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Check that all of the following items are in your package. If any item is missing, please
contact DJI™ or your local dealer.
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Periksa bahawa semua item berikut ada di dalam bungkusan anda. Jika ada item yang hilang,
sila hubungi DJI™ atau pengedar tempatan anda.

asdvaaulWFvudvausrgnsaaludnoHuapgiuussYAtuudvAY HINDFvudvd utar1eTy
nsaundacio DJI™ KSachHuNuSIKUNETNAUUAEY

Kiém tra dé ddm bdo tat c& cadc muc sau c6 trong hdp sdn phdm clia ban. Néu thiéu, vui long
lién hé vai DJI™ hodc dai ly & khu vure ctia ban.

Bitte Uberprifen Sie, ob alle hier aufgefiihrten Artikel in lhrer Verpackung enthalten sind.
Falls eines oder mehrere Teile fehlen, wenden Sie sich bitte an DJI™ oder an Ihren Handler
vor Ort.

Compruebe que el paquete contenga todos los elementos siguientes. Si falta alguno,
péngase en contacto con DJI™ o con su distribuidor local.

EAéy&te OTL 6Aa Ta TapakdTw otOLxe'La Bp'LOKovtaL otn ouokevaoia oag. Edv Aslmel kamoto
TIPOLdv, emkowwvrote pe Ty DJI™ A Tov Tortiké oag avitmpdowro.

Vérifiez que I'emballage de votre produit contient les éléments suivants. S'il manque un ou
plusieurs éléments, contactez DJI™ ou votre revendeur local.

Ellendrizze, hogy a kovetkezd tételek mindegyike megvan-e a csomagban. Ha barmelyik tétel
hianyzik, keresse meg a DJI™ vallalatot vagy a helyi forgalmazot.

Verifique se todos os itens seguintes estdo na embalagem. Se faltar algum item, entre em
contato com a DJI™ ou seu revendedor local.

Y6eanTech, YTO B BalleM KOMI/IEKTE MOCTaBKW MIMEIOTCS BCE HIKENepeyncieHHbIe NpejMeThl.
Ecnmn Kakoii-nn6o npeameT OTCyTCTBYeT, CBAXMTECh ¢ KoMnaHuei DJI™ nan mecTHbIM
npeAcTaBuTeNEM.

Asagidakilerin tamaminin kutu icinde mevcut oldugunu kontrol edin. Herhangi bir parca eksik ise
lutfen DJI™ ile veya yerel bayinizle iletisime gegin.

MepekoHaiTecs, WO BCi NepeniyeHi HUXYe NpejgMeTy € y BalLOMY KOMMAEKTI. AKLLO SKOrocb
npeaMeTa Hemae, 38epHiTbes 4o DJI™ abo go Micuesoro gunepa.



Tools and Accessories Package
TAEMEHE
V—ILETOESY—/IRvT—T
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Aamueaunin SRiAlMURIR

Pakej Alat dan Aksesori
yalnsovildua:punsailasy
G6i Cong cu va Phu kién

Werkzeug- und Zubehérpaket

Paquete de herramientas y accesorios
MNakéto Epyaieiwv kat Aecoudp
Ensemble d'outils et d'accessoires
Eszkozok és tartozékok csomagja

Pacote de ferramentas e acessérios
KoMmnekT MHCTpYMEHTOB 1 akceccyapos
Araglar ve Aksesuarlar Paketi

MakeT iHCTPyMeHTIiB Ta akcecyapis

DJI SmartFarm
App

https://ag2-api.dji.com/app/download
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Charge to activate the internal battery of the remote controller before using for the first time. Otherwise, it
cannot be powered on. The battery level LEDs start to flash to indicate that the internal battery is activated.

BREAEERN, TRBUMBINEEM, STRIEEME. SERIETEMGPISRE, RINEENERME,

MHTHEAY BRI, RMEBOABNAYTU—ERBLTTITR—23 VL TLLEST V. CNETDENE,

BREANBCERTETEA. ABNYTI—BRT7OFrR—Y3vdnde. NyvF)—HKE LED BREL
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2| T2k LED 7+ ZE1017] AIZfSHEM LHE HHE2| 7t S-St USS EAIRILICH.
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Caskan untuk mengaktifkan bateri dalaman alat kawalan jauh sebelum menggunakannya buat kali pertama.
Jika tidak, ia tidak dapat dihidupkan. LED aras bateri akan mula berkelip untuk menunjukkan bahawa bateri
dalaman telah diaktifkan.

s1SowaLldatdounuataasmetuyavsiuanauinsanaudoiuasousn Do:Uud:idawisaldatnsavld W LED uaavs:auu
UaLABdSIEUN:WSULWDUYUDNIILUALaDS MEtURALTQIEILLAD

Sac dé kich hoat pin bén trong clia bd diéu khién tlr xa trudc khi sir dung 1an dau tién. Néu khong, sé khong thé
bat dugc bd digu khién tir xa. Dén LED mirc pin s& b3t dau nhap nhdy cho biét pin bén trong dugc kich hoat.

Laden Sie den internen Akku der Fernsteuerung auf, um ihn vor dem ersten Gebrauch zu aktivieren.
Andernfalls kann es nicht eingeschaltet werden. Die Akkustand-LEDs beginnen zu blinken, um die Aktivierung
des internen Akkus anzuzeigen.

Antes de usar el control remoto por primera vez, cargue su bateria interna para activarlo. De lo contrario, no
se puede encender. Los ledes de nivel de bateria comienzan a parpadear para indicar que la bateria interna
estd activada.

POoPTIOTE yLa Va EVEPYOTIOLOETE TNV ECWTEPLKY PTtatapia Tou TnAexelplotnplou TpLv T Xprion yla mpwn
@opa. ALaopeTika, Sev pPTtopel va evepyortotnBet. Ot Auxvieg LED otdbung pmatapiag 6a apxicouv va
avaBooBrivouv yla va uttoSel&ouv OTL N E0WTEPLKN ptatapia elvat evepyomolnpévn.

Rechargez la batterie interne de la radiocommande pour l'activer avant la premiére utilisation. Sinon, elle ne
peut pas étre mise sous tension. Les voyants du niveau de la batterie se mettent a clignoter pour indiquer
que la batterie interne est activée.



Az elsé hasznalat el6tt toltse fel a taviranyitd belsé akkumulatorat az aktivalashoz. Egyébként nem lehet
bekapcsolni. Az akkumulétor toltéttségi szintjét jelzé6 LED-ek villogni kezdenek, jelezve, hogy a belsé
akkumulator aktivalva van.

Carregue para ativar a bateria interna antes de usar o controle remoto pela primeira vez. Caso contrario,
ndo podera ser ligado. Os LEDs de nivel da bateria comegam a piscar para indicar que a bateria interna esta
ativada.

Mepes NepBbIM NCMOb30BaHNEM BCTPOEHHbIA akKyMynsTop My/bTa yrpaBneHust Heo6X0AMMO 3apsaanTh
ANA ero aktmsauuu. B NPOTUBHOM C/ly4Yae ero He yAacTcsa BKIKUYUTb. CBeTOAI/IOAHbIe NHANKATOPbI YPOBHS
3apsiAa akkyMy/IsiTopa HauMHaloT MIraTh, yKasbiBasi Ha aKTUBALMIO BCTPOEHHOTO akKyMynsiTopa.

ilk kullanimdan énce uzaktan kumandanin dahili bataryasini etkinlestirmek icin sarj edin. Aksi takdirde
agiimayacaktir. Batarya seviyesi LED'leri, dahili bataryanin etkinlestirildigini belirtmek tzere yanip sénmeye
bagslar.

3apsAiTe, W06 akTMBYBaTV BHYTPILWHINA akyMynaTop NyabTa AUCTAHLIRHOrO KepyBaHHA nepej nepLinmM
BMKOPUCTaHHAM. |HaKLle Moro He MoxHa yBiMKHYTW. CBITA0AIOAHI iHAMKATOPY piBHA 3apsiay akymynstopa
MOYHYTb 6IMMATH, BKA3YHOUM Ha Te, L0 BHYTPILLHI akyMynsiTop yBiMKHEHO.
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Check battery level: Press once.

Power on/off: Press, then press and hold.
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Periksa aras bateri: Tekan sekali.

Menghidupkan/Mematikan Kuasa: Tekan, kemudian tekan dan tahan.

QAS2ADUS:GULUALADS: NAHTVASY
mstda/Tandao: na KvASY Lad>NAMVTD
Ki€m tra mirc pin: Nhdn mot lan.

Bat/tat ngudn: Nhan, sau d6 nhan va gid.

Akkuladestand Gberprifen: Einmal driicken.
Ein-/Ausschalten: Driicken, dann nochmals driicken und gedriickt halten.

Comprobar el nivel de bateria: Pulselo una vez.
Encender/apagar: Pulselo, luego vuelva a hacerlo y manténgalo presionado.

EAéyEte to eminedo tng pratapiag: Matrote pia wopd.
Evepyoroinon/amevepyoroinon: Matrote Kat KPATHOTE TO TATNHEVO.

Vérifier le niveau de batterie : Appuyez une fois.
Allumer/éteindre : Appuyez, puis appuyez et maintenez enfoncé.

Az akkumulator toltéttségi szintjének ellendrzése: Nyomja meg egyszer.

Kapcsolja be/ki: Nyomja meg, majd nyomja meg Ujra, és tartsa nyomva.

Verifique o nivel da bateria: Pressione uma vez.

Ligar/Desligar: Pressione uma vez e, em seguida, pressione novamente e mantenha pressionado.

HaxxmMuTe oguH pas 419 NPOBEPKY YPOBHS 3apsJa akKyMyIsSTOPa: HAXMUTE OAWH pas.
BK/tOUEHMEe/BbIK/TIOUEHME: HAXMITE, 3aTeM HaXMUTe eLLe pas v yaepXuBaiiTe.

Batarya seviyesini kontrol etme: Bir kez basin.
Agma/Kapatma: Basin, ardindan basili tutun.

MepeBipTe piBeHb 3apsay akymynsiTopa: HaTUCHITb OAWH pas.
YBIMKHEHHSI/BUMKHEHHS XXUBEHHS: HaTUCHITb, @ MOTIM HAaTUCHITb | yTprMyiiTe.



Power on the remote controller and aircraft and run the DJI Agras app. Follow the prompts to activate (internet
connection is required).

HREEHRMNAITREHK, RREBETETHE (FEEEMER) .
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Hidupkan alat kawalan jauh dan pesawat serta jalankan aplikasi DJI Agras. Ikuti arahan untuk mengaktifkan
(sambungan Internet diperlukan).

wdoswanaulnsaua:lasu Maduisentduau DJI Agras udrugudaiudonnuudviwaldatdviu (Sdudaoidouda
sutnasidia)

u

Bat ngudn bd didu khién tir xa va may bay, sau dé chay &ng dung D)l Agras. Lam theo cac I5i nhac dé kich
hoat (yéu cau két ndi internet).

<

Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein und starten Sie die DJI Agras App. Folgen Sie den
Anweisungen zur Aktivierung (Internetverbindung erforderlich).

Encienda el control remoto y la aeronave y ejecute la aplicaciéon DJI Agras. Siga las indicaciones para activar (se
requiere conexion a Internet).

m
ja

EVEPYOTIOLAOTE TO TNAEXELPLOTIPLO KAl TO AEPOCKAPOG KAl EKTEAEDTE TNV pappoyr DJI Agras. AkoAouBriote
TG 08nyleg yla evepyortoinon (amatteitat ouvSeon oto Sladiktuo).

-
-

allumez la télécommande et 'appareil et lancez 'application DJI Agras. Suivez les invites pour l'activation (une
connexion Internet est requise).

Kapcsolja be a taviranyitét és a dront, majd futtassa a DJI Agras alkalmazast. Kévesse az utasitasokat az
aktivalashoz (internetkapcsolat sziikséges).

Ligue o controle remoto e a aeronave e execute o aplicativo DJI Agras. Siga as instru¢des para ativar (é
necessaria conexdo com a internet).

BkatounTe NynbT ynpaBaeHUA U APOH 1 3anyctuTe npunoxeHune DJI Agras. CneayiiTe nogckaskam Ans
aKTMBaLMK (TpebyeTcs NOAKNIOYEHNE K HTEPHETY).

o

Uzaktan kumanda ile hava aracini calistirin ve DJI Agras uygulamasini agin. Etkinlestirmek icin talimatlari
uygulayin (internet baglantisi gereklidir).

=

YBIMKHIiTb NyNAbT ANCTAaHLUINHOIO KepyBaHHSA Ta NiTaNbHWIA anapaT i 3anycTiTe 3acTocyHok DJI Agras.
[JloTpyMyiiTech NifKa3ok 415 akTVBaLii (MoTpiGHe NifKNOYeHHs A0 iHTepHeTY).



Overview
Aircraft

1. Propellers 8. Vision System 14. Spray Tank

2. Motors 9. Spotlight 15. Delivery Pumps
3. Electronic Speed Controller (ESC) 10. FPV Camera 16. Spray Lance

4. Front Indicators 11. External OCUSYNC™ Image 17. Sprinklers

5. Rear Indicators Transmission Antennas 18. Landing Gear
6. Front radar 12. Rear Radar 19. Level Gauge

7. Onboard D-RTK™ Antennas 13. Intelligent Flight Battery

Remote Controller
= ﬂ%

2
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1. Touchscreen 9. Battery Level LEDs 17. Flight Mode Switch

2. Connection Status LED 10. Power Button 18. HDMI Port

3. Control Sticks 11. 5D Button 19. USB-A Port

4. Back Button 12. Flight Pause Button 20. FPV/Map Switch Button
5. L1/L2/L3/R1/R2/R3 Buttons 13. External Antennas 21. Right Dial

6. Return to Home (RTH) Button 14. Customizable C3 Button 22. Scroll Wheel

7. Microphone 15. Left Dial 23. Internal Antennas

8. Status LED 16. Spray/Spread Button 24. C1/C2 Buttons

o



[
—
(M= AITm
25. Rear Cover 28. Rear Cover Release Button 31. USB-C Port
26. Battery Release Button 29. Dongle Compartment 32. Air Intake
27. Battery Compartment 30. microSD Card Slot 33. Bracket

Getting Ready for Takeoff

It is important to understand the basic flight guidelines, both for your protection and for the safety of
those around you.

Make sure to read the disclaimer and safety guidelines.

Pre-Flight Checklist

Power on the remote controller, make sure that the DJI Agras app is open, and then power on the aircraft. Make sure
the remote controller and the aircraft are connected. Go to the home screen in the app and tap Start to enter Operation
View. Make sure the status bar on the upper left screen is green. Otherwise, the aircraft cannot take off.

X. + RTK positioning is recommended. In the app, go to Operation View, tap £ and then RTK to select a method

Q‘ for receiving RTK signals.

+ DJI Cellular Dongle is recommended for internet connection. In the app, go to Operation View, tap £¢ and
select Network Diagnostics. The cellular dongle and SIM card are functioning properly if the status of all the
devices in the network chain are displayed in green.

Manual Flight
Manual Takeoff/Landing

Gy 0§ & W

(@ start motors: Perform combination stick command and hold for two seconds.
@ Takeoff: Push the left control stick (mode 2) up to take off.

©) Landing / Stop motors: Push the left control stick (mode 2) down until the aircraft lands. Hold for three
seconds to stop the motors.

<.+ Pressand hold the C1, C2, and flight pause button simultaneously until the motor stops if there is an
Q emergency.



Control Stick (Mode 2)

(] e
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-+ Inorder for the aircraft to automatically take off and perform an operation, it is recommended to create
Q a plan for a field and select an operation before takeoff. Refer to the Starting Operations section for more
information. For other scenarios, take off and land manually.

Starting Operations

Operation Procedure

Users can perform mapping operations in the operating area using the DJI Agras app and receive an HD map via
offline reconstruction using the remote controller, then plan a field on the HD map for Route operations. The following
description uses Crosshair, Route Mapping, and Route Operation as examples.

Power on the remote controller and then
the aircraft. Enter Operation View in the DJI
Agras app.

Q >

—_t

Drag the map and tap Add to add a point
at the crosshair position. Tap [v/]to save.

Select Field and tap Add.

15 >

Set route parameters, drag O :to adjust the
flight direction of the route, and tap [v/] to
save.

Tap the mode button on the upper left and
select Route Mapping on the Mapping panel
in the task mode selection screen.

KR >

Tap Start and move the slider to take off.
The aircraft will perform the mapping
operation along the route automatically.

Q >

_

Tap[+] and select Crosshair. Drag the map
and tap Add to add boundary points on the
map.

v/ >

Tap [7 to use the field and set task
parameter.

Tap [+] on the right screen, select
Area Route or Boundary Route and

set Resolution, then tap (+) and select
Crosshair.

= >

Wait for the reconstruction to be completed.
Tap Plan Field to perform operations.

>

Select the point type as Obstacle or No-
Spraying Area, and mark obstacles or areas
that do not require spraying on the map.

+

&

Tap Start to start the task.

+ Only take off in open areas and set an appropriate Connection Routing and RTH Altitude according to the
operating environment.



+ An operation can be paused by moving the control stick slightly. The aircraft will hover and record the
breakpoint. After which, the aircraft can be controlled manually. Select the operation again to continue. The
aircraft will return to the breakpoint automatically and resume the operation. Pay attention to aircraft safety
when returning to a breakpoint.

+ Users can set the action the aircraft will perform after the operation is completed in the app.

+ Refer to the User Manual for more information on operation procedures and precautions.

Return to Home (RTH)

The aircraft will automatically return to the Home Point in the following situations:

Smart RTH: User presses and holds the RTH button.

Failsafe RTH*: The remote controller signal is lost.

Low Battery RTH*: The aircraft battery level reaches the preset low battery threshold.

Return after operation*: The task is completed.

If there is an obstacle on the return path during RTH, the aircraft will bypass to avoid it or decelerate to hover (the
behavior depends on the selected operation terrain). The aircraft exits RTH and waits for further commands after
hovering.

* Users can set the action of the aircraft in the app. Only available if RTH is set.

Maintenance

Clean all parts of the aircraft and remote controller at the end of each day of spraying after the aircraft returns to a normal

temperature. DO NOT clean the aircraft immediately after operations are completed.

1. Fillthe spray tank with clean or soapy water and spray the water through the sprinklers until the tank is empty or enable Clean
Hose function in the Spray Setting. Repeat the step to completely clean the tank.

2. Remove the spray tank strainer to clean and clear any blockage.

3. Make sure that the aircraft structure is completely connected and the battery is removed so that it can be washed
directly with water. It is recommended to use a spray washer filled with water to clean the aircraft body and wipe with a
soft brush or wet cloth before removing water residue with a dry cloth.

4. Ifthereis dust or pesticide liquid on the motors or propellers, wipe them with a wet cloth before cleaning the remaining
water residue with a dry cloth.

5. Wipe the surface and screen of the remote controller with a clean wet cloth that has been wrung out with water.
6. Store the cleaned aircraft in a dry environment.
* Refer to the User Manual for more information about usage and maintenance.

Specifications

Aircraft (Model: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Operating Frequency'” & Transmitter Power (EIRP)

Operating Temperature

Radar

Model

Operating Frequency & Transmitter Power (EIRP)
Operating Temperature

Remote Controller (Model: TKPL2)

Operating Temperature

04 Video Transmission

Operating Frequency'™ & Transmitter Power (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Operating Frequency'™ & Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth 5.2
Operating Frequency & Transmitter Power (EIRP)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0° to 40° C (32° to 104° F)

RD241608RFV3.1 (Forward Radar); RD241608RBV2 (Rear Radar)
24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

0° to 40° C (32° to 104° F)

-20° to 50° C (-4° to 122° F)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm

[1]1 5.8 and 5.1GHz frequencies are prohibited in some countries. In some countries, the 5.1GHz frequency is only allowed for use indoors.
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1. BEER 9. BEIERE 17. FATIEOIEIARERA
2. EERSETRO 10. BIRIRHEE 18. HDMI EBi%i8

3. #i] 1. RAERR 19. USB-A Ei%ig

4. R[EZHE 12. RIFRE 20. FPV/ HUEI LR
5. L1/L2/L3/R1/R2/R3 $%§@ 13. 9ME OcuSync FAREEIRAR 21, R

6. EERAIRE 14, C3 $%ig 22. R

7. WETL 15. fEg 23. PIERKRAR

8. REEETIE 16. DERE / FEHUIRE
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BEHREIEREE, R Cellular B4R SIM KR EEEA.
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2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC) , <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC) , <30 dBm (SRRC) , <14dBm (CE)
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0°C £ 40°C

RD241608RFV3.1 (HiEE) ; RD241608RBV2 (2EE)
24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

0°C = 40°C

-20°C £ 50°C

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC) , <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33dBm (FCC) , <14dBm (CE) , <30 dBm (SRRC)

2.400-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC) , <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC) , <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC) , <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm
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. 5488 OCUSYNC™ BhEHE% 77 > 5T

1. ZFORS 8. EYavIRFL
2. E-5— 9. RWYkSTk
3. BFEEIYRO—5— (ESC) 10. FPV XS
4. BIATYIT—5— 1
5. BATYIT-5— 12. #HL—5—
6. HiAL—5— 13. 1YFUII VR ISARNRYT
7. AVR—RD-RTIKM 7UFF -
RSHY
i f—J | C—
/Cb ® @
©0 O9
) L@
@o =(5) ©) Bi=L W)
@9 — = == &0
Je 7 Jpis I 7 ]

1. SyFE@A 9. NwFYU—EKELED
2. BfXT—5XLED 10. BRRS Y
3. BERTrvD 11. SDRF Y
4. RBIRIY 12. RIT—RHBELERS >
5. L1/L2/L3/R1/R2/R3 RS > 13. A7 V7 F
6. RTH (R—LIBE) RV 14. C3 HRH LRI
7. YA 15. ESF1vIL
8. XRF—SXLED 16. B8/ BfmRY Y

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

. BES VD
15.
16.
17.
18.
19.

MR 7

BEESV X

RFUVDS5—
SYTaVIFT (BEEE)
wEy—

ISAEE—RITYF
HDMI R—~
USB-A R—

FPV / ¥ w FEIERE ¥
aI1viv
Z250—JbR-—)b
A&7 > FF



=
( ITESAN I
24.C1 / QARSI 28. BHAAN—BOHLRI Y 32. ZEREOANO
25. HAN— 29. BT VURNER 33. ST whk
26. NYFU—EDHNLRIY 30. microSD H—RXOw
27. 1Ry T —UAER 31. USB-CR—h

BHRED #EfR

CEEPADDARDREET SO, BANERITHA RS VEBRI S ENERTY,
HEFREFHEREICEAIBHIRSTIYESHHIZT L,

IS RgIFTvIUR

EEROERE AL, Dl Agras 77U BNEBIL TVBC EERBLTH S, BEOEREANT T, ZEHD & UMIANE
HENTVBTEERBLET, PTUDK—LEECBEHL. [BR] £5 v U CRMFEREBSF T, BELLOR
F—BHRN—INRBICE>TNBC EERBLFT. 25 LHVEA. MEGEECSFEA,

N o RTKAMIEHELET, 7TUANT. BMFEEICBEL T, Q&I v FL. RIKESYILT. RIKIEBEZE
sz mmemRLET.

1B —Rw MERICIE. Dl LS —RYTILOBRAESEHHLET. 7TUNT. BEEERICBHLT. Q&
EIVTIU. [RYLD—UZK I EBRLET. RYRT—IFI—YADIRTDT /A1 IDRT—5 AR
BTRTINTUBBEE. CILS—RYIILE SIM A—RIGEDICEEEL TUE T,

FEIRIT
FEnEEE / B

e e

N ¢ 74

D E—5—8EHE: IVERXR—Y3Y XFrw0 VYR (CSC) EXfTL. 2HBEMLLIET,
@ MEE:EXTrvD (E—R2) ELICALT. BIxERESEET,

@ BE/E-—S5—FL: EXTrvD (E—R2) EFCHLT. MFEEESEET, SVBZOFIRIFIZ L.
E—5-HMBLELET.

Q « BERICE. L Q2. RIT—FHEILRS VERBCHUEITT. E—5—&ELETEET,



JrO-WRFrvI (E—R2)

1

9B
&L V2

(] e
« > RN

{EE DR
IRIFFIR

R o BMAEEEBEEC B TRIFERITI B(CIE. MERICEBIMSHBEEERL. FEEBRLTHCLESBHLE
Q‘ To FHMICOVTIE. TEEOB®E] €023 YE8RLTIEE WV, MORRTIE. FHTHERETVE I,

DJi Agras 7 7V EBAL TEETI U P TV Y E Y IOREERTL. REREFAL TT IS5 7 VBENS HD vy TEZEL.
HD Vw T ENSI—MEET I —IVRESHBETEE T, UTOHRETIE. JOINT. b—tYvEVI Ib—RIFE

Bl UTERLEY,

REROBREANTHS, BENOERE
ANE T, D)l Agras 7 7Y CIRIFEIREICE
BLIY,

Q >

-+
YvITERSYIL LEM] &5 v LT,

DOINT ORIEBCRT Y ~EBMULFE T,
VEsvILTRELET,

>

[t ER/IRL. [EMIES v TLETY,

15 >

W—hDIRSX—F—EREL. (O&ERS
wILTIL—ORITHAEREL, VE
Sy ILTRELET,

ELDE-RRIVESVIL. 5XDE
—RBEREEOVYEYDIIRILT [b—
rYvEYT] ERRLET,

KR >

[BAa] 25 vIL. XRS5r5—&@hL
TREREL &9 BAIL— SR> TEE
HICY v EVTRFERITLED,

Q >

A
BHESYTL. JORNTEBRLET,

YwIERSYIL. BMlES v LT,
VT ECRRR Y b EBmLE Y,

v/ >

VESYILT, Jr—IUREGELIR
DDIRSA—E—ERELET,

HEANHES v IL. [TUTIL—K]
Freld [BRIL— ] BBRL TRREE
#ZEL. (DESYILT [HOXAT] &
BRUET,

= >

BRATTIZITRHEET, [Tr—ILR
StE1ES Y IUTRIFERITLE T,

>

KAV 51 TEEENI IR TY
TEULTERL. Vv T LTREEVMCHMA
PRBETI7EY—OLEY,

+

&

[BHA1ES v ILTHIROERIBLE T,

Q - BFRIVTTOHBEEL. BMERBEICIKCBYEERIL—T « VI ERTHREERELE Y,

20



EEIBRIERFT v O EDUTEBN T & —RHELICED T T MUAIRNY VT U THEtREBRUF T,
ZORRNSEEKSIFETHETE X T, RMFEES—ERRL TRITL I, BIKEHIHhSICEEMNICRED.
BFEBRLET, FMRICED EEE. BEORS(TEELTIZS L),

d—H—(d. PTUTEENRTT LBICEENRRTIZ T VI VERETEET.
BEFIBRLEEREICOVTIE. - -V a7 IEBRL TSV,

Return-to-Home (RTH)

LTORRT(E. EAFBEEBNICR—LRT Y RCEDE T,

ZAV—kRTH:RTHROVERBLLZE T,

TI—ILE—T RTH* : ZREBESHREONTUE T,

O—/3w 7 J—RTH* : AN/ w T —LANVARRIRESNZBNAY T ) —DUEVMEIGELTVE T,

FEBORE* SXONRRETLTLETD,

RTH #. BRI L (CEEVARS ZIBE. BECFZNERETZH. BRL TR YIULFT (BESERI Nz ERM
FEICEOTEDDIETY) o BUAIRTHELT L. RN YV IRICSTSHLBETRESFST I,

* 1—F—(F 7 T CTHEDBFERETEE T, RTH ARESNTLBHEEOBFIBATETT,

XIFFIURX

BUAE XEENAERICES 5. BEREEERBICEBLOEDIRTOBREBIBL TSIV, EENTT LIEBER(ICKE AR S

BULEWTLES L,

1. BESVIISEKERERBKERLZL. IVINRECHEZIETRTY VIS —HSKEBEITIH. BERETH—X
SERSEEEBMCLE T, UEDOFIEERDEL. I VOE+TDITHRLET,

2. BEIVODILL—F—EROALTERL. BEIDEWMDRETEI,
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#A (£5JU : 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

RS " & S5 YRS w5 —ES (EIRP) 2.4000 ~ 2.4835 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz:<33 dBm (FCC). <30 dBm (SRRC). <14 dBm (CE)

EMERBERE 0°C~ 40°C

L—5—

EFI RD241608RFV3.1 ( Ail75 L —4'— ); RD241608RBV2 (%75 L —5 — )

EEERM & S5V XS w5 —EBS (EIRP) 24,05 ~ 24.25 GHz:<20 dBm (NCC/FCC/MIC/KC/CE)

BIFRERE 0°C~ 40°C

X{E8 (£ : TKPL2)

BFEREEE -20°C~ 50°C

04 Bhil{xix

EERH " & ~S5 YR w5 —E7 (EIRP) 2.4000 ~ 2.4835 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.725-5.850 GHz:<33 dBm (FCC). <14 dBm (CE). <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

EMEREH " & RSV R= v —ES (EIRP) 2.4000 ~ 2.4835 GHz : <26 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.150 ~ 5.250 GHz : <26 dBm (FCC). <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz:<26 dBm (FCC/SRRC). <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2

ENMERIRM & ~S5 Y X= v 5 —B7 (EIRP) 2.4000 ~ 2.4835 GHz : <10 dBm
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(EIRP)

2.4000~2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725~5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0~40°C

RD241608RFV3.1(H 2/ 0|H); RD241608RBV2(Z2 2i|0| Cf)
24.05~24.25 GHz: <20 dBm(NCC/MIC/KC/CE/FCC)

0~40°C

-20~50°C

2.4000~2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725~5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000~2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150~5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725~5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000~2.4835 GHz: <10 dBm

[1] 5.8GHz ¥ 5.1GHz &It UL

Z7L0M AF2 0| 2RI = 0] YSLICH L8 ZIL0 M= AL AFR Al0IZH5.1GHZz =144

S si7tst U

25



g o

0
—-
3

NowvAEwWwN =

©
c
3
B
=
=
&
2
T
)
5]
o
0
B
™
0
8]

fimeye
siatas D-RTK™ igimuiGwgiums

IRiSjuNMiGyw

© N ! A WN =

N
o

10.
11.
12.
13.

wiigilBusgmn
iFhumin
miws FPV

satasumsuma™ OCUSYNC ewijnl

fdmehimuw
gEatiuEimimidii

—
e 7 s ]

H{he 9. Hpw LED Aag

fipeu LED ansmnamu 10. Gausisnm

TauptAh 11. Gah 5D

TauAgUmw 12. Gah@mamiumsivis

Tan L1/L2/L3/R1/R2/R3 13. matasawmial

augpgiusnntghifivim (RTH) 14. Gk C3 fiumsuimutnni

Siws 15. FINGESIIEH )

i“-igmj"LED ansmn 16. Gaumm/means

17.
18.
19.
20.

[

14, gamm

15. ayuysicamIw
16. AnUGRAmm
17. apummsa
18. 1NSHEALY
19. euniAnNIAEa

wmagHiumevi

ig HDMI
i USB-A

aluank FPV/AGsS




24. g C1/C2 28. i:mmﬁﬁmmmﬁuﬁuamir\m 32. miguumeaugj
5. apUMImWw 29. Gailla ﬂﬁjmumunsannn 33.A(gn i

26. Gpuiliavunmg 30. igma microSD

27. samag 31. 3§ USB-C

ALIL[A) B UARN: BN U AIEIUAITUNSISY

nesgumiwasfiimumidninnsimiumsitiiguns sinddjmammnign Suiddjasgmnistina
siugpwamisigimpnmng
mMIBIMSMSIvGHUmuvRiwndsssuengs Smumidniansiasimag

Wnnsnueundnumisyw aumansiaLii DJI Agras filin ugvalaBivnUEs Eimadsieuaidnumicyw SagFi:
Rimsmu ﬁjms‘hsmmmumsinun uit Wwimuife iuajgmisig Sgmapiuimev [imansums ansmaisiispheiigh
tgasmaimsndnivan ©8sysisiis mgmn:s?smmumtsjumstsﬂ'
,Q’ - minadansSain RTK (pimsiatansi+ sighnyli mugrisims Sgmapaugmi G L ugivun RTK Wi wiais
ANYRIEUMISgUaEm RTK1
. C.ﬁjip‘n'jmﬁﬁsﬁrfnﬁ DJI Lﬁ:msfnns’lﬁjiLGﬁijisﬂiamisi?sﬁrihﬁﬂ 1s1§hns?§ wugmuisims Sgmopavimi oo B
Wwigats mimavamm Somomodsiiha Sud ﬁﬁﬁghfiufhﬁ:unhanaLnsLumstumsmmsaUnmnmh
Hmtﬁgme‘;ﬁ@nun;nngimsug1mmnm10nu1

MM wE tE
AuUNeigih Sumig: U weE i

PR )

@ mingetss Smumspumunm smésniwnuiinga
@ mitumsiging mdumennigh (58 2) igjaiddgfunagay

©) migeaus / umivdsss gmdumenigy (§u8 2) siymuianigseawst steimiemsiis Sildjumusi

Siwt wasifmsnidnug§4

- wyagmoid 1, 2, Budanmamumadinstinutayw sasiot

27



(] e
« > RN

« idjgwgiumeimeigih Snfpivimimwawpif winnsiguifiaiismiumodin SnFEatupivims
ysinuLmsiginT ysiunhisimsigamiotiiswavminpoiasssuigst upmviuamiditisig)a wnaigih 8t
FWUTHWHEYMS S SHSW A WU

muwauimimsunwiiimeasngii D)l Agras Susgrumsiasiiiumsannmo
m“‘]ml{pmmaummuﬂpﬁﬁgm guiustasmiSnuamiwaugm
ufmigimeasiniin

B gn
220 gﬂ

>

mﬁmanmai;ﬁm,nunnnﬁmmlmgumu ?egfhiﬂ‘igfi?hmhl(gimu.ll[,ﬁ‘ﬁjufuﬁlmhn WE‘S.]“.B‘H Fhenad fairugmiaus
Hn}NS[:IGAm{ n-‘:lSuanUnUnmn ah insEgnsldgiamiuig gRHRIHEN ugigtEs WiwAnndnBaganma ugiosags: (4
Ayl D)l Agras4 urugEngmI1 nﬁ'wq_ﬁmr?ﬁjugﬁ

> K > = >

peuinss wWiwd: vigs ddjuigusnneyw Go:mURY WwmaSmuitu u" s seiminanhuifisiginime)gimsumy Gz
islipasanesain ugamatatmmams+ i igfu4 wgim:SaGpavimuifaiss Plan Field iftsgigaugmi«
iishiapsas MBUIMWHIEN WS WLIR1
.; + +
ifieulisnm 666 "umau” o6 (+) uﬁuﬁiﬁﬁjﬁﬁmmﬁuﬁﬂ fErinstancmavig yausiindsms
peotss WAwss "uma dgumass e Bumgbeug yavsiEuBsgimmin
ansfitisistidins s : istiinssq
AnnatAbpg ye (O ddinagSauium: 96 ([ iBdjuisnm Badanat Agmi1 G "OIUiEE” HejoIURsAgmi
winussgs wiwgs (v i

28



o+ wnsigiaiaisigadausnusn Wwhnnag smominmuRuspuu 8hiw:ays RTH wnaisimsuig sl

30 230
El

C e e

n_lii-ﬂGLniﬁlsﬁlnl”’lujmﬁJSGh UIMUEs1 wiumsdhiumeinia imann[‘_IGnﬂGE]nﬁJ[‘mn‘llL_ImmSV
WRIUMHBImSAuAREWEY ILﬁﬁjuﬁjLUnUgmiijhis:]nlm—]_]\@ﬂ wgwm:inpsguisimssansmamahw
ﬁjumjiﬁ uﬁu.iusmﬁuﬁmﬁ wabgsamasims ﬁ:iﬁﬁ\mﬁsmm?mmsj\'nﬁﬂs’:énnﬁnm‘ﬁ

« gaumamsaanaraymaidugs§ul mwipiugmigimsumisighayiig

. ﬁgsmmtmf]ﬂﬁlmnmmLmus;imLuLmﬁjiouS§mmsnnmsutgHHnSnmL\JnUgm: Sumiuhwdigy

n

e 1 a_o o )

inu{agjuisiSainiiivim (RTH)

wgims ShianS_leS']GnnGSiuBiUnmnimi"]UjﬁijUiniS‘]nhﬁﬂsmnuﬁnis'hs

RTH matss gaifiimassnagjmowtian RTH

RTH musniegigmainudsiidhimi*s magmivsieuninnumisyus

RTH G1snugianai*s aagiscunsiinBagsividumsinnamys

peUsAimimwinuwiu§mts Agmigimsumi

Lurusmmsaummsﬁmmmguanimnﬂﬂgjmnm RTH 18151812 Shirun ms,jm:]mnngusmmjsnﬁa’mm"ugs (uAYMAM{R W
wbamsipduitiumsifiata)q gesmnim:smi RTH Sassimumuigsugnitianing ;

* gadimaumshanaungmauigsisighnyii meifms aemin RTH ([gimstanatigme

nstanaiswgivn: Shavmdnumisywisighumuiisisiywismimmsiymwiwgimsiupsuisimsdaonmamym
éﬁjm msnm@a']i[ﬁm[pﬁuﬁmsLﬁSmsumﬁﬂ

inme ammr“lujs;nr\nngsmnuunu;mrnSnn—mqu apummiyasiiasiisis yidavemiumasiunisighminnnamicm

9 iﬁﬂunsts,.is_jhim idjrumaggjmsanasinguny

naphsanmiddiugma Shamammnnamyw
SMAEGIEVESIUAFISEGImSanUMUNMNMuD W imsEnem Ry gnmogims i augaHn wH S wsnd
wsinnsigndmaumomnssmwnmiiuentnmsimwinidiugnagys Shgamnwnss ypamaduisiysinn
ﬁ"mnn'j‘s'ﬁmr\,nimus]ﬁmnﬁﬁjzﬁﬂ

€ gfa
DI u

=1l

4. wsilvsyd ySasiumtugdnsiuiis am pvganmwEamaids ssinummgaanUSatEus i mhwipoms
GIE]

5. g" sty Sumphivicevaidhumisy winwidpamaSsanativgimspasaom

6. gnygstimsmmaguuinmuan

* ms\é’xmm{]:uﬂmﬂsmmuﬂ Adima ms_]ssmmsnnmsmsaﬁﬁanGLmﬁ‘l Shmitssiv

UNAN.UIBNISEY
= o
B (Hius 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)
Ak UAUEMIT SusEnauAinums (EIRP) 2.4000-2.4835 GHzs <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
i 5.725-5.850 GHzs <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
aaanmauaugms fi 0° 151 40° C (32° 151 104° F)
i
Ay RD241608RFV3.1 (iiya); RD241608RBV2 (fiimuw)
lLUﬁELUﬁUEmI Susisnavniinums (EIRP) 24.05-24.25 GHz <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
adaanmauaugms ; fi 0° 151 40° C (32° 151 104° F)
eunidnurMisyw (Hidus TKPL2)
aaanmauaugms i -20° 151 50° C (-4° 151 122° F)
miumsiisiy 04
xmﬁt'fipﬁuﬁmx“l §amanmaumnfnungs (EIRP) 2.4000-2.4835 GHzs <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.725-5.850 GHzs <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)
HUARUEUEMIT 8uGIEnseuAIRNUMS (EIRP) 2.4000-2.4835 GHzs <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
B 5.150-5.250 GHzs <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHzs <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

ufimi Snsisneuaidnums (EIRP) 2.4000-2.4835 GHzs <10 dBm

(] 1wnh 5.8 84 5.1 GHz wimsuny|meisighisags1 isighuisags 1wah 5.1 GHz wimsugmiamupuisiemgammitatigme

29



Gambaran Keseluruhan

Pesawat

1. Kipas 7. D-RTK™ atas kapal Antena 13. Bateri Penerbangan Pintar
2. Motor 8. Sistem Penglihatan 14. Tangki Semburan
3. Pengawal Kelajuan Elektronik 9. Lampu Sorot 15. Pam Penghantaran
(ESC) 10. Kamera FPV 16. Lanset Semburan
Penunjuk Hadapan 11. Antena Penghantaran Imej 17. Penyiram
Penunjuk Belakang OCUSYNC™ Luaran 18. Gear Pendaratan
6. Radar hadapan 12. Radar Belakang 19. Tolok Tahap

Alat Kawalan Jauh

1. Skrin Sentuh 8. LED Status 16. Butang Penyemburan/

2. LED Status Sambungan 9. LED Paras Bateri Penyebaran

3. Batang Kawalan 10. Butang Kuasa 17. Suis Mod Penerbangan

4. Butang Kembali 11. Butang 5D 18. Port HDMI

5. Butang L1/L2/L3/R1/R2/R3 12. Butang Jeda Penerbangan 19. Port USB-A

6. Butang Kembali ke Tempat Mula 13. Antena Luaran 20. Butang Suis FPV/Peta
(RTH) 14. Butang Boleh Suai C3 21. Dail Kanan

7. Mikrofon 15. Dail Kiri 22. Roda Tatal
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23. Antena Dalaman 27. Petak Bateri 31. Port USB-C
24. Butang C1/C2 28. Butang Pelepas Penutup Belakang 32. Pengambilan Udara
25. Penutup Belakang 29. Petak Dongel 33. Pendakap
26. Butang Pelepas Bateri 30. Slot Kad microSD

Bersedia untuk Berlepas

la penting untuk memahami garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda dan orang di
sekitar anda.

JANGAN lupa untuk membaca penafian dan garis panduan keselamatan.

Senarai Semak Prapenerbangan

Hidupkan alat kawalan jauh, pastikan bahawa aplikasi DJl AGRAS dibuka dan kemudian hidupkan pesawat. Pastikan alat
kawalan jauh dan pesawat telah disambungkan. Pergi ke skrin utama dalam aplikasi dan ketik Mula untuk memasuki
Paparan Operasi. Pastikan bar status di skrin kiri atas berwarna hijau. Jika tidak, pesawat tidak boleh berlepas.

X. + Kedudukan RTK disyorkan. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik ¢ dan kemudian RTK untuk pilih
Q kaedah bagi menerima isyarat RTK.
+ Dongel DJI Cellular disyorkan untuk sambungan Internet. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik %
dan pilih Diagnostik Rangkaian. Dongel selular dan kad SIM berfungsi dengan baik jika status semua peranti
dalam rantaian rangkaian dipaparkan dengan warna hijau.

Penerbangan Manual
Perlepasan/Pendaratan Manual

GP-0Q (] [@

N ¢4 74

(@ Mulakan motor: Lakukan arahan gabungan kayu bedik dan tahan selama dua saat.

@ Perlepasan: Tolak batang kawalan kiri (mod 2) ke atas untuk berlepas.

@ Mendarat / Hentikan motor: Tolak batang kawalan kiri (mod 2) ke bawah sehingga pesawat mendarat. Tahan
selama tiga saat untuk menghentikan motor.

+ Tekan dan tahan butang C1, C2, dan jeda penerbangan secara serentak sehingga motor berhenti jika
terdapat kecemasan.
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Batang Kawalan (Mod 2)

(] e
« > RN

+ Untuk membolehkan pesawat berlepas dan melakukan operasi secara automatik, adalah disyorkan untuk
membuat pelan untuk suatu lapangan dan memilih operasi sebelum berlepas. Rujuk bahagian Operasi
Bermula untuk maklumat lanjut. Untuk senario lain, berlepas dan mendarat secara manual.

Memulakan Operasi
Prosedur Operasi

Pengguna boleh melakukan operasi pemetaan di kawasan operasi menggunakan aplikasi DJI Agras, menerima peta HD
melalui pembinaan semula luar talian menggunakan alat kawalan jauh dan kemudian merancang suatu lapangan pada
peta HD untuk operasi Laluan. Penerangan berikut menggunakan Crosshair, Pemetaan Laluan, dan Operasi Laluan

sebagai contoh.

Hidupkan alat kawalan jauh dan kemudian
pesawat. Masukkan Paparan Operasi
dalam aplikasi DI Agras.

Q >

—_t

Seret peta dan ketik Tambah untuk

menambah titik pada kedudukan crosshair.

Ketik [v/] untuk menyimpan.

Pilih Medan dan ketik Tambah.

15 >

Tetapkan parameter laluan, seret{ O ;untuk
melaraskan arah penerbangan laluan dan

ketik [v/] untuk menyimpan.

32

Ketik butang mod di bahagian atas sebelah
kiri dan pilih Pemetaan Laluan pada panel
Pemetaan dalam skrin pemilihan mod tugas.

KR >

Ketik Mula dan gerakkan peluncur untuk
berlepas. Pesawat akan melakukan operasi

pemetaan di sepanjang laluan secara automatik.

Q >

A
Ketik (+ dan pilih Crosshair. Seret peta

dan ketik Tambah untuk menambah titik
sempadan pada peta.

v/ >

Ketik (/) untuk menggunakan lapangan dan
menetapkan parameter tugas.

Ketik (+] pada skrin kanan, pilih Laluan
Kawasan atau Laluan Sempadan dan
tetapkan Resolusi, kemudian ketik (+ dan
pilih Crosshair.

= >

Tunggu pembinaan semula selesai. Ketik
Rancang Lapangan untuk melaksanakan
operasi.

>

Pilih jenis titik sebagai Halangan atau
Kawasan Tanpa Semburan, dan tandakan
halangan atau kawasan yang tidak
memerlukan semburan pada peta.

+

&

Ketik Mula untuk memulakan tugas.

+ Hanya berlepas di kawasan terbuka dan tetapkan Penghalaan Sambungan dan Ketinggian RTH yang sesuai
mengikut persekitaran pengendalian.



+ Operasi boleh dihentikan sebentar dengan menggerakkan batang kawalan sedikit. Pesawat akan
mengambang dan merekodkan titik putus. Yang mana selepas itu, pesawat boleh dikawal secara manual.
Pilih operasi sekali lagi untuk meneruskan. Pesawat akan kembali ke titik putus secara automatik dan
meneruskan operasi. Beri perhatian kepada keselamatan pesawat apabila kembali ke titik putus.

+ Pengguna boleh menetapkan tindakan yang akan dilakukan oleh pesawat selepas operasi selesai dalam aplikasi.

* Rujuk kepada Manual Pengguna untuk maklumat lanjut mengenai prosedur operasi dan langkah berjaga-jaga.

Kembali ke Rumah (RTH)

Pesawat akan kembali secara automatik ke Titik Tempat Mula dalam situasi berikut:

RTH Pintar: Pengguna menekan dan menahan butang RTH.

Gagal selamat RTH*: Isyarat alat kawalan jauh hilang.

RTH Bateri Lemah*: Tahap bateri pesawat mencapai ambang bateri rendah yang telah ditetapkan.

Kembali selepas operasi*: Tugas telah selesai.

Jika terdapat halangan di laluan kembali semasa RTH, pesawat akan memintas untuk mengelakkannya atau
memperlahankan untuk melayang (tingkah laku bergantung pada medan operasi yang dipilih). Pesawat keluar dari RTH
dan menunggu arahan lanjut selepas terapung di udara.

* Pengguna boleh menetapkan tindakan pesawat dalam aplikasi. Hanya tersedia jika RTH ditetapkan.

Penyelenggaraan

Bersihkan semua bahagian pesawat dan alat kawalan jauh pada penghujung setiap hari penyemburan selepas pesawat

kembali ke suhu normal. JANGAN bersihkan pesawat sejurus selepas operasi selesai.

1. Isi tangki semburan dengan air bersih atau air sabun dan semburkan air melalui pemercik sehingga tangki kosong atau
aktifkan fungsi Clean Hose dalam Tetapan Semburan. Ulangi langkah ini untuk mengosongkan tangki sepenuhnya.

2. Keluarkan penapis tangki semburan untuk membersihkan dan membuang sebarang halangan.

3. Pastikan struktur pesawat disambungkan sepenuhnya dan bateri dikeluarkan supaya ia boleh dibasuh terus dengan air.
la disyorkan untuk menggunakan mesin basuh semburan yang diisi dengan air untuk membersihkan badan pesawat
dan lap dengan berus lembut atau kain basah sebelum mengeluarkan sisa air dengan kain kering.

4. Jika terdapat habuk atau cecair racun perosak pada motor, bebaling, lap dengan kain basah sebelum membersihkan sisa
air dengan kain kering.

5. Lap permukaan dan skrin alat kawalan jauh dengan kain basah bersih yang telah diperah dengan air.
6. Simpan pesawat yang telah dibersihkan dalam persekitaran yang kering.
* Rujuk kepada Manual Pengguna untuk maklumat lanjut tentang penggunaan dan penyelenggaraan.

Spesifikasi

Pesawat (Model: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Frekuensi Operasi'’ & Kuasa Pemancar (EIRP)

Suhu Pengendalian

Radar

Model

Frekuensi Operasi & Kuasa Pemancar (EIRP)
Suhu Pengendalian

Alat Kawalan Jauh (Model: TKPL2)

Suhu Pengendalian

Penghantaran Video 04

Frekuensi Operasi"’ & Kuasa Pemancar (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Frekuensi Operasi'"’ & Kuasa Pemancar (EIRP)

Bluetooth 5.2
Frekuensi Operasi & Kuasa Pemancar (EIRP)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0° hingga 40°C (32° hingga 104°F)

RD241608RFV3.1 (Radar Hadapan); RD241608RBV2 (Radar Belakang)
24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

0° hingga 40°C (32° hingga 104°F)

-20° hingga 50° C (-4° hingga 122° F)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHz: <10dBm

[1]1 Frekuensi 5.8 dan 5.1 GHz adalah dilarang di sesetengah negara. Di sesetengah negara, frekuensi 5.1 GHz hanya dibenarkan untuk

digunakan di dalam bangunan.
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Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

ANUAUMsHvULa:Fdotumsavdeunyinu (EIRP)™M

uans 5.2
AWAUMSAIvIULa:Mdvtunisdvdndeuinu (EIRP)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0° £iv 40° C (32° §iv 104° F)

RD241608RFV3.1 (tsansauKt); RD241608RBV2 (1sansaiurav)
24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

0° 60 40° C (32° fiv 104° F)

-20° 0 50° C (-4° &0 122° F)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm

[11 tuvds:inAldaurnatRtsaduAUE 5.8 wa: 5.1 GHz uuivus:ina aunuatRigAduAILE 5.1 GHz [dlawizmgtuaimstiitu
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Téng quan
May bay

Canh quat

bong co

B6 diéu khién téc d6 dién tlr (ESC)
Deén chi bao phia trudc

Deén chi béo phia sau

Radar phia truéc

Ang-ten D-RTK™ Tich hgp

NowvAEwWwN =

Piéu khién tir xa

10.
11.

12.
13.

Hé théng quan sat

bén pha

Camera FPV

Ang-ten truyén hinh anh
OCUSYNC™ bén ngoai
Radar phia sau

Pin mdy bay théng minh

14.
15.
16.
17.
18.
19.

Binh phun

Bom cap liéu
Voi phun

Pau phun

Cang dap

Pong hd do murc

Man hinh cdm tng

Dbén LED trang thai két noi
Can diéu khién

Nut quay lai

Cac nut L1/L2/L3/R1/R2/R3
NGt Ty bay vé diém ct canh
(Return to Home, RTH)

7. Micrd

ou kA wN -
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10.
11.
12.
13.
14.
15.

beén LED trang thai

beén LED bao murc pin

NGt ngudn

Nut 5D

Nut Tam dirng Chuyén bay
Ang-ten bén ngoai

NGt C3 ¢4 thé tly chinh
NUm van bén trai

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

NUt phun/rai

Cong tic chuyén ché d6 bay
Céng HDMI

Céng USB-A

Nut chuyén déi FPV/ban do
NUm van bén phai

Banh xoay cuén

Ang-ten bén trong
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24. Cacnut C1/C2 28. NGt md nap sau 32. L6 hat khi
25. Nap sau 29. Khoang chtra thiét bj chia sé 33. Gia do
26. Nut thao pin 30. Khe c&dm thé microSD
27. Khoang pin 31. C6ng USB-C

San sang Cat canh

Can hiéu rd cac hudng dan bay co ban, dé€ bo vé chinh ban va bdo ddm an toan cho nhitng ngudi xung quanh.

Hay nhd doc tuyén bé mién trir trach nhiém va cac huwéng dan an toan.

Danh muc kiém tra trugc khi bay

E.Bat ngudn bd dieu khién tir xa, dm bao rang ing dung DJI Agras da dugc md, va sau d6 bat ngudn may bay. Dam bao
b6 diéu khién tir xa va may bay d& dugc két néi. Vao man hinh chl trong ing dung va cham vao Start (Bat dau) dé vao
muc Operation View (Xem Van hanh). Bam béo thanh trang thai & géc trén bén trai man hinh c6 mau xanh 1a cay. Néu
khdng, may bay khong thé cat canh.

;@—_ + Nén dung dinh vi RTK. Trong tng dung, dén phan Operation View (Xem Hoat dong), bam £ va sau d6 bam

RTK dé chon mét phuong thirc nhan tin hiéu RTK.

+ Nén dung DJI Cellular Dongle dé két néi internet. Trong (ng dung, dén phan Operation View (Xem Hoat
déng), bam % va chon Network Diagnostics (Chan doan Mang). Mé-dun rdi va thé SIM dién thoai hoat déng
binh thudng néu trang thai cda tat ca cac thiét bj trong chudi mang c6 mau xanh la.

Bay thu cong
Cat canh/ha canh thud cong

R

N 4 74

@ Khai déng dong co: Thurc hién Iénh két hop véi can diéu khién va gilt trong hai gidy.
(@ Cat canh: Bay can digu khién bén tréi (ché dd 2) huéng 1&n dé cat canh.

@ Ha canh / Ding ddng co: Dy can diéu khién bén trai (ché do 2) hudng xudng cho dén khi thiét bj bay ha canh.
Gilr trong ba gidy dé dirng dong co.

-+ Nhan va gitr déng thoi nat C1, C2 va nat tam dirng chuyén bay cho dén khi dong co dirng lai néu c6 trudng
’Q hop khan cap.
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Can diéu khién (Ché db 2)
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cac tinh hudng khac, hady cat canh va ha canh thd cong.

Bat dau Van hanh
Quy trinh van hanh

X, + DEthiét bj bay c6 thé tu ddng cat canh va thurc hién mot hoat dong, nén lap so dd thurc dia va chon mot hoat
Q‘ dong trudce khi cat canh. Xem phan Starting Operations (B4t dau Van hanh) dé biét thém thong tin. D&i vai

Ngudi dung cé thé thuc hién cac thao tac 1ap ban dé trong khu vuc hoat dong bang (ng dung DJI Agras va nhan ban d6 HD
théng qua téi tao ngoai tuyén béng bd diéu khién tir xa sau d6 1ap k& hoach thuc dia trén ban dd HD cho c4c hoat dong
Tuyén bay. M0 t& sau day st dung Diém ngam, Lap ban dd tuyén bay va Van hanh theo tuyén bay lam vi du.

Bat ngudn bd diéu khién tir xa, sau d6 bat
ngudn may bay. Vao muc Operation View
(Xem Van hanh) trong &g dung.

Q >

-+
Kéo ban dd va nhan Add (Thém) dé thém

mot diém & vi tri trd chudt chir thap. Bam

M aé wu.

Chon Truding va bam Thém.

15 >

Dat cac tham s6 tuyén bay, kéo {0 dé dieu
chinh hudng bay ctia tuyén bay va bdm vao
() dé Iuu lai.
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B&m vao nut ché d6 & phia trén bén tréiva
chon Route Mapping (Lap ban do Tuyén
bay) trén bang Mapping (Lap ban do) trong
man hinh Iya chon ché d6 tac vu.

KR >

Bam Start va di chuyén thanh truot dé tit.
May bay sé& tur dong thuc hién hoat dong lap
ban d6 doc theo tuyén.

° >

Bam vao (+)va chon Crosshair (Biém
ngam). Kéo ban dd va nhan Add (Thém) dé
thém mét diém ranh giéi trén ban do.

v/ >

B&m (V] dé str dung thurc dia va dat tham
s6 tac vu.

B&m vao (+] & man hinh bén phai, chon
Tuyén bay theo Vung hoac Tuyén bay Ranh
gidi va dat D6 phan gidi, sau d6 bam a
chon Biém ngam.

= >

Ch& hoan tat thao tac tai tao. Bam vao Plan
Field (K& hoach Thuc dia) dé thuc hién cac
hoat dong.

>

Chon loai diém la Chudng ngai vat hodc
Khu vurc khong phun, va danh dau chudéng
ngai vat hodc cac khu vurc khdng can phun
trén ban do.

+

&

Nhén Start dé bt dau nhiém vuy.



+  Chi cét canh trong cac khu vuc md va thiét [ap mot Dinh tuyén Két ndi va D6 cao RTH phi hgp theo mai
truong hoat dong.

+  C6 thé dirng mot hoat ddng bang cach dich chuyén nhe can diéu khién. May bay s& gilt thang bang va ghi
lai vi tri tam dimng. Sau d6, may bay c6 thé dugc diéu khién bang tay. Chon lai hoat dong dé tiép tuc. Thiét bj
bay sé tu dong quay lai vi tri tam dirng va tiép tuc hoat dong. Chu y dén an toan ctia may bay khi quay trd lai
vi tri tam ding.

+ Trong Ung dung, ngudi dung cé thé thiét Iap quy trinh ma may bay sé& thuc hién sau khi hoan thanh hoat déng.

+ Tham khdo Sach Hudng Dan SIr Dung dé biét thém théng tin vé cac quy trinh van hanh va cac luu y an toan.

Tw bay vé diém cit canh (RTH)

Thiét bi bay s& tu dong bay vé diém cit canh Home Point trong cc tinh hudng sau:

Smart RTH: Ngudi dung nhan va gilr nat RTH.

Failsafe RTH*: Mat tin hiéu tir b diéu khién tir xa.

RTH pin yéu*: Mic pin may bay dat dén murc pin yéu da thiét 1ap trudc.

Tré vé sau khi hoan thanh nhiém vu*: Nhiém vu da hoan thanh.

Trong qué trinh RTH, néu c6 vat can trén dudng vé, may bay sé& bay vuot qua dé tranh va cham hodc gidm téc do dé
chuyén sang trang thai lo Iimg (hanh vi nay phu thudc vao dia hinh van hanh da chon). Sau khi lo Itmg, may bay s& thoat
khoi ché d6 RTH va chd nhan cac 1énh tiép theo.

* Ngudi dung c6 thé thiét Iap hanh ddng clia may bay qua trng dung. Tly chon nay chi kha dung khi ché dd RTH dugc bat.

> ~

Bao dudng

V@ sinh tat ca cac bd phan cla thiét bi bay va bd diéu khién tir xa vao cudi mdi ngay thuc hién phun sau khi may bay tr&

vé nhiét do binh thudng. KHONG vé sinh thiét b bay ngay sau khi hoan thanh céng viéc.

1. D6 day nudc sach hodc nudc xa phong vao binh phun va phun nudéc qua dau phun cho dén khi can binh hodc bat
chire ndng Clean Hose (Lam sach 8ng) trong Cai dat phun. Lap lai budc nay dé 1am sach hoan toan binh chira.

2. Thao bd loc binh phun dé Iam sach va loai bé can ban.

3. Pam bdo rang cdu trdc clia may bay dugc két ndi hoan toan va pin da dugc thio dé c6 thé rira truc tiép bang nudc.
Nén dung may phun rtra dé lam sach than may bay bang nudc va lau bang chéi mém hodc khan uét trudce khi lau
nudc dong lai bang khan khé.

4. Néu c6 bui ban hodc thudc trir su trén ddng ca hodc canh quat, hay lau sach bang khan udt trude khilau khd nudc
du bang khan kho.

5. Dung khan uét sach da vat khé nudc dé lau bé mat va man hinh cda bo diéu khién tir xa.

6. Bao quadn may bay dd dugc lam sach & noi kho réo.

* Tham khdo Sach Huéng Dan Str Dung dé biét thém théng tin vé cach sir dung va bao tri.

”~ ~ ~ ~
Thong so6 ky thuat
May bay (Model: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)
Tan s6 van hanh! & Cong suat phat (EIRP)

2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Nhiét d6 hoat dong 0° dén 40°C (32° dén 104°F)
Radar

M& hinh RD241608RFV3.1 (Radar phia trudc); RD241608RBV2 (Radar phia sau)

Tan s6 van hanh va Céng sudt phat (EIRP)
Nhiét d6 hoat dong

Bo diéu khién tir xa (Model: TKPL2)
Nhiét d6 hoat dong

Truyén video 04

Tan s van hanh( & Céng sudt phat (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Tan s6 van hanh & Cong sudt phat (EIRP)

Bluetooth 5.2
Tan s6 van hanh va Céng suat phat (EIRP)

24,05 - 24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0° dén 40°C (32° dén 104°F)

-20° t6i 50° C (-4° dén 122°F)

2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2,4000-2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 - 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2,4000-2,4835 GHz: <10 dBm

[1] Cactan sé 5,8 va 5,1GHz bi cd&m & mot s6 qudc gia. & mot s6 qudc gia, chi dugc phép str dung tan s6 5,1 GHz & trong nha.
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Ubersicht

Fluggerat

1. Propeller 8. Sichtsystem 14. Spruhtank
2. Motoren 9. Scheinwerfer 15. Férderpumpen
3. Elektronische Drehzahlregler (ESC)  10. FPV-Kamera 16. Spruhlanze
4. Anzeigen vorne 11. Externe OCUSYNC™ 17. Sprinkler
5. Anzeigen hinten Bildlibertragungsantennen 18. Landegestell
6. Vorderes Radar 12. Hinteres Radar 19. Pegelanzeige
7. Onboard D-RTK™ Antennen 13. Intelligent Flight Battery
Fernsteuerung
g:o mﬂ%
VoSG ®
¢® O
o L@
@egD ©O0 Bed
e ( 7 i | 7 ) ]

1. Touchscreen 9. Akkustand-LEDs 17. Flugmodusschalter
2. Verbindungsstatus-LED 10. Ein/Aus-Taste 18. HDMI-Anschluss
3. Steuerknippel 11. 5D-Taste 19. USB-A-Anschluss
4. Zurlck-Taste 12. Flugpausetaste 20. Umschalttaste FPV/Karte
5. L1/L2/L3/R1/R2/R3-Tasten 13. Externe Antennen 21. Rechtes Radchen
6. Automatische Rickkehrtaste 14. Frei belegbare Taste C3 22. Einstellrad
7. Mikrofon 15. Linkes Radchen 23. Interne Antennen
8. Status-LED 16. Taste zum Spriihen/Ausbringen
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24. C1/C2-Tasten 28. Entriegelungstaste fur hintere 31. USB-C-Anschluss
25. Hintere Abdeckung Abdeckung 32. Lufteinlass
26. Akkuentriegelungstaste 29. Dongle-Fach 33. Halterung
27. Akkufach 30. microSD-Kartensteckplatz

Startvorbereitungen

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der N&he ist es wichtig, die
grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.

Lesen Sie unbedingt den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften.

Checkliste vor dem Flug

Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Die DJI Agras App muss aktiviert sein. Schalten Sie dann das Fluggerat ein.
Vergewissern Sie sich, dass die Fernsteuerung und das Fluggerat eingeschaltet sind. Wechseln Sie in der App zum
Startbildschirm und tippen Sie ,Start” an, um die Einsatzansicht zu sehen. Stellen Sie sicher, dass die Statusleiste oben
links auf dem Bildschirm griin ist. Anderenfalls kann das Fluggerat nicht starten.
wX. + Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Gehen Sie in der App zur Einsatzansicht, tippen Sie auf €8 und dann
Q auf RTK, um eine Methode fir den Empfang von RTK-Signalen auszuwahlen.
+ Far die Internetverbindung wird der DJI Mobilfunk-Dongle empfohlen. Offnen Sie in der App die
Einsatzansicht, tippen Sie auf £ und wéhlen Sie ,Netzwerk-Diagnose” aus. Wenn der Status aller Geréate in
der Netzwerkkette in griin angezeigt wird, funktionieren Mobilfunk-Dongle und SIM-Karte einwandfrei.

Manueller Flug
Manuelles Abheben/Landen

G9-9G (6 [@

A" ¢ 7

( starten der Motoren: Steuerkniippel-Kombinationsbefehl zwei Sekunden lang ausfiihren.
@ Abheben: Zum Abheben den linken Steuerkniippel (Modus 2) nach oben driicken.

@ Landen / Stoppen der Motoren: Den linken Steuerkniippel (Modus 2) nach unten driicken, bis das Fluggerat
landet. Halten Sie ihn drei Sekunden lang nach unten gedriickt, um die Motoren auszuschalten.

o=. + Dricken Sie gleichzeitig die Tasten C1, C2 und Flugpause und halten Sie sie gedrtickt, bis der Motor im
Q Notfall stoppt.
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Steuerknuppel (Modus 2)
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-+ Umdas Fluggerat automatisch abheben und eine Arbeit ausfiihren zu lassen, sollten Sie einen Plan fir das Feld
Q erstellen und noch vor dem Start die Bedienung auswahlen. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt

.Betriebsaufnahme” (Starting Operations). Bei anderen Szenarien kdnnen Sie manuell starten und landen.

Einsdatze durchfiuhren

Vorgehensweise

Der Pilot kann Kartierungen im Bedienungsbereich tber die DJI Agras App durchfiihren, mit der Fernsteuerung eine
HD-Karte Uber Offline-Rekonstruktion erhalten und dann auf der HD-Karte ein Feld fir den Routenbetrieb planen. Die
folgende Beschreibung verwendet Fadenkreuz, Routenplanung und Routenbetrieb als Beispiele.

Schalten Sie die Fernsteuerung und das
Fluggerat ein. Rufen Sie in der DI Agras
App die Einsatzansicht auf.

Q >

—_t

Ziehen Sie die Karte und tippen Sie
»Hinzufligen” an, um einen Punkt zur
Fadenkreuz-Position hinzuzufiigen. Tippen
Sie auf(/], um die Daten zu speichern.

>

Wahlen Sie ,Feld” aus und tippen Sie auf
#Hinzufiigen®.

s >

Stellen Sie die Parameter fir die Route ein,

ziehen Sie { O ;, um die Flugrichtung der
Route anzupassen, und tippen Sie dann auf

um zu speichern.

44

Tippen Sie die Modus-Taste oben links
an, und wahlen Sie im Aufgabenmodus-
Auswahlbildschirm die Option ,Routen-
Kartierung”im Bereich ,Kartierung".

KR >

Tippen Sie auf ,Start” und bewegen Sie
den Schieberegler, um abzuheben. Das
Fluggerét fihrt die Kartierung entlang der
Route automatisch durch.

Q >

_t

Tippen Sie auf (+] und wahlen Sie
,Fadenkreuz“. Ziehen Sie die Karte

und tippen Sie auf ,Hinzuftigen”, um
Grenzpunkte auf der Karte hinzuzufiigen.

v >

Tippen Sie auf(¥/], um das Feld zu
verwenden und Aufgabenparameter
einzustellen.

Tippen Sie auf (+] auf dem rechten
Bildschirm, wahlen Sie ,Bereichs-Route”
oder ,Begrenzungs-Route” und setzen Sie
die Auflésung, tippen Sie dann auf
wahlen Sie ,Fadenkreuz" aus.

= >

Warten Sie, bis die Rekonstruktion
abgeschlossen wurde. Tippen Sie auf ,Feld
planen”, um einen Einsatz durchzufiihren.

>

Wahlen Sie den Punktetyp als ,Hindernis”
oder ,Nicht-Spriihbereich” aus und

markieren Sie Hindernisse oder Bereiche,
die kein Spriihen erfordern, auf der Karte.

+

&

Tippen Sie auf ,Starten”, um die Aufgabe zu
starten.

:~. + Fliegen Sie ausschlieBlich in offenen Bereichen ab und stellen Sie das Verbindungs-Routing und die RTH-
Q Hoéhe gemaR der Einsatzumgebung angemessen ein.



+ Ein Einsatz kann durch eine leichte Bewegung des SteuerknUppels pausiert werden. Das Fluggerat schwebt
und zeichnet den Haltepunkt auf. Danach lasst sich das Fluggerat manuell steuern. Wéhlen Sie erneut den
Einsatz, um fortzufahren. Das Fluggerat kehrt automatisch zum Haltepunkt zurtick und nimmt den Betrieb
wieder auf. Achten Sie bei der Rickkehr zum Punkt der Unterbrechung auf die Sicherheit des Fluggerats.

+ Der Pilot kann die vom Fluggerat durchzuflihrende Aktion nach dem Ende des Einsatzes in der App einstellen.

+  Weitere Informationen zu den Betriebsverfahren und Vorsichtsmalinahmen finden Sie im Handbuch.

Ruckkehrfunktion

Das Fluggerat kehrt in den folgenden Situationen automatisch zum Startpunkt zurtick:

Intelligente Rickkehr: Der Benutzer driickt die Riickkehr-Taste und hélt sie gedriickt.

Sicherheitsbedingte Rickkehr (FailSafe RTH)*: Das Fernsteuerungssignal ist unterbrochen.

Rickkehr bei niedrigem Akkustand*: Der Akkustand des Fluggerats erreicht die voreingestellte Schwelle fiir niedrigen
Akkustand.

Ruckkehr nach dem Betrieb*: Die Aufgabe ist abgeschlossen.

Wenn sich auf dem Rickkehrweg wahrend der Riickkehr ein Hindernis befindet, wird das Fluggerat es umfliegen, um es
zu vermeiden, oder es wird langsamer, um in den Schwebeflug Giberzugehen (das Verhalten hangt vom ausgewahlten
Betriebsgeldnde ab). Das Fluggerat beendet die Riickkehr und wartet nach dem Ubergehen in den Schwebeflug auf
weitere Befehle.

* Benutzer kénnen die Aktion des Fluggerats in der App einstellen. Nur verfligbar, wenn die Riickkehr eingestellt ist.

Wartung

Reinigen Sie alle Teile des Fluggerats und der Fernsteuerung am Ende eines Spriihtages, sobald das Fluggerat wieder eine

normale Temperatur aufweist. Das Fluggerat darf NICHT sofort nach dem Betrieb gereinigt werden.

1. Flllen Sie den Sprihtank mit sauberem oder Seifenwasser und spriihen Sie das Wasser durch die Sprinkler, bis der Tank
leer ist, oder aktivieren Sie die Funktion ,Schlauch reinigen” in den Spriheinstellungen. Wiederholen Sie den Schritt, um
den Tank vollstandig zu reinigen.

2. Entfernen Sie das Sprihtanksieb, um es zu reinigen und eventuelle Verstopfungen zu beseitigen.

3. Stellen Sie sicher, dass die Teile des Fluggerats vollstandig angeschlossen sind und der Akku entfernt ist, damit sie
direkt mit Wasser abgewaschen werden kénnen. Zum Reinigen des Chassis wird empfohlen, einen mit Wasser gefiillten
Spruhwascher zu verwenden. Reinigen Sie das Fluggerat vorsichtig mit einer weichen Burste oder mit einem nassen
Tuch. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

4. Wenn die Motoren oder Propeller staubig sind oder irgendwelche Riickstande von Pestiziden aufweisen, dann wischen
Sie sie mit einem feuchten Tuch ab. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

5. Wischen Sie die Oberflache und den Bildschirm der Fernsteuerung mit einem sauberen, feuchten Tuch ab. Das Tuch darf
nicht nass sein.

6. Bewahren Sie das gereinigte Fluggerdt an einem trockenen Ort auf.

* Weitere Informationen zur Nutzung und Wartung finden Sie im Handbuch.

Technische Daten

Fluggerat (Modell: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Betriebsfrequenz'’ & Sendeleistung (EIRP) 2,4000 bis 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 bis 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Betriebstemperatur 0 ° bis 40 °C

Radar

Modell RD241608RFV3.1 (Vorne Radar); RD241608RBV2 (Hinter Radar)

Betriebsfrequenz und Sendeleistung (EIRP) 24,05 bis 24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Betriebstemperatur 0 ° bis 40 °C

Fernsteuerung (Modell: TKPL2)

Betriebstemperatur -20 °C bis 50 °C

04-Videolibertragung

Betriebsfrequenz"’ & Sendeleistung (EIRP) 2,4000 bis 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5,725 bis 5,850 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802,11 a/b/g/n/ac/ax)

Betriebsfrequenz" & Sendeleistung (EIRP) 2,4000 bis 2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150 bis 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 bis 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
Betriebsfrequenz und Sendeleistung (EIRP) 2,4000 bis 2,4835 GHz: < 10 dBm

[1]1 Die Frequenzen 5,8 und 5,1 GHz sind in einigen Landern verboten. In einigen Landern darf das Frequenzband 5,1 GHz nur in Innenrdumen
verwendet werden.
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Descripcion general

Aeronave

1. Hélices 7. Antenas D-RTK™ integradas 13. Bateria de vuelo inteligente

2. Motores 8. Sistema de vision 14. Tanque de rociado

3. Regulador electrénico de 9. Foco 15. Bombas de suministro
velocidad (ESC) 10. Cémara FPV 16. Lanza de rociado
Indicadores delanteros 11. Antenas de transmision de la 17. Rociadores
Indicadores traseros imagen OcuSync™ externas 18. Tren de aterrizaje

6. Radar frontal 12. Radar trasero 19. Indicador de nivel

Control remoto

1. Pantalla tactil 8. Led de estado 16. Botdn de rociado/esparcido
2. Led de estado de conexion 9. Ledes de nivel de bateria 17. Selector de modo de vuelo
3. Palancas de control 10. Botén de encendido 18. Puerto HDMI
4. Botoén de retroceso 11. Botén 5D 19. Puerto USB-A
5. Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3 12. Botdn de detener vuelo 20. Boton de cambio de FPV/mapa
6. Botoén de regreso al punto de 13. Antenas externas 21. Selector derecho
origen (RPO) 14. Botdn personalizable C3 22. Rueda de desplazamiento
7. Micréfono 15. Selector izquierdo 23. Antenas internas
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24. Botones C1/C2 28. Boton de liberacion de la tapa 31. Puerto USB-C
25. Tapa trasera trasera 32. Entrada de aire
26. Boton de liberacion de bateria 29. Compartimento del adaptador 33. Soporte

27. Compartimento de la bateria ~ 30. Ranura para tarjeta microSD

Preparacion para el despegue

Es importante conocer algunas directrices basicas de vuelo, tanto para su seguridad como para la de
quienes le rodean.

No olvide leer el documento de renuncia de responsabilidad y directrices de seguridad.

Lista de comprobacién previa al vuelo

Encienda el control remoto, aseglrese de que se haya abierto la aplicacién DJI Agras y, a continuacién, encienda la
aeronave. Compruebe que el control remoto y la aeronave estén conectados. Vaya a la pantalla de inicio y pulse “Iniciar”
para acceder a la vista de camara. Aseglrese de que la barra de estado en la parte superior izquierda de la pantalla
esté en verde. De lo contrario, la aeronave no puede despegar.
X. + Serecomienda usar el posicionamiento RTK. En la aplicacién, vaya a Vista de cdmara, pulse £y, a
Q continuacién, RTK para seleccionar un método de recepcién de sefiales RTK.
+ Serecomienda usar el adaptador celular DJI para la conexién a Internet. En la aplicacién, vaya a Vista
de cdmara, pulse £¢ y seleccione Diagnéstico de red. El adaptador celular y la tarjeta SIM funcionan
correctamente si el estado de todos los dispositivos de la cadena de red se muestra en verde.

Vuelo manual
Despegue/aterrizaje manual

Gy 0G5 W@

@ Iniciar motores: Ejecute el comando de combinacién de palancas y manténgalo durante dos segundos.

(@ Despegue: Empuije la palanca de control izquierda (modo 2) hacia arriba para despegar.

@ Aterrizaje / Detener motores: Empuje la palanca de control izquierda (modo 2) hacia abajo hasta que la
aeronave aterrice. Manténgala asi durante tres segundos para detener los motores.

-+ Presioney mantenga presionados los botones C1, C2 y detener vuelo simultaneamente hasta que el motor
’Q‘ se detenga en caso de emergencia.
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Palanca de control (Modo 2)
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+ Para que la aeronave automatice el despegue y la ejecuciéon de un funcionamiento determinado, se
recomienda que antes se haga una planificacién de un campo de cultivo y se le asigne dicha operacién.

Consulte la seccién “Operaciones de inicio” para obtener mas informacién. Para otras situaciones, despegue

y aterrice de forma manual.

Inicio de las operaciones

Procedimiento operativo

Los usuarios podran realizar tareas de cartografia en la zona de operaciones con la aplicacién DJI Agras, recibir en el
control remoto un mapa HD a través de la reconstruccién sin conexién y, a continuacién, planificar campos para ejecutar
operaciones. La siguiente descripcion utiliza Punto de mira, Cartografia de ruta y Operacién de ruta como ejemplos.

Encienda el control remotoy, a
continuacion, la aeronave. Entre en la vista
de cdmara en la aplicacion DJI Agras.

Q >

_

Arrastre el mapa y pulse “"Afiadir” para
agregar un punto en la posicién del punto
de mira. Pulse |v/) para guardar.

>

Seleccione Campo y pulse Afiadir.

Establezca los parémetros de la ruta,
arrastre | O : para ajustar la direccién de
vuelo de la ruta, y pulse /. para guardar.

Pulse el botén de modo, en la parte
superior izquierda. En el panel Cartografia
y mapeado de la pantalla de seleccion del
modo de tareas, seleccione Cartografia de
trayectorias.

KR >

Pulse Iniciar y mueva el deslizador
para despegar. La aeronave ejecuta
automaticamente la operacién de
cartografia a lo largo de la trayectoria.

Q >

—_
Pulse [+] y seleccione Punto de mira.

Arrastre el mapa y pulse Afiadir para
agregar puntos de limite en el mapa.

Vv >

Pulse (v para usar el campo y establezca el
parémetro de la tarea.

Pulse [+] en la parte derecha de la pantalla;
seleccione Ruta de &rea o Ruta de limite

y configure la Resolucién, a continuacion,
pulse (+]y seleccione Punto de mira.

= >

Espere a que se complete la reconstruccién.
Pulse Campo del plan para ejecutar
operaciones.

>

Seleccione el tipo de punto como Obstéculo
o Area de no pulverizacién, y marque
obstaculos o dreas que no requieren
pulverizacién en el mapa.

+

(]

Pulse Iniciar para comenzar la tarea.

+ Despegue Unicamente en areas abiertas y establezca el valor de la trayectoria de conexion y la altitud del
RPO segun el entorno de funcionamiento.



+ Todas las operaciones se pueden pausar con un ligero movimiento de la palanca de control. La aeronave
entrara en vuelo estacionario y registrara el punto de interrupcion, tras lo cual se podréa controlar
la aeronave manualmente. Seleccione la operacién de nuevo para continuar. La aeronave regresa
automaticamente al punto de interrupcién y reanuda la operacidn. Preste atencién a la seguridad de la
aeronave cuando regrese esta al punto de interrupcién.

+ Laaplicacién permite definir qué accién ejecutara la aeronave después de terminada la operacion.

+ Consulte el manual de usuario para obtener mas informacién sobre los procedimientos operativos y las
precauciones.

Regreso al punto de origen (RPO)

La aeronave volvera al punto de origen automéaticamente en las siguientes situaciones.

Smart RTH (RPO inteligente): El usuario presiona y mantiene presionado el botén RPO.

RPO de seguridad*: Se ha perdido la sefial del control remoto.

RPO por bateria baja*: El nivel de bateria de la aeronave alcanza el umbral de bateria baja preestablecido.

Regreso tras la operacién®*: La tarea esta completada.

Si hay un obstaculo en la ruta de regreso durante el RPO, la aeronave lo evitara o reducira la velocidad para entrar en
vuelo estacionario (el comportamiento depende del terreno de operacién seleccionado). La aeronave sale del RPO y
espera mas comandos después de entrar en vuelo estacionario.

* Los usuarios pueden configurar la accién de la aeronave en la aplicacién. Solo disponible si se establece el RPO.

Mantenimiento

Limpie todas las piezas de la aeronave y del control remoto al final de cada jornada de rociado y después de que la aeronave

haya vuelto a su temperatura normal. NO limpie la aeronave inmediatamente después de completar las operaciones.

1. Llene el tanque de rociado con agua limpia o jabonosa y rocie el agua a través de los rociadores hasta que el tanque esté
vacio o active la funcién Limpiar manguera en la Configuracion de rociado. Repita el paso para limpiar completamente el
tanque.

2. Retire elfiltro del tanque de rociado para limpiar y eliminar cualquier obstruccién.

3. Aseglrese de que todas las piezas de la estructura de la aeronave estén completamente fijadas y que la baterfa se haya
retirado, para que la estructura pueda lavarse directamente con agua. Se recomienda usar un pulverizador de agua para
limpiar el cuerpo de la aeronave y limpiar con un cepillo suave o un pafio himedo antes de eliminar los residuos de
agua con un pario seco.

4. Sihay polvo o liquido pesticida en los motores o las hélices, limpielos primero con un pafio himedo antes de secar los
restos de agua con un pafio seco.

5. Limpie la superficie y la pantalla del control remoto con un pafio himedo limpio escurrido.

6. Almacene la aeronave limpia en un ambiente seco.

* Consulte el manual de usuario para obtener mas informacién sobre el uso y el mantenimiento.

. g .
Especificaciones

Aeronave (Modelo: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Frecuencia de funcionamiento'y Potencia del 2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
transmisor (PIRE) 5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Temperatura de funcionamiento De 0 a 40 °C (de 32 a 104 °F)

Radar

Modelo RD241608RFV3.1 (radar delantero); RD241608RBV2 (radar trasero)
Frecuencia de operacién y Potencia del transmisor (EIRP) 24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Temperatura de funcionamiento De 0 a 40 °C (de 32 a 104 °F)

Control remoto (Modelo: TKPL2)

Temperatura de funcionamiento De -20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)

Transmisién de video 04

Frecuencia de funcionamiento'y Potencia del 2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
transmisor (PIRE) 5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Frecuencia de funcionamiento'y Potencia del 2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
transmisor (PIRE) 5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Bluetooth 5.2
Frecuencia de operacion y Potencia del transmisor (EIRP) 2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm

[1] Las frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos paises, la banda de frecuencias de 5.1 GHz se permite
Unicamente para el uso en interiores.
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1. 'EAwkeg 7. Evowpatwpéveg kepaieg D-RTK™ 13. 'EEumvn pmatapia mtAong
2. Motép 8. Zuotnua dpaong 14. Aoxelo Pekaopol
3. HAeKTpOVLKAG PUBLOTAG 9. MpoPoiéag 15. AVTALEG XOpryNong
Taxotntag (ESC) 10. Kapepa FPV 16. A6yxn Yekaopol
EpmpooBiot Aeikteg 11. EEwtepikd OCUSYNC™ Kepaieg 17. Wekaotrpeg
OnioBiot Aeikteg peTadoong €Lkovag 18. MnNXQuLop6C TIpooyeiwang
6. Epmpdoblo pavtap 12. OmioBio pavtap 19. MeTpntrg oTddung
TnAexelpLotripLo
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1. 08dvn apng 8. LED kataotaong 16. Kouprl Yekaopol/sLaomopdg
2. LED Katdotaong £uvéeang 9. LED otdbung pmatapiag 17. AakdmTng Asttoupyiag mTrong
3. MoxMol eréyxou 10. Koupmi evepyoroinong 18. ©Upa HDMI
4. Kouprt emotpo@ic 11. Kouprdi 5D 19. ®Upa USB-A
5. Kouprma L1/L2/L3/R1/R2/R3 12. Koupri mavong merong 20. Koupmi evalhayng FPV/xaptn
6. Kouptdi emotpo@rig oto onpeio 13. EEWTEPLKEG Kepaleg 21. AegLog emhoyéag

apxkng Béong (RTH) 14. Kouprt eEatopikeuong C3 22. Tpox6G KUALoNG
7. Mwkpopwvo 15. Aplotepdg emhoyéag 23. EoWTEPLKEG Kepaleg
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24. Koupmd C1/C2 27. ©dAapog pmatapLv 30. Ymodoxn kdptag microSD
25. MNiow kdAuppa 28. Koupri aneAeubépwong miow 31. ©Upa USB-C
26. Koupti ameAeuBépwong kaAUppaTog 32. Eloo8og aépa
pmatapiag 29. ©dAapog Dongle 33. Bpayiovag

MpostoLpacia yLa anoysiwon

Elval onpavtikd va Katavoroete TG BActkég 08nyleg yla TLG TITAOELG, TOOO yLa TNV Tipootacia oag 660
KL yLa TNV ac@aiela twv yopw oag.

BeBalwBelte Ot €xete SlaBaoeL Ty amomoinan euBUVNG Kat TLG 08nyieg acpaAeLag.

Alota eAeyyou TIpLv amod tnv mTron
EvepyoTioLoTe To TnAexELpLoTnpLo, BeBatwbeite dTL n epappoyr DJI Agras €lval avolTr Kat MELTA EVEPYOTIOLNOTE
TO QEPOOKAPOG. BeBalwOELTE OTL TO TNAEXELPLOTHPLO KAL TO AEPOOKAPOG elval ocuvdeSepéva. MetaBeite otnv apxikn
086vn TG epappoyng kat atriote Evapén yia va eLoéNbete otnv MpoPoAr Asttoupyiag. BeBatwbelite 6t n ypappr
KATAOTAONG OTNV EMAVW apLOTEPT) 086VN Elvat TIPAGLVN. ALAQOPETLKA, TO AEPOCKAPOG Sev UTTOPEL va amnoyeLwBel.
N.+ Zuviotatal n tonoBetnon RTK. v epappoyn, petaBeite otnv NMpoBoAr Aettoupyiag, matriote & kat otn
'Q’ ouvéxela RTK yia va em\égete pa péboso Agng onpdtwy RTK.
+ To DJI Cellular Dongle cuviotdtat yla cUVSeon oto Sladiktuo. £Tnv epappoyn, Hetapelte otnv MpoBoin
Aettoupylag, matrote £ kat emAEETe AlayvwoTikd Stktvou. To cellular dongle kat n kdpta SIM Aettoupyolv
OWOTA EQV 1 KATAOTAGCN OAWV TWV GUCKEUWY 0TNV aAuaciSa Stktou eppaviletal HE TTPAGLVO XpWHA.

Xelpokivntn Mtrion
Xetwpokivntn Anoyeiwon/Mpooysiwaon

G9 0Q| [¢] [@

A" ¢ 74

(@ Ekkivnon potép: EKTEAECTE TNV EVIOAR CUVELACHOU TWV XELPLOTNPLWY KAl KPATAOTE yia SUo SeutepdAemta.

@ Amnoysiwon: ZPWETE TPOG TA TTAVW TO APLOTEPS XELPLOTAPLO EAEYXOUL (AELTOUpYia 2) yLa amoyeiwon.

@ nNpooysiwon / otapdtnpa potép: IMPWETE TTPOG TA KATW TO APLOTEPS XELPLOTAPLO EAEyxoL (Aeltoupyia 2)
HEXPL Va TTPOOoYELWBEL TO aEPOTKAPOG. KpatroTe yLa Tpla SEUTEPOAETTA yLa VA OTAPATACETE TA HOTEP.

+ MatroTe Kal KPAaTrote Tatnpéva ta Kouptid C1, C2 Kat To KOUTIL Talong TItHong tautdxpova HéxpL va
OTAWATIAOEL TO PHOTEP OF TIEPITITWON EKTAKTNG AVAYKNG.
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MoxAdg eAéyyou (Asttoupyia 2)
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wX. o TNV autdpatn amoyeiwon Tou agpocKAPOUG Kal TNV eKTEAEDN HLag epyactag, cuviotatal n dnutoupyia
Q €VOG oxeSlou yla évav aypo Kat n eTA0Yr HLag AELToupyiag TipLy amnd tnv amoyeiwon. AvatpéEte otnv

evotnTa «EvapEn AELTOUPYLWV» YL TIEPLOCOTEPEG TTANPOPOPLEG. MNa AANa OEVAPLA, KAVTE XELPOKIVNTN
amnoyeilwon kat pooyeiwon.

‘Evapén AeLtoupyLwv

Awadikacia Asttoupyiag

OL XpPNOTEG UTTOPOUV Va EKTEAECOUV AELTOUPYLEG XAPTOYPAPNONG OTNV TIEPLOXT) AELTOUPYLAG XPNOLHOTIOLWVTAG TNV
gpappoyr DJI Agras kat va AdBouv évav xdptn HD péow avamapdotacng ektog oUVSECNG XPNOLUOTIOLWVTAG TO
TNAEXELPLOTAPLO, KATOTILV va OXeSLAcouv évav aypd otov Xaptn HD yia Aettoupyieg Route (Atadpopr|g). H mapakdtw
mepLypagn xpnotporoLel To Zraupdvnua, tn Xaptoypdenon Ataspopng kat tn Asttoupyia Aladpoprg wg tapadeiypata.

EVEPYOTIOLOTE TO TAEXELPLOTIPLO KaL
OTr) GUVEXELA TO AEPOOKAPOG. Mrteite otnv
MpoBoAr Aettoupyiag otnv epappoyr) DI
Agras.

Q >

-_t

TUpete ToV XapTn Kat matriote Mpocbrikn
yla va ipocBEacete éva onpeio otn Béon
Tou otaupovrpatog. Matiote (V] yla
amoBrjkeuon.

>

ETtéEte Medlo kat tatriote Mpoodrikn.

15 >

Oplote Tapapétpoug SLadpoprg, GUPETE TO

O }yLa va TIPOCapHOCETE TNV KatewBuvarn
TITAONG TG SLASPOINAG KaL Ttatrote (V) yta
amoBrKeuoT.

MNatrjote to KoupTt Agttoupyiag endvw
apLotepd kat eMEETE Xaptoypdgpnon
SLadpoprig atov Tiivaka Route Mapping
(Xaptoypapnon SLaspoprig) otnv 086vn
emoyng Aettoupylag epyasiag.

o >

Natrjote Evapgn Kat HETAKWVAOTE ToV
OoA\LeBNTpa yLa amnoyeiwon. To agpookapog
Ba exteNéoeL autopata Tt Asttoupyta
XAPTOYPAPNOnG Katd prikog TG SLaspopn.

Q >

-_t

Natote (+ kat emAéEte TTaupovnua.
ZUPpETE Tov Xaptn Kau ratrjote Add
(MpooBrikn) ywa va poobéoete onpeia
0pLoBETNONG oTov XApTn.

Vv >

Martrote (v yia va xpnotHoToLr | oete
TOV aypd KaL Va OPLOETE TNV TIAPAPETPO
epyaotag.

MNatrfjote (+] otn SeLd 086N, emAéETe Area
Route (Awadpopr| Tepoxrg) 1) Boundary
Route (OpLoBetnpévn tadpopr)) kat opiote
Resolution (Avé\uon), émetta atrjote (+)
Kkat etAéEte Crosshair (ETaupovnpa).

= >

Nepupévete va oAokAnpwBel n
avarnapaotaor). Matrote Plan Field
(ZxeSlaon aypou) yla va eKTEAETETE TiG
Aettoupyleg.

>

EM\éETe Tov TUTTO onpeiou wg Obstacle
(Epmosio) ) No-Spraying Area (Meploxr
Xwplg WeKaopo) Kat onpeLwoTe epmosdlan
TIEPLOXEG TIOL SEV AMALTOVV PEKAOHO OTOV
xaptn.

+

&

MNatrfjote Evapgn yia va gekwvrioete v
epyaota.

X.+ AToyelwBeite pdvo oe avolXtoUg Xwpoug kat op{ote katdAAnAn ApopoAdynon olvseong kat YPopetpo RTH
‘Q‘ oUpPwva Pe To TepLBaMov Asttoupyiag.
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+  Mrmopeite va SLaKOPETE TTPOOWPLVA PLa AELTOUPYLX HETAKLVWVTAG EAAPPWGE TO XELPLOTHAPLO EAEyXOU. TO
agpooKAPog Ba alwpeital kat Ba KkataypapeL To onpeio SLAKOTIG. LT CUVEXELD, TO AEPOOKAPOG pTopel
va eheyxBel xelpokivnta. EmAéETe Eavd tn AeLtoupyia yla va ouvexioete. To aepookdog Ba emiotpépet
auTopata oto onpelo SLakotrg Kat Ba cuveyxioeL Tn Aettoupyia. MPOCEXETE TNV ACPANELD TOU AEPOTKAPOUG
KaTd TNV EMLOTPOYH) OE ONHELO SLAKOTING.

+ OLXPHOTEG UTIOPOUV Va 0pla0LV TNV EVEPYELA TIOU B EKTEAETEL TO AEPOCKAPOG PETA TNV OAOKANPWON TNG
Aettoupylag otnv stpapg.]oyr’].' , ) , ) )

+ Avatpekte oto Eyxelpldlo Xpriotn yia mepLlocdtepeg MANPoPopieg OXETIKA HE TLG Sladkacieg Aettoupylag
Kal TLG TIPOPUAGEELG.

Emuotpon) otnv apxikr) 8€on (RTH)

To aepookdpog Ba eMLOTPEPEL QUTOPATA OTO ONHELO apxLKrg B€0NG OTLG AKOAOUBEG TIEPUTTTWOELG:

‘EEumvo RTH: O xprjotng Tatd Kat Kpatd matnuévo to Kouuti RTH.

AcpaArg Aettoupyia RTH*: To orjpa Tou tnAexelplotnpiou xabnke.

Emitotpo@r RTH Adyw xapnAng pmatapiag*: H otdbun tng Pmatapiag Tou agpookdapous @Tavel oto TtpokabopLlopévo
XApNAS 6pLo PoOpTLONG TNG pratapiag.

ETiLlotpopr) petd tnv Aettoupyia*: H epyacia oAokANpwOnKe.

Av UTIAPYXEL EUTIOSLO OTN SLadpopr) EMLOTPOPNG KATA TN SLAPKELA TNG ETILOTPOYHG RTH, TO agpookaypog Ba To apakappel
yla va to ano@UyeL 1) Ba emBpasVveL yla va awwpnBel (N cupTEPLPopA eEapTATaL Ao TO EMAEYHEVO £80(POG AELTOUPYLAC).
To agpookaypog Ba eEENBeL amo tn Stadikacia emotporig RTH kat Ba TepLpéveL yLa TEPALTEPW EVTOAEG apoU atwpnBeL.

* OL XPrOTEG PMopouV va puBUioouV TNV eVEPyELa TOL AEPOTKAPOUG OTNV EQappoyr. AlaBéoLpo Hovo av £xeL pubpLoTEL N emLotpo@r] RTH.

)

Zuvtnpnon

KaBapidete GAa Ta PEPT TOU AEPOCKAPOUG KAL TOU TNAEXELPLOTNPLOU OTO TENOG KABE NUEPQG PEKAOHOU PETA TNV EMAVaPOPA

TOU QEPOOKAPOUG O KaVoVLKN) Beppokpacta. MHN kaBapilete To agpookapog apéowg HETA TNV OAOKANPWON TWV EPYACLLV.

1. Tepiote To Soxelo Pekaopou pe KaBapod vepod 1y oamouvdvePO Kat PEKATTE TO VEPO HEOW TWV PEKATTIPWY HEXPL
To Soxeio va aSeLdoEL ) evepyoTtolrote T Aettoupyia Clean Hose (KaBaplopog ZwArva) otig PuBpioelg Wekaopou.
EmtavaldBete to Pripa ya va kabapicete Trpwg to Soxelo.

2. Apalpéote To PIATpo Tou Soxelou Pekaopol yla va To KaBaploEeTe Kat va amopakpUVETE TUXOV EPTIOSLA.

3. BePawwBeite dtLn Sopr} Tou agPOOKAPOUG eival TIARpWG CUVSESEPEVN KaL N prtatapla éxel apatpedel wote va Propet
va TAUBEL ameuBelag pe vepo. ZuVLoTATaL N Xprion PEeKAoTrPa YEPATOU HE VEPO yLa va KaBapioeTe To cwa Tou
QEPOOKAPOUG KAl OKOUTILOHA HE PHAAaK) BoVpToa ) LyPO TIAVE TTPLV APALPECETE TA UTTOAELPpATA VEPOU HE OTEYVO Ttavl.

4. EQv UTApXEL OKOVN 1} UYPO TIAPACLTOKTOVWY OTOUG KLVNTAPES, TOUG ENKEG 1 TLG VEPOXUTEG BEPUOTNTAG, OKOUTTLOTE TA HE
£€va uypo Tavi Tipv kabapioete ta uToAeippata vepoU pe éva oTeyvo Tavi.

5. ZkouttloTe TNV emupdvela Kat Tnv 086vn Tou TNAEXELPLOTNplou He éva kaBapd uypd Tavi Tou €xeL otpayyLotel.

6. ATOBNKeVOTE TO KABAPLOPEVO AEPOOKAPOG OE ENPO TIEPLBANOV.

* Avatpé€te oTo EyxelpiSlo Xprotn yLa TEpLOCOTEPEG TTANPOYOPLEG GXETKA HE TN XPrON Kat Tn) GUVTAPNON.

MpodLaypawég

Agpookdwog (MovtéAo: SWWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Tuxvétnta Aettoupyiag™ & loxUg topmoU (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Oeppokpacia Aettoupyiag 0° €éwg 40°C

Pavtap

Movtélo RD241608RFV3.1 (Epmpdcblo Pavtdp); RD241608RBV2 (OmicBio Pavtap)

Tuyvotnta Asttoupyiag & Loxug oprou (EIRP) 24,05-24,25 GHz: < 20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Oeppokpaota Aettoupyiag 0° éwg 40°C

TnAexelprotripto (Movtého: TKPL2)

Oeppokpaota Aettoupylag -20° éwg 50° C

Metadoon Bivteo 04

Tuxvétnta Aettoupyiag & loxg topmoU (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Tuxvétnra Asttoupyiag & loxg oo (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150-5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2

Tuyvotnta Aettoupyiag & Loy Vg mopmou (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <10dBm

[1]1 Ot ouyxvotnteg 5,8 kat 5,1 GHz anayopelovtal 0 OPLOPEVEG XWPEG. Z€ OPLOPEVEG XWPEG, N CUXVOTNTA TwV 5,1 GHz emLtpémnetal yla xprion
HOVO O€ E0WTEPLKOUG XWPOUG.
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Apercu

Appareil

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

Batterie de vol intelligente
Réservoir a pulvérisation
Pompes de distribution
Lance de pulvérisation
Pulvérisateurs

Train d'atterrissage

Jauge de niveau

1. Hélices 7. Antenne embarquée D-RTK™
2. Moteurs 8. Systeme optique
3. Contréleur électronique de 9. Projecteur
vitesse (ESC) 10. Caméra FPV
4. Indicateurs avant 11. Antennes de transmission dimage
5. Indicateurs arriére externes OCUSYNC™
6. Radar avant 12. Radar arriere
Radiocommande
1. Ecran tactile 9. LED de niveau de batterie
2. LED d'état de la connexion 10. Bouton d'alimentation
3. Joysticks 11. Bouton 5D
4. Bouton de retour 12. Bouton de mise en pause du vol
5. Boutons L1/L2/L3/R1/R2/R3 13. Antennes externes
6. Bouton RTH (Retour au point de 14. Bouton personnalisable C3
départ) 15. Molette gauche
7. Microphone 16. Bouton de pulvérisation/
8. LED d'état d'épandage
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17.
18.
19.
20.

21.
22.
23.

Bouton de mode de vol

Port HDMI

Port USB-A

Bouton de commutation FPV/
carte

Molette droite
Molette de défilement
Antennes internes



[
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24. Boutons C1/C2 28. Bouton d'ouverture du cache arriere 31. Port USB-C
25. Cache arriere 29. Compartiment du dongle 32. Entrée d'air
26. Bouton d'éjection de la batterie 30. Emplacement pour carte microSD 33. Support

27. Compartiment de la batterie

Préparation au décollage

Vous devez impérativement comprendre les consignes de vol fondamentales afin d'assurer votre
propre sécurité et celle de votre entourage.

Veillez a lire la clause d’exclusion de responsabilité et les consignes de sécurité.

Liste des vérifications avant le vol

Allumez la radiocommande, vérifiez que I'application DJI Agras est ouverte et allumez I'appareil. Assurez-vous que la
radiocommande et I'appareil sont connectés. Allez sur I'écran d'accueil de I'application et appuyez sur Démarrer pour
accéder a l'affichage des opérations. Assurez-vous que la barre d'état en haut a gauche de I'écran est verte. Sinon,
I'appareil ne peut pas décoller.
_.@._ + Le positionnement RTK est recommandé. Dans l'application, allez dans Affichage des opérations, appuyez
e sur €% puis sur RTK pour sélectionner une méthode de réception des signaux RTK.
+ Le dongle cellulaire DJI est recommandé pour la connexion Internet. Dans l'application, allez dans Affichage
des opérations, appuyez sur £ et sélectionnez Diagnostics réseau. Le dongle cellulaire et la carte SIM
fonctionnent correctement si le statut de tous les appareils de la chaine réseau est affiché en vert.

Vol manuel
Décollage / atterrissage manuel

39 -0Q o @

(D Démarrage des moteurs : effectuez une Commande des joysticks (CSC) et maintenez-la pendant deux secondes.

@ Décollage : poussez le joystick gauche vers le haut (mode 2) pour décoller.

@ Atterrissage / Arrét des moteurs : poussez le joystick gauche vers le bas (mode 2) jusqu'a ce que I'appareil
atterrisse. Maintenez pendant trois secondes pour couper les moteurs.

.+ Appuyez et maintenez simultanément les boutons C1, C2 et mise en pause de vol jusqu'a ce que le moteur
'Q‘ s'arréte en cas d'urgence.
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Joystick (Mode 2)

1
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+ Pour que l'appareil décolle automatiquement et effectue une opération, il est recommandé de créer un plan
pour un champ et de sélectionner une opération avant le décollage. Reportez-vous a la section Lancement
d'une opération pour plus d'informations. Pour les autres scénarios, décollez et atterrissez manuellement.

Lancement d’'une opération

Processus opérationnels

Les utilisateurs peuvent effectuer des opérations de cartographie dans la zone d'opération a l'aide de l'application DJI Agras,
recevoir une carte HD via une reconstruction hors ligne a 'aide de la radiocommande puis planifier un champ sur la carte HD
pour les opérations d'itinéraire. La description suivante utilise Visée, Cartographie d'itinéraire et Itinéraire comme exemples.

Mettez la radiocommande puis I'appareil
sous tension. Accédez a |'affichage des
opérations dans I'application DJI Agras.

Q >

-t

Faites glisser la carte et appuyez sur Ajouter
pour ajouter un point a la position du
pointeur. Appuyez sur [v/] pour enregistrer.

>

Sélectionnez Champ et appuyez sur Ajouter.

Définissez les parametres de litinéraire,
faites glisser { O ; pour ajuster la direction de
vol de litinéraire, puis appuyez sur [v/] pour
enregistrer.

Appuyez sur le bouton Mode en haut

a gauche et sélectionnez Cartographie
ditinéraire dans le panneau Cartographie
de 'écran de sélection du mode de tache.

o >

Appuyez sur Démarrer et déplacez le curseur
pour décoller. L'appareil exécutera lopération
de cartographie automatiquement le long de
litinéraire.

_i +
Appuyez sur [+] et sélectionnez Visée. Faites

glisser la carte et appuyez sur Ajouter pour
ajouter des points de limite sur la carte.

>

our utiliser le champ et définir
les paramétres de la tache.

Appuyez sur (+] sur écran de droite,
sélectionnez Itinéraire de zone ou Itinéraire
de limite et réglez la Résolution, puis
appuyez sur [+, et sélectionnez Visée.

= >

Attendez que la reconstruction soit
terminée. Appuyez sur Planifier le champ
pour effectuer des opérations.

>

Sélectionnez le type de point comme
Obstacle ou Zone sans pulvérisation, et
marquez les obstacles ou les zones qui ne
nécessitent pas de pulvérisation sur la carte.

+

&

Appuyez sur Démarrer pour démarrer la
tache.

» Ne décollez que dans des zones ouvertes et définissez un itinéraire de connexion et une altitude RTH
appropriés en fonction des conditions d'utilisation.



+ Une opération peut étre mise en pause en déplacant légérement le joystick. L'appareil se met en vol
stationnaire et enregistre le point d'arrét. Aprés cela, 'appareil peut étre contrélé manuellement.
Sélectionnez a nouveau l'opération pour continuer. L'appareil revient automatiquement au point d'arrét et
reprend 'opération. Faites attention a la sécurité de I'appareil lorsqu'il retourne au point d'arrét.

+ Les utilisateurs peuvent définir I'action que I'appareil exécutera une fois que I'opération sera terminée dans
I'application.

+ Consultez le Guide d'utilisateur pour plus d'informations sur les procédures d'opération et les précautions.

Retour au point de départ (RTH)

L'appareil revient automatiquement au point de départ dans les cas suivants :

RTH intelligent : I'utilisateur appuie sur le bouton RTH en le maintenant.

RTH Failsafe* : le signal de la radiocommande est perdu.

RTH en cas de batterie faible* : Le niveau de la batterie de 'appareil a atteint le seuil de batterie faible prédéfini.

Retour apres opération* : La tache est terminée.

S'il y a un obstacle sur le chemin de retour pendant le RTH, I'appareil procédera a un contournement pour I'éviter ou
ralentira pour se mettre en vol stationnaire (le comportement dépend du terrain d’'opération sélectionné). L'appareil
quitte le RTH et attend de nouvelles commandes aprés étre passé en vol stationnaire.

* Les utilisateurs peuvent définir I'action de I'appareil dans I'application. Disponible uniquement si le RTH est activé.

Entretien

Nettoyez toutes les parties de I'appareil et de la radiocommande a la fin de chaque journée de pulvérisation, aprés que

I'appareil est revenu a une température normale. NE nettoyez PAS I'appareil immédiatement apres la fin des opérations.
1. Remplissez le réservoir a pulvérisation avec de I'eau propre ou savonneuse et pulvérisez I'eau a travers les pulvérisateurs
jusqu'a ce qu'il soit vide ou activez la fonction Nettoyer le tuyau dans les paramétres de pulvérisation. Répétez cette

étape pour nettoyer complétement le réservoir.

2. Retirez le filtre du réservoir a pulvérisation pour nettoyer et éliminer tout blocage.

3. Assurez-vous que la structure de I'appareil est complétement connectée et que la batterie est retirée afin de pouvoir
laver 'appareil directement avec de I'eau. Utilisez un vaporisateur rempli d’eau pour nettoyer le corps de 'appareil avec
une brosse souple ou un chiffon humide avant de nettoyer les traces d'eau avec un chiffon sec.

4. Side la poussiere ou du liquide pesticide est présent sur les moteurs ou les hélices, nettoyez avec un chiffon humide
avant de nettoyer les traces d'eau avec un chiffon sec.

5. Essuyez la surface et I'écran de la radiocommande avec un chiffon propre humidifié avec de I'eau et essoré.
6. Rangez I'appareil nettoyé dans un environnement sec.
* Reportez-vous au Guide d'utilisateur pour plus d'informations sur l'utilisation et I'entretien.

Caractéristiques

Appareil (modele : 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Fréquence de fonctionnement!” et puissance de
I'émetteur (EIRP)

Température de fonctionnement
Radar
Modéle

Fréquence de fonctionnement et puissance de
I'émetteur (EIRP)

Température de fonctionnement
Radiocommande (modéle : TKPL2)
Température de fonctionnement
Transmission vidéo 04

Fréquence de fonctionnement!"’ et puissance de
I'émetteur (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Fréquence de fonctionnement!” et puissance de
I'émetteur (EIRP)

Bluetooth 5.2

Fréquence de fonctionnement et puissance de
I'émetteur (EIRP)

2,4000 a 2,4835 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC / CE / MIC)
5,725 & 5,850 GHz : < 33 dBm (FCC), < 30 dBm (SRRC), < 14 dBm (CE)

de 0a40°C

RD241608RFV3.1 (radar avant) ; RD241608RBV2 (radar arriére)
24,05 & 24,25 GHz : <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

de0a40°C

de-20a50 °C

2,4000 & 2,4835 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC / CE / MIC)
5,725 & 5,850 GHz : < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)

2,4000 & 2,4835 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 & 5,250 GHz : < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 & 5,850 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

2,4000 a 2,4835 GHz : < 10 dBm

[1] Les fréquences 5,8 et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans certains pays, la bande de fréquences de 5,1 GHz n'est autorisée

que pour une utilisation en intérieur.
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Attekintés

Repulégép

1. Propellerek

2. Motorok

3. Elektronikus
sebességszabalyoz6 (ESC)
ElUls6 visszajelz6k
Hatso visszajelzék

6. Elulsé radar

Taviranyité

7. Fedélzeti D-RTK™ antennak 13.
8. Latasrendszer 14.
9. Reflektor 15.
10. FPV kamera 16.
11. Kiils6 OCUSYNC™ képétviteli 17.

antennak 18.
12. Hatso radar 19.

L S—

Intelligens repulési akkumulator
Permetez6tartaly
Szallitészivattydk

Szérélandzsa

Szérofejek

Leszallom

Szintmérd

Erintéképernyd

Kapcsolati dllapot LED
Botkormanyok

Vissza gomb

L1/L2/L3/R1/R2/R3 gombok
Visszatérés a kiindulépontra (RTH)
gomb

Mikrofon

8. Allapotjelzé LED

owv A wN

~
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Az akkumulator toltottségét 17.
jelzé LED-ek 18.
Bekapcsolé gomb 19.
5D gomb 20.
Repulés szuineteltetése gomb 21
Kulsé antennak 22.
Testre szabhaté C3 gomb 23.
Bal tarcsa 24.

Permetezés/széras gomb

Replilési méd kapcsold
HDMl-port
USB-A-port
FPV/Térkép valtégomb

. Jobb tarcsa

Gorgetékerék
Belsé antennak
C1/C2 gombok
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25. Hatso fedél 28. Hatso fedél kioldégombja 31. USB-C-port
26. Akkumulator kioldégombja 29. A dongle rekesze 32. Légbedémld
27. Akkumulatorrekesz 30. microSD-kartya helye 33. Konzol

Felszallasra valé el6késziletek

Fontos, hogy megértse az alapvetd repulési iranyelveket a sajat és az Ont kérilvevé emberek
biztonsaga érdekében.

Ne felejtse elolvasni a jogi nyilatkozatot és a biztonsagi iranyelveket.

Repllés elétti ellendrzélista

D. Kapcsolja be a taviranyitét, ellenérizze, hogy a DI Agras alkalmazas meg van-e nyitva, és kapcsolja be a dront.
Ellendrizze, hogy a taviranyité és a drén csatlakoztatva van-e. Lépjen a kezd6képerny6re az alkalmazéasban, és
koppintson a Start gombra a Uzemeltetés nézetbe val6 belépéshez. Ellenérizze, hogy a bal felsé képernyén 1évé
allapotsav zold-e. Ellenkez6 esetben a repuilégép nem tud felszallni.
wX. + Javasolt az RTK pozicionalas. Az alkalmazésban nyissa meg az Uzemeltetés nézetet, koppintson a %t gombra,
Q majd az RTK lehetdségre, és valassza ki, hogy milyen médon kivanja fogadni az RTK-jeleket.
+ Azinternetkapcsolathoz DJI Cellular Dongle (mobil hardverkulcs) hasznélata javasolt. Az alkalmazasban
Iépjen az Uzemeltetési nézetre, érintse meg a £& gombot, és valassza ki a Hal6zati diagnosztika lehetéséget.
A mobil hardverkulcs és a SIM-kartya megfelel6en m(ikodik, ha a halézati lanc 6sszes eszkdzének allapota
z6lden jelenik meg.

Manualis reptilés
Manualis felszallas/leszallas

G9-9GQ (6 [@

N 4 74

(D Motorok inditasa: Hajtsa végre a kombinalt parancsot a két botkormannyal, és tartsa lenyomva két masodpercig.

@ Felszallas: Nyomia felfelé a bal oldali vezérlé botkormanyt (2. méd) a felszallashoz.

@ Leszallas / Motorok leéllitasa: Nyomja lefelé a bal oldali vezérlé botkormanyt (2. méd), amig a drén le nem
szall. Tartsa lenyomva harom masodpercig a motorok leéllitdsahoz.

.+ Vészhelyzet esetén nyomja meg és tartsa megnyomva egyszerre a C1, C2 és a replilés szlineteltetése
'Q‘ gombot, amig a motor le nem all.
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Vezérlé botkormany (2. méd)
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-+ Annak érdekében, hogy a repulégép automatikusan felszélljon és végrehajtson egy miveletet, javasoljuk,
Q hogy készitsen tervet egy mezére, és valasszon ki egy miiveletet a felszallas el6tt. Tovabbi informacidt a
Kezd6 miiveletek cim( szakaszban taldl. Egyéb esetekben manualisan szélljon fel le.

Kezd6 miveletek

Mdveleti eljaras
A felhasznalék a DJI Agras alkalmazas segitségével leképezési miveleteket végezhetnek az lizemeltetési terlileten, offline

rekonstrukciéval HD térképet kaphatnak a taviranyit6 segitségével, és megtervezhetnek egy lizemeltetési mezét a HD
térképen az Utvonal miiveletek szaméra. A kévetkezé leiras példaként a Szélkereszt, az Utvonal-leképezés és az Utvonal-

muivelet funkciékat hasznalja.

Kapcsolja be a taviranyitot, majd a
replilégépet. Lépjen be a DJI Agras
alkalmazas Uzemeltetési nézetébe.

Q >

-t
Huzza el a térképet, és koppintson a

Hozzaadas gombra, hogy pontot adjon hozza

Koppintson a (/ gombra a mentéshez.

>

Vélassza a Mez6 lehet6séget, és koppintson a
Hozzdadas gombra.

s >

Allitsa be az tvonal paramétereit, htizza
a0 elemet az Utvonal replilési irdnyanak
bedllitasahoz, és a [/ lehetéségre koppintva
mentse el.
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Koppintson a bal felsé sarokban 1évé moéd
gombra, és valassza az Utvonal leképezése
lehet6séget a feladatmaod-vélasztd
képernyén 1év6 Leképezés panelen.

KR >

Koppintson a Start gombra, és mozgassa

a csUszkat a felszallashoz. A repulégép
automatikusan elvégzi Gt kézben a leképezési
mliveletet.

Q >

_t

Koppintson a (+] gombra, és vélassza a
Hajszélkereszt lehetéséget. Huzza el a térképet,
és koppintson a Hozzaadas elemre, hogy
hatarpontokat adjon a térképhez.

v >

Koppintson a [/ lehetéségre a mez6
hasznélatahoz és a feladatparaméter
beéllitaéséhoz.

Koppintson a jobb képernydn 1évé (+
gombra, valassza a Terilet Gtvonala vagy a
Hatdr utvonala lehet6séget, és éllitsa be a
felbontast, majd koppintson a
és valassza a Hajszalkereszt lehet6séget.

= >

Varja meg, amig a rekonstrukcié
befejezddik. Koppintson a Mezétervezés
lehet6ségre a mliveletek elvégzéséhez.

>

Vélassza ki a pont tipusat Akadaly vagy Nem
permetezends teriilet értékként, és jeldlje
meg az akaddlyokat vagy a permetezést
nem igényl tertileteket a térképen.

+

&

Koppintson a Start gombra a feladat
elinditdsahoz.



.+ Csak nyilt terlleteken szalljon le, és az Gizemi kornyezetnek megfeleléen allitsa be a megfeleld csatlakozasi

Q Utvonalat és az RTH magasségot.

+ A mdveleteket a vezérl6 botkormany enyhe mozgatasaval tudja szlineteltetni. A reptil6gép lebegni fog, és
rogziti a téréspontot. Ezt kdvetben a repiul6gép manualisan vezérelhetd. A folytatdshoz valassza ki ismét a
miveletet. A replil6gép automatikusan visszatér a térésponthoz, és folytatja a miveletet. Ugyeljen a drén
biztonsagara, amikor visszatér egy téréspontra.

+ Afelhasznalé az alkalmazasban beéllithatja a miveletet, amelyet szeretne, hogy a repul6gép elvégezzen,
miutan az aktudlis mlvelet befejezédott.

+ Az Uzemeltetési eljarasokkal és ovintézkedésekkel kapcsolatos tovabbi informéaciéért tekintse meg a
Felhasznaléi kézikonyvet.

Arepll6gép a kdvetkez6 helyzetekben automatikusan visszatér a kezd6 poziciéra:

Intelligens RTH: A felhasznalé megnyomja és lenyomva tartja az RTH gombot.

Hibabiztos RTH*: Ha a taviranyité jele megszakadt.

Alacsony akkumulatortoltéttség RTH*: A dron akkumulatorénak toltottségi szintje eléri az elére bedllitott alacsony
toltottségi kiiszobot.

Visszatérés mivelet utan*: A feladat befejez6dott.

Ha az RTH sordn akadalyt észlel a visszatérési Utvonalon, a drén kikerlli azt, vagy lebegésig lassit (a viselkedés a
kivalasztott miveleti tereptél fugg). A drén kilép az RTH-bdl, és tovabbi parancsokra var a lebegést kovetden.

* A felhasznaldk beallithatjak a dron ltal végzett miveletet az alkalmazasban. Csak akkor érhet6 el, ha az RTH be van éllitva.

Karbantartas

Tisztitsa meg a repllégép és a taviranyité minden részét a szérasi nap végén, miutan a repulégép visszatér a normal

hémérsékletre. NE tisztitsa a repulégépet azonnal a mliveletek befejezése utan.

1. Toltse fel a szorotartalyt tiszta vagy szappanos vizzel, és fljja at a vizet a vizpermetez6kon, amig a tartaly ki nem drdl,
vagy engedélyezze a Toml&tisztitas funkciét a Permetezési bedllitdsokban. Ismételje meg a lépést a tartaly teljes
tisztitdsahoz.

2. Tavolitsa el a szérotartdly szlir6jét, hogy megtisztitsa Sket, és megsziintesse az eltdmdédéseket.

3. Gondoskodjon arroél, hogy a drén szerkezete teljesen csatlakoztatva legyen, és az akkumulator el legyen tavolitva, hogy
kozvetlenll vizzel moshatd legyen. A repllégép hazanak tisztitésahoz hasznéljon vizzel téltétt permetezéflakont, és
torolje le puha kefével vagy nedves ruhaval, miel6tt eltavolitand a vizmaradvanyokat széraz ruhaval.

4. Ha a motorokon vagy propellereken por vagy rovarirté folyadék van, nedves ruhaval térélje le, miel6tt a maradék viz
maradékat szaraz ruhdval eltavolitana.

5. Ataviranyito fellletét és képerny&jét naponta, a mlveletek utan torélje at tiszta, vizzel megnedvesitett, kicsavart ronggyal.

6. A megtisztitott repllégépet széraz kornyezetben tarolja.

* A hasznalattal és karbantartassal kapcsolatos tovabbi informéaciéért lasd a Felhasznaldi kézikonyvet.

Miszaki adatok

Drén (modell: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Uzemi frekvencia™ és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Mikodési hémérséklet 0-40 °C (32-104 °F)

Radar

Modell RD241608RFV3.1 (Eluls6 radar); RD241608RBV2 (Hatsé radar)
Uzemi frekvencia és a jeladé teljesitménye (EIRP) 24,05-24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

M(ikodési hémérséklet 0-40 °C (32-104 °F)

Taviranyité (Modell: TKPL2)

MUikodési h6mérséklet -20-50 °C(-4-122 °F)

04-videdatvitel
Uzemi frekvencia™ és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)
" és a jeladd teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150-5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Uzemi frekvencia

Bluetooth 5.2
Uzemi frekvencia és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <10 dBm

[1]1 Egyes orszagokban tilos az 5,8 és 5,1 GHz-es frekvencidk hasznalata. Egyes orszagokban az 5,1 GHz-es frekvencia cs ak beltéri hasznalatra
engedélyezett.
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Visao Geral

Aeronave

1. Hélices

2. Motores

3. Controlador eletronico de
velocidade (ESC)
Indicadores frontais
Indicadores traseiros

6. Radar frontal

Controle remoto

10.
11.

Antenas D-RTK™ a bordo
Sistema visual

Holofote

Camera FPV

Antenas de transmissdo de
imagem OCUSYNC™

. Radar traseiro

Zan|

Tela sensivel ao toque
LED de status da conexdo
Pinos de controle

Bot&o voltar

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3

Microfone
LED de status

© NV A WN =
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Botdo Retorno a Base (RTH)

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

LEDs de nivel da bateria
Botdo Liga/Desliga

Botdo 5D

Botdo de pausa de voo
Antenas externas

Bot&o personalizével C3
Bot&o de rolagem esquerdo

Botéo de pulverizagdo/
dispersdo

=

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

Bateria de voo inteligente
Tanque de pulverizagdo
Bombas de entrega
Langa de pulverizacdo
Aspersores

Trem de pouso

Medidor de nivel

(= ==
ﬁ@ o @ o [
= E)

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

Interruptor do modo de voo
Entrada HDMI

Entrada USB-A

Botdo de alteragdo FPV/Mapa
Botdo de rolagem direito
Roda de rolagem

Antenas internas
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24. Botdes C1/C2 28. Botdo de liberagdo da tampa 31. Entrada USB-C
25. Tampa traseira traseira 32. Entrada de ar
26. Botdo de liberacdo da bateria 29. Compartimento do Dongle 33. Suporte

27. Compartimento da bateria 30. Compartimento de cartdo microSD

Preparacao para a decolagem

E importante que vocé compreenda algumas diretrizes bésicas de voo, tanto para a sua prote¢do como
para a seguranca de pessoas a sua volta.

Certifique-se de ler a Isengdo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca.

Lista de verificacdo pré-voo

Ligue o controle remoto, certifique-se de que o aplicativo DJI Agras esteja aberto e, em seguida, ligue a aeronave.
Certifique-se de que o controle remoto e a aeronave estejam conectados. Va para a tela inicial do aplicativo e toque em
Iniciar para entrar na Exibicdo de operacdo. Certifique-se de que a barra de status no canto superior esquerdo da tela
esteja verde. Caso contrario, a aeronave ndo conseguira decolar.
X. + O posicionamento RTK é recomendado. No aplicativo, acesse Exibi¢do de Operagdo, toque em & e, em
Q seguida, em RTK para selecionar um método para receber sinais RTK.
+ O Dongle para celulares DJI é recomendado para conexdo com a internet. No aplicativo, acesse Exibicdo de
Operacao, toque em £ e selecione Diagnéstico de Rede. O Dongle para celulares e o cartdo SIM funcionardo
corretamente se o status de todos os dispositivos na rede forem exibidos em verde.

Voo Manual
Decolagem/Pouso manual

O

Gy 0G5 @

@ Iniciar os motores: Execute o comando combinado do pino de controle e o mantenha pressionado por dois
segundos.

=

@ Decolar: Empurre o pino de controle esquerdo (modo 2) para cima para decolar.

@ Pousar / Interromper motores: Empurre o pino de controle esquerdo (modo 2) para baixo até a aeronave
pousar. Segure por trés segundos para interromper os motores.

Q. + Pressione e segure simultaneamente os botdes C1, C2 e pausa de voo até que o motor pare, em caso de
) emergéncia.
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Pinos de controle (Modo 2)

1

(] e
P >

4 eV

+ Recomenda-se criar um plano para um campo e selecionar uma operagdo antes da decolagem para que a
aeronave decole automaticamente e execute uma operagdo. Para obter mais informagdes, consulte a se¢do
Operagdes iniciais. Em outros cendrios, decole e pouse manualmente.

Inicio das operagdes

Procedimento de operacgao

Os usudrios podem realizar operagdes de mapeamento na area operacional usando o aplicativo D)l Agras e receber um
mapa em HD por meio de reconstrucdo off-line usando o controle remoto e, entdo, planejar um campo no mapa HD para

operag0es de rota. A descrigdo a seguir usa Reticulo, Mapeamento de rota e Operagdo de rota como exemplos.

Ligue o controle remoto e, em seguida, a
aeronave. Entre na Exibi¢do de operagdo
no aplicativo D)l Agras.

Q >

—_
Arraste 0 mapa e toque em Adicionar para

adicionar um ponto na posigdo de reticulo.
Toque em (/ para salvar.

>

Selecione Campo e toque em Adicionar.

15 >

Defina os parametros de rota, arraste { ©
para ajustar a direcdo de voo da rota e
toque em (/ para salvar.

64

Toque no botdo de Modo na parte superior
esquerda e selecione Mapeamento de

Rota no painel de Mapeamento na tela de
selecdo de modo de tarefa.

KN >

Toque em Comegar e mova o controle
deslizante para decolar. A aeronave
executard a operagao de mapeamento
automaticamente ao longo da rota.

.i +
Toque em (+ e selecione Reticulo. Arraste o

mapa e toque em Adicionar para adicionar
pontos de limite no mapa.

Vv >

Toque em|v/] para usar o campo e definir o
parametro da tarefa.

Toque em [+] na parte inferior direita,
selecione Rota de 4rea ou Rota de limite

e defina a Resolugdo, toque em
selecione Reticulo.

= >

Aguarde a conclusdo da reconstrugdo.
Toque em Planejar Campo para realizar as
operagdes.

>

Selecione o tipo de ponto como Obstaculo
ou Area sem pulverizagdo e marque
obstaculos ou dreas que nao requerem
pulverizacdo no mapa.

+

I

Toque em Comegar para iniciar a tarefa.

+ Faca a decolagem apenas em dreas abertas e defina um Roteamento de conexao e a Altitude de RTH de
acordo com o ambiente operacional.



+ Uma operagdo pode ser pausada ao mover ligeiramente os pinos de controle. A aeronave fara voo
estaciondrio e registrara o ponto de interrupgdo. Depois disso, a aeronave podera ser controlada
manualmente. Selecione a operagdo novamente para continuar. A aeronave retornara ao ponto de
interrupcdo automaticamente e retomara a operacdo. Preste atencdo a seguranca da aeronave ao retornar
a um ponto de interrupgao.

+ Os usuarios podem definir a agdo que a aeronave executara apés a operagao ser concluida no aplicativo.

+ Consulte o Manual do Usuario para mais informacdes sobre procedimentos de operagéo e precaugdes.

Retorno a Base (RTH)

A aeronave retornard automaticamente para o Ponto de origem nos casos a seguir:

RTH inteligente: O usudrio pressiona e segura o botdo RTH.

RTH a prova de falhas*: Ha perda do sinal do controle remoto.

Bateria fraca (RTH)*: O nivel da bateria da aeronave atinge o limite de bateria fraca predefinido.

Retorno apés operagdo*: A tarefa é concluida.

Se houver um obstaculo no caminho de retorno durante o RTH, a aeronave desviara para evita-lo ou desacelerara
para pairar (o comportamento depende do terreno de operagdo selecionado). A aeronave sai do RTH e aguarda novos
comandos ap6s pairar.

* Os usudrios podem definir a agdo da aeronave no aplicativo. Disponivel apenas se o RTH estiver configurado.

Manutencao

Limpe todas as partes da aeronave e o controle remoto no final de cada dia de pulverizagdo, depois que a aeronave retornar

& temperatura normal. NAO limpe a aeronave imediatamente ap6s a concluséo das operacdes.

1. Encha o tanque de pulverizagdo com 4gua limpa ou com sabdo e pulverize a 4gua através dos aspersores até que o
tanque esteja vazio ou ative a fungdo Limpar mangueira na Configuracdo de pulverizagdo. Repita o passo para limpar
completamente o tanque.

2. Remova o filtro do tanque de pulverizagdo para limpar e desobstruir qualquer bloqueio.

3. Certifique-se de que a estrutura da aeronave esteja completamente conectada e a bateria removida para que possa
ser lavada diretamente com dgua. Recomenda-se o uso de uma lavadora de alta pressdo cheia de dgua para limpar a
estrutura da aeronave e passar uma escova macia ou pano Umido antes de remover residuos de dgua com um pano
seco.

4. Se houver poeira ou liquido de pesticida nos motores ou nas hélices, limpe-os com um pano Umido antes de limpar
manchas de agua restantes com um pano seco.

5. Limpe a superficie e a tela do controle remoto com um pano tmido limpo que tenha sido torcido com agua.

6. Armazene a aeronave limpa em um local seco.

* Consulte o Manual do Usudrio para mais informag6es sobre uso e manutencao.

Especificacdes

Aeronave (Modelo: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Frequéncia operacional™ & Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 a 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Temperatura de funcionamento 0°Ca40°C

Radar

Modelo RD241608RFV3.1 (radar frontal); RD241608RBV2 (radar traseiro)
Frequéncia operacional e poténcia do transmissor (EIRP) 24,05 a 24,25 GHz: < 20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Temperatura de funcionamento 0°Ca40°C

Controle remoto (Modelo: TKPL2)

Temperatura de funcionamento -20°Ca50°C

Transmissao de video 04

Frequéncia operacional™ & Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 a 5,850 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Frequéncia operacional™ & Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 a 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 a 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2

Frequéncia operacional e poténcia do transmissor (EIRP)  2,4000 a 2,4835 GHz: < 10 dBm

[11 As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz s&o proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a frequéncia de 5,1 GHz s6 é permitida para uso
em ambientes fechados.
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Mponennepsl
[Asuratenn

SNeKTPOHHBIV perynsiTop xoaa (ESC)

MepejHVie UHAVIKaTOPSbI
3aHvie UHAMKATOPSI
MepeaHwnii pagap

BEopToBble aHTeHHbl D-RTK™
Cunctema o63opa

Pexum cnexexuns

10. FPV-kamepa
11. BHelWHVe aHTeHHbI Nepeaayun

n3zo6paxeHus OCUSYNC™

12. 3agHunii pagap

13. VIHTennekTyanbHbIN

AKKYMYNIATOP 419 NONeToB

14. Bak onpblckmBaTtens

MynbT ANCTaHLMOHHOTO yrnpaBaeHus

[
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15.
16.
17.
18.
19.

MopatoLme Hacoch!
LTaHra onpbicknBaTensa
OnpbickuBaTtenu

Laccn

YpoBeHb

CeHCopHBIii 3kpaH

CBETOANOAHbIV NHAVKATOP
COCTOAHUSA NOAK/HOYEHNS

[xolicTnkn

KHonka Bo3Bpata

KHonkw L1/L2/L3/R1/R2/R3
KHonka Bo3spata gomoit (RTH)
MwukpodoH

CBETOANOAHBIV MHAMKATOP
COCTOAHMA

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

CBeToANOAHbIE MHANKATOPbI
YPOBHS 3apsija akkymynstopa
KHorka nutaxus

KHonka 5D

KHonka octaHOBKM noneta
BHeLUHWe aHTeHHbI
Hactpansaemas kHonka C3
JleBoe konecnko

KHonka onpbicknsaTens /
pacnpegeneHvs

18.
19.
20.

21.
22.
23.

. rlepeKmouaTenb pexwunmMoB

noneta

Mopt HDMI

Mopt USB-A

KHonka nepekitoyeHns kapTol /
BWJa C KypCOBOW Kamepsbl
MpaBoe konecnko

Koneco npokpyTku
BcTpoeHHbIe aHTeHHbI
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24. Knonkwn C1/C2 27. OTcek Ans akkymynstopa 31. Moprt USB-C

25. 3aaHAs KpblLKa 28. KHorka oTKpbITUSA 3aAHel KpbILLK/ 32. Bo3gyxo3abopHuK

26. KHonka oTcoeanHeHus 29. Otcek gns mogema 33. KpoHLuTeliH
aKKyMynsitopa 30. CnoT Ans kapTel Namatii microSD

NMoarotoBKa K B3N eTy

Monb3oBaTento Heo6XoANMMO pacrnonaraTe MAUHUMaNbHLIM 6a30BbIM HAGOPOM 3HaHWIA O MPUHLKMNAX K
TexHVIKe BbINO/IHEHUS NONeToB ANA obecneyeHVs 6e30MacHOCTYU CBOeV N OKPYXKAIOLLIUX.

O3HakKoMbTech C 3asiBIeHMEeM 06 0TKa3e OT OTBETCTBEHHOCTU U PYKOBOACTBOM MO TEXHUKe
6e3onacHoOCTL.

MNpeanoneTHas nposepka

E. BkntounTe nNynbT ynpasnenus, ybeamntecs, YTo npunoxeHue DI Agras oTKpbITO, 3aTeM BKAOUMTE APOH. Y6eauTecs,

4TO MyNbT yNpaBAeHNs 1 APOH MOAKYeHbl. [epeiignTe Ha rnaBHbIV 3KpaH B MPUIOXEHUN N KOCHUTeCh «HayaTb,

UTO6bI NepeiiTn B «Pabounii Bua». Y6eantecb, YTo CTPOKA COCTOSIHUSI B BEPXHEM JIeBOM Yr/ly 3KpaHa 3eneHas. B

NPOTVMBHOM C/lyYae pOH He CMOXeT B3/eTeTb.

*  PekomeHZAyeTCs Mo3uLMOHNPOBaHMe C MoMoLLsto RTK. B npuioxeHun oTkpoiite «Pabounii BUA», KOCHUTECh
£ 11 3aTem «RTK», UTO6bI BEIGPaTH CMOCO6 NONYYeHNs cUrHanos RTK.

+ [lna noakntoueHns K VIHTepHeTy peKkoMeHyeTcs NCMoAb30BaTb MOJeM COTOBO cBA3u DJI. B npunoxeHun
OTKpOiiTe «Pabounii BUA», kocHNTech £& 1 BoIGepyTe «[narHocTvka ceTv». ECn COCTosHMe BCex YCTPOicTs
B LIEMU CeT! 0TO6PaxXaeTCcs 3eN1eHbIM, 3HaUNUT MoZeM 1 SIM-kapTa paboTatoT HOpMasbHO.

PyyHoe ynpasneHve
PyuHoii B3net/nocagka

ylfzz ~ (@1(@1

(D 3anyck MOTOpOB: BLIMONHITE KOMBMHALMIO KOMAHZA AXOCTUKAMU 1 yAepXUBaliTE ee B TeUeHIe ABYX CeKYHA.

@ BaneT: HanpaBbTe NeBbI AKONCTVK (PEXMM 2) BBEPX, UTOBLI COBEPLUUTS B3NeT.

@ Mocapka / OctaHoBKa MoTopoB: HanpaBnsiiTe neBbll AXONCTUK BHU3 (PeXUM 2), Noka APOH He
npusemManTcs. YaepXxunsaiiTe B Te4eHVe Tpex ceKyH/ ANS BblKNOYeHNS MOTOPOB.

+ [pv BO3HVMKHOBEHUW Ype3BbI4aliHOM CUTyaLUKN HaxMuTe 1 yaepxusainte kHonku C1, C2 n KHoMKy
OCTaHOBKM Mo/eTa 04HOBPEMEHHO, MOKa MOTOP He OCTaHOBUTCS.
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Pexxum gxoncTrka (pexuvm 2)
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* YT06bI APOH aBTOMaTn4yeckn B3neTen 1 BblMoHWA Kakoe-nm6o AeﬁCTBME, pekomMeHayeTca co3aaTh naaH
A5 MONIA V1 BbI6PATh AeliCTBMe Nepey, B3NeToM. [oNonHVTeNbHas MHPopMaLWs NpeAcTaBieHa B pasjene
«Hauano pa6oTbi». B Apyrvix cuTyaLieli BbINOHWTE B3/IET 1 MOCAAKY BPYUHY!HO.

Hauano pa6oTbl

Mopsagok paboTbl

Monb3oBaTeny MOryT BbIMOHATL KapTorpadrpoBaHmMe Ha y4acTke rnoseTa ¢ MoMoLLbto npunoxeHus D) Agras, nonyyate
KapTy B popmate HD ANns peKOHCTPYKLMY B aBTOHOMHOM pexume C MOMOLLILIO NyNbTa yNpaBAeHys U NNaHnpoBaTk none
Ans paboTbl Ha kapTe B opmaTe HD. B cnegytoLiiemM onmncaHnm ncnonb3yrotes pexmel Crosshair (Busup), Route Mapping

(Co3paHvie mapuipyTa) 1 Route (MapLupyT) B kayecTse NprYMepoB.

BK/tounTe NynbT ynpaBneHus, a 3aTem
APOH. 3aiiauTe B pabounii BUA B
npunoxeHun DJI Agras.

Q >
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MepeTawyyTe KapTy 1 KOCHUTECH «/J06aBNTLY,
4TO6bI ,06aBUTL TOUKY B NONOXEHME
BU3Mpa. KocHuTeck (V) Anst coxpaHeHms.

>

BiGepuTe nosie v KoCHUTECk «/Jo6aBuUTh».

YCTaHOBYTE NapameTpbl MapLUpyTa,

nepetawuTe O} Ans 3MeHeHus
Harpas/eHVst nojeTa MapLupyTa, 1

KoCHUTeCk [/ ANS COXpaHeHUs.

KOCHUTECh KHOMKY pexu1ma B 1eBOM
BepxHeM yrny u BelbepuTe «Co3aaHvie
MaplLUpyTa» Ha NaHeny kapTorpadripoBaHis
B 3KpaHe Bbl6opa pexuMa 3a4aun.

2 >

KocHuTeck «CTapT» 1 nepeMecTvTe peryssitop,

YTO6bI COBepLUUTL B3/1eT. ApOH BbINONHUT
KapTorpadupoBaHyie No MapLpyTy
aBTOMaTUYeCKN.

_t
KocHuTecs [+] 1 BbiGepyTe «Buriavips.

MepeTaLuuTe KapTy 1 KOCHUTECh «/[06aBUTb»,
YTOGbI 106aB1Tb TOUKM rPaHULIE! Ha KapTy.

Vv >

KocHutecs . ANA NCNO/IB30BaHUA NONA 1
YCTaHOBKV NapameTpa 3aJaHus.

KocHuTeck (+] B npaBom yray skpaHa,
Bbl6epuTe «MapLUpyT no 061acTvy» van
«MaplLUpyT No rpaHuLe» 1 ycTaHoBITe
paspeLLieHme, 3aTeM KocHNTech (+] 1
BbibepuTe «Busvp».

= >

JloxaunTech 3aBepLUEHst PEKOHCTPYKLIN.
[ins BbINONHEHUS AVICTBUIN KOCHWTECH
«MnaHnposaTh nose».

>

BbI6epuTe TUM TOUKM KaK «[IpensiTcTeme»
1 «30Ha 6e3 pacrblIeHUs» U OTMETLTE
MPensATCTBMA UM 30HBI, KOTOpbLIE He
TpebytoT pacrblneHus, Ha kapTe.

+

(]

KocHuTech «CTapT», YTo6bl HauaTb 3a4ady.

+ BbiNonHsTe B3/1€T TONBKO Ha OTKPLITOM NPOCTPaHCTBe, yCTaHaBAVBaliTe NOAXOAALLNA CORANHUTENbHbIN
MapLlupyT 1 BbICOTY BO3BpaTa AOMOI‘/‘I B COOTBETCTBUIN C yC/IOBNAMU ¢yHKLI|I/IOHI/IpOBaHVIﬂ.



. Pa6OTy MO>XXHO NPUOCTaHOBWTL JIETKNM ABUXEHVEM AXOIZCTMK&. ApOH OCTaHOBUTCA B BO3A4yxe 1 3anvieT
TOUKy OCTaHOBKMW. MoC/e 3TOro MM MOXHO ByAeT yNpaB/isaTb BpyUHYt0. BeibepuTe 3agauy elle pas, Utobbl
APOAO/IXNTb. ,ﬂ,pOH aBTOMaTNYeCKN BEPHETCA B TOUKY OCTAHOBKM 1 NPOAO/IXAT pa60Ty. O6ecneymnBalite
6e30MacHOCTb APOHA NPy BO3BPATE B TOUKY OCTAHOBKM.

+ Tonb3oBaTe/lb MOXET 334aTh AeliCTBYIE, KOTOPOE APOH BbIMOJHUT MOC/E 3aBepLUEHIS PABOTLI B MPUIOXEHUM.

+ [ins nonyyeHns AOMONHNTENbHOM MHPOPMALM O poLiedypax SKCMTyaTaLym N Mepax NpesoCcTOPOXHOCTA
CM. PyKOBOACTBO MNO/ib30BaTens.

BosBpat gomoii (RTH)

JIpOH aBTOMAaTVYeCKV BEPHETCS B JOMaLLHIOK TOUKY B CeAyoLLVX CUTYaLmsX:

YMHBI BO3BpaAT A0MOIA: MoNb30BaTeNlb HaXMMAaeT 1 yAepXuBaeT KHOMKY BO3BpaTa A0MOA.

ABapuiiHblli BO3BPAT 4OMOIA*: [TOTEPSH CUrHaN NynbTa ynpaBaeHns.

Bo3BpaT AOMOVA Npu HI3KOM 3apsaje 6aTapen®: YpoBeHb 3apaja 6aTapeun ApoHa AoCTuraeT yCTaHOBNEHHOro nopora
HV3KOro 3apsiaa.

Bo3BpaT nocne 3aBepLieHVa paboTel*: 3agaqa BbINoAHeHa.

Ecnv Ha nyTu Bo Bpems Bo3BpaTa 40MOVi ecTb NpenaTcTBre, APOH 060MAeT ero AN 3aMeaNnTCs, YTO6bl 3aBUCHYTh
(noBejeHNe 3aBUCUT OT BbIGPaHHOTO pexumMa penbeda). JpoH BbIXOAUT 13 pexXxumMa Bo3BpaTa JOMOWA U XaeT
AanbHelLINX KOMaHZ Nocne 3aB1UcaHms.

* Monb3oBaTeNn MOryT HaCTPOWTL AeNCTBYE APOHA B MPUNOXEHUN. [JOCTYNHO TONbKO NPU HACTPOEHHOM BO3BpaLLEeHVN JOMOIA.

O6cny>xuBaHve

B KOHLe KaXAoro AHA pacnbineHnsa OHVILLI,aﬁTe BCe YacTn ApOHa U NyNbT ynpas/ieHNA nocae nx Bo3eBparta K 06bIUHON

TemnepaType. HE ounLaiiTe ApoH cpasy nocne 3aBepLueHns paboThbl.

1. 3anonHnTe 6ak ONpbLICKMBATENS YNACTO UM MbINILHO BOAOI 1 pacrbiisiiTe BoAy Yepes onpblickMBaTenu, noka 6ak
He onycTeeT, Nan BKIK4unTe d)yHKLLVIPO OYUCTKW WNaHra B HaCTpOIZKaX pacnbineHus. nOBTOpI/ITe war g0 MNoAHOM
oymncTkm baka.

2. CHUMWTe GyNbLTP 6aka PacrbIINTENSs, YTOBbI OUNCTUTL €ro 1 YCTPaHWTL /to6ble 3acopbl.

3. YUTO6bI NOMbITb APOH BOAOW y6eANTeCh, UTO OH MOMHOCTLIO COBPaH, a akkyMy/ISTOp U3BNeYeH. [1s OUNCTKM Kopryca
APOHa pekoMeHAyeTCAa NCNOoNb30BaTh HamMoONHEHHbI BOAOI7I CprIZHbIVI rMpomMbiBaTeNb, NOC/1E Yero yjannTe C Hero
0CTaTKV BOAbI CHaYa/a MArkoi LETKOW NN BNaXHOM TKaHbH, a 3aTeM CyXOi.

4, anI Hanuynm Nbinv AN XXNAKOCTU C NecTuuyiaMmn Ha MOTopax UK nponessiepax NpoTpuTe UX OCTaTkn CHavana
BNIaXHOW TKaHbHO, a 3aTeM CyXOM.

5. TpoTupaiiTe MOBEPXHOCTL V1 3KPaH My/bTa yrpaBieHust YVCTOM, BAAXHOW, HO XOPOLLIO 0TXaToM TKaHbHo.
6.  XpaHuWTe YNCTbIV APOH B CyXOM MecTe.

* ins nonyveHns A0NONHNTENbHOV MHPOPMaLMK 06 NCNONL30BaHUM 1 0BCNYXMBaHNM CM. PyKOBOACTBO No/b30BaTeNs.

TexHUUYecKkue xapaKTepucTuku

ApoH (Mosgens: SWWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)
Pabouas yacToTa 1 MOLLIHOCTL NepejaTyuurka (SNNM) 2,4000-2,4835 'wu: <33 abm (FCC), <20 abm (SRRC/CE/MIC)

Pabouas Temnepatypa OT10°Cp040°C

Pagap

Mogenb RD241608RFV3.1 (nepeaHwnii paaap); RD241608RBV2 (3aaHwnii paaap)
Paboyas 4acToTa U MOLLHOCTb NepejaTyvika (SUNM) 24,05-24,25 Ty <20 abm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Pabouyas Temnepatypa OT0°Cpao040°C

MynbT ynpasnexHus (Moaens: TKPL2)

Pa6ouyas Temnepatypa O7-20 °C go 50 °C

MNepepaua Bngeo 04

Pa6oyas 4actoTa 1 MOLLHOCTb NepeaaTymka (AUNM) 2,4000-2,4835 I'Tw: <33 abm (FCC), <20 abm (SRRC/CE/MIC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Pabouas 4acToTa 1 MOLLHOCTL NepejaTymka (ANNM) 2,4000-2,4835 ITw: < 26 gbm (FCC), < 20 abm (SRRC/CE/MIC)
Bluetooth 5.2

Paboyas yacToTa 1 MOLHOCTL NepeaaTyvka (SUNM) 2,4000-2,4835 I'TL;: <10 gbm
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Genel Bakis

Hava Araci

1. Pervaneler 8. Gorus Sistemi 14. Puskirtme Haznesi
2. Motorlar 9. lIsik 15. Dagitim Pompalari
3. Elektronik Hiz Kumandasi (ESC) 10. FPV Kamera 16. Puskirtme Cubugu
4. On Gostergeler 11. Harici OCUSYNC™ Gérintii iletim  17. Puskurticiler

5. Arka Gostergeler Antenleri 18. inis Takimi

6. Onradar 12. Arka Radar 19. Seviye Géstergesi
7. Yerlesik D-RTK™ Antenleri 13. Akilli Ugus Bataryasi

Uzaktan Kumanda

D
€0 @
@o £9 © Jged

1. Dokunmatik Ekran 8. Durum LED'i 16. Puskurtme/Serpme Dugmesi
2. Baglanti Durumu LED'i 9. Pil Seviyesi LED'leri 17. Ugus Modu Anahtari
3. Kontrol Cubuklari 10. Gug DiUgmesi 18. HDMI Baglanti Noktasi
4. Geri Dugmesi 11. 5D DUgmesi 19. USB-A Baglanti Noktasi
5. L1/L2/L3/R1/R2/R3 Digmeleri 12. Ugus Duraklatma Digmesi 20. FPV/Harita Gegis Dugmesi
6. Kalkis Noktasina Donus (RTH) 13. Harici Antenler 21. Sag Doner Tus
Digmesi 14. Ozellestirilebilir C3 Dugmesi 22. Kaydirma Topu
7. Mikrofon 15. Sol Doner Tus 23. Dahili Antenler
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24. C1/C2 Dugmeleri 28. Arka Kapak Cikarma Dugmesi 31. USB-C Baglanti Noktasi
25. Arka Kapak 29. Donanim Kilidi Bélmesi 32. Hava Girisi
26. Pil Cikarma DUgmesi 30. microSD Kart Yuvasi 33. Braket

27. Batarya Boélmesi

Kalkisa Hazirlanma

Hem sizin korunmaniz hem de gevrenizdekilerin glivenligi icin temel ugus kurallarini anlamak 6nemlidir.

Yasal uyarilari ve guvenlik yonergelerini muhakkak okuyun.

Ucus Oncesi Kontrol Listesi

Uzaktan kumandayi agin, DJI Agras uygulamasinin agik oldugundan emin olun, ardindan hava aracini galistirin. Uzaktan
kumanda ve hava aracinin bagl oldugundan emin olun. Uygulama ana ekranina gidin ve Baslat'a dokunarak Calisma
Gorunimune girin. Ekranin sol Ust késesindeki durum ¢ubugunun yesil oldugundan emin olun. Aksi takdirde, hava araci
havalanamaz.
.+ RTKkonumlandirmasi énerilir. RTK sinyallerini alma yéntemini segmek igin uygulamadaki Calisma Gorinimu
Q dgesine gidin, & 6gesine ve ardindan RTK 6gesine dokunun.
+ Internet baglantisi icin DJI Hiicresel Donanim Kilidi énerilir. Uygulamada, islem Gériinimiine gidin, €2
ogesine dokunun ve Ag Tanilama 6gesini secin. Ag zincirindeki tim cihazlarin durumu yesil gérintiyorsa
hiicresel donanim kilidi ve SIM kart diizgin calisiyordur.

Manuel Ugus
Manuel Kalkis/inis

G9-0G| [¢] [@

N ¢ 7

(@ Motorlari galistirma: Kombinasyon gubugu komutunu gergeklestirin ve iki saniye basili tutun.

@ Kalkis: Kalkis icin sol kumanda gubugunu (mod 2) yukari itin.

@ inis / Motorlari durdurma: Hava araci inene kadar sol kumanda ¢ubugunu (mod 2) asag itin. Motorlar
durdurmak icin Ug¢ saniye basili tutun.

e

{QE + Acil bir durumda motoru durdurmak igin C1, C2 ve ugus duraklatma dugmesini ayni anda basili tutun.
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Kumanda Cubugu (Mod 2)
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.+ Hava araci otomatik olarak kalkis ve calisma yapmadan 6nce arazi planinin olusturulmasi ve kalkistan
Q once bir calisma modu segilmesi dnerilir. Daha fazla bilgi igin Calismayi Baslatma bélumune bakin. Diger
senaryolarda manuel olarak kalkis ve inis yapin.

Calismayi1 Baslatma

Operasyon Proseduri

Kullanicilar, DJI Agras uygulamasini kullanarak ¢alisma alaninda haritalama calismasi gergeklestirebilir ve uzaktan
kumanday kullanarak cevrimdisi yeniden yapilandirma ile HD harita alabilir ve ardindan HD haritada Rota calismasi icin

bir araziyi planlayabilir. Asagidaki agiklamada érnek olarak Arti imleci, Rota Haritalama ve Rota Calistirma gésterilmistir.

Uzaktan kumandayi ve ardindan hava
aracini agin. DJI Agras uygulamasinda
Calisma Gortnimiine girin.

Q >

-t

Arti imleci konumuna bir nokta eklemek igin
haritay: stirukleyin ve Ekle 6gesine dokunun.
Kaydetmek icin / gesine dokunun.

Alani segin ve Ekle diigmesine
dokunun.

15 >

Rota parametrelerini ayarlayin, { O
segenegini stiriikleyerek rotanin ugus
yoniin ayarlayin ve kaydetmek icin
segenegine dokunun.

ayarlayin.

Sol tstteki mod diigmesine dokunun ve
gorev modu se¢im ekraninda Haritalama
panelindeki Rota Haritalama 6gesini segin.

o >

Kalkis icin Baslat diigmesine dokunun ve
kaydiriciyl hareket ettirin. Hava araci haritalama
calismasini rota boyunca otomatik olarak
gergeklestirecektir.

Q >

_

ecenegine dokunun ve Arti imlecini
secin. Haritayi surtikleyin ve haritada sinir
noktalari eklemek icin Ekle diigmesine
dokunun.

v >

Araziyi kullanmak ve gérev parametresini
ayarlamak igin (v/] 6gesine dokunun.

Sag ekrandaki [+] secenegine dokunun,
Alan Rotasi veya Sinir Rotasini segin ve
CozUnuUrlGga ayarlayin, ardindan
secenegine dokunun ve Arti imlecini segin.

= >

Yeniden yapilandirmanin tamamlanmasini
bekleyin. islemleri gerceklestirmek i¢in Arazi
Planla 6gesine dokunun.

>

Nokta tirtinii Engel veya Plskirtme
Yapilmayacak Alan olarak secin ve haritada
engelleri veya plskirtme gerektirmeyen
alanlari isaretleyin.

+

&

Gorevi baglatmak icin Baglat diigmesine
dokunun.

+ Sadece acik alanlarda kalkis yapin ve calisma ortamina gére uygun bir Baglanti Rotasi ve RTH irtifasi



+ Kumanda gubugu hafifce hareket ettirilerek calisma duraklatilabilir. Hava araci havada durur ve duraklanan
noktay! kaydeder. Sonrasinda hava araci manuel olarak kontrol edilebilir. Devam etmek icin ¢alismayi tekrar
secin. Hava araci otomatik olarak duraklanan noktaya doéner ve calismaya devam eder. Mola noktasina geri
donerken hava araci glivenligine dikkat edin.

+ Kullanicilar, calisma tamamlandiktan sonra hava aracinin gergeklestirecegi eylemi uygulamadan
ayarlayabilirler.

+ Calisma prosedirleri ve dnlemler hakkinda daha fazla bilgi icin Kullanici Kilavuzuna bakin.

Baslangic Noktasina Dén (BND)

Asagidaki durumlarda hava araci otomatik olarak Kalkis Noktasina déner:

Akill BND: Kullanict BND diigmesini basili tuttugunda

Guvenli BND*: Uzaktan kumanda sinyali kayboldugunda.

Disuk Batarya Seviyesinde BND*: Hava araci batarya seviyesi énceden ayarlanmis diisiik batarya esigine ulastiginda.
Operasyon sonras! dénls*: Goérev tamamlandiginda.

RTH sirasinda donus yolunda bir engel varsa hava araci takilmamak igin etrafindan dolasacak veya yavaslayarak havada
asili kalacaktir (davranis segilen operasyon arazisine baglidir). Hava aract BND modundan ¢ikacak ve havada bekleyerek
yeni komut bekleyecektir.

* Kullanicilar, uygulamadan hava aracinin hareketlerini ayarlayabilir. Sadece BND ayarlandiginda kullanilabilir.

Bakim

Puskurtme yapilan her giiniin sonunda hava araci normal sicakliga déndiikten sonra hava aracinin ve uzaktan kumandanin

tim parcalarini temizleyin. Hava aracini calisma tamamlandiktan hemen sonra TEMIZLEMEYIN.

1. Puskurtme haznesini temiz veya sabunlu su ile doldurun ve hazne bosalana kadar suyu piskurttctlerden puskdrtin
veya Sprey Ayarlari béliminden Hortum Temizleme islevini etkinlestirin. Hazneyi tamamen temizlemek icin adimi
tekrarlayin.

2. Tikanikliklar temizlemek icin puskirtme haznesi stizgecini gikarin.

3. Hava arac gévdesinin tamamen monte edilmis ve bataryanin ¢ikariimis oldugundan emin olun, bdylece dogrudan suyla
yikanabilir. Hava aracinin gévdesini temizlemek icin suyla dolu bir sprey piskurtici kullanilmasi ve yumusak bir firca
veya islak bir bezle silinmesi, daha sonra da kuru bir bezle kurulanmasi onerilir.

4. Motorlarda veya pervanelerde toz veya pestisit sivisi varsa, kalan su kalintisini kuru bir bezle temizlemeden énce bunlari
1slak bir bezle silin.

Uzaktan kumandanin yiizeyini ve ekranini suyu iyice sikilmis temiz bir islak bezle silin.
6. Temizlenen hava aracini kuru bir ortamda saklayin.
Kullanim ve bakim hakkinda daha fazla bilgi icin Kullanici Kilavuzuna bakin.

Teknik Ozellikler

Hava Araci (Model: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Galisma Frekansi" ve Verici Giicti (EIRP)

Calisma Sicakhgi

Radar

Model

Calisma Frekansi ve Verici Glci (EIRP)
Calisma Sicaklig

Uzaktan Kumanda (Model: TKPL2)
Calisma Sicaklig

04 Video iletimi

Calisma Frekansi™ ve Verici Gicli (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Galisma Frekansi™ ve Verici Giicii (EIRP)

Bluetooth 5.2
Calisma Frekansi ve Verici Gucu (EIRP)

2,4000 - 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0 °Cile 40 °C (32 °F ile 104 °F) arasinda

RD241608RFV3.1 (On Radar); RD241608RBV2 (Arka Radar)
24,05 - 24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

0 °Cile 40 °C (32 °F ile 104 °F) arasinda

-20 °ile 50 °C (-4 °File 122 °F) arasinda

2,4000 - 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2,4000 - 2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 - 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2,4000 - 2,4835 GHz: <10 dBm

[11 5,8ve 5,1 GHz frekanslari bazi Ulkelerde yasaktir. Bazi tilkelerde 5,1 GHz frekansinin yalnizca i¢ mekanda kullaniimasina izin verilir.
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ornsap,

NiTaneHnin anapat

1. Tponenepun 8. CucTtema Bi3yanbHOro 6aveHHs 14. Po3nuntoBanbHWi 6ak

2. [suryHun 9. OcBiTneHHs 15. HarHitanbHi nomnu

3. EnekTpoHHWiA perynsatop 10. FPV-kamepa 16. Po3nuatoBanbHa Hacagka
wBmnAKoCTi (ESC) 11. 30BHiLLHi aHTeHW nepejaui 17. Po3npuckysaui

4. TepeaHi iHAVKaTOpU 306paxeHb OCUSYNC™ 18. LWaci

5. 3agHi iHankaTopn 12. 3agHili pagap 19. IHAVKaTOp piBHS

6. [lepegHiii pagap 13. IHTenekTyanbHWii 6opToBUIA

7. BopToBi aHTeHn D-RTK™ akymynsTop

MynbT ANCTaHLiHOrO KepyBaHHSA

1. CeHcopHWIA ekpaH 8. CsiTnogiogHnii iHankaTop ctaHy  16. KHOMka po3nuneHHs/po3kniaHHs
2. CBITNOAIOAHWI iHAMKATOP CTaHy 9. CBITNOAIOAHI iIHAVKATOPW PiBHSA 17. Mepemukay pexuvmy nonsoTy
NiAKNIOYEHHS 3apsagy akymynstopa 18. MopT HDMI
3. Pyuku kepyBaHHS 10. KHoMKa XnBneHHs 19. MopT USB-A
4. KHonka «Hazag» 11. KHorika 5D 20. KHomnka nepemuikaHHs FPV/KapTa
5. KHonkw L1/L2/L3/R1/R2/R3 12. KHonka «May3a nonsoty» 21. Mpas.wii perynatop
6. KHonka «oBepHeHHs A040My» 13. 30BHILLUHI aHTEHWU 22. KonilaTko NpoKpyTKi
(RTH) 14, HanawrosyBaHa kHorka C3 23. BHyTpILLHi aHTeHM
7. MikpodoH 15. NliBuii perynstop
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24. Knonkwn C1/C2 27. AKyMyNSiTOPHWIA BiACik 30. MHi3go ans kapTy microSD

25. 3aaHsa kpuLka 28. KHonka po3610oKyBaHHs 3a4HbOI 31. Mopt USB-C

26. KHomnka po36i10okyBaHHA Kpuikun 32. BryckHWiA OTBip NoBiTpA
aKkymynsiTopa 29. Biacik ans knoya 33. KpoHLTeiiH

MiaroTyBaHHsA A0 31bOTY

BaX1MBO pO3yMiTL OCHOBHI pekoMeHAaLii LLoA0 MoNbOTY, K ANA BALLOrO 3axXWCTy, Tak i AN1st 6e3neku
ntofeit HaBko10 Bac.

O60B'A3K0BO NpoYnTaliTe 3aABY NPO HENPUAHATTA BiANOBIAANLHOCTI Ta IHCTPYKLIT 3 TeXHiKN
6e3nekun.

KapTa KOHTPOJIbHNX nepeBipOK nepej nosibOTomM

YBIMKHIiTb MyNbT ANCTAHLIRHOrO KepyBaHHS, BiAKpuiiTe 3acTocyHOK DJI Agras, a NoTiM YBIMKHITb XXUBAEHHS NiTaslbHOIO
anaparta. Mog6aiiTe, 06 NyNbT ANCTAHLINHOrO KepyBaHHSA Ta NiTanbHWIA anapat 6ynu nigkntoyeHi. Mepeiite Ha
rOJIOBHUI eKpaH 3acTOCYHKY Ta TOPKHITbCS «yck», LWo6 yBiATY B NojaHHs «Pob6oTax». MepekoHanTecs, Lo psAOK CTaHy
Y BEPXHbOMY N1IBOMY KyTi eKpaHa 3efleHWUiA. IHakLe NiTanbHWiA anapaT He 3MoXe 3/1eTiTu.
X.  + PexoMeHZyeTbCA No3uuitoBaHHs RTK. Y 3aCTOCYHKY NepeligiTb 40 NoAaHHs «Po60Tax, TopkHiTbca £, a noTim
Q RTK, wo6 BnbpaTu cnocié oTprmaHHs curHanis RTK.
+ [lns NiaKNoYeHHA A0 Mepexi IHTepHeT peKOMEeHAYETLCS BUKOPUCTOBYBAaTU CTiNbHMKOBUIA Kntou DJI Cellular
Dongle. ¥ 3acTocyHKy nepeiigiTb 40 NoaaHHs «Po6oTax, TopkHITbCs £¢ , a MoTiM BM6GepiTh «Mepesipka
Mepexi». SIKLLO CTaH YCix MPUCTPOIB MepeXxi MoKa3aHo 3e/1eHUM KOIbOPOM, CTiIbHUKOBUIA Ktod | SIM-kapTa
NpautoloTb HaeXHUM YUHOM.

Py4Huia nonit
PyuHi 3nit/nocagka

GY-0GQ 5 @

(@ 3anyck gBUryHiB: BuKoHaliTe KOMBIHOBaHY KOMaHAy PyudoK KepyBaHHs i yTpuMyiiTe iX y TaKoMy MOMOXeHHi
MPOTArOM /|BOX CeKyHA.

(@ 3niT: 3niT: HAaTUCHITL NiBY PYUKy KepyBaHHS (PeXVM 2) Bropy, Lo6 31eTiTu.

@ MpusemnenHs / 3ynuHKa ABUrYHIB: HaTWUCHITL NiBy PyuKy KepyBaHHS (DeXWUM 2) BHW3, AOKW NiTanbHWi
anapat He NPU3eMANTLCA. YTPUMYIiTe MPOTArOM TPbOX CeKYHA, 06 BUMKHYTU ABUTYHW.

Q + HatucHiTb it yTpumyiite kHonkm C1, C2 Ta KHOMKY May3u NosbOTY OAHOYACHO, 0K MOTOP He 3yNUHUTLCS, Y
- pasi Haa3BMYaiHOI cuTyaLyi.
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Pyuka KepyBaHHs (pexxum 2)

1
’

[ )mim(C]
- > LN

+ LLo6 nitanbHWUiA anapaT aBTOMaTUYHO 3/1iTaB i BUKOHYBaB po60Ty, PEKOMEHAYETLCA CTBOPUTY MAaH AN1st
nons i Bu6paTn poboTy Nnepes 3n1b0TOM. [/ OTPUMaHHS A0AaTKOBOT iHpopMaLlii AVB. po3ain «Onepauii
3anycky». lns iHWKX CLeHapiiB 3niTaliTe Ta Npu3emMasaiTecs BPy4YHy.

Onepadii 3anycky

Mopsaaok po6oTun

KopucTyBayi MOXyTb BUKOHYBaTV onepauii kapTyBaHHA B onepauiiiHiii 30Hi 3a 4onomoroto 3actocyHky DJI Agras i
CTBOPIOBATW KapTy BMCOKOI pO3AibHOI 34aTHOCTI 3aBAAKM aBTOHOMHI peKOHCTPYKLi 3a A0MOMOrot0 NyAbTa ANCTaHLiHOro
KepyBaHHsi, a NOTiM 3agaBaTu nose 41t poboTV Ha Mani BUCOKOT PO3AiNBHOI 34aTHOCTI AnA «PO60OTM Ha MapLUpyTi». Y

HaCTyMHOMy OMWCi BUKOPUCTOBYHOTLES «[MpHiLiny, «KapTyBaHHS MapLUpyTy» Ta «Po60Ta Ha MapLUPYTi» ik pUKNaaw.

YBIMKHITb NyNIbT ANCTaHLiAHOTO
KepyBaHHs, a NoTiM NiiTanbHWi anapar.
YBIliAiTb 40 NoAaHHs «Po6oTa» B
3acTocyHky DJI Agras.

Q >

-t
MepeTarHiT KapTy Ta TOPKHITLCA
«[loAaT», 06 J0AATN TOUKY TaM, Kyau

HaBezieHo NpuLYin. TOpKHITLEA [V, 06
36eperTu.

>

BvibepiTb none Ta TOPKHITLCA «Joaatiiy.

BCTaHOBITh NapameTpy MapLpyTy,

nepeTArHiTh | O, Wo6 cKopurysaTt
HanpAMOK NO/bOTY 3@ MapLLPYTOM, i

HaTUCHITL (V) o6 36eperTi Aati.

TOPKHITHCA KHOMKI HaNaLLTyBaHHs PeXViMy
B NiIBOMY BEPXHBLOMY KyTi Ta BUGEpiTh

NyHKT «KapTyBaHHs MapLUpyTy» Ha NaHeni
«KapTyBaHHs» Ha ekpaHi BU6opy pexumy
3aB/jaHHs.

KR >

TopkHiTbCA «MouaT» Ta NepemicTite
MOB3yHOK Ha 3AiT. fliTanbHuiA anapat
aBTOMATWYHO BUKOHYBaTUMe KapTyBaHHS!
B3/]0BX MapLLpyTy.

Q >

-_t

TopkHITbCs (+] Ta BUGepiTh «MpuLiiny.
MepeTarHiTb KapTy Ta TOPKHITLCA «Joaati»,
06 A0AATUN IPAHVYHI TOYKM Ha KapTi.

Vv >

TopKHITbEA [V, L6 BIKOPUCTaTVH NONe Ta
BCTAHOBMTU NapameTpyl 3aBAaHHA.

TopkHiTbes (+ NpaBopyy, BUGEpiTh
«MapLUpyT 30HW» a60 «MexoBuiA
MapLUpyT» | BCTAHOBITb PO3AiNbHY

. Ta B16epiTh

3/@THICTb, MOTIM TOPKHITLCS
«Mpuuinm.

= >

3auekaiiTe 3aBepLLEHHS PEKOHCTPYKLII.
TopkHiTECA «[Mons», o6 BUKOHATN
3aB/jaHHs.

>

Bu6epiTb TN ToukM sik MepeLukoaa a6o
30Ha 63 06MpKCKyBaHHS Ta NO3HauTe
nepeLLIKoAV abo 30HW, siki He NoTpebytoTh
06MpuCKyBaHHs, Ha KapTi.

+

&

TopkHiTbCA «ouaT», o6 posnovaTit
3aBAaHHA.

* 3niTaliTe nuLLe y BIAKPUTNX 30HaX | BCTaHOBAIOVITe HaneXHi «[ToBepHeHHs Ha MapLupyT» Ta «BucoTy RTH»
BiZANOBIAHO A0 po60YOro cepeaoByLLa.



+ P0o60Ty MOXHa NPU3YNVHATY, 3n1erka NepemicTUBLLN PyUKy KepyBaHHS. JliTanbHWI anapat 3aB1cHe B
NOBITPI 11 3aMuLLe KOHTPONLHY TOuKy. Mica LpOoro NiTanbHMM anapaToM MoXHa KepyBaTu BpyyHy. Bubepitb
po6oTy Lie pas, Wo6 NpogoBXMUTL. JliTanbHWi anapaT aBTOMaTUYHO NOBEPHETLCS A0 KOHTPObHOT TOUKM
Ta BiHOBUTb po6oTY. MNpuUAINiTL yBary 6e3neLj niTanbHOro anapara, NoBepTayUnCh 40 KOHTPONBHOI TOUKM.

+  KopwucTtyBaui MOXyYTb BCTAHOBWTY B 3aCTOCYHKY Ait0, iKY 6y/e BUKOHYBaTW NiTanbHWUiA anapat nicns

3aBepLueHHs po6oTu.
+ 3BepHiTbcsA A0 MocibHYIKa KopuCTyBaYa Al OTPUMaHHS A0AaTKOBOT iHGopMaLlii Npo npoleaypu
ekcnnyaTaLii Ta 3anobixHi 3axoan.

MNosepHeHHA gogomy (RTH)

NiTanbHWiA anapaT aBTOMaTU4HO NOBEPTATUMETLCA 0 AOMALLHLOI TOUKY B TakMX CUTYaL|isX:

IHTenekTyansHe RTH: KopuctyBau HaTucKae Ta yTpumye KHornky RTH.

Besneure RTH*: CurHan nynbTa AUCTaHLIIHOTO KepyBaHHS BTpayeHo.

RTH 3a HU3bKOro piBHA 3apsay akymynaTopa*: PiBeHb 3apsijy akymMynaTopa NiTanbHOro anapaty AocsArae
BCTaHOB/IEHOTO MOPOTY HWU3bKOTO 3apsay.

MoBepHeHHs nicns po6oTU*: 3aBAaHHS BUKOHAHO.

SIKLO Ha WAAXy NoBepHeHHs Mig Yac RTH € nepelukoAa, nitanbHUA anapat oMuHe ii abo 3MeHLNTL WBWAKICTL A0
3aBMCaHHSA (MoBejiHKa 3aneXuTb Bijg 06paHoro Ans pobotu penbedy). JliTanbHuii anapat BUXoAunTb 3 RTH i uekae
nofAanbwnxX KOMaHA nicns 3aBrCaHHs.

* KopuvcTyBayi MOXyTb HanallTyBaTu Aito NiTanbHOro anapaTy B 3aCTOCYHKY. [JOCTYMNHO nuLle SKLO BCTaHOBNEHO RTH.

TexHiuHe o6cnyroByBaHHsA

OunwyiiTe BCi YaCTMHM NiTanbHOro anaparta Ta Ny/ibTa AUCTAHUINHOrO KepyBaHHSA HaNpUKiHLi KOXHOro AHA
PO3npucKyBaHHA MicaA TOro, Sk ioro TemnepaTtypa npuiige B HopMy. HE ounLlyiiTe nitanbHWiA anapaT Bigpasy nicns
3aBepLUeHHs poboTu.

1. 3anoBHIiTb 6ak AN PO3MUNEHHS YNCTO a60 MULHOK BOZOHO | pO3NMAIoiiTe BOAY Yepes po3nuatoBadi, Moku 6ak
He CMOPOXHiE, a60 YBIMKHITb GYHKLIt0 «OUMLLIEHHS LLAAHFiB» Y HaNaLLTyBaHHSX PO3MuneHHs. [oBTOPITk KPOK, LLI06
NOBHICTHO OUNCTUTY BaK.

2. 3HiMiTb $inbTp 6aka ANS PO3NUNEHHS, L6 OUNCTUTU Ta YCYHYTW ByAb-AKi 3aCMiYeHHS.

3. MMepekoHaliTecs, L0 KOHCTPYKLIiHO iTanbHOro anapata NOBHICTIO 3'€AHaHO, a akyMy/IATOp 3HATO, L6 anapaT MoXHa
6yNno noMuTK 6e3nocepesHL0 BOAOK. 18 OULLIEHHS KOPMYCY NiTaNbHOro anapaTta pekoMeH/yeTbCa BUKOPUCTOBYBaTH
po3nuoBanbHY MUIAKY, HAMOBHEHY BOZOH, | NPOTEPT 0ro M'AKOHO LL{ITKOK a60 BOIOrO0 TKAHWHOO, NepLL HixX
BUAANT 3aNVILLKN BOAW CyXOH TKaHVHOH.

4. AKWIo Ha MOTOpax Yy Nponenepax € N abo NecTMLMAHa piaviHa, NPOTPITL iX BOMIOTO raH4ipKOo, NepLU HiX BUAANATH
3a/ILLKU BOAW CyXOH0 FaH4ipKoto.

5. TpoTpiTb NOBEPXHIO Ta €KpaH NyNbTa AUCTaHLIAHOTO KepyBaHHS YVCTOK BOIOMOK TKAHWHOKO, 3 SIKOT 6y/10 BifkaTo BOAY.

6. 36epiraiiTe oumLLEHi NiTanbHi anapaTyi B Cyxomy MicLyi.

* 3BepHiTbcs 40 MMocibHVKa KopyCcTyBaya AN OTPUMaHHS 40AaTKoBOI iHGpOpMaLLii PO BUKOPUCTaHHSA Ta 06C/yroByBaHHS.

XapakTepucTukm

NiTanbHwuii anapaT (Mogenb: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B)

Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb nepegasadya (EIRP) 2,4000-2,4835 ITw;: <33 gbm (FCC), <20 agbm (SRRC/CE/MIC)
Po6oua Temnepatypa Big 0 °C go 40 °C (Big 32 °F go 104 °F)

Pagap

Mogenb RD241608RFV3.1 (MepeaHii pagap); RD241608RBV2 (3agHili paaap)
Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb Nepegasadya (EIRP) 24,05-24,25 I'Ty: <20 gbm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Po6oua TemnepaTtypa Big 0 °C go 40 °C (Big 32 °F go 104 °F)

MNynbT ANCcTaHUiiHOro KepyBaHHs (Moaens: TKPL2)

Po6oua TemnepaTtypa BiA -20 °C po 50 °C (Bia -4 °F po 122 °F)

04 MNepepaBaHHs Bigeo

Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb Nepesasaya (EIRP) 2,4000-2,4835 ITw;: <33 gbm (FCC), <20 agbm (SRRC/CE/MIC)
Wi-Fi (802,11 a/b/g/n/ac/ax)

Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb NepegaBadya (EIRP) 2,4000-2,4835 ITw;: <26 agbm (FCC), <20 agbm (SRRC/CE/MIC)
Bluetooth 5.2

Po6oua yacToTa Ta noTyxHicTb nepegasadya (EIRP) 2,4000-2,4835 ITy;: <10 gbm
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Compliance Information

FCC Compliance Notice

Supplier’s Declaration of Conformif

Product name: AGRAS T70P/AGRAS T70/DJI RC Plus 2
Model Number: 3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B/TKPL2
Responsible Party: D)l Research LLC

Responsible Party Address: 17301 Edwards Road, Cerritos,
CA 90703

Website: www.dji.com

We, DJl Research LLC, being the responsible party, declares
that the above mentioned model was tested to demonstrate
complying with all applicable FCC rules and regulations.
This device complies with Part 15 of the FCC Rules.
Operation s subject to the following two conditions: (1) This
device may not cause harmful interference, and (2) This
device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by
the party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply

with the limits for a Class A digital device, pursuant to part
15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates, uses
and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause
harmful interference to radio communications. However,
there is no guarantee that interference will not occur in a
particular installation. If this equipment does cause harmful
interference to radio o television reception, which can be
determined by turning the equipment off and on, the user
is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

—Increase the separation between the equipment and
receiver.

—Connect the equipment into an outlet on a circuit different
from that to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician
for help.

RF Exposure Information

The aircraft complies with FCC radiation exposure limits set
forth for an uncontrolled environment. In order to avoid the
possibility of exceeding the FCC radio frequency exposure
limits, human proximity to the antenna shall not be less
than 20cm during normal operation. This transmitter must
not be co-located or operating in conjunction with any other
antenna or transmitter.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits
set forth for an uncontrolled environment. End user must
follow the specific operating instructions for satisfying RF
exposure compliance. This transmitter must not be co-
located or operating in conjunction with any other antenna
or transmitter.

The portable device is designed to meet the requirements
for exposure to radio waves established by the Federal
Communications Commission (USA).

These requirements set a SAR limit of 1.6 W/kg averaged
over one gram of tissue. The highest SAR value reported
under this standard during product certification for use
when properly worn on the body.

These requirements set a SAR limit of 4 W/kg averaged over
ten gram of tissue. The highest SAR value reported under
this standard during product certification for use when
properly worn on the limbs.

ISED Compliance Notice

CAN ICES-003 (A) / NMB-003(A)

This device contains licence-exempt transmitter(s)/
receiver(s) that comply with Innovation, Science and
Economic Development Canada's licence-exempt RSS(s).
Operation is subject to the following two conditions: (1)

This device may not cause interference.(2)This device must
accept any interference, including interference that may
cause undesired operation of the device.
L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans

le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation,
Sciences et Développement économique Canada applicables
aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est
autorisée aux deux conditions suivantes (1)L'appareil ne
doit pas produire de brouillage; (2)L'appareil doit accepter
tout brouillage radloe\ecmque subl meme si le brouillage
est i p:

The aircraft comphes with RSS-102 radla(lon exposure limits
set forth for an uncontrolled environment. This equipment
should be installed and operated with minimum distance
20cm between the radiator and your body. This transmitter
must not be co-located or operating in conjunction with any
other antenna or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux
radiations CNR-102 établies pour un environnement non
controlé. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec
une distance minimale de 20 cm entre le radiateur et votre
corps.

This equipment complies with RSS-102 radiation exposure
limits set forth for an uncontrolled environment. End user
must follow the specific operating instructions for satisfying
RF exposure compliance. This transmitter must not be co-
located or operating in conjunction with any other antenna
or transmitter.The portable device is designed to meet the
requirements for exposure to radio waves established by
the RSS-102.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux
rayonnements CNR-102 établies pour un environnement
non contrdlé. L'utilisateur final doit suivre les instructions
spécifiques pour satisfaire les. normes. Cet emelteur ne do\t
pas étre co-implanté ou

toute autre antenne ou (ransmeneur Le dispositif ponanf
est congu pour répondre aux exigences d'exposition aux

en vertu de cette norme lors de la certification de produit &
utiliser lorsquil est correctement porté sur le corps.

These requirements set a SAR limit of 4W/kg averaged over
ten grams of tissue. The highest SAR value reported under
this standard during product certification for use when
properly worn on the limbs.

Ces exigences un SAR limite de 4 W/kg en moyenne pour
dix gramme de tissu. La valeur SAR la plus élevée signalée
en vertu de cette norme lors de la certification de produit &
utiliser lorsquil est correctement porté sur le membres.

For devices with detachable antenna(s), the maximum
antenna gain permitted for devices in the band 5725-5850
MHz shall be such that the equipment still complies with the
e.i.r.p. limits as appropriate.

Pour les dispositifs munis d‘antennes amovibles, le gain
maximal d'antenne permis (pour les dispositifs utilisant la
bande de 5 725 a 5 850 MHz) doit étre conforme 2 la limite
de a p.ir.e. spécifiée, selon le cas.

The device for operation in the band 5150-5250 MHz s
only for indoor use to reduce the potential for harmful
interference to co-channel mobile satelite systems.

Les dispositifs fonctionnant dans la bande de 5 150 a 5
250 MHz sont réservés uniquement pour une utilisation
alintérieur afin de réduire les risques de brouillage
préjudiciable aux systemes de satellites mobiles utilisant les
mémes canaux.

5150-5250MHz: {XFREMIER
KC Compliance Notice
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online allindirizzo www.dji.com/euro-compliance
Indirizzo di contatto per ['UE: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germania

Déclaration de conformité UE : SZ DJl TECHNOLOGY CO.,
LTD. déclare par la présente que appareil (AGRAS T70P/
AGRAS T70/DJl RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U508/
TKPL2)) est en conformité avec les exigences essentielles et
autres dispositions pertinentes de la Directive 2014/53/UE,
de la Directive 2012/19/UE (DEEE), de la Directive 2011/65/
UE (ROHS) et du Réglement 1907/2006 (REACH).

Une copie de la Déclaration de conformité UE est disponible
en ligne a I'adresse www.dji.com/euro-compliance

Adresse de contact UE : DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Allemagne

PRECAUTIONS D'USAGE DE L'APPAREIL
Nutilisez pas Iappareil dans un hopital, un avion ou un
utomobile en raison des quences qui

peuvent produire des interférences
*Maintenez une distance minimale de 15 cm entre votre
appareil et un stimulateur cardiaque pour éviter toute
interférence
Eloigner les équipements radioélectriques du ventre des
femmes enceintes.
Eloigner les équipements radioélectriques du bas-ventre des
adolescents.
Le débit d'absorption spécifique (DAS) local quantifie
I'exposition de lutilisateur aux ondes électromagnétiques
de I'équipement concerné. Le DAS maximal autorisé est
de 2 W/ kg pour la téte et le tronc et de 4 W/ kg pour les
membres.
L3 oules valeurs du debit dabsorption spécifique des

PL2:

DAS tronc: 0.355W/ kg

EU-Konformitatserklarung SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
erklart hiermit, dass dieses Gerat (AGRAS T70P/AGRAS T70/
DJI RC Plus 2 (3WWDZ U70A/3WWDZ- USDB/TKPLZ)) den
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EU & UK Compliance Notice

C€c

EU Compllance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
hereby declares that this device (AGRAS T70P/AGRAS T70/
DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-USOB/TKPL2) s in
compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of the Directive 2014/53/EU, Directive
2012/19/EU (WEEE), Directive 2011/65/EU (ROHS), and
Regulation 1907/2006 (REACH).

A copy of the EU Declaration of Conformity is available
online at www.dji.com/euro-compliance

EU contact address: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Germany

GB Compliance Statement: SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD.
hereby declares that this device (AGRAS T70P/AGRAS T70/
DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2)) is in
compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of Radio Equipment Regulations 2017,
the Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012.

A copy of the GB Declaration of Conformity and PSTI SOC
are available online at www.dji.com/euro-compliance

Declaracién de conformidad de la UE: SZ DJI TECHNOLOGY
€O, LTD. declara por la presente que este dispositivo (AGRAS
T70P/AGRAS T70/DJl RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-
US0B/TKPL2)) cumple con los requisitos esenciales y demds
disposiciones pertinentes de la Directiva 2014/53/UE, la
Directiva 2012/19/UE (RAEE), la Directiva 2011/65/UE (RoHS)
y el Reglamento 1907/2006 (REACH).

Puede obtener una copia de la Declaracién de conformidad
de la UE en linea en www.dji.com/euro-compliance
Direccion de contacto en la UE: D)l GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Alemania

EU-nalevingsverklaring: SZ DJI TECHNOLOGY CO,, LTD.
verklaart hierbij dat dit apparaat (AGRAS T70P/AGRAS T70/
DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2) voldoet
aan de essentiéle eisen en andere relevante bepalingen van
de Richtlijn 2014/53/EU, Richtlijn 2012/19/EU (AEEA), Richtijn
2011/65/EU (ROHS) en Verordening 1907/2006 (REACH).

Een kopie van de EU-conformiteitsverklaring is online
beschikbaar op www.dji.com/euro-compliance
Contactadres EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Duitsland

Declaragao de Conformidade da UE: A SZ DJI TECHNOLOGY
CO,, LTD. declara pelo presente que este dispositivo (AGRAS
T70P/AGRAS T70/DJi RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-
US0B/TKPL2) esté em conformidade com os requisitos
essendiais e outras disposicdes pertinentes da Diretiva
2014/53/UE, da Diretiva 2012/19/UE (REEE), da Diretiva
2011/65/UE (RoHS) e do Regulamento 1907/2006 (REACH).
Uma copia da Declaragdo de Conformidade da UE esta
disponivel online em www.dji.com/euro-compliance
Endereco de contacto da UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Alemanha

ondes radio rablie ar e gétiq
DURAI

These requlremems set a SAR limit of 1.6 W/kg averaged
over one gram of tissue. The highest SAR value reported
under this standard during product certification for use
when properly worn on the body.

Ces exigences un SAR limite de 1,6 W/kg en moyenne pour
un gramme de tissu. La valeur SAR la plus élevée signalée
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Dichi: i di conformita UE: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. dichiara che il presente dispositivo (AGRAS T70P/AGRAS
T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2)

& conforme ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni
pertinenti della Direttiva 2014/53/UE, Direttiva 2012/19/

UE (RAEE), Direttiva 2011/65/UE (ROHS) e del Regolamento
1907/2006 (REACH).

Una copia della Dichiarazione di conformita UE & disponibile

8¢ der Richtlinie 2014/53/EU, der Richtlinie
2012/19/EU (WEEE), der Richtlinie 2011/65/EU (RoHS) und
der Verordnung 1907/2006 (REACH) entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitétserklarung ist online
verfugbar unter ww.cj.com/euro-compliance
E DJl GmbH, Industriestra
Niederlauer, Germany

12,97618,

[lleknapauyis 3a cboTBeTCTBME Ha EC: C HACTOALIOTO
SZ DJI TECHNOLOGY CO,, LTD. gexnapvipa, ue Tosa
YCTPOVACTBO (AGRAS T7OP/AGRAS T70/DjI RC Plus 2
(3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2)) € & ChoTBeTCTaMe C
OCHOBHYTE M3VCKBAHVA W ADYIYA NPUNOXIMY PA3NOPeAGH
Ha MpekTuea 2014/53/EC, upekTviea 2012/19/EC (OEEO),
[JpexTisa 2011/65/EC (ROHS) v PernameHT 1907/2006
(REACH).

Ekaemnaap oT [leknapaLysta 3a choTeeTCTBve Ha EC e
AOCTHINEH OHNaliH Ha aapec www.dji.com/euro-compliance
Agpec 3a koHTakT 8 EC: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Fepmatus

EU prohlaseni o shod&: S DJI TECHNOLOGY CO, LTD, timto

prohlasuje, 7e toto zafizeni (AGRAS T70P/AGRAS T70/DjI RC

Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ- USOB/TKPL2) e v souladu se
y a dalsimi p y

smérnice 2014/53/EU, smérnice 2012/19/EU (OEEZ),

smérnice 2011/65/EU (ROHS) a nafizeni 1907/2006 (REACH).

Kopie EU prohlageni o shod je k dispozici online na adrese

www.dji.com/euro-compliance

Kontaktni adresa v EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,

Niederlauer, Némecko

EU-overensstemmelseserklaering: SZ D)l TECHNOLOGY
CO,, LTD. erklarer hermed, at denne enhed (AGRAS T70P/
AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U508/
TKPL2)) er i overensstemmelse med de vaesentlige krav

og andre relevante bestemmelser i direktiv 2014/53/EU,
direktiv 2012/19/EU (WEEE), direktiv 2011/65/EU (ROHS) og
forordning 1907/2006 (REACH).

En kopi af EU- er

online pa www. dji.com/euro'compliance

Kontaktadresse i EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Tyskland

AfiAwon ouppépgwang EE: H SZ DJl TECHNOLOGY CO,,
LTD. SnAVEL 6TL N TapoUGa GUGKEUH (AGRAS T70P/AGRAS
T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2))
GUHHOPPWVETAL i TLG BACLKEG ATALTGELG KAt GMeG
OETIKéG BLATAEELG TG 08nylag 2014/53/EE, TG 0dnylag
2012/19/EE (AHHE), TG o8nylag 2011/65/EE (ROHS) ka Tou
Kavoviolioy 1907/2006 (REACH).

Avtlypago tng 8fwong ouppdpewong EE eivat SaBéoto
oto Blas(KTU0 TN SteGBuVaN www.dji.com/euro-compliance
MevBuvon EE: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Mepfiavia

Euroopa Liidu vastavuskinnitus: SZ D)l TECHNOLOGY CO.,,
LTD. kinnitab kéesolevaga, et seade (AGRAS T7OP/AGRAS
T70/D)I RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B/TKPL2))
vastab direktiivi 2014/53/EL, direktiivi 2012/19/EL (WEEE),
direktiivi 2011/65/EL (ROHS) ja maaruse 1907/2006 (REACH)
pBhinduetele ja muudele asjakohastele satetele.

Euroopa Liiidu vastavusdeklaratsioon on saadaval jargmisel
aadressil: www.dji.com/euro-compliance

Euroopa Liidu kontaktaadress: D)l GmbH, Industriestrasse
12,97618, Niederlauer, Saksamaa

ES atitikties deklaracija: ,SZ D)l TECHNOLOGY CO,, LTD."
patvirtina, kad prietaisas (AGRAS T70P/AGRAS T70/DjI

RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B/TKPL2)) atitinka
esminius reikalavimus bei kitas susijusias nuostatas, kurios
nurodytos Direktyvoje 2014/53/ES, Direktyvoje 2012/19/
ES (EEJA), Direktyvoje 2011/65/ES (RoHS) ir Reglamente
1907/2006 (REACH).

ES atitikties deklaracijos kopija pateikta adresu www.dji.
com/euro-compliance

ES adresas rysiams: ,DJl GmbH", Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Vokietija

ES atbilstibas pazinojums: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,

LTD. ar 30 pazino, ka 3i ierice (AGRAS T70P/AGRAS T70/
DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B/TKPL2)) atbilst
Direktivas 2014/53/ES, Direktivas 2012/19/ES (EEIA),



Direktivas 2011/65/ES (RoHS) un Regulas 1907/2006
(REACH) btiskajam prasibam un citiem ar to saistitajiem
noteikumiem.

ES atbilstibas deklaracijas kopija pieejama tiessaisté vietne
www.dji.com/euro-compliance

ES : DJl GmbH, Industriestra:
Niederlauer, Vacija

12,97618,

EU-vaatimustenmukaisuuslausunto: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. vakuuttaa taten, etta tama laite (AGRAS T70P/
AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/
TKPL2)) on direktiivin 2014/53/EU, direktiivin 2012/19/EU
(WEEE) olennaisten vaatimusten ja muiden asiaankuuluvien
maéraysten mukainen, direktiivi 2011/65/EU (ROHS) ja
asetus 1907/2006 (REACH).
Kopio EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta on saatavilla
verkassa osoitteessa www.dji.com/euro-compliance

DJl GmbH, 12,97618,
Nleder\auer Saksa

Raiteas Comhlionta AE: Dearbhaionn SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. go bhfuil an gléas seo (AGRAS T70P/AGRAS T70/DJ!
RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B/TKPL2)) i gcomhréir
le ceanglais fhior-riachtanacha agus foralacha abhartha eile
de Treoir 2014/53/AE, Threoir 2012/19/AE (WEEE), Threoir
2011/65/AE (ROHS), agus Rialachan 1907/2006 (REACH).

T4 coip de Dhearbhti Comhréireachta an AE ar fdil ar line ag
www.dji.com/euro-compliance

Seoladh teagmhala an AE: D)l GmbH, Tionscal 12, 97618,
Niederlauer, An Ghearmain

UE Dikajarazzjoni ta’ Konformita: SZ D)l TECHNOLOGY CO.,
LTD. bdan tiddikjara i dan il-mudell tal-apparat (AGRAS
T70P/AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-
US0B/TKPL2)) huwa konformi mar-rekwiziti essenzjali u
dizpozizzjonijiet ofira rilevanti tad-Direttiva 2014/53/UE,
Direttiva 2012/19/UE (WEEE), Direttiva 2011/65/UE (ROHS), u
Regolament 1907/2006 (REACH).

Kopja tad-Dikjarazzjoni ta’ Konformita UE hija disponibbli
onlajn www.dji.com/euro-compliance

Indirizz ta’ kuntatt UE: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Germany

Declaratie de conformitate UE: SZ DJl TECHNOLOGY CO.,
LTD. declara prin prezenta ca acest dispozitiv (AGRAS T70P/
AGRAS T70/DJl RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U508/
TKPL2)) este in conformitate cu cerintele esentiale si alte
dispozitii relevante ale Directivei 2014/53/UE, Directivei
2012/19/UE (DEEE), Directivei 2011/65/UE (ROHS) si
Regulamentului 1907/2006 (REACH).

O copie a Declarafiei de conformitate UE este disponibila
online la www.dji.com/euro-compliance

Adres3 de contact UE: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Germania

Izjava EU o skladnosti: Druzba SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. s tem izjavlja, da je ta naprava (AGRAS T70P/AGRAS
T70/DJI RC Pius 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2)
skladna z bistvenimi zahtevami in drugimi ustreznimi
dolotbami Direktive 2014/53/EU, Direktive 2012/19/EU
(WEEE), Direktive 2011/65/EU (ROHS) in Uredbe 1907/2006
(REACH).

Kopija izjave EU o skladnosti je na voljo na spletu na
povezavi www.dji.com/euro-compliance

Kontaktni naslov v EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Nem¢ija

EU Izjava o uskladenosti: SZ DJl TECHNOLOGY CO., LTD.
ovime izjavljuje da je ovaj uredaj (AGRAS T70P/AGRAS T70/
DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2)) sukladan
osnovnim ima i drugim

Direktive 2014/53/EU, Direktive 2012/19/EU (OEEO),
Direktive 2011/65/EU (ROHS) i Uredbe 1907/2006 (REACH).
Kopija EU Izjave o uskladenosti dostupna je na mrezi na
web-mjestu www.dji.com/euro-compliance

Adresa za kontakt u EU-u: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Njemacka

Vyhlasenie o zhode s predpismi EU: Spolonost SZ

DJI TECHNOLOGY CO., LTD. tymto vyhlasuije, Ze toto
zariadenie (AGRAS T70P/AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (BWWDZ-
U70A/3WWDZ-USO0B/TKPL2)) je v stilade so zakladnymi
poziadavkami a dalsimi prislugnymi ustanoveniami smernice
2014/53/E0, smernice 2012/19/EU (OEEZ), smernice
2011/65/E0 (ROHS) a nariadenia 1907/2006 (REACH).

Kopia Vyhlasenia o zhode pre EU je k dispozicii online na
Iokalite www.dji.com/euro-compliance

Kontaktn4 adresa v EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Nemecko

Deklaracja zgodnosci UE: Firma SZ DJl TECHNOLOGY CO.,
LTD. niniejszym deklaruje, ze urzadzenie (AGRAS T70P/
AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US08/
TKPL2)) jest zgodne z i i innymi

EUDJIGmbH,Industriestrasse 12,97618,Niederlauer,Germany

Samraemisyfirlysing ESB: SZ D)l TECHNOLOGY CO., LTD.
lysir pvi hér med yfir ad taeki (AGRAS T70P/AGRAS T70/D)I RC
Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U50B/TKPL2)) og i samraemi
vid grunnkrofur og nnur videigandi kveedi frv tilskipun
2014/53/ESB, tilskipun 2012/19/ESB (WEEE), tilskipun
2011/65/ESB (ROHS), 0g reglugerd 1907/2006 (REACH).

Afrit af samreemisyfirlysingu ESB er adgengilegt & netinu &
www.dji.com/euro-compliance

odpovidé za to, ze je donese do téchto sbémych mist nebo
na obdobna sbérna mista. Timto méizete prispét k recyklaci
hodnotnych surovin a zpracovani toxickych latek.

Miljavenlig bortskaffelse
Gamle elektriske apparater ma ikke bortskaffes sammen
med restaffald, men skal bortskaffes separat. Bortskaffelse
pa et feelles ir er gratis for privatpersoner.
Ejere af gamle apparater er ansvarlige for at bringe
apparater hen til disse indsamlingssteder eller tl ignende

ESB tengilidur DJl GmbH, 12,
97618, Niederlauer, pyzkaland

AB Uygunluk Beyant: SZ D)l TECHNOLOGY CO,, LTD., bu
cihazin (AGRAS T70P/AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-
U70A/3WWDZ-US0B/TKPL2)) Direktif 2014/53/AB, Direktif
2012/19/AB (WEEE), Direktif 2011/65/AB (ROHS) ve
Yénetmelik 1907/2006 (REACH) temel gerekliliklerinin yani
sira diger ilgili hukamleriyle de uyumiu oldugunu beyan

d

eder.
AB Uygunluk Beyani'nin bir kopyasi cevrimici olarak www.dji
com/euro-compliance adresinden bulunabilir

AB iletisim adresi: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Almanya

Environmentally friendly disposal
0ld electrical appliances must not be disposed of
together with the residual waste, but have to be
disposed of separately. The disposal at the
communal collecting point via private persons is
N for free. The owner of old appliances is
responsible to bring the appliances to these collecting points
or to similar collection points. With this little personal effort,
you contribute to recycle valuable raw materials and the
treatment of toxic substances.

Umweltfreundliche Entsorgung

Dies ist das Symbol fir die getrennte Sammiung von
Elektro- und Elektronikgerditen. Elektroaltgerate dirfen
nicht zusammen mit dem Restmiill entsorgt werden
(einschlieRlich Batterien, Akkus und Lampen), sondern
missen separat entsorgt werden. Die Entsorgung an der

. Med denne lille personhge indsats
bidrager du til genanvendelse af vaerdifulde ravarer og
behandlingen af giftige stoffer.

ATtéppupn PULK TEpoG To TEpBEAAOY
OL TAALE MAEKTPLKES CUGKEUEC 56V TpETEL va amoppirtrovtat
ol pe ta UTtoAgpaTiKA andBAnTa, Al Eexwptotd, H
andppLYN To SNUOTLKS oNpE(o GUAOYTG HEGW ELWTUY
yiveTau xwpls xpEwan. O KAToX0g ALV GUSKEUGY efvat
Ume0BUVOG Y1 T PETagopd Twv GUTKEUWY OF QUTA A
Tapéjota anpela cUMoyRG. Méow TG atoptkiic aag
TPOOMIABELAS, GUMBAMETE STV QVaKUKAWON TOAGTHWY
TpGTWY UAGY Kal T EMeEepyaota Twy TOEKY 0Uotev.

Vanu elektriseadmeid ei tohi ara visata koos
olmejaitmetega, vaid tuleb koguda ja kasutuselt kdrvaldada
eraldi. Kohaliku omavalitsuse elektroonikaromude
kogumispunktis on araandmine eraisikutele tasuta. Vanade
seadmete sellistesse vi sarnastesse kogumispunktidesse
toimetamise eest vastutavad seadmete omanikud. Selle
vaikese isikliku panusega aitate kaasa vaartusliku toorme
ringlussevtule ja mirgiste ainete tootlemisele.

Utilizavimas nekenkiant aplinkai

Seny elektriniy prietaisy negalima ismesti kartu su
buitinémis atliekomis; juos batina utilizuoti atskirai. Tokiy
prietaisy utilizavimas per komunalinius atlieky surinkimo
punktus yra nemokamas. Elektriniy prietaisy savininkai
utilizuojamus prietaisus privalo priduoti | atitinkamus arba
analogiskus atlieky surinkimo punktus. Tokiu badu, jdedami
nedaug pastangy, prisidesite prie vertingy medziagy

durch Pr 1 oder
an den von Handlern oder Herstellern eingerichteten
sammelstellen ist kostenlos. Der Besitzer von Altgeréten ist
dafir verantwortlich, die persdnlichen oder vertraulichen
Daten auf den zu entsorgenden Altgeraten zu loschen

und die Gerite zu diesen oder ahniichen Sammelstellen

2u bringen. Die Handler sind verpflichtet, Elektroaltgerate
fur dich kostenlos zurtickzunehmen. Durch

geringen Aufwand kannst du zur Wiederverwertung von
wertvollen Rohmaterialien beitragen und dafiir sorgen, dass
umweltschadliche und giftige Substanzen ordnungsgemaR
unschadlich gemacht werden.

Tratamiento de residuos responsable con el medio ambiente
Los aparatos eléctricos viejos no pueden desecharse junto
con los residuos organicos, sino que deben ser desechados
por separado. Existen puntos limpios donde los ciudadanos
pueden dejar estos aparatos gratis. El propietario de los
aparatos viejos es responsable de llevarlos a estos puntos
limpios o similares puntos de recogida. Con este pequefio
esfuerzo estas contribuyendo a reciclar valiosas materias
primas y al tratamiento de residuos téxicos.

Mise au rebut écologique
Les appareils électriques Usagés ne doivent pas étre
&liminés avec les déchets résiduels. lls doivent étre &liminés
séparément. La mise au rebut au point de collecte municipal
par l'intermédiaire de particuliers est gratuite. Il incombe

au propriétaire des appareils usagés de les apporter a ces
points de collecte ou a des points de collecte similaires.
Avec ce petit effort personnel, vous contribuez au recyclage
de matiéres premiéres précieuses et au traitement des
substances toxiques.

smaltimento ecologico
I vecchi dispositivi elettrici non devono essere smaltiti
insieme ai rifiuti residui, ma devono essere smaltiti
separatamente. Lo smaltimento da parte di soggetti privati
presso i punti di raccolta pubblici & gratis. £ responsabilita del
proprietario dei vecchi dispositivi portarli presso tali punti di
raccolta o punti di raccolta analoghi. Grazie a questo piccolo
impegno personale contribuirete al riciclo di materie prime
preziose e al corretto trattamento di sostanze tossiche.

Milieuvriendelijk afvoeren

Oude elektrische apparaten mogen niet worden weggegooid
samen met het restafval, maar moeten afzonderlijk worden
afgevoerd. Afvoeren via het gemeentelijke inzamelpunt is
gratis voor particulieren. De eigenaar van oude toestellen

is verantwoordelijk voor het inleveren van de apparaten

op deze of vergelijkbare inzamelpunten. Met deze kleine
inspanning ever je cen bjdrage aan de

stosownymi przepisami Dyrektywy 2014/53/UE, Dyrektywy
2012/19/UE (WEEE), Dyrektywy 2011/65/UE (ROHS),
Rozporzadzenia 1907/2006 (REACH).

Kopia Deklaracji zgodnosci UE jest dostepna pod adresem
internetowym www.dji.com/euro-compliance

recycling van waardevoll n de ver
van giftige stoffen.

rking

Eliminagdo ecolégica
0s aparelhos elétricos antigos nao podem ser eliminados

UE: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Niemcy

EU megfeleldségi nyilatkozat: Az SZ DJI TECHNOLOGY
€O, LTD. ezennel nyilatkozik, hogy az eszk6z (AGRAS T70P/
AGRAS T70/DJI RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-US0B/
TKPL2)) megfelel a kbvetkezok alapvetd kovetelményeinek
és mas vonatkozo el6irasainak: a 2014/53/EU iranyelv, a
2012/19/EU iranyelv (WEEE), a 2011/65/EU iranyelv (ROHS)
és az 1907/2006-0 rendelet (REACH).

Az EU MegfelelGségi nyilatkozat egy példanya elérhets a
kévetkezs cimen: www.dji.com/euro-compliance
Kapcsolattartasi cim az EU-ben: D)l GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Németorszag

EU-forsakran om éverensstimmelse: SZ DJl TECHNOLOGY
€O, LTD. intygar harmed att denna enhet (AGRAS T70P/
AGRAS T70/Dji RC Plus 2 (3WWDZ-U70A/3WWDZ-U508/
TKPL2)) &r i Gverensstammelse med de vasentliga kraven
och andra relevanta bestammelser i Direktiv 2014/53/EU,
Direktiv 2012/19/EU (WEEE), Direktiv 2011/65/EU (ROHS) och
Forordning 1907/2006 (REACH).

En kopia av EU-forsakran om overensstammelse finns

com os materiais residuais. Tém de ser
eliminados separadamente. A eliminacao no ponto de
recolha publico através de entidades particulares é gratuita.
£ da responsabilidade do proprietario de aparelhos antigos
levé-los a estes pontos de recolha ou a pontos de recolha
semelhantes. Com este pequeno esforco pessoal, contribui
para a reciclagem de matérias-primas (teis e para o
tratamento de substancias toxicas.

ViaXBLpAsiHe C Ore, Onassake Ha OKONHaTa Cpeaa
CTapwTe e1eKTPUECk/ Ypeav He TPRBBA Aa C& USXBBPAST
33€4HO C 6UTOBUTE OTNAABLI, A OTAETHO. USXBbPASHETO

B OBLUMHCKVIR MYHKT 3a Cb6MPaHE Ha OTMAABLA OT HACTHI
/U3 e 6e3nNaTHO. COBCTBRHVIKBT Ha CTapHTe Ypean &
OTFOBOPEH 3a MPEHACAHETO Ha YPEANTE A0 TeS M A0
M10406HM CLBUPATENHY MyHKTOBE. C TOBa ManKo COBCTBEHO
yCunMe AOMPUHACATE 38 PELVIKIMPAHETO Ha LieHHM
CypOBYHI 11 33 06paGOTKATa Ha TOKCUUHY BeLLieCTEa.

Ekologicky Setrna likvidace
Stara elektricka zafizen! nesméji byt likvidovana spolu se
zbytkovym odpadem, ale musi byt likvidovana samostatné.
Likvidace na komunainich sbérnych mistech prostfednictvim

online p& www.dji.com/euro-complianc for

oukromych osob je bezplatna. Viastnik starych zafizeni

perdirbimo ir aplinkos nuo toksiniy medziagy.

Videi draudziga atkritumu likvid&sana
Vecas elektriskas ierices nedrikst ikvidet kopa ar pargjiem
atkritumiem, bet tas jalikvidé atseviski. Privatpersonam
atkritumu likvidesana komunalaja savaksanas punkt ir

bez maksas. Veco ieriéu fpasnieks ir atbildigs par iericu
nogadaganu 3ajos savaksanas punktos vai lidzigos savaksanas
punktos. Ar §im nelielam personiskajam palem jus veicinat
veértigu izejmaterialu parstradi un toksisko vielu apstradi.

Havittaminen ympéristdystavallisesti
Vanhoja séhkslaitteita ei saa havittda kaatopaikkajatteen
mukana, vaan ne on hévitettava erikseen. Kunnalliseen

1 vieminen on yksityishenkiloll
ilmaista. Vanhojen laitteiden omistaja vastaa laitteiden
toimittamisesta kyseisiin kerdyspisteisiin tai vastaaviin. Tall3
vahaiselli henkilokohtaisella vaivalla edistat omalta osaltasi
arvokkaiden raaka-aineiden kierratysta ja myrkyllisten
aineiden kasittelya.

Didscairt neamhdhiobhélach don chomhshaol
Nior cheart seanghléasanna leictreacha a dhidscairt leis

an dramhail iarmharach, ach caithfear iad a chur de I&imh
astu féin. T4 an didscairt ag an ionad bailiuchain pobail ag
daoine priobhéideacha saor in aisce. T4 freagracht ar Ginéir
seanghléasanna na gléasanna a thabhairt chuig na hionaid
bhailitichéin sin n6 chuig ionaid bhailiuchéin den chineal
céanna. Le hiarracht bheag phearsanta mar sin, cuidionn t
le hamhabhair luachmhara a athchiirséil agus le substainti
tocsaineacha a chéiredil

Rimi lijirrispetta l-ambjent

L-apparat elettriku qadim ma ghandux jintrema flimkien ma’
skart residwu, izda ghandu jintrema bmod separat. Ir-rimi fil-
post tal-gbir komunali minn persuni privati huwa bxejn. Is-sit
tal apparat gadim huwa responsabbli biex igib l-apparat fdawn
il-postijiet tal-bir jew fpostijiet tal-gbir simili. Bdan l-isforz
personali zghir,inti tikkontribwixxi ghar-ricikiagg ta' materja
prima prezzjuza u ghat-trattament ta’ sustanzi tossici.

Eliminarea ecologics

Aparatele electrice vechi nu trebuie aruncate odaté cu
deseurile reziduale, ci trebuie eliminate separat. Eliminarea
in cadrul punctului de colectare local de catre persoane fizice
este gratuita. Proprietarii de aparate vechi sunt responsabili
pentru transportul acestora la respectivele puncte de
colectare sau la alte puncte de colectare similare. Prin acest
efort personal nesemnificativ, puteti contribui la reciclarea
materiilor prime valoroase sila tratarea substantelor toxice.

Okolju prijazno odlaganje
Starih elektricnih aparatov ne smete odvreti skupaj z ostanki
odpadkov, temvet lozeno. Odlaganje na komunalnem
zbirnem mestu je za fizitne osebe brezplacno. Lastnik starih
naprav je odgovoren, da jin pripelje do teh ali podobnin
zbirnih mest. S tako malo osebnega truda prispevate k
recikiiranju dragocenih surovin in obdelavi strupenih snovi.

Ekolosko odlaganje
Stari elektriéni uredaji ne smiju se odlagati zajedno s ku¢nim
otpadom, ve¢ ih treba odlagati odvojeno. Odlaganje na
komunalnom sabirnom mjestu od strane privatnih osoba je
besplatno. Vlasnik starih uredaja duzan je donijeti uredaje
do tih sabirnih mjesta il sli¢nih sabirnih mjesta. Ovim malim
osobnim naporom doprinosite recikliranju vrijednih sirovina
i pravilnoj obradi otrovnih tvari.

Ekologicka likvidacia

Staré elektrospotrebice sa nesmu likvidovat spolu so
2vy3kovym odpadom, ale musia sa zlikvidovat samostatne.
Likvidacia v komunalnom zbernom mieste prostrednictvom
stikromnych osb je bezplatna. Majitel starych spotrebicov
je zodpovedny za prinesenie spotrebitov na tieto zberné
miesta alebo na podobné zberné miesta. Tymto malym
osobnym dsilim prispievate k recyklovaniu cennych surovin
a spracovaniu toxickych latok

Utylizacja przyjazna dia srodowiska
Nie mozna usuwat starych urzadzen elektrycznych wraz z
pozostalymi odpadami. Wymagaig one oddzielnej utylizacji
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Utylizacja przez osoby prywatne w punkeie zbiérki odpadéw
komunalnych jest darmowa, Wiasciciel starych urzadzer
jest odpowiedzialny za dostarczenie ich do takich lub
podobnych punktéw zbiérki. Zadajac sobie tak niewielki
trud, przyczyniasz sie do recyklingu cennych surowcow i
odpowiedniego postepowania z substancjami toksycznymi.

Kornyezetbarét hulladékkezelés
Arégl elektromos készilékeket nem szabad a nem
szelektiven gyijtott hulladékkal egyiitt kidobni, hanem a
huladeidcezelésolet eionive kell végeani A kozgsseel
leadhatjak
czeket. Arégl Keszilckek tolajdonosal fleinek azert,

hogy e keészuilékeket ezekre a gy(ijt6pontokra, vagy
mas gy(ijtspontokra elhozzak. Ezzel a kis személyes
ertfeszitéssel On is hozzajarul az értékes nyersanyagok
Gjrahasznositasahoz és a mérgez6 anyagok kezeléséhez.

Miljsvanlig hantering av avfall
Gamla elektriska apparater far inte kasseras tilsammans
med restavfallet utan maste kasseras separat. Kassering pa
den lokala insamlingsplatsen for privatpersoner ar gratis.

aren av gamla apparater ansvarar for att ta apparaterna till
dessa insamlingsplatser eller till liknande insamlingsplatser.
Med denna lilla personliga insats bidrar du til atervinning av
vardefulla ravaror och hantering av giftiga amnen.

Umhverfisvaen forgun
Ekki ma farga gomlum raftaekjum mes Grgangsleifum,
heldur parf a3 farga beim sérstaklega. Forgun & almennum
s6fnunarstddum er okeypis fyrir einstaklinga. Eigandi
gamalla tzekja ber byrgd 4 ad koma med taekin & pessa
s6fnunarstadi ea  svipada séfunarstadi. Med pessu litla
persénulega ataki studlar pu a8 endurvinnslu verdmaetra
hréefna og medferd eitrurefna.

Gevre dostu bertaraf

Eski elektrikli cihazlar, diger atiklarla birlikte bertaraf
edilmemeli, ayrica atimalidir. Ozel kisiler araciligyla
genel toplama noktasina bertaraf islemi icretsiz olarak
yapimaktadir. Eski cihazlarin sahibi, cihazlar bu toplama
noktalarina veya benzer toplama noktalarina getirmekten
sorumludur. Bu az miktardaki isisel cabayla, degerli ham
maddelerin geri donustardimesine ve toksik maddelerin
isleme alinmasina katkida bulunmus olursunuz.

“This device is restricted to indoor use when operating in the
5150-5250MHz frequency range in all EU/EFTA member states,
Tiirkiye and UK.

Im Frequenzbereich 5150-5250 MHz darf dieses Gerat in allen
EU/EFTA-Mitgliedsstaaten und der Tiirkei nur innerhalb von
Gebéuden verwendet werden.

El dispositivo esta restringido a uso en interiores cuando se
opera en el rango de frecuencia de 5150-5250 MHz en todos los
estados miembros de la UE/EFTA Y Turquia.

Cet apparell est réservé 4 un usage en intérieur dans une

plage de fréquence de 5 1504 5 250 MHz dans tous les

ays U e I'Association
européenne de hbre echange, ainsi quen Turquie.
Il dispositivo & limitato allutilizzo indoor quando si utiliza
lintervallo di frequenze 5150-5250 MHz in tutti gli stati membri
dellUE e AELS e in Turchia.
ToBa YCTPOVICTEO Ce OrpaHI4aBa A0 yNoTpe6a Ha 3aKpUTo,
KOraTo paGoTyt B YeCTOTHYIA AvianasoH 5150-5250MHz sbe
BCVUKI AbPX@BI-NeHKi Ha EC/EACT v Typupis.
Pouzivani tohoto zafizen v interiéru je omezeno na kmitoétovy
rozsah 5150-5250 MHz ve viech élenskych stétech EU/EFTA a
Turecku.
Denne enhed er begraenset til indendors brug, nar den
betjenes i frekvensomradet 5150-5250 MHz i alle EU-/EFTA-
medlemslande og Tyrkiet.
Auti n ouokeur ipoopiZetat anokheLoTkd yia xprion
OE EOWTEPIKOUC XWPOUC KATA T \ELTOUPYLa OT0 E0POG
ouxvoTTWY 5150-5250MHz o8 OAa ta Kpétn pEAn TG EE/EZES.
Kat Ty Toupkia.
Kui kasutada sagedusvahemikku 5150-5250 MHz, tohib EL-i/
EFTA rilkides ja Turgis kasutada seadet ainult siseruumides.
Tamé laite on rajoitettu sisakayttosn, kun sitd kaytetadn 5
150-5 250 MHz:n taajuusalueella kaikissa EU/EFTA i
jaTurkissa.
Nil cead an gléas seo a (isaid ach amhain taobh istigh agus é ag
feidhmi lastigh den raon miniciochta 5150-5250MHz i ngach
ballstat den AE/CSTE agus sa Tuirc.
Uporaba ovog uredaj ograniéena je na zatvoreni prostor kada
radi u frekvenciskom rasponu od 5150 - 5250 MHz u svim
drzavama clanicama EU-a/EFTA-a i Turskoj.
Az 5150-5250 MHz-es frekvenciatartomanyban az eszkoz
kizarélag beltéren hasznalhaté az EU/EFTA tagallamokban és
Torokorszagban.
betta taeki er takmarkad vid notkun innandyra i 6llum
adildarrikjum ESB/EFTA og Tyrklandi, pegar pad er notad &
tidnisvidinu 5150-5250MHz.
Visose ES/EFTA valstybése narése ir Turkijoje 3is prietaisas
gali bati naudojamas tik patalpose, kai veikia 5150-5250 MHz
dazniy diapazone,
80 jerici visas ES/EBTA dalibvalstis un Turcija drikst lietot tikai
iekstelpas, darbinot to 5150-5250 MHz frekvencu diapazona.
Dan l-apparat huwa ristrett ghall-uzu fug gewwa waqt li jkun
qed jopera fil-medda ta' frekwenza 5150-5250 MHz fl-Istati
Membri kollha tal-UE/EFTA u fit-Turkija.
Dit apparaat is beperkt tot gebruik binnenshuis bij gebruik
binnen het frequentiebereik van 5150-5250MHz in alle EU/EVA-
lidstaten en Turkije.

quando opera na gama de frequéncias de 5150-5250 MHz em
todos os Estados-Membros da UE/EFTA e na Turquia.

Acest dispozitiv este limitat la utilizarea in interior atunci cand
functioneaza in intervalul de frecventa 5150-5250MHz in toate
statele membre UE/EFTA si Turcia.

Pri prevadzke vo frekvenénom rozsahu 5 150 - 5 250 MHz

e toto zariadenie vo vietkych clenskych Statoch ED/EFTA a
Turecku obmedzené na pouzivanie v interiéri.

Ta pripomotek je v vseh drzavah Elanicah EW/EFTA in Turdiji pri
delovanju v frekvenénem obmogju 5150-5250 MHz omejen na
uporabo v zaprtih prostorih.

Denna enhet r begrénsad till inomhusanvandning vid drift
frekvensomradet 5150-5250 MHz i alla EU/EFTA-medlemsstater
och Turkiet.

Tuim AB/EFTA Uye Ulkelerinde ve Tiirkiye'de bu cihazin kullanimi,
5150-5250MHz frekans araliginda yalnizca i¢ mekanlarda
kullaniimak tizere sinirlandiriimistir.

CAUTION: RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN
INCORRECT

TYPE. DISPOSE OF USED BATTERIES ACCORDING TO THE
INSTRUCTIONS.

Japan Warning message

W52: Indoor use only except for connection to 5.2GHz
registered device

Thailand Warning message

\a0lnsAULNALLAUNSAIG DA UABOAEEVMLTBMHUGUBY AN
Mexico Warning message

“La operacién de este equipo est sujeta a las siguientes dos
condiciones: (1) es posible que este equipo o dispositivo no
cause interferencia perjudicial y (2) este equipo o dispositivo
debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la que pueda
causar su operacion no deseada.”

Brazil Warning message

Informacaes sobre Regulamentagao.

Este equipamento est certificado e homologado pela ANATEL.
Para maiores informagGes, consulte o site da ANATEL: www.
anatel.gov.br.

Este equipamento ndo tem direito & protecao contra
interferéncia prejudicial e no pode causar interferéncia em
sistemas devidamente auturwzados

Informacdes sobre Regulamenta

Este equipamento est certificado e hommogado pela ANATEL.
Para maiores informagdes, consulte o site da ANATEL: www.
anatelgov.br.

Este equipamento ndo tem direito & protecio contra
interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em
sistemas devidamente autorizados.

Este produto esta homologado pela Anatel de acordo

com os procedimentos regulamentados para avaliagio da

Urzadzenie to stuzy do uzytku tylko w niach, gdy
dziafa w zakresie czestotlwosci 5150 - 5250 MHz, we wszystkich
paristwach czionkowskich UE/EFTA i w Turcji

Este dispositivo esta limitado & utilizagdo em espagos interiores

c de produtos para telec e atende
aos requisitos técnicos aplicados, incluindo os fimites de
exposigao da Taxa de Absorgo Especifica referente a campos
elétricos, magnéticos e eletromagnéticos de radiofrequéncia.
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Contact Facebook

DJI SUPPORT

YouTube

For the latest information on Agras products,
scan the Facebook or YouTube QR code.

Cet appareil,
ses accessoires
et sa batterie
se recyclent

BE | BG | Z DK DE EE
IE EL ES FR HR T

Y Lv LT LU HU | MT

NL AT PL PT RO Sl Q
SK FI SE | UK(NI) | TR | NO

CH IS U UK

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN EN DECHETERIE

s

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr

This content is subject to change without prior notice.

Download the user manual for more information.
https://ag.dji.com/t70/downloads
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