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Este documento é protegido pela DJI com todos os direitos reservados. A menos que de
outro modo autorizado pela DJI, vocé ndo tem permissdo para utilizar ou permitir que
outros utilizem o documento ou qualquer parte dele, seja reproduzindo, transferindo ou
vendendo o documento. Os usudrios devem consultar apenas este documento e o seu
contelido, conforme as instru¢des de operagdo dos produtos DJI. O documento ndo deve
ser utilizado para outros fins.

Em caso de divergéncia entre versdes diferentes, a versdo em inglés prevalecera.

Q Pesquisa de palavra-chave

Procure palavras-chave como “bateria” e “instalacao” para localizar um tépico. Se
estiver usando o Adobe Acrobat Reader para ler este documento, pressione Ctrl+F no
Windows ou Command+F no Mac para iniciar uma pesquisa.

¥ Navegacdo para um tépico

Visualize uma lista completa de topicos no indice. Clique em um tdpico para navegar
até a respectiva secdo.

Impressdo deste documento

Este documento é compativel com impressdo em alta resolugao.

Information

X Em certas regides, a aeronave pode ndo vir com bateria de voo. Compre apenas
baterias de voo oficiais da DJI™. Leia o guia do usuario correspondente da Bateria
de Voo Inteligente e tome as precaug¢des necessarias ao utilizar as baterias para
garantir sua prépria seguranca. A DJI ndo assume quaisquer responsabilidades
por danos ou ferimentos incorridos direta ou indiretamente pelo uso indevido das
baterias.

/\ Atemperatura de funcionamento deste produto é de 0 °C a 40 °C. Ndo atende
a temperatura de funcionamento padrdo para usos da classe militar (-55 °C a
125 °C), necessaria para suportar maior variabilidade ambiental. Utilize o produto
corretamente e somente em aplicagBes que atendam aos requisitos de alcance da
temperatura de funcionamento dessa classe.
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A Importante ¥ Dicas e informagdes Referéncia

A DJI™ oferece a vocé tutoriais em video e os seguintes documentos:
1. Diretrizes de seguran¢a

2. Guia de inicio rapido

3. Manual do usudrio

Recomenda-se assistir a todos os tutoriais em video e ler as Diretrizes de seguranca antes
do primeiro uso. Reveja o Guia de inicio rdpido antes do primeiro uso e consulte este
Manual do usudrio para obter mais informacdes.

Acesse os links abaixo ou escaneie o c6digo QR para assistir aos tutoriais em video, que
demonstram como usar o produto com seguranca:

oERI0
3
DRz

https://ag.dji.com/t25p/video

Baixe o DJI ASSISTANT™ 2 For MG em:

https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-2-for-mg

Digitalize o c6digo QR para baixar o DJI SmartFarm, que fornece suporte de servico ponta
a ponta para a operagao.

© 2025 DJl Todos os direitos reservados. 3
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1 Informacdes gerais e descricao do
sistema

1.1 Como usar pela primeira vez

Como carregar as baterias

L% + Carregue para ativar a bateria interna antes de usar o controle remoto pela
primeira vez. Caso contrario, ndo podera ser ligado. Os LEDs de nivel da bateria

comecam a piscar para indicar que a bateria interna esta ativada.

Preparo do controle remoto

Como ajustar as antenas

© 2025 DJI Todos os direitos reservados.
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Montagem do dongle RTK

/\ -+ Certifique-se de que a bateria esteja inserida com firmeza na aeronave. Insira
ou remova a bateria somente quando a aeronave estiver desligada.

+ Pararemover a bateria, pressione e segure a bragadeira e levante a bateria.

+ Ao dobrar os bragos, certifique-se de dobra-los na ordem inversa a de
desdobramento e garanta que os bragos estejam presos as bragadeiras de
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armazenamento em ambos os lados da aeronave. Caso contrario, os bragos
poderao ser danificados.

Ativacgao

A aeronave e o controle remoto necessitam de ativa¢do antes do primeiro uso. Pressione,
depois pressione novamente e mantenha o botdo liga/desliga pressionado para ligar os
dispositivos. Siga as instru¢des na tela para ativar. Certifique-se de que o controle remoto
possa acessar a internet durante a ativagao.

1.2 Aeronave

Visao Geral

T25P

1. Hélices 6. Radar frontal
2. Motores 7. Antenas D-RTK™ a bordo
3. Controlador eletrénico de velocidade 8. Sistema visual
(ESC) 9. Holofote
4. Indicadores frontais 10. Camera FPV

5. Indicadores traseiros

© 2025 DJI Todos os direitos reservados. 11
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11. Antenas de transmissao de imagem 15. Bombas de entrega

OCUSYNC™
12. Radar traseiro

13. Bateria de voo inteligente

16. Langa de pulverizacao
17. Aspersores

18. Trem de pouso

14. Tanque de pulverizacao

Sistema de propulsao

O sistema de propulsdo consiste em motores, ESCs e hélices dobraveis para fornecer
impulso estavel e poderoso.

& .

Use apenas hélices oficiais da DJI. NAO misture os tipos de hélices.
Hélices sdo componentes consumiveis. Compre hélices adicionais se necessario.

Assegure-se de que 0s motores estejam instalados com firmeza e girem
suavemente. Se um motor estiver emperrado e ndo conseguir girar livremente,
pouse a aeronave imediatamente.

Verifique se os ESCs emitem som normal quando ligados.

Sistema de seguranca

Alcance de deteccao

Consulte o seguinte site para mais informacoes.

https://ag.dji.com/t25p/specs

& .

Os sistemas visual e de radar tém pontos cegos de detec¢do. Voe com cuidado.

A aeronave ndo pode detectar obstaculos que ndo estejam dentro da faixa de
deteccdo. Voe com cuidado.

A distancia efetiva de detec¢do varia de acordo com o tamanho e o material do
obstaculo. A deteccdo de obstaculos pode ser afetada ou estar indisponivel em
areas fora da distancia efetiva de detecgdo.

Voe com cautela ao operar perto de obstaculos que estejam alinhados ou
abaixo da parte inferior da aeronave.

Para garantir a seguranca, é recomendado marcar objetos como fios e fios
inclinados como obstaculos ao planejar o campo.

12 © 2025 DJI Todos os direitos reservados.
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Funcdo de desvio de obstaculos

Na Visualizacdo da operacio, toque em % > (2) para entrar em Configuracdes de deteccdo
e habilitar o Desvio de obstaculos multidirecional. Quando habilitada, a aeronave
entrara no modo de desvio de obstaculos quando os mesmos forem detectados. Os
usuarios poderdo controlar a aeronave para voar para uma dire¢do distante do obstaculo
de acordo com o que é mostrado no aplicativo.

/\ Em alguns casos, como quando houver linhas de energia ou pequenos obstaculos,
ou quando os objetos estdo ao mesmo nivel do trem de pouso, a deteccdo
de obstaculos pode ser realizada de forma ineficaz. Voe com cuidado. Controle
manualmente a aeronave, se necessario, para evitar acidentes de voo.

Utilizacao das funcdes Seguir terreno e Desvio

Na Visualizacdo da operacio, toque em % > (X para entrar nas Configuracdes de deteccdo
e selecione o cendrio como Planicie, Colina/Pomar ou Agua, depois ative a Estabilizagdo
de altitude e o Desvio de obstaculos conforme necessério. A aeronave acompanhara o
terreno automaticamente e ajustard a altitude durante o voo com base na altura definida
acima das culturas, e desviara de obstaculos detectados. Mover os pinos de controle
pode pausar o desvio automatico. A aeronave pairarad no lugar se ndo conseguir evitar o
obstaculo automaticamente. Os usuarios poderdo desviar do obstaculo manualmente ao
controlar a aeronave.

/\ * Selecione o cenario de acordo com o ambiente real. Caso contrario, a aeronave
pode ndo ser capaz de manter a altura definida altura acima dos cultivos ou o
desvio de obstaculos pode falhar.

+ O desvio de obstaculos ndo esta disponivel no modo manual. A aeronave fara
Voo estaciondrio no local apés encontrar um obstaculo ao invés de desviar dele
automaticamente.

* Ao voar a noite, em areas escuras ou quando as cameras de visdo estao sujas, a
aeronave usara radar para seguir o terreno. Voe com cuidado.

+ Depois de montar os aspersores adicionais, o desempenho do sistema visual
pode ser afetado pelas goticulas de pulverizacdo. Voe com cuidado.

+ Em alguns casos, como quando houver linhas de energia ou pequenos
obstaculos, a aeronave pode ndo ser capaz de desviar do obstaculo com
sucesso. Os usuarios poderdo desviar do obstaculo manualmente ao controlar a
aeronave.

© 2025 DJI Todos os direitos reservados. 1 3
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A estabilizagdo de altitude serd afetada quando a aeronave estiver voando
sobre a agua. Voe com cuidado. Certifique-se de que a altitude de voo relativa é
superior a 2 m para evitar quaisquer acidentes com a aeronave.

Aviso de uso do radar

& .

NAO toque nem encoste as mdos ou o corpo em pecas metdlicas do médulo de
radar quando ligado ou imediatamente ap6s o voo, uma vez que poderdo estar
quentes.

Mantenha controle total da aeronave o tempo todo e ndo confie
completamente no médulo de radar e no aplicativo. Mantenha a aeronave
dentro do VLOS o tempo todo. Use discernimento para operar a aeronave
manualmente para evitar obstaculos.

No modo de opera¢do manual, os usuarios tém controle total da aeronave.
Preste atencdo a velocidade e direcao do voo ao operar. Fique atento ao
ambiente ao redor e evite pontos cegos do médulo do radar. Certifique-se de
usar o modulo de radar de forma apropriada de acordo com o ambiente ao
redor.

As fung¢des de evitar obstaculos sdo desativadas no Modo Atitude (ATTI).

Voe com cautela ao encontrar os seguintes objetos com desempenho limitado
de detecgdo de radar.

¢ Linhas inclinadas, postes de utilidade com inclinacdo significativa
(excedendo 10°) ou linhas de energia em um angulo inclinado contra a
direcdo de voo da aeronave.

* Objetos em forma de poste vertical quando o radar inferior estiver acima do
topo do objeto.

* Objetos com estruturas complexas, como torres de energia.

O moédulo de radar permite que a aeronave mantenha uma distancia fixa
da vegetagdo apenas dentro de seu alcance operacional. Observe sempre a
distancia da aeronave da vegetacao.

Operar com cautela extra quando a aeronave estiver voando acima de
superficies com angulos de inclinagao que excedam os seguintes valores.

* 10°(<1m/s)
¢ 6°(£3m/s)
¢ 3°(5ml/s)

Cumpra as leis e regulamentos locais de transmissdo de radio.
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0O modulo de radar é um instrumento de precisdo. NAO aperte, toque ou bata
no médulo de radar.

Antes de usar, verifique se o médulo de radar esta limpo e se a tampa protetora
externa nao esta rachada, lascada, afundada ou deformada.

Mantenha a tampa protetora do médulo de radar limpa. Limpe a superficie com
um pano Umido e macio e seque ao ar livre antes de usar novamente.

Aviso de uso do sistema visual

/\ * O desempenho do sistema visual é afetado pela intensidade da luz e pelos
padrdes ou textura da superficie sobre a qual o voo é realizado. Tenha extremo
cuidado ao operar a aeronave em qualquer uma das seguintes situagdes:

* Voos proximos a superficies monocromaticas (ex.: preto, branco, vermelho
ou verde puros).

+ Sobrevoar superficies altamente reflexivas.

* Voar sobre dgua ou superficies transparentes.

* Voar em adreas em que a iluminagdo muda frequentemente ou
drasticamente.

* Voos proximo a superficies com escuriddo extrema (< 5 lux) ou brilho
extremo (> 10.000 lux).

* Sobrevoar superficies com padrdes ou texturas idénticas repetidas ou com
padrdes ou texturas particularmente esparsos.

* Sobrevoar superficies sem padr&es ou texturas nitidos.

+ Mantenha as cameras do sistema visual sempre limpas.
X+ Antes de limpar a poeira e outros detritos na superficie do sistema visual,

certifique-se de que a aeronave esteja desligada e, em seguida, limpe-a com
um pano limpo e macio.

LEDs da aeronave

Indicadores de Aeronaves

Existem LEDs nos bragos da estrutura com marcagdo de M1 a M4. Os LEDs nos bragos
da estrutura M1 e M2 s&o LEDs frontais que piscam lentamente em vermelho, indicando
a frente da aeronave. Os LEDs nos bragos da estrutura M3 e M4 sdo LEDs traseiros que
piscam lentamente em verde, indicando a parte de trds da aeronave. Todos os LEDs sdo
desligados quando a aeronave esta em terra. Os LEDs frontais piscardo rapidamente
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em vermelho e os LEDs traseiros piscardo rapidamente em verde quando os motores
comegam a girar. Certifiquese de decolar imediatamente.

M2 M1

M3 M4

Holofote

A aeronave esta equipada com holofotes para aumentar a seguranca do voo. Va a

Visualiza¢do da operacdo, toque em & > ¥ para ativar/desativar o holofote.

A\ NAO olhe diretamente para os holofotes quando estiverem em uso, visando evitar
ferimentos nos olhos.

Modos de voo
Modo normal (N/F): Flutuagdo e posicionamento precisos estao disponiveis. Quando o
modulo RTK esta habilitado, ele fornece posicionamento em nivel de centimetro.

Modo de atitude (S): Flutuacdo precisa ndo esta disponivel e a aeronave s6 pode manter
altitude. A velocidade de voo no modo A depende do ambiente da aeronave, como a
velocidade do vento.

Aviso do modo atitude (ATTI)

No modo A, a aeronave ndo consegue se posicionar e sera facilmente afetada pelos
arredores, o que pode resultar em inclinacdo horizontal. Use o controle remoto para
posicionar a aeronave.

Manobrar a aeronave no Modo Atitude (ATTI) pode ser dificil. Antes de alternar a
aeronave para o Modo Atitude (ATTI), certifique-se de que esteja confortavel voando
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neste modo. NAO pilote a aeronave a uma distancia excessiva, pois vocé pode perder o
controle e causar um possivel risco. Evite voar em espacos fechados ou em areas nas
quais o sinal GNSS seja fraco. Caso contrario, a aeronave entrard no modo A, levando a
possiveis riscos de voo. Pouse a aeronave em um local seguro o mais rapido possivel.

RTK da aeronave

O médulo RTK integrado da aeronave pode suportar interferéncia magnética forte de
estruturas metalicas e linhas de alta tensdo, garantindo voos estaveis e seguros. Quando
usado com um produto D-RTK (vendido separadamente) ou um servi¢co de rede RTK
aprovado pela DJI, dados de posicionamento mais precisos poderdo ser obtidos.

F + Acesse https://ag.dji.com/t25p/downloads para consultar o guia do usuario do
acessério e obter mais informacdes sobre o uso deste produto.

Como habilitar/desabilitar o RTK

Verifique se a funcdo RTK estd habilitada e se a fonte de sinal RTK esta definida
corretamente antes de cada uso. Caso contrario, o RTK ndo podera ser utilizado para
posicionamento. V4 em Visualizagdo da operagdo > & > RTK para ver e verificar as
configuragdes.

Desabilite o posicionamento RTK se o RTK ndo estiver em uso. Caso contrario, a aeronave
ndo podera decolar quando ndo houver dados diferenciais.

RTK de rede personalizada

Ao usar o servico de RTK de rede de um provedor terceirizado, siga as instru¢8es abaixo
para configura-lo.

1. Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a internet.

2. VaaVisualizagdo da operagdo > & > RTK, selecione RTK de rede personalizada como
a fonte de sinal RTK. Toque em Editar e insira os parametros necessarios.

3. Aguarde para se conectar ao servidor. O icone de status RTK na parte superior da
Visualizagdo de operacdo ficara verde, para indicar que a aeronave obteve e utilizou
os dados RTK do servidor.

© 2025 DJI Todos os direitos reservados. 1 7
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1.3 Estacdo de controle

Controle remoto

Visao Geral

s 89 8 g

T

T (€7)
1. Tela sensivel ao toque 9. LEDs de nivel da bateria
2. LED de status da conexdo 10. Botdo liga/desliga
3. Pinos de controle 11. Botdo 5D
4. Botdo voltar 12. Botdo de pausa de voo
5. Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3 13. Antenas externas
Quando os bot&es sdo exibidos no 14. Botdo personalizavel C3

aplicativo perto desses botdes fisicos
ou 0s avisos no aplicativo incluirem
L1/L2/L3/R1/R2/R3, pressione o botdo
correspondente no controle remoto 17. Interruptor de modo de voo
para operar em vez de tocar na tela 18. Entrada HDMI ™

sensivel ao toque.

15. Botdo rotativo esquerdo

16. Botdo Pulverizar/Espalhar

19. Entrada USB-A

6. Botdo Retorno a Base (Return to ) -
Para conectar dispositivos como o

H , RTH ) .
ome ) Dongle RTK, carregador inteligente ou
7. Microfone gerador inversor multifuncional.
8. LED de status 20. Botdo de mudanca FPV / Mapa
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21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.

Botdo rotativo direito
Botdo de rolagem
Antenas internas
Botdes C1/C2

Tampa traseira

Botdo de liberagdo da bateria

Compartimento da bateria

Para instalacdo da Bateria Inteligente

WB37.

Como carregar as baterias

28.
29.
30.
31.
32.
33.

Botdo de libera¢do da tampa traseira
Compartimento do Dongle
Compartimento do cartdo microSD
Porta USB-C

Entrada de ar

Suporte

& .

Use o carregador portatil 65 W DJI para carregar o controle remoto. Caso

contrario, utilize um carregador USB-C certificado localmente, com poténcia
nominal maxima de 65 W e tensdo maxima de 20 V.

+ Recarregue a bateria ao menos uma vez a cada trés meses para evitar excesso
de descarga. A bateria se esgotara quando armazenada por um longo periodo.

Como verificar o nivel da bateria

100-240V, 50/60 Hz

— R0

Pressione o botdo liga/desliga do controle remoto uma vez para verificar o nivel da
bateria atual.

0 000

2
-
o
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Uso do controle remoto

Controlling the Spraying System

1. Botdo de Rolagem Esquerdo No modo de operagdo Manual, vire para a esquerda
para reduzir e para a direita para aumentar a taxa de pulveriza¢do.* O aplicativo
indica a taxa de pulverizacdo atual.

*  Ataxa de pulverizacdo pode variar de acordo com o modelo do aspersor e a viscosidade do
liquido.

2. Botdo de pulverizagdo/dispersdo
No Modo de operagdo manual, pressione para iniciar ou parar a pulverizacao.
3. Botdo de alteracdo FPV/Mapa

Na Visualizagdo de operacdo no DJI Agras, pressione para alternar entre as
visualizagdes FPV e mapa.

4. Botdo de Rolagem Direito

Quando a aeronave ndo estiver executando uma opera¢do de mapeamento, gire o
seletor para ajustar a inclinagdo da camera FPV.

5. Botado C1

Pressione para registrar o Ponto A da rota em uma operacdo Rota (A-B) ou guie a
aeronave para a esquerda no modo Manual Plus.

6. Botdo C2

Pressione para registrar o Ponto B da rota em uma operag¢do Rota (A-B) ou guie a
aeronave para a direita no modo Manual Plus.

7. Botdo C3

No aplicativo DJI Agras, toque em £ > @ na Visualizacdo da operacdo para personalizar
a fungdo deste botdo.

Botdo personalizavel

Os bot8es L1, L2, L3, C3 e 5D sao personalizaveis. Abra DJI Agras e entre na Visualizagdo
da operacgdo. Clique em & > @ para configurar as funcdes desses botdes.
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Combinacdes de botdo

E possivel ativar alguns recursos usados com frequéncia usando as combinacées de
botdo. Use o botdo Voltar e outro botdo ao mesmo tempo para executar uma fun¢do
especifica.

Combinagdes de botdo Descricdo

Botdo voltar + botdo de rolagem es-  Ajustar o brilho da tela
querdo

Botdo voltar + botdo de rolagem di-  Ajustar o volume do sistema
reito

Botdo Voltar + botdo de pulverizacdo Gravar a tela

Botdo Voltar + botdo de alteracdo Captura uma imagem da tela
FPV/Mapa
Botdo voltar + botdo 5D Alternar para cima - Inicio

Alternar para baixo - Configuracdes rapidas
Alternar para a esquerda - Aplicativos abertos
recentemente

Como operar a tela sensivel ao toque

Deslize da esquerda ou direita para o centro da tela
para retornar a tela anterior.

A Deslize para cima a partir da parte inferior da tela
para retornar a tela inicial.

© 2025 DJI Todos os direitos reservados. 21



AGRAS T25P Manual do usuario

.
A
v %

x2
v %

Deslize para cima a partir da parte inferior da tela e
segure para acessar os aplicativos abertos recente-
mente.

Deslize de cima para baixo a partir do topo da tela,
para abrir a barra de status quando estiver no DJI
Agras. A barra de status exibe informag¢es como
hora, sinal de Wi-Fi e nivel da bateria do controle
remoto.

Deslize de cima para baixo duas vezes, a partir do
topo da tela, para abrir as Configura¢des rapidas
quando estiver no DJI Agras. Deslize de cima para
baixo uma vez, a partir do topo da tela, para abrir
as Configurac¢des rapidas quando nado estiver no DJI
Agras.

LEDs do controle remoto

LED de status

Padrao de luzes intermiten-
tes

® — Aceso em vermelho
o Pisca em vermelho
O Aceso em verde

@ o Pisca em azul

— Aceso em amarelo
® — Aceso em azul
------ Pisca em amarelo

------ Pisca em ciano

Descricoes

Desconectado da aeronave.
O nivel da bateria da aeronave esta baixo.

Conectado a aeronave.

O controle remoto esta sendo vinculado a uma aerona-
ve.

Falha na atualizacdo do firmware.
Firmware atualizado com sucesso.
O nivel da bateria do controle remoto esta baixo.

Pinos de controle ndo centralizados.
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LEDs de nivel da bateria

Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel da bateria do controle remoto.

LEDs de nivel da bateria Nivel da bateria
OJORCKO 88-100%
ONORORO 75-87%
®®®C 63-74%
OJORO 50-62%
OXO 38-49%
® @ O C 25-37%
® 13-24%
® - 0-12%

Alerta do controle remoto

O controle remoto vibra ou emite sinais sonoros para emitir alerta ou aviso de erro. Para
informacdes detalhadas, veja as mensagens em tempo real na tela sensivel ao toque

ou no aplicativo DJI Agras. Para desabilitar alguns alertas, deslize de cima para baixo e
selecione Nao perturbe em Configuracdes rapidas.

Qualquer mensagem de voz ou alertas serdo desabilitados no modo Silencioso, incluindo
alertas durante RTH e alertas de bateria fraca para o controle remoto ou a aeronave. Voe
com cuidado.

Zona de transmissao ideal

Levante e ajuste as antenas. A poténcia do sinal do controle remoto é afetada pela
posicdo das antenas. Ajuste a direcdo das antenas externas CR do controle remoto, de
modo que o controle e a aeronave estejam dentro da zona de transmissdo ideal.

Vinculando o controle remoto

O controle remoto esta vinculado a aeronave por padrdo. A vinculacdo € necessaria
somente ao usar um novo controle remoto pela primeira vez. Apds a vinculagdo,
certifique-se de que a distancia de transmissao pode chegar a 300 m antes do uso.
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1. Ligue o controle remoto e abra DJI Agras. Ligue a aeronave.

2. V& aVisualizacdo da operacdo > %> ¥ e toque em Vinculagdo. O LED de status
piscara em azul e o controle remoto emitira dois sinais sonoros repetidamente,
indicando que o controle remoto esta pronto para vinculagdo.

3. Pressione e mantenha pressionado o botdo liga/desliga na bateria de voo inteligente
por cinco segundos. Os LEDs da bateria piscardo em sequéncia, indicando que a
vinculagdo estd em andamento.

4. O LED de status do controle remoto brilhard em verde se a vinculacdo for bem-
sucedida. Se houver falha na vinculagdo, insira o status de vinculagdo e tente
novamente.

Configuragées HDMI

A tela sensivel ao toque pode ser compartilhada com um monitor apds conectar a
entrada HDMI do controle remoto.

A resolucdo pode ser definida entrando em © > Display (Monitor) > HDMI.

Como instalar a alca

K= ApOs o uso, segure o controle remoto com uma mdo e solte os ganchos da alga dos
suportes. Coloque o controle remoto no chdo e, em seguida, retire a alga.
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DJI Agras Aplicativo

Os usuarios podem verificar o status em tempo real da aeronave, status de operagdo e
dispositivos conectados via DJI Agras.

£ Aimagem a seguir € apenas para referéncia. A interface real varia de acordo com a
versdo do aplicativo.

Tela inicial

Device Management

Log Upload @ Aircraft connected
Up to date
5 6 7 8

1. Informacdo do usuario
2. Centro de notifica¢des
Verifique as notificacdes sobre quaisquer altera¢cdes na aeronave, usuarios ou
operacdes.
3. Configuracdes gerais
4. Gerenciamento de documentos
Toque para ver arquivos locais e na nuvem.
5. Gerenciamento de registros
Visualizar solucBes para erros de cada médulo e carregar registros de erros.

6. Gerenciamento do dispositivo
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Toque para verificar o status de conexdo do dispositivo e a versdo do firmware, ou
entre no sistema de gerenciamento de integridade.

7. Status de conexao da aeronave
8. Iniciar

Toque para entrar em Visualiza¢do da operagao.

Visualizacdo da operacao

1 E] | Taskin progress.Route mode Ml ( ! 7

LR E IS -G M
Areacovered 65.12ha <=
Amount sprayed 135.2L 6

@Altitude  Speed Distance Flow

o 42, 25.. 2649, 18.0.

Il Pause

1. Botdo do interruptor de modo
Toque para expandir a lista detalhada.

Exibicdo da camera FPV

Eal

Indicador de radar

Exibe informac¢des como a orientacdo da aeronave e o Ponto e origem. Quando o
desvio de obstaculos estiver ativado, serdo exibidas informac8es sobre os obstaculos
detectados. Toque no indicador de radar para ativar ou desativar as fun¢des de
Prevencdo de obstaculos @, Estabilizagdo de altitude £ e Desvio de obstaculos ¥ .

26 © 2025 DJI Todos os direitos reservados.



AGRAS T25P Manual do usuario

Telemetria de voo

Status de funcionamento

Configuracdes

Toque para definir os parametros de todas as configuracdes.
Barra de status

Exibe informagdes sobre a aeronave e o controle remoto.
Indicador de obstaculo

Se a funcdo de desvio de obstaculo estiver habilitada, uma zona vermelha aparecera
na parte superior da tela quando um obstaculo superior for detectado.
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2 Desempenho e Limitagdes

2.1
T25P

Desempenho

Peso vazio basico

Carga max.

Peso max. de decolagem
Duracdo do voo estaciona-
rio 1

Duragdo max. de voo M

Velocidade méaxima/veloci-
dade que nado deve ser ex-
cedida

Velocidade de ascen-
sdo/descensdao max.

Raio max. de voo configura-
vel

Altitude max. de voo confi-
guravel

Resisténcia maxima ao ven-
to

Altitude max. de decolagem
Classificagdo IP 2

Bateria de voo

33 kg
20 kg (ao nivel do mar)
53 kg (a nivel do mar)

7 min (peso de decolagem de 53 kg com bateria de
15.500 mAh)

8,6 min (peso de decolagem de 53 kg com bateria de
15.500 mAh)

10 m/s
2m/s
2.000 m
100 m
6 m/s

4.500 m

P67

Tipo: fon-litio
Capacidade: 15.500 mAh

[1] Testado no nivel do mar com velocidade do vento inferior a 3 m/s e temperatura de 25 °C (77 °F).
Apenas para referéncia. Os dados podem variar dependendo do ambiente. Os resultados reais

devem seguir os testes.

[2] Sob condi¢des laboratoriais estaveis, os médulos principais da aeronave tém classificacdo de
protecdo de IP67 (IEC 60529). No entanto, esta classificacdo de protecdo ndo é permanente,

podendo ser reduzida com o tempo apds o uso prolongado devido ao envelhecimento e desgaste.

A garantia do produto ndo cobre danos causados por agua. As classificacdes de protecdo da
aeronave mencionada acima podem diminuir nos seguintes cenarios:

+  Hauma colisdo e a estrutura de vedac¢do estd deformada.

*  Aestrutura de vedagdo do invélucro esta rachada ou danificada.

+ Astampas a prova d'dgua ndo estdo devidamente presas.

28
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2.2 Manobras proibidas

As seguintes ac¢des sao proibidas.

+ Estar sob a influéncia de alcool, drogas ou anestesia, ou sofrendo de vertigem,
fadiga, nausea ou qualquer outra condicdo fisica ou mental que possa prejudicar sua
capacidade de operar a aeronave com seguranga.

+ Interromper os motores em pleno voo. OBSERVAGAO: isso ndo é proibido em
situacBes de emergéncia caso reduza o risco de danos ou ferimentos.

« Ao pousar, desligar o controle remoto antes de desligar a aeronave.

« Derrubar, arremessar, incendiar ou projetar cargas perigosas em ou sobre edificios,
pessoas ou animais, ja que isso pode causar ferimentos ou danos ao patrimdnio.

+ Voar a aeronave de forma imprudente, sem planos.

« Utilizar este produto para fins ilegais ou impréprios, tais como espionagem,
operac8es militares ou investiga¢des ndo autorizadas.

+ Utilizar este produto para difamar, abusar, assediar, perseguir, ameacar ou violar os

direitos legais de outrem, como o direito de privacidade e de publicidade.

+ Invadir propriedades privadas de outras pessoas.

2.3 Requisitos ambientais de voo

+ Durante a decolagem, pouso e voo, mantenha-se afastado de estradas, superficies
de dgua e obstaculos como postes de utilidade, linhas de alta tensdo e arvores.
Mantenha uma distancia segura de mais de 10 m de multiddes e animais.

+ Voe apenas em condi¢des climaticas moderadas, com temperaturas entre 0 a 40 °C.
NAO use a aeronave em condicdes climaticas adversas, como ventos superiores a 6
m/s, chuva forte (taxa de precipitagdo superior a 25 mm (0,98 pol.) em 12 horas),
neve, gelo, neblina e relampagos.

+ Para evitar riscos a salde de pessoas préximas e para garantir eficacia na
pulverizagdo, opere a aeronave para pulverizar em velocidades de vento abaixo de
6 m/s. Recomenda-se operar a aeronave em velocidades de vento abaixo de 3 m/s
ao usar herbicidas, fungicidas ou inseticidas que sejam faceis de espalhar e que
apresentem riscos fitotoxicos.

+ NAO voe além de 4,5 km (14.763 pés) acima do nivel do mar.

+  NAO voe a aeronave em areas que afetam severamente o sinal GNSS, como em
ambientes internos ou sob pontes. Operar a aeronave apenas com um sinal GNSS
forte.

+  Voe em espacos abertos.
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+  Evite voar em dreas com altos niveis de eletromagnetismo, incluindo esta¢Ges de
base de telefones celulares e torres de transmissdo de radio.

+ Acapacidade de cargas diminuird com o aumento da altitude. Tenha muito cuidado
ao voar a pelo menos 2 km (6.560 pés) acima do nivel do mar, pois isso pode reduzir
o desempenho da bateria e da aeronave.

« Em ambientes de baixa temperatura, certifique-se de que a bateria de voo esteja
totalmente carregada e reduza as cargas da aeronave. Caso contrario, isso afetara a
seguranca do voo ou havera limite de decolagem.

+  NAO use a aeronave perto de acidentes, incéndios, explosdes, inundacdes, tsunamis,
avalanches, deslizamentos, terremotos, poeira ou tempestades de areia.
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3 Procedimentos normais

3.1 Ambiente do espaco aéreo

Sistema GEO (Ambiente geoespacial online)

O sistema de ambiente geoespacial online (GEO) da DJI é um sistema global que

fornece informagdes em tempo real sobre seguranca do voo e atualiza¢Bes de restri¢des,
evitando que veiculos aéreos ndo tripulados (UAVs) voem em espagos aéreos restritos.
Em circunstancias excepcionais, as areas restritas podem ser liberadas para permitir
voos. Mas antes disso, é preciso enviar uma solicitagcdo de desbloqueio com base no nivel
atual de restricdo na area de voo desejada. O sistema GEO pode ndo estar totalmente em
conformidade com as leis e regulamentagdes locais. Vocé é responsavel pela sua prépria
seguranca de voo e deve consultar as autoridades locais a respeito das exigéncias legais
e regulamentares relevantes antes de solicitar a liberacdo de voo em uma area restrita.
Para obter mais informacg8es sobre o sistema GEO, acesse https://fly-safe.dji.com.

Zonas GEO

O sistema GEO da DJI designa locais de voo seguros, fornece os niveis de risco e

avisos de seguranca para voos individuais, além de informac8es sobre espaco aéreo
restrito. Todas as areas de voo restritas sdo denominadas como Zonas GEO, as quais sdo
subdivididas em Zonas restritas, Zonas de autorizagdo, Zonas de adverténcia, Zonas de
adverténcia aprimorada e Zonas de altitude. Essas informag¢des podem ser visualizadas
em tempo real no DJI Agras. As Zonas GEO sdo areas de voo especificas e incluem,
entre outras, aeroportos, locais de grandes eventos, areas em que ja tenham ocorrido
emergéncias (como incéndios florestais), usinas nucleares, penitenciarias, propriedades
governamentais e instalagdes militares. Por padrao, o sistema GEO limita voos e
decolagens em zonas que possam causar problemas de seguranca. Um mapa de

Zona GEO contendo informagdes abrangentes sobre Zonas GEO no mundo todo esta
disponivel no site oficial da DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Restri¢cdes de voo nas Zonas GEO

A secdo a seguir descreve em detalhes as restri¢des de voo para as Zonas GEO acima
mencionadas.

Zonas restritas (vermelho)

UAVs sdo proibidos de voar em Zonas restritas. Se vocé tiver obtido permissdo para
voar em uma zona restrita, acesse https://fly-safe.dji.com ou entre em contato com
flysafe@dji.com para desbloquear a zona.
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Cenério
Decolagem: os motores da aeronave nao poderao ser ligados em Zonas restritas.

Em voo: quando a aeronave voar em Zonas restritas, uma contagem regressiva de 100
segundos comecara no DJI Agras. Apds o término da contagem regressiva, a aeronave
pousara imediatamente no Modo de descida semiautomatica e desligara seus motores
apos o pouso.

Em voo: quando a aeronave se aproximar do limite de uma Zona restrita, ela desacelerara
e fard voo estacionario automaticamente.
Zonas com autorizagdo (azul)

A aeronave nao podera decolar em Zonas com autoriza¢do, a menos que obtenha
permissdo para voar na area.

Cenario

Decolagem: os motores da aeronave ndo poderdo dar partida em Zonas com autorizagao.
Para voar em Zonas com autoriza¢do, o usuario precisara enviar uma solicitacdo de
liberacdo registrada com um ndmero de telefone verificado pela DJI.

Em voo: quando a aeronave voar em Zonas com autoriza¢do, uma contagem regressiva
de 100 segundos comecara no DJI Agras. Ap6s o término da contagem regressiva, a
aeronave pousara imediatamente no Modo de descida semiautomatica e desligara seus
motores apds 0 pouso.

Zonas de adverténcia (amarelo)

Um alerta sera exibido quando a aeronave voar em Zonas de adverténcia.

Cenério

A aeronave podera voar na zona, mas o usuario precisara compreender o alerta.

Zonas de adverténcia aprimorada (laranja)

Quando a aeronave voar em Zonas de adverténcia aprimorada, um alerta serd exibido
solicitando que o usuério confirme o trajeto do voo.

Cenario

A aeronave podera continuar a voar assim que o alerta for confirmado.

Zonas de altitude (cinza)

A altitude da aeronave é limitada ao voar em Zonas de altitude.

Cenario

Quando o sinal GNSS estiver forte, a aeronave ndo podera voar além da altitude

especificada. Em voo: quando o sinal GNSS mudar de fraco para forte, uma contagem
regressiva de 100 segundos comecara no DJI Agras se a aeronave exceder o limite de
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altitude. Quando a contagem regressiva terminar, a aeronave descera para abaixo do
limite de altitude e fara voo estacionario.

Quando a aeronave se aproximar do limite de Zonas de altitude com o sinal GNSS forte,
a aeronave desacelerard automaticamente e fara voo estacionario caso a aeronave esteja
acima do limite de altitude.

K + Descida semiautomatica: todos os comandos do pino estdo disponiveis durante
a descida e o pouso, exceto o comando do pino acelerador e o botdo RTH. Os
motores da aeronave desligardo automaticamente ap6s o pouso. Recomenda-
se voar a aeronave até um local seguro antes da descida semiautomatica.

Limites de altitude e distancia de voo

A altitude maxima restringe a altitude de voo da aeronave, enquanto a distancia maxima
restringe o raio de voo em torno do Ponto de origem da aeronave. Esses limites podem
ser definidos no DJI Agras.

1. Altitude max.

2. Ponto de origem (Posicionamento
horizontal)

3. Distancia max.

4, A altitude da aeronave durante a
decolagem (quando a estabilizacao de
altitude néo estiver disponivel).

A distancia da aeronave até a
superficie (quando a estabilizagdo
de altitude estiver funcionando
normalmente).

Sinal do GNSS forte
Restri¢6es de voo

Altitude max. A altitude da aeronave ndo pode exceder o valor definido no DJI
Agras.
Distancia max. A distancia em linha reta da aeronave ao Ponto de origem ndo pode

exceder a distancia max. de voo definida no DJI Agras.

Sinal de GNSS fraco
Restri¢des de voo

Altitude max. A altitude da aeronave ndo pode exceder o valor definido no DJI
Agras.
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Sinal de GNSS fraco
Distancia max. Sem limites

/\ * Seaaeronave voar para zonas restritas, ela ainda podera ser controlada, mas a

aeronave s6 podera voar para tras.

+ NAO voe proéximo a aeroportos, estradas, estacdes ferroviérias, estacbes de
metrd, centros de cidades ou outras areas movimentadas. Certifique-se de que
a aeronave esteja sempre visivel.

+ Sendo houver sinal GNSS durante o voo, a aeronave entrara automaticamente
no modo de atitude, e o aplicativo exibird um aviso de seguranca. Neste
momento, as informacdes de posicdo da aeronave ndo serdo mais atualizadas.
Voe com cautela para evitar exceder a distancia maxima de voo restrita por
regulamentos.

3.2 Interferéncia com o controlador de voo e

34

comunicagao

Voe em espacos abertos. Edificios altos, estruturas de aco, montanhas, rochas ou
florestas podem afetar a precisdo da bussola embarcada e bloquear tanto o sinal
GNSS quanto o sinal do controle remoto.

Evite usar dispositivos de conexdo sem fio que usem as mesmas bandas de
frequéncia que o controle remoto.

Ao utilizar com varias aeronaves, certifique-se de que a distancia entre cada aeronave
seja superior a 10 m para evitar interferéncias.

A sensibilidade do moédulo de radar pode ser reduzida ao operar varias aeronaves a
uma curta distancia umas das outras. Opere com cuidado.

Fique atento ao voar préximo a areas com interferéncia magnética ou de radio.
Isso inclui, mas ndo se limita a, linhas de transmissdo de alta tensdo, esta¢des

de transmissdo de energia de grande escala ou estagdes base méveis, torres

de transmissdo e dispositivos de interferéncia eletrdnica. Deixar de fazer isso
pode comprometer a qualidade da transmissdo deste produto ou causar erros de
transmissdo que podem afetar a orienta¢do de voo e a precisdo da localiza¢do.

A aeronave pode entrar automaticamente em RTH a prova de falhas se uma
interferéncia severa causar perda de sinal.

Ao utilizar a funcdo RTK, apenas opere em ambientes abertos e livres da interferéncia
de radio. NAO obstrua as antenas RTK quando usadas.
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Se o dongle RTK for usado para planejamento de campo, o médulo deve ser
desconectado do controle remoto apds o planejamento ser concluido. Caso contrario,
isso afetard o desempenho de comunica¢do do controle remoto.

3.3

Como calibrar a bussola

E importante calibrar a bussola. O resultado da calibracdo afeta a seguranca
do voo. A aeronave pode apresentar problemas de funcionamento se a bussola
ndo estiver calibrada.

NAO tente calibrar a bussola em locais com forte chance de interferéncia
magnética. Isso inclui dreas onde existam postes ou paredes com reforgos de
aco.

NAO carregue com vocé materiais ferromagnéticos, como chaves ou celulares,
durante a calibragdo.

Ap6s a calibragdo bem-sucedida, a bussola pode ficar anormal quando vocé
colocar a aeronave no solo. Isso pode ser devido a interferéncia magnética
subterranea. Mova a aeronave para outro local e tente novamente.

Calibre a bussola quando solicitado pelo aplicativo. Toque em & > ¥, selecione
Calibragao de sensor e depois em Calibragdo de bussola. Em seguida, siga as instrucdes
na tela. Recomenda-se calibrar a bussola com tanque vazio.

3.4 Voo basico

Lista de verificacdo pré-voo

Assegure-se de que todos os equipamentos estejam totalmente carregados.

Use apenas componentes genuinos. Pecas ndo autorizadas podem causar mau

funcionamento do sistema e comprometer a seguranca do voo.

Certifique-se de que todos os componentes estejam em boas condi¢8es e ndo
bloqueados por objetos estranhos, incluindo, mas ndo se limitando a motores,
hélices, sistema de visdo, modulo de radar e antenas. Substitua pecas envelhecidas
ou quebradas a tempo.

Certifique-se de que todas as pecas estejam montadas de forma segura e os cabos
conectados corretamente e firmemente, incluindo, mas nao se limitando a bateria da
aeronave, tanque de pulverizacdo e travas dos bragos.
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+  Certifique-se de que a aeronave e seus componentes estejam em boas condi¢des de
funcionamento, sem danos e funcionando corretamente. Os componentes incluem,
mas ndo estdo limitados a controle remoto, bussola, sistema de propulsdo, médulo
de radar e sistema de cargas.

+ Certifique-se de que o sistema de pulveriza¢cdo ndo esteja bloqueado e ndo tenha
vazamentos, e que os aspersores funcionem corretamente.

+ Abussola é calibrada apos ser solicitado fazé-lo no aplicativo.

+ Sempre use um capacete durante a opera¢do e mantenha uma distancia segura de
mais de 6 m da aeronave. Certifique-se de que ndo ha outras pessoas, veiculos ou
obstaculos ao redor da aeronave.

+ Certifique-se de limpar qualquer detrito na area de trabalho que possa afetar o voo,
como sacolas plasticas, sacos de fertilizante vazios e filmes plasticos que podem ser
facilmente levados pelo vento.

+ Certifique-se de que o aplicativo esta funcionando corretamente. Sem os dados
de voo registrados pelo aplicativo DJI Agras e armazenados no seu controle
remoto, em determinadas situacdes, incluindo a perda da sua aeronave, podemos
ficar impossibilitados de oferecer suporte p6s-vendas ou assumir qualquer
responsabilidade.

+ Examine e verifique todas as mensagens de aviso na lista de status da aeronave
exibida no aplicativo antes de cada voo para garantir que ndo haja erros.

+ O aplicativo DJI Agras recomendara o limite de peso de cargas do tanque de forma
inteligente, de acordo com o status e arredores atuais da aeronave. NAO exceda
o limite de peso de carga recomendado ao adicionar material ao tanque. Caso
contrario, isso pode afetar a seguranca do voo.

Partida e parada dos motores

Como iniciar os motores

Execute um dos Comandos combinados do joystick (CSC) conforme mostrado abaixo
para ligar os motores. Ap6s os motores comecarem a girar, libere os dois pinos
simultaneamente.

—
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Parada dos motores

Quando a aeronave tiver pousado, pressione e mantenha o pino do acelerador
pressionado para baixo até que os motores sejam interrompidos.

I

9
&

/\ * Hélices em movimento podem ser perigosas. Fique longe dos motores e das
hélices enquanto estiverem girando. NAO ligue os motores em areas confinadas
ou quando houver pessoas proximas.

+ Mantenha as méos no controle remoto enquanto os motores estiverem
girando.

Como interromper os motores em pleno voo

Pressione e segure simultaneamente os botdes C1, C2 e pausa de voo até que o motor
pare, em caso de emergéncia.

A\ NAO pare os motores em pleno voo. Caso contrario, isso causard a queda da
aeronave. Os motores s6 devem ser parados em pleno voo em uma situagao de
emergéncia, como no caso de uma colisdo envolvendo a aeronave.

Decolar

1. Coloque a aeronave em terreno plano e aberto, com a parte traseira da aeronave
voltada para vocé.

2. Despeje liquido no tanque de pulverizacao e aperte a tampa.

3. Ligue o controle remoto, certifique-se de que o aplicativo DJI Agras esteja
funcionando normalmente. Em seguida, ligue a aeronave. Verifique se o controle
remoto esta vinculado a aeronave.

4. Se estiver usando RTK para posicionamento, certifique-se de que a fonte de sinal
RTK esteja configurada corretamente. Va para Visualizacdo da operacdo > % > RTK e
configure a fonte de sinal RTK.

Desabilite o posicionamento RTK se o RTK ndo estiver em uso. Caso contrario, a
aeronave ndo podera decolar quando ndo houver dados diferenciais.
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5. Aguarde a busca por satélites, certifique-se de que haja um sinal GNSS forte e que o
RTK esteja pronto. Execute o Comando combinado do joystick (CSC) para dar partida
nos motores. (Se o RTK ndo estiver pronto ap6s aguardar um longo periodo, mova a
aeronave para uma area aberta com sinal GNSS forte.)

6. Selecione o modo de operacdo ou voo desejado. Empurre o pino do acelerador para
cima para decolar.

/\ * Antesda operacdo, certifique-se de que o controle do pino do controle remoto
e a resposta da aeronave estejam normais. Se houver alguma anomalia, pouse
imediatamente e resolva o problema.

+ Se o aplicativo indicar um sinal de conexdo fraco, melhore a forca do sinal
conforme indicado antes de decolar.

Aterrissagem

1. Saia da operacdo para controlar manualmente a aeronave para pouso. Para pousar,
puxe o pino do acelerador para baixo até que a aeronave toque no solo.

2. Apos pousar, puxe o pino do acelerador para baixo e mantenha-o nessa posicdo até
gue os motores parem.

3. Apods os motores pararem, desligue a aeronave antes de desligar o controle remoto.

/\ *+ Quando o aviso de bateria fraca aparecer no aplicativo, voe a aeronave para
uma area segura e pouse o0 mais rapido possivel. Interrompa os motores e
substitua a bateria. A aeronave descerd e pousara automaticamente quando o
aviso de bateria critica aparecer no aplicativo. O pouso ndo pode ser cancelado.

+  Opere a aeronave com cuidado ao controla-la manualmente durante pousos
automaticos.

3.5 Piloto automatico/voo de manobra

Como controlar a aeronave

Os pinos de controle do controle remoto podem ser utilizados para controlar os
movimentos da aeronave. Os pinos de controle podem ser operados no Modo 1, Modo 2
ou Modo 3, conforme mostrado abaixo.

O modo de controle padrdo do controle remoto é o Modo 2. Neste manual, o Modo 2 é
utilizado como exemplo para ilustrar o uso dos pinos de controle. Quanto mais o pino for
empurrado para longe da posicdo central, mais rapidamente a aeronave se movera.
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Modos de operacao

Modos de operacdo de mapeamento

Os modos de operagdo de mapeamento podem capturar imagens de terras agricolas e
pomares. O aplicativo reconstruird um mapa HD usando as fotos ap6s o voo para que o0s
usudrios possam planejar um campo no mapa HD.
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Modos de operacdo de pulverizagao

Os modos de operacgdo de pulverizagdo incluem os modos de operacdo Rota, Manual, e
Arvores frutiferas. Selecione o modo de pulverizacio desejado de acordo com os cenérios
de operacao.

Consulte a se¢do Operacao para obter mais informagdes.

/A * Certifique-se de compreender totalmente o comportamento da aeronave em
cada modo de operagdo antes de opera-la.

+ Certifique-se de manter o campo de visdo (VLOS) com a aeronave e voe com
cautela durante a operacao.

«  Opere no modo operacional de Rota ou Arvore frutifera ao receber sinal GNSS
forte.

Retorno a Base

A funcdo de Retorno a base (RTH) retornara a aeronave automaticamente para o Ultimo
Ponto de origem registrado. A funcdo RTH pode ser acionada de trés formas: o usuario
aciona efetivamente o RTH, a aeronave esta com a bateria fraca ou o sinal do controle
remoto foi perdido (o RTH a prova de falhas é acionado). Se a aeronave gravar o Ponto de
origem com sucesso e o0 sistema de posicionamento estiver funcionando normalmente,
quando a fung¢do RTH for acionada, a aeronave retornara automaticamente e pousara no
Ponto de origem.

Ponto de origem: O Ponto de origem serd registrado na decolagem, desde que a
aeronave receba um sinal GNSS forte. Se for necessario atualizar o Ponto de origem
durante o voo (por exemplo, se vocé tiver mudado sua posicdo), o Ponto de origem

pode ser atualizado manualmente em £ > ¥ Controle no D)l Agras.

Avisos

/\ * ORTH n&o funcionara se o sinal GNSS estiver fraco ou ndo houver sinal.

+ Certifique-se de que o espaco acima do modulo GNSS do controle remoto ndo
esteja obstruido e que nao haja prédios altos ao redor ao atualizar o ponto de
origem.

+ Edificios altos podem afetar negativamente o RTH. Portanto, é importante
estabelecer uma altitude adequada de prova de falhas antes de cada voo.
Ajuste a localizacdo, a altitude e a velocidade da aeronave ao retornar a base, a
fim de evitar obstaculos quando houver sinal do controle remoto forte.
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+ Afunc¢do RTH pode ser afetada pelas condi¢cdes meteoroldgicas, ambiente ou
campos magnéticos proximos.

* Aaeronave ndo entrara no procedimento de RTH se RTH for acionado quando a
aeronave estiver dentro de um raio de 3 m do Ponto de origem, mas o controle
remoto ainda emitird um alerta. Saia do RTH para cancelar o alerta.

RTH inteligente

Pressione e mantenha o botdo RTH pressionado no controle remoto para ativar o RTH
Inteligente; a aeronave retornard ao Ultimo Ponto de origem atualizado. Tanto o RTH
Inteligente quanto o RTH a prova de falhas utilizam o mesmo procedimento. Com o Smart
RTH, vocé podera controlar a altitude da aeronave e evitar colisdes ao retornar ao ponto
de origem. Pressione o botdo RTH uma vez ou empurre o pino de inclina¢ao para sair do
Smart RTH e recuperar o controle da aeronave.

RTH de bateria fraca

Se a a¢do de bateria fraca estiver definida como RTH nas configura¢des de bateria

da aeronave no aplicativo, a aeronave pausara a operagdo e entrard em RTH
automaticamente quando o nivel da bateria da aeronave atingir o limite de bateria fraca.
Durante o RTH, o usudrio poderd controlar a altitude da aeronave e evitar colisdes ao
retornar ao ponto de origem. Pressione o botdo RTH uma vez ou empurre o pino de
inclinacdo para sair do RTH e recuperar o controle da aeronave.

A aeronave ndo entrara em RTH se a acdo de bateria fraca estiver definida como Aviso
nas configuracdes de bateria da aeronave, no aplicativo.

RTH a prova de falhas

A aeronave ativara a acdo de perda de sinal se o sinal do controle remoto for perdido. A
acdo pode ser configurada para RTH, Pairar ou Pousar no aplicativo. Quando o sinal do
controle remoto for perdido, a aeronave entrard em RTH a prova de falhas e voara para o
Ponto de origem mais recente se a a¢do estiver configurada para RTH. O RTH continuara
se o sinal do controle remoto for recuperado e os usuarios poderdo controlar a aeronave
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usando o controle remoto. Pressione o botdo RTH uma vez para cancelar o procedimento
de RTH e recuperar o controle da aeronave.

Procedimento de RTH

Apds a aeronave entrar em RTH a prova de falhas:

* Quando a altitude da aeronave for maior que a altitude de RTH predefinida, ela voara
para o Ponto de origem na altitude atual.

* Quando a altitude da aeronave for menor que a altitude de RTH predefinida, ela
subira até a altitude de RTH antes de voar para o Ponto de origem.

Apo6s chegar ao Ponto de origem, a aeronave pousara e os motores serao desligados.

Desvio de obstaculos durante o RTH

Em ambiente operacional ideal, desvio de obstaculos durante o procedimento de RTH
estara disponivel. Se houver um obstaculo no caminho de retorno durante o RTH, a
aeronave desviara para evita-lo ou desacelerara para pairar (0 comportamento depende
do terreno de operagdo selecionado). A aeronave sai do RTH e aguarda novos comandos
apos pairar.

£: + SeRTH for acionado durante as operagdes de Rota ou Arvore frutifera, a
aeronave calculard um caminho RTH que contorne obstaculos adicionados
durante o planejamento da area da tarefa.

+ Se pontos de conexdo foram adicionados antes de realizar a operagdo, a
aeronave voara para o Ponto de origem por meio dos pontos de conexao.
Pontos de conexdo ndo podem ser excluidos durante a operagdo. Ajuste os
pontos de conexdo apos tocar no botdo Encerrar.

+ Saia do RTH automatico e controle a aeronave para o retornar a base
manualmente, caso ndo seja necessario voar pelos pontos de conexdo para
retornar.

Funcdo de protecdo de pouso

A protecdo de pouso sera ativada durante o pouso automatico. O procedimento é o
seguinte:

1. Ap6s chegar ao ponto de origem, a aeronave descera até um posicionamento a 3 m
do solo, no qual fara voo estacionario.

2. Controle os pinos de inclinagdo e rota¢do para ajustar o posicionamento da aeronave
e certifique-se de que o solo seja adequado para pouso.
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3. Puxe o pino do acelerador para baixo ou siga as instru¢des na tela do aplicativo para
pousar a aeronave.

K= Ao usar o posicionamento RTK fixo, a aeronave pousara diretamente ao invés
de entrar em Protec¢do de pouso. A prote¢do de pouso continua disponivel se
a aeronave estiver realizando uma operac¢do de rota em arvores, operagdo essa
planejada usando o DJI Terra.

3.6

Caixa-preta

Os dados de voo sao gravados automaticamente no armazenamento interno da
aeronave. Vocé pode conectar a aeronave a um computador através da entrada USB
e exportar esses dados pelos aplicativos DJI Assistant 2 ou DJI Agras.

3.7

Armazenamento, transporte e manutengéo

Armazenamento e transporte

& .

Antes do transporte, certifique-se de remover a bateria da aeronave e dobrar e
fixar as hélices.

Remova ou esvazie o tanque de pulveriza¢do para transporte ou
armazenamento a longo prazo.

Mantenha a aeronave limpa e seca, e certifique-se de que ndo haja liquido
restante no tanque, no medidor de fluxo, nas bombas ou nas mangueiras.
Guarde a aeronave em local fresco e seco. Temperatura de armazenamento
recomendada: entre -20 ° e 40 °C (-4 ° e 104 °F).

Carregue o controle remoto imediatamente se o nivel de energia atingir 0%.
Caso contrario, o controle remoto poderd ser danificado devido a uma descarga
excessiva por um longo periodo. Descarregue o controle remoto entre 40% e
60%, se armazenado por um periodo prolongado.

Manutencao

Faca a manutenc¢do do produto a cada 100 voos ou apds voar por mais de 20 horas para
manter o produto na melhor condigdo possivel e reduzir potenciais riscos de seguranca.

+ Verifique e substitua hélices gastas.
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Verifique se ha hélices soltas. Substitua as hélices e as arruelas da hélice, se
necessario.

Verifique se ha pecas de plastico ou borracha envelhecidas.

Verifique se h& pouca atomizacdo dos aspersores. Limpe muito bem os discos
centrifugos dos aspersores. Substitua os discos centrifugos no caso de pulverizagdo
extremamente fraca.

Substitua o filtro do tanque de pulverizagao.

K= Consulte os manuais do produto para obter informagdes sobre como limpar,

inspecionar e manter o produto.

44
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4  Operacgao

Clique no link abaixo ou leia o codigo QR para assistir ao tutorial em video.

https://ag.dji.com/t25p/video

4.1 Calibracdo do Medidor de fluxo

Quando recalibrar:

+ Como utilizar um liquido de viscosidade diferente.

«  Apds completar a operagdo, ha uma grande diferenca entre a quantidade real e a
quantidade tedrica.

Calibrando

1. Encha o tanque de pulverizagdo com aproximadamente 2 litros de dgua.

2. VaaVisualizacdo da operagdo > & > 7., toque em Calibracao de Calibragao de fluxo
e a calibragdo comecara automaticamente. O resultado sera exibido no aplicativo
quando concluido.

Depois de calibrar com sucesso, os usuarios poderdo prosseguir com a operagao.

Caso ocorra falha na calibragdo, toque em notificagdo para visualizar e resolver o
problema. Calibre novamente assim que o problema for resolvido.

X+ Acalibragdo pode ser cancelada durante o processo, e a precisdo da taxa de
vazdo serd baseada nos dados antes desta calibragdo.

+  Apds substituir ou montar os aspersores adicionais, é necessario calibrar a taxa
de vazdo da bomba de entrega de acordo com as instrucdes.

4.2 Operacao de mapeamento

Procedimento de operacao

1. Na Visualizagdo da operagdo, toque no botdo de alternancia de modo no canto
superior esquerdo e selecione Mapeamento de rota ou Mapeamento de arvore
frutifera.
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2. Ao usar o Reticulo para adicionar pontos, adicione pontos de limite no mapa para
criar um campo, depois ajuste a rota de voo.

3. Toque em (4 para salvar o campo. O campo adicionado sera exibido na lista de
campos.

4. Selecione a tarefa, toque em <& e mova o controle deslizante para decolar. A
aeronave voara pela rota para executar a tarefa de mapeamento. Aguarde a
conclusao da reconstrugdo. O mapa reconstruido sera exibido no mapa original.

K+ Seaoperagao de mapeamento for pausada ou interrompida durante o voo

e um novo campo de mapeamento for adicionado, os usuarios sé poderdo
visualizar a operacdo pausada ou interrompida na lista de operag¢des e a
operag¢do ndo podera ser retomada.

* Se o usudrio sair de uma operacdao de mapeamento durante a reconstrucao,
selecione a operacdo na lista de operagdes e toque em £ para reiniciar a
reconstrucao.

Aplicacao de resultado da reconstrugao

1.

ApOs a reconstrucdo ser concluida, Planejamento de rota e Identificar campo podem
ser realizados no mapa HD. Os resultados podem ser salvos na lista de campos e
aplicados no modo de operacéo de Rota ou Arvore frutifera.

Carregue os resultados do mapeamento para a nuvem para vincula-los a uma conta
pessoal. E possivel fazer login na conta em outro controle remoto e baixar o mapa
HD da nuvem. Toque em € na Visualizacdo da operacdo e defina o Mapa HD de
sobreposicao como Mapa de conta pessoal.

4.3 Operacao de dispersao

Como baixar mapas de prescricao

Primeiramente, baixe mapas de prescri¢do para realizar fertilizagdo de taxa variavel. "
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Va para a Tela Inicial em DJI Agras, toque em Bl > Cloud e selecione os arquivos na
aba Mapa de prescricdo para baixar.

Os usuarios também podem armazenar tarefas de prescricao planejadas no DJI Terra
ou baixadas do Salvar altera¢cdes em um cartao microSD e, em seguida, inserir o
cartdo microSD no controle remoto para importar as tarefas para o DJI Agras.

Use o Salvar alteragdes com a versdo de firmware necesséria para baixar mapas de prescri¢do no
aplicativo. Atualize o firmware para a versdo necessaria.
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Operacdes de download/importacao

Baixar da nuvem: V& para a Tela Inicial em DJI Agras, toque em Bl > Cloud e selecione
0s arquivos na aba Tarefa para baixar.

Importar do cartdo microSD: Insira o cartdo microSD com os dados de planejamento
do DJI Terra no compartimento de cartdo microSD do controle remoto. Va para a
Tela Inicial em DJI Agras, toque em Bl > microSD e selecione os dados e toque em
Importar.

As operacOes baixadas ou importadas serdo exibidas na lista de operagdes.

Planejamento de uma operacao

Operacao de planejamento de rota

1.

Va para Visualizagdo de operagdo no aplicativo, toque no botdo de alteracdo do modo
no canto superior esquerdo, selecione Rota e, em seguida, o tipo de tarefa, depois
toque em Adicionar.

Ao usar o Reticulo para adicionar pontos, adicione pontos de limite no mapa
para criar um campo, depois adicione pontos para marcar Obstaculos e Area ndo
pulverizada.

* Ao selecionar Varios campos, vocé pode adicionar varios pontos de limite de uma
vez. Em seguida, toque nos pontos de limite correspondentes de acordo com a
divisdo de campo para conecta-los e criar campos individuais.

* Ao selecionar Rota A-B, a aeronave pode iniciar a operacdo diretamente ap6s
gravar o ponto A e B. Consulte a se¢do Realizar operacao de rota A-B para
detalhes.

+ Ao selecionar Personalizado, vocé pode adicionar trajetérias para gerar uma rota
de voo.

O aplicativo gerara a rota ap6s criar o campo. Ajuste os parametros da rota no painel
de Configurag6es de rota de voo.

Toque em (] para salvar o campo. O campo adicionado sera exibido na lista de
campos.

Planejamento de operacao de arvores frutiferas

1.

Va para a Visualizagdo da operagdo no aplicativo, toque no botdo de troca de modo
no canto superior esquerdo, selecione Arvore frutifera e, em seguida, planeje o
campo no mapa HD reconstruido ou edite a tarefa na lista de campos.
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2. Ao usar o Reticulo para adicionar pontos, adicione pontos de limite ou pontos de
calibragdo no mapa. Ao planejar no mapa reconstruido, toque em 3D para verificar a
altura relativa da rota em relagdo ao solo e aos objetos ao redor na visualizagdo 3D.

3. O aplicativo gerara a rota ap6s criar o campo. Ajuste os parametros da rota no painel
de Configurag6es de rota de voo.

4. Toque em [ para salvar o campo. O campo adicionado sera exibido na lista de
campos.

Avisos

X+ Se Adicionar ponto com CR ou Adicionar ponto com aeronave estiver

selecionado, caminhe com o controle remoto até a posicdo desejada ou voe
a aeronave até a posicdo desejada e toque em Adicionar.

* Ao adicionar pontos usando um celular, instale o dongle RTK no telefone e
toque em Campo > Planejar Campo no DJI SmartFarm, depois adicione pontos
no mapa.

+  Um mapa mais preciso é necessario para adicionar pontos usando o reticulo
em cruz. Recomenda-se usar o mapa HD reconstruido em uma operacdo de
mapeamento ou tocar em £ e inserir um link de fonte de mapa adequado no
Mapa HD de sobreposicdo para melhorar a precisdo dos pontos adicionados.

+ Naoperagdo de rota, um campo pode ser dividido em varias reas de tarefa
através de Dividir campo e os parametros de tarefa podem ser configurados
separadamente.

+ Para editar um campo, selecione-o na lista de campos e toque em [ para entrar
no modo de Edicdo.

+  Toque em £ e selecione Multitarefa. Depois, vocé pode selecionar varios
campos e aplicar Mesclar campo.

Execu¢do de uma operacao

Realizando Operac&o de Rota/Arvore frutifera

1.
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Coloque a aeronave em terreno plano e aberto, com a parte traseira da aeronave
voltada para vocé. Ligue o controle remoto e, em seguida, ligue a aeronave.

Va a Visualizagdo da operagdo e selecione o modo de operagdo, depois selecione um
campo e toque em [/,

Defina os parametros nas Configuracées da tarefa.

Ajuste a rota:
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+ Sealocalizagdo do campo planejado for diferente do campo real, toque em

Retificar deslocamento e ajuste a posi¢cdo do campo usando os botdes de ajuste

fino.

* Arraste o mapa e toque em Ponto de conexdo para adicionar um ponto de
conexdo na posicdo do reticulo, evitando obstaculos na rota de conexao ou de
RTH.

5. Adicione mapas de prescri¢do, se necessario: Toque em Ea e selecione um mapa
de prescricdo da lista para pré-visualizagdo. Toque em OK para aplicar o mapa de
prescricdo selecionado ao campo.
6. Toque em &, verifique o status da aeronave e as configuragbes de tarefas e mova o
controle deslizante para decolar. A aeronave realizara a operagdo automaticamente, e
a rota é gerada com base nos obstaculos e pontos de conexdo adicionados.
£+ ApOs definir os parametros no modo de operagdo de Rota, toque em Novo
modelo e as configura¢Bes de parametros atuais podem ser salvas como um
modelo para operac8es repetidas.
+ No modo de operacdo de Arvores frutiferas, os usuérios podem definir
0s parametros no painel de Quantidade ou Fluxo de acordo com suas
necessidades.
* Quando habilitada, a aeronave voara para a primeira trajetéria na altitude
predefinida da rota de conexdo e retornara a rota de voo com essa altitude apés
a operacado ser pausada e retomada. Se a tarefa for aplicada apés a decolagem,
a aeronave voara para a primeira trajetéria na altitude atual.
/\ *+ Facaadecolagem apenas em areas abertas e defina um Roteamento de

conexdo e a Altitude de RTH de acordo com o ambiente operacional.

+ Aoperagdo é automaticamente cancelada se os motores forem acionados antes
da operacao ser iniciada. Vocé precisara cancelar a operacao na lista de tarefas.

+ Uma veziniciada, a aeronave voara para o ponto inicial da rota e travara sua
orientacdo na dire¢dao do primeiro ponto de inflexao durante a rota de voo.

+ Aaeronave ndo podera pulverizar ao voar pelo espacamento da rota e por

areas de ndo pulverizacdo, mas pulverizard automaticamente ao voar pelo resto

da rota. Os usudrios podem ajustar os parametros no aplicativo.

+ Durante uma operacgdo, os usuarios ndo podem controlar a orientacao da
aeronave, mas podem mover o pino de rota¢do ou o pino de inclinagdo para
pausar a operacgdo. A aeronave fard voo estacionario e registrara o ponto de
interrupg¢do, e entdo a aeronave podera ser controlada manualmente. Toque
em Retomar e a aeronave retornara automaticamente ao ponto de retorno

selecionado e retomara a operacgdo. Preste atenc¢do a seguranca da aeronave ao

retornar a um ponto de interrupgdo.
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Realizar operacao de rota A-B

50

Task in progress.Route mode [ 10¢ w4
|

2km
1) O
No template !
1 N applied )
—2
Application Rate (L/ha)
= 10.0 +
—3
Flow 12.24 L/min
Spray Droplet | .
size 140 pm > | i —4
Flight Speed (m/s)
- 17 + @Altitude  Speed Distance Flow X Clear
o ¥ 4.2, 25w: 264.9. 18.0u/mn & Start J 5

Defina os parametros da operacao.

Voe com a aeronave até o ponto de partida e paire. Depois toque em A (B) na tela ou
pressione o botdo personalizavel predefinido no controle remoto para registrar Ponto
AeB.

Se a orientacdo do Ponto A ou B precisar ser ajustada, toque no botdo de orientagdo
do Ponto A (B) na tela apds o ponto ser registrado e mova o pino de guinada no
controle remoto. A orienta¢do da aeronave corresponde a orientagdo do Ponto A ou
B, que é indicado por uma linha pontilhada no mapa. Toque no botdo novamente
para definir a orientacdo atual para o Ponto A ou B.

Depois que os Pontos A e B forem registrados, o aplicativo produzira a Rota Rou a
Rota R’ por padrdo. Toque neste botdo para mudar para a Rota L ou Rota L.

L5 L4 L1 8 B R1 R4 R5
R i R R

S S——

Rota L Rota R
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Rota L’ Rota R’

Toque em >, verifique o status da aeronave e as configuracdes de tarefas e mova o
controle deslizante para decolar. A aeronave executara a opera¢do automaticamente.

Se o numero de rotas de voo operadas exceder 3 (incluindo de Ponto A a Ponto
B), os usuarios podem salva-las como um campo apés tocar em Finalizar.

Certifique-se de primeiro registrar o Ponto A e ajustar sua orientacdo antes de
registrar o Ponto B e ajustar sua orientacao.

Os usuarios ndo podem ajustar a posi¢do do Ponto A ou B depois que forem
gravados. Inicie uma nova operacdo de Rota A-B se for necessario ajustar o
Ponto A ou B.

Certifique-se de manter o campo de visdo (VLOS) com a aeronave durante a
operacao.

Certifique-se de que haja sinal GNSS forte durante a operacdo. Caso contrario, a
operacao pode ndo ser concluida com sucesso.

Durante a operacdo, a aeronave pulverizara liquido apenas ao voar ao longo da
rota paralela a linha de A a B, e parara de pulverizar em outros segmentos de
rota.

Multitarefa

Selecione varios campos para operag8es continuas apds habilitar Multitarefa.

1.

Toque em » e selecione varios campos da lista ou selecione os campos no mapa. Os
campos selecionados serdo numerados na ordem de selecdo. Em seguida, toque em
Usar.

Defina os parametros da tarefa para cada campo individualmente. Selecione o
ndmero no painel de configuragdes ou toque no campo correspondente no mapa
para alternar entre os campos. Toque em Aplicar a todos os selecionados para
aplicar os parametros exibidos atualmente a todos os campos selecionados.

Toque em I e a aeronave realizaré as opera¢bes em sequéncia. Os usuarios podem
ajustar os parametros da tarefa para operagdes em andamento e pendentes.
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4. Apos cada operagdo ser concluida, o aplicativo exibird o Resumo da tarefa. A
aeronave voara automaticamente para o proximo campo e continuara a operagao.

Operacao manual

Este modo é ideal para areas pequenas ou de operacdo de formato irregular.

1. Na Visualizacdo da operacdo, toque no botdo de alternancia de modo no canto
superior esquerdo e selecione Manual.

2. Escolha Manual ou Manual Plus, depois defina os parametros de Operacdo e de Voo.

3. Controle a aeronave para voar até a area da tarefa e realizar a tarefa de pulveriza¢cdo
usando os botdes do controle remoto. No modo Manual Plus, toque em <= ou =
na tela e a aeronave voara para a esquerda ou para a direita na distancia predefinida
para o espacamento de rota. A aeronave pulverizard automaticamente ao acelerar
para frente, para tras ou diagonalmente, mas ndo pulverizara ao voar para os lados.

/\ * Em condicGes ideais de trabalho e se a func¢do de estabiliza¢do da altitude
estiver habilitada, o médulo de radar manterd a distancia entre a aeronave e a
vegetacdo durante a pulverizagao.

+ Aorientacdo da aeronave serd travada depois que a Rota Fixa for habilitada. E
possivel controlar todos os outros movimentos, com excecdo da dire¢do de voo
da aeronave.

+ Os usuarios podem ajustar a quantidade de pulverizacdo, a velocidade de voo e
a altura acima da vegetacdo durante a operagdo no modo Manual Plus, mas o
espagamento entre as linhas ndo pode ser ajustado.

4.4 Retomada da operacao

Ao sair de uma operacdo de Rota ou Arvores frutiferas, a aeronave registrard um

ponto de interrupcdo. A funcdo de retomada da operacdo permite ao usudrio pausar
uma operagdo temporariamente para reabastecer o tanque de pulverizagao, trocar a
bateria ou desviar de obstaculos manualmente. Depois, retome a operacdo do ponto de
interrupcao.

Como registrar um ponto de interrupg¢ao

Ao sair de uma tarefa, a aeronave registrard um ponto de interrupgdo se os sinais GNSS
forem fortes e as condi¢Bes de gravagdo do ponto de interrupcdo forem atendidas. Se
os sinais GNSS estiverem fracos, a aeronave entrard no modo Atitude (ATTI) e saira da
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operacdo atual. A Ultima posicao na qual o sinal GNSS estava forte sera registrada como
um ponto de interrupgao.

Procedimento de retomada

1. Ao sair de uma tarefa com sinais GNSS fortes e atendendo as condi¢des de gravagao
do ponto de interrupc¢do, a aeronave registrara a localizacdo atual como o ponto de
interrupgao.

2. Voe a aeronave para um local seguro apds realizar as operagdes necessarias na
aeronave (como substituir a bateria, reabastecer ou controlar a aeronave para evitar
obstaculos).

Selecione o ponto de interrup¢do ou ponto de retorno na tela.

4. Toque em Retomar e a aeronave retornara automaticamente ao ponto de retorno
selecionado e retomara a operacao.

=+ Sepontos de conexdo forem adicionados antes de realizar a operagéo, a
aeronave voara de volta ao ponto de interrupgdo por meio dos pontos de
conexdo apds tocar em Retomar.

+ Caso tenha saido de uma operag¢do tocando em Sair, os pontos de conexdo
ndo estardo mais disponiveis. Adicione pontos de conexdo antes de realizar
a operagdo novamente, se necessario.

5. Se um obstaculo for detectado enquanto voa de volta ao ponto de interrupgdo ou
ponto de retorno, a aeronave desviara para evita-lo ou desacelerara para pairar. Apés
pairar, os usudrios precisam controlar manualmente a aeronave. Consulte Retomada
da operacdo para detalhes.

Resumo inteligente

Para operacdes de Rota e Arvores frutiferas, o Resumo inteligente torna-se disponivel se
qualquer uma das seguintes condic8es for atendida. O aplicativo calculard o ponto de
retorno ideal de acordo com o ponto de interrupgdo e a localizacdo da aeronave para
reduzir a distancia de voo ao transportar uma carga pesada.

+  Apos tocar em Pausar e aterrissar a aeronave no solo.

+ Ao sair de uma operacdo tocando em Encerrar e depois reinicid-la através da aba Em
progresso.

Antes de iniciar a tarefa, habilite o Resumo inteligente em & > ¥ . Os usuérios também
podem habilitar/desabilitar essa fun¢do no menu a esquerda da tela apés o pouso da
aeronave.
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Retomada da operacao

Durante operacées de Rota ou Arvores frutiferas, os usuérios podem controlar
manualmente a aeronave se ela ndo conseguir desviar automaticamente de obstaculos
ou encontrar uma emergéncia, como comportamento anormal da aeronave. As
instrucdes a seguir descrevem como desviar de obstaculos manualmente:

Desvio manual de obstaculos

Legenda

bl Obstaculo

° Ponto de inflexdo

— Rota de operagao

J ''''' Rota de voo manual
5 -—- Rota de retorno automatico
Sair de uma operagdo

Durante a tarefa, se a aeronave ndo conseguir desviar automaticamente de um
obstaculo, os usuarios precisam controlar manualmente a aeronave para evitar o
obstaculo. A aeronave mudara automaticamente para o modo de opera¢do Manual e
pausara a tarefa, registrara a posi¢do atual como um ponto de interrupcdo (Ponto C) e
pairara ap6s completar o comportamento de voo correspondente.

2. Desvio de obstaculos
ApOs alterar para o modo de operagdo Manual, os usuarios poderdo controlar a
aeronave para desviar de obstaculos do Ponto C ao D.

3. Retomada da operagdo
Selecione um dos pontos de retorno marcados como E1, E2 ou E3. Toque em
Retomar e a aeronave voara do ponto marcado com D para o ponto de retorno
selecionado, seguindo uma linha perpendicular.

X + Repita asinstrugdes acima para sair e retomar a operagdo em caso de

emergéncia ao retornar a rota, por exemplo, sempre que for necessario desviar
de obstaculos.

/\ * Aquantidade de pontos de retorno selecionaveis esta relacionada a posicdo da

54

aeronave. Por exemplo, ndo ha E3 (pontos na rota de ndo pulverizagdo) para o
modo de operacdo Rota. Selecione de acordo com o mostrador do aplicativo.

« Certifique-se de que a aeronave desviou completamente do obstaculo antes de
retomar a operagao.
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io

Em caso de emergéncia, certifique-se de que a aeronave esteja operando
normalmente e leve a aeronave manualmente para uma area segura a fim de
retomar a operacao.

4.5

Aviso de tanque vazio

A aeronave pode calcular o ponto do tanque vazio e exibi-lo no mapa. Quando o tanque
de pulverizagdo estiver vazio, o aplicativo exibira uma notificacao.

EO

O ponto do tanque vazio ndo sera exibido no mapa se o tanque nao for
calculado para esgotar antes do final da rota da tarefa.

Em operacdes de Rota e Arvore frutifera, ao adicionar liquido ao tanque

de pulverizacdo ou ajustar os parametros de operag¢do, o ponto do tanque
vazio sera atualizado dinamicamente na rota de operacdo de acordo com a
quantidade de liquido adicionado e as configuracdes ajustadas.

Os usuarios podem definir a agdo que a aeronave realizara para o ponto do
tanque vazio.

Uso

1. Habilite Exibir ponto do tanque vazio em & > ¥ e defina a acdo de tanque vazio.

2. Quando um aviso de tanque vazio aparecer no aplicativo, os aspersores desligarao
automaticamente.

3. Pouse a aeronave e interrompa os motores. Encha o tanque de pulverizacdo e aperte
bem a tampa.

4. Selecione um modo de operagdo e continue a operagao.
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5 Bateria de Voo Inteligente

5.1 Visao geral

A Bateria de Bateria de Voo Inteligente DB1580 é usada como exemplo abaixo.

_

Suporte
Botdo Liga/Desliga
LEDs de status

Entrada de alimentacao

vk W

Tampas de borracha

5.2 Adverténcias

Consulte as Diretrizes de seguranca e os adesivos da bateria antes do uso. Os usuarios
tém total responsabilidade por todas as operagdes e uso.

/A * NAO use ou carregue a bateria perto de fontes de calor, como dentro de um
veiculo em dias quentes, perto de um forno ou aquecedor, ou perto da saida de
exaustdo do gerador.

+ Certifique-se de que a bateria esteja desligada antes de conectar ou
desconectar da aeronave. NAO conecte ou desconecte a bateria enquanto
ela estiver ligada. Caso contrario, as entradas de alimenta¢do podem ser
danificadas.

+ NAO use a bateria em ambientes eletrostaticos ou eletromagnéticos fortes,
ou perto de linhas de transmissdo de alta tensdo. Caso contrario, a placa de
controle da bateria pode apresentar mau funcionamento, o que pode causar
um acidente grave durante o voo.
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Para apagar um eventual incéndio em uma bateria, utilize areia, um cobertor
antichama, um extintor de incéndio de p6 quimico seco ou didéxido de carbono,
de acordo com a situacdo real.

NAO conecte os polos positivo e negativo de uma bateria a um cabo ou outros
objetos metdlicos. Caso contrario, a bateria entrara em curto-circuito.

Sempre use um pano limpo e seco para limpar os terminais da bateria. Caso
contrario, isso pode afetar a conexao da bateria, resultando em perda de
energia ou falha no carregamento.

NAO voe quando o nivel de carga da bateria estiver abaixo de 15% para evitar
danos a bateria e riscos de voo.

Certifique-se de que a bateria esteja corretamente conectada. Caso contréario,
a bateria pode superaquecer ou até mesmo explodir devido ao carregamento
anormal. Use apenas baterias aprovadas, de revendedores autorizados. A DJI
ndo assume responsabilidade por quaisquer danos causados pelo uso de
baterias ndo aprovadas.

Certifique-se de que a bateria seja colocada em uma superficie plana para evitar
danos a bateria causados por objetos pontiagudos.

NAO coloque nada sobre uma bateria ou dispositivo de carregamento. Caso
contrario, a bateria pode ser danificada, o que pode causar riscos de incéndio.

A bateria é pesada. Tenha cuidado ao mover a bateria para evitar que ela caia.
Se a bateria cair e for danificada, deixe-a imediatamente em uma area aberta,
longe de pessoas e objetos combustiveis. Aguarde 30 minutos e depois deixe

a bateria de molho em agua salgada por 24 horas. Apo6s certificar-se de que a
energia acabou completamente, descarte a bateria de acordo com as leis locais.

A DJI ndo assume responsabilidade por danos causados por carregadores de
terceiros.

NAO carregue a bateria perto de materiais inflamaveis ou de superficies
inflamaveis, como carpete ou madeira. NAO deixe a bateria sem supervisdo
durante o carregamento. Deve haver uma distancia de pelo menos 30 cm
entre a estacdo de baterias e qualquer bateria carregada. Caso contrario, a
estacdo de bateria ou as baterias em carregamento podem ser danificadas por
aquecimento excessivo, podendo causar risco de incéndio.

NAO mergulhe a bateria em dgua para resfria-la ou quando estiver carregando.
Caso contrario, as células de bateria corroerdo, causando sérios danos a
bateria. Os usuarios assumem total responsabilidade por danos a bateria
causados pela imersdo da bateria em agua.

Mantenha a bateria seca o tempo todo.
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+ Verifique se a bateria esta desligada antes de carrega-la. Apds o carregamento
ser concluido, desligue a bateria antes de desconecta-la do dispositivo de
carregamento. Caso contrario, as entradas da bateria poderdo ser danificadas.

L+ Certifique-se de que a bateria esteja totalmente carregada antes de cada voo.

+ Antes de operar em um ambiente de baixa temperatura, certifique-se de que a
bateria esteja pelo menos acima de 5 °C. Idealmente, acima de 20 °C. Aqueca a
bateria mantendo a aeronave pairando.

5.3 Padroes de LED

Como verificar o nivel da bateria

Pressione o botdo Liga/Desliga uma vez para verificar o nivel atual da bateria.

Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel de energia da bateria durante o carregamento
e o descarregamento. Os status dos LEDs sao definidos abaixo:

® LED aceso

® | ED piscando

© LED apagado
Padrdo de luzes intermitentes Nivel da bateria

OXOXOXO 88 a 100%
ONONOFO 76 a 87%
OJORO 63 a75%
ONOROJG 51 a 62%
OJC 38 a 50%
®® C 26 a37%
O 13 a25%
0 0a12%

LEDs de nivel da bateria

A tabela abaixo mostra o nivel da bateria durante o carregamento.

Padrao de luzes intermitentes Nivel da bateria
O2O%E 0a50%
ORO20 51% a 75%
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Padrao de luzes intermitentes

Nivel da bateria
76% a 99%

100%

Quando a temperatura da célula de bateria esta abaixo de 15° C(59° F), a

frequéncia com que os LEDs piscam diminui e a velocidade de carregamento é
relativamente lenta.

+ O nivel de bateria indicado pelos LEDs é afetado por fatores ambientais, como

temperatura e elevagao.

Padroes de LED de erro da bateria

A tabela abaixo mostra os mecanismos de prote¢do da bateria e os padrdes de LED

correspondentes.
LEDs Padrdo de luzes intermitentes Descricao
SRCNCRC LED 2 e 4 piscam trés vezes por Curto-circuito/sobrecorrente da
segundo aeronave ao ligar
OY@RO LED 2 e 4 piscam duas vezes por Subtensdo ao ligar
segundo
O LED 2 pisca duas vezes por segun- Sobrecorrente detectada
do
O LED 2 pisca trés vezes por segun- Erro no sistema da bateria
do
® LED 3 pisca duas vezes por segun- Sobrecarga detectada
do
® LED 3 pisca trés vezes por segun- Sobretensdo do dispositivo de
do carregamento
® LED 4 pisca duas vezes por segun- | A temperatura esta muito baixa
do quando carregada/ligada
® LED 4 pisca trés vezes por segun- A temperatura estd muito alta
do quando carregada/ligada
OSOROR0 Todos os 4 LEDs piscam rapido | A bateria estd anormal e indispo-
nivel
OSOROR0 Exibe o nivel atual da bateria, Bateria instalada incorretamente.

acende por 2 segundos a cada 1
segundo.

Incapaz de fornecer alta corrente
para iniciar o gerador e a aerona-
ve normalmente.
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Se for detectada sobrecorrente ao ligar ou ocorrer um curto-circuito, desconecte a bateria
e verifique se ha objetos estranhos na entrada.

Se for detectada subtensdo ao ligar, carregue a bateria antes do uso.

Se a temperatura da bateria estiver anormal, aguarde até que a temperatura volte ao
normal. A bateria ligara automaticamente ou retomara o carregamento.

Para outras situagdes, depois de resolver o problema (sobrecorrente, excesso de tensao
da bateria devido a sobrecarga ou excesso de tensdo do dispositivo de carregamento),
pressione o botdo liga/desliga para cancelar o alerta de protecdo do indicador LED e
desconecte e conecte o carregador novamente para retomar o carregamento.

Se a bateria ndo estiver instalada corretamente, limpe o conector da bateria, da aeronave
e do dispositivo de carregamento, depois reinstale a bateria.

5.4 Armazenamento e transporte da bateria

/\ * Desligue e desconecte a bateria da aeronave ou de outros dispositivos durante
o transporte.

+ Seonivel da bateria estiver criticamente baixo, carregue a bateria até um nivel
de energia entre 40% e 60%. NAO armazene uma bateria com baixo nivel de
energia por um periodo prolongado. Caso contrario, seu desempenho pode ser
afetado negativamente.

+ Abateria deve ser armazenada em ambientes secos.

+  NAO coloque a bateria perto de materiais explosivos ou perigosos, ou préximo
a objetos metdlicos como 6culos, relégios, joias e grampos de cabelo.

+  NAO tente transportar uma bateria danificada ou com mais de 30% de carga.

Descarregue a bateria até 25% ou menos antes do transporte.

+ Sefor armazenar a bateria por mais de trés meses, recomenda-se armazena-
la em um saco de seguranca de baterias, em um ambiente com faixa de
temperatura entre -20 °C e 40 °C.

* Se uma bateria com nivel baixo de carga for armazenada por um longo periodo
de tempo, ela entrard no modo Hibernacdo profunda. Carregue para ativar a
bateria.

5.5 Manutencao

/A + NAO limpe a bateria com agua.
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Verifique regularmente os terminais e as entradas da bateria. NAO limpe a
bateria com &lcool ou outro liquido inflamavel. NAO use um dispositivo de carga
danificado.

O desempenho da bateria sera afetado negativamente se a bateria ndo for
usada por um periodo prolongado.

Carregue e descarregue totalmente a bateria pelo menos uma vez a cada trés
meses para garantir o desempenho da bateria.

Se uma bateria ndo tiver sido carregada ou descarregada por cinco meses ou
mais, ela ndo sera mais coberta pela garantia.

Descarte

Recomenda-se abrir a tampa da bateria e coloca-la em uma solucdo de sal a 5%
por mais de duas semanas para descarregar completamente a bateria. Descarte
a bateria em caixas de reciclagem especificas. Entre em contato com o suporte
oficial ou com um revendedor autorizado se tiver algum problema.

A bateria contém produtos quimicos perigosos. NAO descarte a bateria em
recipientes de descarte de lixo comuns. Siga rigorosamente os regulamentos
locais relacionados ao descarte e a reciclagem das baterias.

Se a bateria ndo puder ser descarregada completamente, NAO a descarte
diretamente em uma caixa de reciclagem de bateria. Entre em contato com
uma empresa profissional de reciclagem de baterias para obter assisténcia.
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6

Apéndice

6.1 Especificacbes

Acesse 0 site a seguir para ver as especificacdes.

https://ag.dji.com/t25p/specs

6.2 Atualizacao do firmware

Usando o DJI Agras

1.

Ligue a aeronave e o controle remoto. Certifique-se de que a aeronave esteja
vinculada ao controle remoto e que o controle remoto esteja conectado a internet.

Execute o DJI Agras. Um aviso serd exibido na pagina inicial quando houver novo
firmware disponivel. Toque para acessar a pagina de atualizacdo do firmware.

Toque em Atualizar todos os selecionados, e o DJI Agras fara o download do firmware
para todos os dispositivos selecionados e atualizara automaticamente.

Certifique-se de que todos os dispositivos estejam conectados ao controle remoto e
aguarde a conclusdo da atualiza¢do. Os indicadores frontais da aeronave piscardo em
amarelo durante uma atualizagdo.

Os indicadores na dianteira da aeronave brilhardo em verde sélido ap6s a conclusdo
de uma atualizagdo. Reinicie o controle remoto e a aeronave manualmente. Se

os indicadores brilharem em vermelho sélido indicando falha na atualizagdo do
firmware, tente executar a atualizacdo novamente.

£

Conecte o dispositivo a entrada USB-A no controle remoto para atualizar o firmware
do carregador inteligente ou do gerador inversor multifuncional.

Como usar o DJI Assistant 2

1.

62

Conecte a aeronave ou o controle remoto a um computador separadamente, ja que
o DJI Assistant 2 ndo é compativel com a atualizacdo de varios dispositivos DJI ao
mesmo tempo.

£ Conecte a entrada USB-C embaixo da tampa inferior na dianteira da aeronave a
um computador com cabo USB-C e, em seguida, ligue a aeronave.

Certifique-se de que o computador esteja conectado a internet e o dispositivo DJI
esteja ligado.
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Inicie o DJI Assistant 2 e faga login com uma conta da DJI.

4. Toque em atualiza¢do do firmware no lado esquerdo da interface principal.

5. Selecione a versdo do firmware e clique para atualizar. O firmware sera baixado e
atualizado automaticamente.

6. Quando a tela “Atualizacao bem-sucedida” aparecer, a atualizacdo estara concluida e
o dispositivo DJI reiniciard automaticamente.

Observacodes

& .

Certifique-se de verificar todas as conexdes e remover as hélices dos motores
antes de executar a atualizac¢do do firmware.

Certifique-se de que a aeronave e o controle remoto estejam totalmente
carregados antes de atualizar o firmware.

NAO remova acessorios ou desligue os equipamentos durante o processo de
atualizagdo.

Certifique-se de atualizar o firmware do controle remoto para a versdo mais
recente depois de atualizar o firmware da aeronave

Mantenha pessoas e animais a uma distancia segura durante qualquer
procedimento de atualiza¢do do firmware, calibracdo do sistema e configuragdo
de parametros.

Para fins de seguranca, sempre atualize o firmware com a versao mais recente.

O controle remoto pode ser desvinculado da aeronave apds a atualizacdo.
Estabeleca o vinculo novamente entre o controle remoto e a aeronave.

Se a porta USB-C ndo estiver em uso, certifique-se de prender a tampa a prova
d'agua. Caso contrario, agua pode entrar na porta, o que pode causar curto-
circuito.

6.3

Como usar a Transmissao aprimorada

A Transmissdo aprimorada integra a tecnologia de transmissdo de video OcuSync com

redes 4G. Se a transmissao de video OcuSync estiver obstruida, sofrer interferéncia ou for

usada em longas distancias, a conectividade 4G permite manter o controle da aeronave.

Os requisitos de uso sdo os mostrados abaixo:

* Aaeronave precisa ser instalada com um kit Dongle para celulares DJI (vendido
separadamente).
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+ O controle remoto pode ser equipado com um Dongle para celulares DJI ou pode ser
conectado a um ponto de acesso Wi-Fi para usar Transmissao aprimorada.

/\ *+ ATransmissdo aprimorada s6 é suportada em alguns paises e regides.

+ O Dongle para celulares DJI e seus servigos estdo disponiveis apenas em alguns
paises e regides. Cumpra as leis e regulamentos locais e os Termos de Servico
do Dongle para celulares DJI.

Como inserir o cartao nano-SIM

A -+ Ealtamente recomendada a aquisicdo de um cartdo nano-SIM compativel com
uma rede 4G nos canais oficiais de uma operadora de rede mével local.

+  NAO use um cartdo SIM loT. Caso contrério, a qualidade da transmiss&o de
video ficara seriamente comprometida.

+  NAO use um cartdo SIM fornecido por uma operadora de rede mével virtual.
Caso contrario, isso pode afetar a capacidade de conexdo a Internet.

+ Se o cartdo SIM estiver configurado com uma senha (cédigo PIN), certifique-se
de inserir o cartdo SIM no smartphone e cancelar a configuracdo do codigo PIN.
Caso contrario, ndo serd possivel conectar-se a Internet.

X+ Seokit Dongle para celulares DJI exigir a substitui¢do do cartdo nano-SIM,
remova os parafusos da carcaca e desconecte o Dongle para celulares DJI para
substituir. Ao reinstalar, certifique-se de conectar corretamente o Dongle para
celulares DJI e apertar os parafusos.

Como instalar o Dongle para celulares DJl

1. Instale o Dongle para celulares DJI na aeronave.

64 © 2025 DJI Todos os direitos reservados.



AGRAS T25P Manual do usuario

2. Instale o Dongle para celulares DJI no controle remoto.

Como usar a Transmissao aprimorada

Ligue o controle remoto e a aeronave e certifique-se de que estejam conectados
normalmente. Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a internet. A
Transmissao aprimorada pode ser habilitada no aplicativo.

+ V& até a Visualizacdo da operacdo e toque no icone do sinal de transmissdo de video
para habilitar ou desabilitar a Transmissao aprimorada na janela pop-up.

+ Va até a Visualizagdo da operacdo, toque em & > Transmissado de video e habilite ou
desabilite a Transmissao aprimorada.

Quando o icone de 4G aparecer, significa que a transmissdo avancada esta disponivel.

/\ * Preste muita atencdo a for¢a do sinal da transmissdo de video ap6s habilitar
a Transmissao aprimorada. Voe com cuidado. Toque no icone de sinal da
transmissao de video para visualizar a transmissdo de video OcuSync atual e
a forca do sinal da transmissdo de video 4G na caixa pop-up.

Estratégia de Seguranca

Com base nas considerac¢des de voo seguro, a Transmissao aprimorada pode ser
habilitada somente quando a transmissao de video OcuSync estiver em uso. Se o link
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do OcuSync for perdido durante o voo, ndo sera possivel desabilitar a Transmissdo
aprimorada.

Em um cenario de transmissdo somente com 4G, reiniciar o controle remoto ou o DJI
Agras resultard em RTH a prova de falhas. A transmissao de video em 4G nao podera ser
restaurada sem que o link do OcuSync seja reconectado.

No cenario de transmissdo somente com 4G, uma contagem regressiva de decolagem
serd iniciada ap6s o pouso da aeronave. Se a aeronave ndo decolar antes do término da
contagem regressiva, ela ndo podera decolar até que o link do OcuSync seja restaurado.

Notas de uso do controle remoto

Ao usar a rede 4G por meio do Dongle para celulares DI, certifique-se de instalar
corretamente o Dongle para celulares DJI e de desligar o Wi-Fi do controle remoto
durante a transmissdo aprimorada, para assim reduzir a interferéncia.

Ao usar a rede 4G conectando o controle remoto a um ponto de acesso Wi-Fi de um
dispositivo mével, certifique-se de definir a faixa de frequéncia do ponto de acesso do
dispositivo mével em 2,4 GHz e o modo de rede para 4G, para uma melhor experiéncia
de transmissdo de imagem. Ndo é recomendado atender chamadas telefénicas com o
mesmo dispositivo mével ou conectar varios dispositivos ao mesmo ponto de acesso.

Requisitos da rede 4G
Para garantir uma experiéncia de transmissdo de video clara e suave ao usar a
Transmissao aprimorada:

1. Certifique-se de usar o controle remoto e a aeronave em locais onde o sinal 4G esteja
quase cheio para uma melhor experiéncia de transmissao.

2. Seosinal do OcuSync for perdido, a transmissdo de video podera atrasar e falhar
quando a aeronave estiver dependendo totalmente de uma rede 4G. Voe com
cuidado.

3. Quando o sinal de transmissao de imagem estiver fraco ou desconectado, retorne a
base imediatamente. Nao é recomendado continuar a tarefa com um sinal 4G.

4. Voe com a aeronave dentro da linha de visdo visual (VLOS) para garantir a seguranca
do voo a noite, pois a transmissao de video em 4G pode ter atrasos.

5. Quando o aplicativo indicar que o sinal de transmissao de video 4G esta fraco, voe
com cuidado.
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