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  	โดรน T50 และโดรน T25 มีฟังก์ชันและการปฏิบัติงานที่คล้ายคลึงกัน คําอธิบายในเอกสารนี้ใช้โดรน 
T25 เป็นตัวอย่างและใช้ได้กับโดรนทั้งสองรุ่น เว้นแต่จะระบุไว้เป็นอย่างอื่น

เอกสารฉบับนี้เป็นลิขสิทธิ์ของ DJI ที่สงวนลิขสิทธิ์ทั้งหมด คุณไม่มีสิทธิ์ที่จะใช้หรืออนุญาตให้ผู้อื่นใช้เอกสารหรือส่ว
นใดส่วนหนึ่งของเอกสารโดยการทําซ้ำ� ถ่ายโอน หรือจำ�หน่ายเอกสาร เว้นแต่จะได้รับอนุญาตจาก DJI ผู้ใช้ควรอ้างอิ
งเอกสารนี้และเนื้อหาในเอกสารนี้เพื่อใช้เป็นคำ�แนะนําในการใช้งาน DJI UAV เท่านั้น ไม่ควรใช้เอกสารเพื่อวัตถุประสง
ค์อื่น

 การค้นหาคำ�สำ�คัญ
ค้นหาคำ�สำ�คัญ อย่างเช่น “แบตเตอรี่” และ “ติดตั้ง” เพื่อค้นหาหัวข้อนั้น หากคุณใช้ Adobe Acrobat 
Reader เพื่ออ่านเอกสารนี้ โปรดกด Ctrl+F ใน Windows หรือ Command+F ใน Mac เพื่อเริ่มต้นค้นหา

  ไปที่หัวข้อ
ดูหัวข้อทั้งหมดในสารบัญ คลิกที่ชื่อหัวข้อเพื่อไปที่หัวข้อนั้น

 การพิมพ์เอกสารนี้
เอกสารนี้สามารถพิมพ์แบบความละเอียดสูงได้
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 ข้อมูล
โดรนในบางภูมิภาคอาจไม่ได้มาพร้อมกับแบตเตอรี ่ซื้อเฉพาะแบตเตอรี่ของแท้สำ�หรับโดรนของ DJI™ เท่านั้น โปรดอ่
านคู่มือการใช้งานแบตเตอรี่อัจฉริยะที่เกี่ยวข้องและใช้ความระมัดระวังที่จำ�เป็นในการจัดการแบตเตอรี่เพื่อความปลอ
ดภัยของคุณเอง DJI จะไม่รับผิดชอบต่อความเสียหายหรือการบาดเจ็บที่เกิดขึ้นโดยตรงหรือโดยทางอ้อมจากการใ
ช้แบตเตอรี่ในทางที่ผิด 

การใช้คู่มือนี้
คำ�อธิบายภาพ

ข้อสำ�คัญ ข้อแนะนำ�และเคล็ดลับ เอกสารอ้างอิง

ก่อนขึ้นบิน
เอกสารต่อไปนี้จัดทำ�ขึ้นเพื่อช่วยให้คุณใช้งานโดรนได้อย่างปลอดภัยและเต็มประสิทธิภาพ:

1. ภายในกล่อง
2. ข้อสงวนสิทธิ์และคำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัย
3. คู่มือเริ่มใช้งานฉบับย่อ
4. คู่มือการใช้งาน (คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ)

โปรดดูที่ส่วน "In the Box" (รายการที่แถมมาในกล่อง) ของผลิตภัณฑ์นั้น ๆ เพื่อตรวจสอบชิ้นส่วนที่ระบุไว้และอ่าน
ข้อสงวนสิทธิ์และคำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัยก่อนออกบิน โปรดดูข้อมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกับการประกอบและการทำ�งา
นพื้นฐานที่คู่มือการเริ่มต้นใช้งานฉบับย่อ โปรดดูข้อมูลที่ครอบคลุมมากขึ้นในคู่มือการใช้งาน

การดาวน์โหลด DJI Assistant 2 (MG Series)
ดาวน์โหลด DJI ASSISTANT™ 2 (MG Series) จาก:

https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-2-for-mg

การดาวน์โหลดแอป DJI SmartFarm
สแกนคิวอาร์โค้ดเพื่อดาวน์โหลดแอป DJI SmartFarm ที่ให้การสนับสนุนการใช้งานแบบครบวงจร

  	อุณหภูมิในการทำ�งานสำ�หรับผลิตภัณฑ์นี้คือ 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F) โดยจะไม่เท่ากับอุณหภูมิก
ารทำ�งานมาตรฐานสำ�หรับการใช้งานทางทหาร (-55° ถึง 125° C (-67° ถึง 257° F)) ซึ่งต้องทนทานต่อ
สภาพแวดล้อมที่หลากหลายมากกว่า ใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศที่อยู่
ในช่วงอุณหภูมิที่ใช้งานได้ของผลิตภัณฑ์ระดับนี้เท่านั้น
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ข้อมูลทั่วไปและคําอธิบายระบบ
ข้อมูลเบื้องต้น

โดรน Agras T50 มีโครงสร้างป้องกันการบิดตัว คุณจึงไว้วางใจได้ในการปฏิบัติงาน โดรน Agras T25 ได้รับการอ
อกแบบในสไตล์เสาค้ำ�พร้อมแขนที่สามารถพับได้เพื่อลดขนาดตัวเครื่อง ทําให้ขนส่งโดรนได้ง่ายขึ้น ระบบฉีดพ่นในตั
วสามารถสลับกับระบบหว่านเมล็ดพันธุ์ได้ น้ำ�หนักบรรทุกในการหว่านของ T50 เพิ่มขึ้นเป็น 50 กก. เพื่อให้หว่านได้อ
ย่างมีประสิทธิภาพมากขึ้น

โดรนมีการติดตั้งระบบเรดาร์อาร์เรย์แบบเฟส และระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล ระบบนี้มีระบบตรวจจับสิ่
งกีดขวางแบบหลายทิศทาง[1] ตลอดจนระบบติดตามสภาพภูมิประเทศและฟังก์ชันบายพาสเพื่อให้แน่ใจในความป
ลอดภัยของเที่ยวบิน ด้วยกล้อง Ultra HD FPV พร้อมกิมบอลแบบเอียงได้ โดรนจึงสามารถเก็บภาพแปลงแบบ 
HD ได้โดยอัตโนมัติเพื่อการสร้างภาพออฟไลน์แบบเฉพาะที่ ทำ�ให้วางแผนแปลงอย่างแม่นยํา การใช้แพลตฟอร์ม 
DJI SmartFarm และ DJI MAVICTMTM 3M สามารถช่วยสร้างแผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าได้ เพื่อทําการให้ปุ๋ยแบบอัต
ราแปรผัน

ระบบการพ่นมีการติดตั ้งปั ๊มใบพัดแบบขับด้วยแม่เหล็ก สปริงเกลอร์พ่นละอองแบบคู่ และโซลินอยด์วาล์ว 
เมื่อใช้กับเซนเซอร์วัดน้ำ�หนัก ระบบการพ่นสามารถตรวจจับระดับของเหลวได้แบบเรียลไทม ์เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพใน
การพ่นพร้อมช่วยประหยัดสารกำ�จัดศัตรูพืชที่เป็นของเหลว

โมดูลหลักใช้เทคโนโลยี Potting และมีระดับการป้องกัน IP67 (IEC 60529)

รีโมทคอนโทรล DJI RC Plus (Agras) มีเทคโนโลยีการส่งภาพ DJI O3 Agras[2] การปฏิบัติงานมีความสะดวกและแ
ม่นยํามากกว่าแต่ก่อนด้วยการออกแบบแอป DJI Agras ที่ปรับปรุงใหม่ และปุ่มต่าง ๆ หลากหลายบนรีโมทคอนโทรล 
การเพิ่มโหมดการทำ�แผนที่ลงในแอปทำ�ให้ผู้ใช้สามารถทําการสร้างแผนที่แบบออฟไลน์และดําเนินการวางแผนภาคส
นามได้อย่างแม่นยําโดยไม่ต้องใช้อุปกรณ์พิเศษใด ๆ เพิ่มเติม

[1] ระบบการตรวจจับแบบมองลงใช้เพื่อช่วยในการตรวจจับทางวิบาก ในขณะที่ฟังก์ชันการตรวจจับที่อีกด้านหนึ่งใช้สําหรับการตรว
จจับสิ่งกีดขวาง

[2] รีโมทคอนโทรลสามารถส่งสัญญาณได้ถึงระยะการส่งสัญญาณสูงสุด (FCC/NCC: 7 กม. (4.35 ไมล์); SRRC: 5 กม. (3.11 ไมล์); 
CE/KCC/MIC: 4 กม. (2.49 ไมล์)) ในพื้นที่เปิดโล่งที่ไม่มีการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้าและที่ระดับความสูงประมาณ 2.5 ม. (8.2 ฟุต)



AGRAS T50/T25 คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ

© 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์  7

โดรน

คุณลักษณะเด่น
เซนเซอร์ตรวจจับการพับที่ติดตั้งอยู่ในแขนเฟรมช่วยให้โดรนสามารถทำ�การตรวจสอบกลไกการพับด้วยตนเอง
เพื่อให้แน่ใจว่ากางแขนออกอย่างเหมาะสม โดรนรองรับการกำ�หนดตำ�แหน่งระดับเซนติเมตร [1] เมื่อใช้กับ D-RTK 
แบบออนบอร์ดTM

โดรนมีการติดตั้งระบบเรดาร์อาร์เรย์แบบเฟส และระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล ระบบมีการตรวจจับสิ่งกีด
ขวางแบบหลายทิศทาง [2] ช่วยให้โดรนหลบหลีกสิ่งกีดขวางตลอดเส้นทางการปฏิบัติงานได้เพื่อรับรองความปลอดภั
ยและปรับปรุงประสิทธิภาพของการปฏิบัติงาน

โหมดการทำ�แผนที่รองรับการสำ�รวจทางอากาศตามภูมิประเทศสำ�หรับสวนผลไม้ที่มีทางลาดชันไม่เกิน 20 องศา เพื่
อสร้างแผนที่สวนผลไม้ความละเอียดสูงและเส้นทางการปฏิบัติงานแบบสามมิต ิการสำ�รวจทางอากาศตามภูมิประเท
ศช่วยให้โดรนบินในระยะทางคงที่เพื่อการฉีดพ่นที่สม่ำ�เสมอ

เมื่อใช้ชุดสปริงเกลอร์พ่นละออง T50/T25 ผู้ใช้ก็สามารถขยายระบบฉีดพ่นบนโดรนจากสปริงเกลอร์สองตัวเป็นสี่
ตัว ซึ่งมีขนาดการไหลสูงสุดดีขึ้นเป็น 24 ลิตร/นาที โดยเป็นไปตามข้อกําหนดในการทำ�งานฉีดพ่นที่มีการไหลมาก

แอป DJI Agras ที่ได้รับการอัปเกรดทำ�ให้น้ำ�หนักบรรทุกสําหรับการบินแต่ละเที่ยวจะเพิ่มขึ้นสูงสุดผ่านการวางแผนเ
ส้นทางอัจฉริยะเพื่อประสิทธิภาพที่ดียิ่งขึ้น การปฏิบัติงานจึงสะดวกสบายยิ่งกว่าเดิม จุดเชื่อมต่อจะถูกปิดใช้งานเพื่
อการบินที่ปลอดภัยยิ่งขึ้นในเส้นทางบินกลับ

[1] ต้องใช้กับสถานี GNSS เคลื่อนที่ความแม่นยำ�สูง DJI D-RTK 2 (แยกจำ�หน่าย) หรือบริการเครือข่าย RTK ที่ได้รับการรับรองจาก
DJI

[2] ระบบการตรวจจับแบบมองลงใช้เพื่อช่วยในการตรวจจับทางวิบาก ในขณะที่ระบบการตรวจจับที่อีกด้านหนึ่งใช้สําหรับการตรวจจั
บสิ่งกีดขวาง
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ภาพรวมของโดรน

T50

มุมมองด้านหลัง เมื่อพับ

1.	 ใบพัด
2.	 มอเตอร์
3.	 ESC
4.	 ไฟสัญลักษณ์ด้านหน้าโดรน 

(บนแขนด้านหน้าสองข้าง)
5.	 แขนเฟรม
6.	 เซนเซอร์ตรวจจับการพับ 

(ในตัว)
7.	 ท่อฉีด
8.	 สปริงเกลอร์
9.	 ถังสเปรย์

10.	 ปั๊มส่ง
11.	 กล้อง FPV
12.	 การมองเห็นแบบกล้องส่องทา

งไกลแบบมองไปข้างล่าง
13.	 การมองเห็นแบบกล้องส่องทา

งไกลแบบมองไปข้างหน้า
14.	 ไฟสปอตไลต์
15.	 เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้

างหน้า
16.	 เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้

างหลัง

17.	 อุปกรณ์ลงจอด
18.	 แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ
19.	 เสาอากาศ D-RTK 

แบบออนบอร์ด
20.	 เสาอากาศภายใน 

สำ�หรับส่งสัญญาณภาพ 
OCUSYNCTM

21.	 เสาอากาศภายนอกสำ�หรับส่
งสัญญาณภาพ OcuSync

22.	 ไฟแสดงสถานะบนโดรน 
(บนแขนด้านหลังสองข้าง)

2
3

5

1

4

6

7

9

17

15

14

19

8

11

18

12

13

22

21

16

2020

10
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T25

1.	 ใบพัด
2.	 มอเตอร์
3.	 ESC
4.	 ไฟสัญลักษณ์ด้านหน้าโดรน 

(บนแขนด้านหน้าสองข้าง)
5.	 แขนเฟรม
6.	 เซนเซอร์ตรวจจับการพับ 

(ในตัว)
7.	 ท่อฉีด
8.	 สปริงเกลอร์

9.	 ถังสเปรย์
10.	 ปั๊มส่ง
11.	 กล้อง FPV

12.	 การมองเห็นแบบกล้องส่องทางไก
ลแบบมองไปข้างล่าง

13.	 การมองเห็นแบบกล้องส่องทางไก
ลแบบมองไปข้างหน้า

14.	 ไฟสปอตไลต์
15.	 เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้าง

หน้า

16.	 เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างห
ลัง

17.	 อุปกรณ์ลงจอด
18.	 แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ
19.	 เสาอากาศ D-RTK แบบออนบอร์ด
20.	 เสาอากาศสำ�หรับส่งสัญญาณภาพ 

OcuSync

21.	 เสาอากาศภายนอกสำ�หรับส่งสัญญ
าณภาพ OcuSync

22.	 ไฟแสดงสถานะบนโดรน 
(บนแขนด้านหลังสองข้าง)

มุมมองด้านหลัง เมื่อพับ

2

3 5

1

4

6

7

9

17

15

14

811

18

12

13
22

21

16

19

2020

10
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พื้นบังคับอากาศยาน (Flight Control Surfaces)
ไม่สามารถใช้ได้กับมัลติคอปเตอร์

ระบบขับเคลื่อน
ระบบขับเคลื่อนประกอบด้วยมอเตอร์, ESC และใบพัดแบบพับได ้เพื่อให้แรงขับที่เสถียรและทรงพลัง 

T50 T25

ระบบอะวิโอนิคส์ (Avionics)
ระบบอะวิโอนิคส์ประกอบด้วยระบบ Aerial-Electronics, ระบบการส่งภาพ, ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลแ
ละเรดาร์, บอร์ดควบคุมการพ่น และโมดูล FPV 

ระบบควบคุมการบินและการนําทาง
ระบบควบคุมการบินและการนําทางที่อยู่ในตัวโดรนถูกผสานรวมเข้ากับโมดูลต่าง ๆ เช่น ตัวควบคุมการบิน, IMU, 
บารอมิเตอร,์ ตัวรับ GNSS, โมดูล RTK และเข็มทิศ ทําให้การนําทางและการควบคุมมีความเสถียรและเชื่อถือได้ ตัวค
วบคุมการบินที่ใช้ในภาคอุตสาหกรรมโดยเฉพาะให้โหมดการทำ�งานหลากหลายแบบสำ�หรับการใช้งานหลากหลายประ
เภท ระบบ GNSS+ ระบบ RTK แบบมีระบบสำ�รองเข้ากันได้กับระบบกำ�หนดตำ�แหน่งหลายรายการ โดรนรุ่นนี้ยังรอง
รับการกำ�หนดตำ�แหน่งระดับเซนติเมตรเมื่อใช้กับเสาอากาศ D-RTK แบบออนบอร์ดในตัวอีกด้วย เทคโนโลยีเสาอาก
าศคู่ช่วยต้านทานการรบกวนของคลื่นแม่เหล็กได้อย่างดี

อุปกรณ์ส่ือสาร
โดรนมีเสาอากาศส่งสัญญาณภาพ OcuSync สองเสาและระบบส่งภาพ DJI O3 Agras ซ่ึงมีช่วงการส่งข้อมูลสูงสุด 
7 กม. สําหรับการส่ือสารกับรีโมทคอนโทรล

โมดูล FPV
ด้วยกล้อง UHD FPV พร้อมกิมบอลแบบเอียงได้ โดรนจึงสามารถเก็บภาพแปลงแบบ HD ได้โดยอัตโนมัติเพื่อการ
สร้างภาพออฟไลน์แบบโลคัล ทั้งนี้เพื่อช่วยในการวางแผนแปลงอย่างแม่นยํา นอกจากนี้ สปอตไลท์ที่สว่างยังช่วยเ
พิ่มความสามารถในการมองเห็นในตอนกลางคืนของโดรนเป็นสองเท่า ทําให้การปฏิบัติงานในเวลากลางคืนมีความเ
ป็นไปได้มากขึ้น
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ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลและเรดาร์แอเรย์เฟส (ระบบตรวจจับและหล
บหลีกส่ิงกีดขวาง)

โปรไฟล์
โดรนมีการติดตั้งระบบเรดาร์อาร์เรย์แบบเฟส และระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล ระบบนี้มีระบบตรวจจับสิ่ง
กีดขวางแบบหลายทิศทาง [1] ตลอดจนระบบติดตามสภาพภูมิประเทศและฟังก์ชันบายพาสเพื่อให้แน่ใจในความปลอด
ภัยของเที่ยวบิน ในสภาพแวดล้อมการทำ�งานที่เหมาะสม โมดูลเรดาร์ช่วยให้โดรนบินเหนือพืชพันธุ์ในระยะทางคงที่แ
ละฉีดพ่นได้อย่างสม่ำ�เสมอ และติดตามสภาพภูมิประเทศได้ นอกจากนี้ ระบบควบคุมการบินยังจำ�กัดความเร็วในการ
ร่อนลงของโดรนตามระยะห่างระหว่างโดรนกับพื้นซึ่งตรวจจับโดยโมดูลเรดาร์เพื่อให้ลงจอดได้อย่างราบรื่น

ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลจะเปิดใช้งานอัตโนมัติขณะกำ�ลังใช้งานโดรน ในโหมดการทํางาน Route และ 
A-B Route ผู้ใช้สามารถเปิดใช้งานฟังก์ชันการติดตามสภาพภูมิประเทศและการหลบหลีกสําหรับสภาพภูมิประเทศที่
แตกต่างกัน โดรนจะบินอยู่เหนือพืชพันธ์ุในระยะการพ่นท่ีคงท่ีและหลบหลีกส่ิงกีดขวางท่ีตรวจพบ ในโหมดการทํางาน 
Manual และ Fruit Tree เรดาร์สามารถวัดระยะการพ่นเหนือพืชพันธุ์หรือพื้นผิวอื่น ๆ ได ้สามารถใช้การหลบหลีกสิ่
งกีดขวางในโหมดใดก็ได้

[1]	 ระบบการตรวจจับแบบมองลงใช้เพื่อช่วยในการตรวจจับทางวิบาก ในขณะที่ฟังก์ชันการตรวจจับที่อีกด้านหนึ่งใช้สําหรับการตรว
จจับสิ่งกีดขวาง

ช่วงการตรวจจับของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลและเรดาร์
ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล: 90 องศา (แนวราบ), 106 องศา (แนวดิ่ง), 0.5-29 ม.
เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า: 360 องศา (แนวราบ), ±45 องศา (แนวดิ่ง), ±45 องศา (ขึ้น, โคน), 1-50 ม.
เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง: 360 องศา (แนวดิ่ง), ±45 องศา (แนวราบ), 1-50 ม.

โปรดทราบว่าโดรนไม่สามารถรับรู้ถึงสิ่งกีดขวางที่อยู่นอกเขตการตรวจจับได้ โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

	 ช่วงการตรวจจับที ่มีประสิทธิภาพจะแตกต่างกันไปโดยขึ ้นอยู ่กับขนาดและวัสดุของสิ ่งกีดขวาง 
เมื่อตรวจจับวัตถ ุเช่น อาคารที่มีหน้าตัดเรดาร ์ (RCS) มากกว่า -5 dBsm ช่วงการตรวจจับที่มีประสิทธิ
ภาพคือ 50 เมตร เมื่อตรวจจับวัตถุ เช่น สายไฟฟ้าที่ม ีRCS อยู่ที่ -10 dBsm ช่วงการตรวจจับที่มีประสิ
ทธิภาพจะอยู่ที่ประมาณ 30 เมตร เมื่อตรวจจับวัตถ ุเช่น กิ่งไม้แห้งที่มี RCS อยู่ที ่-15 dBsm ช่วงการต
รวจจับที่มีประสิทธิภาพจะอยู่ที่ประมาณ 20 เมตร การตรวจจับสิ่งกีดขวางอาจได้รับผลกระทบหรือไม่สา
มารถใช้งานได้ในพื้นที่ที่อยู่นอกระยะการตรวจจับที่มีประสิทธิภาพ

	 บินด้วยความระมัดระวังเมื่อโดรนอยู่ใกล้กับสิ่งกีดขวางที่อยู่ในระดับความสูงใกล้เคียงกับด้านล่างของโ
ดรน โดรนไม่สามารถตรวจจับสิ่งกีดขวางได้ เนื่องจากสิ่งกีดขวางส่วนใหญ่หรือสิ่งกีดขวางทั้งหมดอยู่
นอกช่วงการตรวจจับ

ฟังก์ชันหลบหลีกสิ่งกีดขวางรอบทิศทาง
เปิดใช้งานฟังก์ชันใน Sensor Settings (การตั้งค่าเซนเซอร)์ หรือแตะที่ไฟแสดงสถานะเรดาร์ใน Operation View 
(มุมมองการปฏิบัติงาน) หรือกดปุ่มบนรีโมทคอนโทรลเพื่อเปิดใช้งานการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง เมื่อเปิดใช้งาน โดรน
จะเข้าสู่โหมดหลบหลีกสิ่งกีดขวางเมื่อตรวจพบสิ่งกีดขวาง ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนให้บินออกจากทิศทางของสิ่งกี
ดขวางตามการแจ้งเตือนที่ปรากฏในแอป การหลบหลีกสิ่งกีดขวางจะใช้ในสองสถานการณ์ต่อไปนี:้

1.	 โดรนเริ่มลดความเร็วและบินอยู่กับที่เมื่อตรวจพบสิ่งกีดขวาง ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนให้บินไปในทิศทางที่ออก
ห่างจากสิ่งกีดขวางได้ขณะที่โดรนลดความเร็ว

2.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่หากตรวจพบสิ่งกีดขวางในบริเวณใกล้เคียง ผู้ใช้สามารถบินโดรนไปในทิศทางที่ออ
กห่างจากสิ่งกีดขวางเพื่อให้ควบคุมโดรนได้อย่างเต็มที่
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	 การหลบหลีกสิ่งกีดขวางถูกปิดใช้งานในระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใช้งานโดรนด้
วยความระมัดระวังเมื่อควบคุมโดรนด้วยตนเองในระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ

	 ในบางสถานการณ์ เช่น มีสายไฟฟ้า สิ่งกีดขวางขนาดเล็ก หรือสิ่งของที่อยู่ในระดับเดียวกับอุปกรณ์ลง
จอด ระบบรับรู้สิ่งกีดขวางอาจไม่ทำ�งาน โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

การใช้ฟังก์ชันการติดตามสภาพภูมิประเทศและการหลบหลีก
ใน Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) ให้แตะ  >  เพ่ือเข้าสู่ Sensing Settings (การต้ังค่าการตรวจจับ) 
และเลือกภูมิประเทศของงานจากตัวเลือก เช่น พ้ืนท่ีราบ ภูเขา และสวนผลไม้บนเนินเขา หรือเหนือน้ำ�ในการต้ังค่าการต
รวจจับ คุณสามารถเปิดระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูงและการหลบหลีกส่ิงกีดขวางในการต้ังค่าการตรวจ
จับได้เช่นกัน โดรนจะติดตามภูมิประเทศโดยอัตโนมัติและปรับความสูงในระหว่างการบินโดยอิงตามระดับความสูงท่ีกำ�ห
นดไว้เหนือพืชผล และหลบหลีกส่ิงกีดขวางท่ีตรวจจับได้

พื้นที่ราบ
โหมดนี้เหมาะสําหรับการใช้งานบนพื้นที่ราบหรือสวนผลไม้ที่ไม่มีการเปลี่ยนแปลงของระดับพื้นผิวอย่างชัดเจน 
เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะพยายามเลี่ยงสิ่งกีดขวางจากทางด้านข้าง การขยับก้านควบคุมสามารถหยุดการหลบหลีกอั
ตโนมัติชั่วคราวได้ โดรนจะลอยอยู่กับที่หากการหลบหลีกอัตโนมัติล้มเหลว ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนเพื่อหลบหลีกสิ่
งกีดขวางได้ด้วยตนเอง

ภูเขาและสวนผลไม้บนเนินเขา
โหมดนี้เหมาะสําหรับการใช้งานในภูมิประเทศที่เป็นคลื่นลอนที่มีพืชผลและไม้ผลบนภูเขา เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะพยา
ยามเลี่ยงสิ่งกีดขวางโดยการหลบหลีกจากทางด้านบน การขยับก้านควบคุมสามารถหยุดการหลบหลีกอัตโนมัติชั่ว
คราวได้ โดรนจะลอยอยู่กับที่หากการหลบหลีกอัตโนมัติล้มเหลว ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนเพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวางไ
ด้ด้วยตนเอง

เหนือน้ำ�
โหมดนี้เหมาะสําหรับการใช้งานเหนือผิวน้ ำ� เมื ่อเปิดใช้งาน โดรนจะพยายามเลี ่ยงสิ่งกีดขวางจากทางด้านข้
าง เมื ่อเปิดใช้งานระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูง โดรนจะใช้ความสูงสัมพัทธ์กับพื้นดิน (เรดาร์) 
เพื่อติดตามแนวภูมิประเทศ

	 ความเร็วการบินสูงสุดของโดรนจะจํากัดอยู่ที ่10 เมตร/วินาที และความสูงเหนือพืชพันธุ์จะจํากัดอยู่ที ่
2.5 ถึง 8 เมตร เมื่อเปิดใช้งานการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง

	 เลือกการตั้งค่าภูมิประเทศงานให้เหมาะสมกับสภาพแวดล้อม มิฉะนั้น โดรนอาจไม่สามารถรักษาความสูง
เหนือพืชผลตามค่าที่ตั้งไว้หรือไม่สามารถหลบหลีกสิ่งกีดขวางได ้ตัวอย่างเช่น:

a.	เมื่อปฏิบัติงานเหนือที่ราบและโล่งขณะเปิดใช้งานโหมดภูเขาและสวนผลไม้บนเนินเขา 
โดรนจะบินขึ้นผิดปกติในบางกรณ ีเช่น เมื่อพบเสาไฟฟ้าหรือต้นไม้

b.	เมื่อปฏิบัติงานในบริเวณที่เป็นเนินเขาหรือภูเขาขณะเปิดใช้งานโหมดพื้นที่ราบหรือเหนือน้ำ� โดรนอาจไ
ม่สามารถหลบหลีกสิ่งกีดขวางจากทางด้านข้างและประสิทธิภาพในการฉีดพ่นอาจได้รับผลกระทบได้

	 มีระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูงให้ใช้งานในโหมด Manual เท่านั้น โดรนจะบินอยู่กับที่หลังจ
ากที่พบสิ่งกีดขวาง แทนการบินหลบหลีกสิ่งกีดขวางอัตโนมัติ

	 เมื่อบินในเวลากลางคืน ในบริเวณที่มืด หรือเซนเซอร์การมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลสกปรก โดรน
จะใช้ข้อมูลที่วัดได้จากเรดาร์เพื่อติดตามแนวภูมิประเทศ โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

	 หลังจากติดตั้งสปริงเกลอร์เพิ่มเติมแล้ว ประสิทธิภาพของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลอาจได้
รับผลกระทบจากละอองฝอย โปรดบินด้วยความระมัดระวัง
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	 ในบางสถานการณ์ เช่น มีสายไฟหรือมีสิ่งกีดขวางขนาดเล็ก ฟังก์ชันหลบหลีกอาจไม่สามารถหลบหลีก
สิ่งกีดขวางได้สําเร็จ ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนเพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวางได้ด้วยตนเอง

	 การติดตามสภาพภูมิประเทศจะได้รับผลกระทบเมื่อโดรนบินอยู่เหนือน้ำ� โปรด‬บินด้วยความระมัดระวัง 
ตรวจสอบว่าระดับความสูงสัมพัทธ์ในการบินสูงกว่า 2 เมตร เพื่อหลีกเลี่ยงการเกิดอุบัติเหตุกับโดรน

หมายเหตุเกี่ยวกับการใช้เรดาร์
	 ห้ามแตะต้องหรือปล่อยให้มือหรือร่างกายคุณสัมผัสกับส่วนโลหะของโมดูลเรดาร์มอเตอร์เมื่อเปิดเครื่

อง หรือทันทีหลังการบินเนื่องจากสิ่งเหล่านี้อาจร้อน
	 รักษาการควบคุมโดรนเต็มรูปแบบตลอดเวลาและไม่พึ่งพาโมดูลเรดาร์และแอป DJI Agras ทั้งหมด 

เก็บโดรนไว้ภายใน VLOS ตลอดเวลา ใช้ดุลยพินิจในการควบคุมโดรนด้วยตัวเองในการหลบหลีกสิ่งกีด
ขวาง

	 ในโหมดการทำ�งาน Manual ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนได้อย่างสมบูรณ ์ให้ความสนใจกับความเร็วและทิ
ศทางการบินเมื่อใช้งาน ระวังสภาพแวดล้อมโดยรอบและหลีกเลี่ยงจุดบอดของโมดูลเรดาร์

	 ฟังก์ชันการหลบหลีกสิ่งกีดขวางถูกปิดใช้งานในโหมด Attitude
	 เมื่อตรวจจับวัตถุต่าง ๆ เช่น เส้นลาดเอียง เสาไฟฟ้าเอียง หรือสายไฟในมุมเอียงเมื่อเทียบกับทิศทางก

ารบินของโดรน ประสิทธิภาพการตรวจจับเรดาร์จะได้รับผลกระทบเนื่องจากคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าของเรด
าร์ส่วนใหญ่ถูกสะท้อนไปในทิศทางอื่น ๆ โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

	 โมดูลเรดาร์ทำ�ให้โดรนสามารถรักษาระยะห่างที่คงที่จากพืชพันธุ์ได้เฉพาะภายในระยะการทํางานเท่านั้น 
โปรดสังเกตระยะห่างของโดรนจากพืชพันธุ์ตลอดเวลา

	 ใช้งานด้วยความระมัดระวังเป็นพิเศษเมื่อบินเหนือพื้นผิวที่ลาดเอียง การเอียงสูงสุดที่แนะนําที่ความเร็วท่ี
แตกต่างกันของโดรนคือ 10 องศา ท่ี 1 เมตร/วินาที, 6 องศา ท่ี 3 เมตร/วินาที และ 3 องศา ท่ี 5 เมตร/วินาที

	 ปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคับว่าด้วยการส่งคลื่นวิทยุในท้องถิ่น
	 ความไวของโมดูลเรดาร์อาจลดลงเม่ือใช้งานโดรนหลายลําในระยะทางส้ัน ๆ โปรดใช้งานด้วยความระมัดระวัง
	 โมดูลเรดาร์เป็นเครื่องมือที่มีความแม่นยํา ห้ามบีบ เคาะ หรือตีโมดูลเรดาร์
	 ก่อนใช้งาน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโมดูลเรดาร์สะอาดและฝาครอบปกป้องด้านนอกไม่แตก บิ่น เป็นแอ่ง 

หรือผิดรูป

	 ดูแลฝาครอบป้องกันของโมดูลเรดาร์ให้สะอาดอยู่เสมอ ทําความสะอาดพื้นผิวด้วยผ้านุ่มที่ชุบน้ำ�หมาด ๆ 
และปล่อยให้แห้งก่อนใช้งานอีกครั้ง
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ประกาศแจ้งการใช้งานระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล
	 ประสิทธิภาพของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลได้รับผลกระทบจากความเข้มของแสงและรูปแบ

บหรือลักษณะของพื้นผิวที่โดรนกําลังบินอยู่ด้านบน ใช้งานโดรนด้วยความระมัดระวังเป็นพิเศษในสถาน
การณ์ต่อไปนี้:

a.	บินเหนือพื้นผิวที่เป็นสีเดียว (เช่น สีดำ�ล้วน สีขาวล้วน สีเขียวล้วน)

b.	บินเหนือพื้นผิวที่สะท้อนแสงอย่างมาก

c.	บินเหนือผิวนํ้าหรือพื้นผิวที่โปร่งแสง

d.	บินในพื้นที่ที่แสงมีการเปลี่ยนแปลงบ่อยหรือเปลี่ยนแปลงอย่างต่างกันมาก

e.	บินเหนือพื้นผิวที่มืดสนิท (< 10 ลักซ)์ หรือสว่างมาก (> 10,000 ลักซ์)

f.	 บินเหนือพื้นผิวที่มีรูปแบบหรือลักษณะที่เหมือนกันซ้ำ� ๆ หรือมีรูปแบบหรือลักษณะโปร่งเป็นพิเศษ
	 ดูแลกล้องของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลให้สะอาดตลอดเวลา
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีรูปแบบที่ชัดเจนและการส่องสว่างที่เพียงพอในสภาพแวดล้อม เนื่องจากระบบมอ

งภาพแบบกล้องส่องทางไกลอาศัยภาพของสภาพแวดล้อมโดยรอบเพื่อให้ได้ข้อมูลการเคลื่อน
	 ฟังก์ชันตรวจจับสิ่งกีดขวางของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลอาจทํางานไม่ถูกต้องเมื่อใช้งาน

โดรนในสภาพแวดล้อมที่มีแสงสลัวหรือเหนือน้ำ�หรือพื้นผิวที่ไม่มีรูปแบบที่ชัดเจน

	 ดูแลกล้องของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลให้สะอาดเสมอ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู่ อั
นดับแรกให้ขจัดเศษผงหรือทรายที่มีขนาดใหญ่กว่าออก จากนั้นเช็ดเลนส์ด้วยผ้านุ่มที่สะอาดเพื่อขจัดฝุ่
นหรือสิ่งสกปรกอื่น ๆ

สถานีควบคุม

โปรไฟล์
รีโมทคอนโทรล DJI RC Plus (Agras) มี DJI O3 Agras ซ่ึงเป็นเทคโนโลยีการส่งภาพ และมีระยะการส่งสูงสุด 5 กม. 
(ที่ระดับความสูง 2.5 เมตร) [1] รีโมทคอนโทรลมี CPU 8 แกนประสิทธิภาพสูงและหน้าจอสัมผัสความสว่างสูงขน
าด 7.02 นิ้วในตัวซึ่งขับเคลื่อนโดยระบบปฏิบัติการ Android ผู้ใช้สามารถเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ตผ่าน Wi-Fi หรือ 
DJI Cellular Dongle ได้ การปฏิบัติงานมีความสะดวกและแม่นยํามากกว่าแต่ก่อนด้วยการออกแบบแอป DJI Agras 
ที่ปรับปรุงใหม ่และปุ่มต่าง ๆ หลากหลายบนรีโมทคอนโทรล การเพิ่มโหมดการทำ�แผนที่ลงในแอปทำ�ให้ผู้ใช้สามารถ
ทําการสร้างแผนที่แบบออฟไลน์และดําเนินการวางแผนภาคสนามได้อย่างแม่นยําโดยไม่ต้องใช้อุปกรณ์พิเศษใด ๆ 
เพิ่มเติม รีโมทคอนโทรลใช้งานได้สูงสุด 3 ชั่วโมง 18 นาทีด้วยแบตเตอรี่ภายในความจุสูง นอกจากนี ้ผู้ใช้ยังสามารถ
ซื้อแบตเตอรี่ภายนอกแยกต่างหากสำ�หรับจ่ายพลังงานไปยังรีโมทคอนโทรล เพื่อใช้งานตามข้อกําหนดสําหรับการใ
ช้งานที่หนักหน่วงและยาวนานได้

[1]	 รีโมทคอนโทรลสามารถส่งสัญญาณได้ถึงระยะการส่งสัญญาณสูงสุด (FCC/NCC: 7 กม. (4.35 ไมล์); 

	 SRRC: 5 กม. (3.11 ไมล์); CE/MIC: 4 กม. (2.49 ไมล์)) ในพื้นที่เปิดโล่งที่ไม่มีการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้าและที่ระดับความสูงประมาณ 
2.5 ม. (8.2 ฟุต)
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ภาพรวมของรีโมทคอนโทรล
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1.	 เสาอากาศ RC ภายนอก
	 รีเลย์สัญญาณการควบคุมโดรนและการส่งสัญญ

าณภาพ

2.	 หน้าจอสัมผัส
	 แสดงมุมมองของระบบและแอปและรองรับจุดสั

มผัสสูงสุด 10 จุด อุปกรณ์ที่ใช้ระบบปฏิบัติการ 
Android เพื่อใช้งานแอป DJI Agras

3.	 ปุ่มตัวบ่งช้ี (สํารอง)

4.	 ก้านควบคุม
	 ควบคุมการเคลื่อนที่ของโดรน 

โหมดควบคุมสามารถตั้งค่าได้ใน DJI Agras

5.	 เสาอากาศ Wi-Fi ภายใน
	 อย่าปิดก้ันเสาอากาศ Wi-Fi ภายในระหว่างการใช้งาน 

มิฉะน้ันสัญญาณอาจได้รับผลกระทบ

6.	 ปุ่มย้อนกลับ
	 กดหนึ่งครั้งเพื่อย้อนกลับไปยังหน้าจอก่อนหน้านี้ 

กดสองครั้งเพื่อย้อนกลับไปยังหน้า Home กดปุ่ม
ย้อนกลับค้างไว้แล้วกดปุ่มอื่นเพื่อเปิดใช้งานการผ
สมผสานปุ่ม โปรดดูข้อมูลเพิ่มเติมที่ส่วนการผสม
ผสานปุ่ม

7.	 ปุ่ม L1/L2/L3/R1/R2/R3
	 เมื่อปุ่มต่าง ๆ ปรากฏขึ้นในแอปใกล้กับปุ่มจริงเหล่

านี ้หรือการแจ้งเตือนในแอปม ีL1/L2/L3/R1/R2/
R3 ให้กดปุ่มที่เกี่ยวข้องบนรีโมทคอนโทรลเพื่อดำ�เ
นินการแทนที่จะแตะที่หน้าจอสัมผัส

8.	 ปุ่ม Return to Home (RTH)
	 กดค้างไว้เพื ่อเริ ่มต้นการกลับจุดขึ้นบิน (RTH) 

กดอีกครั้งเพื่อยกเลิก RTH

9.	 ไมโครโฟน
10.	 ไฟ LED แสดงสถานะ
	 แสดงสถานะของรีโมทคอนโทรล โปรดดูคู่มือบนห

น้าจอหลักสําหรับข้อมูลเพิ่มเติม

11.	 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอร่ี
	 แสดงระดับแบตเตอร่ีในปัจจุบันของแบตเตอร่ีภายใน

12.	 เสาอากาศ GNSS ภายใน
	 อย่าให้มีสิ่งใดบดบังเสาอากาศ GNSS 

ภายในระหว่างการใช้งาน มิฉะนั้น ความแม่นยําของ
การวางตําแหน่งอาจได้รับผลกระทบ

13.	 ปุ่มเปิด/ปิด
	 กดหนึ่งครั้งเพื่อตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน 

กดหน่ึงคร้ังแล้วกดค้าง เพ่ือเปิดหรือปิดรีโมทคอนโทรล 
เม่ือเปิดรีโมทคอนโทรลแล้ว กดหน่ึงคร้ังเพ่ือเปิดหรื
อปิดจอสัมผัส

14.	 ปุ่ม 5D

15.	 ปุ่มหยุดบินช่ัวคราว (สํารอง)

16.	 ปุ่ม C3
	 Customizable Button (ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง)

17.	 ปุ่มแป้นด้านซ้าย
	 หมุนเพื่อปรับอัตราการฉีดพ่นในโหมดการทำ�งาน 

Manual

18.	 ปุ่มพ่น/กระจาย
	 กดเพ่ือเร่ิมหรือหยุดการพ่น/การหว่านในโหมดการ 

ทำ�งาน Manual
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19.	 เปล่ียนโหมดการบิน
	 สามตําแหน่งของสวิตช์จะตรงกับรายการต่อไปนี:้ 

โหมด N (ปกติ), โหมด S (Attitude) และโหมด F (ปกติ)

20.	 เสาอากาศ RC ภายใน
	 รีเลย์สัญญาณในการควบคุมโดรนและก

ารส่งภาพ อย่าให้มีสิ่งใดบดบังเสาอากาศ 
RC ภายในระหว่างการใช้งาน 
มิฉะนั้นสัญญาณอาจได้รับผลกระทบ

21.	 ช่องเสียบการ์ด microSD
	 ช่องสำ�หรับใส่การ์ด microSD

22.	 พอร์ต USB-A
	 สําหรับการเชื่อมต่ออุปกรณ์ เช่น ดองเกิล RTK เมื่

อเชื่อมต่อกับเครื่องชาร์จอัจฉริยะหรือเครื่องกําเนิ
ดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชัน ผู้ใช้สามารถดูข้
อมูลสถานะอุปกรณ์ได้ใน DJI Agras

23.	 พอร์ต HDMI
	 เอาต์พุตของสัญญาณ HDMI ไปยังจอภาพภายนอก

24.	 พอร์ต USB-C
	 สําหรับการชาร์จรีโมทคอนโทรลหรือเชื่อมต่อกับค

อมพิวเตอร์เพื่ออัปเดตเฟิร์มแวร์และบันทึกการส่ง
ออกผ่านซอฟต์แวร ์DJI Assistant 2

25.	 ปุ่มสวิตช์ FPV/Map
	 ใน Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) ใน DJI 

Agras ให้กดเพ่ือสลับมุมมองระหว่าง FPV และ Map

26.	 ปุ่มแป้นด้านขวา
	 หมุนเพื่อปรับความเอียงของกล้อง FPV

27.	 ล้อเล่ือน (สํารอง)

28.	 ด้ามจับ
29.	 ลำ�โพง

30.	 ช่องระบายอากาศ
	 สำ�หรับการระบายความร้อน ห้ามปิดช่องระบายอา

กาศในระหว่างการใช้งาน

31.	 รูยึดติดต้ังสํารอง
32.	 ปุ่ม C1
	 ในโหมดการทํางาน (A-B) Route ให้กดเพื่อเพิ่ม 

Point A
	 ในโหมดการทำ�งาน Manual Plus 

ให้กดเพื่อบังคับโดรนไปทางซ้าย

33.	 ปุ่ม C2
	 ในโหมดการทํางาน (A-B) Route ให้กดเพื่อเพิ่ม 

Point B
	 ในโหมดการทำ�งาน Manual Plus 

ให้กดเพื่อบังคับโดรนไปทางขวา

34.	 ฝาครอบด้านหลัง
35.	 ปุ่มปลดแบตเตอร่ี
36.	 ช่องใส่แบตเตอร่ี
	 สําหรับการติดตั้งแบตเตอรี่อัจฉริยะ WB37

37.	 ปุ่มปลดล็อกฝาครอบด้านหลัง
38.	 สัญญาณเตือน
39.	 ช่องอากาศเข้า
	 สำ�หรับการระบายความร้อน ห้ามปิดช่องลมเข้าในร

ะหว่างการใช้งาน

40.	 ช่องดองเกิล
	 ขั ้วต่อ USB-C ในช่องใช้สําหรับเชื ่อมต่อ DJI 

Cellular Dongle

41.	 ขายึดสายรัด
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การใช้งานรีโมทคอนโทรล

การเปิดและปิดรีโมทคอนโทรล
สามารถใช้ได้ท้ังแบตเตอร่ีในตัวและแบตเตอร่ีภายนอกเพ่ือจ่ายพลังงานให้กับรีโมทคอนโทรลได้ ระดับแบตเตอร่ีจะแสดงผ่านไฟ 
LED แสดงระดับแบตเตอร่ีบนรีโมทคอนโทรลหรือบนแบตเตอร่ีภายนอก ทำ�ตามข้ันตอนด้านล่างเพ่ือเปิดรีโมทคอนโทรล:

1.	 เมื่อปิดรีโมทคอนโทรล ให้กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้งเพื่อตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันของแบตเตอรี่ภาย
ใน กดปุ่มระดับแบตเตอรี่บนแบตเตอรี่ภายนอกเพื่อตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันของแบตเตอรี่ภายนอก 
ถ้าระดับแบตเตอรี่ต่ำ�เกินไป กรุณาชาร์จก่อนใช้งาน

2.	 กดปุ่มเปิด/ปิดของรีโมทคอนโทรลหนึ่งครั้ง จากนั้นกดค้างไว้เพื่อเปิดรีโมทคอนโทรล
3.	 รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊บเมื่อเปิดเครื่อง ไฟ LED แสดงสถานะจะติดสว่างเป็นสีเขียวเมื่อการเชื่อมโยงเสร็จ

สมบูรณ์
4.	 ทำ�ซ้ำ�ในขั้นตอนที่ 2 เพื่อปิดรีโมทคอนโทรล

การชาร์จแบตเตอร่ี
1.	 ใช้เครื่องชาร์จแบบพกพา DJI 65W เพื่อชาร์จแบตเตอรี่ทั้งภายในและภายนอกพร้อมกัน

B

A B A

ปลั๊กไฟ
(100-240 V, 50/60 Hz)

	 ใช้เครื่องชาร์จที่ให้มาเพื่อชาร์จรีโมทคอนโทรล หรือให้ใช้เครื่องชาร์จ USB-C ที่ได้รับการรับรองในท้องถิ่
นที่มีพิกัดกําลังไฟฟ้าและแรงดันไฟฟ้าสูงสุดที ่65 วัตต์ และ 20 โวลต์

	 ชาร์จแบตเตอรี่ภายในและภายนอกของรีโมทคอนโทรลให้เต็มและคายประจุแบตเตอรี่อย่างน้อยหนึ่งครั้
งทุกสามเดือน แบตเตอรี่จะหมดไปเมื่อเก็บไว้เป็นเวลานาน
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2.	 ใช้แท่นชาร์จแบตเตอรี่ WB37 (USB-C) และเครื่องชาร์จแบบพกพา 65W เพื่อชาร์จแบตเตอรี่ภายนอก โปรดดู
ข้อมูลเพิ่มเติมที่คู่มือการใช้งานแท่นชาร์จแบตเตอรี ่WB37 (USB-C)

ปลั๊กไฟ
(100-240 V, 50/60 Hz)
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การควบคุมโดรน
ส่วนนี้อธิบายวิธีการควบคุมทิศทางของโดรนผ่านรีโมทคอนโทรล สามารถตั้งค่าการควบคุมเป็นโหมด 1 โหมด 2 
หรือโหมด 3

ขึ้น

ลง

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น
ข้างหน้า

ย้อนกลับ

คันโยกซ้าย คันโยกขวา

คันโยกขวาคันโยกซ้าย

คันโยกขวาคันโยกซ้าย
โหมด 1

โหมด 2

โหมด 3

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา
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ตัวอย่างเช่น คำ�อธิบายต่อไปนี้ใช้โหมด 2:

รีโมทคอนโทรล 
(โหมด 2)

โดรน หมายเหตุ

ก้านควบคุมซ้าย

ก้านคันเร่ง: ดันก้านควบคุมซ้ายในแนวตั้งเพื่อควบคุมระดับความสูง
ของโดรน

ดันก้านควบคุมข้ึนเพ่ือเพ่ิมระดับความสูง ดันก้านควบคุมลงเพ่ือลดระดับ 
ใช้ก้านควบคุมซ้ายเพ่ือข้ึนบินเม่ือมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบเดินเบา 
ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงจุดก่ึงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิงดันก้านควบคุม
ถูกออกไปจากจุดก่ึงกลางมากเท่าไร โดรนก็จะเปล่ียนระดับความสูงได้เร็
วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้านควบคุมซ้าย
ก้านหางเสือ: ดันก้านควบคุมซ้ายในแนวนอนเพื่อควบคุมทิศทางขอ
งโดรน

ดันไปทางซ้ายเพื ่อหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกาและไปทางขวาเพื ่
อหมุนโดรนตามเข็มนาฬิกา ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงจุดกึ่งกลาง 
โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิงดันก้านควบคุมออกห่างจากจุดก่ึงกลางเท่าไร 
โดรนก็จะย่ิงหมุนเร็วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้านควบคุมขวา ก้านบังคับก้มเงย: ดันก้านควบคุมขวาในแนวตั้งเพื่อควบคุมการก้ม
เงยของโดรน

ดันก้านควบคุมขึ้นเพื่อบินไปข้างหน้า หรือดันลงเพื่อบินถอยหลัง 
ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงจุดกึ่งกลาง โดรนจะบินอยู่กับที่ ดันก้านควบ
คุมไปให้ไกลขึ้นเพื่อให้ได้มุมก้มเงยที่มากขึ้นและบินได้เร็วยิ่งขึ้น

ก้านควบคุมขวา ก้านบังคับการเอียง: ดันก้านควบคุมด้านขวาในแนวนอนเพื่อควบคุ
มการเอียงของโดรน

ดันก้านควบคุมทางซ้ายเพื่อบินไปทางซ้าย และดันไปทางขวาเพื่อ 
บินไปทางขวา ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับที่ ดันก้
านควบคุมไปให้ไกลขึ้นเพื่อให้โดรนเอียงมากขึ้นและบินได้เร็วยิ่งขึ้น 
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การควบคุมระบบการฉีดพ่น

2
6

3
51 4
7

1.	 ปุ่มแป้นด้านซ้าย
	 ในโหมดการทำ�งาน Manual ให้หมุนไปทางซ้ายเพื่อลดและหมุนไปทางขวาเพื่อเพิ่มอัตราการฉีดพ่น* แอปจะระ

บุอัตราการฉีดพ่นในปัจจุบัน
*	 อัตราการพ่นอาจแตกต่างกันไปตามรุ่นของสปริงเกลอร์และความหนืดของของเหลว

2.	 ปุ่มพ่น/กระจาย

	 ในโหมดการทำ�งาน Manual กดเพื่อเริ่มหรือหยุดการฉีดพ่น

3.	 ปุ่มสวิตช์ FPV/Map

	 ใน Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) ใน DJI Agras ให้กดเพื่อสลับมุมมองระหว่าง FPV และ Map

4.	 ปุ่มแป้นด้านขวา

	 เมื่อโดรนไม่ได้กำ�ลังทำ�แผนที่อยู่ ให้หมุนแป้นปรับเพื่อปรับความเอียงของกล้อง FPV ระหว่างการทำ�แผนที่จะไม่
สามารถปรับความเอียงได้

5.	 ปุ่ม C1

	 กดบันทึก Point A ของเส้นทางในโหมดการทำ�งาน Route (A-B) หรือบังคับโดรนไปทางซ้ายในโหมดการทำ�ง
าน Manual Plus

6.	 ปุ่ม C2

	 กดบันทึก Point B ของเส้นทางในโหมดการทำ�งาน Route (A-B) หรือบังคับโดรนไปทางขวาในโหมดการทำ�ง
าน Manual Plus

7.	 ปุ่ม C3

	 ในแอป DJI Agras ให้แตะ  >  ใน Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) เพื่อกำ�หนดฟังก์ชันของปุ่ม

เปล่ียนโหมดการบิน
สลับสวิตช์เพื่อสลับระหว่างโหมดการบิน

ตำ�แหน่ง โหมดการบิน

N โหมด N (ปกต)ิ

S โหมด S (ตรงกับโหมด A หรือ Attitude)

F โหมด F (ปกต)ิ N

S

F

ไม่ว่าสวิตช์จะอยู่ท่ีตำ�แหน่งใดบนรีโมทคอนโทรล ค่าเร่ิมต้นโดรนจะเร่ิมการทำ�งานในโหมด N หากต้องการเปล่ียนโหมดการบิน 
ก่อนอื่นให้ไปที่ Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) ใน DJI Agras แล้วแตะ  จากนั้น  และเปิดใช้งาน 
"Allow Attitude Mode" (โหมดอนุญาตความสูง) หลังจากเปิดใช้งานโหมด Attitude แล้ว ให้สลับสวิตช์ไปที่ N 
หรือ F แล้วไปที่ S เพื่อเปลี่ยนโหมดการบินเป็นโหมด Attitude.
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โดรนจะยังคงเริ ่มการทำ�งานในโหมด N เป็นค่าเริ ่มต้นหลังจากเปิดเครื ่อง แม้ว่าจะมีการเปิดใช้งานโหมด A 
ในแอปไว้ล่วงหน้าแล้วก็ตาม เมื่อจำ�เป็นต้องใช้โหมด A ให้สลับสวิตช์โหมดโดรนตามที่กล่าวไว้ข้างต้นหลังจากเปิดเค
รื่องบนรีโมทคอนโทรลและโดรน

ปุ่ม RTH
กดปุ่ม RTH ค้างไว้เพ่ือนำ�โดรนกลับไปยังจุดข้ึนบินท่ีบันทึกไว้ล่าสุด ไฟ LED รอบปุ่ม RTH จะกะพริบเป็นสีขาวระหว่าง 
RTH ผู้ใช้สามารถควบคุมความสูงของโดรนได้ในขณะที่บินไปยังจุดขึ้นบิน กดปุ่มนี้อีกครั้งเพื่อยกเลิกคำ�สั่ง RTH 
และกลับไปควบคุมโดรนอีกครั้ง

Optimal Transmission Zone (บริเวณการส่งสัญญาณท่ีเหมาะสม)
ยกเสาอากาศขึ้นแล้วปรับ ตำ�แหน่งของเสาอากาศมีผลต่อความแรงของสัญญาณรีโมทคอนโทรล ปรับทิศทางของ 
เสาอากาศ RC ภายนอกของรีโมทคอนโทรลเพ่ือให้ตัวควบคุมและโดรนอยู่ภายในโซนการส่งสัญญาณท่ีเหมาะสมท่ีสุด

การผสมผสานปุ่ม
ฟังก์ชันที่ใช้บ่อยบางอย่างสามารถเปิดใช้งานได้โดยใช้ปุ่มผสมผสานกัน ใช้ปุ่มย้อนกลับและปุ่มอื่นในเวลาเดียวกันเพื่
อเรียกใช้ฟังก์ชันเฉพาะ

การผสมผสานปุ่ม คำ�อธิบาย
ปุ่มย้อนกลับ + แป้นหมุนซ้าย การปรับความสว่างหน้าจอ
ปุ่มย้อนกลับ + แป้นหมุนขวา ปรับระดับเสียงของระบบ
ปุ่มด้านหลัง + ปุ่มพ่น บันทึกหน้าจอ
ปุ่มย้อนกลับ + ปุ่มสวิตช์ FPV/Map จับภาพหน้าจอ

ปุ่มย้อนกลับ + ปุ่ม 5D
สลับขึ้นด้านบน - หน้าแรก; สลับลงด้านล่าง - การตั้งค่าด่วน; 
สลับไปทางซ้าย - แอปที่เปิดล่าสุด
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ไฟ LED รีโมทคอนโทรล

ไฟ LED แสดงสถานะ ไฟแสดงระดับแบตเตอรี่

ไฟแสดงระดับแบตเตอรี่จะแสดงระดับแบตเตอรี่ของตัวควบคุม ไฟ LED แสดงสถานะการเชื่อมโยงและคำ�เตือนสำ�ห
รับก้านควบคุม ระดับแบตเตอรี่ต่ำ� และอุณหภูมิสูง

รูปแบบการกะพริบ รายละเอียด
ไฟเป็นสีแดงติดค้าง ตัดการเชื่อมต่อกับโดรนแล้ว
สีแดงกะพริบ ระดับแบตเตอรี่โดรนต่ำ�
ไฟสีเขียวติดค้าง เชื่อมต่อกับโดรนแล้ว
สีน้ำ�เงินกะพริบ รีโมทคอนโทรลกําลังเชื่อมต่อกับโดรน
ไฟสีเหลืองติดค้าง การอัปเดตเฟิร์มแวร์ล้มเหลว
สีเหลืองกะพริบ ระดับแบตเตอรี่รีโมทคอนโทรลต่ำ�
สีฟ้ากะพริบ ก้านควบคุมไม่อยู่ตรงกลาง

ไฟแสดงระดับแบตเตอรี ่ ระดับแบตเตอรี่ 

75%-100%

50%-75%

25%-50%

0%-25%

การเตือนจากรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลสั ่นหรือส่งเสียงบี ๊บเพื ่อแจ้งข้อผิดพลาดหรือคําเตือน โปรดดูข้อมูลโดยละเอียดที ่การแจ้งเ
ตือนแบบเรียลไทม์บนหน้าจอสัมผัสหรือในแอป DJI Agras หากต้องการปิดใช้งานการแจ้งเตือนบางอย่าง 
ให้เลื่อนลงจากด้านบนและเลือก Do Not Disturb (ห้ามรบกวน) ใน Quick Settings (การตั้งค่าด่วน)

เสียงเตือนและการแจ้งเตือนใด ๆ จะถูกปิดใช้งานในโหมด Silent (ปิดเสียง) รวมถึงการแจ้งเตือนระหว่าง RTH และ
การแจ้งเตือนแบตเตอรี่ต่ำ�สําหรับรีโมทคอนโทรลหรือโดรน โปรด‬บินด้วยความระมัดระวัง

การเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลเชื่อมต่อกับโดรนเป็นค่าเริ่มต้น การเชื่อมต่อนั้นต้องทำ�เมื่อใช้รีโมทคอนโทรลใหม่เป็นครั้งแรกเท่านั้น 
เมื่อใช้ฟังก์ชัน Multi-Aircraft Control จะต้องเชื่อมโยงโดรนทุกเครื่องกับรีโมทคอนโทรลเครื่องเดียวกัน

1. 	 เปิดรีโมทคอนโทรลและเปิด DJI Agras เปิดเครื่องโดรน
2. 	 แตะ Begin (เร่ิมต้น) เพ่ือเข้าสู่ Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) และแตะ  จากน้ัน  แตะ Linking 

(การลิงก์) ตามด้วย Start Linking (เร่ิมการลิงก์) ไฟ LED แสดงสถานะจะกะพริบเป็นสีน้ำ�เงินและรีโมทคอนโทรล
จะส่งเสียงบ๊ีบสองคร้ัง แสดงว่ารีโมทคอนโทรลพร้อมสำ�หรับการเช่ือมโยง
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3. 	 กดปุ่มเปิด/ปิดบนแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะค้างไว้ห้าวินาที ไฟ LED แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะจะกะพริบตามลำ�ดับ 
แสดงว่ากำ�ลังอยู่ระหว่างทำ�การเชื่อมโยง

4. 	 ไฟ LED แสดงสถานะบนรีโมทคอนโทรลจะติดสว่างเป็นสีเขียวหากเชื่อมโยงสำ�เร็จ หากการเชื่อมโยงล้มเหลว 
ให้ป้อนสถานะการเชื่อมโยงอีกครั้งและลองใหม่ 

การใช้งานหน้าจอสัมผัส

หน้าจอหลัก

แถบด้านบนจะแสดงเวลา สถานะเครือข่าย และระดับแบตเตอรี่ของแบตเตอรี่ภายในและภายนอกของรีโมทคอนโทรล

การใช้งาน

เลื่อนขึ้นจากด้านล่างของหน้าจ
อและค้างไว้เพื่อเข้าถึงแอปที่เพิ่
งเปิดใช้งาน

เลื่อนจากซ้ายหรือขวาไปตรงก
ลางของหน้าจอเพื่อกลับไปยังห
น้าจอก่อนหน้า

เลื่อนขึ้นจากด้านล่างของหน้าจ
อเพื่อกลับไปยังหน้าจอหลัก

Firefox

4:53

TipsSett ingsGal leryDJI  Agras Files

25%25%

แบตเตอรี่ภายนอก แบตเตอรี่ภายใน
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การต้ังค่าด่วน
เลื่อนลงจากด้านบนเพื่อเข้าสู่การตั้งค่าด่วน

1.	 การแจ้งเตือน
	 แตะเพื่อดูการแจ้งเตือนของระบบหรือแอป
2.	 ล่าสุด
	 แตะ  เพื่อดูและสลับไปใช้แอปที่เปิดล่าสุด
3.	 หน้าหลัก
	 แตะ  เพื่อกลับไปที่หน้าจอหลัก
4.	 การตั้งค่าระบบ
	 แตะ  เพื่อเข้าถึงการตั้งค่าระบบ
5.	 ทางลัด
	  : แตะเพื่อเปิดหรือปิดใช้งาน Wi-Fi กดค้างไว้เพื่อเข้าสู่การตั้งค่าและเชื่อมต่อหรือเพิ่มเครือข่าย Wi-Fi

	   : �แตะเพื่อเปิดหรือปิด Bluetooth แตะค้างไว้เพื่อเปิดการตั้งค่าและเชื่อมต่อกับอุปกรณ์ Bluetooth 
ในบริเวณใกล้เคียง 

	  : แตะเพ่ือเปิดใช้งานโหมด DO NOT Disturb (ห้ามรบกวน) ในโหมดน้ี การแจ้งเตือนของระบบจะถูกปิดใช้งาน
	  : การปรับการแสดงผล เมื่อเปิดใช้งาน ความสว่างของหน้าจอจะถูกปรับ
	  : แตะเพื่อเริ่มการบันทึกหน้าจอ
	  : แตะเพื่อจับภาพหน้าจอ 
	  : �ข้อมูลมือถือ แตะเพื่อเปิดหรือปิดข้อมูลมือถือ กดค้างไว้เพื่อตั้งค่าข้อมูลมือถือและวินิจฉัยสถานะการเชื่อมต่

อเครือข่าย
	  : แตะเพื่อเปิดใช้งานโหมด Airplane Wi-Fi, Bluetooth และข้อมูลมือถือจะถูกปิดใช้งาน 
6.	 ปรับความสว่าง
	 เลื่อนแถบเพื่อปรับความสว่าง แตะไอคอน  เพื่อเข้าสู่โหมดความสว่างอัตโนมัต ิแตะไอคอน  หรือเลื่อนแถบเ

พื่อเปลี่ยนเป็นโหมดปรับความสว่างด้วยตนเอง
7.	 ปรับระดับเสียง
	 เลื่อนแถบเพื่อปรับระดับเสียง และแตะ  เพื่อปิดเสียง โปรดทราบว่าหลังจากปิดเสียงแล้ว เสียงทั้งหมดของรี

โมทคอนโทรลจะถูกปิดใช้งานอย่างสมบูรณ ์รวมถึงเสียงสัญญาณเตือนที่เกี่ยวข้อง โปรดเปิดใช้การปิดเสียงด้
วยความระมัดระวัง

Wi-Fi Bluetooth Do Not Dis Enhanced Di

Notifications 3:05 PM Mondy
Apr 18, 2022

Screenshot Mobile dat Airplane moRecord Screen
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คุณลักษณะขั้นสูง

ปรับเทียบเข็มทิศ
หลังจากใช้รีโมทคอนโทรลในสถานที่ที่มีการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้า อาจจำ�เป็นต้องปรับเทียบเข็มทิศ ข้อความแจ้
งเตือนจะปรากฏขึ้นหากเข็มทิศของรีโมทคอนโทรลต้องมีการปรับเทียบ แตะที่ข้อความแจ้งเตือนเพื่อเริ่มปรับเทียบ 
ในกรณีอื่น ๆ ให้ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพื่อปรับเทียบรีโมทคอนโทรลของคุณ

1.	 เปิดรีโมทคอนโทรลและไปที่หน้าจอหลัก
2.	 แตะ Settings (การตั้งค่า), เลื่อนลง และแตะ Compass (เข็มทิศ)
3.	 ทำ�ตามแผนภาพบนหน้าจอเพื่อปรับเทียบรีโมทคอนโทรลของคุณ
4.	 ผู้ใช้จะได้รับข้อความแจ้งเมื่อการปรับเทียบสำ�เร็จ

การต้ังค่า HDMI
คุณสามารถแชร์หน้าจอสัมผัสไปยังจอแสดงผลหลังจากเชื่อมต่อพอร์ต HDMI ของรีโมทคอนโทรลได้ ความละเอีย
ดสามารถต้ังค่าได้โดยไปท่ี Settings (การต้ังค่า), Display (การแสดงผล) ตามด้วย Advanced HDMI (HDMI ข้ันสูง)

แอป DJI Agras (การแสดงข้อมูลและอินเทอร์เฟซผู้ใช)้
DJI Agras ออกแบบมาสำ�หรับการใช้งานทางการเกษตร แอปน้ีมีอินเทอร์เฟซท่ีชัดเจนและรัดกุม และแสดงสถานะของโดรน 
ระบบการฉีดพ่น รวมถึงอุปกรณ์อ่ืน ๆ ท่ีเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรล และให้ผู้ใช้สามารถกำ�หนดการต้ังค่าต่าง ๆ ได้ หลังจากว
างแผนสำ�หรับแปลงเกษตรผ่านระบบการวางแผนปฏิบัติการอัจฉริยะของแอปแล้ว โดรนสามารถท่ีจะติดตามเส้นทางการบิน
ท่ีวางแผนไว้ล่วงหน้าได้โดยอัตโนมัติ

版本已最新
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หน้าจอหลัก
1.	 ข้อมูลผู้ใช้
	 ดูข้อมูลบัญชี

2.	 ศูนย์แจ้งเตือน
	 ตรวจสอบการแจ้งเตือนเกี่ยวกับการเปลี่ยนแปลงใด ๆ กับโดรน ผู้ใช ้หรือการปฏิบัติงาน

3.	 การตั้งค่าทั่วไป
	 แตะเพื่อตั้งค่า เช่น หน่วยวัดและการตั้งค่าความเป็นส่วนตัว

4.  	 การจัดการเอกสาร
	 ดูแปลงเกษตรที่วางแผนไว้ ความคืบหน้าของการปฏิบัติงาน และทรัพยากร เช่น แผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าและเอ

าต์พุตของการสร้างแบบจำ�ลอง แตะไฟล์เพื่อเข้าสู ่Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน)

5.  	 อัปโหลดบันทึก
	 ดูวิธีแก้ปัญหาสำ�หรับข้อผิดพลาดของแต่ละโมดูลและอัปโหลดบันทึกข้อผิดพลาด

6.	 การจัดการอุปกรณ์
	 แตะเพื่อตรวจสอบสถานะการเชื่อมต่ออุปกรณ์และเวอร์ชันเฟิร์มแวร์

7.	 สถานะการเชื่อมต่อโดรน
	 แสดงว่าโดรนเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรลหรือไม่

8.	 เริ่มต้น
	 แตะเพื่อเข้าสู่ Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน)

บันทึกแอป
DJI Agras มีสองโหมดเพื่อให้ผู้ใช้ที่มีประสบการณ์การบินทุกระดับสามารถบินโดรนได้
โหมดง่าย: โหมดนี้ช่วยให้ผู้ใช้ปฏิบัติงานในโหมด Route และ Fruit Tree ได้โดยไม่ต้องมีการตั้งค่าพารามิเตอร์ที่
ซับซ้อน ทำ�ให้ผู้เริ่มต้นเข้าถึงการบินโดรนได้ ในโหมดนี้ โดรนจะทำ�การ RTH เป็นค่าเริ่มต้นเมื่อถังฉีดพ่นว่างเปล่า 
สัญญาณ RC ขาดหาย แบตเตอรี่อยู่ในระดับต่ำ� หรือเมื่อการปฏิบัติงานเสร็จสมบูรณ์

โหมดมาตรฐาน: ในโหมดน้ี ผู้ใช้สามารถใช้โหมดการทำ�งาน Route และ Fruit Tree รวมถึงควบคุมโดรนด้วยตนเองได้ 
ในโหมดน้ี โดรนจะทำ�การบินอยู่กับท่ีเป็นค่าเร่ิมต้นเม่ือถังฉีดพ่นว่างเปล่า สัญญาณ RC ขาดหาย หรือเม่ือการปฏิบัติงา
นเสร็จสมบูรณ์ โดยต้ังค่าเร่ิมต้นของ Low Battery Action เป็น Warning

ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพื่อสลับโหมด:

1. 	 ใน Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน) แตะปุ่มสลับโหมดที่ด้านซ้ายบนของหน้าจอเพื่อเข้าสู่หน้าจอเลือ
กโหมดการทำ�งาน

2. 	 ตรวจสอบโหมดการปฏิบัติงานปัจจุบันที่ด้านซ้ายบนของหน้าจอ และแตะเพื่อเลือกโหมดต่าง ๆ บนแผง

Operation View (มุมมองการปฏิบัติงาน)
ดูสถานะโดรน ตั้งค่าพารามิเตอร ์สลับระหว่างโหมดการทํางาน วางแผนแปลง และดําเนินการใน Operation View

เล่ือนจากด้านซ้ายหรือขวาไปท่ีก่ึงกลางหน้าจอเพ่ือกลับไปยังหน้าจอหลัก แตะไอคอนหรือปุ่มใน Operation View ค้าง
ไว้เพ่ือตรวจสอบคําอธิบายฟังก์ชัน ส่วนต่อไปน้ีจะอธิบายข้อมูลอ่ืน ๆ ท่ีแสดงและเมนูการต้ังค่าใน Operation View
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1.	 การตั้งค่ารายการแปลง/งาน
	 แตะ  เพื่อขยายรายการ
	 เมื่อโดรนไม่ได้ปฏิบัติงานใด ๆ รายการแปลงจะปรากฏขึ้น ผู้ใช้สามารถดูแปลงที่วางแผนไว้และการดําเนินการที่

กําลังทำ�อยู่ได้
	 เมื่อดําเนินการหรือเริ่มต้นการดําเนินการแล้ว การตั้งค่างานจะแสดงขึ้นเพื่อให้ผู้ใช้สามารถตั้งค่าพารามิเตอร์ก

ารดําเนินการได้ พารามิเตอร์ที่ปรับได้จะแตกต่างกันไปตามโหมดการทํางานที่แตกต่างกัน

2.	 มุมมองกล้อง FPV
	 แสดงมุมมองสดจากกล้อง FPV แตะเพื่อสลับระหว่างมุมมองแผนที่และมุมมองกล้อง FPV แตะที่ไอคอน 

ที่ด้านขวาบนของ Operation View และเลือก Aircraft Heading (โดรนกำ�ลังมุ่งหน้าไป) ในเมนูดรอปดาวน์ 
เส้นตารางจะแสดงในมุมมองกล้อง FPV

3.	 ไฟแสดงสถานะสิ่งกีดขวางเหนือศีรษะ
	 หากเปิดใช้งานการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง พื้นที่สีแดงจะปรากฏขึ้นที่ด้านบนของหน้าจอเมื่อตรวจพบสิ่งกีดขวาง

เหนือศีรษะ และมีการแสดงผลระยะห่างระหว่างสิ่งกีดขวางและโดรนเช่นกัน

4.	 ไฟแสดงสถานะเรดาร์
	 แสดงข้อมูล เช่น ทิศทางของโดรนและจุดขึ้นบิน เมื่อเปิดใช้งานการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง กรอบจะปรากฏขึ้นใน

หน้าจอเรดาร์เมื่อตรวจพบสิ่งกีดขวางในแนวราบ และแถบสิ่งกีดขวางทางด้านซ้ายของหน้าจอเรดาร์จะแสดงข้
อมูลของสิ่งกีดขวางที่ตรวจพบในแนวดิ่ง โซนสีแดง เหลือง และเขียว ระบุระยะทางสัมพัทธ์ของสิ่งกีดขวางตั้ง
แต่ใกล้ถึงไกล ค่าระบุระยะทางเป็นเมตรหรือฟุตขึ้นอยู่กับการตั้งค่า แตะหน้าจอเรดาร์เพื่อเปิดหรือปิดระบบหลบ
หลีกสิ่งกีดขวาง ระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูง หรือการบินข้าม จะมีวงกลมสีแดงล้อมรอบหน้าจอเ
รดาร์เมื่อปิดใช้งานฟังก์ชันเหล่านี้
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การหลบหลีกสิ่งกีดขวาง

ระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูง โหมด Bypass

5.	 มาตรการบินและสถานะการทำ�งาน
	 ระดับความสูง: เมื่อเปิดใช้งานฟังก์ชันระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูง ระบบจะแสดงความสูงระหว่าง

โดรนกับวัตถุที่ใกล้ที่สุดหรือพื้นดินใต้โดรน หากปิดใช้งานฟังก์ชันระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูง จะ
แสดงระดับความสูงระหว่างโดรนและจุดบินขึ้น มีความสูงสามประเภท ได้แก่:

	  ความสูงสัมพัทธ์กับพื้นดิน (การมองเห็นและเรดาร)์: ในกรณีที่มีระบบการมองเห็นและเรดาร์ และระยะห่างระ
หว่างโดรนและสิ่งของด้านใต้น้อยกว่า 10 เมตร จะแสดงระดับความสูงสัมพัทธ์ระหว่างโดรนและพื้นดิน โดยระย
ะห่างนี้วัดด้วยระบบการมองเห็นและเรดาร์

	  ความสูงสัมพัทธ์กับพื้นดิน (เรดาร์): ในกรณีที่ระยะห่างระหว่างโดรนและสิ่งของด้านใต้มากกว่า 10 เมตร 
หรือโดรนบินเหนือน้ำ� จะแสดงระดับความสูงสัมพัทธ์ระหว่างโดรนและพื้นดินโดยวัดจากเรดาร์

	  ความสูงสัมพัทธ์กับจุดขึ้นบิน: หากไม่มีระบบการมองเห็นและเรดาร์หรือปิดใช้งานฟังก์ชันระบบรักษาความเ
สถียรตามระดับความสูง จะแสดงความต่างระหว่างระดับความสูงของโดรนและระดับความสูงของจุดบินขึ้น

	 ระยะทาง: แสดงระยะทางแนวราบจากโดรนไปยังจุดขึ้นบิน

	 ความเร็ว: แสดงความเร็วการบินของโดรน

	 การไหล: แสดงอัตราการไหลของของเหลว

	 พื้นที่: แสดงค่าพื้นที่ที่เกี่ยวข้องกับพื้นที่ปฏิบัติงาน

6.	 การตั้งค่า
	 แตะ  เพื่อเข้าสู่หน้าเมนูขยาย ดูและปรับพารามิเตอร์ของการตั้งค่าอื่น ๆ ทั้งหมดผ่านเมนูนี้

	  การตั้งค่าโดรน: รวมถึงการเชื่อมโยงโดรนกับรีโมทคอนโทรล กู้คืนงานที่ยังไม่เสร็จสิ้น และตั้งค่าการกำ�หน
ดเส้นทางการเชื่อมต่อและ RTH พฤติกรรมของโดรน และการเพิ่มประสิทธิภาพการบิน

	  การตั้งค่าระบบการฉีดพ่น: รวมถึงการสลับระบบการฉีดพ่นและการกระจาย รวมถึงการตั้งค่าการทำ�ความสะ
อาดและปรับเทียบสำ�หรับระบบการฉีดพ่น

 	  การตั้งค่า RC: รวมถึงการปรับเทียบรีโมทคอนโทรล การตั้งค่าโหมดก้านควบคุม ข้อมูลฟังก์ชันของปุ่ม 
และการตั้งค่าการปรับแต่งปุ่ม

	  การตั้งค่าเซนเซอร์: รวมถึงการหลบหลีกสิ่งกีดขวางรอบทิศทาง การเลือกสถานการณ์ในการปฏิบัติงาน 
การติดตามแนวภูมิประเทศ การข้ามสิ่งกีดขวาง ความไวของเรดาร์ ระยะห่างของการตรวจจับสิ่งกีดขวางด้าน
ข้าง และการหลบหลีกสิ่งกีดขวางที่ได้รับการปรับปรุง	

	  การตั้งค่า RTK: รวมถึงการสลับตำ�แหน่ง RTK แหล่งสัญญาณ RTK และการตั้งค่าที่เกี่ยวข้อง

	  ระดับแบตเตอรี ่ของโดรน: รวมถึงการทำ�งานของแบตเตอรี ่ต ่ ำ� เกณฑ์การเตือนแบตเตอรี ่ต ่ ำ� 
และข้อมูลแบตเตอรี่

	  การตั้งค่าการถ่ายโอนภาพ: รวมถึงโหมดช่องสัญญาณและการเลือกแผนภูมิความถี่มุมกวาดของกล้อง
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ลิงก์คําสั่งและการควบคุม
ลิงก์คําสั่งและการควบคุม (C2) ระหว่างโดรนกับรีโมทคอนโทรลถูกสร้างขึ้นโดยใช้เทคโนโลยีการส่งสัญญาณ
ของ DJI O3 Agras พร้อมเสาอากาศ OcuSync สองเสาบนโดรนและระบบการส่งภาพของ DJI O3 Agras 
ซึ่งให้ช่วงการส่งสูงสุด 7 กม. โดยระบุประสิทธิภาพไว้ด้านล่างนี้

ความถี่ที่ใช้งาน* 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

*	 คลื่นความถี่ 5.8 GHz มีการห้ามใช้ในบางประเทศ

การตั้งค่าพื้นที่ปฏิบัติงานภาคพื้นดิน
ขอแนะนําให้นำ�โดรนบินขึ้นในพื้นที่เปิดโล่ง เมื่อบินขึ้น ผู้ปฏิบัติงานควรอยู่ห่างจากโดรนมากกว่า 10 เมตร

>10 m
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ประสิทธิภาพและข้อจํากัด
ประสิทธิภาพ

T50
น้ำ�หนักเบื้องต้นเมื่อถังว่างเปล่า 52 กก.

น้ำ�หนักสูงสุดเมื่อบินขึ้น น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อฉีดพ่น: 92 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)
น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อการกระจาย: 103 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)

ความเร็วสูงสุด/ความเร็วที่ห้ามเกิน 10 เมตร/วินาท ี(ที่ระดับน้ำ�ทะเล)

ความทนทาน*
16.5 นาท ี(น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 52 กก. พร้อมแบตเตอรี่ 30Ah)
7 นาท ี(น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 92 กก. พร้อมแบตเตอรี่ 30Ah) 
5.5 นาท ี(น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 103 กก. พร้อมแบตเตอรี่ 30Ah)

แบตเตอรี่สำ�หรับโดรน
ประเภท: Li-ion
ความจุ: 30 Ah
พลังงาน: 1,567 Wh

การต้านลมสูงสุด 6 เมตร/วินาที
ใช้งานได้สูงสุดที่เหนือระดับนํ้าทะเล 4,500 เมตร
ช่วงการบินสูงสุด 2,000 เมตร

*	 ความทนทานได้รับการทดสอบในสภาพแวดล้อมของห้องปฏิบัติการและใช้เพื่อการอ้างอิงเท่านั้น ความทนทานภายใต้สภาวะการทํ
างานจริงจะลดลง

T25
น้ำ�หนักเบื้องต้นเมื่อถังว่างเปล่า 32 กก.

น้ำ�หนักสูงสุดเมื่อบินขึ้น น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อฉีดพ่น: 52 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)
น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อการกระจาย: 58 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)

ความเร็วสูงสุด/ความเร็วที่ห้ามเกิน 10 เมตร/วินาท ี(ที่ระดับน้ำ�ทะเล)

ความทนทาน*
14.5 นาท ี(น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 32 กก. พร้อมแบตเตอรี่ 15.5Ah)
7 นาท ี(น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 52 กก. พร้อมแบตเตอรี่ 15.5Ah)
6 นาท ี(น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 58 กก. พร้อมแบตเตอรี่ 15.5Ah)

แบตเตอรี่สำ�หรับโดรน
ประเภท: Li-ion
ความจุ: 15.5 Ah
พลังงาน: 809 Wh

การต้านลมสูงสุด 6 เมตร/วินาที
ใช้งานได้สูงสุดที่เหนือระดับนํ้าทะเล 4,500 เมตร
ช่วงการบินสูงสุด 2,000 เมตร

*	 ความทนทานได้รับการทดสอบในสภาพแวดล้อมของห้องปฏิบัติการและใช้เพื่อการอ้างอิงเท่านั้น ความทนทานภายใต้สภาวะการทํ
างานจริงจะลดลง
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การบินที่ต้องห้าม
การกระทําต่อไปนี้เป็นสิ่งต้องห้าม

1.	 มีการด่ืมแอลกอฮอล์ ใช้ยาหรือยาสลบใด หรือกำ�ลังมีอาการวิงเวียนศีรษะ อ่อนเพลีย คล่ืนไส้ หรือมีอาการไม่สบายอ่ืนใด 
ไม่ว่าจะเป็นอาการทางร่างกายหรือจิตใจ ซ่ึงอาจส่งผลให้ความสามารถในการควบคุมโดรนอย่างปลอดภัยแย่ลง

2.	 หยุดมอเตอร์ระหว่างการบิน หมายเหต:ุ นี่ไม่ใช่ข้อห้ามในสถานการณ์ฉุกเฉิน ซึ่งการทําเช่นนั้นจะช่วยลดความเสี่
ยงต่อความเสียหายหรือการได้รับบาดเจ็บ

3.	 หลังจากลงจอด ปิดรีโมทคอนโทรลก่อนปิดโดรน
4.	 ทิ้ง ปล่อย ยิงหรือฉีดพุ่งสิ่งที่เป็นอันตรายใด ๆ บนหรือที่อาคาร บุคคลหรือสัตว์ใด ๆ หรือซึ่งอาจทำ�ให้เกิดการบ

าดเจ็บหรือทรัพย์สินเสียหาย
5.	 บินโดรนอย่างประมาทโดยไม่มีแผนใด ๆ
6.	 ใช้ผลิตภัณฑ์นี้เพื่อวัตถุประสงค์ที่ผิดกฎหมายหรือที่ไม่เหมาะสม เช่น การสอดแนม การปฏิบัติการทางทหาร 

หรือการสอบสวนที่ไม่ได้รับอนุญาต
7.	 ใช้ผลิตภัณฑ์นี้เพื่อหมิ่นประมาท ใช้ในทางที่ผิด ก่อกวน ติดตาม ข่มขู่ หรือละเมิดสิทธิตามกฎหมายของผู้อื่น เช่น 

สิทธิในความเป็นส่วนตัวและสิทธิในการเผยแพร่
8.	 บุกรุกทรัพย์สินส่วนตัวของผู้อื่น

ข้อจำ�กัดด้านจุดศูนย์ถ่วง
1.	 เมื่อใช้เพลามอเตอร ์M1 เป็นข้อมูลอ้างอิง จุดศูนย์ถ่วงของโดรนในทิศทางจากด้านหน้าไปด้านหลังมีช่วงตั้งแ

ต่ 712 ถึง 764.4 มม. (สําหรับ T50) และ 661.2 ถึง 704.2 มม. (สําหรับ T25) ดังที่แสดงในแผนภาพด้านล่าง
2.	 เมื่อใช้จุดต่ำ�สุดของโดรนเป็นข้อมูลอ้างอิง จุดศูนย์ถ่วงในทิศทางแนวตั้งของโดรนมีช่วงตั้งแต่ 553.6 ถึง 

557.8 มม. (สําหรับ T50) และ 532.3 ถึง 536.3 มม. (สําหรับ T25) ดังที่แสดงในแผนภาพด้านล่าง
3.	 จุดศูนย์ถ่วงของโดรนในทิศทางจากซ้ายไปขวาควรเป็นจุดศูนย์กลางสมมาตรของโดรน
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T50

Front Center of Gravity 
712 mm

Rear Center of Gravity 
764.4 mm

Wheelbase L3 1425mm
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T25

Front Center of Gravity
661.2 mm

Rear Center of Gravity 704.2 mm

Wheelbase L3 1330 mm
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ข้อจํากัดด้านสิ่งแวดล้อมที่เกี่ยวข้อง
1.	 ห้ามใช้โดรนในสภาพอากาศที่เลวร้าย เช่น ความเร็วลมเกิน 6 เมตร/วินาที มีฝน หิมะ หรือหมอก
2.	 สมรรถนะของโดรนและแบตเตอร่ีข้ึนอยู่กับปัจจัยของสภาพแวดล้อม เช่น ความหนาแน่นของอากาศและอุณหภูมิ 

พึงระวังเม่ือบินในระดับ 2 กม. (6,560 ฟุต) หรือมากกว่าน้ันเหนือระดับน้ำ�ทะเล เน่ืองจากสมรรถนะของแบตเตอร่ีแ
ละโดรนอาจลดลง

3.	 ห้ามใช้โดรนใกล้อุบัติเหตุ ไฟไหม้ การระเบิด น้ำ�ท่วม คล่ืนสึนามิ หิมะถล่ม ดินถล่ม แผ่นดินไหว ฝุ่น หรือพายุทราย
4.	 ในสภาพแวดล้อมที่มีอุณหภูมิต่ำ� (ระหว่าง 0° ถึง 10°C (32° และ 50°F)) ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่ของโด

รนชาร์จเต็มแล้วและแน่ใจว่ามีการลดน้ำ�หนักบรรทุกของโดรนลง มิฉะนั้น จะส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยขอ
งการบินหรือขีดจํากัดการบินขึ้น
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ขั้นตอนปกติ
สภาพแวดล้อมของน่านฟ้า

DJI Agras T50/T25 เป็นอากาศยาน RPAS แบบมัลติคอปเตอร์สำ�หรับการพิทักษ์พืชผล ส่วนใหญ่จะใช้ในการเพาะปลูก 
ป่าไม้ เล้ียงสัตว์ และประมง เม่ือเตรียมความพร้อมก่อนบินเรียบร้อยแล้ว ขอแนะนำ�ให้คุณฝึกทักษะการบินของคุณและ
ฝึกบินอย่างปลอดภัย ตรวจสอบให้แน่ใจว่าทำ�การบินทุกคร้ังในพ้ืนท่ีเปิดโล่ง

สภาพแวดล้อมการปฏิบัติงาน
1.	 เพื่อหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บและความเสียหาย และเพื่อให้แน่ใจว่าการพ่นมีประสิทธิภาพ ให้ฉีดพ่นในลมที่มีความเร็

วน้อยกว่า 6 เมตร/วินาที แนะนําให้ฉีดพ่นในลมที่มีความเร็วน้อยกว่า 3 เมตร/วินาที สําหรับสารเคมีกําจัดวัชพืช 
สารฆ่าเชื้อรา และยาฆ่าแมลง ซึ่งอาจลอยตัวและทำ�ให้เกิดพิษต่อพืชและอาจเป็นพิษได้

2.	 ห้ามใช้โดรนในสภาพอากาศท่ีเลวร้าย เช่น หิมะ หมอก มีความเร็วลมเกิน 6 เมตร/วินาที หรือฝนตกหนักเกินระดับ 
25 มม. (0.98 นิ้ว) ในเวลา 12 ชั่วโมง

3.	 บินในพื้นที่เปิดโล่งเท่านั้น โครงสร้างอาคารสูงและโลหะอาจส่งผลกระทบต่อความแม่นยำ�ของเข็มทิศในตัวโดรน
และสัญญาณ GNSS ได้

4.	 หมั่นสังเกตเสาไฟฟ้า สายไฟและสิ่งกีดขวางอื่น ๆ ห้ามบินใกล้หรือเหนือผิวน้ำ� ผู้คน หรือสัตว์
5.	 รักษา VLOS ของโดรนตลอดเวลา และหลีกเลี่ยงการบินใกล้กับสิ่งกีดขวาง ฝูงชน สัตว์ และแหล่งน้ำ�
6.	 หลีกเล่ียงการบินในพ้ืนท่ีท่ีมีแม่เหล็กไฟฟ้าในระดับสูง รวมท้ังสถานีฐานของโทรศัพท์มือถือและเสาส่งสัญญาณวิทยุ
7.	 ห้ามบินเหนือระดับน้ำ�ทะเลเกิน 4.5 กม. (14,763 ฟุต) 
8.	 แอป DJI Agras จะแนะนำ�ขีดจำ�กัดน้ำ�หนักบรรทุกของถังพ่นอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวด

ล้อมของโดรน ห้ามเพิ่มวัสดุในถังเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา มิฉะนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอด
ภัยของการบินได ้

9.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีสัญญาณ GNSS ที่แรงและไม่มีสิ่งกีดขวางเสาอากาศ D-RTK ระหว่างการทำ�งาน
10. ห้ามใช้งานโดรนภายในอาคาร

ระบบ GEO (Geospatial Environment Online)

GEO Zone
ระบบ GEO ของ DJI จะกําหนดตำ�แหน่งที่ปลอดภัยในการบิน แจ้งระดับความเสี่ยงและข้อกังวลด้านความปลอดภัย
สําหรับการบินแต่ละครั้ง รวมทั้งเสนอข้อมูลน่านฟ้าที่มีข้อจํากัด ตำ�แหน่งที่กําหนดโดย GEO เรียกว่า GEO Zone 
GEO Zone เป็นพื้นที่เฉพาะของการบินที่จัดประเภทตามระเบียบข้อบังคับและข้อจํากัดของการบิน Geo Zone ที่
ห้ามบินถูกนํามาใช้ในสถานที่ต่าง ๆ เช่น สนามบิน โรงไฟฟ้า และเรือนจํา นอกจากนี้ยังสามารถนําไปใช้ได้ชั่วคราวใน
กิจกรรมของสนามกีฬาขนาดใหญ่ การเกิดไฟป่า หรือสถานการณ์ฉุกเฉินอื่น ๆ GEO Zone บางแห่งไม่ได้ห้ามบิน 
แต่จะมีการแจ้งเตือนให้ผู้ใช้ทราบถึงความเสี่ยงที่อาจเกิดขึ้น พื้นที่การบินที่ถูกจํากัดทั้งหมดจะเรียกว่า GEO 
Zone และแบ่งออกเป็นโซนแจ้งเตือน โซนแจ้งเตือนขยาย โซนขออนุญาต โซนจำ�กัดความสูง และโซนห้ามบิน 
ตามค่าเริ่มต้น GEO จํากัดการบินเข้าหรือบินขึ้นภายในโซนที่อาจส่งผลให้เกิดข้อกังวลด้านความปลอดภัยหรือการรั
กษาความปลอดภัย คุณสามารถดูแผนที ่GEO Zone ซึ่งมีข้อมูล GEO Zone ที่ครอบคลุมทั่วโลกได้จากเว็บไซต์ทาง
การของ DJI ที่ https://fly-safe.dji.com.

ระบบ GEO มีวัตถุประสงค์เพื่อให้คำ�แนะนำ�เท่านั้น ผู้ใช้แต่ละคนมีหน้าที่ตรวจสอบแหล่งข้อมูลอย่างเป็นทางการและพิ
จารณาว่ากฎหมายหรือระเบียบข้อบังคับใดที่อาจมีผลบังคับใช้กับการบินของตน ในบางกรณี DJI ได้เลือกพารามิเต
อร์ทั่วไปที่แนะนําให้ใช้ในวงกว้าง (เช่น รัศม ี1.5 ไมล์ที่สนามบิน) โดยไม่ได้พิจารณาว่าแนวทางเหล่านี้ตรงกับระเบียบข้
อบังคับที่ใช้กับผู้ใช้รายใดรายหนึ่งโดยเฉพาะหรือไม่
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ระดับความสูงที่สูงสุด

รัศมีที่ไกลที่สุด

จุดขึ้นบิน
ระดับความสูงของโดรนเมื่อเปิดเครื่องหรือ
ระยะห่างของโดรนถึงพื้นผิว

คําจํากัดความของ GEO Zone
โซนแจ้งเตือน: ผู้ใช้จะได้รับข้อความแจ้งเตือนพร้อมข้อมูลที่เกี่ยวข้องกับการบินของตน

โซนแจ้งเตือนขยาย: ผู้ใช้จะได้รับข้อความแจ้งเตือนจากระบบ GEO ณ เวลาที่ทําการบิน ผู้ใช้จะต้องยืนยันเส้นทางกา
รบินของตน

โซนขออนุญาต: ผู้ใช้ได้รับข้อความแจ้งเตือนและการบินนั้นไม่ได้รับอนุญาตเป็นค่าเริ่มต้น ผู้ใช้ที่ได้รับอนุญาตสามาร
ถปลดล็อกโซนขออนุญาตด้วยบัญชีที่ผ่านการตรวจสอบจาก DJI ต้องส่งคำ�ขอสิทธิพิเศษสำ�หรับการปลดล็อกด้วย
ตนเองทางออนไลน์ 

โซนจำ�กัดความสูง: การบินจะจํากัดให้มีระดับความสูงตามที่ระบุ

โซนห้ามบิน: ห้ามทำ�การบินโดยสิ้นเชิง UAV ไม่สามารถบินได้ในโซนเหล่านี ้หากคุณได้รับอนุญาตให้บินในโซนห้ามบิน 
โปรดไปที่ https://fly-safe.dji.com หรือติดต่อ flysafe@dji.com เพื่อปลดล็อกโซนดังกล่าว

DJI GEO Zone มีเป้าหมายที่จะรับรองความปลอดภัยในการบินของผู้ใช ้แต่ไม่สามารถรับประกันได้ว่าจะมีการปฏิบั
ติตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถิ่นอย่างครบถ้วนสมบูรณ์ ผู้ใช้ควรตรวจสอบกฎหมาย ระเบียบข้อบังคับ 
และข้อกําหนดตามระเบียบข้อบังคับของท้องถิ่นก่อนการบินแต่ละครั้งและมีหน้าที่รับผิดชอบต่อความปลอดภัยของ
การบิน

คุณสมบัติการบินอัจฉริยะทั้งหมดจะได้รับผลกระทบเมื่อโดรน DJI บินใกล้หรือเข้าสู ่GEO Zone การรบกวนดังกล่าว
รวมถึงแต่ไม่จํากัดเฉพาะความเร็วที่ลดลง ความล้มเหลวในการบินขึ้น และการสิ้นสุดการบิน

ขีดจำ�กัดการบิน
ผู้ควบคุมอากาศยานไร้นักบิน (UAV) ควรปฏิบัติตามกฎระเบียบขององค์กรกำ�กับดูแลตนเอง เช่น องค์การการบินพ
ลเรือนระหว่างประเทศ องค์การบริหารการบินแห่งชาต ิและหน่วยงานการบินท้องถิ่น ด้วยเหตุผลด้านความปลอดภัย 
การจำ�กัดการบินจะถูกเปิดใช้งานเป็นค่าเริ่มต้น เพื่อช่วยให้ผู้ใช้สามารถบินโดรนได้อย่างปลอดภัยและถูกกฎหมาย ผู้
ใช้สามารถตั้งค่าขีดจำ�กัดการบินได้ทั้งความสูงและระยะทาง

เมื่อใช้งานในที่มีสัญญาณ GNSS แรง ขีดจำ�กัดความสูงและระยะทางและโซน GEO จะทำ�งานร่วมกันเพื่อตรวจสอบ
การบิน หากสัญญาณ GNSS อ่อน การจำ�กัดความสูงของเฟิร์มแวร์เท่าน้ันท่ีจะป้องกันไม่ให้โดรนบินสูงเกิน 100 เมตร

ขีดจำ�กัดความสูงและรัศมีสูงสุด
ผู้ใช้สามารถเปลี่ยนขีดจำ�กัดความสูงและรัศมีสูงสุดได้ในแอป เมื่อจบการบิน การบินของโดรนจะถูกจำ�กัดให้อยู่ในพื้
นที่ทรงกระบอกที่กำ�หนดโดยการตั้งค่าเหล่านี ้ตารางด้านล่างแสดงรายละเอียดของขีดจำ�กัดเหล่านี ้
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หากสัญญาณ GNSS แรง
ขีดจำ�กัดการบิน

ความสูงสูงสุด ความสูงของการบินต้องต่ำ�กว่าความสูงที่กำ�หนดไว้
รัศมีที่ไกลที่สุด ระยะการบินต้องอยู่ในขอบเขตที่ไกลที่สุด

หากสัญญาณ GNSS อ่อน
ขีดจำ�กัดการบิน

ความสูงสูงสุด ความสูงของการบินต้องต่ำ�กว่าความสูงที่กำ�หนดไว้
รัศมีที่ไกลที่สุด ไม่จำ�กัด

	 หากโดรนบินเข้าไปในโซนห้ามบิน จะยังสามารถควบคุมโดรนได้ แต่โดรนจะบินในทิศทางถอยหลังได้เท่าน้ัน
	 หากโดรนสูญเสียสัญญาณ GNSS และบินออกจากรัศมีสูงสุด แต่ได้รับสัญญาณ GNSS ในภายหลัง 

โดรนจะบินกลับสู่ระยะสัญญาณโดยอัตโนมัติ
	 ห้ามบินใกล้สนามบิน ทางหลวง สถานีรถไฟ ทางรถไฟ ใจกลางเมือง หรือพื้นที่พลุกพล่านอื่น ๆ ตรวจส

อบให้แน่ใจว่าสามารถมองเห็นโดรนได้ตลอดเวลา

ข้อจํากัดการบินของ GEO Zone
GEO Zone คำ�อธิบาย

เขตห้ามบิน

การบินขึ้น: ไม่สามารถสตาร์ทมอเตอร์ของโดรนได้

ในระหว่างการบิน: เม่ือสัญญาณ GNSS เปล่ียนจากอ่อนเป็นแรง แอปจะเร่ิมนับถอยหลัง 
100 วินาที เม่ือการนับถอยหลังส้ินสุดลง โดรนจะลงจอดทันทีในโหมดการลงก่ึงอัตโนมั
ติและดับมอเตอร์หลังจากลงจอด 

ในระหว่างการบิน: เมื่อโดรนเข้าใกล้เขตแดนของโซนห้ามบิน โดรนจะชะลอและลอยอยู่
กับที่โดยอัตโนมัติ

โซนขออนุญาต

การบินขึ้น: ไม่สามารถสตาร์ทมอเตอร์ของโดรนได้
ในระหว่างการบิน: เม่ือสัญญาณ GNSS เปล่ียนจากอ่อนเป็นแรง แอปจะเร่ิมนับถอยหลัง 
100 วินาที เม่ือการนับถอยหลังส้ินสุดลง โดรนจะลงจอดทันทีในโหมดการลงก่ึงอัตโนมั
ติและดับมอเตอร์หลังจากลงจอด 

โซนแจ้งเตือนขยาย โดรนบินตามปกต ิแต่ผู้ใช้จําเป็นต้องยืนยันเส้นทางการบิน
โซนแจ้งเตือน โดรนบินตามปกต ิแต่ผู้ใช้ได้รับข้อความแจ้งเตือน

เขตจำ�กัดความสูง

เมื่อสัญญาณ GNSS แรง โดรนจะไม่สามารถบินเกินระดับความสูงที่เฉพาะเจาะจงได้

ในระหว่างการบิน: เมื่อสัญญาณ GNSS เปลี่ยนจากอ่อนเป็นแรง โดรนจะลดระดับและ
ลอยอยู่กับที่ต่ำ�กว่าขีดจํากัดความสูง

เมื่อสัญญาณ GNSS แรง โดรนจะเข้าใกล้เขตแดนของโซนจำ�กัดความสูง หากโดรนบิ
นสูงกว่าขีดจํากัดระดับความสูง โดรนจะชะลอความเร็วลงและลอยอยู่กับที่

เมื่อสัญญาณ GNSS เปลี่ยนจากอ่อนเป็นแรง แอปจะเริ่มนับถอยหลัง 100 วินาท ี
เมื่อการนับถอยหลังสิ้นสุดลง โดรนจะลดระดับและลอยอยู่ต่ำ�กว่าขีดจํากัดความสูง

โซนบินได้เสรี โดรนบินได้ตามปกติโดยไม่มีข้อจํากัด
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	 การลงกึ่งอัตโนมัต:ิ คำ�สั่งของก้านควบคุมทั้งหมด ยกเว้นคำ�สั่งคันเร่งและปุ่ม RTH จะใช้งานได้ในระหว่
างการลดระดับและลงจอด มอเตอร์ของโดรนจะดับโดยอัตโนมัติหลังจากลงจอด ขอแนะนําให้บินโดรนไ
ปยังสถานที่ที่ปลอดภัยก่อนใช้การลงกึ่งอัตโนมัติ

สภาพแวดล้อมด้านความถี่วิทยุ
1.	 หลีกเลี่ยงการใช้อุปกรณ์ไร้สายที่ใช้ย่านความถี่เดียวกันกับรีโมทคอนโทรล
2.	 เมื่อใช้กับโดรนหลายลำ�รวมถึง T50, T25 และโดรนรุ่นอื่น ๆ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าระยะห่างระหว่างโดรนแต่ละลำ�

มากกว่า 10 เมตรเพื่อหลีกเลี่ยงการรบกวน
3.	 ความไวของโมดูลเรดาร์อาจลดลงเมื่อใช้งานโดรนหลายลําในระยะทางสั้น ๆ ใช้งานด้วยความระมัดระวัง
4.	 ระมัดระวังเม่ือบินใกล้กับบริเวณท่ีมีการรบกวนคล่ืนแม่เหล็กหรือคล่ืนวิทยุ รวมถึง แต่ไม่จำ�กัดเพียงสายไฟฟ้าแรงสูง 

สถานีส่งพลังงานขนาดใหญ่ หรือสถานีฐานโทรศัพท์มือถือและเสาส่งสัญญาณ หากไม่ปฏิบัติตาม อาจส่งผลต่อคุ
ณภาพการส่งสัญญาณของผลิตภัณฑ์น้ีหรือทำ�ให้เกิดข้อผิดพลาดในการส่งสัญญาณ ซ่ึงอาจส่งผลต่อทิศทางการ
บินและความแม่นยำ�ของตำ�แหน่ง โดรนอาจทำ�งานผิดปกติหรือควบคุมไม่ได้ในพ้ืนท่ีท่ีมีสัญญาณรบกวนมากเกินไป

5.	 หากใช้ดองเกิล RTK สําหรับการวางแผนแปลง ควรตัดการเชื่อมต่อโมดูลออกจากรีโมทคอนโทรลหลังจากการ
วางแผนเสร็จสมบูรณ์ มิฉะนั้นแล้ว จะส่งผลต่อประสิทธิภาพการสื่อสารของรีโมตคอนโทรล

การใช้อุปกรณ์การออกตัวและการกู้คืน
ไม่เกี่ยวข้อง

ระยะห่างจากสถานีควบคุม
เมื่อบินขึ้นหรือลงจอด โดรนควรอยู่ห่างจากรีโมทคอนโทรลและผู้ปฏิบัติงานมากกว่า 10 เมตรเพื่อความปลอดภัย 
ให้โดรนอยู่ในระยะสายตาตลอดเวลา
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1.	 กางขา M3 และ M4 และยึดตัวล็อกขาทั้งสองข้าง หลีกเลี่ยงการบีบนิ้ว
2.	 กางขา M1 และ M2 และยึดตัวล็อกขาทั้งสองข้าง หลีกเลี่ยงการบีบนิ้ว
3.	 กางใบพัดออก
4.	 ใส่แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะไปที่ตัวโดรนจนกระทั่งคุณได้ยินเสียงคลิก
	 T50 ใช้แบตเตอร่ีโดรนอัจฉริยะ T50 (รุ่น: BAX702-30000mAh-52.22V) ในขณะท่ี T25 ใช้แบตเตอร่ีโดรนอัจฉริยะ 

T25 (รุ่น: BAX702-15500mAh-52.22V) ตรวจสอบและชาร์จแบตเตอร่ีตามข้อกําหนดในคู่มือแบตเตอร่ีท่ีเก่ียวข้อง

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใส่แบตเตอรี่เข้ากับโดรนอย่างแน่นหนาดีแล้ว ให้ใส่หรือถอดแบตเตอรี่เมื่อปิดเครื่องโ
ดรนแล้วเท่านั้น

	 ในการถอดแบตเตอรี่ให้กดตัวยึดค้างไว้ จากนั้นดึงแบตเตอรี่ออก
	 เมื่อพับแขนโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าพับแขน M1 และ M2 ตามด้วยแขน M3 และ M4 และตรวจสอบให้

แน่ใจว่าแขนถูกสอดเข้าไปในตัวหนีบสําหรับจัดเก็บทั้งสองด้านของโดรน มิฉะนั้นขาโดรนอาจได้รับความเ
สียหายได้

การประกอบระบบ

เตรียมโดรนให้พร้อม

M4M3

M1M2
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1

2

3

ปุ่มปลดแบตเตอรี่

	 ในการถอดแบตเตอรี ่WB37 ให้กดปุ่มปลดแบตเตอรี่ค้างไว ้จากนั้นดันแบตเตอรี่ลง

เตรียมรีโมทคอนโทรลให้พร้อม

การติดต้ังแบตเตอร่ีโดรนอัจฉริยะ WB37
ปฏิบัติตามคําแนะนําด้านล่างเพื่อติดตั้งแบตเตอรี่หากใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ WB37 สําหรับแหล่งจ่ายไฟของรีโ
มทคอนโทรล

1.	 ดันปุ่มปลดล็อกฝาครอบด้านหลังจนสุดเพื่อเปิดฝาครอบด้านหลัง
2.	 ใส่แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ WB37 ในช่องใส่แบตเตอรี่แล้วดันขึ้นไปด้านบน จะมีเสียงคลิกดังขึ้นเพื่อบ่งบอกว่าแ

บตเตอรี่ได้รับการติดตั้งอย่างแน่นหนาแล้ว
3.	 ปิดฝาครอบด้านหลัง
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นาโนซิม

การติดต้ังดองเกิลและซิมการ์ด

	 ฟังก์ชันที่เกี่ยวข้องของดองเกิลไม่มีการรองรับในบางประเทศหรือภูมิภาค ปฏิบัติตามกฎหมายและระเบีย
บข้อบังคับในท้องถิ่น

	 ใช้ดองเกิลที่ได้รับอนุมัติจาก DJI เท่านั้น (ชื่อ: DJI Cellular Dongle (LTE USB Modem) รุ่น: IG830).
	 ดองเกิลและนาโนซิมการ์ดช่วยให้รีโมทคอนโทรลเข้าถึงเครือข่ายและแพลตฟอร์มบางอย่าง เช่น DJI Agras 
Intelligent Cloud ได้ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ใส่อย่างถูกต้อง มิฉะน้ันจะไม่สามารถเข้าใช้เครือข่ายได้

1.	 กดปุ่มปลดล็อกฝาครอบด้านหลังเพื่อเปิดฝาครอบด้านหลัง 1  ถอดสกรู 2  และเปิดฝาครอบช่องดองเกิล 3

2.	 ใส่นาโนซิมการ์ดเข้าไปในดองเกิล 4  ใส่ดองเกิลลงในข้ัวต่อ USB-C ในช่องใส่ดองเกิล 5  ปิดฝาครอบช่องดองเกิล 
6

3.	 ยึดสกรูกลับเข้าที่ 7  ปิดฝาครอบด้านหลัง 8
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การปรับเสาอากาศ
ยกเสาอากาศขึ้นแล้วปรับ ตำ�แหน่งของเสาอากาศมีผลต่อความแรงของสัญญาณรีโมทคอนโทรล

การติดต้ังดองเกิล RTK
เม่ือเพ่ิมจุดด้วยรีโมทคอนโทรลเพ่ือวางแผนพ้ืนท่ีการทํางาน ให้ต่อข้ัวต่อดองเกิล RTK (สําหรับ DJI RC Plus) และดองเกิล 
RTK เข้ากับรีโมทคอนโทรลเพ่ือให้ได้ตําแหน่งท่ีแม่นยําย่ิงข้ึน

1.	 ติดตั้งขั้วต่อดองเกิล RTK เข้ากับพอร์ต USB-A บนรีโมทคอนโทรลและขันสกรูสองตัวให้แน่น
2.	 ติดตั้งดองเกิล RTK เข้ากับขั้วต่อดองเกิล RTK

การเปิดใช้งานแบตเตอร่ีภายใน
ต้องชาร์จแบตเตอรี่ภายในก่อนการใช้งานครั้งแรก ต่อเครื่องชาร์จแบบพกพา 65W เข้ากับพอร์ต USB-C บนรีโมท
คอนโทรลและต่อเครื่องชาร์จเข้ากับเต้าเสียบ ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะเริ่มกะพริบเพื่อบ่งบอกว่าแบตเตอรี่ภ
ายในถูกเปิดใช้งานแล้ว

B

A B A

รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบิน
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าชาร์จรีโมทคอนโทรลและแบตเตอร่ีจนเต็มแล้ว สารกำ�จัดศัตรูพืชท่ีจำ�เป็นมีปริมาณเพียงพอ
2.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าถังพ่นและแบตเตอรี่โดรนเข้าที่อย่างแน่นหนาแล้ว
3.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าชิ้นส่วนทั้งหมดติดตั้งอย่างแน่นหนา
4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเชื่อมต่อสายเคเบิลทั้งหมดอย่างถูกต้องและแน่นหนา



AGRAS T50/T25 คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ

44 © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์ 

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าติดตั้งใบพัดอย่างแน่นหนาแล้ว ไม่มีสิ่งแปลกปลอมอยู่ในหรือบนมอเตอร์และใบพัด ทั้งใบพั
ดและขาของใบพัดกางออกแล้วและขันตัวล็อกขาให้แน่นเรียบร้อยแล้ว

6.	 กล้อง FPV และระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลสะอาดและอยู่ในสภาพด ี
7.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าระบบการฉีดพ่นไม่ถูกปิดกั้นในทิศทางใดทิศทางหนึ่ง
8.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าท่อสปริงเกลอร์ไม่มีฟองอากาศ ปล่อยฟองอากาศออกเนื่องจากอาจส่งผลต่อประสิทธิภา

พของสปริงเกลอร์

การเริ่มระบบ
1.	 กดปุ่มเปิด/ปิดบนรีโมทคอนโทรลหนึ่งครั้ง จากนั้นกดค้างไว้เพื่อเปิดรีโมทคอนโทรล ตรวจสอบให้แน่ใจว่า DJI 

Agras เปิดอยู่
2.	 กดปุ่มเปิด/ปิดที่แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแล้วปล่อย จากนั้นกดค้างไว้เพื่อเปิดโดรน
3.	 ตรวจสอบหน้าจอหลักใน DJI Agras ให้แน่ใจว่าโดรนเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรลแล้ว
4.	 หากใช้ RTK สำ�หรับการระบุตำ�แหน่ง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ตั ้งค่าแหล่งสัญญาณ RTK อย่างถูกต้อง 

(สถานีเคลื่อนที่ D-RTK 2 หรือบริการ RTK ของเครือข่าย) ไปที่ Operation View ในแอป แตะ  แล้วเลือก 
RTK เพื่อดูและตั้งค่า

	 ตั้งค่าแหล่งสัญญาณ RTK เป็น None (ไม่ม)ี หากไม่ได้ใช้การวางตําแหน่ง RTK มิฉะนั้น โดรนจะไม่สามารถบิน
ขึ้นได้หากไม่มีข้อมูลที่แตกต่างกัน

5.	 รอให้ค้นหาดาวเทียม ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีสัญญาณ GNSS ที่แรง และตรวจสอบให้แน่ใจว่าการวัดทิศทางขอ
งโดรนโดยใช้เสาอากาศคู่พร้อมแล้ว (หากเสาอากาศคู่ไม่พร้อมหลังจากรอเป็นเวลานาน ให้ย้ายโดรนไปยังพื้นที่เ
ปิดที่มีสัญญาณ GNSS แรง)

การปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหล

ควรปรับเทียบเม่ือใด
1.	 การใช้ของเหลวที่มีความหนืดต่างกัน
2.	 ข้อผิดพลาดระหว่างค่าจริงและค่าทางทฤษฎีของพื้นที่ที่เสร็จสมบูรณ์จะสูงกว่า 15%

ข้ันตอนการปรับเทียบ
1.	 เติมน้ำ�ประมาณ 2 ลิตรลงในถังพ่น
2.	 ในแอป ให้ไปท่ี Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะ  >  ตามด้วย Spraying System Calibration 

(การปรับเทียบระบบสเปรย์) จากนั้นแตะ Calibration (การปรับเทียบ) ที่ด้านขวาของส่วน Flow Meter 
Calibration (การปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหล)

3.	 แตะ Start Calibration (เริ่มการปรับเทียบ) ระบบจะเริ่มต้นการปรับเทียบโดยอัตโนมัต ิผลลัพธ์ของการปรับเที
ยบจะแสดงในแอปเมื่อเสร็จสิ้น

หลังจากปรับเทียบสําเร็จแล้ว ผู้ใช้สามารถดําเนินการต่อได้

หากการปรับเทียบล้มเหลว ให้แตะการแจ้งเตือนเพื่อดูและแกไข้ปัญหา ปรับเทียบใหม่เมื่อปัญหาได้รับการแก้ไขแล้ว

	 ในระหว่างการปรับเทียบ ให้แตะ  จากนั้น  เพื่อยกเลิก หากการปรับเทียบถูกยกเลิก ความแม่นยำ�ขอ
งมิเตอร์วัดอัตราการไหลจะขึ้นอยู่กับข้อมูลก่อนเริ่มการปรับเทียบ
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ปรับเทียบเข็มทิศ
	 การปรับเทียบเข็มทิศเป็นสิ่งสําคัญ ผลการปรับเทียบจะส่งผลต่อความปลอดภัยในการบิน โดรนอาจทํา

งานผิดปกติหากไม่ได้ปรับเทียบเข็มทิศ
	 ห้ามปรับเทียบเข็มทิศในที่ที่มีโอกาสเกิดการรบกวนของแม่เหล็กอย่างรุนแรง ซึ่งรวมถึงพื้นที่ที่มีเสาหรือ

ผนังอเนกประสงค์ที่มีการเสริมเหล็ก
	 ระหว่างการปรับเทียบ ห้ามพกพาวัสดุที่มีอำ�นาจแม่เหล็กติดตัวไปด้วย เช่น กุญแจหรือโทรศัพท์มือถือ
	 หลังจากปรับเทียบสําเร็จ เข็มทิศอาจผิดปกติเมื่อคุณวางโดรนบนพื้น อาจเป็นเพราะการรบกวนของแม่

เหล็กใต้พื้นดิน ให้ย้ายโดรนไปที่อื่นแล้วลองอีกครั้ง

เม่ือแอปแจ้งเตือนให้ทำ�การปรับเทียบเข็มทิศ ให้คุณปรับเทียบเข็มทิศ ขอแนะนำ�ให้ปรับเทียบเข็มทิศขณะท่ีถังว่างเปล่า

1.	 แตะ  จากน้ัน  เล่ือนแถบเล่ือนไปท่ีด้านล่าง และเลือก Sensor Calibration (การปรับเทียบเซนเซอร์) จากน้ันเลือก 
Compass Calibration (การปรับเทียบเข็มทิศ) แตะ Calibration (การปรับเทียบ) ในส่วนการปรับเทียบเข็มทิศ

2.	 ถือโดรนในแนวนอนแล้วหมุน 360 องศา รอบแกนแนวตั้งโดยให้โดรนอยู่เหนือพื้นดินประมาณ 1.2 เมตร การป
รับเทียบจะเสร็จสิ้นเมื่อแอปแสดงว่าการปรับเทียบสำ�เร็จแล้ว

3.	 หากแอปแสดงว่าโดรนเอียง แสดงว่าการปรับเทียบแนวนอนล้มเหลว ผู้ใช้ควรเอียงโดรนและหมุนในแนว
นอน การปรับเทียบจะเสร็จสิ้นเมื่อแอปแสดงว่าการปรับเทียบสำ�เร็จแล้ว เพื่อลดจำ�นวนการหมุนที่จำ�เป็น 
โดรนควรเอียงอย่างน้อย 45 องศา
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การบินขึ้น/การลงจอด
คำ�สั่งจากก้านควบคุมแบบผสมผสาน (CSC) ด้านล่างนี้ใช้เพื่อเริ่มและหยุดการทำ�งานของมอเตอร์ ตรวจสอบให้ 
แน่ใจว่าคุณดำ�เนินการ CSC ในการเคลื่อนไหวต่อเนื่องเพียงครั้งเดียว มอเตอร์เริ่มเร่งความเร็วที่รอบเดินเบา 
ปล่อยก้านควบคุมทั้งสองพร้อมกัน บินขึ้นทันทีที่มอเตอร์หมุน มิฉะนั้น โดรนอาจสูญเสียการทรงตัว หมุนรอบ หรือแ
ม้แต่บินขึ้นเองและเสี่ยงต่อการเกิดความเสียหายหรือการบาดเจ็บได้

บินขึ้น
ดันก้านควบคุมทั้งสองอันลงไปที่มุมด้านใน หรือปัดออกไปที่มุมด้านนอก เพื่อเริ่มการทำ�งานของมอเตอร ์

หรือ

ลงจอด
ในการลงจอด ให้ดึงคันบังคับลงเพื่อลดระดับจนกระทั่งโดรนแตะพื้น การดับเครื่องมอเตอร์ทำ�ได้สองวิธี

วิธีที่ 1: เมื่อโดรนลงจอดแล้ว กดก้านควบคุมลงและค้างไว้ มอเตอร์จะหยุดหลังจากนั้นสามวินาที

ก้านคันเร่ง (คันบังคับซ้ายในโหมด 2)

วิธีที่ 2: เมื่อโดรนลงจอดแล้ว ให้กดก้านคันเร่งลง และดำ�เนินการ CSC แบบเดียวกับที่ใช้ในการสตาร์ทมอเตอร์ ปล่อ
ยก้านควบคุมทั้งสองอันทันทีที่มอเตอร์ดับ

หรือ

	 ใบพัดท่ีหมุนอาจเป็นอันตรายได้ อย่าเข้าใกล้ใบพัดและมอเตอร์ท่ีกำ�ลังหมุน ห้ามสตาร์ทเคร่ืองในพ้ืนท่ีจำ�กัด 
หรือในท่ีท่ีมีคนอยู่บริเวณใกล้เคียง

	 รักษาการควบคุมรีโมทคอนโทรลตลอดเวลาที่มอเตอร์ทำ�งาน
	 ห้ามปิดมอเตอร์ระหว่างการบิน เว้นแต่เมื่อเกิดสถานการณ์ฉุกเฉินและการทำ�เช่นนั้นจะช่วยลดความเสี่ย

งต่อความเสียหายหรือการบาดเจ็บ
	 แนะนำ�ให้ใช้วิธีที่ 1 เพื่อทำ�การหยุดมอเตอร ์เมื่อใช้วิธีที ่2 เพื่อทำ�การหยุดมอเตอร ์โดรนอาจพลิกคว่ำ�หา

กไม่ได้ลงจอดอย่างสมบูรณ์ โปรดใช้วิธีที ่2 ด้วยความระมัดระวัง
	 หลังจากลงจอดแล้ว ให้ปิดโดรนก่อนปิดรีโมทคอนโทรล
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รีโมทคอนโทรล 
(โหมด 2)

โดรน หมายเหตุ

ก้านควบคุมซ้าย

ก้านคันเร่ง: ดันก้านควบคุมซ้ายในแนวตั้งเพื่อควบคุมระดับความสูง
ของโดรน

ดันก้านควบคุมข้ึนเพ่ือเพ่ิมระดับความสูง ดันก้านควบคุมลงเพ่ือลดระดับ 
ใช้ก้านควบคุมซ้ายเพ่ือข้ึนบินเม่ือมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบเดินเบา 
ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงจุดก่ึงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิงดันก้านควบคุม
ถูกออกไปจากจุดก่ึงกลางมากเท่าไร โดรนก็จะเปล่ียนระดับความสูงได้เร็
วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้านควบคุมซ้าย
ก้านหางเสือ: ดันก้านควบคุมซ้ายในแนวนอนเพื่อควบคุมทิศทางขอ
งโดรน

ดันไปทางซ้ายเพื ่อหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกาและไปทางขวาเพื ่
อหมุนโดรนตามเข็มนาฬิกา ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงจุดกึ่งกลาง 
โดรนจะบินอยู่กับที่ ยิ่งดันก้านควบคุมออกห่างจากจุดกึ่งกลางเท่า
ไร โดรนก็จะยิ่งหมุนเร็วขึ้นเท่านั้น 

ก้านควบคุมขวา ก้านบังคับก้มเงย: ดันก้านควบคุมขวาในแนวตั้งเพื่อควบคุมการก้มเ
งยของโดรน

ดันก้านควบคุมขึ้นเพื่อบินไปข้างหน้า หรือดันลงเพื่อบินถอยหลัง 
ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงจุดกึ่งกลาง โดรนจะบินอยู่กับที ่ดันก้านควบคุ
มไปให้ไกลขึ้นเพื่อให้ได้มุมก้มเงยที่มากขึ้นและบินได้เร็วยิ่งขึ้น

ก้านควบคุมขวา ก้านบังคับการเอียง: ดันก้านควบคุมด้านขวาในแนวนอนเพื่อควบคุ
มการเอียงของโดรน

ดันก้านควบคุมทางซ้ายเพื่อบินไปทางซ้าย และดันไปทางขวาเพื่อ 
บินไปทางขวา ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ดันก้า
นควบคุมไปให้ไกลข้ึนเพ่ือให้โดรนเอียงมากข้ึนและบินได้เร็วย่ิงข้ึน 

การบินแบบควบคุมความเร็ว/หลบหลีก

การควบคุมโดรน
ส่วนนี้อธิบายวิธีการควบคุมทิศทางของโดรนผ่านรีโมทคอนโทรล สามารถตั้งค่าการควบคุมเป็นโหมด 1 โหมด 2 
หรือโหมด 3 ตัวอย่างเช่น คำ�อธิบายต่อไปนี้ใช้โหมด 2:
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โหมดการบิน
โดรนจะบินในโหมด N (ปกติ) เป็นค่าเริ่มต้น ผู้ใช้สามารถสลับไปมาระหว่างโหมดการบินโดยสลับสวิตช์โหมดโดรนบน
รีโมทคอนโทรลเมื่อเปิดใช้งานโหมด A ในแอป

โหมด N/โหมด F (ปกติ): โดรนใช้ GNSS หรือโมดูล RTK ในการระบุตำ�แหน่ง เมื่อสัญญาณ GNSS แรง โดรนจะใช้ 
GNSS ในการระบุตำ�แหน่ง เมื่อโมดูล RTK เปิดใช้งานและการส่งข้อมูลที่แตกต่างกันมีความแรง จะทำ�การระบุตำ�แห
น่งในระดับเซนติเมตร และจะเปลี่ยนกลับเป็นโหมด A เมื่อสัญญาณ GNSS อ่อนหรือเมื่อเข็มทิศมีสัญญาณรบกวน

โหมด S (ตรงกับโหมด A หรือ Attitude): GNSS ไม่ได้ใช้ในการระบุตำ�แหน่งและโดรนสามารถรักษาระดับความสูงไ
ด้โดยใช้บารอมิเตอร์เท่านั้น ความเร็วในการบินในโหมด A ขึ้นอยู่กับสภาพแวดล้อม เช่น ความเร็วลม

คำ�เตือนโหมด Attitude (การรักษาระดับความสูง)
ในโหมด A โดรนไม่สามารถจัดตําแหน่งตัวเองได้และได้รับผลกระทบจากสภาพแวดล้อมได้ง่าย ซึ่งอาจส่งผลให้มีการ
เลื่อนในแนวราบ ใช้รีโมทคอนโทรลเพื่อจัดตําแหน่งโดรน

การบินโดรนในโหมด A อาจเป็นเรื่องยาก หลีกเลี่ยงการบินในพื้นที่จํากัดหรือในพื้นที่ที่มีสัญญาณ GNSS อ่อน 
มิฉะนั้นโดรนจะเข้าสู่โหมด A ซึ่งนําไปสู่ความเสี่ยงต่อการบินที่อาจเกิดขึ้น ให้ลงจอดโดรนในที่ปลอดภัยโดยเร็วที่สุด

โหมดการทํางานการทําแผนที่
หลังจากเพิ่มจุดขอบเขตของพื้นที่งานแล้ว แอปจะสร้างเส้นทางงานโดยอัตโนมัต ิโดรนจะดําเนินการทำ�แผนที่ไปตาม
เส้นทางและถ่ายภาพสําหรับพื้นที่งานของการทำ�แผนที ่แอปจะสร้างแผนที ่HD ใหม่โดยใช้ภาพถ่ายหลังจากการบินเ
พื่อให้ผู้ใช้สามารถวางแผนแปลงบนแผนที ่HD ได้

ข้ันตอนการปฏิบัติงาน
คำ�แนะนำ�ด้านล่างจะใช้การทำ� Route Mapping (การทำ�แผนที่เส้นทาง) เป็นตัวอย่าง ใน Operation View 
(มุมมองการทํางาน) แตะปุ ่มสลับโหมดที่ด้านซ้ายบน แล้วเลือก Route Mapping (การทําแผนที่เส้นทาง) 
บนแผงการทําแผนที่

Route Type

Area Route

Maps entire area. Mapping

 this route type is time 

consuming and of high 

accuracy

Boundary Route

Maps a boundary of the 

area with a width of 20m.

 Mapping this route type 

is time efficient and of 

moderate accuracy

Resolution

HighMedium

High-resolution reconstruction

�(2K) outputs high quality images, 

but is more time-consuming than 

medium-resolution reconstruction

(1K)

Task Settings

Mapping Area

135.17

Ha

Est. Photo Count

92

Est. Flight Time

4

min

Fields

Add

Save

Exit

33.2 40.0/

L

RTK

16

100

%

Ready to GO (Vision)

12.3

Flow

minL/

65.12

Covered

ha

4.2

m

Altitude

2.5 s

/

m

Speed

164.9

m

Distance

Crosshair

Add point

RC

Aircraft

2

km

1

2

3

45
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1.	 เลือก Area Route (เส้นทางของพื้นที)่ หรือ Boundary Route (เส้นทางของเขตแดน)
ใน Area Route การทําแผนที่และการสร้างแบบจำ�ลองจะเกิดขึ้นในพื้นที่งานทั้งหมด หลังจากการสร้างแบบจ
ำ�ลองเสร็จสมบูรณ์แล้ว ให้แตะ Identify Field (ระบุแปลง) เพื่อระบุขอบเขตของแปลงรวมถึงสิ่งกีดขวาง ใน 
Boundary Route การทําแผนที่และการสร้างแบบจำ�ลองจะเกิดขึ้นกับเขตแดนของพื้นที่งานเท่านั้น ซึ่งใช้เวลา
น้อยกว่าและเหมาะสำ�หรับพื้นที่ที่ไม่มีสิ่งกีดขวาง

2.	 เลือกความละเอียด
3.	 แตะเพื่อเลือกโหมดสําหรับการเพิ่มจุด

Crosshair (เป้าเล็ง) จะถูกต้ังค่าไว้เป็นค่าเร่ิมต้น ลากแผนท่ีและแตะ Add (เพ่ิม) เพ่ือเพ่ิมจุดท่ีเป้าเล็ง หากเลือก 
Add Point with RC (เพิ่มจุดด้วย RC) หรือ Add Point with Aircraft (เพิ่มจุดด้วยโดรน) ให้เดินโดยถือรีโม
ทคอนโทรลไปยังตําแหน่งที่ต้องการหรือบินโดรนไปยังตําแหน่งที่ต้องการแล้วแตะ Add (เพิ่ม)

4.	 แก้ไขจุดขอบเขต:
แตะจุดขอบเขตที่เพิ่มเข้ามาเพื่อเลือกจุดนั้น แล้วลากเพื่อย้ายจุด แตะจุดสองครั้งเพื่อลบ

5.	 ปรับทิศทางของเส้นทาง:
เส้นทางที่สร้างโดยอัตโนมัติจะขนานไปกับด้านที่ยาวกว่าของพื้นที่การสร้างแผนที่ ผู้ใช้สามารถปรับทิศทางของ
เส้นทางได้โดยวิธีต่อไปนี:้
a. �ลาก  เพื่อปรับทิศทางการบินของเส้นทางที่วางแผนไว ้แตะ  เพื่อแสดงเมน ูFine Tuning (ปรับละเอียด) 

และทำ�การปรับ
b. �แตะเขตแดนใดเขตแดนหนึ่งเพื่อเลือก แล้วแตะสองครั้งเพื่อจัดแนวทิศทางของเส้นทางให้ตรงกับเขตแดนที่

เลือก
แตะ  เพื่อบันทึกและตั้งชื่อพื้นที่การสร้างแผนที ่แตะ  และเลื่อนแถบเลื่อนเพื่อปล่อยโดรน โดรนจะบินโดยอัตโนมั
ติไปตามตามเส้นทางเพื่อปฏิบัติงานทำ�แผนที่และลงจอดหลังจากที่การทำ�งานเสร็จสมบูรณ์ ตรวจสอบความคืบหน้า
ที่ด้านขวาบนของหน้าจอในแอป รอให้การสร้างแบบจำ�ลองใหม่เสร็จสมบูรณ ์แผนที่ที่สร้างขึ้นใหม่จะแสดงบนแผนที่
ฉบับเดิม

	 หากการปฏิบัติงานทำ�แผนที่หยุดหรือหยุดชั่วคราวในระหว่างการบินและมีการเพิ่มแปลงสำ�หรับการทำ�แ
ผนที่แปลงใหม่ ผู้ใช้จะสามารถดูการปฏิบัติงานที่หยุดหรือหยุดชั่วคราวในรายการการปฏิบัติงานได้เท่า
นั้น จะไม่สามารถกลับมาเริ่มปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิมได้

	 หากผู้ใช้ออกจากการปฏบัติงานทำ�แผนที่ในระหว่างการสร้างแบบจำ�ลอง ให้เลือกการปฏิบัติงานในรายก
ารการปฏิบัติงาน และแตะ  เพื่อเริ่มการสร้างแบบจำ�ลองอีกครั้ง

	 ขั ้นตอนการทำ� Fruit Tree Mapping (การทําแผนที ่ไม้ผล)เหมือนกันกับขั ้นตอนของ Route 
Mapping (ไม่จำ�เป็นต้องตั้งค่า Area/Boundary Route และความละเอียด)

การประยุกต์ใช้ผลของการสร้างแบบจำ�ลอง

การระบุแปลง
1.	 หลังจากการสร้างแบบจำ�ลองเสร็จสมบูรณ์แล้ว ให้แตะ Identify Field (ระบุแปลง) แอปจะระบุและทําเครื่องหม

ายเขตแดนของแปลงและสิ่งกีดขวาง
2.	 เมื่อจําเป็นต้องปรับขอบเขตของแปลง ให้แตะเพื่อเลือกแปลงแล้วแตะ Boundary Tuning (การปรับขอบเขต) 

เพื่อแก้ไขจุดขอบเขต เช่น การปรับตําแหน่งจุดและการเพิ่มจุด การดําเนินการจะเหมือนกับการแก้ไขแปลงในโห
มดการทำ�งาน Route แตะ Confirm (ยืนยัน) หลังจากแก้ไข

3.	 ปรับเขตแดนสําหรับแปลงอื่น ๆ หากจําเป็น
4.	 หากผลของการระบุตรงกับสถานการณ์การปฏิบัติงานที่เกี่ยวข้อง ให้เลือกแปลงหนึ่งแปลงหรือหลายแปลง 

และแตะ Save (บันทึก) เพื่อบันทึกแปลงลงในรายการแปลงในการทำ�งาน (Route) ผู้ใช้สามารถใช้แปลงในโหม
ดการทำ�งาน Route ได้อย่างง่ายดาย
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กำ�ลังวางแผนเส้นทาง
หลังจากการสร้างแบบจำ�ลองใหม ่ให้แตะ Route Planning (วางแผนเส้นทาง) เพื่อวางแผนแปลงบนแผนที่ HD ขั้
นตอนจะเหมือนกับการวางแผนแปลงในโหมดการทำ�งาน Route ผู้ใช้ยังสามารถแตะ  เพื่อยกเลิกการเลือกปัจจุ
บันและเริ่มการทําแผนที่ใหม่ได้ ต่อไปนี้จะอธิบายขั้นตอนการวางแผนเส้นทางสำ�หรับการทำ� Fruit Tree Mapping 
(การทําแผนที่ไม้ผล)
1.	 หลังจากการสร้างแบบจำ�ลองเสร็จสมบูรณ์แล้ว ให้แตะ Route Planning (วางแผนเส้นทาง)
2.	 แตะ Add (เพิ่ม) จากนั้นเลือก Predefined Route (กำ�หนดเส้นทางไว้ล่วงหน้า) หรือ Custom Route 

(กำ�หนดเส้นทางเอง)
3.	 ลากแผนที่และแตะ Add (เพิ่ม) เพื่อเพิ่มจุดที่เป้าเล็ง จะเป็นการสร้างเส้นทางการบินโดยอัตโนมัติในแปลงเกษต

รที่วางแผนไว้หลังจากที่เพิ่มจุดในโหมด Predefined Route (กำ�หนดเส้นทางไว้ล่วงหน้า) ซึ่งเหมาะกับสวนผล
ไม้ที่ปลูกไว้อย่างสม่ำ�เสมอ ในโหมด Custom Route ให้แตะแผนที่เพื่อเพิ่มจุดตามการจัดเรียงของต้นผลไม ้จา
กนั้นเส้นทางการบินจะมีจุดที่ได้เพิ่มเข้ามา โหมดนี้เหมาะสำ�หรับสวนผลไม้ที่มีต้นกระจัดกระจายที่ต้องใช้เส้นทาง
การบินแบบกำ�หนดเอง

4.	 แตะ Confirm (ยืนยัน) เพื่อบันทึกแปลงเกษตรที่วางแผนไว ้เลือกแปลงในรายการแผนเพื่อปรับเส้นทางและตั้ง
ค่าพารามิเตอร์ ผู้ใช้ยังสามารถเลือกแปลงและแก้ไขในโหมดการทำ�งาน Fruit Tree ได้เช่นกัน

การอัปโหลดผลลัพธ์ 
อัปโหลดผลลัพธ์การทำ�แผนที่ไปยังคลาวด์เพื่อผูกกับบัญชีส่วนตัว ผู้ใช้สามารถเข้าสู่ระบบบัญชีบนรีโมทคอนโท
รลอีกเครื่องและดาวน์โหลดแผนที่ HD จากคลาวด์ได้ แตะ  ใน Operation View และตั้งแผนที่ชั้นที่สองของ 
HD เป็นแผนที ่บัญชีส่วนตัว แตะ  ในหน้า Home (หน้าแรก) จากนั ้นเลือก Reconstruction Output 
(เอาต์พุตการสร้างใหม่) ในเมนูดรอปดาวน์ที่ด้านบนของหน้าจอ แตะ   ที่มุมขวาบน และเลือกไฟล์เอาต์พุตการสร้า
งใหม่ที่ต้องการเพื่ออัปโหลด  จะปรากฏขึ้นบนมุมขวาบนของไฟล์เอาต์พุตการสร้างใหม่ที่เกี่ยวข้องหลังจากการอั
ปโหลดเสร็จสิ้น

โหมดการทํางาน Spraying (การพ่น)
โหมดการทํางาน Spraying ประกอบด้วยโหมดการทำ�งาน Route, Manual และ Fruit Tree ใช้ปุ่มสลับโหมดในแอ
ปเพื่อสลับระหว่างโหมด เลือกโหมดที่ต้องการสำ�หรับการพ่นตามสถานการณ์การใช้งาน

โหมดการใช้เส้นทาง
ในโหมดการทํางาน Route หลังจากการวางแผนแปลง การเพิ่มสิ่งกีดขวาง และการตั้งค่าพารามิเตอร์ แอปจะสร้าง
เส้นทางงานอย่างชาญฉลาดตามข้อมูลที่ผู้ใช้ป้อน ใช้โหมดการทำ�งานและเริ่มการปฏิบัติงาน โดยโดรนจะบินไปตาม
เส้นทางของงานโดยอัตโนมัติ เมื่อเพิ่มแผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าหลังจากการใช้โหมดการทำ�งานแล้ว โดรนจะทำ�การใ
ห้ปุ๋ยในอัตราที่แตกต่างกันตามข้อมูลที่ใส่ไว้ในแผนที่ ขณะเลือกโหมดการทำ�งาน A-B Route โดรนจะเดินทางตามเส้
นทางที่วางแผนไว้ล่วงหน้า โดรนรองรับการกําหนดเส้นทางการเชื่อมต่อและการกลับมาทำ�งานต่อ ตลอดจนฟังก์ชั
นระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูงและฟังก์ชันการหลบหลีกสิ่งกีดขวางของระบบมองภาพแบบกล้องส่อง
ทางไกลและเรดาร์แอเรย์เฟส ใช้แอปเพื่อปรับปริมาณการฉีดพ่นและความเร็วในการบิน แนะนำ�ให้ใช้โหมดการทำ�งาน 
Route สำ�หรับพื้นที่การฉีดพ่นขนาดใหญ่
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การดาวน์โหลดแผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้า
ดาวน์โหลดแผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าก่อนเพื่อทำ�การให้ปุ๋ยตามอัตราตัวแปร [1]

1. 	 ไปที่หน้าจอหลักในแอป DJI Agras และแตะ  เพื่อเข้าสู่หน้าจอการจัดการงาน
2. 	 เลือกแผนที่ที่กำ�หนดไว้ล่วงหน้าในเมนูดรอปดาวน์แล้วแตะ  บนด้านขวา เลือกไฟล์แผนที่ที่กำ�หนดในหน้าต่าง

ป๊อปอัปเพื่อดาวน์โหลด
3. 	 แผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าที่ดาวน์โหลดแล้วจะแสดงในแท็ก Prescription Map
ผู้ใช้ยังสามารถเก็บงานที่วางแผนไว้ล่วงหน้าใน DJI Terra หรือดาวน์โหลดจาก DJI SmartFarm บนการ์ด 
microSD จากนั้นใส่การ์ด microSD เข้าไปในรีโมทคอนโทรลเพื่อนำ�เข้างานเข้าสู่แอป
[1]	 ใช้ DJI SmartFarm กับเวอร์ชันเฟิร์มแวร์ที่กำ�หนดเพื่อดาวน์โหลดแผนที่ที ่กำ�หนดล่วงหน้าใน DJI Agras โปรดอัปเดตเฟิร์มแวร์ใ

ห้เป็นเวอร์ชันที่กำ�หนด

การวางแผนแปลงเกษตร
ไปที่ Operation View (มุมมองการทํางาน) ในแอป แตะปุ่มสลับโหมดที่ด้านซ้ายบน และเลือก Route (เส้นทาง) 
ในหน้าจอการเลือกโหมดการทำ�งาน แตะ  ที่ด้านขวาของหน้าจอเพื่อเลือกแปลงหรือประเภทการทำ�งาร A-B 
จากนั้นแตะ Add (เพิ่ม) คำ�แนะนำ�ด้านล่างจะใช้แปลงเป็นตัวอย่าง
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1.	 เลือกโหมดสำ�หรับการเพิ่มจุดและประเภทของจุดที่จะเพิ่ม
เลือกประเภทของจุดและเป้าเล็งจะตั้งเป็นค่าเริ่มต้น ลากแผนที่และแตะ Add (เพิ่ม) เพื่อเพิ่มจุดที่เป้าเล็ง 
หากเลือก Add Point with RC (เพิ่มจุดด้วย RC) หรือ Add Point with Aircraft (เพิ่มจุดด้วยโดรน) ให้เดินโ
ดยถือรีโมทคอนโทรลไปยังตําแหน่งที่ต้องการหรือบินโดรนไปยังตําแหน่งที่ต้องการแล้วแตะ Add (เพิ่ม)
แตะเพื่อเลือกจุดและลากเพื่อปรับตำ�แหน่ง แตะจุดสองครั้งเพื่อลบ

	 ต้องใช้แผนที่ที่แม่นยำ�ยิ่งขึ้นในการเพิ่มจุดโดยใช้เป้าเล็ง ควรใช้แผนที ่HD ที่สร้างขึ้นใหม่ในโหมดการทำ�
งานการทําแผนที ่หรือเลือกแหล่งที่มาของแผนที่ในแบบ HD Second-layer Map ใน  ภายใต้  เพื่
อปรับปรุงความถูกต้องของจุดที่เพิ่มเข้ามา

	 หากติดตั้งดองเกิล RTK เข้ากับรีโมทคอนโทรลเพื่อเพิ่มจุด ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เปิดใช้งานการระบุตํ
าแหน่ง RTK แล้ว ไปที่  แตะ RTK เพื่อเลือกแหล่งของสัญญาณ RTK และกำ�หนดค่าให้เสร็จสิ้น รอจ
นกระทั่งแถบสถานะระบบที่มุมบนซ้ายของหน้าจอเปลี่ยนเป็นสีเขียว ซึ่งบ่งบอกว่ามีการใช้การระบุตำ�แห
น่ง RTK อยู่
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2.	 ทำ�เครื่องหมายสิ่งกีดขวางและบริเวณที่ไม่มีการพ่น
a.	 เลือก Obstacle (สิ่งกีดขวาง) เป็นประเภทของจุด ลากแผนที่ และแตะ Add (เพิ่ม) เพื่อเพิ่มจุดที่เป้าเล็ง 

ส่ิงกีดขวางจะถูกทำ�เคร่ืองหมาย
b.	 เลือก Round (ทรงกลม) เป็นประเภทของจุด วงกลมสีแดงจะปรากฏบนแผนท่ี แตะตรงกลางวงกลมเพ่ือเลื

อกส่ิงกีดขวางแล้วลากเพ่ือปรับตำ�แหน่ง เลือกจุดสีแดงบนขอบวงกลมของส่ิงกีดขวางแล้วลากเพ่ือปรับรัศ
มี

c.	 เลือกบริเวณท่ีไม่มีการพ่นเป็นประเภทของจุด จากน้ันลากแผนท่ีเพ่ือเพ่ิมจุดขอบเขตรอบบริเวณท่ีไม่ต้องการ
ฉีดพ่น เช่น ท่ีโล่งและคูน้ำ�

3.	 ตั้งค่าพารามิเตอร์เส้นทาง
แอปจะสร้างเส้นทางงานโดยอัตโนมัติหลังจากนำ�แปลงไปใช ้จุดสีเขียวบนเส้นทางจะแสดงจุดเริ่มต้น ในขณะที่จุ
ดสีเหลืองจะแสดงจุดสิ้นสุด การตั้งค่าเส้นทางมีดังนี้
a.	 ลาก  ใกล้กับเส้นทางเพื่อปรับทิศทางการบินของเส้นทางที่วางแผนไว้ แตะ  เพื่อแสดงเมนู Fine 

Tuning (ปรับละเอียด) และทำ�การปรับเส้นทางด้วยตนเอง แตะเขตแดนใดเขตแดนหน่ึงเพ่ือเลือก แล้วแตะส
องคร้ังเพ่ือจัดแนวทิศทางของเส้นทางให้ตรงกับเขตแดนท่ีเลือก

b.	 ระยะห่างเส้นทาง: ต้ังค่าระยะห่างระหว่างเส้นทางใกล้กันสองเส้น

	 หากเปิดใช้งาน Auto Route Spacing Adjustment (การปรับระยะห่างระหว่างเส้นทางอัตโนมัต)ิ ใน 
Advanced Settings (การตั้งค่าขั้นสูง) ภายใต้ Aircraft Settings (การตั้งค่าโดรน) การปรับแบบละเ
อียดจะถูกใช้โดยอัตโนมัติหลังจากที่ผู้ใช้ปรับค่าของระยะห่าง ซึ่งจะทำ�ให้เส้นทางมีความเหมาะสมกับพื้น
ที่ปฏิบัติงานมากขึ้น

c.	 ขยายขอบแปลง: ปรับระยะห่างระหว่างขอบเขตกับเส้นทางท่ีอยู่ใกล้กับขอบเขตแปลง แตะเพ่ือเลือกขอบเขต
และปรับระยะห่างระหว่างเส้นทางและขอบเขตท่ีเลือก

d.	 ขอบเขตความปลอดภัยของส่ิงกีดขวาง: ปรับระยะห่างระหว่างขอบเขตของส่ิงกีดขวางและเส้นทางเพ่ือหลีก
เล่ียงโดรนไม่ให้บินเข้าใกล้ส่ิงกีดขวางมากเกินไป

e.	 จุดเริ่มต้น: แตะ Set (ตั้งค่า) ทางด้านขวาของ Start Point (จุดเริ่มต้น) เลือกจุดขอบเขตแล้วแตะ Save 
(บันทึก) จุดเร่ิมต้นของเส้นทางจะเปล่ียนเป็นตําแหน่งใกล้กับจุดขอบเขตท่ีเลือก

f.	 การต้ังค่าข้ันสูง: ผู้ใช้สามารถต้ังค่าพ้ืนท่ีท่ีครอบคลุม, มุมของทิศทางในการบิน, การแบ่งเส้นทาง และการข้ึน
บินด้วยความเร็วต่ำ�ได้ในการต้ังค่าข้ึนสูง

	 พ้ืนท่ีท่ีครอบคลุม: หากเลือก Route & Boundary (เส้นทางและขอบเขต) โดรนจะบินและพ่นไปรอบ ๆ ขอบเ
ขตของแปลงเกษตรหลังจากบินไปถึงจุดส้ินสุด

	 มุมของทิศทางในการบิน: เม่ือเปิดใช้งานการเพ่ิมประสิทธิภาพอัตโนมัติ แอปจะสร้างเส้นทางการบินท่ีเหมาะส
มท่ีสุดโดยอัตโนมัติ ผู้ใช้ยังสามารถปรับมุมของทิศทางในการบินด้วยตนเองได้เช่นกัน

	 การแบ่งเส้นทาง: แตะ Set เพ่ือเปิดการแบ่งส่วนเส้นทาง แตะและลากแถบเล่ือนไปด้านล่างเพ่ือปรับตำ�แหน่ง
ของจุดเร่ิมต้น (สีเขียว) และจุดส้ินสุด (สีเหลือง) เพ่ือแบ่งเส้นทาง

	 ข้ึนบินด้วยความเร็วต่ำ�: เม่ือเปิดใช้งาน โดรนจะบินข้ึนตามความสูงท่ีกำ�หนดไว้หากบินด้วยความเร็วต่ำ�เพ่ือหลี
กเล่ียงความเสียหายต่อพืช

4.	 แตะ ตั้งชื่อแปลงและบันทึก แปลงที่เพิ่มใหม่จะแสดงในรายการแปลง

การแก้าไขแปลงเกษตร
เลือกแปลงในรายการแปลงและแตะ  เพื่อเข้าสู่โหมด Edit (แก้ไข) ขั้นตอนการแก้ไขจะเหมือนกับการวางแผนแป
ลง แตะ Divide Field และเพิ่มจุดยึดเพื่อแบ่งแปลงที่เลือกออกเป็นหลายแปลง และตั้งค่าพารามิเตอร์แยกกัน แตะ 

 เพื่อบันทึก
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ดำ�เนินการปฏิบัติงาน
1.	 วางโดรนบนพื้นราบที่เปิดโล่ง โดยให้ด้านหลังของโดรนหันเข้าหาคุณ เปิดรีโมทคอนโทรล จากนั้นเปิดโดรน
2.	 ไปที่ Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะปุ่มสลับโหมดที่ด้านซ้ายบนของหน้าจอ แล้วเลือก Route 

(เส้นทาง) แตะ  ทางด้านซ้ายเพื่อเลือกแปลงจากรายการแปลง แตะ  เพื่อใช้แปลงนั้น
3.	 ตั้งค่าพารามิเตอร์ใน Task Setting (การตั้งค่างาน) ทางด้านซ้ายของหน้าจอ ผู้ใช้สามารถตั้งค่าปริมาณที่ฉีด

พ่น, ขนาดละอองในการพ่น, ความเร็วในการบิน, ความสูงเหนือพืชผล และการเว้นวรรคเส้นทางได ้แตะเพื่อเปิด
เมนูดรอปดาวน์ที่ด้านบนสุดของแผงการตั้งค่าและเลือก New Template (เทมเพลตใหม)่ คุณสามารถบันทึก
ค่าพารามิเตอร์ที่ตั้งไว้ปัจจุบันเป็นเทมเพลตได้เพื่อดำ�เนินการซ้ำ�

4.	 ปรับทิศทางของเส้นทาง:
a.	 หากตำ�แหน่งของแปลงท่ีวางแผนไม่ใช่แปลงปัจจุบัน ให้แตะ Rectify Offset (แก้ไขออฟเซต) และปรับตําแห

น่งเส้นทางโดยใช้ปุ่ม Fine Tuning (ปรับละเอียด)
b. 	 ลากแผนท่ีและแตะ Add (เพ่ิม) ทางด้านขวาของหน้าจอเพ่ือเพ่ิมจุดเช่ือมต่อท่ีเป้าเล็ง ผู้ใช้สามารถใช้จุดเช่ือมต่อและ 

Connection Routing (การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ) เพ่ือเปล่ียนเส้นทางการเช่ือมต่อเพ่ือหลบหลีกส่ิง
กีดขวางท่ีไม่ได้ทำ�เคร่ืองหมายไว้ในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร

5.	 เพิ่มแผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้า: แตะ  และเลือกแผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าจากรายการเพื่อดูตัวอย่าง แต่ละพื้นที่ข
องแปลงเกษตรบนแผนที่จะแสดงเป็นสีที่สอดคล้องกับปริมาณของวัสดุที่จะพ่นหรือหว่าน แตะ OK (ตกลง) เพื่
อใช้แผนที่ที่กำ�หนดล่วงหน้าที่เลือกไว้กับแปลงนั้น ๆ

6.	 แตะ  จากนั้นตรวจสอบสถานะของโดรนและการตั้งค่างาน ตั้งค่าเส้นทางการเชื่อมต่อ/ความสูง RTH 
ที่เหมาะสม และเลื่อนแถบเลื่อนเพื่อปล่อยโดรนขึ้นบิน โดรนจะดําเนินการโดยอัตโนมัติ

	 การกำ�หนดเส้นทางการเชื่อมต่อ ตลอดจนความสูงและความเร็วของ RTH สามารถปรับได้ภายใต้ Pre-
Task Auto Check (การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) และการต้ังค่าโดรน หากมีการปรับในตำ�แหน่งหน่ึง 
จะได้รับการอัปเดตโดยอัตโนมัติในอีกตำ�แหน่งหน่ึงด้วย

	 ผู้ใช้สามารถเปิดหรือปิดใช้งานระดับความสูงของเส้นทางการเชื่อมต่อได้ใน Pre-Task Auto Check 
(การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) หรือการตั้งค่าโดรน เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะบินไปยังจุดอ้างอิง 
(Waypoint) แรกที่ระดับความสูงของเส้นทางการเชื่อมต่อที่กําหนดไว้ล่วงหน้า และกลับไปยังเส้นทางบิ
นด้วยระดับความสูงนี้หลังจากหยุดการทํางานชั่วคราวและกลับมาทำ�ต่อ เมื่อปิดใช้งาน โดรนจะไปถึงจุด
อ้างอิงแรกด้วยระดับความสูงเหนือพืชพันธุ์ที่กําหนดไว้ล่วงหน้า

	 ให้บินขึ้นเฉพาะในพื้นที่เปิดโล่งและตั้งค่าความสูงในการบินขึ้นอัตโนมัติที่เหมาะสมตามสภาพแวดล้อมใน
การทำ�งาน

	 การทำ�งานจะถูกยกเลิกโดยอัตโนมัติหากมอเตอร์สตาร์ทก่อนเริ่มการทำ�งาน คุณจะต้องยกเลิกการปฏิบั
ติงานในรายการงาน

	 หลังจากเริ่มต้นแล้ว โดรนจะบินไปยังจุดเริ่มต้นของเส้นทางและล็อกทิศทางไปยังจุดเลี้ยวแรกตลอดระ
ยะเวลาของเส้นทางการบิน ในระหว่างการปฏิบัติงาน ผู้ใช้จะไม่สามารถควบคุมโดรนที่มุ่งหน้าตามทิศทา
งผ่านทางก้านควบคุมได้

	 โดรนจะไม่ทำ�การฉีดพ่นขณะบินตามระยะห่างระหว่างเส้นทางและบริเวณที่ไม่มีการพ่น แต่จะทำ�การฉีด
พ่นโดยอัตโนมัติขณะบินไปตามเส้นทางที่เหลือ ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการฉีดพ่น ความเร็วในการบิน 
และความสูงเหนือพืชพันธุ์ได้ในแอป

	 การทํางานสามารถหยุดชั่วคราวได้โดยการขยับก้านควบคุมเล็กน้อย โดรนจะบินอยู่กับที่และบันทึกจุด
หยุดพัก จากนั้นคุณจะสามารถควบคุมโดรนได้ด้วยตนเอง หากต้องการทำ�งานต่อ ให้เลือกจากแท็ก 
Executing (การดำ�เนินการ) อีกครั้งในรายการแปลง จากนั้นโดรนจะบินกลับไปที่จุดหยุดพักโดยอัตโน
มัติและทำ�งานต่อ โปรดให้ความสนใจกับความปลอดภัยของโดรนเมื่อกลับไปที่จุดพัก

	 ผู้ใช้สามารถตั้งค่าการดําเนินการที่โดรนจะดําเนินการหลังจากปฏิบัติการเสร็จสมบูรณ์ในแอป
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การกำ�หนดเส้นทางการเชื่อมต่อ

Connecting Routing (การกำ�หนดเส้นทางการเชื่อมต่อ): หมายถึงขั้นตอนที่โดรนบินจากตำ�แหน่งปัจจุ
บันไปยังเส้นทางการทำ�งาน ใช้ได้เฉพาะในโหมดการทำ�งาน Route (Field)

Connecting Routing แสดงตำ�แหน่งโดรนจากปัจจุบันไปยังเส้นทางการทำ�งาน และหลบหลีกสิ่งกีดขวางใด ๆ ที่ท
ำ�เครื่องหมายไว้นอกพื้นที่ปฏิบัติงานโดยอัตโนมัติในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร ผู้ใช้สามารถเพิ่มจุดเชื่
อมต่อซึ่งโดรนต้องบินผ่านในเส้นทางเชื่อมต่อเพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวางที่ไม่ได้ทำ�เครื่องหมายไว้ในระหว่างการวางแผ
นสำ�หรับแปลงเกษตร

1.	 ควรทำ�เครื่องหมายสิ่งกีดขวางทั้งหมดภายในหรือภายนอกพื้นที่ปฏิบัติงานในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแป
ลงเกษตร หลังจากเข้าสู่การทำ�งานหรือกลับมาทำ�งานต่อ เส้นทางการเชื่อมต่อที่คำ�นวณโดย Connection 
Routing จะแสดงในแผนที่โดยอัตโนมัติ

2.	 ให้ลากแผนที่เพื่อจัดแนวเครื่องหมายเป้าเล็งให้อยู่ในตำ�แหน่งที่ต้องการแล้วแตะ Connection Point เพื่อเพิ่ม
จุดเชื่อมต่อในตำ�แหน่งเป้าเล็ง

3.	 โดรนจะปฏิบัติงานโดยบินไปตามเส้นทางเชื่อมต่อ รวมถึงผ่านจุดเชื่อมต่อใด ๆ ที่มีการทำ�เครื่องหมายไว้ตลอดเ
ส้นทาง

เส้นทาง A-B
ในโหมดการทำ�งาน A-B Route โดรนจะเดินทางตามเส้นทางที่วางแผนไว้ล่วงหน้า สามารถใช้ฟังก์ชันการกลับมาทำ�
งานต่อและการปกป้องข้อมูล รวมถึงฟังก์ชันระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูงและการหลบหลีกสิ่งกีดขวา
งของระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกลและเรดาร์แอเรย์เฟสได ้ใช้แอปเพื่อปรับความเร็วในการบินและปริมาณก
ารฉีดพ่น แนะนำ�ให้ใช้โหมดการทำ�งาน A-B Route สำ�หรับพื้นที่การฉีดพ่นขนาดใหญ่ สามเหลี่ยม หรือสี่เหลี่ยม

เส้นทางการปฏิบัติงาน

Task Settings

Height Above Crops

m( )

5.5

Route Spacing

m( )

5.5

Spray Droplet 

Size

Medium

Flight Speed

km h( / )

5.5

Flow L min

10.0

/

Application Rate

L ha( / )

5.5

B

A

Start

Clear

33.2 40.0/

L

RTK

16

100

%

Planning in A-B Route mode

12.3

Flow

minL/

65.12

Covered

ha

4.2

m

Altitude

2.5 s

/

m

Speed

164.9

m

Distance

2

km

2

3

4

5

1

1.	 ตั้งค่าพารามิเตอร์การทํางาน
	 ผู้ใช้สามารถตั้งค่าปริมาณที่ฉีดพ่น, ขนาดละอองในการพ่น, ความเร็วในการบิน, ความสูงเหนือพืชผล 

และการเว้นวรรคเส้นทางได้ใน Task Setting (การตั้งค่างาน) ที่ด้านซ้ายของหน้าจอ
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2.	 บันทึก Point A และ B
	 บินโดรนไปยังจุดเริ่มต้น ซึ่งแสดงเป็น Point A หรือ B บินอยู่กับที่ แล้วแตะ Point A หรือ B บนหน้าจอ หรื

อกดปุ่มที่ปรับแต่งได้ล่วงหน้าบนรีโมทคอนโทรล Point A หรือ B จะปรากฏบนแผนที่หลังจากบันทึกแล้ว 
หากจำ�เป็นต้องปรับทิศทางสำ�หรับ Point A หรือ B ควรปรับทิศทางสำ�หรับ Point A หลังจากบันทึก Point A 
เช่นเดียวกันกับ Point B ผู้ใช้ควรบันทึก Point B และจากนั้นจึงปรับทิศทางของ Point B

	 โดรนจะทำ�การพ่นโดยอัตโนมัติเมื่อบินจาก Point A ไปยัง Point B
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้บันทึก Point A ก่อน Point B และระยะห่างระหว่าง Point A และ B มากกว่า 1 เมตร
	 ไม่สามารถบันทึก Point A และ B หากถังพ่นว่างเปล่าหรือความเร็วการบินของโดรนสูงกว่า 0.4 เมตร/วินาที
	 ผู้ใช้ไม่สามารถปรับตําแหน่งของ Point A หรือ B หลังจากบันทึกแล้วได้ เริ่มการทํางาน Route A-B 

ใหม่ หากจําเป็นต้องปรับ Point A หรือ B
	 เพื่อประสิทธิภาพสูงสุด ควรรักษาทิศทางของ Point A ถึง B ขนานกับด้านหนึ่งของพื้นที่การฉีดพ่นที่เ

ป็นรูปหลายเหลี่ยม

3.	 ปรับมุมสําหรับ Point A และ B
	 หลังจากบันทึก Point A หรือ B แล้ว ให้แตะปุ่มเพื่อมุ่งหน้าไป Point A/B บนหน้าจอ แล้วขยับก้านหางเสือบนรี

โมทคอนโทรล ทิศทางของโดรนตรงกับทิศทางของ Point A หรือ B ที่แสดงด้วยเส้นประบนหน้าจอ แตะปุ่มอีก
ครั้งเพื่อตั้งทิศทางที่มุ่งหน้าไปปัจจุบันให ้Point A หรือ B

	 ไม่สามารถตั้งค่าทิศทางไปยัง Point A หรือ B หากความเร็วในการหมุนของทิศทางของโดรนสูงกว่า 
15 องศา/วินาที

4.	 เลือกเส้นทาง
	 หลังจากบันทึก Point A และ B แล้ว แอปจะสร้าง Route R หรือ Route R’ เป็นค่าเร่ิมต้น แตะปุ่มน้ีเพ่ือสลับไปยัง 

Route L หรือ Route L’

A

B

A

B R1

R2

L1

L2 R3

R4

L3

L4 R5

…………

R6

L5

L6

Route L Route R
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5.	 ดำ�เนินการปฏิบัติงาน
	 แตะ  และเลื่อนแถบเลื่อนเพื่อเริ่มการทํางาน

	 หากเส้นทางที่เสร็จสิ้นยาวกว่าหรือเท่ากับสามเส้น (รวมเส้นทางจาก Point A ไป Point B) ผู้ใช้สามารถ
บันทึกเส้นทางเป็นแปลงเกษตรและใช้งานอีกครั้งได้

	 รักษาแนวสายตา (VLOS) กับโดรนของคุณระหว่างการปฏิบัติงาน
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีสัญญาณ GNSS ท่ีแรงระหว่างการทำ�งาน มิฉะน้ัน การปฏิบัติงานอาจไม่เสร็จสมบูรณ์
	 ผู้ใช้ไม่สามารถควบคุมโดรนที่กำ�ลังบินมุ่งหน้าผ่านก้านควบคุมระหว่างการปฏิบัติงานได้
	 เมื่อใช้ก้านควบคุมเพื่อควบคุมโดรนในโหมดการทำ�งาน A-B Route โดรนจะสลับไปที่โหมดการทำ�งาน 

Manual โดยอัตโนมัติ ปฏิบัติงานตามพฤติกรรมการบินให้เสร็จสิ ้น จากนั ้นจึงบินอยู ่ก ับที  ่
หากต้องการปฏิบัติงานต่อ ให้แตะ Resume (ดำ�เนินการต่อ) บนหน้าจอ โดรนกลับมาบินตามเส้นทางป
ฏิบัติการ โปรดดูข้อมูลเพิ่มเติมที่การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม

	 ในระหว่างการปฏิบัติงาน โดรนจะฉีดพ่นของเหลวขณะบินไปตามเส้นทางขนานกับเส้นจาก A ถึง B เท่า
นั้นและจะไม่ฉีดพ่นของเหลวขณะบินไปตามส่วนอื่น ๆ ของเส้นทาง

การทำ�งานแบบ Manual
โหมดนี ้เหมาะสำ�หรับพื ้นที ่ปฏิบัติงานที ่มีรูปทรงไม่สม่ ำ�เสมอ ในหน้าจอเลือกโหมดการทำ�งาน ให้เลือก M 
เพ่ือเข้าสู่โหมดการทำ�งาน Manual ผู้ใช้สามารถเลือกโหมด Manual หรือโหมด Manual Plus ได้ใน Task Setting 
(การตั้งค่างาน) ด้านซ้ายมือของหน้าจอ

โหมด Manual
ผู้ใช้สามารถตั้งค่าปริมาณที่ฉีดพ่น, ขนาดละอองในการพ่น, ความเร็วในการบิน, ความสูงเหนือพืชผล และการจำ�กัด
ความเร็วในการบินสูงสุดได ้ในโหมดนี ้ผู้ใช้สามารถควบคุมการเคลื่อนที่ทั้งหมดของโดรนได ้ฉีดของเหลวผ่านปุ่มฉีด
พ่นของรีโมทคอนโทรล และปรับอัตราการฉีดพ่นผ่านแป้นหมุน โปรดดูข้อมูลเพิ่มเติมที่การควบคุมระบบการฉีดพ่น

โหมด Manual Plus
ผู้ใช้สามารถตั้งค่าปริมาณที่ฉีดพ่น, ขนาดละอองในการพ่น, ความสูงเหนือพืชผล และการเว้นวรรคเส้นทางได้ แตะ 

 หรือ  บนหน้าจอ จากน้ันโดรนจะบินไปทางซ้ายหรือขวาท่ีระยะห่างท่ีต้ังไว้ล่วงหน้าสําหรับการเว้นวรรคเส้นทาง 
โดรนจะทำ�การฉีดพ่นโดยอัตโนมัติเม่ือเร่งไปข้างหน้า ถอยหลัง หรือในแนวทแยงมุม แต่จะไม่ฉีดพ่นเม่ือบินไปด้านข้าง

	 หลังจากติดตั้งสปริงเกลอร์เสริมและเปิดใช้งานโหมดเต็มรูปแบบในแอป โดรนจะฉีดพ่นโดยใช้สปริงเกล
อร์ด้านหลังเมื่อบินไปข้างหน้า และสปริงเกลอร์ด้านหน้าเมื่อบินไปข้างหลัง
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	 ภายใต้สภาพการทำ�งานที่เหมาะสมและหากเปิดใช้งานฟังก์ชันระบบรักษาความเสถียรตามระดับความสูง 
โมดูลเรดาร์จะรักษาระยะการฉีดพ่นระหว่างโดรนกับพืชพันธุ์

	 ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าไปจะล็อกหลังจากเปิด Course Lock ผู้ใช้สามารถควบคุมการเคลื่อนไหวอื่น ๆ 
ยกเว้นการทิศทางการเคลื่อนที่ไปข้างหน้าของโดรน

	 ในระหว่างการทํางาน ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการพ่น ความเร็วการบิน และความสูงเหนือพืชพันธุ์ได ้
ยกเว้นการเว้นวรรคเส้นทาง

โหมดการทํางาน Fruit Tree
โหมดน้ีเหมาะสําหรับการใช้งานในภูมิประเทศท่ีลาดชันท่ีมีพืชผลและไม้ผลบนภูเขา ผู้ใช้สามารถวางแผนแปลงบนแผนท่ี 
HD ที่สร้างใหม่ในแอปหรือวางแผนแปลงใน DJI SmartFarm หรือ DJI Terra ได้ ผู้ใช้สามารถรับแผนเกี่ยวกับ
การทำ�งานในโหมด Fruit Tree ได้โดยการดาวน์โหลดจาก DJI SmartFarm หรือนําเข้าจากการ์ด microSD 
และดำ�เนินงานในโหมดการทำ�งาน Fruit Tree

การดาวน์โหลด/นําเข้าข้อมูลการทำ�งาน Fruit Tree
1.	 ดาวน์โหลดจาก DJI SmartFarm: ไปท่ีหน้าจอหลักในแอป DJI Agras และแตะ  เพ่ือเข้าสู่หน้าจอการจัดการงาน 

แตะ  และเลือกการทำ�งาน Fruit Tree ท่ีต้องการในหน้าต่างป๊อปอัปและดาวน์โหลด
2.	 นำ�เข้าจากการ์ด microSD: ใส่การ์ด microSD ที่มีข้อมูลการวางแผนจาก DJI Terra ในช่องเสียบการ์ด 

microSD บนรีโมทคอนโทรล จากนั้น ไปที่หน้าจอหลักของ DJI Agras เลือกข้อมูลในหน้าต่างป๊อปอัปและนำ�เข้า 
ให้ไปที่การจัดการงานในหน้าจอหลักเพื่อดูข้อมูล

3.	 การทำ�งานที่ดาวน์โหลดหรือนําเข้าจะแสดงในรายการการปฏิบัติงานในโหมดการทำ�งาน Fruit Tree

การแก้าไขแปลงเกษตร
ไปท่ี Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะปุ่มสลับโหมด และเลือก Fruit Tree (ต้นผลไม้) บนหน้าจอการเลือก 
โหมดการทำ�งาน แตะ  ทางด้านซ้ายและเลือกการปฏิบัติงานในรายการการปฏิบัติงาน และแตะ Edit (แก้ไข) เพื่อแก้ไ
ขการวางแผนการดำ�เนินงานบนแผนที่ที่สร้างขึ้นใหม่

	 จะสามารถแก้ไขการปฏิบัติงานต้นผลไม้ที่นำ�เข้าจาก DJI SmartFarm หรือการ์ด microSD ได้ผ่านการ
แบ่งเส้นทางในแอปเท่านั้น

Edit Waypoint

Modify Result

Cancel
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Start

Tree Pole

BuildingTree Crown Water

Other
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1.	 แก้ไขผลลัพธ์
แตะ AI ด้านขวาบน จากน้ันแตะ Modify Result (แก้ไขผลลัพธ์) ด้านขวามือเพ่ือแก้ไขผลลัพธ์ท่ีระบุไม่ถูกต้องด้วย
ตนเอง ลากแผนท่ีและแตะ Add (เพ่ิม) เพ่ือเพ่ิมจุดเรือนยอดของต้นไม้ท่ีเป้าเล็ง แตะจุดสองคร้ังเพ่ือลบ เลือกประเ
ภทของจุดท่ีด้านล่างของหน้าจอและเพ่ิมจุดขอบเขตเพ่ือทำ�เคร่ืองหมายพ้ืนท่ี เช่น อาคาร เสา แหล่งน้ำ� หรืออ่ืน ๆ

2.	 ปรับระดับความสูงของจุดอ้างอิง
แตะท่ีจุดอ้างอิงเพ่ือเลือกและปรับระดับความสูงของจุดท่ีเลือก รองรับการปรับระดับความสูงหลายจุดในคร้ังเดียว

3.	 สลับเป็นมุมมอง 3D
แตะปุ่ม 3D และตรวจสอบความสูงสัมพัทธ์ของเส้นทางกับพื้นดิน รวมถึงความสูงของวัตถุแวดล้อมในมุมมอง 
3D แตะ Edit Waypoint (แก้ไขจุดอ้างอิง) จากนั้นแตะปุ่ม 3D คุณสามารถปรับระดับความสูงของจุดอ้างอิงใ
ห้แม่นยำ�มากขึ้นได้ในมุมมอง 3D

4.	 แก้ไขเส้นทาง
	 แตะ Edit (แก้ไข) และเข้าสู่มุมมองที่แสดงในรูปด้านล่าง ผู้ใช้สามารถปรับจุดขอบเขตและเส้นทางการบินได้

Route Distance(m)：

X injiang Data Field

Plants： 124

421.2

Exit

OK

Bypass Obstacles :

Target-oriented Spriayng

2021-10-21 16:30

Spray Mode

Height above Crops(m)

4.00

Route Spacing(m)

4.00

Route Smoothness

1.0

Boundary Point

Calibration Point

Point Type

Add

Tree Pole

BuildingTree Crown Water

Other

b

a

a.	 เพิ่มจุด
	 แตะและเลือกประเภทของจุด จากนั้นลากแผนที่แล้วแตะ Add (เพิ่ม) เพื่อเพิ่มจุดขอบเขตหรือจุดปรับเทียบที่เ

ป้าเล็ง
b.	 ตั้งค่าพารามิเตอร์เส้นทาง
	 แอปจะสร้างเส้นทางงานโดยอัตโนมัติหลังจากนำ�แปลงไปใช้ จุดสีเขียวบนเส้นทางจะแสดงจุดเริ่มต้น ในขณะ

ที่จุดสีเหลืองจะแสดงจุดสิ้นสุด การตั้งค่าเส้นทางมีดังนี้
	 ปรับทิศทางของเส้นทาง: ลาก  ใกล้กับเส้นทางเพื่อปรับทิศทางการบินของเส้นทางที่วางแผนไว้ แตะ  

เพื่อแสดงเมนู Fine Tuning (ปรับละเอียด) และทำ�การปรับตามต้องการ
	 โหมดฉีดพ่น: โหมดฉีดพ่นสำ�หรับโหมดการทำ�งาน Fruit Tree มีดังน้ี: การฉีดพ่นมาตรฐาน การฉีดพ่นเฉพาะจุด 

หรือการฉีดพ่นแบบเน้นไปยังเป้าหมาย มีวิธีการฉีดพ่นหกวิธีสำ�หรับสถานการณ์โหมดการทำ�งาน Fruit Tree 
เม่ือจับคู่กับประเภทแผนเส้นทางการบินแบบต่าง ๆ
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โหมดฉีดพ่น กำ�หนดเส้นทางไว้ล่วงหน้า กำ�หนดเส้นทางเอง
การสเปรย์แบบมาตรฐาน หลังจากเพิ่มจุดขอบเขตรอบแปลงแ

ล้วจะสร้างเส้นทางซิกแซ็กที่มีการเว้น
วรรคเส้นทางในแปลงแบบเดียวกันโ
ดยอัตโนมัติ โดรนจะทำ�การฉีดพ่นอย่
างต่อเนื่องตามเส้นทาง แต่ไม่ฉีดพ่นใ
นพื้นที่ที่ไม่มีต้นไม้

แตะบนแผนที่เพื่อเพิ่มจุดอ้างอิงตามต้น
ผลไม ้จากนั้นเส้นทางการบินจะสร้างขึ้น
ตามจุดอ้างอิงเหล่านั้น โดรนจะทำ�การฉี
ดพ่นอย่างต่อเนื่องตามเส้นทาง แต่เว้น
การฉีดพ่นในพื้นที่ที่ไม่มีต้นไม้

การฉีดพ่นเฉพาะจุด หลังจากเพิ่มจุดขอบเขตรอบแปลงแ
ล้ว จะสร้างเส้นทางการบินที่ประกอบ
ด้วยจุดศูนย์กลางเรือนยอดของต้นไ
ม้โดยอัตโนมัต ิโดรนจะหมุนโดยอัตโน
มัติและพ่นยาฆ่าแมลงเมื่อประจำ�ตำ�แ
หน่งเหนือจุดศูนย์กลางของเรือนยอ
ดเท่านั้น

แตะบนแผนที่เพื่อเพิ่มจุดอ้างอิงตามต้น
ผลไม ้แอปจะสร้างเส้นทางการบินที่เชื่อ
มต่อจุดศูนย์กลางเรือนยอดของต้นไม้
ทั้งหมดภายใน 1.5 เมตรจากจุดอ้างอิง 
โดรนจะหมุนโดยอัตโนมัติและพ่นยาฆ่าแ
มลงเมื่อประจำ�ตำ�แหน่งเหนือจุดศูนย์ก
ลางเรือนยอดของต้นไม้เท่านั้น

การฉีดพ่นแบบเน้น 
ไปยังเป้าหมาย

หลังจากเพิ่มจุดขอบเขตรอบแปลงแ
ล้ว จะสร้างเส้นทางการบินที่ประกอบ
ด้วยจุดศูนย์กลางเรือนยอดของต้นไ
ม้โดยอัตโนมัต ิโดรนจะทำ�การฉีดพ่น
อย่างต่อเนื่องตามเส้นทาง แต่เว้นกา
รฉีดพ่นในพื้นที่ที่ไม่มีต้นไม้

แตะบนแผนที่เพื่อเพิ่มจุดอ้างอิงตามต้น
ผลไม ้แอปจะปรับจุดอ้างอิงตามตำ�แหน่
งของจุดศูนย์กลางจุดของเรือนยอดต้
นไม้และสร้างเส้นทางการบิน โดรนจะท
ำ�การฉีดพ่นอย่างต่อเนื่องตามเส้นทาง 
แต่เว้นการฉีดพ่นในพื้นที่ที่ไม่มีต้นไม้

	 ความสูงเหนือพืชผล: ตั้งค่าความสูงสัมพัทธ์ของโดรนกับพืชผลด้านใต้ระหว่างการปฏิบัติงาน
	 การเว้นวรรคเส้นทาง: ปรับการเว้นวรรคเส้นทางของการปฏิบัติงานฉีดพ่นมาตรฐานที่สร้างโดยใช้โหมด 

Predefined Route (กำ�หนดเส้นทางไว้ล่วงหน้า)
	 ความเรียบของเส้นทาง: ยิ่งค่าสูงหมายความว่าความแม่นยำ�ของการติดตามแนวภูมิประเทศจะยิ่งต่ำ� 

แต่การบินจะมีความเสถียรยิ่งขึ้น
การข้ามสิ่งกีดขวาง: เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะปรับเส้นทางการบินเพื่อบินข้ามสิ่งกีดขวางที่ทำ�เครื่องหมายไว้

ดำ�เนินการปฏิบัติงาน
1.	 วางโดรนบนพื้นราบที่เปิดโล่ง โดยให้ด้านหลังของโดรนหันเข้าหาคุณ เปิดรีโมทคอนโทรล จากนั้นเปิดโดรน	
2.	 ไปที ่Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะปุ่มสลับโหมดที่ด้านซ้ายบนของหน้าจอ แล้วเลือก Fruit Tree 

(ต้นผลไม้) แตะ  ทางด้านซ้ายเพื่อเลือกแปลงจากรายการแปลง แตะ  เพื่อใช้แปลงนั้น
3.	 ตั้งค่าพารามิเตอร์ใน Task Setting (การตั้งค่างาน) ทางด้านซ้ายของหน้าจอ ผู้ใช้สามารถตั้งค่าปริมาณที่ฉีด

พ่น, ขนาดละอองในการพ่น, ความเร็วในการบินและความสูงเหนือพืชผลได้ สามารถเปิดการพ่นแบบหมุนสําหรั
บการทำ�งานที่เกี่ยวข้องกับจุดศูนย์กลางของเรือนยอดได ้เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะหมุนโดยอัตโนมัติและพ่นยาฆ่
าแมลงเมื่อประจำ�ตำ�แหน่งเหนือจุดศูนย์กลางของเรือนยอด

4.	 ปรับทิศทางของเส้นทาง:	
a.	 แตะ Rectify Offset (แก้ไขออฟเซต) และปรับตําแหน่งเส้นทางโดยใช้ปุ่ม Fine Tuning (ปรับละเอียด) 

หากจุดปรับเทียบรวมอยู่ในเส้นทาง ให้วางโดรนที่จุดปรับเทียบจุดใดจุดหนึ่งแล้วแตะ Rectify Aircraft 
Position (แก้ไขตําแหน่งโดรน)	
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b.	 ลากแผนที่และแตะ Connection Point (จุดเชื ่อมต่อ) ทางด้านขวาเพื่อเพิ ่มจุดเชื ่อมต่อที ่เป้าเล็ง 
ผู้ใช้สามารถใช้จุดเช่ือมต่อและ Connection Routing (การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ) เพ่ือเปล่ียนเส้นทา
งการเช่ือมต่อเพ่ือหลบหลีกส่ิงกีดขวางท่ีไม่ได้ทำ�เคร่ืองหมายไว้ในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร

5. 	 แตะ  ตรวจสอบสถานะของโดรนและการตั้งค่างาน ตั้งค่าเส้นทางการเชื่อมต่อ/ความสูง RTH ที่เหมาะสม แล
ะเลื่อนแถบเลื่อนเพื่อปล่อยโดรนขึ้นบิน โดรนจะดําเนินการโดยอัตโนมัติ

	 การกำ�หนดเส้นทางการเชื่อมต่อ ตลอดจนความสูงและความเร็วของ RTH สามารถปรับได้ภายใต้ Pre-
Task Auto Check (การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) และการต้ังค่าโดรน หากมีการปรับในตำ�แหน่งหน่ึง 
จะได้รับการอัปเดตโดยอัตโนมัติในอีกตำ�แหน่งหน่ึงด้วย

	 ผู้ใช้สามารถเปิดหรือปิดใช้งานระดับความสูงของเส้นทางการเชื่อมต่อได้ใน Pre-Task Auto Check 
(การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) หรือการตั้งค่าโดรน เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะบินไปยังจุดอ้างอิง 
(Waypoint) แรกท่ีระดับความสูงของเส้นทางการเช่ือมต่อท่ีกําหนดไว้ล่วงหน้า และกลับไปยังเส้นทางบิน
ด้วยระดับความสูงน้ีหลังจากหยุดการทํางานช่ัวคราวและกลับมาทำ�ต่อ เม่ือปิดใช้งาน โดรนจะไปถึงจุดอ้าง
อิงแรกด้วยระดับความสูงเหนือพืชพันธ์ุท่ีกําหนดไว้ล่วงหน้า

	 ให้บินขึ้นเฉพาะในพื้นที่เปิดโล่งและตั้งค่าความสูงในการบินขึ้นอัตโนมัติที่เหมาะสมตามสภาพแวดล้อมใน
การทำ�งาน

	 การทำ�งานจะถูกยกเลิกโดยอัตโนมัติหากมอเตอร์สตาร์ทก่อนเริ่มการทำ�งาน คุณจะต้องยกเลิกการปฏิบั
ติงานในรายการงาน

	 หลังจากเริ่มต้นแล้ว โดรนจะบินไปยังจุดเริ่มต้นของเส้นทางและล็อกทิศทางไปยังจุดเลี้ยวแรกตลอดระ
ยะเวลาของเส้นทางการบิน ในระหว่างการปฏิบัติงาน ผู้ใช้จะไม่สามารถควบคุมโดรนที่มุ่งหน้าตามทิศทา
งผ่านทางก้านควบคุมได้

	 ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการฉีดพ่น ความเร็วในการบิน และความสูงเหนือพืชได้ในแอป
	 การทํางานสามารถหยุดชั่วคราวได้โดยการขยับก้านควบคุมเล็กน้อย โดรนจะบินอยู่กับที่และบันทึกจุด

หยุดพัก จากนั้นคุณจะสามารถควบคุมโดรนได้ด้วยตนเอง หากต้องการทำ�งานต่อ ให้เลือกจากแท็ก 
Executing (การดำ�เนินการ) อีกครั้งในรายการแปลง จากนั้นโดรนจะบินกลับไปที่จุดหยุดพักโดยอัตโน
มัติและทำ�งานต่อ โปรดให้ความสนใจกับความปลอดภัยของโดรนเมื่อกลับไปที่จุดพัก

	 ผู้ใช้สามารถตั้งค่าการดําเนินการที่โดรนจะดําเนินการหลังจากปฏิบัติการเสร็จสมบูรณ์ในแอป

การปิดระบบ
หลังจากลงจอดแล้ว ให้กดคันเร่งลงและค้างไว้เพื่อหยุดมอเตอร ์กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้ง แล้วกดค้างไว้เพื่อปิดโดรน
และรีโมทคอนโทรล

การตรวจสอบหลังการบิน
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู ่ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนและจัดเก็บอย่างถูกต้อง
2.	 ตรวจสอบโครงสร้างโดรน ทําความสะอาดสิ่งสกปรกและฝุ่น และเปลี่ยนชิ้นส่วนที่หลวมหรือเสียหาย
3.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีสิ่งตกค้างในถังพ่น/หว่าน และระบบพ่น/หว่านทั้งหมด
4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนพับอย่างถูกต้องเพื่อการขนย้าย
5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าขั้วต่อแบตเตอรี่บนโดรนสะอาดและแห้ง
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ขั้นตอนในกรณีฉุกเฉิน
ข้อมูลทั่วไป

บทนี้แนะนําวิธีการจัดการโดรนหรือรีโมทคอนโทรลหากเกิดเหตุฉุกเฉินอย่างใดอย่างหนึ่งดังต่อไปนี้

เครื่องยนต์เสีย
หากมอเตอร์เครื่องหนึ่งหรือหลายเครื่องไม่ทํางานในระหว่างการบิน โดรนจะคํานวณแรงขับที่เหลืออยู่ตามปัจจัยต่าง 
ๆ เช่น สถานะของระบบขับเคลื่อน น้ำ�หนักของโดรน และสภาพแวดล้อมการบิน สถานการณ์สองรายการดังต่อไปนี้อ
าจเกิดขึ้น:

1.	 แรงขับที่เหลืออยู่เพียงพอ: โดรนจะยังคงบินต่อไปในสภาพที่มั่นคงโดยใช้แรงขับที่เหลืออยู่
2.	 แรงขับที่เหลืออยู่ไม่เพียงพอ: โดรนจะหมุนและทำ�การร่อนลงอย่างควบคุมได ้
หลังจากนั้น ขอแนะนําให้ผู้ใช้นําโดรนลงจอดด้วยตนเอง จากนั้นตรวจสอบและซ่อมแซมโดรนทันที

เพลิงไหม้
ข้อความแจ้งจะปรากฏขึ้นในแอปและตัวควบคุมการบินจะลดกําลังของโดรนเมื่ออุณหภูมิแบตเตอรี่ของโดรนสูงเกิน
ไป แบตเตอรี่จะถูกล็อกไว้สําหรับการใช้งานในอนาคต หากเกินเกณฑ์อุณหภูมิระหว่างการบินและจะไม่สามารถใช้อีกค
รั้งหลังจากลงจอด

ปฏิบัติตามคําแนะนําด้านล่างหากแบตเตอรี่โดรนติดไฟ

1.	 หากแบตเตอรี ่ต ิดไฟขณะที ่ก ําล ังชาร ์จแบตเตอรี ่ โดยใช ้สถานีแบตเตอรี ่หร ือเคร ื ่องกําเน ิดไฟฟ้า 
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าตัวคุณปลอดภัย ปิดสถานีแบตเตอรี่หรือเครื่องกําเนิดไฟฟ้าทันท ีและถอดแบตเตอรี่ออกจ
ากอุปกรณ์ชาร์จ หากแบตเตอรี่ติดไฟเมื่อแบตเตอรี่อยู่ในโดรน โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าตัวคุณปลอดภัยและถ
อดแบตเตอรี่ออกจากโดรนทันที

2.	 เคลื่อนย้ายวัสดุไวไฟรอบ ๆ แบตเตอรี่ไปยังระยะห่างที่ปลอดภัยมากกว่า 5 เมตร
3.	 หากกองไฟมีขนาดเล็ก ให้ใช้วัสดุ เช่น ทรายปริมาณมากเพื่อโรยปิดคลุมตําแหน่งที่เกิดไฟ และเทน้ำ�เย็นเพื่อให้แ

บตเตอรี่เย็นลงจนกว่าจะไม่มีควันเกิดขึ้นอีกต่อไป ใช้ถุงมือกันไฟหรือเครื่องมือป้องกันอื่น ๆ ที่ช่วยให้ผู้ใช้สามาร
ถหลีกเลี่ยงการสัมผัสกับแบตเตอรี่โดยตรงเพื่อย้ายแบตเตอรี่ไปไว้ในภาชนะที่มีน้ำ�เพียงพอที่จะจุ่มแบตเตอรี่ลง
ในน้ำ�จนมิด และเพิ่มเกลือในปริมาณที่เหมาะสมเพื่อช่วยให้แบตเตอรี่คายประจุจนหมด ทิ้งภาชนะนั้นไว้ในที่เย็นน
านกว่า 72 ชั่วโมง แล้วนําแบตเตอรี่ออกและทิ้งไป

4.	 หากกองไฟมีขนาดใหญ่ ให้ตรวจสอบอีกครั้งว่าไม่มีวัตถุไวไฟอยู่รอบ ๆ ไฟ ให้ขยายระยะความปลอดภัยออกไปม
ากกว่า 10 เมตร และอพยพคนที่อยู่ในสภาพแวดล้อมโดยรอบออกไป รอจนกระทั่งแบตเตอรี่มอดไหม้และไฟดับ
ลงเพื่อหลีกเลี่ยงอุบัติเหตุเพิ่มเติม

การสูญเสียลิงก์ C2
โดรนรองรับฟังก์ชัน Failsafe RTH

จุดข้ึนบิน: จุดข้ึนบินท่ีเป็นค่าเร่ิมต้นคือจุดแรกท่ีโดรนได้รับสัญญาณ GPS แรงมากพอ (เม่ือไอคอน GNSS 
เป็นสีเขียว )

RTH: ฟังก์ชัน RTH จะนำ�โดรนกลับมายังจุดขึ้นบินที่บันทึกไว้ล่าสุด



AGRAS T50/T25 คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ

62 © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์ 

RTH แบบรองรับการสูญเสียการเชื่อมต่อ (Failsafe RTH)
	 โดรนจะ RTH หรือบินอยู่กับที่หากสัญญาณรีโมทคอนโทรลขาดหายไป สามารถตั้งค่าการดำ�เนินการได้ใ

นแอป Failsafe RTH จะใช้ได้ก็ต่อเมื่อมีการตั้งค่า RTH ไว้เท่านั้น

Failsafe RTH จะเปิดใช้งานโดยอัตโนมัติหากสัญญาณรีโมทคอนโทรลขาดหายไปนานกว่าสามวินาที โดยที่จุดบิ
นขึ้นได้รับการบันทึกเรียบร้อยแล้ว สัญญาณ GNSS มีความแรง (เมื่อไอคอน GNSS เป็นสีเขียว) และโมดูล RTK 
สามารถวัดทิศทางของโดรนได้ RTH จะดำ�เนินต่อไปหากสัญญาณรีโมทคอนโทรลกลับคืนมา และผู้ใช้สามารถควบคุ
มโดรนได้โดยใช้รีโมทคอนโทรล กดปุ่ม RTH หนึ่งครั้งเพื่อยกเลิก RTH และกลับไปควบคุมโดรนอีกครั้ง

ภาพประกอบ RTH

	 หาก RTH ถูกกระตุ้นในระหว่างการดําเนินการกําหนดเส้นทาง โดรนสามารถวางแผนเส้นทางการบินสํา
หรับ RTH เพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวางที่เพิ่มเข้ามาเมื่อวางแผนแปลง

หมายเหตุเกี่ยวกับความปลอดภัย RTH

3 m
H

โดรนจะไม่เข้าสู่ RTH หาก RTH ถูกเรียกใช้เมื่อโดรนอยู่ในรัศม ี3 เมตร จากจุดขึ้นบิน แต่รีโมทคอน
โทรลจะยังคงส่งเสียงเตือน ออกจาก RTH เพื่อยกเลิกการแจ้งเตือน

หากสัญญาณ GPS อ่อนหรือไม่มีสัญญาณ (ไอคอน GNSS แสดงเป็นสีแดง) โดรนจะไม่สามารถบิ
นกลับไปยังจุดขึ้นบินได้

 1. บันทึกจุดขึ้นบิน (HP)

4. �เร่ิมต้น RTH ถ้าสัญญาณขาดหายไป > 3 วินาท

 2. ยืนยันจุดขึ้นบิน  3. สัญญาณจากรีโมทคอนโทรลขาดหาย

 6. ลงจอดหลังจากบินอยู่กับที่เป็นเวลา 5 วินาที 5. เริ่มต้น RTH (ความสูง 15 เมตร (ปรับแต่งได้))

ความสูงเหนือ HP > 15 เมตร

บินขึ้นสู่ระดับ 15 เมตร

ความสูงเหนือ HP ≤ 15 เมตร
15 เมตร
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การหลบหลีกสิ่งกีดขวางระหว่าง RTH
ในสภาพแวดล้อมการทำ�งานท่ีเหมาะสม การหลบหลีกส่ิงกีดขวางระหว่าง RTH จะสามารถใช้งานได้ หากมีส่ิงกีดขวางในระยะ 
20 เมตรจากโดรน โดรนจะลดความเร็วลง จากน้ันจะหยุดและบินอยู่กับท่ี โดรนจะออกจากข้ันตอน RTH และรอคำ�ส่ังเพ่ิมเติม

	 หาก RTH ได้รับการกระตุ้นระหว่างการทำ�งานโหมด Route หรือ Fruit Tree โดรนจะคำ�นวณเส้นทาง RTH 
ท่ีเพ่ิมการหลบหลีกส่ิงกีดขวางขณะท่ีวางแผนพ้ืนท่ีการทำ�งาน

	 หากเพิ่มจุดเชื่อมต่อก่อนปฏิบัติงาน โดรนจะบินไปยังจุดขึ้นบินโดยผ่านจุดเชื่อมต่อ จะไม่สามารถลบจุดเ
ชื่อมต่อระหว่างปฏิบัติงานได ้ปรับจุดเชื่อมต่อหลังจากแตะปุ่ม End (สิ้นสุด)

	 ออกจากการ RTH โดยอัตโนมัติและควบคุมโดรนเพื่อกลับจุดขึ้นบินด้วยตนเอง ในกรณีที่ไม่จำ�เป็นต้อง
บินผ่านจุดเชื่อมต่อเพื่อบินกลับ

ฟังก์ชันการปกป้องขณะลงจอด
การปกป้องขณะลงจอดจะทำ�งานระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ ขั้นตอนมีดังนี:้

1.	 หลังจากมาถึงจุดขึ้นบิน โดรนจะร่อนลงสู่ตำ�แหน่ง 3 เมตรเหนือพื้นดินและบินอยู่กับที่
2.	 ให้ควบคุมก้านบังคับก้มเงยและก้านบังคับการเอียงเพื่อปรับตำ�แหน่งของโดรน และตรวจสอบให้แน่ใจว่าพื้นดิน

เหมาะสำ�หรับการลงจอด
3.	 ดึงคันเร่งลงหรือทำ�ตามคำ�แนะนำ�ในหน้าจอในแอปเพื่อลงจอดโดรน

	 เมื่อใช้การระบุตำ�แหน่ง RTK คงที่ โดรนจะลงจอดโดยตรงแทนที่จะเข้าสู่การปกป้องขณะลงจอด ระบบ
การปกป้องขณะลงจอดยังคงใช้งานได้หากโดรนกำ�ลังปฏิบัติงานตามเส้นทางต้นไม้ผลที่วางแผนไว้โดย
ใช้ DJI Terra

การสูญเสียระบบนําทาง
เมื่อใช้ตําแหน่ง RTK คงที่ โดรนจะเปลี่ยนเป็น GNSS หาก RTK ไม่พร้อมใช้งานในระหว่างการบิน หาก GNSS 
ใช้งานไม่ได้ โดรนจะเปลี่ยนเป็นโหมด Attitude โดยอัตโนมัติเพื่อรักษาท่าทางในการบินและจะมีข้อความแจ้งปรากฏ
ขึ้นในแอปเพื่อเตือนให้ผู้ใช้บินด้วยความระมัดระวังและลงจอดโดยเร็วที่สุด

สถานีควบคุมทำ�งานผิดพลาด
การทำ�งานผิดพลาดของสถานีควบคุมรวมถึงสถานการณ์ต่อไปนี้

1.	 สัญญาณควบคุมหายไป: โดรนจะเข้าสู่โหมด Failsafe RTH หากเปิดใช้งาน RTH แบบรองรับการสูญเสียการเ
ชื่อมต่อในแอป ดูการสูญเสียลิงก์ C2 สําหรับข้อมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกับ Failsafe RTH นอกจากนี้ ยังสามารถตั้ง
ค่าการทํางานของโดรนให้ลอยอยู่กับที่จนกว่าโดรนจะลงจอดโดยมีระดับแบตเตอรี่ต่ำ�มากหรือลงจอดโดยตรง

2.	 แอปหยุดทํางานในระหว่างการทํางานอัตโนมัติในขณะที่สัญญาณควบคุมเป็นปกต:ิ ในกรณีนี้ ลิงก์ C2 ระหว่างโ
ดรนกับรีโมทคอนโทรลอยู่ในสภาพดี ดังนั้นโดรนจะยังคงทํางานปัจจุบันอยู่ต่อไปจนกว่าระดับแบตเตอรี่ที่ต่ำ�มา
กจะเรียกให้ทำ�การลงจอด ผู้ใช้สามารถออกจากการทำ�งาน Route ได้โดยขยับก้านควบคุมเล็กน้อยและควบคุม
โดรนด้วยตนเอง
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บินออกนอกทิศทาง
การวัดและส่งข้อมูลทางไกลในการบินของโดรนจะแสดงบนหน้าจอของรีโมทคอนโทรลระหว่างการบิน หากโ
ดรนบินออกนอกทิศทางในระหว่างการทำ�งาน ผู้ใช้สามารถค้นหาโดรนได้ตามตําแหน่งของโดรนและรีโมทคอ
นโทรลที่แสดงในแผนที่ในแอป หากสัญญาณ GNSS ของโดรนสูญหายหลังจากที่โดรนบินออกนอกทิศทาง 
โดรนจะไม่แสดงบนแผนที่ในแอป ผู้ใช้สามารถคาดประมาณตําแหน่งของโดรนจากตําแหน่ง ความเร็วการบิน 
และทิศทางสุดท้ายก่อนที่สัญญาณ GNSS จะหายไป

ข้อกําหนดในการรายงาน
ผู้ใช้มีหน้าที่แจ้งให้ DJI ทราบถึงอุบัติเหตุการชนหรือการบินออกนอกทิศทางที่ไม่สามารถควบคุมได้ภายใน 2 
วันทําการผ่านฝ่ายสนับสนุนของ DJI, ตัวแทนจําหน่ายที่ได้รับอนุญาตของ DJI หรือวิธีการอื่น ๆ และจะต้องอัปโหลด
ข้อมูลการบินที่เกี่ยวข้องกับเหตุการณ์ดังกล่าว ดูคําแนะนําการอัปโหลดข้อมูลการบินจาก

https://youtu.be/X8sVce69z5g
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น้ำ�หนักและความสมดุลและรายการอุปกรณ์
ผู้ใช้สามารถถอดถังพ่นและติดตั้งระบบหว่านสําหรับการปฏิบัติงานหว่านได ้จุดศูนย์ถ่วงอยู่ภายในช่วงที่ระบุไว้ในส่วน 
ข้อจำ�กัดด้านจุดศูนย์ถ่วง ไม่ว่าจะมีการใช้ถังพ่นหรือระบบหว่านหรือไม่ก็ตาม

การจัดการ การให้บริการ และคําแนะนําสําหรับการบํารุงรั
กษาและความสมควรเดินอากาศอยู่ต่อไป
การจัดการภาคพื้นดิน

1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู ่ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนและจัดเก็บอย่างถูกต้อง
2.	 ตรวจสอบโครงสร้างโดรน ทําความสะอาดสิ่งสกปรกและฝุ่น และเปลี่ยนชิ้นส่วนที่หลวมหรือเสียหาย
3.	 ทำ�ความสะอาดสิ่งตกค้างในถังพ่น/หว่านและระบบพ่น/หว่านหลังจากทำ�การหว่านและดูแลให้ระบบแห้งอยู่เสมอ
4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนพับอย่างถูกต้องสําหรับการขนส่งหรือการจัดเก็บ
5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าขั้วต่อแบตเตอรี่บนโดรนสะอาดและแห้ง

การถอดชิ้นส่วน การจัดเก็บ และการประกอบใหม่
ถัง ใบพัด และสปริงเกลอร์บนโดรนสามารถถอดออกมาได้ ปฏิบัติตามคําแนะนําด้านล่างเพื ่อถอดชิ ้นส่วน 
ประกอบใหม ่และจัดเก็บ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะออกจากโดรนก่อนทำ�การถอดชิ้นส่วนห
รือประกอบใหม่
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1.	 ให้หาท่อยางที่ด้านใดด้านหนึ่งของถังสเปรย์บนโดรน คลายน็อตที่ท่อ  และถอดท่อและน็อตออก (ภาพ A)
หมายเหต:ุ หลังจากถอดท่อออกแล้ว ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ขันน็อตท่อบนหัวต่อท่อถังสเปรย์ให้แน่นแล้วเพื่อไม่
ให้น็อตสูญหาย

2.	 หาตําแหน่งของสายระบบฉีดพ่นท่ีด้านหลังของแลนด้ิงเกียร์ด้านซ้ายบนโดรน เล่ือนยางป้องกันบนสายเคเบิล  
และถอดปลั๊กสายเคเบิลออกจากหัวต่อ  โปรดใช้งานด้วยความระมัดระวังเพื่อป้องกันไม่ให้สายชำ�รุดเสียหาย 
(ภาพ B)

3.	 ยกและถอดถังสเปรย์ออกจากโดรน (รูป C)

A. C.B.

1

3 2

ถัง

การถอดช้ินส่วน
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การประกอบใหม่
ทําตามขั้นตอนการถอดชิ้นส่วนโดยย้อนจากล่างขึ้นบนเพื่อประกอบชิ้นส่วนกลับเข้าไป

ใบพัด

การถอดช้ินส่วน
1.	 ถอดสกรูใบพัด M5×15 สองตัวโดยใช้ประแจหกเหลี่ยมที่เหมาะสม 
2.	 ถอดอะแดปเตอร์ใบพัด แหวนรองน็อตสองอันด้านบนและใต้ใบพัดแต่ละอัน

การประกอบใหม่
หาเครื่องหมาย CW หรือ CCW บนใบพัดและมอเตอร์ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ประกอบชิ้นส่วนที่มีเครื่องหมายตรง
กัน ผู้ใช ้T50 สามารถระบุใบพัดด้านบน (U) และด้านล่าง (L) ได้ด้วยตัวอักษรที่ตรงกันที่ส่วนท้ายของหมายเลขรุ่นบ
นใบพัดแต่ละใบ

1.	 วางแหวนรองน็อตหนึ่งอันลงบนรูยึดรูใดรูหนึ่งบนมอเตอร์ วางใบพัดจากนั้นวางแหวนรองน็อตหนึ่งอัน
2.	 ปฏิบัติตามขั้นตอนเดียวกันสําหรับรูยึดอื่น ๆ บนมอเตอร์
3.	 วางอะแดปเตอร์ใบพัดไว้ด้านบน
4.	 ใส่สกรู M5×15 สองตัวเข้ากับรูยึดและขันให้แน่นเพื่อยึดใบพัดให้แน่น

สปริงเกลอร์

การถอดช้ินส่วน
1.	 หมุนและถอดสกรูและฝาครอบที่ด้านล่างของสปริงเกลอร ์ถอดโมดูลจานหมุนเหวี่ยง
2.	 แยกจานด้านบนและด้านล่างออกจากกัน
3.	 ถอดแหวนรองบนจานด้านล่างออก

สกรู M5×15

แหวนรองน็อต
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การประกอบใหม่
ทําตามขั้นตอนการถอดชิ้นส่วนโดยย้อนจากล่างขึ้นบนเพื่อประกอบชิ้นส่วนกลับเข้าไป

การจัดเก็บข้อมูล

การจัดเก็บโดรน
1.	 ดูแลโดรนและชิ้นส่วนให้สะอาดและแห้งอยู่เสมอ และเก็บไว้ในที่แห้งและเย็น อุณหภูมิในการจัดเก็บที่แนะนํา 

(เมื่อถัง มิเตอร์วัดอัตราการไหล ปั๊ม และท่อว่างเปล่า): ระหว่าง -20° และ 40° C (-4° และ 104° F)
2.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเก็บชิ้นส่วนขนาดเล็กไว้อย่างเหมาะสมเพื่อหลีกเลี่ยงการสูญหาย ชิ้นส่วนขนาดเล็ก เช่น 

สายเคเบิลและแถบรัด เป็นอันตรายหากกลืนกินเข้าไป เก็บชิ้นส่วนทุกอย่างให้พ้นมือเด็กและสัตว์
3.	 ถอดหรือถ่ายของในถังออกเมื่อไม่ได้ใช้งานเพื่อหลีกเลี่ยงการทำ�ให้อุปกรณ์ลงจอดเสียหาย
4.	 ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนเมื่อจัดเก็บ

การจัดเก็บแบตเตอรี
ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนและตรวจสอบว่ามีสิ่งสกปรกติดในช่องเสียบแบตเตอรี่หรือไม่

•	 ปิดและถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนหรืออุปกรณ์อื่น ๆ ในระหว่างการขนส่ง

•	 เก็บแบตเตอร่ีให้พ้นมือเด็กและสัตว์ หากเด็กกลืนช้ินส่วนของแบตเตอร่ี ให้ขอความช่วยเหลือจากแพทย์ทันที

•	 หากระดับพลังงานแบตเตอรี่ต่ำ�มาก ให้ชาร์จแบตเตอรี่ให้อยู่ในระดับพลังงาน 25% ห้ามเก็บแบตเตอรี่ที่
มีระดับพลังงานไฟฟ้าตํ่าเป็นระยะเวลานาน มิฉะนั้นอาจส่งผลเสียต่อสมรรถนะการทำ�งานได้

•	 ห้ามวางแบตเตอรี่ไว้ใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเครื่องทำ�ความร้อน ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ไว้ในรถยน
ต์ในวันที่อากาศร้อน

•	 ต้องจัดเก็บแบตเตอรี่ในสภาพแวดล้อมที่แห้ง

•	 ห้ามวางแบตเตอรี่ไว้ใกล้กับวัสดุที่ระเบิดได้หรือเป็นอันตราย หรือใกล้กับวัตถุโลหะ เช่น แว่นตา นาฬิกา 
เครื่องประดับ และปิ่นปักผม

•	 ห้ามพยายามขนส่งแบตเตอร่ีท่ีเสียหายหรือมีระดับพลังงานมากกว่า 30% ให้คายประจุแบตเตอร่ีให้เหลือ 
25% หรือต่ํากว่าก่อนการขนส่ง

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่วางอยู่บนพื้นผิวที่เรียบเพื่อหลีกเลี่ยงความเสียหายต่อแบตเตอรี่จากวัต
ถุมีคม

•	 หากจัดเก็บแบตเตอรี่ไว้นานกว่าสามเดือน แนะนําให้เก็บแบตเตอรี่ไว้ในซองนิรภัยสำ�หรับบรรจุแบตเตอรี ่
ในสภาพแวดล้อมที่มีช่วงอุณหภูมิตั้งแต่ -20 ถึง 40 °C (-4 ถึง 104 °F)

•	 ห้ามเก็บเบตเตอรี่ที่มีการคายประจุอย่างเต็มที่แล้วไว้เป็นระยะเวลานาน การทำ�เช่นนั้นอาจคายประจุแบตเ
ตอรี่มากเกินไปและทำ�ให้เซลล์แบตเตอรี่เสียหายอย่างไม่สามารถแก้ไขได้

•	 หากแบตเตอรี่มีระดับพลังงานไฟฟ้าตํ่าเป็นระยะเวลานาน แบตเตอรี่จะอยู่ในโหมดพักการทำ�งานแบบลึก 
ให้ชาร์จเพื่อปลุกแบตเตอรี่

•	 ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนหากคุณตั้งใจจะเก็บแบตเตอรี่ไว้เป็นระยะเวลานาน
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การชาร์จ/ปรับสภาพ/เปลี่ยนแบตเตอรี่

การชาร์จแบตเตอรี่
ใช้เคร่ืองชาร์จอัจฉริยะ C10000 เพ่ือชาร์จแบตเตอร่ี เคร่ืองชาร์จอัจฉริยะ C10000 รองรับการชาร์จท้ังแบบเร็วและช้า 
จำ�เป็นต้องใช้สายไฟท่ีแตกต่างกันเพ่ือเช่ือมต่อกับแหล่งจ่ายไฟท่ีผ่านการรับรอง เม่ือใช้วิธีการชาร์จท่ีแตกต่างกัน

การชาร์จแบบเร็ว
1.	 ปิดแอร์เซอร์กิตเบรกเกอร์สําหรับแหล่งจ่ายไฟ AC แบบสามเฟส
2.	 ดึงหมุดนิรภัยออกจากสายชาร์จแบบเร็ว เชื่อมต่อสายเคเบิลเข้ากับเครื่องชาร์จ และเสียบหมุดนิรภัยกลับเข้าที่

•	 หลังจากเชื่อมต่อสายชาร์จแบบเร็วเข้ากับเครื่องชาร์จแล้ว โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เสียบหมุดนิรภัย
กลับเข้าที่แล้ว เพื่อหลีกเลี่ยงความเสียหายที่เกิดจากขั้วต่อที่หลวม

3.	 เชื่อมต่อสายชาร์จเร็วสองเส้นเข้ากับแหล่งจ่ายไฟอุตสาหกรรมห้าสายแบบสามเฟส:
	 เชื่อมต่อสายเส้นไฟ (ป้าย L) สายนิวทรัล (ป้าย N) และสายดิน (ป้าย PE) ของสายชาร์จแบบเร็วเข้ากับขั้วต่อเส้

นไฟ ขั้วต่อนิวทรัล และขั้วต่อสายดินของแหล่งจ่ายไฟสามเฟส ตามลำ�ดับ โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เชื่อมต่อ
สายความร้อนสองเส้นเข้ากับขั้วต่อเส้นไฟที่แตกต่างกัน

•	 เฉพาะช่างไฟฟ้าที่ผ่านการรับรองเท่านั้นที่สวมถุงมือหุ้มฉนวนจึงจะสามารถดำ�เนินการเชื่อมต่อการชาร์จ
แบบเร็วได้

•	 เมื่อใช้การเชื่อมต่อการชาร์จแบบเร็ว กระแสไฟฟ้าอินพุตที่เครื่องชาร์จต้องการจะเกิน 16A อย่าเชื่อมต่อ
สายชาร์จแบบรวดเร็วเข้ากับปลั๊กไฟ 16A หรือ 10A

1 2 3

L L N PE

สายนิวทรัล

สายเส้นไฟ

สายเส้นไฟ

สายดิน
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การชาร์จแบบช้า

•	 ประเภทของปลั๊กไฟอาจแตกต่างกันไปในแต่ละประเทศหรือภูมิภาค โปรดเลือกปลั๊กไฟที่เหมาะสม

•	 อย่าใช้สายชาร์จแบบช้าสองเส้นพร้อมกันภายในอาคาร

1.	 ถอดหมุดนิรภัยออกจากสายแปลง เช ื ่อมต่อสายแปลงเข้ากับพอร์ตไฟ AC หลักของเครื ่องชาร์จ 
และเสียบหมุดนิรภัยกลับเข้าที่

•	 หลังจากเชื่อมต่อสายแปลงเข้ากับเครื่องชาร์จแล้ว โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เสียบหมุดนิรภัยกลับเข้า
ที่แล้ว เพื่อหลีกเลี่ยงความเสียหายที่เกิดจากขั้วต่อที่หลวม 

4.	 เปิดแอร์เซอร์กิตเบรกเกอร์ของแหล่งจ่ายไฟ AC แบบสามเฟส
5.	 เชื่อมต่อเครื่องชาร์จเข้ากับแบตเตอรี่ หากต้องการชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ DB1560/T40 ให้ต่อสาย

ชาร์จเข้ากับชุดระบายความร้อนด้วยอากาศก่อนใส่แบตเตอรี่ลงในชุดระบายความร้อน เครื่องชาร์จจะเริ่มช
าร์จแบตเตอรี่ ไฟ LED สี่ดวงของแบตเตอรี่จะกะพริบตามลําดับขณะชาร์จ ถอดแบตเตอรี่ออกเมื่อไฟ LED 
ทั้งสี่ดวงติดค้างหรือดับ และใส่แบตเตอรี่อีกก้อนหนึ่งไว้ในชุดระบายความร้อนเพื่อชาร์จ

6.	 เมื่อการชาร์จเสร็จสิ้น ให้ปิดแอร์เซอร์กิตเบรกเกอร์ก่อนถอดสายชาร์จแบบเร็วออกจากเครื่องชาร์จ

1 2 4

3

2.	 เชื่อมต่อสายชาร์จแบบช้าเข้ากับสายแปลง แล้วเชื่อมต่ออุปกรณ์ชาร์จเข้ากับเต้ารับไฟฟ้า

3.	 เชื่อมต่อเครื่องชาร์จเข้ากับแบตเตอรี่โดยใช้วิธีการเดียวกับที่อธิบายไว้ในส่วนการชาร์จแบบเร็ว
4.	 เม่ือการชาร์จเสร็จส้ิน ให้ถอดสายชาร์จแบบช้าออกจากเต้ารับไฟฟ้า จากน้ันถอดสายแปลงออกจากเคร่ืองชาร์จ

1
2

3

12



AGRAS T50/T25 คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ

© 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์  71

การปรับสภาพแบตเตอรี่

	 อายุการใช้งานแบตเตอรี่อาจลดลงหากไม่ได้ใช้งานแบตเตอรี่เป็นเวลานาน

	 ชาร์จประจุจนเต็มและคายประจุจนหมดอย่างน้อยทุกสามเดือนเพ่ือให้ม่ันใจถึงประสิทธิภาพของแบตเตอร่ี

	 หากแบตเตอรี่ไม่ได้ชาร์จหรือคายประจุเป็นเวลาห้าเดือนขึ้นไป การรับประกันจะไม่ครอบคลุมแบตเตอรี่อี
กต่อไป

การเปลี่ยนแบตเตอรี่
ไม่ควรใช้แบตเตอรี่อีกหากมีอุบัติเหตุเกิดขึ้น ผู้ใช้ควรเปลี่ยนแบตเตอรี่ทันท ีดูรายละเอียดด้านล่าง

1.	 ห้ามใช้แบตเตอรี่ที่บวม รั่ว หรือเสียหาย
2.	 ห้ามใช้แบตเตอรี่ที่ตก
3.	 หากแบตเตอรี่ตกนํ้าขณะที่ใส่อยู่กับโดรนที่กำ�ลังบิน ให้ถอดแบตเตอรี่ออกทันทีแล้วเก็บไว้ในพื้นที่ที่โล่งและปลอ

ดภัย ห้ามใช้แบตเตอรี่นั้นอีก
4.	 หากแบตเตอรี่ไม่สามารถคายประจุจนหมด ให้เปลี่ยนแบตเตอรี่และติดต่อบริษัทรีไซเคิลแบตเตอรี่มืออาชีพเพื่อ

ขอความช่วยเหลือในการกําจัด

โปรแกรมการบํารุงรักษา

รายการการปฏิบัติงานของผู้ปฏิบัติงาน
1.	 ทําความสะอาดชิ้นส่วนทั้งหมดของโดรนเมื่อสิ้นสุดวันที่พ่นละอองหลังจากที่โดรนกลับสู่อุณหภูมิปกติ อย่าทําค

วามสะอาดโดรนทันทีหลังจากเพิ่งปฏิบัติการเสร็จสิ้น
a.	 เติมน้ำ�สะอาดหรือน้ำ�สบู่ลงในถังสเปรย์ และฉีดน้ำ�ผ่านหัวฉีดจนกว่าถังจะว่างเปล่า ทําซ้ำ�ข้ันตอนอีกสองคร้ัง
b.	 ถอดท่ีกรองและหัวฉีดของถังสเปรย์ออกเพ่ือทําความสะอาดและขจัดส่ิงอุดตัน หลังจากน้ันให้แช่ในน้ำ�สะอาดเ

ป็นเวลา 12 ช่ัวโมง
c.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโครงสร้างโดรนเช่ือมต่อกันสนิทแล้ว เพ่ือให้สามารถล้างด้วยน้ำ�ได้โดยตรง ขอแนะนําให้ใ

ช้เคร่ืองฉีดพ่นน้ำ�เพ่ือทําความสะอาดตัวเคร่ืองโดรน และถูด้วยแปรงแบบนุ่มหรือผ้าเปียกก่อนเช็ดน้ำ�ออกโดย
ใช้ผ้าแห้ง

d.	 หากมีฝุ่นหรือน้ำ�ยาฆ่าแมลงบนมอเตอร์ ใบพัด หรือฮีตซิงค์ ให้เช็ดด้วยผ้าเปียกก่อนเช็ดน้ำ�ท่ีเหลือออกด้วยผ้า
แห้ง

e.	 เก็บโดรนท่ีทําความสะอาดแล้วในสภาพแวดล้อมท่ีแห้ง
2.	 เช็ดพื้นผิวและหน้าจอของรีโมทคอนโทรลด้วยผ้าชุบน้ำ�หมาด ๆ ทุกวันหลังการใช้งาน
3.	 ตรวจสอบโดรนทุก 100 เที่ยวบินหรือหลังจากที่บินเป็นเวลามากกว่า 20 ชั่วโมง:

a.	 ตรวจสอบและเปล่ียนใบพัดท่ีสึกหรอ
b.	 ตรวจหาใบพัดท่ีหลวม หากจําเป็นให้เปล่ียนใบพัดและแหวนใบพัด
c.	 ตรวจสอบช้ินส่วนพลาสติกหรือยางท่ีเก่า
d.	 ตรวจสอบการทําให้เกิดละอองท่ีไม่ดีของหัวฉีด ทําความสะอาดจานหมุนเหว่ียงของหัวฉีดให้ท่ัว เปล่ียนจานหมุ

นเหว่ียงในกรณีท่ีทําให้เกิดละอองท่ีแย่มาก
e.	 เปล่ียนท่ีกรองถังพ่น

4.	 ดูแลฝาครอบป้องกันของโมดูลเรดาร์ให้สะอาดอยู่เสมอ ทําความสะอาดพื้นผิวด้วยผ้านุ่มที่ชุบน้ำ�หมาด ๆ และปล่
อยให้แห้งก่อนใช้งานอีกครั้ง
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5.	 เช็ดสิ่งสกปรกบนกิมบอลของกล้อง FPV เป็นประจํา ดูแลกล้อง FPV และกล้องของระบบมองภาพแบบกล้องส่
องทางไกลให้สะอาดเสมอ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู่ อันดับแรกให้ขจัดเศษผงหรือทรายที่มีขนาดใหญ่กว่
าออก จากนั้นเช็ดเลนส์ด้วยผ้านุ่มที่สะอาดเพื่อขจัดฝุ่นหรือสิ่งสกปรกอื่น ๆ

ประกาศ
1.	 ในกรณีที่มีการชนหรือการปะทะกัน โปรดตรวจสอบทุกส่วนของโดรนอย่างละเอียดและทําการซ่อมและเปลี่ยนที่

จําเป็นก่อนการบินถัดไปของคุณ หากคุณมีปัญหาหรือคําถามใด ๆ โปรดติดต่อฝ่ายสนับสนุนของ DJI หรือตัวแ
ทนจําหน่ายที่ได้รับอนุญาตจาก DJI

2.	 อย่าพยายามซ่อมแซมโดรนหากมีช้ินส่วนใดเสียหาย ติดต่อฝ่ายสนับสนุนของ DJI หรือตัวแทนจําหน่ายท่ีได้รับอ
นุญาตของ DJI สําหรับบริการบํารุงรักษาระดับมืออาชีพ ตารางรอบการบํารุงรักษาท่ีแนะนําของโดรน T50/T25 
ในส่วนส่วนเสริม แสดงรอบการบํารุงรักษาท่ีแนะนําและการบํารุงรักษาผลิตภัณฑ์ท่ีดําเนินการโดยตัวแทนจําหน่าย
ท่ีได้รับอนุญาตจาก DJI เท่าน้ัน

3.	 เมื่อจําเป็นต้องเปลี่ยนชิ้นส่วน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ซื้อชิ้นส่วนใหม่จากตัวแทนจําหน่ายที่ได้รับอนุญาตของ 
DJI เท่านั้น

ดูข้อมูลตัวแทนจําหน่ายได้จาก https://www.dji.com/where-to-buy/agriculture-dealers
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ส่วนเสริม
บทนี้แนะนําข้อมูลจําเพาะของระบบทั้งหมด ฟังก์ชันเพิ่มเติมของโดรน การทํางานของอุปกรณ์เสริม และข้อมูลที่ 
เกี่ยวข้องอื่น ๆ

ข้อมูลจำ�เพาะ

T50
โดรน

รุ่น 3WWDZ-40B

น้ำ�หนัก
39.9 กก. (ไม่รวมแบตเตอรี่) 
52 กก. (รวมแบตเตอรี)่

น้ำ�หนักสูงสุดเมื่อนําโดรนขึ้นบิน[1]
น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อฉีดพ่น: 92 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)
น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อการกระจาย: 103 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)

ฐานล้อแนวทแยงสูงสุด 2,200 มม.

ขนาด
2800×3085×820 มม. (กางแขนและใบพัด) 
1590×1900×820 มม. (กางแขนและพับใบพัด) 
1150×750×900 มม. (พับแขนและใบพัด)

ช่วงความแม่นยําในการบินอยู่กับ
ที่ (ที่มีสัญญาณ GNSS ที่แรง)

เปิดใช้งาน D-RTK: แนวราบ: ±10 ซม., แนวดิ่ง: ±10 ซม.
ปิดใช้งาน D-RTK:
แนวราบ: ±60 ซม., แนวดิ่ง: ±30 ซม. (เปิดใช้งานโมดูลเรดาร์: ±10 ซม.)

ความถี่ในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

ความถี่ในการทำ�งาน RTK/GNSS
RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1I/B2I/B3I, Galileo E1/E5b, 
QZSS L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1I, QZSS L1

เวลาในการบินอยู่กับที่[3]

ไม่มีน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับการฉีดพ่น: 16.5 นาที (น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 52 กก. 
พร้อมแบตเตอรี่ 30Ah)
บรรจุเต็มพิกัดสําหรับการฉีดพ่น: 7 นาที (น้ำ�หนักเม่ือข้ึนบิน 92 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 
30Ah) ไม่มีน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับการฉีดพ่น: 15 นาที (น้ำ�หนักเม่ือข้ึนบิน 53 กก. 
พร้อมกับแบตเตอร่ี 30Ah)
บรรจุเต็มพิกัดสําหรับการหว่าน: 5.5 นาที (น้ำ�หนักเม่ือข้ึนบิน 103 กก. พร้อมแบตเตอร่ี 
30Ah)

รัศมีการบินที่กําหนดค่าได้สูงสุด 2,000 เมตร

การต้านลมสูงสุด 6 เมตร/วินาที

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบขับเคลื่อน

มอเตอร์

ขนาดสเตเตอร์ 100×33 มม.

KV 48 rpm/V

กำ�ลัง 4,000 วัตต/์โรเตอร์
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ใบพัด

เส้นผ่านศูนย์กลาง 54 นิ้ว (1,371.6 มม.)

จำ�นวนโรเตอร์ 8

ระบบพ่นละอองแบบคู่

ถังสเปรย์

ปริมาตร 40 ลิตร

น้ำ�หนักบรรทุกในการทำ�งาน[1] 40 กิโลกรัม

สปริงเกลอร์

รุ่น LX8060SZ

จํานวน 2

ขนาดละอองฝอย 50-500 ไมโครเมตร

ความกว้างสูงสุดในการพ่นที่มีปร
ะสิทธิภาพ[4]

4-11 เมตร (ที่ความสูง 3 เมตรเหนือพืชผล)

ปั๊มส่ง

ประเภท ปั๊มใบพัดขับเคลื่อนด้วยแม่เหล็ก

อัตราการไหลสูงสุด
16 ลิตร/นาที (2 สปริงเกลอร์)
24 ลิตร/นาที (4 สปริงเกลอร์)

ระบบเรดาร์อาร์เรย์แบบเฟส

รุ่น
RD241608RF (เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า)
RD241608RB (เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง)

ติดตามสภาพภูมิประเทศ
ระดับความชันสูงสุดในโหมดภูเขา: 50°
ระยะตรวจสอบความสูง 1-50 เมตร
ระยะห่างในการทำ�งานที่มีความเสถียร: 1.5-30 เมตร

การหลบหลีกสิ่งกีดขวาง[5]

ระยะตรวจจับสิ่งกีดขวาง (รอบทิศทาง): 1-50 เมตร 
FOV: 
เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า: แนวราบ 360 องศา, แนวดิ่ง ±45 องศา, ขึ้น 
±45 องศา (โคน)
เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง: แนวดิ่ง 360 องศา, แนวราบ ±45 องศา
สภาวะการทำ�งาน: บินสูงกว่า 1.5 เมตร เหนือสิ่งกีดขวางด้วยความเร็วในแนวราบไม่เ
กิน 10 เมตร/วินาที และความเร็วในแนวดิ่งไม่เกิน 3 เมตร/วินาที
ระยะปลอดภัย: 2.5 เมตร (ระยะห่างระหว่างด้านหน้าของใบพัดและส่ิงกีดขวางหลังเบรก)
ทิศทางการตรวจจับ: การตรวจจับสิ่งกีดขวางแบบหลายทิศทาง

ความถี่ในการทำ�งาน 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

การใช้พลังงาน
23 วัตต ์(เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า)
18 วัตต ์(เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง)

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

แรงดันไฟฟ้าขณะทํางาน DC 15V

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล

ช่วงการวัด 0.5-29 เมตร
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ความเร็วในการตรวจจับที่มีประสิ
ทธิภาพ

≤10 เมตร/วินาที

FOV แนวราบ: 90°, แนวดิ่ง: 106°

สภาพแวดล้อมในการใช้งาน มีแสงเพียงพอและสภาพแวดล้อมที่มองเห็นได้

รีโมทคอนโทรล

รุ่น RM700B

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

หน้าจอ
หน้าจอ LCD ระบบสัมผัส ขนาด 7.02 นิ้ว พร้อมความละเอียด 1920×1200 พิกเซล 
และค่าความสว่างสูง 1200 cd/m2

อุณหภูมิในการทำ�งาน -20° ถึง 50° C (-4° ถึง 122° F)

ช่วงอุณหภูมิในการจัดเก็บ
น้อยกว่าหนึ่งเดือน: -30° ถึง 45° C (-22° ถึง 113° F)
หนึ่งถึงสามเดือน: -30° ถึง 35° C (-22° ถึง 95° F)
สามเดือนถึงหนึ่งปี: -30° ถึง 30° C (-22° ถึง 86° F)

อุณหภูมิขณะชาร์จ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)

ระบบสารเคมีแบตเตอรี่ภายใน LiNiCoAIO2

เวลาใช้งานแบตเตอรี่ภายใน 3 ชั่วโมง 18 นาที

เวลาใช้งานแบตเตอรี่ภายนอก 2 ชั่วโมง 42 นาที

ประเภทการชาร์จ
ขอแนะนําให้ใช้เคร่ืองชาร์จ USB-C ท่ีได้รับการรับรองในท้องท่ีโดยมีกําลังไฟสูงสุด 65 W 
และแรงดันไฟฟ้าสูงสุด 20 V เช่น เคร่ืองชาร์จแบบพกพาขนาด 65W ของ DJI

เวลาในการชาร์จ
2 ชั่วโมงสําหรับแบตเตอรี่ภายใน หรือแบตเตอรี่ภายในและภายนอก (เมื่อปิดรีโมตคอน
โทรลและใช้เครื่องชาร์จ DJI มาตรฐาน)

O3 Agras

ความถี่ในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

ระยะการส่งสัญญาณสูงสุด
7 กิโลเมตร (FCC), 5 กิโลเมตร (SRRC), 4 กิโลเมตร (MIC/CE)
(ไม่มีสิ่งกีดขวาง ไม่มีสัญญาณรบกวน และอยู่ที่ระดับความสูง 2.5 เมตร)

Wi-Fi

โปรโตคอล Wi-Fi 6

ความถี่ในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth

โปรโตคอล Bluetooth 5.1

ความถี่ในการทำ�งาน 2.4000-2.4835 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <10 dBm
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[1]	 แอป DJI Agras จะแนะนำ�ขีดจำ�กัดน้ำ�หนักบรรทุกของถังพ่นอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน ห้ามเพิ่มวัสดุ
ในถังเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา มิฉะนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบินได้

[2]	 คลื่นความถี่ 5.8 และ 5.1 GHz มีการห้ามใช้ในบางประเทศ ในบางประเทศ อนุญาตให้ใช้คลื่นความถี ่5.1 GHz ได้เฉพาะภายในอาคารเท่านั้น

[3]	 เวลาบินอยู่กับที่วัดที่ระดับน้ำ�ทะเลโดยที่มีความเร็วลมต่ำ�กว่า 3 เมตร/วินาที และอุณหภูมิ 25° C (77° F) สำ�หรับใช้อ้างอิงเท่านั้น ข้อมูลอาจ
แตกต่างออกไปตามสภาพแวดล้อม ผลที่เกิดขึ้นจริงควรจะเป็นไปตามข้อมูลจากการทดสอบ

[4]	 ความกว้างในการฉีดพ่นจะแตกต่างกันขึ้นอยู่กับสถานการณ์ในการใช้งานจริง

[5]	 ระยะการตรวจจับจะแตกต่างกันไปขึ้นอยู่กับวัสดุ ตำ�แหน่ง รูปร่าง และคุณสมบัติอื่น ๆ ของสิ่งกีดขวาง ฟังก์ชันการตรวจจับแบบมองลงจะ
ใช้เพื่อช่วยในการตรวจจับทางวิบาก ในขณะที่ฟังก์ชันการตรวจจับที่อีกด้านหนึ่งใช้สําหรับการตรวจจับสิ่งกีดขวาง

T25
โดรน

รุ่น 3WWDZ-20B

น้ำ�หนัก
25.4 กก. (ไม่รวมแบตเตอรี่) 
32 กก. (รวมแบตเตอรี)่

น้ำ�หนักสูงสุดเมื่อนําโดรนขึ้นบิน[1]
น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อฉีดพ่น: 52 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)
น้ำ�หนักสูงสุดสำ�หรับขึ้นบินเพื่อการกระจาย: 58 กก. (ที่ระดับน้ำ�ทะเล)

ฐานล้อแนวทแยงสูงสุด 1,925 มม.

ขนาด
2585×2675×780 มม. (กางแขนและใบพัด) 
1475×1540×780 มม. (กางแขนและพับใบพัด) 
1050×690×820 มม. (พับแขนและใบพัด)

ระยะความแม่นยำ�ในการบินอยู่กับที ่
(โดยมีสัญญาณ GNSS ที่แรง)

เปิดใช้งาน D-RTK: แนวราบ: ±10 ซม., แนวดิ่ง: ±10 ซม.
ปิดใช้งาน D-RTK:
แนวราบ: ±60 ซม., แนวดิ่ง: ±30 ซม. (เปิดใช้งานโมดูลเรดาร์: ±10 ซม.)

ความถี่ในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

ความถี่ในการทำ�งาน RTK/GNSS
RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1I/B2I/B3I, Galileo E1/E5b, 
QZSS L1/L2
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1I, QZSS L1

เวลาในการบินอยู่กับที่[3]

ไม่มีน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับการฉีดพ่น: 14.5 นาที (น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 32 กก. 
พร้อมแบตเตอรี่ 15.5Ah)
บรรจุเต็มพิกัดสําหรับการฉีดพ่น: 7 นาที (น้ำ�หนักเม่ือข้ึนบิน 52 กก. พร้อมแบตเตอร่ี 
15.5Ah) 
ไม่มีน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับการฉีดพ่น: 14.5 นาที (น้ำ�หนักเมื่อขึ้นบิน 32 กก. 
พร้อมแบตเตอรี่ 15.5Ah)
บรรจุเต็มพิกัดสําหรับการหว่าน: 6 นาที (น้ำ�หนักเม่ือข้ึนบิน 58 กก. พร้อมแบตเตอร่ี 
15.5Ah)

รัศมีการบินที่กําหนดค่าได้สูงสุด 2,000 เมตร

การต้านลมสูงสุด 6 เมตร/วินาที

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)
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ระบบขับเคลื่อน

มอเตอร์

ขนาดสเตเตอร์ 100×28 มม.

KV 59 rpm/V

กำ�ลัง 4,600 วัตต/์โรเตอร์

ใบพัด

เส้นผ่านศูนย์กลาง 50 นิ้ว (1,270 มม.)

จำ�นวนโรเตอร์ 4

ระบบพ่นละอองแบบคู่

ถังสเปรย์

ปริมาตร 20 ลิตร

น้ำ�หนักบรรทุกในการทำ�งาน[1] 20 กก.

สปริงเกลอร์

รุ่น LX8060SZ

จํานวน 2

ขนาดละอองฝอย 50-500 ไมโครเมตร

ความกว้างสูงสุดในการพ่นที่มีประสิ
ทธิภาพ[4]

4-7 เมตร (ที่ความสูง 3 เมตรเหนือพืชผล)

ปั๊มส่ง

ประเภท ปั๊มใบพัดขับเคลื่อนด้วยแม่เหล็ก

อัตราการไหลสูงสุด 16 ลิตร/นาที (2 สปริงเกลอร์)

ระบบเรดาร์อาร์เรย์แบบเฟส

รุ่น
RD241608RF (เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า)
RD241608RB (เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง)

ติดตามสภาพภูมิประเทศ
ระดับความชันสูงสุดในโหมดภูเขา: 50°
ระยะตรวจสอบความสูง 1-50 เมตร
ระยะห่างในการทำ�งานที่มีความเสถียร: 1.5-30 เมตร

การหลบหลีกสิ่งกีดขวาง[5]

ระยะตรวจจับสิ่งกีดขวาง (รอบทิศทาง): 1-50 เมตร 
FOV: 
เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า: แนวราบ 360 องศา, แนวดิ่ง ±45 องศา, 
ขึ้น ±45 องศา (โคน)
เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง: แนวดิ่ง 360 องศา, แนวราบ ±45 องศา
สภาวะการทำ�งาน: บินสูงกว่า 1.5 เมตร เหนือสิ่งกีดขวางด้วยความเร็วในแนวราบไ
ม่เกิน 10 เมตร/วินาที และความเร็วในแนวดิ่งไม่เกิน 3 เมตร/วินาที
ระยะปลอดภัย: 2.5 เมตร (ระยะห่างระหว่างด้านหน้าของใบพัดและสิ่งกีดขวางหลังเ
บรก)
ทิศทางการตรวจจับ: การตรวจจับสิ่งกีดขวางแบบหลายทิศทาง

ความถี่ในการทำ�งาน 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

การใช้พลังงาน
23 วัตต ์(เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหน้า)
18 วัตต ์(เรดาร์อาร์เรย์แบบเฟสมองไปข้างหลัง)

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

แรงดันไฟฟ้าขณะทํางาน DC 15V
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อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล

ช่วงการวัด 0.5-29 เมตร

ความเร็วในการตรวจจับที่มีประสิทธิ
ภาพ

≤10 เมตร/วินาที

FOV แนวราบ: 90°, แนวดิ่ง: 106°

สภาพแวดล้อมในการใช้งาน มีแสงเพียงพอและสภาพแวดล้อมที่มองเห็นได้

รีโมทคอนโทรล

รุ่น RM700B

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

หน้าจอ
หน้าจอ LCD ระบบสัมผัส ขนาด 7.02 น้ิว พร้อมความละเอียด 1920×1200 พิกเซล 
และค่าความสว่างสูง 1200 cd/m2

อุณหภูมิในการทำ�งาน -20° ถึง 50° C (-4° ถึง 122° F)

ช่วงอุณหภูมิในการจัดเก็บ
น้อยกว่าหนึ่งเดือน: -30° ถึง 45° C (-22° ถึง 113° F)
หนึ่งถึงสามเดือน: -30° ถึง 35° C (-22° ถึง 95° F)
สามเดือนถึงหนึ่งปี: -30° ถึง 30° C (-22° ถึง 86° F)

อุณหภูมิขณะชาร์จ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)

ระบบสารเคมีแบตเตอรี่ภายใน LiNiCoAIO2

เวลาใช้งานแบตเตอรี่ภายใน 3 ชั่วโมง 18 นาที

เวลาใช้งานแบตเตอรี่ภายนอก 2 ชั่วโมง 42 นาที

ประเภทการชาร์จ
ขอแนะนําให้ใช้เครื่องชาร์จ USB-C ที่ได้รับการรับรองในท้องที่โดยมีกําลังไฟสูงสุด 
65 W และแรงดันไฟฟ้าสูงสุด 20 V เช่น เคร่ืองชาร์จแบบพกพาขนาด 65W ของ DJI

เวลาในการชาร์จ
2 ชั่วโมงสําหรับแบตเตอรี่ภายใน หรือแบตเตอรี่ภายในและภายนอก (เมื่อปิดรีโมตค
อนโทรลและใช้เครื่องชาร์จ DJI มาตรฐาน)

O3 Agras

ความถี่ในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

ระยะการส่งสัญญาณสูงสุด
7 กิโลเมตร (FCC), 5 กิโลเมตร (SRRC), 4 กิโลเมตร (MIC/CE)
(ไม่มีสิ่งกีดขวาง ไม่มีสัญญาณรบกวน และอยู่ที่ระดับความสูง 2.5 เมตร)

Wi-Fi

โปรโตคอล Wi-Fi 6

ความถี่ในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth

โปรโตคอล Bluetooth 5.1

ความถี่ในการทำ�งาน 2.4000-2.4835 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <10 dBm
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[1]	 แอป DJI Agras จะแนะนำ�ขีดจำ�กัดน้ำ�หนักบรรทุกของถังพ่นอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน ห้ามเพิ่มวัส
ดุในถังเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา มิฉะนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบินได้

[2]	 คล่ืนความถ่ี 5.8 และ 5.1 GHz มีการห้ามใช้ในบางประเทศ ในบางประเทศ อนุญาตให้ใช้คล่ืนความถ่ี 5.1 GHz ได้เฉพาะภายในอาคารเท่าน้ัน

[3]	 เวลาบินอยู่กับที่วัดที่ระดับน้ำ�ทะเลโดยที่มีความเร็วลมต่ำ�กว่า 3 เมตร/วินาที และอุณหภูมิ 25° C (77° F) สำ�หรับใช้อ้างอิงเท่านั้น ข้อมูลอา
จแตกต่างออกไปตามสภาพแวดล้อม ผลที่เกิดขึ้นจริงควรจะเป็นไปตามข้อมูลจากการทดสอบ

[4]	 ความกว้างในการฉีดพ่นจะแตกต่างกันขึ้นอยู่กับสถานการณ์ในการใช้งานจริง

[5]	 ระยะการตรวจจับจะแตกต่างกันไปขึ้นอยู่กับวัสดุ ตำ�แหน่ง รูปร่าง และคุณสมบัติอื่น ๆ ของสิ่งกีดขวาง ฟังก์ชันการตรวจจับแบบมองลง
จะใช้เพื่อช่วยในการตรวจจับทางวิบาก ในขณะที่ฟังก์ชันการตรวจจับที่อีกด้านหนึ่งใช้สําหรับการตรวจจับสิ่งกีดขวาง
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การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
เม่ือออกจากโหมดการทำ�งาน Route หรือ Fruit Tree โดรนจะบันทึกจุดหยุดพัก ฟังก์ชัน Operation Resumption 
(การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม) ช่วยให้คุณสามารถหยุดการทำ�งานช่ัวคราวเพ่ือเติมถังพ่น เปล่ียนแบตเตอร่ี หรื
อหลบหลีกส่ิงกีดขวางแบบแมนนวลได้ หลังจากน้ัน ให้ปฏิบัติงานต่อจากจุดหยุดพัก

การบันทึกจุดหยุดพัก
หากสัญญาณ GNSS แรง จุดหยุดพักจะถูกบันทึกในสถานการณ์ต่อไปนี้ในระหว่างการปฏิบัติงาน หากสัญญาณ 
GNSS อ่อน โดรนจะเข้าสู่โหมด Attitude และออกจากการปฏิบัติงานปัจจุบัน ตำ�แหน่งสุดท้ายที่มีสัญญาณ GNSS 
แรงจะถูกบันทึกเป็นจุดหยุดพัก

แตะ Pause (หยุดชั่วคราว) หรือ End (สิ้นสุด) ที่มุมล่างขวาของหน้าจอ หมายเหตุ: การแตะปุ่ม End (สิ้นสุด) 
ระหว่างการใช้โหมดการทำ�งาน A-B Route ไม่ได้ทำ�ให้โดรนบันทึกจุดหยุดพัก การปฏิบัติงานจะสิ้นสุดลงทันทีแ
ละไม่สามารถปฏิบัติงานต่อได้

2.	 เริ่มต้น RTH
3.	 ผลักก้านบังคับก้มเงยหรือก้านบังคับการเอียงไปในทิศทางใดก็ได้บนรีโมทคอนโทรล
4.	 ตรวจพบสิ่งกีดขวาง โดรนจะเบรกและเข้าสู่โหมดหลบหลีกสิ่งกีดขวาง
5.	 ตรวจพบข้อผิดพลาดของโมดูลเรดาร์เมื่อเปิดใช้งานฟังก์ชันการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง
6.	 โดรนถึงขีดจํากัดระยะทางหรือโดรนอยู่ใกล้กับ GEO Zone
7.	 ล้างถัง
8.	 โดรนเข้าสู่โหมดลงจอดเนื่องจากแบตเตอรี่ต่ำ�
9.	 หากตัวเลือก “Continue operation if remote control signal is lost” (ดําเนินการต่อหากสัญญาณรีโมท

คอนโทรลหายไป) ถูกปิดใช้งานในการตั้งค่าโดรน และโดรนยกเลิกการเชื่อมต่อจากรีโมทคอนโทรล โดรนจะบันทึ
กจุดหยุดพักหลังจากดําเนินการตั้งค่าล่วงหน้าเมื่อสัญญาณหายไป

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสัญญาณ GNSS แรงเมื่อใช้ฟังก์ชันการกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม มิฉะนั้น 
โดรนจะไม่สามารถบันทึกและกลับไปยังจุดหยุดพักได้

•	 จุดหยุดพักจะได้รับการอัปเดตตราบใดที่เป็นไปตามเงื่อนไขข้างต้นอย่างใดอย่างหนึ่ง

การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
1.	 ออกจากการทํางานด้วยวิธีการใดวิธีการหนึ่งข้างต้น โดรนจะบันทึกตำ�แหน่งปัจจุบันเป็นจุดหยุดพัก
2.	 บินโดรนไปยังตำ�แหน่งที่ปลอดภัยหลังจากลบเงื่อนไขในการบันทึกจุดหยุดพัก
3.	 เส้นทางขากลับ

a.	 สําหรับการทำ�งาน Route น้ัน Flight-Efficient Operation Resumption (การกลับมาปฏิบัติงานด้วยการบิ
นอย่างมีประสิทธิภาพ) จะพร้อมใช้งานหากเป็นไปตามเง่ือนไขใดก็ตามต่อไปน้ี แอปจะคํานวณจุดกลับมาท่ีเดิมท่ีเ
หมาะสมท่ีสุดตามจุดหยุดพักและตําแหน่งของโดรนเพ่ือลดระยะทางในการบินเม่ือมีการบรรทุกน้ำ�หนักท่ีหนักข้ึน 
ตรวจสอบว่าเปิด Flight-Efficient Operation Resumption (การเร่ิมต้นการบินอย่างมีประสิทธิภาพใหม่) ใน 
Flight Optimization (การเพ่ิมประสิทธิภาพการบิน) ใน Aircraft Settings (การต้ังค่าโดรน) ก่อนการปฏิบัติงาน 
ผู้ใช้ยังสามารถเปิด/ปิดฟังก์ชันน้ีในเมนูทางด้านซ้ายของหน้าจอหลังจากท่ีโดรนลงจอดแล้วได้
	 โดรนจะลงจอดบนพ้ืนหลังจากหยุดการทํางานช่ัวคราว
	 ออกจากการทํางานโดยการแตะปุ่ม End (สิ้นสุด) แล้วเริ่มต้นการทํางานนี้อีกครั้งในแท็ก Executing 
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(การดําเนินการ) ในรายการการทํางาน
b.	 สําหรับการทำ�งาน Route ท่ีไม่ตรงตามเง่ือนไขท่ีระบุไว้ข้างต้น รวมถึงการทำ�งานในโหมดอ่ืน ๆ เส้นทางขากลั

บท่ีเป็นค่าเร่ิมต้นคือการบินกลับไปยังจุดหยุดพัก ผู้ใช้ยังสามารถเลือกจุดกลับมาท่ีเดิมจากรายการจุดกลับม
าท่ีเดิมและจุดหยุดพักบนหน้าจอ หลังจากท่ีเลือก โดรนจะกลับไปยังเส้นทางการทำ�งานตามเส้นต้ังฉาก

•	 หากเพิ่มจุดเชื ่อมต่อก่อนปฏิบัติงาน โดรนจะบินไปยังจุดขึ้นบินโดยผ่านจุดเชื่อมต่อหลังจากแตะ 
Resume (ดำ�เนินการต่อ)

•	 หากออกจากการทำ�งานโดยการคลิกปุ่ม End (สิ้นสุด) จะไม่สามารถใช้จุดเชื่อมต่อได้อีก เพิ่มจุดเชื่อมต่
อก่อนการปฏิบัติงานอีกครั้งเพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวาง

4.	 แตะ Resume (ดำ�เนินการต่อ) ท่ีมุมขวาล่างของหน้าจอ แล้วโดรนจะบินไปยังเส้นทางการทำ�งานตามเส้นทางขา
กลับที่เลือกไว้และทำ�การฉีดพ่นต่อไป สําหรับการทำ�งาน Route และ Fruit Tree ระบบจะรองรับ Connection 
Routing (การกำ�หนดเส้นทางการเชื่อมต่อ) สําหรับการบินขากลับ โดรนจะบินไปยังจุดหยุดพักโดยผ่านจุดเชื่อ
มต่อ

5.	 โดรนจะข้ามสิ่งกีดขวางที่ทำ�เครื่องหมายไว้โดยอัตโนมัติเมื่อบินกลับไปยังจุดหยุดพักหรือจุดย้อนกลับ ผู้ใช้ยังส
ามารถควบคุมโดรนด้วยตนเองเพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวางได้ โปรดดูข้อมูลเพิ่มเติมในส่วนการหลบหลีกสิ่งกีดขว
างแบบแมนนวล

การใช้งานทั่วไป
ในโหมดการทำ�งาน Route หรือ Fruit Tree ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนให้ไปข้างหน้า ถอยหลัง และด้านข้าง เพื่อหลบ
หลีกสิ่งกีดขวางตามเส้นทางการปฏิบัติงาน หรือในกรณีฉุกเฉิน เช่น เมื่อโดรนมีพฤติกรรมผิดปกต ิคำ�แนะนำ�ต่อไปนี้
จะอธิบายถึงวิธีหลบหลีกสิ่งกีดขวางแบบแมนนวล:

การหลบหลีกส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล

C

D
E1

E2

E3

สิ่งกีดขวาง

จุดเปลี่ยน

เส้นทางการปฏิบัติงาน

เส้นทางบินแบบแมนนวล

เส้นทางกลับไปที่เดิมโดยอัตโนมัติ

คำ�อธิบายภาพ

1.	 ออกจากโหมดการทำ�งาน Route, A-B Route หรือ Fruit Tree
	 ในโหมดเหล่านี้ เมื่อใช้ก้านควบคุมเพื่อควบคุมโดรนให้ไปข้างหน้า ถอยหลัง หรือด้านข้าง โดรนจะสลับโหมดปัจจุ

บันโดยอัตโนมัติให้เป็นโหมดการทำ�งาน Manual, หยุดการทำ�งานชั่วคราว, บันทึกตำ�แหน่งปัจจุบันเป็นจุดหยุด
พัก (Point C), ใช้ลักษณะการบินที่เกี่ยวข้อง และบินอยู่กับที่

•	 เมื่อกดคันควบคุมเพื่อออกจากการทำ�งาน โดรนต้องมีระยะเบรก ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีระยะห่างที่ปลอด
ภัยระหว่างโดรนกับสิ่งกีดขวาง
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2.	 การหลบหลีกสิ่งกีดขวาง
	 หลังจากเปลี่ยนเป็นโหมดการทำ�งาน Manual ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนเพื่อหลบหลีกสิ่งกีดขวางจาก Point C 

ถึง D
3.	 การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
	 เลือกจุดกลับมาที่เดิมหนึ่งในสามจุดที่มีเครื่องหมาย E1, E2 หรือ E3 แตะดำ�เนินการต่อและโดรนจะบินจากจุดที่

มีเครื่องหมาย D ไปยังจุดกลับมาที่เดิมที่เลือกตามเส้นตั้งฉาก

•	 จำ�นวนจุดกลับมาที่เดิมที่เลือกได้นั้นมีความสัมพันธ์กับตำ�แหน่งของโดรน เช่น ไม่ม ีE2 
(จุดบนเส้นทางที่ไม่มีการฉีดพ่น) สำ�หรับโหมดการทำ�งาน Route เลือกตามการแสดงผลของแอป

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนได้หลบหลีกสิ่งกีดขวางอย่างสมบูรณ์ก่อนที่จะกลับมาทำ�งาน

•	 ในกรณีฉุกเฉิน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนทำ�งานตามปกติ และบินแบบแมนนวลไปยังพื้นที่ปลอดภัยเพื่อ
กลับมาทำ�งานต่อ

•	 ทำ�ซ้ำ�คำ�แนะนำ�ด้านบนเพื่อออกและกลับมาทำ�งานต่อในกรณีฉุกเฉินเมื่อกลับมาที่เส้นทาง เช่น เมื่อใดก็ต
ามที่จำ�เป็นต้องหลบหลีกสิ่งกีดขวาง

การปกป้องข้อมูลระบบ
ในโหมดการทำ�งาน Route หรือ Fruit Tree คุณลักษณะการปกป้องข้อมูลของระบบช่วยให้โดรนสามารถเก็บข้อมูล
ระบบที่สำ�คัญ เช่น ความคืบหน้าในการปฏิบัติงานและจุดหยุดพักหลังจากที่ได้ปิดเครื่องโดรนแล้วเพื่อเปลี่ยนแบตเต
อรี่หรือเติมถังพ่น ปฏิบัติตามคำ�แนะนำ�ในการกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิมเพื่อกลับมาปฏิบัติงานได้อีกครั้งหลังจ
ากสตาร์ทโดรนใหม่

ในระหว่างโหมดการทำ�งาน Route ในสถานการณ์ต่าง ๆ เช่น เมื่อแอปขัดข้องหรือรีโมทคอนโทรลตัดการเชื่อมต่อจ
ากโดรน จุดหยุดพักจะถูกบันทึกโดยผู้ควบคุมการบินและกู้คืนโดยอัตโนมัติในแอปเมื่อเชื่อมต่อโดรนอีกครั้ง หากกา
รกู้คืนไม่ดำ�เนินการโดยอัตโนมัติ ผู้ใช้สามารถดำ�เนินการแบบแมนนวลได้ ไปที่ Aircraft Settings (การตั้งค่าโดรน) 
ในแอปและแตะ Restore Unfinished Task (คืนค่างานที่ยังทำ�ไม่เสร็จ) ยกเลิกการปฏิบัติงานในแท็กการดำ�เนินกา
รในรายการการปฏิบัติงาน

การเตือนถังเปล่า

โปรไฟล์
โดรนจะคำ�นวณถังเปล่าและจุดเติมตามเกณฑ์ระดับของเหลวคงเหลือท่ีกำ�หนดไว้ล่วงหน้า ระดับของเหลวคงเหลือในปัจจุบัน 
สถานะของโดรน และพารามิเตอร์การทำ�งาน และแสดงจุดถังเปล่าบนแผนที ่ ในโหมดการทำ�งาน Route, Manual 
และ Fruit Tree ผู้ใช้สามารถตั้งค่าการปฏิบัติงานที่โดรนจะดำ�เนินการสำ�หรับจุดถังเปล่าได้

•	 ตำ�แหน่งถังเปล่าจะไม่แสดงในแผนที ่หากไม่มีการคำ�นวณให้ถังพ่นหมดก่อนสิ้นสุดเส้นทางการทำ�งาน

•	 สำ�หรับโหมดการทำ�งาน Route (Field) เม่ือเติมของเหลวลงในถังพ่นหรือปรับตัวแปรการทำ�งาน จุดในถั
งเปล่าจะอัปเดตแบบไดนามิกบนเส้นทางการทำ�งานตามปริมาณของเหลวท่ีเติมและการต้ังค่าท่ีปรับแล้ว

การใช้งาน
1.	 ในการตั้งค่าโดรน ให้เปิดใช้งานการแสดงจุดถังเปล่าและตั้งค่าการดําเนินการกับถังเปล่า
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2.	 เมื่อคำ�เตือนถังเปล่าปรากฏขึ้นในแอป สปริงเกลอร์จะปิดโดยอัตโนมัติและโดรนจะดำ�เนินการกับถังเปล่าที่กำ�หน
ดไว้ล่วงหน้า

3.	 นำ�โดรนลงจอดและปิดมอเตอร ์เติมถังพ่นและปิดฝาให้แน่น
4.	 เลือกโหมดการทํางานและดําเนินการต่อ

Return to Home (RTH)
จุดข้ึนบิน: จุดข้ึนบินท่ีเป็นค่าเร่ิมต้นคือจุดแรกท่ีโดรนได้รับสัญญาณ GPS แรงมากพอ (เม่ือไอคอน GNSS 
เป็นสีเขียว) โปรดทราบว่าไอคอน GNSS สีขาวจะต้องมีอย่างน้อยสี่ขีดสัญญาณจึงจะแรงพอ

RTH: ฟังก์ชัน RTH จะนำ�โดรนกลับมายังจุดขึ้นบินที่บันทึกไว้ล่าสุด

RTH มีการทำ�งานสามประเภท ได้แก่: RTH แบบอัจฉริยะ, RTH แบบรองรับภาวะแบตเตอรี่ต่ำ� และ Failsafe RTH

Smart RTH
กดปุ่ม RTH บนรีโมทคอนโทรลค้างไว้เมื่อมี GNSS เพื่อเปิดใช้งาน Smart RTH ทั้ง Smart และ Failsafe RTH 
ใช้ข้ันตอนเดียวกัน ด้วย Smart RTH คุณสามารถควบคุมระดับความสูงของโดรนได้เพ่ือหลีกเล่ียงการชนกันเม่ือกลับมายัง
จุดเร่ิมต้น กดปุ่ม RTH หน่ึงคร้ังหรือผลักก้านบังคับก้มเงยเพ่ือออกจาก Smart RTH และสามารถควบคุมโดรนได้อีกคร้ัง

Low Battery RTH
Low Battery RTH ใช้ได้เฉพาะในโหมดการทำ�งาน Route และ Fruit Tree เท่านั้น หากการดำ�เนินการเมื่อแบตเตอ
รี่ต่ำ�ถูกตั้งค่าเป็น RTH ในการตั้งค่าแบตเตอรี่โดรนในแอป โดรนจะหยุดการทำ�งานชั่วคราวและเข้าสู่ RTH โดยอัตโน
มัติเมื่อระดับแบตเตอรี่ของโดรนถึงเกณฑ์แบตเตอรี่ต่ำ� ในช่วง RTH ผู้ใช้สามารถควบคุมระดับความสูงของโดรนได้เ
พื่อหลีกเลี่ยงการชนกันเมื่อกลับมายังจุดบินขึ้น กดปุ่ม RTH หนึ่งครั้งหรือผลักก้านบังคับก้มเงยเพื่อออกจาก RTH 
และสามารถควบคุมโดรนได้อีกครั้ง
โดรนจะไม่เข้าสู่ RTH หากตั้งค่า Low Battery Action เป็น Warning ในการตั้งค่า Aircraft Battery ในแอป

RTH แบบรองรับการสูญเสียการเชื่อมต่อ (Failsafe RTH)
โปรดดูขั้นตอนในกรณีฉุกเฉินสําหรับข้อมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกับ Failsafe RTH

การอัปเดตจุดขึ้นบิน
คุณสามารถอัปเดตจุดขึ้นบินใน DJI Agras ได้ในระหว่างการบิน การตั้งค่าจุดขึ้นบินสามารถทำ�ได้ในสองวิธ:ี

1.	 ตั้งค่าพิกัดปัจจุบันของโดรนเป็นจุดขึ้นบิน
2.	 ตั้งค่าพิกัดปัจจุบันของรีโมทคอนโทรลเป็นจุดขึ้นบิน

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีพื้นที่ว่างเหนือโมดูล GNSS ของรีโมทคอนโทรล (อยู่ภายในตำ�แหน่งเหนือโหมดส
วิตช์การบิน) ไม่ถูกกีดขวางและไม่มีตึกสูงรอบ ๆ เมื่อทำ�การอัปเดตจุดบินขึ้น

ทำ�ตามคำ�แนะนำ�ด้านล่าง เพื่ออัปเดต จุดขึ้นบิน:

1.	 ไปที ่DJI Agras และเข้าสู่ Operation View

2.	 แตะ  จากนั้น  และเลือก  ตั้งค่าตำ�แหน่งโดรนเพื่อกำ�หนดพิกัดปัจจุบันของโดรนเป็นจุดขึ้นบิน
3.	 แตะ  จากนั้น  และเลือก  กำ�หนดตำ�แหน่งตัวควบคุมเพื่อตั้งค่าพิกัดปัจจุบันของรีโมทคอนโทรลเป็นจุด

ขึ้นบิน
4.	 ไฟแสดงสถานะของโดรนจะกะพริบเป็นสีเขียวเพื่อระบุว่าได้ตั้งค่าจุดขึ้นบินใหม่เรียบร้อยแล้ว
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การเตือนแบตเตอรี่ต่ำ�และแรงดันไฟต่ำ�
โดรนมีระบบการเตือนแบตเตอรี่ต่ำ� การเตือนแบตเตอรี่ไฟต่ำ�ระดับวิกฤต และการเตือนแรงดันไฟต่ำ�ระดับวิกฤต

1.	 เมื่อข้อความเตือนแบตเตอรี่ต่ ำ�ปรากฏขึ้นในแอป ให้บินโดรนไปยังพื้นที่ปลอดภัยและลงจอดโดยเร็วที่สุด 
ปิดมอเตอร์และเปลี่ยนแบตเตอรี่ โดรนจะเข้าสู่ RTH โดยอัตโนมัติหลังจากที่ข้อความเตือนแบตเตอรี่ต่ำ�ปรากฏ
ขึ้นในแอป หากการดำ�เนินการเมื่อแบตเตอรี่ต่ำ�ถูกตั้งค่าเป็น RTH ในการตั้งค่าแบตเตอรี่ของโดรน

2.	 โดรนจะลงและลงจอดโดยอัตโนมัติเมื ่อข้อความเตือนระดับแบตเตอรี ่หรือแรงดันไฟต่ ำ�ระดับวิกฤต 
(แรงดันไฟแบตเตอรี่ต่ำ�กว่า 47.6 V) ปรากฏขึ้นในแอป ไม่สามารถยกเลิกการลงจอดได้

•	 ผู้ใช้สามารถกำ�หนดเกณฑ์การเตือนแบตเตอรี่ต่ำ�ในแอปได้

ฟังก์ชัน RTK
โดรนมี D-RTK แบบออนบอร์ด การอ้างอิงทิศทางของโดรนจากเสาอากาศคู่ของ D-RTK แบบออนบอร์ดมีความแม่
นยำ�กว่าเซนเซอร์เข็มทิศมาตรฐานและสามารถทนต่อการรบกวนทางแม่เหล็กจากโครงสร้างโลหะและสายไฟฟ้าแรง
สูงได้มากกว่า เมื่อมีสัญญาณ GNSS แรง เสาอากาศคู่จะทำ�งานโดยอัตโนมัติเพื่อวัดทิศทางของโดรน

โดรนรองรับการระบุตำ�แหน่งในระดับเซนติเมตรเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการทำ�งานทางการเกษตร เม่ือใช้กับสถานีเคล่ือนท่ี 
DJI D-RTK 2 ทำ�ตามคำ�แนะนำ�ด้านล่างเพ่ือใช้ฟังก์ชัน RTK

เปิด/ปิดการใช้งาน RTK
ก่อนการใช้งานแต่ละคร้ัง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ต้ังค่าแหล่งสัญญาณ RTK เป็นสถานีเคล่ือนท่ี D-RTK 2 หรือเครือข่าย 
RTK อย่างถูกต้อง มิฉะน้ัน จะไม่สามารถใช้ RTK สำ�หรับการระบุตำ�แหน่งได้ ไปท่ี Operation View ในแอป แตะ  
และเลือก RTK เพ่ือดูและต้ังค่า

ปิดการวางตำ�แหน่ง RTK หากไม่ได้ใช้งาน RTK มิฉะนั้น โดรนจะไม่สามารถบินขึ้นได้หากไม่มีข้อมูลที่แตกต่างกัน

การใช้งานร่วมกับสถานีเคลื่อนที ่DJI D-RTK 2
1.	 โปรดดูคู่มือการใช้งานสถานีเคลื่อนที่ D-RTK 2 สำ�หรับข้อมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกับการเชื่อมโยงระหว่างโดรนกับสถ

านีเคลื่อนที่ให้เสร็จสิ้น และการตั้งค่าสถานีเคลื่อนที่
2.	 เปิดสถานีเคลื่อนที่และรอให้ระบบเริ่มค้นหาดาวเทียม ไอคอนสถานะ RTK ที่ด้านบนของ Operation View ในแ

อปจะเปลี่ยนเป็นสีเขียวเพื่อบ่งชี้ว่าโดรนได้รับและใช้ข้อมูลที่แตกต่างกันจากสถานีเคลื่อนที่แล้ว

การใช้งานกับบริการเครือข่าย RTK
บริการเครือข่าย RTK ใช้รีโมทคอนโทรลแทนสถานีฐานเพื่อเชื่อมต่อกับเซิร์ฟเวอร์เครือข่าย RTK ที่ได้รับอนุมัติสำ�หรั
บข้อมูลที่แตกต่างกัน เปิดรีโมทคอนโทรลไว้ตลอดและเชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ตเมื่อใช้ฟังก์ชันนี้

1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลเชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ต
2.	 เม่ืออยู่ในแอป ให้ไปท่ีมุมมองการทํางาน (Operation View) แตะ  จากน้ันแตะ RTK เพ่ือเลือกวิธีการรับสัญญาณ 

RTK เพ่ือกำ�หนดเครือข่าย RTK และอินพุตข้อมูลเครือข่าย
3. 	 รอให้รีโมทคอนโทรลเชื่อมต่อกับเซิร์ฟเวอร์เครือข่าย RTK ไอคอนสถานะ RTK ที่ด้านบนของ Operation View 

ในแอปจะเปลี่ยนเป็นสีเขียว บ่งชี้ว่าโดรนได้รับและใช้ข้อมูล RTK จากเซิร์ฟเวอร์
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ไฟ LED ของโดรน
มีไฟ LED บนเฟรมของโดรนที่มีเครื ่องหมาย M1 ถึง M4 ไฟ LED บนแขนเฟรม M1 และ M2 คือไฟ LED 
ด้านหน้าที่กะพริบเป็นสีแดงช้า ๆ เพื่อบ่งชี้ว่าเป็นด้านหน้าของโดรน ไฟ LED บนแขนเฟรม M3 และ M4 คือไฟ LED 
ด้านหลังท่ีกะพริบเป็นสีเขียวช้า ๆ เพ่ือบ่งช้ีว่าเป็นด้านหลังของโดรน ไฟ LED ท้ังหมดจะดับลงเม่ือโดรนจอดบนพ้ืน ไฟ 
LED ด้านหน้ากะพริบเป็นสีแดงเร็วและไฟ LED ด้านหลังกะพริบเป็นสีเขียวเร็ว เม่ือมอเตอร์เร่ิมหมุน ให้ทำ�การบินข้ึนทันที

M1M2

M3 M4
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การอัปเดตเฟิร์มแวร์
คุณสามารถอัปเดตเฟิร์มแวร์ของรีโมทคอนโทรล โดรน และอุปกรณ์อื่น ๆ เช่น เครื่องชาร์จอัจฉริยะและเครื่องกำ�เนิ
ดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชันพร้อมกันในแอป DJI Agras ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่าง

1.	 กดปุ่มเปิด/ปิดที่รีโมทคอนโทรล และที่ตัวโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลสามารถเข้าถึงอินเทอร์เน็ตผ่
าน Wi-Fi หรือดองเกิลมือถือ ไฟล์เฟิร์มแวร์อาจมีขนาดใหญ ่แนะนำ�ให้ใช ้Wi-Fi

2.	 ข้อความแจ้งจะปรากฏที่ด้านล่างของหน้าจอหลักใน DJI Agras เมื่อมีการอัปเดตเฟิร์มแวร์ใหม่ แตะที่ Device 
Management (การจัดการอุปกรณ์) จากนั้นที ่Firmware Update (การอัปเดตเฟิร์มแวร)์

3.	 เชื่อมต่ออุปกรณ์กับพอร์ต USB-A บนรีโมทคอนโทรลเพื่ออัปเดตเฟิร์มแวร์ของเครื่องชาร์จอัจฉริยะหรือเครื่อง
กําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชัน แตะเมนูแบบเลื่อนลงสำ�หรับอุปกรณ์แต่ละเครื่องแล้วเลือกเฟิร์มแวร์ จะ
มีเครื่องหมายถูกตรงอุปกรณ์ที่แสดงในแอปเมื่อเลือกเฟิร์มแวร์สำ�หรับอุปกรณ์ที่เกี่ยวข้อง ยกเลิกการเลือกเค
รื่องหมายเพื่อยกเลิกการอัปเดต

4.	 แตะ Update All (อัปเดตทั้งหมด) เพื่อเลือกเปลี่ยนเส้นทางไปยังหน้าจออัปเดต แอปจะดาวน์โหลดเฟิร์มแวร์สำ�
หรับอุปกรณ์ที่เลือกทั้งหมดและอัปเดตโดยอัตโนมัติ

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์ทั้งหมดเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรลและรอให้การอัปเดตเสร็จสิ้น ไฟ LED ด้านหน้า
โดรนจะกะพริบเป็นสีเหลืองในระหว่างการอัปเดต

6.	 ไฟสถานะด้านหน้าโดรนเรืองแสงเป็นสีเขียวหลังจากการอัปเดตเสร็จสมบูรณ์ รีสตาร์ทรีโมทคอนโทรลและโดรนด้วย
ตนเอง หากไฟสถานะเรืองแสงเป็นสีแดงแสดงว่าการอัปเดตเฟิร์มแวร์ล้มเหลว ให้ลองเรียกใช้การอัปเดตอีกคร้ัง

DJI Assistant 2 (MG Series)
กำ�หนดการตั้งค่าตัวแปรพื้นฐาน คัดลอกบันทึกการบิน และอัปเดตเฟิร์มแวร์โดรนและรีโมทคอนโทรลใน DJI 
Assistant 2 (MG Series)

การติดตั้งและเปิดการทำ�งาน
1.	 ดาวน์โหลดไฟล์การติดตั้ง DJI Assistant 2 (MG Series) จากหน้าดาวน์โหลดของ T50 หรือ T25 ที่:
	 https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-2-for-mg
2.	 ติดตั้งและเรียกใช้ซอฟต์แวร์

การใช้งาน DJI Assistant 2 (MG Series)

การเช่ือมต่อโดรน
เช่ือมต่อพอร์ต USB-C ใต้ฝาครอบด้านล่างท่ีด้านหน้าของโดรนเข้ากับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C จากน้ันเปิดโดรน

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดใบพัดออกก่อนที่จะใช้ซอฟต์แวร์

•	 ถอดฝาครอบกันน้ำ�ตรงพอร์ต USB-C ออกก่อนใช้งาน ติดฝาครอบกันน้ำ�เข้ากับพอร์ตหลังการใช้งาน 
มิฉะนั้นน้ำ�อาจจะเข้าสู่พอร์ต ซึ่งอาจทำ�ให้ไฟฟ้าลัดวงจรได้

การอัปเดตเฟิร์มแวร์
จำ�เป็นต้องมีบัญช ีDJI สำ�หรับการอัปเดตเฟิร์มแวร ์เข้าสู่ระบบหรือลงทะเบียนบัญชี
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การอัปเดตเฟิร์มแวร์
คุณสามารถอัปเดตเฟิร์มแวร์ของรีโมทคอนโทรล โดรน และอุปกรณ์อื่น ๆ เช่น เครื่องชาร์จอัจฉริยะและเครื่องกำ�เนิ
ดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชันพร้อมกันในแอป DJI Agras ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่าง

1.	 กดปุ่มเปิด/ปิดที่รีโมทคอนโทรล และที่ตัวโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลสามารถเข้าถึงอินเทอร์เน็ตผ่
าน Wi-Fi หรือดองเกิลมือถือ ไฟล์เฟิร์มแวร์อาจมีขนาดใหญ ่แนะนำ�ให้ใช ้Wi-Fi

2.	 ข้อความแจ้งจะปรากฏที่ด้านล่างของหน้าจอหลักใน DJI Agras เมื่อมีการอัปเดตเฟิร์มแวร์ใหม่ แตะที่ Device 
Management (การจัดการอุปกรณ์) จากนั้นที ่Firmware Update (การอัปเดตเฟิร์มแวร)์

3.	 เชื่อมต่ออุปกรณ์กับพอร์ต USB-A บนรีโมทคอนโทรลเพื่ออัปเดตเฟิร์มแวร์ของเครื่องชาร์จอัจฉริยะหรือเครื่อง
กําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชัน แตะเมนูแบบเลื่อนลงสำ�หรับอุปกรณ์แต่ละเครื่องแล้วเลือกเฟิร์มแวร์ จะ
มีเครื่องหมายถูกตรงอุปกรณ์ที่แสดงในแอปเมื่อเลือกเฟิร์มแวร์สำ�หรับอุปกรณ์ที่เกี่ยวข้อง ยกเลิกการเลือกเค
รื่องหมายเพื่อยกเลิกการอัปเดต

4.	 แตะ Update All (อัปเดตทั้งหมด) เพื่อเลือกเปลี่ยนเส้นทางไปยังหน้าจออัปเดต แอปจะดาวน์โหลดเฟิร์มแวร์สำ�
หรับอุปกรณ์ที่เลือกทั้งหมดและอัปเดตโดยอัตโนมัติ

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์ทั้งหมดเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรลและรอให้การอัปเดตเสร็จสิ้น ไฟ LED ด้านหน้า
โดรนจะกะพริบเป็นสีเหลืองในระหว่างการอัปเดต

6.	 ไฟสถานะด้านหน้าโดรนเรืองแสงเป็นสีเขียวหลังจากการอัปเดตเสร็จสมบูรณ์ รีสตาร์ทรีโมทคอนโทรลและโดรนด้วย
ตนเอง หากไฟสถานะเรืองแสงเป็นสีแดงแสดงว่าการอัปเดตเฟิร์มแวร์ล้มเหลว ให้ลองเรียกใช้การอัปเดตอีกคร้ัง

DJI Assistant 2 (MG Series)
กำ�หนดการตั ้งค่าตัวแปรพื ้นฐาน คัดลอกบันทึกการบิน และอัปเดตเฟิร์มแวร์โดรนและรีโมทคอนโทรลใน 
DJI Assistant 2 (MG Series)

การติดตั้งและเปิดการทำ�งาน
1.	 ดาวน์โหลดไฟล์การติดตั้ง DJI Assistant 2 (MG Series) จากหน้าดาวน์โหลดของ T50 หรือ T25 ที่:
	 https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-2-for-mg
2.	 ติดตั้งและเรียกใช้ซอฟต์แวร์

การใช้งาน DJI Assistant 2 (MG Series)

การเช่ือมต่อโดรน
เช่ือมต่อพอร์ต USB-C ใต้ฝาครอบด้านล่างท่ีด้านหน้าของโดรนเข้ากับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C จากน้ันเปิดโดรน

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดใบพัดออกก่อนที่จะใช้ซอฟต์แวร์

•	 ถอดฝาครอบกันน้ำ�ตรงพอร์ต USB-C ออกก่อนใช้งาน ติดฝาครอบกันน้ำ�เข้ากับพอร์ตหลังการใช้งาน 
มิฉะนั้นน้ำ�อาจจะเข้าสู่พอร์ต ซึ่งอาจทำ�ให้ไฟฟ้าลัดวงจรได้
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การอัปเดตเฟิร์มแวร์
จำ�เป็นต้องมีบัญชี DJI สำ�หรับการอัปเดตเฟิร์มแวร ์เข้าสู่ระบบหรือลงทะเบียนบัญชี

การส่งออกบันทึก
ดูบันทึกทั้งหมดของโดรนและเลือกบันทึกเพื่อส่งออก

เครื่องจำ�ลอง
คลิกเปิดเพื่อเข้าสู่มุมมองการจำ�ลองการบิน ป้อนตัวแปรตำ�แหน่งและสภาพแวดล้อมแล้วคลิกกำ�หนดค่าเพื่อบันทึก 
คลิกเริ่มการจำ�ลองเพื่อเข้าสู่การฝึกจำ�ลองการบิน

การตั้งค่าพื้นฐาน
กำ�หนดค่าความเร็วรอบเดินเบาและทดสอบมอเตอร์

การเชื่อมต่อรีโมทคอนโทรล
เชื่อมต่อพอร์ต USB-C ของรีโมทคอนโทรลเข้ากับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C จากนั้นเปิดสวิตช์รีโมทคอนโทรล

การอัปเดตเฟิร์มแวร์
จำ�เป็นต้องมีบัญชี DJI สำ�หรับการอัปเดตเฟิร์มแวร ์เข้าสู่ระบบหรือลงทะเบียนบัญชี

การส่งออกบันทึก
ดูบันทึกทั้งหมดของรีโมทคอนโทรลและเลือกบันทึกที่จะส่งออก

•	 ห้ามปิดรีโมทคอนโทรลระหว่างการอัปเดต

•	 ห้ามทำ�การอัปเดตเฟิร์มแวร์ในขณะที่โดรนอยู่ในอากาศ ดำ�เนินการอัปเดตเฟิร์มแวร์เมื่อโดรนอยู่บนพื้นเ
ท่านั้น

•	 รีโมทคอนโทรลอาจยกเลิกการเชื่อมโยงจากโดรนหลังจากการอัปเดตเฟิร์มแวร ์ทำ�การเชื่อมต่อโดรนแล
ะรีโมทคอนโทรลใหม่อีกครั้งถ้าจำ�เป็น

แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ

การทำ�งานของแบตเตอรี่
1.	 การแสดงระดับแบตเตอรี:่ ไฟ LED แสดงสถานะจะแสดงระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน กดปุ่มเปิดปิดเครื่องเพื่อตรว

จสอบ
2.	 การสื่อสาร: พารามิเตอร์ของแบตเตอรี ่รวมถึงค่าแรงดันไฟฟ้าและระดับพลังงานจะถูกส่งให้โดรน เพื่อให้โดรน

สามารถดําเนินการตามที่เหมาะสมเมื่อพารามิเตอร์ของแบตเตอรี่เปลี่ยนแปลงไป
3.	 การวินิจฉัยตนเองในเรื ่องข้อผิดพลาดของแบตเตอรี ่: แบตเตอรี ่สามารถตรวจหาข้อผิดพลาด เช่น 

แรงดันไฟฟ้าผิดปกติ กระแสไฟฟ้าที่ผิดปกติและอุณหภูมิที่ผิดปกต ิและทำ�การแจ้งเตือน ข้อมูลเกี่ยวกับข้อผิด
พลาดจะถูกบันทึกในแบตเตอรี่

4.	 การตรวจหาการลัดวงจร: หลังจากใส่แบตเตอรี่เข้าไปในโดรนและเปิดแล้ว แบตเตอรี่จะตรวจหาว่ามีการลัดวงจ
รเกิดขึ้นกับโดรนหรือไม่ก่อนเป็นอันดับแรก หากตรวจพบ แบตเตอรี่จะตัดแหล่งจ่ายไฟที่ไปยังโดรนเพื่อหลีกเลี่
ยงไฟไหม้
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5.	 การตรวจหาข้อผิดพลาดในการชาร์จ: ข้อผิดพลาดที่เกิดขึ้นระหว่างการชาร์จจะบ่งชี้โดยไฟ LED แสดงสถานะ 
เมื่อมีข้อผิดพลาดเกิดขึ้น ให้รอจนกว่าแบตเตอรี่จะแก้ไขข้อผิดพลาดโดยอัตโนมัต ิโปรดดูข้อมูลเพิ่มเติมที่หัวข้อ
รูปแบบไฟ LED

6.	 การปรับสมดุลอัตโนมัติ: ในบางสถานการณ ์แบตเตอรี่จะปรับสมดุลแรงดันไฟฟ้าของเซลล์โดยอัตโนมัติ
7.	 การคายประจุอัตโนมัติ: หากชาร์จจนเต็มแล้วทิ้งไว้เป็นเวลานานกว่าหนึ่งวัน แบตเตอรี่จะคายประจุเป็น 97% 

โดยอัตโนมัติ หลังจากผ่านไป 7 วัน แบตเตอรี่จะคายประจุออกเป็น 60% โดยอัตโนมัติ
8.	 การปรับกระแสไฟอัตโนมัติ: แบตเตอรี่ปรับกระแสไฟในการชาร์จอย่างชาญฉลาดตามอุณหภูมิของเซลล์แบตเต

อรี่ แบตเตอรี่ยังรองรับการปกป้องตัวเองตามอุณหภูมิสภาพแวดล้อม 
9.	 การควบคุมอุณหภูม:ิ แบตเตอรี่จะมีการทำ�งานเพื่อให้แน่ใจว่าส่วนต่างของอุณหภูมิระหว่างเซลล์แบตเตอรี่จะค

งเดิมและอยู่ภายในช่วงอุณหภูมิที่อนุญาต

•	 โปรดดูข้อกําหนดด้านความปลอดภัยที่ระบุไว้บนฉลากของแบตเตอรี่ก่อนการใช้งานเป็นครั้งแรก ผู้ใช้ยอ
มรับผิดชอบอย่างเต็มที่สําหรับการละเมิดข้อกําหนดด้านความปลอดภัยที่ระบุไว้บนฉลาก

•	 การรับประกันผลิตภัณฑ์จะเป็นโมฆะหากเกิดข้อผิดพลาดใด ๆ ของแบตเตอรี่เนื่องจากการใช้งานแบตเต
อรี่ในทางที่ผิด

การใช้แบตเตอรี่
กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้ง แล้วกดค้างไว้ เพื่อเปิดแบตเตอรี่หลังจากที่เชื่อมต่อกับโดรนแล้ว เมื่อโดรนลงจอดและมอเต
อร์หยุดหมุนแล้ว ให้กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้งแล้วกดค้างไว้เพื่อปิดแบตเตอรี ่จากนั้นถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรน 

	 ห้ามใช้แบตเตอรี่ใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเครื่องทำ�ความร้อน ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ไว้ในรถยนต์ในวัน
ที่อากาศร้อน

	 ห้ามไม่ให้แบตเตอรี่สัมผัสกับของเหลวทุกชนิด ห้ามวางแบตเตอรี่ใกล้แหล่งความชื้น และห้ามใช้แบตเตอรี่
ในสภาพแวดล้อมที่ชื้น มิฉะนั้นแบตเตอรี่อาจจะถูกกัดกร่อน อาจทําให้แบตเตอรี่ติดไฟหรือระเบิดได้

	 ห้ามใช้แบตเตอรี่ที่บวม รั่ว หรือเสียหาย หากแบตเตอรี่ผิดปกต ิให้ติดต่อตัวแทนจำ�หน่ายที่ได้รับอนุญาตจ
าก DJI เพื่อขอความช่วยเหลือเพิ่มเติม

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่ปิดอยู่ ก่อนที่จะใส่หรือถอดออกจากโดรน ห้ามใส่หรือถอดแบตเตอรี่ในขณ
ะที่เปิดเครื่อง มิฉะนั้น พอร์ตจ่ายไฟอาจเสียหายได้

	 ควรใช้แบตเตอร่ีในช่วงอุณหภูมิ -5° ถึง 45 °C (23° ถึง 113 °F) การใช้แบตเตอร่ีในสภาพแวดล้อมท่ีอุณหภูมิ
สูงกว่า 50 °C (122 °F) อาจทำ�ให้เกิดไฟไหม้หรือระเบิดได้ การใช้แบตเตอร่ีในอุณหภูมิต่ํากว่า -5 °C (23 °F) อา
จส่งผลเสียต่อสมรรถนะของแบตเตอร่ีได้ สามารถใช้งานแบตเตอร่ีได้อีกคร้ังเม่ือกลับสู่อุณหภูมิปกติ

	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีในสภาพแวดล้อมท่ีมีไฟฟ้าสถิตหรือแม่เหล็กไฟฟ้าแรงสูง หรือใกล้กับสายไฟฟ้าแรงดันสูง 
มิฉะน้ันแผงวงจรแบตเตอร่ีอาจทํางานผิดปกติ ซ่ึงอาจทําให้เกิดอันตรายร้ายแรงในการบินได้

	 ห้ามถอดช้ินส่วนหรือเจาะแบตเตอร่ีใดลักษณะใด ๆ เน่ืองจากอาจทำ�ให้เกิดการร่ัวไหล ไฟไหม้ หรือระเบิดได้
	 อิเล็กโทรไลต์ในแบตเตอรี่มีฤทธิ์กัดกร่อนสูง หากอิเล็กโทรไลต์สัมผัสกับผิวหนังหรือดวงตาของคุณ ให้รี

บล้างบริเวณนั้นด้วยน้ำ�และไปพบแพทย์ทันที
	 ห้ามใช้แบตเตอรี่ที่ตก ทิ้งแบตเตอรี่ตามที่อธิบายไว้ในหัวข้อวิธีการทิ้งแบตเตอรี่
	 หากแบตเตอรี่ตกน้ำ�ในขณะที่อยู่ในโดรนในระหว่างการบิน ให้ถอดแบตเตอรี่ออกทันท ีและติดต่อตัวแทนจํ

าหน่ายที่ได้รับอนุญาตจาก DJI เพื่อตรวจสอบและซ่อมแซมโดรนและแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะโดยเร็วที่สุด 
	 ดับไฟที่เกิดที่แบตเตอรี่โดยใช้นํ้า ทราย หรือเครื่องดับเพลิงชนิดผงแห้ง   
	 ห้ามนำ�ผลิตภัณฑ์ไปไว้ในเตาไมโครเวฟหรือในภาชนะที่มีแรงดัน
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	 ห้ามวางแบตเตอร่ีไว้บนหรือใกล้กับเส้นลวดหรือวัตถุโลหะอ่ืน ๆ เช่น แว่นตา นาฬิกา เคร่ืองประดับ และป่ินปักผม มิ
ฉะน้ันช่องเช่ือมต่อแบตเตอร่ีอาจลัดวงจรได้

	 ห้ามทำ�แบตเตอร่ีตกหรือกระแทก ห้ามวางของหนักบนแบตเตอร่ีหรือแท่นชาร์จ หลีกเล่ียงการทําแบตเตอร่ีตก
	 ใช้ผ้าแห้งที่สะอาดเมื่อทําความสะอาดขั้วแบตเตอรี่เสมอ
	 ห้ามบินเมื่อระดับพลังงานแบตเตอรี่ต่ำ�กว่า 15% เพื่อหลีกเลี่ยงความเสียหายต่อแบตเตอรี่และความเสี่ยง

ของการบิน
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเชื่อมต่อแบตเตอรี่อย่างถูกต้อง มิฉะนั้น แบตเตอรี่อาจร้อนเกินไปหรือระเบิดเนื่อง

จากการชาร์จที่ผิดปกติ ใช้แบตเตอรี่ที่ได้รับการรับรองจากตัวแทนจําหน่ายที่ได้รับอนุญาตเท่านั้น DJI 
จะไม่รับผิดชอบใด ๆ ต่อความเสียหายที่เกิดจากการใช้แบตเตอรี่ที่ไม่ได้รับการรับรอง

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ายกแบตเตอรี่ตรงที่จับ 
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีวางอยู่บนพ้ืนผิวท่ีเรียบเพ่ือหลีกเล่ียงความเสียหายต่อแบตเตอร่ีจากวัตถุมีคม
	 ห้ามวางสิ่งใดบนแบตเตอรี ่มิฉะนั้นแบตเตอรี่อาจเสียหายซึ่งอาจทําให้เกิดอันตรายจากไฟไหม้ได ้
	 แบตเตอรี่มีนํ้าหนักมาก โปรดระมัดระวังขณะเคลื่อนย้ายแบตเตอรี่เพื่อหลีกเลี่ยงการทำ�แบตเตอรี่ตก 

หากแบตเตอรี่ตกและเสียหาย ให้วางแบตเตอรี่ทิ้งไว้ในพื้นที่โล่งที่ห่างจากผู้คนทันที รอ 30 นาทีและแช่แบ
ตเตอรี่ในนํ้าเป็นเวลา 24 ชั่วโมง หลังจากที่แน่ใจว่าประจุไฟฟ้าหมดแล้ว ให้กำ�จัดทิ้งแบตเตอรี่ตามกฎหมา
ยท้องถิ่น

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ชาร์จแบตเตอรี่จนเต็มแล้วก่อนการบินแต่ละเที่ยว
	 นำ�โดรนลงจอดทันทีหากมีคําเตือนระดับแบตเตอร่ีวิกฤติปรากฏข้ึน และเปล่ียนเป็นแบตเตอร่ีท่ีชาร์จเต็มแล้ว
	 ก่อนใช้งานในสภาพแวดล้อมท่ีมีอุณหภูมิต่ํา ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีมีอุณหภูมิสูงกว่า 5 °C (41 °F) 

เป็นอย่างน้อย โดยอุณหภูมิท่ีเหมาะสมคือ สูงกว่า 20 °C (68 °F)

รูปแบบไฟ LED
ไฟบอกสถานะระดับพลังงานแบตเตอรี่จะแสดงระดับพลังงานแบตเตอรี่ปัจจุบันและสถานะระหว่างการชาร์จแ
ละการคายประจ ุไฟบอกสถานะต่าง ๆ มีลักษณะดังต่อไปนี้:

   ไฟ LED ติดสว่าง	   ไฟ LED กะพริบ   	   ไฟ LED ดับ

ตรวจสอบระดับแบตเตอร่ี
หากแบตเตอรี่อยู่ในโหมดประหยัดพลังงาน ให้กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้งเพื่อตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับแบตเตอรี่
88%-100%

76%-87%

63%-75%

51%-62%

38%-50%

26%-37%

13%-25%

0%-12%
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รูปแบบไฟ LED ในระหว่างการชาร์จ
ในระหว่างการชาร์จ ไฟ LED จะกะพริบเป็นลําดับเพื่อบอกระดับพลังงานแบตเตอรี่ปัจจุบัน ไฟ LED ทั้งหมดจะดับลง
หลังจากชาร์จเต็มแล้ว ถอดแบตเตอรี่ออกเมื่อชาร์จเสร็จแล้ว และใช้อุปกรณ์ชาร์จที่แนะนําอย่างเป็นทางการในการช
าร์จแบตเตอรี่เสมอ

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับแบตเตอรี่

0-49%

50-74%

75-89%

90-99%

100%

รูปแบบไฟ LED แสดงข้อผิดพลาดของแบตเตอร่ี
ตารางด้านล่างแสดงกลไกการป้องกันแบตเตอรี่และรูปแบบไฟ LED ที่เกี่ยวข้อง

LED1 LED2 LED3 LED4 รูปแบบการกะพริบ คำ�อธิบาย
LED2 และ LED4 
กะพริบสามครั้งต่อวินาที

โดรนลัดวงจร/
กระแสไฟเกินขณะเปิดเครื่อง

LED2 และ LED4 
กะพริบสองครั้งต่อวินาที แรงดันไฟตํ่าขณะเปิดเครื่อง

LED2 กะพริบสองครั้งต่อวินาที ตรวจพบกระแสไฟเกิน 

LED2 กะพริบสามครั้งต่อวินาที ระบบแบตเตอรี่ผิดปกติ

LED3 กะพริบสองครั้งต่อวินาที ตรวจพบการชาร์จมากเกินไป

LED3 กะพริบสามครั้งต่อวินาที เครื่องชาร์จมีแรงดันไฟฟ้าเกิน

LED4 กะพริบสองครั้งต่อวินาที อุณหภูมิต่ำ�เกินไปเมื่อชาร์จ/เปิดเครื่อง

LED4 กะพริบสามครั้งต่อวินาที อุณหภูมิสูงเกินไปเมื่อชาร์จ/เปิดเครื่อง

ไฟ LED ทั้ง 4 ดวงกระพริบเร็ว แบตเตอรี่ผิดปกติและไม่สามารถใช้งานได้

หากตรวจพบกระแสไฟเกินขณะเปิดเครื่องหรือเกิดไฟฟ้าลัดวงจร ให้ถอดปลั๊กแบตเตอรี่ออก แล้วตรวจสอบว่ามีวัต
ถุแปลกปลอมในพอร์ตหรือไม่

หากตรวจพบแรงดันไฟต่ำ�ขณะเปิดเครื่อง ให้ชาร์จแบตเตอรี่ก่อนใช้งาน

หากอุณหภูมิของแบตเตอรี่ผิดปกติ ให้รอจนกระทั่งอุณหภูมิกลับสู่ระดับปกต ิจากนั้นแบตเตอรี่จะเปิดโดยอัตโนมัติห
รือชาร์จต่อ 

สําหรับสถานการณ์อื่น ๆ หลังจากแก้ไขปัญหาแล้ว (กระแสไฟเกิน แรงดันไฟฟ้าแบตเตอรี่เกินเนื่องจากการชาร์จเ
กิน หรือแรงดันไฟฟ้าของอุปกรณ์ชาร์จเกิน) ให้กดปุ่มเปิดปิดเพื่อยกเลิกการเตือนการป้องกันไฟ LED และถอดปลั๊ก
และเสียบปลั๊กอุปกรณ์ชาร์จอีกครั้งเพื่อทำ�การชาร์จต่อ
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DJI ไม่รับผิดชอบต่อความเสียหายที่เกิดขึ้น อันเนื่องมาจากการใช้อุปกรณ์ชาร์จของผู้ผลิตอื่น

ห้ามชาร์จแบตเตอรี่ใกล้กับวัสดุติดไฟหรือบนพื้นผิวที่ติดไฟได ้เช่น พรมหรือไม ้ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ไว้โดย
ไม่มีใครดูแลระหว่างการชาร์จ ควรเว้นระยะห่างอย่างน้อย 30 ซม. ระหว่างแท่นชาร์จแบตเตอรี่และแบตเ
ตอรี่ที่กำ�ลังชาร์จ มิฉะนั้น แท่นชาร์จแบตเตอรี่หรือแบตเตอรี่ที่กำ�ลังชาร์จอาจได้รับความเสียหายเนื่องจ
ากความร้อนที่มากเกินไป และอาจนําไปสู่อันตรายจากไฟไหม้ได้

อุณหภูมิแบตเตอรี่จะสูงหลังจากการบิน ใส่แบตเตอรี่ลงในชุดระบายความร้อนด้วยอากาศของ DJI 
หรืออุปกรณ์ระบายความร้อนด้วยอากาศของบุคคลที่สามเพื่อชาร์จ มิฉะนั้นการชาร์จอาจจะถูกปิ
ดใช้งาน โปรดดูคําแนะนําการใช้งานในเอกสารคู่มือการใช้ชุดระบายความร้อนด้วยอากาศของ DJI 
ชาร์จแบตเตอรี่ที่ช่วงอุณหภูมิ 0 - 60 °C (32 - 140 °F) อุณหภูมิที่เหมาะสมในการชาร์จคือ 22° ถึง 
28°C (72° ถึง 82°F) การชาร์จภายในช่วงอุณหภูมิที่เหมาะสมสามารถยืดอายุการใช้งานแบตเตอรี่ได้

ห้ามจุ่มแบตเตอรี่ลงในน้ำ�เพื่อให้เย็นลงหรือขณะที่กำ�ลังชาร์จแบตเตอรี ่มิฉะนั้นเซลล์แบตเตอรี่จะกัดกร่
อนซึ่งทําให้เกิดความเสียหายร้ายแรงต่อแบตเตอรี่ได้ ผู้ใช้ต้องรับผิดชอบต่อความเสียหายใด ๆ ทั้งหมด
ที่เกิดขึ้นกับแบตเตอรี่ที่เกิดจากการจุ่มแบตเตอรี่ในน้ำ�

ห้ามชาร์จแบตเตอรี่ใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเครื่องทำ�ความร้อน

ตรวจสอบขั้วและพอร์ตแบตเตอรี่เป็นประจํา ห้ามทําความสะอาดแบตเตอรี่โดยใช้แอลกอฮอล์หรือของเ
หลวไวไฟอื่น ๆ ห้ามใช้อุปกรณ์ชาร์จที่ชํารุดเสียหาย 

รักษาแบตเตอรี่ให้แห้งตลอดเวลา

แบตเตอรี่จะหยุดชาร์จเมื่อการชาร์จเสร็จสมบูรณ์ แนะนําให้ถอดแบตเตอรี่ออกเมื่อชาร์จเสร็จแล้ว 

ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่ปิดก่อนการชาร์จ มิฉะนั้น พอร์ตแบตเตอรี่อาจเสียหายได้
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การจัดเก็บและการขนส่งแบตเตอรี่
ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนและตรวจสอบว่ามีสิ่งสกปรกติดในช่องเสียบแบตเตอรี่หรือไม่

ปิดและถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนหรืออุปกรณ์อื่น ๆ ในระหว่างการขนส่ง
เก็บแบตเตอร่ีให้พ้นมือเด็กและสัตว์ หากเด็กกลืนช้ินส่วนของแบตเตอร่ี ให้ขอความช่วยเหลือจากแพทย์ทันที
หากระดับพลังงานแบตเตอรี่ตํ่ามาก ให้ชาร์จแบตเตอรี่ให้อยู่ในระดับพลังงาน 40% ถึง 60% ห้ามเก็บแ
บตเตอรี่ที่มีระดับพลังงานไฟฟ้าตํ่าเป็นระยะเวลานาน มิฉะนั้นอาจส่งผลเสียต่อสมรรถนะการทำ�งานได้
ห้ามวางแบตเตอรี่ไว้ใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเครื่องทำ�ความร้อน ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ไว้ในรถยน
ต์ในวันที่อากาศร้อน
ต้องจัดเก็บแบตเตอรี่ในสภาพแวดล้อมที่แห้ง
ห้ามวางแบตเตอรี่ไว้ใกล้กับวัสดุที่ระเบิดได้หรือเป็นอันตราย หรือใกล้กับวัตถุโลหะ เช่น แว่นตา นาฬิกา 
เครื่องประดับ และปิ่นปักผม
ห้ามพยายามขนส่งแบตเตอร่ีท่ีเสียหายหรือมีระดับพลังงานมากกว่า 30% ให้คายประจุแบตเตอร่ีให้เหลือ 
25% หรือต่ํากว่าก่อนการขนส่ง
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่วางอยู่บนพื้นผิวที่เรียบเพื่อหลีกเลี่ยงความเสียหายต่อแบตเตอรี่จากวัต
ถุมีคม
หากจัดเก็บแบตเตอรี่ไว้นานกว่าสามเดือน แนะนําให้เก็บแบตเตอรี่ไว้ในซองนิรภัยสำ�หรับบรรจุแบตเตอรี่ 
ในสภาพแวดล้อมที่มีช่วงอุณหภูมิตั้งแต่ -20 ถึง 40 °C (-4 ถึง 104 °F)
ห้ามเก็บแบตเตอรี่ที่มีการคายประจุอย่างเต็มที่แล้วไว้เป็นระยะเวลานาน การทำ�เช่นนั้นอาจคายประจุแบต
เตอรี่มากเกินไปและทำ�ให้เซลล์แบตเตอรี่เสียหายอย่างไม่สามารถแก้ไขได้
หากจัดเก็บแบตเตอรี่ที่มีระดับพลังงานตํ่าเป็นระยะเวลานาน แบตเตอรี่จะอยู่ในโหมดไฮเบอร์เนตแบบลึก 
ให้ชาร์จเพื่อปลุกแบตเตอรี่
ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรนหากคุณตั้งใจจะเก็บแบตเตอรี่ไว้เป็นระยะเวลานาน

การทิ้งแบตเตอรี่
แนะนำ�ให้เปิดฝาครอบแบตเตอรี่และแช่ในสารละลายเกลือ 5% เป็นเวลามากกว่าสองสัปดาห์เพื่อคายประจุ
แบตเตอรี่จนหมด จากนั้นทิ้งแบตเตอรี่ในกล่องรีไซเคิลที่กำ�หนด หากมีปัญหาใด ๆ โปรดติดต่อฝ่ายสนับ
สนุนอย่างเป็นทางการหรือผู้แทนจำ�หน่ายที่ได้รับอนุญาต
ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ลงในถังขยะทั่วไป ปฏิบัติตา มข้อบังคับในท้องถิ่นของคุณอย่างเคร่งครัดเกี่ยวกับการทิ้
งและรีไซเคิลแบตเตอรี่
หากไม่สามารถคายประจุแบตเตอรี่จนหมดได ้ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ในกล่องรีไซเคิลแบตเตอรี่โดยตรง ติดต่อ
บริษัทรีไซเคิลแบตเตอรี่มืออาชีพเพื่อขอความช่วยเหลือ

การบํารุงรักษาแบตเตอรี่
ห้ามให้แบตเตอรี่ถูกน้ำ�กระเด็นใส่ นํ้าปริมาณมากเกินจะทําให้แบตเตอรี่เสียหายได้
ห้ามเก็บแบตเตอรี่เมื่ออุณหภูมิอยู่นอกช่วงอุณหภูมิ -20 ถึง 45 °C (-4 ถึง 113 °F)
ประสิทธิภาพแบตเตอรี่จะได้รับผลกระทบในทางลบหากไม่ได้ใช้แบตเตอรี่เป็นระยะเวลานาน
ชาร์จประจุจนเต็มและคายประจุจนหมดอย่างน้อยทุกสามเดือนเพื่อให้ม่ันใจถึงประสิทธิภาพของแบตเตอรี่
หากแบตเตอรี่ไม่ได้ชาร์จหรือคายประจุเป็นเวลาห้าเดือนขึ้นไป การรับประกันจะไม่ครอบคลุมแบตเตอรี่อีก
ต่อไป



AGRAS T50/T25 คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ

94 © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์ 

[1]	 อุปกรณ์ชาร์จที่มีจําหน่ายจะแตกต่างกันไปในแต่ละประเทศหรือภูมิภาค ปรึกษาตัวแทนจําหน่ายในพื้นที่ของคุณเพื่อขอรายละเอียด

[2]	 จําเป็นต้องอัปเดตเฟิร์มแวร์เพื่อชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ DB1560/DB800

[3]	 ทดสอบเวลาในการชาร์จในห้องปฏิบัติการที่อุณหภูมิ 25° C (77° F) สำ�หรับใช้อ้างอิงเท่านั้น

ข้อมูลจำ�เพาะ

ข้อมูลจำ�เพาะ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ DB1560
(BAX702-30000mAh-52.22V)

แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ DB800
(BAX702-15500mAh-52.22V)

แรงดันไฟฟ้าที่กำ�หนด 52.22 V

ชนิดของแบตเตอรี่ Li-ion

ระบบสารเคมีในแบตเตอรี่ LiNiMnCoO2

อัตราการคายประจุ 11.5C

อุณหภูมิในการทำ�งาน -5° ถึง 45°C (23° ถึง 113°F)

อุณหภูมิขณะชาร์จ 0° ถึง 60°C (32° ถึง 140°F)

รายละเอียดการรับประกัน 1,500 รอบหรือ 12 เดือน (แล้วแต่ว่ากรณีใดเกิดขึ้นก่อน)

มาตรฐานการปกป้อง IP IP54 + การป้องกันระดับแผงวงจรด้วยการหุ้มผนึก
โดรนที่ใช้งานร่วมกันได้ DJI Agras T50, T25, T40, T20P, T30 DJI Agras T25, T20P

ความจุ 30,000 mAh 15,500 mAh

พลังงาน 1,567 Wh 809 Wh

กำ�ลังการชาร์จสูงสุด 9,500 W 5,400 W

อุปกรณ์ชาร์จท่ีเข้ากันได้ [1]

เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์
ชัน D12000iEP
เครื่องชาร์จอัจฉริยะ C10000
เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์
ชัน D12000iE [2]

เครื่องชาร์จแบตเตอร์รี่อัจฉริยะ C8000 [2]

เครื่องชาร์จอัจฉริยะ T40 [2]

เครื่องชาร์จแบตเตอรี่อัจฉริยะ T30 [2]

เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์
ชัน D9000i [2]

เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์
ชัน D6000i [2]

เครื่องชาร์จแบตเตอร์รี่อัจฉริยะ C8000 [2]

เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์
ชัน D9000i [2]

เครื่องชาร์จแบตเตอรี่อัจฉริยะ T30 [2]

เวลาในการชาร์จสําหรับแ
บตเตอรี่แต่ละตัว [3]

การใช้เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัล
ติฟังก์ชัน D12000iEP: 9-12 นาที

การใช้งานเครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์
มัลติฟังก์ชัน D6000i 9-12 นาที

น้ำ�หนัก ประมาณ 12.1 กก. ประมาณ 6.6 กก.
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น้ำ�หนักบรรทุก - ระบบพ่น

ข้อมูลเบื้องต้น
ระบบพ่นซึ่งมีมิเตอร์วัดอัตราการไหลแบบแม่เหล็กไฟฟ้า 2 ช่องและมาตรวัดระดับของเหลวแบบต่อเนื่องช่วยให้ผู้ใช้ส
ามารถควบคุมปั๊มใบพัดที่ขับเคลื่อนด้วยแม่เหล็กและสปริงเกลอร์พ่นละอองแบบคู่ได้อย่างแม่นยํา

พารามิเตอร์การทํางานฉีดพ่น
เพื่อบรรลุผลลัพธ์ในการฉีดพ่นที่เหมาะสมที่สุด จึงเสนอพารามิเตอร์ต่อไปนี้ไว้สำ�หรับการอ้างอิง

1.	 ระดับความสูงของโดรน: 3-4 เมตร
2.	 ความเร็วในการบิน: 4-6 เมตร/วินาที
3.	 ขนาดละอองฝอย:

a.	 สารกำ�จัดศัตรูพืช: 50-300 ไมโครเมตร
b.	 สารกำ�จัดวัชพืช: 400-500 ไมโครเมตร
c.	 ยาฆ่าเช้ือรา: 200-500 ไมโครเมตร (แตกต่างกันไปตามพืช)

วัดข้อมูลที่ความเร็วลมที่ต่ำ�กว่า 3.4 เมตร/วินาที โดยใช้ T50 ที่ติดตั้งสปริงเกลอร์สองตัวและตั้งค่าโหม
ดการทำ�งานในโหมด Route

ตั้งค่าพารามิเตอร์ตามสภาพแวดล้อม ภูมิประเทศ และชนิดพันธุ์พืช ข้อมูลข้างต้นมีไว้เพื่อการอ้างอิงเท่
านั้น

ข้อมูลจำ�เพาะ
รายการ ระบบฉีดพ่น T50 ระบบฉีดพ่น T25
ปริมาตรถังฉีดพ่น 40 ลิตร 20 ลิตร
น้ำ�หนักบรรทุกในการใช้งาน 40 กก. 20 กก.
ความกว้างในการพ่นที่มีประสิทธิภาพ
 (ที่ความสูง 3 เมตรเหนือพืชผล)

4-11 เมตร 4-7 เมตร

อัตราการไหลสูงสุด 16 ลิตร/นาที (2 สปริงเกลอร์)
24 ลิตร/นาที (4 สปริงเกลอร์)

รุ่นของสปริงเกลอร์ LX8060SZ
จำ�นวนสปริงเกลอร์ 2
ขนาดละอองฝอย 50-500 ไมโครเมตร
ประเภทปั๊ม ปั๊มใบพัดขับเคลื่อนด้วยแม่เหล็ก
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ตัวเลือกน้ำ�หนักบรรทุก - ระบบหว่าน T50/T25

ข้อมูลเบื้องต้น
ระบบหว่านเมล็ดพันธุ์ T50/T25 ใช้ร่วมกันได้กับโดรน Agras T50/T25 ที่มีถังหว่านเมล็ดพันธุ์ขนาดใหญ ่75 L และ 
35 L ตามลําดับ และให้การหว่านที่มีประสิทธิภาพและเชื่อถือได้

ระบบหว่านมาพร้อมกับจานหมุนแบบใหม่ทั้งหมดเพื่อการหว่านที่สม่ำ�เสมอยิ่งขึ้น ชุดควบคุมบนระบบหว่านเมล็ดพั
นธุ์และเซ็นเซอร์น้ำ�หนักบนโดรนจะตรวจสอบน้ำ�หนักของวัสดุที่เหลืออยู่ในถังหว่านเมล็ดพันธุ์แบบเรียลไทม์เพื่อปรั
บปรุงความแม่นยําของการควบคุมอัตราการหว่านและคําเตือนเมื่อถังว่างเปล่า บังโคลนที่ปรับปรุงใหม่สามารถป้อ
งกันวัสดุที่ลอยขึ้นมาในขณะหว่านไม่ให้สร้างความเสียหายต่อใบพัด ประตูถังฮอปเปอร์แบบปลดเร็วช่วยให้สามารถ
บํารุงรักษาได้ง่ายและสามารถเปลี่ยนได้อย่างง่ายดายเป็นประตูถังฮอปเปอร์แบบไหลน้อยเมื่อหว่านวัสดุที่มีการไห
ลน้อยหรือเส้นผ่านศูนย์กลางขนาดเล็ก

ผู้ใช้สามารถกําหนดการตั้งค่าการหว่านในแอป DJI Agras และสร้างเทมเพลตเฉพาะสําหรับวัสดุที่แตกต่างกันเพื่อให้
เป็นไปตามข้อกําหนดที่แตกต่างกัน แอปจะแสดงข้อความเตือนหากไม่มีวัสดุในถัง รวมถึงความผิดปกติของความเร็
วในการหมุน อุณหภูมิและขนาดช่องจ่ายถังบรรจุ

การติดตั้ง
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะออกจากโดรนก่อนทำ�การติดตั้ง
	 ใช้งานด้วยความระมัดระวังเพื่อหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บจากชิ้นส่วนเครื่องจักรที่คมหรือกำ�ลังเคลื่อนไหว
	 ตรวจสอบชิ้นส่วนต่าง ๆ บนโดรนและระบบหว่านหลังจากการติดตั้งเพื่อให้แน่ใจว่าจานหมุนจะไม่สร้างควา

มเสียหายต่อสายหรือส่วนอื่นใดในระหว่างการทํางาน

ระบบหว่าน T50 และระบบหว่าน T25 มีลักษณะและการทํางานที่คล้ายกัน ภาพประกอบในเอกสารฉบับนี้ใช้ระบบหว่าน
เมล็ดพันธุ์ T50 เป็นตัวอย่าง เว้นแต่จะระบุไว้เป็นอย่างอื่น
1.	 ให้หาท่อยางที่ด้านใดด้านหนึ่งของถังสเปรย์บนโดรน คลายน็อตที่ท่อ  1  และถอดท่อและน็อตออก (ภาพ A)
	 หมายเหต:ุ หลังจากถอดท่อออกแล้ว ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ขันน็อตท่อบนหัวต่อท่อถังสเปรย์ให้แน่นแล้วเพื่อไม่

ให้น็อตสูญหาย
2.	 หาตําแหน่งของสายระบบฉีดพ่นท่ีด้านหลังของแลนด้ิงเกียร์ด้านซ้ายบนโดรน เล่ือนยางป้องกันบนสายเคเบิล  2 

และถอดปลั๊กสายเคเบิลออกจากหัวต่อ  3  โปรดใช้งานด้วยความระมัดระวังเพื่อป้องกันไม่ให้สายชำ�รุดเสียหาย 
(ภาพ B)

3.	 ยกและถอดถังสเปรย์ออกจากโดรน (รูป C)
4.	 เอียงระบบหว่านไปด้านข้างด้วยสายเคเบิล สอดระบบหว่านเข้าไปในโดรนและหมุน ต้องใส่ระบบหว่านแบบเอียงลงไป 

ห้ามฝืนใช้แรงดันเข้าไป (รูป D)
5.	 เชื่อมต่อสายของระบบหว่านเมล็ดพันธุ์เข้ากับหัวต่อในขั้นตอนที่ 2 และตรวจสอบให้แน่ใจว่าการเชื่อมต่อแน่นหน

าและถูกต้อง  1  เลื่อนยางป้องกันกลับมา  2  (รูป E)
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ข้อมูลจำ�เพาะ
รายการ ระบบหว่านเมล็ดพันธุ์ T50 ระบบหว่านเมล็ดพันธุ์ T25
โดรนที่ใช้งานร่วมกันได้ [1] Agras T50 Agras T25
น้ำ�หนักของระบบหว่านเมล็ดพันธุ์ 
(รวมถังหว่านและบังโคลน)

6.0 กก. 3.9 กก.

ปริมาตรถังหว่านเมล็ดพันธุ์ 75 ลิตร 35 ลิตร
น้ำ�หนักบรรจุภายในของถังหว่านเมล็
ดพันธุ์ [2] 50 กก. 25 กก.

เส้นผ่านศูนย์กลางของวัสดุที่ใช้ได้ 0.5 - 5 มม.

ระยะการหว่าน

แตกต่างกันไปตามเส้นผ่านศูนย์กลางของวัสด ุ
ความเร็วในการหมุนของจานหมุน ขนาดช่องจ่ายถังบรรจุ 
และความสูงในการบิน เพื่อประสิทธิภาพการทำ�งานที่ดีที่สุด ขอแนะนำ�ให้ปรับ
ตัวแปรที่เกี่ยวข้องเพื่อให้ได้ระยะการหว่าน 4.5-7 เมตร

[1]	 เฟิร์มแวร์ของโดรนต้องรองรับระบบหว่านเมล็ดพันธุ์ ตรวจสอบบันทึกประจำ�รุ่นของโดรนที่เกี่ยวข้องบนเว็บไซต์ทางการของ DJI

[2]	 แอป DJI Agras จะแนะนําขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับถังหว่านอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน 
ห้ามเพิ่มวัสดุลงในถังหว่านเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา มิฉะนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบินได้
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รอบการบํารุงรักษาที่แนะนําสําหรับโดรน T50/T25

ชิ้นส่วนสําหรับการบริการ โมดูล เวลาให้บริการที่แนะนํา รอบการเปลี่ยนที่แนะนํา

ระบบขับเคลื่อน - มอเตอร์ มอเตอร์

1.	 ทำ�การตรวจสอบโดรนเครื่องใหม่ครั้งแ
รกหลังจากการบินครบ 100 เที่ยว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ชั่วโมงหลังจ
ากการตรวจสอบครั้งแรก

3.	 หาก ESC หยุดทํางานและอุณหภูมิ 
ของมอเตอร/์ESC ผิดปกต ิ
ให้ทําการตรวจสอบดังที่กล่าวนี้

4.	 หากมอเตอร์เสียหายเนื่องจาก 
แรงภายนอก ให้ทําการตรวจสอบ 
ดังที่กล่าวนี้

แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบขับเคลื่อน - 
ความต้านทานภายใน 
ของมอเตอร์

มอเตอร์

1.	 ทำ�การตรวจสอบโดรนเครื่องใหม่ครั้งแ
รกหลังจากการบินครบ 100 เที่ยว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ชั่วโมงหรือ 1 
เดือนหลังจากการตรวจสอบครั้งแรก

3.	 หาก ESC หยุดทํางานและอุณหภูม 
ิของมอเตอร/์ESC ผิดปกต ิให้ทําการ 
ตรวจสอบดังที่กล่าวนี้

แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบขับเคลื่อน - ESC ESC ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

ระบบขับเคลื่อน - 
ฐานมอเตอร์

ฐานมอเตอร์

1.	 ทำ�การตรวจสอบโดรนเครื่องใหม่ 
คร้ังแรกหลังจากการบินครบ 100 เท่ียว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ชั่วโมงหรือ 1 
เดือนหลังจากการตรวจสอบครั้งแรก

3.	 หากฐานมอเตอร์เสียหายเนื่องจาก 
แรงภายนอก ให้ทําการตรวจสอบ 
ดังที่กล่าวนี้

แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 500 ชั่วโมง

ระบบขับเคลื่อน - ใบพัด ใบพัด

1.	 ทำ�การตรวจสอบโดรนเครื่องใหม่ 
ครั้งแรกหลังจากการบินครบ 
100 เที่ยว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ชั่วโมงหรือ 1 
เดือนหลังจากการตรวจสอบครั้งแรก

3.	 หาก ESC หยุดทํางานและอุณหภูมิของ 
มอเตอร/์ESC ผิดปกต ิให้ทําการตรวจ 
สอบดังที่กล่าวนี้

แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 700 ชั่วโมง

ระบบขับเคลื่อน - 
อะแดปเตอร์ใบพัด

อะแดปเตอร์ใบพัด ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบขับเคลื่อน - 
สลักเกลียวของแขนเฟรม

สลักเกลียวของ 
แขนเฟรม

ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ส่วนประกอบโดรน - 
ขั้วต่อแขนแฟรม 

ขั้วต่อแขนเฟรม ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ส่วนประกอบโดรน - สกรู
สกรูยึดหัวเข็มขัด 
ของแขนเฟรม

ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง
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ส่วนประกอบโดรน - ขั้วต่อ ขั้วต่อโดรน ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ชิ้นยึดเฟรมกลาง - สกรู สกรูยึดเฟรมกลาง ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ส่วนประกอบล้อลงจอด - 
สกรู

สลักเกลียวยึดล้อลงจอด ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ส่วนประกอบของล้อลงจอด 
- โครงยึด

ฉากยึดเรดาร์ ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - ปั๊มส่ง ปั๊มส่ง ทุก 100 ชั่วโมงหรือ 1 เดือน

แนะนําให้เปลี่ยนปั๊มหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 500 ชั่วโมง
แนะนําให้เปล่ียนมอเตอร์หลัง 
จากใช้งานไปแล้ว  
1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - สปริงเกลอร์ สปริงเกลอร์ ทุก 100 ชั่วโมงหรือ 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - ข้อต่อท่อ ขั้วต่อท่อ ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - ท่อ ท่อ ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - เซ็นเซอร์น้ำ�หนัก เซ็นเซอร์น้ำ�หนัก ทุก 100 ชั่วโมงหรือ 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - ตัวกรองและ 
เกจวัดระดับของเหลว

เกจวัดระดับของเหลว ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบพ่น - ถังพ่น ระบบพ่นละออง ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

โมดูล RF โมดูล RF ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

โมดูลระบบอิเล็กทรอนิกส์ 
ทางอากาศ (Aerial-
Electronics System)

โมดูลระบบอิเล็กทรอนิกส์ 
ทางอากาศ (Aerial-
Electronics System)

ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

โมดูลบอร์ด 
กระจายสายเคเบิล

โมดูลบอร์ดกระจาย 
สายเคเบิล

ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

โมดูลการพ่น โมดูลการพ่น ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

ระบบเรดาร์ - เรดาร์ 
ดิจิทัลรอบทิศทาง

เรดาร์ดิจิทัลรอบทิศทาง ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

ระบบเรดาร์ - เรดาร์มอง 
ด้านหลังและด้านล่าง

เรดาร์มองด้านหลัง 
และด้านล่าง

ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

โมดูลระบบจ่ายกําลังไฟฟ้า โมดูลระบบจ่ายกําลังไฟฟ้า ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

ส่วนประกอบโดรน - 
เฟรมด้านหน้า

เฟรมด้านหน้า ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ส่วนประกอบโดรน - 
เฟรมด้านหลัง

เฟรมด้านหลัง ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง
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ส่วนประกอบโดรน - 
เฟรมกลาง

เฟรมกลาง ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

ระบบกําหนดตําแหน่ง - 
เสาอากาศ SDR

เสาอากาศ SDR ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

ระบบกําหนดตําแหน่ง - 
โมดูล RTK

โมดูล RTK ทุก 6 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

สายไฟโดรน สายไฟโดรน ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

ระบบพ่น - 
มิเตอร์วัดอัตราการไหล

มิเตอร์วัดอัตราการไหล 6.5ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือนหรือ 
3,000 ชั่วโมง

ส่วนประกอบโดรน - 
แถบเลื่อนแบตเตอรี่

แถบเลื่อนแบตเตอรี่
จําเป็นต้องเปลี่ยนใหม่หลังจากเสียบปลั๊
กและถอดปลั๊กไปแล้ว 2,000 ครั้ง หรือ 
1 เดือน

แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

รีโมทคอนโทรล รีโมทคอนโทรล ทุก 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 36 เดือน

แบตเตอรี่
แบตเตอรี่มาตรฐาน 
ของโดรน

หลังจากการชาร์จ 100 รอบหรือ 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง

เครื่องชาร์จอัจฉริยะ เครื่องชาร์จอัจฉริยะ หลังจากการชาร์จ 200 รอบหรือ 1 เดือน
แนะนําให้เปลี่ยนหลังจาก 
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ชั่วโมง



AGRAS T50/T25 คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ

102 © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์ 

ข้อมูลการปฏิบัติตาม FAR Remote ID
โดรนเป็นไปตามข้อกําหนดของ 14 CFR ส่วนที ่89:
•	 โดรนจะเริ่มการทดสอบตัวเองก่อนการบิน (PFST) ของระบบ Remote ID โดยอัตโนมัติก่อนบินขึ้น และจะไม่สา

มารถบินข้ึนได้หากไม่ผ่าน PFST[1] สามารถดูผลของ PFST ของระบบ Remote ID ได้ในแอปควบคุมการบินของ 
DJI เช่น DJI Agras 

•	 โดรนจะติดตามการทํางานของระบบ Remote ID ต้ังแต่ก่อนการบินไปจนถึงการปิดเคร่ือง หากระบบ Remote 
ID ทํางานผิดปกติหรือล้มเหลว สัญญาณเตือนจะแสดงในแอปควบคุมการบินของ DJI เช่น DJI Agras

•	 ผู้ใช้ควรเปิดใช้งานแอปการบินของ DJI ที่เบื้องหลังไว้และอนุญาตให้แอปรับข้อมูลตำ�แหน่งของรีโมทคอนโทรล
ตลอดเวลา

[1] 	 เกณฑ์การผ่าน PFST คือฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ของแหล่งข้อมูลที่จําเป็นสําหรับ Remote ID และตัวส่งสัญญาณวิทยุในระบบ 
Remote ID ทํางานได้อย่างถูกต้อง

The terms HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface, HDMI trade 
dress and the HDMI Logos are trademarks or registered trademarks of HDMI 
Licensing Administrator, Inc.



ข้อมูลติดต่อ 
ฝ่ายสนับสนุนของ DJI

เนื้อหานี้อาจมีการเปลี่ยนแปลงโดยไม่ต้องแจ้งให้ทราบล่วงหน้า

ดาวน์โหลดเวอร์ชันล่าสุดจาก
https://ag.dji.com/t25/downloads หรือ https://ag.dji.com/t50/downloads

หากคุณมีคําถามเกี่ยวกับเอกสารฉบับนี้ โปรดติดต่อ DJI 
โดยส่งข้อความไปที่ DocSupport@dji.com

DJI และ AGRAS เป็ นเครื่องหมายการค้ าของ DJI
ลิขสิทธิ์ © 2025 DJI สงวนลิขสิทธิ์
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