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 快速搜尋關鍵字

PDF 電子文件可以使用尋找功能搜尋關鍵字。例如在 Adobe Reader 中，Windows 使用者

可使用快速鍵 Ctrl+F，Mac 使用者可使用 Command+F 即可搜尋關鍵字。

 點選目錄轉跳

使用者可以透過目錄瞭解文件的內容結構，點選標題即可跳轉到相應頁面。

 列印文件

本文件支援高品質列印。

本手冊版權和所有權屬深圳市大疆創新科技有限公司及其關聯方（統稱「DJI」）所有，任何人（及

單位）未經 DJI 書面授權，不得以複製、掃描儲存、傳播、轉印、出售、轉讓、更改內容等任何

方式自行或供他人使用本手冊的全部或部分內容。本手冊及其內容僅用於操作和使用本產品，

不得用作其他用途。
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 重要安全資訊
本文提到的限高 30 公尺（可在應用程式中更改）高度，是指飛行器相對於下方作物等表面的高

度（雷達定高功能可正常使用時）。若雷達定高功能無法使用，則此高度為飛行器相對於起飛

點的高度。

閱讀提示

符號說明

重要注意事項 操作、使用提示

使用建議

DJI 為使用者提供了以下文件資料：

1. 《物品清單》

2. 《免責聲明與安全指導方針》

3. 《快速入門指南》

4. 《使用者手冊》

建議使用者依照《物品清單》進行核對。首先閱讀《免責聲明與安全指導方針》，然後按照《快

速入門指南》完成安裝，並瞭解使用過程。詳細使用方法及功能，請參考《使用者手冊》。

下載調參軟體

前往以下網址下載 DJI  ASSISTANTTM 2 (MG Series) 調參軟體。

https://ag.dji.com/t50/downloads 或 https://ag.dji.com/t25/downloads

 本產品的運作環境溫度為 0℃ 至 45℃，根據電子元組件適用溫度的等級劃分，不符合
需要更高適應條件的軍工級（-55℃ 至 125℃）要求。請在符合使用場景的環境下合
理使用飛行器。

 T50 農業無人機與 T25 農業無人機功能及操作相似，如無特別註明，本文圖示均以 
T50 農業無人機爲例，說明內容均適用於這兩種機型。



4 © 2024 大疆創新 版權所有

目 錄

閱讀提示 3
符號說明 3

使用建議 3

下載調參軟體 3

安全總覽 6

產品概述 8
簡 介 8

功能特點 8

準備飛行器 9

準備遙控器 10

飛行器零組件名稱 12

遙控器零組件名稱 14

啟 用 15

飛行器 16
概 述 16

飛行檔位 16

作業模式 16

作業恢復 17

無藥警告 19

資料保護 19

主動相位陣列雷達 + 雙目視覺系統 20

自動返航 23

低電量保護及低電壓保護 25

RTK 功能 25

飛行器指示燈 26

遙控器 27
概 述 27

遙控器操作 27

遙控器指示燈 32

遙控器提示音 33

遙控器配對 33

觸控螢幕操作 33

遙控器進階功能 35



5 © 2024 大疆創新 版權所有

T50/T25 農業無人機 使用者手冊

大疆農業應用程式 36
主介面 36

作業介面 37

航測作業 40

噴灑作業 42

飛 行 52
作業環境需求 52

GEO 地理圍欄系統 52

飛行限制 53

飛行前檢查 55

校正流量計 55

校正指南針 55

啟動 / 停止馬達 56

基礎飛行 57

DJI Assistant 2 (MG Series) 調參軟體 58
安裝與執行 58

使用調參軟體 58

附 錄 59
規格參數 59

韌體升級方法 68

安全警示標誌 69

故障處理說明 73



6 © 2024 大疆創新 版權所有

安全總覽

  使用 T50/T25 具有一定的安全風險，不適合未滿 18 歲人士使用。

 安全總覽章節僅包含部分的飛行安全知識，請務必仔細閱讀《免責聲明與安全指導方針》

和《使用者手冊》的全部內容。

1. 農藥使用

•	 請盡量減少使用粉劑類藥劑，並於使用後及時清潔，否則可能會影響噴灑系統壽命。

•	 農藥有毒，請謹慎使用，並按照農藥使用規範安全操作。

•	 配藥時，請注意藥水濺灑，防止機身農藥殘留對人體造成傷害。

•	 配藥時，請使用清水。配藥完成後須先過濾再加入作業箱，以免雜質堵塞濾網。用藥時，

若有堵塞，請及時清理後再使用。

•	 用藥時，務必確保人員處於上風處，避免農藥飄落對人體造成傷害。

•	 用藥時，請注意佩戴防護用具，防止人體直接接觸農藥；施藥後，請注意清洗皮膚，清潔

飛行器及遙控器。

•	 農藥效果與藥液濃度、噴灑流量、飛行器距離作物的高度、風向、風速、溫度、濕度等密

切相關，用藥時應綜合考慮上述因素，以達到最佳效果。確保在用藥過程中，不會因上述

因素對周圍人、動物及環境等造成傷害或影響。

•	 用藥時，嚴禁汙染河流和飲用水源。

•	 處理剩餘藥液：提前做好計劃以便將剩餘藥液量降低到最低水平，應該根據處理地塊的面

積購買取用所需的農藥製劑，將剩餘藥液和清洗液噴灑到作物上為首先要考慮的方法，同

時亦應該考慮安裝專門的管道裝置以處理清洗液。

•	 禁止使用強酸、強鹼、高溫液體，以及國家明令禁止使用的農藥。

2. 環 境
•	 在遠離人群的開闊場地飛行。

•	 切勿在海拔 4.5 千公尺以上的地方飛行。

•	 請在 0℃ 至 45℃、天氣良好（非大雨、刮風或極端天氣）的環境中飛行。

•	 在合法區域飛行。飛行前，請諮詢當地飛行管理部門，以符合當地法律法規。

• 請勿在室內飛行。

3. 檢 查
•	 確保各裝置的電量充足。

•	 確保各零組件完好。如有零組件老化或損壞，請更換後再飛行。

•	 確保起落架和作業箱安裝緊固。

•	 確保螺旋槳無破損、無異物並且安裝牢固，槳葉和機臂完全展開，機臂卡扣已扣緊。

•	 確保飛行器馬達清潔無損。

•	 確保 FPV 雲台相機及雙目視覺系統清潔完好。

•	 請確保噴灑系統無堵塞並且能夠正常運作。

•	 應用程式提示需校正指南針時，請校正後再飛行。
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[1] 本文提到的限高 30 公尺高度指飛行器相對於下方作物等表面的高度（雷達模組定高功能開啟時）。若未

開啟雷達模組定高功能，則此高度為飛行器相對於起飛點的高度。

 各國家／地區的限飛高度有所不同，請聯絡當地的航空管制部門以了解實際限高。

4. 防護等級說明

	 在受控制的實驗室條件下，飛行器核心模組的防護等級為 IP67（參照國際電工委員會 IEC 
60529 標準）。防護能力並非永久有效，可能會因長期使用導致老化磨損而下降。因滲入液

體而導致的損壞不在保固範圍之內。

 可能導致防護能力失效的情況：

•	 發生碰撞，密封處變形；

•	 外殼密封處裂開破損；

•	 連接埠保護蓋或防水膠塞未安裝到位或出現鬆脫。

5. 操 作
•	 切勿靠近運轉中的螺旋槳和馬達。

•	 務必在不超過所規定最大起飛重量的情况下飛行，以免發生危險。

•	 大疆農業應用程式會根據目前飛行器的狀態及周圍環境智慧地建議作業箱裝載重量，使用

者裝載藥液的最大重量切勿超過建議值，否則可能會影響飛行安全。

•	 在視距範圍內飛行（VLOS）。

•	 在飛行時執行撥桿動作或以其他方式停止馬達，將導致飛行器墜落。請僅在緊急情況下使

用該功能。

•	 在飛行過程中，請勿接聽電話，也請勿在意識受到酒精或藥物的影響時操作飛行器。

•	 發出低電量警告時，請立即返航。

•	 若作業環境未符合雷達模組及雙目視覺系統運作條件，飛行器自動返航時將不會自行規避

障礙物；如果遙控訊號正常，可透過遙控器控制飛行速度及高度。

• 降落後，請先關閉飛行器再關閉遙控器，以免造成遙控器訊號遺失，導致飛行器自動啟動

返航模式。

• 請全程保持對飛行器的控制，切勿依賴大疆農業應用程式提供的資訊。在特定飛行模式或

飛行環境中，避障功能將無法使用。請確保視線良好，依靠肉眼觀察，合理判斷飛行狀況，

及時躲避障礙物，並根據飛行環境來設定對應飛行及返航高度。

6. 保 養
•	 每一次飛行前，請檢查並及時更換變形或破損的螺旋槳，並安裝牢固。

•	 非運作狀態或運輸時，務必移除或清空作業箱，避免過重損壞起落架。

•	 飛行器適合存放於 -20℃ 至 40℃ 的環境中。（作業箱、流量計、液泵及軟管中無液體）

•	 作業後，請及時清潔飛行器並定期保養飛行器，詳情請見《免責聲明與安全指導方針》的「產

品保養」章節。

7. 限飛與當地法規

•	 前往 https://www.dji.com/flysafe 可查詢 DJI 限飛區的完整清單。飛行前，請諮詢當地航

空管制機關，以遵守當地法律規定。

•	 控制飛行高度在 30 公尺以下 [1]，飛行時需嚴格遵守當地法律規定。
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產品概述

簡 介
T50 農業無人機（飛行器）採用分離式抗扭轉固定結構，可選配果樹套件，載重提升至 50 公斤，

使噴灑作業更省時高效。T25 飛行器採用傾斜式桁架機身及可摺疊機臂，體積小巧，便於搬運。

飛行器可快速換裝播撒系統，滿足不同作業需求。

飛行器配備升級的主動相位陣列雷達 + 雙目視覺系統，可實現多向障礙物感知 [1]、仿地飛行及

智慧繞行，進一步保障飛行安全。配備超高解析 FPV 雲台相機，用於航測以實現本機建圖，幫

助使用者精準規劃地塊。使用者還可透過大疆智慧農業平台及全新的 DJITM MAVICTM 3M 實現作

物生長情況分析、處方圖產生等智慧農業解決方案，進而進行精準變量作業。

噴灑系統配備磁力傳動葉輪泵及雙重霧化噴頭，可實現大流量均勻噴灑，全新電磁閥可有效防

止滴漏，不僅可提升噴灑效率，同時降低作業成本。支援增配兩個離心噴頭，以符合更多使用

場景。

飛行器核心模組採用灌封處理，防塵、防水、防腐蝕，防護等級可達 IP67（參照國際電工委員

會 IEC 60529 標準）。

DJI RC Plus 智慧遙控器，採用四天線 O3 農業版高解析影像傳輸技術，最大通訊距離可達 5 千
公尺（飛行高度 2.5 公尺時）。遙控器搭載高性能 8 核心處理器，配備 7 英吋高亮觸控螢幕，

採用 Android 系統，支援透過 Wi-Fi 或外接 DJI Cellular 模組存取網際網路。內建全新的大疆農

業應用程式，介面設計全面升級，配合遙控器的多個實體按鍵使用，操作更加便捷準確。支援

多種航測模式，無需額外裝置即可實現本機離線建圖，幫助使用者精準規劃。遙控器內建大容

量電池，續航時間約 3.3 小時，同時支援外接電池（需另購）供電，充分滿足長時間、高强度

作業需求。

功能特點

飛行器機臂內建摺疊檢測感測器，用於展開機臂時的摺疊構造自動檢測，確保機臂充分展開並

鎖緊。機身已預裝機載 D-RTKTM，可實現公分級高精準度的準確定位。

主動相位陣列雷達 + 雙目視覺系統由前雙目視覺、下雙目視覺及前後相位陣列數位雷達組成，

支援多向障礙物感知 [1]，可對航線上的障礙物採取繞行避障，進一步保障飛行安全並提升作業

效率。

可對 50 度坡度以內的果樹場景進行航測，並在本機重建產生高解析地圖及三維航線，同時支援

大坡度仿地飛行，作業過程中精準控制相對作物高度以保證噴灑效果，實現高效可靠的植保作業。

最大噴灑流量達到 16 L/min，還可選配 50 L 噴灑作業箱並增配 2 個離心噴頭，實現噴灑系統

升級。加裝噴頭後，最大流量提升至 24 L/min，噴灑覆蓋面積更大，大幅提升噴灑作業效率。

全新的大疆農業應用程式使作業規劃過程更簡單，採用最佳化的演算法，實現最優航線規劃，

减少滿載空飛，大幅提升作業效率。續、返航路徑支援中轉點，進一步提升飛行作業的安全性。

[1] 下方感知主要用於輔助仿地定高飛行，其他方向感知主要用於避障。
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準備飛行器

M4M3

M1M2

1. 展開機臂 M3 和 M4，扣緊機臂卡扣。謹防夾傷。

2. 展開機臂 M1 和 M2，扣緊機臂卡扣。謹防夾傷。

3. 展開螺旋槳葉。

4. 安裝電池，聽到「卡嗒」的一聲表示安裝到位。

T50 飛行器使用 DB1560 智慧飛行電池（型號：BAX702-30000mAh-52.22V），T25 飛行器使

用 DB800 智慧飛行電池（型號：BAX702-15500mAh-52.22V）。請按照電池相關說明文件檢

查電量並充電。

 務必確保電池安裝到位。插拔電池時務必確保電池電源關閉。

 如需取出電池，按下電池的固定卡扣，然後向上拔出電池。

 如需摺疊機臂，請依序先摺疊機臂 M1 和 M2，再摺疊機臂 M3 和 M4，並確保將機臂
卡緊至飛行器側邊的收納固定夾內，否則可能會損壞機臂。
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準備遙控器

安裝 WB37 智慧電池
若使用 WB37 智慧電池為遙控器供電，則需按照以下步驟安裝電池。

1   按下後蓋開啟按鍵，打開後蓋。

2  將 WB37 電池裝入電池匣，並向上推至頂端；當聽見「卡嗒」聲響，即代表 WB37 電池安裝到位。

3   關上匣蓋。

 務必使用 DJI 指定的無線網路卡。（名稱：DJI Cellular 模組（TD-LTE 無線數據終端），
型號：IG830）

 無線網路卡搭配 nano-SIM 卡使用，可為遙控器提供網路連線（例如連接網路 RTK 伺
服器、大疆智慧農業平台），務必確保將其正確安裝至遙控器內部，否則將無法使用相
關服務。

1. 按下後蓋開啟按鍵 1 ，打開後蓋；移除螺絲 2  並打開網路卡匣蓋 3 。

2. 在無線網路卡中裝入 nano-SIM 卡 4 ，然後連接匣內 USB-C 插頭 5 ，並蓋上網路卡匣蓋 6 。

3. 重新安裝螺絲 7 ，闔上後蓋 8 。

安裝無線網路卡及 SIM 卡

 如需取下 WB37 電池，請按住電池解鎖按鍵，然後向下推動 WB37 電池將其取出。

1

2

3

電池解鎖按鈕

Nano-SIM
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調整天線
展開遙控器天線並調整至合適的位置，不同的天線位置會接收到不同強度的訊號。

啟動內建電池
首次使用遙控器，需要對遙控器進行充電，以啟動內建電池。將遙控器的 USB-C 連接埠與 65W 
便攜式充電器連接至交流電源，電量指示燈開始閃爍即代表内建電池已啟動完成。

安裝 RTK 高精準度定位模組
若使用遙控器打點方式進行地塊規劃，可將 RTK 模組轉接套件（DJI RC Plus 智慧遙控器專用）

及 RTK 高精準度定位模組安裝於遙控器，以取得更加精準的定位。

1  將 RTK 模組轉接套件安裝至遙控器 USB-A 連接埠，並將兩顆螺絲轉緊。

2  將 RTK 高精準度定位模組安裝至 RTK 模組轉接套件。

B

A B A
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飛行器零組件名稱

T50

2
3

5

1

4

6

7

9

17

15

14

19

8

11

18

12

13

22

21

16

2020

10

1. 螺旋槳

2. 馬達

3. 電子調速器

4. 機頭指示燈（位於前方 2 個機臂上）

5. 機臂

6. 摺疊檢測感測器（內建）

7. 噴桿

8. 噴頭

9. 作業箱

10. 液泵

11. FPV 雲台相機

12. 下雙目視覺

13. 前雙目視覺

14. 探照燈

15. 前相位陣列數位雷達

16. 後相位陣列數位雷達

17. 起落架

18. 智慧飛行電池

19. 機載 D-RTK 天線

20. 內建 OCUSYNCTM 影像傳輸天線

21. 外接 OcuSync 影像傳輸天線

22. 機尾指示燈（位於後方 2 個機臂上）

摺疊狀態後視圖
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T25

摺疊狀態後視圖

2

3 5

1

4

6

7

9

17

15

14

811

18

12

13
22

21

16

19

2020

10

1. 螺旋槳

2. 馬達

3. 電子調速器

4. 機頭指示燈（位於前方 2 個機臂上）

5. 機臂

6. 摺疊檢測感測器（內建）

7. 噴桿

8. 噴頭

9. 作業箱

10. 液泵

11. FPV 雲台相機

12. 下雙目視覺

13. 前雙目視覺

14. 探照燈

15. 前相位陣列數位雷達

16. 後相位陣列數位雷達

17. 起落架

18. 智慧飛行電池

19. 機載 D-RTK 天線

20. 內建 OcuSync 影像傳輸天線

21. 外接 OcuSync 影像傳輸天線

22. 機尾指示燈（位於後方 2 個機臂上）
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遙控器零組件名稱

1. 遙控器外接天線
 傳輸遙控器和飛行器之間的控制及影像傳

輸無線訊號。

2. 觸控螢幕
 顯示系統及應用程式相關畫面，支援 10 

點觸控。內建 Android 系統，無需額外的

行動裝置，可直接執行大疆農業應用程式。

3. 附燈按鍵（預留）

4. 搖桿
 可於大疆農業應用程式中設定搖桿模式，

在飛行時控制飛行器的飛行方向。

5. 內建 Wi-Fi 天線
 使用時，切勿遮擋或覆蓋內建 Wi-Fi 天線，

以免影響 Wi-Fi 的性能。

6. 返回按鈕
 按一下可返回上一層級介面，連按兩下可

返回系統首頁。同時按下返回按鍵和其他

按鍵將可使用組合鍵功能，請前往組合鍵

功能章節查看詳細資訊。

7. L1/L2/L3/R1/R2/R3 按鍵
 L1/L2/L3 按鍵自訂功能。

 當應用程式介面中與這些按鍵相鄰的位置

出現可點選的按鍵，或應用程式介面顯示

中含有按鍵的提示時，按下對應按鍵可替

代點選觸控螢幕的操作。

8. 智慧返航按键
 長按可啟動智慧返航，再短按一次可取消

智慧返航。

9. 收音孔

10. 狀態指示燈
 顯示遙控器的系統狀態。詳細說明可在遙

控器內建功能指南中查看。

11. 電量指示燈
 顯示目前遙控器內建電池電量。

12. 內建 GNSS 天線
 使用時，切勿遮擋或覆蓋內建 GNSS 天線，

以免定位性能受影響。

13. 電源按鍵
 短按可以查看遙控器電量；短按一次，再

長按 2 秒開啟 / 關閉遙控器電源。當開啟

遙控器時，短按可切換關閉螢幕和開啟螢

幕狀態。

14. 五維按鍵
 可自訂不同方位對應的功能。

15. 急停按鍵（預留）

16. C3 按鍵
 自訂按鍵。

17. 左撥輪
 在手動作業模式下，撥動撥輪可調節噴灑

流量。

34

3236

35

33

37
38 39

8 13

5 57 7

1

4 4

3 152

10 11

99

16

17

18
19 25

26

27
28

30 29

21 22 23 24

31 31

31

40

20 20

12

6 14

41
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18. 噴灑按鍵 / 播撒按鍵
 在手動作業模式下，按下可開始或停止噴

灑 / 播撒。

19. 飛行檔位切換開關
 飛行檔位切換開關的 3 個檔位依次為：N 

檔（普通）、S 檔（姿態）以及 F 檔（普通）。

20. 遙控器內建天線
 傳輸遙控器和飛行器之間的控制及影像傳

輸無線訊號。使用時，切勿遮擋或覆蓋遙

控器內建天線，以免影響通訊性能。

21. microSD 卡插槽
 可插入 microSD 卡。

22. USB-A 連接埠
 可連接 RTK 高精準度定位模組等裝置。

將充電站或智慧充電器連接至此連接埠，

可在大疆農業應用程式中查看裝置。

23. HDMITM 連接埠

24. USB-C 連接埠
 連接至充電裝置為遙控器充電；連接至電

腦調參軟體進行韌體升級、日誌匯出。

25. FPV/ 地圖切換按鍵
 在大疆農業應用程式作業介面，切換 FPV 

和地圖的全螢幕顯示。

26. 右撥輪
 調整 FPV 攝影機的雲台俯仰角度。

27. 滾輪（預留）

28. 把手

29. 喇叭

30. 出風口
 幫助遙控器進行散熱。使用時請勿擋住出

風口。

31. 安裝孔（預留）

32. C1 按鍵
 在大田航線（A-B 點）作業模式下，新增 

A 點；

 在手動作業（增强）模式下，左橫移。

33. C2 按鍵
 在大田航線（A-B 點）作業模式下，新增 

B 點；

 在手動作業（增强）模式下，右橫移。

34. 後蓋

35. 電池解鎖按鍵

36. 電池匣
 用於安裝 WB37 智慧電池。

37. 後蓋開啟按鍵

38. 蜂鳴器

39. 進風口
 幫助遙控器進行散熱。使用時請勿擋住進

風口。

40. 網路卡匣

 內建 USB-C 插頭，用於安裝無線網路卡，

即 DJI Cellular 模組。

41. 背帶支架

啟 用
全新的遙控器及飛行器需要進行啟用，請分別開啟遙控器及飛行器電源，根據遙控器顯示螢幕

的提示操作。啟用過程中需要連線至網際網路。
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飛行器

概 述
飛行器採用 DJI 定製的工業級飛行系統，具備多種飛行檔位。多種噴灑作業模式及航測作業模式

可滿足不同場景下的植保及航測作業需求，還可選配果樹套件，實現噴灑系統升級。配備升級

的主動相位陣列雷達 + 雙目視覺系統，可實現 360 度全向感知、仿地飛行與智慧繞行。超高解

析 FPV 雲台相機可用於航測作業，幫助使用者精準規劃作業區域。

飛行檔位

飛行器預設使用 N 檔（普通）進行飛行。若在應用程式中允許開啟姿態模式，則可透過遙控器

的飛行檔位切換開關進行切換。

N 檔 /F 檔（普通）：使用 GNSS / RTK 模組以執行飛行器精準懸停。GNSS 訊號良好時，利用 
GNSS 可精確定位；開啟 RTK 功能，且差分資料傳輸正常時，可獲得公分級定位。當 GNSS 訊
號弱或指南針受干擾時，將被動進入姿態模式。

S 檔（姿態）：不使用 GNSS 模組進行定位，僅提供姿態增穩。在姿態模式下，飛行器的飛行

速度將與風速等的環境因素有關。

姿態模式注意事項
在姿態模式下，飛行器容易受外界干擾，進而在水平方向產生飄移。因此，飛行器在此模式下

無法自行執行定點懸停，使用者必須手動操控遙控器方可執行飛行器懸停。

在此模式下，飛行器的操控難度將大幅增加。如需使用此模式，請務必熟悉飛行器在此模式下

的行為，且需能夠熟練地操控飛行器。使用時，切勿讓飛行器飛離太遠，以免因為距離過遠而

喪失對於飛行器姿態的判斷，進而造成風險。同時應儘量避免在 GNSS 衛星訊號差、有遮擋的

環境（如高大建築物附近）以及狹窄的空間飛行，以免被動進入姿態模式，導致飛行事故。

作業模式

航測作業模式
航測作業模式包含大田航測和果樹航測。透過航測作業模式可實時採集農田、果園影像，在本

機離線重建，以獲得高解析地圖及果樹三維航線，幫助使用者精準規劃地塊。詳細操作步驟請

見大疆農業應用程式章節。

噴灑作業模式
噴灑作業模式包括大田航線（地塊或 A-B 點）、果樹航線及手動作業模式。透過應用程式模式

選擇進行切換，在作業介面可進行地塊規劃、航線設定等操作。使用者可根據不同作業場景選

擇相應作業模式進行噴灑作業，還可根據需求選擇「簡易模式」或「一般模式」。詳細操作步

驟請見大疆農業應用程式章節。

 大田航線（A-B 點）作業結束後可儲存爲地塊以重複叫用。儲存後，可對地塊進行編輯。
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作業恢復

若中途退出大田航線作業或果樹作業，飛行器將記錄中斷點，使用者可透過作業恢復功能返回

該點位。作業恢復功能主要用於在作業途中加藥至作業箱、更換飛行器電池或避障等操作。

記錄中斷點
作業過程中，在 GNSS 訊號良好的情況下，執行以下操作均會使飛行器記錄中斷點。若 GNSS 
訊號弱，則飛行器將進入姿態模式，退出目前作業，並將最近一次 GNSS 訊號良好時的位置記

錄為中斷點。

1. 在應用程式中點選右下角「暫停」按鍵或「結束」按鍵；（注意：A-B 點作業時點選「結束」

按鍵將直接結束作業，不會記錄中斷點，亦無法繼續作業。）

2. 飛行器將以任意方式進入返航過程；

3. 遙控器俯仰桿或橫滾桿有打桿動作；

4. 偵測到障礙物，飛行器緊急煞車進入避障模式；

5. 雷達模組避障功能開啟，但檢測到雷達異常無法正常運作；

6. 飛行器飛行達到限遠值，或即將進入禁航區；

7. 作業箱無藥；

8. 飛行器進入低電量降落過程；

9. 當飛行器與遙控器中斷連接時，若未在飛行器設定中開啟「失聯後繼續作業」，則飛行器將

在執行失聯後行為時記錄中斷點。

 在使用此功能的過程中，務必確保 GNSS 訊號良好，否則將無法記錄及返回中斷點。

 每次達到以上任一條件時，系統都將更新中斷點。

進行作業恢復
1. 透過以上任一方式退出作業時，飛行器將記錄中斷座標點。

2. 在飛行器進行其他操作或確保觸發記錄中斷點的條件已解除後，操控飛行器至合適的位置。

3. 選擇飛行器返回路線：

a. 對於大田航線作業，若符合以下任一條件，可使用智慧中斷點續航功能，應用程式將根據

中斷點位置和飛行器位置等資訊，計算最佳返回點，以減少飛行器滿載空飛的距離。開始

作業前，可在飛行器設定 - 航線最佳化中開啓「智慧中斷點續航」，也可在飛行器降落後，

在應用程式左側選單欄中打開 / 關閉該功能。

 飛行器暫停作業後降落至地面。

 以點選「結束」按鍵的方式退出航線作業，在作業清單的「進行中」標籤中再次叫用相
應作業。

b. 對於未滿足以上條件的大田航線作業及其他模式作業，預設返回路線爲直接飛回中斷點。

使用 者也可選擇應用程式顯示清單中的返回點，此時飛行器將沿著垂直作業路線的路徑飛

回作業路線。
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 若開始作業前新增了中轉點，點選「繼續」恢復作業後，飛行器將經過中轉點到達中斷點。

 若以點選「結束」按鍵的方式退出作業，作業前新增的中轉點會失效。若需避開障礙物，
可在執行作業前重新新增中轉點。

4. 點選應用程式右下角「繼續」按鍵，飛行器將按照已選的返回路線飛回作業路線，然後繼續

作業。對於大田航線（地塊）及果樹航線作業，返回時支援智慧啓航功能，飛行器將經過新

增的中轉點返回中斷點。

5. 對於已規劃的障礙物，飛行器將在飛回中斷點或返回點時自動繞行。其他情况下，使用者需

手動打桿控制飛行器方向，詳見下方“手動避障”。

應 用
大田航線及果樹航線作業過程中，若未啓用雷達模組避障功能，則當作業路線上存在未標記的

障礙物或出現其他緊急情况（如飛行器行爲异常）時，使用者可透過控制飛行器前後左右飛行

方向進行手動避障或緊急情况的處理。以下以手動避障爲例進行說明。

手動避障

C

D
E1

E2

E3

障礙物

航線節點

作業路線

手動飛行路徑

自動飛行路徑

圖例

1. 退出大田航線或果樹航線

   作業過程中，若作業路線上存在障礙物需要躲避時，透過遙控器控制飛行器前後左右方向（遙

控器俯仰桿或橫滾桿有打桿動作），飛行器將自動退出作業並記錄中斷點 C 點，然後自動切

換至手動作業模式，並在回應搖桿動作後懸停。

2. 繞過障礙物

   切換至手動作業模式後，使用者可透過遙控器控制飛行器繞過障礙物，由退出作業時的 C 點
繞開障礙物飛至 D 點。

3. 恢復作業

   在應用程式顯示的斷點及返回點作業清單中，選擇返回點 E1、E2、E3 其中之一，點選「繼續」

按鍵，則飛行器會沿著垂直於作業路線的路徑由 D 點飛至所選返回點，然後繼續作業。
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 執行恢復作業返回原作業路線的過程中，若發生緊急情況（如返回路線上存在障礙物等）
可重復以上操作。

 可選的返回點數量及位置與飛行器位置及作業模式有關，如大田航線（地塊）作業時，
非噴灑航線上無返回點。請根據應用程式提示進行選擇。

 爲保證飛行器安全，請務必確認飛行器完成繞過障礙物後再執行恢復作業操作，否則
會發生危險。

 處理其他緊急情况時，需確保飛行器恢復正常後，手動將飛行器飛至正確位置，再執
行恢復作業操作。

無藥警告

概 述
飛行器將根據使用者設定的剩餘藥量閾值、作業箱目前藥量、飛行器目前狀態及作業參數等計

算無藥點，並在地圖上顯示。對於大田航線、手動作業及果樹航線作業模式，使用者可在應用

程式中設定藥量噴完後的飛行器行爲爲懸停、爬升 3 公尺或返航。

 若計算的無藥點位置超過作業航線的終點，則不會在地圖上顯示。

 對於大田航線（地塊）作業，當在地面向作業箱加藥及設定作業參數時，無藥點位置
將根據加藥量及參數設定在應用程式航線上進行即時動態顯示。

使 用
1.  在飛行器設定中開啓顯示無藥點開關，並設定藥量噴完後的飛行器行爲。

2.  應用程式提示無藥時，飛行器將自動關閉噴頭停止噴灑。

3.  操控飛行器降落並停止馬達，然後加藥至作業箱中並轉緊作業箱蓋子。

4.  進入所需模式繼續作業。

資料保護

在大田航線及果樹航線作業模式下，使用者可中途暫停作業，斷開飛行器電源進行更換電池或

加藥等操作。作業進度及作業恢復功能記錄的中斷點將會儲存，使用者重新連接飛行器電源後，

可按照「作業恢復」的步驟繼續作業。

在航線作業過程中，若遇到應用程式癱瘓、遙控器與飛行器中斷連接等異常情況，則飛控將自

動記錄中斷點，在重新連接至飛行器後，應用程式將自動恢復中斷點資訊。若恢復未自動進行，

可進入應用程式中的飛行器設定 > 進階設定，點選「恢復飛控未完成作業」，然後在作業清單

的「進行中」標簽中重新叫用作業。
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主動相位陣列雷達 + 雙目視覺系統

飛行器配備主動相位陣列雷達 + 雙目視覺，由前雙目視覺、下雙目視覺及前後相位陣列數位雷

達組成。系統可實現多向障礙物感知 [1]，並進行避障，進一步保障作業安全。此外，在作業過程中，

可預測飛行器距離前方、後方及下方作物的高度，實現仿地飛行，使飛行器在作業時保持與作

物的相對高度不變，以確保藥液噴灑均勻。在降落過程中，飛控系統還可根據雷達模組所測的

飛行器距離地面高度限制下降速度，實現平穩降落。

雙目視覺系統會在飛行器運作時自動啓用，避障功能開啓後在所有作業模式下均可使用。定高

及繞行功能需在應用程式中開啓方可使用，可選擇不同地形下的繞行功能，飛行器將根據所選

地形進行智慧繞行。手動作業及果樹航線作業模式時，雷達可以測量高度，但飛行器不會使用

雷達資料定高飛行。

[1] 下方感知主要用於輔助仿地定高飛行，其他方向感知主要用於避障。

探測範圍
雙目視覺系統探測範圍：水平方向 90°，垂直方向 106°；可探測範圍 0.5-29 公尺。

前相位陣列數位雷達探測範圍：水平方向 360°，垂直方向 ±45°，上方 ±45°（圓錐體）；

可感知距離 1-50 公尺。

後相位陣列數位雷達探測範圍：水平方向 360°，垂直方向±45°；可感測距離 1-50 公尺。

 若障礙物處於探測範圍外，飛行器將無法感知障礙物，此時應謹慎飛行。

 針對不同大小和材質的障礙物，雷達模組的檢測距離將有一定程度的差異，例如：對
於建築物等強反射物體（雷達散射截面積 (RCS) 大於 -5 dBsm），有效檢測距離約為 
50 公尺；對於橫拉電線等物體（RCS 為 -10 dBsm），為 30 公尺；對於乾枯的樹枝
等物體（RCS 為 -15 dBsm），為 20 公尺。在有效檢測距離以外，障礙物感測功能可
能會受到影響或無效。

 若飛行器底端與障礙物頂端基本平齊或高出障礙物且障礙物距離飛行器較近，由於障
礙物可能僅有極少部分在探測範圍內，甚至整個障礙物已在探測範圍以外，則飛行器
無法感測障礙物，此時應謹慎飛行。

全向避障功能使用
在感知設定中打開全向避障開關，也可點選雷達球使用快捷開關或透過遙控器按鍵開啓避障。
開啓後，飛行器將會在檢測到障礙物後進入避障狀態，使用者可根據應用程式提示打桿控制飛
行器向遠離障礙物的方向飛行。其使用分爲以下兩種場景：

1. 距離障礙物較遠時，飛行器將在檢測到障礙物時開始减速，直到懸停。减速過程中使用者可

透過遙控器控制飛行器向遠離障礙物的方向飛行。

2. 距離障礙物較近時，飛行器將會緊急刹車至懸停，

懸停後飛行器處於避障狀態，應用程式會提示打桿方向，使用者可根據提示向遠離障礙物的方

向打桿飛行，退出避障狀態，以重新獲取控制權。
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 在飛行器自動降落過程中，避障功能將不會發揮作用，若需要打桿調整飛行器位置，
務必謹慎操作。

 對於細小障礙物、斜拉電線、與飛行器脚架平齊的物體，障礙物檢測可能失效，請謹
慎飛行。

定高及繞行功能使用

在應用程式作業介面點選右上角  > ，進入感知設定介面，選擇作業場景爲「平地」、「山

地或果樹」或「水面」，分別開啓定高及繞行功能。開始作業後，飛行器將按照設定的相對作

物高度進行仿地飛行和作業，並在檢測到障礙物後採取繞行避障。

平地

此作業場景適用於地形無明顯高度變化的大田作物及頂端起伏較小的果樹作物，飛行器將在檢

測到障礙物後優先從側面繞行避障。在繞行過程中打桿即可中止自動繞行。若飛行器繞行失敗，

將原地懸停，使用者可打桿手動繞開障礙物。

山地或果樹

此作業場景適用於高度變化較大的山地作物及起伏較大的果樹作物，飛行器將在檢測到障礙物

後優先通過上方繞行避障。在繞行過程中打桿即可中止自動繞行。若飛行器繞行失敗，將原地

懸停，使用者可打桿手動繞開障礙物。

水面

此場景適用於水塘作業及水面淹沒過作物的水田作業，飛行器將在檢測到障礙物後優先從側面

繞行避障。開啓定高功能後，飛行器將採用雷達對地高作爲定高飛行高度。

 開啟繞行功能後，飛行器最大速度為 10 m/s，相對作物高度限制為 2.5-8 m。

 請根據實際地形選擇作業場景，否則可能導致定高不準及繞行避障失敗，如：

a.平地作業選擇「山地或果樹」場景時，飛行器將在部分場景（電線桿、樹木）下異常爬高。

b. 山地作業選擇「平地」或「水面」場景時，飛行器將優先從側面繞行，可能導致繞
行失敗並影響噴灑效果。

 手動作業模式僅支援定高功能，飛行器將在遇到障礙物時懸停避障。

 在夜晚、光線昏暗等場景或雙目視覺髒污時，飛行器將使用雷達進行仿地繞行，飛行
表現將與正常作業場景存在差異，請謹慎飛行。

 加裝噴頭後，雙目視覺系統可能會受噴灑霧滴影響，請謹慎飛行。

 部分場景（如電線、細小障礙物）下，繞行功能可能無法順利繞開障礙物，使用者可
手動操控飛行器繞行。

 當飛行器下方爲水面時，定高功能將會受到影響，請謹慎飛行。注意作業高度需大於 
2 公尺，否則可能導致飛行器墜落。
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雷達使用注意事項

 飛行器電源處於開啟狀態時或飛行結束後，請勿用手直接接觸雷達模組的金屬部分，
否則可能造成燙傷。

 請全程掌握對飛行器的控制，勿完全依賴雷達模組及大疆農業應用程式提供的資訊。
請確保視線良好，依靠肉眼觀察，合理判斷飛行狀況，及時躲避障礙物。

 手動作業模式下，由於使用者可自由操控飛行器，因此操作時務必注意飛行速度及飛
行方向，且應避免障礙物進入雷達探測盲區，以免發生碰撞。務必根據周圍環境合理
使用雷達避障功能。

 姿態模式下無法使用避障功能。

 對於斜拉線、傾斜明顯的電線桿、與飛行器飛行方向存在夾角的電線等物體，由於雷
達電磁波大部分會被反射至其他方向，因此將影響雷達探測性能，務必謹慎飛行。

 若飛行器與所測表面的距離超出雷達模組的定高範圍，地形跟隨功能將可能失效。請
隨時注意飛行器與所測表面的相對高度。

 在傾斜度超過以下數值的物體表面上方需謹慎使用雷達模組：10°（飛行器速度應小
於 1 m/s）、6°（飛行器速度應小於 3 m/s）、3°（飛行器速度應小於 5 m/s）。

 根據當地無線電管制及法律規定使用雷達模組。

 多架飛行器近距離進行操作時，雷達靈敏度可能會降低，請謹慎飛行。

 雷達模組較為精密，切勿擠壓、碰撞。

 每次使用前，請檢查確保外觀清潔、外層的保護罩完好，無破裂、凹陷或其他變形等情況。

 保持雷達模組的保護罩清潔。使用柔軟的濕布擦拭保護罩表面，然後自然風乾。

雙目視覺系統使用注意事項

 雙目視覺系統測量精準度容易受光照強度、物體表面紋理情況所影響，因此在以下場

景時需謹慎使用：

a. 純色表面（例如純黑、純白、純紅、純綠）。

b. 有強烈反光或倒影的表面。

c. 水面或透明物體表面。

d. 光照快速變化的場景。

e. 在特別暗（光照小於 10 lux）或特別亮（光照大於 10,000 lux）的物體表面。

f. 紋理重複度很高或特別稀疏的表面。

 確保雙目視覺系統的攝影機清晰無汙點。

 由於雙目視覺系統依賴周圍環境影像來取得位移資訊，請確保周邊環境光源充足，環

境紋理豐富。

 在水面、光線昏暗的環境以及地面無清晰紋理的環境中，雙目視覺系統的障礙物感測

能力將會受限。

 保持雙目視覺系統攝影機的清潔。確保飛行器電源已關閉，首先清理攝影機表面的沙

塵等雜物，然後使用乾淨柔軟的布料擦拭。
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自動返航

飛行器具備智慧返航、低電量返航及故障安全返航等方式。

返航點：起飛時或飛行過程中，GNSS 訊號良好（GNSS 圖示爲白色）時，將記錄飛行器當前位

置爲返航點。

返航：飛行器自動返回返航點的過程稱為返航。

智慧返航
智慧返航可透過長按遙控器上的返航按鍵啟動，其返航過程與故障安全返航一致，差別在於使

用者可透過打桿控制飛行器高度躲避障礙物。短按智慧返航按键或推動俯仰桿退出智慧返航後，

使用者自動重新取得控制權。

低電量返航
低電量返航在大田航線及果樹航線作業時有效。若在應用程式智慧電池設定中將到達低電量後

的行為設定為返航，則當作業過程中飛行器電量到達低電量閾值後，會自動暫停作業進入返航

過程。返航過程中，使用者可透過打桿控制飛行器高度躲避障礙物。短按智慧返航按鍵或推動

俯仰桿退出返航後，使用者自動重新取得控制權。

若在應用程式智慧電池設定中將到達低電量後的行為設定為警告，則飛行器不會進入低電量返

航。

故障安全返航
使用者可在應用程式中設定失去遙控器訊號後飛行器的行爲爲返航、懸停或降落。若設定爲返航，

當 GNSS 訊號良好（GNSS 圖示爲白色）且 RTK 模組航線測量正常時，成功記錄返航點，此時

若失去遙控器訊號超過 3 秒，飛控系統將控制飛行器飛回最近記錄的返航點。若返航過程中遙

控器訊號恢復正常，返航過程仍將繼續，但使用者可透過遙控器控制飛行，且可短按智慧返航

按鍵取消返航過程。

返航過程圖解

 1 記錄返航點

 4 失去訊號超過 3 秒，飛行器準備返航  5 返航（15m 可自訂）

 3 失去遙控器訊號，飛行器懸停 2 確認返航點

 6 飛行器懸停 5 秒後降落

與返航點高度相差 > 15m

先上升至返航高度

與返航點高度相差 <= 15m
15m
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更新返航點
飛行過程中，可以透過大疆農業應用程式更新返航點。可選擇以下兩種更新返航點的方式：

1. 以飛行器的目前位置作為返航點。

2. 以遙控器的目前位置作為返航點。

 使用遙控器內建 GNSS 模組進行相關返航點設定功能時，請盡量確保 GNSS 模組處無
受遮擋，且四周無高大建築物遮擋。

根據以下步驟更新返航點：

1. 執行大疆農業應用程式，進入作業介面。

2. 點選  > ，在返航位置中選擇「 」，此時飛行器的目前座標將被更新為返航點。

3. 點選  > ，在返航位置中選擇「 」，此時遙控器的目前座標將被更新為返航點。

自動返航安全注意事項

3米
H

若在飛行器水平距離返航點 3 公尺內觸發返航，由於飛行器已經處於視線範圍內，

飛行器將直接原地降落，降落保護功能生效，但遙控器仍會發出返航提示音。使

用者可取消返航以停止提示音。

當 GNSS 訊號欠佳（GNSS 圖示為紅色）或者 GNSS 不運作時，不可使用自動返航。

返航躲避障礙物過程

當環境符合雷達模組運作條件時，飛行器可實現返航避障。若返航路徑上距離飛行器小於 20 公
尺處存在障礙物，則飛行器將減速至懸停。隨後，飛行器將退出返航過程，使用者可手動操控

飛行器。

 若在大田航線或果樹航線作業過程中執行返航，則飛行器在返航時，會自動規劃路徑
繞過已新增的障礙物。

 若在執行作業前新增了中轉點，則飛行器在返航時將經過中轉點回到返航點，以提升
返航路徑的安全性。一旦開始作業，中轉點不可删除，必須結束作業後方可重新規劃
中轉點。

 若無需經過中轉點進行返航，則必須退出自動返航，手動控制返航。
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降落保護功能
在飛行器自行降落過程中，到達返航點上方時，降落保護功能會發揮作用。具體過程如下：

1. 飛行器到達返航點上方後，自動下降至距離地面 3 公尺的位置，然後懸停。

2. 使用者透過遙控器俯仰桿或橫滾桿調整飛行器位置，確保飛行器下方地面適合降落。

3. 輕拉油門桿，或按照應用程式提示操作，使飛行器繼續自動降落，直至落地並停止馬達。

 使用 RTK 定位且 RTK 正常運作（即 RTK 圖示為白色）時，飛行器將直接降落至地面，
不會進入降落保護過程。但在執行 DJI Terra 規劃的果樹航線任務時，降落保護功能依
然會發揮作用。

低電量保護及低電壓保護

飛行器具有低電量警告、嚴重低電量警告和低電壓警告功能：

1. 若應用程式出現低電量警告，應盡快將飛行器飛至安全區域並降落，然後更換電池。若將到

達低電量後的行為設定為返航，則應用程式出現低電量警告後，飛行器將自動返航。

2. 若應用程式出現嚴重低電量警告或嚴重低電壓警告（電池電壓小於 47.6 V），此時飛行器將

原地自動降落，使用者無法取消降落。

 低電量閾值可在應用程式中設定。

RTK 功能

飛行器標配機載 D-RTK，與指南針模組相比，機載端的雙天線測向技術不僅準確度更高，而且

提供強大的抗電磁干擾能力，在高壓電纜、金屬結構等強磁干擾的環境下保障可靠的作業飛行。

雙天線測向在 GNSS 訊號良好時將自動啟用。

飛行器搭配 DJI D-RTK 2 移動站或網路 RTK 服務，可獲得公分級定位，提升農業植保的準確性。

具體使用方法如下。

啟用 / 關閉 RTK 功能
每次使用 RTK 定位前，檢查確保已正確選擇接收 RTK 訊號方式（D-RTK 2 移動站或網路 RTK 服
務）, 否則將無法使用 RTK 定位。進入應用程式作業介面 >  > RTK，以進行查看與設定。

若不使用 RTK 資料，務必將 RTK 訊號來源選擇為「無」，否則在無 RTK 資料的情況下飛行器

將無法起飛。
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搭配 DJI D-RTK 2 移動站使用
1. 參考相關裝置的說明文件，完成飛行器與基地台的配對及基地台的架設。

2. 開啟基地台，等待搜尋衛星。應用程式作業介面上方的 RTK 狀態圖示為白色時，表示飛行器

已取得並使用基地台的 RTK 資料。

搭配網路 RTK 服務使用
網路 RTK 服務以遙控器代替基地台，連接至指定的網路 RTK 伺服器，進行 RTK 資料的收發。

使用過程中請始終保持遙控器開啟及網際網路連接。

1. 確保遙控器顯示裝置已連接至網際網路。

2. 進入應用程式作業介面 > ，選擇 RTK 訊號來源為「網路 RTK」。

3. 點選「查詢涵蓋範圍」以查看您所在地區是否已涵蓋網路 RTK。點選「RTK 服務中心」，依

提示進行購買並啟動。

4. 等待與網路 RTK 伺服器建立連線，作業介面上方的 RTK 狀態圖示為白色時，表示已取得並

使用網路 RTK 資料。

飛行器指示燈

飛行器機臂 M1 至 M4 均配備 LED 燈。其中，機臂 M1、M2 的 LED 燈為機頭指示燈，在飛行

過程中紅燈將恆亮以指示飛行器機頭方向。機臂 M3、M4 的 LED 燈為機尾指示燈，在飛行過程

中綠燈將恆亮以指示飛行器機尾方向。

當飛行器未起飛時，所有指示燈均熄滅。當飛行器在地面且馬達運轉後，機頭指示燈紅燈快閃，

機尾指示燈綠燈快閃，此時需儘快起飛。

M1M2

M3 M4
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遙控器

概 述
遙控器採用 DJI O3 農業版高解析影像傳輸技術，最大通訊距離可達 5 千公尺（飛行器高度 2.5 
公尺時）[1]。配備 7.02 英吋高亮度觸控螢幕，採用 Android 系統，支援透過 Wi-Fi 或外接 DJI 
Cellular 模組連接至網際網路。系統內建全新的大疆農業應用程式，介面設計全面升級，搭配

遙控器的多個實體按鍵使用，可讓操作更加便捷準確。遙控器內建電池最長可運作時間約為 3.3 
小時，加裝外接 WB37 智慧電池可提升至約 6 小時，充分滿足長時間、高強度的作業需求。

遙控器操作

開啟與關閉
遙控器同時支援內建電池和外接智慧電池供電。可透過遙控器或外接智慧電池的電量指示燈查

看目前電量。依以下步驟開啟遙控器：

1. 短按一次遙控器電源按鍵檢查內建電池電量。短按一次外接智慧電池的電量按鍵檢查外接電

池電量。若電量不足請充電。

2. 短按一次遙控器電源按鍵，然後長按 2 秒以開啟遙控器。

3. 遙控器提示音可提示遙控器狀態。若遙控器狀態指示燈恆亮綠燈，表示與飛行器連接成功。

4. 使用完畢後，重複步驟 2 以關閉遙控器。

充 電
1. 使用 DJI 65W 便攜式充電器可同時為遙控器內建電池及外接智慧電池充電。

B

A B A

交流電源
(100-240 V, 50/60 Hz)

[1] 在開闊無遮擋、無電磁干擾的環境飛行，且飛行高度為 2.5 公尺時，遙控器可達到最大通訊距離：  
5 千公尺 (SRRC)、4 千公尺 (MIC/CE) 或 7 千公尺 (FCC)。
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 請使用標配充電器為遙控器充電。如不使用標配充電器，建議使用符合當地標準且規
格為最大功率 65W（最大電壓 20V）的 USB-C 快充充電器。

 為保持電池的最佳狀態，請確保每 3 個月對遙控器內建電池及外接智慧電池進行完全
充電一次。

2. 使用 WB37 充電管家 (USB-C) 和 65W 便攜式充電器可替外接智慧電池充電。

 詳情請見《WB37 充電管家 (USB-C) 使用說明》。

交流電源
(100-240 V, 50/60 Hz)

操控飛行器
遙控器的搖桿模式分為美國手、日本手及中國手，如下圖所示。

左摇杆 右摇杆

右左

左摇杆 右摇杆

右转左转

上升

下降

前

后

右转左转

上升

下降

前

后

右左

左摇杆 右摇杆

右转左转

上升

下降

前

后

右左

日本手 (Mode 1)

美國手 (Mode 2)
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本手冊以美國手 (Mode 2) 為例說明遙控器的操控方式。

搖桿回正 / 中位：遙控器的搖桿處於中間位置。

搖桿幅度：遙控器搖桿偏離搖桿中位的偏移量。

左摇杆 右摇杆

右左

左摇杆 右摇杆

右转左转

上升

下降

前

后

右转左转

上升

下降

前

后

右左

左摇杆 右摇杆

右转左转

上升

下降

前

后

右左

中國手 (Mode 3)

遙控器 ( 美國手 ) 飛行器 控制方式

左搖桿

油門桿用於控制飛行器升降。

往上推桿，飛行器升高。往下拉桿，飛行

器將下降。處於中位時，飛行器的高度保

持不變（自動定高）。

飛行器起飛時，必須將油門桿往上推過中

位，飛行器才能離地起飛。

左搖桿

偏航桿用於控制飛行器航向。

往左打桿，飛行器逆時針旋轉。往右打桿，

飛行器將順時針旋轉。處於中位時，旋轉

角速度為零，飛行器不旋轉。

搖桿幅度對應飛行器旋轉的角速度，幅度

越大，旋轉的角速度越大。

右搖桿

俯仰桿用於控制飛行器前後飛行。

往上推桿，飛行器向前傾斜，並向前飛行。

往下拉桿，飛行器將向後傾斜，並向後飛

行。處於中位時，飛行器的前後方向保持

水平。

搖桿幅度對應飛行器前後傾斜的角度，幅

度越大，傾斜的角度越大，飛行的速度也

越快。
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作業控制
使用者可透過遙控器上的轉盤、按鍵等工具遠端完成作業任務。

2
6

3
51 4
7

1. 左撥輪

 手動作業模式下，撥動撥輪調節農藥噴灑流量 [1]。順時針撥動將增大流量，逆時針撥動則減

少流量。可透過應用程式查看目前噴灑流量。

 [1] 使用不同型號的噴頭及不同黏稠度的藥液，噴灑流量會有所差異。

2. 噴灑按鍵 / 播撒按鍵

 在手動作業模式下，按下該鍵可開始噴灑 / 播撒，再次按下該鍵可停止噴灑 / 播撒。

3. FPV/ 地圖切換按鍵

 在大疆農業應用程式作業介面，切換 FPV 和地圖的全螢幕顯示。

4. 右撥輪

 在非航測作業下，撥動轉盤可調節 FPV 雲台相機的雲台俯仰角度。航測作業時，雲台俯仰角

度無法調整。

5. C1 按鍵

 大田航線（A-B 點）作業模式下，按下該鍵會記錄作業路線的 A 點；手動作業（增强）模式下，

按下該鍵則實現左橫移。

6. C2 按鍵

 大田航線（A-B 點）作業模式下，按下該鍵會記錄作業路線的 B 點；手動作業（增强）模式下，

按下該鍵則實現右橫移。

7. C3 按鍵

 運行大疆農業應用程式後，可在  >  中自訂按鍵功能。

右搖桿

橫滾桿用於控制飛行器左右飛行。

往左打桿，飛行器向左傾斜，並向左飛行。

往右打桿，飛行器將向右傾斜，並向右飛行。

處於中位時，飛行器的左右方向保持水平。

搖桿幅度對應飛行器左右傾斜的角度，幅

度越大，傾斜的角度越大，飛行的速度也

越快。
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圖示 對應飛行檔位

F F 檔（普通）

S S 檔（姿態）

N N 檔（普通）

飛行檔位切換開關預設鎖定於 N 檔（普通），如需切換至姿態模式，進入應用程式作業介面，

點選 > ，進入進階設定，打開「允許開啟姿態模式」以解除鎖定。

解除鎖定後，再將飛行檔位切換開關從 N 檔或 F 檔切到 S 檔以進入姿態模式飛行。若目前飛行

模式切換開關處於 S 檔，則需要將開關先切到 N 檔或 F 檔再切回 S 檔，才可使用姿態模式。

即使已經解除鎖定，飛行器每次開機時仍預設以 N 檔飛行，每次使用姿態模式之前皆需在開啟

飛行器和遙控器電源後，將飛行檔位切換開關如上所述切換一次。

智慧返航按鍵
長按返航按鍵直到遙控器發出「嘀嘀」聲啟動智慧返航為止，飛行器將返航至最新記錄的返航點。

在返航過程中，使用者仍可透過遙控器控制飛行器高度與速度。短按一下此按鍵可結束返航，

重新取得控制權。

飛行檔位切換開關
撥動此開關以切換控制飛行器的飛行模式。

遙控器訊號範圍
展開遙控器天線並調整至合適的位置，不同的天線位置會接收到不同強度的訊號。根據遙控器與飛行

器的相對位置，調整遙控器外接天線指向，以便遙控器與飛行器的訊號品質達到最佳狀態。

N 檔

S 檔

F 檔
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使用組合鍵
透過遙控器的系統組合鍵，使用者可快速觸發某些常用功能。按下返回按鍵，並同步按下另一

個按鍵以執行清單中的功能。

組合按鍵 功能

按下返回按鍵 + 左撥輪 螢幕亮度調整

按下返回按鍵 + 右撥輪 音量調整

按下返回按鍵 + 噴灑按鍵 / 播撒按鍵 錄製螢幕

按下返回按鍵 +FPV/ 地圖切換按鍵 螢幕擷圖

按下返回按鍵 + 撥動五維按鍵 往上撥動可進入首頁，往下撥動可進入快捷選單，往

左撥動則可進入多任務管理。

遙控器指示燈

遙控器狀態指示燈顯示遙控器的連接狀態。

閃燈方式 描述

紅燈恆亮 未連接飛行器

紅燈閃爍 飛行器電池低電量警告

綠燈恆亮 已連接飛行器

藍燈閃爍 遙控器和飛行器配對中

黃燈恆亮 韌體升級失敗

黃色閃爍 遙控器低電量警告

青燈閃爍 遙控器搖桿不在中位

電量指示燈指示遙控器內建電池電量。

閃燈方式 電池剩餘電量

75%~100%

50%~75%

25%~50%

0%~25%

電量指示燈狀態指示燈
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遙控器提示音

在某些場景或當遙控器發生錯誤時，遙控器會產生震動或連續發出嘀嘀的提示音。詳情可見遙

控器螢幕或大疆農業應用程式的即時提示。從螢幕頂端邊緣向下滑動，在快速面板中選擇勿擾，

可關閉部分遙控器聲音。

靜音模式將關閉一切聲音提示，異常警告音（如返航、遙控器低電量、飛行器低電量警告等）

也將一併關閉，請謹慎使用。

遙控器配對

出廠時，遙控器與飛行器內建的接收器已完成配對，通電後即可使用。如更換遙控器，需重新

配對後才能使用。

1. 開啟遙控器，執行大疆農業應用程式，然後開啟飛行器電源。

2. 點選「開始」進入作業介面，點選  >  。點選「單一裝置」，然後點選「配對」。應用程

式顯示對話框，遙控器狀態指示燈藍燈閃爍，並且發出「嘀嘀」提示音，表示進入配對狀態。

3. 長按智慧飛行電池的電源按鍵 5 秒，電池 LED 指示燈循環閃爍，表示正在配對。

4. 配對成功，遙控器指示燈的綠燈恆亮。若配對失敗，需重新進入配對狀態進行配對。

觸控螢幕操作

首 頁

4:53 25%25%

浏览器 功能指南设置图库大疆农业 Files

頂端狀態欄顯示時間、網路連接狀態以及遙控器內建電池和外接電池剩餘電量。

外接電池

內建電池
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手勢操作

進入多任務中心：從螢幕底

部邊緣向上滑動並稍作停留

返回操作：

從螢幕左右邊緣向內滑動

返回首頁：

從螢幕底部邊緣向上滑動 

快速面板介面
從螢幕頂端邊緣向下滑動可叫出快速面板。

Sat, Mar 3010:12

Wi-Fi 蓝牙

截屏 飞行模式

显示增强

移动数据

勿扰

屏幕录制

2 3 4

5

7

6

1

1. 通知中心

 顯示系統通知。

2. 多任務管理

 點選  可查看後台應用程式並快速切換。

3. 首頁

  點選可返回首頁。

4. 系統設定

  點選可進入系統設定選單。

5. 快捷方式

  ：按一下可開啟 / 關閉 Wi-Fi 網路。長按可選擇或設定需要連接的 Wi-Fi 網路。
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 ：按一下可開啟 / 關閉藍牙連接。長按可進行藍牙連接設定。

 ：勿擾模式。阻擋系統訊息彈出視窗，以便專注飛行。

 ：顯示增強。開啟後，遙控器將增強螢幕顯示畫面的對比度。

 ：螢幕錄製。點選即可開啟錄製螢幕功能。

 ：螢幕擷圖。點選後將返回目前畫面進行螢幕截圖。

 ：行動數據開關。點選即可開啟或關閉行動數據；長按可進行行動數據設定及網路連線狀
態診斷。

  ：飛行模式。關閉 Wi-Fi、藍牙和行動數據功能。

6. 螢幕亮度調整

 拖動滑桿可調整螢幕亮度。點選  圖示時，將進入自動調節螢幕亮度模式，拖曳捲軸或點

選  時，將切換為手動調節螢幕亮度模式。

7. 音量調整

 拖曳滑桿可調整媒體音量。點選  選擇靜音。

遙控器進階功能

遙控器指南針校正
在強干擾或磁場區域使用遙控器時，可能會出現遙控器指南針需要校正的情況，此時系統將會

彈出校正提示。請按照系統提示進行校正，或按照以下步驟進行指南針校正： 

1. 開啟遙控器，進入首頁。

2. 選擇設定，下拉選擇指南針，點選進入指南針校正。

3. 根據螢幕動畫提示，翻轉遙控器。

4. 螢幕提示「校正成功」，則遙控器指南針校正成功。

HDMI 設定
將遙控器透過 HDMI 連接埠，透過連接線連接至顯示螢幕後，可將遙控器介面投放至顯示螢幕

介面查看。在 HDMI 設定頁面中，可設定解析度，存取方式為：設定 > 顯示 > HDMI。
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大疆農業應用程式
大疆農業應用程式專爲農業應用設計，使用者可即時瞭解飛行器、噴灑系統作業狀態，以及與

遙控器連接的其他裝置狀態資訊。應用程式內建智慧規劃作業系統，使用者可在應用程式內透

過系統智慧規劃地塊，飛行器將自動執行作業。

主介面

版本已最新

2 3 41

5 6 7

8

1. 使用者中心

 在此查看已登入帳戶的使用者資訊。

2. 訊息中心

 在此查看關於植保機及團隊變更、作業監管等相關通知。

3. 通用設定

 點選打開通用設定選單，可進行參數單位設定、隱私權限設定等。

4. 檔案管理

 在此查看已規劃地塊、作業進度、處方圖及重建成果等資訊，點選檔案可跳至對應的作業介面。

5. 日誌上傳

 在此上傳故障日志、查看各模組故障解决辦法。

6. 裝置管理

 點選後可查看裝置連接狀態、韌體版本。



37 © 2024 大疆創新 版權所有

T50/T25 農業無人機 使用者手冊

7. 飛行器連接狀態

 顯示是否連接飛行器。

8. 開始

 點選進入作業介面。

作業介面

在作業介面可查看飛行器狀態、設定參數，選擇不同作業模式並進行地塊規劃及作業執行。從

螢幕左右邊緣向內滑動可返回至主介面。長按作業介面上的圖示或按鍵可查看其功能描述，點

選作業介面出現的提醒可查看對應的提示。下面對作業介面的其他顯示及設定選單進行說明。

1. 地塊清單 / 作業清單 / 作業設定清單

 點選  展開清單。

 未執行作業前，顯示地塊清單或作業清單，可查看已規劃的地塊及進行中的作業。

 叫用作業或執行作業後，顯示作業設定清單，可進行相應的作業參數設定，不同作業模式下

可調整的參數有所不同。

2. FPV 雲台相機畫面

 顯示 FPV 雲台相機即時畫面，點選可與地圖切換全螢幕顯示。在作業介面右上角點選圖層選

擇，在下拉選單中選擇「機頭朝向」後在 FPV 畫面中就會顯示飛行輔助線。

3. 上方障礙物提示

 若上方避障功能開啟，檢測到障礙物時，介面上方會出現紅色區域，同時顯示障礙物距離。

1

2

3

4 5

6
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4. 雷達球

 顯示飛行器方向及返航點位置等資訊。若開啟避障功能，則顯示檢測到的障礙物資訊。紅色、

黃色、綠色依次指示由近及遠的障礙物，數值表示障礙物與飛行器的相對距離，單位為公尺

（公制）或英尺（英制）。點選雷達球可在彈出的選單中開啓或關閉避障、定高及繞行功能，

若選擇關閉，雷達球外圈上對應的圖示將顯示為紅色來加以提示。

5. 飛行及作業狀態參數

 高度：若定高功能開啓，則即時顯示飛行器與下方物體的相對高度。若定高功能未開啓，則

顯示飛行器與起飛點的相對高度。顯示高度分爲以下三種：

  融合對地高：當視覺系統及雷達正常運作且飛行器相對下方物體高度 ＜ 10 公尺時，會顯

示爲融合對地高，此高度爲視覺系統及雷達感測器所測得的飛行器與下方物體的相對高度。

  雷達對地高：當飛行器相對下方物體高度 ＞ 10 公尺或飛行器下方爲水面時，會顯示爲雷

達對地高，此高度爲下雷達所測得的飛行器與下方物體的相對高度。

  絕對高：當定高功能未開啓或視覺系統及雷達未運作時，會顯示爲絕對高，此高度爲飛行

器相對於起飛點的高度。

 距離：飛行器與返航點之間的水平方向距離。

 速度：飛行器的飛行速度。

 流量：噴灑流量。

 面積：顯示與作業區域相關的面積數值。

6. 設定

 點選  開啟設定選單，可設定飛行器及遙控器等相關參數。

 ：飛行器設定，在此完成與飛行器對頻及恢復未完成作業，可設定參數主要包括啓航 / 返
航速度及高度、藥量噴完後行爲、作業完成後行爲、飛行器失聯後行爲、更新返航位置、照

明燈開關、航線最佳化（行距自動微調、智慧中斷點續航、顯示無藥點、標定點糾偏），飛

行安全限制（飛行距離限制、飛行高度，允許姿態模式開關）、續保驗機。

 ：噴灑系統設定，包括噴灑和播撒系統開關、噴灑系統即時資料、清洗管道、排出管道空氣、

設定流量計誤差提醒、離心噴頭甩盤類型選擇，在噴灑校正中，可進行流量計 / 水泵校正、

秤重感測器扣重校正及秤重感測器參數設定。

 ：遙控器設定，主要包括遙控器校正、搖桿模式、按鈕功能總覽、自訂按鈕。

 ：感知設定，包括全向避障開關、作業場景選擇、定高及繞行功能開關，雷達靈敏度設定、

雷達側向探測距離及視覺增强避障開關（開啓後可提高對細小物體的避障能力）。

避障

定高 繞行
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 ：RTK 設定，包括 RTK 定位及定向開關、RTK 訊號源及對應的參數設定與顯示。

 ：：影像傳輸設定，包括頻道模式、掃頻圖及影像傳輸頻道選擇。

 ：智慧電池設定，包括低電量行爲、低電量報警閾值及查看電池資訊。

操作模式
大疆農業應用程式內設有兩種操作模式，分別爲簡易模式和一般模式，不同模式下進行自動噴

灑作業時所需的操作及設定有所不同，以滿足不同使用者需求。

簡易模式：此模式無需複雜操作即可進行大田航線及果樹航線作業，適合新手使用者快速上手。

此模式下，飛行器在無藥、失聯、低電量及作業完成時的行爲預設爲返航。

一般模式：此模式可進行大田航線作業、手動作業及果樹航線作業，能够實現更多靈活操作。

此模式下，飛行器在無藥、失聯及作業完成時的行爲預設爲懸停，低電量行爲預設爲警報。

請按照以下步驟切換操作模式：

1. 進入大疆農業應用程式作業介面，點選左上角模式切換按鍵，進入作業方式選擇頁面。

2. 在左上角可查看目前的操作模式，點選可打開面板進行選擇。

• 兩種操作模式下的飛行器行爲均可在設定 - 飛行器設定中進行修改。

• 進行操作模式切換時，請確保遙控器與飛行器已連接。

• 簡易模式下進行地塊規劃時，僅支援使用 RTK 高精準度定位模組進行遙控器打點。使
用時需連接 RTK 高精準度定位模組，否則將無法進行打點操作。

• 每次升級韌體後，從大疆農業應用程式主介面點選「開始」進入作業介面時，都會自
動打開操作模式切換面板。
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航測作業

新增邊界點產生作業區域，應用程式會自動產生航線。執行作業後，飛行器按照航線自動飛行

並拍攝作業區域的航測照片。飛行完成後，應用程式將使用航測照片在本機重建高解析地圖，

使用者在高解析度地圖上進行植保規劃。

作業流程
下面以大田航測模式進行說明。在大疆農業應用程式作業介面，點選左上角模式選擇按鍵，選

擇「大田航測」後，點選「新增」，進入設定頁面。

航线模式

面状航线
全区域测绘，精度高，耗

时较长

圈状航线
区域周边20米宽区域的测
绘，耗时短，精度一般

建图清晰度

高中

高清晰度建图 (2K)较中清晰度建
图 (1K)耗时长，重建成果更清晰

作业设置

测绘面积 135.17亩
预计照片数量 92
预计飞行时间 4分

地块

添加

保存

退出

十字准星

打点方式

遥控器

飞行器

起飞准备完毕

2

3

45

1

1. 選擇「面狀航線」或「圈狀航線」。

 面狀航線將對整個作業區域進行航測，重建後，可選擇「地塊辨識」進行地塊與障礙物邊界

的辨識，便於後續植保作業地塊規劃；圈狀航線僅對作業區域的邊界進行航測及重建，耗時

較少，適合無障礙物的作業區域航測。

2. 選擇建圖清晰度。

3. 選擇打點方式並新增點。

 預設爲十字線打點，拖動地圖使十字線處於相應位置，然後點選「新增」。若選擇遙控器打

點或飛行器打點，則需持遙控器走到相應位置或操控飛行器飛至相應位置，然後點選「新增」。

4. 編輯邊界點。

 點選已新增的邊界點將其選取，拖動改變點的位置，按兩下可將其删除。

5. 調整航線。

     自動產生的航線將預設與邊界線的長邊平行，使用者可透過以下方式自行調整航線方向。

a. 拖動  圖示調整已產生航線的方向；點選 ，在彈出的選單中進行航線方向的微調。
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b. 點選一條邊界線將其選取，按兩下此邊界線可將航線方向調整爲與該邊界線平行。

點選  儲存並爲該作業區域命名。儲存後回到作業介面，點選  執行，滑動滑桿起飛。飛行

器將按航線飛行完成航測，可在作業介面右上角查看進度，完成後，飛行器會自動返航並降落。

航測結果將進行本機重建，重建完成後，高解析地圖將顯示在原始地圖上。

 若在飛行器飛行過程中暫停或結束航測作業，然後在應用程式中新增航測地塊，則無
法繼續之前已暫停或結束的航測作業，僅可在作業清單中查看。

 若在重建過程中退出，可在作業清單中選擇此作業，點選  重新進行重建。

 果樹航測作業流程與大田航測相同，但無需選擇航線模式及建圖清晰度。

成果應用

地塊辨識

大田航測結果重建完成後，可對結果進行地塊辨識，便於後續植保作業地塊規劃。

1. 重建完成後，點選「地塊辨識」，應用程式將自動在重建成果中辨識並標記地塊邊界和障礙物。

2. 若需修改某一地塊邊界，選取該地塊後再點選「邊界調整」，可對地塊邊界點進行編輯，如

調整邊界點位置、新增點位等。

3. 根據需要完成其他地塊的邊界調整。

4. 若地塊辨識結果符合使用場景，同時選取多個地塊時，點選「儲存」可將地塊儲存至大田航

線的地塊清單中，在大田航線作業模式下可直接叫用。

植保規劃

重建完成後，點選「植保規劃」可在高解析地圖上進行地塊規劃。大田航測植保規劃操作與大

田航線作業模式中的地塊規劃相同。亦可點選  取消退出地塊規劃，然後開始新的航測作業。

下面詳細介紹果樹航測植保規劃的操作步驟。

1. 重建完成後，點選「植保規劃」進入編輯頁面。

2.  點選「新增」，選擇規劃模式爲「區域航線規劃」或「自由航線規劃」。

3. 拖動地圖，點選「新增」，在十字線所在位置新增點。在「區域航線規劃」模式下可新增邊

界點，在規劃的地塊中自動產生作業航線，該模式適用於果樹種植均勻的大面積果園。在「自

由航線規劃」模式下可沿果樹分布走勢新增航點，航點按順序自動連接成航線，該模式適用

於果樹分布不規則、需手動定制航線的果園。

4. 規劃完成後點選「確認」可儲存地塊。在航線規劃清單中選中規劃好的地塊，可編輯航線並

設定作業參數，也可在果樹航線作業模式中選擇儲存的地塊進行編輯。

成果上傳

航測結果可上傳至雲端與個人帳號綁定，使用者可在其他遙控器上登入個人帳號，從雲端取得高

解析地圖進行使用。使用時需在作業介面點選  > ，將二級高解析地圖選擇爲「個人帳號地圖」。

在應用程式主介面，點選 ，在下拉選單選擇「重建成果」，點選右上角 ，然後在清單中選

擇需要上傳的重建成果，進行上傳。上傳完成後，清單中的重建成果右上角將顯示 。
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噴灑作業

噴灑作業模式包括大田航線作業、手動作業及果樹航線作業，透過大疆農業應用程式的模式選

擇按鍵進行切換。使用者可根據不同作業場景選擇相應模式進行噴灑作業。大田航線作業及果

樹航線作業可在簡易模式下進行操作。

大田航線作業
此模式適合在大面積區域進行作業。在大田航線作業模式下，使用者可在應用程式內新增地塊、

新增障礙物、設定作業參數等，應用程式將自動產生最佳航線，實現作業的智慧規劃。規劃完成後，

叫用作業，飛行器將按照航線自動飛行並執行作業。也可選擇 A-B 點作業，透過飛行器打點後，

按照特定路線飛行完成作業。若叫用作業後，新增了相應處方圖，飛行器可根據處方圖中資訊

進行精準變量作業。

下載處方圖

若使用者需要使用處方圖進行變量作業，需提前下載處方圖資源至遙控器 [1]。

1. 在大疆農業應用程式主介面點選  進入檔案管理頁面。

2. 在下拉選單中選擇「處方圖」，點選右側的 。在彈出的視窗中選擇所需處方圖資源檔案並

下載。

3. 下載後的資源將顯示在「處方圖」標籤中。

使用者也可將 DJI Terra 規劃的或從大疆智慧農業平台下載的處方任務作業儲存至 microSD 卡，

然後將 microSD 卡插入遙控器，以匯入處方圖至大疆農業應用程式。

[1] 在應用程式中從大疆智慧農業平台下載處方圖的功能，需配合相應版本的大疆智慧農業平台使用，請
留意相關版本更新。
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規劃地塊

進入大疆農業應用程式作業介面，點選左上角模式選擇按鍵，在作業方式選擇頁面中選擇「大

田航線」，點選右側  選擇作業類型，點選「新增」，可新增地塊或 A-B 點航線作業。下面以

新增地塊爲例進行說明。

作业行距 米( )

5.5

地块内缩

5.5

米( )

单边统一

航线设置

基础 高级

保存

退出
起始点 设置

起飞准备完毕

十字准星

打点方式

遥控器

飞行器

地块面积 65.12亩
作业面积 55.12亩

1

4

2

3

1. 選擇打點方式並新增地塊。

 選擇「地塊」，打點方式預設爲十字線打點。拖動地圖，點選「新增」，在十字線所在位置

新增邊界點。若選擇遙控器打點或飛行器打點，則需持遙控器走到相應位置或操控飛行器飛

至相應位置，然後點選「新增」。

 若需對已新增的點進行編輯，請點選加以選取後拖動點進行移動，按兩下該點可進行删除。

 十字線打點對地圖準確性要求較高，建議使用航測作業產生的高解析地圖或在  > 
的二級高解析地圖中選擇合適的地圖來源，以提高打點的精度。

 若使用安裝至遙控器的 RTK 高精準度定位模組進行定位打點，需確保 RTK 定位已生效。
進入  > RTK 設定，選擇 RTK 訊號來源，並完成相應設定。等待確保介面左上方狀態
欄為綠色，表示已使用 RTK 定位。

2. 標記障礙物和不噴區。

a. 選擇「障礙物」，拖動地圖使十字線處於對應位置，點選「新增」即可標記障礙物。

b. 選擇「圓形障礙物」，點選「新增」，在十字線所在位置出現紅色圓形。點選圓心將其選取後，

拖動可調整障礙物位置；點選圓周上的小紅點將其選取後，拖動可調整障礙物半徑。

c. 選擇「不噴區」，拖動地圖，點選「新增」，在十字線位置新增邊界點，將空地、溝渠等

無需進行噴灑作業的區域標記爲不噴區。
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3. 進行航線設定。

 規劃地塊後自動產生航線，航線上的綠點表示航線起始點，黃點表示航線結束點。可對航線

進行以下設定：

a. 拖動  圖示調整已產生航線的方向；點選圖示 ，在彈出的選單中進行航線方向的微調。

點選一條邊界線將其選取，按兩下此邊界線可將航線方向調整至與該邊界線平行。

b. 作業行距：設定產生航線之間的距離。

 若在飛行器設定的進階設定中開啓行距自動微調，應用程式將自動微調，使航線更適
合作業區域。

c. 地塊內縮：設定航線相對於作業區域邊界向內收縮的距離；若選取一條邊界線，可設定航

線相對於所選邊界線向內收縮的距離。

d. 障礙物邊距：調整航線與障礙物邊緣的距離。

e. 起始點：點選任一邊界點，則航線起始點會變爲靠近所選邊界點的位置。

f. 進階設定：可設定掃邊類型、航線方向、進行航線分割並開啓低速自行爬升功能。

 掃邊類型：若選擇掃邊，飛行器將在航線作業完成後沿地塊邊界飛行一圈，對邊界附近的

區域進行噴灑。

 航線方向：選擇最優航向將自動產生航線方向；也可自行調整方向。

 航線分割：設定航線分割點，可分段執行航線作業。

 低速自行爬升：開啓並設定爬升高度。飛行器將在低速飛行時自動爬升至預設的高度，以

免損傷作物。

4. 點選 ，爲該作業區域命名後儲存，儲存後可在地塊清單中查看新增的地塊。

編輯地塊

在地塊清單中選擇地塊後，點選 ，可對地塊進行編輯，與規劃地塊中的操作相同。此外，還

可透過「地塊切割」功能將地塊劃分爲多個作業區域，分別設定作業參數。編輯完成後，點選

 儲存。

執行作業

1. 將飛行器放置於作業區域附近，使用者面朝機尾，依次開啓遙控器和飛行器。

2. 進入作業方式選擇介面選擇「大田航線」，點選螢幕左側 ，在地塊清單中選擇相應的地塊，

然後點選  叫用地塊。

3. 在左側作業設定選單中，可設定噴灑用量、霧滴大小、飛行速度、相對作物高度。設定完成後，

在參數上方打開下拉選單，點選「建立新範本」，儲存目前的作業參數，再次叫用地塊時無

需重新設定作業參數。
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4. 航線調整：

a. 若規劃的地塊與實際作業區域有偏差，可點選「糾正偏移」，透過微調按鍵調整地塊位置。

b. 拖動地圖，點選右側「新增」，可在十字線所在位置新增中轉點。中轉點與智慧啓航功能

一起使用，可調整啓航路線，避開規劃地塊時未標記的障礙物。

5. 新增處方圖：點選 ，在處方圖清單中選擇處方圖進行預覽。處方圖中不同噴灑 / 播撒用量

值的各區域，將按相應顔色顯示在地圖上。點選「確定」可將所選處方圖應用至地塊。

6. 點選  執行，檢查飛行器狀態及作業設定，設定合適的啟航 / 返航高度及速度，然後滑動

滑桿以自動起飛並執行作業。

 此處設定的啟航 / 返航高度及速度與飛行器設定中的參數保持同步，修改任意一處設
定，另一處的數值也將同步更新。

 點選「執行」自動起飛並開始作業時，飛行器將按照設定的啓航高度到達第一個航點。
若手動起飛後再叫用作業，飛行器將按當前高度到達第一個航點。

 確保起飛點附近開闊，並根據作業環境設定合適的啟航 / 返航高度。

 若在執行作業前啟動馬達，則本次作業將自動取消，使用者需重新選擇地塊，然後叫
用作業。

 作業開始時，飛行器將飛至航線起點並鎖定機頭方向為航線起點至下一節點的方向。
在作業全程中，使用者均無法打桿控制飛行器航向。

 作業過程中，飛行器在沿各噴灑作業航線段之間的過渡性航線及不噴區飛行時不噴灑
農藥，在其餘路線上飛行時自動噴灑農藥。使用者可在應用程式介面即時調節噴灑用量、
飛行速度、相對作物高度等。

 執行作業過程中，使用者可輕微撥動搖桿以暫停作業。飛行器將原地懸停，並記錄中
斷點，此時，使用者可自由操控飛行器。之後，使用者可在地塊清單的「進行中」標
籤中重新叫用作業，則飛行器將自動飛回中斷點繼續執行作業。在飛回中斷點的過程中，
務必注意飛行安全。

 使用者可在應用程式中設定作業完成後的飛行器動作。

智慧啟航

 在大田航線作業模式下，飛行器從目前位置飛往作業航線的過程為啟航。

在大田航線（地塊）作業模式下，若規劃地塊時已新增作業區域外部的障礙物，飛行器將根據

障礙物資訊自動規劃啟航路線，以實現智慧啟航。使用者可新增中轉點，使其成為飛行器的必

經地點，以避開規劃時未標記的障礙物。

1. 確保規劃地塊時已新增作業區域內外的障礙物。在叫用或繼續航線作業後，地圖上將顯示自

動規劃的啟航路線。

2. 拖動地圖，點選右側「新增」，可在十字線所在位置新增中轉點。

3. 點選執行後，飛行器將按照經過中轉點的路線自動飛往航線起點，進行作業。
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A-B 點作業

在大田航線作業模式下選擇 A-B 點作業，飛行器可在打點後按照特定路線飛行並噴灑，作業過

程中可在應用程式介面即時調整作業效率。此模式適合在障礙物少、地塊規整的大面積區域進

行作業。

作业设置

相对作物高度 米( )

5.5

作业行距 米( )

雾滴大小 中

飞行速度 米 秒( / )

5.5

流量 升 分钟10.0 /

喷洒用量 升 亩( / )

5.5

B A

执行

清除

A-B点规划中

2

3

4

5

1

1. 設定作業參數

 設定噴灑用量、飛行速度、作業行距、相對作物高度等參數。

2. 記錄 A、B 點

 將飛行器飛至 A (B) 點並懸停，按下應用程式介面上的 A (B) 鍵或遙控器上已設定的自訂按鍵，

地圖上顯示 A (B) 點，即表示記錄成功。若需調整角度，則必須在記錄 A 點後調整 A 點角度，

然後再記錄 B 點並調整 B 點角度。

 從 A 點飛至 B 點的過程中，飛行器將自動噴灑農藥。

 務必先記錄 A 點後，方可記錄 B 點，且 A、B 點之間的距離需大於 1 公尺。

 若作業箱無藥或飛行速度大於 0.4 m/s，則無法記錄 A、B 點。

 A、B 點記錄完成後將無法調整其位置。如需調整，則必須重新開始新的 A-B 點作業。

 記錄 A、B 點時，請盡量確保 AB 方向與作業區域多邊形的一條邊保持平行，以達到最
佳作業效果。

3. 調整 A、B 點角度

 成功記錄 A（B）點後，點選應用程式介面上的 A（B）點角度按鍵，然後撥動遙控器偏航桿，

飛行器偏航角即爲 A（B）點角度，地圖上將顯示一條虛線表示此角度，再次點選 A/B 角度按鍵，

可設定目前角度爲 A（B）點的角度。

 若飛行器偏航方向轉速大於 15°/s，則無法調整 A、B 點角度。
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4. 選擇路線方向

 成功記錄 A、B 點後，應用程式預設會產生方向向右的路線 R 或 R’。點選此按鍵可切換朝向，

產生路線 L 或 L’。

A

B

A

B R1

R2

L1

L2 R3

R4

L3

L4 R5

…………

R6

L5

L6

路線 L 路線 R

A

B

A

B

R1’

R2’

L1’

L2’

R3’

R4’

L3’

L4’

R5’

…………

R6’

L5’

L6’

路線 L’ 路線 R’ 圖 例

  - - - -   作業行距

●   節 點

5. 執行作業

 點選  執行，滑動滑桿來自動執行作業。

 若執行的作業航線 ≥3 條（包括 A 點到 B 點），點選「結束」完成 A-B 點作業後，可
將已完成的航線儲存爲地塊以進行重複作業。

 作業時，確保飛行器處於視線範圍內。

 作業時，確保作業區域 GNSS 訊號良好，否則將無法順利完成作業任務。

 A-B 點作業過程中，不可打桿控制飛行器航向。

 若作業過程中打桿控制飛行器，則飛行器自動切換至手動作業模式，回應相應的搖桿
動作後懸停。如需繼續進行 A-B 點作業，點選應用程式右下角的「繼續」，飛行器將
從當前位置飛回作業路線。詳情請見“作業恢復”。

 作業過程中，飛行器在與 AB 平行的路線上飛行時自動噴灑農藥，其餘路線上飛行時
不噴灑。
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手動作業
此模式適合在不規則的區域或小範圍區域進行作業。在「模式選擇」中選擇手動作業後，飛行器

進入手動作業模式。在應用程式介面左側的作業設定中，可選擇手動作業模式爲「基礎」或「增强」。

基礎模式

可設定流量、霧滴大小、相對作物高度，並可限制最大飛行速度。此時使用者可操控飛行器至

需要噴灑農藥的區域，然後透過遙控器上的噴灑按鍵進行噴藥。作業時，可以透過遙控器調整

噴灑流量，詳情請見遙控器操作的“作業控制”章節。

增强模式

可設定噴灑用量、霧滴大小、飛行速度、相對作物高度及作業行距。此時可透過介面右側  或 
 按鍵使飛行器自動向左或向右飛行一個作業行距。飛行器在前後飛行方向上有速度時自動噴

灑農藥，左右飛行時不噴灑農藥。

 改裝 4 噴頭並在應用程式噴灑設定中選擇噴頭類型後，飛行器向前飛行時使用後噴頭，
向後飛行時自動切換爲前噴頭進行噴灑作業。

 若開啓定高功能，在符合工作條件的情况下，飛行器可保持與作物的相對高度不變。

 點選「鎖定航向」後，飛行器航向鎖定爲當前機頭朝向。使用者可操控飛行器在各個
方向飛行，但無法控制飛行器航向。

 在作業過程中，可調整噴灑用量、飛行速度、相對作物高度，作業行距則無法調整。

果樹航線作業
此模式適合在有一定坡度的果樹地形進行作業。使用者可在果樹航測的重建結果中進行植保規

劃產生地塊，也可在大疆智慧農業平台或 DJI Terra 中規劃地塊，並透過大疆農業服務平台下載、

microSD 卡匯入等方式獲取果樹作業資訊，然後在果樹航線作業模式下叫用作業。

锁定航向

一键掉头

结束

H

作业中，手动控制
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編輯地塊

進入大疆農業應用程式作業介面，點選左上角模式選擇按鍵，在植保面板中選擇「果樹航線」後，

點選左側  選擇所需作業，點選「編輯」，可對本機重建產生的果樹作業進行編輯。

 透過大疆農業服務平台及 microSD 卡獲取的果樹作業只能在應用程式中進行航線分割。

调整航点高度

识别修正

树木

电线杆

建筑树心

水面 其他

取消

编辑

执行

1

2

3

4

下載 / 匯入果樹作業資訊

1. 從大疆農業服務平台下載：在大疆農業應用程式主介面點選  進入檔案管理頁面。點選 ，

在彈出的視窗中選擇所需果樹作業並下載。

2. 從 microSD 卡匯入：將儲存有 DJI Terra 規劃資料的 microSD 卡插入遙控器的插槽。進入

大疆農業應用程式主介面，在彈出的對話框中選擇規劃資料，點選「匯入」，然後可在檔案

管理頁面查看作業。

3. 下載或匯入的作業將顯示在果樹航線作業模式頁面的作業清單中。

1. 辨識修正

 點選右上角 AI，再選擇「辨識修正」，可對地塊辨識結果進行辨識修正。拖動地圖，點選「新

增」，在十字線所在位置新增樹心點，按兩下已有的樹心點可進行删除。選擇對應的選項並

新增邊界點，可將圈定範圍標記爲樹木、建築、電線桿、水面或其他。

2. 調整航點高度。

 點選航點將其選取，然後可調整所選航點的高度。可同時選取多個航點進行高度調整。

3. 3D 視圖

     點選「3D」，可在三維視圖下查看航線與地面、周圍物體的相對高度。點選「調整航點高度」

後選擇 3D，可在三維視圖下對航點高度進行更爲精確的調整。

4. 編輯航線

 點選「編輯」，可進入另一個編輯頁面對地塊邊界點、航線進行編輯。
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a. 新增邊界點和標定點

 選擇打點類型後，拖動地圖，點選「新增」，在十字線所在位置新增邊界點或標定點。

b. 進行航線設定

 規劃地塊後自動產生航線，航線上的綠點表示航線起始點，黃點表示航線結束點。可對航線

進行以下設定。

 調整航線方向：拖動  圖示調整已產生航線的方向；點選 ，在彈出的選單中進行航線方

向的微調。

 作業類型：可選擇作業類型爲連續噴灑、樹心定點噴灑或過樹心連續噴灑。根據不同航線規

劃模式，將會有以下六種噴灑作業方式。

作業類型 區域航線規劃 自由航線規劃

連續噴灑 新增邊界點形成作業區域後，在作業

區域內會自動產生作業行距相等的之

字形航線，飛行器將在航線全程開啓

噴灑，僅在無果樹位置不噴灑。

使用者沿果樹分布走勢手動新增航

點，航點會按順序相連形成航線，飛

行器將在航線全程開啓噴灑，僅在無

果樹位置不噴灑。

樹心定點

噴灑

新增邊界點形成作業區域後，在作業

區域內會自動產生經過每個樹心的航

線，飛行器僅在樹心上方進行噴灑。

使用者沿果樹分布走勢手動新增航

點，應用程式將自動連接各航點間 1.5 
公尺範圍內的樹心形成航線，飛行器

僅在樹心上方進行噴灑。

過樹心連續

噴灑

新增邊界點形成作業區域後，在作業

區域內會自動產生經過每個樹心的航

線，飛行器將在航線全程開啓噴灑，

僅在無果樹位置不噴灑。

使用者沿果樹分布走勢手動新增航點，

應用程式將根據附近樹心位置調整航

點並形成航線，飛行器將在航線全程

開啓噴灑，僅在無果樹位置不噴灑。

航线⻓度 (⽶)：航线⻓度 (⽶)：

新疆数据⽤地新疆数据⽤地

树⽊数量 (棵)：树⽊数量 (棵)： 124124
421.2421.2

边界点

标定点

打点类型

添加

绕过障碍物

树⼼定点喷洒

2021-10-21

作业类型

航线间距(⽶)

6

相对作物⾼度

6

(⽶)

航线平滑度(%)

100

树⽊

电线杆

建筑树⼼

⽔⾯ 其他
退出

确认

a

b
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 相對作物高度：設定飛行器執行作業時的相對作物高度。

 航線間距：透過「區域航線規劃」產生的地塊，可設定連續噴灑作業時的航線間距。

 航線平滑度：調整航線平滑度。

 繞過障礙物：開啓後，飛行器將根據障礙物資訊自動規劃航線，以繞過標記出的障礙物。

執行作業

1. 將飛行器放置於作業區域附近，使用者面朝機尾。依次開啟遙控器和飛行器。

2. 進入作業介面，在模式選擇中選擇「果樹航線」。點選螢幕左側 ，在地塊清單中選擇相應

的地塊，點選  叫用作業。

3. 在左側作業設定選單中，可設定噴灑用量、流量、霧滴大小、飛行速度、相對作物高度。對

於作業類型爲「樹心定點噴灑」的作業，可選擇開啓旋轉噴灑，開啓後，飛行器將在樹心上

方自動旋轉並噴灑藥液。

4. 航線調整：

a. 若規劃的地塊與實際作業區域有偏差，可點選「糾正偏移」。若航線中包含標定點，將飛

行器放置於任一標定點處，點選「糾正到飛行器位置」。

b. 拖動地圖，點選右側「新增」，可在十字線所在位置新增中轉點。中轉點與智慧起航功能

一起使用，可調整啓航路線，避開規劃地塊時未標記的障礙物。

5. 點選  執行，檢查飛行器狀態及作業設定，設定合適的啟航 / 返航高度及速度，然後滑動

滑桿以自動起飛並執行作業。

 此處設定的啟航 / 返航高度及速度與飛行器設定中的參數保持同步，修改任意一處設
定，另一處的數值也將同步更新。

 使用者可在作業前自動檢測頁面選擇是否使用啓航高度功能。若開啟該功能，則飛行
器將按照啟航高度到達第一個航點，並且在作業暫停後返回航線的過程中以啟航高度
飛行。若關閉該功能，則飛行器將按照作業高度到達第一個航點。

 確保起飛點附近開闊，並根據作業環境設定合適的啟航 / 返航高度。

 若在執行作業前啟動馬達，則本次作業將自動取消，使用者需重新選擇地塊，然後叫
用作業。

 作業開始時，飛行器將飛至航線起點並鎖定機頭方向為航線起點至下一節點的方向。
在作業全程中，使用者均無法打桿控制飛行器航向。

 作業過程中，使用者可在應用程式介面即時調節噴灑用量、飛行速度、相對作物高度等。

 執行作業過程中，使用者可輕微撥動搖桿以暫停作業。飛行器將原地懸停，並記錄中
斷點，此時，使用者可自由操控飛行器。之後，使用者可在地塊清單的「進行中」標
籤中重新叫用作業，則飛行器將自動飛回中斷點繼續執行作業。在飛回中斷點的過程中，
務必注意飛行安全。

 使用者可在應用程式中設定作業完成後的飛行器動作。
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飛 行

作業環境需求

1. 為避免造成人身財產損害並保障噴灑效果，請在風速 6 公尺 / 秒以下的環境進行噴灑作業。

對於除草劑、易產生飄移藥害或毒害的殺菌劑與殺蟲劑，建議在風速 3 公尺 / 秒以下的環境

下作業。

2. 惡劣天氣下請勿飛行，如強風（風速 6 公尺 /秒以上）、下雨（12 小時降雨量 25 毫米以上）、

下雪、有霧天氣等。

3. 選擇開闊、周圍無高大建築物的空地作為飛行場地。高大建築物會遮擋 GNSS 訊號，導致飛

行器定位效果變差，甚至無法定位。

4. 飛行時，請注意電線桿、高壓線等障礙物，同時遠離水面、人群和動物。

5. 始終在視線範圍內飛行，並遠離任何障礙物、人群、牲畜、水面等。

6. 作業區域及附近無高壓電線、通訊基地台或發射塔等電磁干擾。

7. 切勿在海拔 4.5 千公尺以上的地方飛行。

8. 大疆農業應用程式會根據目前飛行器的狀態及周圍環境，智慧地建議作業箱裝載重量，使用

者裝載藥液的最大重量切勿超過建議值，否則可能會影響飛行安全。

9. 作業時，請確保 GNSS 訊號良好，D-RTK 天線未受遮擋。

10. 請勿在室內操作飛行器。

GEO 地理圍欄系統

簡 介
DJI 獨立研發的 GEO 地理圍欄系統是一個全球資訊系統，致力於在法律法規範圍內為 DJI 使用

者提供即時空域資訊，不但可透過提供飛行資訊、飛行時間和地點等資訊協助使用者制定最佳

的飛行決策，還能透過即時更新飛行安全與飛行限制相關資訊，實現特殊區域飛行限制功能。

特殊區域飛行限制
特殊區域是指 GEO 系統透過技術動態覆蓋全球各類飛行受限制的區域，包含但不限於機場

限飛區域、突發情況（如森林火災、大型活動等）造成的臨時限飛區域、以及一些永久禁止

飛行的區域（如監獄、核電站等）。此外，使用者在部分允許飛行的區域（例如野生保護

區、人流密集的城鎮等）也可能收到飛行警示。以上這些無法自由飛行的區域通稱為限飛

區，並且相應劃分為警示區、加強警示區、授權區、限高區和禁航區等禁飛區域。系統預設

開啟特殊區域飛行限制，在可能引起安全問題的區域內限制無人機起飛或飛行。DJI 官方網

站上公佈了全球已被飛行限制功能覆蓋的特殊區域清單，詳情請參考飛行限制特殊區域： 
https://www.dji.com/flysafe/geo-map 。

警示區：飛行器在此區域飛行時，會收到警告提醒。

加強警示區：飛行器在此區域飛行時，會收到警告確認提醒，使用者需完成飛行行為確認。

授權區：飛行器在取得解禁授權前，無法在此區域飛行，使用者可前往  
https://www.dji.com/flysafe 申請解禁。

https://www.dji.com/flysafe/geo-map
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限高區：飛行器在此區域飛行時，飛行高度將受到限制。

禁航區：飛行器無法在此區域飛行。如您已取得相關部門在此區域的飛行許可，請前往  
https://www.dji.com/flysafe 或聯絡 flysafe@dji.com 申請解禁。

DJI 對禁航區域的設定及提示僅為輔助保障使用者飛行安全，不保證與當地法律法規完全一致。

使用者在每次飛行前，應當自行查詢飛行區域的法律法規及監管要求，並對自身的飛行安全負責。

在靠近或者處於限飛區域時，所有的智慧飛行功能均會受到影響。包括但不限於：靠近限飛區

域時飛行器會被減速、無法設定飛行任務、正在執行的飛行任務會被中斷等。

飛行限制

根據國際民航組織和各國航空管理單位針對空域管制及無人機所制定的相關規範，無人機須在

規定的空域中飛行。基於飛行安全考量，因此預設開啟飛行限制功能，包括高度、距離限制以

及禁航區，以幫助使用者更安全、更合法地使用本產品。

在有 GNSS 的狀態下，禁航區與高度和距離限制共同影響飛行。飛行器在無 GNSS 的狀態下，

僅受高度限制之規範，且實際飛行的最大高度不會超過 30 公尺。

限高和距離限制
限高用於限制飛行器的飛行高度，最大半徑則用於限制飛行器的飛行距離。使用者可以在大疆

農業應用程式中設定。

最
大
高
度 最大半徑

返航點

開機時的飛行器高度
或飛行器下方表面的高度

有 GNSS

飛行限制

最大高度 飛行高度將無法超過大疆農業應用程式中設定的最大高度。

最大半徑 飛行器距離返航點將無法超過大疆農業應用程式中設定的最大半徑。

無 GNSS

飛行限制

最大高度 飛行高度無法超過大疆農業應用程式中設定的最大高度。

最大半徑 無限制，無提示。
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 若飛行器因為慣性作用而衝出邊界，遙控器仍握有控制權，但無法控制飛行器繼續飛遠。

 如果飛行器位於最大半徑之外，並從無 GNSS 切換到有 GNSS，則飛行器將會自動返
回到最大半徑之內。

 為確保飛行安全，飛行時請盡量避開機場、高速公路、火車站、地鐵站及市區等飛行區域；
請盡量讓飛行器在可視範圍內飛行。

特殊區域飛行限制說明
以下分別對特殊區域飛行限制的幾個區域進行說明。

區域 特殊區域飛行限制

禁航區

起飛：馬達無法啟動。

飛行中：若飛行器 GNSS 訊號由差變為良好時，應用程式會提示 100 秒倒數

計時。倒數計時結束後，飛行器將立即半自動降落，落地後馬達將自動停止。

飛行中：飛行器從外部接近禁航區邊界時，將自動減速並懸停。

授權區

起飛：馬達無法啟動。

飛行中：若飛行器 GNSS 訊號由差變為良好時，應用程式會提示 100 秒倒數

計時。倒數計時結束後，飛行器將立即半自動降落，落地後馬達將自動停止。

加強警示區 飛行器可正常飛行，但需要確認飛行行為。

警示區 飛行器可正常飛行，僅發出警告資訊。

限高區

GNSS 訊號良好時，飛行器無法超過限制高度。

飛行中：若飛行器 GNSS 訊號由差變為良好時，飛行器將自行下降至限制高

度以下並懸停。

GNSS 訊號良好，飛行器從外部接近邊界時，如果高於限制高度，飛行器將自

動減速並懸停。

若在 GNSS 訊號較弱的狀態下進入限高區，當 GNSS 訊號變強後，應用程式

會提示 100 秒倒數計時。倒數計時結束後，飛行器將立即半自動降落，下降

至限制高度以下並懸停。

自由區 飛行器可正常飛行，無飛行限制。

 半自動降落：在飛行器降落過程中，除了遙控器的油門桿以及返航鍵無效之外，前後
左右的控制權均正常有效。飛行器落地後馬達將自動停止。建議使用者在此過程中及
時操控飛行器到安全地點上方，等飛行器降落。
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飛行前檢查

1. 確保飛行器電池、遙控器電池電量充足，噴灑所需的農藥充足。

2. 確保飛行器電池、作業箱安裝到位。

3. 確保所有零組件安裝穩固。

4. 確保所有線路連接正確牢固。

5. 確保馬達和螺旋槳安裝正確穩固，且能正常運作，馬達和螺旋槳清潔無異物，槳葉和機臂完

全展開，機臂鎖扣已扣緊。

6. 確保 FPV 雲台相機及雙目視覺系統清潔完好。

7. 確保噴灑管道無堵塞、無漏液。

8. 測試噴頭是否正常運作。若噴頭無法正常運作，可能是管道內有氣泡而導致，請將管道中的

空氣排出。

校正流量計

以下情況需要重新校正流量計：

1. 更換不同黏稠度的藥液。

2. 完成第一次作業後，出現實際作業面積與理論作業面積的誤差在 15% 以上的情況。

校正步驟
1. 在作業箱中加入約 2 L 水。

2. 進入應用程式作業介面，點選 > ，點選校正流量計右側的「校正」按鍵。

3. 點選「開始校正」，系統將自動進行校正，等待 25 秒後，將顯示校正結果。

若顯示校正成功，則可進行正常的噴灑作業。

若顯示校正失敗，請點選失敗提醒查看原因，排除故障後重新校正，等待校正成功。

 校正過程中，點選  >  可取消校正，流量精準度為此次校正前的資料。

 改裝爲 4 噴頭後，需進行水泵流量校正，請根據應用程式提示進行校正操作。

校正指南針

 指南針校正非常重要，校正結果將直接影響飛行安全性。若未校正可能會導致飛行器
運作異常。

 請勿在有鐵磁性物質的區域校正，如電線桿、帶有鋼筋的牆體等。

 校正時，身上請勿攜帶鐵磁性物品，例如鑰匙、手機等。

 校正成功後將飛行器放置於地面，若出現指南針異常，很有可能是因爲地下有金屬物，
請換位置查看異常是否消除。
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當應用程式提示需要校正指南針時，請按照以下步驟操作。建議在作業箱中無液體的情況下進

行校正。

1. 點選  > ，下滑選單至底部，選擇「進階設定」>「IMU 及指南針校正」，在指南針校正

部分點選「校正」。

2. 抬起飛行器約 1.2 m，然後水平旋轉飛行器 360°。應用程式提示校正成功，則校正完成。

3. 若應用程式顯示飛行器傾斜的圖示，則表示上一步的水平校正失敗。使用者需傾斜飛行器後，

再水平旋轉飛行器。應用程式提示校正成功，則校正完成。（飛行器傾斜角度應盡量大於 
45°，以減少水平旋轉飛行器的圈數。）

4. 若仍校正失敗，請從步驟 1 開始重新校正指南針。

啟動 / 停止馬達

啟動馬達
執行如下綜合控制桿動作（Combined Sticks Command, CSC）之一並持續 2 秒，可啓動馬達。

馬達轉動後，請馬上鬆開搖桿並盡快起飛。請勿執行控制桿動作啓動馬達，否則飛行器可能失衡、

産生漂移、甚至自動起飛，進而造成人身傷害或財産損失。

或

停止馬達
可以透過以下兩種方式停止馬達：

方式一：下拉油門桿，使飛行器著地後，將油門桿拉到最低的位置並保持不動，馬達即會在 3 
秒後停止。

油門桿（美國手為左搖桿）
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方式二：下拉油門桿，使飛行器著地後，執行控制桿動作並持續 2 秒，馬達將立即停止。停止

後放開搖桿。

或

油門桿

 高速旋轉的螺旋槳具有危險性，故使用時應與飛行器保持安全距離，並讓飛行器遠離
人群、動物或其他障礙物。

 飛行器馬達未完全停止前，請勿放下手中的遙控器，而是確保飛行器完全在控制之中。

 在飛行過程中，切勿停止馬達，否則飛行器將會墜毀。除非發生特殊情況（例如飛行
器可能衝向人群）時，才需要緊急停止馬達以將傷害降至最低。 

 建議使用方式一停止馬達。使用方式二停止馬達時，若飛行器未完全著地，則有可能
存在側翻的危險。請謹慎使用。

 降落後請先關閉飛行器，再關閉遙控器。

基礎飛行

1. 將飛行器放置在作業區域附近，使用者面朝機尾。

2. 作業箱中加入液體後，轉緊蓋子。

3. 開啟遙控器，確保大疆農業應用程式正常運作，然後開啟飛行器。

4. 確保飛行器與遙控器連接正常。

5. 若使用 RTK 定位，請確保已正確選擇 RTK 訊號來源（D-RTK 2 移動站或網路 RTK 服務）。

進入大疆農業應用程式作業介面 >  > RTK，選擇相應資料來源。 

 若不使用 RTK 資料，務必確保 RTK 訊號來源選擇為「無」，否則在無 RTK 資料的情況下飛

行器將無法起飛。

6. 等待搜尋衛星，確保 GNSS 訊號良好且 RTK 雙天線測向已就緒。執行「控制桿指令」，啟動

馬達。（若長時間等待後應用程式仍顯示 RTK 雙天線未就緒，請將飛行器移至 GNSS 訊號良

好的開闊地帶。）

7. 向上推動油門桿，讓飛行器平穩起飛。

8. 視需要選擇相應模式進行作業。

9. 需要下降時，確保已退出作業，可以手動操控飛行器，緩慢下拉油門桿，使飛行器緩慢下降

於平整地面。

10. 落地後，將油門桿拉到最低位置並保持不動 3 秒以上，直到馬達停止。

11. 停機後請先關閉飛行器，再關閉遙控器。

 在飛行過程中，若應用程式提示飛行器電池為低電量狀態，此時應盡快將飛行器飛至
安全區域並降落，然後更換電池；若應用程式提示飛行器電池為嚴重低電量狀態，飛
行器將原地自動降落。
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DJI Assistant 2 (MG Series) 調參軟體
使用者可透過調參軟體進行韌體升級、日誌匯出，使用模擬器，設定基本參數等。

安裝與執行

1. 從 DJI 網站下載專用調參軟體 DJI Assistant 2 (MG Series) 安裝程式。

 https://ag.dji.com/t50/downloads 或 https://ag.dji.com/t25/downloads

2. 執行安裝程式，根據提示完成安裝。

3. 執行 DJI Assistant 2 (MG Series)。

使用調參軟體

連接飛行器
使用 USB-C 傳輸線接飛行器前方下蓋內部的 USB-C 連接埠連接至您的電腦，並開啟飛行器電源。

 連接調參軟體前，務必確保螺旋槳已拆下。

 USB-C 連接埠附帶防水蓋，使用前請取下。使用後請裝回防水蓋，否則可能進水導致短路。

韌體升級

您需要登入方可進行韌體升級，請註冊 DJI 帳號後登入，或使用您已有的帳號登入。

日誌匯出

在此頁面查看所有飛行器日誌，選擇所需日誌進行匯出。

模擬器

點選「打開」，進入模擬飛行介面。在介面輸入位置及環境相關參數，點選「設定」以保存參數。

點選「開始仿真」，進行模擬飛行練習。

基本設定

設定馬達怠速，進行馬達測試。

連接遙控器
使用 USB-C 傳輸線將遙控器的 USB-C 連接埠連接至計算機，然後開啟遙控器。

韌體升級

您需要登入方可進行韌體升級，請註冊 DJI 帳號後登入，或使用您已有的帳號登入。

日誌匯出

在此頁面查看所有遙控器日誌，選擇所需日誌進行匯出。

 在升級過程中，請勿關閉遙控器電源。

 請勿在飛行器起飛後進行韌體升級，以免因遙控器重新啟動而造成意外。

 遙控器韌體升級後，可能會與飛行器中斷連接。如有需要，請重新配對。



59 © 2024 大疆創新 版權所有

附 錄

規格參數

T50

飛行器

型號 3WWDZ-40B

整機重量 39.9 kg（不含電池）
52 kg（含電池）

最大有效起飛重量 [1] 最大噴灑起飛重量：92 kg（海平面附近）
最大播撒起飛重量：103 kg（海平面附近）

最大軸距 2200 mm

外型尺寸 2800×3085×820 mm（機臂展開，槳葉展開）
1590×1900×820 mm（機臂展開，槳葉摺疊）
1115×750×900 mm（機臂摺疊，槳葉摺疊）

懸停精準度（GNSS 訊號
良好）

啟用 RTK：水平 ±10 cm，垂直 ±10 cm
未啟用 RTK：水平 ±60 cm，垂直 ±30 cm（雷達功能啟用：
±10 cm）

運作頻率 [2] 2.4000-2.4835 GHz，5.725-5.850 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） 2.4 GHz： <33 dBm (FFC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz： <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK/GNSS 使用頻段 RTK： GPS L1/L2、GLONASS F1/F2、BeiDou B1I/B2I/B3I、Galieo 
E1/E5b、QZSS L1/L2
GNSS： GPS L1、BeiDou B1I、GLONASS F1、Galieo E1、QZSS L1  

懸停時間 [3] 噴灑空載懸停：16.5 min（@30000 mAh & 起飛重量 52 kg）
噴灑滿載懸停：7 min（@30000 mAh & 起飛重量 92 kg）
播撒空載懸停：15 min（@30000 mAh & 起飛重量 53 kg）
播撒滿載懸停：5.5 min（@30000 mAh & 起飛重量 103 kg）

可設定最大起飛半徑 2000 m

最大可承受風速 6 m/s

運作環境溫度 0℃ 至 45℃

動力系統

馬達

定子尺寸 100×33 mm

馬達 KV 值 48 rpm/V

馬達功率 4000 W/rotor

螺旋槳

槳葉尺寸 54 inch

旋翼數量 8

旋翼材質 尼龍碳纖

旋翼直徑 1375 mm
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T50/T25 農業無人機 使用者手冊

雙重霧化噴灑系統

藥液箱

數量 1

材質 塑料（HDPE）

容積 40 L

作業載荷 [1] 40 kg

噴頭

型號 LX8060SZ

數量 2

噴頭型式 離心式

噴桿長度 1570 mm

霧化粒徑 50-500 μm

有效噴幅範圍 [4] 4-11 m（相對作業高度 3 m）

液泵

類型 葉輪泵（磁力驅動）

系統最大流量 16 L/min（2 噴頭）

單泵最大流量 8 L/min

液泵數量 2

主動相位陣列雷達

型號 RD241608RF（前相位陣列數位雷達）
RD241608RB（後相位陣列數位雷達）

地形跟隨 山地最大坡度：50°
高度測量範圍：1-50 m
定高範圍：1.5-30 m

避障 [5] 可感測距離（多向）：1-50 m
視角 (FOV)：
前相位陣列數位雷達：水平 360°，垂直 ±45°，上方 ±45°（圓
錐體）
後相位陣列數位雷達：垂直 360°，水平 ±45°
使用條件：飛行器相對高度高於 1.5 m 且水平速度不超過 10 m/s、
垂直速度不超過 3 m/s
安全距離：2.5 m（飛行器煞車並穩定懸停後與障礙物的距離）
感測方向：多向障礙物感應

運作頻率 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

運作功耗 23 W（前相位陣列數位雷達）
18 W（後相位陣列數位雷達）

等效全向輻射功率（EIRP） <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

運作電壓 DC 15 V

運作環境溫度 0℃ 至 45℃
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T50/T25 農業無人機 使用者手冊

雙目視覺系統

可測距範圍 0.5-29 m

有效避障速度 飛行速度 ≤10 m/s

視角 (FOV) 水平 90°，垂直 106°

運作環境要求 光照強度正常，場景紋理特徵豐富

遙控器

型號 RM700B

GNSS GPS+Galileo+BeiDou

顯示螢幕 7.02 英吋觸控液晶顯示螢幕，解析度 1920 x 1200，最大亮度 
1200 cd/m2

運作環境溫度 -20℃ 至 50℃

存放環境溫度 -30℃ 至 45℃（一個月內）
-30℃ 至 35℃（大於一個月小於三個月）
-30℃至 30℃（大於三個月小於一年）

充電環境溫度 5℃ 至 40℃

內建電池化學系統 鎳鈷鋁酸鋰

內建電池續航時間 3.3 小時

外接電池續航時間 2.7 小時

充電方式 使用最大功率 65 W（最大電壓 20 V）的 USB-C 快充充電器，建
議使用 DJI 65W 便攜式充電器

充電時間 內建、內建加外接電池均為 2 小時（關機狀態按照官方充電方式）

O3 影像傳輸農業版

運作頻率 [2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） 2.4 GHz： <33 dBm (FFC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz： <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

訊號有效距離 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE), 7 km (FCC)
（無干擾、無遮擋環境下，飛行器高度 2.5 m）

Wi-Fi

通訊協定 Wi-Fi 6

運作頻率 [2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） 2.4 GHz： <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz： <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz： <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

藍牙

通訊協定 藍牙 5.1

運作頻率 2.4000-2.4835 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） <10 dBm
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[1] 大疆農業應用程式會根據目前飛行器的狀態及周圍環境智慧建議裝載重量，使用者裝載物料的最大重量切

勿超過建議值，否則可能會影響飛行安全。

[2] 部分地區不支援 5.1 GHz 和 5.8 GHz 頻段，且部分地區 5.1 GHz 頻段僅限室內使用，詳情請參考當地法

律法規。

[3] 懸停時間為在海平面附近、風速小於 3 m/s、環境溫度 25℃的條件下測得，僅供參考。具體指標與測試

條件有關，以實測結果為準。

[4] 噴灑系統噴幅視實際作業場景而定。

[5] 感測距離有效運作範圍、避障、繞障能力會因環境光線、雨霧以及目標物體的材料、位置、形狀等不同而

有所差異。其中下方感測主要用於輔助仿地定高飛行，其他方向感測主要用於避障。

選配 T50 播撒系統，相應參數如下：

飛行器

空機重量 53 kg

最大起飛重量 103 kg

運作狀態下的外型尺寸 2800×3085×860 mm（機臂展開，槳葉展開）
1590×1900×860 mm（機臂展開，槳葉摺疊）
1115×760×900 mm（機臂摺疊，槳葉摺疊）

播撒系統

物料箱 材質：塑料（HDPE）
額定容積：75 L

排料器結構型式 倉門式

撒播器結構型式 離心圓盤式

最大排料量 [6] 中顆粒尿素：72 kg/min

最大有效播幅 [6] 8 m

[6] 以實際作業物料 / 場景爲准，僅供參考。

T25

飛行器

型號 3WWDZ-20B

整機重量 25.4 kg（不含電池）
32 kg（含電池）

最大有效起飛重量 [1] 最大噴灑起飛重量：52 kg（海平面附近）
最大播撒起飛重量：58 kg（海平面附近）

最大軸距 1925 mm

外型尺寸 2585×2675×780 mm（機臂展開，槳葉展開）
1475×1540×780 mm（機臂展開，槳葉摺疊）
1050×690×820 mm（機臂摺疊，槳葉摺疊）

懸停精準度（GNSS 訊號良
好）

啟用 RTK：水平 ±10 cm，垂直 ±10 cm
未啟用 RTK：水平 ±60 cm，垂直 ±30 cm（雷達功能啟用：
±10 cm）
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運作頻率 [2] 2.4000-2.4835 GHz，5.725-5.850 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） 2.4 GHz： <33 dBm (FFC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz： <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK/GNSS 使用頻段 RTK： GPS L1/L2、GLONASS F1/F2、BeiDou B1I/B2I/B3I、
Galieo E1/E5b、QZSS L1/L2
GNSS： GPS L1、BeiDou B1I、GLONASS F1、Galieo E1、QZSS L1

懸停時間 [3] 噴灑空載懸停：14.5 min（@15500 mAh & 起飛重量 32 kg）
噴灑滿載懸停：7 min（@15500 mAh & 起飛重量 52 kg）
播撒空載懸停：14.5 min（@15500 mAh & 起飛重量 33 kg）
播撒滿載懸停：6 min（@15500 mAh & 起飛重量 58 kg）

可設定最大起飛半徑 2000 m

最大可承受風速 6 m/s

運作環境溫度 0℃ 至 45℃

動力系統

馬達

定子尺寸 100×28 mm

馬達 KV 值 59 rpm/V

馬達功率 4600 W/rotor

螺旋槳

槳葉尺寸 50 inch

旋翼數量 4

旋翼材質 尼龍碳纖

旋翼直徑 1270 mm

雙重霧化噴灑系統

藥液箱

數量 1

材質 塑料（HDPE）

容積 20 L

作業載荷 [1] 20 kg

噴頭

型號 LX8060SZ

數量 2

噴頭型式 離心式

噴桿長度 1368 mm

霧化粒徑 50-500 μm

有效噴幅範圍 [4] 4-7 m（相對作業高度 3 m）

液泵

類型 葉輪泵（磁力驅動）
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系統最大流量 16 L/min（2 噴頭）

單泵最大流量 8 L/min

液泵數量 2

主動相位陣列雷達

型號 RD241608RF（前相位陣列數位雷達）
RD241608RB（後相位陣列數位雷達）

地形跟隨 山地最大坡度：50°
高度測量範圍：1-50 m
定高範圍：1.5-30 m

避障 [5] 可感測距離（多向）：1-50 m
視角 (FOV)：
前相位陣列數位雷達：水平 360°，垂直 ±45°，上方 ±45°（圓
錐體）
後相位陣列數位雷達：垂直 360°，水平 ±45°
使用條件：飛行器相對高度高於 1.5 m 且水平速度不超過 10 m/
s、垂直速度不超過 3 m/s
安全距離：2.5 m（飛行器煞車並穩定懸停後與障礙物的距離）
感測方向：多向障礙物感應

運作頻率 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

運作功耗 23 W（前相位陣列數位雷達）
18 W（後相位陣列數位雷達）

等效全向輻射功率（EIRP） <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

運作電壓 DC 15 V

運作環境溫度 0℃ 至 45℃

雙目視覺系統

可測距範圍 0.5-29 m

有效避障速度 飛行速度 ≤10 m/s

視角 (FOV) 水平 90°，垂直 106°

運作環境要求 光照強度正常，場景紋理特徵豐富

遙控器

型號 RM700B

GNSS GPS+Galileo+BeiDou

顯示螢幕 7.02 英吋觸控液晶顯示螢幕，解析度 1920 x 1200，最大亮度 
1200 cd/m2

運作環境溫度 -20℃ 至 50℃

存放環境溫度 -30℃ 至 45℃（一個月內）
-30℃ 至 35℃（大於一個月小於三個月）
-30℃至 30℃（大於三個月小於一年）

充電環境溫度 5℃ 至 40℃

內建電池化學系統 鎳鈷鋁酸鋰
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內建電池續航時間 3.3 小時

外接電池續航時間 2.7 小時

充電方式 使用最大功率 65 W（最大電壓 20 V）的 USB-C 快充充電器，建
議使用 DJI 65W 便攜式充電器

充電時間 內建、內建加外接電池均為 2 小時（關機狀態按照官方充電方式）

O3 影像傳輸農業版

運作頻率 [2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） 2.4 GHz： <33 dBm (FFC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz： <33 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

訊號有效距離 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE), 7 km (FCC)
（無干擾、無遮擋環境下，飛行器高度 2.5 m）

Wi-Fi

通訊協定 Wi-Fi 6

運作頻率 [2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） 2.4 GHz： <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz： <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz： <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

藍牙

通訊協定 藍牙 5.1

運作頻率 2.4000-2.4835 GHz

等效全向輻射功率（EIRP） <10 dBm

[1] 大疆農業應用程式會根據目前飛行器的狀態及周圍環境智慧建議裝載重量，使用者裝載物料的最大重量切

勿超過建議值，否則可能會影響飛行安全。

[2] 部分地區不支援 5.1GHz 和 5.8GHz 頻段，且部分地區 5.1 GHz 頻段僅限室內使用，詳情請參考當地法律

法規。

[3] 懸停時間為在海平面附近、風速小於 3 m/s、環境溫度 25℃的條件下測得，僅供參考。具體指標與測試

條件有關，以實測結果為準。

[4] 噴灑系統噴幅視實際作業場景而定。

[5] 感測距離有效運作範圍、避障、繞障能力會因環境光線、雨霧以及目標物體的材料、位置、形狀等不同而

有所差異。其中下方感測主要用於輔助仿地定高飛行，其他方向感測主要用於避障。
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選配 T25 播撒系統，相應參數如下：

飛行器

空機重量 33 kg

最大起飛重量 58 kg

運作狀態下的外型尺寸 2585×2675×795 mm（機臂展開，槳葉展開）
1475×1540×795 mm（機臂展開，槳葉摺疊）
1050×690×820 mm（機臂摺疊，槳葉摺疊）

播撒系統

物料箱 材質：塑料（HDPE）
額定容積：35 L

排料器結構型式 倉門式

撒播器結構型式 離心圓盤式

最大排料量 [6] 中顆粒尿素：72 kg/min

最大有效播幅 [6] 8 m

[6]  以實際作業物料 / 場景爲准，僅供參考。
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DB1560/DB800 智慧飛行電池

參數
DB1560 智慧飛行電池

（BAX702-30000mAh-52.22V 型
二次鋰離子電池組）

DB800 智慧飛行電池
（BAX702-15500mAh-52.22V 型

二次鋰離子電池組）

標稱電壓 52.22 V
電池類型 Li-ion
電池化學系統 鎳鈷錳酸鋰

數量 2 組
安裝方式 插拔式

容量 30000 mAh 15500 mAh

C10000 智慧充電器
型號 CSX702-9500

輸入 / 輸出

輸入（主）：220-240 V 單相交流，50/60 Hz，最大 24 A； 
輸入（輔）：220-240 V 單相交流，50/60 Hz，最大 24 A； 
輸出：最大 59.92 V 直流，最大 175 A，最大 9000 W

輸入（主）：100-120 V 單相交流，50/60 Hz，最大 16 A； 
輸入（輔）：100-120 V 單相交流，50/60 Hz，最大 16 A； 
輸出：最大 59.92 V 直流，最大 60 A，最大 3000 W

尺寸 400×266×120 mm
重量 約 11.4 kg

C8000 智慧充電器

型號 CHX101-7000

輸入 / 輸出

輸入 1：220-240 V 單相交流，50/60 Hz，15 A
輸入 2：220-240 V 單相交流，50/60 Hz，15 A
輸出：59.92 V 直流，100 A

輸入 1：100-120 V 單相交流，50/60 Hz，15 A
輸入 2：100-120 V 單相交流，50/60 Hz，15 A
輸出：59.92 V 直流，40 A

尺寸 300×280×230 mm
重量 約 11.5 kg
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韌體升級方法

使用者可透過大疆農業應用程式對遙控器、飛行器及其他裝置（如充電站、智慧充電器等）的

韌體進行一鍵升級，步驟如下。

1. 開啟遙控器及飛行器。確保遙控器可透過 Wi-Fi 或 DJI Cellular 模組連線至網際網路。由於韌

體升級套件較大，建議使用 Wi-Fi。

2. 若有新韌體，大疆農業應用程式主介面下方將顯示提示文字，請點選進入裝置管理 > 裝置升

級頁面。

3. 升級充電站或智慧充電器韌體時，需將其連接至遙控器 USB-A 連接埠。點選每個裝置下方的

下拉選單，選擇所需的韌體。已選擇韌體的裝置上方會顯示一個打勾圖示，取消勾選則不會

升級此裝置的韌體。

4. 點選「一鍵升級」，跳轉至升級頁面，應用程式將自動下載所有裝置的韌體升級套件並進行

升級。

5. 務必確保所有裝置與遙控器連接正常，然後等待升級完成。在升級過程中，飛行器機頭指示

燈將閃爍黃燈。

6. 升級成功後，機頭指示燈將恆亮綠燈，使用者需手動重新啟動遙控器及飛行器。若指示燈恆

亮紅燈，則表示升級失敗，請嘗試重新升級。

使用者亦可透過調參軟體升級韌體，詳情請見“DJI Assistant 2 (MG Series) 調參軟體”。
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安全警示標誌

T50
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1. 高溫警示 ×8

2. 小心夾手警示 ×4

1
3 3

3 3

3 3

3 3

1
1

1

1

1

1

1

2 2
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3. 槳葉 - 白色醒目色 ×16

 由於槳葉較薄，請小心進行相關操作，以防意外劃傷。

 高速旋轉的螺旋槳具有危險性，起槳時應與飛行器保持安全距離，並讓飛行器遠離人群、動

物或其他障礙物。

 請勿靠近旋轉中的螺旋槳，以免割傷。
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电源电压
58.8V

请注意电池
遇水短路

The supplied voltage 
can reach 58.8V. 

禁止触碰

Do NOT touch 
the power supply

when powered on!

Wet batteries
can short circuit.

2. 配药时，请注意药水溅洒，防止腐蚀电池和机器。
3. 配药时，请使用清水，否则将导致杂质堵塞管道。                                 
     用药时 ，若有堵塞管道情况，请及时清理后使用。

Splashes or spills while pouring and mixing the pesticide can corrode 
the batteries and machine parts. Clean the equipment if it is 
contaminated.
Use clean water to mix the pesticide to avoid blocking the spraying 
pipe. Clear any blockages before using the equipment.
Wear protective clothing to prevent direct body contact with the 
pesticide. Always rinse your hands and skin after handling pesticides.
DO NOT contaminate rivers and sources of drinking water. 
After applying the pesticide, clean the spray tank and nozzle to 
prevent any residue from corroding the equipment.

4. 用药时，请注意佩戴防护用具，避免人体直接接触农药；
    施药后，请注意清洗双手与皮肤。
5. 用药时，严禁污染河流和饮用水源。
6. 施药后，请及时清洗器具，防止残留农药腐蚀器具。

1. 农药有毒，请按农药使用规范安全操作。

1. 

2. 

3.

4.

5.
6.

農薬には毒性があり、人間の健康に深刻な危険をもたらすことがあります。農薬の
使用に当たっては、仕様書の指示に厳密に従ってください。
農薬の注入や混合中に飛び散ったり、こぼしたりすると、バッテリーや機械部品が腐
食することがあります。汚れたら機器を洗浄してください。
噴霧パイプが詰まらないように、きれいな水を使って農薬を混合してください。機器
を使用する前に、詰まりがあれば、洗浄して除去してください。
防護服を着用して、農薬が直接体に触れないようにしてください。農薬を扱った後
は、必ず手と皮膚を流水で洗ってください。
河川や飲料水源を絶対に汚染しないでください。
農薬使用後、残留物で機器を汚染しないように噴霧タンクとノズルを洗浄すること。

1.

2.

3.

4.

5.
6.

1.

2.

3.

4.

5.
6.

살충제에는 독성이 있으므로 사람의 안전을 심각하게 위협할 수 있습니다. 
살충제를 사용할 때는 설명서를 엄격하게 따라야 합니다.
살충제를 주입하고 혼합하는 동안 살충제가 튀거나 쏟아지면 배터리 및 
기계 부품이 부식될 수 있습니다. 장비가 오염되면 청소하십시오.
분사 파이프가 막히지 않도록 깨끗한 물로 살충제를 혼합하십시오. 장비를 
사용하기 전에 막힌 곳을 모두 청소하십시오.
살충제가 신체에 직접 닿지 않도록 보호복을 착용하십시오. 살충제를 
취급한 후에는 항상 손과 피부를 씻으십시오.
강과 식수원을 오염시키지 마십시오.
살충제를 도포한 후 분사 탱크와 노즐을 세척하여 잔여물로 인해 장비가 
부식되지 않도록 하십시오.

Pesticides are poisonous and can pose serious risks to human 
safety. Use them in strict accordance with their specifications.

严禁用水冲洗电池
若电池掉入水中或变形破损，务必立即送往大疆售后服务门店检测 
电池需存放于周围1米内空旷的环境且保持电量在25%左右
插拔电池前务必关闭电池，轻拿轻放，否则将影响连接器寿命 

DO NOT rinse the battery with water. 
Contact a DJI authorized dealer immediately if the battery is damaged, 
distorted, or dropped in water.
Keep an area within a 1m radius free and the battery level around 25% 
when storing the battery.
Handle the battery with care. Make sure the battery is powered o� 
before inserting or removing it. 

4

5 6

4. 電池操作警示 ×1

5. 農藥使用警示 ×1

6. 電源警示 × 1
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T25

1. 高溫警示 ×4 2. 小心夾手警示 ×4

2 2

2 2

1 133

33

3 3

3 3

1 1

3. 槳葉 - 白色醒目色 ×8

 由於槳葉較薄，請小心進行相關操作，以防意外劃傷。

 高速旋轉的螺旋槳具有危險性，起槳時應與飛行器保持安全距離，並讓飛行器遠離人群、動

物或其他障礙物。

 請勿靠近旋轉中的螺旋槳，以免割傷。

2 2

2 2

1 133

33

3 3

3 3

1 1
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6 5

电源电压
58.8V

请注意电池
遇水短路

The supplied voltage 
can reach 58.8V. 

禁止触碰

Do NOT touch 
the power supply

when powered on!

Wet batteries
can short circuit.

2. 配药时，请注意药水溅洒，防止腐蚀电池和机器。
3. 配药时，请使用清水，否则将导致杂质堵塞管道。                                 
     用药时 ，若有堵塞管道情况，请及时清理后使用。

Splashes or spills while pouring and mixing the pesticide can corrode 
the batteries and machine parts. Clean the equipment if it is 
contaminated.
Use clean water to mix the pesticide to avoid blocking the spraying 
pipe. Clear any blockages before using the equipment.
Wear protective clothing to prevent direct body contact with the 
pesticide. Always rinse your hands and skin after handling pesticides.
DO NOT contaminate rivers and sources of drinking water. 
After applying the pesticide, clean the spray tank and nozzle to 
prevent any residue from corroding the equipment.

4. 用药时，请注意佩戴防护用具，避免人体直接接触农药；
    施药后，请注意清洗双手与皮肤。
5. 用药时，严禁污染河流和饮用水源。
6. 施药后，请及时清洗器具，防止残留农药腐蚀器具。

1. 农药有毒，请按农药使用规范安全操作。

1. 

2. 

3.

4.

5.
6.

農薬には毒性があり、人間の健康に深刻な危険をもたらすことがあります。農薬の
使用に当たっては、仕様書の指示に厳密に従ってください。
農薬の注入や混合中に飛び散ったり、こぼしたりすると、バッテリーや機械部品が腐
食することがあります。汚れたら機器を洗浄してください。
噴霧パイプが詰まらないように、きれいな水を使って農薬を混合してください。機器
を使用する前に、詰まりがあれば、洗浄して除去してください。
防護服を着用して、農薬が直接体に触れないようにしてください。農薬を扱った後
は、必ず手と皮膚を流水で洗ってください。
河川や飲料水源を絶対に汚染しないでください。
農薬使用後、残留物で機器を汚染しないように噴霧タンクとノズルを洗浄すること。

1.

2.

3.

4.

5.
6.

1.

2.

3.

4.

5.
6.

살충제에는 독성이 있으므로 사람의 안전을 심각하게 위협할 수 있습니다. 
살충제를 사용할 때는 설명서를 엄격하게 따라야 합니다.
살충제를 주입하고 혼합하는 동안 살충제가 튀거나 쏟아지면 배터리 및 
기계 부품이 부식될 수 있습니다. 장비가 오염되면 청소하십시오.
분사 파이프가 막히지 않도록 깨끗한 물로 살충제를 혼합하십시오. 장비를 
사용하기 전에 막힌 곳을 모두 청소하십시오.
살충제가 신체에 직접 닿지 않도록 보호복을 착용하십시오. 살충제를 
취급한 후에는 항상 손과 피부를 씻으십시오.
강과 식수원을 오염시키지 마십시오.
살충제를 도포한 후 분사 탱크와 노즐을 세척하여 잔여물로 인해 장비가 
부식되지 않도록 하십시오.

Pesticides are poisonous and can pose serious risks to human 
safety. Use them in strict accordance with their specifications.

严禁用水冲洗电池
若电池掉入水中或变形破损，务必立即送往大疆售后服务门店检测 
电池需存放于周围1米内空旷的环境且保持电量在25%左右
插拔电池前务必关闭电池，轻拿轻放，否则将影响连接器寿命 

DO NOT rinse the battery with water. 
Contact a DJI authorized dealer immediately if the battery is damaged, 
distorted, or dropped in water.
Keep an area within a 1m radius free and the battery level around 25% 
when storing the battery.
Handle the battery with care. Make sure the battery is powered o� 
before inserting or removing it. 

4

4. 電池操作警示 ×1

5. 農藥使用警示 ×1

6. 電源警示 × 1
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故障處理說明

大疆農業應用程式會針對使用過程中的故障發出警報，並提示解决方法。

模組 警報來源 錯誤描述 錯誤解決方法

動力電子

調速器

馬達

馬達停轉，請儘快

返航或降落

1. 請檢查馬達是否轉動不順暢，或者槳葉破損變

形，若有，請聯繫大疆代理商更換馬達或槳葉；

2. 若無上述問題，請嘗試重新啟動飛行器。

馬達存在過溫風險，

請儘快返航或降落

1. 請冷却降溫後清理馬達表面髒污，然後重新啟

動飛行器；

2. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換馬達。

電子調速

器

電子調速器通訊異

常，請儘快返航或

降落

1. 請在關機狀態下檢查電子調速器的線材連接器

是否沒插穩；

2. 若線材腐蝕或破損，請聯繫大疆代理商更換線

材。

電子調速器嚴重過

溫，即將强制降落

1. 請冷却降溫後清理電子調速器表面髒污，然後

重新啟動飛行器；

2. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換電子調

速器。

馬達或電子調速器

通訊異常，請儘快

返航或降落

1. 請在關機狀態下檢查馬達與電子調速器之間的

三相線連接器是否沒插穩，然後重新啟動發

行器；

2. 若重新啟動後仍存在問題，請聯繫大疆代理商

更換馬達或電子調速器。

電池 電池

電池總電壓過低，

已無法使用

1. 請停止使用此電池，並聯繫大疆代理商更換電

池上蓋；

2. 若更換上蓋後仍存在問題，請嘗試更換電池。

電池與飛控通訊異

常，請儘快返航或

降落

1. 請嘗試重新啟動飛行器；

2. 若重新啟動後仍存在問題，請檢查航電板、噴

灑板和電池之間各連接線是否有破損、插頭

是否有鬆動、電池是否接觸不良；

3. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換電池。

電池驗證失敗，不

允許起飛

請確認是否爲大疆官方電池，若為官方電池，請

聯繫大疆代理商更換電池。

電池容量長時間未

更新，需要校正

1. 請空載懸停，放電至提示降落，隨後靜置 60 
分鐘，充電至滿電狀態，再靜置 60 分鐘；

2. 重新啟動電池；

3. 若連續 2 次校正後仍存在問題，請聯繫大疆

代理商更換電池。
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航電系統

IMU

姿態感測器 (IMU) 
異常，影響飛行安

全，請儘快返航或

降落

1. 請嘗試重新啟動飛行器，或升級至飛行器最新

韌體；

2. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商航電板。

指南針

指南針異常，影響

飛行安全，請在作

業後檢查

1. 指南針輸出異常，請嘗試重新啟動飛行器；

2. 若重新啟動後仍存在問題，請嘗試更換航電板。

RTK

RTK 定位異常，定

位精度變差，請謹

慎飛行

1. 請嘗試重新啟動飛行器，或升級至飛行器最新

韌體；

2. 請確認網路連線是否正常；

3. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換射頻模

組。

RTK 天線異常，不

允許起飛

1. 飛行器 RTK 天線異常，請檢查 RTK 天線與分

線板之間的連接線兩端是否鬆脫；

2. 若仍存在問題，請更換 RTK 天線。

RTK 定向異常，不

允許起飛

1. 請在空曠無遮擋環境下起飛；

2. 若仍存在問題，請檢查 RTK 雙天線插頭是否

鬆動；

3. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換 RTK 
天線。

影像傳輸

模組

影像傳輸訊號差，

不允許起飛

1. 請嘗試重新啟動飛行器；

2. 請避免遙控器與飛行器之間存在遮擋情況；

3. 請將遙控器天線竪起；

4. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商檢查飛行器

影像傳輸天線或遙控器。

遙控器 遙控器

遙控器中位點桿量

過大，請校正遙控

器

遙控器中位點桿量過大，請校正遙控器。

噴灑系統 噴灑系統

噴灑控制板與航電

板的連接中斷，無

法正常作業，請儘

快返航

1. 請嘗試重新啟動飛行器；

2. 若重新啟動後仍存在問題，請檢查噴灑板與分

線板之間互連線（Type-C 連接線）兩端是否

安裝到位或腐蝕，若腐蝕，請聯繫大疆代理

商更換互連線；

3. 若仍存在問題，請更換噴灑控制板或航電板。

流量計連接異常，

噴灑流量控制精度

差

1. 請檢查流量計插座是否鬆脫或腐蝕；

2. 若未鬆脫，請聯繫大疆代理商更換線材或流量

計。

液位計已損壞，無

藥檢測失效

1. 請聯繫大疆代理商更換液位計；

2. 若更換液位計後仍存在問題，請更換噴灑板。



75 © 2024 大疆創新 版權所有

T50/T25 農業無人機 使用者手冊

播撒系統 播撒機

甩盤馬達電子調速

器溫度過高，請在

作業後檢查

1. 請清理甩盤馬達表面異物，待馬達冷却後再行

作業；

2. 請避免在過高的環境溫度下作業；

3. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換甩盤電

子調速器或甩盤馬達。

播撒板溫度過高，

請停止作業

1. 請清理播撒板上的髒污；

2. 請停止運作 10 分鐘，待播撒機冷却後再行作業；

3. 若冷却後仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換

播撒板。

倉門舵機停轉，無

法開啓或關閉播撒，

請檢查異物卡塞和

齒輪跳齒

1. 請清理倉門舵機周圍異物；

2. 請檢查倉門舵機的齒輪是否發生跳齒；

3. 若仍存在問題，請聯繫大疆代理商更換線材或

倉門舵機。

雷達 雷達

雷達溫度過高，避

障定高性能不穩定

1. 若環境溫度超過 50 度，請避免在此環境作業；

2. 請清理雷達表面髒污，然後重新啟動飛行器；

3. 若多次出現此問題，請聯繫大疆代理商更換雷

達模組。

雷達通訊異常，避

障定高功能性能减

退

1. 請嘗試重新啟動飛行器；

2. 若重新啟動後仍存在問題，請關機檢查雷達線

材兩端是否安裝到位或腐蝕，若腐蝕，請聯

繫大疆代理商更換線材；

3. 若仍存在問題，請嘗試更換雷達模組或航電模

組。

雷達供電異常，無

法運作

1. 請檢查雷達插座是否鬆脫或腐蝕；

2. 若未鬆脫，請聯繫大疆代理商更換線材或雷達。

充電器 充電器

充電器交流模組電

源輸出電壓過高

請重新插入或更換 AC 插座，若仍存在該問題，

請聯繫附近代理商或大疆售後服務。

充電器交流模組電

源模組總線不平衡

請重新啟動充電箱，若仍存在該問題，請聯繫附

近代理商或大疆售後服務。

充電器交流模組電

源模組溫度過高

請關閉充電箱，待冷却後再使用，若仍存在該問

題，請聯繫附近代理商或大疆售後服務。

The terms HDMI, HDMI high Definition Multimedi a Interface, and 
the HDMI Logo are trademarks or registered trademarks of HDMI 
Licensing Administrator, Inc.
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