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เอกสารฉบับนี้เป็นลิขสิทธิ์ของ DJI ที่สงวนลิขสิทธิ์ทั้งหมด เว้นแต่จะได้รับอนุญาตจาก DJI คุ
ณไม่มีสิทธิที่จะใช้หรืออนุญาตให้ผู้อื่นใช้เอกสารหรือส่วนใดส่วนหนึ่งของเอกสารโดยการทําซ้ำ� 
ถ่ายโอน หรือขายเอกสาร ผู้ใช้ควรอ้างอิงเอกสารนี้และเนื้อหาในเอกสารเฉพาะเพื่อเป็นคําแนะนําใ
นการใช้งาน DJI UAV เท่านั้น ไม่ควรใช้เอกสารเพื่อวัตถุประสงค์อื่น

โดรน T40 และโดรน T20P มีฟังก์ชันและการปฏิบัติงานท่ีคล้ายคลึงกัน คําอธิบายในเอกสารน้ีใช้โดรน T40 เป็น
ตัวอย่างและใช้ได้กับโดรนท้ังสองรุ่น เว้นแต่จะระบุไว้เป็นอย่างอ่ืน
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ปลอดภัยของคุณเอง DJI จะไม่รับผิดชอบต่อความเสียหายหรือการบาดเจ็บท่ีเกิดข้ึนโดยตรงหรือโดยทางอ้อมจากการใช้
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ส่ิงสำ�คัญ ข้อแนะนำ�และเคล็ดลับ เอกสารอ้างอิง

ก่อนการบิน
เอกสารต่อไปน้ีจัดทำ�ข้ึนเพ่ือช่วยให้คุณใช้งานได้อย่างปลอดภัยและใช้งานโดรนของคุณได้อย่างเต็มประสิทธิภาพ:

1. ภายในกล่อง
2. ข้อสงวนสิทธ์ิและคำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัย
3. คู่มือเร่ิมใช้งานฉบับย่อ
4. คู่มือการใช้งาน (คู่มือการบินอากาศยานไร้คนขับ)

โปรดดูท่ีภายในกล่องท่ีตรงกันเพ่ือตรวจสอบช้ินส่วนท่ีระบุไว้และอ่านข้อสงวนสิทธ์ิและคำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัยก่อน 
ออกบิน โปรดดูคู่มือการเร่ิมต้นใช้งานฉบับย่อสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับการประกอบและการทำ�งานพ้ืนฐาน โปรดดู คู่มื
อการใช้งานบนเว็บไซต์อย่างเป็นทางการของ DJI สำ�หรับข้อมูลท่ีครอบคลุมมากข้ึน

การดาวน์โหลด DJI Assistant 2 for MG
ดาวน์โหลด DJI ASSISTANTTM2 for MG จาก:
https://www.dji.com/t40/downloads หรือ https://www.dji.com/t20p/downloads

อุณหภูมิในการทำ�งานสำ�หรับผลิตภัณฑ์น้ีคือ 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F) ไม่ตรงตามอุณหภูมิการทำ�งาน 
มาตรฐานสำ�หรับการใช้งานทางทหาร (-55° ถึง 125° C (-67° ถึง 257° F)) ซ่ึงต้องทนทานต่อความหลาก 
หลายของสภาวะแวดล้อมมากกว่า ใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศท่ีอยู่ในช่วง อุณ
หภูมิท่ีใช้งานได้ของผลิตภัณฑ์ระดับน้ีเท่าน้ัน

https://www.dji.com/t20p/downloads
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ข้อมูลทั่วไปและคําอธิบายระบบ
ข้อมูลเบื้องต้น

Agras T40 และ Agras T20P ได้รับการออกแบบในสไตล์เสาค้ำ�พร้อมแขนท่ีสามารถพับได้เพ่ือลดขนาดตัวเคร่ือง ทําให้ 
ขนส่งโดรนได้ง่ายข้ึน ระบบฉีดพ่นในตัวแบบใหม่สามารถสลับกับระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุได้อย่างรวดเร็ว น้ำ�หนักบรรทุกใน 
การหว่านของ T40 เพ่ิมข้ึนเป็น 50 กก. เพ่ือให้หว่านได้อย่างมีประสิทธิภาพมากข้ึน 
ระบบตรวจจับอัจฉริยะเชิงพื้นที่ประกอบด้วยเรดาร์อาร์เรย์เฟสแบบแอกทีฟ และการมองเห็นด้วยกล้องสองตาเพื่อให ้
บินได้อย่างปลอดภัย ด้วยกล้อง UHD FPV ขนาด 12MP พร้อมกิมบอลแบบเอียงได้ โดรนจึงสามารถเก็บภาพแปลงแบบ  
HD ได้โดยอัตโนมัติเพื่อการสร้างภาพออฟไลน์แบบโลคัล ทั้งนี้เพื่อช่วยในการวางแผนแปลงอย่างแม่นยํา การใช ้P4  
Multispectral และ DJI Agras Intelligent Cloud ทำ�ให้สามารถสร้างแผนท่ีตามท่ีกำ�หนดได้ เพ่ือใช้ในกระบวนการใส่ปุ๋ย 
ในอัตราท่ีแตกต่างกันไป 
ระบบการพ่นมีการติดตั้งปั๊มใบพัดขับแม่เหล็กรุ่นใหม่ สปริงเกลอร์ระบบการพ่นแบบพ่นละอองคู่ และวาล์วแรงเหวี่ยง 
ป้องกันหยดน้ำ� เม่ือใช้กับเซนเซอร์วัดน่้ำ�หนัก ระบบการพ่นสามารถตรวจจับระดับของเหลวได้แบบเรียลไทม์ เพ่ือเพ่ิม ประสิ
ทธิภาพในการพ่นพร้อมช่วยประหยัดสารกำ�จัดศัตรูพืชท่ีเป็นของเหลว

โมดูลหลักใช้เทคโนโลยี Potting และมีระดับการป้องกัน IPX6K (ISO 20653:2013)
รีโมทคอนโทรล DJI RC Plus อันล้ำ�ยุคมี DJI O3 Agras ซ่ึงเป็นเทคโนโลยีการส่งภาพ OCUSYNCTM ท่ีเป็นซิกเนเจอร์ 
รุ่นล่าสุด และมีระยะการส่งสูงสุด 7 กม. (ท่ีระดับความสูง 2.5 ม.)[1] รีโมทคอนโทรลมี CPU 8 แกนประสิทธิภาพสูงและหน้า 
จอสัมผัสความสว่างสูงขนาด 7 น้ิวในตัวซ่ึงขับเคล่ือนโดยระบบปฏิบัติการ Android ผู้ใช้สามารถเช่ือมต่ออินเทอร์เน็ต ผ่าน 
Wi-Fi หรือ DJI Cellular Dongle การปฏิบัติงานมีความสะดวกและแม่นยํามากกว่าแต่ก่อนด้วยการออกแบบแอป  DJI 
Agras ท่ีปรับปรุงใหม่ และมีปุ่มต่าง ๆ หลากหลายบนรีโมตคอนโทรล การเพ่ิมโหมดการทำ�แผนท่ีลงในแอปทำ�ให้ผู้ใช้ สา
มารถทําการสร้างแผนท่ีแบบออฟไลน์และดําเนินการวางแผนภาคสนามได้อย่างแม่นยําโดยไม่ต้องใช้อุปกรณ์พิเศษใด ๆ 
เพ่ิมเติม รีโมตคอนโทรลใช้งานได้สูงสุด 3 ช่ัวโมง 18 นาทีด้วยแบตเตอร่ีภายในความจุสูง นอกจากน้ี ผู้ใช้ยังสามารถซ้ือ 
แบตเตอร่ีภายนอกแยกต่างหากสำ�หรับจ่ายพลังงานไปยังรีโมตคอนโทรล เพ่ือใช้งานตามข้อกําหนดสําหรับการใช้งานท่ีหนั
กหน่วงและยาวนานได้

[1]	 รีีโมทคอนโทรลสามารถส่่งสััญญาณได้้ถึึงระยะการส่่งสััญญาณสููงสุุด (FCC/NCC: 7 กม. (4.35 ไมล์์) ; 	SRRC: 5 กม. (3.11 ไมล์์); CE/
KCC/MIC: 4 กม. (2.49 ไมล์์)) ในพื้้�นที่่�เปิิดที่่�ไม่่มีีการรบกวนทางแม่่เหล็็กไฟฟ้า้ และที่่�ระดัับความสููงประมาณ 2.5 ม. (8.2 ฟุุต)
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โดรน
คุณลักษณะท่ีโดดเด่น
โดรนมีตัวเคร่ืองแบบเสาค้ำ�พร้อมแขนท่ีสามารถพับได้อย่างรวดเร็ว ทําให้ง่ายต่อการขนส่ง เซ็นเซอร์ตรวจจับการพับท่ีติด 
ต้ังอยู่ในแขนเฟรมช่วยให้โดรนสามารถทำ�การตรวจสอบกลไกการพับด้วยตนเองเพ่ือให้แน่ใจว่ากางแขนออกอย่างเหมาะ 
สม โดรนรองรับการกำ�หนดตำ�แหน่งระดับเซนติเมตร [1] เม่ือใช้กับ D-RTKTM แบบออนบอร์ด

ด้วยระบบตรวจจับอัจฉริยะเชิงพื้นที่ที่มีระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกล เรดาร์แบบรวมทุกทิศทางแบบแอเร
ย์แอ็กทีฟเฟส และเรดาร์มองด้านหลังและด้านล่างแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส โดรนจึงสามารถตรวจจับสิ่งกีดขวางและ 
ภูมิประเทศได้อย่างครอบคลุม เพ่ือให้ม่ันใจถึงความปลอดภัยของการบินและเพ่ิมประสิทธิภาพการปฏิบัติงาน

ในโหมดการทำ�งาน Mapping ใหม่ คุณสามารถถ่ายภาพในพ้ืนท่ีงานโดยใช้กล้อง UHD FPV                       และสามารถ
สร้างแผนท่ีเฉพาะท่ีโดยใช้รีโมทคอนโทรลโดยไม่ต้องเช่ือมต่ออินเทอร์เน็ตเพ่ือช่วยในการวางแผนท่ีแม่นยํา

ในโหมดการทำ�งาน Fruit Tree ใหม่ การดําเนินการท่ีนําเข้ามาด้วยหลาย ๆ วิธีสามารถแสดงผลร่วมกันเพ่ือให้ผู้ใช้เร่ิมต้นกา 
รดําเนินการได้อย่างมีประสิทธิภาพมากข้ึน

ระบบพ่นละอองแบบคู่มีการติดตั้งปั๊มใบพัดขับเคลื่อนด้วยแม่เหล็กรุ่นใหม่ ทำ�ให้ระบบมีความทนทานและทนต่อการ 
กัดกร่อนมากย่ิงข้ึน สปริงเกลอร์พ่นละอองแบบคู่และวาล์วแรงเหว่ียงท่ีเป็นกรรมสิทธ์ิของเราป้องกันการร่ัวไหลและลด กา
รใช้สารกําจัดศัตรูพืชในขณะท่ีช่วยปกป้องส่ิงแวดล้อม

โดรน T40 มาพร้อมกับโครงสร้างโรเตอร์คู่แบบโคแอกเชียลก่อให้เกิดกระแสลมแรงเพ่ือให้สารกําจัดศัตรูพืชสามารถทะลุ 
ทะลวงผ่านร่มไม้หนาเพ่ือการฉีดพ่นอย่างท่ัวถึง

การควบคุมโดรนและการปฏิบัติงานจะสะดวกกว่าท่ีเคย ด้วยปุ่มและแป้นหมุนท่ีหลากหลายบนรีโมทคอนโทรล DJI RC  
Plus แอป DJI Agras ในตัวซ่ึงได้รับการปรับปรุงใหม่ทำ�ให้น้ำ�หนักบรรทุกสําหรับการบินแต่ละเท่ียวจะเพ่ิมข้ึนสูงสุดผ่าน กา
รวางแผนเส้นทางอัจฉริยะเพ่ือประสิทธิภาพท่ีดีย่ิงข้ึน

[1]	 ต้องใช้กับสถาน ีGNSS เคลื่อนที่ความแม่นยำ�สูง DJI D-RTK 2 (แยกจำ�หน่าย) หรือบริการเครือข่าย RTK ที่ได้รับการรับรองจาก DJI
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เม่ือพับ:

1.	 ใบพัด
2.	 มอเตอร์
3.	 ESC
4.	 ไฟสัญลักษณ์ด้านหน้าโดรน 

(บนแขนด้านหน้าสองข้าง)
5.	 แขนเฟรม
6.	 เซ็นเซอร์ตรวจจับการพับ (ใน 

ตัว)
7.	 ท่อฉีด
8.	 สปริงเกลอร์
9.	 ถังสเปรย์
10.	 ป๊ัมส่ง

11.	 กล้อง FPV
12.	 ระบบมองภาพแบบกล้อง 

ส่องทางไกล
13.	 ไฟสปอตไลต์
14.	 ฮีตซิงค์
15.	 เรดาร์แบบรวมทุกทิศทาง 

แบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส
16.	 เรดาร์ย้อนกลับและลงล่าง 

แบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส
17.	 แบตเตอร่ี Intelligent 

Flight

18.	 อุปกรณ์ลงจอด
19.	 เสาอากาศสำ�หรับส่ง 

สัญญาณภาพ OcuSync
20.	 เสาอากาศ D-RTK แบบออ 

นบอร์ด
21.	 ไฟสัญลักษณ์ด้านหลัง 

โดรน (บนแขนด้านหลัง 
สองข้าง)
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1.	 ใบพัด
2.	 มอเตอร์
3.	 ESC
4.	 ไฟสัญลักษณ์ด้านหน้า 

โดรน (บนแขนด้านหน้า 
สองข้าง)

5.	 แขนเฟรม
6.	 เซ็นเซอร์ตรวจจับการพับ 

(ในตัว)
7.	 ท่อฉีด
8.	 สปริงเกลอร์

9.	 ถังสเปรย์
10.	 ป๊ัมส่ง
11.	 กล้อง FPV
12.	 ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทาง 

ไกล
13.	 ไฟสปอตไลต์
14.	 ฮีตซิงค์
15.	 เรดาร์แบบรวมทุกทิศทางแบบแอ 

เรย์แอ็กทีฟเฟส
16.	 เรดาร์ย้อนกลับและลงล่างแบบแอ 

เรย์แอ็กทีฟเฟส

17.	 แบตเตอร่ี Intelligent Flight
18.	 อุปกรณ์ลงจอด
19.	 เสาอากาศสำ�หรับส่ 

งสัญญาณภาพ OcuSync
20.	 เสาอากาศ D-RTK แบบออ 

นบอร์ด
21.	 ไฟสัญลักษณ์ด้านหลังโดรน 

(บนแขนด้านหลังสองข้าง)

มุมมองด้านหลัง เม่ือพับ:
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พ้ืนบังคับอากาศยาน (Flight Control Surfaces)
ไม่สามารถใช้ได้กับมัลติคอปเตอร์

ระบบขับเคล่ือน
ระบบขับเคล่ือนประกอบด้วยมอเตอร์, ESC และใบพัดแบบพับได้ เพ่ือให้แรงขับท่ีเสถียรและทรงพลัง 

T40 T20P

ระบบอะวิโอนิคส์ (Avionics)
ระบบอะวิโอนิคส์ประกอบด้วยระบบ Aerial-Electronics, ระบบการส่งภาพ ระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลและ 
เรดาร์ บอร์ดควบคุมการพ่น และโมดูล FPV 

ระบบควบคุมการบินและการนําทาง
ระบบควบคุมการบินและการนําทางที่อยู่ในตัวโดรนถูกผสานรวมเข้ากับโมดูลต่าง ๆ เช่น ตัวควบคุมการบิน, IMU,  
บารอมิเตอร์, ตัวรับ GNSS, โมดูล RTK และเข็มทิศ ทําให้การนําทางและการควบคุมมีความเสถียรและเช่ือถือได้ ตัว คว
บคุมการบินท่ีใช้ในภาคอุตสาหกรรมโดยเฉพาะให้โหมดการทำ�งานหลากหลายแบบสำ�หรับการใช้งานหลากหลายประเภท  
ระบบ GNSS+ ระบบ RTK แบบมีระบบสำ�รองเข้ากันได้กับ GPS, GLONASS, BeiDou และ Galileo โดรนรุ่นน้ียังรองรับ 
การกำ�หนดตำ�แหน่งระดับเซนติเมตรเม่ือใช้กับเสาอากาศ D-RTK แบบออนบอร์ดในตัวอีกด้วย เทคโนโลยีเสาอากาศคู่ช่วย 
ต้านทานการรบกวนของคล่ืนแม่เหล็กได้อย่างดี

อุปกรณ์สื่อสาร
โดรนมีเสาอากาศส่งสัญญาณภาพ OcuSync สองเสาและระบบส่งภาพ DJI O3 Agras ซ่ึงมีช่วงการส่งข้อมูลสูงสุด 7  
กม. สําหรับการส่ือสารกับรีโมทคอนโทรล

โมดูล FPV
ด้วยกล้อง UHD FPV พร้อมกิมบอลแบบเอียงได้ โดรนจึงสามารถเก็บภาพแปลงแบบ HD ได้โดยอัตโนมัติเพ่ือการสร้าง 
ภาพออฟไลน์แบบโลคัล ท้ังน้ีเพ่ือช่วยในการวางแผนแปลงอย่างแม่นยํา นอกจากน้ี สปอตไลท์ท่ีสว่างยังช่วยเพ่ิมความ สา
มารถในการมองเห็นในตอนกลางคืนของโดรนเป็นสองเท่า ทําให้การปฏิบัติงานในเวลากลางคืนมีความเป็นไปได้มากข้ึน 

ระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลและเรดาร์แอเรย์เฟส (ระบบตรวจจับและหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวาง)
โปรไฟล์
ระบบตรวจจับอัจฉริยะเชิงพ้ืนท่ีของโดรนประกอบด้วยระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกล เรดาร์รอบทิศทางแบบแอ 
เรย์แอ็กทีฟเฟส และเรดาร์มองด้านหลังและด้านล่างแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส ในสภาพแวดล้อมการทำ�งานท่ีเหมาะสม โมดูล 
เรดาร์สามารถคาดการณ์ระยะห่างระหว่างโดรนกับพืชหรือพ้ืนผิวอ่ืน ๆ ในทิศทางด้านหน้า ด้านหลัง และด้านล่างเพ่ือให้บิน 
ได้ในระยะทางคงท่ีและฉีดพ่นได้อย่างสม่ำ�เสมอและติดตามสภาพภูมิประเทศได้ ระบบดังกล่าวสามารถตรวจจับส่ิงกีดขวาง 
ได้ในทุกทิศทางในแนวนอน รวมท้ังด้านบนและด้านหลังเพ่ือความปลอดภัยของการบิน นอกจากน้ี ระบบควบคุมการบินยัง 
จำ�กัดความเร็วในการร่อนลงของโดรนตามระยะห่างระหว่างโดรนกับพ้ืนซ่ึงตรวจจับโดยโมดูลเรดาร์เพ่ือให้ลงจอดได้อย่าง 
ราบร่ืน
ระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลจะเปิดใช้งานโดยอัตโนมัติขณะท่ีมีการใช้งานโดรน ต้องเปิดใช้งานฟังก์ชัน กา
รติดตามสภาพภูมิประเทศและการหลบหลีกในแอปก่อนการใช้งาน ในโหมดการทํางาน Route และ A-B Route ผู้ใช้ สา
มารถเปิดใช้งานฟังก์ชันการติดตามสภาพภูมิประเทศและการหลบหลีกสําหรับสภาพภูมิประเทศท่ีแตกต่างกัน โดรน จะ
บินอยู่เหนือพืชผลในระยะการพ่นท่ีคงท่ีและหลบหลีกส่ิงกีดขวางท่ีตรวจพบ เม่ือต้ังค่าลักษณะภูมิประเทศของงานเป็น  
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Mapping/Field on Flatland (การทำ�แผนท่ี/แปลงบนพ้ืนราบ) จะสามารถเปิดหรือปิดใช้งานการหลบหลีกได้อย่างอิส
ระ  ในโหมดการทํางาน Manual Plus และ Mapping ให้เลือก Mapping/Field on Flatland (การทำ�แผนท่ี/แปลงบนพ้ืน 
ราบ) เป็นภูมิประเทศของงานและเปิดใช้งาน Auto Terrain Follow (การติดตามสภาพภูมิประเทศอัตโนมัติ) โดรนจะบินไป 
ตามสภาพภูมิประเทศ ในโหมดการทํางาน Manual และ Fruit Tree เรดาร์สามารถวัดระยะการพ่นเหนือพืชผลหรือพ้ืนผิว 
อ่ืน ๆ ได้ แต่โดรนจะไม่ใช้ข้อมูลดังกล่าวในการรักษาระดับความสูงให้คงท่ี สามารถใช้การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในโหมดใด 
ก็ได้

ระยะการตรวจจับ
ระบบการมองเห็นด้วยกล้องส่องทางไกล: 90° (แนวนอน), 106° (แนวต้ัง), 0.4-25 ม.
เรดาร์รอบทิศทางแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส: 360° (แนวนอน), ±45° (แนวต้ัง), 1.5-50 ม.
เรดาร์มองด้านหลังและด้านล่างแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส: ±60° (แนวนอน), ±25° (แนวต้ัง), 1.5-30 ม. (ด้านหลัง), 1-45 
ม. (ด้านล่าง)
โปรดทราบว่าโดรนไม่สามารถรับรู้ถึงส่ิงกีดขวางท่ีอยู่นอกเขตการตรวจจับ ‬โปรดทำ�การบินด้วยความระมัดระวัง

ช่วงการตรวจจับของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลและเรดาร์ (แนวต้ัง)

45°

28° 25°±
45°±

45°

106°

	 ช่วงการตรวจจับท่ีมีประสิทธิภาพจะแตกต่างกันไปโดยข้ึนอยู่กับขนาดและวัสดุของส่ิงกีดขวาง เม่ือตรวจจับ 
วัตถุ เช่น อาคารท่ีมีหน้าตัดเรดาร์ (RCS) มากกว่า -5 dBsm ช่วงการตรวจจับท่ีมีประสิทธิภาพคือ 50 เมตร  
เม่ือตรวจจับวัตถุ เช่น สายไฟฟ้าท่ีมี RCS อยู่ท่ี -10 dBsm ช่วงการตรวจจับท่ีมีประสิทธิภาพจะอยู่ท่ีประมาณ 
30 เมตร เม่ือตรวจจับวัตถุ เช่น ก่ิงไม้แห้งท่ีมี RCS อยู่ท่ี -15 dBsm ช่วงการตรวจจับท่ีมีประสิทธิภาพจะอยู่ท่ี 
ประมาณ 20 ม. การตรวจจับส่ิงกีดขวางอาจได้รับผลกระทบหรือไม่สามารถใช้งานได้ในพ้ืนท่ีท่ีอยู่นอกระยะการ 
ตรวจจับท่ีมีประสิทธิภาพ

	บินด้วยความระมัดระวังเม่ือโดรนอยู่ใกล้กับส่ิงกีดขวางท่ีอยู่ในระดับความสูงใกล้เคียงกับด้านล่างของโดรน  
โดรนไม่สามารถตรวจจับส่ิงกีดขวางได้ เน่ืองจากส่ิงกีดขวางส่วนใหญ่หรือส่ิงกีดขวางท้ังหมดอยู่นอกช่วง 
การตรวจจับ

การใช้การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในแนวนอน
ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีการเปิดใช้งานการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในแนวนอนและด้านหลังในแอป การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางจะ
ใช้ในสองสถานการณ์ต่อไปน้ี:
1.	 โดรนเร่ิมลดความเร็วเม่ือตรวจพบส่ิงกีดขวางในระยะ 15 เมตรด้านหน้าโดรน (เม่ือโดรนกําลังบินไปข้างหน้า) หรือ 15 

เมตรด้านหลังโดรน (เม่ือโดรนกําลังบินถอยหลัง) จากน้ันเบรกและบินอยู่กับท่ี ขณะทําการเบรก โดรนจะไม่สามารถเร่ง
ความเร็วเข้าหาส่ิงกีดขวางได้ แต่สามารถบินออกจากส่ิงกีดขวางได้

2.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับท่ีหากตรวจพบส่ิงกีดขวางในบริเวณใกล้เคียง ผู้ใช้ไม่สามารถควบคุมโดรนได้ในขณะท่ีเบรก

ผู้ใช้สามารถบินไปในทิศทางท่ีออกห่างจากส่ิงกีดขวางเพ่ือให้ควบคุมโดรนได้อย่างเต็มท่ี
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	การหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางแบบถอยหลังจะถูกปิดใช้งานเมื่อโดรนบินถอยหลังด้วยความเร็วมากกว่า 7 ม./ 
วินาที โปรดทำ�การบินด้วยความระมัดระวัง

	การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางถูกปิดใช้งานในระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใช้งานโดรนด้วย 
ความระมัดระวังเม่ือควบคุมโดรนด้วยตนเองในระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ

หากปิดใช้งานการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางด้านหลังในแอป โดรนจะไม่สามารถตรวจจับส่ิงกีดขวางด้านหลังโดรน 
ในขณะบินถอยหลัง

การใช้เรดาร์การบินข้ึน
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เปิดใช้งานฟังก์ชันการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางการบินข้ึนของโมดูลเรดาร์ในแอป การหลีกเล่ียงส่ิง กี
ดขวางจะใช้ในสองสถานการณ์ต่อไปน้ี:
1.	 โดรนเร่ิมลดความเร็วเม่ือตรวจพบส่ิงกีดขวางอยู่ห่างออกไป 3 เมตร และเบรกและบินอยู่กับท่ี 
2.	 โดรนจะเบรกทันทีหากตรวจพบส่ิงกีดขวางในบริเวณใกล้เคียง

ผู้ใช้ไม่สามารถเร่งความเร็วในทิศทางของสิ่งกีดขวาง แต่สามารถบินไปในทิศทางที่ออกห่างจากสิ่งกีดขวางได้เมื่อโด 
รนเบรกหรือบินอยู่กับที่

การใช้ฟังก์ชันการติดตามสภาพภูมิประเทศและการหลบหลีก
ในการต้ังค่าเซ็นเซอร์ในแอป ให้เลือกสภาพภูมิประเทศของงานตามสภาพแวดล้อมและเปิดใช้งาน Auto Terrain Follow  
(การติดตามสภาพภูมิประเทศอัตโนมัติ) และ Obstacle Bypassing (การหลบหลีกส่ิงกีดขวาง) ท้ังน้ีสภาพภูมิประเทศ 
แต่ละประเภทจะหมาะกับโหมดการทํางานสำ�หรับสภาพภูมิประเทศน้ัน ๆ โปรดดูคําอธิบายด้านล่าง

	 การหลบหลีกถูกปิดใช้งานในตอนกลางคืนหรือในสภาพแวดล้อมท่ีมืด  โปรดทำ�การบินด้วยความระมัดระวัง
	 ในบางสถานการณ์ เช่น มีสายไฟ ฟังก์ชันหลบหลีกอาจไม่สามารถหลบหลีกส่ิงกีดขวางได้สําเร็จ ผู้ใช้สามารถค
วบคุมโดรนได้ในแบบแมนนวลเพ่ือหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

	 การติดตามสภาพภูมิประเทศจะได้รับผลกระทบเม่ือโดรนบินอยู่เหนือน้ำ�  โปรดทำ�การบินด้วยความระมัดระวัง

ความเร็วการบินสูงสุดของโดรนจะจํากัดอยู่ท่ี 7 ม./วินาที และความสูงเหนือพืชจะจํากัดอยู่ท่ี 2.5 ถึง 8 ม. เม่ือเปิ
ดใช้งานการหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

Mapping/Field on Flatland (การทําแผนที/่แปลงบนพื้นที่เรียบ)
สภาพภูมิประเทศของงานแบบน้ีเหมาะสําหรับการทำ�งานแบบ Mapping (การทำ�แผนท่ี) หรือ Route, A-B Route และ  
Manual ในพ้ืนท่ีท่ีระดับความสูงไม่มีการเปล่ียนแปลงอย่างชัดเจน
1.	 เลือก Mapping/Field on Flatland (การทําแผนท่ี/แปลงบนพ้ืนท่ีเรียบ) เป็นสภาพภูมิประเทศของงาน
2.	 เปิดใช้งาน Auto Terrain Follow (การติดตามสภาพภูมิประเทศอัตโนมัติ) เท่าน้ัน เข้าสู่โหมดการทํางานท่ีต้องการและ 

ต้ังค่าความสูงเหนือพืช หลังจากท่ีเร่ิมปฏิบัติงานแล้ว โดรนจะบินอยู่เหนือพืชตามความสูงท่ีต้ังไว้ล่วงหน้า
3. เปิดใช้งานท้ัง Auto Terrain Follow (การติดตามสภาพภูมิประเทศอัตโนมัติ) และ Obstacle Bypassing (การหลบ 

หลีกส่ิงกีดขวาง) (รองรับการทํางานแบบ Route (เส้นทาง) และ A-B Route (เส้นทาง A-B) เท่าน้ัน) หลังจากเร่ิมการ 
ทำ�งานแบบ Route (เส้นทาง) หรือ A-B Route (เส้นทาง A-B) โดรนจะหลบหลีกส่ิงกีดขวางท่ีตรวจพบโดยอัตโนมัติ  
การขยับก้านควบคุมสามารถหยุดการหลบหลีกอัตโนมัติช่ัวคราวได้ โดรนจะลอยอยู่กับท่ีหากการหลบหลีกล้มเหลว ผู้ใช้
สามารถควบคุมโดรนได้ในแบบแมนนวลเพ่ือหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

Fruit Orchard on Flatland (สวนผลไม้บนพื้นราบ) และพื้นที่ภูเขา (Mountain Land)
ท้ัง Fruit Orchard on Flatland และ Mountain Land น้ันเหมาะสําหรับการทำ�งานแบบ Route และ A-B Route Fruit 
Orchard on Flatland เหมาะสําหรับสภาพภูมิประเทศท่ีระดับความสูงไม่มีการเปล่ียนแปลงอย่างชัดเจน Mountain Land 
เหมาะสําหรับภูมิประเทศท่ีเป็นคล่ืนปกคลุมไปด้วยพืชผลและไม้ผลบนภูเขา การบินในแนวต้ังเพ่ือหลบหลีกส่ิงกีดขวางจะมี 
ความสําคัญในโหมด Mountain Land ท้ังสองโหมดมีคําแนะนําการใช้งานเหมือนกัน
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1.	 เลือกสภาพภูมิประเทของงานท่ีเก่ียวข้อง
2.	 เปิดใช้งาน Terrain Follow (การติดตามสภาพภูมิประเทศ) และ Obstacle Bypassing (การหลบหลีกส่ิงกีดขวาง)  

หลังจากเร่ิมการทํางานแบบ Route หรือ A-B Route โดรนจะบินเหนือพืชท่ีความสูงท่ีต้ังไว้ล่วงหน้าและหลบหลีกส่ิง 
กีดขวางท่ีตรวจพบโดยอัตโนมัติ การขยับก้านควบคุมสามารถหยุดการหลบหลีกอัตโนมัติช่ัวคราวได้ โดรนจะลอยอยู่ 
กับท่ีหากการหลบหลีกล้มเหลว ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนได้ในแบบแมนนวลเพ่ือหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

หมายเหตุเก่ียวกับการใช้เรดาร์

	 ห้ามแตะต้องหรือปล่อยให้มือหรือร่างกายคุณสัมผัสกับส่วนโลหะของโมดูลเรดาร์มอเตอร์เม่ือเปิดเคร่ือง หรือ 
ทันทีหลังการบินเน่ืองจากส่ิงเหล่าน้ีอาจร้อน

	 รักษาการควบคุมโดรนเต็มรูปแบบตลอดเวลาและไม่พ่ึงพาโมดูลเรดาร์และแอป DJI Agras ท้ังหมด เก็บโดรน 
ไว้ภายใน VLOS ตลอดเวลา ใช้ดุลยพินิจในการควบคุมโดรนด้วยตัวเองในการหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

	 ในโหมดการทำ�งาน Manual ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนได้อย่างสมบูรณ์ ให้ความสนใจกับความเร็วและทิศทาง 
การบินเม่ือใช้งาน ระวังสภาพแวดล้อมโดยรอบและหลีกเล่ียงจุดบอดของโมดูลเรดาร์

	 ฟังก์ชันหลบหลีกส่ิงกีดขวางถูกปิดใช้งานในโหมด Attitude
	 เม่ือตรวจจับวัตถุต่าง ๆ เช่น เส้นลาดเอียง เสาไฟฟ้าเอียง หรือสายไฟในมุมเอียงเม่ือเทียบกับทิศทางการบิน 
ของโดรน ประสิทธิภาพการตรวจจับเรดาร์จะได้รับผลกระทบเน่ืองจากคล่ืนแม่เหล็กไฟฟ้าของเรดาร์ส่วนใหญ่ 
ถูกสะท้อนไปในทิศทางอ่ืน ๆ ‬โปรดทำ�การบินด้วยความระมัดระวัง

	 โมดูลเรดาร์ทำ�ให้โดรนสามารถรักษาระยะห่างท่ีคงท่ีจากพืชได้เฉพาะภายในระยะการทํางานเท่าน้ัน โปรด สังเก
ตระยะห่างของโดรนจากพืชพันธ์ุตลอดเวลา

	 ใช้งานด้วยความระมัดระวังเป็นพิเศษเม่ือบินเหนือพ้ืนผิวท่ีลาดเอียง การเอียงสูงสุดท่ีแนะนําท่ีความเร็วท่ีแตก 
ต่างกันของโดรนคือ 10° ท่ี 1 เมตร/วินาที, 6° ท่ี 3 เมตร/วินาที และ 3° ท่ี 5 เมตร/วินาที

	 ปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคับว่าด้วยการส่งคล่ืนวิทยุในท้องถ่ิน
	 ความไวของโมดูลเรดาร์อาจลดลงเม่ือใช้งานโดรนหลายลําในระยะทางส้ัน ๆ ใช้งานด้วยความระมัดระวัง
	 โมดูลเรดาร์เป็นเคร่ืองมือท่ีมีความแม่นยํา ห้ามบีบ เคาะ หรือตีโมดูลเรดาร์
	 ก่อนใช้งาน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโมดูลเรดาร์สะอาดและฝาครอบปกป้องด้านนอกไม่แตก บ่ิน เป็นแอ่ง หรือผิด 
รูป

ดูแลฝาครอบป้องกันของโมดูลเรดาร์ให้สะอาดอยู่เสมอ ทําความสะอาดพ้ืนผิวด้วยผ้านุ่มท่ีชุบน้ำ�หมาด ๆ และ 
ปล่อยให้แห้งก่อนใช้งานอีกคร้ัง

ประกาศแจ้งการใช้งานระบบการมองเห็นด้วยกล้องส่องทางไกล

	ประสิทธิภาพของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลได้รับผลกระทบจากความเข้มของแสงและรูปแบบ 
หรือลักษณะของพ้ืนผิวท่ีโดรนกําลังบินอยู่ด้านบน ใช้งานโดรนด้วยความระมัดระวังเป็นพิเศษในสถานการณ์ 
ต่อไปน้ี:
a.	 บินเหนือพ้ืนผิวท่ีเป็นสีเดียว (เช่น สีดำ�ล้วน สีขาวล้วน สีเขียวล้วน)
b.	บินเหนือพ้ืนผิวท่ีสะท้อนแสงอย่างมาก
c.	 บินเหนือผิวน้ําหรือพ้ืนผิวท่ีโปร่งแสง
d.	บินในพ้ืนท่ีท่ีแสงมีการเปล่ียนแปลงบ่อยหรือเปล่ียนแบบต่างกันมาก
e.	 บินเหนือพ้ืนผิวท่ีมืดสนิท (< 10 ลักซ์) หรือสว่างมาก (> 10,000 ลักซ์)
f.	 บินเหนือพ้ืนผิวท่ีมีรูปแบบหรือลักษณะท่ีเหมือนกันซ้ำ� ๆ หรือมีรูปแบบหรือลักษณะโปร่งเป็นพิเศษ

	ดูแลกล้องของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลให้สะอาดตลอดเวลา
	ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีรูปแบบท่ีชัดเจนและการส่องสว่างท่ีเพียงพอในสภาพแวดล้อม เน่ืองจากระบบการมอง 
เห็นแบบกล้องส่องทางไกลอาศัยภาพของสภาพแวดล้อมโดยรอบเพ่ือให้ได้ข้อมูลการเคล่ือน

	ฟังก์ชันตรวจจับส่ิงกีดขวางของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลอาจทํางานไม่ถูกต้องเม่ือใช้งานโด 
รนในสภาพแวดล้อมท่ีมีแสงสลัวหรือเหนือน้ำ�หรือพ้ืนผิวท่ีไม่มีรูปแบบท่ีชัดเจน
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ดูแลกล้องของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลให้สะอาดเสมอ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู่ อันดับ 
แรกให้ขจัดเศษผงหรือทรายที่มีขนาดใหญ่กว่าออก จากนั้นเช็ดเลนส์ด้วยผ้านุ่มที่สะอาดเพื่อขจัดฝุ่นหรือสิ่ง 
สกปรกอ่ืน ๆ

สถานีควบคุม
โปรไฟล
รีโมทคอนโทรล DJI RC Plus ถูกใช้เป็นสถานีควบคุม รีโมทคอนโทรลมี DJI O3 Agras เทคโนโลยีการส่งสัญญาณ 
ภาพ OcuSync ท่ีเป็นเอกลักษณ์รุ่นล่าสุด และมีระยะห่างในการส่งสัญญาณสูงสุด 7 กม. (ท่ีระดับความสูง 2.5 ม.) [1]  รี
โมทคอนโทรลมีหน้าจอสัมผัสในตัวที่ให้ความสว่างสูงขนาด 7.02 นิ้วที่ขับเคลื่อนโดยระบบปฏิบัติการ Android ผู้ใช ้
สามารถเช่ือมต่ออินเทอร์เน็ตผ่าน Wi-Fi หรือ DJI Cellular Dongle การปฏิบัติงานมีความสะดวกและแม่นยํามากกว่า 
แต่ก่อนด้วยการออกแบบแอป DJI Agras ท่ีปรับปรุงใหม่ และมีปุ่มต่าง ๆ หลากหลายบนรีโมตคอนโทรล รีโมทคอนโทรล 
มีเวลาการทํางานสูงสุด 3 ช่ัวโมง 18 นาทีเม่ือใช้แบตเตอร่ีภายใน และ 6 ช่ัวโมงเม่ือติดต้ังด้วยแบตเตอร่ีอัจฉริยะ WB37  
ภายนอก เพ่ือรองรับการทํางานท่ีหนักและยาวนาน

[1]	 รีโมทคอนโทรลสามารถส่งสัญญาณได้ถึงระยะการส่งสัญญาณสูงสุด (FCC/NCC: 7 กม. (4.35 ไมล)์; 	SRRC: 5 กม. (3.11 ไมล์); CE/
MIC: 4 กม. (2.49 ไมล)์) ในพื้นที่เปิดโล่งที่ไม่มีการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้าและที่ระดับความสูงประมาณ 2.5 ม. (8.2 ฟุต)
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ภาพรวมของรีโมทคอนโทรล

34

3236

35

33

37
38 39

8 13

5 57 7

1

4 4

3 152

10 11

99

16

17

18
19 25

26

27
28

30 29

21 22 23 24

31 31

31

40

20 20

12

6 14

41

1.	 เสาอากาศ RC ภายนอก
	 รีเลย์สัญญาณการควบคุมโดรนและการส่งสัญญาณ 

ภาพ

2.	 จอระบบสัมผัส
	 แสดงมุมมองของระบบและแอปและรองรับจุดสัมผัส 

สูงสุด 10 จุด อุปกรณ์ท่ีใช้ระบบปฏิบัติการ Android 
เพ่ือใช้แอป DJI Agras

3.	 ปุ่มตัวบ่งชี ้(สํารองไว)้
4.	 ก้านควบคุม
	 ควบคุมการเคล่ือนท่ีของโดรน โหมดควบคุมสามารถ 

ต้ังค่าได้ใน DJI Agras
5.	 เสาอากาศ Wi-Fi ภายใน
	 อย่าปิดก้ันเสาอากาศ Wi-Fi ภายในระหว่างการใช้งาน 

มิฉะน้ันสัญญาณอาจได้รับผลกระทบ

6.	 ปุ่ม Back
	 กดหน่ึงคร้ังเพ่ือกลับไปยังหน้าจอก่อนหน้า กด สอง 

คร้ังเพ่ือกลับไปยังหน้าจอหลัก กดปุ่มย้อนกลับค้างไว้ 
แล้วกดปุ่มอ่ืนเพ่ือเปิดใช้งานการผสมผสานปุ่ม โปรดดู 
ท่ีส่วนการผสมผสานปุ่มสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติม

7.	 ปุ่ม L1/L2/L3/R1/R2/R3
	 เม่ือปุ่มต่าง ๆ ปรากฏข้ึนในแอปใกล้กับปุ่มจริงเหล่าน้ี 

หรือการแจ้งเตือนในแอปมี L1/L2/L3/R1/R2/R3 ให้  
กดปุ่มท่ีเก่ียวข้องบนรีโมทคอนโทรลเพ่ือดำ�เนินการ 
แทนท่ีจะแตะท่ีหน้าจอสัมผัส

8.	 ปุ่ม Return to Home (RTH)
	 กดค้างไว้เพ่ือเร่ิมใช้งาน RTH กดอีกคร้ังเพ่ือยกเลิก 

RTH

9.	 ไมโครโฟน
10.	 ไฟ LED แสดงสถานะ
	 แสดงสถานะของรีโมทคอนโทรล โปรดดูคู่มือในหน้า 

จอหลักสําหรับข้อมูลเพ่ิมเติม

11.	 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอร่ี
	 แสดงระดับแบตเตอร่ีในปัจจุบันของแบตเตอร่ีภายใน

12.	 เสาอากาศ GNSS ภายใน
	 อย่าให้มีส่ิงใดบดบังเสาอากาศ GNSS ภายใน 

ระหว่างการใช้งาน มิฉะน้ัน ความแม่นยําของการวาง 
ตําแหน่งอาจได้รับผลกระทบ

13.	 ปุ่มเปิด/ปิด
	 กดหน่ึงคร้ังเพ่ือตรวจสอบระดับพลังงาน 

แบตเตอร่ี กด และจากน้ันกดค้างไว้เพ่ือเปิดหรือปิด 
รีโมทคอนโทรล เม่ือรีโมทคอนโทรลเปิดอยู่ ให้กดหน่ึง 
คร้ังเพ่ือเปิดหรือปิดหน้าจอสัมผัส

14.	 ปุ่ม 5D
15.	 ปุ่มหยุดบินช่ัวคราว (สํารองไว้)
16.	 ปุ่ม C3
	 กดเพ่ือเปิดหรือปิดใช้งานการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง 

ในแนวนอนหลังจากท่ี DJI Agras ข้ึนบิน

17.	 ปุ่มแป้นด้านซ้าย
	 หมุนเพ่ือปรับอัตราการฉีดพ่นในโหมดการทำ�งาน 

Manual
18.	 ปุ่มสเปรย์/หว่าน
	 กดเพ่ือเร่ิมหรือหยุดการพ่น/การหว่านในโหมดการ 

ทำ�งาน Manual
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19.	 สวิตช์โหมดการบิน
	 สามตําแหน่งของสวิตช์จะตรงกับรายการต่อไปน้ี: 

โหมด N (ปกติ), โหมด S (Attitude) และโหมด F 
(ปกติ)

20.	 เสาอากาศ RC ภายใน
	 รีเลย์สัญญาณในการควบคุมโดรนและการส่งภาพ 

อย่าให้มีส่ิงใดบดบังเสาอากาศ RC ภายในระหว่าง 
การใช้งาน มิฉะน้ันสัญญาณอาจได้รับผลกระทบ

21. ช่องเสียบการ์ด microSD
	 ช่องสำ�หรับใส่การ์ด microSD
22.	 พอร์ต USB-A
	 สําหรับการเช่ือมต่ออุปกรณ์ เช่น RTK Dongle เม่ือ 

เช่ือมต่อกับเคร่ืองชาร์จอัจฉริยะหรือเคร่ืองกําเนิด 
ไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชัน ผู้ใช้สามารถดูข้อมูล 
สถานะอุปกรณ์ใน DJI Agras

23.	 พอร์ต HDMI
	 เอาต์พุตของสัญญาณ HDMI 

ไปยังจอภาพภายนอก

24.	 พอร์ต USB-C
	 สําหรับการชาร์จรีโมทคอนโทรลหรือเช่ือมต่อกับ คอ

มพิวเตอร์เพ่ืออัปเดตเฟิร์มแวร์และบันทึกการส่ง 
ออกผ่านซอฟต์แวร์ DJI Assistant 2

25.	 ปุ่มสวิตช์ FPV/Map
	 ใน Operation View ใน DJI Agras ให้กดเพ่ือสลับ 

ระหว่าง FPV และ Map View
26.	 ปุ่มแป้นด้านขวา
	 หมุนเพ่ือปรับความเอียงของกล้อง FPV
27.	 ล้อเล่ือน (สํารองไว้)

28.	 ท่ีจับ
29.	 ลำ�โพง
30.	 ช่องระบายอากาศ
	 สำ�หรับระบายความร้อน ห้ามปิดช่องระบายอากาศใน 

ระหว่างการใช้งาน

31.	 รูยึดติดต้ังสํารอง
32.	 ปุ่ม C1
	 ในโหมดการทํางาน A-B Route ให้กดเพ่ือเพ่ิม 

Point A
33.	 ปุ่ม C2
	 ในโหมดการทํางาน A-B Route ให้กดเพ่ือเพ่ิม Point B
34.	 ฝาครอบด้านหลัง
35.	 ปุ่มปลดแบตเตอร่ี
36.	 ฝาครอบแบตเตอร่ี
	 สําหรับการติดต้ังแบตเตอร่ีอัจฉริยะ WB37
37.	 ปุ่มปลดล็อกฝาครอบด้านหลัง
38.	 สัญญาณเตือน

39.	 ช่องอากาศเข้า
	 สำ�หรับระบายความร้อน ห้ามปิดช่องลมเข้าในระหว่าง 

การใช้งาน

40.	 ช่องดองเกิล
	 ข้ัวต่อ USB-C ในช่องใช้สําหรับเช่ือมต่อ DJI 

Cellular Dongle
41.	 ขายึดสายรัด
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การใช้งานรีโมทคอนโทรล
การปิดและเปิดค่ารีโมทคอนโทรล
สามารถใช้ได้ท้ังแบตเตอร่ีในตัวและแบตเตอร่ีภายนอกเพ่ือจ่ายพลังงานให้กับรีโมทคอนโทรล ระดับแบตเตอร่ีจะแสดง 
ผ่านไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่บนรีโมทคอนโทรลหรือบนแบตเตอรี่ภายนอก ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพื่อเปิด 
รีโมทคอนโทรล:
1.	 เม่ือปิดรีโมทคอนโทรล ให้กดปุ่มเปิด/ปิดหน่ึงคร้ังเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอร่ีปัจจุบันของแบตเตอร่ีภายใน กดปุ่ม ระ

ดับแบตเตอร่ีบนแบตเตอร่ีภายนอกเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอร่ีปัจจุบันของแบตเตอร่ีภายนอก ถ้าระดับแบตเตอร่ี 
ต่ำ�เกินไป กรุณาชาร์จก่อนใช้งาน

2.	 กดปุ่มเปิด/ปิดของรีโมทคอนโทรลหน่ึงคร้ัง จากน้ันกดค้างไว้เพ่ือเปิดรีโมทคอนโทรล
3.	 รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊บเมื่อเปิดเครื่อง ไฟ LED แสดงสถานะจะติดสว่างเป็นสีเขียวเมื่อการเชื่อมโยงเสร็จ 

สมบูรณ์
4.	 ทำ�ซ้ำ�ในข้ันตอนท่ี 2 เพ่ือปิดรีโมทคอนโทรล

การชาร์จแบตเตอรี่
1.	 ใช้เคร่ืองชาร์จแบบพกพา DJI 65W เพ่ือชาร์จแบตเตอร่ีท้ังภายในและภายนอกพร้อมกัน

B

A B A

ปลั๊๊�กไฟ
(100-240 V, 50/60 Hz)

	 ใช้เคร่ืองชาร์จท่ีให้มาเพ่ือชาร์จรีโมทคอนโทรล มิฉะน้ันให้ใช้เคร่ืองชาร์จ USB-C ท่ีได้รับการรับรองในท้องถ่ินท่ีมี
พิกัดกําลังไฟฟ้าและแรงดันไฟฟ้าสูงสุดท่ี 65 W และ 20 V

	 ชาร์จแบตเตอร่ีภายในและภายนอกของรีโมทคอนโทรลให้เต็มและคายประจุแบตเตอร่ีอย่างน้อยหน่ึงคร้ังทุก 
สามเดือน แบตเตอร่ีจะหมดไฟเม่ือเก็บไว้เป็นเวลานาน

2.	 ใช้แท่นชาร์จแบตเตอร่ี WB37 (USB-C) และเคร่ืองชาร์จแบบพกพา 65W เพ่ือชาร์จแบตเตอร่ีภายนอก โปรดดูคู่มือ 
การใช้งานแท่นชาร์จแบตเตอร่ี WB37 (USB-C) สําหรับข้อมูลเพ่ิมเติม

ปลั๊๊�กไฟ
(100-240 V, 50/60 Hz)
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การควบคุมโดรน
ส่วนนี้อธิบายวิธีการควบคุมทิศทางของโดรนผ่านรีโมทคอนโทรล สามารถตั้งค่าการควบคุมเป็นโหมด 1 โหมด 2 
หรือโหมด 3

ขึ้น

ลง

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น
ข้างหน้า

ย้อนกลับ

คันโยกซ้าย คันโยกขวา

คันโยกขวาคันโยกซ้าย

คันโยกขวาคันโยกซ้าย
โหมด 1

โหมด 2

โหมด 3

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา
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ตัวอย่างเช่น คำ�อธิบายต่อไปน้ีใช้โหมด 2:

รีโมทคอนโทรล 
(โหมด 2) โดรน (  ระบุทิศทางด้านหน้า) หมายเหตุ

ก้้านควบคุุมซ้้าย

ก้านคันเร่ง: ผลักก้านควบคุมซ้ายในแนวตั้งเพื่อ 
ควบคุมระดับความสูงของโดรน
ผลักก้านควบคุมข้ึนเพ่ือเพ่ิมระดับความสูง ผลักก้าน 
ควบคุมลงเพ่ือลดระดับ ใช้ก้านควบคุมด้านซ้ายเพ่ือ 
ลงจอด เม่ือมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบเดินเบา  
ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิง 
ผลักก้านควบคุมถูกออกไปจากศูนย์กลางมากเท่าไร 
โดรนก็จะเปล่ียนระดับความสูงได้เร็วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้้านควบคุุมซ้้าย

ก้านหางเสือ: ผลักก้านควบคุมซ้ายในแนวนอนเพื่อ 
ควบคุมทิศทางของโดรน
ดันไปทางซ้ายเพื่อหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกาและ 
ไปทางขวาเพื่อหมุนโดรนตามเข็มนาฬิกา ถ้าก้าน 
ควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิงผลัก ก้
านควบคุมออกห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรนก็จะ 
ย่ิงหมุนเร็วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้้านควบคุุมขวา ก้านบังคับก้มเงย: ผลักก้านควบคุมขวาในแนวตั้ง 
เพ่ือควบคุมการก้มเงยของโดรน
ผลักก้านควบคุมข้ึนเพ่ือบินไปข้างหน้า หรือผลักลง 
เพ่ือบินถอยหลัง ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรน 
จะบินอยู่กับท่ี ผลักก้านควบคุมให้ไกลข้ึนเพ่ือให้ได้ มุม
ก้มเงยท่ีมากข้ึนและบินได้เร็วย่ิงข้ึน

ก้้านควบคุุมขวา
ก้านบังคับการเอียง: ผลักก้านควบคุมด้านขวาใน แน
วนอนเพ่ือควบคุมการเอียงของโดรน
ผลักก้านควบคุมไปทางซ้ายเพื่อบินไปทางซ้าย และ 
ผลักไปทางขวาเพ่ือบินไปทางขวา ถ้าก้านควบคุมอยู่ 
ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ผลักก้านควบคุมให้ ไก
ลข้ึนเพ่ือให้โดรนเอียงมากข้ึนและบินได้เร็วย่ิงข้ึน 
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การควบคุมระบบการฉีดพ่น

2
6

3
51 4
7

1.	 ปุ่มแป้นด้านซ้าย
	 ในโหมดการทำ�งาน Manual ให้หมุนไปทางซ้ายเพ่ือลดและหมุนไปทางขวาเพ่ือเพ่ิมอัตราการฉีดพ่น* แอปจะระบุอัตรา 

การฉีดพ่นในปัจจุบัน
* อัตราการพ่นอาจแตกต่างกันไปตามรุ่นของสปริงเกลอร์และความหนืดของของเหลว

2.	 ปุ่มสเปรย์/หว่าน
	 ในโหมดการทำ�งาน Manual กดเพ่ือเร่ิมหรือหยุดการฉีดพ่น

3.	 ปุ่มสวิตช์ FPV/Map
	 ใน Operation View ใน DJI Agras ให้กดเพ่ือสลับระหว่าง FPV และ Map View

4.	 ปุ่มแป้นด้านขวา
	 เม่ือโดรนไม่ได้ทําแผนท่ีอยู่ ให้หมุนแป้นปรับเพ่ือปรับความเอียงของกล้อง FPV ระหว่างการทำ�แผนท่ีจะไม่สามารถปรับ 

ความเอียงได้

5.	 ปุ่ม C1
	 บันทึก Point A ของเส้นทางในการทำ�งานแบบ A-B Route

6.	 ปุ่ม C2
	 บันทึก Point B ของเส้นทางในการทำ�งานแบบ A-B Route

7.	 ปุ่ม C3
	 กดเพ่ือเปิดหรือปิดใช้งานการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในแนวนอนหลังจากท่ี DJI Agras ข้ึนบิน

สวิตช์โหมดการบิน
สลับสวิตช์เพ่ือสลับระหว่างโหมดการบิน

ตำ�แหน่ง โหมดการบิน

N โหมด N (ปกต)ิ
S โหมด S (ตรงกับโหมด A หรือ Attitude)
F โหมด F (ปกต)ิ N

S

F

ไม่ว่าสวิตช์จะอยู่ท่ีตำ�แหน่งใดบนรีโมทคอนโทรล โดยค่าเร่ิมต้นโดรนจะเร่ิมการทำ�งานในโหมด N หากต้องการเปล่ียนโหมด 
การบิน ก่อนอ่ืนให้ไปท่ี Operation View ใน DJI Agras แล้วแตะ  จากน้ัน  และเปิดใช้งาน "Enable Attitude 
Mode"  ในการต้ังค่าข้ันสูง หลังจากเปิดใช้งานโหมด Attitude แล้ว ให้สลับสวิตช์ไปท่ี N หรือ F แล้วไปท่ี S 
เพ่ือเปล่ียนโหมดการบินเป็นโหมด Attitude
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โดรนจะยังคงเร่ิมการทำ�งานในโหมด N โดยค่าเร่ิมต้นหลังจากเปิดเคร่ือง แม้ว่าจะมีการเปิดใช้งานโหมด A ในแอป ไว้ 
ล่วงหน้าแล้วก็ตาม เม่ือจำ�เป็นต้องใช้โหมด A ให้สลับสวิตช์โหมดโดรนตามท่ีกล่าวไว้ข้างต้นหลังจากเปิดเคร่ืองบนรีโมทคอ
นโทรลและโดรน

ปุ่ม RTH
กดปุ่ม RTH ค้างไว้เพ่ือนำ�โดรนกลับไปยังจุดเร่ิมต้นท่ีบันทึกไว้ล่าสุด ไฟ LED รอบปุ่ม RTH จะกะพริบเป็นสีขาวระหว่าง  
RTH ผู้ใช้สามารถควบคุมความสูงของโดรนได้ในขณะท่ีบินไปยังจุดบินข้ึน กดปุ่มน้ีอีกคร้ังเพ่ือยกเลิกคำ�ส่ัง RTH และกลับ 
ไปควบคุมโดรนอีกคร้ัง

Optimal Transmission Zone (บริเวณส่งสัญญาณ)
ยกเสาอากาศข้ึนแล้วปรับ ตำ�แหน่งของเสาอากาศมีผลต่อความแรงของสัญญาณรีโมทคอนโทรล ปรับทิศทางของเสา 
อากาศ RC ภายนอกของรีโมทคอนโทรลเพ่ือให้ตัวควบคุมและโดรนอยู่ภายในโซนการส่งสัญญาณท่ีเหมาะสมท่ีสุด

การผสมผสานปุ่ม
คุณสมบัติท่ีใช้บ่อยบางอย่างสามารถเปิดใช้งานได้โดยใช้ปุ่มผสมผสานกัน ใช้ปุ่มย้อนกลับและปุ่มอ่ืนในเวลาเดียวกันเพ่ือ 
เรียกใช้ฟังก์ชันเฉพาะ

การผสมผสานปุ่ม คำ�อธิบาย
ปุ่มย้อนกลับ + แป้นหมุนด้านซ้าย การปรับความสว่างหน้าจอ

ปุ่มย้อนกลับ + แป้นหมุนด้านขวา ปรับระดับเสียงของระบบ

ปุ่มด้านหลัง + ปุ่มพ่น บันทึกหน้าจอ

ปุ่มย้อนกลับ + ปุ่มสวิตช์ FPV/Map จับภาพหน้าจอ

ปุ่มย้อนกลับ + ปุ่ม 5D สลับข้ึนด้านบน - หน้าแรก; สลับลงด้านล่าง - การต้ังค่าด่วน 
สลับไปทางซ้าย - แอปท่ีเปิดล่าสุด
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ไฟ LED แสดงสถานะรีโมทคอนโทรล

ไฟ LED แสดงสถานะ ไฟแสดงระดับแบตเตอรี่

ไฟแสดงระดับแบตเตอร่ีจะแสดงระดับแบตเตอร่ีของตัวควบคุม ไฟ LED แสดงสถานะการเช่ือมโยงและคำ�เตือนสำ�หรับ 
ก้านควบคุม ระดับแบตเตอร่ีต่ำ� และอุณหภูมิสูง

รูปแบบการกะพริบ คำ�อธิบาย
ไฟติดค้างเป็นสีแดง ตัดการเช่ือมต่อกับโดรนแล้ว

ไฟสีแดงกะพริบ ระดับแบตเตอร่ีโดรนต่ำ�

สีเขียวค้าง เช่ือมต่อกับโดรนแล้ว

สีน้ำ�เงินกะพริบ รีโมทคอนโทรลกำ�ลังลิงก์กับโดรน

สีเหลืองค้าง การอัปเดตเฟิร์มแวร์ล้มเหลว

สีเหลืองกะพริบ ระดับแบตเตอร่ีรีโมทคอนโทรลต่ำ�

สีฟ้ากะพริบ ก้านควบคุมไม่อยู่ตรงกลาง

ไฟแสดงระดับแบตเตอร่ี ระดับแบตเตอร่ี 
75%~100%

50%~75%

25%~50%

0%~25%

การแจ้งเตือนของรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลส่ันหรือส่งเสียงบ๊ีบเพ่ือแจ้งข้อผิดพลาดหรือคําเตือน สําหรับข้อมูลโดยละเอียด โปรดดูการแจ้งเตือนแบบ 
เรียลไทม์บนหน้าจอสัมผัสหรือในแอป DJI Agras หากต้องการปิดใช้งานการแจ้งเตือนบางอย่าง ให้เล่ือนลงจากด้านบน 
และเลือก Do Not Disturb (ห้ามรบกวน) ใน Quick Settings (การต้ังค่าด่วน)
เสียงเตือนและการแจ้งเตือนใด ๆ จะถูกปิดใช้งานในโหมด Silent (ปิดเสียง) รวมถึงการแจ้งเตือนระหว่าง RTH และการ 
แจ้งเตือนแบตเตอร่ีต่ำ�สําหรับรีโมทคอนโทรลหรือโดรน ‬โปรดทำ�การบินด้วยความระมัดระวัง

การเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลเช่ือมต่อกับโดรนโดยค่าเร่ิมต้น การเช่ือมต่อน้ันต้องทำ�เม่ือใช้รีโมทคอนโทรลใหม่เป็นคร้ังแรกเท่าน้ัน เม่ือใช้ 
ฟังก์ชัน Multi-Aircraft Control จะต้องเช่ือมโยงโดรนทุกเคร่ืองกับรีโมทคอนโทรลเคร่ืองเดียวกัน
1. 	 เปิดรีโมทคอนโทรลและเปิด DJI Agras เปิดเคร่ืองโดรน
2. 	แตะ Execute Operation เพ่ือเข้าสู่ Operation View และแตะ  จากน้ัน  แตะ Single Linking (การลิงก์แบบ 

เด่ียว) ตามด้วย Start Linking (เร่ิมการลิงก์) ไฟ LED แสดงสถานะจะกะพริบเป็นสีน้ำ�เงินและรีโมทคอนโทรลจะส่งเสีย 
งบ๊ีบสองคร้ัง แสดงว่ารีโมทคอนโทรลพร้อมสำ�หรับการเช่ือมโยง

3. 	กดปุ่มเปิด/ปิดบนแบตเตอร่ีการบินอัจฉริยะค้างไว้ห้าวินาที ไฟ LED แบตเตอร่ีการบินอัจฉริยะจะกะพริบตามลำ�ดับ  แส
ดงว่ากำ�ลังอยู่ระหว่างทำ�การเช่ือมโยง

4. 	 ไฟ LED แสดงสถานะบนรีโมทคอนโทรลจะติดสว่างเป็นสีเขียวหากเช่ือมโยงสำ�เร็จ หากการเช่ือมโยงล้มเหลว ให้ป้อน 
สถานะการเช่ือมโยงอีกคร้ังและลองอีกคร้ัง 
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Firefox

4:53

TipsSett ingsGal leryDJI  Agras Files

25%25%

การใช้งานหน้าจอสัมผัส
หน้าจอหลัก

แถบด้านบนจะแสดงเวลา สถานะเครือข่าย และระดับแบตเตอร่ีของแบตเตอร่ีภายในและภายนอกของรีโมทคอนโทรล

การทำ�งาน

เล่ือนข้ึนจากด้านล่างของหน้าจอ 
และกดค้างไว้เพ่ือเข้าใช้งานแอป 
ท่ีเปิดล่าสุด

เล่ือนจากซ้ายหรือขวาไปท่ี 
ก่ึงกลางหน้าจอเพ่ือกลับไปยัง 
หน้าจอก่อนหน้า

เล่ือนข้ึนจากด้านล่างของหน้าจอ 
เพ่ือกลับไปยังหน้าจอหลัก
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การตั้งค่าด่วน
เล่ือนลงจากด้านบนเพ่ือเข้าสู่การต้ังค่าด่วน

2

Wi-Fi Bluetooth Do Not Dis Record Screen

Screenshot

Notifications 3:05 PM Mondy
Apr 18, 2022

Mobile dat Airplane mo

3 4

5

7

6

1

1.	การแจ้งเตือน
	 แตะเพ่ือดูการแจ้งเตือนของระบบหรือแอป
2.	ล่าสุด
	 แตะ  เพ่ือดูและสลับไปใช้แอปท่ีเปิดล่าสุด
3.	Home
	 แตะ  เพ่ือกลับไปท่ีหน้าจอหลัก
4.	การต้ังค่าระบบ
	 แตะ  เพ่ือเข้าถึงการต้ังค่าระบบ
5.	ทางลัด
	  : แตะเพ่ือเปิดหรือปิดใช้งาน Wi-Fi กดค้างไว้เพ่ือป้อนการต้ังค่าและเช่ือมต่อกับหรือเพ่ิมเครือข่าย Wi-Fi
	  : แตะเพ่ือเปิดหรือปิดใช้งาน Bluetooth แตะค้างไว้เพ่ือเปิดการต้ังค่าและเช่ือมต่อกับอุปกรณ์ Bluetooth ในบริเวณ 

ใกล้เคียง 
	  : แตะเพ่ือเปิดใช้งานโหมด DO NOT Disturb (ห้ามรบกวน) ในโหมดน้ี การแจ้งเตือนของระบบจะถูกปิดใช้งาน
	  : แตะเพ่ือเร่ิมการบันทึกหน้าจอ
	  : แตะเพ่ือจับภาพหน้าจอ 
	  : ข้อมูลมือถือ แตะเพ่ือเปิดหรือปิดเน็ตมือถือ กดค้างไว้เพ่ือต้ังค่าเน็ตมือถือและวินิจฉัยสถานะการเช่ือมต่อเครือข่าย 
	  : แตะเพ่ือเปิดใช้งานโหมด Airplane (โดรน) Wi-Fi, Bluetooth และเน็ตมือถือจะถูกปิดใช้งาน 
6.	ปรับความสว่าง
	 เล่ือนแถบเพ่ือปรับความสว่าง แตะไอคอน  เพ่ือเข้าสู่โหมดความสว่างอัตโนมัติ แตะไอคอน  หรือเล่ือนแถบเพ่ือ เป

ล่ียนเป็นโหมดปรับความสว่างด้วยตนเอง
7.	ปรับระดับเสียง
	 เล่ือนแถบเพ่ือปรับระดับเสียงและแตะ  เพ่ือปิดเสียง โปรดทราบว่าหลังจากปิดเสียงแล้ว เสียงท้ังหมดของ รีโ

มทคอนโทรลจะถูกปิดใช้งานอย่างสมบูรณ์ รวมถึงเสียงสัญญาณเตือนท่ีเก่ียวข้อง โปรดเปิดใช้การปิดเสียงด้วย 
ความระมัดระวัง
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คุณสมบัติข้ันสูง
การปรับเทียบเข็มทิศ
หลังจากใช้รีโมทคอนโทรลในสถานท่ีท่ีมีการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้า อาจจำ�เป็นต้องปรับเทียบเข็มทิศ ข้อความเตือนจะ 
ปรากฏข้ึนหากเข็มทิศของรีโมทคอนโทรลต้องมีการปรับเทียบ แตะข้อความเตือนเพ่ือเร่ิมการปรับเทียบ ในกรณีอ่ืน ๆ ให้ 
ทำ�ตามข้ันตอนด้านล่างเพ่ือปรับเทียบรีโมทคอนโทรลของคุณ
1.	 เปิดรีโมทคอนโทรลและไปท่ีหน้าจอหลัก
2.	 แตะ Settings (การต้ังค่า), เล่ือนลง และแตะ Compass (เข็มทิศ)
3.	 ทำ�ตามแผนภาพในหน้าจอเพ่ือปรับเทียบรีโมทคอนโทรลของคุณ
4.	 ผู้ใช้จะได้รับข้อความแจ้งเม่ือการปรับเทียบสำ�เร็จ

การตั้งค่า HDMI
คุณสามารถแชร์หน้าจอสัมผัสไปยังจอแสดงผลหลังจากเช่ือมต่อพอร์ต HDMI ของรีโมทคอนโทรล ความละเอียดสามารถ 
ต้ังค่าได้โดยไปท่ี Settings (การต้ังค่า), Display (การแสดงผล) ตามด้วย Advanced HDMI (HDMI ข้ันสูง)

แอป DJI Agras (การแสดงข้อมูลและอินเทอร์เฟซผู้ใช้)
DJI Agras ออกแบบมาสำ�หรับการใช้งานทางการเกษตร แอปน้ีมีอินเทอร์เฟซท่ีชัดเจนและรัดกุม และแสดงสถานะของ 
โดรน ระบบการฉีดพ่น และอุปกรณ์อ่ืน ๆ ท่ีเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรล และให้ผู้ใช้สามารถกำ�หนดการต้ังค่าต่าง ๆ ได้ หลัง 
จากวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตรผ่านระบบการวางแผนปฏิบัติการอัจฉริยะของแอปแล้ว โดรนสามารถท่ีจะติดตามเส้น ทา
งการบินท่ีวางแผนไว้ล่วงหน้าได้โดยอัตโนมัติ

BeginAircraft connected

New firmware

9

2 3 4 5 6

7

8

1

หน้าจอหลัก
1.	 การจัดการเอกสาร
	  : ดูแปลงเกษตรท่ีวางแผนไว้ ความคืบหน้าของการปฏิบัติงาน และทรัพยากร เช่น แผนท่ีท่ีกำ�หนดล่วงหน้าและ 

เอาต์พุตของการสร้างแบบจำ�ลอง คุณสามารถซิงโครไนซ์ข้อมูลในเคร่ืองกับข้อมูลในแพลตฟอร์ม DJI AG ได้

2.	 ข้อมูลผู้ใช้
	  : ดูข้อมูลบัญชี

3.	 ข้อมูลโดรน
	  : ดูข้อมูลของโดรนท่ีเช่ือมต่อ เช่น เวอร์ช่ันเฟิร์มแวร์
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4. การแก้ไขปัญหา
	  : ดูวิธีแก้ปัญหาสำ�หรับข้อผิดพลาดของแต่ละโมดูลและอัปโหลดบันทึกข้อผิดพลาด

5.  ศูนย์แจ้งเตือน
	  : ตรวจสอบการแจ้งเตือนเก่ียวกับการเปล่ียนแปลงใด ๆ กับโดรน ผู้ใช้ หรือการปฏิบัติงาน

6.	 การต้ังค่าท่ัวไป
	  : แตะเพ่ือต้ังค่า เช่น หน่วยวัด การวินิจฉัยเครือข่าย และการต้ังค่าระบบ Android

7.	 การแจ้งเตือนเฟิร์มแวร์
	  : แสดงการแจ้งเตือนการอัปเดตเฟิร์มแวร์ แตะเพ่ือเข้าสู่หน้าเฟิร์มแวร์

8.	 สถานะการเช่ือมต่อโดรน
	  : แสดงว่าโดรนเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรลหรือไม่

9.	 เร่ิม
	 แตะเพ่ือเข้าสู่ Operation View (มุมมองการทำ�งาน)

มุมมองการปฏิบัติงาน
ดูสถานะโดรน ต้ังค่าพารามิเตอร์ สลับระหว่างโหมดการทํางาน วางแผนแปลง และดําเนินการในมุมมองการทำ�งาน
เล่ือนจากด้านซ้ายหรือขวาไปท่ีก่ึงกลางหน้าจอเพ่ือกลับไปยังหน้าจอหลัก แตะไอคอนหรือปุ่มในมุมมองการทํางานค้างไว้ 
เพ่ือตรวจสอบคําอธิบายฟังก์ชัน ส่วนต่อไปน้ีจะอธิบายข้อมูลอ่ืน ๆ ท่ีแสดงและเมนูการต้ังค่าในมุมมองการทํางาน
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1.	 การต้ังค่ารายการแปลง/งาน
	 แตะ  เพ่ือขยายรายการ
	 เม่ือโดรนไม่ได้ปฏิบัติงานใด ๆ รายการแปลงจะปรากฏข้ึน ผู้ใช้สามารถดูแปลงท่ีวางแผนไว้และการดําเนินการท่ีกําลัง 

ทำ�อยู่ได้
	 เม่ือดําเนินการหรือเร่ิมต้นการดําเนินการแล้ว การต้ังค่างานจะแสดงข้ึนเพ่ือให้ผู้ใช้สามารถต้ังค่าพารามิเตอร์การดํา 

เนินการได้ พารามิเตอร์ท่ีปรับได้จะแตกต่างกันไปตามโหมดการทํางานท่ีแตกต่างกัน
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2.	 มุมมองกล้อง FPV
	 แสดงมุมมองสดจากกล้อง FPV แตะเพ่ือสลับระหว่างมุมมองแผนท่ีและมุมมองกล้อง

3.	 ไฟแสดงสถานะส่ิงกีดขวางการบินข้ึน
	 หากเปิดใช้งานการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางการบินข้ึน พ้ืนท่ีสีแดงจะปรากฏข้ึนท่ีด้านบนของหน้าจอเม่ือตรวจพบส่ิง กีดข

วางรวมถึงระยะห่างจากส่ิงกีดขวาง

4.	 ไฟแสดงสถานะเรดาร์
	 แสดงข้อมูล เช่น ทิศทางของโดรนและจุดบินข้ึน แสดงข้อมูลเก่ียวกับส่ิงกีดขวางท่ีตรวจพบเม่ือเปิดใช้งานฟังก์ชัน กา

รหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในแนวนอน โซนสีแดง เหลือง และเขียว ระบุระยะทางสัมพัทธ์ของส่ิงกีดขวางต้ังแต่ใกล้ถึง ไกล 
ค่าระบุระยะทางเป็นเมตรหรือฟุตข้ึนอยู่กับการต้ังค่า แตะไฟแสดงสถานะเรดาร์เพ่ือเปิดหรือปิดใช้งานการหลีก เล่ียงส่ิง
กีดขวางในแนวนอนและต้ังค่าระยะการตรวจจับส่ิงกีดขวางด้านข้างในเมนูป๊อปอัป จะมีวงกลมสีแดงล้อมรอบ ไฟแสด
งสถานะเรดาร์เม่ือปิดใช้งานการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในแนวนอน

5.	 มาตรการบินและสถานะการทำ�งาน
	 ความสูง: เม่ือเปิดใช้งานฟังก์ชันการติดตามสภาพภูมิประเทศ ระบบจะแสดงความสูงระหว่างโดรนกับวัตถุท่ีอยู่ใกล้ 

ท่ีสุดหรือพ้ืนดินใต้โดรน หากปิดใช้งานฟังก์ชันการติดตามสภาพภูมิประเทศ ระบบจะแสดงระดับความสูงระหว่างโดรน 
กับจุดข้ึนบิน

	 ระยะทาง: แสดงระยะทางแนวนอนจากโดรนไปยังจุดบินข้ึน
	 ความเร็ว: แสดงความเร็วการบินของโดรน
	 การไหล: แสดงอัตราการไหลของของเหลว
	 พ้ืนท่ี: แสดงค่าพ้ืนท่ีท่ีเก่ียวข้องกับพ้ืนท่ีปฏิบัติงาน

6.	 การต้ังค่า
	 แตะ  เพ่ือเข้าสู่เมนูขยายเพ่ือดูและปรับตัวแปรของการต้ังค่าอ่ืน ๆ ท้ังหมด
	  การต้ังค่าโดรน: รวมถึงการต้ังค่าการกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ และความเร็วและระดับความสูงในการทำ� RTH,  

ระดับความสูงสูงสุด, ระยะการบินสูงสุด, จะแสดงจุดถังว่างเปล่าหรือไม่, การดำ�เนินการเม่ือถังว่างเปล่าและเม่ือการ 
ปฏิบัติงานเสร็จส้ิน, การดำ�เนินการเม่ือสัญญาณรีโมทคอนโทรลหายไปและจะยกเลิกการทำ�งานหรือไม่, ตำ�แหน่งจุด 
ข้ึนบิน, การสลับสปอตไลต์ และการต้ังค่าข้ันสูง

	  การต้ังค่าระบบพ่น: รวมถึงการต้ังค่าสวิตช์ระบบพ่น สวิตช์ข้อมูลแบบเรียลไทม์ของระบบพ่น คําเตือนถังเปล่า  
ขนาดหยดในการพ่น การปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหล การคืนค่ามิเตอร์วัดอัตราการไหลเป็นการตั้งค่าจาก 
โรงงาน และการต้ังค่าเซ็นเซอร์น้ำ�หนัก

 	  การต้ังค่า RC: รวมถึงการลิงก์และการปรับเทียบรีโมทคอนโทรล การต้ังค่าโหมดก้านควบคุมและปุ่มท่ีปรับแต่งได้  
และตรวจสอบข้อมูลของโดรนท่ีเช่ือมโยง

	  การต้ังค่าเซ็นเซอร์: รวมถึงการต้ังค่า การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางในแนวนอน การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางด้านหลัง  
เสียงแจ้งเตือนการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางด้านบน ความไวของเรดาร์ ระยะการตรวจจับส่ิง 
กีดขวางด้านข้าง ระยะการเตือน การแสดงระยะห่างจากส่ิงกีดขวาง ภูมิประเทศของงาน การติดตามและหลบหลีก 
สภาพภูมิประเทศ และการต้ังค่าข้ันสูง

	  การต้ังค่า RTK: รวมถึงแหล่งสัญญาณ RTK และการต้ังค่าท่ีเก่ียวข้อง
	  การต้ังค่าการถ่ายโอนภาพ: รวมถึงโหมดช่องสัญญาณและการเลือกแผนภูมิความถ่ีมุมกวาดของกล้อง
	  แบตเตอร่ีโดรน: รวมถึงเกณฑ์การเตือนแบตเตอร่ีต่ำ� การทำ�งานของแบตเตอร่ีต่ำ� และข้อมูลแบตเตอร่ี
	  การต้ังค่าท่ัวไป: รวมถึงการต้ังค่าแผนท่ี การแสดงเส้นทางการบิน และการต้ังค่า FPV
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ลิงก์คําสั่งและการควบคุม
ลิงก์คําส่ังและการควบคุม (C2) ระหว่างโดรนกับรีโมทคอนโทรลถูกสร้างข้ึนโดยใช้เทคโนโลยีการส่งสัญญาณของ DJI  
O3 Agras พร้อมเสาอากาศ OcuSync สองเสาบนโดรนและระบบการส่งภาพของ DJI O3 Agras ซ่ึงให้ช่วงการส่ง 
สูงสุด 7 กม. สมรรถนะในการทำ�งานมีดังต่อไปน้ี

ความถ่ีท่ีใช้งาน* 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

* คลื่นความถี ่5.8 GHz มีการห้ามใช้ในบางประเทศ

การตั้งค่าพื้นที่ปฏิบัติงานภาคพื้นดิน
ขอแนะนําให้นำ�โดรนบินข้ึนในพ้ืนท่ีเปิดโล่ง เม่ือบินข้ึน ผู้ปฏิบัติงานควรอยู่ห่างจากโดรนมากกว่า 10 ม.

>10 m
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ประสิทธิภาพและข้อจํากัด
ประสิทธิภาพ

T40

น้ำำ��หนัักเบื้้�องต้้นเมื่่�อถัังว่่างเปล่่า 50 กก.

น้ำำ��หนัักสููงสุุดเมื่่�อบิินขึ้้�น
น้ำำ��หนัักขึ้้�นบิินสููงสุุดสํําหรัับการพ่่น: 90 กก. (ที่่�ระดัับน้ำำ��ทะเล)
น้ำำ��หนัักขึ้้�นบิินสููงสุุดสํําหรัับการหว่่าน: 101 กก. (ที่่�ระดัับน้ำำ��ทะเล)

ความเร็็วสููงสุุด/ความเร็็วที่่�ห้้ามเกิิน 10 ม./วิินาทีี (ที่่�ระดัับน้ำำ��ทะเล)

ความทนทาน*
18 นาทีี (น้ำำ��หนัักเมื่่�อขึ้้�นบิิน 50 กก. พร้้อมแบตเตอรี่่� 30Ah)
7 นาทีี (น้ำำ��หนัักเมื่่�อขึ้้�นบิิน 90 กก. พร้้อมแบตเตอรี่่� 30Ah)
6 นาทีี (น้ำำ��หนัักเมื่่�อขึ้้�นบิิน 101 กก. พร้้อมแบตเตอรี่่� 30Ah)

แบตเตอรี่่�โดรน

ประเภท: Li-ion
ความจุุ: 30 Ah

พลัังงาน: 1,567 Wh
การต้้านลมสููงสุุด 6 ม./วิินาทีี
ใช้้งานได้้สููงสุุดที่่�เหนืือระดัับน้ำำ��ทะเล 4,500 ม.
ช่่วงการบิินสููงสุุด 2,000 ม.

*	 ความทนทานได้รับการทดสอบในสภาพแวดล้อมของห้องปฏิบัติการและใช้เพื่อการอ้างอิงเท่านั้น ความทนทานภายใต้สภาวะการทํางานจริงจะ 
ลดลง

T20P

น้ำำ��หนัักเบื้้�องต้้นเมื่่�อถัังว่่างเปล่่า 32 กก.

น้ำำ��หนัักสููงสุุดเมื่่�อบิินขึ้้�น
น้ำำ��หนัักขึ้้�นบิินสููงสุุดสํําหรัับการพ่่น: 52 กก. (ที่่�ระดัับน้ำำ��ทะเล)
น้ำำ��หนัักขึ้้�นบิินสููงสุุดสํําหรัับการหว่่าน: 58 กก. (ที่่�ระดัับน้ำำ��ทะเล)

ความเร็็วสููงสุุด/ความเร็็วที่่�ห้้ามเกิิน 10 ม./วิินาทีี (ที่่�ระดัับน้ำำ��ทะเล)

ความทนทาน*
14.5 นาทีี (น้ำำ��หนัักเมื่่�อขึ้้�นบิิน 32 กก. พร้้อมแบตเตอรี่่� 13Ah)
7 นาทีี (น้ำำ��หนัักเมื่่�อขึ้้�นบิิน 52 กก. พร้้อมแบตเตอรี่่� 13Ah)
6 นาทีี (น้ำำ��หนัักเมื่่�อขึ้้�นบิิน 58 กก. พร้้อมแบตเตอรี่่� 13Ah)

แบตเตอรี่่�โดรน
ประเภท: Li-ion
ความจุุ: 13 Ah
พลัังงาน: 679 Wh

การต้้านลมสููงสุุด 6 ม./วิินาทีี
ใช้้งานได้้สููงสุุดที่่�เหนืือระดัับน้ำำ��ทะเล 4,500 ม.
ช่่วงการบิินสููงสุุด 2,000 ม.

*	 ความทนทานได้รับการทดสอบในสภาพแวดล้อมของห้องปฏิบัติการและใช้เพื่อการอ้างอิงเท่านั้น ความทนทานภายใต้สภาวะการทํางานจริงจะ 
ลดลง
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การบินที่ต้องห้าม
การกระทําต่อไปน้ีเป็นส่ิงต้องห้าม
1.	 มีการด่ืมแอลกอฮอล์ ใช้ยาหรือยาระงับความรู้สึกใด หรือกำ�ลังมีอาการวิงเวียนศีรษะ อ่อนเพลีย คล่ืนไส้ หรือมีอาการไม่ 

สบายอ่ืนใด ไม่ว่าจะเป็นอาการทางร่างกายหรือจิตใจ ซ่ึงอาจส่งผลให้ความสามารถในการควบคุมโดรนอย่างปลอดภัย 
แย่ลง

2.	 หยุดมอเตอร์ระหว่างการบิน หมายเหตุ: น่ีไม่ใช่ข้อห้ามในสถานการณ์ฉุกเฉิน ซ่ึงการทําเช่นน้ันจะช่วยลดความเส่ียงต่อ 
ความเสียหายหรือการได้รับบาดเจ็บ

3.	 หลังจากลงจอด ปิดรีโมทคอนโทรลก่อนปิดโดรน
4.	 ท้ิง ปล่อย ยิงหรือฉีดพุ่งส่ิงท่ีเป็นอันตรายใด ๆ บนหรือท่ีอาคาร บุคคลหรือสัตว์ใด ๆ หรือซ่ึงอาจทำ�ให้เกิดการบาดเจ็บ 

หรือทรัพย์สินเสียหาย
5.	 บินโดรนอย่างประมาทโดยไม่มีแผนใด ๆ
6.	 ใช้ผลิตภัณฑ์น้ีเพ่ือวัตถุประสงค์ท่ีผิดกฎหมายหรือท่ีไม่เหมาะสม เช่น การสอดแนม การปฏิบัติการทางทหาร หรือการ 

สอบสวนท่ีไม่ได้รับอนุญาต
7.	 ใช้ผลิตภัณฑ์น้ีเพ่ือหม่ินประมาท ใช้ในทางท่ีผิด ก่อกวน ติดตาม ข่มขู่ หรือละเมิดสิทธิตามกฎหมายของผู้อ่ืน เช่น สิทธิ 

ในความเป็นส่วนตัวและสิทธิในการเผยแพร่
8.	 บุกรุกทรัพย์สินส่วนตัวของผู้อ่ืน

ข้อจำ�กัดด้านจุดศูนย์ถ่วง
1.	 เม่ือใช้เพลามอเตอร์ M1 เป็นข้อมูลอ้างอิง จุดศูนย์ถ่วงของโดรนในทิศทางจากด้านหน้าไปด้านหลังมีช่วงต้ังแต่ 768.1  

ถึง 828.6 มม. (สําหรับ T40) และ 755.8 ถึง 806 มม. (สําหรับ T20P) ดังท่ีแสดงในแผนภาพด้านล่าง
2.	 เม่ือใช้จุดต่ำ�สุดของโดรนเป็นข้อมูลอ้างอิง จุดศูนย์ถ่วงในทิศทางแนวต้ังของโดรนมีช่วงต้ังแต่ 529.0 ถึง 536.1 มม. 

(สําหรับ T40) และ 401.5 ถึง 416.4 มม. (สําหรับ T20P) ดังท่ีแสดงในแผนภาพด้านล่าง
3.	 จุดศูนย์ถ่วงของโดรนในทิศทางจากซ้ายไปขวาควรเป็นจุดศูนย์กลางสมมาตรของโดรน
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T20P
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ข้อจํากัดด้านสิ่งแวดล้อมที่เกี่ยวข้อง
1.	 ห้ามใช้โดรนในสภาพอากาศท่ีเลวร้าย เช่น ความเร็วลมเกิน 6 ม./วินาที มีฝน หิมะ หรือหมอก
2.	 สมรรถนะของโดรนและแบตเตอร่ี ข้ึนอยู่กับปัจจัยของสภาวะแวดล้อม เช่น ความหนาแน่นของอากาศและอุณหภูมิ พึง 

ระวังเม่ือบินในระดับ 2 กม. (6,560 ฟุต) หรือมากกว่าน้ันเหนือระดับน้ำ�ทะเล เน่ืองจากสมรรถนะของแบตเตอร่ีและโดรน 
อาจลดลง

3.	 ห้ามใช้โดรนใกล้อุบัติเหตุ ไฟไหม้ การระเบิด น้ำ�ท่วม คล่ืนสึนามิ หิมะถล่ม ดินถล่ม แผ่นดินไหว ฝุ่น หรือพายุทราย
4.	 ในสภาพแวดล้อมท่ีมีอุณหภูมิต่ำ� (ระหว่าง 0° ถึง 10°C (32° และ 50°F)) ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีของโดรน 

ชาร์จเต็มแล้วและแน่ใจว่ามีการลดน้ำ�หนักบรรทุกของโดรนลง มิฉะน้ัน จะส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบิน 
หรือขีดจํากัดการบินข้ึน
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ขั้นตอนปกติ
สภาพแวดล้อมของน่านฟ้า

DJI Agras T40/T20P เป็นอากาศยาน RPAS แบบมัลติคอปเตอร์สำ�หรับการพิทักษ์พืชผล ส่วนใหญ่จะใช้ในการเพาะปลูก  
ป่าไม้ เล้ียงสัตว์ และประมง เม่ือเตรียมการบินล่วงหน้าเสร็จสมบูรณ์แล้ว ขอแนะนําให้ฝึกฝนทักษะการบินและฝึกฝนการบิน 
อย่างปลอดภัย ตรวจสอบให้แน่ใจว่าทำ�การบินทุกคร้ังในพ้ืนท่ีเปิดโล่ง

สภาพแวดล้อมการปฏิบัติงาน
1.	 เพ่ือหลีกเล่ียงการบาดเจ็บและความเสียหาย และเพ่ือให้แน่ใจว่าการพ่นมีประสิทธิภาพ ให้ฉีดพ่นในลมท่ีมีความเร็วน้อย 

กว่า 6 ม./วินาที แนะนําให้ฉีดพ่นในลมท่ีมีความเร็วน้อยกว่า 3 ม./วินาที สําหรับสารเคมีกําจัดวัชพืช สารฆ่าเช้ือรา และ 
ยาฆ่าแมลง ซ่ึงอาจลอยตัวและทำ�ให้เกิดพิษต่อพืชและอาจเป็นพิษได้

2.	 ห้ามใช้โดรนในสภาพอากาศท่ีเลวร้าย เช่น ความเร็วลมเกิน 6 ม./วินาที มีฝน หิมะ หรือหมอก
3.	 บินในพื้นที่เปิดโล่งเท่านั้น โครงสร้างอาคารสูและโลหะอาจส่งผลกระทบต่อความแม่นยำ�ของเข็มทิศในตัวโดรนและ 

สัญญาณ GNSS ได้
4.	 หม่ันสังเกตเสาไฟฟ้า สายไฟและส่ิงกีดขวางอ่ืน ๆ ห้ามบินใกล้หรือเหนือน้ำ� บุคคล หรือสัตว์
5.	 รักษา VLOS ของโดรนตลอดเวลา และหลีกเล่ียงการบินใกล้กับส่ิงกีดขวาง ฝูงชน สัตว์ และแหล่งน้ำ�
6.	 หลีกเล่ียงการบินในพ้ืนท่ีท่ีมีแม่เหล็กไฟฟ้าในระดับสูง รวมท้ังสถานีฐานของโทรศัพท์มือถือและเสาส่งสัญญาณวิทยุ
7.	 ห้ามบินเหนือระดับน้ำ�ทะเลเกิน 4,500 ม. 
8.	 แอป DJI Agras จะแนะนำ�ขีดจำ�กัดน้ำ�หนักบรรทุกของถังพ่นอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อม 

ของโดรน ห้ามเพ่ิมวัสดุในถังเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกท่ีแนะนํา ไม่เช่นน้ัน อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของ 
การบินได้ 

9.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีสัญญาณ GNSS ท่ีชัดเจนและเสาอากาศ D-RTK ไม่มีส่ิงกีดขวางในระหว่างการทํางาน
10.	ห้ามใช้งานโดรนภายในอาคาร

ระบบ GEO (Geospatial Environment Online)
GEO Zone
ระบบ GEO ของ DJI จะกําหนดตำ�แหน่งท่ีปลอดภัยในการบิน แจ้งระดับความเส่ียงและข้อกังวลด้านความปลอดภัยสํ
าห รับการบินแต่ละคร้ัง รวมท้ังเสนอข้อมูลน่านฟ้าท่ีมีข้อจํากัด ตำ�แหน่งท่ีกําหนดโดย GEO เรียกว่า GEO Zone GEO  
Zone เป็นพ้ืนท่ีเฉพาะของการบินท่ีจัดประเภทตามระเบียบข้อบังคับและข้อจํากัดของการบิน Geo Zone ท่ีห้ามบินถูกนํา 
มาใช้ในสถานท่ีต่าง ๆ เช่น สนามบิน โรงไฟฟ้า และเรือนจํา นอกจากน้ียังสามารถนําไปใช้ได้ช่ัวคราวในกิจกรรมของสนาม 
กีฬาขนาดใหญ่ การเกิดไฟป่า หรือสถานการณ์ฉุกเฉินอ่ืน ๆ GEO Zone บางแห่งไม่ได้ห้ามบิน แต่จะมีการแจ้งเตือนให้ผู้ใช้ 
ทราบถึงความเส่ียงท่ีอาจเกิดข้ึน พ้ืนท่ีการบินท่ีถูกจํากัดท้ังหมดจะเรียกว่า GEO Zone และแบ่งออกเป็นโซนแจ้งเตือน  
โซนแจ้งเตือนขยาย โซนขออนุญาต โซนจำ�กัดความสูง และโซนห้ามบิน ตามค่าเร่ิมต้น GEO จํากัดการบินเข้าหรือบินข้ึน 
ภายในโซนท่ีอาจส่งผลให้เกิดข้อกังวลด้านความปลอดภัยหรือการรักษาความปลอดภัย คุณสามารถดูแผนท่ี GEO Zone  
ซ่ึงมีข้อมูล GEO Zone ท่ีครอบคลุมท่ัวโลกได้จากเว็บไซต์ทางการของ DJI ท่ี https://www.dji.com/flysafe
ระบบ GEO มีวัตถุประสงค์เพ่ือให้คำ�แนะนำ�เท่าน้ัน ผู้ใช้แต่ละคนมีหน้าท่ีตรวจสอบแหล่งข้อมูลอย่างเป็นทางการและ พิจ
ารณาว่ากฎหมายหรือระเบียบข้อบังคับใดท่ีอาจมีผลบังคับใช้กับการบินของตน ในบางกรณี DJI ได้เลือกพารามิเตอร์ 
ท่ัวไปท่ีแนะนําให้ใช้ในวงกว้าง (เช่น รัศมี 1.5 ไมล์ท่ีสนามบิน) โดยไม่ได้พิจารณาว่าแนวทางเหล่าน้ีตรงกับระเบียบข้อบังคับ 
ท่ีใช้กับผู้ใช้รายใดรายหน่ึงโดยเฉพาะหรือไม่
 
คําจํากัดความของ GEO Zone
โซนแจ้งเตือน: ผู้ใช้จะได้รับข้อความเตือนพร้อมข้อมูลท่ีเก่ียวข้องกับการบินของตน
โซนแจ้งเตือนขยาย: ผู้ใช้จะได้รับข้อความแจ้งจากระบบ GEO ณ เวลาท่ีทําการบิน ผู้ใช้จะต้องยืนยันเส้นทางการบินของ 
ตน
โซนขออนุญาต: ผู้ใช้ได้รับข้อความเตือนและการบินน้ันไม่ได้รับอนุญาตโดยค่าเร่ิมต้น ผู้ใช้ท่ีได้รับอนุญาตสามารถปลด ล็
อกโซนขออนุญาตด้วยบัญชีท่ีผ่านการตรวจสอบจาก DJI ต้องส่งคำ�ขอสิทธิพิเศษสำ�หรับการปลดล็อกด้วยตนเองทาง 
ออนไลน์ https://www.dji.com/flysafe 

https://www.dji.com/flysafe
https://www.dji.com/flysafe
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ระดับความสูงเต็มที่

รัศมีที่ไกลที่สุด

จุุดบิินขึ้้�น
ระดับความสูงของโดรนเมื่อเปิดเครื่องหรือระยะห่างของ 
โดรนถึงพื้นผิว

โซนจำ�กัดความสูง: การบินจะจํากัดให้มีระดับความสูงตามท่ีระบุ
โซนห้ามบิน: ห้ามทำ�การบินโดยส้ินเชิง UAV ไม่สามารถบินได้ในโซนเหล่าน้ี หากคุณได้รับอนุญาตให้บินในโซนห้ามบิน โปรด 
ไปท่ี https://www.dji.com/flysafe หรือติดต่อ flysafe@dji.com เพ่ือปลดล็อกโซนดังกล่าว

DJI GEO Zone มีเป้าหมายท่ีจะรับรองความปลอดภัยในการบินของผู้ใช้ แต่ไม่สามารถรับประกันได้ว่าจะมีการปฏิบัติตาม 
กฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถ่ินอย่างครบถ้วนสมบูรณ์ ผู้ใช้ควรตรวจสอบกฎหมาย ระเบียบข้อบังคับ และข้อกํา 
หนดตามระเบียบข้อบังคับของท้องถ่ินก่อนการบินแต่ละคร้ังและมีหน้าท่ีรับผิดชอบต่อความปลอดภัยของการบิน

คุณสมบัติการบินอัจฉริยะท้ังหมดจะได้รับผลกระทบเม่ือโดรน DJI บินใกล้หรือเข้าสู่ GEO Zone การรบกวนดังกล่าวรวม 
ถึงแต่ไม่จํากัดเฉพาะความเร็วท่ีลดลง ความล้มเหลวในการบินข้ึน และการส้ินสุดการบิน

การจำ�กัดด้านการบิน
ผู้ควบคุมอากาศยานไร้นักบิน (UAV) ควรปฏิบัติตามกฎระเบียบขององค์กรกำ�กับดูแลตนเอง เช่น องค์การการบิน 
พลเรือนระหว่างประเทศ องค์การบริหารการบินแห่งชาติ และหน่วยงานการบินท้องถ่ิน ด้วยเหตุผลด้านความปลอดภัย  
การจำ�กัดการบินจะถูกเปิดใช้งานเป็นค่าเร่ิมต้น เพ่ือช่วยให้ผู้ใช้สามารถบินโดรนได้อย่างปลอดภัยและถูกกฎหมาย ผู้ใช้ สา
มารถต้ังค่าการจำ�กัดการบินได้ท้ังความสูงและระยะทาง
เม่ือใช้งานในท่ีมีสัญญาณ GNSS แรง ขีดจำ�กัดความสูงและระยะทางและโซน GEO จะทำ�งานร่วมกันเพ่ือตรวจสอบการ 
บิน หากสัญญาณ GNSS อ่อน การจำ�กัดความสูงของเฟิร์มแวร์เท่าน้ันท่ีจะป้องกันไม่ให้โดรนบินสูงเกิน 100 เมตร

ขีดจำ�กัดความสูงและรัศมีสูงสุด
ผู้ใช้สามารถเปล่ียนขีดจำ�กัดความสูงและรัศมีสูงสุดได้ในแอป เม่ือจบการบิน การบินของโดรนจะถูกจำ�กัดให้อยู่ในพ้ืนท่ีท 
รงกระบอกท่ีกำ�หนดโดยการต้ังค่าเหล่าน้ี ตารางด้านล่างแสดงรายละเอียดของขีดจำ�กัดเหล่าน้ี 

https://www.dji.com/flysafe
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หากสัญญาณ GNSS แรง
การจำ�กัดด้านการบิน

ความสูงสูงสุด ความสูงของการบินต้องต่ำ�กว่าความสูงท่ีกำ�หนดไว้

รัศมีท่ีไกลท่ีสุด ระยะการบินต้องอยู่ในขอบเขตท่ีไกลท่ีสุด

หากสัญญาณ GNSS อ่อน
การจำ�กัดด้านการบิน

ความสูงสูงสุด ความสูงของการบินต้องต่ำ�กว่าความสูงท่ีกำ�หนดไว้

รัศมีท่ีไกลท่ีสุด ไม่จำ�กัด

	หากโดรนบินเข้าไปในโซนห้ามบิน จะยังสามารถควบคุมโดรนได้ แต่โดรนจะบินในทิศทางถอยหลังได้เท่าน้ัน
	หากโดรนสูญเสียสัญญาณ GNSS และบินออกจากรัศมีสูงสุด แต่ได้รับสัญญาณ GNSS ในภายหลัง โดรน
จะบินกลับสู่ระยะสัญญาณโดยอัตโนมัติ

	 ห้ามบินใกล้สนามบิน ทางหลวง สถานีรถไฟ ทางรถไฟ ใจกลางเมือง หรือพ้ืนท่ีพลุกพล่านอ่ืน ๆ ตรวจสอบให้แ
น่ใจว่าสามารถมองเห็นโดรนได้ตลอดเวลา

ข้อจํากัดการบินของ GEO Zone

GEO Zone คำำ�อธิิบาย

เขตห้้ามบิิน

การบิินขึ้้�น: ไม่่สามารถสตาร์์ทมอเตอร์์ของโดรนได้้

ในระหว่่างการบิิน: เมื่่�อสััญญาณ GNSS เปลี่่�ยนจากอ่่อนเป็็นแรง 
แอปจะเริ่่�มนัับถอยหลััง 100 วิินาทีี เมื่่�อการนัับถอยหลัังสิ้้�นสุุดลง โดรนจะลงจอดทัันทีี
ในโหมดการลงกึ่่�งอััตโนมััติิและดัับมอเตอร์์หลัังจากลงจอด 

ในระหว่่างการบิิน: เมื่่�อโดรนเข้้าใกล้้เขตแดนของโซนห้้ามบิิน โดรนจะชะลอและลอยอยู่่�กั
บที่่�โดยอััตโนมััติิ

โซนขออนุุญาต

การบิินขึ้้�น: ไม่่สามารถสตาร์์ทมอเตอร์์ของโดรนได้้
ในระหว่่างการบิิน: เมื่่�อสััญญาณ GNSS เปลี่่�ยนจากอ่่อนเป็็นแรง 
แอปจะเริ่่�มนัับถอยหลััง 100 วิินาทีี เมื่่�อการนัับถอยหลัังสิ้้�นสุุดลง โดรนจะลงจอดทัันทีี
ในโหมดการลงกึ่่�งอััตโนมััติิและดัับมอเตอร์์หลัังจากลงจอด 

โซนแจ้้งเตืือนขยาย โดรนบิินตามปกติิ แต่่ผู้้�ใช้้จํําเป็น็ต้้องยืืนยัันเส้้นทางการบิิน
โซนแจ้้งเตืือน โดรนบิินตามปกติิ แต่่ผู้้�ใช้้ได้้รัับข้้อความเตืือน

โซนจำำ�กัดความสููง
เมื่่�อสััญญาณ GNSS แรง โดรนจะไม่่สามารถบิินเกิินระดัับความสููงที่่�เฉพาะเจาะจง
ในระหว่่างการบิิน: เมื่่�อสััญญาณ GNSS เปลี่่�ยนจากอ่่อนเป็็นแรง โดรนจะลดระดัับและ
ลอยอยู่่�เหนืือขีีดจํํากััดความสููง

โซนจำำ�กัดความสููง

เมื่่�อสััญญาณ GNSS แรง โดรนจะเข้้าใกล้้เขตแดนของโซนจำำ�กัดความสููง หากโดรนบิิ
นสููงกว่่าขีีดจํํากััดระดัับความสููง โดรนจะชะลอความเร็็วลงและลอยอยู่่�กับที่่�

เมื่่�อสััญญาณ GNSS เปลี่่�ยนจากอ่่อนเป็น็แรง แอปจะเริ่่�มนัับถอยหลััง 100 วิินาทีี 
เมื่่�อการนัับถอยหลัังสิ้้�นสุุดลง โดรนจะลดระดัับและลอยอยู่่�ต่ำำ��กว่่าขีีดจํํากััดความสููง

โซนบิินได้้เสรีี โดรนบิินได้้ตามปกติิโดยไม่่มีีข้้อจํํากััด
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การลงกึ่่�งอััตโนมััติิ: คำำ�สั่่�งของก้้านควบคุุมทั้้�งหมด ยกเว้้นคำำ�สั่่�งคัันเร่่งและปุ่่�ม RTH จะใช้้งานได้้ในระหว่่างการ 
ลดระดัับและลงจอด มอเตอร์์ของโดรนจะดัับโดยอััตโนมััติิหลัังจากลงจอด ขอแนะนํําให้้บิินโดรนไปยัังสถานที่่�ที่่�ป 
ลอดภััยก่่อนใช้้การลงกึ่่�งอััตโนมััติิ

สภาพแวดล้อมด้านความถี่วิทยุ
1.	 หลีกเล่ียงการใช้อุปกรณ์ไร้สายท่ีใช้ย่านความถ่ีเดียวกันกับรีโมทคอนโทรล
2.	 เม่ือใช้กับโดรนหลายลํา ซ่ึงรวมถึงโดรนรุ่น T40, T20P และโดรนรุ่นอ่ืน ๆ ให้ตรวจสอบให้แน่ใจว่าระยะห่างระหว่างโดรน 

แต่ละลำ�น้ันมากกว่า 10 เมตรเพ่ือหลีกเล่ียงการรบกวน
3.	 ความไวของโมดูลเรดาร์อาจลดลงเม่ือใช้งานโดรนหลายลําในระยะทางส้ัน ๆ ใช้งานด้วยความระมัดระวัง
4.	 ระมัดระวังเม่ือบินใกล้กับบริเวณท่ีมีการรบกวนคล่ืนแม่เหล็กหรือคล่ืนวิทยุ รวมถึง แต่ไม่จำ�กัดเพียงสายไฟฟ้าแรง สูง 

สถานีส่งพลังงานขนาดใหญ่ หรือสถานีฐานโทรศัพท์มือถือและเสาส่งสัญญาณ หากไม่ปฏิบัติตาม อาจส่งผลต่อ คุ
ณภาพการส่งสัญญาณของผลิตภัณฑ์น้ีหรือทำ�ให้เกิดข้อผิดพลาดในการส่งสัญญาณ ซ่ึงอาจส่งผลต่อทิศทางการ 
บินและความแม่นยำ�ของตำ�แหน่ง โดรนอาจทำ�งานผิดปกติหรือควบคุมไม่ได้ในพ้ืนท่ีท่ีมีสัญญาณรบกวนมากเกินไป

5.	 หากใช้ดองเกิล RTK สําหรับการวางแผนแปลง ควรตัดการเชื่อมต่อโมดูลออกจากรีโมทคอนโทรลหลังจากการ 
วางแผนเสร็จสมบูรณ์ มิฉะน้ันแล้ว จะส่งผลต่อประสิทธิภาพการส่ือสารของรีโมตคอนโทรล

การใช้อุปกรณ์การออกตัวและการกู้คืน
ไม่เก่ียวข้อง

ระยะห่างจากสถานีควบคุม
เม่ือบินข้ึนหรือลงจอด โดรนควรอยู่ห่างจากรีโมทคอนโทรลและผู้ปฏิบัติงานมากกว่า 10 เมตรเพ่ือความปลอดภัย ให้โดรน 
อยู่ในระยะสายตาตลอดเวลา
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M4M3

M1M2

M4M3

M1M2

1.	 กางขา M3 และ M4 และยึดตัวล็อกขาท้ังสองข้าง ระวังจะบีบน้ิว
2.	 กางขา M1 และ M2 และยึดตัวล็อกขาท้ังสองข้าง ระวังจะบีบน้ิว
3.	 กางใบพัดออก
4.	 ใส่แบตเตอร่ีอัจฉริยะไปท่ีตัวโดรนจนกระท่ังคุณได้ยินเสียงคลิก
	 T40 ใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ T40 (รุ่น: BAX601-30000mAh-52.22V) ในขณะที่ T20P ใช้แบตเตอรี่โดรน 

อัจฉริยะ T20P (รุ่น: BAX601-13000mAh-52.22V) ตรวจสอบและชาร์จแบตเตอร่ีตามข้อกําหนดในคู่มือแบตเตอร่ี 
ท่ีเก่ียวข้อง

	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใส่แบตเตอร่ีเข้ากับโดรนอย่างแน่นหนาดีแล้ว ใส่หรือถอดแบตเตอร่ีเม่ือปิดเคร่ืองโดรนแล้ว 
เท่าน้ัน
	ในการถอดแบตเตอร่ีให้กดตัวยึดค้างไว้ จากน้ันดึงแบตเตอร่ีออก
	เม่ือพับแขนโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าพับแขน M1 และ M2 ตามด้วยแขน M3 และ M4 และตรวจสอบให้แน่ใจว่า 
แขนถูกสอดเข้าไปในตัวหนีบสําหรับจัดเก็บท้ังสองด้านของโดรน มิฉะน้ันขาโดรนอาจได้รับความเสียหายได้

เตรียมรีโมทคอนโทรลให้พร้อม

การติดตั้งแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ WB37
ปฏิบัติตามคําแนะนําด้านล่างเพื่อติดตั้งแบตเตอรี่หากใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ WB37 สําหรับแหล่งจ่ายไฟของ 

การประกอบระบบ

เตรียมโดรนให้พร้อม
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1

2

3

ปุ่่�มปลดแบตเตอรี่่�

ในการถอดแบตเตอร่ี WB37 ให้กดปุ่มปลดแบตเตอร่ีค้างไว้ จากน้ันดันแบตเตอร่ีลง

การติดตั้งดองเกิลและซิมการ์ด

	ฟังก์ชันท่ีเก่ียวของของดองเกิลไม่มีการรองรับในบางประเทศหรือภูมิภาค ปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบข้อ 
บังคับในท้องถ่ิน

	ใช้เฉพาะดองเกิลท่ี DJI อนุมัติ (ช่ือ: DJI Cellular Dongle (LTE USB Modem) รุ่น: IG830/IG830E) เท่าน้ัน
	ดองเกิลและนาโนซิมการ์ดช่วยให้รีโมทคอนโทรลเข้าถึงเครือข่ายและแพลตฟอร์มบางอย่าง เช่น DJI Agras  
Intelligent Cloud ได้ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ใส่อย่างถูกต้อง มิฉะน้ันจะไม่สามารถเข้าใช้เครือข่ายได้

1.	 กดปุ่มปลดล็อกฝาครอบด้านหลังเพ่ือเปิดฝาครอบด้านหลัง 1  ถอดสกรู 2  และเปิดฝาครอบช่องดองเกิล 3

2.	 ใส่นาโนซิมการ์ดเข้าไปในดองเกิล 4  ใส่ดองเกิลลงในข้ัวต่อ USB-C ในช่องใส่ดองเกิล 5  ถอดฝาครอบช่องดองเกิล  
6

3.	 ยึดสกรู 7  กลับเข้าท่ี ปิดฝาครอบด้านหลัง 8

รีโมทคอนโทรล
1.	 ดันปุ่มปลดล็อกฝาครอบด้านหลังจนสุดเพ่ือเปิดฝาครอบด้านหลัง
2.	 ใส่แบตเตอร่ีโดรนอัจฉริยะ WB37 ในช่องใส่แบตเตอร่ีแล้วดันข้ึนไปด้านบน จะมีเสียงคลิกดังข้ึนเพ่ือบ่งบอกว่า แบตเตอ

ร่ีได้รับการติดต้ังอย่างแน่นหนาแล้ว
3.	 ปิดฝาครอบด้านหลัง

2

1

3

7

8

5

6

4
นาโนซิม
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การปรับเสาอากาศ
ยกเสาอากาศข้ึนแล้วปรับ ตำ�แหน่งของเสาอากาศมีผลต่อความแรงของสัญญาณรีโมทคอนโทรล

การติดตั้งดองเกิล RTK
เม่ือเพ่ิมจุดด้วยรีโมทคอนโทรลเพ่ือวางแผนพ้ืนท่ีการทํางาน ให้ต่อข้ัวต่อดองเกิล RTK (สําหรับ DJI RC Plus) และดอง 
เกิล RTK เข้ากับรีโมทคอนโทรลเพ่ือให้ได้ตําแหน่งท่ีแม่นยําย่ิงข้ึน
1.	 ติดต้ังข้ัวต่อดองเกิล RTK เข้ากับพอร์ต USB-A บนรีโมทคอนโทรลและขันสกรูสองตัวให้แน่น
2.	 ติดต้ังดองเกิล RTK เข้ากับข้ัวต่อดองเกิล RTK

การเปิดใช้งานแบตเตอรี่ภายใน
ต้องชาร์จแบตเตอรี่ภายในก่อนการใช้งานครั้งแรก ต่อเครื่องชาร์จแบบพกพา 65W เข้ากับพอร์ต USB-C บน รีโม
ทคอนโทรลและต่อเครื่องชาร์จเข้ากับเต้าเสียบ ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะเริ่มกะพริบเพื่อบ่งบอกว่าแบตเตอ 
ร่ีภายในถูกเปิดใช้งานแล้ว

B

A B A

รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบิน
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าชาร์จรีโมทคอนโทรลและแบตเตอร่ีจนเต็มแล้ว สารกำ�จัดศัตรูพืชท่ีจำ�เป็นมีความเพียงพอ
2.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าถังพ่นและแบตเตอร่ีโดรนเข้าท่ีอย่างแน่นหนาแล้ว
3.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าช้ินส่วนท้ังหมดติดต้ังอย่างแน่นหนา
4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเช่ือมต่อสายเคเบิลท้ังหมดอย่างถูกต้องและแน่นหนา
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5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าติดต้ังใบพัดอย่างแน่นหนาแล้ว ไม่มีส่ิงแปลกปลอมอยู่ในหรือบนมอเตอร์และใบพัด ท้ังใบพัดและ 
ขาของใบพัดกางออกแล้วและขันตัวล็อกขาให้แน่นเรียบร้อยแล้ว

6.	 กล้อง FPV และระบบการมองเห็นแบบกล้องส่องทางไกลสะอาดและอยู่ในสภาพดี 
7.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าระบบการฉีดพ่นไม่ถูกปิดก้ันในทิศทางใดทิศทางหน่ึง
8.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าท่อสปริงเกลอร์ไม่มีฟองอากาศ ปล่อยฟองอากาศออกเน่ืองจากอาจส่งผลต่อประสิทธิภาพของ 

สปริงเกลอร์

การเริ่มระบบ
1.	 กดปุ่มเปิด/ปิดบนรีโมทคอนโทรลหน่ึงคร้ัง จากน้ันกดค้างไว้เพ่ือเปิดรีโมทคอนโทรล ตรวจสอบให้แน่ใจว่า DJI Agras  

เปิดอยู่
2.	 กดปุ่มเปิด/ปิดท่ีแบตเตอร่ีโดรนอัจฉริยะแล้วปล่อย จากน้ันกดค้างไว้เพ่ือเปิดโดรน
3.	 ตรวจสอบหน้าจอหลักใน DJI Agras ให้แน่ใจว่าโดรนเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรลแล้ว
4.	 หากใช้ RTK สำ�หรับการระบุตำ�แหน่ง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ต้ังค่าแหล่งสัญญาณ RTK อย่างถูกต้อง (สถานีเคล่ือนท่ี  

D-RTK 2 หรือบริการ RTK ของเครือข่าย) ไปท่ี Operation View ในแอป แตะ  แล้วเลือก RTK เพ่ือดูและต้ังค่า
	 ต้ังค่าแหล่งสัญญาณ RTK เป็น None (ไม่มี) หากไม่ได้ใช้การวางตําแหน่ง RTK มิฉะน้ัน โดรนจะไม่สามารถบินข้ึนได้ 

หากไม่มีข้อมูลดิฟเฟอเรนเชียล
5.	 รอให้ค้นหาดาวเทียม ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีสัญญาณ GNSS ท่ีแรง และตรวจสอบให้แน่ใจว่าการวัดทิศทางของโด 

รนโดยใช้เสาอากาศคู่พร้อมแล้ว (หากเสาอากาศคู่ไม่พร้อมหลังจากรอเป็นเวลานาน ให้ย้ายโดรนไปยังพ้ืนท่ีเปิดท่ีมี 
สัญญาณ GNSS แรง)

การปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหล
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหลก่อนใช้เป็นคร้ังแรก  มิฉะน้ันอาจส่งผลต่อประสิทธิภาพในการฉีด
พ่น
1.	 เติมน้ำ�ประมาณ 2 ลิตรลงในถังพ่น
2.	 ในแอป ให้ไปท่ี Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะ  ตามด้วย  จากน้ันแตะ Calibration (การปรับเทียบ) 

ท่ีด้า นขวาของส่วน Flow Meter Calibration (การปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหล)
3.	 แตะ Start Calibration (เร่ิมการปรับเทียบ) ระบบจะเร่ิมต้นการปรับเทียบโดยอัตโนมัติ ผลลัพธ์ของการปรับเทียบจะ 

แสดงในแอปเม่ือเสร็จส้ิน
หลังจากปรับเทียบสําเร็จแล้ว ผู้ใช้สามารถดําเนินการต่อไปได้
	 หากการปรับเทียบล้มเหลว ให้แตะ “?” เพ่ือดูและแก้ไขปัญหา ปรับเทียบใหม่เม่ือปัญหาได้รับการแก้ไขแล้ว

ในระหว่างการปรับเทียบ ให้แตะ  จากน้ัน  เพ่ือยกเลิก หากการปรับเทียบถูกยกเลิก ความแม่นยำ�ของมิเตอร์ 
วัดอัตราการไหลจะข้ึนอยู่กับข้อมูลก่อนเร่ิมการปรับเทียบ

ควรปรับเทียบเมื่อใด
1.	 การใช้ของเหลวท่ีมีความหนืดต่างกัน
2.	 ข้อผิดพลาดระหว่างค่าจริงและค่าทางทฤษฎีของพ้ืนท่ีท่ีเสร็จสมบูรณ์จะสูงกว่า 15%
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การปรับเทียบเข็มทิศ

	การปรับเทียบเข็มทิศเป็นส่ิงสําคัญ ผลการปรับเทียบจะส่งผลต่อความปลอดภัยในการบิน โดรนอาจทํางาน ผิ
ดปกติหากไม่ได้ปรับเทียบเข็มทิศ

	ห้ามปรับเทียบเข็มทิศในท่ีท่ีมีโอกาสเกิดการรบกวนของแม่เหล็กอย่างรุนแรง ซ่ึงรวมถึงพ้ืนท่ีท่ีมีเสาหรือผนัง 
อเนกประสงค์ท่ีมีการเสริมเหล็ก

	ระหว่างการปรับเทียบ ห้ามพกพาวัสดุท่ีมีอำ�นาจแม่เหล็กติดตัวไปด้วย เช่น กุญแจหรือโทรศัพท์มือถือ
	หลังจากปรับเทียบสําเร็จ เข็มทิศอาจผิดปกติเม่ือคุณวางโดรนบนพ้ืน อาจเป็นเพราะการรบกวนของแม่เหล็ก 
ใต้พ้ืนดิน ย้ายโดรนไปท่ีอ่ืนแล้วลองอีกคร้ัง

เม่ือแอปแจ้งเตือนให้ทำ�การปรับเทียบเข็มทิศ ให้คุณปรับเทียบเข็มทิศ ขอแนะนำ�ให้ปรับเทียบเข็มทิศขณะท่ีถังว่างเปล่า
1.	 แตะ  จากน้ัน  เล่ือนสไลเดอร์ไปท่ีด้านล่าง และเลือกการต้ังค่าข้ันสูง จากน้ันเลือก IMU และการปรับเทียบเข็มทิศ  

แตะ Calibration ในส่วนการปรับเทียบเข็มทิศ
2.	 ถือโดรนในแนวนอนแล้วหมุน 360° รอบแกนแนวต้ังโดยให้โดรนอยู่เหนือพ้ืนดินประมาณ 1.2 ม. การปรับเทียบจะเสร็จ 

ส้ินเม่ือแอปแสดงว่าการปรับเทียบสำ�เร็จแล้ว
3.	 หากแอปแสดงโดรนเอียง แสดงว่าการปรับเทียบแนวนอนล้มเหลว ผู้ใช้ควรเอียงโดรนและหมุนในแนวนอน การปรับ เที

ยบจะเสร็จส้ินเม่ือแอปแสดงว่าการปรับเทียบสำ�เร็จแล้ว เพ่ือลดจำ�นวนการหมุนท่ีต้องการ โดรนควรเอียงอย่างน้อย  
45°

การบินขึ้น/การลงจอด
ใช้คำ�ส่ังจากก้านควบคุมแบบผสมผสาน (CSC) เพ่ือเร่ิมการทำ�งานของมอเตอร์ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณดำ�เนินการ CSC  
ในการเคล่ือนไหวต่อเน่ืองเพียงคร้ังเดียว มอเตอร์เร่ิมเร่งความเร็วท่ีรอบเดินเบา ปล่อยก้านควบคุมท้ังสองพร้อมกัน บิน 
ข้ึนทันทีท่ีมอเตอร์หมุน มิฉะน้ัน โดรนอาจสูญเสียการทรงตัว หมุนรอบ หรือแม้แต่บินข้ึนเองและเส่ียงต่อการเกิดความเสีย 
หายหรือการบาดเจ็บ
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การบินข้ึน
ใช้ Combination Stick Command (CSC) แล้วดันคันบังคับ Throttle ข้ึนเพ่ือบินข้ึน

หรือ

ก้านคันเร่ง 
(จอยสติ๊กด้านซ้ายในโหมด 2)

การลงจอด
ในการลงจอด ให้ดึงคันบังคับ Throttle ลงเพ่ือลดระดับจนกระท่ังโดรนแตะพ้ืน การดับเคร่ืองมอเตอร์ทำ�ได้สองวิธี
วิธีท่ี 1: เม่ือโดรนลงจอดแล้ว กดก้านควบคุมลงและค้างไว้ มอเตอร์จะหยุดหลังจากน้ันสามวินาที

ก้านคันเร่ง 
(จอยสติ๊กด้านซ้ายในโหมด 2)

วิธีท่ี 2: เม่ือโดรนลงจอดแล้ว ให้กดก้านคันเร่งลง และดำ�เนินการ CSC แบบเดียวกับท่ีใช้ในการสตาร์ทมอเตอร์ ปล่อยจอย 
สติกท้ังสองอัน ทันทีท่ีมอเตอร์ดับ

หรือ

	 ใบพัดท่ีหมุนอาจเป็นอันตรายได้ อย่าเข้าใกล้ใบพัดและมอเตอร์ท่ีกำ�ลังหมุน ห้ามสตาร์ทเคร่ืองในพ้ืนท่ีจำ�กัด  
หรือในท่ีท่ีมีคนอยู่ใกล้ ๆ

	รักษาการควบคุมรีโมทคอนโทรลตลอดเวลาท่ีมอเตอร์ทำ�งาน
	ห้ามปิดมอเตอร์ระหว่างการบิน เว้นแต่เม่ือเกิดสถานการณ์ฉุกเฉินและการทำ�เช่นน้ันจะช่วยลดความเส่ียงต่อ 
ความเสียหายหรือการบาดเจ็บ

	แนะนำ�ให้ใช้วิธีท่ี 1 เพ่ือทำ�การหยุดมอเตอร์ หากไม่ได้ลงจอดอย่างสมบูรณ์ การใช้วิธีท่ี 2 เพ่ือปิดมอเตอร์ อาจ 
ทำ�ให้โดรนพลิกคว่ำ�ได้ ใช้วิธีท่ี 2 ด้วยความระมัดระวัง

	หลังจากลงจอดแล้ว ให้ปิดโดรนก่อนปิดรีโมทคอนโทรล
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รีโมทคอนโทรล 
(โหมด 2) โดรน (  ระบุทิศทางด้านหน้า) หมายเหตุ

ก้้านควบคุุมซ้้าย

ก้านคันเร่ง: ผลักก้านควบคุมซ้ายในแนวตั้งเพื่อ 
ควบคุมระดับความสูงของโดรน
ผลักก้านควบคุมข้ึนเพ่ือเพ่ิมระดับความสูง ผลักก้าน 
ควบคุมลงเพ่ือลดระดับ ใช้ก้านควบคุมด้านซ้ายเพ่ือ 
ลงจอด เม่ือมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบเดินเบา  
ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิง 
ผลักก้านควบคุมถูกออกไปจากศูนย์กลางมากเท่าไร  
โดรนก็จะเปล่ียนระดับความสูงได้เร็วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้้านควบคุุมซ้้าย

ก้านหางเสือ: ผลักก้านควบคุมซ้ายในแนวนอนเพื่อ 
ควบคุมทิศทางของโดรน
ดันไปทางซ้ายเพื่อหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกาและ 
ไปทางขวาเพื่อหมุนโดรนตามเข็มนาฬิกา ถ้าก้าน 
ควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ย่ิงผลัก ก้
านควบคุมออกห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรนก็จะ 
ย่ิงหมุนเร็วข้ึนเท่าน้ัน 

ก้้านควบคุุมขวา ก้านบังคับก้มเงย: ผลักก้านควบคุมขวาในแนวตั้ง 
เพ่ือควบคุมการก้มเงยของโดรน
ผลักก้านควบคุมข้ึนเพ่ือบินไปข้างหน้า หรือผลักลง 
เพ่ือบินถอยหลัง ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรน 
จะบินอยู่กับท่ี ผลักก้านควบคุมให้ไกลข้ึนเพ่ือให้ได้ มุม
ก้มเงยท่ีมากข้ึนและบินได้เร็วย่ิงข้ึน

ก้้านควบคุุมขวา
ก้านบังคับการเอียง: ผลักก้านควบคุมด้านขวาใน แน
วนอนเพ่ือควบคุมการเอียงของโดรน
ผลักก้านควบคุมไปทางซ้ายเพื่อบินไปทางซ้าย และ 
ผลักไปทางขวาเพ่ือบินไปทางขวา ถ้าก้านควบคุมอยู่ 
ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับท่ี ผลักก้านควบคุมให้ ไก
ลข้ึนเพ่ือให้โดรนเอียงมากข้ึนและบินได้เร็วย่ิงข้ึน 

การบินแบบนันทนาการ/กลวิธี
การควบคุมโดรน
ส่วนน้ีอธิบายวิธีการควบคุมทิศทางของโดรนผ่านรีโมทคอนโทรล สามารถต้ังค่าการควบคุมเป็นโหมด 1 โหมด 2 หรือโหมด  
3 ตัวอย่างเช่น คำ�อธิบายต่อไปน้ีใช้โหมด 2:
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โหมดการบิน
โดรนจะบินในโหมด N (ปกติ) ตามค่าเริ่มต้น ผู้ใช้สามารถสลับไปมาระหว่างโหมดการบินโดยสลับสวิตช์โหมดโดรนบน 
รีโมทคอนโทรลเม่ือเปิดใช้งานโหมด A ในแอป

โหมด N/โหมด F (ปกติ): โดรนใช้ GNSS หรือโมดูล RTK ในการระบุตำ�แหน่ง เม่ือสัญญาณ GNSS แรง โดรนจะใช้  
GNSS ในการระบุตำ�แหน่ง เม่ือโมดูล RTK เปิดใช้งานและการส่งข้อมูลท่ีแตกต่างกันมีความแรง จะทำ�การระบุตำ�แหน่งใน 
ระดับเซนติเมตร และจะเปล่ียนกลับเป็นโหมด A เม่ือสัญญาณ GNSS อ่อนหรือเม่ือเข็มทิศมีสัญญาณรบกวน

โหมด S (ตรงกับโหมด A หรือ Attitude): GNSS ไม่ได้ใช้ในการระบุตำ�แหน่งและโดรนสามารถรักษาระดับความสูงได้โดยใช้ 
บารอมิเตอร์เท่าน้ัน ความเร็วการบินในโหมด A ข้ึนอยู่กับสภาพแวดล้อม เช่น ความเร็วลม

คำ�เตือนโหมดการรักษาระดับความสูง
ในโหมด A โดรนไม่สามารถจัดตําแหน่งตัวเองได้และได้รับผลกระทบจากสภาพแวดล้อมได้ง่าย ซ่ึงอาจส่งผลให้มีการเล่ือน 
ในแนวนอน ใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือจัดตําแหน่งโดรน
การบินโดรนในโหมด A อาจเป็นเร่ืองยาก หลีกเล่ียงการบินในพ้ืนท่ีจํากัดหรือในพ้ืนท่ีท่ีมีสัญญาณ GNSS อ่อน มิฉะน้ันโด 
รนจะเข้าสู่โหมด A ซ่ึงนําไปสู่ความเส่ียงต่อการบินท่ีอาจเกิดข้ึน ลงจอดโดรนในท่ีปลอดภัยโดยเร็วท่ีสุด

โหมดการทํางานการทําแผนท่ี
หลังจากเพ่ิมจุดเขตแดนของพ้ืนท่ีงานแล้ว แอปจะสร้างเส้นทางงานโดยอัตโนมัติ โดรนจะดําเนินการทำ�แผนท่ีไปตามเส้น 
ทางและถ่ายภาพสําหรับพ้ืนท่ีงานของการทำ�แผนท่ี แอปจะสร้างแผนท่ี HD ใหม่โดยใช้ภาพถ่ายหลังจากการบินเพ่ือให้ผู้ใช้ 
สามารถวางแผนแปลงบนแผนท่ี HD ได้

ขั้นตอนการปฏิบัติงาน
1.	 ไปท่ี Operation View (มุมมองการทํางาน) ในแอป แตะปุ่มสลับโหมดท่ีด้านบนซ้าย แล้วเลือก Route Mapping (การ 

ทําแผนท่ีเส้นทาง) บนแผงการทําแผนท่ี
2.	 แตะ  ท่ีด้านขวาล่างของหน้าจอ เลือก Area Route (เส้นทางของพ้ืนท่ี) หรือ Boundary Route (เส้นทางของ 

เขตแดน) ใน Area Route การทําแผนท่ีและการสร้างแบบจำ�ลองจะเกิดข้ึนในพ้ืนท่ีงานท้ังหมดเพ่ือช่วยผู้ใช้ในการ 
ตรวจสอบสถานะปัจจุบันของพ้ืนท่ี ใน Boundary Route การทําแผนท่ีและการสร้างแบบจำ�ลองจะเกิดข้ึนกับเขตแดน 
ของพ้ืนท่ีงานเท่าน้ัน ซ่ึงใช้เวลาน้อยกว่า

3.	 แตะ  ตรงกลางของหน้าจอด้านขวาเพ่ือเลือกโหมดสําหรับการเพ่ิมจุด Crosshair (เป้าเล็ง) จะถูกต้ังค่าไว้โดยค่า 
เร่ิมต้น

4.	 ลากแผนท่ีและแตะ Add เพ่ือเพ่ิมจุดท่ีเป้าเล็ง

หากเลืือก Add Point with RC (เพิ่่�มจุุดด้้วย RC) หรืือ Add Point with Aircraft (เพิ่่�มจุุดด้้วยโดรน) ให้้เดิินโดย
ถืือรีีโมทคอนโทรลไปยัังตํําแหน่่งที่่�ต้้องการหรืือบิินโดรนไปยัังตํําแหน่่งที่่�ต้้องการแล้้วแตะ Add (เพิ่่�ม)

5.	 แก้ไขจุดเขตแดน: แตะจุดเขตแดนท่ีเพ่ิมเข้ามาเพ่ือเลือกจุดน้ัน แล้วลากเพ่ือย้ายจุด แตะสองคร้ังเพ่ือลบ
6.	 ปรับทิศทางของเส้นทาง:

ก.	 ลากไอคอน  ใกล้กับเส้นทางเพ่ือปรับทิศทางการบินของเส้นทางท่ีวางแผนไว้ แตะไอคอนเพ่ือแสดงเมนู Fine  
Tuning (ปรับละเอียด) และทำ�การปรับ

ข.	 แตะเขตแดนใดเขตแดนหน่ึงเพ่ือเลือก แล้วแตะสองคร้ังเพ่ือจัดแนวทิศทางของเส้นทางให้ตรงกับเขตแดนท่ีเลือก
7.	 แตะ  เพ่ือบันทึก
8.	 แตะ  และเล่ือนแถบเล่ือนเพ่ือปล่อยโดรน โดรนจะบินโดยอัตโนมัติไปตามตามเส้นทางเพ่ือปฏิบัติงานทำ�แผนท่ี ตรวจ 

สอบความคืบหน้าท่ีด้านบนขวาของหน้าจอในแอป
9.	 โดรนจะเสร็จส้ินการบินและลงจอด รอให้การสร้างแบบจำ�ลองเสร็จสมบูรณ์ แผนท่ีท่ีสร้างข้ึนใหม่จะแสดงบนแผน 

ท่ีฉบับเดิม
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	 หากการปฏิบัติงานทำ�แผนท่ีหยุดหรือหยุดช่ัวคราวในระหว่างการบินและมีการเพ่ิมแปลงสำ�หรับการทำ�แผนท่ี 
แปลงใหม่ ผู้ใช้จะสามารถดูการปฏิบัติงานท่ีหยุดหรือหยุดช่ัวคราวในรายการการปฏิบัติงานได้เท่าน้ัน จะไม่ สาม
ารถกลับมาเร่ิมปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิมได้

	 หากผู้ใช้ออกจากการปฏบัติงานทำ�แผนท่ีในระหว่างการสร้างแบบจำ�ลอง ให้เลือกการปฏิบัติงานในรายการ 
การปฏิบัติงาน และแตะ  เพ่ือเร่ิมการสร้างแบบจำ�ลองอีกคร้ัง

การประยุกต์ใช้ผลของการสร้างแบบจำ�ลอง
การวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร
หลังจากการสร้างแบบจำ�ลอง ให้แตะ Plan Field เพ่ือวางแผนแปลงบนแผนท่ี HD ข้ันตอนจะเหมือนกับการวางแผนแปลง 
ในโหมดการทำ�งาน Route ผู้ใช้ยังสามารถแตะ  เพ่ือยกเลิกการเลือกปัจจุบันและเร่ิมการทําแผนท่ีใหม่ได้

การระบุแปลง
1.	 หลังจากการสร้างแบบจำ�ลองเสร็จสมบูรณ์แล้ว ให้แตะ Identify Field (ระบุแปลง) แอปจะระบุและทําเคร่ืองหมาย 

เขตแดนของแปลงและส่ิงกีดขวาง
2.	 เม่ือจําเป็นต้องปรับเขตแดนของแปลง ให้แตะเพ่ือเลือกแปลงแล้วแตะ Boundary Tuning (การปรับเขตแดน) เพ่ือ 

แก้ไขจุดเขตแดน เช่น การปรับตําแหน่งจุดและการเพ่ิมจุด การดําเนินการจะเหมือนกับการแก้ไขแปลงในโหมดการ 
ทำ�งาน Route แตะ Confirm (ยืนยัน) หลังจากแก้ไข

3.	 ปรับเขตแดนสําหรับแปลงอ่ืน ๆ หากจําเป็น
4.	 หากผลของการระบุตรงกับสถานการณ์การปฏิบัติงานท่ีเก่ียวข้อง ให้เลือกแปลงหน่ึงแปลงหรือหลายแปลง และแตะ  

Save เพ่ือบันทึกแปลงลงในรายการแปลงในการทำ�งาน (Route) ผู้ใช้สามารถใช้แปลงในโหมดการทำ�งาน Route ได้ 
อย่างง่ายดาย

โหมดการทํางาน Spraying (การพ่น)
โหมดการทํางาน Spraying ประกอบด้วยโหมดการทำ�งาน Route, A-B Route, Manual, Manual Plus และ Fruit Tree  
ใช้ปุ่มสลับโหมดในแอปเพ่ือสลับระหว่างโหมด เลือกโหมดท่ีต้องการสำ�หรับการพ่นตามสถานการณ์การใช้งาน

โหมดการใช้เส้นทาง
ในโหมดการทํางาน Route หลังจากการวางแผนแปลง การเพ่ิมส่ิงกีดขวาง และการต้ังค่าพารามิเตอร์ แอปจะสร้างเส้น 
ทางงานอย่างชาญฉลาดตามข้อมูลท่ีผู้ใช้ป้อน ใช้โหมดการทำ�งานและเร่ิมการปฏิบัติงาน โดยโดรนจะบินไปตามเส้นทาง 
ของงานโดยอัตโนมัติ เม่ือเพ่ิมแผนท่ีท่ีกำ�หนดล่วงหน้าหลังจากการใช้โหมดการทำ�งานแล้ว โดรนจะทำ�การให้ปุ๋ยในอัตรา ท่ี
แตกต่างกันตามข้อมูลท่ีใส่ไว้ในแผนท่ี โดรนรองรับการกําหนดเส้นทางการเช่ือมต่อและการกลับมาทำ�งานต่อ ตลอด จน
ฟังก์ชันการรักษาเสถียรภาพระดับความสูงและฟังก์ชันการหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่
อง ทางไกลและเรดาร์แอเรย์แอ็กทีฟเฟส ใช้แอปเพ่ือปรับปริมาณการฉีดพ่นและความเร็วในการบิน แนะนำ�ให้ใช้โหมดการ 
ทำ�งาน Route สำ�หรับพ้ืนท่ีการฉีดพ่นขนาดใหญ่

การวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร
1.	 ไปที่ Operation View (มุมมองการทํางาน) ในแอป แตะปุ่มสลับโหมดที่ด้านซ้ายบน และเลือก Route (เส้นทาง) 

บนแผง  Agriculture 
2.	 แตะ  ท่ีด้านล่างขวา แล้วแตะ  ตรงกลางของหน้าจอด้านขวาเพ่ือเลือกโหมดสำ�หรับการเพ่ิมจุดและประเภทของจุด 

คําอธิบายต่อ ไปน้ีใช้ Crosshair (เป้าเล็ง) เป็นตัวอย่าง
3.	 เพิ่มจุดเขตแดน: เลือก Boundary Point (จุดเขตแดน) เป็นประเภทของจุด ลากแผนที่ แล้วแตะ Add (เพิ่ม) 

เพ่ือเพ่ิมจุดท่ีเป้าเล็ง



© 2023 DJI สงวนลิขสิทธิ ์  45

AGRAS T40/T20 P  คู่่�มืือการควบคุุมอากาศยานไร้้คนขัับ

	 ต้องใช้แผนท่ีท่ีแม่นยำ�ย่ิงข้ึนในการเพ่ิมจุดโดยใช้เป้าเล็ง ควรใช้แผนท่ี HD ท่ีสร้างข้ึนใหม่ในโหมดการทำ�งา 
นการทําแผนท่ี หรือเลือกแหล่งท่ีมาของแผนท่ีในแบบ HD Second-layer Map ใน  ภายใต้  เพ่ือปรับปรุง 
ความถูกต้องของจุดท่ีเพ่ิมเข้ามา

	 หากเลือก Add Point with RC (เพ่ิมจุดด้วย RC) ให้เดินพร้อมกับถือรีโมทคอนโทรลไปยังตําแหน่งท่ีต้องการ  
แล้วแตะ Add (เพ่ิม) หากติดต้ังดองเกิล RTK เข้ากับรีโมทคอนโทรลเพ่ือเพ่ิมจุด ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เปิด 
ใช้งานการระบุตําแหน่ง RTK แล้ว ไปท่ี  แตะ RTK เพ่ือเลือกแหล่งของสัญญาณ RTK และกำ�หนดค่าให้ 
เสร็จส้ิน รอจนกระท่ังแถบสถานะระบบท่ีมุมบนซ้ายของหน้าจอเปล่ียนเป็นสีเขียว ซ่ึงบ่งบอกว่ามีการใช้การระบุ 
ตำ�แหน่ง RTK

	 หากเลือก Add Point with Aircraft (เพ่ิมจุดด้วยโดรน) ให้บินโดรนไปยังตําแหน่งท่ีต้องการ แล้วแตะ Add  
(เพ่ิม)

4.	 ทำ�เคร่ืองหมายส่ิงกีดขวางใด ๆ:
	 ใช้หน่ึงในสองวิธีด้านล่างในการทำ�เคร่ืองหมายส่ิงกีดขวางด้านในหรือด้านนอกแปลงเป้าหมาย ส่ิงกีดขวางท่ีทำ� เคร่ือง

หมายไว้นอกพ้ืนท่ีปฏิบัติงานในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตรจะถูกหลีกเล่ียงในขณะท่ีวางแผนเส้น ทางการเ
ช่ือมต่อสำ�หรับการกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ โปรดดูท่ีการกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ สำ�หรับข้อมูลเพ่ิม เติม
1 	 เลือก Obstacle (ส่ิงกีดขวาง) เป็นประเภทของจุด ลากแผนท่ี และแตะ Add (เพ่ิม) เพ่ือเพ่ิมจุดท่ีเป้าเล็ง
2 	 เลือก Round (ทรงกลม) เป็นประเภทของจุด วงกลมสีแดงจะปรากฏบนแผนท่ี แตะตรงกลางวงกลมเพ่ือเลือกส่ิง 

กีดขวางแล้วลากเพ่ือปรับตำ�แหน่ง เลือกจุดสีแดงบนเส้นรอบวงของส่ิงกีดขวางแล้วลากเพ่ือปรับรัศมี
5.	 แตะ  ต้ังช่ือแปลง เลือกพืชผล และบันทึก แปลงท่ีเพ่ิมใหม่จะแสดงในรายการแปลง

การแก้ไขแปลงเกษตร
เลือกแปลงในรายการแปลงและแตะ  เพ่ือเข้าสู่โหมด Edit (แก้ไข)
1.	 แก้ไขจุดเขตแดน
	 ย้าย: แตะและลากเพ่ือย้ายจุด
	 ลบ: แตะสองคร้ังเพ่ือลบจุด
2.	 แก้ไขส่ิงกีดขวาง
	 แตะท่ีส่ิงกีดขวางเพ่ือเลือกและแก้ไข
	 สำ�หรับสิ่งกีดขวางแบบหลายเหลี่ยม ให้ทำ�ตามคำ�แนะนำ�ในการแก้ไขจุดเขตแดนเพื่อแก้ไขจุดที่เพิ่มเข้ามารอบสิ่ง 

กีดขวาง สำ�หรับส่ิงกีดขวางท่ีเป็นวงกลม ให้แตะตรงกลางวงกลมเพ่ือเลือกส่ิงกีดขวางแล้วลากเพ่ือปรับตำ�แหน่ง  เลื
อกจุดสีแดงบนเส้นรอบวงของส่ิงกีดขวางแล้วลากเพ่ือปรับรัศมี

3.	 ผู้ใช้สามารถเพ่ิมจุดเขตแดนหรือส่ิงกีดขวางเพ่ิมเติม ข้ันตอนจะเหมือนกับการวางแผนแปลง
4.	 แตะ  เพ่ือบันทึก

ดำ�เนินการปฏิบัติงาน
1.	 วางโดรนบนพ้ืนราบท่ีเปิดโล่ง โดยให้ด้านหลังของโดรนหันเข้าหาคุณ กดปุ่มพาวเวอร์ท่ีรีโมตคอนโทรล และท่ีตัวโดรน
2.	 แตะ Start (เร่ิม) ในหน้าจอหลักของแอปเพ่ือเข้าสู่ Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะปุ่มสลับโหมดท่ีด้านซ้าย 

บน และเลือก Route (เส้นทาง) ในแผง Agriculture
3.	 แตะ  ทางด้านซ้ายและเลือกแปลงจากรายการแปลง
4.	 แตะ  เพ่ือแก้ไขแปลงอีกคร้ัง
5.	 แตะ  เพ่ือใช้แปลงน้ัน
6.	 การต้ังค่าการทํางาน
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	 ต้ังค่าพารามิเตอร์ในแท็บ Task ในเมนูทางด้านซ้ายของหน้าจอ ผู้ใช้สามารถเลือกเทมเพลตการพ่นหรือต้ังค่าปริมาณ 
การพ่น ความเร็วการบิน ระยะห่างของเส้น (ระยะห่างระหว่างเส้นท่ีอยู่ติดกันสองเส้น) และความสูงเหนือพืชพันธ์ุให้ 
สอดคล้องกัน

	 หากเปิดใช้งาน Auto Route Spacing Adjustment (การปรับระยะห่างระหว่างเส้นทางอัตโนมัติ) ใน Advanced  
Settings (การต้ังค่าข้ันสูง) ภายใต้ Aircraft Settings (การต้ังค่าโดรน) การปรับแบบละเอียดจะถูกใช้โดยอัตโนมัติ 
หลังจากท่ีผู้ใช้ปรับค่าของระยะห่างระหว่างเส้น การดำ�เนินการน้ีจะปรับเส้นทางให้สอดคล้องกับพ้ืนท่ีงานมากข้ึน ค่า ระ
ยะห่างท่ีแสดงอาจแตกต่างกันเล็กน้อยจากการป้อนข้อมูลของผู้ใช้

7.	 การต้ังค่าเส้นทาง
	 แอปจะสร้างเส้นทางงานโดยอัตโนมัติหลังจากนำ�แปลงไปใช้ จุดสีเขียวบนเส้นทางจะแสดงจุดเร่ิมต้น ในขณะท่ีจุดสี 

เหลืองจะแสดงจุดส้ินสุด การต้ังค่าเส้นทางมีดังน้ี
	 ทิศทางของเส้นทาง:

ก.	 ลากไอคอน  ใกล้กับเส้นทางเพ่ือปรับทิศทางการบินของเส้นทางท่ีวางแผนไว้ แตะไอคอนเพ่ือแสดงเมนู Fine  
Tuning (ปรับละเอียด) และทำ�การปรับ

ข.	 แตะเขตแดนใดเขตแดนหน่ึงเพ่ือเลือก แล้วแตะสองคร้ังเพ่ือจัดแนวทิศทางของเส้นทางให้ตรงกับเขตแดนท่ีเลือก
	 จุดเร่ิมต้น: แตะ Start Point (จุดเร่ิมต้น) ทางด้านขวา เลือกจุดเขตแดน และยืนยัน จุดเร่ิมต้นของเส้นทางจะ เปล่ีย

นเป็นตําแหน่งใกล้กับจุดเขตแดนท่ีเลือก
	 จุดเช่ือมต่อ: ลากแผนท่ีและแตะ Connection Point (จุดเช่ือมต่อ) ทางด้านขวาเพ่ือเพ่ิมจุดเช่ือมต่อท่ีเป้าเล็ง ผู้ใช้ 

สามารถใช้จุดเช่ือมต่อและ Connection Routing (การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ) เพ่ือเปล่ียนเส้นทางการเช่ือม 
ต่อเพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางท่ีไม่ได้ทำ�เคร่ืองหมายไว้ในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร โปรดดูคำ�อธิบาย 
ด้านล่างสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับการกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ

	 แตะ Rectify Offset: แตะ Rectify Offset (แก้ไขออฟเซต) และปรับตําแหน่งเส้นทางโดยใช้ปุ่ม Fine Tuning (ปรับ 
ละเอียด)

8.	 เพ่ิมแผนท่ีท่ีกำ�หนดล่วงหน้า
	 แตะ  ในหน้าจอและเลือกแผนท่ีท่ีกำ�หนดล่วงหน้าจากรายการเพ่ือดูตัวอย่าง แต่ละพ้ืนท่ีของแปลงเกษตรบนแผนท่ีจะ 

แสดงเป็นสีท่ีสอดคล้องกับปริมาณของวัสดุท่ีจะพ่นหรือหว่าน แตะ OK (ตกลง) เพ่ือใช้แผนท่ีท่ีกำ�หนดล่วงหน้าท่ีเลือก 
ไว้กับแปลงน้ัน ๆ

9.	 แตะ  ตรวจสอบสถานะของโดรนและการต้ังค่างาน ต้ังค่าเส้นทางการเช่ือมต่อ/ความสูง RTH ท่ีเหมาะสม และเล่ือน 
แถบเล่ือนเพ่ือปล่อยโดรนข้ึนบิน โดรนจะดําเนินการโดยอัตโนมัติ

	 การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ ตลอดจนความสูงและความเร็วของ RTH สามารถปรับได้ภายใต้ Pre-Task  
Auto Check (การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) และการต้ังค่าโดรน หากมีการปรับในตำ�แหน่งหน่ึง จะได้รับ 
การอัปเดตโดยอัตโนมัติในอีกตำ�แหน่งหน่ึงด้วย

	 ผู้ใช้สามารถเปิดหรือปิดใช้งานระดับความสูงของเส้นทางการเช่ือมต่อได้ใน Pre-Task Auto Check (การ 
ตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) หรือการต้ังค่าโดรน เม่ือเปิดใช้งาน โดรนจะบินไปยังจุดอ้างอิง (Waypoint) แรก 
ท่ีระดับความสูงของเส้นทางการเช่ือมต่อท่ีกําหนดไว้ล่วงหน้า และกลับไปยังเส้นทางบินด้วยระดับความสูงน้ี 
หลังจากหยุดการทํางานช่ัวคราวและกลับมาทำ�ต่อ เม่ือปิดใช้งาน โดรนจะไปถึงจุดอ้างอิงแรกด้วยระดับความ 
สูงเหนือพืชพันธ์ุท่ีกําหนดไว้ล่วงหน้า
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	 ให้บินข้ึนเฉพาะในพ้ืนท่ีเปิดโล่งและต้ังค่าความสูงในการบินข้ึนอัตโนมัติท่ีเหมาะสมตามสภาพแวดล้อมในการ 
ทำ�งาน

	 การทำ�งานจะถูกยกเลิกโดยอัตโนมัติหากมอเตอร์สตาร์ทก่อนเร่ิมการทำ�งาน คุณจะต้องยกเลิกการปฏิบัติงาน 
ในรายการงาน

	 หลังจากเร่ิมต้นแล้ว โดรนจะบินไปยังจุดเร่ิมต้นของเส้นทางและล็อกทิศทางไปยังจุดเล้ียวแรกตลอดระยะเวลา 
ของเส้นทางการบิน ในระหว่างการปฏิบัติงาน ผู้ใช้จะไม่สามารถควบคุมโดรนท่ีมุ่งหน้าตามทิศทางผ่านทางก้าน 
ควบคุมได้

	 โดรนจะไม่ทำ�การฉีดพ่นขณะบินตามระยะห่างระหว่างเส้นทาง แต่จะทำ�การฉีดพ่นโดยอัตโนมัติขณะบินไปตาม 
เส้นทางท่ีเหลือ ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการฉีดพ่น ความเร็วในการบิน และความสูงเหนือพืชได้ในแอป

	 การทํางานสามารถหยุดช่ัวคราวได้โดยการขยับก้านควบคุมเล็กน้อย โดรนจะบินอยู่กับท่ีและบันทึกจุดหยุดพัก  
จากน้ันคุณจะสามารถควบคุมโดรนได้แบบแมนนวล หากต้องการทำ�งานต่อ ให้เลือกจากแท็ก Executing อีก 
คร้ังในรายการแปลง จากน้ันโดรนจะบินกลับไปท่ีจุดหยุดพักโดยอัตโนมัติและทำ�งานต่อ ให้ความสนใจกับความ 
ปลอดภัยของโดรนเม่ือกลับไปท่ีจุดพัก

	 ผู้ใช้สามารถต้ังค่าการดําเนินการท่ีโดรนจะดําเนินการหลังจากปฏิบัติการเสร็จสมบูรณ์ในแอป

การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ

การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ: หมายถึงข้ันตอนท่ีโดรนบินจากตำ�แหน่งปัจจุบันไปยังเส้นทางการทำ�งาน ใช้ได้ 
เฉพาะในโหมดการทำ�งาน Route และ Fruit Tree

Connection Routing แสดงตำ�แหน่งโดรนจากปัจจุบันไปยังเส้นทางการทำ�งาน และหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางใด ๆ ท่ีทำ� เค
ร่ืองหมายไว้นอกพ้ืนท่ีปฏิบัติงานโดยอัตโนมัติในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร ผู้ใช้สามารถเพ่ิมจุดเช่ือมต่อ ซ่ึ
งโดรนต้องบินผ่านในเส้นทางเช่ือมต่อเพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางท่ีไม่ได้ทำ�เคร่ืองหมายไว้ในระหว่างการวางแผนสำ�หรับ 
แปลงเกษตร
1.	 ควรทำ�เครื่องหมายสิ่งกีดขวางทั้งหมดภายในหรือภายนอกพื้นที่ปฏิบัติงานในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลง 

เกษตร หลังจากเข้าสู่การทำ�งานหรือกลับมาทำ�งานต่อ เส้นทางการเช่ือมต่อท่ีคำ�นวณโดย Connection Routing จะ 
แสดงในแผนท่ีโดยอัตโนมัติ

2.	 ให้ลากแผนท่ีเพ่ือจัดแนวเคร่ืองหมายเป้าเล็งให้อยู่ในตำ�แหน่งท่ีต้องการแล้วแตะ Connection Point เพ่ือเพ่ิมจุดเช่ือม 
ต่อในตำ�แหน่งเป้าเล็ง

3.	 โดรนจะปฏิบัติงานโดยบินไปตามเส้นทางเช่ือมต่อ รวมถึงผ่านจุดเช่ือมต่อใด ๆ ท่ีมีการทำ�เคร่ืองหมายไว้ตลอดเส้นทาง 

โหมดการทำ�งาน A-B Route
ในโหมดการทำ�งาน A-B Route โดรนจะเดินทางตามเส้นทางท่ีวางแผนไว้ล่วงหน้า สามารถใช้ฟังก์ชันการกลับมาทำ�งาน 
ต่อและการปกป้องข้อมูล รวมถึงฟังก์ชันการควบคุมระดับความสูงและการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางของระบบการมองเห็น ผ่
านกล้องส่องทางไกลและเรดาร์แอเรย์แอ็กทีฟเฟส ใช้แอปเพ่ือปรับความเร็วในการบินและปริมาณการฉีดพ่น แนะนำ�ให้ใช้ 
โหมดการทำ�งาน A-B Route สำ�หรับพ้ืนท่ีการฉีดพ่นขนาดใหญ่ สามเหล่ียม หรือส่ีเหล่ียม

เส้นทางการปฏิบัติงาน
โดรนจะเดินทางตามเส้นทางซิกแซ็กส่ีเหล่ียมจัตุรัสท่ีวางแผนไว้หลังจากบันทึกจุดเล้ียว A และ B ภายใต้สภาพการทำ�งาน 
ท่ีเหมาะสม ฟังก์ชันการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางและการหลบหลีกส่ิงกีดขวางจะสามารถใช้ได้ และโดรนจะรักษาระยะห่างจาก 
พืชพันธ์ุเท่าเดิม สามารถปรับความยาวของเส้นประท่ีเรียกว่าระยะห่างระหว่างเส้นทางได้ในแอป หากผู้ใช้ปรับทิศทางของ  
Point A และ B หลังจากบันทึกจุดแล้ว มุมเล้ียวของจุดหักเหของเส้นทางการทำ�งานจะเปล่ียนไปตามทิศทางท่ีกำ�หนดไ
ว้ ล่วงหน้าสำ�หรับ Point A และ B รูปร่างของเส้นทางการทำ�งานก็จะเปล่ียนไปเช่นกัน ตัวอย่างเช่น เป็น Route L’ และ  
Route R’ ดังรูปด้านล่าง
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 จุดเปลี่ยน

ข้ันตอนการปฏิบัติงาน

	 ให้โดรนอยู่ในระยะสายตา (VLOS) ตลอดเวลา
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสัญญาณ GNSS แรงมากพอ มิฉะน้ัน โหมดการทำ�งาน A-B Route อาจไม่น่าเช่ือถือ

ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ตรวจสอบสภาพแวดล้อมการทำ�งานก่อนทำ�การบิน

ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสัญญาณ GNSS น้ันแรงและหน้าจอแสดง Ready to GO (GNSS) หรือ Ready to GO (RTK)
1.	 เข้าสู่โหมดการทำ�งาน A-B Route
	 ไปท่ี Operation View ในแอป แตะปุ่มสลับโหมดท่ีมุมซ้ายบน แล้วเลือกโหมด A-B Route
2.	 ต้ังค่าพารามิเตอร์การทำ�งาน
	 ในการตั้งค่าพารามิเตอร์ทางด้านซ้ายของหน้าจอ ผู้ใช้สามารถเลือกเทมเพลตการพ่นหรือตั้งค่าปริมาณการพ่น  

ความเร็วการบิน ระยะห่างของแนวเส้น และความสูงเหนือพืชพันธ์ุให้สอดคล้องกัน
3.	 บันทึก Point A และ B ตามลำ�ดับ
	 บินโดรนไปยังจุดเร่ิมต้น ซ่ึงแสดงเป็น Point A หรือ B บินอยู่กับท่ี แล้วแตะ Point A หรือ B ในหน้าจอ หรือกดปุ่มท่ีปรับ 

แต่งได้ล่วงหน้าบนรีโมทคอนโทรล Point A หรือ B จะปรากฏบนแผนท่ีหลังจากบันทึกแล้ว หากจำ�เป็นต้องปรับทิศทาง 
สำ�หรับ Point A หรือ B ควรปรับทิศทางสำ�หรับ Point A หลังจากบันทึก Point A จากน้ันผู้ใช้สามารถบันทึก Point B  
และปรับทิศทางสำ�หรับ Point B ได้
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	 โดรนจะทำ�การพ่นโดยอัตโนมัติเม่ือบินจาก Point A ไปยัง Point B
	 ไม่สามารถบันทึก Point A และ B หากถังพ่นว่างเปล่าหรือความเร็วการบินของโดรนสูงกว่า 0.4 ม./วินาที
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้บันทึก Point A ก่อน Point B และระยะห่างระหว่าง Point A และ B มากกว่า 1 เมตร
	 ผู้ใช้ไม่สามารถปรับตําแหน่งของ Point A หรือ B หลังจากบันทึกแล้ว เริ่มการทํางาน Route A-B ใหม ่
หากจําเป็นต้องปรับ Point A หรือ B

	 เพ่ือประสิทธิภาพสูงสุด ควรรักษาทิศทางของ Point A ถึง B ขนานกับด้านหน่ึงของพ้ืนท่ีการฉีดพ่นท่ีเป็นรูป 
หลายเหล่ียม

4.	 ปรับมุมสําหรับ Point A และ B
	 หลังจากบันทึก Point A หรือ B แล้ว ให้แตะ Adjust A or B Heading ในหน้าจอ แล้วขยับก้านหางเสือบน 

รีโมทคอนโทรล ทิศทางของโดรนตรงกับทิศทางของ Point A หรือ B ท่ีแสดงด้วยเส้นประในหน้าจอ แตะ Adjust A  
or B Heading (ปรับทิศทางของ A หรือ B) อีกคร้ังเพ่ือต้ังค่าทิศทางในปัจจุบันของ Point A หรือ B การปรับมุมของ 
ทิศทางของ Point A หรือ B จะมีข้อจำ�กัด โปรดสังเกตการแจ้งเตือนใด ๆ ในแอปเม่ือใช้งาน

ไม่สามารถต้ังค่าทิศทางไปยัง Point A หรือ B หากความเร็วในการหมุนของทิศทางของโดรนสูงกว่า 15°/วินาที

5.	 เลือกเส้นทาง
	 หลังจากบันทึก Point A และ B แล้ว แอปจะสร้าง Route R หรือ Route R’ เป็นค่าเร่ิมต้น แตะ  เพ่ือสลับไปยัง 

Route  L หรือ Route L’
6.	 ดำ�เนินการปฏิบัติงาน
	 แตะ  และเล่ือนแถบเล่ือนเพ่ือเร่ิมการทํางาน

	 ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการพ่น ความเร็วการบิน และความสูงเหนือพืชพันธ์ุในระหว่างการทํางาน แม้ว่าจะไม่ 
สามารถปรับระยะห่างของแนวเส้นได้

	 ผู้ใช้ไม่สามารถควบคุมโดรนท่ีกำ�ลังบินมุ่งหน้าผ่านก้านควบคุมระหว่างการปฏิบัติงานได้
	 เม่ือใช้ก้านควบคุมเพ่ือควบคุมโดรนในโหมดการทำ�งาน A-B Route โดรนจะสลับไปท่ีโหมดการทำ�งาน Manual  
โดยอัตโนมัติ ปฏิบัติงานตามพฤติกรรมการบินให้เสร็จส้ิน จากน้ันจึงบินอยู่กับท่ี หากต้องการปฏิบัติงานต่อ  
ให้แตะ Resume ในหน้าจอ โดรนกลับมาบินตามเส้นทางปฏิบัติการ โปรดดูท่ีการกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุด 
เดิมสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติม

	 แม้ว่าทิศทางของโดรนจะปรับไม่ได้ แต่ให้ใช้ก้านควบคุมเพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง หากปิดฟังก์ชันการหลีก 
เล่ียงส่ิงกีดขวางของโมดูลเรดาร์ โปรดดูข้อมูลเพ่ิมเติมในการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล

	 ในระหว่างการปฏิบัติงาน โดรนจะไม่ฉีดพ่นของเหลวขณะบินไปตามเส้นทางขนานกับเส้นจาก A ถึง B แต่จะ 
ทำ�การฉีดพ่นของเหลวโดยอัตโนมัติขณะบินไปตามส่วนอ่ืน ๆ ของเส้นทาง

โหมดการทำ�งาน Manual
แตะปุ่มสลับโหมดทางด้านซ้ายบนในแอปและเลือก M เพ่ือเข้าสู่โหมดการทำ�งาน Manual ในโหมดน้ี คุณสามารถควบคุม 
การเคล่ือนท่ีท้ังหมดของโดรนได้ ฉีดของเหลวผ่านปุ่มฉีดพ่นของรีโมทคอนโทรล และปรับอัตราการฉีดพ่นผ่านแป้นหมุน  
โปรดดูท่ีการควบคุมระบบการฉีดพ่นสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติม โหมดการทำ�งาน Manual เหมาะสำ�หรับเม่ือพ้ืนท่ีปฏิบัติงานมี 
ขนาดเล็ก

โหมดการทำ�งาน Manual Plus
แตะปุ่มสลับโหมดทางด้านซ้ายบนและเลือก M+ เพ่ือเข้าสู่โหมดการทำ�งาน Manual Plus ในโหมดน้ี ทิศทางจะถูกล็อก 
และการเคล่ือนไหวอ่ืน ๆ ท้ังหมดสามารถควบคุมได้ในแบบแมนนวล ผู้ใช้สามารถปิดใช้งานการล็อกทิศทาง M+ ในการต้ัง 
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ค่าพารามิเตอร์ ใช้ปุ่มในแอปเพ่ือบังคับโดรนไปทางซ้ายหรือขวา ภายใต้สภาพการทำ�งานท่ีเหมาะสม โมดูลเรดาร์จะรักษา 
ระยะการฉีดพ่นระหว่างโดรนกับพืชพันธ์ุ หากเปิดใช้งานฟังก์ชันการรักษาเสถียรภาพในระดับความสูง การทำ�งานแบบ  
Manual Plus เหมาะสำ�หรับพ้ืนท่ีปฏิบัติงานท่ีมีรูปทรงไม่สม่ำ�เสมอ
1.	 ในการต้ังค่าพารามิเตอร์ทางด้านซ้าย ผู้ใช้สามารถเลือกเทมเพลตการพ่น ต้ังค่าปริมาณการพ่น ความเร็วการบิน ระยะ 

ห่างของแนวเส้น และความสูงเหนือพืชพันธ์ุ และล็อกทิศทาง
2.	 แตะ  และเล่ือนแถบเล่ือนเพ่ือปล่อยโดรน
3.	 แตะปุ่มท่ีเก่ียวข้องในแอป จากน้ันโดรนจะบินไปทางซ้ายหรือขวาท่ีระยะห่างท่ีต้ังไว้ล่วงหน้าสําหรับระยะห่างของแนวเส้น  

โดรนจะทำ�การฉีดพ่นโดยอัตโนมัติเม่ือเร่งไปข้างหน้า ถอยหลัง หรือในแนวทแยงมุม แต่จะไม่ฉีดพ่นเม่ือบินไปด้านข้าง

ในระหว่างการทํางาน ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการพ่น ความเร็วการบิน และความสูงเหนือพืชพันธุ์ได  ้
แต่ไม่ใช่ระยะห่างของแนวเส้น

โหมดการทํางาน Fruit Tree
ผู้ใช้สามารถรับข้อมูลเก่ียวกับการทำ�งานในโหมด Fruit Tree ได้โดยการดาวน์โหลดจาก DJI Agras Intelligent Cloud  
หรือนําเข้าจากการ์ด microSD และใช้การทำ�งานในโหมดการทำ�งาน Fruit Tree

ดาวน์โหลด/นําเข้าข้อมูลการทำ�งาน Fruit Tree
1.	 ดาวน์โหลดจาก DJI Agras Intelligent Cloud: ไปท่ีหน้าจอหลักในแอป DJI Agras และแตะ  เพ่ือเข้าสู่หน้าจอการ 

จัดการงาน แตะ  และเลือกการทำ�งาน Fruit Tree ท่ีต้องการในหน้าต่างป๊อปอัปและดาวน์โหลด
2.	 นำ�เข้าจากการ์ด microSD: ใส่การ์ด microSD ท่ีมีข้อมูลการวางแผนจาก DJI Terra ในช่องเสียบการ์ด microSD  

บนรีโมทคอนโทรล ถัดไป ไปท่ีหน้าจอหลักของ DJI Agras เลือกข้อมูลในหน้าต่างป๊อปอัปและนำ�เข้า ในการดูข้อมูล ไป 
ท่ีการจัดการงาน  ในหน้าจอหลัก

3.	 การทำ�งานท่ีดาวน์โหลดหรือนําเข้าจะแสดงในรายการการปฏิบัติงานในโหมดการทำ�งาน Fruit Tree

ดำ�เนินการปฏิบัติงาน
1.	 วางโดรนบนพ้ืนราบท่ีเปิดโล่ง โดยให้ด้านหลังของโดรนหันเข้าหาคุณ กดปุ่มพาวเวอร์ท่ีรีโมตคอนโทรล และท่ีตัวโดรน
2.	 ไปท่ีหน้าจอหลักของแอปและแตะ Start (เร่ิม) เพ่ือเข้าสู่ Operation View (มุมมองการทํางาน) แตะปุ่มสลับโหมดท่ีด้าน 

บนซ้ายของหน้าจอและเลือก Fruit Tree ในแผง Agriculture
3.	 แตะ  ทางด้านซ้ายและเลือกการปฏิบัติงานในรายการการปฏิบัติงาน
4.	 แตะ  เพ่ือใช้การทำ�งานน้ัน ๆ
5.	 การต้ังค่าการทํางาน
	 ในการต้ังค่าพารามิเตอร์ทางด้านซ้าย ให้ต้ังค่าปริมาณการพ่นหรืออัตราการไหล ความเร็วการบิน และความสูงเหนือ 

พืชพันธ์ุ
	 สามารถเปิดหรือปิดการพ่นแบบหมุนสําหรับการทำ�งานท่ีเก่ียวข้องกับจุดศูนย์กลางของเรือนยอด เม่ือเปิดใช้งานแล้ว  

โดรนจะหมุนโดยอัตโนมัติและพ่นยาฆ่าแมลงเม่ือมาถึงท่ีจุดศูนย์กลางของเรือนยอด
	 สําหรับการทำ�งานท่ีไม่มีจุดศูนย์กลางของเรือนยอด ผู้ใช้สามารถเลือกวิธีการคํานวณพ้ืนท่ีงานได้
6.	 จุดเช่ือมต่อ: ลากแผนท่ีและแตะ Connection Point (จุดเช่ือมต่อ) ทางด้านขวาเพ่ือเพ่ิมจุดเช่ือมต่อท่ีเป้าเล็ง ผู้ใช้ 

สามารถใช้จุดเช่ือมต่อและ Connection Routing (การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ) เพ่ือเปล่ียนเส้นทางการเช่ือมต่อ 
เพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางท่ีไม่ได้ทำ�เคร่ืองหมายไว้ในระหว่างการวางแผนสำ�หรับแปลงเกษตร การกําหนดเส้นทางการ 
เช่ือมต่อจะทํางานเหมือนกับในโหมดการทํางาน Route

7.	 แตะ Rectify Offset: แตะ Rectify Offset (แก้ไขออฟเซต) และปรับตําแหน่งเส้นทางโดยใช้ปุ่ม Fine Tuning (ปรับ 
ละเอียด) หากจุดปรับเทียบรวมอยู่ในเส้นทาง ให้วางโดรนที่จุดปรับเทียบจุดใดจุดหนึ่งแล้วแตะ Rectify Aircraft  
Position (แก้ไขตําแหน่งโดรน)

8.	 แตะ  ตรวจสอบสถานะของโดรนและการต้ังค่างาน ต้ังค่าเส้นทางการเช่ือมต่อ/ความสูง RTH ท่ีเหมาะสม และเล่ือน 
แถบเล่ือนเพ่ือปล่อยโดรนข้ึนบิน โดรนจะดําเนินการโดยอัตโนมัติ
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การกำ�หนดเส้นทางการเช่ือมต่อ ตลอดจนความสูงและความเร็วของ RTH สามารถปรับได้ภายใต้ Pre-Task  
Auto Check (การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงาน) และการต้ังค่าโดรน หากมีการปรับในตำ�แหน่งหน่ึง จะได้รับการ 
อัปเดตโดยอัตโนมัติในอีกตำ�แหน่งหน่ึงด้วย

	 ให้บินข้ึนเฉพาะในพ้ืนท่ีเปิดโล่งและต้ังค่าความสูงในการบินข้ึนอัตโนมัติท่ีเหมาะสมตามสภาพแวดล้อมในการ 
ทำ�งาน

	 การทำ�งานจะถูกยกเลิกโดยอัตโนมัติหากมอเตอร์สตาร์ทก่อนเร่ิมการทำ�งาน คุณจะต้องยกเลิกการปฏิบัติงาน 
ในรายการงาน

	 หลังจากเร่ิมต้นแล้ว โดรนจะบินไปยังจุดเร่ิมต้นของเส้นทางและล็อกทิศทางไปยังจุดเล้ียวแรกตลอดระยะเวลา 
ของเส้นทางการบิน ในระหว่างการปฏิบัติงาน ผู้ใช้จะไม่สามารถควบคุมโดรนท่ีมุ่งหน้าตามทิศทางผ่านทางก้าน 
ควบคุมได้

	 โดรนจะไม่ทำ�การฉีดพ่นขณะบินตามระยะห่างระหว่างเส้นทาง แต่จะทำ�การฉีดพ่นโดยอัตโนมัติขณะบินไปตาม 
เส้นทางท่ีเหลือ ผู้ใช้สามารถปรับปริมาณการฉีดพ่น ความเร็วในการบิน และความสูงเหนือพืชได้ในแอป

	 การทํางานสามารถหยุดช่ัวคราวได้โดยการขยับก้านควบคุมเล็กน้อย โดรนจะบินอยู่กับท่ีและบันทึกจุดหยุดพัก  
จากน้ันคุณจะสามารถควบคุมโดรนได้แบบแมนนวล หากต้องการทำ�งานต่อ ให้เลือกจากแท็ก Executing อีก 
คร้ังในรายการแปลง จากน้ันโดรนจะบินกลับไปท่ีจุดหยุดพักโดยอัตโนมัติและทำ�งานต่อ ให้ความสนใจกับความ 
ปลอดภัยของโดรนเม่ือกลับไปท่ีจุดพัก

	 ผู้ใช้สามารถต้ังค่าการดําเนินการท่ีโดรนจะดําเนินการหลังจากปฏิบัติการเสร็จสมบูรณ์ในแอป

การปิดระบบ
หลังจากลงจอดแล้ว ให้กดคันเร่งลงและค้างไว้เพ่ือหยุดมอเตอร์ กดปุ่มเปิด/ปิดหน่ึงคร้ัง แล้วกดค้างไว้เพ่ือปิดโดรนและ 
รีโมทคอนโทรล

การตรวจสอบหลังการบิน
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู่ ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนและจัดเก็บอย่างถูกต้อง
2.	 ตรวจสอบโครงสร้างโดรน ทําความสะอาดส่ิงสกปรกและฝุ่น และเปล่ียนช้ินส่วนท่ีหลวมหรือเสียหาย
3.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีส่ิงตกค้างในถังพ่น/หว่าน และระบบพ่น/หว่านท้ังหมด
4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนพับอย่างถูกต้องเพ่ือการขนย้าย
5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าข้ัวต่อแบตเตอร่ีบนโดรนสะอาดและแห้ง



52  © 2023 DJI สงวนลิขสิทธิ ์

ขั้นตอนในกรณีฉุกเฉิน
ข้อมูลทั่วไป
บทน้ีแนะนําวิธีการจัดการโดรนหรือรีโมทคอนโทรลหากเกิดเหตุฉุกเฉินอย่างใดอย่างหน่ึงดังต่อไปน้ี

เครื่องยนต์เสีย
หากมอเตอร์เคร่ืองหน่ึงหรือหลายเคร่ืองไม่ทํางานในระหว่างการบิน โดรนจะคํานวณแรงขับท่ีเหลืออยู่ตามปัจจัยต่าง ๆ  
เช่น สถานะของระบบขับเคล่ือน น้ำ�หนักของโดรน และสภาพแวดล้อมการบิน สถานการณ์ 2 รายการดังต่อไปน้ีอาจเกิด 
ข้ึน:
1.	 แรงขับท่ีเหลืออยู่เพียงพอ: โดรนจะยังคงบินต่อไปในสภาพท่ีม่ันคงโดยใช้แรงขับท่ีเหลืออยู่
2.	 แรงขับท่ีเหลืออยู่ไม่เพียงพอ: โดรนจะหมุนและทำ�การร่อนลงอย่างควบคุมได้ 

หลังจากน้ัน ขอแนะนําให้ผู้ใช้นําโดรนลงจอดด้วยตนเอง จากน้ันตรวจสอบและซ่อมแซมโดรนทันที

เพลิงไหม้
ข้อความแจ้งจะปรากฏข้ึนในแอปและตัวควบคุมการบินจะลดกําลังของโดรนเม่ืออุณหภูมิแบตเตอร่ีของโดรนสูงเกินไป  แบ
ตเตอร่ีจะถูกล็อกไว้สําหรับการใช้งานในอนาคต หากเกินเกณฑ์อุณหภูมิระหว่างการบินและจะไม่สามารถใช้อีกคร้ังหลัง 
จากลงจอด

ปฏิบัติตามคําแนะนําด้านล่างหากแบตเตอร่ีโดรนติดไฟ
1.	 หากแบตเตอรี่ติดไฟขณะที่กําลังชาร์จแบตเตอรี่โดยใช้สถานีแบตเตอรี่หรือเครื่องกําเนิดไฟฟ้า ตรวจสอบให้แน่ใจ 

ว่าตัวคุณปลอดภัย ปิดสถานีแบตเตอร่ีหรือเคร่ืองกําเนิดไฟฟ้าทันที และถอดแบตเตอร่ีออกจากอุปกรณ์ชาร์จ หาก 
แบตเตอร่ีติดไฟเม่ือแบตเตอร่ีอยู่ในโดรน โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าตัวคุณปลอดภัยและถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรน 
ทันที

2.	 เคล่ือนย้ายวัสดุไวไฟรอบ ๆ แบตเตอร่ีไปยังระยะห่างท่ีปลอดภัยมากกว่า 5 เมตร
3.	 หากกองไฟมีขนาดเล็ก ให้ใช้วัสดุ เช่น ทรายปริมาณมากเพ่ือโรยปิดคลุมตําแหน่งท่ีเกิดไฟ และเทน้ำ�เย็นเพ่ือให้ แบต

เตอร่ีเย็นลงจนกว่าจะไม่มีควันเกิดข้ึนอีกต่อไป ใช้ถุงมือกันไฟหรือเคร่ืองมือป้องกันอ่ืน ๆ ท่ีช่วยให้ผู้ใช้สามารถ หลีกเ
ล่ียงการสัมผัสกับแบตเตอร่ีโดยตรงเพ่ือย้ายแบตเตอร่ีไปไว้ในภาชนะท่ีมีน้ำ�เพียงพอท่ีจะจุ่มแบตเตอร่ีลงใน น้ำ�จนมิด 
และเพ่ิมเกลือในปริมาณท่ีเหมาะสมเพ่ือช่วยให้แบตเตอร่ีคายประจุจนหมด ท้ิงภาชนะน้ันไว้ในท่ีเย็นนานกว่า 72  ช่ัวโมง 
แล้วนําแบตเตอร่ีออกและท้ิงไป

4.	 หากกองไฟมีขนาดใหญ่ ให้ตรวจสอบอีกคร้ังว่าไม่มีวัตถุไวไฟอยู่รอบ ๆ ไฟ ให้ขยายระยะความปลอดภัยออกไปมากกว่า  
10 เมตร และอพยพคนท่ีอยู่ในสภาพแวดล้อมโดยรอบออกไป รอจนกระท่ังแบตเตอร่ีมอดไหม้และไฟดับลงเพ่ือหลีก 
เล่ียงอุบัติเหตุเพ่ิมเติม

การสูญเสียลิงก ์C2
โดรนรองรับฟังก์ชัน Failsafe RTH

จุดบินข้ึน: จุดบินข้ึนท่ีเป็นค่าเร่ิมต้นคือจุดแรกท่ีโดรนได้รับสัญญาณ GPS แรงมากพอ  โปรดทราบว่า 
ไอคอน GNSS สีขาวจะต้องมีอย่างน้อยส่ีขีดสัญญาณจึงจะแรงพอ
RTH: ฟังก์ชัน RTH จะนำ�โดรนกลับมายังจุดบินข้ึนท่ีบันทึกไว้ล่าสุด
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Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสียการเช่ือมต่อ)

โดรนจะ RTH หรือบินอยู่กับท่ีหากสัญญาณรีโมทคอนโทรลขาดหายไป สามารถต้ังค่าการดำ�เนินการได้ในแอป  
Failsafe RTH จะใช้ได้ก็ต่อเม่ือมีการต้ังค่า RTH ไว้

Failsafe RTH จะเปิดใช้งานโดยอัตโนมัติหากสัญญาณรีโมทคอนโทรลขาดหายไปนานกว่าสามวินาที โดยท่ีจุดบินข้ึนได้รับ 
การบันทึกเรียบร้อยแล้ว สัญญาณ GNSS มีความแรง  และโมดูล RTK สามารถวัดทิศทางของโดรนได้ RTH จะ 
ดำ�เนินต่อไปหากสัญญาณรีโมทคอนโทรลกลับคืนมา และผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนได้โดยใช้รีโมทคอนโทรล กดปุ่ม RTH  
หน่ึงคร้ังเพ่ือยกเลิก RTH และกลับไปควบคุมโดรนอีกคร้ัง

ภาพประกอบ RTH

หาก RTH ถูกกระตุ้นในระหว่างการดําเนินการกําหนดเส้นทาง โดรนสามารถวางแผนเส้นทางการบินสําหรับ 
RTH เพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางท่ีเพ่ิมเข้ามาเม่ือวางแผนแปลน

หมายเหตุเก่ียวกับความปลอดภัย RTH

3 m
H

โดรนจะไม่เข้าสู่ RTH หาก RTH ถูกเรียกใช้เม่ือโดรนอยู่ในรัศมี 3 ม. จากจุดบินข้ึน แต่รีโมทคอนโทรลจะ 
ยังคงส่งเสียงเตือน ออกจาก RTH เพ่ือยกเลิกการแจ้งเตือน

หากสัญญาณ GPS อ่อนหรือไม่มีสัญญาณ (ไอคอน GNSS แสดงเป็นสีแดง) โดรนจะไม่สามารถบิน 
กลับไปยังจุดบินข้ึนได้

การหลบหลีกส่ิงกีดขวางระหว่าง RTH
ในสภาพแวดล้อมการทำ�งานท่ีเหมาะสม การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางระหว่าง RTH จะสามารถใช้งานได้ หากมีส่ิงกีดขวางใน 
ระยะ 20 เมตรจากโดรน โดรนจะลดความเร็วลง จากน้ันจะหยุดและบินอยู่กับท่ี โดรนจะออกจากข้ันตอน RTH และรอคำ�ส่ัง 
เพ่ิมเติม

ฟังก์ชันการปกป้องขณะลงจอด
การปกป้องขณะลงจอดจะทำ�งานระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ ข้ันตอนมีดังน้ี:
1.	 หลังจากมาถึงจุดบินข้ึน โดรนจะร่อนลงสู่ตำ�แหน่ง 3 เมตรเหนือพ้ืนดินและบินอยู่กับท่ี
2.	 ให้ควบคุมก้านบังคับก้มเงยและก้านบังคับการเอียงเพ่ือปรับตำ�แหน่งของโดรน และตรวจสอบให้แน่ใจว่าพ้ืนดินเหมาะ 

สำ�หรับการลงจอด
3.	 ดึงคันเร่งลงหรือทำ�ตามคำ�แนะนำ�ในหน้าจอในแอปเพ่ือลงจอดโดรน

 1. บันทึกจุดบินข้ึน (HP)

4. เร่ิมต้น RTH ถ้าสัญญาณขาดหายไป > 3 วินาที  5. เร่ิมต้น RTH (ความสูง 15 ม. (ปรับแต่งได้))

 3. สัญญาณจากรีโมทคอนโทรลขาดหาย 2. ยืนยันจุดบินข้ึน

 6. ลงจอดหลังจากบินอยู่กับท่ีเป็นเวลา 5 วินาที

ความสูงเหนือ HP > 15 ม.

บินข้ึนสู่ระดับ 15 ม.

ความสูงเหนือ HP ≤ 15 ม.
15 ม.
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เม่ือใช้การระบุตำ�แหน่ง RTK คงท่ี โดรนจะลงจอดโดยตรงแทนท่ีจะเข้าสู่การปกป้องขณะลงจอด ระบบการ ปก
ป้องขณะลงจอดยังคงใช้งานได้หากโดรนกำ�ลังปฏิบัติงานตามเส้นทางต้นไม้ผลท่ีวางแผนไว้โดยใช้ DJI  Terra

การสูญเสียระบบนําทาง
เม่ือใช้ตําแหน่ง RTK คงท่ี โดรนจะเปล่ียนเป็น GNSS หาก RTK ไม่พร้อมใช้งานในระหว่างการบิน หาก GNSS ใช้งานไม่ได้ 
ด้วย โดรนจะเปล่ียนเป็นโหมด Attitude (ATTI) โดยอัตโนมัติเพ่ือรักษาท่าทางในการบินและจะมีข้อความแจ้งปรากฏข้ึนใน 
แอปเพ่ือเตือนให้ผู้ใช้บินด้วยความระมัดระวังและลงจอดโดยเร็วท่ีสุด

สถานีควบคุมทำ�งานผิดพลาด
การทำ�งานผิดพลาดของสถานีควบคุมรวมถึงสถานการณ์ต่อไปน้ี
1.	 สัญญาณควบคุมหายไป: โดรนจะเข้าสู่ Failsafe RTH หากเปิดใช้งาน Failsafe RTH ในแอป ดูการสูญเสียลิงก์ C2  

สําหรับข้อมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับ Failsafe RTH นอกจากน้ี ยังสามารถต้ังค่าการทํางานของโดรนให้ลอยอยู่กับท่ีจนก ว่า
โดรนจะลงจอดโดยมีระดับแบตเตอร่ีต่ำ�มากหรือลงจอดโดยตรง

2.	 แอปหยุดทํางานในระหว่างการทํางานอัตโนมัติในขณะท่ีสัญญาณควบคุมเป็นปกติ: ในกรณีน้ี ลิงก์ C2 ระหว่างโดรน 
กับรีโมทคอนโทรลอยู่ในสภาพดี ดังน้ันโดรนจะยังคงทํางานปัจจุบันอยู่ต่อไปจนกว่าระดับแบตเตอร่ีท่ีต่ำ�มากจะเรียกให้ 
ทำ�การลงจอด ผู้ใช้สามารถออกจากการทำ�งาน Route ได้โดยขยับก้านควบคุมเล็กน้อยและควบคุมโดรนด้วยตนเอง

บินออกนอกทิศทาง
การวัดและส่งข้อมูลทางไกลในการบินของโดรนจะแสดงบนหน้าจอของรีโมทคอนโทรลระหว่างการบิน หากโดรนบินออก 
นอกทิศทางในระหว่างการทำ�งาน ผู้ใช้สามารถค้นหาโดรนได้ตามตําแหน่งของโดรนและรีโมทคอนโทรลท่ีแสดงในแผนท่ีใน 
แอป หากสัญญาณ GNSS ของโดรนสูญหายหลังจากท่ีโดรนบินออกนอกทิศทาง โดรนจะไม่แสดงบนแผนท่ีในแอป ผู้ใช้ 
สามารถคาดประมาณตําแหน่งของโดรนจากตําแหน่ง ความเร็วการบิน และทิศทางสุดท้ายก่อนท่ีสัญญาณ GNSS จะหาย 
ไป

ข้อกําหนดในการรายงาน
ผู้ใช้มีหน้าท่ีแจ้งให้ DJI ทราบถึงอุบัติเหตุการชนหรือการบินออกนอกทิศทางท่ีไม่สามารถควบคุมได้ภายใน 2 วันทําการ 
ผ่านฝ่ายสนับสนุนของ DJI, ตัวแทนจําหน่ายท่ีได้รับอนุญาตของ DJI หรือวิธีการอ่ืน ๆ และจะต้องอัปโหลดข้อมูลการบิน ท่ี
เก่ียวข้องกับเหตุการณ์ดังกล่าว ดูคําแนะนําการอัปโหลดข้อมูลการบินจาก
https://youtu.be/X8sVce69z5g

https://youtu.be/X8sVce69z5g
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น้ำ�หนักและความสมดุลและรายการอุปกรณ์
ผู้ใช้สามารถถอดถังพ่นและติดต้ังระบบหว่านสําหรับการปฏิบัติงานหว่าน จุดศูนย์ถ่วงอยู่ภายในช่วงท่ีระบุไว้ในส่วน ข้อ 
จำ�กัดด้านจุดศูนย์ถ่วง ไม่ว่าจะมีการใช้ถังพ่นหรือระบบหว่านหรือไม่ก็ตาม

การจัดการ การให้บริการ และคําแนะนําสําหรับการบํารุงรักษาแ
ละ ความสมควรเดินอากาศอยู่ต่อไป
การจัดการภาคพื้นดิน

1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู่ ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนและจัดเก็บอย่างถูกต้อง
2.	 ตรวจสอบโครงสร้างโดรน ทําความสะอาดส่ิงสกปรกและฝุ่น และเปล่ียนช้ินส่วนท่ีหลวมหรือเสียหาย
3.	 ทำ�ความสะอาดส่ิงตกค้างในถังพ่น/หว่านและระบบพ่น/หว่านหลังจากทำ�การหว่านและดูแลให้ระบบแห้งอยู่เสมอ
4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนพับอย่างถูกต้องสําหรับการขนส่งหรือการจัดเก็บ
5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าข้ัวต่อแบตเตอร่ีบนโดรนสะอาดและแห้ง

การถอดชิ้นส่วน การจัดเก็บ และการประกอบใหม่
ถัง ใบพัด และสปริงเกลอร์บนโดรนสามารถถอดออกมาได้ ปฏิบัติตามคําแนะนําด้านล่างเพ่ือถอดช้ินส่วน ประกอบใหม่ และ 
จัดเก็บ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดแบตเตอร่ี Intelligent Flight ออกจากโดรนก่อนทำ�การถอดช้ินส่วนหรือประกอบใหม่

ถัง
การถอดชิ้นส่วน

1

2

3

4

A
B
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1

2

3

4

A.

1

2

3

4

B. C.

1.	 บนโดรน ให้หาท่อยางท่ีด้านใดด้านหน่ึงของถังสเปรย์ คลายน็อตบนท่อ , นําท่อออกจากแคลมป์รัดท่อ , หมุนแค 
ลมป์  และต่อท่อเข้ากับส่วนท่ีย่ืนออกมาบนแคลมป์  (ภาพ A)

	 หมายเหตุ: หลังจากถอดท่อออกแล้ว ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ขันน็อตท่อบนหัวต่อท่อถังสเปรย์ให้แน่นแล้วเพ่ือไม่ให้น็อต 
สูญหาย

2.	 หาตําแหน่งของสายระบบฉีดพ่นท่ีด้านหน้าของแลนด้ิงเกียร์ด้านขวาบนโดรน ถอดสายออกจากหัวต่อ ใช้งานด้วย ควา
มระมัดระวังเพ่ือป้องกันไม่ให้สายชำ�รุดเสียหาย (ภาพ B)

3.	 ยกและถอดถังสเปรย์ออกจากโดรน (รูป C)

การประกอบใหม่
ทําตามข้ันตอนการถอดช้ินส่วนโดยย้อนจากล่างข้ึนบนเพ่ือประกอบช้ินส่วนกลับเข้าไป
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ใบพัด
การถอดชิ้นส่วน
1.	 ถอดสกรูใบพัด M5×15 สองตัวโดยใช้ประแจหกเหล่ียมท่ีเหมาะสม 
2.	 ถอดอะแดปเตอร์ใบพัด ปะเก็นเทฟลอนส่ีอัน และแหวนรองยางสองอันด้านบนและใต้ใบพัดแต่ละอัน

การประกอบใหม่
หาเคร่ืองหมาย CW หรือ CCW บนใบพัดและมอเตอร์ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ประกอบช้ินส่วนท่ีมีเคร่ืองหมายตรงกัน ผู้ใช้  
T40 สามารถระบุใบพัดด้านบน (U) และด้านล่าง (L) ได้ด้วยตัวอักษรท่ีตรงกันท่ีส่วนท้ายของหมายเลขรุ่นบนใบพัดแต่ละใบ
1.	 วางแหวนรองยางหน่ึงอันและปะเก็นเทฟลอนสองอันลงบนรูยึดรูใดรูหน่ึงบนมอเตอร์ วางใบพัดแล้วใส่ปะเก็นเทฟลอน 

สองอันและแหวนรองยางหน่ึงอัน
2.	 ปฏิบัติตามข้ันตอนเดียวกันสําหรับรูยึดอ่ืน ๆ บนมอเตอร์
3.	 วางอะแดปเตอร์ใบพัดไว้ด้านบน
4.	 ใส่สกรู M5×15 สองตัวเข้ากับรูยึดและขันให้แน่นเพ่ือยึดใบพัดให้แน่น

สปริงเกลอร์
การถอดชิ้นส่วน
1.	 หมุนและถอดสกรูและฝาครอบท่ีด้านล่างของสปริงเกลอร์ ถอดโมดูลจานหมุนเหว่ียง
2.	 แยกจานด้านบนและด้านล่างออกจากกัน
3.	 ถอดแหวนรองบนจานด้านล่างออก

การประกอบใหม่
ทําตามข้ันตอนการถอดช้ินส่วนโดยย้อนจากล่างข้ึนบนเพ่ือประกอบช้ินส่วนกลับเข้าไป

M5×15 Screws

Rubber Washers
Teflon Gaskets

สกรูู M5x15

แหวนรองแบบยาง
ประเก็นเทฟล่อน
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การจัดเก็บ
การจัดเก็บโดรน
1.	 ดูแลโดรนและช้ินส่วนให้สะอาดและแห้งอยู่เสมอ และเก็บไว้ในท่ีแห้งและเย็น อุณหภูมิในการจัดเก็บท่ีแนะนํา (เม่ือถัง  

มิเตอร์วัดอัตราการไหล ป๊ัม และท่อว่างเปล่า): ระหว่าง -20° และ 40° C (-4° และ 104° F)
2.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเก็บช้ินส่วนขนาดเล็กไว้อย่างเหมาะสมเพ่ือหลีกเล่ียงการสูญหาย ช้ินส่วนขนาดเล็ก เช่น สาย 

เคเบิลและแถบรัด เป็นอันตรายหากกลืนกินเข้าไป เก็บช้ินส่วนทุกอย่างให้พ้นมือเด็กและสัตว์
3.	 ถอดหรือถ่ายของในถังออกเม่ือไม่ได้ใช้งานเพ่ือหลีกเล่ียงการทำ�ให้อุปกรณ์ลงจอดเสียหาย
4.	 ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนเม่ือจัดเก็บ

การจัดเก็บแบตเตอรี
ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนและตรวจสอบว่ามีส่ิงสกปรกติดในช่องเสียบแบตเตอร่ีหรือไม่

	 ปิดและถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนหรืออุปกรณ์อ่ืน ๆ ในระหว่างการขนส่ง
	 เก็บแบตเตอร่ีให้พ้นมือเด็กและสัตว์ หากเด็กกลืนช้ินส่วนของแบตเตอร่ี ให้ขอความช่วยเหลือจากแพทย์ทันที
	 หากระดับพลังงานแบตเตอร่ีต่ํามาก ให้ชาร์จแบตเตอร่ีให้อยู่ในระดับพลังงาน 40% ถึง 60% ห้ามเก็บแบตเตอ ร่ี
ท่ีมีระดับพลังงานไฟฟ้าต่ําเป็นระยะเวลานาน มิฉะน้ันอาจส่งผลเสียต่อสมรรถนะการทำ�งานได้

	 ห้ามวางแบตเตอร่ีไว้ใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเคร่ืองทำ�ความร้อน ห้ามท้ิงแบตเตอร่ีไว้ในรถยนต์ในวัน 
ท่ีอากาศร้อน

	 ต้องจัดเก็บแบตเตอร่ีในสภาพแวดล้อมท่ีแห้ง
	 ห้ามวางแบตเตอร่ีไว้ใกล้กับวัสดุท่ีระเบิดได้หรือเป็นอันตราย หรือใกล้กับวัตถุโลหะ เช่น แว่นตา นาฬิกา เคร่ือง 
ประดับ และป่ินปักผม

	 ห้ามพยายามขนส่งแบตเตอร่ีท่ีเสียหายหรือมีระดับพลังงานมากกว่า 30% ให้คายประจุแบตเตอร่ีให้เหลือ 30%  
หรือต่ํากว่าก่อนการขนส่ง

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีวางอยู่บนพ้ืนผิวท่ีเรียบเพ่ือหลีกเล่ียงความเสียหายต่อแบตเตอร่ีจากวัตถุมีคม

	 หากจัดเก็บแบตเตอร่ีไว้นานกว่าสามเดือน แนะนําให้เก็บแบตเตอร่ีไว้ในซองนิรภัยสำ�หรับบรรจุแบตเตอร่ี ใน สภา
พแวดล้อมท่ีมีช่วงอุณหภูมิต้ังแต่ -20 ถึง 40 °C (-4 ถึง 104 °F)

	 ห้ามเก็บแบตเตอร่ีท่ีมีการคายประจุจนหมดไว้เป็นระยะเวลานาน การทำ�เช่นน้ันอาจคายประจุแบตเตอร่ีมากเกินไป 
และทำ�ให้เซลล์แบตเตอร่ีเสียหายอย่างไม่สามารถแก้ไขได้

	 หากจัดเก็บแบตเตอร่ีท่ีมีระดับพลังงานต่ําเป็นระยะเวลานาน แบตเตอร่ีจะอยู่ในโหมดไฮเบอร์เนตแบบลึก ให้ชาร์จ 
เพ่ือปลุกแบตเตอร่ี

	 ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนหากคุณต้ังใจจะเก็บแบตเตอร่ีไว้เป็นระยะเวลานาน
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การชาร์จ/ปรับสภาพ/เปลี่ยนแบตเตอรี่
การชาร์จแบตเตอร่ี
ใช้เคร่ืองชาร์จอัจฉริยะ T40/T20P เพ่ือชาร์จแบตเตอร่ี
1.	 เช่ือมต่อแบตเตอร่ีเข้ากับเคร่ืองชาร์จ

• 	 หากใช้ Agras T40 ให้ต่อสายชาร์จเข้ากับชุดระบายความร้อนด้วยอากาศก่อนใส่แบตเตอร่ีลงในชุดระบายความ 
ร้อน เคร่ืองชาร์จจะเร่ิมชาร์จแบตเตอร่ี ไฟ LED ส่ีดวงของแบตเตอร่ีจะกะพริบตามลําดับขณะชาร์จ ถอดแบตเตอ 
ร่ีออกเม่ือไฟ LED ท้ังส่ีดวงติดค้างหรือดับ และใส่แบตเตอร่ีอีกก้อนหน่ึงไว้ในชุดระบายความร้อนเพ่ือชาร์จ

• 	 หากใช้ Agras T20P ให้ต่อสายชาร์จเข้ากับแบตเตอร่ีโดยตรง เคร่ืองชาร์จจะเร่ิมชาร์จแบตเตอร่ี ไฟ LED  ส่ีดวงข
องแบตเตอร่ีจะกะพริบตามลําดับขณะชาร์จ ถอดแบตเตอร่ีออกเม่ือไฟ LED ท้ังส่ีดวงติดค้างหรือดับ  และเช่ือมต่อ
แบตเตอร่ีอีกก้อนหน่ึงเพ่ือชาร์จ

2.	 เช่ือมต่อสายไฟ AC แบบเฟสเดียวสองสาย เช่ือมต่อสายไฟ AC แบบเฟสเดียว (เคร่ืองชาร์จ) เข้ากับเคร่ืองชาร์จ  
จากน้ันเช่ือมต่อสายไฟ AC แบบเฟสเดียว (พาวเวอร์ซัพพลาย) เข้ากับปล๊ักไฟ

13 2

≥16 A
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3.	 เม่ือชาร์จเสร็จแล้ว ไฟ LED แสดงสถานะช่องชาร์จจะติดค้างเป็นสีเขียว ถอดแบตเตอร่ีออกจากเคร่ืองชาร์จ

ผู้้�ใช้้ยัังสามารถใช้้เครื่่�องกํําเนิิดไฟฟ้า้อิินเวอร์์เตอร์์มััลติิฟังัก์์ชััน D12000i หรืือเครื่่�องกํําเนิิดไฟฟ้า้อิินเวอร์์เตอ
ร์์ มััลติิฟังัก์์ชััน D6000i เพื่่�อชาร์์จแบตเตอรี่่�โดรนได้้อีีกด้้วย โปรดดููคู่่�มือผู้้�ใช้้ที่่�เกี่่�ยวข้้องสํําหรัับข้้อมููลเพิ่่�มเติิม

การปรับสภาพแบตเตอร่ี

	อายุุการใช้้งานแบตเตอรีีอาจลดลงหากไม่่ได้้ใช้้งานแบตเตอรีีเป็น็เวลานาน
	ชาร์์จประจุุจนเต็็มและคายประจุุจนหมดอย่่างน้้อยทุุกสามเดืือนเพื่่�อให้้มั่่�นใจถึึงประสิิทธิิภาพของแบตเตอรี่่�
	หากแบตเตอรี่่�ไม่่ได้้ชาร์์จหรืือคายประจุุเป็น็เวลาห้้าเดืือนขึ้้�นไป การรัับประกัันจะไม่่ครอบคลุุมแบตเตอรี่่�อีีกต่่อไป

การเปล่ียนแบตเตอร่ี
ไม่ควรใช้แบตเตอร่ีอีกหากมีอุบัติเหตุเกิดข้ึน ผู้ใช้ควรเปล่ียนแบตเตอร่ีทันที ดูรายละเอียดด้านล่าง
1.	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีท่ีบวม ร่ัว หรือเสียหาย
2.	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีท่ีตก
3.	 หากแบตเตอร่ีตกน้ําขณะท่ีใส่อยู่กับโดรนท่ีกำ�ลังบิน ให้ถอดแบตเตอร่ีออกทันทีแล้วเก็บไว้ในพ้ืนท่ีท่ีโล่งและปลอดภัย  

ห้ามใช้แบตเตอร่ีน้ันอีก
4.	 หากแบตเตอรี่ไม่สามารถคายประจุจนหมด ให้เปลี่ยนแบตเตอรี่และติดต่อบริษัทรีไซเคิลแบตเตอรี่มืออาชีพเพื่อขอ 

ความช่วยเหลือในการกําจัด

โปรแกรมการบํารุงรักษา
รายการการปฏิบัติงานของผู้ปฏิบัติงาน
1.	 ทําความสะอาดช้ินส่วนท้ังหมดของโดรนเม่ือส้ินสุดวันท่ีพ่นละอองหลังจากท่ีโดรนกลับสู่อุณหภูมิปกติ อย่าทําความ สะ

อาดโดรนทันทีหลังจากเพ่ิงปฏิบัติการเสร็จส้ิน
a.	 เติมน้ำ�สะอาดหรือน้ำ�สบู่ลงในถังพ่นและพ่นน้ำ�ผ่านหัวฉีดน้ำ�จนกว่าถังจะว่างเปล่า ทําซ้ำ�ข้ันตอนอีกสองคร้ัง
b.	 ถอดที่กรองถังพ่นและหัวพ่นเพื่อทําความสะอาดและขจัดสิ่งอุดตัน หลังจากนั้นให้แช่ในน้ำ�สะอาดเป็นเวลา 12  

ช่ัวโมง
c.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโครงสร้างของโดรนเช่ือมต่อกันสนิทเพ่ือให้สามารถล้างด้วยน้ำ�ได้โดยตรง ขอแนะนําให้ใช้ เคร่ื

องฉีดพ่นน้ำ�เพ่ือทําความสะอาดตัวเคร่ืองโดรน และถูด้วยแปรงแบบนุ่มหรือผ้าเปียกก่อนเช็ดน้ำ�ออกโดยใช้ผ้า แห้ง
d.	 หากมีฝุ่นหรือของเหลวของสารฆ่าสัตว์รังควานบนมอเตอร์ ใบพัด หรือชุดระบายความร้อน ให้เช็ดด้วยผ้าเปียกก่อ 

นทําความสะอาดเศษน้ำ�ท่ีเหลือด้วยผ้าแห้ง
e.	 เก็บโดรนท่ีทําความสะอาดแล้วในสภาพแวดล้อมท่ีแห้ง

2.	 เช็ดพ้ืนผิวและหน้าจอของรีโมทคอนโทรลด้วยผ้าชุบน้ำ�หมาด ๆ ทุกวันหลังการใช้งาน
3.	 ตรวจสอบโดรนทุก 100 เท่ียวบินหรือหลังจากท่ีบินเป็นเวลามากกว่า 20 ช่ัวโมง:

a.	 ตรวจสอบและเปล่ียนใบพัดท่ีสึกหรอ
b.	 ตรวจหาใบพัดท่ีหลวม หากจําเป็นให้เปล่ียนใบพัดและแหวนใบพัด
c.	 ตรวจสอบช้ินส่วนพลาสติกหรือยางท่ีเก่า
d.	 ตรวจสอบการทําให้เกิดละอองท่ีไม่ดีของหัวฉีด ทําความสะอาดจานหมุนเหว่ียงของหัวฉีดให้ท่ัว เปล่ียนจานหมุน เหว่ี

ยงในกรณีท่ีทําให้เกิดละอองท่ีแย่มาก
e.	 เปล่ียนท่ีกรองถังพ่น
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4.	 ดูแลฝาครอบป้องกันของโมดูลเรดาร์ให้สะอาดอยู่เสมอ ทําความสะอาดพ้ืนผิวด้วยผ้านุ่มท่ีชุบน้ำ�หมาด ๆ และปล่อยให้ 
แห้งก่อนใช้งานอีกคร้ัง

5.	 เช็ดส่ิงสกปรกบนกิมบอลของกล้อง FPV เป็นประจํา ดูแลกล้อง FPV และกล้องของระบบการมองเห็นแบบกล้องส่อง 
ทางไกลให้สะอาดอยู่เสมอ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนปิดอยู่ อันดับแรกให้ขจัดเศษผงหรือทรายท่ีมีขนาดใหญ่กว่าออก  
จากน้ันเช็ดเลนส์ด้วยผ้านุ่มท่ีสะอาดเพ่ือขจัดฝุ่นหรือส่ิงสกปรกอ่ืน ๆ

ประกาศ
1.	 ในกรณีท่ีมีการชนหรือการปะทะกัน โปรดตรวจสอบทุกส่วนของโดรนอย่างละเอียดและทําการซ่อมและเปล่ียนท่ีจําเป็น 

ก่อนการบินถัดไปของคุณ หากคุณมีปัญหาหรือคําถามใด ๆ โปรดติดต่อฝ่ายบริการลูกค้าของ DJI หรือตัวแทนจํา 
หน่ายท่ีได้รับอนุญาตจาก DJI

2.	 อย่าพยายามซ่อมแซมโดรนหากมีช้ินส่วนใดเสียหาย ติดต่อฝ่ายสนับสนุนของ DJI หรือตัวแทนจําหน่ายท่ีได้รับอนุญ
าต ของ DJI สําหรับบริการบํารุงรักษาระดับมืออาชีพ ตารางรอบการบํารุงรักษาท่ีแนะนําของโดรน T40/T20P ในส่วน  
ส่วนเสริม แสดงรอบการบํารุงรักษาท่ีแนะนําและการบํารุงรักษาผลิตภัณฑ์ท่ีดําเนินการโดยตัวแทนจําหน่ายท่ีได้รับ 
อนุญาตจาก DJI เท่าน้ัน

3.	 เมื่อจําเป็นต้องเปลี่ยนชิ้นส่วน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ซื้อชิ้นส่วนใหม่จากตัวแทนจําหน่ายที่ได้รับอนุญาตของ DJI  
เท่าน้ัน

ดูข้อมูลตัวแทนจําหน่ายได้จาก https://www.dji.com/where-to-buy/agriculture-dealers

https://www.dji.com/where-to-buy/agriculture-dealers
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ส่วนเสริม
บทน้ีแนะนําข้อมูลจําเพาะของระบบท้ังหมด ฟังก์ชันเพ่ิมเติมของโดรน การทํางานของอุปกรณ์เสริม และข้อมูลท่ีเก่ียวข้อง 
อ่ืน ๆ

ข้อมูลจำ�เพาะ

T40

โดรน

รุ่น 3WWDZ-40A

น้ําหนัก
38 กก. (ไม่รวมแบตเตอร่ี)
50 กก. (รวมแบตเตอร่ี)

น้ำ�หนักสูงสุดเม่ือนําโดรนข้ึนบิน[1] น้ำ�หนักข้ึนบินสูงสุดสําหรับการพ่น: 90 กก. (ท่ีระดับน้ำ�ทะเล)
น้ำ�หนักข้ึนบินสูงสุดสําหรับการหว่าน: 101 กก. (ท่ีระดับน้ำ�ทะเล)

ฐานล้อแนวทแยงสูงสุด 2,184 มม.

ขนาด
2,800×3,150×780 มม. (กางแขนและใบพัดออก)
1,590×1,930×780 มม. (กางแขนและพับใบพัดเข้า)
1,125×750×850 มม. (พับแขนและใบพัดเข้า)

ช่วงความแม่นยําในการบินอยู่กับท่ี 
(ท่ีมีสัญญาณ GNSS ท่ีแรง)

เปิดใช้งาน D-RTK: แนวราบ: ±10 ซม., แนวด่ิง: ±10 ซม.
ปิดใช้งาน D-RTK:
แนวราบ: ±60 ซม., แนวด่ิง: ±30 ซม. (เปิดใช้งานโมดูลเรดาร์: ±10 ซม.)

ความถ่ีในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

ความถ่ีในการทำ�งาน RTK/GNSS GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

เวลาในการบินอยู่กับท่ี[3]

ไม่มีน้ำ�หนักบรรทุก: 18 นาที (น้ำ�หนักบินข้ึน 50 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 30Ah)
บรรทุกน้ำ�หนักเต็มสําหรับการฉีดพ่น: 7 นาที (น้ำ�หนักบินข้ึน 90 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 
30Ah)
บรรทุกน้ำ�หนักเต็มสําหรับการหว่าน: 6 นาที (น้ำ�หนักบินข้ึน 101 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 
30Ah)

รัศมีการบินท่ีกําหนดค่าได้สูงสุด 2,000 ม.

การต้านลมสูงสุด 6 ม./วินาที

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบขับเคล่ือน

มอเตอร์

ขนาดสเตเตอร์ 100×33 มม.

KV 48 rpm/V

กำ�ลัง 4,000 W/โรเตอร์

ใบพัด

เส้นผ่านศูนย์กลาง 54 น้ิว (1,371.6 มม.)

จำ�นวนโรเตอร์ 8
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ระบบพ่นละอองแบบคู่

ถังสเปรย์

ปริมาตร เต็ม: 40 ลิตร

น้ำ�หนักบรรทุกในการทำ�งาน[1] เต็มพิกัด: 40 กก.

สปริงเกลอร์

รุ่น LX8060SZ

จํานวน 2

ขนาดละอองฝอย 50-500 ไมโครเมตร

ความกว้างสูงสุดในการพ่นท่ีมี 
ประสิทธิภาพ[4] 11 ม. (ท่ีความสูง 2.5 ม. เหนือพืชผลด้วยความเร็วการบิน 7 ม./วินาที)

ป๊ัมส่ง

ประเภท ป๊ัมใบพัดขับเคล่ือนด้วยแม่เหล็ก

อัตราการไหลสูงสุด 6 ลิตร/นาที × 2

เรดาร์แบบรวมทุกทิศทางแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส

รุ่น RD2484R

ติดตามสภาพภูมิประเทศ ระดับความชันสูงสุดในโหมดภูเขา: 30°

การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง[5]

ช่วงการตรวจจับส่ิงกีดขวาง (แนวนอน): 1.5-50 ม.
FOV: แนวนอน 360°, แนวต้ัง ±45°
สภาวะการทํางาน: บินสูงกว่า 1.5 เมตรเหนือส่ิงกีดขวางด้วยความเร็วไม่เกิน 7 เมตร/วินาที
ระยะจํากัดเพ่ือความปลอดภัย: 2.5 เมตร (ระยะทางระหว่างด้านหน้าของใบพัดกับส่ิงกีดขวา
งหลังโดรนหยุดพักช่ัวคราว)
ทิศทางการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง: หลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางรอบด้านในทิศทางแนวนอน

ช่วงการตรวจจับส่ิงกีดขวาง (ด้านบน): 1.5-30 ม.
FOV: 45°
สภาวะการทํางาน: โดรนบินข้ึน ลงจอด และเคล่ือนท่ีข้ึนได้ เม่ือมีส่ิงกีดขวางอยู่เหนือโดรนมา
กกว่า 1.5 เมตร
ระยะจํากัดเพ่ือความปลอดภัย: 3 เมตร (ระยะทางระหว่างด้านบนของโดรนกับส่ิงกีดขวางห
ลังโดรนหยุดพักช่ัวคราว)
ทิศทางการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง: ด้านบน

ความถ่ีในการทำ�งาน 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

การใช้พลังงาน 15 W

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

แรงดันไฟฟ้าขณะทํางาน DC 15V

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

เรดาร์ย้อนกลับและลงล่างแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส

รุ่น RD2484B

การตรวจจับระดับความสูง[5] ช่วงการตรวจจับระดับความสูง: 1-45 เมตร
ช่วงการทํางานท่ีเสถียร: 1.5-30 เมตร
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การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง[5]

ช่วงการตรวจจับส่ิงกีดขวาง (ย้อนกลับ): 1.5-30 ม.
FOV: แนวนอน ±60°, แนวต้ัง ±25°
สภาวะการทํางาน: โดรนบินข้ึน ลงจอด และเคล่ือนท่ีข้ึนได้ เม่ือระยะห่างระหว่างด้านหลังของ
โดรนกับส่ิงกีดขวางมากกว่า 1.5 เมตร และความเร็วของโดรนไม่เกิน 7 เมตร/วินาที
ระยะจํากัดเพ่ือความปลอดภัย: 2.5 เมตร (ระยะทางระหว่างด้านหน้าของใบพัดกับส่ิงกีดขวา
งหลังโดรนหยุดพักช่ัวคราว)
ทิศทางการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง: ย้อนกลับ

ความถ่ีในการทำ�งาน 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

การใช้พลังงาน 4 W

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

แรงดันไฟฟ้าขณะทํางาน DC 15V

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล

ช่วงการวัด 0.4-25 เมตร

ความเร็วในการรับรู้อย่างมี 
ประสิทธิภาพ

≤10 เมตร/วินาที

FOV แนวนอน: 90°, แนวต้ัง: 106°

สภาพแวดล้อมในการทำ�งาน มีแสงเพียงพอและสภาพแวดล้อมท่ีมองเห็นได้

รีโมทคอนโทรล

รุ่น RM700B

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

หน้าจอ หน้าจอ LCD ระบบสัมผัส ขนาด 7.02 น้ิว พร้อมความละเอียด 1920×1200 พิกเซล 
และค่าความสว่างสูง 1200 cd/m2

อุณหภูมิในการทำ�งาน -20° ถึง 50° C (-4° ถึง 122° F)

ช่วงอุณหภูมิในการจัดเก็บ
น้อยกว่าหน่ึงเดือน: -30° ถึง 45° C (-22° ถึง 113° F)
หน่ึงถึงสามเดือน: -30° ถึง 35° C (-22° ถึง 95° F)
สามเดือนถึงหน่ึงปี: -30° ถึง 30° C (-22° ถึง 86° F)

อุณหภูมิในการชาร์จ 5° ถึง 40° C (41° ถึง 104° F)

ระบบสารเคมีแบตเตอร่ีภายใน LiNiCoAIO2

เวลาใช้งานแบตเตอร่ีภายใน 3 ช่ัวโมง 18 นาที

เวลาใช้งานแบตเตอร่ีภายนอก 2 ช่ัวโมง 42 นาที

ประเภทการชาร์จ ขอแนะนําให้ใช้เคร่ืองชาร์จ USB-C ท่ีได้รับการรับรองในท้องท่ีโดยมีกําลังไฟสูงสุด 65 W 
และแรงดันไฟฟ้าสูงสุด 20 V เช่น เคร่ืองชาร์จแบบพกพาขนาด 65W ของ DJI

เวลาในการชาร์จ 2 ช่ัวโมงสําหรับแบตเตอร่ีภายใน หรือแบตเตอร่ีภายในและภายนอก (เม่ือปิดรีโมตคอนโทรล
และใช้เคร่ืองชาร์จ DJI มาตรฐาน)

O3 Agras

ความถ่ีในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

ระยะการส่งสัญญาณสูงสุด 7 กิโลเมตร (FCC), 5 กิโลเมตร (SRRC), 4 กิโลเมตร (MIC/CE)
(ไม่มีส่ิงกีดขวาง ไม่มีสัญญาณรบกวน และอยู่ท่ีระดับความสูง 2.5 เมตร)
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Wi-Fi

โปรโตคอล Wi-Fi 6

ความถ่ีในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

บลูทูธ

โปรโตคอล บลูทูธ 5.1

ความถ่ีในการทำ�งาน 2.4000-2.4835 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <10 dBm

[1]	 แอป DJI Agras จะแนะนําขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับถัง์อย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน ห้ามเพิ่มวัสดุล
งในถังเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา ไม่เช่นนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบินได้

[2]	 คลื่นความถี ่5.8 และ 5.1 GHz มีการห้ามใช้ในบางประเทศ ในบางประเทศ อนุญาตให้ใช้คลื่นความถี ่5.1 GHz ได้เฉพาะภายในอาคารเท่านั้น
[3]	 เวลาบินอยู่กับที่วัดที่ระดับน้ำ�ทะเลโดยที่มีความเร็วลมต่ำ�กว่า 3 เมตร/วินาท ีและอุณหภูม ิ25° C (77° F) สำ�หรับใช้อ้างอิงเท่านั้น ข้อมูลอาจแต

กต่างออกไปตามสภาพแวดล้อม ผลที่เกิดขึ้นจริงควรจะเป็นไปตามข้อมูลจากการทดสอบ
[4]	 ความกว้างในการฉีดพ่นจะแตกต่างกันขึ้นอยู่กับสถานการณ์ในการใช้งานจริง
[5]	 พิสัยการตรวจจับที่มีประสิทธิภาพแตกต่างกันไปตามวัสด ุตําแหน่ง รูปทรง และคุณสมบัติอื่น ๆ ของสิ่งกีดขวาง
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T20P

โดรน

รุ่น 3WWDZ-20A

น้ําหนัก
26 กก. (ไม่รวมแบตเตอร่ี)
32 กก. (รวมแบตเตอร่ี)

น้ำ�หนักสูงสุดเม่ือนําโดรนข้ึนบิน[1] น้ำ�หนักข้ึนบินสูงสุดสําหรับการพ่น: 52 กก. (ท่ีระดับน้ำ�ทะเล)
น้ำ�หนักข้ึนบินสูงสุดสําหรับการหว่าน: 58 กก. (ท่ีระดับน้ำ�ทะเล)

ฐานล้อแนวทแยงสูงสุด 2,190 มม.

ขนาด
2,800×3,125×640 มม. (กางแขนและใบพัดออก)
1,565×1,915×640 มม. (กางแขนและพับใบพัดเข้า)
1,077×620×670 มม. (พับแขนและใบพัดเข้า)

ช่วงความแม่นยําของการบิน 
อยู่กับท่ี 
(โดยมีสัญญาณ GNSS ท่ีแรง)

เปิดใช้งาน D-RTK: แนวราบ: ±10 ซม., แนวด่ิง: ±10 ซม.
ปิดใช้งาน D-RTK:
แนวราบ: ±60 ซม., แนวด่ิง: ±30 ซม. (เปิดใช้งานโมดูลเรดาร์: ±10 ซม.)

ความถ่ีในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

ความถ่ีในการทำ�งาน RTK/GNSS
GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

เวลาในการบินอยู่กับท่ี[3]

ไม่มีน้ำ�หนักบรรทุก: 14.5 นาที (น้ำ�หนักบินข้ึน 32 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 13Ah)
บรรทุกน้ำ�หนักเต็มสําหรับการฉีดพ่น: 7 นาที (น้ำ�หนักบินข้ึน 52 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 
13Ah)
บรรทุกน้ำ�หนักเต็มสําหรับการหว่าน: 6 นาที (น้ำ�หนักบินข้ึน 58 กก. พร้อมกับแบตเตอร่ี 
13Ah)

รัศมีการบินท่ีกําหนดค่าได้สูงสุด 2,000 ม.

การต้านลมสูงสุด 6 ม./วินาที

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบขับเคล่ือน

มอเตอร์

ขนาดสเตเตอร์ 100×33 มม.

KV 48 rpm/V

กำ�ลัง 4,000 W/โรเตอร์

ใบพัด

เส้นผ่านศูนย์กลาง 54 น้ิว (1,371.6 มม.)

จำ�นวนโรเตอร์ 4

ระบบพ่นละอองแบบคู่

ถังสเปรย์

ปริมาตร เต็ม: 20 ลิตร

น้ำ�หนักบรรทุกในการทำ�งาน[1] เต็มพิกัด: 20 กก.
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สปริงเกลอร์

รุ่น LX8060SZ

จํานวน 2

ขนาดละอองฝอย 50-500 ไมโครเมตร

ความกว้างสูงสุดในการพ่นท่ีมี 
ประสิทธิภาพ[4] 7 เมตร (ท่ีความสูง 2.5 ม. เหนือพืชผลด้วยความเร็วการบิน 7 ม./วินาที)

ป๊ัมส่ง

ประเภท ป๊ัมใบพัดขับเคล่ือนด้วยแม่เหล็ก

อัตราการไหลสูงสุด 6 ลิตร/นาที × 2

เรดาร์แบบรวมทุกทิศทางแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส

รุ่น RD2484R

ติดตามสภาพภูมิประเทศ ระดับความชันสูงสุดในโหมดภูเขา: 30°

การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง[5]

ช่วงการตรวจจับส่ิงกีดขวาง (แนวนอน): 1.5-50 ม.
FOV: แนวนอน 360°, แนวต้ัง ±45°
สภาวะการทํางาน: บินสูงกว่า 1.5 เมตรเหนือส่ิงกีดขวางด้วยความเร็วไม่เกิน 7 เมตร/วินาที
ระยะจํากัดเพ่ือความปลอดภัย: 2.5 เมตร (ระยะทางระหว่างด้านหน้าของใบพัดกับส่ิงกีดขวา
งหลังโดรนหยุดพักช่ัวคราว)
ทิศทางการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง: หลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางรอบด้านในทิศทางแนวนอน

ช่วงการตรวจจับส่ิงกีดขวาง (ด้านบน): 1.5-30 ม.
FOV: 45°
สภาวะการทํางาน: โดรนบินข้ึน ลงจอด และเคล่ือนท่ีข้ึนได้ เม่ือมีส่ิงกีดขวางอยู่เหนือโดรนมา
กกว่า 1.5 เมตร
ระยะจํากัดเพ่ือความปลอดภัย: 3 เมตร (ระยะทางระหว่างด้านบนของโดรนกับส่ิงกีดขวางหลั
งโดรนหยุดพักช่ัวคราว)
ทิศทางการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง: ด้านบน

ความถ่ีในการทำ�งาน 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

การใช้พลังงาน 15 W

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

แรงดันไฟฟ้าขณะทํางาน DC 15V

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

เรดาร์ย้อนกลับและลงล่างแบบแอเรย์แอ็กทีฟเฟส

รุ่น RD2484B

การตรวจจับระดับความสูง[5] ช่วงการตรวจจับระดับความสูง: 1-45 เมตร
ช่วงการทํางานท่ีเสถียร: 1.5-30 เมตร

การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง[5]

ช่วงการตรวจจับส่ิงกีดขวาง (ย้อนกลับ): 1.5-30 ม.
FOV: แนวนอน ±60°, แนวต้ัง ±25°
สภาวะการทํางาน: โดรนบินข้ึน ลงจอด และเคล่ือนท่ีข้ึนได้ เม่ือระยะห่างระหว่างด้านหลังของ
โดรนกับส่ิงกีดขวางมากกว่า 1.5 เมตร และความเร็วของโดรนไม่เกิน 7 เมตร/วินาที
ระยะจํากัดเพ่ือความปลอดภัย: 2.5 เมตร (ระยะทางระหว่างด้านหน้าของใบพัดกับส่ิงกีดขวา
งหลังโดรนหยุดพักช่ัวคราว)
ทิศทางการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง: ย้อนกลับ

ความถ่ีในการทำ�งาน 24.05-24.25 GHz (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

การใช้พลังงาน 4 W
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กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <20 dBm (NCC/FCC/MIC/KCC/CE)

แรงดันไฟฟ้าขณะทํางาน DC 15V

อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F)

ระบบมองภาพแบบกล้องส่องทางไกล

ช่วงการวัด 0.4-25 เมตร

ความเร็วในการรับรู้อย่างมี 
ประสิทธิภาพ

≤10 เมตร/วินาที

FOV แนวนอน: 90°, แนวต้ัง: 106°

สภาพแวดล้อมในการทำ�งาน มีแสงเพียงพอและสภาพแวดล้อมท่ีมองเห็นได้

รีโมทคอนโทรล

รุ่น RM700B

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

หน้าจอ
หน้าจอ LCD ระบบสัมผัส ขนาด 7.02 น้ิว พร้อมความละเอียด 1920×1200 พิกเซล 
และค่าความสว่างสูง 1200 cd/m2

อุณหภูมิในการทำ�งาน -20° ถึง 50° C (-4° ถึง 122° F)

ช่วงอุณหภูมิในการจัดเก็บ
น้อยกว่าหน่ึงเดือน: -30° ถึง 45° C (-22° ถึง 113° F)
หน่ึงถึงสามเดือน: -30° ถึง 35° C (-22° ถึง 95° F)
สามเดือนถึงหน่ึงปี: -30° ถึง 30° C (-22° ถึง 86° F)

อุณหภูมิในการชาร์จ 5° ถึง 40° C (41° ถึง 104° F)

ระบบสารเคมีแบตเตอร่ีภายใน LiNiCoAIO2

เวลาใช้งานแบตเตอร่ีภายใน 3 ช่ัวโมง 18 นาที

เวลาใช้งานแบตเตอร่ีภายนอก 2 ช่ัวโมง 42 นาที

ประเภทการชาร์จ
ขอแนะนําให้ใช้เคร่ืองชาร์จ USB-C ท่ีได้รับการรับรองในท้องท่ีโดยมีกําลังไฟสูงสุด 65 W 
และแรงดันไฟฟ้าสูงสุด 20 V เช่น เคร่ืองชาร์จแบบพกพาขนาด 65W ของ DJI

เวลาในการชาร์จ
2 ช่ัวโมงสําหรับแบตเตอร่ีภายใน หรือแบตเตอร่ีภายในและภายนอก (เม่ือปิดรีโมตคอนโทรลแ
ละใช้เคร่ืองชาร์จ DJI มาตรฐาน)

O3 Agras

ความถ่ีในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

ระยะการส่งสัญญาณสูงสุด
7 กิโลเมตร (FCC), 5 กิโลเมตร (SRRC), 4 กิโลเมตร (MIC/CE)
(ไม่มีส่ิงกีดขวาง ไม่มีสัญญาณรบกวน และอยู่ท่ีระดับความสูง 2.5 เมตร)

Wi-Fi

โปรโตคอล Wi-Fi 6

ความถ่ีในการทำ�งาน[2] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

บลูทูธ

โปรโตคอล บลูทูธ 5.1

ความถ่ีในการทำ�งาน 2.4000-2.4835 GHz
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[1]	 แอป DJI Agras จะแนะนําขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับถัง์อย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน ห้ามเพิ่มวัสดุล
งในถังเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา ไม่เช่นนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบินได้

[2]	 คลื่นความถี ่5.8 และ 5.1 GHz มีการห้ามใช้ในบางประเทศ ในบางประเทศ อนุญาตให้ใช้คลื่นความถี ่5.1 GHz ได้เฉพาะภายในอาคารเท่านั้น
[3]	 เวลาบินอยู่กับที่วัดที่ระดับน้ำ�ทะเลโดยที่มีความเร็วลมต่ำ�กว่า 3 เมตร/วินาท ีและอุณหภูม ิ25° C (77° F) สำ�หรับใช้อ้างอิงเท่านั้น ข้อมูลอาจแต

กต่างออกไปตามสภาพแวดล้อม ผลที่เกิดขึ้นจริงควรจะเป็นไปตามข้อมูลจากการทดสอบ
[4]	 ความกว้างในการฉีดพ่นจะแตกต่างกันขึ้นอยู่กับสถานการณ์ในการใช้งานจริง
[5]	 พิสัยการตรวจจับที่มีประสิทธิภาพแตกต่างกันไปตามวัสด ุตําแหน่ง รูปทรง และคุณสมบัติอื่น ๆ ของสิ่งกีดขวาง
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การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
เมื่อออกจากโหมดการทำ�งาน Route, A-B Route หรือ Fruit Tree โดรนจะบันทึกจุดหยุดพัก ฟังก์ชัน Operation  
Resumption (การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม) ช่วยให้คุณสามารถหยุดการทำ�งานช่ัวคราวเพ่ือเติมถังพ่น เปล่ียน 
แบตเตอร่ี หรือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางแบบแมนนวลได้ หลังจากน้ัน ให้ปฏิบัติงานต่อจากจุดหยุดพัก

การบันทึกจุดหยุดพัก
หากสัญญาณ GNSS แรง จุดหยุดพักจะถูกบันทึกในสถานการณ์ต่อไปน้ีในระหว่างการปฏิบัติงาน หากสัญญาณ GNSS  
อ่อน โดรนจะเข้าสู่โหมด Attitude และออกจากการปฏิบัติงานปัจจุบัน ตำ�แหน่งสุดท้ายท่ีมีสัญญาณ GNSS แรงจะถูก 
บันทึกเป็นจุดหยุดพัก
1.	 แตะ Pause (หยุดช่ัวคราว) หรือ End (ส้ินสุด) ท่ีมุมล่างขวาของหน้าจอ หมายเหตุ: การแตะปุ่ม End ระหว่างการใช้ 

โหมดการทำ�งาน A-B Route ไม่ได้ทำ�ให้โดรนบันทึกจุดหยุดพัก การปฏิบัติงานจะส้ินสุดลงทันทีและไม่สามารถปฏิบัติ 
งานต่อได้

2.	 เร่ิมต้น RTH
3.	 ผลักก้านบังคับก้มเงยหรือก้านบังคับการเอียงไปในทิศทางใดก็ได้บนรีโมทคอนโทรล
4.	 ตรวจพบส่ิงกีดขวาง โดรนจะเบรกและเข้าสู่โหมดหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง
5.	 ตรวจพบข้อผิดพลาดของโมดูลเรดาร์เม่ือเปิดใช้งานฟังก์ชันการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง
6.	 โดรนถึงขีดจํากัดระยะทางหรือระดับความสูง หรือโดรนอยู่ใกล้กับ GEO Zone
7.	 ถังเปล่า
8.	 โดรนเข้าสู่โหมดลงจอดเน่ืองจากแบตเตอร่ีต่ำ�
9.	 หากตัวเลือก “Continue operation if remote control signal is lost” (ดําเนินการต่อหากสัญญาณรีโมทคอนโทรล 

หายไป) ถูกปิดใช้งานในการต้ังค่าโดรน และโดรนยกเลิกการเช่ือมต่อจากรีโมทคอนโทรล โดรนจะบันทึกจุดหยุดพัก หลั
งจากดําเนินการต้ังค่าล่วงหน้าเม่ือสัญญาณหายไป

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสัญญาณ GNSS แรงเม่ือใช้ฟังก์ชันการกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
	 มิฉะน้ัน โดรนจะไม่สามารถบันทึกและกลับไปยังจุดหยุดพักได้
	 จุดหยุดพักจะได้รับการอัปเดตตราบใดท่ีเป็นไปตามเง่ือนไขข้างต้นอย่างใดอย่างหน่ึง
	 หากการกำ�หนดตำ�แหน่ง RTK ไม่มีการใช้งานและการปฏิบัติงานหยุดช่ัวคราวนานกว่า 25 นาทีในระหว่างโหมด 
การทำ�งาน A-B Route ระบบจะสลับไปท่ีโหมดการทำ�งาน Manual โดยอัตโนมัติและลบจุดหยุดพัก

การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
1.	 ออกจากการทํางานด้วยวิธีการใดวิธีการหน่ึงข้างต้น โดรนจะบันทึกตำ�แหน่งปัจจุบันเป็นจุดหยุดพัก
2.	 บินโดรนไปยังตำ�แหน่งท่ีปลอดภัยหลังจากใช้งานโดรนหรือลบเง่ือนไขในการบันทึกจุดหยุดพัก
3.	 เส้นทางขากลับ
	 สําหรับการทำ�งาน Route น้ัน Flight-Efficient Operation Resumption (การกลับมาปฏิบัติงานด้วยการบินอย่าง 

มีประสิทธิภาพ) จะพร้อมใช้งานหากเป็นไปตามเง่ือนไขใดก็ตามต่อไปน้ี แอปจะคํานวณจุดกลับมาท่ีเดิมท่ีเหมาะสมท่ีสุด 
ตามจุดหยุดพักและตําแหน่งของโดรนเพ่ือลดระยะทางในการบินเม่ือมีการบรรทุกน้ำ�หนักมากข้ึน ตรวจสอบให้แน่ใจว่า 
ได้เปิดใช้งานการกลับมาปฏิบัติงานด้วยการบินอย่างมีประสิทธิภาพในการต้ังค่าข้ันสูงภายใต้การต้ังค่าโดรนก่อนท่ีจะ 
ใช้ฟังก์ชันน้ี
	 โดรนจะลงจอดบนพ้ืนหลังจากหยุดการทํางานช่ัวคราว
	 ออกจากการทํางานโดยการแตะปุ่มส้ินสุด แล้วเร่ิมต้นการทํางานน้ีอีกคร้ังในแท็ก Executing (การดําเนินการ) ใน 
รายการการทํางาน

	 สําหรับการทำ�งาน Route ท่ีไม่ตรงตามเง่ือนไขท่ีระบุไว้ข้างต้น รวมถึงการทำ�งานในโหมดอ่ืน ๆ เส้นทางขากลับจะเป็น 
ดังน้ี
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	 เส้นทางขากลับเร่ิมต้นคือการบินกลับไปยังจุดหยุดพัก ผู้ใช้ยังสามารถเลือกจุดกลับมาท่ีเดิมจากรายการจุดกลับมา 
ท่ีเดิมและจุดหยุดพักในหน้าจอ ซ่ึงหมายความว่าโดรนจะกลับไปยังเส้นทางการทำ�งานตามเส้นต้ังฉาก หลังจากออก 
จากการทำ�งานโดยแตะปุ่มส้ินสุด ให้กลับมาทำ�งานต่อโดยเลือกแท็ก Executing ในรายการการปฏิบัติงานเพ่ือใช้การ 
ปฏิบัติงานอีกคร้ังและเลือกเส้นทางกลับ

4.	 แตะ Resume ท่ีมุมล่างขวาของหน้าจอ แล้วโดรนจะบินไปยังเส้นทางการทำ�งานตามเส้นทางกลับไปท่ีเดิมท่ีเลือกไว้และ 
ทำ�การฉีดพ่นต่อไป สําหรับการทำ�งาน Route และ Fruit Tree ระบบจะรองรับ Connection Routing (การกำ�หนดเส้น 
ทางการเช่ือมต่อ) สําหรับการบินขากลับ

5.	 หากจำ�เป็นต้องหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางเม่ือกลับสู่เส้นทาง ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนให้ไปข้างหน้า ถอยหลัง และด้านข้าง 
ได้ โปรดดูข้อมูลเพ่ิมเติมในส่วนการหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล

การใช้งานท่ัวไป
ในโหมดการทำ�งาน Route, A-B Route หรือ Fruit Tree ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนให้ไปข้างหน้า ถอยหลัง และด้านข้าง  
เพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางตามเส้นทางการปฏิบัติงาน หรือในกรณีฉุกเฉิน เช่น เม่ือโดรนมีพฤติกรรมผิดปกติ คำ�แนะนำ�ต่อ 
ไปน้ีจะอธิบายถึงวิธีหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล:

การหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางแบบแมนนวล

C

D
E1

E2

E3

สิง่กีดขวาง

จุุดเปลี่่�ยน

เส้นทางการปฏบิตังิาน

เส้้นทางบิินแบบแมนนวล

เส้้นทางกลัับไปที่่�เดิิมโดยอััตโนมััติิ

คำำ�อธิิบายภาพ

1.	 ออกจากโหมดการทำ�งาน Route, A-B Route หรือ Fruit Tree
	 ในโหมดเหล่าน้ี เม่ือใช้ก้านควบคุมเพ่ือควบคุมโดรนให้ไปข้างหน้า ถอยหลัง หรือด้านข้าง โดรนจะสลับโหมดปัจจุบันโดย 

อัตโนมัติให้เป็นโหมดการทำ�งาน Manual, หยุดการทำ�งานช่ัวคราว, บันทึกตำ�แหน่งปัจจุบันเป็นจุดหยุดพัก (Point C),  
ใช้ลักษณะการบินท่ีเก่ียวข้อง และบินอยู่กับท่ี

เมื่อกดคันควบคุมเพื่อออกจากการทำ�งาน โดรนต้องมีระยะเบรก ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีระยะห่างที่ปลอดภัย 
ระหว่างโดรนกับส่ิงกีดขวาง

2.	 การหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง
	 หลังจากเปล่ียนเป็นโหมดการทำ�งาน Manual ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนเพ่ือหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางจาก Point C ถึง D 
3.	 การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
	 เลือกจุดกลับมาท่ีเดิมหน่ึงในสามจุดท่ีมีเคร่ืองหมาย E1, E2 หรือ E3 แตะดำ�เนินการต่อและโดรนจะบินจากจุดท่ีมี 

เคร่ืองหมาย D ไปยังจุดกลับมาท่ีเดิมท่ีเลือกตามเส้นต้ังฉาก

	 จำ�นวนจุดกลับมาท่ีเดิมท่ีเลือกได้น้ันมีความสัมพันธ์กับตำ�แหน่งของโดรน เลือกตามการแสดงผลของแอป
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนได้หลีกเล่ียงส่ิงกีดขวางอย่างสมบูรณ์ก่อนท่ีจะกลับมาทำ�งาน
	 ในกรณีฉุกเฉิน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนทำ�งานตามปกติ และบินแบบแมนนวลไปยังพ้ืนท่ีปลอดภัยเพ่ือกลับ 
มาทำ�งานต่อ
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ทำ�ซ้ำ�คำ�แนะนำ�ด้านบนเพ่ือออกและกลับมาทำ�งานต่อในกรณีฉุกเฉินเม่ือกลับมาท่ีเส้นทาง เช่น เม่ือใดก็ตามท่ีจำ�เป็
นต้องหลีกเล่ียงส่ิงกีดขวาง

การปกป้องข้อมูลระบบ
ในโหมดการทำ�งาน Route, A-B Route หรือ Fruit Tree คุณลักษณะการปกป้องข้อมูลของระบบช่วยให้โดรนสามารถ 
เก็บข้อมูลระบบท่ีสำ�คัญ เช่น ความคืบหน้าในการปฏิบัติงานและจุดหยุดพักหลังจากท่ีได้ปิดเคร่ืองโดรนแล้วเพ่ือเปล่ียน 
แบตเตอร่ีหรือเติมถังพ่น ปฏิบัติตามคำ�แนะนำ�ในการกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิมเพ่ือกลับมาปฏิบัติงานได้อีกคร้ังหลัง 
จากสตาร์ทโดรนใหม่
ในระหว่างโหมดการทำ�งาน Route ในสถานการณ์ต่าง ๆ เช่น เม่ือแอปขัดข้องหรือรีโมทคอนโทรลตัดการเช่ือมต่อจาก 
โดรน จุดหยุดพักจะถูกบันทึกโดยผู้ควบคุมการบินและกู้คืนโดยอัตโนมัติในแอปเม่ือเช่ือมต่อโดรนอีกคร้ัง หากการกู้คืน 
ไม่ดำ�เนินการโดยอัตโนมัติ ผู้ใช้สามารถดำ�เนินการแบบแมนนวลได้ ไปท่ี Advanced Settings (การต้ังค่าข้ันสูง) ภายใต้  
Aircraft Settings (การต้ังค่าโดรน) ในแอปและแตะ Continue Unfinished Task (ทำ�งานท่ียังไม่เสร็จต่อ) ยกเลิกการ 
ปฏิบัติงานในแท็กการดำ�เนินการในรายการการปฏิบัติงาน

การเตือนถังเปล่า‭
โปรไฟล์
โดรนจะคำ�นวณถังเปล่าและจุดเติมตามเกณฑ์ระดับของเหลวคงเหลือที่กำ�หนดไว้ล่วงหน้า ระดับของเหลวคงเหลือใน 
ปัจจุบัน สถานะของโดรน และพารามิเตอร์การทำ�งาน และแสดงจุดถังเปล่าบนแผนท่ี ในโหมดการทำ�งาน Route, A-B  
Route และ Fruit Tree ผู้ใช้สามารถต้ังค่าการปฏิบัติงานท่ีโดรนจะดำ�เนินการสำ�หรับจุดถังเปล่า

	ตำำ�แหน่่งถัังเปล่่าจะไม่่แสดงในแผนที่่� หากไม่่มีีการคำำ�นวณให้้ถัังพ่่นหมดก่่อนสิ้้�นสุุดเส้้นทางการทำำ�งาน
	สำำ�หรัับโหมดการทำำ�งาน Route เมื่่�อเติิมของเหลวลงในถัังพ่่นหรืือปรัับตััวแปรการทำำ�งาน จุุดในถัังเปล่่าจะอััปเ
ดตแบบไดนามิิกบนเส้้นทางการทำำ�งานตามปริิมาณของเหลวที่่�เติิมและการตั้้�งค่่าที่่�ปรัับแล้้ว

การใช้งาน
1.	 ในการต้ังค่าโดรน ให้เปิดใช้งานการแสดงจุดถังเปล่าและต้ังค่าการดําเนินการกับถังเปล่า
2.	 เม่ือคำ�เตือนถังเปล่าปรากฏข้ึนในแอป สปริงเกลอร์จะปิดโดยอัตโนมัติและโดรนจะดำ�เนินการกับถังเปล่าท่ีกำ�หนดไว้ 

ล่วงหน้า
3.	 นำ�โดรนลงจอดและปิดมอเตอร์ เติมถังพ่นและปิดฝาให้แน่น
4.	 เลือกโหมดการทํางานและดําเนินการต่อ

ระบบ Return to Home (RTH)

จุดบินขึ ้น: จุดบินขึ ้นที ่เป็นค่าเริ ่มต้นคือจุดแรกที ่โดรนได้ร ับสัญญาณ GPS แรงมากพอ  
โปรดทราบว่าไอคอน GNSS สีขาวจะต้องมีอย่างน้อยส่ีขีดสัญญาณจึงจะแรงพอ
RTH: ฟังก์ชัน RTH จะนำ�โดรนกลับมายังจุดบินข้ึนท่ีบันทึกไว้ล่าสุด

RTH มีการทำ�งานสามประเภท ได้แก่: Smart RTH, Low Battery RTH (RTH แบบแบตเตอร่ีต่ำ�) และ Failsafe RTH  
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(RTH แบบสูญเสียการเช่ือมต่อ)

Smart RTH
กดปุ่ม RTH บนรีโมทคอนโทรลค้างไว้เม่ือมี GNSS เพ่ือเปิดใช้งาน Smart RTH ท้ัง Smart และ Failsafe RTH ใช้ข้ันตอน 
เดียวกัน ด้วย Smart RTH คุณสามารถควบคุมระดับความสูงของโดรนได้เพ่ือหลีกเล่ียงการชนกันเม่ือกลับมายังจุดเร่ิม 
ต้น กดปุ่ม RTH หน่ึงคร้ังหรือผลักก้านบังคับก้มเงยเพ่ือออกจาก Smart RTH และสามารถควบคุมโดรนได้อีกคร้ัง

Low Battery RTH
RTH แบตเตอรีต่ำ�มีเฉพาะในโหมดการทำ�งาน Route และ A-B Route เท่าน้ัน หากการดำ�เนินการเม่ือแบตเตอร่ีต่ำ�ถูกต้ัง 
ค่าเป็น RTH ในการต้ังค่าแบตเตอร่ีโดรนในแอป โดรนจะหยุดการทำ�งานช่ัวคราวและเข้าสู่ RTH โดยอัตโนมัติเม่ือระดับ แบ
ตเตอร่ีของโดรนถึงเกณฑ์แบตเตอร่ีต่ำ� ในช่วง RTH ผู้ใช้สามารถควบคุมระดับความสูงของโดรนได้เพ่ือหลีกเล่ียงการ 
ชนกันเม่ือกลับมายังจุดบินข้ึน กดปุ่ม RTH หน่ึงคร้ังหรือผลักก้านบังคับก้มเงยเพ่ือออกจาก RTH และสามารถควบคุมโด 
รนได้อีกคร้ัง
โดรนจะไม่เข้าสู่ RTH หากต้ังค่า Low Battery Action เป็น Warning ในการต้ังค่า Aircraft Battery ในแอป

Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสียการเช่ือมต่อ)
โปรดดูข้ันตอนในกรณีฉุกเฉินสําหรับข้อมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับ Failsafe RTH

การอัปเดตจุดบินข้ึน
คุณสามารถอัปเดตจุดบินข้ึนใน DJI Agras ได้ในระหว่างการบิน การต้ังค่าจุดบินข้ึนสามารถทำ�ได้ในสองวิธี:
1.  ต้ังค่าพิกัดปัจจุบันของโดรนเป็นจุดบินข้ึน
2.  ต้ังค่าพิกัดปัจจุบันของรีโมทคอนโทรลเป็นจุดบินข้ึน

ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีพ้ืนท่ีว่างเหนือโมดูล GNSS ของรีโมทคอนโทรล (อยู่ภายในตำ�แหน่งเหนือโหมดสวิตช์การ 
บิน) ไม่ถูกกีดขวางและไม่มีตึกสูงรอบ ๆ เม่ือทำ�การอัปเดตจุดบินข้ึน

ทำ�ตามคำ�แนะนำ�ด้านล่างเพ่ืออัปเดตจุดบินข้ึน:
1.	 ไปท่ี DJI Agras และเข้าสู่ Operation View
2.	 แตะ  ตามด้วย  แล้วเลือก  ในการต้ังค่า Home Point Location (ตำ�แหน่งจุดบินข้ึน) เพ่ือกำ�หนดพิกัดปัจจุบัน 

ของโดรนเป็นจุดบินข้ึน
3.	 แตะ  ตามด้วย  แล้วเลือก  ในการต้ังค่า Home Point Location (ตำ�แหน่งจุดบินข้ึน) เพ่ือต้ังค่าพิกัดปัจจุบัน 

ของรีโมทคอนโทรลเป็นจุดบินข้ึน
4.	 ไฟแสดงสถานะของโดรนจะกะพริบเป็นสีเขียวเพ่ือระบุว่าได้ต้ังค่าจุดบินข้ึนใหม่เรียบร้อยแล้ว

การเตือนแบตเตอรี่ต่ำ�และแรงดันไฟต่ำ�
โดรนมีระบบการเตือนแบตเตอร่ีต่ำ� การเตือนแบตเตอร่ีไฟต่ำ�ระดับวิกฤต และการเตือนแรงดันไฟต่ำ�ระดับวิกฤต
1.	 เม่ือข้อความเตือนแบตเตอร่ีต่ำ�ปรากฏข้ึนในแอป ให้บินโดรนไปยังพ้ืนท่ีปลอดภัยและลงจอดโดยเร็วท่ีสุด ปิดมอเตอร์ 

และเปล่ียนแบตเตอร่ี โดรนจะเข้าสู่ RTH โดยอัตโนมัติหลังจากท่ีข้อความเตือนแบตเตอร่ีต่ำ�ปรากฏข้ึนในแอป หากการ 
ดำ�เนินการเม่ือแบตเตอร่ีต่ำ�ถูกต้ังค่าเป็น RTH ในการต้ังค่าแบตเตอร่ีของโดรน

2.	 โดรนจะลงและลงจอดโดยอัตโนมัติเม่ือข้อความเตือนระดับแบตเตอร่ีหรือแรงดันไฟต่ำ�ระดับวิกฤต (แรงดันไฟแบตเตอ 
ร่ีต่ำ�กว่า 47.6 V) ปรากฏข้ึนในแอป ไม่สามารถยกเลิกการลงจอดได้

ผู้ใช้สามารถกำ�หนดเกณฑ์การเตือนแบตเตอร่ีต่ำ�ในแอปได้
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ฟังก์ชัน RTK
โดรนมี D-RTK แบบออนบอร์ด การอ้างอิงทิศทางของโดรนจากเสาอากาศคู่ของ D-RTK แบบออนบอร์ดมีความแม่นยำ� 
กว่าเซนเซอร์เข็มทิศมาตรฐานและสามารถทนต่อการรบกวนทางแม่เหล็กจากโครงสร้างโลหะและสายไฟฟ้าแรงสูงได ้
มากกว่า เม่ือมีสัญญาณ GNSS แรง เสาอากาศคู่จะทำ�งานโดยอัตโนมัติเพ่ือวัดทิศทางของโดรน

โดรนรองรับการระบุตำ�แหน่งในระดับเซนติเมตรเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการทำ�งานทางการเกษตร เม่ือใช้กับสถานีเคล่ือนท่ี  
DJI D-RTK 2 ทำ�ตามคำ�แนะนำ�ด้านล่างเพ่ือใช้ฟังก์ชัน RTK

เปิด/ปิดการใช้งาน RTK
ก่อนการใช้งานแต่ละคร้ัง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ต้ังค่าแหล่งสัญญาณ RTK เป็นสถานีเคล่ือนท่ี D-RTK 2 หรือเครือข่าย  
RTK อย่างถูกต้อง มิฉะน้ัน จะไม่สามารถใช้ RTK สำ�หรับการระบุตำ�แหน่งได้ ไปท่ี Operation View ในแอป แตะ  และ 
เลือก RTK เพ่ือดูและต้ังค่า

ต้ังค่าแหล่งสัญญาณ RTK เป็น None (ไม่มี) หากไม่ได้ใช้การวางตําแหน่ง RTK มิฉะน้ัน โดรนจะไม่สามารถบินข้ึนได้หาก 
ไม่มีข้อมูลดิฟเฟอเรนเชียล

การใช้งานร่วมกับสถานีเคล่ือนท่ี DJI D-RTK 2
1.	 โปรดดูคู่มือการใช้งานสถานีเคล่ือนท่ี D-RTK 2 สำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับการเช่ือมโยงระหว่างโดรนกับสถานี 

เคล่ือนท่ีให้เสร็จส้ิน และการต้ังค่าสถานีเคล่ือนท่ี
2.	 เปิดสถานีเคล่ือนท่ีและรอให้ระบบเร่ิมค้นหาดาวเทียม ไอคอนสถานะ RTK ท่ีด้านบนของ Operation View ในแอปจะ 

แสดง RTKFIX  เพ่ือบ่งช้ีว่าโดรนได้รับและใช้ข้อมูลดิฟเฟอเรนเชียลจากสถานีเคล่ือนท่ีแล้ว

การใช้งานกับบริการเครือข่าย RTK
บริการเครือข่าย RTK ใช้รีโมทคอนโทรลแทนสถานีฐานเพ่ือเช่ือมต่อกับเซิร์ฟเวอร์เครือข่าย RTK ท่ีได้รับอนุมัติสำ�หรับข้อ 
มูลดิฟเฟอเรนเชียล เปิดรีโมทคอนโทรลไว้และเช่ือมต่อกับอินเทอร์เน็ตเม่ือใช้ฟังก์ชันน้ี
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลเช่ือมต่อกับโดรนและสามารถเข้าถึงอินเทอร์เน็ตได้
2.	 ไปท่ี Operation View ในแอป แตะ  จากน้ัน RTK ต้ังค่าแหล่งสัญญาณ RTK เป็น Custom Network RTK และ 

ป้อนข้อมูลเครือข่าย
3.	 รอให้รีโมทคอนโทรลเช่ือมต่อกับเซิร์ฟเวอร์เครือข่าย RTK ไอคอนสถานะ RTK ท่ีด้านบนของ Operation View ในแอป 

จะแสดง RTKFIX  เพ่ือบ่งช้ีว่าโดรนได้รับและใช้ข้อมูล RTK จากเซิร์ฟเวอร์



© 2023 DJI สงวนลิขสิทธิ ์  75

AGRAS T40/T20 P  คู่่�มืือการควบคุุมอากาศยานไร้้คนขัับ

การอัปเดตเฟิร์มแวร์
คุณสามารถอัปเดตเฟิร์มแวร์ของรีโมทคอนโทรล โดรน และอุปกรณ์อ่ืน ๆ เช่น เคร่ืองชาร์จอัจฉริยะและเคร่ืองกำ�เนิดไฟฟ้า 
อินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชันพร้อมกันในแอป DJI Agras ทำ�ตามข้ันตอนด้านล่าง
1.	 กดปุ่มเปิด/ปิดท่ีรีโมทคอนโทรล และท่ีตัวโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลสามารถเข้าถึงอินเทอร์เน็ตผ่าน Wi- 

Fi หรือดองเกิลมือถือ ไฟล์เฟิร์มแวร์อาจมีขนาดใหญ่ แนะนำ�ให้ใช้ Wi-Fi
2.	 ข้อความแจ้งจะปรากฏท่ีด้านล่างของหน้าจอหลักใน DJI Agras เม่ือมีการอัปเดตเฟิร์มแวร์ใหม่ แตะข้อความแจ้งเพ่ือ 

เข้าสู่หน้าจอเฟิร์มแวร์
3.	 เช่ือมต่ออุปกรณ์กับพอร์ต USB-A บนรีโมทคอนโทรลเพ่ืออัปเดตเฟิร์มแวร์ของเคร่ืองชาร์จอัจฉริยะหรือเคร่ืองกําเนิด 

ไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์มัลติฟังก์ชัน แตะเมนูแบบเล่ือนลงสำ�หรับอุปกรณ์แต่ละเคร่ืองแล้วเลือกเฟิร์มแวร์ จะมีเคร่ืองหมาย 
ถูกตรงอุปกรณ์ท่ีแสดงในแอปเม่ือเลือกเฟิร์มแวร์สำ�หรับอุปกรณ์ท่ีเก่ียวข้อง ยกเลิกการเลือกเคร่ืองหมายเพ่ือยกเลิก 
การอัปเดต

4.	 แตะ Update All เพ่ือเปล่ียนเส้นทางไปยังหน้าจออัปเดต แอปจะดาวน์โหลดเฟิร์มแวร์สำ�หรับอุปกรณ์ท่ีเลือกท้ังหมด 
และอัปเดตโดยอัตโนมัติ

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์ท้ังหมดเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรลและรอให้การอัปเดตเสร็จส้ิน ไฟ LED ด้านหน้าโดรน 
จะกะพริบเป็นสีเหลืองในระหว่างการอัปเดต

6.	 ไฟสถานะด้านหน้าโดรนเรืองแสงเป็นสีเขียวหลังจากการอัปเดตเสร็จสมบูรณ์ รีสตาร์ทรีโมทคอนโทรลและโดรนด้วย 
ตนเอง หากไฟสถานะเรืองแสงเป็นสีแดงแสดงว่าการอัปเดตเฟิร์มแวร์ล้มเหลว ให้ลองเรียกใช้การอัปเดตอีกคร้ัง

ไฟ LED แสดงสถานะของโดรน
มีไฟ LED บนเฟรมของโดรนท่ีมีเคร่ืองหมาย M1 ถึง M4 ไฟ LED บนแขนเฟรม M1 และ M2 คือไฟ LED ด้านหน้าท่ีสว่าง 
เป็นสีแดงเพ่ือบ่งช้ีว่าเป็นด้านหน้าของโดรน ไฟ LED บนแขนเฟรม M3 และ M4 คือไฟ LED ด้านหลังท่ีสว่างเป็นสีเขียว 
เพ่ือบ่งช้ีว่าเป็นด้านหลังของโดรน ไฟ LED ท้ังหมดจะดับลงเม่ือโดรนจอดบนพ้ืน

M1M2

M3 M4
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DJI Assistant 2 for MG
กำ�หนดการต้ังค่าตัวแปรพ้ืนฐาน คัดลอกบันทึกการบิน และอัปเดตเฟิร์มแวร์โดรนและรีโมทคอนโทรลใน DJI Assistant 2  
for MG

การติดต้ังและเปิดการทำ�งาน
1.	 ดาวน์โหลดไฟล์การติดต้ัง DJI Assistant 2 for MG จากหน้าดาวน์โหลดของ T40 หรือ T20P ท่ีน่ี:
	 https://www.dji.com/t40/downloads หรือ https://www.dji.com/t20p/downloads
2.	 ติดต้ังซอฟต์แวร์
3.	 เปิด DJI Assistant 2 for MG

การใช้ DJI Assistant 2 for MG
การเชื่อมต่อโดรน
เช่ือมต่อพอร์ต USB-C ใต้ฝาครอบด้านล่างท่ีด้านหน้าของโดรนเข้ากับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C จากน้ันเปิดโดรน

ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดใบพัดออกก่อนท่ีจะใช้ DJI Assistant 2 for MG

ถอดฝาครอบกันน้ำ�ตรงพอร์ต USB-C ออกก่อนใช้งาน ติดฝาครอบกันน้ำ�เข้ากับพอร์ตหลังการใช้งาน 
มิฉะน้ันน้ำ�อาจจะเข้าสู่พอร์ต ซ่ึงอาจทำ�ให้ไฟฟ้าลัดวงจรได้

อัปเดตเฟิร์มแวร์
จำ�เป็นต้องมีบัญชี DJI สำ�หรับการอัปเดตเฟิร์มแวร์ เข้าสู่ระบบหรือลงทะเบียนบัญชี

การส่งออกบันทึก
ดูบันทึกท้ังหมดของโดรนและเลือกบันทึกเพ่ือส่งออก

เคร่ืองจำ�ลอง
คลิกเปิดเพ่ือเข้าสู่มุมมองการจำ�ลองการบิน ป้อนตัวแปรตำ�แหน่งและสภาพแวดล้อมแล้วคลิกกำ�หนดค่าเพ่ือบันทึก คลิก 
เร่ิมการจำ�ลองเพ่ือเข้าสู่การฝึกจำ�ลองการบิน

การต้ังค่าพ้ืนฐาน
กำ�หนดค่าความเร็วรอบเดินเบาและทดสอบมอเตอร์

การเชื่อมต่อรีโมทคอนโทรล
เช่ือมต่อพอร์ต USB-C ของรีโมทคอนโทรลเข้ากับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C จากน้ันเปิดสวิตช์รีโมทคอนโทรล

อัปเดตเฟิร์มแวร์
จำ�เป็นต้องมีบัญชี DJI สำ�หรับการอัปเดตเฟิร์มแวร์ เข้าสู่ระบบหรือลงทะเบียนบัญชี

การส่งออกบันทึก
ดูบันทึกท้ังหมดของรีโมทคอนโทรลและเลือกบันทึกท่ีจะส่งออก

	 ห้ามปิดรีโมทคอนโทรลระหว่างการอัปเดต
	 ห้ามทำ�การอัปเดตเฟิร์มแวร์ในขณะท่ีโดรนอยู่ในอากาศ ดำ�เนินการอัปเดตเฟิร์มแวร์เม่ือโดรนอยู่บนพ้ืนเท่าน้ัน
	 รีโมทคอนโทรลอาจยกเลิกการเช่ือมโยงจากโดรนหลังจากการอัปเดตเฟิร์มแวร์ ทำ�การเช่ือมต่อโดรนและ รีโม
ทคอนโทรลใหม่อีกคร้ังถ้าจำ�เป็น

https://www.dji.com/t40/downloads
https://www.dji.com/t20p/downloads
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แบตเตอรี ่Intelligent Flight
การทำ�งานของแบตเตอร่ี
1.	 การแสดงระดับแบตเตอร่ี: ไฟ LED แสดงสถานะจะแสดงระดับแบตเตอร่ีปัจจุบัน กดปุ่มเปิดปิดเคร่ืองเพ่ือตรวจสอบ
2.	 การส่ือสาร: พารามิเตอร์ของแบตเตอร่ี รวมถึงค่าแรงดันไฟฟ้าและระดับพลังงานจะถูกส่งให้โดรน เพ่ือให้โดรนสามา 

รถดําเนินการตามท่ีเหมาะสมเม่ือพารามิเตอร์ของแบตเตอร่ีเปล่ียนแปลงไป
3.	 การวินิจฉัยตนเองในเร่ืองข้อผิดพลาดของแบตเตอร่ี: แบตเตอร่ีสามารถตรวจหาข้อผิดพลาด เช่น แรงดันไฟฟ้าผิด 

ปกติ กระแสไฟฟ้าท่ีผิดปกติและอุณหภูมิท่ีผิดปกติ และทำ�การแจ้งเตือน ข้อมูลเก่ียวกับข้อผิดพลาดจะถูกบันทึกใน 
แบตเตอร่ี

4.	 การตรวจหาการลัดวงจร: หลังจากใส่แบตเตอร่ีเข้าไปในโดรนและเปิดแล้ว แบตเตอร่ีจะตรวจหาว่ามีการลัดวงจรเกิด ข้ึ
นกับโดรนหรือไม่ก่อนเป็นอันดับแรก หากตรวจพบ แบตเตอร่ีจะตัดแหล่งจ่ายไฟท่ีไปยังโดรนเพ่ือหลีกเล่ียงไฟไหม้

5.	 การตรวจหาข้อผิดพลาดในการชาร์จ: ข้อผิดพลาดท่ีเกิดข้ึนระหว่างการชาร์จจะบ่งช้ีโดยไฟ LED แสดงสถานะ เม่ือมี 
ข้อผิดพลาดเกิดข้ึน ให้รอจนกว่าแบตเตอร่ีจะแก้ไขข้อผิดพลาดโดยอัตโนมัติ สําหรับข้อมูลเพ่ิมเติม โปรดดูหัวข้อรูป 
แบบไฟ LED

6.	 การปรับสมดุลอัตโนมัติ: ในบางสถานการณ์ แบตเตอร่ีจะปรับสมดุลแรงดันไฟฟ้าของเซลล์โดยอัตโนมัติ
7.	 การคายประจุอัตโนมัติ: หากชาร์จจนเต็มแล้วทิ้งไว้เป็นเวลานานกว่าหนึ่งวัน แบตเตอรี่จะคายประจุเป็น 97% โดย 

อัตโนมัติ หลังจากผ่านไป 7 วัน แบตเตอร่ีจะคายประจุออกเป็น 60% โดยอัตโนมัติ
8.	 การปรับกระแสไฟอัตโนมัติ: แบตเตอร่ีปรับกระแสไฟในการชาร์จอย่างชาญฉลาดตามอุณหภูมิของเซลล์แบตเตอร่ี  แบ

ตเตอร่ียังรองรับการปกป้องตัวเองตามอุณหภูมิสภาพแวดล้อม 
9.	 การควบคุมอุณหภูมิ: แบตเตอร่ีจะมีการทำ�งานเพ่ือให้แน่ใจว่าส่วนต่างของอุณหภูมิระหว่างเซลล์แบตเตอร่ีจะคงเดิม 

และอยู่ภายในช่วงอุณหภูมิท่ีอนุญาต

	 โปรดดูข้อกําหนดด้านความปลอดภัยท่ีระบุไว้บนฉลากของแบตเตอร่ีก่อนการใช้งานเป็นคร้ังแรก ผู้ใช้ยอมรับ ผิ
ดชอบอย่างเต็มท่ีสําหรับการละเมิดข้อกําหนดด้านความปลอดภัยท่ีระบุไว้บนฉลาก

	 การรับประกันผลิตภัณฑ์จะเป็นโมฆะหากเกิดข้อผิดพลาดใด ๆ ของแบตเตอร่ีเน่ืองจากการใช้งานแบตเตอร่ีใน 
ทางท่ีผิด

การใช้แบตเตอร่ี
กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงคร้ัง แล้วกดค้างไว้ เพ่ือเปิดแบตเตอร่ีหลังจากท่ีเช่ือมต่อกับโดรนแล้ว เม่ือโดรนลงจอดและมอเตอร์ 
หยุดหมุนแล้ว ให้กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงคร้ังแล้วกดค้างไว้เพ่ือปิดแบตเตอร่ี จากน้ันถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรน 

	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเคร่ืองทำ�ความร้อน ห้ามท้ิงแบตเตอร่ีไว้ในรถยนต์ในวันท่ี 
อากาศร้อน

	 ห้ามไม่ให้แบตเตอร่ีสัมผัสกับของเหลวทุกชนิด ห้ามวางแบตเตอร่ีใกล้แหล่งความช้ืน และห้ามใช้แบตเตอร่ีใน 
สภาพแวดล้อมท่ีช้ืน มิฉะน้ันแบตเตอร่ีอาจจะถูกกัดกร่อน อาจทําให้แบตเตอร่ีติดไฟหรือระเบิดได้

	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีท่ีบวม ร่ัว หรือเสียหาย หากแบตเตอร่ีผิดปกติ ให้ติดต่อตัวแทนจำ�หน่ายท่ีได้รับอนุญาตจาก  
DJI เพ่ือขอความช่วยเหลือเพ่ิมเติม

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีปิดอยู่ ก่อนท่ีจะใส่หรือถอดออกจากโดรน ห้ามใส่หรือถอดแบตเตอร่ีในขณะท่ีเปิด 
เคร่ือง มิฉะน้ัน พอร์ตจ่ายไฟอาจเสียหายได้
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	 ควรใช้แบตเตอร่ีในช่วงอุณหภูมิ -5° ถึง 45 °C (23° ถึง 113 °F) การใช้แบตเตอร่ีในสภาพแวดล้อมท่ีอุณหภูมิ 
สูงกว่า 50 °C (122 °F) อาจทำ�ให้เกิดไฟไหม้หรือระเบิดได้ การใช้แบตเตอร่ีในอุณหภูมิต่ํากว่า -5 °C (23 °F)  อา
จส่งผลเสียต่อสมรรถนะของแบตเตอร่ีได้ สามารถใช้งานแบตเตอร่ีได้อีกคร้ังเม่ือกลับสู่อุณหภูมิปกติ

	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีในสภาพแวดล้อมท่ีมีไฟฟ้าสถิตหรือแม่เหล็กไฟฟ้าแรงสูง หรือใกล้กับสายไฟฟ้าแรงดันสูง มิ ฉะ
น้ันแผงวงจรแบตเตอร่ีอาจทํางานผิดปกติ ซ่ึงอาจทําให้เกิดอันตรายร้ายแรงในการบินได้

	 ห้ามถอดช้ินส่วนหรือเจาะแบตเตอร่ีใดลักษณะใด ๆ เน่ืองจากอาจทำ�ให้เกิดการร่ัวไหล ไฟไหม้ หรือระเบิดได้
	 อิเล็กโทรไลต์ในแบตเตอร่ีมีฤทธ์ิกัดกร่อนสูง หากอิเล็กโทรไลต์สัมผัสกับผิวหนังหรือดวงตาของคุณ ให้รีบล้าง 
บริเวณน้ันด้วยน้ำ�และไปพบแพทย์ทันที

	 ห้ามใช้แบตเตอร่ีท่ีตก ท้ิงแบตเตอร่ีตามท่ีอธิบายไว้ในหัวข้อวิธีการท้ิงแบตเตอร่ี
	 หากแบตเตอรี่ตกนํ้าขณะที่ใส่อยู่กับโดรนที่กำ�ลังบิน ให้ถอดแบตเตอรี่ออกทันทีแล้วเก็บไว้ในพื้นที่ที่โล่งและ 
ปลอดภัย ห้ามนำ�แบตเตอร่ีมาใช้อีก และท้ิงแบตเตอร่ีอย่างถูกต้องตามท่ีอธิบายไว้ในหัวข้อการท้ิงแบตเตอร่ี 

	 ห้ามนำ�ผลิตภัณฑ์ไปไว้ในเตาไมโครเวฟหรือในภาชนะท่ีมีแรงดัน
	 ห้ามวางแบตเตอร่ีไว้บนหรือใกล้กับเส้นลวดหรือวัตถุโลหะอ่ืน ๆ เช่น แว่นตา นาฬิกา เคร่ืองประดับ และป่ินปักผม  
มิฉะน้ันช่องเช่ือมต่อแบตเตอร่ีอาจลัดวงจร

	 ห้ามทำ�แบตเตอร่ีตกหรือกระแทก ห้ามวางของหนักบนแบตเตอร่ีหรือแท่นชาร์จ หลีกเล่ียงการทําแบตเตอร่ีตก
	 ใช้ผ้าแห้งท่ีสะอาดเม่ือทําความสะอาดข้ัวแบตเตอร่ีเสมอ
	 ห้ามบินเม่ือระดับพลังงานแบตเตอร่ีต่ำ�กว่า 15% เพ่ือหลีกเล่ียงความเสียหายต่อแบตเตอร่ีและความเส่ียงของ 
การบิน

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเช่ือมต่อแบตเตอร่ีอย่างถูกต้อง มิฉะน้ัน แบตเตอร่ีอาจร้อนเกินไปหรือระเบิดเน่ืองจากการ 
ชาร์จท่ีผิดปกติ ใช้แบตเตอร่ีท่ีได้รับการรับรองจากตัวแทนจําหน่ายท่ีได้รับอนุญาตเท่าน้ัน DJI จะไม่รับผิดชอบ 
ใด ๆ ต่อความเสียหายท่ีเกิดจากการใช้แบตเตอร่ีท่ีไม่ได้รับการรับรอง

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ายกแบตเตอร่ีตรงท่ีจับ 
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีวางอยู่บนพ้ืนผิวท่ีเรียบเพ่ือหลีกเล่ียงความเสียหายต่อแบตเตอร่ีจากวัตถุมีคม
	 ห้ามวางส่ิงใดบนแบตเตอร่ี มิฉะน้ันแบตเตอร่ีอาจเสียหายซ่ึงอาจทําให้เกิดอันตรายจากไฟไหม้ได้ 
	 แบตเตอรี่มีนํ้าหนักมาก โปรดระมัดระวังขณะเคลื่อนย้ายแบตเตอรี่เพื่อหลีกเลี่ยงการทำ�แบตเตอรี่ตก หาก 
แบตเตอร่ีตกและเสียหาย ให้วางแบตเตอร่ีท้ิงไว้ในพ้ืนท่ีโล่งท่ีห่างจากผู้คนทันที รอ 30 นาทีและแช่แบตเตอร่ีในน้ํา 
เป็นเวลา 24 ช่ัวโมง หลังจากท่ีแน่ใจว่าประจุไฟฟ้าหมดแล้ว ให้กำ�จัดท้ิงแบตเตอร่ีตามกฎหมายท้องถ่ิน

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีชาร์จเต็มแล้วก่อนการบินแต่ละคร้ัง
	 นำ�โดรนลงจอดทันทีหากมีคําเตือนระดับแบตเตอร่ีวิกฤติปรากฏข้ึน และเปล่ียนเป็นแบตเตอร่ีท่ีชาร์จเต็มแล้ว
	 ก่อนใช้งานในสภาพแวดล้อมท่ีมีอุณหภูมิต่ํา ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีมีอุณหภูมิสูงกว่า 5 °C (41 °F) เป็น 
อย่างน้อย โดยอุณหภูมิท่ีเหมาะสมคือ สูงกว่า 20 °C (68 °F)

รูปแบบไฟ LED

ไฟบอกสถานะระดับพลังงานแบตเตอร่ีจะแสดงระดับพลังงานแบตเตอร่ีปัจจุบันและสถานะระหว่างการชาร์จและ 
การคายประจุ ไฟบอกสถานะต่าง ๆ มีลักษณะดังต่อไปน้ี:
  ไฟ LED ติดสว่าง	  ไฟ LED กระพริบ
  ไฟ LED ดับ
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ตรวจสอบระดับแบตเตอรี่
หากแบตเตอร่ีอยู่ในโหมดประหยัดพลังงาน ให้กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงคร้ังเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอร่ีปัจจุบัน

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับแบตเตอร่ี

88-100%

 75-87%

 63-74%

  50-62%

  38-49%

   25-37%

   13-24%

    0-12%

รูปแบบไฟ LED ในระหว่างการชาร์จ
ในระหว่างการชาร์จ ไฟ LED จะกะพริบเป็นลําดับเพ่ือบอกระดับพลังงานแบตเตอร่ีปัจจุบัน ไฟ LED ท้ังหมดจะดับลง หลั
งจากชาร์จเต็มแล้วถอดแบตเตอร่ีออกเม่ือชาร์จเสร็จแล้ว และใช้อุปกรณ์ชาร์จท่ีแนะนําอย่างเป็นทางการในการชาร์จ 
แบตเตอร่ีเสมอ

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดัับแบตเตอรี่่�

   0-49%

  50-74%

 75-89%

90-99%

    100%

รูปแบบไฟ LED แสดงข้อผิดพลาดของแบตเตอรี่
ตารางด้านล่างแสดงกลไกการป้องกันแบตเตอร่ีและรูปแบบไฟ LED ท่ีเก่ียวข้อง

LED1 LED2 LED3 LED4 รูปแบบการกะพริบ รายการยกเว้นของแบตเตอร่ี

 LED2 และ LED4 
กะพริบสามคร้ังต่อวินาที โดรนลัดวงจร

 LED2 กะพริบสองคร้ังต่อวินาที ตรวจพบกระแสไฟเกิน 
 LED2 กะพริบสามคร้ังต่อวินาที ระบบแบตเตอร่ีผิดปกติ

 LED3 กะพริบสองคร้ังต่อวินาที ตรวจพบการชาร์จมากเกินไป

 LED3 กะพริบสามคร้ังต่อวินาที เคร่ืองชาร์จมีแรงดันไฟฟ้าเกิน

 LED4 กะพริบสองคร้ังต่อวินาที อุณหภูมิในการชาร์จต่ําไป

 LED4 กะพริบสามคร้ังต่อวินาที อุณหภูมิในการชาร์จสูงไป

ไฟ LED ท้ัง 4 ดวงกระพริบเร็ว แบตเตอร่ีผิดปกติและไม่สามารถใช้งานได้
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หากเกิดการลัดวงจร ให้ถอดแบตเตอรี ่แก้ไขปัญหาบนโดรน และเสียบปลั๊กแบตเตอรี ่
หากอุณหภูมิในการชาร์จผิดปกติ ให้รอให้อุณหภูมิในการชาร์จกลับสู่ระดับปกติ จากนั้นแบตเตอรี่จะกลับมา 
ชาร์จใหม่โดยอัตโนมัติโดยไม่จําเป็นต้องถอดปลั๊กและเสียบปลั๊กอุปกรณ์ชาร์จอีกครั้ง 
สําหรับสถานการณ์อื่น ๆ หลังจากแก้ไขปัญหาแล้ว (กระแสไฟเกิน แรงดันไฟฟ้าแบตเตอรี่เกินเนื่องจากการ 
ชาร์จเกิน หรือแรงดันไฟฟ้าของอุปกรณ์ชาร์จเกิน) ให้กดปุ่มเปิดปิดเพื่อยกเลิกการเตือนการป้องกันไฟ LED  
และถอดปลั๊กและเสียบปลั๊กอุปกรณ์ชาร์จอีกครั้งเพื่อทำ�การชาร์จต่อ

	 DJI ไม่รับผิดชอบต่อความเสียหายท่ีเกิดข้ึน อันเน่ืองมาจากการใช้อุปกรณ์ชาร์จของผู้ผลิตอ่ืน
	 ห้ามชาร์จแบตเตอร่ีใกล้กับวัสดุไวไฟหรือบนพ้ืนผิวท่ีไวไฟ เช่น พรมหรือไม้ ห้ามท้ิงแบตเตอร่ีไว้โดยไม่มีใครดูแล 
ระหว่างการชาร์จ ควรเว้นระยะห่างอย่างน้อย 30 ซม. ระหว่างแท่นชาร์จแบตเตอร่ีและแบตเตอร่ีท่ีกำ�ลังชาร์จ มิ 
ฉะน้ัน แท่นชาร์จแบตเตอร่ีหรือแบตเตอร่ีท่ีกำ�ลังชาร์จอาจได้รับความเสียหายเน่ืองจากความร้อนท่ีมากเกินไป  
และอาจนําไปสู่อันตรายจากไฟไหม้ได้

	 อุณหภูมิแบตเตอร่ีจะสูงหลังจากการบิน ใส่แบตเตอร่ีลงในชุดระบายความร้อนด้วยอากาศของ DJI หรือ อุปก
รณ์ระบายความร้อนด้วยอากาศของบุคคลท่ีสามเพ่ือชาร์จ มิฉะน้ันการชาร์จอาจจะถูกปิดใช้งาน โปรด ดูคําแนะ
นําการใช้งานในเอกสารคู่มือการใช้ชุดระบายความร้อนด้วยอากาศของ DJI ชาร์จแบตเตอร่ีท่ีช่วง อุณหภูมิ 0 - 
60 °C (32 - 140 °F) อุณหภูมิท่ีเหมาะสมในการชาร์จคือ 22° ถึง 28°C (72° ถึง 82°F) การ ชาร์จภายในช่ว
งอุณหภูมิท่ีเหมาะสมสามารถยืดอายุการใช้งานแบตเตอร่ีได้

	 ห้ามจุ่มแบตเตอร่ีลงในน้ำ�เพ่ือให้เย็นลงหรือขณะท่ีกำ�ลังชาร์จแบตเตอร่ี มิฉะน้ันเซลล์แบตเตอร่ีจะกัดกร่อนซ่ึง 
ทําให้เกิดความเสียหายร้ายแรงต่อแบตเตอร่ีได้ ผู้ใช้ต้องรับผิดชอบต่อความเสียหายใด ๆ ท้ังหมดท่ีเกิดข้ึนกับ 
แบตเตอร่ีท่ีเกิดจากการจุ่มแบตเตอร่ีในน้ำ�

	 ห้ามชาร์จแบตเตอร่ีใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเคร่ืองทำ�ความร้อน
	 ตรวจสอบข้ัวและพอร์ตแบตเตอร่ีเป็นประจํา ห้ามทําความสะอาดแบตเตอร่ีโดยใช้แอลกอฮอล์หรือของเหลว 
ไวไฟอ่ืน ๆ ห้ามใช้อุปกรณ์ชาร์จท่ีชํารุดเสียหาย 

	 รักษาแบตเตอร่ีให้แห้งตลอดเวลา

	 แบตเตอร่ีจะหยุดชาร์จเม่ือการชาร์จเสร็จสมบูรณ์ แนะนําให้ถอดแบตเตอร่ีออกเม่ือชาร์จเสร็จแล้ว 
	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีปิดก่อนการชาร์จ มิฉะน้ัน พอร์ตแบตเตอร่ีอาจเสียหายได้

การจัดเก็บและการขนส่งแบตเตอร่ี
ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนและตรวจสอบว่ามีส่ิงสกปรกติดในช่องเสียบแบตเตอร่ีหรือไม่

	 ปิดและถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนหรืออุปกรณ์อ่ืน ๆ ในระหว่างการขนส่ง
	 เก็บแบตเตอร่ีให้พ้นมือเด็กและสัตว์ หากเด็กกลืนช้ินส่วนของแบตเตอร่ี ให้ขอความช่วยเหลือจากแพทย์ทันที
	 หากระดับพลังงานแบตเตอร่ีต่ํามาก ให้ชาร์จแบตเตอร่ีให้อยู่ในระดับพลังงาน 40% ถึง 60% ห้ามเก็บ แบตเต
อร่ีท่ีมีระดับพลังงานไฟฟ้าต่ําเป็นระยะเวลานาน มิฉะน้ันอาจส่งผลเสียต่อสมรรถนะการทำ�งานได้

	 ห้ามวางแบตเตอร่ีไว้ใกล้แหล่งความร้อน เช่น เตา หรือเคร่ืองทำ�ความร้อน ห้ามท้ิงแบตเตอร่ีไว้ในรถยนต์ในวัน 
ท่ีอากาศร้อน

	 ต้องจัดเก็บแบตเตอร่ีในสภาพแวดล้อมท่ีแห้ง
	 ห้ามวางแบตเตอร่ีไว้ใกล้กับวัสดุท่ีระเบิดได้หรือเป็นอันตราย หรือใกล้กับวัตถุโลหะ เช่น แว่นตา นาฬิกา เคร่ือง 
ประดับ และป่ินปักผม

	 ห้ามพยายามขนส่งแบตเตอรี่ที่เสียหายหรือมีระดับพลังงานมากกว่า 30% ให้คายประจุแบตเตอรี่ให้เหลือ  
30% หรือต่ํากว่าก่อนการขนส่ง

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอร่ีวางอยู่บนพ้ืนผิวท่ีเรียบเพ่ือหลีกเล่ียงความเสียหายต่อแบตเตอร่ีจากวัตถุมีคม
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	 หากจัดเก็บแบตเตอร่ีไว้นานกว่าสามเดือน แนะนําให้เก็บแบตเตอร่ีไว้ในซองนิรภัยสำ�หรับบรรจุแบตเตอร่ี ใน สภ
าพแวดล้อมท่ีมีช่วงอุณหภูมิต้ังแต่ -20 ถึง 40 °C (-4 ถึง 104 °F)

	 ห้ามเก็บแบตเตอร่ีท่ีมีการคายประจุจนหมดไว้เป็นระยะเวลานาน การทำ�เช่นน้ันอาจคายประจุแบตเตอร่ีมากเกิน 
ไปและทำ�ให้เซลล์แบตเตอร่ีเสียหายอย่างไม่สามารถแก้ไขได้

	 หากจัดเก็บแบตเตอร่ีท่ีมีระดับพลังงานต่ําเป็นระยะเวลานาน แบตเตอร่ีจะอยู่ในโหมดไฮเบอร์เนตแบบลึก ให้ 
ชาร์จเพ่ือปลุกแบตเตอร่ี

	 ถอดแบตเตอร่ีออกจากโดรนหากคุณต้ังใจจะเก็บแบตเตอร่ีไว้เป็นระยะเวลานาน

การท้ิงแบตเตอร่ี

	 ก่อนการท้ิงแบตเตอร่ี ตรวจดูให้แน่ใจว่าได้แช่แบตเตอร่ีในน้ําเป็นเวลา 24 ช่ัวโมงเพ่ือคายประจุแบตเตอร่ีจดหมด 
แล้ว ให้ท้ิงแบตเตอร่ีในกล่องรีไซเคิลเฉพาะ ห้ามท้ิงแบตเตอร่ีลงในถังขยะท่ัวไป ปฏิบัติตามข้อบังคับในท้องถ่ิน 
ของคุณอย่างเคร่งครัดเก่ียวกับการท้ิงและรีไซเคิลแบตเตอร่ี

	 หากไม่สามารถคายประจุแบตเตอร่ีจนหมดได้ ห้ามท้ิงแบตเตอร่ีในกล่องรีไซเคิลแบตเตอร่ีโดยตรง ติดต่อบริษัท 
รีไซเคิลแบตเตอร่ีมืออาชีพเพ่ือขอความช่วยเหลือ

การบํารุงรักษาแบตเตอร่ี
	 ห้ามให้แบตเตอร่ีถูกน้ำ�กระเด็นใส่ น้ําปริมาณมากเกินจะทําให้แบตเตอร่ีเสียหายได้
	 ห้ามเก็บแบตเตอร่ีเม่ืออุณหภูมิอยู่นอกช่วงอุณหภูมิ -20 ถึง 45 °C (-4 ถึง 113 °F)
	 ประสิทธิภาพแบตเตอร่ีจะได้รับผลกระทบในทางลบหากไม่ได้ใช้แบตเตอร่ีเป็นระยะเวลานาน
	 ชาร์จประจุจนเต็มและคายประจุจนหมดอย่างน้อยทุกสามเดือนเพ่ือให้ม่ันใจถึงประสิทธิภาพของแบตเตอร่ี
	 หากแบตเตอร่ีไม่ได้ชาร์จหรือคายประจุเป็นเวลาห้าเดือนข้ึนไป การรับประกันจะไม่ครอบคลุมแบตเตอร่ีอีกต่อไป

ข้อมูลจำ�เพาะ

ข้อมูลจำ�เพาะ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ T40
(BAX601-30000mAh-52.22V)

แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ T20P
(BAX601-13000mAh-52.22V)

แรงดันไฟฟ้าที่กําหนด 52.22 V
ชนิดแบตเตอรี่ Li-ion
ระบบสารเคมีของแบตเตอรี่ LiNiMnCoO2
อัตราการคายประจุ 11.5C
อุณหภูมิในการทำ�งาน -5° ถึง 45°C (23° ถึง 113°F)
อุณหภูมิในการชาร์จ 0° ถึง 60°C (32° ถึง 140°F)
รายละเอียดการรับประกัน 1,500 รอบหรือ 12 เดือน (แล้วแต่ว่ากรณีใดเกิดขึ้นก่อน)
มาตรฐานการปกป้อง IP IP54 + การป้องกันระดับแผงวงจรด้วยการหุ้มผนึก

โดรนที่ใช้งานร่วมกันได้ DJI Agras T40, T20P, T30 DJI Agras T20P
ความจุ 30 Ah 13 Ah
พลังงาน 1,567 Wh 679 Wh
กำ�ลังการชาร์จสูงสุด 9,500 W 4,200 W
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อุปกรณ์ชาร์จที่เข้ากันได ้[1] 

เครื่องกําเนิดไฟฟ้าอินเวอร์เตอร์ 
มัลติฟังก์ชัน D12000iE, แท่นชาร์จ 
แบตเตอรี่อัจฉริยะ T40, แท่นชาร์จ 
แบตเตอรี่อัจฉริยะ T30 [2]

เครื่องกําเนิดอินเวอร์เตอ
ร์มัลติ ฟังก์ชัน D6000i, 
แท่นชาร์จแบตเตอ รี่อัจฉริยะ T20P, 
แท่นชาร์จแบตเตอรี่อัจฉริยะ T30 [2]

เวลาในการชาร์จสําหรับ 
แบตเตอรี่แต่ละตัว [3]

การใช้เครื่องกําเนิดอินเวอร์เตอร์มัลติ 
ฟังก์ชัน D12000iE: 9-12 นาที

การใช้เครื่องกําเนิดอินเวอร์เตอร์มัลติ 
ฟังก์ชัน D6000i: 9-12 นาที

นํ้าหนัก ประมาณ 12 กก. ประมาณ 6 กก.

[1]	 อุปกรณ์ชาร์จที่มีจําหน่ายจะแตกต่างกันไปในแต่ละประเทศหรือภูมิภาค ปรึกษาตัวแทนจําหน่ายในพื้นที่ของคุณเพื่อขอรายละเอียด
[2]	 จําเป็นต้องอัปเดตเฟิร์มแวร์เพื่อชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ T40/T20P
[3]	 ทดสอบเวลาในการชาร์จในห้องปฏิบัติการที่อุณหภูม ิ25° C (77° F) สำ�หรับใช้อ้างอิงเท่านั้น
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น้ำ�หนักบรรทุก - ระบบพ่น
ระบบพ่นซ่ึงมีมิเตอร์วัดอัตราการไหลแบบแม่เหล็กไฟฟ้า 2 ช่องและมาตรวัดระดับของเหลวแบบต่อเน่ืองช่วยให้ผู้ใช้ สามาร
ถควบคุมป๊ัมใบพัดท่ีขับเคล่ือนด้วยแม่เหล็กและสปริงเกลอร์พ่นละอองแบบคู่ได้อย่างแม่นยํา

ตัวเลือกน้ำ�หนักบรรทุก - ระบบหว่าน T40/T20P
ข้อมูลเบ้ืองต้น
ระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ T40/T20P ใช้ร่วมกันได้กับโดรน Agras T40/T20P ท่ีมีถังหว่านเมล็ดพันธ์ุขนาดใหญ่ 70 L และ 35  
L ตามลําดับ และให้การหว่านท่ีมีประสิทธิภาพและเช่ือถือได้

ระบบหว่านเมล็ดพันธุ์มีอุปกรณ์กวนในตัวเพื่อป้องกันการอุดตันของวัสดุและเพิ่มความแม่นยำ�และความน่าเชื่อถือใน 
การทํางาน ชุดควบคุมบนระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุและเซ็นเซอร์น้ำ�หนักบนโดรนจะตรวจสอบน้ำ�หนักของวัสดุท่ีเหลืออยู่ในถัง 
หว่านเมล็ดพันธ์ุแบบเรียลไทม์เพ่ือปรับปรุงความแม่นยําของการควบคุมอัตราการหว่านและคําเตือนเม่ือถังว่างเปล่า  บังโค
ลนท่ีรวมอยู่ด้วยสามารถป้องกันวัสดุท่ีลอยข้ึนมาในขณะหว่านไม่ให้สร้างความเสียหายต่อใบพัด ประตูถังบรรจุแบบ ปลดอ
อกได้อย่างรวดเร็วช่วยให้สามารถบํารุงรักษาได้ง่าย

ผู้ใช้สามารถกําหนดการต้ังค่าการหว่านในแอป DJI Agras และสร้างเทมเพลตเฉพาะสําหรับวัสดุท่ีแตกต่างกันเพ่ือให้เป็น 
ไปตามข้อกําหนดท่ีแตกต่างกัน แอปจะแสดงข้อความเตือนหากไม่มีวัสดุในถัง รวมถึงความผิดปกติของความเร็วในการ 
หมุน อุณหภูมิและขนาดช่องจ่ายถังบรรจุ

การติดต้ัง

	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดแบตเตอร่ี Intelligent Flight ออกจากโดรนก่อนทำ�การติดต้ัง
	 ใช้งานด้วยความระมัดระวังเพ่ือหลีกเล่ียงการบาดเจ็บจากช้ินส่วนเคร่ืองจักรท่ีคมหรือกำ�ลังเคล่ือนไหว
	 ตรวจสอบช้ินส่วนต่าง ๆ บนโดรนและระบบหว่านหลังจากการติดต้ังเพ่ือให้แน่ใจว่าจานหมุนจะไม่สร้างความเสีย 
หายต่อสายหรือส่วนอ่ืนใดในระหว่างการทํางาน

ระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ T40 และระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ T20P มีลักษณะท่ีคล้ายกัน แต่ถังหว่านเมล็ดพันธ์ุมีขนาดแตกต่าง 
กัน ภาพประกอบในเอกสารฉบับน้ีใช้ระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ T40 เป็นตัวอย่าง เว้นแต่จะระบุไว้เป็นอย่างอ่ืน
1.	 บนโดรน ให้หาท่อยางท่ีด้านใดด้านหน่ึงของถังสเปรย์ คลายน็อตบนท่อ , นําท่อออกจากแคลมป์รัดท่อ , หมุนแค 

ลมป์  และต่อท่อเข้ากับส่วนท่ีย่ืนออกมาบนแคลมป์  (ภาพ A)
	 หมายเหตุ: หลังจากถอดท่อออกแล้ว ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ขันน็อตท่อบนหัวต่อท่อถังสเปรย์ให้แน่นแล้วเพ่ือไม่ให้น็อต 

สูญหาย
2.	 หาตําแหน่งของสายระบบฉีดพ่นท่ีด้านหน้าของแลนด้ิงเกียร์ด้านขวาบนโดรน ถอดสายออกจากหัวต่อ ใช้งานด้วย ควา

มระมัดระวังเพ่ือป้องกันไม่ให้สายชำ�รุดเสียหาย (ภาพ B)
3.	 ยกและถอดถังสเปรย์ออกจากโดรน (รูป C)
4.	 ใส่ระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุเข้าไปในโดรน (รูป D)
5.	 เช่ือมต่อสายของระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุเข้ากับหัวต่อในข้ันตอนท่ี 2 และตรวจสอบให้แน่ใจว่าการเช่ือมต่อแน่นหนาและ 

ถูกต้อง (รูป E)
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ข้อมูลจำ�เพาะ
รายการ ระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ T40 ระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ T20P
โดรนท่ีใช้งานร่วมกันได้ [1] AGRAS T40 AGRAS T20P
น้ำ�หนักของระบบหว่านเมล็ดพันธ์ุ 
(รวมถังหว่านและบังโคลน) 4.41 กก. 3.57 กก.

ปริมาตรถังหว่านเมล็ดพันธ์ุ 70 ลิตร 35 ลิตร
น้ำ�หนักบรรจุภายในของถังหว่านเมล็ดพันธ์ุ 
[2] 50 กก. 25 กก.

เส้นผ่านศูนย์กลางของวัสดุท่ีใช้ได้ 0.5 - 5 มม.

ระยะการหว่าน
แตกต่างกันไปตามเส้นผ่านศูนย์กลางของวัสดุ ความเร็วในการหมุนของจานหมุน 
ขนาดช่องจ่ายถังบรรจุ และความสูงในการบิน เพ่ือประสิทธิภาพการทำ�งานท่ีดีท่ีสุด ขอแนะ
นำ�ให้ปรับตัวแปรท่ีเก่ียวข้องเพ่ือให้ได้ระยะการหว่าน 5-7 เมตร

[1]	 เฟิร์มแวร์ของโดรนต้องรองรับระบบหว่านเมล็ดพันธุ ์ตรวจสอบบันทึกประจำ�รุ่นของโดรนที่เกี่ยวข้องในเว็บไซต์ทางการของ DJI
[2]	 แอป DJI Agras จะแนะนําขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกสําหรับถังหว่านอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน ห้ามเพิ่ม

วัสดุลงในถังหว่านเกินขีดจํากัดน้ำ�หนักบรรทุกที่แนะนํา ไม่เช่นนั้น อาจส่งผลกระทบต่อความปลอดภัยของการบินได้
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รอบการบํารุงรักษาที่แนะนําสําหรับโดรน T40/T20P

ช้ินส่วนสําหรับการ 
บริการ โมดูล เวลาให้บริการท่ีแนะนํา รอบการเปล่ียนท่ีแนะนํา

ระบบขับเคล่ือน - 
มอเตอร์ มอเตอร์

1.	ทำ�การตรวจสอบโดรนเคร่ืองใหม่คร้ังแรกหลัง 
จากการบินครบ 100 เท่ียว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ช่ัวโมงหลังจากการ 
ตรวจสอบคร้ังแรก

3.	หาก ESC หยุดทํางานและอุณหภูมิของ 
มอเตอร์/ESC ผิดปกติ ให้ทําการตรวจสอบดัง 
ท่ีกล่าวน้ี

4.	หากมอเตอร์เสียหายเน่ืองจากแรงภายนอก ให้ 
ทําการตรวจสอบดังท่ีกล่าวน้ี

แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบขับเคล่ือน - 
ความต้านทานภายใน 
ของมอเตอร์

มอเตอร์

1.	ทำ�การตรวจสอบโดรนเคร่ืองใหม่คร้ังแรกหลัง 
จากการบินครบ 100 เท่ียว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ช่ัวโมงหรือ 1 เดือน 
หลังจากการตรวจสอบคร้ังแรก

3.	หาก ESC หยุดทํางานและอุณหภูมิของ 
มอเตอร์/ESC ผิดปกติ ให้ทําการตรวจสอบดัง 
ท่ีกล่าวน้ี

แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบขับเคล่ือน - ESC ESC ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

ระบบขับเคล่ือน - ฐาน 
มอเตอร์ ฐานมอเตอร์

1.	ทำ�การตรวจสอบโดรนเคร่ืองใหม่คร้ังแรกหลัง 
จากการบินครบ 100 เท่ียว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ช่ัวโมงหรือ 1 เดือน 
หลังจากการตรวจสอบคร้ังแรก

3.	หากฐานมอเตอร์เสียหายเน่ืองจากแรงภายนอก  
ให้ทําการตรวจสอบดังท่ีกล่าวน้ี

แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 500 ช่ัวโมง

ระบบขับเคล่ือน - 
ใบพัด ใบพัด

1.	ทำ�การตรวจสอบโดรนเคร่ืองใหม่คร้ังแรกหลัง 
จากการบินครบ 100 เท่ียว

2.	 ทําการตรวจสอบทุก 100 ช่ัวโมงหรือ 1 เดือน 
หลังจากการตรวจสอบคร้ังแรก

3.	หาก ESC หยุดทํางานและอุณหภูมิของ 
มอเตอร์/ESC ผิดปกติ ให้ทําการตรวจสอบดัง 
ท่ีกล่าวน้ี

แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 700 ช่ัวโมง

ระบบขับเคล่ือน - อะ 
แดปเตอร์ใบพัด อะแดปเตอร์ใบพัด ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบขับเคล่ือน - 
สลักเกลียวของแขน 
เฟรม

สลักเกลียวของ 
แขนเฟรม ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ส่วนประกอบโดรน - 
ข้ัวต่อแขนแฟรม ข้ัวต่อแขนเฟรม ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ส่วนประกอบโดรน  - 
สกรู

สกรูยึดหัวเข็มขัด 
ของแขนเฟรม ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ส่วนประกอบโดรน - 
ข้ัวต่อ ข้ัวต่อโดรน ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ช้ินยึดเฟรมกลาง - 
สกรู

สกรูยึดเฟรม 
กลาง ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง
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ส่วนประกอบล้อลง 
จอด - สกรู

สลักเกลียวยึดล้อ 
ลงจอด ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ส่วนประกอบของล้อ 
ลงจอด - โครงยึด ฉากยึดเรดาร์ ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - ป๊ัมส่ง ป๊ัมส่ง ทุก 100 ช่ัวโมงหรือ 1 เดือน

แนะนําให้เปล่ียนป๊ัมหลังจากใช้ 
งานไปแล้ว 500 ช่ัวโมง
แนะนําให้เปล่ียนมอเตอร์หลังจาก  
ใช้งานไปแล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - สปริง 
เกลอร์ สปริงเกลอร์ ทุก 100 ช่ัวโมงหรือ 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - ข้อต่อท่อ ข้ัวต่อท่อ ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - ท่อ ท่อ ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - เซ็นเซอร์ 
น้ำ�หนัก เซ็นเซอร์น้ำ�หนัก ทุก 100 ช่ัวโมงหรือ 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - ตัวกรอง  
และเกจวัดระดับ 
ของเหลว

เกจวัดระดับ 
ของเหลว ก่อนการเตรียมการปฏิบัติงานประจําวัน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบพ่น - ถังพ่น ระบบพ่นละออง ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

โมดูล RF โมดูล RF ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

โมดูลระบบ 
อิเล็กทรอนิกส์ทาง 
อากาศ (Aerial-
Electronics 
System)

โมดูลระบบ 
อิเล็กทรอนิกส์  
ทางอากาศ  
(Aerial- 
Electronics  
System)

ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

โมดูลบอร์ดกระจาย 
สายเคเบิล

โมดูลบอร์ด 
กระจายสาย 
เคเบิล

ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

โมดูลการพ่น โมดูลการพ่น ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

ระบบเรดาร์ - เรดาร์ 
ดิจิทัลรอบทิศทาง

เรดาร์ดิจิทัลรอบ 
ทิศทาง ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 36 เดือน

ระบบเรดาร์ - เรดาร์  
มองด้านหลังและ 
ด้านล่าง

เรดาร์มองด้าน 
หลังและด้านล่าง ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 36 เดือน

โมดูลระบบจ่ายกําลัง  
ไฟฟ้า 

โมดูลระบบจ่ายกํา   
ลังไฟฟ้า ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป  

แล้ว 36 เดือน

ส่วนประกอบโดรน -  
เฟรมด้านหน้า เฟรมด้านหน้า ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ส่วนประกอบโดรน - 
เฟรมด้านหลัง เฟรมด้านหลัง ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง
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ส่วนประกอบโดรน - 
เฟรมกลาง เฟรมกลาง ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

ระบบกําหนดตําแหน่ง  
- เสาอากาศ SDR เสาอากาศ SDR ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 36 เดือน

ระบบกําหนดตําแหน่ ง 
- โมดูล RTK โมดูล RTK ทุก 6 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 36 เดือน

สายไฟโดรน สายไฟโดรน ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

ระบบพ่น - มิเตอร์วัด 
อัตราการไหล

มิเตอร์วัดอัตรา 
การไหล ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 36 เดือนหรือ 3,000 ช่ัวโมง

ส่วนประกอบโดรน -  
แถบเล่ือนแบตเตอร่ี

แถบเล่ือน 
แบตเตอร่ี 

จําเป็นต้องเปล่ียนใหม่หลังจากเสียบปล๊ักและถอด 
ปล๊ักไปแล้ว 2,000 คร้ัง หรือ 1 เดือน

แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

รีโมทคอนโทรล รีโมทคอนโทรล ทุก 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 36 เดือน

แบตเตอร่ี
แบตเตอร่ี 
มาตรฐานของ 
โดรน

หลังจากการชาร์จ 100 รอบหรือ 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 
แล้ว 1,000 ช่ัวโมง

เคร่ืองชาร์จอัจฉริยะ เคร่ืองชาร์จ 
อัจฉริยะ หลังจากการชาร์จ 200 รอบหรือ 1 เดือน แนะนําให้เปล่ียนหลังจากใช้งานไป 

แล้ว 1,000 ช่ัวโมง



ฝ่ายสนับสนุนของ DJI
http://www.dji.com/support

DJI และ AGRAS เป็นเคร่ืองหมายการค้าของ DJI

ลิขสิทธ์ิ © 2023 DJI สงวนลิขสิทธ์ิ

เน้ือหาน้ีอาจมีการเปล่ียนแปลงโดยไม่ต้องแจ้งให้ทราบล่วงหน้า


	ข้อมูลทั่วไปและคําอธิบายระบบ
	ข้อมูลเบื้องต้น
	โดรน
	สถานีควบคุม
	ลิงก์คําสั่งและการควบคุม
	การตั้งค่าพื้นที่ปฏิบัติงานภาคพื้นดิน

	ประสิทธิภาพและข้อจํากัด
	ประสิทธิภาพ
	การบินที่ต้องห้าม
	ข้อจำกัดด้านจุดศูนย์ถ่วง
	ข้อจํากัดด้านสิ่งแวดล้อมที่เกี่ยวข้อง

	ขั้นตอนปกติ
	สภาพแวดล้อมของน่านฟ้า
	สภาพแวดล้อมด้านความถี่วิทยุ
	การใช้อุปกรณ์การออกตัวและการกู้คืน
	ระยะห่างจากสถานีควบคุม
	การประกอบระบบ
	รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบิน
	การเริ่มระบบ
	การปรับเทียบมิเตอร์วัดอัตราการไหล
	การปรับเทียบเข็มทิศ
	การบินขึ้น/การลงจอด
	การบินแบบนันทนาการ/กลวิธี
	การปิดระบบ
	การตรวจสอบหลังการบิน

	ขั้นตอนในกรณีฉุกเฉิน
	ข้อมูลทั่วไป
	เครื่องยนต์เสีย
	เพลิงไหม้
	การสูญเสียลิงก์ C2
	การสูญเสียระบบนําทาง
	สถานีควบคุมทำงานผิดพลาด
	บินออกนอกทิศทาง
	ข้อกําหนดในการรายงาน

	น้ำหนักและความสมดุลและรายการอุปกรณ์
	การจัดการ การให้บริการ และคําแนะนําสําหรับการบํารุงรักษาและความสมควรเดินอากาศอยู่ต่อไป
	การจัดการภาคพื้นดิน
	การถอดชิ้นส่วน การจัดเก็บ และการประกอบใหม่
	การชาร์จ/ปรับสภาพ/เปลี่ยนแบตเตอรี่
	โปรแกรมการบํารุงรักษา

	ส่วนเสริม
	ข้อมูลจำเพาะ
	การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
	การปกป้องข้อมูลระบบ
	การเตือนถังเปล่า‭
	ระบบ Return to Home (RTH)
	การเตือนแบตเตอรี่ต่ำและแรงดันไฟต่ำ
	ฟังก์ชัน RTK
	ไฟ LED แสดงสถานะของโดรน
	การอัปเดตเฟิร์มแวร์
	DJI Assistant 2 for MG
	แบตเตอรี่ Intelligent Flight
	น้ำหนักบรรทุก - ระบบพ่น
	ตัวเลือกน้ำหนักบรรทุก - ระบบหว่าน T40/T20P
	รอบการบํารุงรักษาที่แนะนําสําหรับโดรน T40/T20P


