
دل�يل ط�يران الطا�ئرات �بدون ط�يار
صدار 2023.071.2 الإ

AGRAS T40)DJI-3WWDZ-40A :ال�نوع(

AGRAS T20 P)DJI-3WWDZ-20A :ال�نوع(



 ال�بحث ع�ن الكلمات الأساس�ية
راءة هذا  دم Adobe Acrobat Reader ل�ق ذا ك�نت �تس�ت�خ وع. �إ  الكلمات الأساس�ية م�ثل "ال�بطار�ية" و"ال�ت�ث�ب�يت" للع�ثور على موض�

ن
ا�بحث ع�

�يل  غ�ش�ت دام �نظام ال� �في حالة اس�ت�خ � Command+F أو على ،Windows يل� غ�ش�ت دام �نظام ال� �في حالة اس�ت�خ � Ctrl+F ط على غ�ض� ا المس�ت�ند، �ف
Mac ل�بدء ال�بحث.

وع لى مو�ض ال �إ  الا�ن�ت�ق
سم. ال �إلى هذا ال�ق وع للا�ن�ت�ق وق موض� ر �ف دول المح�تو�يات. ا�ن�ق �في ج� وعات � ا�ئمة كاملة �بالموض� عرض �ق

 ط�باعة هذا المس�ت�ند
ة. �يدعم هذا المس�ت�ند الط�باعة عال�ية الد�ق

عات ال�يدو�ية ل المرا�ج سج�

صدار عاتال�تار�ي�خالإ المراج�

صدار 1.0 صدار الأول�ي2022.08الإ الإ

صدار 1.2 ط�يرة المحدث2023.07الإ م ال�ق ح�ج

لاف  ركة DJI �ب�خ وق. ما لم �تصرّح �ش ظ الح�ق ركة DJI مع ح�ف ا�نب �ش  ج�
ن

ر م� وق الط�بع وال�ن�ش هذا المس�ت�ند محم�ي �بح�ق

�ن�تاج المس�ت�ند  عادة �إ  طر�يق �إ
ن

ء م�نه ع� ز�ج� دام المس�ت�ند أو أي   �باس�ت�خ
ن

ر�ي� �خ دام أو السماح للآ �ير مؤهل لاس�ت�خ �نت غ� �أ ذلك، �ف

 .DJI UAV يل� �غ لى هذا المس�ت�ند ومح�تواه ك�تعل�يمات ل�ت�ش ط �إ �ق وع �ف  الرج�
ن

دم�ي� ب على المس�ت�خ له أو �ب�يعه. �ي�ج أو �ن�ق
رى. راض أ�خ دام المس�ت�ند لأغ� ب عدم اس�ت�خ �ي�ج

�في هذا المس�ت�ند طا�ئرة  دم الأوصاف الواردة � لاف ذلك، �تس�ت�خ ا�ئف وعمل�يات مما�ثلة. ما لم �يُ�نص على خ� �ت�تم�تع طا�ئرات T40 وT20P �بوظ�
.

ن
T40 كم�ثال و�ت�نط�بق على كلا طرازي الطا�ئر�ت�ي�
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 المعلومات
دم �بطار�ية الط�يران الذك�ية ذي الصلة  رأ دل�يل مس�ت�خ ط. ا�ق �ق �ترِ �بطار�يات ط�يران DJITM الرسم�ية �ف �في م�ناطق مع�ي�نة. اش� ��تي الطا�ئرة �بدون �بطار�ية ط�يران � د �ت�أ �ق
ر  كل م�باش� رر أو �إصا�بة �حتدث �بش�  أي ض�

ن
ركة DJI أي مسؤول�ية ع� مان سلام�تك. لا �ت�حتمّل ش� ذ الاح�ت�ياطات اللازمة ع�ند ال�تعامل مع ال�بطار�يات لض� وا�ت�خ

دام ال�بطار�يات.  ساءة اس�ت�خ ة لإ ر �ن�ت�ي�ج �ير م�باش� أو غ�

دام هذا الدل�يل اس�خ�ت
دل�يل المصطلحات

ع�تلم�يحات و�نصا�ئحمهم المرج�

�بل الرحلة �ق
 الطا�ئرة:

ن
ادة الكاملة م� مان والاس�ت�ف �في العمل �ب�أ �ن�تاج المس�ت�ندات ال�تال�ية هو مساعد�تك � ن �إ

رض م� الغ�

1. مح�تو�يات الع�بوة
ادات السلامة رش� لاء المسؤول�ية و�إ 2. �إخ�

�يل السر�يع غ�ش�ت 3. دل�يل ال�
دم )دل�يل ط�يران الطا�ئرات �بدون ط�يار( 4. دل�يل المس�ت�خ

 
ن

�يد م� �يل السر�يع لمز� غ�ش�ت ع دل�يل ال� �بل الرحلة. راج� ادات السلامة �ق رش� لاء المسؤول�ية و�إ رأ �إخ� ة وا�ق اء المُدرج� ز�ج�أ  ال
ن

ق م� ع �إلى ما �حت�تو�يه الع�بوة لل�حت�ق ارج�
املة.  المعلومات الش�

ن
�يد م� دم للحصول على مز� ع دل�يل المس�ت�خ . راج� �يل الأساس�ي غ�ش�ت م�يع وال� المعلومات حول ال�ت�ج

MG اص �بـ �يل DJI Assistant 2 ال�خ �ت�نز�
:

ن
اص �بـ MG م� �يل DJI ASSISTANTTM 2 ال�خ �ت�نز�

https://www.dji.com/t20p/downloads أو https://www.dji.com/t40/downloads

�يل  غ�ش�ت ة حرارة ال� ق مع درج� هر�نها�يت(. لا �ت�توا�ف ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج�  0 �إلى 45 درج�
ن

�يل هذه الطا�ئرة م� غ�ش�ت ة حرارة � �ت�تراوح درج�
�يرات  ن ال�غ�ت

در م� هر�نها�يت((، اللازمة ل�حتمّل أك�بر �ق ة �ف ة م�ئو�ية )67- �إلى 257 درج� دامات العسكر�ية )55- �إلى 125 درج� �ياس�ي للاس�ت�خ ال�ق
ط. �ق ة �ف �يل لهذه الدرج� غ�ش�ت ة حرارة ال� ق مع م�تطل�بات �نطاق درج� دامات ال��تي �ت�توا�ف كل م�ناسب وللاس�ت�خ ل الطا�ئرة �بش� غ�ش�ّ ال�ب�ي�ئ�ية. 

https://www.dji.com/t20p/downloads


2  ة. وظ� مح�ف وق  الح�ق م�يع  ج�  DJI لـ   2023   © الط�بع  وق  ح�ق

دول المح�تو�يات �ج
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25 �ية	 رض� �يل الأ غ�ش�ت ة ال� عداد م�نط�ق �إ
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49 معلومات عامة	
49 ل المحرك	 ش�ف �
49 حر�يق	
49 	C2 دان را�بط �ق �ف
51 دان أ�نظمة الملاحة	 �ق �ف
51 أعطال محطة ال�حتكم	
51 رحلة ط�يران	
51 �بلاغ	 م�تطل�بات الإ
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52 الم�ناولة والص�يا�نة و�تعل�يمات الص�يا�نة والصلاح�ية للط�يران المس�تمرة	
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المعلومات العامة ووصف ال�نظام
دمة م�ق

ل الطا�ئرة.   السهل �ن�ق
ن

عل م� م اله�يكل، مما �ي�ج ل�يل ح�ج  ط�يها ل�ت�ق
ن

ملون مع أذرع �يمك� كل ال�ج �ت�تم�يز� Agras T40 وAgras T20P �ب�تصم�يم على ش�
ر.  اءة ال�نش� �يادة ك�ف م لز� �في T40 �إلى 50 ك�ج ر � ر. زادت حمولة ال�نش� د�يد �تمامًا �بسرعة مع �نظام ال�نش� ن �ت�بد�يل �نظام الرش الم�تكامل ال�ج

�يمك�

 للطا�ئرة، ال��تي �ت�تم�يز� 
ن

مان سلامة الط�يران. �يمك� �ير لض� طة ورؤ�ية م�ناظ� ة م�تعددة المراحل �نش� و�ف عار الذك�ي المكا�ن�ي على رادارات مص�ف �تمل �نظام الاس�ش�ت �يش�
�في  عادة ال�ب�ناء دون ا�تصال للمساعدة � ا�ئ�يًا لإ ة �تل�ق مع صور م�يدا�ن�ية عال�ية الد�ق مالة، ج� ا�بل للإ �يم�بال �ق ودة �ب�ج ا �بكسل مز� ة 12 م�ي�ج �بكام�يرا UHD FPV د�ق
راء  ج� ل �إ  أج�

ن
ات م� را�ئط الوص�ف اء خ� �نش� ن �إ

دام P4 Multispectral وDJI Agras Intelligent Cloud، �يمك� �يق. �باس�ت�خ ط�يط الم�يدا�ن�ي الد�ق ال�ت�خ
�ير المعدل.  ص�يب م�غ�ت �ت�خ

�يط. ع�ند  ادة لل�ت�ن�ق ي مض� ات �ث�نا�ئ�ية الذرات، وصمامات طرد مركز� اش� ، ورش� �ناط�يس�ي د�يدة �تمامًا للمحرك المغ� عة ج� ات دا�ف �خ ه�يز� �نظام الرش �بمض� �تم �ت�ج
ر�ية السا�ئلة. �ير الم�ب�يدات الش�ح اءة الرش مع �تو�ف  ك�ف

ن
عل�ي لمس�توى السا�ئل و�يحس� ت ال�ف �في الو�ق ا � ا�فً ر �نظام الرش اك�ش�ت عرات الوزن، �يو�ف دامه مع مس�ش�ت اس�ت�خ

.)ISO 20653:2013( ‏IPX6K في الأوا�ن�ي و�حتمل �تص�ن�يف حما�ية� �ن�ية ال�تع�ب�ئة � �تع�تمد الوحدات الأساس�ية �ت�ق

 OCUSYNCTM ل الصور �ن�ية �ن�ق ن �ت�ق
�يل ال�تال�ي �بـ DJI O3 Agras، وه�ي أحدث �إصدار م�  ال�ج

ن
 �بعُد DJI RC Plus م�

ن
�ت�تم�يز� وحدة ال�حتكم ع�

�ية ذات 8 مراكز�  ة مركز�  �بعُد على وحدة معال�ج
ن

اع 2.5 م(.]1[ �حت�توي وحدة ال�حتكم ع� صوى �تصل �إلى 7 كم )على ار�ت�ف ل �ق ة �ن�ق ة، و�ت�تم�تع �بمسا�ف المم�يز�
�ن�تر�نت ع�بر   الا�تصال �بالإ

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يل Android. �يمك� غ�ش�ت اس 7 �بوصات �تعمل �ب�نظام ال� ة عال�ية السطوع م�ق ة لمس مدم�ج اش� عال�ية الأداء وش�

د  دَّ ل �تصم�يم �تط�ب�يق DJI Agras المُ�ج ض�ف ى �ب� ت مض�  أي و�ق
ن

ة م� �بكة Wi-Fi أو DJI Cellular Dongle. أص�بحت العمل�يات أك�ثر ملاءمة ود�ق ش�
عادة ال�ب�ناء دون  كمال عمل�يات �إ  �إ

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
ط�يط �إلى ال�تط�ب�يق، �يمك� ع ال�ت�خ ة وض� ا�ف ض�  �بعُد. مع �إ

ن
 الأزرار على وحدة ال�حتكم ع�

ن
موعة ك�ب�يرة م� وم�ج

ة  �ي�ق  �بعُد 3 ساعات و18 د�ق
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ت � صى لو�ق �ية. �ي�بلغ الحد الأ�ق ا�ف ض� ة �إ هز� ة �إلى أج� �يق دون الحاج� ط�يط م�يدا�ن�ي د�ق راء �ت�خ ج� ا�تصال و�إ
ة   �بعُد �بالطا�ق

ن
�في �إمداد وحدة ال�حتكم ع� دامها � صل لاس�ت�خ كل م�ن�ف �ية �بش� ارج� راء �بطار�ية خ� ا ش�  أ�يض�ً

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
ل�ية عال�ية السعة. �يمك� مع ال�بطار�ية الداخ�

ة �بالكامل. و�تل�ب�ية م�تطل�بات العمل�يات طو�يلة وعال�ية الك�ثا�ف

ل الحركة )FCC/NCC‏: 7 كم )4.35 م�يل(؛ SRRC‏: 5 كم )3.11 م�يل(؛ CE/KCC/MIC‏: 4 كم  ة ل�ن�ق صى مسا�ف لى أ�ق ادرة على الوصول �إ  �بعد �ق
ن

وحدة ال�حتكم ع� 	]1[
دم(. اع حوال�ي 2.5 م )8.2 �ق ، وعلى ار�ت�ف �ناط�يس�ي ل كهرومغ� �توحة �بدون �تداخ� ة م�ف �في م�نط�ق )2.49 م�يل(( �
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الطا�ئرة
ات أ�برز الم�يز�

�في  ة � ف المطو�ية المدم�ج عرات الكش� لها. �تعمل مس�ش�ت  السهل �ن�ق
ن

عل م�  ط�يها �بسرعة، مما �ي�ج
ن

ملون مع أذرع �يمك� كل ج� �ت�تم�يز� الطا�ئرة �به�يكل على ش�
ع على مس�توى  كل صح�يح. �تدعم الطا�ئرة �حتد�يد الموا�ق �حت الأذرع �بش� ن �ف

م� ، مما �يض� ل�ية الط�ي حفص الذا��تي لآ راء ال� ج�  �إ
ن

 الطا�ئرة م�
ن

طار على �تمك�ي� أذرع الإ
 الطا�ئرة.

ن
دامها مع D-RTKTM على م�ت� الس�ن�ت�يم�ترات ]1[ ع�ند اس�ت�خ

ط م�تعدد  ة م�تعددة المراحل، والرادار ال�نش� و�ف اهات للمص�ف ط م�تعدد الا�ت�ج عار الذك�ي المكا�ن�ي مع �نظام الرؤ�ية الم�نظاري، والرادار ال�نش� ل �نظام الاس�ش�ت ض�ف �ب�
�يل. غ�ش�ت اءة ال�  ك�ف

ن
مان سلامة الط�يران وكذلك �حتس�ي� ار�يس ال�تال�ية لض� امل للعوا�ئق وال�ض�ت عار ش� �يق اس�ش�ت  للطا�ئرة �حت�ق

ن
ل، �يمك� لف والأس�ف المراحل لل�خ

دام  را�ئط المحل�ية �باس�ت�خ اء ال�خ �نش� ن �إ
دام كام�يرا UHD FPV، و�يمك� ة المهمة �باس�ت�خ �في م�نط�ق اط الصور � ن ال�ت�ق

د�يد، �يمك� ط�يط ال�ج �يل ال�ت�خ غ�ش�ت ع � �في وض� �
�يق. ط�يط الد�ق �في ال�ت�خ �ن�تر�نت للمساعدة �  �بعُد دون ا�تصال �بالإ

ن
وحدة ال�حتكم ع�

اءة أك�بر.  ل�بدء العمل�يات �بك�ف
ن

دم�ي�  عرض العمل�يات المس�توردة �بطرق م�تعددة معًا للمس�ت�خ
ن

د�يد، �يمك� �يل Fruit Tree ال�ج غ�ش�ت ع � �في وض� �

اش �ث�نا�ئ�ي الذرات  اومة لل�ت�آكل وم�تا�نة. �يم�نع الرش� عل ال�نظام أك�ثر م�ق د�يدة �تمامًا، مما �ي�ج �ناط�يس�ية ج� ع مغ� ة د�ف �خ ه�يز� �نظام الرش �ث�نا�ئ�ي الذرات �بمض� �تم �ت�ج
ر�ية مع حما�ية ال�ب�ي�ئة. دام الم�ب�يدات الش�ح  اس�ت�خ

ن
لل م� اص ال�تسرب و�ي�ق ي ال�خ وصمام الطرد المركز�

�تراق المظلات السم�يكة للرش   اخ�
ن

ر�ية م�  الم�ب�يدات الش�ح
ن

و�ية ح�تى �ت�تمك� �ن�تاج ر�ياح �ق دوج المحوري لإ ودة �باله�يكل الدوار المز� كما أن الطا�ئرة T40 مز�
امل. الش�

ودة على وحدة ال�حتكم  راص الموج�  الأزرار والأ�ق
ن

موعة ك�ب�يرة م� ل م�ج ض�ف ى، وذلك �ب� ت مض�  أي و�ق
ن

�يل أك�ثر ملاءمة م� غ�ش�ت �في الطا�ئرات وال� أص�بح ال�حتكم �
�يق  ط�يط المسارات الذك�ي ل�حت�ق لال �ت�خ  خ�

ن
، �ي�تم ز�يادة الحمولة لكل رحلة م� د المدم�ج دَّ  �بعُد DJI RC Plus. مع �تط�ب�يق DJI Agras المُ�ج

ن
ع�

اءة أك�بر. ك�ف

.DJI 
ن

دمة RTK مع�تمدة م� صل( أو خ� كل م�ن�ف ة GNSS )�تُ�باع �بش� لة عال�ية الد�ق دامه مع محطة DJI D-RTK 2 الم�ت�ن�ق ب اس�ت�خ �ي�ج 	]1[
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�ي الط�يران أسطح ال�تحكم �ف
لا �ي�نط�بق على المروح�يات الم�تعددة.

ع �نظام الد�ف
و�ية.  ع �ثا�ب�تة و�ق وة د�ف �ير �ق  المحركات، وESCs، والمراوح المطو�ية، ل�تو�ف

ن
ع م� �ي�تكون �نظام الد�ف

T40T20P

لك�ترو�ن�يات الط�يران �إ
 .FPV في الرش، ووحدة� و�ية، و�نظام �إرسال الصور، والرؤ�ية ذات الم�نظار و�نظام الرادار، ولوحة ال�حتكم � لك�ترو�ن�يات ج� لك�ترو�ن�يات الط�يران �نظام �إ  �إ

ن
م� �ت�ض�ت

�ي الط�يران والملاحة �نظام ال�تحكم �ف
�بال  هاز اس�ت�ق �في الط�يران ووحدة IMU وال�باروم�تر وج� �في الطا�ئرة مع وحدات، م�ثل وحدة ال�حتكم � �في الط�يران والملاحة المدم�ج � �ي�تم دم�ج �نظام ال�حتكم �
اع ط�يران  صصة أوض� �في الط�يران الص�ناع�ية الم�خ ر وحدة ال�حتكم � ر والمو�ثوق. �تو�ف ر الملاحة وال�حتكم المس�ت�ق GNSS ووحدة RTK وال�بوصلة، مما �يو�ف
دوج GNSS+RTK مع أ�نظمة GPS وGLONASS وBeiDou و ق �نظام ال�تكرار المز� ات. �ي�توا�ف ن ال�تط�ب�ي�ق

�يل للعد�يد م� غ�ش�ت اع � م�تعددة وأوض�
دوج  �ن�ية الهوا�ئ�ي المز� ر �ت�ق  الطا�ئرة. �تو�ف

ن
ة على م�ت� دامها مع هوا�ئ�يات D-RTK المدم�ج ع الس�ن�ت�يم�تر ع�ند اس�ت�خ ا وض� Galileo. كما �تدعم الطا�ئرة أ�يض�ً

. �ناط�يس�ي ل المغ� د ال�تداخ� و�ية ض� اومة �ق م�ق

معدات الا�تصالات
صى �ي�بلغ 7 كم للا�تصال �بوحدة  ر �نطاق �إرسال أ�ق ل الصور DJI O3 Agras، مما �يو�ف ل الصور OcuSync و�نظام �ن�ق ن ل�ن�ق

�ت�تم�يز� الطا�ئرة �بهوا�ئ�ي�ي�
 �بعُد.

ن
ال�حتكم ع�

FPV وحدة
عادة ال�ب�ناء دون ا�تصال للمساعدة  ا�ئ�يًا لإ ة �تل�ق مع صور م�يدا�ن�ية عال�ية الد�ق مالة، ج� ا�بل للإ �يم�بال �ق ودة �ب�ج  للطا�ئرة، ال��تي �ت�تم�يز� �بكام�يرا UHD FPV مز�

ن
�يمك�

. �يل الل�يل�ي غ�ش�ت مكا�ن�يات ال�  �إ
ن

�يد م� لق المز� درات الرؤ�ية الل�يل�ية للطا�ئرة، مما �ي�خ واء الساطعة �ق اعف الض�أ �يق. علاوةً على ذلك، �ض�ت ط�يط الم�يدا�ن�ي الد�ق �في ال�ت�خ �

�ن�بها( اف العوا�ئق و�ت�ج ة المرحل�ية )�نظام اك�ت�ش و�ف رادار الرؤ�ية �بالم�نظار والمص�ف
ملف ال�تعر�يف

ة مرحل�ية  و�ف ط �بمص�ف ة مرحل�ية، ورادار �نش� و�ف اهات ومص�ف ط م�تعدد الا�ت�ج ن �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار، ورادار �نش�
عار الذك�ي المكا�ن�ي للطا�ئرة م� �ي�تكون �نظام الاس�ش�ت

�ية  ل�ف اهات الأمام�ية وال�خ �في الا�ت�ج رى �  الطا�ئرة وال�ن�با�تات أو الأسطح الخ�أ
ن

ة �ب�ي�  لوحدة الرادار ال�ت�ن�بؤ �بالمسا�ف
ن

�يل م�ثال�ية، �يمك� غ�ش�ت �في �ب�ي�ئة � ل. � لف ولألس�ف لل�خ
�ية وكذلك لأعلى  �ق اهات الأ�ف م�يع الا�ت�ج �في ج� اف العوا�ئق � ن لل�نظام اك�ش�ت

ار�يس. �يمك� مان ح�تى الرش وم�تا�بعة ال�ض�ت ة �ثا�ب�تة وض� لى للط�يران على مسا�ف والس�ف
 الطا�ئرة والأرض ال��تي 

ن
ة �ب�ي� ا للمسا�ف �قً  سرعة ه�بوط الطا�ئرة و�ف

ن
�في الط�يران م� ة �إلى ذلك، �يحد �نظام ال�حتكم � ا�ف ض� مان سلامة الرحلة. �بالإ لف لض� ولل�خ

�يق ه�بوط سلس. ها وحدات الرادار ل�حت�ق �ف �تك�ش�ت
�بل  �في ال�تط�ب�يق �ق اوزها � ار�يس و�ت�ج ا�ئف م�تا�بعة ال�ض�ت  وظ�

ن
ب �تمك�ي� دام. �ي�ج �يد الاس�ت�خ ا�ئ�يًا ع�ندما �تكون الطا�ئرة �ق ن �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار �تل�ق

�ي�تم �تمك�ي�
ة. س�تط�ير  �تل�ف ار�يس الم�خ �نواع ال�ض�ت اوزها لأ ار�يس و�ت�ج ا�ئف م�تا�بعة ال�ض�ت  وظ�

ن
ن �تمك�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يل المسار ومسار A-B، �يمك� غ�ش�ت ع�ي � �في وض� دام. � الاس�ت�خ
ل على أرض مسطّحة،  ط�يط/ح�ق ة المهمة على �ت�خ ن م�نط�ق

ها. ع�ند �تع�ي�ي� ا�ف اوز العوا�ئق ال��تي �تم اك�ش�ت ة رش �ثا�ب�تة و�ت�ت�ج طاء ال�ن�با��تي على مسا�ف وق الغ� الطا�ئرة �ف
ة  ل على أرض مسطّحة كم�نط�ق ط�يط/ح�ق ط�يط، حدد �ت�خ �في وعمل�ية ال�ت�خ ا� ض� �يل ال�يدوي الإ غ�ش�ت ع�ي ال� �في وض� ل. � كل مس�ت�ق اوز أو �تعط�يله �بش� ن ال�ت�ج

ن �تمك�ي�
�يمك�

 للرادار 
ن

�يل Fruit Tree، �يمك� غ�ش�ت �يل ال�يدوي و� غ�ش�ت ع�ي ال� �في وض� ار�يس. � ق الطا�ئرة م�تا�بعة ال�ض�ت ا�ئ�ية. س�حت�ق ار�يس ال�تل�ق ن م�تا�بعة ال�ض�ت
م �ب�تمك�ي� المهمة و�ق

�في أي  �نب العوا�ئق � دام �ت�ج  اس�ت�خ
ن

اع. �يمك� دم الطا�ئرة ال�ب�يا�نات ل�ت�ث�ب�يت الار�ت�ف ن �تس�ت�خ
 ل�

ن
رى، ولك� طاء ال�ن�با��تي أو الأسطح الخ�أ وق الغ� ة الرش �ف �ياس مسا�ف �ق

ع. وض�
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ف �نطاق الك�ش
(، 25-0.4 م. ة )رأس�ي (، 106 درج� �ي �ق ة )أ�ف �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار: 90 درج�

(، 50-1.5 م. ة )رأس�ي (، 45± درج� �ي �ق ة )أ�ف ة المرحل�ية: 360 درج� و�ف اهات ذو المص�ف ط م�تعدد الا�ت�ج الرادار ال�نش�
ل(. لف(، 45-1 م )أس�ف (، 30-1.5 م )خ� ة )رأس�ي (، 25± درج� �ي �ق ة )أ�ف ة المرحل�ية: 60± درج� و�ف ل ذو المص�ف لف ولألس�ف ط لل�خ الرادار ال�نش�

اص �بها. الط�يران �بحذر. ف ال�خ ن �نطاق الكش�
م� ع ض� عار العوا�ئق ال��تي لا �ت�ق لاحِظ أن الطا�ئرة لا �يمك�نها اس�ش�ت

)  والرادار )رأس�ي
ن

ف ل�نظام الرؤ�ية �ث�نا�ئ�ية الع�ي� �نطاق الكش�

45°

28° 25°±
45°±

45°

106°

 )RCS( ض�ي الراداري� طعها العر �يد م�ق سام م�ثل الم�با�ن�ي ال��تي �يز� عار أج� م العا�ئق وماد�ته. ع�ند اس�ش�ت ا لح�ج �قً عال و�ف ف ال�ف �تلف �نطاق الكش� �ي�خ 	
اص  ة ال��تي �ي�بلغ مدى RCS ال�خ طوط الطا�ق سام م�ثل خ� عار أج� رًا. ع�ند اس�ش�ت عال 50 م�ت ف ال�ف  5- د�يس�ي�بل/م�تر مر�بع، �يكون �نطاق الكش�

ن
ع�

ة ال��تي �ي�بلغ مدى  ا�ف ر ال�ج �ج رع الش� سام م�ثل أ�ف عار أج� رًا. ع�ند اس�ش�ت عال حوال�ي 30 م�ت ف ال�ف �بها 10- د�يس�ي�بل/م�تر مر�بع، �يكون �نطاق الكش�
�في  عار العوا�ئق أو لا �يكون م�تاحًا � �ثر اس�ش�ت د �ي�ت�أ رًا. �ق عال حوال�ي 20 م�ت ف ال�ف اص �بها 15- د�يس�ي�بل/م�تر مر�بع، �يكون �نطاق الكش� RCS ال�خ

عالة. ف ال�ف ة الكش� ارج مسا�ف م�ناطق خ�
اف العا�ئق لأن معظم العا�ئق أو   للطا�ئرة اك�ش�ت

ن
اع الطا�ئرة. لا �يمك� اع مما�ثل ل�ق ن عا�ئق على ار�ت�ف

ر�ي�بة م� حلّق �بحذر ع�ندما �تكون الطا�ئرة �ق 	
ف. ارج �نطاق الكش� ح�تى كله خ�

�ية �ق �نب العوا�ئق الأ�ف دام �ت�ج اس�ت�خ
:

ن
ن ال�تال�ي�ي�

�في الس�ي�نار�يوه�ي� �نب العوا�ئق � دم �ت�ج �في ال�تط�ب�يق. �يسُ�ت�خ �ية � ل�ف �ية وال�خ �ق �نب العوا�ئق الأ�ف ن �ت�ج
ن �تمك�ي�

كد م� �ت�أ
لف الطا�ئرة )ع�ندما  رًا خ� رًا أمام الطا�ئرة )ع�ندما �تط�ير الطا�ئرة �إلى الأمام( أو 15 م�ت ع على �بعد 15 م�ت ا �ي�ق ف عا�ئ�قً �في ال�ت�باطؤ ع�ندما �تك�ش�ت �ت�بدأ الطا�ئرة � 	.1

 �يمك�نها الط�يران �بع�يدًا ع�نه.
ن

اه العا�ئق ولك�  للطا�ئرة أن �ت�تسارع �با�ت�ج
ن

لف(، �ثم �تك�بح وال�حتل�يق. أ�ث�ناء الك�بح، لا �يمك� �تط�ير الطا�ئرة �إلى ال�خ
�في الطا�ئرة أ�ث�ناء الك�بح. ن ال�حتكم �

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

ر�يب. لا �يمك� �في مكان �ق ا � ت عا�ئ�قً �ف ذا اك�ش�ت ور �إ وم الطا�ئرة �بالك�بح وال�حتل�يق على ال�ف �ت�ق 	.2

 العا�ئق لاس�تعادة الس�يطرة الكاملة على الطا�ئرة.
ن

اه �بع�يد ع� �في ا�ت�ج  الط�يران �
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك�

 7 م/ث. الط�يران �بحذر.
ن

�يد ع� لف �بسرعة �ز�ت �ية ع�ندما �تط�ير الطا�ئرة لل�خ ل�ف �نب العوا�ئق ال�خ س�ي�تم �تعط�يل �ت�ج 	
. ا�ئ�ي �في الطا�ئرة �يدو�ياً أ�ث�ناء اله�بوط ال�تل�ق �يل الطا�ئرة �بحذر ع�ند ال�حتكم � غ�ش�ت ن �

كد م� . �ت�أ ا�ئ�ي �نب العوا�ئق أ�ث�ناء اله�بوط ال�تل�ق �ي�تم �تعط�يل �ت�ج 	

لف. لف الطا�ئرة أ�ث�ناء الط�يران لل�خ اف العوا�ئق خ� ن اك�ش�ت
 الطا�ئرة م�

ن
ن �ت�تمك�

ل� �في ال�تط�ب�يق، �ف �ية � ل�ف �نب العوا�ئق ال�خ ذا �تم �تعط�يل �ت�ج �إ

دام الرادار لأعلى اس�ت�خ
:

ن
ن ال�تال�ي�ي�

�في الس�ي�نار�يوه�ي� �نب العوا�ئق � دم �ت�ج �في ال�تط�ب�يق. �يسُ�ت�خ �نب العوا�ئق الصاعدة لوحدة الرادار � ة �ت�ج �ي�ف  وظ�
ن

ن �تمك�ي�
كد م� �ت�أ

�في مكا�نها.  ود عا�ئق على �بعد 3 أم�تار و�ت�حترك المكا�بح � ف وج� �في ال�ت�باطؤ ع�ندما �تك�ش�ت �ت�بدأ الطا�ئرة � 	.1
ر�يب. �في مكان �ق ا � ت عا�ئ�قً �ف ذا اك�ش�ت ور �إ وم الطا�ئرة �بالك�بح على ال�ف �ت�ق 	.2

ها.  العا�ئق ع�ند ك�بح الطا�ئرة أو �حتل�ي�ق
ن

اه �بع�يد ع� �في ا�ت�ج  �يمك�نهم الط�يران �
ن

اه العا�ئق، ولك� �في ا�ت�ج ن ال�تسارع �
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
لا �يمك�

اوزها ار�يس و�ت�ج ا�ئف م�تا�بعة ال�تض� دام وظ� اس�ت�خ
ار�يس  ن �ض�ت

ط�ي العوا�ئق". كل �نوع م� ا�ئ�ية" و"�ت�خ ار�يس ال�تل�ق ن "م�تا�بعة ال�ض�ت
م �ب�تمك�ي� ا لل�ب�ي�ئة و�ق �قً ة المهمة و�ف �في ال�تط�ب�يق، حدد م�نط�ق عر � �في �إعدادات المس�ش�ت �

ع الأوصاف أد�ناه. ا�بلة. راج� �يل الم�ق غ�ش�ت اع ال� المهام م�ناسب لأوض�
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�في ال�ب�ي�ئات المظلمة. الط�يران �بحذر. اوز أ�ث�ناء الل�يل أو � �ي�تم �تعط�يل ال�ت�ج 	
اوز العا�ئق  ن �ت�ج

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

اح. �يمك� اوز العا�ئق �ب�ن�ج ن �ت�ج
اوز م� ة ال�ت�ج �ي�ف  وظ�

ن
د لا �ت�تمك� طوط الكهر�باء، �ق �في �بعض الس�ي�نار�يوهات م�ثل خ� � 	

�في الطا�ئرة. لال ال�حتكم ال�يدوي �  خ�
ن

م�
وق الماء. الط�يران �بحذر. ار�يس ع�ندما �تط�ير الطا�ئرة �ف �ثر م�تا�بعة ال�ض�ت س�ت�ت�أ 	

اوز العا�ئق. ن �ت�ج
طاء ال�ن�با��تي على 2.5 �إلى 8 م ع�ند �تمك�ي� وق الغ� اع �ف �تصر الار�ت�ف صوى للطا�ئرة على 7 م/ث وس�ي�ق �تصر سرعة الرحلة ال�ق س�ت�ق

ل على أرض مسطحة ط�يط/الح�ق ال�ت�خ
�في  حض�ة � �ي�يرات وا د �بها �غ�ت �في الم�ناطق ال��تي لا �توج� ط�يط أو المسار والمسار A-B والعمل�يات ال�يدو�ية � ة المهمة هذه م�ناس�بة لعمل�يات ال�ت�خ �تعُد م�نط�ق

اع السطح. ار�ت�ف
ة للمهمة. ل على أرض مسطحة كم�نط�ق ط�يط/ح�ق حدد �ت�خ 	.1

. �بعد �بدء العمل�ية، س�تط�ير الطا�ئرة  طاء ال�ن�با��تي وق الغ� اع �ف �بط الار�ت�ف �يل المطلوب واض� غ�ش�ت ع ال� ل �إلى وض� ط. ادخ� �ق ا�ئ�ية �ف ار�يس ال�تل�ق ن م�تا�بعة ال�ض�ت
�تمك�ي� 	.2

ا. اع محدد مس�ب�قً طاء ال�ن�با��تي على ار�ت�ف وق الغ� �ف
 ،A-B يل المسار أو المسار� غ�ش�ت ط(. �بعد �بدء � �ق اوز العوا�ئق )دعم عمل�يات المسار والمسار A-B �ف ل�ية و�ت�ج ار�يس الآ ن م�تا�بعة ال�ض�ت

 كل م�
ن

م �ب�تمك�ي� 3. �ق
ذا  �في مكا�نها �إ �تًا. س�حتوم الطا�ئرة � ا�ئ�ي مؤ�ق اوز ال�تل�ق اف ال�ت�ج �ي�ق  أن �يؤدي �حتر�يك عصا ال�حتكم �إلى �إ

ن
ا�ئ�يًا. �يمك� ة �تل�ق �ف اوز الطا�ئرة العوا�ئق المك�ش�ت س�ت�ت�ج

�في الطا�ئرة. لال ال�حتكم ال�يدوي �  خ�
ن

اوز العا�ئق م� ن �ت�ج
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
اوز. �يمك� ل ال�ت�ج ش�ف �

�بل�ية اكهة على أرض مس�تو�ية وأرض ج� �بس�تان ال�ف
ار�يس  �في أرض مس�تو�ية م�ناسب لل�ض�ت اكهة � �بل�ية م�ناس�بة لعمل�يات المسار والمسار A-B. �يعُد �بس�تان ال�ف اكهة على أرض مس�تو�ية وأرض ج�  �بس�تان ال�ف

ن
كل م�

اكهة. الط�يران عمود�ياً  ار ال�ف �ج �بل�ية وأش� طاة �بالمحاص�يل ال�ج ة المغ� ار�يس الم�تموج� �بل�ية م�ناس�بة لل�ض�ت اع السطح. �تعُد الأرض ال�ج �في ار�ت�ف حض�ة � �يرات وا دون �غ�ت
�يل. غ�ش�ت س �تعل�يمات ال�  على �ن�ف

ن
ع�ي� �بل�ية. �يح�توي كلا الوض� ع الأرض ال�ج �في وض� اوز العوا�ئق له الأولو�ية � ل�ت�ج

ا�بلة. ة المهمة الم�ق �حتد�يد م�نط�ق 	.1
ا  اع المحدد مس�ب�قً طاء ال�ن�با��تي ع�ند الار�ت�ف وق الغ� �يل المسار أو المسار A-B، س�تط�ير الطا�ئرة �ف غ�ش�ت اوز العوا�ئق. �بعد �بدء � ار�يس و�ت�ج ن م�تا�بعة ال�ض�ت

�تمك�ي� 	.2
ل  ش�ف ذا � �في مكا�نها �إ �تًا. س�حتوم الطا�ئرة � ا�ئ�ي مؤ�ق اوز ال�تل�ق اف ال�ت�ج �ي�ق  أن �يؤدي �حتر�يك عصا ال�حتكم �إلى �إ

ن
ا�ئ�يًا. �يمك� ة �تل�ق �ف اوز العوا�ئق المك�ش�ت و�ت�ت�ج

�في الطا�ئرة. لال ال�حتكم ال�يدوي �  خ�
ن

اوز العا�ئق م� ن �ت�ج
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
اوز. �يمك� ال�ت�ج

دام الرادار عار اس�ت�خ �ش �إ

د �تكون  رة؛ �إذ �ق �يلها �بعد رحلة الط�يران م�باش� غ�ش�ت سمك �يلمسا�نها ع�ند � اء المعد�ن�ية لوحدة الرادار ولا �تدع �يد�يك أو ج� ز�ج�أ لا �تلمس ال 	
�نة. ساخ�

ِظ على  كٍل كامل على وحدة الرادار و�تط�ب�يق DJI Agras. حا�ف ات ولا �تع�تمد �بش� م�يع الأو�ق �في ج� �في الطا�ئرة � ِظ على ال�حتكم الكامل � حا�ف 	
�نُّب العوا�ئق. �يل الطا�ئرة �يدو�ياً ل�ت�ج غ�ش�ت د�يرك ل� دم �ت�ق ات. اس�ت�خ م�يع الأو�ق �في ج� � VLOS في �نطاق� الطا�ئرة �

�يل. ا�ن�ت�به لل�ب�ي�ئة  غ�ش�ت اه ع�ند ال� �في الطا�ئرة. ا�ن�ت�به لسرعة الط�يران والا�ت�ج دمون �بال�حتكم الكامل � �يل ال�يدوي، �ي�تم�تع المس�ت�خ غ�ش�ت ع ال� �في وض� � 	
�في وحدة الرادار. اط العم�ياء � �نب ال�ن�ق المح�يطة و�ت�ج

اه. ع الا�ت�ج �في وض� �نُّب العوا�ئق � ا�ئف �ت�ج �ي�تم �تعط�يل وظ� 	
 

ن
ف ع� �ثرّ أداء الكش� �أ اه ط�يران الطا�ئرة، س�ي�ت ا�بل ا�ت�ج او�ية ما�ئلة م�ق ة �بز� ط طا�ق ق ما�ئل، أو خ� ط ما�ئل، أو عمود مر�ف �ياء م�ثل خ� عار أش� ع�ند اس�ش�ت 	

رى. الط�يران �بحذر. اهاتٍ أخ� �ناط�يس�ية للرادار �ت�نعكس على ا�ت�ج ات الكهرومغ� الرادار �نظرًا لأن معظم الموج�
 الطا�ئرة وال�ن�با�تات 

ن
ة �ب�ي� ن �نطاق عملها. را�قِب المسا�ف

م� ط ض� �ق ن ال�ن�با�تات �ف
ة �ثا�ب�تة م� اظ على مسا�ف  الح�ف

ن
 وحدة الرادار الطا�ئرة م�

ن
�تمُكّ� 	

ات. م�يع الأو�ق �في ج� �
ات ع�ند 1  ة هو 10 درج� �تل�ف مالة ع�ند سرعات الطا�ئرات الم�خ صى الموصى �به للإ وق الأسطح الما�ئلة. الحد الأ�ق �توخَّ الحذر ع�ند الط�يران �ف 	

ات ع�ند 5 م/ث. ات ع�ند 3 م/ث، و3 درج� م/ث، و6 درُج�
. اصة �بال�بث اللاسلك�ي  واللوا�ئح المحل�ية ال�خ

ن
وا�ن�ي� الام�ت�ثال لل�ق 	

�ي الحذر. �يل مع �توخ�ِّ غ�ش�ت م �بال� ص�يرة. �ق ة �ق �في �نطاق مسا�ف �يل عدّة طا�ئرات � غ�ش�ت ل حساس�ية وحدة الرادار ع�ند � د �ت�ق �ق 	
رب على وحدة الرادار. ر، أو �ض�ت ط، أو �ت�ن�ق غ�ض�ت ة. لا � �ي�ق وحدة الرادار ه�ي أداة د�ق 	

كل. �في الش� لل � ا�ئر، أو �به خ� ق، أو م�تكسر، أو غ� �ق �ير م�ش�ت �ج�ي غ� ار �ي ال�خ طاء الوا�ق ة وأن الغ�  أن وحدة الرادار �نظ�ي�ف
ن

د م� كَّ دام، �ت�أ �بل الاس�ت�خ �ق 	
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رى. دام مرة أخ� �بل الاس�ت�خ ه �بالهواء �ق �ف �ف ماش �ناعمة م�بللة وج� طعة �ق �ي لوحدة الرادار. �نظّف السطح �ب�ق طاء الوا�ق ة الغ� ِظ على �نظا�ف حا�ف

دام �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار عار اس�ت�خ �ش �إ

ف ال�تال�ية: �في الموا�ق د�يد � ل الطا�ئرة �بحذرٍ ش� غ�ش�ّ ه.  و�ق وء وأ�نماط أو �نس�ي�ج السطح الذي �يمُر �ف ة الض� �ثرّ أداء �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار �بك�ثا�ف �أ �ي�ت
الص(. ر ال�خ ض�خ�أ الص، الأ�ب�يض ال�ناصع، ال وق أسطح أحاد�ية اللون )م�ثل الأسود ال�خ الط�يران �ف أ.	

د�يدة الا�نعكاس. وق أسطح ش� ب.	الط�يران �ف
ة. ا�ف �ف وق الماء أو الأسطح الش� الط�يران �ف ج.	

دّة. كل م�تكرر أو �بش� اءة �بش� ض� �يها الإ �ير �ف ة �ت�غ�ت وق م�نط�ق الط�يران �ف د.	
د�يدة السطوع )< 10,000 لَكس(. د�يدة الظلام )> 10 لَكس( أو ش� وق أسطح ش� الط�يران �ف هـ.	

اص. كٍل خ� ة الم�ت�نا�ثرة �بش� ة الم�تكررة أو ذات الأ�نماط أو الأ�نس�ج ة الم�تطا�ب�ق الط�يران على الأسطح ذات الأ�نماط أو الأ�نس�ج و.	
ت. ة كام�يرات �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار طوال الو�ق ِظ على �نظا�ف حا�ف

�في الم�ناطق المح�يطة �نظرًا لأن �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار �يع�تمد على صور ال�ب�ي�ئة المح�يطة للحصول  �ية � اءة كا�ف حض�ة و�إض� ود أ�نماط وا  وج�
ن

د م� كَّ �ت�أ
زاحة. على �ب�يا�نات الإ

وق الماء أو الأسطح  �تة أو �ف ا�ف �في �ب�ي�ئة خ� �يل الطا�ئرة � غ�ش�ت كٍل صح�يح ع�ند � �في �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار �بش� عار العوا�ئق � ة اس�ش�ت �ي�ف د لا �تعمل وظ� �ق
حض�. دون �نمط وا

 الحُ�ب�ي�بات أو الرمال �ثم امسح 
ن

طع أك�بر م� �يل الطا�ئرة. أزل أولًا أي �ق غ�ش�ت اف � �ي�ق  �إ
ن

د م� كَّ ة كام�يرات �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار. �ت�أ ِظ على �نظا�ف حا�ف
رى. �بار أو الأوساخ الخ�أ زالة الغ� ة و�ناعمة لإ ماش �نظ�ي�ف طعة �ق العدسة �ب�ق

محطة ال�حتكم
ملف ال�تعر�يف

�ن�ية �إرسال  ن �ت�ق
 �بعُد �بـ DJI O3 Agras، أحدث �إصدار م�

ن
 �بعُد DJI RC Plus كمحطة �حتكم. �ت�تم�يز� وحدة ال�حتكم ع�

ن
دم وحدة ال�حتكم ع� �تسُ�ت�خ

ة  ة لمس مدم�ج اش�  �بعُد على ش�
ن

اع 2.5 م(. ]1[�حت�توي وحدة ال�حتكم ع� ة �إرسال �تصل �إلى 7 كم )على ار�ت�ف صى مسا�ف ة، و�بها أ�ق صور OcuSync المم�يز�
 .DJI Cellular Dongle أو Wi-Fi ن�تر�نت ع�بر�  الا�تصال �بالإ

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يل Android. �يمك� غ�ش�ت عال�ية السطوع 7.02 �بوصات �تعمل �ب�نظام ال�

 الأزرار على وحدة ال�حتكم 
ن

موعة ك�ب�يرة م� د وم�ج دَّ ل �تصم�يم �تط�ب�يق DJI Agras المُ�ج ض�ف ى �ب� ت مض�  أي و�ق
ن

ة م� أص�بحت العمل�يات أك�ثر ملاءمة ود�ق
ل�ية و6 ساعاتٍ ع�ند �ترك�ي�بها مع �بطار�ية  ة مع ال�بطار�ية الداخ� �ي�ق �يل �ي�بلغ 3 ساعاتٍ و18 د�ق غ�ش�ت ت � صى لو�ق  �بعُد �بحد أ�ق

ن
 �بعُد. �ت�تم�يز� وحدة ال�حتكم ع�

ن
ع�

ة. ات العمل�يات الطو�يلة وعال�ية الك�ثا�ف �ية WB37، ل�تل�ب�ية اح�ت�ياج� ارج� ذك�ية خ�

ل الحركة )FCC/NCC‏: 7 كم )4.35 م�يل(؛ SRRC‏: 5 كم )3.11 م�يل(؛ CE/MIC‏: 4 كم )2.49  ة ل�ن�ق صى مسا�ف لى أ�ق ادرة على الوصول �إ  �بعد �ق
ن

وحدة ال�حتكم ع� 	]1[
دم(. اع حوال�ي 2.5 م )8.2 �ق ، وعلى ار�ت�ف �ناط�يس�ي ل كهرومغ� �توحة �بدون �تداخ� ة م�ف �في م�نط�ق م�يل(( �
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ن �بُعد
�نظرة عامة على وحدة ال�تحكم ع�

34

3236

35

33

37
38 39

8 13

5 57 7

1

4 4

3 152

10 11

99

16

17

18
19 25

26

27
28

30 29

21 22 23 24

31 31

31

40

20 20

12

6 14

41

�ية ارج� هوا�ئ�يات RC ال�خ 	.1
ارة �إرسال الصورة. ش� �في الطا�ئرة و�إ �ترح�يل ال�حتكم � 	

ة اللمس�ية اش� الش� 	.2
�يعرض طرق عرض ال�نظام وال�تط�ب�يق و�يدعم ما �يصل �إلى 10  	

 DJI يل �تط�ب�يق� غ�ش�ت هاز �يعمل �ب�نظام Android ل� اط ا�تصال. ج� �ن�ق
.Agras

وظ( ر )مح�ف زر المؤش� 	.3
عص�ي ال�حتكم 	.4

 DJI في� ع ال�حتكم � �بط وض�  ض�
ن

�في حركة الطا�ئرة. �يمك� �ي�حتكم � 	
.Agras

ل�ية هوا�ئ�يات Wi-Fi الداخ� 	.5
�ثر  د �ت�ت�أ �ق دام، و�إلا �ف ل�ية أ�ث�ناء الاس�ت�خ ب هوا�ئ�يات Wi-Fi الداخ� لا �حت�ج 	

ارات. ش� الإ

�في ل� زر خ� 	.6
 

ن
ط مر�ت�ي� غ�ض� ة. ا ة السا�ب�ق اش� ط مرة واحدة للعودة �إلى الش� غ�ض� ا 	

ط مع الاس�تمرار على زر العودة  غ�ض� ة الر�ئ�يس�ية. ا اش� للعودة �إلى الش�
سم  ع �ق موعات الأزرار. راج� �يط م�ج ر ل�ت�نش� ط على زر آخ� غ�ض� وا

 المعلومات.
ن

�يد م� م�يعات الأزرار لمز� �ت�ج

L1/L2/L3/R1/R2/R3 زرار الأ 	.7
عل�ية أو   هذه الأزرار ال�ف

ن
رب م� �في ال�تط�ب�يق �بال�ق ع�ند عرض الأزرار � 	

L1/L2/L3/R1/ مل �في ال�تط�ب�يق ال��تي �ش�ت هور المطال�بات � ع�ند ظ�
 �بعُد 

ن
�في وحدة ال�حتكم ع� ا�بل � ر الم�ق ط على الز� غ�ض� R2/R3، ا

ة اللمس. اش� ر على ش� ن ال�ن�ق
�يل �بدلًا م� غ�ش�ت لل�

)RTH( حفة الر�ئ�يس�ية لى الص� زر العودة �إ 	.8
.RTH اء لغ� رى لإ ط مرة أخ� غ�ض� ط مع الاس�تمرار ل�بدء RTH. ا غ�ض� ا 	

ون ة م�يكرو�ف هز� أج� 	.9
رات LED للحالة مؤش� 	.10

ة  اش� ع الدل�يل على الش�  �بعُد. راج�
ن

�ير �إلى حالة وحدة ال�حتكم ع� �يش� 	
 المعلومات.

ن
�يد م� الر�ئ�يس�ية لمز�

مصا�ب�يح LED لمس�توى ال�بطار�ية 	.11
ل�ية. �يعرض مس�توى ال�بطار�ية الحال�ية لل�بطار�ية الداخ� 	

ل�ية هوا�ئ�يات GNSS داخ� 	.12
د  �ق دام. و�إلا �ف ل�ية أ�ث�ناء الاس�ت�خ ب هوا�ئ�يات GNSS الداخ� لا �حت�ج 	

ع. ة ال�تموض� �ثر د�ق �ت�ت�أ
ة زر الطا�ق 	.13

 . ة ال�بطار�ية الحال�ي  مس�توى طا�ق
ن

ق م� ط مرة واحدة لل�حت�ق غ�ض� ا 	
 �بعُد أو 

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ط مع الاس�تمرار ل� غ�ض� ط، �ثم ا غ�ض� ا

ط مرة  غ�ض�  �بعُد، ا
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت �يلها. ع�ند � غ�ش�ت اف � �ي�ق �إ
�يلها. غ�ش�ت اف � �ي�ق ة اللمس أو �إ اش� �يل ش� غ�ش�ت واحدة ل�

 5D ر الز� 	.14
وز( �تًا )مح�ج اف الط�يران مؤ�ق �ي�ق زر �إ 	.15

C3 زر 	.16
 DJI يل� غ�ش�ت �ية �بعد � �ق �نب العوا�ئق الأ�ف ن أو �تعط�يل �ت�ج

ط ل�تمك�ي� غ�ض� ا 	
.Agras

رص الأ�يسر ال�ق 	.17
�يل ال�يدوي. غ�ش�ت ع ال� �في وض� �بط معدل الرش � أدر لض� 	

ر زر الرش/ال�نش� 	.18
�يل ال�يدوي. غ�ش�ت ع ال� �في وض� ر � اف الرش/ال�نش� �ي�ق ط ل�بدء أو �إ غ�ض� ا 	

ع الط�يران �تاح وض� م�ف 	.19
 S ع ع N )عادي(، والوض� �تاح مع: الوض� اع ال�ثلا�ثة للم�ف ق الأوض� �ت�توا�ف 	

ع F )عادي(. ف(، والوض� )المو�ق
ل�ية هوا�ئ�يات RC الداخ� 	.20

ب  ارات �إرسال الصور. لا �حت�ج ش� �في الطا�ئرات و�إ �ترح�يل ال�حتكم � 	
ارات. ش� �ثر الإ د �ت�ت�أ �ق دام. و�إلا �ف ل�ية أ�ث�ناء الاس�ت�خ هوا�ئ�يات RC الداخ�
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microSD ة ذ �بطا�ق 21. م�ن�ف
.microSD ة ال �بطا�ق دخ� �حتة لإ �ف 	

USB-A ذ م�ن�ف 	.22
 

ن
اح� ة م�ثل RTK Dongle. ع�ند �توص�يله �بالش� هز� ل�توص�يل أج� 	
 

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
ا�ئف، �يمك� الذك�ي أو مولد العاكس م�تعدد الوظ�

.DJI Agras في� هاز � عرض معلومات حالة ال�ج

HDMI ذ م�ن�ف 	.23
�ية. ارج� ة خ� اش� ارة HDMI �إلى ش� ش� راج �إ خ� �إ 	

USB-C ذ م�ن�ف 	.24
هاز كم�ب�يو�تر ل�حتد�يث   �بعُد أو الا�تصال �ب�ج

ن
 وحدة ال�حتكم ع�

ن
حش�� ل 	

 DJI Assistant لات ع�بر �بر�نام�ج ال�برام�ج ال�ثا�ب�تة و�تصد�ير الس�ج
.2

ر�يطة زر �ت�بد�يل FPV/ال�خ 	.25
 FPV 

ن
ط لل�ت�بد�يل �ب�ي� غ�ض� �في DJI Agras، ا �يل � غ�ش�ت �في عرض ال� � 	

ر�يطة. وعرض ال�خ

ن
رص الأ�يم� ال�ق 	.26

.FPV مالة كام�يرا �بط �إ أدر لض� 	
وزة( لة ال�تمر�ير )مح�ج ع�ج 	.27

�بض الم�ق 	.28
مك�بر صوت 	.29

�حتة ال�تهو�ية �ف 	.30
دام. �حتة الهواء أ�ث�ناء الاس�ت�خ ب �ف ل�ت�بد�يد الحرارة. لا �حت�ج 	

وزة وب ال�ترك�يب المح�ج �ث�ق 	.31
C1 زر 	.32

.A طة ة ال�ن�ق ا�ف ض� ط لإ غ�ض� �يل المسار A-B، ا غ�ش�ت ع � �في وض� � 	
C2 زر 	.33

.B طة ة ال�ن�ق ا�ف ض� ط لإ غ�ض� �يل المسار A-B، ا غ�ش�ت ع � �في وض� � 	

�في ل� طاء ال�خ الغ� 	.34

زر �حتر�ير ال�بطار�ية 	.35
�يرة ال�بطار�ية ح�ج 	.36

.WB37 ل�ترك�يب ال�بطار�ية الذك�ية 	

�في ل� طاء ال�خ زر �حتر�ير الغ� 	.37
ال�ت�ن�ب�يه 	.38

سحب الهواء 	.39
دام. ال الهواء أ�ث�ناء الاس�ت�خ ب �إدخ� ل�ت�بد�يد الحرارة. لا �حت�ج 	

ل �يرة الد�نغ� ح�ج 	.40
 DJI يرة ل�توص�يل� �في الح�ج � USB-C دم موصل �يسُ�ت�خ 	

.Cellular Dongle
ام داعم الز�ح 	.41
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ن �بُعد
دام وحدة ال�تحكم ع� اس�ت�خ

�يلها غ�ش�ت اف � �ي�ق  �بعُد و�إ
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت �
 LED رات ار �إلى مس�توى ال�بطار�ية ع�بر مؤش� ة. �يش�  �بعُد �بالطا�ق

ن
و�يد وحدة ال�حتكم ع� �ية ل�ز�ت ارج� ل�ية وال�بطار�ية ال�خ  ال�بطار�ية الداخ�

ن
دام كل م�  اس�ت�خ

ن
�يمك�

 �بعُد:
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت طوات ال�تال�ية ل� �ية. ا�ت�بع ال�خ ارج� �في ال�بطار�ية ال�خ  �بعُد أو �
ن

�في وحدة ال�حتكم ع� اصة �بمس�توى ال�بطار�ية � ال�خ
ط على  غ�ض� ل�ية. ا  مس�توى ال�بطار�ية الحال�ية لل�بطار�ية الداخ�

ن
ق م� ة مرة واحدة لل�حت�ق ط على زر الطا�ق غ�ض�  �بعُد، ا

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت اف � �ي�ق ع�ند �إ 	.1

ا�ية،  ا للغ� ض�فً � ة ال�بطار�ية م�ن�خ ذا كان مس�توى طا�ق �ية. �إ ارج�  مس�توى ال�بطار�ية الحال�ية لل�بطار�ية ال�خ
ن

ق م� �ية لل�حت�ق ارج� �في ال�بطار�ية ال�خ زر مس�توى ال�بطار�ية �
دام. �بل الاس�ت�خ ن �ق

حش�� أعد ال
 �بعُد.

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ط مع الاس�تمرار ل� غ�ض� ة مرة واحدة، �ثم ا ط على زر الطا�ق غ�ض� ا 	.2

ر ال�ثا�بت ع�ند اك�تمال الر�بط. ض�خ�أ ر LED للحالة �باللون ال ء مؤش� �ض�ي �يلها. �ي غ�ش�ت �ير ع�ند �  �بعد صوت ص�ف
ن

�تصدر وحدة ال�حتكم ع� 	.3
 �بعد.

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت اف � �ي�ق طوة 2 لإ كرر ال�خ 	.4

 ال�بطار�يات
ن

حش��
ت. س الو�ق �في �ن�ف �ية � ارج� ل�ية وال�خ  ال�بطار�يات الداخ�

ن
حش��  DJI ل

ن
درة 65 وات م�  المحمول �ب�ق

ن
اح� دم الش� اس�ت�خ 	.1

B

A B A

ة رج الطا�ق خ�
) ولت، 50/60 هر�ز�ت )240-100 �ف

درة  ة الم�ق صى للطا�ق  USB-C مع�تمد محل�يًا �بحد أ�ق
ن

اح� دم ش� اس�ت�خ لا، �ف  �بعُد. و�إ
ن

 وحدة ال�حتكم ع�
ن

حش�� ر ل  الم�تو�ف
ن

اح� دم الش� اس�ت�خ 	
ولت. هد �ي�بلغ 65 وات و20 �ف وال�ج

د ال�بطار�ية  هر. س�ت�ن�ف ل كل �ثلا�ثة أش� ها �بالكامل مرة واحدة على الأ�ق ر�يغ� م �ب�ت�ف  �بعُد و�ق
ن

�ية لوحدة ال�حتكم ع� ارج� ل�ية وال�خ  ال�بطار�يات الداخ�
ن

حش�� ا 	
�ترة طو�يلة. �ي�نها ل�ف ز�خ ع�ند �ت�

دم موزع  ع دل�يل مس�ت�خ �ية. راج� ارج�  ال�بطار�ية ال�خ
ن

حش�� درة 65 وات ل  المحمول �ب�ق
ن

اح�  ال�بطار�ية WB37‏ )USB-C( والش�
ن

حش�� دم موزع  اس�ت�خ 	.2
 المعلومات.

ن
�يد م�  ال�بطار�ية WB37‏ )USB-C( لمز�

ن
حش��

ة رج الطا�ق خ�
) ولت، 50/60 هر�ز�ت )240-100 �ف
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�يل الطا�ئرة غ�ش�ت �
ع 3. ع 2 أو الوض� ع 1 أو الوض� �بط ال�حتكم على الوض�  ض�

ن
 �بعد. �يمك�

ن
لال وحدة ال�حتكم ع�  خ�

ن
اه الطا�ئرة م� �في ا�ت�ج �ية ال�حتكم � سم ك�ي�ف رح هذا ال�ق �يش�

يسار يمين

يسار يمين

انعطاف لليمين

انعطاف لليمين

يسار

انعطاف لليسار

انعطاف لليسار

الأعلى

الأسفل

الأعلى

الأسفل

انعطاف لليسار

للخلف

للأمام

للخلف

للأمام

للخلف

للأمام

العصا اليسرى

العصا اليسرى

العصا اليمنى

العصا اليمنى

العصا اليسرىالعصا اليمنى
 الوضع 1

 الوضع 2

 الوضع 3

الأعلى

الأسفل

يمين
انعطاف لليمين



16  ة. وظ� وق مح�ف م�يع الح�ق وق الط�بع ©  2023 لـ DJI ج� ح�ق

AGRAS T40/T20 P دل�يل الط�يران للطا�ئرا�ت�بدون ط�يار

ع 2 دم الوصف ال�تال�ي الوض� :على س�ب�يل الم�ثال، �يس�ت�خ

 �بعُد 
ن

وحدة ال�حتكم ع�
ع 2( اه الأ�نف()الوض� �ير �إلى ا�ت�ج �ش�ت ملاحظاتالطا�ئرة )

العصا ال�يسرى
اع  ار�ت�ف �في  � لل�حتكم  رأس�يًا  ال�يسرى  العصا  حرك  ا�نق:  ال�خ عصا 

الطا�ئرة.
العصا  دم  اس�ت�خ ول.  لل�نز� ل  لأس�ف ط  غ�ض� وا للصعود  لأعلى  ط  غ�ض� ا
�حتوم  املة.  خ� �بسرعة  المحركات  �تدور  ع�ندما  لاع  �ق للإ ال�يسرى 
ي. كلما زاد  ع المركز� �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ الطا�ئرة �
اع  �ير ار�ت�ف ي، زادت سرعة �غ�ت ع المركز�  الوض�

ن
ع العصا �بع�يدًا ع� د�ف

الطا�ئرة. 

العصا ال�يسرى
اه  ا�ت�ج �في  � لل�حتكم  �يًا  �ق أ�ف ال�يسرى  العصا  حرك  الا�نحراف:  عصا 

الطا�ئرة.
الساعة  ارب  ع�ق اه  ا�ت�ج عكس  الطا�ئرة  ل�تدو�ير  ال�يسار  على  ط  غ�ض� ا
ارب الساعة. �حتوم  اه ع�ق �في ا�ت�ج ن ل�تدو�يرها �

ط على ال�يم�ي� غ�ض� وا
ي. كلما زاد  ع المركز� �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ الطا�ئرة �
ي، زادت سرعة دوران الطا�ئرة.  ع المركز�  الوض�

ن
ع العصا �بع�يدًا ع� د�ف

ة م�يل العصا ال�يم�نى �في درج� عصا ال�ت�باعد: حرّك العصا ال�يم�نى رأس�يًا لل�حتكم �
الطا�ئرة.

لف.  ل للط�يران لل�خ ط لأس�ف غ�ض� ط لأعلى للط�يران لألمام وا غ�ض� ا
ع  ي. اد�ف ع المركز� �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ �حتوم الطا�ئرة �
ط�يران  ورحلة  أك�بر  م�يل  زاو�ية  على  للحصول  الأمام  �إلى  العصا 

أسرع.

ة العصا ال�يم�نى �في ل�ف �يًا لل�حتكم � �ق اف: حرّك عصا ال�حتكم ال�يم�نى أ�ف عصا الال�ت�ف
الطا�ئرة.

 للط�يران 
ن

ع العصا �إلى ال�يسار للط�يران �إلى ال�يسار و�إلى ال�يم�ي� اد�ف
ع  �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ . �حتوم الطا�ئرة � ن

�إلى ال�يم�ي�
اف أك�بر ورحلة  ع العصا أك�ثر للحصول على زاو�ية ال�ت�ف ي. اد�ف المركز�

أسرع. 
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�في �نظام الرش ال�حتكم �

2 3
1 46 5

7

رص الأ�يسر ال�ق 	.1
. �ير ال�تط�ب�يق �إلى معدل الرش الحال�ي �يادة معدل الرش.* �يش� ل�يل معدل الرش و�يم�ي�نًا لز� �يل ال�يدوي، اس�تدر �يسارًا ل�ت�ق غ�ش�ت ع ال� �في وض� � 	

ة السا�ئل. وج� ا لطراز المرش ولز� �قً �تلف معدل الرش و�ف د �ي�خ *�ق

ر زر الرش/ال�نش� 	.2
ه. ا�ف �ي�ق ط ل�بدء الرش أو �إ غ�ض� �يل ال�يدوي، ا غ�ش�ت ع ال� �في وض� � 	

ر�يطة زر �ت�بد�يل FPV/ال�خ 	.3
ر�يطة.  FPV وعرض ال�خ

ن
ط لل�ت�بد�يل �ب�ي� غ�ض� �في DJI Agras، ا �يل � غ�ش�ت �في عرض ال� � 	

ن
رص الأ�يم� ال�ق 	.4

ط�يط. مالة أ�ث�ناء عمل�يات ال�ت�خ �بط الإ  ض�
ن

مالة كام�يرا FPV. لا �يمك� �بط �إ رص لض� م �ب�تدو�ير ال�ق ط�يط، �ق راء عمل�ية �ت�خ ج� وم الطا�ئرة �ب�إ ع�ندما لا �ت�ق 	

C1 زر 	.5
.A-B في عمل�ية المسار� طة أ للمسار � ل ال�ن�ق �يس�ج 	

C2 زر 	.6
.A-B في عمل�ية المسار� طة ب للمسار � ل ال�ن�ق �يس�ج 	

C3 زر 	.7
.DJI Agras يل� غ�ش�ت �ية �بعد � �ق �نب العوا�ئق الأ�ف ن أو �تعط�يل �ت�ج

ط ل�تمك�ي� غ�ض� ا 	

ع الط�يران �تاح وض� م�ف
اع الط�يران.  أوض�

ن
�تاح لل�ت�بد�يل �ب�ي� حرّك الم�ف

ع ع الط�يران(الموض� Flight Mode )وض�
N)عادي( N ع الوض�
S)ف ع A، المو�ق لى الوض�  �إ

ن
ع S )مُع�يّ� الوض�

F)عادي( F ع Nالوض�

S

F

ل أولًا �إلى  اع الط�يران، ا�ن�ت�ق �يًا. ل�ت�بد�يل أوض� �تراض� ع N ا�ف �في الوض�  �بعُد، �ت�بدأ الطا�ئرة �
ن

�في وحدة ال�حتكم ع� �تاح � �يه الم�ف ع الذي �يكون �ف  الوض�
ن

ض ال�نظر ع� �بغ�
دمة.  عدادات الم�ت�ق �في الإ اه( � ع الا�ت�ج  وض�

ن
 "Enable Attitude Mode" )�تمك�ي�

ن
م �ب�تمك�ي� ، و�ق ، �ثم  �في DJI Agras، المس  �يل � غ�ش�ت عرض ال�

اه. ع الا�ت�ج ع الط�يران �إلى وض� �تاح �إلى N أو F �ثم �إلى S ل�ت�بد�يل وض� اه، حرّك الم�ف ع الا�ت�ج  وض�
ن

�بعد �تمك�ي�
ع A مطلو�باً، حرّك  ا. ع�ندما �يكون الوض� �في ال�تط�ب�يق مس�ب�قً � A ع  الوض�

ن
ن �تمك�ي�

م م� �يل، على الرغ� غ�ش�ت �يًا �بعد ال� �تراض� ع N ا�ف �في الوض� ال الطا�ئرة �ت�بدأ � لا �ز�ت
 �بعُد والطا�ئرة.

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ع الط�يران كما هو مذكور أعلاه �بعد � �تاح وض� م�ف
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RTH زر
 

ن
ر LED حول زر RTH �باللون الأ�ب�يض أ�ث�ناء RTH. �يمك� لة. �يوُمض مؤش� طة ر�ئ�يس�ية مس�ج ر �ن�ق عادة الطا�ئرة �إلى آخ� ط �باس�تمرار على زر RTH لإ غ�ض� ا

�في الطا�ئرة. اء RTH واس�تعادة ال�حتكم � لغ� رى لإ ر مرةً أخ� ط على هذا الز� غ�ض� طة ال�بدا�ية. ا اع الطا�ئرة أ�ث�ناء ط�يرا�نها �إلى �ن�ق �في ار�ت�ف ن ال�حتكم �
دم�ي� للمس�ت�خ

رسال م�ثال�ية ة �إ م�نط�ق
 �بعُد �بح�يث 

ن
�ية لوحدة ال�حتكم ع� ارج� اه هوا�ئ�يات RC ال�خ �بط ا�ت�ج ع الهوا�ئ�يات. اض�  �بعُد �بموض�

ن
ارة وحدة ال�حتكم ع� ش� وة �إ �ثر �ق �بطها. �ت�ت�أ ع الهوا�ئ�يات واض� ار�ف
رسال الأم�ثل. ن �نطاق الإ

م� �تكون وحدة ال�حتكم والطا�ئرة ض�

زرار موعات الأ م�ج
ة مع�ي�نة. �ي�ف �يذ وظ� ت ل�ت�ن�ف س الو�ق �في �ن�ف ر � ر الآخ� وع والز� دم زر الرج� موعات الأزرار. اس�ت�خ دام م�ج دام �باس�ت�خ ا�ئعة الاس�ت�خ ات ش� �يط �بعض الم�يز� ن �ت�نش�

�يمك�

موعات الأزرار الوصفم�ج
رص الأ�يسر وع + ال�ق ةزر الرج� اش� �بط سطوع الش� ض�

ن
رص الأ�يم� وع + ال�ق �بط مس�توى صوت ال�نظامزر الرج� ض�

وع + زر الرش ةزر الرج� اش� �يل الش� �تس�ج
ر�يطة وع + زر �ت�بد�يل FPV/ال�خ ةزر الرج� اش� ة للش� اش� طة ش� ل�ق

5D وع + زر عدادات السر�يعة؛ زر الرج� ل - الإ حفة الر�ئ�يس�ية؛ ال�حتر�يك لأس�ف ال�حتر�يك لأعلى - الص�
رًا �حتها مؤخ� ات ال��تي �تم �ف ال�حتر�يك �إلى ال�يسار - ال�تط�ب�ي�ق
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ن �بُعد
رات LED  لوحدة ال�تحكم ع� مؤ�ش

ر LED للحالة مؤش� رات مس�توى ال�بطار�ية مؤش�

اض  �ف اصة �بعصا ال�حتكم وا�ن�خ ر LED للحالة حالة الر�بط وال�حتذ�يرات ال�خ رات مس�توى ال�بطار�ية مس�توى �بطار�ية وحدة ال�حتكم. �يعرض مؤش� �تعرض مؤش�
ة الحرارة. اع درج� مس�توى ال�بطار�ية وار�ت�ف

الأوصافأ�نماط الوم�يض
�ير م�تصل �بالطا�ئرةأحمر �ثا�بت غ�

اض مس�توى �بطار�ية الطا�ئرةأحمر وامض �ف ا�ن�خ
ر �ثا�بت ض�خ� م�تصل �بالطا�ئرةأ
 �بعُد �بطا�ئرةأزرق وامض

ن
�ت�تصل وحدة ال�حتكم ع�

ر �ثا�بت ل �حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بتأص�ف ش�ف �
ر وامض  �بعُدأص�ف

ن
اض مس�توى �بطار�ية وحدة ال�حتكم ع� �ف ا�ن�خ

ةسماوي وامض �ير م�تمركز� عص�ي ال�حتكم غ�

رات مس�توى ال�بطار�ية   ال�بطار�ية مؤش�
ن

حش�� مس�توى 

%75 �إلى 100%

%50 �إلى 75%

%25 �إلى 50%

%0 �إلى 25%

ن �بُعد
�ت�ن�ب�يه وحدة ال�تحكم ع�

عل�ي على  ت ال�ف �في الو�ق ع المطال�بات � صلة، راج� ط�أ أو �حتذ�ير. للحصول على معلومات م�ف صدار �ت�ن�ب�يه خ� �ير لإ  �بعُد أو �تصدر صوت ص�ف
ن

�ته�ز�ت وحدة ال�حتكم ع�
 "Do Not Disturb in Quick Settings" الأعلى وحدد 

ن
ل م� �في �تط�ب�يق DJI Agras. ل�تعط�يل �بعض ال�ت�ن�ب�يهات، اسحب لأس�ف ة اللمس أو � اش� ش�

عدادات السر�يعة(. �في الإ زعاج � )عدم الإ
ة لوحدة ال�حتكم  ض�ف � �في ذلك ال�ت�ن�ب�يهات أ�ث�ناء RTH و�ت�ن�ب�يهات ال�بطار�ية الم�ن�خ ع الصامت، �بما � �في الوض� س�ي�تم �تعط�يل أي مطال�بات صو�ت�ية و�ت�ن�ب�يهات �

 �بعُد أو الطا�ئرة. الط�يران �بحذر.
ن

ع�

ن �بُعد
ر�بط وحدة ال�تحكم ع�

ة  �ي�ف دام وظ� د�يدة لأول مرة. ع�ند اس�ت�خ  �بعُد ج�
ن

دام وحدة �حتكم ع� م الر�بط �إلا ع�ند اس�ت�خ . لا �يلز� �ض�ي �ترا كل ا�ف  �بعد �بالطا�ئرة �بش�
ن

�ي�تم ر�بط وحدة ال�حتكم ع�
 �بعُد.

ن
س وحدة ال�حتكم ع� م�يع الطا�ئرات �ب�ن�ف م ر�بط ج� �في الطا�ئرات الم�تعددة، �يلز� ال�حتكم �

�يل الطا�ئرة. غ�ش�ت � .DJI Agras حت�  �بعُد و�ف
ن

ل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ّ  	 .1
وق  ر �ف . ا�ن�ق ، �ثم  وق  ر �ف ول �إلى "Operation View" )عرض العمل�ية( وا�ن�ق �يذ العمل�ية( للدخ� وق "Execute Operation" )�ت�ن�ف ر �ف ا�ن�ق 	 .2
 

ن
ر LED للحالة �باللون الأزرق و�تصدر وحدة ال�حتكم ع� ردي( �ثم "Starting Linking" )�بدء الر�بط(. �يوُمض مؤش� "Single Linking" )ر�بط �ف

ة للر�بط. اهز�  �بعُد ج�
ن

�ير �إلى أن وحدة ال�حتكم ع� كل م�تكرر، مما �يش�  �بش�
ن

�ير مر�ت�ي� �بعُد صوت ص�ف
رات LED ل�بطار�ية الط�يران الذك�ية �بال�تسلسل، مما  مس �ثوانٍ. �توُمض مؤش� ود �ب�بطار�ية الط�يران الذك�ية لمدة خ� �يل الموج� غ�ش�ت ط �باس�تمرار على زر ال� غ�ض� ا 	 .3

دم. �يد ال�ت�ق �ير �إلى أن الر�بط �ق �يش�
ل حالة  ل الر�بط، أدخ� ش�ف �في حالة � اح عمل�ية الر�بط. � �في حالة �ن�ج ر ال�ثا�بت � ض�خ�أ  �بعُد �باللون ال

ن
ود �بوحدة ال�حتكم ع� ر LED للحالة الموج� ء مؤش� �ض�ي �ي 	 .4

رى وأعد المحاولة.  الر�بط مرة أخ�
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Firefox

4:53

TipsSett ingsGal leryDJI  Agras Files

25%25%

ة اللمس ا�ش �يل �ش �غ �ت�ش
ة الر�ئ�يس�ية اش� الش�

 �بعُد.
ن

�ية لوحدة ال�حتكم ع� ارج� ل�ية وال�خ ة لل�بطار�يات الداخ� ة �إلى مس�تو�يات الطا�ق ا�ف ض� �بكة، �بالإ ت وحالة الش� ر�يط العلوي الو�ق �يعرض الش�

العمل�يات

ة مع  اش� ل الش�  أس�ف
ن

مرر لأعلى م�
ات ال��تي  الاس�تمرار للوصول �إلى ال�تط�ب�ي�ق

رًا. �حتها مؤخ� �تم �ف

 �إلى م�ن�تصف 
ن

 ال�يسار أو ال�يم�ي�
ن

مرر م�
ة. ة السا�ب�ق اش� ة للعودة �إلى الش� اش� الش�

ة للعودة �إلى  اش� ل الش�  أس�ف
ن

مرر لأعلى م�
ة الر�ئ�يس�ية. اش� الش�
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عدادات السر�يعة الإ
عدادات السر�يعة. ول �إلى الإ  الأعلى للدخ�

ن
ل م� مرر لأس�ف

2

Wi-Fi Bluetooth Do Not Dis Record Screen

Screenshot

Notifications 3:05 PM Mondy
Apr 18, 2022

Mobile dat Airplane mo

3 4

5

7

6

1

عارات ش� الإ 	.1
عارات ال�نظام أو ال�تط�ب�يق. ش� ر لعرض �إ ا�ن�ق 	

حد�يث 	.2
رًا. �حتها مؤخ� ات ال��تي �تم �ف وق  للعرض وال�ت�بد�يل �إلى ال�تط�ب�ي�ق ر �ف ا�ن�ق 	

ة الر�ئ�يس�ية اش� الش� 	.3
ة الر�ئ�يس�ية. اش� وق  للعودة �إلى الش� ر �ف ا�ن�ق 	

�إعدادات ال�نظام 	.4
وق  للوصول �إلى �إعدادات ال�نظام. ر �ف ا�ن�ق 	

�تصارات اخ�لا 	.5
�تها. ا�ف ض� �بكة Wi-Fi أو �إ عدادات والا�تصال �بش� ال الإ دخ� ط �باس�تمرار لإ غ�ض�  Wi-Fi أو �تعط�يله. ا

ن
ر ل�تمك�ي� 	 : ا�ن�ق

ر�ي�بة.  ة Bluetooth ال�ق هز� ج�أ عدادات والا�تصال �ب� �حت الإ ط �باس�تمرار ل�ف غ�ض�  Bluetooth أو �تعط�يله. ا
ن

ر ل�تمك�ي� 	 : ا�ن�ق
ع، س�ي�تم �تعط�يل مطال�بات ال�نظام. �في هذا الوض� زعاج(. � ع "DO NOT Disturb" )عدم الإ  وض�

ن
ر ل�تمك�ي� 	 : ا�ن�ق

ة. اش� �يل الش� ر ل�بدء �تس�ج 	 : ا�ن�ق
ة.  اش� ة للش� اش� طة ش� اط ل�ق ر لال�ت�ق 	 : ا�ن�ق

�يص  �خ ن �ب�يا�نات الها�تف المحمول و�ش�ت
�ترة طو�يلة ل�تع�ي�ي� ط ل�ف غ�ض� �يلها؛ وا غ�ش�ت اف � �ي�ق �يل �ب�يا�نات الها�تف المحمول أو �إ غ�ش�ت ر ل� وال. ا�ن�ق 	 : �ب�يا�نات ال�ج

�بكة. حالة ا�تصال الش�
ع الط�يران. س�ي�تم �تعط�يل �ب�يا�نات Wi-Fi وBluetooth والها�تف المحمول.   وض�

ن
ر ل�تمك�ي� 	 : ا�ن�ق

�بط السطوع ض� 	.6
ع السطوع  ر�يط لل�ت�بد�يل �إلى وض� و�نة  أو اسحب الش� �ي�ق وق الأ ر �ف . ا�ن�ق ا�ئ�ي ع السطوع ال�تل�ق و�نة  لوض� �ي�ق ط على الأ غ�ض� �بط السطوع. ا ر�يط لض� حرك الش� 	

ال�يدوي.
�بط مس�توى الصوت ض� 	.7

 �بعُد 
ن

م�يع أصوات وحدة ال�حتكم ع� ر على  لك�تم الصوت. لاحظ أ�نه �بعد ك�تم الصوت، س�ي�تم �تعط�يل ج� �بط مس�توى الصوت وا�ن�ق ر�يط لض� حرّك الش� 	
�يل ك�تم الصوت �بحذر. غ�ش�ت ى � �نذار ذات الصلة. �يرُج� �في ذلك أصوات الإ �تمامًا، �بما �
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دمة ات الم�ت�ق الم�يز�
معا�يرة ال�بوصلة

ذا كا�نت �بوصلة وحدة  م معا�يرة ال�بوصلة. س�تظهر مطال�بة �حتذ�ير �إ د �يلز� ، �ق �ناط�يس�ي ل الكهرومغ�  ذات ال�تداخ�
ن

�في الأماك�  �بعُد �
ن

دام وحدة ال�حتكم ع� �بعد اس�ت�خ
 �بعُد.

ن
طوات أد�ناه لمعا�يرة وحدة ال�حتكم ع� رى، ا�ت�بع ال�خ �في حالات أخ� ط على مطال�بة ال�حتذ�ير ل�بدء المعا�يرة. � غ�ض�  �بعُد �ت�تطلب معا�يرة. ا

ن
ال�حتكم ع�

ة الر�ئ�يس�ية. اش� ل �إلى الش�  �بعُد وا�ن�ت�ق
ن

ل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ّ  	.1
وق "Compass" )ال�بوصلة(. ر �ف ل وا�ن�ق عدادات، ومرر لأس�ف وق الإ ر �ف ا�ن�ق 	.2

 �بعُد.
ن

ة لمعا�يرة وحدة ال�حتكم ع� اش� ود على الش� طط الموج� ا�ت�بع الم�خ 	.3
اح المعا�يرة. دم مطال�بة ع�ند �ن�ج ى المس�ت�خ س�ي�تل�ق 	.4

HDMI عدادات �إ
ة �ثم  اش� عدادات والش� ال الإ  طر�يق �إدخ�

ن
ة ع� �بط الد�ق  ض�

ن
 �بعُد. �يمك�

ن
ذ HDMI لوحدة ال�حتكم ع� ة �بعد �توص�يل م�ن�ف اش� ة اللمس مع ش� اش� اركة ش�  مش�

ن
�يمك�

دم. HDMI الم�ت�ق

دم( هة المس�ت�خ ة المعلومات وواج� ا�ش �تط�ب�يق DJI Agras )�ش
رى  ة الخ�أ هز� ة و�يعرض حالة الطا�ئرة و�نظام الرش والج�أ ز�ج� حض�ة ومو هة وا راع�ية. �يح�توي ال�تط�ب�يق على واج� دامات الز� صُممت DJI Agras للاس�ت�خ
 

ن
�يل الذك�ي لل�تط�ب�يق، �يمك� غ�ش�ت ط�يط ال� ل ع�بر �نظام �ت�خ ط�يط ح�ق ة. �بعد �ت�خ �تل�ف  �إعدادات م�خ

ن
ن �تكو�ي�

دم�ي�  �بعُد، و�ي�ت�يح للمس�ت�خ
ن

الم�تصلة �بوحدة ال�حتكم ع�
ا�ئ�يًا. ا �تل�ق طط مس�ب�قً للطا�ئرة ا�ت�باع مسار الرحلة الم�خ

BeginAircraft connected

New firmware

9

2 3 4 5 6

7

8

1

ة الر�ئ�يس�ية اش� الش�
دارة الو�ثا�ئق �إ 	.1

ام�نة ال�ب�يا�نات المحل�ية مع  عادة ال�ب�ناء. �يمك�نك مز� رج �إ ة وم�خ را�ئط الموصو�ف دم العمل�ية، والموارد م�ثل ال�خ طط لها، و�ت�ق ول الم�خ 	 : عرض الح�ق
.DJI AG ودة على م�نصة ال�ب�يا�نات الموج�

دم معلومات المس�ت�خ 	.2
	 : عرض معلومات الحساب.

معلومات الطا�ئرة 	.3
	 : عرض معلومات الطا�ئرة الم�تصلة م�ثل �إصدار ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت.
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طاء و�إصلاحها اف الخ�أ  اس�تكش� .4
طاء. لات الخ�أ طاء لكل وحدة و�حتم�يل س�ج 	 : عرض حلول الخ�أ

عارات ش�  مركز� الإ .5
 أو العمل�يات.

ن
دم�ي� �ي�يرات �تطرأ على الطا�ئرة أو المس�ت�خ عارات حول أي �غ�ت ش�  الإ

ن
ق م� 	 : �حت�ق

عدادات العامة لإ 	.6
.Android بكة و�إعدادات �نظام� �يص الش� �خ �ياس و�ش�ت عدادات م�ثل وحدات ال�ق ة الإ ط لمعر�ف غ�ض� 	 : ا

عارات ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت ش� �إ 	.7
حفة ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت. ول �إلى ص� ر للدخ� عارات �حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت. ا�ن�ق ش� 	 : �يعرض �إ

حالة ا�تصال الطا�ئرة 	.8
 �بعُد م�تصلة �بالطا�ئرة.

ن
ذا كا�نت وحدة ال�حتكم ع� 	 : �يعرض ما �إ

�بدء 	.9
�يل(. غ�ش�ت ة عرض ال� ول �إلى Operation View )طر�ي�ق ر للدخ� ا�ن�ق 	

�يل( غ�ش�ت ة عرض ال� Operation View )طر�ي�ق
�يل. غ�ش�ت �في عرض ال� �يذ العمل�يات � ل، و�ت�ن�ف ط�يط ح�ق �يل، و�ت�خ غ�ش�ت اع ال�  أوض�

ن
 المعلمات، وال�ت�بد�يل �ب�ي�

ن
عرض حالة الطا�ئرة، و�تع�ي�ي�

 
ن

ق م� �يل لل�حت�ق غ�ش�ت ة عرض ال� �في طر�ي�ق ط �باس�تمرار على الرموز أو الأزرار � غ�ض� ة الر�ئ�يس�ية. ا اش� ة للعودة �إلى الش� اش�  �إلى م�ن�تصف الش�
ن

 ال�يسار أو ال�يم�ي�
ن

مرر م�
�يل. غ�ش�ت �في عرض ال� عداد � ا�ئمة الإ ة و�ق رى المعروض� سم ال�تال�ي المعلومات الخ�أ ا�ئف. �يصف ال�ق أوصاف الوظ�

41.8

N

8.3 498.2

24.28 24.28
( )

2.54 164.9

FIX

RTK

4.7

99%Route (RTK) 

Pause

End

5.6! 5.6m

L

Flow(L/Min)

Distance(m)Speed(m/s)

Completed Area(Ha)

Altitude(m)

1

2

6

3 4 5

ول/المهمة ا�ئمة الح�ق �إعدادات �ق 	.1
ا�ئمة. وق  ل�توس�يع ال�ق ر �ف ا�ن�ق 	

�يذها. طط لها والعمل�يات ال��تي �ي�تم �ت�ن�ف ول الم�خ  عرض الح�ق
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

ول، و�يمك� ا�ئمة الح�ق وم الطا�ئرة �ب�أي عمل�يات، س�ي�تم عرض �ق ع�ندما لا �ت�ق 	
ا�بلة  �تلف المعلمات ال�ق �يل. �ت�خ غ�ش�ت  معلمات ال�

ن
ن �تع�ي�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يلها، س�ي�تم عرض �إعدادات المهمة ح�يث �يمك� غ�ش�ت ع�ند �تط�ب�يق عمل�ية أو � 	
ة. �تل�ف �يل الم�خ غ�ش�ت اع ال�  أوض�

ن
لل�تعد�يل �ب�ي�
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FPV عرض كام�يرا 	.2
ر�يطة وعرض الكام�يرا.  عرض ال�خ

ن
ر لل�ت�بد�يل �ب�ي�  كام�يرا FPV. ا�ن�ق

ن
ر م� �يعرض العرض الم�باش� 	

ر العوا�ئق لأعلى مؤش� 	.3
 العوا�ئق.

ن
ة م� �في ذلك المسا�ف اف عوا�ئق �بما � ة ع�ند اك�ش�ت اش� ة حمراء أعلى الش� �نب العوا�ئق لأعلى، س�تظهر م�نط�ق ن �ت�ج

�في حالة �تمك�ي� � 	

ر الرادار مؤش� 	.4
�ية.  �ق �نب العوا�ئق الأ�ف ة �ت�ج �ي�ف  وظ�

ن
ها ع�ند �تمك�ي� ا�ف طة الر�ئ�يس�ية. �يعرض معلومات حول العوا�ئق ال��تي �تم اك�ش�ت اه الطا�ئرة وال�ن�ق �يعرض معلومات م�ثل ا�ت�ج 	

دم  ة �بالم�تر أو ال�ق �يمة �إلى المسا�ف �ير ال�ق ر�ي�بة �إلى �بع�يدة. �ش�ت ن �ق
ة ال�نس�ب�ية للعوا�ئق ال��تي �ت�تراوح م� راء �إلى المسا�ف ض�خ راء وال� �ير الم�ناطق الحمراء والص�ف �ش�ت

ة.  ا�ئمة الم�ن�ب�ث�ق �في ال�ق ا�ن�ب�ية � اف العوا�ئق ال�ج ة اك�ش�ت �بط مسا�ف �ية واض� �ق �نب العوا�ئق الأ�ف ن أو �تعط�يل �ت�ج
ر الرادار ل�تمك�ي� ط على مؤش� غ�ض� عدادات. ا �ب�ناءً على الإ

�ية. �ق �نب العوا�ئق الأ�ف ر الرادار ع�ند �تعط�يل �ت�ج س�تكون ه�ناك دا�ئرة حمراء حول مؤش�

�يل غ�ش�ت  �بعُد للرحلة وحالة ال�
ن

�ياس ع� ال�ق 	.5
ة م�تا�بعة  �ي�ف ذا �تم �تعط�يل وظ� ل الطا�ئرة. �إ سم أو أرض أس�ف رب ج�  الطا�ئرة وأ�ق

ن
اع �ب�ي� �نها �تعرض الار�ت�ف �فإ ار�يس، � ة م�تا�بعة ال�ض�ت �ي�ف  وظ�

ن
اع: ع�ند �تمك�ي� الار�ت�ف 	

لاع. �ق طة الإ  الطا�ئرة و�ن�ق
ن

اع �ب�ي� �نها �تعرض الار�ت�ف �فإ ار�يس، � ال�ض�ت
طة الر�ئ�يس�ية.  الطا�ئرة �إلى ال�ن�ق

ن
�ية م� �ق ة الأ�ف ة: �تعرض المسا�ف المسا�ف 	
السرعة: �تعرض سرعة ط�يران الطا�ئرة. 	
ق السا�ئل. ق: �يعرض معدل �تد�ف ال�تد�ف 	

ة المهمة. ة �بم�نط�ق ة الم�تعل�ق �يم الم�نط�ق ة: �تعرض �ق الم�نط�ق 	

عدادات الإ 	.6
�بطها. رى وض� عدادات الخ�أ م�يع الإ ا�ئمة الموسعة لعرض معلمات ج� ول �إلى ال�ق وق  للدخ� ر �ف ا�ن�ق 	

ذا كان س�ي�تم  ة الط�يران، وما �إ صى لمسا�ف اع، والحد الأ�ق صى للار�ت�ف اع RTH، والحد الأ�ق �بط مسار الا�تصال وسرعة وار�ت�ف مل ض� 	 �إعدادات الطا�ئرة: �ش�ت
ذا كان س�ي�تم  �يذه وما �إ راء المطلوب �ت�ن�ف ج� ا وع�ند اك�تمال العمل�ية، والإ ارغ�ً ان �ف ز�خ �يذه ع�ندما �يكون ال� راء المطلوب �ت�ن�ف ج� ة، والإ ارغ� ان ال�ف ز�خ طة ال� عرض �ن�ق

دمة. عدادات الم�ت�ق واء، والإ �تاح الض�أ طة الر�ئ�يس�ية، وم�ف ع ال�ن�ق  �بعُد، ووض�
ن

ارات وحدة ال�حتكم ع� ش� دان �إ �ق �يل ع�ند �ف غ�ش�ت اف ال� �ي�ق �إ
طرة الرش،  م �ق ارغ، وح�ج ان ال�ف ز�خ ، و�حتذ�ير ال� عل�ي ت ال�ف �في الو�ق �تاح �ب�يا�نات �نظام الرش � �تاح �نظام الرش، وم�ف �بط م�ف مل ض� 	 �إعدادات �نظام الرش: �ش�ت

عرات الوزن. �بط مس�ش�ت ق �إلى �إعدادات المص�نع، وض� �ياس ال�تد�ف ق، واس�تعادة م�ق �ياس ال�تد�ف ومعا�يرة م�ق
 معلومات 

ن
ق م� ص�يص، وال�حت�ق ا�بلة لل�ت�خ ع عصا ال�حتكم والأزرار ال�ق  �بعُد، و�إعداد وض�

ن
مل ر�بط ومعا�يرة وحدات ال�حتكم ع�  	 �إعدادات RC: �ش�ت

الطا�ئرة المر�ت�بطة.
�نب العوا�ئق  �نب العوا�ئق، و�ت�ج ، وال�ت�ن�ب�يه الصو��تي ل�ت�ج �في ل� �نب العوا�ئق ال�خ ، و�ت�ج �ي �ق �نب العوا�ئق الأ�ف عداد، و�ت�ج مل الإ عر: �ش�ت 	 �إعدادات المس�ش�ت
اوزها،  ار�يس و�ت�ج ار�يس المهام، وم�تا�بعة ال�ض�ت ة العوا�ئق، و�ض�ت ة مسا�ف اش� ة ال�حتذ�ير، وش� ا�ن�ب�ية، ومسا�ف اف العوا�ئق ال�ج ة اك�ش�ت لأعلى، وحساس�ية الرادار، ومسا�ف

دمة. عدادات الم�ت�ق والإ
ا�بلة. عدادات الم�ق ارة RTK والإ ش�  مصدر �إ

ن
م� 	 �إعدادات RTK: �ت�ض�ت

طط �تردد المسح. �ناة وم�خ ع ال�ق ن �حتد�يد وض�
م� ل الصورة: �ت�ض�ت 	 �إعدادات �ن�ق

ة، ومعلومات ال�بطار�ية. ض�ف � ة، وحركة ال�بطار�ية الم�ن�خ ض�ف �  حد �حتذ�ير ال�بطار�ية الم�ن�خ
ن

م� 	 �بطار�ية الطا�ئرة: �ت�ض�ت
.FPV ر�يطة وعرض مسار الرحلة و�إعدادات  �إعدادات ال�خ

ن
م� عدادات العامة: �ت�ض�ت 	 الإ
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�يادة وال�حتكم را�بط ال�ق
ل DJI O3 Agras مع هوا�ئ�يات OcuSync على  �ن�ية ال�ن�ق دام �ت�ق  �بعُد �باس�ت�خ

ن
 الطا�ئرة ووحدة ال�حتكم ع�

ن
�يادة وال�حتكم )C2( �ب�ي� اء را�بط ال�ق �نش� �ي�تم �إ

ل �ي�بلغ 7 كم. أداؤه مدرج أد�ناه. صى �نطاق �ن�ق ر أ�ق ل الصور DJI O3 Agras، مما �يو�ف الطا�ئرة و�نظام �ن�ق

�يل* غ�ش�ت ا هر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  5.725 �إلى 5.850 ج�
ن

، م� ا هر�ز�ت �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�
ن

م�

ة المرسل (EIRP) طا�ق

: >33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط 2.4 ا هر�ز�ت �ي�ج /CE/SRRC)  و>20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط (FCC) ج�
MIC)

: >33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط 5.8 ا ه�ير�ز�ت �ي�ج  و>23 ،(CE) و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط ،(FCC) ج�
(SRRC) د�يس�ي�بل م�يل�ي واط

�في �بعض الدول. ا هر�ز�ت محظورة � �ي�ج * ال�ترددات 5.8 ج�

�ية رض� �يل الأ غ�ش�ت ة ال� عداد م�نط�ق �إ
 الطا�ئرة.

ن
 10 أم�تار م�

ن
ل على �بعُد أك�ثر م� غ�ش� ب أن �يكون الم لاع، �ي�ج �ق �توحة. ع�ند الإ ة م�ف ن م�نط�ق

لاع الطا�ئرة م� �ق �يوُصى �ب�إ

<10 m
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�يود الأداء وال�ق
داء الأ
T40

ارغ مالوزن الأساس�ي ال�ف 50 ك�ج

لاع �ق صى وزن ع�ند الإ أ�ق
م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( لاع للرش: 90 ك�ج �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق

م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( ر: 101 ك�ج لاع لل�نش� �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق
ا اوز السرعة مطل�قً صوى/عدم �ت�ج 10 م/ث )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر(السرعة ال�ق

ال�حتمل*
�في الساعة( م مع �بطار�ية 30 أم�ب�ير � لاع 50 ك�ج �ق ة )وزن الإ �ي�ق 18 د�ق
�في الساعة( م مع �بطار�ية 30 أم�ب�ير � لاع 90 ك�ج �ق ا�ئق )وزن الإ 7 د�ق

�في الساعة( م مع �بطار�ية 30 أم�ب�ير � لاع 101 ك�ج �ق ا�ئق )وزن الإ 6 د�ق

�بطار�ية الط�يران
ال�نوع: ل�ي�ث�يوم أ�يون
درة: 30 أم�ب�ير ال�ق

ة: 1567 واط/ساعة الطا�ق
اومة الر�ياح صى لم�ق 6 م/ثالحد الأ�ق

وق مس�توى سطح  دمة �ف ف ال�خ صى لس�ق الحد الأ�ق
ال�بحر

4500 م�تر

صى ل�نطاق الرحلة 2000 م�ترالحد الأ�ق

عل�ية. �يل ال�ف غ�ش�ت روف ال� ل ظ� �في ظ� ل�يل ال�حتمل � ع. س�ي�تم �ت�ق لا مرج� �ت�بر وهو ل�يس �إ �في �ب�ي�ئة الم�خ �ت�بار ال�حتمل � * �ي�تم اخ�

T20P
ارغ مالوزن الأساس�ي ال�ف 32 ك�ج

لاع �ق صى وزن ع�ند الإ أ�ق
م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( لاع للرش: 52 ك�ج �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق
م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( ر: 58 ك�ج لاع لل�نش� �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق

ا اوز السرعة مطل�قً صوى/عدم �ت�ج 10 م/ث )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر(السرعة ال�ق

ال�حتمل*
�في الساعة( م مع �بطار�ية 13 أم�ب�ير � لاع 32 ك�ج �ق ة )وزن الإ �ي�ق 14.5 د�ق

�في الساعة( م مع �بطار�ية 13 أم�ب�ير � لاع 52 ك�ج �ق ا�ئق )وزن الإ 7 د�ق
�في الساعة( م مع �بطار�ية 13 أم�ب�ير � لاع 58 ك�ج �ق ا�ئق )وزن الإ 6 د�ق

�بطار�ية الط�يران
ال�نوع: ل�ي�ث�يوم أ�يون
درة: 13 أم�ب�ير ال�ق

ة: 679 واط/ساعة الطا�ق
اومة الر�ياح صى لم�ق 6 م/ثالحد الأ�ق

وق مس�توى سطح ال�بحر دمة �ف ف ال�خ صى لس�ق 4500 م�ترالحد الأ�ق
صى ل�نطاق الرحلة 2000 م�ترالحد الأ�ق

عل�ية. �يل ال�ف غ�ش�ت روف ال� ل ظ� �في ظ� ل�يل ال�حتمل � ع. س�ي�تم �ت�ق لا مرج� �ت�بر وهو ل�يس �إ �في �ب�ي�ئة الم�خ �ت�بار ال�حتمل � * �ي�تم اخ�
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الم�ناورات المحظورة
راءات ال�تال�ية مم�نوعة م�نعًا �با�تاً. ج� الإ

ل�ية،  رى، سواء كا�نت �بد�ن�ية أو ع�ق �ث�يان، أو أي حالة ط�ب�ية أخ� ك للدوار، أو ال�تعب، أو الغ� ض� د�ير، أو �تعرُّ درات، أو ال�ت�خ �ث�ير الكحول، أو الم�خ أن �تكون �حتت �ت�أ 	.1
مان. �يل الطا�ئرة �ب�أ غ�ش�ت در�تك على � عف �ق ر�بما �تض�

صا�بة. طر ال�تلف أو الإ  خ�
ن

�يام �بذلك م� لل ال�ق �في حالات الطوارئ ح�يث �ي�ق �ير محظور � �في م�ن�تصف الرحلة. ملاحظة: هذا غ� اف المحركات � �ي�ق �إ 	.2
�يل الطا�ئرة. غ�ش�ت اف � �ي�ق �بل �إ  �بعُد �ق

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت اف � �ي�ق ع�ند اله�بوط، �إ 	.3

ص�ية أو  �خ  أن �تسُ�بّب �إصا�بة ش�
ن

اص أو ح�يوا�نات، أو ال��تي �يمك� �خ ، أو على أش� �في أي م�با�ن�ي طرة على أو � اء أي حمولات خ� ل�ق ذف أو �إ اط أو �إطلاق أو �ق �إس�ق 	.4
�في المم�تلكات. �تلف �

طة. ال�حتل�يق �بالطا�ئرة دون أي خ� 	.5
�ير المُصرّح �بها. ات غ� �ي�ق سس، أو العمل�يات العسكر�ية، أو ال�حت�ق �ير ملا�ئم م�ثل ال�ت�ج ا�نو�ن�ي أو غ� �ير �ق رض غ� دام الم�ن�ت�ج لأي غ� اس�ت�خ 	.6

ا�نو�ن�ية، م�ثل حق  هم ال�ق و�ق ل�يهم، أو ال�حترش �بهم، أو مطارد�تهم، أو �تهد�يدهم، أو ا�ن�تهاك ح�ق ساءة �إ ، أو الإ
ن

ر�ي� و�يه سمعة الآخ� دام هذا الم�ن�ت�ج ل�ش�ت اس�ت�خ 	.7
صوص�ية والدعا�ية. ال�خ

.
ن

ر�ي� اصة للآخ� ال�تعدَّ على ملك�ية خ� 	.8

اذ�ب�ية �يود مركز� ال�ج �ق
 )T40 768.1 �إلى 828.6 مم )للطراز 

ن
لف م�  الأمام �إلى ال�خ

ن
اه م� �في الا�ت�ج اذ�ب�ية الطا�ئرة � ع، �ي�تراوح مركز� ج� دام عمود المحرك M1 كمرج� �باس�ت�خ 	.1
�في الرسم ال�ب�يا�ن�ي أد�ناه. حض� � و755.8 �إلى 806 مم )للطراز T20P(، كما هو مو

 529.0 �إلى 536.1 مم )للطراز T40( و401.5 �إلى 
ن

اه الرأس�ي للطا�ئرة م� �في الا�ت�ج اذ�ب�ية � ع، �ي�تراوح مركز� ال�ج طة للطا�ئرة كمرج� دام أد�نى �ن�ق �باس�ت�خ 	.2
�في الرسم ال�ب�يا�ن�ي أد�ناه. حض� � 416.4 مم )للطراز T20P(، كما هو مو

 هو المركز� الم�تما�ثل للطا�ئرة.
ن

 ال�يسار �إلى ال�يم�ي�
ن

اه م� �في الا�ت�ج اذ�ب�ية الطا�ئرة � ب أن �يكون مركز� ج� �ي�ج 	.3

T40
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Front Center of Gravity 
768.1 mm

Rear Center of Gravity 
828.6 mm

Wheelbase L1 1453 mm
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ل الأمام�ي 768.1 مممركز� ال�ث�ق

�في ل� ل ال�خ 828.6 مممركز� ال�ث�ق

اس 1453 مم لات  L1 م�ق اعدة الع�ج �ق

ل �بدون حمولة مركز� ال�ث�ق

مم
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T20P

Front Center of 
Gravity 755.8 mm

Rear Center of 
Gravity 806 mm

Wheelbase L1 1425 mm
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ل الأمام�ي  755.8 مممركز� ال�ث�ق

�في ل� ل ال�خ 806 مم مركز� ال�ث�ق

اس 1425 مم لات  L1 م�ق اعدة الع�ج �ق

ل �بدون حمولة مركز� ال�ث�ق

دمة الطا�ئرة م�ق
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�يود ال�ب�ي�ئ�ية المعمول �بها ال�ق
�باب. اوز 6 م/ث أو الأمطار أو ال�ثل�ج أو الض� و�ية الس�ي�ئة م�ثل الر�ياح ال��تي �ت�ت�ج �في الظروف ال�ج دم الطا�ئرة � لا �تس�ت�خ 	.1

وق  دم( أو أك�ثر �ف اع 2 كم )6,560 �ق ة الحرارة. �توخَّ الحذر ع�ند الط�يران على ار�ت�ف ة الهواء ودرج� ع أداء الطا�ئرة وال�بطار�ية لعوامل �ب�ي�ئ�ية م�ثل ك�ثا�ف ض�خ �ي� 	.2
ض أداء ال�بطار�ية والطا�ئرة. �ف د �ي�ن�خ مس�توى سطح ال�بحر، ح�يث �ق

�ية،  �ية، أو الا�نه�يارات الأرض� ، أو الا�نه�يارات ال�ثل�ج ات �تسو�نام�ي ا�نات، أو موج� �يض� ارات، أو ال�ف �ج  الحوادث، أو الحرا�ئق، أو الا�ن�ف
ن

رب م� دم الطا�ئرة �بال�ق لا �تس�ت�خ 	.3
�بار، أو العواصف الرمل�ية. لاز�زل، أو الغ� أو ال

حش�و�نة   أن �بطار�ية الط�يران م
ن

د م� كَّ هر�نها�يت((، �ت�أ ة �ف ات م�ئو�ية )32 و50 درج�  0 و10 درج�
ن

ة )�ب�ي� ض�ف � ات الحرارة الم�ن�خ �في ال�ب�ي�ئات ذات درج� � 	.4
لاع. �ق س�يؤ�ثر ذلك على سلامة الط�يران أو س�يحدُث حد للإ لا، �ف ل�يل حمولة الطا�ئرة. و�إ ن �ت�ق

د م� كَّ �بالكامل و�ت�أ
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راءات العاد�ية �ج الإ
وي ال ال�ج �ب�ي�ئة الم�ج

ا�بات و�تر�ب�ية الح�يوا�نات  راعة والغ� �في س�ي�نار�يوهات الز� كل أساس�ي � DJI Agras T40/T20P ه�ي RPAS لحما�ية المحاص�يل م�تعددة المراوح �تعمل �بش�
م�يع رحلات الط�يران   أن ج�

ن
كد م� مان. �ت�أ ل مهارات الط�يران وممارسة الط�يران �ب�أ �بل الط�يران، �يوُصى �بص�ق �ير �ق رد اك�تمال ال�ض�حت ومصا�يد الأسماك. �بم�ج

�توحة. ة م�ف �في م�نط�ق ذ � �تُ�ن�فَّ

�يل �غ �ب�ي�ئة ال�ت�ش
طر�يات والم�ب�يدات  اب وم�ب�يدات ال�ف  6 م/ث. �يوُصى �برش م�ب�يدات الأعش�

ن
ل م� �في ر�ياح أ�ق م �برش � عال�ية الرش، �ق ن �ف

كد م� صا�بة وال�تلف وال�ت�أ �نب الإ ل�ت�ج 	.1
 3 م/ث.

ن
ل م� �في ر�ياح أ�ق  أن �تكون �تسممًا �

ن
�في ال�تسمم ال�ن�با��تي و�يمك� د �ت�نحرف و�ت�تس�بب � ر�ية ال��تي �ق الش�ح

�باب. اوز 6 م/ث أو الأمطار أو ال�ثل�ج أو الض� و�ية الس�ي�ئة م�ثل الر�ياح ال��تي �ت�ت�ج �في الظروف ال�ج دم الطا�ئرة � لا �تس�ت�خ 	.2
.GNSS ارة ش� ة ال�بوصلة و�إ ولاذ�ية على د�ق د �تؤ�ثر الم�با�ن�ي الطو�يلة واله�ياكل ال�ف ط. �ق �ق �توحة �ف �في الم�ناطق الم�ف ب الط�يران � �ي�ج 	.3
اص، أو الح�يوا�نات. �خ وق الماء، أو الش�أ ن أو �ف

رب م� رى. لا �تط�ير �بال�ق طوط الكهر�باء والعوا�ئق الخ�أ ق وخ� ا�ن�ت�به �إلى أعمدة المرا�ف 	.4
ود والح�يوا�نات والمسطحات الما�ئ�ية.  العوا�ئق والش�ح

ن
رب م� �نب الط�يران �بال�ق ات، و�ت�ج م�يع الأو�ق �في ج� ظ على VLOS للطا�ئرة � حا�ف 	.5

اعدة الها�تف المحمول وأ�براج �إرسال الراد�يو. �في ذلك محطات �ق �ناط�يس�ية، �بما �  الكهرومغ�
ن

�في الم�ناطق ذات المس�تو�يات العال�ية م� �نب الط�يران � �ت�ج 	.6
وق مس�توى سطح ال�بحر.   4500 م �ف

ن
�يد ع� اع �يز� لا �تطُ�يّرها على ار�ت�ف 	.7

اوز حد وزن الحمولة الموصى  ا للحالة الحال�ية وال�ب�ي�ئة المح�يطة �بالطا�ئرة.  لا �ت�ت�ج �قً ان و�ف ز�خ س�يُوص�ي �تط�ب�يق DJI Agras �بذكاء �بحد وزن الحمولة لل� 	.8
�ثر سلامة الط�يران.  د �ت�ت�أ �ق لا، �ف ان. و�إ ز�خ ة مادة �إلى ال� ا�ف ض� �به ع�ند �إ

�يل. غ�ش�ت د عوا�ئق أمام هوا�ئ�يات D-RTK أ�ث�ناء ال� و�ية وأ�نه لا �يوج� ارة GNSS �ق ش� ود �إ  وج�
ن

كد م� �ت�أ 	.9
ة. ل�ق  مغ�

ن
�في أماك� �يل الطا�ئرة � غ�ش�ت م �ب� 10.	لا �ت�قُ

)GEO( ن�تر�نت� �ية ع�بر الإ را�ف �غ �نظام ال�ب�ي�ئة ال�ج
 GEO م�ناطق

�يّدة  دّم معلومات م�ق رد�ية، و�يُ�ق اوف السلامة للرحلات ال�ف اطر وم�خ دّم مس�تو�يات الم�خ ع الط�يران الآم�نة، و�يُ�ق اص �بـ DJI موا�ق �يحُدّد �نظام GEO ال�خ
ها حسب لوا�ئح  ع ال��تي �حتددها GEO م�ناطق GEO. م�ناطق GEO ه�ي م�ناطق ط�يران محددة �ي�تم �تص�ن�ي�ف وي. �تسُمى الموا�ق ال ال�ج  الم�ج

ن
ع�

�تًا  �يذها مؤ�ق ا �ت�ن�ف  أ�يض�ً
ن

ون. و�يمك� ة والس�ج ع م�ثل المطارات ومحطات الطا�ق �يذ م�ناطق GEO ال��تي �حتظر الط�يران حول موا�ق �يود الط�يران. �ي�تم �ت�ن�ف و�ق
علام  رى. لا �حتظر �بعض م�ناطق GEO الرحلة ولك�نها �تصدر �حتذ�يرات لإ ا�بات أو حالات الطوارئ الخ�أ حول أحداث الاس�تاد الر�ئ�يس�ية أو حرا�ئق الغ�
ا �إلى م�ناطق �حتذ�ير وم�ناطق �حتذ�ير محس�نة  سم أ�يض�ً �يدة �بم�ناطق GEO، و�ت�ن�ق م�يع م�ناطق الرحلات الم�ق ار �إلى ج� اطر المح�تملة. �يش�  �بالم�خ

ن
دم�ي� المس�ت�خ

اوف  د �يؤدي �إلى م�خ �يها مما �ق لاع �ف �ق  الرحلات �إلى الم�ناطق أو الإ
ن

، �حتد GEO م� �ض�ي �ترا كل ا�ف اع وم�ناطق محظورة. �بش� وم�ناطق �تصر�يح وم�ناطق ار�ت�ف
 : ع DJI الرسم�ي ة GEO عالم�ية على مو�ق املة حول م�نط�ق ة GEO، �حت�توي على معلومات ش� ر�يطة لم�نط�ق د خ� . �توج� ن

 �ت�تعلق �بالسلامة أو الأم�
.https://www.dji.com/flysafe

 أو اللوا�ئح ال��تي 
ن

وا�ن�ي�  المصادر الرسم�ية و�حتد�يد ال�ق
ن

ق م� راد مسؤول�ية ال�حت�ق دمون الأ�ف ط. �ي�حتمل المس�ت�خ �ق ار�ية �ف راض الاس�ش�ت صص لغ�أل �نظام GEO م�خ
�في المطارات(  طر �ي�بلغ 1.5 م�يل � �تارت DJI المعا�ي�ير العامة الموصى �بها على �نطاق واسع )م�ثل �نصف �ق �في �بعض الحالات، اخ� د �ت�نط�بق على رحل�تهم. � �ق

.
ن

 محدد�ي�
ن

دم�ي� �يه�ية �تطا�بق اللوا�ئح ال��تي �ت�نط�بق على مس�ت�خ ذا كا�نت هذه الم�بادئ ال�توج� ن ما �إ �أ رار �بش� اذ أي �ق دون ا�ت�خ
 

GEO ة ات م�نط�ق �تعر�ي�ف
دمون رسالة �حتذ�ير �حت�توي على معلومات ذات صلة �برحل�تهم. ى المس�ت�خ م�ناطق ال�حتذ�ير: �ي�تل�ق

ك�يد مسار رحل�تهم.  عل�يهم �ت�أ
ن

ت الرحلة. �ي�تع�ي� �في و�ق � GEO ن �نظام
ور�ية م� دمون رسالة �ف ى المس�ت�خ م�ناطق ال�حتذ�ير المحس�نة: �ي�تل�ق

 المصرح 
ن

دم�ي� �بل المس�ت�خ ن �ق
ل م�ناطق ال�تصر�يح م� �ف اء �ق لغ�  �إ

ن
. �يمك� �ض�ي �ترا كل ا�ف دمون رسالة �حتذ�ير و�تحُظر الرحلة �بش� ى المس�ت�خ م�ناطق ال�تصر�يح: �ي�تل�ق

 https://www.dji.com/flysafe .ن�تر�نت� ل الذا��تي على الإ �ف اء ال�ق لغ� ب �تط�ب�يق ام�ت�يازات �إ ق م�نه �بواسطة DJI. �ي�ج دام حساب �تم ال�حت�ق لهم �باس�ت�خ
اع محدد. �تصر الرحلات على ار�ت�ف اع: �ت�ق م�ناطق الار�ت�ف

ة  �في م�نط�ق ر � د حصلت على �إذن للس�ف ذا ك�نت �ق �في هذه الم�ناطق. �إ  للطا�ئرات �بدون ط�يار الط�يران �
ن

الم�ناطق المحظورة: الرحلات محظورة �تمامًا. لا �يمك�
ة. ل الم�نط�ق �ف اء �ق لغ� ال �إلى https://www.dji.com/flysafe أو ال�تواصل مع flysafe@dji.com لإ ى الا�ن�ت�ق �يُرج� محظورة، �ف

ب على   واللوا�ئح المحل�ية. �ي�ج
ن

وا�ن�ي� مان ام�ت�ثالها الكامل لل�ق  ض�
ن

 لا �يمك�
ن

دم، ولك� مان سلامة رحلة المس�ت�خ �تهدف م�ناطق DJI GEO �إلى ض�
 سلامة الرحلة.

ن
�بل كل رحلة وهم مسؤولون ع�  واللوا�ئح والم�تطل�بات ال�ت�نظ�يم�ية المحل�ية �ق

ن
وا�ن�ي�  ال�ق

ن
ق م� ن ال�حت�ق

دم�ي� المس�ت�خ
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فاع الرحلة ت� صى لار�
ق أ� الحد ال

طر صى �نصف �ق أ�ق

طة الر�ئ�يس�ية ال�ن�ق
لى السطح ة الطا�ئرة �إ �يلها أو مسا�ف غ�ش�ت اع الطا�ئرة ع�ند � ار�ت�ف

ل، على س�ب�يل الم�ثال لا الحصر،  مل هذا ال�تداخ� ل�يها. و�يش� ن م�ناطق GEO أو �إ
رب م� ات الط�يران الذك�ية ع�ندما �تط�ير طا�ئرة DJI �بال�ق م�يع م�يز� �ثر ج� س�ت�ت�أ

�نهاء الرحلة. لاع و�إ �ق ل الإ ش�ف اض السرعة و� �ف ا�ن�خ

حدود الط�يران
 الم�نظمات ذا�ت�ية ال�ت�نظ�يم م�ثل م�نظمة الط�يران المد�ن�ي الدول�ية 

ن
ام �باللوا�ئح الصادرة ع� و�ية �بدون ط�يار )UAV( الال�ز�ت ل�ي المرك�بات ال�ج غ�ش� ب على م �ي�ج

 على 
ن

دم�ي� �ض�ي لمساعدة المس�ت�خ �ترا كل ا�ف  حدود الرحلة �بش�
ن

�يدرال�ية وسلطات الط�يران المحل�ية. لأس�باب �ت�تعلق �بالسلامة، �ي�تم �تمك�ي� دارة الط�يران ال�ف و�إ
ة. اع والمسا�ف  حدود الرحلات على الار�ت�ف

ن
ن �تع�ي�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

ا�نو�ن�ية. �يمك� مان و�ق �يل هذه الطا�ئرة �ب�أ غ�ش�ت �
ارة GNSS، لا �يم�نع سوى حد  ش� عف �إ �بة الط�يران. مع ض� ة وم�ناطق GEO معًا لمرا�ق اع والمسا�ف و�ية، �تعمل حدود الار�ت�ف ارة GNSS �ق ش� �يل �ب�إ غ�ش�ت ع�ند ال�

اوز 100 م�تر. ن �ت�ج
اع ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت الطا�ئرة م� ار�ت�ف

طر اع وحدود �نصف ال�ق صى للار�ت�ف �ق الحد الأ
ة أسطوا�ن�ية �حتددها  �تصر رحلة الطا�ئرة على م�نط�ق رد الا�ن�تهاء، �ت�ق �في ال�تط�ب�يق. �بم�ج طر � اع و�نصف ال�ق صى للار�ت�ف �ي�ير حدود الحد الأ�ق ن �غ�ت

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك�
اص�يل هذه الحدود.  داول أد�ناه �ت�ف حض� ال�ج عدادات. �تو هذه الإ
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و�ية ارة GNSS �ق ش� مع �إ
حدود الط�يران

اع صى للار�ت�ف ا.الحد الأ�ق �بوط مس�ب�قً اع المض�  الار�ت�ف
ن

ل م� اع الرحلة أ�ق ب أن �يكون ار�ت�ف �ي�ج
طر صى �نصف �ق طر.أ�ق صى ل�نصف ال�ق �في �نطاق الحد الأ�ق ة الرحلة � ب أن �تكون مسا�ف �ي�ج

ة ع�ي�ف ارة GNSS ض� ش� مع �إ
حدود الط�يران

اع صى للار�ت�ف ا.الحد الأ�ق �بوط مس�ب�قً اع المض�  الار�ت�ف
ن

ل م� اع الرحلة أ�ق ب أن �يكون ار�ت�ف �ي�ج
طر صى �نصف �ق د حد.أ�ق لا �يوج�

لف. اه ال�خ �في ا�ت�ج  أن �تط�ير الطا�ئرة �إلا �
ن

 لا �يمك�
ن

�يها، ولك� ن ال�حتكم �ف
 الممك�

ن
ال م� لا �يز� ة محظورة، �ف ذا كا�نت الطا�ئرة �تط�ير �إلى م�نط�ق �إ 	 

س�تعود �إلى ال�نطاق  ا، �ف ارة GNSS لاح�قً ش� طر ولك�نها اس�تعادت �إ صى ل�نصف ال�ق ارج الحد الأ�ق ت خ� ارة GNSS وحل�ق ش� دت الطا�ئرة �إ �ق ذا �ف �إ 	 
ا�ئ�يًا. �تل�ق

 
ن

�يرها م� طوط السكك الحد�يد�ية أو مراكز� المدن أو غ�  المطارات أو الطرق السر�يعة أو محطات السكك الحد�يد�ية أو خ�
ن

رب م� لا �حتلق �بال�ق 	 
ات. م�يع الأو�ق �في ج�  أن الطا�ئرة مر�ئ�ية �

ن
كد م� دحمة. �ت�أ الم�ناطق المز�

GEO ة �في م�نط�ق �يود رحلات الط�يران � �ق

GEO ة الوصفم�نط�ق

ة المحظورة الم�نط�ق

�يل محركات الطا�ئرة. غ�ش�ت ن �
لاع: لا �يمك� �ق الإ

�في العد ال�ت�نازل�ي لمدة  و�ية، �ي�بدأ ال�تط�ب�يق � ة �إلى �ق ع�ي�ف  ض�
ن

ارة GNSS م� ش� �ير �إ  الطا�ئرة: ع�ندما �ت�غ�ت
ن

على م�ت�
لق محركا�تها  �به آل�ي لله�بوط و�غ�ت ع ش� �في وض� ور � ، �ته�بط الطا�ئرة على ال�ف رد ا�ن�تهاء العد ال�ت�نازل�ي 100 �ثا�ن�ية. و�بم�ج

�بعد اله�بوط. 

ا�ئ�يًا. �نها �ت�بط�ئ و�حتوم �تل�ق �فإ ة المحظورة، �  حدود الم�نط�ق
ن

�ترب الطا�ئرة م�  الطا�ئرة: ع�ندما �ت�ق
ن

على م�ت�

ة ال�تصر�يح م�نط�ق

�يل محركات الطا�ئرة. غ�ش�ت ن �
لاع: لا �يمك� �ق الإ

�في العد ال�ت�نازل�ي لمدة  و�ية، �ي�بدأ ال�تط�ب�يق � ة �إلى �ق ع�ي�ف  ض�
ن

ارة GNSS م� ش� �ير �إ  الطا�ئرة: ع�ندما �ت�غ�ت
ن

على م�ت�
لق محركا�تها  �به آل�ي لله�بوط و�غ�ت ع ش� �في وض� ور � ، �ته�بط الطا�ئرة على ال�ف رد ا�ن�تهاء العد ال�ت�نازل�ي 100 �ثا�ن�ية. و�بم�ج

�بعد اله�بوط. 
ة �حتذ�ير محس�نة ك�يد مسار الرحلة.م�نط�ق دم �ت�أ  على المس�ت�خ

ن
ن �ي�تع�ي�

كل ط�ب�يع�ي ولك� �تط�ير الطا�ئرة �بش�
ة ال�حتذ�ير دم رسا�ئل �حتذ�ير.م�نط�ق ى المس�ت�خ ن �ي�تل�ق

كل ط�ب�يع�ي ولك� �تط�ير الطا�ئرة �بش�

اع ة الار�ت�ف م�نط�ق
اع المحدد. اوز الطا�ئرة الار�ت�ف  أن �ت�ت�ج

ن
و�ية، لا �يمك� ارة GNSS �ق ش� ع�ندما �تكون �إ

ل الطا�ئرة و�حتوم �حتت  و�ية، سوف �ت�نز� ة �إلى �ق ع�ي�ف  ض�
ن

ارة GNSS م� ش� �ير �إ  الطا�ئرة: ع�ندما �ت�غ�ت
ن

على م�ت�
اع. حد الار�ت�ف
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اع ة الار�ت�ف م�نط�ق

اع،   حد الار�ت�ف
ن

ذا كان أعلى م� اع. �إ ة الار�ت�ف  حدود م�نط�ق
ن

�ترب الطا�ئرة م� و�ية، �ت�ق ارة GNSS �ق ش� ع�ندما �تكون �إ
�في مكا�نها. �فإن الطا�ئرة �ت�ت�باط�أ و�حتوم � �

رد  �في العد ال�ت�نازل�ي لمدة 100 �ثا�ن�ية. �بم�ج و�ية، �ي�بدأ ال�تط�ب�يق � ة �إلى �ق ع�ي�ف  ض�
ن

ارة GNSS م� ش� �ير �إ ع�ندما �ت�غ�ت
اع. ل حد الار�ت�ف ل الطا�ئرة و�حتوم أس�ف ، س�ت�نز� ا�ن�تهاء العد ال�ت�نازل�ي

ة الحرة �يود.الم�نط�ق كل ط�ب�يع�ي �بدون �ق �تط�ير الطا�ئرة �بش�

�يل محركات  غ�ش�ت اف � �ي�ق ول واله�بوط. س�ي�تم �إ ا�نق وزر RTH أ�ث�ناء ال�نز� م�يع أوامر العصا �باس�ت�ث�ناء أمر عصا ال�خ ر ج� : �ت�تو�ف �به أو�توما�ت�يك�ي ه�بوط ش�
. ل�ي �به الآ �بل اله�بوط ش� ن �ق

ا�ئ�يًا �بعد اله�بوط. �يوُصى �ب�تس�ي�ير الطا�ئرة �إلى مكان آم� الطا�ئرة �تل�ق

�ب�ي�ئة ال�ترددات اللاسلك�ية
 �بعُد.

ن
ات ال�تردد م�ثل وحدة ال�حتكم ع� س �نطا�ق دم �ن�ف ة اللاسلك�ية ال��تي �تس�ت�خ هز� دام الج�أ �نَّب اس�ت�خ �ت�ج 	.1

�نُّب   10 أم�تار ل�ت�ج
ن

 كل طا�ئرة أك�بر م�
ن

ة �ب�ي�  أن المسا�ف
ن

د م� كَّ رى، �ت�أ �في ذلك الطا�ئرة T40, T20P، وطا�ئرات أخ� دام مع عدة طا�ئرات، �بما � ع�ند الاس�ت�خ 	.2
ل. ال�تداخ�

�ي الحذر. �يل مع �توخ�ِّ غ�ش�ت م �بال� ص�يرة. �ق ة �ق �في �نطاق مسا�ف �يل عدّة طا�ئرات � غ�ش�ت ل حساس�ية وحدة الرادار ع�ند � د �ت�ق �ق 	.3
، ومحطات  هد العال�ي طوط ال�ج مل على س�ب�يل الم�ثال لا الحصر خ� �ناط�يس�ي أو الراد�يوي. هذا �يش� و�يش المغ� ن م�ناطق ال�ش�ت

رب م� ا�ن�ت�به ع�ند ال�حتل�يق �بال�ق 	.4
طاء  د �يؤدي �إلى أخ� ل �بث هذا الم�ن�ت�ج أو �ق ودة �ن�ق د �يؤ�ثر على ج� ة الك�ب�يرة أو محطات الها�تف المحمولة، وأ�براج ال�بث. عدم مراعاة ذلك �ق ل الطا�ق �ن�ق
�في الم�ناطق ذات   الس�يطرة �

ن
رج ع� �ير ط�ب�يع�ي أو �ت�خ كل غ� د �ت�تصرف الطا�ئرة �بش� ع. �ق ة المو�ق ه الرحلة أو د�قّ �ث�ير على �توج�ُّ د �يؤدي �إلى ال�ت�أ �في ال�بث ممّا �ق �

ع. و�يش المر�ت�ف ال�ش�ت
س�يؤ�ثر ذلك على  لا، �ف ط�يط. و�إ  �بعُد �بعد اك�تمال ال�ت�خ

ن
 وحدة ال�حتكم ع�

ن
صل الوحدة ع� ب �ف ، �ي�ج ط�يط الم�يدا�ن�ي ل RTK لل�ت�خ دام دو�ن�ج �في حالة اس�ت�خ � 	.5

 �بعُد.
ن

أداء ا�تصال وحدة ال�حتكم ع�

طلاق والاس�تعادة دام معدات الإ اس�ت�خ
لا �ي�نط�بق.

لى محطة ال�حتكم ة �إ المسا�ف
ط المر�ئ�ي  ظ على ال�خ مان السلامة. حا�ف ل لض� غ�ش�  �بعُد والم

ن
 وحدة ال�حتكم ع�

ن
 10 م م�

ن
ب أن �تكون الطا�ئرة على �بعُد أك�ثر م� لاع أو اله�بوط، �ي�ج �ق ع�ند الإ

ت. للرؤ�ية )VLOS( لطا�ئر�تك طوال الو�ق
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M4M3

M1M2

M4M3

M1M2

ط على الأصا�بع. غ�ض� �نب ال ل�ي الذراع. �ت�ج �ف �حت ذراع�ي M3 M4، و�ث�بت �ق ا�ف 	.1

ط على الأصا�بع. غ�ض� �نب ال ل�ي الذراع. �ت�ج �ف �حت ذراع�ي M1 M2، و�ث�بت �ق ا�ف 	.2
رات المروحة. �ف رد ش� ا�ف 	.3

ة. �في الطا�ئرة ح�تى �تسمع صوت ط�ق ل �بطار�ية الط�يران الذك�ية � أدخ� 	.4
 T20P بطار�ية الط�يران الذك�ية� T20P دم دم T40 �بطار�ية الط�يران الذك�ية T40 )الطراز: BAX601-30000mAh-52.22V(، �ب�ي�نما �يس�ت�خ �تس�ت�خ 	

. �في دل�يل ال�بطار�ية المع�ن�ي حش��نها �ب�ناءً على الم�تطل�بات الواردة � )الطراز: BAX601-13000mAh-52.22V(. ا�حفص ال�بطار�ية وا

�يل الطا�ئرة. غ�ش�ت اف � �ي�ق زال�تها �إلا ع�ند �إ ال ال�بطار�ية أو �إ دخ� م �ب�إ �في الطا�ئرة. لا �ت�ق ال ال�بطار�ية �ب�إحكام �  �إدخ�
ن

كد م� �ت�أ 	

ع ال�بطار�ية لأعلى. �بك وار�ف ط �باس�تمرار على المش� غ�ض� زالة ال�بطار�ية، ا لإ 	 

 على 
ن

�ي� ز�خ ا�بك ال�ت� �في مش� ن �
ال الذراع�ي�  �إدخ�

ن
د م� كَّ  M3 M4 و�ت�أ

ن
 M1 M2 م�ت�بوعًا �بالذراع�ي�

ن
 ط�ي الذراع�ي�

ن
د م� كَّ ، �ت�أ ن

ع�ند ط�ي الذراع�ي� 	
د �ت�تلف الأذرع. �ق ا�ن�بَ�ي الطا�ئرة. و�إلا �ف ج�

م�يع ال�نظام �ت�ج

ه�يز� الطا�ئرة �ت�ج
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1

2

3

زر �حتر�ير ال�بطار�ية

ل. ع ال�بطار�ية لأس�ف ط مع الاس�تمرار على زر �حتر�ير ال�بطار�ية واد�ف غ�ض� زالة �بطار�ية WB37، ا لإ

SIM ة ل و�بطا�ق �ترك�يب الدو�ن�ج

 واللوا�ئح المحل�ية.
ن

وا�ن�ي� �في �بعض ال�بلدان أو الم�ناطق. الام�ت�ثال لل�ق ل � ة �بالدو�ن�ج ا�ئف الم�تعل�ق لا �ي�تم دعم الوظ�
 	

.)IG830/IG830E :الطراز ،)USB LTE مودم( DJI Cellular Dongle :المع�تمد )الاسم DJI ل ط دو�ن�ج �ق دم �ف اس�ت�خ 	

 DJI بكات وم�نصات محددة م�ثل السحا�بة الذك�ية�  الوصول �إلى ش�
ن

 �بعُد م�
ن

ة nano-SIM وحدة ال�حتكم ع� ل و�بطا�ق  الدو�ن�ج
ن

�تمك� 	
�بكة م�تاحًا.  �يكون الوصول �إلى الش�

ن
ل� لا، �ف كل صح�يح. و�إ الها �بش� دخ�  �إ

ن
كد م� Agras. �ت�أ

. 3 ل  رة الدو�ن�ج طاء ح�ج �حت غ� 2 وا�ف �غ�ي  . أزل ال�برا 1 �في  ل� طاء ال�خ �حت الغ� �في ل�ف ل� طاء ال�خ ط على زر �حتر�ير الغ� غ�ض� ا 	.1
. 6 ل  رة الدو�ن�ج طاء ح�ج لق غ� . أغ� 5 ل  �يرة الدو�ن�ج �في ح�ج � USB-C في موصل� ل � ل الدو�ن�ج . أدخ� 4 ل  �في الدو�ن�ج � nano-SIM ة ل �بطا�ق أدخ� 	.2

. 8 �في  ل� طاء ال�خ لق الغ� . أغ� 7 �غ�ي  أعد �ترك�يب ال�برا 	.3

ن �بُعد
ه�يز� وحدة ال�تحكم ع� �ت�ج

 WB37 ترك�يب ال�بطار�ية الذك�ية�
 �بعُد.

ن
ة وحدة ال�حتكم ع� دام ال�بطار�ية الذك�ية WB37 لمصدر طا�ق �في حالة اس�ت�خ ا�ت�بع ال�تعل�يمات أد�ناه ل�ترك�يب ال�بطار�ية �

. �في ل� طاء ال�خ �حت الغ� �في �إلى الطرف ل�ف ل� طاء ال�خ ع زر �حتر�ير الغ� اد�ف 	.1
ارة �إلى أن ال�بطار�ية م�ث�ب�تة �ب�إحكام. ش� ة للإ ط�ق عها �إلى الأعلى. س�يكون ه�ناك صوت ط�ق رة ال�بطار�ية واد�ف �في ح�ج � WB37 ل �بطار�ية أدخ� 	.2

. �في ل� طاء ال�خ لق الغ� أغ� 	.3

2

1

3

7

8

5

6

4
Nano-SIM
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�بط الهوا�ئ�يات ض�
ع الهوا�ئ�يات.  �بعُد �بموض�

ن
ارة وحدة ال�حتكم ع� ش� وة �إ �ثر �ق �بطها. �ت�ت�أ ع الهوا�ئ�يات واض� ار�ف

RTK ل �ترك�يب دو�ن�ج
 RTK ل ل RTK )لـ DJI RC Plus( ودو�ن�ج م �ب�توص�يل موصل دو�ن�ج �يل، �ق غ�ش�ت ة ال� ط�يط م�نط�ق  �بعُد ل�ت�خ

ن
دام وحدة ال�حتكم ع� اط �باس�ت�خ ة �ن�ق ا�ف ض� ع�ند �إ

ة أك�بر. ع �بد�ق  �بعُد ل�حتد�يد الموض�
ن

�بوحدة ال�حتكم ع�
.

ن
 �بعُد وأحكم ر�بط المسمار�ي�

ن
�في وحدة ال�حتكم ع� � USB-A ذ ل RTK �بم�ن�ف م �ب�ترك�يب موصل دو�ن�ج �ق 	.1

.RTK ل ل RTK على موصل دو�ن�ج م �ب�ترك�يب دو�ن�ج �ق 	.2

ل�ية �يط ال�بطار�ية الداخ� �ت�نش�
م   �بعُد و�ق

ن
ود �بوحدة ال�حتكم ع� ذ USB-C الموج�  المحمول 65 وات �بم�ن�ف

ن
اح� دام لأول مرة. وَصِل الش� �بل الاس�ت�خ ل�ية �ق  ال�بطار�ية الداخ�

ن
حش�� ب  �ي�ج

ل�ية. �يط ال�بطار�ية الداخ� ارة �إلى �ت�نش� ش� �في الوم�يض للإ اصة �بمس�توى ال�بطار�ية � رات LED ال�خ ة. س�ت�بدأ مؤش� ذ طا�ق  �بم�ن�ف
ن

اح� �ب�توص�يل الش�

B

A B A

�بل الط�يران عة ما �ق ا�ئمة مراج� �ق
�ية. ر�ية المطلو�بة كا�ف  �بعُد والطا�ئرة �بالكامل. الم�ب�يدات الش�ح

ن
 �بطار�يات وحدة ال�حتكم ع�

ن
حش��  

ن
كد م� �ت�أ 	.1

�في مكا�نهما �ب�إحكام. ان الرش و�بطار�ية الط�يران الذك�ية � ز�خ�  أن 
ن

كد م� �ت�أ 	.2
اء �ب�إحكام. ز�ج�أ م�يع ال ن �ترك�يب ج�

كد م� �ت�أ 	.3
كل صح�يح و�ب�إحكام. م�يع الكا�بلات �بش� ن �توص�يل ج�

كد م� �ت�أ 	.4
ال  �ف �ير مطو�ية، وأن أ�ق رات وأذرع المروحة غ� �ف �في المحركات والمراوح أو عل�يها، وأن ش� ر�ي�بة � سام غ� د أج�  أن المراوح م�ث�ب�تة �ب�إحكام، وأ�نه لا �توج�

ن
كد م� �ت�أ 	.5

الذراع م�ث�ب�تة �ب�إحكام.
�يدة.  �في حالة ج� ان و� كام�يرا الرؤ�ية السر�يعة و�نظام الرؤ�ية �بالم�نظار �نظ�ي�ف 	.6

كال.  الش�أ
ن

كل م�  عدم ا�نسداد �نظام الرش �ب�أي ش�
ن

كد م� �ت�أ 	.7
ة. د �تؤ�ثر على أداء المرش� �نها �ق اعات لأ �ق ر�يغ أي �ف م �ب�ت�ف اعات. �ق �ق  ال�ف

ن
ال�ية م� راط�يم المرش خ�  أن خ�

ن
كد م� �ت�أ 	.8
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�يل ال�نظام غ�ش�ت �بدء �
�توح.  أن DJI Agras م�ف

ن
كد م�  �بعُد. �ت�أ

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ط �باس�تمرار ل� غ�ض�  �بعُد �ثم ا

ن
�في وحدة ال�حتكم ع� ة � ط على زر الطا�ق غ�ض� ا 	.1

�يل الطا�ئرة. غ�ش�ت ط مع الاس�تمرار ل� غ�ض� �في �بطار�ية الط�يران الذك�ية �ثم ا ة � ط على زر الطا�ق غ�ض� ا 	.2
 �بعُد.

ن
 أن الطا�ئرة م�تصلة �بوحدة ال�حتكم ع�

ن
كد م� �في DJI Agras لل�ت�أ ة الر�ئ�يس�ية � اش�  الش�

ن
ق م� �حت�ق 	.3

 Network دمة وال D-RTK 2 أو خ� كل صح�يح )محطة ال�ج ارة RTK �بش� ش�  مصدر �إ
ن

ن �تع�ي�ي�
كد م� ع، �ت�أ دام RTK ل�حتد�يد الموض� �في حالة اس�ت�خ � 	.4

.
ن

وق  وحدد RTK للعرض وال�تع�ي�ي� ر �ف �في ال�تط�ب�يق، وا�ن�ق �يل � غ�ش�ت ة عرض ال� ل �إلى طر�ي�ق RTK(. ا�ن�ت�ق
ود  �في حالة عدم وج� لاع � �ق  الإ

ن
 الطا�ئرة م�

ن
ن �ت�تمك�

لا، ل� دام. و�إ �يد الاس�ت�خ ع RTK �ق  وض�
ن

ذا لم �يك� ء” �إ �ش�ي ارة RTK على “لا  ش�  مصدر �إ
ن

م �ب�تع�ي�ي� �ق 	
ل�ية. اض� �ب�يا�نات �ت�ف

ة  دوج� دام الهوا�ئ�يات المز� اه الطا�ئرة �باس�ت�خ �ياس ا�ت�ج  أن �ق
ن

كد م� و�ية، و�ت�أ ارة GNSS �ق ش� ود �إ  وج�
ن

كد م� مار الص�ناع�ية، و�ت�أ  الأ�ق
ن

ا�ن�تظر ح�تى �ي�تم ال�بحث ع� 	.5
و�ية.( ارة GNSS �ق ش� ود �إ �توحة مع وج� ة م�ف ل الطا�ئرة �إلى م�نط�ق �ترة طو�يلة، ا�ن�ق ة �بعد الا�ن�تظار ل�ف اهز� ة ج� دوج�  الهوا�ئ�يات المز�

ن
ذا لم �تك� . )�إ اهز� ج�

ق �ياس ال�تد�ف معا�يرة م�ق
. كل عكس�ي �ثر أداء الرش �بش� د �ي�ت�أ �ق دام لأول مرة. و�إلا �ف �بل الاس�ت�خ ق �ق �ياس ال�تد�ف  معا�يرة م�ق

ن
كد م� �ت�أ

 الماء.
ن

 م�
ن

ن ل�تر�ي�
رب م� ان الرش �بما �ي�ق ز�خ� امأل  	.1

ا�نب  وق Calibration )معا�يرة( على ال�ج ر �ف ، وا�ن�ق ، �ثم  وق  ر �ف �يل(، وا�ن�ق غ�ش�ت ة عرض ال� ل �إلى Operation View )طر�ي�ق �في ال�تط�ب�يق، ا�ن�ت�ق � 	.2
ق. �ياس ال�تد�ف سم معا�يرة م�ق ن �ق

 م�
ن

الأ�يم�
�في ال�تط�ب�يق ع�ند اك�تمالها. ة المعا�يرة � ا�ئ�يًا. س�ي�تم عرض �ن�ت�ي�ج ط على Start Calibration )�بدء المعا�يرة( وس�ت�بدأ المعا�يرة �تل�ق غ�ض� ا 	.3

ن م�تا�بعة العمل�ية.
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
اح، �يمك�  �بعد المعا�يرة �ب�ن�ج

كلة. رد حل المش� كلة وحلها. أعد المعا�يرة �بم�ج ط على "؟" لعرض المش� غ�ض� ا لت المعا�يرة، �ف ش�ف ذا �  �إ

�بل �بدء المعا�يرة. ق على ال�ب�يا�نات �ق �ياس ال�تد�ف ة م�ق اء المعا�يرة، �تع�تمد د�ق لغ� �في حالة �إ اء. � لغ� ، �ثم  للإ وق  ر �ف أ�ث�ناء المعا�يرة، ا�ن�ق

عادة المعا�يرة ب �إ م�تى �ي�ج
ة. وج� �تلف اللز� دام سا�ئل م�خ اس�ت�خ 	.1

.15% 
ن

ة المك�تملة أك�بر م� �يمة ال�نظر�ية للم�نط�ق عل�ية وال�ق �يمة ال�ف  ال�ق
ن

ط�أ �ب�ي� ال�خ 	.2

معا�يرة ال�بوصلة

ذا لم �ت�تم معا�يرة ال�بوصلة. د �ت�تعطّل الطا�ئرة �إ ة المعا�يرة على سلامة الط�يران. �ق  المهم معا�يرة ال�بوصلة. �تؤ�ثر �ن�ت�ي�ج
ن

م� 	

دران  د �بها أعمدة أو ج� مل ذلك الم�ناطق ال��تي �توج� وي. و�يش� �ناط�يس�ي ال�ق ل المغ� رصة لل�تداخ� م �بمعا�يرة ال�بوصلة ع�ندما �تكون ه�ناك �ف لا �ت�قُ 	
ولاذ�ية. ق ذات دعامات �ف مرا�ف

ا�ت�يح أو الهوا�تف المحمولة. �ناط�يس�ية الحد�يد�ية معك أ�ث�ناء المعا�يرة م�ثل الم�ف لا �حتمل المواد المغ� 	

�ناط�يس�ي �حتت  ل المغ� د �يكون هذا �بس�بب ال�تداخ� ع الطا�ئرة على الأرض. �ق �ير ط�ب�يع�ية ع�ندما �ض�ت د �تكون ال�بوصلة غ� اح، �ق �بعد المعا�يرة �ب�ن�ج 	
رى. ر وحاوِل مرة أخ� ع آخ� ل الطا�ئرة �إلى مو�ق الأرض. ا�ن�ق

ارغ. ان �ف ز�خ �يام �بذلك. �يوصى �بمعا�يرة ال�بوصلة �ب� م �بمعا�يرة ال�بوصلة ع�ندما �يطلب م�نك ال�تط�ب�يق ال�ق �ق
سم معا�يرة  �في �ق وق المعا�يرة � ر �ف دمة، �ثم IMU ومعا�يرة ال�بوصلة. ا�ن�ف ل، وحدد �إعدادات م�ت�ق ر�يط ال�تمر�ير �إلى الأس�ف ، وحرّك ش� ، �ثم  وق  ر �ف ا�ن�ق 	.1

ال�بوصلة.
ر�ي�بًا. �تك�تمل المعا�يرة ع�ندما  دار 1.2 م�تر �ت�ق وق الأرض �بم�ق ة حول محور رأس�ي �بح�يث �تكون الطا�ئرة �ف او�ية 360 درج� �يًا وأدرها �بز� �ق أمسك الطا�ئرة أ�ف 	.2

حج�ة. �يعرض ال�تط�ب�يق أن المعا�يرة كا�نت �نا
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لاع/اله�بوط �ق الإ
�في  راء CSC �بحركة واحدة مس�تمرة. �ت�بدأ المحركات � ج�  �إ

ن
كد م� ها. �ت�أ ا�ف �ي�ق �يل المحركات و�إ غ�ش�ت م�يع )CSC( المدرج أد�ناه ل�بدء � دم أمر عصا ال�ت�ج �يسُ�ت�خ

ها أو ح�تى  را�ف د الطا�ئرة �تواز�نها أو ا�ن�ج �ق د �ت�ف �ق رد دوران المحركات، و�إلا �ف ورًا �بم�ج لاع �ف �ق م �بالإ ت واحد. �ق �في و�ق ن �
املة. حرر كلا العصا�ت�ي� ال�تسارع �بسرعة خ�

وع �تلف أو �إصا�بة. �في و�ق اطر �بال�تس�بب � ردها و�ت�خ لاعها �بم�ف �ق �إ

لاع �ق الإ
لاع. �ق ا�نق لأعلى للإ ع عصا ال�خ م�يع )CSC( واد�ف ذ أمر عصا ال�ت�ج �ن�فّ

أو

ا�نق  عصا ال�خ
ع 2( �في الوض� )العصا ال�يسرى �

اله�بوط
اف المحركات. �ي�ق �تان لإ ل ح�تى �تلمس الطا�ئرة الأرض. ه�ناك طر�ي�ق ل ل�ت�نز� ا�نق لأس�ف لله�بوط، اسحب عصا ال�خ

ف المحركات �بعد �ثلاث �ثوانٍ. ا�نق. س�ت�تو�ق ع وامسك عصا ال�خ ة 1: ع�ند ه�بوط الطا�ئرة، اد�ف الطر�ي�ق

ا�نق  عصا ال�خ
ع 2( �في الوض� )العصا ال�يسرى �

ف  رد �تو�ق  �بم�ج
ن

�يل المحركات. حرّر كلا العصا�ت�ي� غ�ش�ت دم ل�بدء � س CSC المس�ت�خ راء �ن�ف ج� م �ب�إ ل و�ق ا�نق لأس�ف ع عصا ال�خ ة 2: ع�ند ه�بوط الطا�ئرة، اد�ف الطر�ي�ق
المحركات.

أو

�يًا. �تك�تمل المعا�يرة ع�ندما  �ق مالة الطا�ئرة و�تدو�يرها أ�ف  �إ
ن

دم�ي� ب على المس�ت�خ �ية. �ي�ج �ق ل المعا�يرة الأ�ف ش�ف �ير �إلى � هذا �يش� ذا عرض ال�تط�ب�يق طا�ئرة ما�ئلة، �ف �إ 	.3
ل. ة على الأ�ق مالة الطا�ئرة 45 درج� ب �إ ل�يل عدد الدورات المطلو�بة، �ي�ج حج�ة. ل�ت�ق �يعرض ال�تط�ب�يق أن المعا�يرة كا�نت �نا



40  ة. وظ� وق مح�ف م�يع الح�ق وق الط�بع ©  2023 لـ DJI ج� ح�ق

AGRAS T40/T20 P دل�يل الط�يران للطا�ئرا�ت�بدون ط�يار

د   المحصورة أو ح�يث �يوج�
ن

�في الأماك� ل المحركات � غ�ش�تّ  المراوح والمحركات الدوّارة. لا �
ن

ط�يرة. ا�بقَ �بع�يدًا ع� د �تكون المراوح الدوارة خ� �ق 	
رب م�نها. اص �بال�ق �خ أش�

 �بعُد طالما أن المحركات �تعمل.
ن

�في وحدة ال�حتكم ع� ظ على ال�حتكم � حا�ف 	
صا�بة. طر ال�تلف أو الإ  خ�

ن
�يام �بذلك م� لّل ال�ق �في حالات الطوارئ ح�يث س�يُ�ق �في م�ن�تصف الرحلة �إلا � لا �توُ�قِف المحركات � 	

ة �بالكامل.   مؤرض�
ن

ذا لم �تك� لب الطا�ئرة �إ د �ت�ن�ق اف المحركات، �ق �ي�ق ة 2 لإ دام الطر�ي�ق اف المحركات. ع�ند اس�ت�خ �ي�ق ة 1 لإ دام الطر�ي�ق �يوصى �باس�ت�خ 	
ة 2 �بحذر. دم الطر�ي�ق اس�ت�خ

 �بعُد.
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت اف � �ي�ق �بل �إ �يل الطا�ئرة �ق غ�ش�ت اف � �ي�ق م �ب�إ �بعد اله�بوط، �ق 	

رحلة �بحر�ية/رحلة الم�ناورة
�يل الطا�ئرة �غ �ت�ش

ع 3. على  ع 2 أو الوض� ع 1 أو الوض� �بط ال�حتكم على الوض�  ض�
ن

 �بعد. �يمك�
ن

لال وحدة ال�حتكم ع�  خ�
ن

اه الطا�ئرة م� �في ا�ت�ج �ية ال�حتكم � سم ك�ي�ف رح هذا ال�ق �يش�
ع 2: دم الوصف ال�تال�ي الوض� س�ب�يل الم�ثال، �يس�ت�خ

 �بعُد 
ن

وحدة ال�حتكم ع�
ع 2( اه الأ�نف()الوض� �ير �إلى ا�ت�ج �ش�ت ملاحظاتالطا�ئرة )

العصا ال�يسرى
اع  ار�ت�ف �في  � لل�حتكم  رأس�يًا  ال�يسرى  العصا  حرك  ا�نق:  ال�خ عصا 

الطا�ئرة.
العصا  دم  اس�ت�خ ول.  لل�نز� ل  لأس�ف ط  غ�ض� وا للصعود  لأعلى  ط  غ�ض� ا
�حتوم  املة.  خ� �بسرعة  المحركات  �تدور  ع�ندما  لاع  �ق للإ ال�يسرى 
ي. كلما زاد  ع المركز� �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ الطا�ئرة �
اع  �ير ار�ت�ف ي، زادت سرعة �غ�ت ع المركز�  الوض�

ن
ع العصا �بع�يدًا ع� د�ف

الطا�ئرة. 

العصا ال�يسرى
اه  ا�ت�ج �في  � لل�حتكم  �يًا  �ق أ�ف ال�يسرى  العصا  حرك  الا�نحراف:  عصا 

الطا�ئرة.
الساعة  ارب  ع�ق اه  ا�ت�ج عكس  الطا�ئرة  ل�تدو�ير  ال�يسار  على  ط  غ�ض� ا
ارب الساعة. �حتوم  اه ع�ق �في ا�ت�ج ن ل�تدو�يرها �

ط على ال�يم�ي� غ�ض� وا
ي. كلما زاد  ع المركز� �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ الطا�ئرة �
ي، زادت سرعة دوران الطا�ئرة.  ع المركز�  الوض�

ن
ع العصا �بع�يدًا ع� د�ف

ة م�يل العصا ال�يم�نى �في درج� عصا ال�ت�باعد: حرّك العصا ال�يم�نى رأس�يًا لل�حتكم �
الطا�ئرة.

لف.  ل للط�يران لل�خ ط لأس�ف غ�ض� ط لأعلى للط�يران لألمام وا غ�ض� ا
ع  ي. اد�ف ع المركز� �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ �حتوم الطا�ئرة �
ط�يران  ورحلة  أك�بر  م�يل  زاو�ية  على  للحصول  الأمام  �إلى  العصا 

أسرع.

ة العصا ال�يم�نى �في ل�ف �يًا لل�حتكم � �ق اف: حرّك عصا ال�حتكم ال�يم�نى أ�ف عصا الال�ت�ف
الطا�ئرة.

 للط�يران 
ن

ع العصا �إلى ال�يسار للط�يران �إلى ال�يسار و�إلى ال�يم�ي� اد�ف
ع  �في الوض� ذا كا�نت العصا � �في مكا�نها �إ . �حتوم الطا�ئرة � ن

�إلى ال�يم�ي�
اف أك�بر ورحلة  ع العصا أك�ثر للحصول على زاو�ية ال�ت�ف ي. اد�ف المركز�

أسرع. 
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اع الط�يران أو�ض
ع الط�يران على وحدة  �تاح وض�  طر�يق �ت�بد�يل م�ف

ن
اع الط�يران ع�  أوض�

ن
ن ال�ت�بد�يل �ب�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

. �يمك� �ض�ي �ترا كٍل ا�ف ع N )عادي( �بش� �في الوض� س�تط�ير الطا�ئرة �
�في ال�تط�ب�يق. � A ع  الوض�

ن
 �بعُد ع�ند �تمك�ي�

ن
ال�حتكم ع�

 GNSS دم الطا�ئرة و�ية، �تس�ت�خ ارة GNSS �ق ش� ع. ع�ندما �تكون �إ دم الطا�ئرة GNSS أو وحدة RTK ل�حتد�يد الموض� ع F )عادي(: �تس�ت�خ ع N/الوض� الوض�
ع  عًا على مس�توى الس�ن�ت�يم�تر. س�تعود الطا�ئرة �إلى الوض� ر وض� �نه �يو�ف �فإ و�ياً، � ل�ي �ق اض� ل ال�ب�يا�نات ال�ت�ف  وحدة RTK و�يكون �ن�ق

ن
ع. ع�ندما �ي�تم �تمك�ي� ل�حتد�يد الموض�

ل. ة أو ع�ندما �ت�تعرض ال�بوصلة لل�تداخ� ع�ي�ف ارة GNSS ض� ش� A ع�ندما �تكون �إ
دام ال�باروم�تر.  ط �باس�ت�خ �ق اع �ف اظ على الار�ت�ف  للطا�ئرة الح�ف

ن
ع و�يمك� دم �نظام GNSS ل�حتد�يد المواض� ف(: لا �يسُ�ت�خ ع A، المو�ق  �إلى الوض�

ن
ع S )مُع�يّ� الوض�

ع A على ال�ب�ي�ئة المح�يطة م�ثل سرعة الر�ياح. �في الوض� �تع�تمد سرعة الط�يران �

ف ع المو�ق �حتذ�ير وض�
 �بعُد 

ن
دم وحدة ال�حتكم ع� . اس�ت�خ �ي �ق د �يؤدي �إلى ال�حتول الأ�ف �ثر �بسهولة �بال�ب�ي�ئة المح�يطة �بها، ممّا �ق سها و�ت�ت�أ ع �ن�ف  للطا�ئرة أن �ض�ت

ن
ع A، لا �يمك� �في الوض� �
ع الطا�ئرة. ل�حتد�يد وض�

لا،  ة. و�إ ع�ي�ف ارة GNSS ض� ش� �يها �إ �في الم�ناطق ال��تي �تكون �ف  المحصورة أو �
ن

�في الأماك� �نَّب الط�يران � ع A. �ت�ج �في الوض�  الصعب �حتر�يك الطا�ئرة �
ن

د �يكون م� �ق
.

ن
ت ممك� رب و�ق �في أ�ق ن �

�في مكانٍ آم� ِل الطا�ئرة � اطر الط�يران المح�تملة. أ�نز� ع A-mode، ممّا �يؤدي �إلى م�خ �في وض� ل الطا�ئرة � سوف �تدخ� �ف

ط�يط اع عمل�ية ال�ت�خ أو�ض
ة  اط صور لم�نط�ق ط�يط على طول المسار وال�ت�ق راء عمل�ية ال�ت�خ ج� وم الطا�ئرة �ب�إ ا�ئ�يًا مسار مهمة. س�ت�ق ة المهمة، س�ي�ن�ت�ج ال�تط�ب�يق �تل�ق اط حدود م�نط�ق ة �ن�ق ا�ف ض� �بعد �إ
.HD ر�يطة ل على ال�خ ط�يط ح�ق ن �ت�خ

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

دام الصور �بعد الرحلة �بح�يث �يمك� ر�يطة HD �باس�ت�خ اء خ� �نش� عادة �إ وم ال�تط�ب�يق �ب�إ ط�يط. س�ي�ق مهمة ال�ت�خ

�يل غ�ش�ت راء ال� ج� �إ
."

ن
�في لوحة "�تع�ي�ي�  المسار" �

ن
ء العلوي الأ�يسر، وحدد "�تع�ي�ي� ز�ج �في ال� ع � ط على زر �ت�بد�يل الوض� غ�ض� �في ال�تط�ب�يق، وا �يل � غ�ش�ت ة عرض ال� ل �إلى طر�ي�ق ا�ن�ت�ق 	.1

�في  ة( أو Boundary Route )مسار الحدود(. � ة، وحدد Area Route )مسار الم�نط�ق اش�  الش�
ن

ل�ي م�  الس�ف
ن

ا�نب الأ�يم� وق  على ال�ج ر �ف ا�ن�ق 	.2
�في  ة. �  الحالة الحال�ية للم�نط�ق

ن
ق م�  على ال�حت�ق

ن
دم�ي� كملها لمساعدة المس�ت�خ ة المهمة �ب�أ اء لم�نط�ق �نش� عادة الإ ط�يط و�إ راء ال�ت�خ ج� ة، س�ي�تم �إ مسار الم�نط�ق

صر. �تًا أ�ق رق و�ق ط، وال��تي �تس�غ�ت �ق ة المهمة �ف اء لحدود م�نط�ق �نش� عادة الإ ط�يط و�إ راء ال�ت�خ ج� المسار الحدودي، س�ي�تم �إ
�يًا. �تراض� ع�يرات( ا�ف  Crosshair )ع�بر الش�

ن
اط. �ي�تم �تع�ي�ي� ة �ن�ق ا�ف ض� ع لإ ة ال�يم�نى ل�حتد�يد الوض� اش� �في م�ن�تصف الش� وق  � ر �ف ا�ن�ق 	.3

ع�يرات(. طة ع�ند Crosshair )ع�بر الش� ة �ن�ق ا�ف ض� ة( لإ ا�ف ض� وق Add )�إ ر �ف ر�يطة وا�ن�ق اسحب ال�خ 	.4

ع المطلوب أو حلق   �بعُد �إلى الموض�
ن

دام وحدة ال�حتكم ع� امشِ �باس�ت�خ طة مع الطا�ئرة، �ف ة �ن�ق ا�ف ض� طة مع RC أو �إ ة �ن�ق ا�ف ض� ذا �تم �حتد�يد �إ �إ
ة. ا�ف ض� وق �إ ر �ف ع المطلوب وا�ن�ق �بالطا�ئرة �إلى الموض�

 للحذف.
ن

ر مر�ت�ي� طة. ا�ن�ق ة ل�حتد�يدها �ثم اسحب ل�حتر�يك ال�ن�ق ا�ف طة الحد المض� وق �ن�ق ر �ف اط الحدود: ا�ن�ق �حتر�ير �ن�ق 	.5
اه المسار: �بط ا�ت�ج اض� 	.6

�بطها. �يق واض� �بط الد�ق ا�ئمة الض� و�نة لعرض �ق �ي�ق ط على الأ غ�ض� طط له. ا اه رحلة المسار الم�خ �بط ا�ت�ج  المسار لض�
ن

رب م� ود �بال�ق اسحب رمز�  الموج� أ.	
اه المسار مع الحد المحدد.  لمحاذاة ا�ت�ج

ن
ه مر�ت�ي� و�ق ر �ف وق أحد الحدود ل�حتد�يده �ثم ا�ن�ق ر �ف ا�ن�ق ب.	

ظ. وق  للح�ف ر �ف ا�ن�ق 	.7
ء  ز�ج �في ال� دم � ن ال�ت�ق

ق م� ط�يط. �حت�ق راء مهمة ال�ت�خ ج� ا�ئ�يًا لإ طلاق الطا�ئرة. س�تط�ير الطا�ئرة على طول المسار �تل�ق ر�يط ال�تمر�ير لإ وق  ل�حتر�يك ش� ر �ف ا�ن�ق 	.8
�في ال�تط�ب�يق. ة � اش�  الش�

ن
 م�

ن
العلوي الأ�يم�

ر�يطة الأصل�ية. ا�ئها على ال�خ �نش� ر�يطة المعاد �إ اء. س�ي�تم عرض ال�خ �نش� عادة الإ �تكُمل الطا�ئرة الرحلة واله�بوط. ا�ن�تظر ح�تى �تك�تمل عمل�ية �إ 	.9

ها  ا�ف �ي�ق  عرض العمل�ية ال��تي �تم �إ
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

د�يد، �يمك�  ج�
ن

ل �تع�ي�ي� ة ح�ق ا�ف ض� ها أ�ث�ناء الرحلة و�إ ا�ف �ي�ق �تًا أو �إ  مؤ�ق
ن

اف عمل�ية ال�تع�ي�ي� �ي�ق ذا �تم �إ 	�إ
 اس�ت�ئ�ناف العمل�ية.

ن
ا�ئمة العمل�يات، ولا �يمك� �في �ق ط � �ق ها �ف ا�ف �ي�ق �تًا أو �إ مؤ�ق

اء. �نش� عادة �بدء الإ وق  لإ ر �ف ا�ئمة العمل�يات �ثم ا�ن�ق �في �ق حفدد العمل�ية � اء، � �نش� عادة الإ ن أ�ث�ناء �إ
 عمل�ية �تع�ي�ي�

ن
دم م� رج المس�ت�خ ذا خ� 	�إ
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اء �نش� عادة الإ ة �إ �تط�ب�يق �ن�ت�ي�ج

ط�يط الم�يدا�ن�ي ال�ت�خ
 

ن
�يل المسار. �يمك� غ�ش�ت ع � �في وض� ل � ط�يط ح�ق سها ك�ت�خ طوات ه�ي �ن�ف ر�يطة HD. ال�خ ل على ال�خ ط�يط ح�ق ل ل�ت�خ ط�يط ح�ق وق �ت�خ ر �ف اء، ا�ن�ق �نش� عادة الإ �بعد �إ

د�يدة. ط�يط ج� اء ال�حتد�يد الحال�ي و�بدء عمل�ية �ت�خ لغ� وق  لإ ر �ف ا ال�ن�ق  أ�يض�ً
ن

دم�ي� للمس�ت�خ

ل �تحد�يد الح�ق
ع علامة عل�يها. ول والعوا�ئق و�يض� ل. س�يحدد ال�تط�ب�يق حدود الح�ق وق �حتد�يد الح�ق ر �ف اء، ا�ن�ق �نش� عادة الإ �بعد اك�تمال �إ 	.1

اط.  ة ال�ن�ق ا�ف ض� طة و�إ ع ال�ن�ق �بط موض� اط الحد�ية، م�ثل ض� �بط الحدود ل�حتر�ير ال�ن�ق ر على ض� ل وا�ن�ق ر ل�حتد�يد الح�ق ل ما، ا�ن�ق ة �إلى �تعد�يل حد ح�ق ع�ند الحاج� 	.2
ك�يد �بعد ال�حتر�ير. وق �ت�أ ر �ف �يل المسار. ا�ن�ق غ�ش�ت ع � �في وض� ل � سها ك�حتر�ير ح�ق العمل�يات ه�ي �ن�ف

م الأمر. ذا لز� رى �إ ول الخ�أ �بط الحد للح�ق اض� 	.3
�في  ول � ا�ئمة الح�ق �في �ق ول � ظ الح�ق ظ لح�ف وق ح�ف ر �ف لًا واحدًا أو أك�ثر وا�ن�ق حفدد ح�ق ا�بلة، � �يل الم�ق غ�ش�ت �في �بس�ي�نار�يوهات ال� ذا كا�نت �ن�تا�ئ�ج ال�تعر�يف �ت� �إ 	.4

�يل المسار �بسهولة. غ�ش�ت ع � �في وض� ول � دام الح�ق  اس�ت�خ
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

عمل�يات المسار. �يمك�

�يل الرش �غ اع �ت�ش أو�ض
�في ال�تط�ب�يق لل�ت�بد�يل  ع � �تاح الوض� دم زر م�ف اكهة. اس�ت�خ ول ال�ف �في وح�ق ا� ض� �يل المسار ومسار A-B و�يدوي، و�يدوي �إ غ�ش�ت اع � �يل الرش أوض� غ�ش�ت اع �  أوض�

ن
م� �ت�ض�ت

�يل. غ�ش�ت ا لس�ي�نار�يوهات ال� �قً ع المطلوب للرش و�ف اع. حدد الوض�  الأوض�
ن

�ب�ي�

�يل المسار غ�ش�ت ع � وض�
دم. ط�بّق  ال المس�ت�خ �بط المعلمات، س�ي�ن�ت�ج ال�تط�ب�يق �بذكاء مسار مهمة �ب�ناءً على �إدخ� ة عوا�ئق وض� ا�ف ض� ل و�إ ط�يط ح�ق �يل المسار، �بعد �ت�خ غ�ش�ت ع � �في وض� �
ص�يب  راء �ت�خ ج� وم الطا�ئرة �ب�إ ة �بعد �تط�ب�يق عمل�ية، س�ت�ق را�ئط الموصو�ف ة ال�خ ا�ف ض� رد �إ ا�ئ�يًا. �بم�ج عمل�ية وا�بدأها وس�تط�ير الطا�ئرة على طول مسار المهمة �تل�ق
�نب  اع و�ت�ج ا�ئف �ت�ث�ب�يت الار�ت�ف ة �إلى وظ� ا�ف ض� �يل، �بالإ غ�ش�ت �يه ال�توص�يل واس�ت�ئ�ناف ال� را�ئط. �تدعم الطا�ئرة �توج� �في ال�خ م�نة � ا للمعلومات المض� �قً �ير المعدل و�ف م�غ�ت
�يل المسار  غ�ش�ت ع � �بط كم�ية الرش وسرعة الرحلة. �يوصى �بوض� دم ال�تط�ب�يق لض� طة. اس�ت�خ ة المرحلة ال�نش� و�ف �في �نظام الرؤ�ية الم�نظار�ية ورادارات مص�ف العوا�ئق �

لم�ناطق الرش الك�ب�يرة.

ط�يط الم�يدا�ن�ي ال�ت�خ
�في لوحة "زراعة".  المسار" �

ن
ء العلوي الأ�يسر، وحدد "�تع�ي�ي� ز�ج �في ال� ع � ط على زر �ت�بد�يل الوض� غ�ض� �في ال�تط�ب�يق، وا �يل � غ�ش�ت ة عرض ال� ل �إلى طر�ي�ق ا�ن�ت�ق 	.1

دم الوصف  اط. �يس�ت�خ اط و�نوع ال�ن�ق ة �ن�ق ا�ف ض� ع لإ ة ال�يم�نى، ل�حتد�يد الوض� اش� �في م�ن�تصف الش� وق  � ر �ف ، �ثم ا�ن�ق ل�ي  الس�ف
ن

ا�نب الأ�يم� وق  على ال�ج ر �ف ا�ن�ق 	.2
ع�يرات( كم�ثال. ال�تال�ي Crosshair )ع�بر الش�

ع�يرات(. طة ع�ند Crosshair )ع�بر الش� ة �ن�ق ا�ف ض� ة لإ ا�ف ض� وق �إ ر �ف ر�يطة، وا�ن�ق طة، واسحب ال�خ طة الحد�ية ك�نوع لل�ن�ق اط حدود�ية: حدد ال�ن�ق ة �ن�ق ا�ف ض� �إ 	.3

ا�ئها  �نش� عادة �إ ر�يطة HD ال��تي �تمت �إ دام خ� ع�يرات(. �يوصى �باس�ت�خ دام Crosshair )ع�بر الش� اط �باس�ت�خ ة �ن�ق ا�ف ض� ة لإ ر�يطة أك�ثر د�ق مطلوب خ� 	
ة. ا�ف اط المض� ة ال�ن�ق ن د�ق

ل  ل�حتس�ي� �في  أس�ف ة ال�ثا�ن�ية �  الط�ب�ق
ن

ر�يطة HD م� �في خ� ر�يطة � ن أو �حتد�يد مصدر خ�
�في عمل�ية �تع�ي�ي� �

ل  ذا �تم �ت�ث�ب�يت دو�ن�ج ة. �إ ا�ف ض� وق �إ ر �ف ع المطلوب وا�ن�ق  �بعُد �إلى الموض�
ن

دام وحدة ال�حتكم ع� امشِ �باس�ت�خ طة مع RC، �ف ة �ن�ق ا�ف ض� ذا �تم �حتد�يد �إ 	�إ
ارة  ش� وق RTK ل�حتد�يد مصدر �إ ر �ف ، وا�ن�ق ل �إلى  ع RTK. ا�ن�ت�ق  وض�

ن
ن �تمك�ي�

كد م� �ت�أ اط، �ف ة �ن�ق ا�ف ض�  �بعُد لإ
ن

RTK على وحدة ال�حتكم ع�
ع  �ير �إلى أن وض� ر، مما �يش� ض�خ�أ ة �إلى اللون ال اش� ود أعلى �يسار الش� ر�يط حالة ال�نظام الموج� . ا�ن�تظر ح�تى �ي�حتول ش� ن

كمال ال�تكو�ي� RTK، و�إ
دام. �يد الاس�ت�خ RTK �ق

ة. ا�ف ض� وق �إ ر �ف ع المطلوب وا�ن�ق م �ب�تس�ي�ير الطا�ئرة �إلى الموض� �ق طة مع الطا�ئرة، �ف ة �ن�ق ا�ف ض� ذا �تم �حتد�يد �إ 	�إ

ع علامة على أي عوا�ئق: ض� 	.4
ة المهمة أ�ث�ناء  ارج م�نط�ق ها خ� �نب العوا�ئق ال��تي �ي�تم �تم�ي�يز� ه. س�ي�تم �ت�ج ارج� ل الهدف أو خ� ل ح�ق  أد�ناه ل�حتد�يد أي عوا�ئق داخ�

ن
�ت�ي� دم �إحدى الطر�ي�ق اس�ت�خ 	

 المعلومات.
ن

�يد م� �يه الا�تصال" لمز� ع "�توج� �يه الا�تصال. راج� ط�يط مسار ا�تصال ل�توج� ط�يط الم�يدا�ن�ي ع�ند �ت�خ ال�ت�خ
ع�يرات(. طة ع�ند Crosshair )ع�بر الش� ة �ن�ق ا�ف ض� ة لإ ا�ف ض� وق �إ ر �ف ر�يطة، وا�ن�ق طة، واسحب ال�خ حدد “عا�ئق” ك�نوع لل�ن�ق 	 1

طة  ع. حدد ال�ن�ق �بط الموض� وق م�ن�تصف الدا�ئرة ل�حتد�يد العا�ئق واسح�به لض� ر �ف ر�يطة. ا�ن�ق طة. س�تظهر دا�ئرة حمراء على ال�خ حدد دا�ئري ك�نوع ال�ن�ق 	2
طر. �بط �نصف ال�ق الحمراء على مح�يط العا�ئق واسح�به لض�

ول. ا�ئمة الح�ق �في �ق اف حد�ي�ثًا � ل المض� ظه. س�ي�تم عرض الح�ق �تر المحاص�يل، واح�ف ل، واخ� م �ب�تسم�ية الح�ق ، و�ق وق  ر �ف ا�ن�ق 	.5
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ل �تحر�ير الح�ق
ع ال�حتر�ير. ول �إلى وض� وق  للدخ� ر �ف ول وا�ن�ق ا�ئمة الح�ق �في �ق لًا � حدد ح�ق

اط الحد�ية �حتر�ير ال�ن�ق 	.1
طة. ر واسحب ل�حتر�يك ال�ن�ق ل: ا�ن�ق ال�ن�ق 	

طة.  لحذف �ن�ق
ن

ر مر�ت�ي� حذف: ا�ن�ق 	
�حتر�ير العوا�ئق 	.2

ط على العا�ئق ل�حتد�يده و�حتر�يره. غ�ض� ا 	
وق مركز� الدا�ئرة  ر �ف ة حول العا�ئق. �بال�نس�بة للعوا�ئق الدا�ئر�ية، ا�ن�ق ا�ف اط المض� اط الحد�ية ل�حتر�ير ال�ن�ق لعة، ا�ت�بع �تعل�يمات �حتر�ير ال�ن�ق �بال�نس�بة للعوا�ئق المض� 	

طر. �بط �نصف ال�ق طة الحمراء على مح�يط العا�ئق واسح�به لض� ع. حدد ال�ن�ق �بط الموض� ل�حتد�يد العا�ئق واسحب لض�
. ط�يط الم�يدا�ن�ي اصة �بال�ت�خ سها ال�خ طوات ه�ي �ن�ف اط أو العوا�ئق. ال�خ ن ال�ن�ق

�يد م� ة المز� ا�ف ض�  �إ
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك� 	.3
ظ. وق  للح�ف ر �ف ا�ن�ق 	.4

راء عمل�ية ج� �إ
 �بعدها الطا�ئرة.

ن
ة وم�  �بعُد �بالطا�ق

ن
و�يد وحدة ال�حتكم ع� م �ب�ز�ت رة الطا�ئرة �نحوك. �ق �يه مؤخ� �توحة مع �توج� ة مس�تو�ية وم�ف �في م�نط�ق ع الطا�ئرة � ض� 	.1

ء العلوي الأ�يسر،  ز�ج �في ال� ع � وق زر �ت�بد�يل الوض� ر �ف �يل(. ا�ن�ق غ�ش�ت ول �إلى Operation View )عرض ال� ة الر�ئ�يس�ية للدخ� اش� �في الش� وق Start )�بدء( � ر �ف ا�ن�ق 	.2
�في لوحة "زراعة". وحدد "المسار" �

ول. ا�ئمة الح�ق �في �ق لًا � وق  على ال�يسار وحدد ح�ق ر �ف ا�ن�ق 	.3
رى. ل مرة أخ� وق  ل�حتر�ير الح�ق ر �ف ا�ن�ق 	.4

ل. وق  ل�تط�ب�يق الح�ق ر �ف ا�ن�ق 	.5
�يل غ�ش�ت �إعدادات ال� 	.6

 كم�ية الرش وسرعة الط�يران 
ن

الب رش أو �تع�ي�ي� ن �حتد�يد �ق
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
ة. �يمك� اش� ا�ئمة على �يسار الش� �في ال�ق �في علامة �ت�بو�يب المهمة �  المعلّمات �

ن
ع�يّ� 	

ا لذلك. �قً طاء ال�ن�با��تي و�ف وق الغ� اع �ف ( والار�ت�ف
ن

اور�ي� ن م�ت�ج
ط�ي�  خ�

ن
ة �ب�ي� طوط )المسا�ف و�ت�باعد ال�خ

دم  �يام المس�ت�خ ا�ئ�يًا �بعد �ق �يق �تل�ق �بط الد�ق س�ي�تم �تط�ب�يق الض�  �إعدادات الطا�ئرة، �ف
ن

م� دمة ض� عدادات الم�ت�ق �في الإ ا�ئ�ي � �بط �ت�باعد المسار ال�تل�ق  ض�
ن

ذا �تم �تمك�ي� �إ 	
 

ن
ل�يلًا ع� ة �ق �يمة ال�ت�باعد المعروض� �تلف �ق د �ت�خ ة المهمة. �ق ط. س�يؤدي ذلك �إلى �تك�ي�يف المسار ل�يكون أك�ثر محاذاة مع م�نط�ق �يمة �ت�باعد ال�خ �بط �ق �بض�

دم. ال المس�ت�خ �إدخ�
�إعدادات المسار 	.7

طة  راء �إلى �ن�ق طة الص�ف �ير ال�ن�ق طة ال�بدا�ية �ب�ي�نما �ش�ت راء على المسار �إلى �ن�ق ض�خ طة ال� �ير ال�ن�ق ل. �ش�ت ا�ئ�يًا �بعد �تط�ب�يق الح�ق �ي�ن�ت�ج ال�تط�ب�يق مسار مهمة �تل�ق 	
. ال�نها�ية. �تكون �إعدادات المسار على ال�نحو ال�تال�ي

اه المسار: ا�ت�ج 	
�يق  �بط الد�ق ا�ئمة الض� و�نة لعرض �ق �ي�ق ط على الأ غ�ض� طط له. ا اه رحلة المسار الم�خ �بط ا�ت�ج  المسار لض�

ن
رب م� ود �بال�ق اسحب رمز�  الموج� أ.	

�بطها. واض�
اه المسار مع الحد المحدد.  لمحاذاة ا�ت�ج

ن
ه مر�ت�ي� و�ق ر �ف وق أحد الحدود ل�حتد�يده �ثم ا�ن�ق ر �ف ا�ن�ق ب.	

طة الحد�ية  ن ال�ن�ق
ر�يب م� ع �ق طة �بدا�ية المسار �إلى مو�ق �ير �ن�ق ك�يد. س�ت�غ�ت م �بال�ت�أ طة حد�ية و�ق ، وحدد �ن�ق

ن
طة ال�بدء على ال�يم�ي� وق �ن�ق ر �ف طة ال�بدا�ية: ا�ن�ق �ن�ق 	

المحددة.
دام   اس�ت�خ

ن
ع�يرات(. �يمك� طة ا�تصال ع�ند Crosshair )ع�بر الش� ة �ن�ق ا�ف ض�  لإ

ن
طة الا�تصال على ال�يم�ي� وق �ن�ق ر �ف ر�يطة وا�ن�ق طة الا�تصال: اسحب ال�خ �ن�ق 	

ع الأوصاف أد�ناه  . راج� ط�يط الم�يدا�ن�ي ها أ�ث�ناء ال�ت�خ �بط مسار الا�تصال لل�حتا�يل على العوا�ئق ال��تي لم �ي�تم �تم�ي�يز� �يه الا�تصال لض� اط الا�تصال و�توج� �ن�ق
�يه الا�تصال.  المعلومات حول �توج�

ن
�يد م� لمز�

�يق. �بط الد�ق دام أزرار الض� ع المسار �باس�ت�خ �بط موض� زاحة واض� ط على �تصح�يح الإ غ�ض� زاحة: ا �تصح�يح الإ 	
ة را�ئط موصو�ف ة خ� ا�ف ض� �إ 	.8

ر�يطة �بلون �يطا�بق كم�ية المادة  ل على ال�خ �في الح�ق ة � ا�ئمة للمعا�ي�نة. س�ي�تم عرض كل م�نط�ق  ال�ق
ن

ة م� ر�يطة موصو�ف ل وحدد خ� وق  على الح�ق ر �ف ا�ن�ق 	
ل. ة المحددة على الح�ق ر�يطة الموصو�ف ق ل�تط�ب�يق ال�خ وق موا�ف ر �ف رها. ا�ن�ق ها أو �نش� المراد رش�

�يل الطا�ئرة.  غ�ش�ت ر�يط ال�تمر�ير ل� اع RTH م�ناسب، وحرك ش� �يه الا�تصال/ار�ت�ف ن �توج�
م �ب�تع�ي�ي�  حالة الطا�ئرة و�إعدادات المهمة، و�ق

ن
ق م� ، و�حت�ق وق  ر �ف ا�ن�ق 	.9

ا�ئ�يًا. �يذ العمل�ية �تل�ق وم الطا�ئرة �ب�ت�ن�ف س�ت�ق
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ع واحد،  �في مو�ق �بطه � ذا �تم ض� �بل المهمة و�إعدادات الطا�ئرة. �إ ا�ئ�ي �ق حفص ال�تل�ق  ال�
ن

م� اع RTH وسرع�ته ض� �يه الا�تصال وار�ت�ف �بط �توج�  ض�
ن

�يمك� 	
ا. ر أ�يض�ً ع الآخ� �في المو�ق ا�ئ�يًا � س�ي�تم �حتد�ي�ثه �تل�ق �ف

�بل المهمة أو �إعدادات الطا�ئرة. ع�ند �تمك�ي�نه، س�تط�ير  ا�ئ�ي �ق حفص ال�تل�ق �في ال� اع مسار الا�تصال � ن أو �تعط�يل ار�ت�ف
ن �تمك�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك� 	
�تًا  اف العمل�ية مؤ�ق �ي�ق اع �بعد �إ ا و�تعود �إلى مسار الط�يران �بهذا الار�ت�ف اع مسار الا�تصال المحدد مس�ب�قً ع�ية ع�ند ار�ت�ف طة مرج� الطا�ئرة �إلى أول �ن�ق

. طاء ال�ن�با��تي وق الغ� ا �ف اع محدد مس�ب�قً ع�ية الأولى �بار�ت�ف طة المرج� ها. ع�ند �تعط�يله، س�تصل الطا�ئرة �إلى ال�ن�ق واس�ت�ئ�نا�ف

�يل. غ�ش�ت ا ل�ب�ي�ئة ال� �قً لاع ملا�ئم و�ف �ق اع �إ ن ار�ت�ف
�توحة و�تع�ي�ي� �في الم�ناطق الم�ف ط � �ق لاع �ف �ق الإ 	

ا�ئمة المهام. �في �ق اع العمل�ية � �يل. س�حت�تاج �إلى اس�ترج� غ�ش�ت �بل �بدء ال� �يل المحركات �ق غ�ش�ت ذا �تم � ا�ئ�يًا �إ اء العمل�ية �تل�ق لغ� �ي�تم �إ 	
�يل،  غ�ش�ت طة الدوران الأولى طوال مدة مسار الرحلة. أ�ث�ناء ال� اه �ن�ق �في ا�ت�ج اهها � لق ا�ت�ج طة �بدا�ية المسار و�غ�ت رد ال�بدء، �تط�ير الطا�ئرة �إلى �ن�ق و�بم�ج 	

اه الطا�ئرة ع�بر عصا ال�حتكم. �في ا�ت�ج ن ال�حتكم �
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
لا �يمك�

 
ن

�ية المسار. �يمك� ا�ئ�يًا أ�ث�ناء الط�يران على طول �ب�ق وم �بالرش �تل�ق وم الطا�ئرة �بالرش أ�ث�ناء الط�يران على طول �ت�باعد المسار، ولك�نها �ت�ق لا	 �ت�ق  
�في ال�تط�ب�يق. طاء ال�ن�با��تي � وق الغ� اع �ف �بط كم�ية الرش، وسرعة الط�يران، والار�ت�ف  ض�

ن
دم�ي� للمس�ت�خ

�في الطا�ئرة �يدو�ياً.  ن ال�حتكم �
ن �ثم �يمك�

ف، وم� طة ال�تو�ق ل �ن�ق ل�يلًا. س�حتوم الطا�ئرة و�تس�ج �تًا �ب�حتر�يك عصا ال�حتكم �ق �يل مؤ�ق غ�ش�ت اف ال� �ي�ق  �إ
ن

�يمك� 	 
�يل.  غ�ش�ت �نف ال� ا�ئ�يًا و�تس�ت�أ اصلة �تل�ق طة ال�ف ول، وس�تعود الطا�ئرة �إلى ال�ن�ق ا�ئمة الح�ق �في �ق �يذ �  علامة ال�ت�ن�ف

ن
رى م� لم�تا�بعة العمل�ية، حددها مرة أخ�

اصلة. طة ال�ف ا�ن�ت�به لسلامة الطا�ئرة ع�ند العودة �إلى ال�ن�ق
�في ال�تط�ب�يق. وم �به الطا�ئرة �بعد اك�تمال العمل�ية � راء الذي س�ت�ق ج�  الإ

ن
ن �تع�ي�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك� 	 

�يه الا�تصال �توج�

�يل المسار  غ�ش�ت ع�ي � �في وض� ط � �ق ر �ف ع الحال�ي �إلى مسار المهمة. م�تو�ف  المو�ق
ن

�يه الطا�ئرة م� راء الذي �تط�ير �ف ج� �ير �إلى الإ �يه الا�تصال: �يش� �توج�
اكهة. رة ال�ف �ج وش�

ط�يط  ا�ئ�يًا أ�ث�ناء ال�ت�خ ة المهمة �تل�ق ارج م�نط�ق �نب أي عوا�ئق �تم �حتد�يدها خ� عها الحال�ي �إلى مسار المهمة و�ت�ج  مو�ق
ن

عادة الطا�ئرة م� �يه الا�تصال �إلى �إ �يؤدي �توج�
ها  ب أن �تط�ير الطا�ئرة ع�برها على مسار الا�تصال لل�حتا�يل على العوا�ئق ال��تي لم �ي�تم �تم�ي�يز� اط ا�تصال، وال��تي �ي�ج ة �ن�ق ا�ف ض�  �إ

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
. �يمك� الم�يدا�ن�ي

. ط�يط الم�يدا�ن�ي أ�ث�ناء ال�ت�خ
ها، س�ي�تم عرض مسار  ال عمل�ية أو اس�ت�ئ�نا�ف . �بعد �إدخ� ط�يط الم�يدا�ن�ي ها أ�ث�ناء ال�ت�خ ارج� ة المهمة أو خ� ل م�نط�ق م�يع العوا�ئق داخ� ع علامة على ج� �يوصى �بوض� 	.1

ا�ئ�يًا. ر�يطة �تل�ق �يه الا�تصال على ال�خ الا�تصال المحسوب �بواسطة �توج�
ع  موض� �في  � ا�تصال  طة  �ن�ق ة  ا�ف ض� لإ الا�تصال  طة  �ن�ق وق  �ف ر  وا�ن�ق المطلوب  ع  الموض� مع  ع�يرات(  الش� )ع�بر   Crosshair لمحاذاة ر�يطة  ال�خ اسحب  	.2

ع�يرات(. Crosshair )ع�بر الش�
ها على طول المسار. اط ا�تصال �تم �تم�ي�يز� لال أي �ن�ق  خ�

ن
�في ذلك م� راء عمل�ية، و�تط�ير الطا�ئرة على طول مسار الا�تصال �بما � ج� م �ب�إ �ق 	.3

A-B يل المسار� غ�ش�ت ع � وض�
ا�ئف �ت�ث�ب�يت  ة �إلى وظ� ا�ف ض� �يل وحما�ية ال�ب�يا�نات، �بالإ غ�ش�ت ر اس�ت�ئ�ناف ال� ا. �ي�توا�ف طط مس�ب�قً �يل المسار A-B، �ت�حترك الطا�ئرة على طول مسار م�خ غ�ش�ت ع � �في وض� �
ع  �بط سرعة الط�يران وكم�ية الرش. �يوصى �بوض� دم ال�تط�ب�يق لض� طة. اس�ت�خ ة المرحلة ال�نش� و�ف �في �نظام الرؤ�ية الم�نظار�ية ورادارات مص�ف �نب العوا�ئق � اع و�ت�ج الار�ت�ف

�يل المسار A-B لم�ناطق الرش الك�ب�يرة أو الم�ثل�ثة أو المس�تط�يلة. غ�ش�ت �

�يل �غ مسار ال�ت�ش
ظ  �نب العوا�ئق و�حتا�ف ر �ت�ج روف العمل الم�ثلى، �ي�تو�ف ل ظ� �في ظ� ط��تي الا�نعطاف A وB. و� �يل �ن�ق طط له �بعد �تس�ج �تس�ير الطا�ئرة على طول مسار م�تعرج مر�بع م�خ
دمون �ب�تعد�يل  ام المس�ت�خ ذا �ق �في ال�تط�ب�يق. �إ طة، ال��تي �تسُمى �ت�باعد المسار، � طوط الم�ن�ق ن �تعد�يل طول ال�خ

. �يمك� طاء ال�ن�با��تي  الغ�
ن

ة م� س المسا�ف الطا�ئرة على �ن�ف
 .Bو A اط ا لل�ن�ق �بوط مس�ب�قً ا للع�نوان المض� �قً �يل و�ف غ�ش�ت اصة �بمسار ال� اط الدوران ال�خ �ير زوا�يا الدوران ل�ن�ق س�ت�غ�ت اط، �ف �يل ال�ن�ق اط A وB �بعد �تس�ج اه لل�ن�ق الا�ت�ج

كل أد�ناه. �في الش� � R ومسار L ا، على س�ب�يل الم�ثال، كمسار �يل أ�يض�ً غ�ش�ت كل مسار ال� �ير ش� وس�ي�غ�ت
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 - - - - �ت�باعد المسارات

طة الا�نعطاف  �ن�ق

�يل �غ راء ال�ت�ش ج� �إ

ات. م�يع الأو�ق �في ج� م �بص�يا�نة VLOS للطا�ئرة � �ق 	 
�ير مو�ثوق �به. �يل المسار A-B غ� غ�ش�ت ع � د �يكون وض� �ق لا، �ف و�ية. و�إ ارة GNSS �ق ش�  أن �إ

ن
كد م� �ت�أ 	

�بل الط�يران. �يل �ق غ�ش�ت ن �حفص �ب�ي�ئات ال�
كد م� �ت�أ

.)RTK( اهز� للا�نطلاق اهز� للا�نطلاق )GNSS( أو ج� ة �تعرض ج� اش� و�ية والش� ارات GNSS �ق ش�  أن �إ
ن

كد م� �ت�أ
A-B يل المسار� غ�ش�ت ع � ول �إلى وض� الدخ� 	.1

."A-B ء العلوي الأ�يسر، وحدد "المسار ز�ج �في ال� ع � ط على زر �ت�بد�يل الوض� غ�ض� �في ال�تط�ب�يق، وا �يل � غ�ش�ت ل �إلى عرض ال� ا�ن�ت�ق 	
�يل غ�ش�ت  معلمات ال�

ن
�تع�ي�ي� 	.2

طوط   كم�ية الرش وسرعة الط�يران و�ت�باعد ال�خ
ن

الب رش أو �تع�ي�ي� ن �حتد�يد �ق
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
ة، �يمك� اش� ودة على �يسار الش� �في �إعدادات المعلمات الموج� � 	

ا لذلك. �قً طاء ال�ن�با��تي و�ف وق الغ� اع �ف والار�ت�ف
 A وB �بال�تر�ت�يب

ن
ط�ت�ي� �يل ال�ن�ق �تس�ج 	.3

ر  ط على الز� غ�ض� ة أو ا اش� طة A أو B على الش� ط على ال�ن�ق غ�ض� ها، وا و�ق م �بال�تمر�ير �ف طة A أو B، �ثم �ق طة ال�بدا�ية، المصورة �بال�ن�ق حلق �بالطا�ئرة �إلى �ن�ق 	
ذا كان مطلو�باً �تعد�يل  �يلها. �إ ر�يطة �بعد �تس�ج طة A أو B على ال�خ  �بعد. س�تظهر ال�ن�ق

ن
ود على وحدة ال�حتكم ع� ص�يص الموج� ا�بل لل�ت�خ ا ال�ق �بود مس�ب�قً المض�

اه  طة B و�تعد�يل الا�ت�ج �يل ال�ن�ق ن �تس�ج
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
طة A و�بعد ذلك �يمك� �يل ال�ن�ق طة A �بعد �تس�ج اه لل�ن�ق ب �تعد�يل الا�ت�ج �ي�ج طة A أو B، �ف اه لل�ن�ق الا�ت�ج

.B طة لل�ن�ق
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.B طة طة A �إلى ال�ن�ق ن ال�ن�ق
ا�ئ�يًا ع�ند الط�يران م� وم الطا�ئرة �بالرش �تل�ق �ت�ق 	

 0.4 م/ث.
ن

ا أو كا�نت سرعة ط�يران الطا�ئرة أعلى م� ارغ�ً ان الرش �ف ز�خ� ذا كان   A وB �إ
ن

ط�ت�ي� �يل ال�ن�ق ن �تس�ج
لا �يمك� 	

 1 م.
ن

طة A وB أك�بر م� ن ال�ن�ق
ة �ب�ي� طة B، وأن المسا�ف �بل ال�ن�ق طة A �ق �يل ال�ن�ق ن �تس�ج

كد م� �ت�أ 	
.B أو A طة �بط ال�ن�ق م ض� ذا كان �يلز� د�يد �إ �يل مسار A-B ج� غ�ش�ت �يلها. ا�بدأ � طة A أو B �بعد �تس�ج ع ال�ن�ق �بط موض�  ض�

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
لا �يمك� 	

لعة. ة الرش المض� ا�ن�ب�ي م�نط�ق طة A �إلى B مواز�ياً لأحد ج� اه ال�ن�ق اظ على ا�ت�ج ل أداء، �يوصى �بالح�ف ض�ف للحصول على أ� 	

Bو A طة او�ية لل�ن�ق �بط الز� ض� 	.4
اه الطا�ئرة  ق ا�ت�ج  �بعُد. �ي�توا�ف

ن
ة، وحرك عصا الا�نح�ناء على وحدة ال�حتكم ع� اش� اه A" أو B على الش� �بط ا�ت�ج وق "ض� ر �ف طة A أو B، ا�ن�ق �يل ال�ن�ق �بعد �تس�ج 	

 .B أو A طة اه الحال�ي لل�ن�ق �بط الا�ت�ج رى لض� اه A أو B مرة أخ� وق �تعد�يل ا�ت�ج ر �ف ة. ا�ن�ق اش� ط على الش� ط م�ن�ق ل�يه �ب�خ ار �إ طة A أو B المش� اه ال�ن�ق مع ا�ت�ج
�يل. غ�ش�ت �في ال�تط�ب�يق ع�ند ال� ل أي مطال�بات � طة A أو B. س�ج اه لل�ن�ق �بط الا�ت�ج د حدود زاو�ية لض� �توج�

ة/�ثا�ن�ية.  15 درج�
ن

اه الطا�ئرة أعلى م� طة A أو B ع�ندما �تكون سرعة دوران ا�ت�ج اه لل�ن�ق �بط الا�ت�ج  ض�
ن

لا �يمك�

حدد المسار 	.5
.’L أو المسار L وق  لل�ت�بد�يل �إلى المسار ر �ف �يًا. ا�ن�ق �تراض�  A وB، �ي�ن�ت�ج ال�تط�ب�يق المسار R أو المسار R’ ا�ف

ن
ط�ت�ي� �يل ال�ن�ق �بعد �تس�ج 	

راء عمل�ية ج� �إ 	.6
�يل. غ�ش�ت ر�يط ال�تمر�ير ل�بدء ال� وق  وحرّك ش� ر �ف ا�ن�ق 	

 
ن

ة �ب�ي� �بط المسا�ف  ض�
ن

�يل �ب�ي�نما لا �يمك� غ�ش�ت طاء ال�ن�با��تي أ�ث�ناء ال� وق الغ� اع �ف �بط كم�ية الرش وسرعة الط�يران والار�ت�ف  ض�
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك� 	
طوط. ال�خ

اه الطا�ئرة ع�بر عصا ال�حتكم أ�ث�ناء العمل�ية. �في ا�ت�ج ن ال�حتكم �
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
لا �يمك� 	

�يل ال�يدوي، و�تكمل  غ�ش�ت ع ال� ا�ئ�يًا �إلى وض� �يل المسار A-B، �ت�حتول الطا�ئرة �تل�ق غ�ش�ت ع � �في وض� �في الطا�ئرة � دام عص�ي ال�حتكم لل�حتكم � ع�ند اس�ت�خ 	
�يل.  غ�ش�ت �نف الطا�ئرة الط�يران على طول مسار ال� ة. �تس�ت�أ اش� وق اس�ت�ئ�ناف على الش� ر �ف ا�بل، �ثم �حتوم. لاس�ت�ئ�ناف العمل�ية، ا�ن�ق سلوك الط�يران الم�ق

 المعلومات.
ن

�يد م� �يل لمز� غ�ش�ت ع اس�ت�ئ�ناف ال� راج�
اصة  �نب العوا�ئق ال�خ ة �ت�ج �ي�ف �في حالة �تعط�يل وظ� �نب العوا�ئق � دم عص�ي ال�حتكم ل�ت�ج اه الطا�ئرة، اس�ت�خ �بط ا�ت�ج مكا�ن�ية ض�  عدم �إ

ن
م م� على الرغ� 	

 المعلومات.
ن

�يد م� �نب العوا�ئق ال�يدوي لمز� ع �ت�ج �بوحدة الرادار. راج�
ا�ئ�يًا  وم �برش السا�ئل �تل�ق  A �إلى B، ولك�نها �ت�ق

ن
ط م� وم الطا�ئرة �برش السا�ئل أ�ث�ناء الط�يران على طول المسار الموازي لل�خ �يل، لا �ت�ق غ�ش�ت أ�ث�ناء ال� 	

 المسار.
ن

رى م� اء الخ�أ ز�ج�أ أ�ث�ناء الط�يران على طول ال

�يل ال�يدوي غ�ش�ت ع ال� وض�
�في  ع، �يمك�نك ال�حتكم � �في هذا الوض� �يل ال�يدوي. � غ�ش�ت ع ال� ول �إلى وض� ء العلوي الأ�يسر، وحدد M للدخ� ز�ج �في ال� �في ال�تط�ب�يق � �يل � غ�ش�ت وق زر عرض ال� ر �ف ا�ن�ق
 

ن
�يد م� �في �نظام الرش لمز� ع ال�حتكم � رص. راج� �بط معدل الرش ع�بر ال�ق  �بعُد، وض�

ن
�في وحدة ال�حتكم ع� م�يع حركات الطا�ئرة، ورش السا�ئل ع�بر زر الرش � ج�

�يرة. �يل صغ� غ�ش�ت ة ال� �يل ال�يدوي م�ثال�يًا ع�ندما �تكون م�نط�ق غ�ش�ت ع ال� المعلومات. �يعد وض�

�في ا� ض� �يل ال�يدوي الإ غ�ش�ت ع ال� وض�
 

ن
اه و�يمك� ل الا�ت�ج �ف ع، �ي�تم �ق �في هذا الوض� � . �في ا� ض� �يل ال�يدوي الإ غ�ش�ت ع ال� ول �إلى وض� ء العلوي الأ�يسر، وحدد M+ للدخ� ز�ج �في ال� ع � وق زر �ت�بد�يل الوض� ر �ف ا�ن�ق

�في ال�تط�ب�يق  ودة � دم الأزرار الموج� �في �إعدادات المعلمات. اس�ت�خ � +M اه ل ا�ت�ج �ف ن �تعط�يل �ق
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
رى �يدو�ياً. �يمك� م�يع الحركات الخ�أ �في ج� ال�حتكم �

 
ن

ذا �تم �تمك�ي� طاء ال�ن�با��تي �إ  الطا�ئرة والغ�
ن

ة الرش �ب�ي� ظ وحدة الرادار على مسا�ف روف العمل الم�ثلى، �حتا�ف ل ظ� �في ظ� � . ن
�يه الطا�ئرة �إلى ال�يسار أو ال�يم�ي� ل�توج�

�ير الم�ن�تظمة. كال غ� �يل ذات الش�أ غ�ش�ت �في م�ثال�يًا لم�ناطق ال� ا� ض� �يل ال�يدوي الإ غ�ش�ت اع. �يعُد ال� ة �ت�ث�ب�يت الار�ت�ف �ي�ف وظ�
اع  ط، والار�ت�ف ة ال�خ  كم�ية الرش، وسرعة الط�يران، ومسا�ف

ن
الب رش، و�تع�ي�ي� ن �حتد�يد �ق

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

ودة على ال�يسار، �يمك� �في �إعدادات المعلمات الموج� � 	.1
اه. ل الا�ت�ج �ف ، و�ق طاء ال�ن�با��تي وق الغ� �ف

طلاق الطا�ئرة. ر�يط ال�تمر�ير لإ وق  ل�حتر�يك ش� ر �ف ا�ن�ق 	.2
وم الطا�ئرة  طوط. �ت�ق  ال�خ

ن
ات �ب�ي� ا للمسا�ف ة المحددة مس�ب�قً ن ع�ند المسا�ف

�في ال�تط�ب�يق وس�تط�ير الطا�ئرة �إلى ال�يسار أو ال�يم�ي� ا�بلة � ط على الأزرار الم�ق غ�ض� ا 	.3
ا�نب. وم �بالرش ع�ند الط�يران �إلى ال�ج طر�ياً، ولك�نها لا �ت�ق لف أو �ق ا�ئ�يًا ع�ند ال�تسارع لألمام أو ال�خ �بالرش �تل�ق
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�بط   ض�
ن

�يل �ب�ي�نما لا �يمك� غ�ش�ت طاء ال�ن�با��تي أ�ث�ناء ال� وق الغ� اع �ف �بط كم�ية الرش وسرعة الط�يران والار�ت�ف  ض�
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يل، �يمك� غ�ش�ت أ�ث�ناء ال�
طوط.  ال�خ

ن
ة �ب�ي� المسا�ف

اكهة رة ال�ف �ج �يل ش� غ�ش�ت ع � وض�
 DJI Agras Intelligent Cloud أو اس�ت�يرادها 

ن
�يلها م�  طر�يق �ت�نز�

ن
ما ع� اكهة �إ رة ال�ف �ج  الحصول على معلومات حول عمل�يات ش�

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يمك�

اكهة. رة ال�ف �ج �يل ش� غ�ش�ت ع � �في وض� دام العمل�ية � ة microSD واس�ت�خ  �بطا�ق
ن

م�

اكهة رة ال�ف �ج �يل/اس�ت�يراد معلومات عمل�يات �ش �ت�ز�ن
دارة  ة �إ اش� ول �إلى ش� وق  للدخ� ر �ف �في �تط�ب�يق DJI Agras وا�ن�ق ة الر�ئ�يس�ية � اش� ل �إلى الش�  DJI Agras Intelligent Cloud: ا�ن�ت�ق

ن
�يل م� ال�ت�نز� 	.1

�يلها. م �ب�ت�نز� ة و�ق ذة الم�ن�ب�ث�ق �في ال�نا�ف اكهة المطلو�بة � رة ال�ف �ج وق  وحدد عمل�يات ش� ر �ف المهام. ا�ن�ق
�في وحدة ال�حتكم  � microSD ة �حتة �بطا�ق �في �ف � DJI Terra 

ن
ط�يط م� ة microSD مع �ب�يا�نات ال�ت�خ ل �بطا�ق ة microSD: أدخ�  �بطا�ق

ن
الاس�ت�يراد م� 	.2

ل �إلى  م �باس�ت�يرادها. لعرض ال�ب�يا�نات، ا�ن�ت�ق ة و�ق ذة الم�ن�ب�ث�ق �في ال�نا�ف ة الر�ئ�يس�ية لـ DJI Agras. حدد ال�ب�يا�نات � اش� ل �إلى الش�  �بعُد. �بعد ذلك، ا�ن�ت�ق
ن

ع�
ة الر�ئ�يس�ية. اش� دارة مهام  على الش� �إ

اكهة. رة ال�ف �ج �يل ش� غ�ش�ت ع � �في وض� ا�ئمة العمل�يات � �في �ق �يلها أو اس�ت�يرادها � س�ي�تم عرض العمل�يات ال��تي �تم �ت�نز� 	.3

راء عمل�ية ج� �إ
 �بعدها الطا�ئرة.

ن
ة وم�  �بعُد �بالطا�ق

ن
و�يد وحدة ال�حتكم ع� م �ب�ز�ت رة الطا�ئرة �نحوك. �ق �يه مؤخ� �توحة مع �توج� ة مس�تو�ية وم�ف �في م�نط�ق ع الطا�ئرة � ض� 	.1

ء  ز�ج �في ال� ع � وق زر �ت�بد�يل الوض� ر �ف �يل(. ا�ن�ق غ�ش�ت ول �إلى Operation View )عرض ال� ن ال�تط�ب�يق للدخ�
ة الر�ئ�يس�ية م� اش� �في الش� وق Start )�بدء( � ر �ف ا�ن�ق 	.2

�في لوحة "زراعة". اكهة" � رة ال�ف �ج العلوي الأ�يسر، وحدد "ش�
ا�ئمة العمل�يات. �في �ق وق  على ال�يسار وحدد العمل�ية � ر �ف ا�ن�ق 	.3

وق  ل�تط�ب�يق العمل�ية. ر �ف ا�ن�ق 	.4
�يل غ�ش�ت �إعدادات ال� 	.5

. طاء ال�ن�با��تي وق الغ� اع �ف ق وسرعة الط�يران والار�ت�ف �بط كم�ية الرش أو معدل ال�تد�ف �في �إعدادات المعلمات على ال�يسار، اض� � 	
ري  ا�ئ�يًا و�ترش الم�ب�يد الش�ح رد �تمك�ي�نها، س�تدور الطا�ئرة �تل�ق رة. �بم�ج �ج اط مركز� �تاج الش� ن �ن�ق

م�  الرش الدوار أو �تعط�يله للعمل�يات ال��تي �ت�ض�ت
ن

ن �تمك�ي�
�يمك� 	

رة. �ج ع�ند الوصول �إلى مركز� �تاج الش�
ة المهمة. ة حساب م�نط�ق ن �حتد�يد طر�ي�ق

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

رة، �يمك� �ج �ية ل�تاج الش� اط مركز� �بال�نس�بة للعمل�يات ال��تي لا �حت�توي على �ن�ق 	
دام   اس�ت�خ

ن
ع�يرات(. �يمك� طة ا�تصال ع�ند Crosshair )ع�بر الش� ة �ن�ق ا�ف ض�  لإ

ن
طة الا�تصال على ال�يم�ي� وق �ن�ق ر �ف ر�يطة وا�ن�ق طة الا�تصال: اسحب ال�خ �ن�ق 	.6

�يه الا�تصال كما  . �يعمل �توج� ط�يط الم�يدا�ن�ي ها أ�ث�ناء ال�ت�خ �بط مسار الا�تصال لل�حتا�يل على العوا�ئق ال��تي لم �ي�تم �تم�ي�يز� �يه الا�تصال لض� اط الا�تصال و�توج� �ن�ق
�يل المسار. غ�ش�ت ع � �في وض� هو الحال �

ع  ض�ف �في المسار، � م�نة � اط المعا�يرة م�ض�ت ذا كا�نت �ن�ق �يق. �إ �بط الد�ق دام أزرار الض� ع المسار �باس�ت�خ �بط موض� زاحة واض� ط على �تصح�يح الإ غ�ض� زاحة: ا �تصح�يح الإ 	.7
ع الطا�ئرة. ط على �تصح�يح موض� غ�ض� اط المعا�يرة وا �في �إحدى �ن�ق الطا�ئرة �

�يل الطا�ئرة.  غ�ش�ت ر�يط ال�تمر�ير ل� اع RTH م�ناسب، وحرك ش� �يه الا�تصال/ار�ت�ف ن �توج�
م �ب�تع�ي�ي�  حالة الطا�ئرة و�إعدادات المهمة، و�ق

ن
ق م� ، و�حت�ق وق  ر �ف ا�ن�ق 	.8

ا�ئ�يًا. �يذ العمل�ية �تل�ق وم الطا�ئرة �ب�ت�ن�ف س�ت�ق

ع واحد،  �في مو�ق �بطه � ذا �تم ض� �بل المهمة و�إعدادات الطا�ئرة. �إ ا�ئ�ي �ق حفص ال�تل�ق  ال�
ن

م� اع RTH وسرع�ته ض� �يه الا�تصال وار�ت�ف �بط �توج�  ض�
ن

�يمك�
ا. ر أ�يض�ً ع الآخ� �في المو�ق ا�ئ�يًا � س�ي�تم �حتد�ي�ثه �تل�ق �ف
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�يل. غ�ش�ت ا ل�ب�ي�ئة ال� �قً لاع ملا�ئم و�ف �ق اع �إ ن ار�ت�ف
�توحة و�تع�ي�ي� �في الم�ناطق الم�ف ط � �ق لاع �ف �ق الإ 	

ا�ئمة المهام. �في �ق اع العمل�ية � �يل. س�حت�تاج �إلى اس�ترج� غ�ش�ت �بل �بدء ال� �يل المحركات �ق غ�ش�ت ذا �تم � ا�ئ�يًا �إ اء العمل�ية �تل�ق لغ� �ي�تم �إ 	
�يل،  غ�ش�ت طة الدوران الأولى طوال مدة مسار الرحلة. أ�ث�ناء ال� اه �ن�ق �في ا�ت�ج اهها � لق ا�ت�ج طة �بدا�ية المسار و�غ�ت رد ال�بدء، �تط�ير الطا�ئرة �إلى �ن�ق و�بم�ج 	

اه الطا�ئرة ع�بر عصا ال�حتكم. �في ا�ت�ج ن ال�حتكم �
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
لا �يمك�

 
ن

�ية المسار. �يمك� ا�ئ�يًا أ�ث�ناء الط�يران على طول �ب�ق وم �بالرش �تل�ق وم الطا�ئرة �بالرش أ�ث�ناء الط�يران على طول �ت�باعد المسار، ولك�نها �ت�ق لا	 �ت�ق  
�في ال�تط�ب�يق. طاء ال�ن�با��تي � وق الغ� اع �ف �بط كم�ية الرش، وسرعة الط�يران، والار�ت�ف  ض�

ن
دم�ي� للمس�ت�خ

�في الطا�ئرة �يدو�ياً.  ن ال�حتكم �
ن �ثم �يمك�

ف، وم� طة ال�تو�ق ل �ن�ق ل�يلًا. س�حتوم الطا�ئرة و�تس�ج �تًا �ب�حتر�يك عصا ال�حتكم �ق �يل مؤ�ق غ�ش�ت اف ال� �ي�ق  �إ
ن

�يمك� 	 
�يل.  غ�ش�ت �نف ال� ا�ئ�يًا و�تس�ت�أ اصلة �تل�ق طة ال�ف ول، وس�تعود الطا�ئرة �إلى ال�ن�ق ا�ئمة الح�ق �في �ق �يذ �  علامة ال�ت�ن�ف

ن
رى م� لم�تا�بعة العمل�ية، حددها مرة أخ�

اصلة. طة ال�ف ا�ن�ت�به لسلامة الطا�ئرة ع�ند العودة �إلى ال�ن�ق
�في ال�تط�ب�يق. وم �به الطا�ئرة �بعد اك�تمال العمل�ية � راء الذي س�ت�ق ج�  الإ

ن
ن �تع�ي�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك� 	 

�يل ال�نظام غ�ش�ت اف � �ي�ق �إ
�يل الطا�ئرة ووحدة  غ�ش�ت اف � �ي�ق ط مع الاس�تمرار لإ غ�ض� ة  �ثم ا ط على زر الطا�ق غ�ض� اف المحركات. ا �ي�ق ل مع الاس�تمرار لإ ا�نق لأس�ف ع عصار ال�خ �بعد اله�بوط، اد�ف

 �بعُد.
ن

ال�حتكم ع�

�حفص ما �بعد الرحلة
كل صح�يح. �ي�نها �بش� ز�خ  الطا�ئرة و�ت�

ن
�يل الطا�ئرة. أزل ال�بطار�ية م� غ�ش�ت اف � �ي�ق  �إ

ن
د م� كَّ �ت�أ 	.1

ة. كوكة أو �تال�ف اء م�ف ز�ج� �بار، واس�ت�بدل أي أ ا�حفص ه�يكل الطا�ئرة، و�نظف الأوساخ والغ� 	.2
كمله. ر �ب�أ ر و�نظام الرش/ال�نش� ان الرش/ال�نش� ز�خ� �في  ا�يا � ود أي �ب�ق  عدم وج�

ن
كد م� �ت�أ 	.3

ل. كل صح�يح لل�ن�ق  ط�ي الطا�ئرة �بش�
ن

كد م� �ت�أ 	.4
اف. ود على الطا�ئرة �نظ�يف وج�  أن موصل ال�بطار�ية الموج�

ن
كد م� �ت�أ 	.5
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راءات الطوارئ �ج �إ
معلومات عامة

�في حالة حدوث �إحدى حالات الطوارئ ال�تال�ية.  �بعد �
ن

�ية ال�تعامل مع الطا�ئرة أو وحدة ال�حتكم ع� صل معلومات حول ك�ي�ف ر هذا ال�ف �يو�ف

ل المحرك ش�ف �
ع ووزن الطا�ئرة و�ب�ي�ئة الط�يران.  ا لعوامل م�ثل حالة �نظام الد�ف �قً �ي و�ف ع الم�ت�ب�ق وم الطا�ئرة �بحساب الد�ف �في حالة �تعطل محرك واحد أو أك�ثر أ�ث�ناء الرحلة، س�ت�ق �

د �يحدث س�ي�نار�يوهان مح�تملان: �ق
. �ي ع الم�ت�ب�ق رة مع الد�ف �في حالة مس�ت�ق �في الط�يران � �ي كافٍ: س�تس�تمر الطا�ئرة � ع الم�ت�ب�ق الد�ف 	.1

�يه.  ولًا م�حتكمًا �ف �ير كافٍ: سوف �تدور الطا�ئرة و�تؤدي �نز� �ي غ� ع الم�ت�ب�ق الد�ف 	.2

ور. حفصها و�إصلاحها على ال�ف وموا �ب� دمون الطا�ئرة �يدو�ياً وأن �ي�ق ن �يه�بط المس�ت�خ �بعد ذلك، �يوُصى �ب�أ

حر�يق
ل  �ف ا�ية. س�ي�تم �ق عة للغ� ة حرارة �بطار�ية الط�يران مر�ت�ف ة الطا�ئرة ع�ندما �تكون درج� ن طا�ق

�في الط�يران م� لل وحدة ال�حتكم � �في ال�تط�ب�يق وس�ت�ق س�تظهر مطال�بة �
رى �بعد اله�بوط. دامها مرة أخ�  اس�ت�خ

ن
ة الحرارة أ�ث�ناء الرحلة ولا �يمك� اوزت حد درج� ذا �ت�ج �بل�ي �إ دام المس�ت�ق ال�بطار�ية للاس�ت�خ

�في �بطار�ية الطا�ئرة. �تعلت ال�ن�يران � ذا اش� ا�ت�بع ال�تعل�يمات أد�ناه �إ
�يل محطة ال�بطار�ية أو  غ�ش�ت ف � ص�ية، وأو�ق �خ مان السلامة الش�  ض�

ن
كد م� دام محطة �بطار�ية أو مولد، �ت�أ حش��نها �باس�ت�خ �تعال حر�يق �بال�بطار�ية أ�ث�ناء  �في حالة اش� � 	.1

ص�ية  �خ مان السلامة الش�  ض�
ن

كد م� �في الطا�ئرة، �ت�أ ودها � �تعال حر�يق �بال�بطار�ية أ�ث�ناء وج� �في حالة اش� � . ن
حش�� هاز ال  ج�

ن
صل ال�بطار�ية ع� ور، وا�ف المولد على ال�ف

ور.  الطا�ئرة على ال�ف
ن

صل ال�بطار�ية ع� وا�ف
 5 أم�تار.

ن
�يد ع� ة آم�نة �ز�ت �تعال المح�يطة �بال�بطار�ية �إلى مسا�ف ا�بلة للاش� ل المواد ال�ق ا�ن�ق 	.2

ع الحر�يق وصب الماء ال�بارد ل�ت�بر�يد ال�بطار�ية ح�تى لا �يكون ه�ناك أي  ط�ية مو�ق  الرمال ل�غ�ت
ن

دم مواد م�ثل كم�ية ك�ب�يرة م� اس�ت�خ �يرًا، �ف ذا كان الحر�يق صغ� �إ 	.3
ر �بال�بطار�ية،  �نب الا�تصال الم�باش� ن �ب�ت�ج

دم�ي� ا�ئ�ية ال��تي �تسمح للمس�ت�خ  الأدوات الو�ق
ن

�يرها م� اومة للحر�يق أو غ� ازات الم�ق �ف ه. �بمساعدة ال�ق �ن�تاج� ان �ي�تم �إ دخ�
ر�يغ ال�بطار�ية �بالكامل. ا�ترك  �في �ت�ف  الملح للمساعدة �

ن
ف كم�ية م�ناس�بة م� مر ال�بطار�ية �بالكامل وأض�  الماء لغ�

ن
�ية م� ل ال�بطار�ية �إلى حاو�ية �بها كم�ية كا�ف ا�ن�ق

لص م�نها. رج ال�بطار�ية و�ت�خ  72 ساعة وأخ�
ن

�في مكان �بارد لأك�ثر م� الحاو�ية �
 10 أم�تار، 

ن
ة السلامة �إلى أك�ثر م� م �ب�تمد�يد مسا�ف �تعال �حت�يط �بالحر�يق، و�ق ا�بلة للاش� ود مواد �ق  عدم وج�

ن
رى م� ق مرة أخ� �حت�ق ذا كان الحر�يق ك�ب�يرًا، �ف �إ 	.4

رى. وع أي حوادث أخ� �نب و�ق �فئ الحر�يق ل�ت�ج د ال�بطار�ية و�ي�نط� �في ال�ب�ي�ئة المح�يطة. ا�ن�تظر ح�تى �ت�ن�ف ص � �خ لاء أي ش� خ� م �ب�إ و�ق

C2 دان را�بط �ق �ف
.Failsafe RTH ة �ي�ف �تدعم الطا�ئرة وظ�

 GNSS �لاحظ أن رمز . و�ية ارات GNSS �ق ش� �يه الطا�ئرة �إ ى �ف ع الأول الذي �ت�تل�ق �ية ه�ي المو�ق �تراض� طة الر�ئ�يس�ية الا�ف طة الر�ئ�يس�ية: ال�ن�ق ال�ن�ق
و�ية. ارة �ق ش� �بل أن �تكون الإ ل �ق رطة على الأ�ق الأ�ب�يض �ي�تطلب أر�بعة أش�

لة. طة ر�ئ�يس�ية مس�ج ر �ن�ق RTH: �تع�يد RTH الطا�ئرة �إلى آخ�
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ن ال�تعطل(
طة الر�ئ�يس�ية الآم�نة م� Failsafe RTH )العودة �إلى ال�ن�ق

ر  ن �ي�تو�ف
�في ال�تط�ب�يق. ل� راء � ج�  الإ

ن
ن �تع�ي�ي�

 �بعد. �يمك�
ن

ارة وحدة ال�حتكم ع� ش� دان �إ �ق �في حالة �ف طة الر�ئ�يس�ية أو �حتلق � س�تعود الطا�ئرة �إلى ال�ن�ق
.RTH بط� �في حالة ض� Failsafe RTH �إلا �

اح، وأن �تكون  طة ال�بدا�ية �ب�ن�ج �يل �ن�ق ر�يطة �تس�ج ن �ثلاث �ثوانٍ، ش�
 �بعُد لأك�ثر م�

ن
ارة وحدة ال�حتكم ع� ش� دان �إ �ق �في حالة �ف ا�ئ�يًا � �يط Failsafe RTH �تل�ق �ي�تم �ت�نش�

 �بعُد، 
ن

ارة وحدة ال�حتكم ع� ش� �في حالة اس�تعادة �إ � RTH اه الطا�ئرة. �يس�تمر �ياس ا�ت�ج ادرة على �ق ، وأن �تكون وحدة RTK �ق و�ية ارة GNSS �ق ش� �إ
�في الطا�ئرة. اء RTH واس�تعادة ال�حتكم � لغ� ط على زر RTH مرة واحدة لإ غ�ض�  �بعُد. ا

ن
دام وحدة ال�حتكم ع� �في الطا�ئرة �باس�ت�خ ن ال�حتكم �

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

و�يمك�

RTH ي�حي لـ� كل �توض� ش�

ط�يط  ة ع�ند �ت�خ ا�ف ط�يط مسار ط�يران لـ RTH لل�حتا�يل على العوا�ئق المض�  للطا�ئرة �ت�خ
ن

�يل RTH أ�ث�ناء عمل�يات المسار، �يمك� غ�ش�ت ذا �تم � �إ
م�يدانٍ ما.

RTH عارات سلامة �ش �إ

3 m
H

 س�تظل 
ن

طة الر�ئ�يس�ية، ولك� ن ال�ن�ق
طر 3 أم�تار م� �في �نطاق �نصف �ق �يل RTH ع�ندما �تكون الطا�ئرة � غ�ش�ت ذا �تم � ل الطا�ئرة RTH �إ ن �تدخ�

ل�
اء ال�ت�ن�ب�يه. لغ�  RTH لإ

ن
رج م�  �بعُد �تصدر صوت �ت�ن�ب�يه. اخ�

ن
وحدة ال�حتكم ع�

ة )�يظهر رمز� GNSS �باللون الأحمر( أو ع�ندما  ع�ي�ف ارة GNSS ض� ش� طة الر�ئ�يس�ية ع�ندما �تكون �إ  أن �تعود الطا�ئرة �إلى ال�ن�ق
ن

لا �يمك�
�ير م�تاحة. �تكون غ�

RTH نب العوا�ئق أ�ث�ناء� �ت�ج
رًا  �في �نطاق 20 م�ت ذا كان ه�ناك عا�ئق � وم �بال�حتل�يق �إ ف و�ت�ق  سرع�تها �ثم �ت�تو�ق

ن
�نب العوا�ئق أ�ث�ناء RTH. �ت�بط�ئ الطا�ئرة م� ر �ت�ج �يل م�ثال�ية، �ي�تو�ف غ�ش�ت �في �ب�ي�ئة � �

 الأوامر.
ن

�يد م�  RTH و�ت�ن�تظر المز�
ن

رج الطا�ئرة م�  الطا�ئرة. س�ت�خ
ن

م�

ة حما�ية اله�بوط �ي�ف وظ�
: راء على ال�نحو ال�تال�ي ج� . �يكون الإ ا�ئ�ي �يط حما�ية اله�بوط أ�ث�ناء اله�بوط ال�تل�ق �ي�تم �ت�نش�

وق الأرض و�حتوم. ع 3 أم�تار �ف طة الر�ئ�يس�ية، �ته�بط الطا�ئرة �إلى وض� �بعد الوصول �إلى ال�ن�ق 	.1
 أن الأرض م�ناس�بة لله�بوط.

ن
كد م� ع الطا�ئرة و�ت�أ �بط وض� اف لض� �في الم�يل وعص�ي الال�ت�ف م � �حتكَّ 	.2

�في ال�تط�ب�يق ل�ته�بط الطا�ئرة. ة � اش� ل أو ا�ت�بع ال�تعل�يمات ال��تي �تظهر على الش� ا�نق لأس�ف اسحب عصا ال�خ 	.3

ذا كا�نت الطا�ئرة  ال حما�ية اله�بوط م�تاحة �إ ول �نظام حما�ية اله�بوط. لا �ز�ت  دخ�
ن

رة �بدلًا م� ع RTK �ثا�بت، س�ته�بط الطا�ئرة م�باش� دام وض� ع�ند اس�ت�خ
.DJI Terra دام طط له �باس�ت�خ اكهة الم�خ رة ال�ف �ج �يل مسار ش� غ�ش�ت وم �ب� �ت�ق

ص�يص(( ا�بل لل�ت�خ اع 15 م )�ق  5. �تم �بدء RTH )ار�ت�ف

طة الر�ئ�يس�ية ك�يد ال�ن�ق  2. �ت�أ

 15 م
ن

ك�ثر م� طة الر�ئ�يس�ية لأ وق ال�ن�ق اع �ف الار�ت�ف

لى 15 م ع �إ �ير�ت�ف

طة الر�ئ�يس�ية ≥ 15 م وق ال�ن�ق اع �ف الار�ت�ف
15 م�تر

)HP( طة ر�ئ�يس�ية �يل �ن�ق  1. �تس�ج

 3 �ثوانٍ
ن

ارة لمدة أك�ثر م� ش� دان الإ �ق �في حالة �ف � RTH 4. �ي�بدأ

ودة �ق  �بعُد م�ف
ن

ارة وحدة ال�حتكم ع� ش�  3. �إ

 6. �ته�بط �بعد ال�حتل�يق لمدة 5 �ثوانٍ
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دان أ�نظمة الملاحة �ق �ف
س�ت�حتول  ا، �ف ن �نظام GNSS م�تاحًا أ�يض�ً

ذا لم �يك�  RTK م�تاحة أ�ث�ناء الرحلة. �إ
ن

ذا لم �تك� ع RTK ال�ثا�بت، س�ت�حتول الطا�ئرة �إلى GNSS �إ دام وض� ع�ند اس�ت�خ
.

ن
ت ممك� رب و�ق �في أ�ق  �بالط�يران �بحذر واله�بوط �

ن
دم�ي� �في ال�تط�ب�يق ل�تذك�ير المس�ت�خ اهها وس�تظهر مطال�بة � ا�ئ�يًا ل�ت�ث�ب�يت ا�ت�ج ع ATTI �تل�ق الطا�ئرة �إلى وض�

أعطال محطة ال�حتكم
 أعطال محطة ال�حتكم الس�ي�نار�يوهات ال�تال�ية.

ن
م� �ت�ض�ت

 
ن

�يد م� دان را�بط C2 لمز� �ق ع �ف �في ال�تط�ب�يق. راج� � Failsafe RTH 
ن

ذا �تم �تمك�ي� ل الطا�ئرة �إلى Failsafe RTH �إ ارة ال�حتكم: س�تدخ� ش� دان �إ �ق �ف 	.1
ا�ية  ض للغ� �ف �في مكا�نها ح�تى �ته�بط الطا�ئرة �بمس�توى �بطار�ية م�ن�خ �بط حركة الطا�ئرة على ال�حتل�يق � ا ض�  أ�يض�ً

ن
المعلومات حول Failsafe RTH. �يمك�

رة. أو اله�بوط م�باش�
 �بعُد 

ن
 الطا�ئرة ووحدة ال�حتكم ع�

ن
�في هذه الحالة، �يكون را�بط C2 �ب�ي� ارة ال�حتكم ط�ب�يع�ية: � ش� ا�ئ�ي ع�ندما �تكون �إ �يل ال�تل�ق غ�ش�ت �ي�تعطل ال�تط�ب�يق أ�ث�ناء ال� 	.2

 
ن

ط�ير. �يمك� كل خ� اض مس�توى ال�بطار�ية �بش� �ف �يل اله�بوط �بس�بب ا�ن�خ غ�ش�ت راء العمل�ية الحال�ية ح�تى �ي�تم � ج� �في �إ �يدة، لذلك س�تس�تمر الطا�ئرة � �في حالة ج� �
�في الطا�ئرة �يدو�ياً. ل�يلًا وال�حتكم �  طر�يق �حتر�يك عصا ال�حتكم �ق

ن
 عمل�يات المسار ع�

ن
روج م�  ال�خ

ن
دم�ي� للمس�ت�خ

رحلة ط�يران
 

ن
�يل، �يمك� غ�ش�ت ذا كا�نت الطا�ئرة �تط�ير �بع�يدًا أ�ث�ناء ال�  �بعد أ�ث�ناء الرحلة. �إ

ن
ة وحدة ال�حتكم ع� اش�  �بعد لرحلة الطا�ئرة على ش�

ن
�ياس ع� س�ي�تم عرض ال�ق

ارة GNSS للطا�ئرة  ش� دت �إ �ق ذا �فُ �في ال�تط�ب�يق. �إ ر�يطة � ة على ال�خ  �بعُد المعروض�
ن

ع الطا�ئرة ووحدة ال�حتكم ع� ا لمو�ق �قً  الطا�ئرة و�ف
ن

 ال�بحث ع�
ن

دم�ي� للمس�ت�خ
ع لها، وسرعة  ر مو�ق ع الطا�ئرة �إلى آخ� د�ير مو�ق ن �ت�ق

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�في ال�تط�ب�يق. �يمك� ر�يطة � ن �ي�تم عرض الطا�ئرة على ال�خ
ل� �بعد أن �تط�ير الطا�ئرة �بع�يدًا، �ف

.GNSS ارة ش� دان �إ �ق �بل �ف اه �ق الرحلة، والا�ت�ج

�بلاغ م�تطل�بات الإ
لال دعم DJI، أو وك�يل   خ�

ن
ون �يوم�ي عمل م� ض�غ� �في  عة لل�حتكم � اض� �ير خ� و�ية غ� �بلاغ DJI �ب�أي حدث �تصادم أو رحلة ج� دمون مسؤول�ية �إ �ي�حتمل المس�ت�خ

ن
ع �تعل�يمات �حتم�يل �ب�يا�نات الرحلة م� ة �بالحدث. راج� ب عل�يهم �حتم�يل �ب�يا�نات الرحلة الم�تعل�ق رى، و�ي�ج DJI المع�تمد، أو وسا�ئل أخ�

https://youtu.be/X8sVce69z5g

https://youtu.be/X8sVce69z5g
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ا�ئمة المعدات ل الوزن وال�توازن و�ق سم حدود مركز� ال�ث�ق �في �ق ة � ات المدرج� ن ال�نطا�ق
م� اذ�ب�ية ض� ع مركز� ال�ج ر. �ي�ق ر لعمل�يات ال�نش� ان الرش و�ترك�يب �نظام ال�نش� ز�خ� زالة   �إ

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يمك�

ر. ان رش أو �نظام �نش� ز�خ� دام  سواءٌ �تم اس�ت�خ

الم�ناولة والص�يا�نة و�تعل�يمات الص�يا�نة والصلاح�ية للط�يران المس�تمرة
�ية رض� الم�ناولة الأ

كل صح�يح. �ي�نها �بش� ز�خ  الطا�ئرة و�ت�
ن

�يل الطا�ئرة. أزل ال�بطار�ية م� غ�ش�ت اف � �ي�ق  �إ
ن

د م� كَّ �ت�أ 	.1
ة. كوكة أو �تال�ف اء م�ف ز�ج� �بار، واس�ت�بدل أي أ ا�حفص ه�يكل الطا�ئرة، و�نظف الأوساخ والغ� 	.2

اف ال�نظام. �ف ظ على ج� ر، وحا�ف ر و�نظام الرش/ال�نش� ان الرش/ال�نش� ز�خ� �في  ودة � ا�يا الموج� �نظّف ال�ب�ق 	.3
.

ن
�ي� ز�خ ل أو ال�ت� كل صح�يح لل�ن�ق  ط�ي الطا�ئرة �بش�

ن
كد م� �ت�أ 	.4

اف. ود على الطا�ئرة �نظ�يف وج�  أن موصل ال�بطار�ية الموج�
ن

كد م� �ت�أ 	.5

م�يع عادة ال�ت�ج ن و�إ
�ي� ز�خ ك�يك وال�ت� ال�ت�ف

زالة �بطار�ية   �إ
ن

كد م� �ي�نها. �ت�أ ز�خ م�يعها و�ت� عادة �ت�ج ك�يكها و�إ ودة على الطا�ئرة. ا�ت�بع ال�تعل�يمات أد�ناه ل�ت�ف ات الموج� اش� ان والمراوح والرش� ز�خ ك�يك ال� ن �ت�ف
�يمك�

م�يعها. عادة �ت�ج ك�يكها و�إ �بل �ت�ف  الطا�ئرة �ق
ن

الط�يران الذك�ية م�

ان ز� ال�خ
ك�يك ال�ت�ف

1

2

3

4

أ
ب
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1

2

3

4

.أ

1

2

3

4

.ب .ج

، وأدر  رطوم  �بك ال�خ  مش�
ن

رطوم م� رج ال�خ ، وأخ� رطوم  ودة على ال�خ ان الرش. �فِك الصامولة الموج� ز�خ� ا�ن�ب�ي  راط�يم على ج� ع ال�خ على الطا�ئرة، ض� 	.1
كل أ( . )الش� �بك  ود على المش� رطوم �بال�ن�توء الموج� ، ووَصِل ال�خ �بك  المش�

�نب �فك الصامولة. ان الرش ل�ت�ج ز�خ� رطوم  رطوم على موصل خ�  �إحكام ر�بط صامولة ال�خ
ن

كد م� رطوم، �ت�أ زالة ال�خ ملاحظة: �بعد �إ 	
كل ب( �تلاف الكا�بل. )الش� �نب �إ  الموصل. اعمل �بحذر ل�ت�ج

ن
صل الكا�بل م�  على الطا�ئرة. ا�ف

ن
ع كا�بل �نظام الرش أمام �ترس اله�بوط الأ�يم� حدد مو�ق 	.2

كل ج( ان الرش على الطا�ئرة وأزله. )الش� ز�خ� ع  ار�ف 	.3

م�يع عادة ال�ت�ج �إ
م�يع. عادة ال�ت�ج ك�يك �ب�تر�ت�يب عكس�ي لإ طوات ال�ت�ف ا�ت�بع خ�
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المراوح
ك�يك ال�ت�ف

�تاح سداس�ي م�ناسب.  دام م�ف رات المروحة M5×15 �باس�ت�خ �ف زالة مسماري ش� م �ب�إ �ق 	.1
رات المروحة. �ف  ش�

ن
رة م� �ف وق و�حتت كل ش� ن �ف

 المطاط�ي�ت�ي�
ن

�ت�ي� لون الأر�بعة، والحل�ق �يات ال�ت�ف أزل محول المروحة، وحش� 	.2

م�يع عادة ال�ت�ج �إ
رات  �ف دم�ي T40 �حتد�يد ش�  لمس�ت�خ

ن
س العلامة. �يمك� اء �ب�ن�ف ز�ج�أ م�يع ال ن �ت�ج

كد م� رات المروحة والمحركات. �ت�أ �ف حدد علامات CW أو CCW على ش�
م الطراز على كل مروحة. �في �نها�ية ر�ق ا�بل � ل�ية )L( مع الحرف الم�ق المروحة العلو�ية )U( والس�ف

لون ووردة مطاط�ية واحدة. ن ال�ت�ف
 م�

ن
�ي�ت�ي� رة المروحة �ثم حش� �ف ع ش� �حتات ال�ترك�يب �بالمحرك. ض� لون على أحد �ف �ي��تي ال�ت�ف ة المطاط�ية �ثم حش� ع الحل�ق ض� 	.1

رى على المحرك. �حتة ال�ترك�يب الخ�أ طوات ل�ف س ال�خ ا�ت�بع �ن�ف 	.2
�في الأعلى. ع محول المروحة � ض� 	.3

رات المروحة. �ف �حتات ال�ترك�يب وأحكم ر�بطهما ل�ت�ث�ب�يت ش� �في �ف � M5×15 
ن

�ي�ي� ل ال�برغ� أدخ� 	.4

ات ا�ش الر�ش
ك�يك ال�ت�ف

ي. رص الطرد المركز� ل المرش. أزل وحدة �ق �في أس�ف طاء � زالة المسمار والغ� م �ب�تدو�ير و�إ �ق 	.1
. ل�ي  العلوي والس�ف

ن
رص�ي� صل ال�ق ا�ف 	.2

. ل�ي رص الس�ف ودة على ال�ق أزل الوردة الموج� 	.3

م�يع عادة ال�ت�ج �إ
م�يع. عادة ال�ت�ج ك�يك �ب�تر�ت�يب عكس�ي لإ طوات ال�ت�ف ا�ت�بع خ�

ن
�ي� ز� ال�ت�خ

 الطا�ئرات
ن

�ي� ز�خ �ت�
ان الرش، وعدّاد  ز�خ�  المُوصى �بها )ع�ندما �يكون 

ن
�ي� ز�خ ة حرارة ال�ت� اف. درج� �في مكان �بارد وج� �ي�نها � ز�خ م �ب�ت� ها و�ق ا�ف �ف ا�ئها وج� ز�ج� ة الطا�ئرة وأ ظ على �نظا�ف حا�ف 	.1
هر�نها�يت(. ة �ف ة م�ئو�ية )4- و104 درج�  20- و40 درج�

ن
ة(: �ب�ي� ارغ� راط�يم �ف ات، وال�خ �خ ق، والمض� ال�تد�ف

اء  ز�ج�أ �في حالة ا�ب�تلاعها. أ�بقِ ال ط�يرة � مة، خ� �يرة، م�ثل الكا�بلات والأحز� اء الصغ� ز�ج�أ دا�نها. ال �ق �نب �ف كل صح�يح ل�ت�ج �يرة �بش� اء الصغ� ز�ج�أ اظ �بال  الاح�ت�ف
ن

كد م� �ت�أ 	.2
ال والح�يوا�نات. ن م�ت�ناول الأط�ف

�بع�يدًا ع�
�تلاف �ترس اله�بوط. �نُّب �إ دامه ل�ت�ج �في حالة عدم اس�ت�خ ه � راغ� �ف ان الرش أو �إ ز�خ� زالة  م �ب�إ �ق 	.3

�ي�نها. ز�خ  الطا�ئرة ع�ند �ت�
ن

أزل ال�بطار�ية م� 	.4

M5×15 Screws

Rubber Washers
Teflon Gaskets

M5×15 يغربلا 

ةيطاطم تاقلح
نولفتلا تايشح
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 ال�بطار�ية
ن

�ي� ز�خ �ت�
ذ ال�بطار�ية. �في م�ن�ف ذا كان ه�ناك أي �تراكُم � ق ممّا �إ  الطا�ئرة و�حت�قَّ

ن
صِل ال�بطار�ية ع� ا�ف

ل. رى أ�ث�ناء ال�ن�ق ة الخ�أ هز�  الطا�ئرة أو الج�أ
ن

صلها ع� �يل ال�بطار�ية وا�ف غ�ش�ت أو�قِف � 	
 ال�بطار�ية.

ن
اء م� ز�ج� ل أ ورًا �إن �بلع ط�ف ن �ف

�ي�  المح�تر�ف
ن

 العون الط�ب�ي م�
ن

ال والح�يوا�نات. ا�بحث ع� ن م�ت�ناول الأط�ف
أ�بقِ ال�بطار�يات �بع�يدًا ع� 	

ن �بطار�ية ذات  ز�خّ  %40 �إلى %60. لا �تُ�
ن

ة �ي�تراوح �ب�ي�  ال�بطار�ية �إلى مس�توى طا�ق
ن

حش�� ا ا�ية، �ف ا للغ� ض�فً �  ال�بطار�ية م�ن�خ
ن

حش�� ذا كان مس�توى  �إ 	
�ثر الأداء سل�بًا. �ترة طو�يلة. و�إلا سوف �ي�ت�أ ض ل�ف �ف ة م�ن�خ مس�توى طا�ق

�يام الحارة. �في الأ ل الس�يارة � ان. لا �ت�ترك ال�بطار�ية داخ� رن أو الس�خ  مصادر الحرارة م�ثل ال�ف
ن

رب م� لا �ت�ترك ال�بطار�ية �بال�ق 	
ة. ا�ف �في �ب�ي�ئة ج�  ال�بطار�ية �

ن
�ي� ز�خ ب �ت� �ي�ج 	

عر. وهرات، ود�با�ب�يس الش� سام معد�ن�ية م�ثل ال�نظارات، والساعات، والم�ج  أج�
ن

رب م� طرة أو �بال�ق رة أو خ� �ج  مواد م�ت�ف
ن

رب م� ع ال�بطار�ية �بال�ق لا �ض�ت 	
ل. �بل ال�ن�ق ل �ق ر�يغ ال�بطار�ية �إلى %30 أو أ�ق م �ب�ت�ف  %30. �ق

ن
�يد ع� ة �ز�ت ة أو �بها طا�ق ل �بطار�ية �تال�ف لا �تحُاول �ن�ق 	

سام الحادة. �نُّب �تلف ال�بطار�ية �بس�بب الج�أ ع ال�بطار�ية على سطح مس�توٍ ل�ت�ج  وض�
ن

د م� كَّ �ت�أ 	

 -20 
ن

ة حرار�تها م� �في �ب�ي�ئة �ت�تراوح درج� �ي�بة أمان ال�بطار�ية � �في ح�ق  ال�بطار�ية �
ن

�ي� ز�خ هر، �يوُصى �ب�ت� ن �ثلا�ثة أش�
 ال�بطار�ية لأك�ثر م�

ن
�ي� ز�خ �في حالة �ت� � 	

هر�نها�يت(. ة �ف ة م�ئو�ية )4- �إلى 104 درج� �إلى 40 درج�
لا�يا  �بَر ل�خ ا لا �يُ�ج ر�يغ ال�بطار�ية و�يسُ�بّب �تل�فً �في �ت�ف راط � �ف د �يؤذي هذا �إلى الإ  لمدة طو�يلة. �ق

ن
حش��  ال

ن
ة �تمامًا م� ارغ� ن ال�بطار�ية وه�ي �ف ز�خّ لا �تُ� 	

ال�بطار�ية.
�يط ال�بطار�ية. ن ل�ت�نش�

حش�� م �بال س�بات العم�يق. �ق ع الإ �في وض� س�تكون ال�بطار�ية � �ترة طو�يلة، �ف ض ل�ف �ف ة م�ن�خ  �بطار�ية ذات مس�توى طا�ق
ن

�ي� ز�خ ذا �تم �ت� �إ 	
�ترة طو�يلة.  ال�بطار�ية ل�ف

ن
�ي� ز�خ ذا ك�نت �ت�نوي �ت�  الطا�ئرة �إ

ن
صِل ال�بطار�ية ع� ا�ف 	
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/ال�تك�ي�يف/اس�ت�بدال ال�بطار�يات ن
حش�� ال

 ال�بطار�يات
ن

ح� �ش
 ال�بطار�يات.

ن
حش��  الذك�ي T40/T20P ل

ن
اح� دم الش� اس�ت�خ

 �بال�بطار�ية.
ن

اح� وَصِل الش� 	.1
ض الحرارة. �ي�بدأ  �ف �في وحدة خ� ع ال�بطار�ية � �بل وض�  �بالحوض الحراري المُ�برّد �بالهواء �ق

ن
حش�� م �ب�توص�يل كا�بل ال دام Agras T40، �ق �في حالة اس�ت�خ � •

رات  زالة ال�بطار�ية ع�ندما �تصُ�بح مؤش� م �ب�إ . �ق ن
حش�� اصة �بال�بطار�ية �بال�ت�تا�بع أ�ث�ناء ال رات LED الأر�بعة ال�خ  ال�بطار�ية. �توُمِض مؤش�

ن
حش�� �في  ن �

اح� الش�
.

ن
حش�� ل الحوض الحراري لل رى داخ� ع �بطار�ية أخ� ة وض�َ �أ LED الأر�بعة �ثا�ب�تة أو مُط�ف

دام • �في حالة اس�ت�خ � Agras T20P، رات  ال�بطار�ية. �توُمِض مؤش�
ن

حش�� �في  ن �
اح� رة. �ي�بدأ الش�  �بال�بطار�ية م�باش�

ن
حش�� م �ب�توص�يل كا�بل ال  LED �ق

رات زالة ال�بطار�ية ع�ندما �تصُ�بح مؤش� م �ب�إ . �ق ن
حش�� اصة �بال�بطار�ية �بال�ت�تا�بع أ�ث�ناء ال م �ب�توص�يل �بطار�ية LED الأر�بعة ال�خ ة و�ق �أ  الأر�بعة �ثا�ب�تة أو مُط�ف

ن
حش�� رى لل .أخ�

ة  م �ب�توص�يل كا�بل طا�ق ن �ثم �ق
اح� ( �بالش�

ن
اح� ة ال�ت�يار الم�تردد أحادي الطور )الش� م �ب�توص�يل كا�بل طا�ق ة ال�ت�يار الم�تردد أحادي الطور. �ق م �ب�توص�يل كا�بل�ي طا�ق �ق 	.2

ة. ذ طا�ق خ�أ ة( �بم� ال�ت�يار الم�تردد أحادي الطور )مصدر طا�ق

13 2

≥16 A
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.
ن

اح�  الش�
ن

صل ال�بطار�ية ع� ر �ثا�ب�تًا. ا�ف ض�خ�  أ
ن

اح� ود على الش�  LED الموج�
ن

حش�� �ناة ال ر حالة �ق ، س�يكون مؤش�
ن

حش�� رد اك�تمال ال �بم�ج 	.3

 �بطار�ية 
ن

حش�� ا�ئف D6000i ل ا�ئف D12000i أو مولد العاكس م�تعدد الوظ� دام مولد العاكس م�تعدد الوظ� ا اس�ت�خ  أ�يض�ً
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�يمك�
 المعلومات.

ن
�يد م� دم ذي الصلة لمز� ع دل�يل المس�ت�خ الط�يران. راج�

�تك�ي�يف ال�بطار�يات

ل عمر ال�بطار�ية. د �ي�ق �ق �ترة طو�يلة، �ف دام ال�بطار�ية ل�ف ذا لم �ي�تم اس�ت�خ �إ 	
مان أداء ال�بطار�ية. هر لض� ل كل �ثلا�ثة أش� ها مرة واحدة على الأ�ق ر�يغ� م �ب�ت�ف  ال�بطار�ية �بالكامل و�ق

ن
حش�� ا 	

مان. مولة �بالض� ن �تكون ال�بطار�ية مش�
ل� هر أو أك�ثر، �ف مسة أش� ها لمدة خ� ر�يغ�  ال�بطار�ية أو �ت�ف

ن
حش�� ذا لم �ي�تم  �إ 	

اس�ت�بدال ال�بطار�يات
اص�يل أد�ناه. ور. ا�نظر ال�ت�ف  اس�ت�بدال ال�بطار�ية على ال�ف

ن
دم�ي� ب على المس�ت�خ وع أي حادث. �ي�ج �في حالة و�ق رى � دام ال�بطار�ية مرة أخ� ب عدم اس�ت�خ �ي�ج

ة. ة، أو مُسرّ�بة، أو �تال�ف �خ دم �بطار�يات م�ن�ت�ف لا �تس�ت�خ 	.1
طتْ. دم �بطار�ية س�ق لا �تس�ت�خ 	.2

دم ال�بطار�ية  �توحة. لا �تس�ت�خ ة آم�نة وم�ف �في م�نط�ق عها � ور وض�َ ها على ال�ف راج� خ� م �ب�إ �قُ �في طا�ئرة أ�ث�ناء الط�يران، �ف الها � دخ� �في الماء أ�ث�ناء �إ طتْ ال�بطار�ية � ذا س�ق �إ 	.3
رى. مرة أخ�

لص م�نها. �في ال�ت�خ عادة �تدو�ير ال�بطار�ية للمساعدة � �في �إ صصة � ركة م�ت�خ اس�ت�بدل ال�بطار�ية وا�تصل �بش�  ال�بطار�ية �بالكامل، �ف
ن

حش�� ر�يغ  ذا �تعذر �ت�ف �إ 	.4

�بر�نام�ج الص�يا�نة
ل �غ ا�ئمة أداء الم�ش �ق

رةً �بعد اك�تمال  م �ب�ت�نظ�يف الطا�ئرة م�باش� ة الحرارة العاد�ية. لا �ت�ق  الرش �بعد عودة الطا�ئرة �إلى درج�
ن

�في �نها�ية كل �يوم م� اء الطا�ئرة � ز�ج� م�يع أ �نظّف ج� 	.1
العمل�يات.

.
ن

�ي�ت�ي� ا�ف ض�  �إ
ن

طوة مر�ت�ي� ان. كرّر ال�خ ز�خ رغ ال� ات ح�تى �ي�ف اش� م �برش الماء ع�بر الرش� ان الرش �بماءٍ �نظ�يف أو ماء صا�بون و�قُ ز�خ� امأل  أ.	
�في ماء �نظ�يف لمدة 12 ساعة. مرها � زالة أي ا�نسداد. �بعد ذلك، اغ� ها و�إ ات ل�ت�نظ�ي�ف اش� ان الرش والرش� ز�خ� اة  زالة مص�ف م �ب�إ �ق ب.	

سم الطا�ئرة  سالة رش مل�ي�ئة �بالماء ل�ت�نظ�يف ج� دام غ� رة �بالماء. �يوصى �باس�ت�خ سله م�باش� ن غ�
 أن ه�يكل الطا�ئرة م�تصل �بالكامل �بح�يث �يمك�

ن
د م� كَّ �ت�أ ج.	

ة. ا�ف ماش ج� طعة �ق ا�يا الماء �ب�ق زالة �ب�ق �بل �إ ماش م�بللة �ق طعة �ق اة �ناعمة أو �ق رش� والمسح �ب�ف
ا�يا  �بل �ت�نظ�يف �ب�ق ماش م�بللة �ق طعة �ق ض الحرارة، امسحها �ب�ق �ف ات على المحركات، أو المراوح، أو وحدات خ� �بار أو سا�ئل م�ب�يد آ�ف ود غ� �في حالة وج� � د.	

ة. ا�ف ماش ج� طعة �ق �ية �ب�ق الماء الم�ت�ب�ق
ة. ا�ف �في �ب�ي�ئة ج� ها �  الطا�ئرة ال��تي �تم �ت�نظ�ي�ف

ن
�ي� ز�خ م �ب�ت� �ق هـ.	

 الماء �يوم�يًا �بعد العمل�يات.
ن

ة م�بللة معصورة م� ماش �نظ�ي�ف طعة �ق  �بعُد �ب�ق
ن

ة وحدة ال�حتكم ع� اش� امسح سطح وش� 	.2
 20 ساعة:

ن
ا�حفص الطا�ئرة كل 100 رحلة أو �بعد الط�يران لأك�ثر م� 	.3

ا�حفص المراوح ال�بال�ية واس�ت�بدلها. أ.	
م الأمر. ذا لز� لكات المراوح �إ كوكة. اس�ت�بدل المراوح و�ف ود مراوح م�ف  عدم وج�

ن
ق م� �حت�قَّ ب.	

د�يمة. اء �بلاس�ت�يك�ية أو مطاط�ية �ق ز�ج� ود أ  عدم وج�
ن

ق م� �حت�قَّ ج.	
�في  ي � راص الطرد المركز� �يدًا. اس�ت�بدل أ�ق ات ج� اش� اصة �بالرش� ي ال�خ راص الطرد المركز� ات. �نظّف أ�ق اش� ع�يف للرش� ود �ترذ�يذ ض�  عدم وج�

ن
ق م� �حت�قَّ د.	

د�يد. حالة سوء ال�ترذ�يذ الش�
ان الرش. ز�خ� اة  اس�ت�بدل مص�ف هـ.	

رى. دام مرة أخ� �بل الاس�ت�خ ه �بالهواء �ق �ف �ف ماش �ناعمة م�بللة وج� طعة �ق �ي لوحدة الرادار. �نظّف السطح �ب�ق طاء الوا�ق ة الغ� ِظ على �نظا�ف حا�ف 	.4
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اف  �ي�ق  �إ
ن

د م� كَّ ة الكام�يرا ذات الرؤ�ية السر�يعة وكام�يرات �نظام الرؤ�ية �بالم�نظار. �ت�أ ِظ على �نظا�ف �يم�بال كام�يرا FPV. حا�ف م �بمسح الأوساخ �با�ن�تظام على ج� �ق 	.5
رى. �بار أو الأوساخ الخ�أ زالة الغ� ة و�ناعمة لإ ماش �نظ�ي�ف طعة �ق  الحُ�ب�ي�بات أو الرمال �ثم امسح العدسة �ب�ق

ن
طع أك�بر م� �يل الطا�ئرة. أزل أولًا أي �ق غ�ش�ت �

عار �إ�ش
ادمة.  �بل رحل�تك ال�ق رور�ية �ق راء أي �إصلاحات أو عمل�يات اس�ت�بدال ض� ج� ة و�إ  الطا�ئرة �بد�قّ

ن
ء م� ز�ج� ن �حفص كل 

د م� كَّ �في حالة حدوث ار�تطام أو �تصادم، �ت�أ � 	.1
.DJI 

ن
ا�تصل �بدعم DJI أو موزع مع�تمد م� كلات أو أس�ئلة، �ف ذا كا�نت لد�يك أي مش� �إ

�ية. �يسرد  دمات الص�يا�نة الاح�ترا�ف  DJI للحصول على خ�
ن

اء. ا�تصل �بدعم DJI أو وك�يل مع�تمد م� ز�ج� �في حالة �تلف أي أ لا �حتاول �إصلاح الطا�ئرة � 	.2
وم �بها  سم المكملات دورة الص�يا�نة الموصى �بها وص�يا�نة الع�ناصر ال��تي �ي�ق �في �ق � T40/T20P دول دورة الص�يا�نة الموصى �بها للطا�ئرات �بدون ط�يار ج�

ط. �ق ن �ف
وكلاء DJI المع�تمد�ي�

ط. �ق  وك�يل DJI مع�تمد �ف
ن

د�يدة م� طعة ال�ج راء ال�ق  ش�
ن

كد م� �يار، �ت�أ طعة غ� ة �إلى �ق ع�ند الحاج� 	.3
https://www.dji.com/where-to-buy/agriculture-dealers يمك�نك الع�ثور على معلومات الوك�يل على�
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الملاحق
رى ذات الصلة. �ت�يار�ية والمعلومات الخ�أ �يل المعدات اخ�لا غ�ش�ت �ية للطا�ئرة و� ا�ف ض� ا�ئف الإ ات ال�نظام �بالكامل والوظ� صل مواص�ف دم هذا ال�ف �ي�ق

ات المواص�ف

T40
الطا�ئرة
3WWDZ-40Aالطراز

الوزن
م )�باس�ت�ث�ناء ال�بطار�ية( 38 ك�ج

امل ال�بطار�ية( م )ش� 50 ك�ج

لاع]1[ �ق صى وزن ع�ند الإ أ�ق
م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( لاع للرش: 90 ك�ج �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق

م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( ر: 101 ك�ج لاع لل�نش� �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق
طر�ية لات ال�قُ اعدة الع�ج صى ل�ق 2,184 ممالحد الأ�ق

الأ�بعاد
�ير مطو�ية( 2,800×3,150×780 مم )الذراعان والمراوح غ�

�ير مطو�يان والمراوح مطو�ية( 1,590×1,930×780 مم )الذراعان غ�
1,125×750×850 مم )الذراعان والمراوح مطو�ية(

 GNSS ارة ش� ة ال�حتل�يق )مع �إ �نطاق د�ق
و�ية( �ق

: 10± سم : 10± سم، رأس�ي �ي �ق  D-RTK: أ�ف
ن

�تمك�ي�
:D-RTK تعط�يل�

: 30± سم )وحدة الرادار ممكّ�نة: 10± سم( : 60± سم، رأس�ي �ي �ق أ�ف
�يل]2[ غ�ش�ت ا هر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  5.725 �إلى 5.850 ج�

ن
، م� ا هر�ز�ت �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�

ن
م�

)EIRP( ة المرسل طا�ق
)CE/SRRC/MIC(  و>33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 2.4 ج�

)CE( و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC/SRRC( 33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 5.8 ج�

RTK/GNSS يل� غ�ش�ت �تردد �
Galileo E1/E5 ‏،BeiDou B1/B2 ‏،GLONASS F1/F2 ‏،GPS L1/L2

BeiDou B1 ‏،Galileo E1 ‏،GLONASS F1 ‏،GNSS: GPS L1

ت ال�حتل�يق]3[ و�ق
�في الساعة( م مع �بطار�ية 30 أم�ب�ير � لاع 50 ك�ج �ق ة )الوزن ع�ند الإ �ي�ق �بدون حمولة: 18 د�ق

�في الساعة( م مع �بطار�ية 30 أم�ب�ير � لاع 90 ك�ج �ق ا�ئق )الوزن ع�ند الإ محملة �بالكامل للرش: 7 د�ق
�في الساعة( م مع �بطار�ية 30 أم�ب�ير � لاع 101 ك�ج �ق ا�ئق )الوزن ع�ند الإ ر: 6 د�ق محملة �بالكامل لل�نش�

ن
ا�بل لل�تكو�ي� طر ط�يران �ق صى �نصف �ق 2,000 م�ترأ�ق

اومة الر�ياح صى لم�ق 6 م/ثالحد الأ�ق
�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج� 0 �إلى 45 درج�

ع �نظام الد�ف
المحركات

ن
ء الساك� ز�ج م ال� 100×33 ممح�ج

ولت ولتك�يلو �ف ة/�ف �ي�ق �في الد�ق ة � 48 ل�ف
ة 4000 وات/الدوارالطا�ق

المراوح
طر 54 �بوصة )1371.6 مم(ال�ق

8كم�ية الدوّارات
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�نظام رش �ث�نا�ئ�ي الذرات
ان الرش ز�خ�

م مك�تمل: 40 ل�ترًاالح�ج
�يل�ية]1[ غ�ش�ت مالحمولة ال� كامل: 40 ك�ج

ات ا�ش الر�ش
LX8060SZالطراز
2الكم�ية

ط�يرة م ال�ق  50 �إلى 500 م�يكرونح�ج
ن

م�
عّال للرش]4[ صى عرض �ف وق المحاص�يل مع سرعة ط�يران 7 م/ث(أ�ق اع 2.5 م�تر �ف ة )على ار�ت�ف �ي�ق 11 د�ق

ات ال�تسل�يم �خ مض�
�ناط�يس�يال�نوع ع المغ� ة مروح�ية للد�ف �خ مض�

ق صى معدل لل�تد�ف ة × 2أ�ق �ي�ق 6 ل�تر/د�ق
طة ة مرحل�ية �ن�ش و�ف اهات ذو مص�ف رادار م�تعدد الا�ت�ج

RD2484Rالطراز
ار�يس ةم�تا�بعة ال�ض�ت �بال: 30 درج� ع ال�ج �في وض� صى م�يل � أ�ق

ات]5[ �نب المعو�ق �ت�ج

(: 1.5 - 50 م �ي �ق عار العوا�ئق )أ�ف �نطاق اس�ش�ت
ة ة، رأس�ي 45± درج� �ي 360 درج� �ق ال الرؤ�ية: أ�ف م�ج

 7 م/ث
ن

�يد ع� وق العا�ئق �بسرعة لا �ز�ت  1.5 م�تر �ف
ن

�يد ع� اع �يز� روف العمل: الط�يران على ار�ت�ف ظ�
دمة المراوح والعا�ئق �بعد الك�بح(  م�ق

ن
ة �ب�ي� ة حد الأمان: 2.5 م )المسا�ف مسا�ف

. �ي �ق اه الأ�ف �في الا�ت�ج اهات � �نب العوا�ئق م�تعددة الا�ت�ج �نب العوا�ئق: �ت�ج اه �ت�ج ا�ت�ج

عار العوا�ئق )أعلى(: 30-1.5 م �نطاق اس�ش�ت
ة ال الرؤ�ية: 45 درج� م�ج

وق   1.5 م�تر �ف
ن

اع أك�ثر م� لاع واله�بوط والصعود ع�ندما �يكون العا�ئق على ار�ت�ف �ق رة أ�ث�ناء الإ روف العمل: م�تو�ف ظ�
الطا�ئرة.

مة الطا�ئرة والعا�ئق �بعد الك�بح( ن �ق
ة �ب�ي� ة حد الأمان: 3 م )المسا�ف مسا�ف

�نب العوا�ئق: لأعلى اه �ت�ج ا�ت�ج
�يل غ�ش�ت اهر�ز�ت )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(�تردد ال� �ي�ج 24.05 - 24.25 ج�

ة 15 واطاس�تهلاك الطا�ق
)EIRP( ة المرسل >20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(طا�ق

�يل غ�ش�ت هد ال� ولتج� �ت�يار مس�تمر 15 �ف
�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج� 0 �إلى 45 درج�

ل لف و�إلى الأس�ف طة لل�خ ة مرحل�ية �ن�ش و�ف رادار ذو مص�ف
RD2484Bالطراز

اع]5[  الار�ت�ف
ن

ف ع� الكش�
اع: 45-1 م  الار�ت�ف

ن
ف ع� �نطاق الكش�

�نطاق عمل ال�ث�بات: 30-1.5 م
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ات]5[ �نب المعو�ق �ت�ج

لف(: 30-1.5 م عار العوا�ئق )لل�خ �نطاق اس�ش�ت
ة ة، رأس�ي 25± درج� �ي 60± درج� �ق ال الرؤ�ية: أ�ف م�ج

 الطا�ئرة والعا�ئق 
ن

�في م� ل� ء ال�خ ز�ج  ال�
ن

ة �ب�ي� لاع واله�بوط والصعود ع�ندما �تكون المسا�ف �ق ر أ�ث�ناء الإ روف العمل: �ت�تو�ف ظ�
 7 م/ث.

ن
�يد سرعة الطا�ئرة ع�  1.5 م�تر ولا �ز�ت

ن
أك�ثر م�

دمة المراوح والعا�ئق �بعد الك�بح(  م�ق
ن

ة �ب�ي� ة حد الأمان: 2.5 م )المسا�ف مسا�ف
لف �نب العوا�ئق: لل�خ اه �ت�ج ا�ت�ج

�يل غ�ش�ت اهر�ز�ت )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(�تردد ال� �ي�ج 24.05 - 24.25 ج�
ة 4 واطاس�تهلاك الطا�ق

)EIRP( ة المرسل >20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(طا�ق
�يل غ�ش�ت هد ال� ولتج� �ت�يار مس�تمر 15 �ف

�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج� 0 �إلى 45 درج�
�نظام الرؤ�ية �بالم�نظار

�ياس  0.4 �إلى 25 م�تر�نطاق ال�ق
ن

م�
عالة عار ال�ف ≥10 م/ثسرعة الاس�ش�ت

ال الرؤ�ية ةم�ج : 106 درج� ة، رأس�ي �يًا: 90 درج� �ق أ�ف
�يل غ�ش�ت ة�ب�ي�ئة ال� واء مح�يطة مم�يز� �ية وأج� اءة كا�ف �إض�

ن �بُعد
وحدة ال�تحكم ع�

RM700Bالطراز
GNSSGPS + Galileo + BeiDou

ة اش� ة 1920×1200 �بكسل، وسطوع عالٍ cd/m2 1200الش� اس 7.02 �بوصات، �بد�ق ة لمس LCD م�ق اش� ش�

�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة �إلى 122 درج� ة م�ئو�ية )4- درج� 20- �إلى 50 درج�

ن
�ي� ز�خ �نطاق حرارة ال�ت�

هر�نها�يت( ة �ف ة م�ئو�ية )22- �إلى 113 درج� هر واحد: 30- �إلى 45 درج�  ش�
ن

ل م� أ�ق
هر�نها�يت( ة �ف ة م�ئو�ية )22- �إلى 95 درج� هر: 30- �إلى 35 درج� هر �إلى �ثلا�ثة أش� ش�

هر�نها�يت( ة �ف ة م�ئو�ية )22- �إلى 86 درج� هر �إلى عام واحد: 30- �إلى 30 درج� �ثلا�ثة أش�

ن
حش�� ة حرارة ال هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )41 �إلى 104 درج� 5 �إلى 40 درج�

ل�ية LiNiCoAIO2ال�نظام الك�يم�يا�ئ�ي لل�بطار�ية الداخ�

ل�ية �يل ال�بطار�ية الداخ� غ�ش�ت ت � ةو�ق �ي�ق 3 ساعات و18 د�ق
�ية ارج� �يل ال�بطار�ية ال�خ غ�ش�ت ت � ة و�ق �ي�ق 2 ساعة و42 د�ق

ن
حش�� �نوع ال

ولت  صى �ي�بلغ 20 �ف هد أ�ق صوى 65 واط وج� درة �ق ه م�ق  USB-C مع�تمد محل�يًا �بطا�ق
ن

اح� دام ش� �يوُصى �باس�ت�خ
.DJI 65W المحمول 

ن
اح� م�ثل الش�

ن
حش�� ت ال و�ق

دام   �بعُد واس�ت�خ
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت اف � �ي�ق �ية )ع�ند �إ ارج� ل�ية وال�خ ل�ية أو ال�بطار�ية الداخ� (ساع�تان لل�بطار�ية الداخ� �ياس�ي  DJI ال�ق
ن

اح� ش�
O3 Agras

�يل]2[ غ�ش�ت ا هر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  5.725 �إلى 5.850 ج�
ن

، م� ا هر�ز�ت �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�
ن

م�

)EIRP( ة المرسل طا�ق
)CE/SRRC/MIC(  و>20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 2.4 ج�

: >33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC(، و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )CE(، و>23 د�يس�ي�بل م�يل�ي  ا ه�ير�ز�ت �ي�ج 5.8 ج�
)SRRC( واط
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ل ة لل�ن�ق صى مسا�ف أ�ق
)MIC/CE( ‏، 4 كم)SRRC( ‏، 5 كم)FCC( 7 كم
اع 2.5 م�تر( ل، وعلى ار�ت�ف )�بدون عوا�ئق، �بدون ال�تداخ�

Wi-Fi
Wi-Fi 6ال�برو�توكول

�يل]2[ غ�ش�ت اهر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج ، 5.850-5.725 ج� اهر�ز�ت �ي�ج ، 5.250-5.150 ج� اهر�ز�ت �ي�ج 2.4000‏-2.4835 ج�

)EIRP( ة المرسل طا�ق
)CE/SRRC/MIC(  و>20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 26 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 2.4 ج�
)CE/SRRC/MIC(  و>23 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 26 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 5.1 ج�

)CE(  و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC/SRRC( 26 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 5.8 ج�
Bluetooth

Bluetooth 5.1ال�برو�توكول
�يل غ�ش�ت اهر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�

ن
م�

)EIRP( ة المرسل >10 د�يس�ي�بل ملل�ي واططا�ق

لى  ة مادة �إ ا�ف ض� اوز حد وزن الحمولة الموصى �به ع�ند �إ ا للحالة الحال�ية وال�ب�ي�ئة المح�يطة �بالطا�ئرة. لا �ت�ت�ج �قً ان و�ف ز�خ س�يوص�ي �تط�ب�يق DJI Agras �بذكاء �بحد وزن الحمولة ل� 	]1[
�ثر سلامة الط�يران. د �ت�ت�أ �ق لا، �ف ان. و�إ ز�خ�

ة. ل�ق  المغ�
ن

�في الأماك� ا هر�ز�ت � �ي�ج دام ال�تردد 5.1 ج� لا �باس�ت�خ �في �بعض الدول، لا �يسُمح �إ �في �بعض الدول. � اهر�ز�ت محظورة � �ي�ج ]2[ ال�ترددات 5.8 و5.1 ج�
�تلف  د �ت�خ ط. �ق �ق ع �ف دام كمرج� هر�نها�يت(. للاس�ت�خ ة �ف ة م�ئو�ية )77 درج� ة حرارة 25 درج�  3 م/ث ودرج�

ن
ل م� ن ال�حتل�يق المك�تسب ع�ند مس�توى سطح ال�بحر مع سرعة ر�ياح أ�ق

زم� 	]3[
عل�ية. �ت�بار ال�ن�تا�ئ�ج ال�ف ب اخ� ال�ب�يا�نات حسب ال�ب�ي�ئة. �ي�ج

عل�ية. �يل ال�ف غ�ش�ت اش على س�ي�نار�يوهات ال� �يع�تمد عرض الرش� 	]4[
رى للعا�ئق. صا�ئص الخ�أ كل، وال�خ ع، والش� عال حسب المادة، والموض� عار ال�ف �تلف �نطاق الاس�ش�ت �ي�خ 	]5[
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T20P
الطا�ئرة
3WWDZ-20Aالطراز

الوزن
م )�باس�ت�ث�ناء ال�بطار�ية( 26 ك�ج

امل ال�بطار�ية( م )ش� 32 ك�ج

لاع]1[ �ق صى وزن ع�ند الإ أ�ق
م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( لاع للرش: 52 ك�ج �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق
م )ع�ند مس�توى سطح ال�بحر( ر: 58 ك�ج لاع لل�نش� �ق صى لوزن الإ الحد الأ�ق

طر�ية لات ال�قُ اعدة الع�ج صى ل�ق 2,190 ممالحد الأ�ق

الأ�بعاد
�ير مطو�ية( 2,800×3,125×640 مم )الذراعان والمراوح غ�

�ير مطو�ياّن والمراوح مطو�ية( 1,565×1,915×640 مم )الذراعان غ�
1,077×620×670 مم )الذراعان والمراوح مطو�ية(

ة ال�حتو�يم  �نطاق د�ق
و�ية( ارة GNSS �ق ش� )مع �إ

: 10± سم : 10± سم، رأس�ي �ي �ق  D-RTK: أ�ف
ن

�تمك�ي�
:D-RTK تعط�يل�

: 30± سم )وحدة الرادار ممكّ�نة: 10± سم( : 60± سم، رأس�ي �ي �ق أ�ف
�يل]2[ غ�ش�ت ا هر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  5.725 �إلى 5.850 ج�

ن
، م� ا هر�ز�ت �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�

ن
م�

)EIRP( ة المرسل طا�ق
)CE/SRRC/MIC(  و>33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 2.4 ج�

)CE( و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC/SRRC( 33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 5.8 ج�

RTK/GNSS يل� غ�ش�ت �تردد �
Galileo E1/E5 ‏،BeiDou B1/B2 ‏،GLONASS F1/F2 ‏،GPS L1/L2

BeiDou B1 ‏،Galileo E1 ‏،GLONASS F1 ‏،GNSS: GPS L1

ت ال�حتل�يق]3[ و�ق
�في الساعة( م مع �بطار�ية 13 أم�ب�ير � لاع 32 ك�ج �ق ة )الوزن ع�ند الإ �ي�ق �بدون حمولة: 14.5 د�ق

�في الساعة( م مع �بطار�ية 13 أم�ب�ير � لاع 52 ك�ج �ق ا�ئق )الوزن ع�ند الإ محملة �بالكامل للرش: 7 د�ق
�في الساعة( م مع �بطار�ية 13 أم�ب�ير � لاع 58 ك�ج �ق ا�ئق )الوزن ع�ند الإ ر: 6 د�ق محملة �بالكامل لل�نش�

ن
ا�بل لل�تكو�ي� طر ط�يران �ق صى �نصف �ق 2,000 م�ترأ�ق

اومة الر�ياح صى لم�ق 6 م/ثالحد الأ�ق
�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج� 0 �إلى 45 درج�

ع �نظام الد�ف
المحركات

ن
ء الساك� ز�ج م ال� 100×33 ممح�ج

ولت ولتك�يلو �ف ة/�ف �ي�ق �في الد�ق ة � 48 ل�ف
ة 4000 وات/الدوارالطا�ق

المراوح
طر 54 �بوصة )1371.6 مم(ال�ق

4كم�ية الدوّارات
�نظام رش �ث�نا�ئ�ي الذرات

ان الرش ز�خ�
م مك�تمل: 20 ل�ترًاالح�ج

�يل�ية]1[ غ�ش�ت مالحمولة ال� كامل: 20 ك�ج
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ات اش� الرش�
LX8060SZالطراز
2الكم�ية

ط�يرة م ال�ق  50 �إلى 500 م�يكرونح�ج
ن

م�
عّال للرش]4[ صى عرض �ف وق المحاص�يل مع سرعة ط�يران 7 م/ث(أ�ق اع 2.5 م�تر �ف ا�ئق )على ار�ت�ف 7 د�ق

ات ال�تسل�يم �خ مض�
�ناط�يس�يال�نوع ع المغ� ة مروح�ية للد�ف �خ مض�

ق صى معدل لل�تد�ف ة × 2أ�ق �ي�ق 6 ل�تر/د�ق
طة ة مرحل�ية �ن�ش و�ف اهات ذو مص�ف رادار م�تعدد الا�ت�ج

RD2484Rالطراز
ار�يس ةم�تا�بعة ال�ض�ت �بال: 30 درج� ع ال�ج �في وض� صى م�يل � أ�ق

ات]5[ �نب المعو�ق �ت�ج

(: 1.5 - 50 م �ي �ق عار العوا�ئق )أ�ف �نطاق اس�ش�ت
ة ة، رأس�ي 45± درج� �ي 360 درج� �ق ال الرؤ�ية: أ�ف م�ج

 7 م/ث
ن

�يد ع� وق العا�ئق �بسرعة لا �ز�ت  1.5 م�تر �ف
ن

�يد ع� اع �يز� روف العمل: الط�يران على ار�ت�ف ظ�
دمة المراوح والعا�ئق �بعد الك�بح(  م�ق

ن
ة �ب�ي� ة حد الأمان: 2.5 م )المسا�ف مسا�ف

. �ي �ق اه الأ�ف �في الا�ت�ج اهات � �نب العوا�ئق م�تعددة الا�ت�ج �نب العوا�ئق: �ت�ج اه �ت�ج ا�ت�ج

عار العوا�ئق )أعلى(: 30-1.5 م �نطاق اس�ش�ت
ة ال الرؤ�ية: 45 درج� م�ج

وق   1.5 م�تر �ف
ن

اع أك�ثر م� لاع واله�بوط والصعود ع�ندما �يكون العا�ئق على ار�ت�ف �ق رة أ�ث�ناء الإ روف العمل: م�تو�ف ظ�
الطا�ئرة.

مة الطا�ئرة والعا�ئق �بعد الك�بح( ن �ق
ة �ب�ي� ة حد الأمان: 3 م )المسا�ف مسا�ف

�نب العوا�ئق: لأعلى اه �ت�ج ا�ت�ج
�يل غ�ش�ت اهر�ز�ت )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(�تردد ال� �ي�ج 24.05 - 24.25 ج�

ة 15 واطاس�تهلاك الطا�ق
)EIRP( ة المرسل >20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(طا�ق

�يل غ�ش�ت هد ال� ولتج� �ت�يار مس�تمر 15 �ف
�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج� 0 �إلى 45 درج�

ل لف و�إلى الأس�ف طة لل�خ ة مرحل�ية �ن�ش و�ف رادار ذو مص�ف
RD2484Bالطراز

اع]5[  الار�ت�ف
ن

ف ع� الكش�
اع: 45-1 م  الار�ت�ف

ن
ف ع� �نطاق الكش�

�نطاق عمل ال�ث�بات: 30-1.5 م

ات]5[ �نب المعو�ق �ت�ج

لف(: 30-1.5 م عار العوا�ئق )لل�خ �نطاق اس�ش�ت
ة ة، رأس�ي 25± درج� �ي 60± درج� �ق ال الرؤ�ية: أ�ف م�ج

 الطا�ئرة والعا�ئق 
ن

�في م� ل� ء ال�خ ز�ج  ال�
ن

ة �ب�ي� لاع واله�بوط والصعود ع�ندما �تكون المسا�ف �ق ر أ�ث�ناء الإ روف العمل: �ت�تو�ف ظ�
 7 م/ث.

ن
�يد سرعة الطا�ئرة ع�  1.5 م�تر ولا �ز�ت

ن
أك�ثر م�

دمة المراوح والعا�ئق �بعد الك�بح(  م�ق
ن

ة �ب�ي� ة حد الأمان: 2.5 م )المسا�ف مسا�ف
لف �نب العوا�ئق: لل�خ اه �ت�ج ا�ت�ج
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�يل غ�ش�ت اهر�ز�ت )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(�تردد ال� �ي�ج 24.05 - 24.25 ج�
ة 4 واطاس�تهلاك الطا�ق

)EIRP( ة المرسل >20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )NCC/FCC/MIC/KCC/CE(طا�ق
�يل غ�ش�ت هد ال� ولتج� �ت�يار مس�تمر 15 �ف

�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )32 �إلى 113 درج� 0 �إلى 45 درج�
�نظام الرؤ�ية �بالم�نظار

�ياس  0.4 �إلى 25 م�تر�نطاق ال�ق
ن

م�
عالة عار ال�ف ≥10 م/ثسرعة الاس�ش�ت

ال الرؤ�ية ةم�ج : 106 درج� ة، رأس�ي �يًا: 90 درج� �ق أ�ف
�يل غ�ش�ت ة�ب�ي�ئة ال� واء مح�يطة مم�يز� �ية وأج� اءة كا�ف �إض�

ن �بُعد
وحدة ال�تحكم ع�

RM700Bالطراز
GNSSGPS + Galileo + BeiDou

ة اش� ة 1920×1200 �بكسل، وسطوع عالٍ cd/m2 1200الش� اس 7.02 �بوصات، �بد�ق ة لمس LCD م�ق اش� ش�

�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف ة �إلى 122 درج� ة م�ئو�ية )4- درج� 20- �إلى 50 درج�

ن
�ي� ز�خ �نطاق حرارة ال�ت�

هر�نها�يت( ة �ف ة م�ئو�ية )22- �إلى 113 درج� هر واحد: 30- �إلى 45 درج�  ش�
ن

ل م� أ�ق
هر�نها�يت( ة �ف ة م�ئو�ية )22- �إلى 95 درج� هر: 30- �إلى 35 درج� هر �إلى �ثلا�ثة أش� ش�

هر�نها�يت( ة �ف ة م�ئو�ية )22- �إلى 86 درج� هر �إلى عام واحد: 30- �إلى 30 درج� �ثلا�ثة أش�

ن
حش�� ة حرارة ال هر�نها�يت(درج� ة �ف ة م�ئو�ية )41 �إلى 104 درج� 5 �إلى 40 درج�

ل�ية LiNiCoAIO2ال�نظام الك�يم�يا�ئ�ي لل�بطار�ية الداخ�

ل�ية �يل ال�بطار�ية الداخ� غ�ش�ت ت � ةو�ق �ي�ق 3 ساعات و18 د�ق
�ية ارج� �يل ال�بطار�ية ال�خ غ�ش�ت ت � ة و�ق �ي�ق 2 ساعة و42 د�ق

ن
حش�� �نوع ال

ولت  صى �ي�بلغ 20 �ف هد أ�ق صوى 65 واط وج� درة �ق ه م�ق  USB-C مع�تمد محل�يًا �بطا�ق
ن

اح� دام ش� �يوُصى �باس�ت�خ
.DJI 65W المحمول 

ن
اح� م�ثل الش�

ن
حش�� ت ال و�ق

دام   �بعُد واس�ت�خ
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت اف � �ي�ق �ية )ع�ند �إ ارج� ل�ية وال�خ ل�ية أو ال�بطار�ية الداخ� ساع�تان لل�بطار�ية الداخ�
) �ياس�ي  DJI ال�ق

ن
اح� ش�

O3 Agras
�يل]2[ غ�ش�ت ا هر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  5.725 �إلى 5.850 ج�

ن
، م� ا هر�ز�ت �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�

ن
م�

)EIRP( ة المرسل طا�ق
)CE/SRRC/MIC(  و>20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 2.4 ج�

: >33 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC(، و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )CE(، و>23 د�يس�ي�بل م�يل�ي  ا ه�ير�ز�ت �ي�ج 5.8 ج�
)SRRC( واط

ل ة لل�ن�ق صى مسا�ف أ�ق
)MIC/CE( ‏، 4 كم)SRRC( ‏، 5 كم)FCC( 7 كم
اع 2.5 م�تر( ل، وعلى ار�ت�ف )�بدون عوا�ئق، �بدون ال�تداخ�

Wi-Fi
Wi-Fi 6ال�برو�توكول

�يل]2[ غ�ش�ت اهر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج ، 5.850-5.725 ج� اهر�ز�ت �ي�ج ، 5.250-5.150 ج� اهر�ز�ت �ي�ج 2.4000‏-2.4835 ج�

)EIRP( ة المرسل طا�ق
)CE/SRRC/MIC(  و>20 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 26 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 2.4 ج�
)CE/SRRC/MIC(  و>23 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC( 26 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 5.1 ج�

)CE(  و>14 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط )FCC/SRRC( 26 د�يس�ي�بل م�يل�ي واط< : ا هر�ز�ت �ي�ج 5.8 ج�
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Bluetooth
Bluetooth 5.1ال�برو�توكول

�يل غ�ش�ت اهر�ز�ت�تردد ال� �ي�ج  2.4000 �إلى 2.4835 ج�
ن

م�
)EIRP( ة المرسل >10 د�يس�ي�بل ملل�ي واططا�ق

لى  ة مادة �إ ا�ف ض� اوز حد وزن الحمولة الموصى �به ع�ند �إ ا للحالة الحال�ية وال�ب�ي�ئة المح�يطة �بالطا�ئرة. لا �ت�ت�ج �قً ان و�ف ز�خ س�يوص�ي �تط�ب�يق DJI Agras �بذكاء �بحد وزن الحمولة ل� 	]1[
�ثر سلامة الط�يران. د �ت�ت�أ �ق لا، �ف ان. و�إ ز�خ�

ة. ل�ق  المغ�
ن

�في الأماك� ا هر�ز�ت � �ي�ج دام ال�تردد 5.1 ج� لا �باس�ت�خ �في �بعض الدول، لا �يسُمح �إ �في �بعض الدول. � اهر�ز�ت محظورة � �ي�ج ]2[ ال�ترددات 5.8 و5.1 ج�
�تلف  د �ت�خ ط. �ق �ق ع �ف دام كمرج� هر�نها�يت(. للاس�ت�خ ة �ف ة م�ئو�ية )77 درج� ة حرارة 25 درج�  3 م/ث ودرج�

ن
ل م� ن ال�حتل�يق المك�تسب ع�ند مس�توى سطح ال�بحر مع سرعة ر�ياح أ�ق

زم� 	]3[
عل�ية. �ت�بار ال�ن�تا�ئ�ج ال�ف ب اخ� ال�ب�يا�نات حسب ال�ب�ي�ئة. �ي�ج

عل�ية. �يل ال�ف غ�ش�ت اش على س�ي�نار�يوهات ال� �يع�تمد عرض الرش� 	]4[
رى للعا�ئق. صا�ئص الخ�أ كل، وال�خ ع، والش� عال حسب المادة، والموض� عار ال�ف �تلف �نطاق الاس�ش�ت �ي�خ 	]5[
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�يل غ�ش�ت اس�ت�ئ�ناف ال�
�يل  غ�ش�ت اف ال� �ي�ق دم �إ �يل للمس�ت�خ غ�ش�ت ة اس�ت�ئ�ناف ال� �ي�ف ف. �ت�ت�يح وظ� طة �تو�ق ل الطا�ئرة �ن�ق اكهة، س�تس�ج رة ال�ف �ج �يل ش� غ�ش�ت  مسار أو مسار A-B أو �

ن
روج م� ع�ند ال�خ

ف. طة ال�تو�ق ن �ن�ق
�نف العمل�ية م� �نب العوا�ئق �يدو�ياً. �بعد ذلك، اس�ت�أ �ي�ير ال�بطار�ية أو �ت�ج ان الرش أو �غ�ت ز�خ� عادة ملء  �تًا لإ مؤ�ق

ف طة �تو�ق �يل �ن�ق �تس�ج
ل  سوف �تدخ� ة، �ف ع�ي�ف ارات GNSS ض� ش� ذا كا�نت �إ �يل. �إ غ�ش�ت �في الس�ي�نار�يوهات ال�تال�ية أ�ث�ناء ال� ف � طة �تو�ق �يل �ن�ق س�ي�تم �تس�ج و�ية، �ف ارات GNSS �ق ش� ذا كا�نت �إ �إ

ف. طة �تو�ق و�ية ك�ن�ق ارات GNSS �ق ش� �يه �إ ع كا�نت �ف ر موض� �يل آخ�  العمل�ية الحال�ية. س�ي�تم �تس�ج
ن

رج م� ه" و�ت�خ ع "ال�توج� الطا�ئرة �إلى وض�
�يل مسار A-B �إلى  غ�ش�ت ر على زر ال�نها�ية أ�ث�ناء � ة. ملاحظة: لا �يؤدي ال�ن�ق اش�  الش�

ن
لى م� او�ية ال�يم�نى الس�ف �في الز� �نهاء � ت أو �إ اف مؤ�ق �ي�ق ط على زر �إ غ�ض� ا 	.1

ها.  اس�ت�ئ�نا�ف
ن

ور ولا �يمك� ف. �ت�ن�ته�ي العمل�ية على ال�ف طة �تو�ق �يل الطا�ئرة ل�ن�ق �تس�ج
.RTH م �ب�ته�ي�ئة �ق 	.2

 �بعُد.
ن

اه على وحدة ال�حتكم ع� �في أي ا�ت�ج اف � ع عصا الم�يل أو الال�ت�ف اد�ف 	.3
�نب العوا�ئق. ع �ت�ج ل وض� وم الطا�ئرة �بالك�بح و�تدخ� اف عا�ئق. �ت�ق �تم اك�ش�ت 	.4
�نب العوا�ئق. ة �ت�ج �ي�ف  وظ�

ن
�في وحدة الرادار ع�ند �تمك�ي� ط�أ � اف خ� �تم اك�ش�ت 	.5

.GEO ة ن م�نط�ق
ر�ي�بة م� اع، أو �تكون �ق ة أو الار�ت�ف �تصل الطا�ئرة �إلى حد المسا�ف 	.6

ارغ. ان �ف ز�خ�  	.7
ض ال�بطار�ية. �ف ع اله�بوط م�ن�خ �في وض� ل الطا�ئرة � �تدخ� 	.8

 
ن

طع ا�تصال الطا�ئرة �بوحدة ال�حتكم ع� �في �إعدادات الطا�ئرة، وا�ن�ق  �بعد" �
ن

ارة وحدة ال�حتكم ع� ش� دان �إ �ق �في حالة �ف �يل � غ�ش�ت �يار "م�تا�بعة ال� ذا �تم �تعط�يل ال�خ �إ 	.9
ارات. ش� دان الإ �ق ا ع�ند �ف �بوط مس�ب�قً راء المض� ج� �يذ الإ ف �بعد �ت�ن�ف طة �تو�ق ل الطا�ئرة �ن�ق سوف �تس�ج �بعد، �ف

�يل. غ�ش�ت ة اس�ت�ئ�ناف ال� �ي�ف دام وظ� و�ية ع�ند اس�ت�خ ارة GNSS �ق ش�  أن �إ
ن

كد م� �ت�أ 	
ف. طة ال�تو�ق �يل والعودة �إلى �ن�ق  للطا�ئرة ال�تس�ج

ن
لاف ذلك، لا �يمك� �ب�خ 	

روط المذكورة أعلاه. �في أحد الش� ف طالما أ�نها �تس�تو� طة ال�تو�ق �ي�تم �حتد�يث �ن�ق 	
س�ي�حتول ال�نظام  �يل المسار A-B، �ف غ�ش�ت ة أ�ث�ناء � �ي�ق  25 د�ق

ن
�يد ع� �تًا لمدة �ز�ت اف العمل�ية مؤ�ق �ي�ق دام و�تم �إ �يد الاس�ت�خ ع RTK �ق  وض�

ن
ذا لم �يك� �إ 	

ف. طة ال�تو�ق �يل ال�يدوي و�يمسح �ن�ق غ�ش�ت ع ال� ا�ئ�يًا �إلى وض� �تل�ق

�يل �غ اس�ت�ئ�ناف ال�ت�ش
ف. طة �تو�ق ع الحال�ي ك�ن�ق ل الطا�ئرة المو�ق  العمل�ية �ب�إحدى الطرق المذكورة أعلاه. س�تس�ج

ن
رج م� اخ� 	.1

ف. طة �تو�ق �يل �ن�ق روف �تس�ج زالة ظ� م �ب�إ �يل الطا�ئرة أو �ق غ�ش�ت  �بعد �
ن

حلق �بالطا�ئرة �إلى مكان آم� 	.2
مسار العودة 	.3

طة  روط ال�تال�ية. س�يحسب ال�تط�ب�يق �ن�ق  الش�
ن

اء أي م� �في حالة اس�ت�ي�ف �في الط�يران م�تاحًا � عال � �يل ال�ف غ�ش�ت �بال�نس�بة لعمل�يات المسار، �يص�بح اس�ت�ئ�ناف ال� 	
اءة  �يل �بك�ف غ�ش�ت  اس�ت�ئ�ناف ال�

ن
ن �تمك�ي�

كد م�  الحمولة. �ت�أ
ن

�يد م� ة الط�يران ع�ند حمل المز� ل�يل مسا�ف ع الطا�ئرة ل�ت�ق ف ومو�ق طة ال�تو�ق ا ل�ن�ق �قً العودة الم�ثلى و�ف
ة. �ي�ف دام الوظ� �بل اس�ت�خ  �إعدادات الطا�ئرة �ق

ن
م� دمة ض� عدادات الم�ت�ق �في الإ الط�يران �

�تًا. ف العمل�ية مؤ�ق س�ته�بط الطا�ئرة على الأرض �بعد �تو�ق 	
ا�ئمة العمل�يات. �في �ق �يذ � �في علامة ال�ت�ن�ف رى � ط على زر ال�نها�ية �ثم ا�بدأ هذه العمل�ية مرة أخ� غ�ض�  العمل�ية �بال

ن
رج م� اخ� 	

. رى، �يكون مسار العودة على ال�نحو ال�تال�ي اع الخ�أ �في الأوض� روط المذكورة أعلاه، وكذلك العمل�يات � �في الش� �بال�نس�بة لعمل�يات المسار ال��تي لا �تس�تو� 	
ف على  طة ال�تو�ق اط العودة و�ن�ق ا�ئمة �ن�ق ن �ق

طة عودة م� ا �حتد�يد �ن�ق  أ�يض�ً
ن

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

ف. �يمك� طة ال�تو�ق �ض�ي هو العودة �إلى �ن�ق �ترا طر�يق العودة الا�ف 	
�نف العمل�ية �ب�حتد�يد  ط على زر ال�نها�ية، اس�ت�أ غ�ض�  العمل�ية �بال

ن
روج م� ط عمودي. �بعد ال�خ ة، مما �يع�ن�ي أن الطا�ئرة س�تعود �إلى مسار المهمة �بعد خ� اش� الش�

رى و�حتد�يد مسار العودة. ا�ئمة العمل�يات ل�تط�ب�يق العمل�ية مرة أخ� �في �ق �يذ � علامة ال�ت�ن�ف
ة وس�تط�ير الطا�ئرة �إلى مسار المهمة �با�ت�باع مسار العودة المحدد وم�تا�بعة الرش. �بال�نس�بة  اش�  الش�

ن
ل�ي م�  الس�ف

ن
 الأ�يم�

ن
�في الرك� وق اس�ت�ئ�ناف � ر �ف ا�ن�ق 	.4

�يه الا�تصال لرحلات العودة. اكهة، �ي�تم دعم �توج� رة ال�ف �ج لعمل�يات المسار وش�
�نب  سم �ت�ج ع �ق . راج�

ن
ا�ن�ب�ي� لف وعلى ال�ج �في الطا�ئرة لألمام وال�خ ن ال�حتكم �

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

�نب العوا�ئق مطلو�باً ع�ند العودة �إلى المسار، �يمك� ذا كان �ت�ج �إ 	.5
 المعلومات.

ن
�يد م� العوا�ئق ال�يدوي لمز�
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�ية ات ال�نموذج� ال�تط�ب�ي�ق
�نب العوا�ئق  ، و�ت�ج ن

ا�ن�ب�ي� لف وعلى ال�ج �في الطا�ئرة لألمام وال�خ ن ال�حتكم �
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
اكهة، �يمك� رة ال�ف �ج �يل المسار أو مسار A-B أو ش� غ�ش�ت ع � �في وض� �

�نب العوا�ئق �يدو�ياً: �ية �ت�ج . �تصف ال�تعل�يمات ال�تال�ية ك�ي�ف �ير ط�ب�يع�ي ه الطا�ئرة سلوكً غ� �في حالات الطوارئ م�ثل ع�ندما �تواج� �يل، أو � غ�ش�ت على طول مسار ال�

�نب العوا�ئق �يدو�ياً �ت�ج

C

D
E1

E2

E3

العا�ئق

طة الا�نعطاف �ن�ق

�يل غ�ش�ت مسار ال�

مسار الط�يران ال�يدوي

ا�ئ�ي مسار العودة ال�تل�ق

دل�يل المصطلحات

اكهة رة ال�ف �ج  مسار أو مسار A-B أو عمل�ية ش�
ن

روج م� ال�خ 	.1
ع الحال�ي �إلى  ا�ئ�يًا �ب�ت�بد�يل الوض� وم الطا�ئرة �تل�ق ، �ت�ق ن

ا�ن�ب�ي� لف أو على ال�ج �في الطا�ئرة لألمام أو ال�خ دام عص�ي ال�حتكم لل�حتكم � اع، ع�ند اس�ت�خ �في هذه الأوض� � 	
كمال سلوك الط�يران الملا�ئم، وال�حتل�يق. طة C(، و�إ ف )ال�ن�ق طة �تو�ق ع الحال�ي ك�ن�ق �يل الوض� �تًا، و�تس�ج �يل مؤ�ق غ�ش�ت اف ال� �ي�ق �يل ال�يدوي، و�إ غ�ش�ت ع ال� وض�

 الطا�ئرة وأي عوا�ئق.
ن

ة آم�نة �ب�ي� ود مسا�ف  وج�
ن

كد م� ة ك�بح. �ت�أ  العمل�ية، �ت�تطلب الطا�ئرة مسا�ف
ن

روج م� ع عص�ي ال�حتكم لل�خ ع�ند د�ف

�نب العوا�ئق �ت�ج 	.2
.D طة طة C �إلى ال�ن�ق ن ال�ن�ق

�نب العوا�ئق م� �في الطا�ئرة ل�ت�ج ن ال�حتكم �
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يل ال�يدوي، �يمك� غ�ش�ت ع ال� �بعد ال�ت�بد�يل �إلى وض� 	

�يل غ�ش�ت اس�ت�ئ�ناف ال� 	.3
طة العودة  طة المحددة D �إلى �ن�ق ن ال�ن�ق

ر على اس�ت�ئ�ناف وس�تط�ير الطا�ئرة م� ة �بالرمز� E1 أو E2 أو E3. ا�ن�ق اط العودة ال�ثلاث المم�يز� ن �ن�ق
حدد واحدة م� 	

ط عمودي. المحددة �بعد خ�

ة ال�تط�ب�يق. اش� ا لش� �قً ع الطا�ئرة. حدد و�ف ا�بلة لل�حتد�يد �بموض� اط العودة ال�ق دار �ن�ق �ير�ت�بط م�ق 	
�يل. غ�ش�ت �بل اس�ت�ئ�ناف ال� �ن�بت العا�ئق �تمامًا �ق د �ت�ج  أن الطا�ئرة �ق

ن
كد م� �ت�أ 	

�يل. غ�ش�ت ة آم�نة لاس�ت�ئ�ناف ال� م �ب�تس�ي�ير الطا�ئرة �يدو�ياً �إلى م�نط�ق كل ط�ب�يع�ي و�ق  أن الطا�ئرة �تعمل �بش�
ن

كد م� �في حالة الطوارئ، �ت�أ � 	

�نب  �في حالة الطوارئ ع�ند العودة �إلى المسار، على س�ب�يل الم�ثال ع�ندما �ي�تطلب الأمر �ت�ج �يل � غ�ش�ت روج واس�ت�ئ�ناف ال� كرر ال�تعل�يمات أعلاه لل�خ
العوا�ئق.

حما�ية �ب�يا�نات ال�نظام
�يل  غ�ش�ت دم ال� اظ �ب�ب�يا�نات ال�نظام الح�يو�ية م�ثل �ت�ق ة حما�ية �ب�يا�نات ال�نظام للطا�ئرة الاح�ت�ف اكهة، �ت�ت�يح م�يز� رة ال�ف �ج �يل المسار أو مسار A-B أو ش� غ�ش�ت ع � �في وض� �
�يل  غ�ش�ت �يل لاس�ت�ئ�ناف ال� غ�ش�ت �في اس�ت�ئ�ناف ال� ان الرش. ا�ت�بع ال�تعل�يمات الواردة � ز�خ� عادة ملء  �يل الطا�ئرة لاس�ت�بدال ال�بطار�ية أو �إ غ�ش�ت اف � �ي�ق ف �بعد �إ اط ال�تو�ق و�ن�ق

�يل الطا�ئرة. غ�ش�ت عادة � �بعد �إ
�بل وحدة ال�حتكم  ن �ق

ف م� طة ال�تو�ق �يل �ن�ق  الطا�ئرة، س�ي�تم �تس�ج
ن

 �بعد ع�
ن

طاع وحدة ال�حتكم ع� �في حالات م�ثل �تعطل ال�تط�ب�يق أو ا�ن�ق أ�ث�ناء عمل�يات المسار، �
راء العمل�ية �يدو�ياً.  ج�  �إ

ن
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
ا�ئ�يًا، �يمك� راء الاس�ترداد �تل�ق ج� ذا لم �ي�تم �إ عادة �توص�يل الطا�ئرة. �إ رد �إ �في ال�تط�ب�يق �بم�ج ا�ئ�يًا � �في الرحلة واس�تردادها �تل�ق �

�يذ  �في علامة ال�ت�ن�ف م �باس�تدعاء العمل�ية � �ير المك�تملة. �ق وق م�تا�بعة المهمة غ� ر �ف �في ال�تط�ب�يق وا�ن�ق  �إعدادات الطا�ئرة �
ن

م� دمة ض� عدادات الم�ت�ق ل �إلى الإ ا�ن�ت�ق
ا�ئمة العمل�يات. �في �ق �
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ارغ ان ال�ف ز�خ �حتذ�ير ال�
ملف ال�تعر�يف

�ي الحال�ي وحالة الطا�ئرة  ا ومس�توى السا�ئل الم�ت�ب�ق �بوط مس�ب�قً �ي المض� ز�ج� مس�توى السا�ئل الم�ت�ب�ق ا لحا �قً عادة ال�تع�ب�ئة و�ف اط �إ ارغ و�ن�ق ان ال�ف ز�خ �حتسب الطا�ئرة ال�
راء  ج�  الإ

ن
ن �تع�ي�ي�

دم�ي�  للمس�ت�خ
ن

اكهة، �يمك� رة ال�ف �ج �في عمل�يات المسار أو مسار A-B أو ش� ر�يطة. � ارغ على ال�خ ان ال�ف ز�خ طة ال� �يل و�تعرض �ن�ق غ�ش�ت ومعلمات ال�
ة. ارغ� ان ال�ف ز�خ طة ال� ذه الطا�ئرة ل�ن�ق الذي س�ت�ت�خ

�بل �نها�ية مسار المهمة. ان �ق ز�خ اد ال� ذا لم �ي�تم حساب �ن�ف ر�يطة �إ ة على ال�خ ارغ� ان ال�ف ز�خ طة ال� ن �ي�تم عرض �ن�ق
ل� 	

ة د�ي�نام�يك�يًا على  ارغ� ان ال�ف ز�خ طة ال� �يل، س�ي�تم �حتد�يث �ن�ق غ�ش�ت �بط معلمات ال� ان الرش أو ض� ز�خ� ة سا�ئل �إلى  ا�ف ض� �بال�نس�بة لعمل�يات المسار، ع�ند �إ 	
عدادات المعدلة. اف والإ ا لكم�ية السا�ئل المض� �قً �يل و�ف غ�ش�ت مسار ال�

دام الاس�ت�خ
ارغ. ان ال�ف ز�خ راء ال� ج� �بط �إ ة واض� ارغ� ان ال�ف ز�خ طة ال�  عرض �ن�ق

ن
م �ب�تمك�ي� �في �إعدادات الطا�ئرة، �ق � 	.1

ا. �بوط مس�ب�قً ارغ المض� ان ال�ف ز�خ راء ال� ج� وم الطا�ئرة �ب�إ ا�ئ�يًا و�ت�ق ات �تل�ق �يل المرش� غ�ش�ت اف � �ي�ق �في ال�تط�ب�يق، �ي�تم �إ ارغ � ان ال�ف ز�خ ع�ندما �يظهر �حتذ�ير ال� 	.2
طاء �ب�إحكام. ان الرش و�ث�بت الغ� ز�خ� ف المحركات. أعد ملء  اه�بط �بالطا�ئرة وأو�ق 	.3

�يل و�تا�بع العمل�ية. غ�ش�ت ع � حدد وض� 	.4

)RTH( طة الر�ئ�يس�ية لى ال�ن�ق العودة �إ

 GNSS �لاحظ أن رمز . و�ية ارات GNSS �ق ش� �يه الطا�ئرة �إ ى �ف ع الأول الذي �ت�تل�ق �ية ه�ي المو�ق �تراض� طة الر�ئ�يس�ية الا�ف طة الر�ئ�يس�ية: ال�ن�ق ال�ن�ق
و�ية. ارة �ق ش� �بل أن �تكون الإ ل �ق رطة على الأ�ق الأ�ب�يض �ي�تطلب أر�بعة أش�

لة. طة ر�ئ�يس�ية مس�ج ر �ن�ق RTH: �تع�يد RTH الطا�ئرة �إلى آخ�

طة الر�ئ�يس�ية مع  طة الر�ئ�يس�ية الذك�ية(، وLow Battery RTH )العودة �إلى ال�ن�ق : Smart RTH )العودة �إلى ال�ن�ق  RTH ه�ي
ن

د �ثلا�ثة أ�نواع م� �توج�
ن ال�تعطل(.

طة الر�ئ�يس�ية الآم�نة م� اض ال�بطار�ية(، وFailsafe RTH )العودة �إلى ال�ن�ق �ف ا�ن�خ

RTH الذك�ي
 Failsafe RTHو Smart 

ن
دم كل م� . �يس�ت�خ  RTH الذك�ي

ن
ر GNSS ل�تمك�ي�  �بعُد ع�ند �تو�ف

ن
�في وحدة ال�حتكم ع� � RTH ط مع الاس�تمرار على زر غ�ض� ا

ط على زر RTH مرة  غ�ض� طة الر�ئ�يس�ية. ا �نب الاصطدام ع�ند العودة �إلى ال�ن�ق اع الطا�ئرة ل�ت�ج �في ار�ت�ف ، �يمك�نك ال�حتكم � دام RTH الذك�ي راء. �باس�ت�خ ج� س الإ �ن�ف
�في الطا�ئرة.  RTH الذك�ي واس�تعادة ال�حتكم �

ن
روج م� �يه لل�خ ط على عصا ال�توج� غ�ض� واحدة أو ا

ض ال�بطار�ية �ف RTH م�ن�خ
�في �إعدادات �بطار�ية الطا�ئرة  � RTH ة على ض�ف � راء ال�بطار�ية الم�ن�خ ج� �بط �إ ذا �تم ض� �في عمل�يات المسار ومسار A-B. �إ ض ال�بطار�ية �إلا � �ف ر RTH م�ن�خ لا �ي�تو�ف
 RTH ة. أ�ث�ناء ض�ف � ا�ئ�يًا ع�ندما �يصل مس�توى �بطار�ية الطا�ئرة �إلى حد ال�بطار�ية الم�ن�خ ل RTH �تل�ق �تًا و�تدخ� ف الطا�ئرة العمل�ية مؤ�ق سوف �تو�ق �في ال�تط�ب�يق، �ف �
ط على عصا  غ�ض� ط على زر RTH مرة واحدة أو ا غ�ض� طة الر�ئ�يس�ية. ا �نب الاصطدام ع�ند العودة �إلى ال�ن�ق اع الطا�ئرة ل�ت�ج �في ار�ت�ف ، �يمك�نك ال�حتكم � الذك�ي

�في الطا�ئرة.  RTH واس�تعادة ال�حتكم �
ن

روج م� �يه لل�خ ال�توج�
�في ال�تط�ب�يق. �في �إعدادات �بطار�ية الطا�ئرة � ة على �حتذ�ير � ض�ف � راء ال�بطار�ية الم�ن�خ ج� �بط �إ ذا �تم ض� ل الطا�ئرة RTH �إ ن �تدخ�

ل�

ن ال�تعطل(
طة الر�ئ�يس�ية الآم�نة م� Failsafe RTH )العودة �إلى ال�ن�ق

.Failsafe RTH المعلومات حول 
ن

�يد م� راءات الطوارئ لمز� ج� ع �إ راج�

طة الر�ئ�يس�ية �تحد�يث ال�ن�ق
طة ر�ئ�يس�ية: �تان ل�حتد�يد �ن�ق �في DJI Agras أ�ث�ناء الرحلة. ه�ناك طر�ي�ق طة الر�ئ�يس�ية � �يمك�نك �حتد�يث ال�ن�ق

طة ر�ئ�يس�ية. حدا�ث�يات الحال�ية للطا�ئرة ك�ن�ق  الإ
ن

 �تع�ي�ي� .1
طة ر�ئ�يس�ية.  �بعُد ك�ن�ق

ن
حدا�ث�يات الحال�ية لوحدة ال�حتكم ع�  الإ

ن
 �تع�ي�ي� .2
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�تاح الط�يران( وأ�نه لا  ع م�ف وق وض� ل المكان �ف ودة داخ�  �بعُد )الموج�
ن

وق GNSS لوحدة ال�حتكم ع� ودة �ف ة المساحة الموج� عا�ق  عدم �إ
ن

كد م� �ت�أ
طة الر�ئ�يس�ية. ر�ي�بة ع�ند �حتد�يث ال�ن�ق د م�با�ن�ي طو�يلة �ق �توج�

طة الر�ئ�يس�ية: ا�ت�بع ال�تعل�يمات أد�ناه ل�حتد�يث ال�ن�ق
ة عرض العمل�ية. ل طر�ي�ق ل �إلى DJI Agras وأدخ� ا�ن�ت�ق 	.1

طة ر�ئ�يس�ية. حدا�ث�يات الحال�ية للطا�ئرة ك�ن�ق  الإ
ن

طة الر�ئ�يس�ية ل�تع�ي�ي� ع ال�ن�ق �في �إعدادات مو�ق ، وحدد  � ، �ثم  وق  ر �ف ا�ن�ق 	.2
طة ر�ئ�يس�ية.  �بعُد ك�ن�ق

ن
حدا�ث�يات الحال�ية لوحدة ال�حتكم ع�  الإ

ن
طة الر�ئ�يس�ية ل�تع�ي�ي� ع ال�ن�ق �في �إعدادات مو�ق ، وحدد  � ، �ثم  وق  ر �ف ا�ن�ق 	.3

اح. د �تم �تع�ي�ي�نها �ب�ن�ج د�يدة �ق طة الر�ئ�يس�ية ال�ج ارة �إلى أن ال�ن�ق ش� ر للإ ض�خ�أ رات حالة الطا�ئرة �باللون ال �تومض مؤش� 	.4

هد اض ال�ج �ف ة ال�بطار�ية وا�ن�خ اض طا�ق �ف �حتذ�يرات ا�ن�خ
هد الحرج. ة ال�ج اض طا�ق �ف ة ال�بطار�ية الحرج، و�حتذ�ير ا�ن�خ اض طا�ق �ف ة ال�بطار�ية، و�حتذ�ير ا�ن�خ اض طا�ق �ف �ت�تم�يز� الطا�ئرة �ب�حتذ�ير ا�ن�خ

�يل المحركات  غ�ش�ت ف � . أو�ق ن
سرع ما �يمك� ة آم�نة واه�بط �ب�أ م �ب�تس�ي�ير الطا�ئرة �إلى م�نط�ق �في ال�تط�ب�يق، �ق ة ال�بطار�ية � اض طا�ق �ف ع�ندما �تظهر مطال�بة �حتذ�ير ا�ن�خ 	.1

ة  اض طا�ق �ف راء ا�ن�خ ج� �بط �إ ذا �تم ض� �في ال�تط�ب�يق �إ ة ال�بطار�ية � اض طا�ق �ف هور مطال�بة �حتذ�ير ا�ن�خ ا�ئ�يًا �بعد ظ� ل الطا�ئرة RTH �تل�ق واس�ت�بدل ال�بطار�ية. س�تدخ�
�في �إعدادات �بطار�ية الطا�ئرة. � RTH ال�بطار�ية على

هد ال�بطار�ية  هد الحرج )ج� ة ال�ج اض طا�ق �ف د�يد أو �حتذ�ير ا�ن�خ ة ال�بطار�ية الش� اض طا�ق �ف هور مطال�بة �حتذ�ير ا�ن�خ ا�ئ�يًا ع�ند ظ� ل الطا�ئرة و�ته�بط �تل�ق سوف �ت�نز� 	.2
اء اله�بوط. لغ�  �إ

ن
�في ال�تط�ب�يق. لا �يمك� ولت( �  47.6 �ف

ن
ل م� أ�ق

�في ال�تط�ب�يق. ة ال�بطار�ية � اض طا�ق �ف  حد �حتذ�يرات ا�ن�خ
ن

ن �تع�ي�ي�
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يمك�

RTK ا�ئف وظ�
عر ال�بوصلة   مس�ش�ت

ن
ة م�  الطا�ئرة أك�ثر د�ق

ن
ة لـ D-RTK على م�ت� دوج�  الهوا�ئ�يات المز�

ن
اه للطا�ئرة م� ع الا�ت�ج �حت�توي الطا�ئرة على D-RTK على م�ت�نها. مرج�

�يط  و�ية، �ي�تم �ت�نش� ارة GNSS �ق ش� هد. ع�ندما �تكون ه�ناك �إ ة عال�ية ال�ج طوط الطا�ق  اله�ياكل المعد�ن�ية وخ�
ن

�ناط�يس�ي م� ل المغ�  أن �ي�حتمل ال�تداخ�
ن

�ياس�ي و�يمك� ال�ق
اه الطا�ئرة. �ياس ا�ت�ج ا�ئ�يًا ل�ق ة �تل�ق دوج� الهوا�ئ�يات المز�

لة. ا�ت�بع  دامها مع محطة DJI D-RTK 2 الم�ت�ن�ق راع�ية ع�ند اس�ت�خ  العمل�يات الز�
ن

ع على مس�توى الس�ن�ت�يم�ترات ل�حتس�ي� �تدعم الطا�ئرة �حتد�يد الموا�ق
.RTK ا�ئف دام وظ� ال�تعل�يمات أد�ناه لاس�ت�خ

RTK تعط�يل�/ ن
�تمك�ي�

دام   اس�ت�خ
ن

لا، لا �يمك� لة أو Network RTK. و�إ كل صح�يح على محطة D-RTK 2 الم�ت�ن�ق ارة RTK �بش� ش� �بط مصدر �إ  ض�
ن

كد م� دام، �ت�أ �بل كل اس�ت�خ �ق
.

ن
، وحدد RTK للعرض وال�تع�ي�ي� وق  ر �ف �في ال�تط�ب�يق، وا�ن�ق �يل � غ�ش�ت ة عرض ال� ل �إلى طر�ي�ق ع. ا�ن�ت�ق RTK ل�حتد�يد الموض�

ود �ب�يا�نات  �في حالة عدم وج� لاع � �ق  الإ
ن

 الطا�ئرة م�
ن

ن �ت�تمك�
لا، ل� دام. و�إ �يد الاس�ت�خ ع RTK �ق  وض�

ن
ذا لم �يك� ء” �إ �ش�ي ارة RTK على “لا  ش�  مصدر �إ

ن
م �ب�تع�ي�ي� �ق

ل�ية. اض� �ت�ف

لة دام مع محطة DJI D-RTK 2 الم�ت�ن�ق الاس�ت�خ
لة. لة و�إعداد المحطة الم�ت�ن�ق  الطا�ئرة والمحطة الم�ت�ن�ق

ن
كمال الر�بط �ب�ي�  المعلومات حول �إ

ن
�يد م� لة لمز� دم محطة D-RTK 2 الم�ت�ن�ق ع دل�يل مس�ت�خ راج� 	.1

�في ال�تط�ب�يق  �يل � غ�ش�ت ة عرض ال� و�نة حالة RTK أعلى طر�ي�ق مار الص�ناع�ية. أ�ي�ق  الأ�ق
ن

�في ال�بحث ع� ل محطة الها�تف المحمول وا�ن�تظر ح�تى �ي�بدأ ال�نظام � غ�ش�ّ  	.2
دم�تها.  محطة الها�تف المحمول واس�ت�خ

ن
ل�ية م� اض� د حصلت على ال�ب�يا�نات ال�ت�ف ارة �إلى أن الطا�ئرة �ق ش� RTKFIX للإ �تظهر 

Network RTK دمة دام مع �خ الاس�ت�خ
ادم Network RTK مع�تمد للحصول على ال�ب�يا�نات   المحطة الأساس�ية للا�تصال �ب�خ

ن
 �بعُد �بدلًا م�

ن
دمة Network RTK وحدة ال�حتكم ع� دم خ� �تس�ت�خ

ة. �ي�ف دام هذه الوظ� �ن�تر�نت ع�ند اس�ت�خ  �بعُد وا�تصالها �بالإ
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ظ على � ل�ية. حا�ف اض� ال�ت�ف
�ن�تر�نت. مكا�ن�ية الوصول �إلى الإ  �إ

ن
 �بعد �بالطا�ئرة وم�

ن
ن �توص�يل وحدة ال�حتكم ع�

كد م� �ت�أ 	.1
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ل  صصة، وأدخ� ارة RTK �إلى Network RTK الم�خ ش�  مصدر �إ
ن

م �ب�تع�ي�ي� ، �ثم RTK. �ق وق  ر �ف �في ال�تط�ب�يق، وا�ن�ق �يل � غ�ش�ت ل �إلى عرض ال� ا�ن�ت�ق 	.2
�بكة. معلومات الش�

 RTKFIX �في ال�تط�ب�يق �تظهر  �يل � غ�ش�ت ة عرض ال� و�نة حالة RTK أعلى طر�ي�ق ادم Network RTK. أ�ي�ق  �بعُد �ب�خ
ن

ا�ن�تظر ح�تى �ي�تم �توص�يل وحدة ال�حتكم ع� 	.3
دم�تها. ادم واس�ت�خ  ال�خ

ن
د حصلت على �ب�يا�نات RTK م� ارة �إلى أن الطا�ئرة �ق ش� للإ

رات LED �بالطا�ئرة مؤش�
 LED رات طار M1 وM2 ه�ي مؤش� ودة على ذراع�ي الإ رات LED الموج� طار ال��تي �حتمل العلامة M1 �إلى M4. مؤش� رات LED على أذرع الإ د مؤش� �توج�
�ية  ل�ف رات LED خ� طار M3 وM4 ه�ي مؤش� ودة على ذراع�ي الإ رات LED الموج� دمة الطا�ئرة. مؤش� ارة �إلى م�ق ش� أمام�ية �ت�توه�ج �باللون الأحمر ال�ثا�بت للإ

ر�يض الطا�ئرة. رات LED ع�ند �ت�أ م�يع مؤش� �يل ج� غ�ش�ت اف � �ي�ق رة الطا�ئرة. �ي�تم �إ ارة �إلى مؤخ� ش� ر ال�ثا�بت للإ ض�خ�أ �ت�توه�ج �باللون ال

�حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت
�في �تط�ب�يق  ا�ئف معًا �  الذك�ي ومولد العاكس م�تعدد الوظ�

ن
اح� رى م�ثل الش� ة الخ�أ هز�  �بعُد والطا�ئرة والج�أ

ن
ن �حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت لوحدة ال�حتكم ع�

�يمك�
طوات أد�ناه. DJI Agras. ا�ت�بع ال�خ

لوي.  ل ال�خ �ن�تر�نت ع�بر Wi-Fi أو الدو�ن�ج  �بعُد �يمك�نها الوصول �إلى الإ
ن

 أن وحدة ال�حتكم ع�
ن

كد م� ة والطا�ئرة. �ت�أ  �بعُد �بالطا�ق
ن

و�يد وحدة ال�حتكم ع� م �ب�ز�ت �ق 	.1
.Wi-Fi دام د �يكون ملف ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت ك�ب�يرًا. �يوصى �باس�ت�خ �ق

ة  اش� ول �إلى ش� وق المطال�بة للدخ� ر �ف د�يد لل�بر�نام�ج ال�ثا�بت. ا�ن�ق ر �حتد�يث ج� �في DJI Agras ع�ند �تو�ف ة الر�ئ�يس�ية � اش� ل الش� �في أس�ف �تظهر مطال�بة � 	.2
ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت.

وق  ر �ف ا�ئف. ا�ن�ق  الذك�ي أو مولد العاكس م�تعدد الوظ�
ن

اح�  �بعُد ل�حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت للش�
ن

�في وحدة ال�حتكم ع� � USB-A ذ هاز �بم�ن�ف وَصِل ال�ج 	.3
هاز  �في ال�تط�ب�يق ع�ند �حتد�يد �بر�نام�ج �ثا�بت لل�ج هاز المعروض � �ت�يار على ال�ج هاز وحدد ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت. س�تكون ه�ناك علامة اخ� ا�ئمة الم�نسدلة لكل ج� ال�ق

اء ال�حتد�يث. لغ� اء �حتد�يد العلامة لإ لغ� م �ب�إ ا�بل. �ق الم�ق
ا�ئ�يًا. ة المحددة و�حتد�ي�ثه �تل�ق هز� م�يع الج�أ �يل ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت ل�ج وم ال�تط�ب�يق �ب�ت�نز� ة ال�حتد�يث. س�ي�ق اش� �يه �إلى ش� عادة ال�توج� ط على �حتد�يث الكل لإ غ�ض� ا 	.4

ر  رات LED الأمام�ية للطا�ئرة �باللون الأص�ف  �بعُد وا�ن�تظر ح�تى �يك�تمل ال�حتد�يث. س�تومض مؤش�
ن

ة �بوحدة ال�حتكم ع� هز� م�يع الج�أ ن �توص�يل ج�
كد م� �ت�أ 	.5

أ�ث�ناء ال�حتد�يث.
اءت  ذا أض�  �بعُد والطا�ئرة �يدو�ياً. �إ

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ر ال�ثا�بت �بعد اك�تمال ال�حتد�يث. أعد � ض�خ�أ رات الأمام�ية للطا�ئرة �باللون ال س�ت�توه�ج المؤش� 	.6

رى. �يل ال�حتد�يث مرة أخ� غ�ش�ت حفاول � ل �حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت، � ش�ف ارةً �إلى � ش� رات �باللون الأحمر ال�ثا�بت �إ المؤش�

M1M2

M3 M4
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MG اص �بـ DJI Assistant 2 ال�خ
 DJI في� � �بعُد   

ن
ع� ال�حتكم  ووحدة  للطا�ئرة  ال�ثا�ب�تة  ال�برام�ج  و�حتد�يث  و�ية،  ال�ج الرحلات  لات  س�ج و�نس�خ  الأساس�ية،  المعلمات  �إعدادات   

ن
�ب�تكو�ي� م  �ق

.MG لـ Assistant 2

ال�ت�ث�ب�يت وال�بدء
:T20P أو T40 يل� حفة �ت�نز�  ص�

ن
ل DJI Assistant 2 لملف �ت�ث�ب�يت MG م� �نز�ّ 	.1

https://www.dji.com/t20p/downloads أو https://www.dji.com/t40/downloads 	
. �ث�بت ال�بر�نام�ج 	.2

.MG لـ DJI Assistant 2 ل غ�ش�ّ  	.3

MG لـ DJI Assistant 2 دام اس�ت�خ
�توص�يل الطا�ئرة

�يل الطا�ئرة. غ�ش�ت م �ب� ود �بكا�بل USB-C، �ثم �ق هاز كم�ب�يو�تر مز� دمة الطا�ئرة �ب�ج �في م�ق ل�ي � طاء الس�ف ل الغ� ذ USB-C أس�ف م �ب�توص�يل م�ن�ف �ق

.MG لـ DJI Assistant 2 دام �بل اس�ت�خ زالة المراوح �ق  �إ
ن

كد م� �ت�أ

ل  د �يدخ� �ق لا، �ف دام. و�إ ذ �بعد الاس�ت�خ اوم للماء �بالم�ن�ف طاء الم�ق دام. وَصِل الغ� �بل الاس�ت�خ ذ USB-C �ق ود على م�ن�ف اوم للماء الموج� طاء الم�ق أزل الغ�
صر الدا�ئرة. د �يؤدي �إلى �ق ذ الذي �ق الماء �إلى الم�ن�ف

�تحد�ي�ثات ال�برام�ج ال�ثا�ب�تة
�يل حساب. ول أو �تس�ج �يل الدخ� ود حساب DJI ل�حتد�ي�ثات ال�برام�ج ال�ثا�ب�تة. �تس�ج م وج� �يلز�

ل �تصد�ير الس�ج
لات لل�تصد�ير. لات الطا�ئرة و�حتد�يد الس�ج م�يع س�ج عرض ج�

المحاك�ي
ول �إلى �تدر�يب  وق �بدء المحاكاة للدخ� ر �ف ظ. ا�ن�ق  للح�ف

ن
وق �تكو�ي� ر �ف ع وال�ب�ي�ئة وا�ن�ق ل معلمات المو�ق ول �إلى عرض محاكاة الط�يران. أدخ� �حت للدخ� وق �ف ر �ف ا�ن�ق

محاكاة الط�يران.

عدادات الأساس�ية الإ
�ت�باره.  سرعة ال�ت�باطؤ للمحرك واخ�

ن
م �ب�تكو�ي� �ق

 �بعُد
ن

�توص�يل وحدة ال�حتكم ع�
 �بعُد.

ن
�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت م �ب� ود �بك�بل USB-C و�ق هاز كم�ب�يو�تر مز�  �بعُد �ب�ج

ن
ذ USB-C لوحدة ال�حتكم ع� وَصِل م�ن�ف

�تحد�ي�ثات ال�برام�ج ال�ثا�ب�تة
�يل حساب. ول أو �تس�ج �يل الدخ� ود حساب DJI ل�حتد�ي�ثات ال�برام�ج ال�ثا�ب�تة. �تس�ج م وج� �يلز�

ل �تصد�ير الس�ج
لات المراد �تصد�يرها.  �بعُد و�حتد�يد الس�ج

ن
لات وحدة ال�حتكم ع� م�يع س�ج عرض ج�

https://www.dji.com/t20p/downloads
https://www.dji.com/t40/downloads
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 �بعُد أ�ث�ناء ال�حتد�يث.
ن

�يل وحدة ال�حتكم ع� غ�ش�ت ف � لا �تو�ق
ري �حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت �إلا ع�ندما �تكون الطا�ئرة على الأرض. �في الهواء. لا �تُ�ج ود الطا�ئرة � لا �حتدث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت أ�ث�ناء وج�

م الأمر. ذا لز�  �بعُد والطا�ئرة �إ
ن

�ير مر�ت�بطة �بالطا�ئرة �بعد �حتد�يث ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت. أعد ر�بط وحدة ال�حتكم ع�  �بعُد غ�
ن

د �تصُ�بح وحدة ال�حتكم ع� �ق

�بطار�ية الط�يران الذك�ية
ا�ئف ال�بطار�ية وظ�

ق. ة لل�حت�ق ط على زر الطا�ق غ�ض� . ا اصة �بالحالة �إلى مس�توى ال�بطار�ية الحال�ي رات LED ال�خ �ير مؤش� عرض مس�توى ال�بطار�ية: �تش� 	.1
�ي�ير مُعلّمات  راء الم�ناسب ع�ند �غ�ت ج� اذ الإ ن ا�ت�خ

 الطا�ئرة م�
ن

ة �إلى الطا�ئرة ل�تمك�ي� هد ومس�توى الطا�ق �في ذلك ال�جُ ل مُعلّمات ال�بطار�ية �بما � الا�تصال: �ي�تم �ن�ق 	.2
ال�بطار�ية.

�يل  ة الحرارة، و�إصدار �ت�ن�ب�يه. س�ي�تم �تس�ج ، وال�ت�يار، ودرج� �ير الط�ب�يع�ي هد غ� طاء م�ثل ال�جُ اف أخ�  لل�بطار�ية اك�ش�ت
ن

ط�أ ال�بطار�ية: �يمك� �يص الذا��تي ل�خ �خ ال�ش�ت 	.3
�في ال�بطار�ية. ط�أ � معلومات ال�خ

�في حالة  ودة على الطا�ئرة. � صر موج� ذا كا�نت ه�ناك دا�ئرة �ق ف ال�بطار�ية أولًا ما �إ �يلها، س�تك�ش�ت غ�ش�ت �في الطا�ئرة و� ال ال�بطار�ية � صر: �بعد �إدخ� اف دا�ئرة ال�ق اك�ش�ت 	.4
وب حر�يق. �نُّب �نش� ة ل�ت�ج طع ال�بطار�ية �إمداد الطا�ئرة �بالطا�ق ها، س�ت�ق ا�ف اك�ش�ت

وم  ، ا�ن�تظر ح�تى �ت�ق ط�أ رات LED للحالة. ع�ند حدوث خ� لال مؤش�  خ�
ن

 م�
ن

حش�� طاء ال��تي �حتدُث أ�ث�ناء ال ارة �إلى الخ�أ ش� : �ت�تم الإ ن
حش�� طاء ال اف أخ� اك�ش�ت 	.5

.LED ر سم أ�نماط مؤش� ع �ق  المعلومات، راج�
ن

�يد م� ا�ئ�يًا. لمز� ط�أ �تل�ق ال�بطار�ية �ب�إصلاح ال�خ
لا�يا. هود ال�خ ا�ئ�يًا ج� �في حالاتٍ مُع�يّ�نة، �توُازِن ال�بطار�ية �تل�ق ا�ئ�ية: � المواز�نة ال�تل�ق 	.6

ا�ئ�يًا �إلى  ه �تل�ق ر�يغ� ا�ئ�يًا �إلى %97. �بعد 7 أ�يام، �ي�تم �ت�ف  ال�بطار�ية �تل�ق
ن

حش�� ر�يغ   �يوم واحد، �ي�تم �ت�ف
ن

 ال�بطار�ية �بالكامل لأك�ثر م�
ن

حش�� ذا �تم  : �إ ا�ئ�ي ر�يغ ال�تل�ق ال�ت�ف 	.7
.60%

ا الحما�ية الذا�ت�ية �ب�ناءً على  لا�يا ال�بطار�ية. �تدعم ال�بطار�ية أ�يض�ً ة حرارة خ�  �بذكاء �ب�ناءً على درج�
ن

حش�� �بط �ت�يار ال وم ال�بطار�ية �بض� : �ت�ق ا�ئ�ي �بط ال�ت�يار ال�تل�ق ض� 	.8
ة حرارة ال�ب�ي�ئة.  درج�

ة الحرارة المسموح �به. ن �نطاق درج�
م� سه و�يظل ض� لا�يا ال�بطار�ية هو �ن�ف  خ�

ن
ة الحرارة �ب�ي� رق درج�  ال�بطار�ية أن �ف

ن
م� ة الحرارة: �ض�ت �في درج� ال�حتكم � 	.9

 أي ا�ن�تهاكات 
ن

دمون المسؤول�ية الكاملة ع� دام لأول مرة. �ي�حتمل المس�ت�خ �بل الاس�ت�خ ة على ملصق ال�بطار�ية �ق ع م�تطل�بات السلامة المدرج� راج� 	
لم�تطل�بات السلامة الواردة على الملصق.

دام ال�بطار�ية. �في ال�بطار�ية �بس�بب سوء اس�ت�خ طاء � �في حالة حدوث أي أخ� �يًا � مان الم�ن�ت�ج غ�لا �يعُ�ت�بر ض� 	

دام ال�بطار�ية اس�ت�خ
ط مع  �غ ط �ثم ا�ض �غ ف المحركات، ا�ض �يل ال�بطار�ية �بعد �توص�يلها �بالطا�ئرة. ع�ندما �ته�بط الطا�ئرة و�ت�تو�قّ �غ ة ل�ت�ش ط مع الاس�تمرار على زر الطا�ق �غ ط �ثم ا�ض �غ ا�ض

 الطا�ئرة. 
ن

صِل ال�بطار�ية ع� �يل ال�بطار�ية، �ثم ا�ف �غ اف �ت�ش �ي�ق ة لإ الاس�تمرار على زر الطا�ق

�يام الحارة. �في الأ ل الس�يارة � ان. لا �ت�ترك ال�بطار�ية داخ� رن أو الس�خّ  مصادر الحرارة م�ثل ال�ف
ن

رب م� دم ال�بطار�ية �بال�ق لا �تس�ت�خ 	
�في �ب�ي�ئاتٍ  دم ال�بطار�ية �  مصدر للرطو�بة ولا �تس�ت�خ

ن
رب م� ن أ�نواع السوا�ئل مع ال�بطار�يات. لا �ت�ترك ال�بطار�ية �بال�ق

لا �تسمح �ب�تلامُس أي �نوع م� 	
ار ال�بطار�ية. �ج �تعال حر�يق أو ا�ن�ف د �يؤدي �إلى اش� د �ت�ت�آكل ال�بطار�ية، ممّا �ق �ق لا، �ف رط�بة. و�إ

 DJI للحصول على المساعدة.
ن

ا�تصل �بالموزع المع�تمد م� �ير ط�ب�يع�ية، �ف ة. �إن كا�نت ال�بطار�ية غ� ة، أو مُسرّ�بة، أو �تال�ف �خ دم �بطار�يات م�ن�ت�ف لا �تس�ت�خ 	
ذ  د �ت�تلف م�نا�ف �ق �يلها. و�إلا �ف غ�ش�ت صلها أ�ث�ناء � م �ب�توص�يل ال�بطار�ية أو �ف صلها ع�نها. لا �ت�قُ �بل �توص�يلها �بالطا�ئرة أو �ف �يل ال�بطار�ية �ق غ�ش�ت اف � �ي�ق  �إ

ن
كّد م� �ت�أ 	
ة. الطا�ق
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�في  دام ال�بطار�يات � د �يؤدي اس�ت�خ هر�نها�يت(. �ق ة م�ئو�ية )23 �إلى 113 �ف  5- �إلى 45 درج�
ن

ات حرارة م� �في درج� دام ال�بطار�ية � ب اس�ت�خ �ي�ج 	
 

ن
ل م� ات حرارة أ�ق �في درج� دام ال�بطار�ية � د �يؤ�ثر اس�ت�خ ار. �ق �ج وب حر�يق أو ا�ن�ف هر�نها�يت( �إلى �نش�  °50 م�ئو�ية )°122 �ف

ن
�يد حرار�تها ع� �ب�ي�ئاتٍ �ز�ت

ة الحرارة الط�ب�يع�ية. رى ع�ندما �تعود �إلى درج� دام ال�بطار�ية مرة أخ�  اس�ت�خ
ن

هر�نها�يت( سل�بًا على أداء ال�بطار�ية. �يمك� ة �ف ة م�ئو�ية )23 درج� 5- درج�
د �يحدُث  �ق لا، �ف هد. و�إ رسال عال�ية ال�جُ طوط الإ  خ�

ن
رب م� و�ية أو �بال�ق �ناط�يس�ية ال�ق �في ال�ب�ي�ئات الكهر�با�ئ�ية الساك�نة أو الكهرومغ� دم ال�بطار�ية � لا �تس�ت�خ 	

ط�يرة. اطر ط�يران خ� �في م�خ د �ي�تس�بّب � عُطل �بلوحة دا�ئرة ال�بطار�ية، ممّا �ق
ر. �ج �تعل �بها ال�ن�يران، أو �ت�ن�ف ر�بما �تسُرّب، أو �ش�ت ة و�إلا �ف �بها �ب�أي طر�ي�ق كّك ال�بطار�ية ولا �ت�ث�ق لا �تُ�ف 	

ة المصا�بة  سل الم�نط�ق اغ� ر�تك أو ع�ي�ن�يك، �ف لك�ترول�ي�تات ل�بش� �في حالة ملامسة أي �إ د�يدة ال�ت�آكل. � �في ال�بطار�ية مواد ش� ودة � لك�ترول�ي�تات الموج� الإ 	
ورًا. ورًا �بالم�ياه وزُر ط�ب�ي�بًا �ف �ف

 ال�بطار�ية.
ن

لص م� سم ال�ت�خ �في �ق ح �  ال�بطار�ية كما هو مُوض�ّ
ن

لَّص م� طتْ. �ت�خ دم �بطار�ية س�ق لا �تس�ت�خ 	
دم  �توحة. لا �تس�ت�خ ة آم�نة وم�ف �في م�نط�ق عها � ور وض�َ ها على ال�ف راج� خ� م �ب�إ �قُ �في طا�ئرة أ�ث�ناء الط�يران، �ف الها � دخ� �في الماء أ�ث�ناء �إ طتْ ال�بطار�ية � ذا س�ق �إ 	

 ال�بطار�ية. 
ن

لص م� سم ال�ت�خ �في �ق ح � كٍل صح�يح وذلك كما هو مُوض�ّ  ال�بطار�ية �بش�
ن

لَّص م� رى، و�ت�خ ال�بطار�ية مرة أخ�
وط. غ�ض� �في وعاء م رن الم�يكروو�يف أو � �في �ف ع ال�بطار�ية � لا �ض�ت 	

د  �ق لا، �ف عر. و�إ وهرات، ود�با�ب�يس الش� رى م�ثل ال�نظارات، والساعات، والم�ج سام معد�ن�ية أخ�  الأسلاك أو أي أج�
ن

رب م� ع ال�بطار�ية على أو �بال�ق لا �ض�ت 	
ص�يرة الدا�ئرة. ذ ال�بطار�ية �ق �تكون م�نا�ف

وط ال�بطار�يات. �نَّب س�ق وق ال�بطار�يات أو المحطة. �ت�ج �يلة �ف �ياء �ث�ق ع أش� ء. لا �ض�ت �ش�ي ط ال�بطار�يات أو �تصدمها �ب لا �تسُ�قِ 	
ة ع�ند �ت�نظ�يف أطراف ال�بطار�ية. ا�ف ة وج� ماش �نظ�ي�ف طعة �ق دم دا�ئمًا �ق اس�ت�خ 	

اطر الط�يران. �نُّب �تلف ال�بطار�ية وم�خ  %15 ل�ت�ج
ن

ل م� ة ال�بطار�ية أ�ق لا �تط�ير ع�ندما �يكون مس�توى طا�ق 	
دم ال�بطار�يات  . اس�ت�خ �ير الط�ب�يع�ي ن غ�

حش�� ر �بس�بب ال �ج د �ت�ن�ف ة حرارة ال�بطار�ية أو �ق ع درج� د �تر�ت�ف �ق لا، �ف كٍل صح�يح. و�إ ن �توص�يل ال�بطار�ية �بش�
د م� كَّ �ت�أ 	

�ير المع�تمدة. دام ال�بطار�يات غ�  اس�ت�خ
ن

 أي �تلف �نا�ت�ج ع�
ن

. لا �ت�حتمّل DJI أي مسؤول�ية ع� ن
 الوكلاء المع�تمد�ي�

ن
ط م� �ق المع�تمدة �ف

�بض.  دام الم�ق ع ال�بطار�ية �باس�ت�خ ن ر�ف
د م� كَّ �ت�أ 	

سام الحادة. �نُّب �تلف ال�بطار�ية �بس�بب الج�أ ع ال�بطار�ية على سطح مس�توٍ ل�ت�ج  وض�
ن

د م� كَّ �ت�أ 	
اطر الحر�يق.  د �يؤدي �إلى م�خ د �ت�تلف ال�بطار�ية، ممّا �ق �ق لا، �ف ء على ال�بطار�ية. و�إ �ش�ي ع أي  لا �ض�ت 	

�توح  �في مكانٍ م�ف ور � ها، ا�ترك ال�بطار�ية على ال�ف وط ال�بطار�ية أو �تل�ف �في حالة س�ق وطها. � �نُّب س�ق ل ال�بطار�ية ل�ت�ج  حذرًا ع�ند �ن�ق
ن

�يلة. كُ� ال�بطار�ية �ث�ق 	
 ال�بطار�ية 

ن
لَّص م� ة �بالكامل، �ت�خ اد الطا�ق ن �ن�ف

كد م� �في الماء لمدة 24 ساعة. �بعد ال�ت�أ ع ال�بطار�ية � ة وا�ن�ق �ي�ق اص. ا�ن�تظر 30 د�ق �خ  الش�أ
ن

�بع�يدًا ع�
 المحل�ية.

ن
وا�ن�ي� ا لل�ق �قً و�ف

�بل كل �حتل�يق.  ال�بطار�ية �بالكامل �ق
ن

حش��  
ن

د م� كَّ �ت�أ 	
حش�و�نة �بالكامل.  ال�بطار�ية واس�ت�بدلها �ب�بطار�ية م

ن
حش�� هور �حتذ�ير مس�توى  �في حالة ظ� ال الطا�ئرة � �نز� ور �ب�إ م على ال�ف �ق 	

 ، كٍل م�ثال�ي ل. �بش� هر�نها�يت( على الأ�ق ة �ف ات م�ئو�ية )41 درج�  5 درج�
ن

 أن ال�بطار�ية أعلى م�
ن

د م� كَّ ة الحرارة، �ت�أ ض�ف � �في �ب�ي�ئة م�ن�خ �يل � غ�ش�ت �بل ال� �ق 	
هر�نها�يت(. ة �ف ة م�ئو�ية )68 درج�  20 درج�

ن
أعلى م�

LED رات أ�نماط مؤ�ش

رات محددة أد�ناه: ر�يغ. المؤش� ن وال�ت�ف
حش��  ال�بطار�ية الحال�ي والحالة أ�ث�ناء ال

ن
حش��  ال�بطار�ية مس�توى 

ن
حش�� رات مس�توى  س�تعرض مؤش�

ر LED �يوُمض مؤش� ء  �ض�ي ر LED مُ  مؤش�  
�أ  LED مط�ف  
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 ال�بطار�ية
ن

حش�� �حفص مس�توى 
 ال�بطار�ية حال�يًا.

ن
حش��  مس�توى 

ن
ق م� ة مرة واحدة لل�حت�ق ط على زر الطا�ق غ�ض� ة، ا �ير الطا�ق ع �تو�ف ذا كا�نت ال�بطار�ية على وض� �إ

LED1LED2LED3LED4ال�بطار�ية 
ن

ح� مس�توى �ش

%88 �إلى 100%

%75 �إلى 87% 

%63 �إلى 74% 

%50 �إلى 62%  

%38 �إلى 49%  

%25 �إلى 37%   

%13 �إلى 24%   

%0 �إلى 12%    

ن
حش�� ر LED أ�ث�ناء ال أ�نماط مؤش�

 الكامل. 
ن

حش�� رات LED �بعد ال م�يع مؤش� �يل ج� غ�ش�ت اف � �ي�ق . س�ي�تم �إ ارة �إلى مس�توى ال�بطار�ية الحال�ي ش� رات LED �بال�ت�تا�بع للإ ، �توُمض مؤش� ن
حش�� أ�ث�ناء ال

 ال�بطار�ية.
ن

حش��  المُوصى �به رسم�يًا ل
ن

حش�� هاز ال دم دا�ئمًا ج� ، واس�ت�خ
ن

حش�� صِل ال�بطار�ية ع�ند اك�تمال ال ا�ف

LED1LED2LED3LED4ال�بطار�ية 
ن

ح� مس�توى �ش

%0 �إلى 49%   

%50 �إلى 74%  

%75 �إلى 89% 

%90 �إلى 99%

    100%

طاء ال�بطار�ية خ�أ اصة �ب� ر LED ال�خ أ�نماط مؤش�
ة. ر LED المطا�ب�ق دول أد�ناه آل�يات حما�ية ال�بطار�ية وأ�نماط مؤش� ح ال�ج �يوُض�ّ

LED1LED2LED3LED4ع�نصر اس�ت�ث�ناء ال�بطار�ية�نمط الوم�يض

 
�في  �يوُمض LED2 وLED4 �ثلاث مرات �

ال�ثا�ن�ية
�في الطا�ئرة صر � دا�ئرة ال�ق

�في ال�ثا�ن�ية  ن �
رط �يومض LED2 مر�ت�ي� اف �ت�يار م�ف اك�ش�ت

�في ال�ثا�ن�ية  �ير ط�ب�يع�ي�يومض LED2 �ثلاث مرات � �نظام ال�بطار�ية غ�

�في ال�ثا�ن�ية  ن �
رط�يومض LED3 مر�ت�ي�  مُ�ف

ن
حش�� اف  اك�ش�ت

�في ال�ثا�ن�ية  �يومض LED3 �ثلاث مرات �
ن

حش�� هاز ال هد ج� ز�يادة ج�ُ

�في ال�ثا�ن�ية  ن �
ا�ية�يومض LED4 مر�ت�ي� ة للغ� ض�ف � ن م�ن�خ

حش�� ة حرارة ال درج�

�في ال�ثا�ن�ية  ا�ية�يومض LED4 �ثلاث مرات � عة للغ� ن مر�ت�ف
حش�� ة حرارة ال درج�

رات LED الأر�بعة �بسرعة م�يع مؤش� رة�توُمض ج� �ير م�تو�ف �ير ط�ب�يع�ية وغ� ال�بطار�ية غ�
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م �ب�توص�يل ال�بطار�ية.  كلة على الطا�ئرة، و�قُ م �بحل المش� صِل ال�بطار�ية، و�قُ صر، ا�ف �في حالة حدوث دا�ئرة �ق �
 

ن
حش�� �نف ال�بطار�ية ال لى ط�ب�يع�تها. �بعد ذلك، س�تس�ت�أ  �إ

ن
حش�� ة حرارة ال ا�ن�تظر ح�تى �تعود درج� �ير ط�ب�يع�ية، �ف ن غ�

حش�� ة حرارة ال ذا كا�نت درج� �إ
رى.  ن و�توص�يله مرة أخ�

حش�� هاز ال صل ج� لى �ف ة �إ ا�ئ�يًا دون الحاج� �تل�ق
ط  غ�ض� (، ا

ن
حش�� هاز ال ا�ئد ل�ج هد الز� ا�ئد، أو ال�ج ن الز�

حش�� ا�ئد لل�بطار�ية �بس�بب ال هد الز� ا�ئد، أو ال�ج كلة )ال�ت�يار الز� رى، �بعد حل المش� �في حالاتٍ أخ� �
.

ن
حش�� رى لاس�ت�ئ�ناف ال م �ب�توص�يله مرة أخ� ن و�ق

حش�� هاز ال صِل ج� ر LED وا�ف اص �بمؤش� اء �ت�ن�ب�يه الحما�ية ال�خ لغ� ة لإ على زر الطا�ق

�ية. ارج� �ن�تاج أطراف خ� ن �إ
 م�

ن
حش�� ة ال هز� رار ال��تي �تسُ�بّ�بها أج�  الض�أ

ن
ركة DJI أي مسؤول�ية ع� لا �ت�حتمّل ش� 	

ب. لا �ت�ترك ال�بطار�ية �بع�يدًا  ش�خ اد أو ال� �تعال م�ثل الس�ج ا�بلة للاش� �تعال أو على الأسطح ال�ق ا�بلة للاش�  المواد ال�ق
ن

رب م�  ال�بطار�ية �بال�ق
ن

حش�ت� لا � 	
د �ت�تلف  �ق لا، �ف . و�إ ن

حش��  محطة ال�بطار�ية وأي �بطار�يات 
ن

 30 سم �ب�ي�
ن

ل ع� ة لا �ت�ق ب أن �تكون ه�ناك مسا�ف . �ي�ج
ن

حش�� ن �نظرك أ�ث�ناء ال
ع�

وب حر�يق. طر �نش� د �تؤدي �إلى خ� ا�ئدة و�ق  �بس�بب الحرارة الز�
ن

حش�� محطة ال�بطار�ية أو �بطار�يات ال
هاز �ت�بد�يد حراري مُ�برّد   DJI أو ج�

ن
�في الحوض الحراري المُ�برّد �بالهواء م� ع ال�بطار�ية � عة �بعد الرحلة. ض� ة حرارة ال�بطار�ية مر�ت�ف س�تكون درج� 	

ة �تعل�يمات   DJI لمعر�ف
ن

ع مس�ت�ند دل�يل الحوض الحراري المُ�برّد �بالهواء م� . راج�
ن

حش�� د �ي�تعطّل ال �ق لا، �ف حش��نها. و�إ �ية ل ارج� هة خ�  ج�
ن

�بالهواء م�
هر�نها�يت(. �نطاق  ة �ف ة �إلى 140 درج� ة م�ئو�ية )32 درج�  0 �إلى 60 درج�

ن
ة حرارة م� �في �نطاق درج�  ال�بطار�ية �

ن
حَش�� اصة �به. ا دام ال�خ الاس�ت�خ

�في �نطاق  ن �
حش��  أن �يؤدي ال

ن
هر�نها�يت(. �يمك� ة �ف ة �إلى 82 درج� ة م�ئو�ية )72 درج� ة �إلى 28 درج�  الم�ثال�ي هو 22 درج�

ن
حش�� ة حرارة ال درج�

طالة عمر ال�بطار�ية. ة الحرارة الم�ثال�ي �إلى �إ درج�
دم  ط�يرًا لل�بطار�ية. �ي�حتمّل المس�ت�خ ا خ� لا�يا ال�بطار�ية مُس�بّ�بة �تل�فً سوف �ت�ت�آكل خ� حش��نها. و�إلا �ف �في الماء ل�ت�بر�يدها أو أ�ث�ناء  مر ال�بطار�ية � لا �غ�ت 	

�في الماء. مر ال�بطار�ية � �في ال�بطار�ية �بس�بب غ�  أي �تلف �
ن

المسؤول�ية الكاملة ع�
ان. رن أو الس�خ  مصادر الحرارة م�ثل ال�ف

ن
رب م�  ال�بطار�ية �بال�ق

ن
حش�ت� لا � 	

 
ن

اح� دام ش� �نَّب اس�ت�خ �تعال. �ت�ج ا�بل للاش� ر �ق دام الكحول أو أي سا�ئل آخ� ذ ال�بطار�ية. لا �تُ�نظّف ال�بطار�ية �باس�ت�خ  الأطراف وم�نا�ف
ن

ق �با�ن�تظام م� �حت�قَّ 	
�تالف. 

ات. م�يع الأو�ق �في ج� ة � ا�ف ِظ على ال�بطار�ية ج� حا�ف 	

 .
ن

حش�� رد اك�تمال ال صل ال�بطار�ية �بم�ج . �يوُصى �ب�ف
ن

حش�� ن ع�ند اك�تمال ال
حش��  ال

ن
ف ال�بطار�ية ع� �ت�تو�قّ 	

ذ ال�بطار�ية. د �ت�تلف م�نا�ف �ق . و�إلا �ف ن
حش�� �بل ال �يل ال�بطار�ية �ق غ�ش�ت اف � �ي�ق  �إ

ن
د م� كَّ �ت�أ 	

لها  ال�بطار�يات و�ن�ق
ن

�ي� ز� �ت�خ
ذ ال�بطار�ية. �في م�ن�ف ذا كان ه�ناك أي �تراكُم � ق ممّا �إ  الطا�ئرة و�حت�قَّ

ن
صِل ال�بطار�ية ع� ا�ف

ل. رى أ�ث�ناء ال�ن�ق ة الخ�أ هز�  الطا�ئرة أو الج�أ
ن

صلها ع� �يل ال�بطار�ية وا�ف غ�ش�ت أو�قِف � 	
 ال�بطار�ية.

ن
اء م� ز�ج� ل أ ورًا �إن �بلع ط�ف ن �ف

�ي�  المح�تر�ف
ن

 العون الط�ب�ي م�
ن

ال والح�يوا�نات. ا�بحث ع� ن م�ت�ناول الأط�ف
أ�بقِ ال�بطار�يات �بع�يدًا ع� 	

ن �بطار�ية ذات  ز�خّ  %40 �إلى %60. لا �تُ�
ن

ة �ي�تراوح �ب�ي�  ال�بطار�ية �إلى مس�توى طا�ق
ن

حش�� ا ا�ية، �ف ا للغ� ض�فً �  ال�بطار�ية م�ن�خ
ن

حش�� ذا كان مس�توى  �إ 	
�ثر الأداء سل�بًا. �ترة طو�يلة. و�إلا سوف �ي�ت�أ ض ل�ف �ف ة م�ن�خ مس�توى طا�ق

�يام الحارة. �في الأ ل الس�يارة � ان. لا �ت�ترك ال�بطار�ية داخ� رن أو الس�خ  مصادر الحرارة م�ثل ال�ف
ن

رب م� لا �ت�ترك ال�بطار�ية �بال�ق 	
ة. ا�ف �في �ب�ي�ئة ج�  ال�بطار�ية �

ن
�ي� ز�خ ب �ت� �ي�ج 	

وهرات، ود�با�ب�يس  سام معد�ن�ية م�ثل ال�نظارات، والساعات، والم�ج  أج�
ن

رب م� طرة أو �بال�ق رة أو خ� �ج  مواد م�ت�ف
ن

رب م� ع ال�بطار�ية �بال�ق لا �ض�ت 	
عر. الش�

ل. �بل ال�ن�ق ل �ق ر�يغ ال�بطار�ية �إلى %30 أو أ�ق م �ب�ت�ف  %30. �ق
ن

�يد ع� ة �ز�ت ة أو �بها طا�ق ل �بطار�ية �تال�ف لا �تحُاول �ن�ق 	
سام الحادة. �نُّب �تلف ال�بطار�ية �بس�بب الج�أ ع ال�بطار�ية على سطح مس�توٍ ل�ت�ج  وض�

ن
د م� كَّ �ت�أ 	
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 -20 
ن

ة حرار�تها م� �في �ب�ي�ئة �ت�تراوح درج� �ي�بة أمان ال�بطار�ية � �في ح�ق  ال�بطار�ية �
ن

�ي� ز�خ هر، �يوُصى �ب�ت� ن �ثلا�ثة أش�
 ال�بطار�ية لأك�ثر م�

ن
�ي� ز�خ �في حالة �ت� � 	

هر�نها�يت(. ة �ف ة م�ئو�ية )4- �إلى 104 درج� �إلى 40 درج�
لا�يا  �بَر ل�خ ا لا �يُ�ج ر�يغ ال�بطار�ية و�يسُ�بّب �تل�فً �في �ت�ف راط � �ف د �يؤذي هذا �إلى الإ  لمدة طو�يلة. �ق

ن
حش��  ال

ن
ة �تمامًا م� ارغ� ن ال�بطار�ية وه�ي �ف ز�خّ لا �تُ� 	

ال�بطار�ية.
�يط ال�بطار�ية. ن ل�ت�نش�

حش�� م �بال س�بات العم�يق. �ق ع الإ �في وض� س�تكون ال�بطار�ية � �ترة طو�يلة، �ف ض ل�ف �ف ة م�ن�خ  �بطار�ية ذات مس�توى طا�ق
ن

�ي� ز�خ ذا �تم �ت� �إ 	
�ترة طو�يلة.  ال�بطار�ية ل�ف

ن
�ي� ز�خ ذا ك�نت �ت�نوي �ت�  الطا�ئرة �إ

ن
صِل ال�بطار�ية ع� ا�ف 	

 ال�بطار�ية
ن

لص م� ال�ت�خ

عادة  �في ص�ناد�يق �إ  ال�بطار�ية �
ن

لَّص م� حش��ن�تها �تمامًا. �ت�خ ر�يغ  �في الماء لمدة 24 ساعة ل�ت�ف ع ال�بطار�ية � ن �ن�ق
د م� كَّ  ال�بطار�ية، �ت�أ

ن
لص م� �بل ال�ت�خ �ق 	

عادة �تدو�يرها.   ال�بطار�يات و�إ
ن

لص م� �يما �ي�تعلق �بال�ت�خ ة �ف مامة العاد�ية. ا�ت�بع اللوا�ئح المحل�ية �بد�قّ �في حاو�يات ال�ق ع ال�بطار�ية � �تدو�ير محددة. لا �ض�ت

عادة  �في �إ صّصة � ركة م�ت�خ رة. ا�تصل �بش� عادة �تدو�ير ال�بطار�ية م�باش� �في ص�ندوق �إ  ال�بطار�ية �
ن

لّص م� لا �ت�ت�خ  ال�بطار�ية �بالكامل، �ف
ن

حش�� ر�يغ  ذا �تعذّرَ �ت�ف �إ 	
�تدو�ير ال�بطار�يات للحصول على المساعدة.

ص�يا�نة ال�بطار�ية

 الماء س�ت�تلف ال�بطار�ية.
ن

ا�ئدة م� لا �ترُش ال�بطار�ية �بالماء. الكم�ية الز� 	
هر�نها�يت(. ة �ف ة م�ئو�ية )4- �إلى 113 درج� ارج ال�نطاق 20- �إلى 45 درج� ة الحرارة خ�  ال�بطار�ية ع�ندما �تكون درج�

ن
�ي� ز�خ م �ب�ت� لا �ت�قُ 	

�ترة طو�يلة. دام ال�بطار�ية ل�ف ذا لم �ي�تم اس�ت�خ �ثر أداء ال�بطار�ية سل�بًا �إ س�ي�ت�أ 	
مان أداء ال�بطار�ية. هر لض� ل كل �ثلا�ثة أش� ها مرة واحدة على الأ�ق ر�يغ� م �ب�ت�ف  ال�بطار�ية �بالكامل و�ق

ن
حش�� ا 	

مان. مولة �بالض� ن �تكون ال�بطار�ية مش�
ل� هر أو أك�ثر، �ف مسة أش� ها لمدة خ� ر�يغ�  ال�بطار�ية أو �ت�ف

ن
حش�� ذا لم �ي�تم  �إ 	

ات المواص�ف

ات �بطار�ية الط�يران الذك�ية T40المواص�ف
)BAX601-30000mAh-52.22V(

T20P بطار�ية الط�يران الذك�ية�
)BAX601-13000mAh-52.22V(

هد الكهر�با�ئ�ي الاسم�ي ولتال�جُ 52.22 �ف
ل�ي�ث�يوم أ�يون�نوع ال�بطار�ية

LiNiMnCoO2ال�نظام الك�يم�يا�ئ�ي لل�بطار�ية
ر�يغ ة م�ئو�يةمعدل ال�ت�ف 11.5 درج�

�يل غ�ش�ت ة حرارة ال� هر�نها�يت(درج� ة �ف لى 113 درج� ة م�ئو�ية )23 �إ لى 45 درج� 5- �إ

ن
حش�� ة حرارة ال هر�نها�يت(درج� ة �ف لى 140 درج� ة م�ئو�ية )32 �إ لى 60 درج� 0 �إ

مان اص�يل الض� هرًا )أ�يهما �يحدُث أولًا(�ت�ف 1500 دورة أو 12 ش�
IP ص�يص على مس�توى اللوحةمعا�يرة IP54 + حما�ية ال�ت�أ

ة �ق DJI Agras T40, T20P, T30DJI Agras T20Pالطا�ئرة الم�توا�ف
درة 13 أم�ب�ير30 أم�ب�يرال�ق
ة 679 واط/ساعة1567 واط/ساعةالطا�ق

ن
حش�� ة لل صى طا�ق 4200 واط9500 واطأ�ق

ق ]1[ ن م�توا�ف
حش�� هاز  ج�

 ،D12000iE ا�ئف مُولّد العاكس م�تعدد الوظ�
 ذك�ي T40، محطة �بطار�ية ذك�ية 

ن
اح� ش�

T30 ‏]2[

 ،D6000i ا�ئف مُولّد العاكس م�تعدد الوظ�
 ذك�ي T20P، محطة �بطار�ية ذك�ية 

ن
اح� ش�

T30‏ ]2[
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الحمولة - �نظام الرش
ع  ات د�ف �خ �في مض� �يق � ن �ب�حتكم د�ق

دم�ي� �ياس مس�تمر لمس�توى السا�ئل، المس�ت�خ �ناة وم�ق �ناط�يس�ي �ث�نا�ئ�ي ال�ق ق كهرومغ� �ياس �تد�ف ود �بم�ق ود �نظام الرش المز� �يز�
ة. دوج� ات ذات ذرات مز� اش� �ناط�يس�ي ورش� المحرك المغ�

T40/T20P ر �ت�يار�ية - �نظام ال�نش� حمولة اخ�
دمة م�ق

عالًا  ارًا �ف ر ا�ن�ش�ت ، و�يو�ف رًا و35 ل�ترًا، على ال�توال�ي ر ك�ب�ير سعة 70 ل�ت ان �نش� ز�خ ودة �ب� ر T40/T20P مع طا�ئرة Agras T40/T20P المز� ق �نظام ال�نش� �ي�توا�ف
ا �به. ومو�ثو�قً

عرات  ر ومس�ش�ت �في �نظام ال�نش� ب وحدة ال�حتكم � �ي�ته. �ترا�ق �يل ومو�ثو�ق غ�ش�ت ة ال� ن د�ق
ل�يب مدم�ج لم�نع ا�نسداد المواد و�حتس�ي� هاز �ت�ق ر على ج� �يح�توي �نظام ال�نش�

 أن 
ن

ة. �يمك� ارغ� ان ال�ف ز�خ ر و�حتذ�يرات ال� �في معدل ال�نش� ة ال�حتكم � ن د�ق
عل�ي ل�حتس�ي� ت ال�ف �في الو�ق ر � ان ال�نش� ز�خ� �في  �ية � الوزن على الطا�ئرة وزن المواد الم�ت�ب�ق

ادوس سر�يعة ال�حتر�ير سهولة الص�يا�نة. �تلاف المراوح. �ت�ت�يح �بوا�بة ال�ق ن �إ
رة ال��تي �تط�ير لأعلى و�تم�نعها م� م�نة المواد الم�ن�ش�ت �تم�نع المصدات المض�

ر  ة. كما �يو�ف �تل�ف ل �تل�ب�ية الم�تطل�بات الم�خ  أج�
ن

ة م� �تل�ف والب محددة لمواد م�خ اء �ق �نش� �في �تط�ب�يق DJI Agras و�إ ر �  �إعدادات ال�نش�
ن

ن �تكو�ي�
دم�ي�  للمس�ت�خ

ن
�يمك�

ادوس. رج ال�ق م م�خ ة الحرارة وح�ج �في السرعة الدورا�ن�ية ودرج� لل � ة �إلى أي خ� ا�ف ض� ارغ �بالإ ان �ف ز�خ ا مطال�بات �حتذ�ير�ية ل� ال�تط�ب�يق أ�يض�ً

ال�ترك�يب

�بل ال�ترك�يب.  الطا�ئرة �ق
ن

زالة �بطار�ية الط�يران الذك�ية م�  �إ
ن

كد م� �ت�أ 	
اء الم�يكا�ن�يك�ية الحادة أو الم�حتركة. ز�ج�أ  ال

ن
مة ع� صا�بة ال�ناج� �نب الإ اعمل �بحذر ل�ت�ج 	

�يل. غ�ش�ت ر أ�ث�ناء ال� ء آخ� ز�ج� ن �ي�تلف الكا�بلات أو أي 
رص الدوران ل�  أن �ق

ن
كد م� ر �بعد ال�ترك�يب لل�ت�أ ودة على الطا�ئرة و�نظام ال�نش� اء الموج� ز�ج�أ ا�حفص ال 	

دم الرسوم  لاف ذلك، �تس�ت�خ ام. ما لم �يُ�نص على خ� ة الأح�ج �تل�ف ر م�خ ا�نات ال�نش� ز�خ�  
ن

كل، ولك� �في الش� ا�بهان � ر T20P م�ش�ت ر T40 و�نظام ال�نش� �نظام ال�نش�
ر T40 كم�ثال. �في هذا المس�ت�ند �نظام ال�نش� �يح�ية الواردة � ال�توض�

، وأدر  رطوم  �بك ال�خ  مش�
ن

رطوم م� رج ال�خ ، وأخ� رطوم  ودة على ال�خ ان الرش. �فِك الصامولة الموج� ز�خ� ا�ن�ب�ي  راط�يم على ج� ع ال�خ على الطا�ئرة، ض� 	.1
كل أ( . )الش� �بك  ود على المش� رطوم �بال�ن�توء الموج� ، ووَصِل ال�خ �بك  المش�

�نب �فك الصامولة. ان الرش ل�ت�ج ز�خ� رطوم  رطوم على موصل خ�  �إحكام ر�بط صامولة ال�خ
ن

كد م� رطوم، �ت�أ زالة ال�خ ملاحظة: �بعد �إ 	
كل ب( �تلاف الكا�بل. )الش� �نب �إ  الموصل. اعمل �بحذر ل�ت�ج

ن
صل الكا�بل م�  على الطا�ئرة. ا�ف

ن
ع كا�بل �نظام الرش أمام �ترس اله�بوط الأ�يم� حدد مو�ق 	.2

كل ج( ان الرش على الطا�ئرة وأزله. )الش� ز�خ� ع  ار�ف 	.3
كل د( �في الطا�ئرة. )الش� ر � ل �نظام ال�نش� أدخ� 	.4

كل هـ( �يق. )الش� وي والد�ق ن ال�توص�يل ال�ق
كد م� طوة 2 و�ت�أ �في ال�خ ر �بالموصل � وَصِل كا�بل �نظام ال�نش� 	.5

 لكل �بطار�ية ]3[
ن

حش�� ت ال و�ق
ا�ئف  دام مُولّد العاكس م�تعدد الوظ� اس�ت�خ

ة �ي�ق D12000iE: 9-12 د�ق
ا�ئف  دام مُولّد العاكس م�تعدد الوظ� اس�ت�خ

ة �ي�ق D6000i: 9-12 د�ق
مالوزن ر�ي�بًا 12 ك�ج م�ت�ق ر�ي�بًا 6 ك�ج �ت�ق

اص�يل.  للحصول على ال�ت�ف
ن

ر الوكلاء المحل�ي�ي� ة. اس�ش�ت راء حسب ال�بلد أو الم�نط�ق  الم�تاحة للش�
ن

حش�� ة ال هز� �تلف أج� �ت�خ 	]1[
.T40/T20P بطار�ية الط�يران الذك�ية� 

ن
حش�� �حتد�يث ال�برام�ج ال�ثا�ب�تة مطلوب ل 	]2[

ط. �ق ع �ف دام كمرج� هر�نها�يت(. للاس�ت�خ ة �ف ة م�ئو�ية )77 درج� ة حرارة 25 درج� �ت�بر�ية ع�ند درج� �في �ب�ي�ئة م�خ ن �
حش�� ت ال �ت�بار و�ق �تم اخ� 	]3[
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ات المواص�ف
ر T40الع�ناصر ر T20P�نظام ال�ن�ش �نظام ال�ن�ش

ة ]1[ �ق Agras T40Agras T20Pالطا�ئرة الم�توا�ف
ر  وزن �نظام ال�نش�

ر والمصد( ان ال�نش� ز�خ� �في ذلك  م)�بما � م4.41 ك�ج 3.57 ك�ج

ر ان ال�نش� ز�خ� م  رًا70 ل�ترًاح�ج 35 ل�ت
ر]2[ ان ال�نش� ز�خ ل�ية ل� مالحمولة الداخ� م50 ك�ج 25 ك�ج

ة �ق طر المادة الم�توا�ف 5-0.5 مم�ق

ر �نطاق ال�نش�
اع الط�يران. للحصول  ادوس وار�ت�ف رج ال�ق م م�خ رص الدوار وح�ج طر المادة وسرعة دوران ال�ق �تلف حسب �ق �ي�خ

 5 و7 أم�تار.
ن

ر �ي�تراوح �ب�ي� �يق �نطاق �نش� ا�بلة ل�حت�ق �يرات الم�ق �بط الم�غ�ت ، �يوصى �بض� �يل�ي غ�ش�ت ل أداء � ض�ف على أ�

. لك�ترو�ن�ي الرسم�ي ع DJI الإ ا�بلة على مو�ق اصة �بالطا�ئرة الم�ق صدار ال�خ  ملاحظات الإ
ن

ق م� ر. �حت�ق ب أن �يدعم ال�بر�نام�ج ال�ثا�بت للطا�ئرة �نظام ال�نش� �ي�ج 	]1[
ة مادة  ا�ف ض� اوز حد وزن الحمولة الموصى �به ع�ند �إ ا للحالة الحال�ية وال�ب�ي�ئة المح�يطة �بالطا�ئرة. لا �ت�ت�ج �قً ار و�ف ان الا�ن�ش�ت ز�خ س�يوص�ي �تط�ب�يق DJI Agras �بذكاء �بحد وزن الحمولة ل� 	]2[

�ثر سلامة الرحلة. د �ت�ت�أ �ق لا، �ف ار. و�إ ان الا�ن�ش�ت ز�خ� لى  �إ
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T40/T20P دورة الص�يا�نة الموصى �بها للطا�ئرات �بدون ط�يار

دمة ء لل�خ ز�ج� دمة الموصى �بهالوحدة ت ال�خ دورة الاس�ت�بدال الموصى �بهاو�ق

ع - المحرك المحرك�نظام الد�ف

د�يدة �بعد 100  حفص الأول لطا�ئرة �بدون ط�يار ج� ري ال� أج� 	.1
رحلة.

حفص الأول. ري �حفص كل 100 ساعة �بعد ال� أج� 	.2
ة  ، وكا�نت درج� لك�ترو�ن�ي �في ال�ث�بات الإ هاز ال�حتكم � ف ج� ذا �تو�ق �إ 	.3

�ير  لك�ترو�ن�ي غ� �في ال�ث�بات الإ هاز ال�حتكم � حرارة المحرك/ج�
حفص. ري هذا ال� ج�أ � ط�ب�يع�ية، �ف

راء هذا  ج� م �ب�إ �ية، �ق ارج� وة خ� �في حالة �تلف المحرك �بس�بب �ق � 	.4
حفص. ال�

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

اومة  ع - الم�ق �نظام الد�ف
ل�ية للمحرك المحركالداخ�

د�يدة �بعد 100  حفص الأول لطا�ئرة �بدون ط�يار ج� ري ال� أج� 	.1
رحلة.

 
ن

هر واحد م� ري �حفص كل 100 ساعة أو �بعد ش� أج� 	.2
حفص الأول. ال�

ة  ، وكا�نت درج� لك�ترو�ن�ي �في ال�ث�بات الإ هاز ال�حتكم � ف ج� ذا �تو�ق �إ 	.3
�ير  لك�ترو�ن�ي غ� �في ال�ث�بات الإ هاز ال�حتكم � حرارة المحرك/ج�

حفص. ري هذا ال� ج�أ � ط�ب�يع�ية، �ف

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

ESC - ع هرESC�نظام الد�ف  كل 6 أش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

اعدة  ع - �ق �نظام الد�ف
اعدة المحركالمحرك �ق

د�يدة �بعد 100  حفص الأول لطا�ئرة �بدون ط�يار ج� ري ال� أج� 	.1
رحلة.

 
ن

هر واحد م� ري �حفص كل 100 ساعة أو �بعد ش� أج� 	.2
حفص الأول. ال�

م  �ية، �ق ارج� وة خ� اعدة المحرك �بس�بب �ق �في حالة �تلف �ق � 	.3
حفص. راء هذا ال� ج� �ب�إ

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 500 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

ع - المراوح المراوح�نظام الد�ف

د�يدة �بعد 100  حفص الأول لطا�ئرة �بدون ط�يار ج� ري ال� أج� 	.1
رحلة.

 
ن

هر واحد م� ري �حفص كل 100 ساعة أو �بعد ش� أج� 	.2
حفص الأول. ال�

ة  ، وكا�نت درج� لك�ترو�ن�ي �في ال�ث�بات الإ هاز ال�حتكم � ف ج� ذا �تو�ق �إ 	.3
�ير  لك�ترو�ن�ي غ� �في ال�ث�بات الإ هاز ال�حتكم � حرارة المحرك/ج�

حفص. ري هذا ال� ج�أ � ط�ب�يع�ية، �ف

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 700 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

�ئ 
ع - مها��ي �نظام الد�ف

�ئ المروحةالمروحة
�يل ال�يوم�يمها��ي غ�ش�ت �ير لل� �بل ال�ض�حت �ق

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

ع - مسام�ير لول�ب�ية  �نظام الد�ف
طار لذراع الإ

�غ�ي ذراع  مسام�ير �برا
هر واحداله�يكل  كل ش�

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ
مكو�نات الطا�ئرة - موصل 

طار  طارذراع الإ هر واحدموصل ذراع الإ  كل ش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

�غ�ي �يم مكو�نات الطا�ئرة - ال�برا �بز� مسام�ير �ت�ث�ب�يت �إ
طار هر واحدذراع الإ  كل ش�

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ

هر واحدموصل الطا�ئرةمكو�نات الطا�ئرة - موصل  كل ش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

طار الأوسط  طعة �ت�ث�ب�يت الإ �ق
�غ�ي - ال�برا

طار الأوسط  �ت�ث�ب�يت الإ
�غ�ي  هر واحد�بال�برا  كل ش�

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ
مكو�نات �ترس اله�بوط 

�غ�ي - ال�برا
�غ�ي ل�ت�ث�ب�يت  مسام�ير �برا

�ترس اله�بوط
هر واحد  كل ش�

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ
مكو�نات �ترس اله�بوط - 

هر واحددعامة �ت�ث�ب�يت الراداردعامة ال�ت�ث�ب�يت  كل ش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ
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ة  �خ �نظام الرش - مض�
ال�تسل�يم

ة ال�تسل�يم �خ هر واحدمض� كل 100 ساعة أو ش�

ة �بعد 500  �خ �يوُصى �باس�ت�بدال المض�
دام.  الاس�ت�خ

ن
ساعة م�

�يوُصى �باس�ت�بدال المحرك �بعد 1000 
دام.  الاس�ت�خ

ن
ساعة م�

اش اش�نظام الرش - الرش� هر واحدالرش�  كل 100 ساعة أو ش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

�نظام الرش - موصل 
رطوم رطومال�خ �يل ال�يوم�يموصل ال�خ غ�ش�ت �ير لل� �بل ال�ض�حت �ق

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

رطوم رطوم�نظام الرش - ال�خ �يل ال�يوم�يال�خ غ�ش�ت �ير لل� �بل ال�ض�حت �ق
 

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ

عر الوزن عر الوزن�نظام الرش - مس�ش�ت هر واحدمس�ش�ت  كل 100 ساعة أو ش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

ل�تر  �نظام الرش - ال�ف
�ياس مس�توى السا�ئل وم�ق

�ياس مس�توى  م�ق
�يل ال�يوم�يالسا�ئل غ�ش�ت �ير لل� �بل ال�ض�حت �ق

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

ان الرش ز�خ� هر�نظام الرش�نظام الرش -   كل 6 أش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

RF وحدةRF هروحدة  كل 6 أش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

وحدة ال�نظام الهوا�ئ�ي 
لك�ترو�ن�ي الإ

وحدة ال�نظام الهوا�ئ�ي 
لك�ترو�ن�ي هرالإ  كل 6 أش�

ن
هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�

دام. الاس�ت�خ

وحدة لوحة �توز�يع وحدة لوحة �توز�يع الكا�بلات
هرالكا�بلات  كل 6 أش�

ن
هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�

دام. الاس�ت�خ

هروحدة الرشوحدة الرش  كل 6 أش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

م�ي  �نظام الرادار - رادار ر�ق
اهات م�تعدد الا�ت�ج

م�ي م�تعدد  رادار ر�ق
اهات هرالا�ت�ج  كل 6 أش�

ن
هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�

دام. الاس�ت�خ
لف  �نظام الرادار - رادار لل�خ

ل لولألس�ف لف ولألس�ف هررادار لل�خ  كل 6 أش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

ة  ةوحدة �توز�يع الطا�ق هروحدة �توز�يع الطا�ق  كل 6 أش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

طار  مكو�نات الطا�ئرة - الإ
طار الأمام�يالأمام�ي هرالإ  كل 6 أش�

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ
طار  مكو�نات الطا�ئرة - الإ

�في ل� �فيال�خ ل� طار ال�خ هرالإ  كل 6 أش�
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

طار  مكو�نات الطا�ئرة - الإ
طار الأوسطالأوسط هرالإ  كل 6 أش�

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ
ع -  �نظام �حتد�يد الموض�

SDR هوا�ئ�يSDR هرهوا�ئ�ي  كل 6 أش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

ع -  �نظام �حتد�يد الموض�
RTK وحدةRTK هروحدة  كل 6 أش�

ن
هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�

دام. الاس�ت�خ

هر واحدكا�بل الطا�ئرةكا�بلات الطا�ئرة  كل ش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

�ياس  �نظام الرش - م�ق
ق ال�تد�ف

ق �ياس ال�تد�ف هر واحدم�ق هرًا أو كل ش� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام.  الاس�ت�خ

ن
3000 ساعة م�
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ر�يط  مكو�نات الطا�ئرة - ش�
�تمر�ير ال�بطار�ية

ر�يط �تمر�ير ال�بطار�ية ش�
صل أو لمدة  ن ال�توص�يل وال�ف

م الاس�ت�بدال �بعد 2000 مرة م� �يلز�
هر واحد ش�

 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ

 �بعُد
ن

 �بعُدوحدة ال�حتكم ع�
ن

هر واحدوحدة ال�حتكم ع�  كل ش�
ن

هرًا م� �يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 36 ش�
دام. الاس�ت�خ

�ياس�ية ال�بطار�ية ال�بطار�ية ال�ق
هر واحدللطا�ئرة  أو ش�

ن
حش��  �بعد 100 دورة 

ن
�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�

دام. الاس�ت�خ

 الذك�ي
ن

اح�  الذك�يالش�
ن

اح� هر واحدالش�  أو ش�
ن

حش��  �بعد 200 دورة 
ن

�يوصى �بالاس�ت�بدال �بعد 1000 ساعة م�
دام. الاس�ت�خ
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