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 ข้อมูล

AGRASTM T30 อาจไม่ให้แบตเตอรีส่ำาหรบัโดรนมาดว้ยในบางภูมิภาค ซือ้เฉพาะแบตเตอรีข่องแท้สำาหรบัโดรนของ DJITM เท่าน้ัน โปรดอ่านคูม่ือก

ารใช้งานแบตเตอรีอ่ัจฉรยิะที่เกี่ยวข้องและใช้ความระมัดระวงัที่จำาเป็นในการจัดการแบตเตอรีเ่พื่อความปลอดภัยของคณุเอง DJI จะไม่รบัผิดชอบต่

อความเสียหายหรอืการบาดเจ็บที่เกิดขึน้โดยตรงหรอืโดยทางอ้อมจากการใช้แบตเตอรีใ่นทางที่ผิด 

การใช้คู่มือน้ี

คำาอธิบายภาพ

ส่ิงสำาคญั ข้อแนะนำาและเคล็ดลับ เอกสารอ้างอิง

ก่อนการบิน

เอกสารตอ่ไปน้ีจัดทำาขึน้เพื่อช่วยให้คณุใช้งานไดอ้ย่างปลอดภัยและใช้งานโดรนของคณุไดอ้ย่างเต็มประสิทธิภาพ:

1. ภายในกล่อง

2. ข้อความปฏิเสธความรบัผิดและคำาแนะนำาเกีย่วกับความปลอดภัย

3. คูม่ือเริม่ใช้งานฉบับย่อ

4. คูม่ือการใช้งาน

โปรดดทูี่ส่วน ภายในกล่อง Agras T30 เพื่อตรวจสอบรายการทัง้หมดที่ระบุไวใ้นเอกสารและอ่านข้อความปฏิเสธความรบัผิดและคำาแนะนำาก่อนออก

บิน โปรดดคููม่ือการเริม่ตน้ใช้งานฉบับย่อสำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิเกี่ยวกับการประกอบและการทำางานพืน้ฐาน โปรดดคููม่ือการใช้งานบนเวบ็ไซตอ์ย่างเ

ป็นทางการของ DJI สำาหรบัข้อมูลที่ครอบคลุมมากขึน้

การดาวน์โหลด DJI Assistant 2 for MG

ดาวน์โหลด DJI ASSISTANTTM 2 for MG จาก:

https://www.dji.com/t30/downloads

อุณหภูมิในการทำางานสำาหรับผลิตภัณฑ์นี ้คือ 0° ถึง 45° C (32° ถึง 113° F) ไม่ตรงตามอุณหภูมิการทำางานมาตรฐานสำาหรั

บการใช้งานทางทหาร (-55° ถึง 125° C (-67° to 257° F)) ซึ ่งต้องทนทานต่อความหลากหลายของสภาวะแวดล้อมมากกว่า 

ใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศที่อยู่ในช่วงอุณหภูมิที่ใช้งานไดข้องผลิตภัณฑ์ระดบัน้ีเท่าน้ัน
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1.  การใช้สารกำาจัดศตัรพืูช

• หลีกเล่ียง การใช้สารกำาจัดศตัรพืูชแบบผง ให้มากที่สุดเพราะอาจทำาให้อายุการใ

ช้งานของระบบการฉีดพ่นลดลง

• สารกำาจัดศัตรพืูชเป็นพิษและมีความเสีย่งรา้ยแรงต่อความปลอดภัย ต้องใช้
ตามข้อกำาหนดท่ีระบุไวอ้ย่างเข้มงวด

• สารตกคา้งบนอุปกรณ์ที่เกิดจากการกระเด็นหรอืหก เม่ือเทและผสมสารกำาจัดศั

ตรพืูชอาจทำาให้ผิวของคุณระคายเคืองได้ อย่าลืมทำาความสะอาดอุปกรณ์หลังผ

สม

• ใช้น้ำ าสะอาด ผสมสารกำาจัดศัตรพูืชและกรองของเหลวที่ผสมก่อนเทลงในถังพ่น

เพื่อป้องกันไม่ให้ ที่กรองอุดตนั ล้างสิง่อุดตันก่อนใช้อุปกรณ์

• ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ อยู่ในบรเิวณท่ีมีลมโกรก เมื่อฉีดพ่นสารกำาจัดศัตรพูืชเพื่อหลีกเลีย่งอันตรายตอ่รา่งกาย

• สวมชุดป้องกันเพื่อป้องกันไม่ให้รา่งกายสัมผัสกับสารกำาจัดศัตรพูืชโดยตรงล้างมือและผิวหนังหลังจากสัมผัสสารกำาจัดศัตรพูืชทำาความสะอ
าดโดรนและรโีมทคอนโทรลหลังจากใช้สารกำาจัดศัตรพูืช

• การใช้สารกำาจัดศัตรูพืชอย่างมีประสิทธิภาพขึน้อยู ่กับ ความเข้มข้นของสารกำาจัดศัตรูพืช อัตราการฉีดพ่น ระยะในการฉีดพ่น 
ความเร ็วของโดรน ความเร ็วลม ทิศทางลม อ ุณหภูม ิและความชื ้น  พ ิจารณาปัจจ ัยท ั ้งหมดเม ื ่อใช ้สารก ำาจ ัดศ ัตร ูพ ืช 

แตห่้ามมองข้ามความปลอดภัยของคน สัตว ์หรอืส่ิงแวดล้อมในการใช้สารกำาจัดศัตรพูืช

• ห้ามทำาให้สารกำาจัดศตัรพืูชปนเป้ือน แม่น้ำ าและแหล่งน้ำ าดืม่

• การกำาจัดสารฉีดพ่นส่วนเกิน: การวางแผนปฏิบัติการฉีดพ่นจะช่วยให้แน่ใจวา่ได้ซือ้สารกำาจัดศัตรพูืชอย่างเพียงพอสำาหรบัพืน้ที่ที่จะทำาการดู

แลและปรมิาณของจะมีสารละลายสำาหรบัการฉีดพ่นส่วนเกินในจำานวนน้อยที่สุด ควรใช้สารฉีดพ่นส่วนเกินหรอืน้ำ ายาล้างในถังที่ใช้กับพืชผล 

ผู้ใช้ควรพิจารณาตดิตัง้ท่อเพื่อจัดการกับการกำาจัดน้ำ ายาล้างในถัง

• ห้ามใช้กรดเข้มข้น ดา่งเข้มข้น ของเหลวที่มีอุณหภูมิสูง หรอืยาฆ่าแมลงที่ห้ามใช้อย่างชัดแจ้ง

2.  การคำานึงถึงสภาวะแวดล้อม

• ให้ทำาการบินในบรเิวณที่ไม่มีตึกรามบ้านช่องหรอืสิง่กีดขวางอ่ืนใด ห้ามบินเหนือหรอืใกล้กับฝูงชน
• ห้ามบินเหนือระดบัน้ำ าทะเลสูงกวา่ 4.5 กม. (14,763 ฟุต)
• บินในสภาพอากาศปานกลางที่อุณหภูมริะหวา่ง 0°- 45° C (32° - 113° F) เท่าน้ัน

• ตรวจสอบให้แน่ใจวา่การดำาเนินการของคณุไม่ละเมิดกฎหมายหรอืข้อบังคบัใด ๆ ที่เกี่ยวข้องและคณุไดร้บัการอนุญาตล่วงหน้าที่เหมาะสมทัง้

หมด ปรกึษาหน่วยงานรฐับาลหรอืหน่วยงานที่เกี่ยวข้องหรอืทนายความของคณุก่อนเดนิทาง เพื่อให้แน่ใจวา่คณุปฏิบัตติามกฎหมายและข้อบั

งคบัที่เกี่ยวข้องทัง้หมด

• ห้ามใช้งานสว่นใดสว่นหน่ึงของโดรนในอาคาร

3.  รายการตรวจสอบก่อนบินขึน้ 

อย่าลืมตรวจสอบส่ิงตอ่ไปน้ีทัง้หมด: 

• ตรวจสอบให้แน่ใจวา่รโีมทคอนโทรลและแบตเตอรีอ่ัจฉรยิะชารจ์เต็มท่ีแล้ว
• ทุกชิน้ส่วน อยู่ในสภาพดี เปลีย่นชิน้ส่วนที่เก่าหรอืเสียก่อนบินขึน้

• อุปกรณ์เสรมิขาและถังพ่น เข้าที่อย่างแน่นหนา

• กางใบพัดและเฟรมของโดรนแล้วและตัวล็อกขาแน่ นกระชับ ใบพัด อยู ่ ในสภาพดีและติดตั ้งอย่างแน่ นหนา ไม ่ม ี 

สิง่ใดกีดขวางมอเตอรแ์ละใบพัด
•  ไม่ส่ิงกีดขวางตำาแหน่งบนฝาครอบตวัเครือ่งซ่ึงเป็นตำาแหน่งที่มีเรดารก์ารบินขึน้อยู่ดา้นล่าง

• ระบบพ่นไม่ถูกปิดกัน้ และทำางานไดอ้ย่างถูกตอ้ง

• เข็มทิศได้รบัการปรบัเทียบแล้วหลังจากแอปแจ้งให้ทำาการปรบัเทียบ

4.  คำาอธิบายระดับมาตรฐานการป้องกันน้ำ าเเละฝุ่น

 ตวัเครือ่งสามารถกันน้ำ า กันฝุ่น และป้องกันการกัดกรอ่นไดเ้มื่อทำางานตามปกต ิภายใตส้ภาพที่เสถียรของห้องปฏิบัตกิาร โดรน (ไม่รวมแบตเตอ

รีส่ำาหรบัโดนอัจฉรยิะ) มีระดบัการป้องกัน IP67 (มาตรฐาน IEC 60529) และสามารถทำาความสะอาดไดโ้ดยใช้น้ำ าในปรมิาณเล็กน้อย อย่างไรก็

ตามระดบัการป้องกันน้ีไม่ถาวรและอาจลดลงเมื่อเวลาผ่านไปหลังจากใช้งานเป็นเวลานาน เน่ืองจากอายุและการสึกหรอ การรบัประกันสินคา้ไม่ค

รอบคลุมถึงความเสียหายจากน้ำ า

โดรน Agras T30 ไม่ใช่ของเล่นและ
ไม่เหมาะสำาหรบัเด็กอายุต่ำากวา่ 18 ปี
โปรดทราบว่าหมวดความปลอดภัยโดย
ย่อจะให้ภาพรวมแบบสัน้ ๆ ของเคล็ด
ลับความปลอดภัยเท่าน้ัน ตรวจสอบให้

แน่ใจว่าคุณได้อ่านและทำาความเข้าใจข้อความปฏิเสธ
ความรับผิดและคำาแนะนำ าเก่ียวกับความปลอดภัยของ 
Agras T30/T10 และคู่มือการใช้งานน้ี

ความปลอดภัยครา่ว ๆ
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 คูม่ือการใช้งาน AGRAS T30

* ขีดจำากัดเพดานบินจะแตกตา่งกันไปในแตล่ะประเทศหรอืภูมิภาค ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดบ้ินในระดบัความสูงที่ระบุไวใ้นกฎหมายและข้อบังคบัท้องถิ่น

 ระดบัการป้องกันของโดรนที่กล่าวถึงข้างตน้อาจลดลงในสถานการณ์ตอ่ไปน้ี:

• เกิดการชนกันและโครงสรา้งของซีลผิดรปู

• โครงสรา้งซีลของเปลือกนอกแตกหรอืเสียหาย

• ฝาปิดกันน้ำ าไม่ไดร้บัการยึดอย่างเหมาะสม

5.  การปฏิบัติงาน

• อย่าเข้าใกล้ใบพัดท่ีกำาลังหมุนและมอเตอร์

• ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ทำาการบินภายในน้ำ าหนักเครือ่งสูงสุดท่ีกำาหนดเพื่อหลีกเลีย่งความเส่ียงดา้นความปลอดภัยที่อาจเกิดขึน้

• แอป DJI Agras จะแนะนำาขีดจำากัดน้ำ าหนักบรรทุกาสำาหรบัถังอย่างชาญฉลาดตามสถานะและสภาพแวดล้อมปัจจุบันของโดรนอย่าเติมวสัดุ
ลงในถังพ่นเกินขีดจำากัดน้ำ าหนักบรรทุกที่แนะนำา มิฉะน้ัน อาจส่งผลกระทบตอ่ความปลอดภัยของการบิน

• รกัษาแนวสายตา (VLOS) ของโดรนไวต้ลอดเวลา

• อย่าใช้การส่ังการดว้ยจอยสตกิแบบผสมผสาน (CSC) หรอืวธิีการอื่น ๆ ในการ ปิดมอเตอร ์เมื่อโดรนบินอยู่ เวน้แตจ่ะเกิดสถานการณ์ฉุกเฉิน

• ห้ามรบัสายเรยีกเข้าระหวา่งการบิน ห้ามบินขึน้เมื่อคณุดืม่แอลกอฮอล์ หรอืใช้ยา
• ถ้ามี คำาเตือนแบตเตอรีต่่ำา ให้นำ าโดรนลงจอดในตำาแหน่งท่ีปลอดภัย
• หากโมดูลเรดารไ์ม่สามารถทำางานได้อย่างถูกต้องในสภาพแวดล้อมการทำางาน โดรนจะไม่สามารถหลีกเล่ียงสิง่กีดขวางในการบินกลับ

ไปยังจุดบินขึน้ (RTH) ได้ ตราบใดที่รโีมทคอนโทรลยังคงเช่ือมตอ่อยู่ ทัง้หมดที่สามารถปรบัไดค้อืความเรว็และความสูงของการบิน
• หลังจากลงจอดแล้วให้ปิดมอเตอร ์ปิดโดรน และปิดรโีมทคอนโทรล มิฉะน้ันโดรนอาจเข้าสู่ Failsafe RTH โดยอัตโนมัต ิเน่ืองจากสัญ

ญาณรโีมทคอนโทรลขาดหายไป

• ควบคุมโดรนด้วยตัวคุณเองอย่างสมบูรณ์ตลอดเวลา อย่าพึ่งเพียงแอป DJI Agras เท่าน้ัน ฟังก์ชันหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางถูกปิดใช้งา

นในบางสถานการณ์ คอยดูให้โดรนอยู่ในแนวสายตา (VLOS) ตลอดเวลาและจับตามองโดรนตลอดเวลาที่ทำาการบิน ใช้ดุลยพินิจในการค

วบคุมโดรนและหลบหลีกสิ่งกีดขวางด้วยตัวเองในเวลาที่เหมาะสม ก่อนบินขึน้ทุกครัง้ ต้องมีการตัง้ค่า Failsafe และระดับความสูง RTH 

ที่เหมาะสม

6.  การดูแลและการบำารงุรกัษา

• ห้ามใช้ใบพัดที่เก่า บิ่น หรอืแตกหัก

• เพื่อหลีกเลีย่งไม่ให้อุปกรณ์เสรมิขาเสียหาย ถอดหรอืล้างถังพ่น ระหวา่งการขนส่งหรอืเมื่อไม่ไดใ้ช้งาน

• อุณหภูมิในการจัดเก็บที่แนะนำา (เมื่อถังพ่น มิเตอรว์ดัอัตราการไหล ปั ๊ มและท่อวา่งเปล่า):ระหวา่ง -20° ถึง 40° C (-4° ถึง 104° F)
• ทำาความสะอาดโดรนทันทีหลังจากฉีดพ่น ตรวจสอบโดรนเป็นประจำา โปรดดทูี่ข้อความปฏิเสธความรบัผิดและคำาแนะนำาเกี่ยวกับความปลอด

ภัยสำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิเกี่ยวกับการบำารงุรกัษาผลิตภัณฑ์

7.  กรณุาตรวจสอบกฎหมายและระเบียบปฏิบัติในท้องถ่ิน

• คณุสามารถคน้หารายการโซน GEO ของ DJITM ไดท้ี่ http://www.dji.com/flysafe โปรดทราบวา่โซน GEO ของ DJI ไม่ไดแ้ทนที่กฎระเบี

ยบของรฐับาลท้องถิ่นหรอืการใช้วจิารณญาณที่ดี

• หลีกเล่ียงการบินท่ีระดับความสูงกวา่ 100 เมตร (328 ฟุต)*
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บินในพืน้ที่เปิดโล่ง VLOSสัญญาณ GNSS แรง

หลีกเลีย่งการบินผ่านหรอืใกล้ฝูงชน สายไฟฟ้าแรงสูง หรอืแหล่งน้ำ า

แหล่งกำาเนิดแม่เหล็กไฟฟ้าที่มีคลืน่แรง เช่น สายไฟฟ้า สถานีฐาน และอาคารสูง อาจส่งผลตอ่เข็มทิศแบบออนบอรด์

ห้ามใช้โดรน เมื่อสภาพอากาศไม่เอือ้อำานวยเช่น ลมแรงเกิน 21.6 กม./ชม. (13 ไมล์ตอ่ช่ัวโมง) ฝนตกหนัก (อัตราฝนตกเกิน 25 มม. (0.98 น้ิว) ใน 12 ช่ัวโมง) 

หมอกลง หิมะ ฟ้าผ่า พายุทอรน์าโดหรอืเฮอรเิคน

อย่าเข้าใกล้ใบพัดและมอเตอรท์ี่กำาลังหมุน

GEO Zone

เรยีนรูเ้พิ่มเตมิที่:

http://www.dji.com/flysafe

บินต่ำากวา่ 100 เมตร (328 ฟุต)

100 ม.

≥6 m/s
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รายละเอียดผลิตภัณฑ์ 

ข้อมูลเบือ้งต้น

Agras T30 เป็นโดรนยุคถัดไปของ DJI ที่มีโครงสรา้งการเปลีย่นแปลงที่ปฏิวตัวิงการและรบัน้ำ าหนักบรรทุกสูงสุดไดถ้ึง 40 กก. การใช้โซลูช่ันการเก

ษตรแบบดจิิทัลของ DJI ช่วยเพิ่มประสิทธิผลและประสิทธิภาพของการปฏิบัตงิานดา้นการป้องกันพืชไดอ้ย่างมีนัยสำาคญั โหมดการทำางาน Route ที่

อัปเดตประกอบดว้ยการกำาหนดเส้นทางการเชื่อมตอ่ ซึ่งช่วยให้โดรนบินไปยังเส้นทางการทำางานและหลีกเลี่ยงส่ิงกีดขวางที่ทำาเครือ่งหมายไวใ้นการว

างแผนสำาหรบัแปลงเกษตรไดโ้ดยอัตโนมัต ิฟังก์ชัน Smart Supply Reminder ใหม่จะคำานวณปรมิาณของเหลวที่เหลืออยู่เพื่อช่วยผู้ใช้จัดในการ

จัดการการฉีดพ่น

โดรนมาพรอ้มกับระบบเรดารท์รงกลม ซึ่งเป็นระบบที่บุกเบิกขึน้มาใหม่สำาหรบัอุตสาหกรรมการเกษตร ประกอบด้วยเรดารด์ิจิทัลรอบทิศทางและเร

ดารก์ารบินขึน้ ระบบน้ีมีฟังก์ชันต่าง ๆ เช่น การติดตามสภาพภูมิประเทศ การตรวจจับส่ิงกีดขวาง และการหลบหลีกส่ิงกีดขวาง ระบบสามารถรบัป

ระกันความปลอดภัยในการปฏิบัติงานทัง้กลางวนัและกลางคืนในสภาพอากาศที่แตกต่างกันด้วยกล้อง FPV แบบเดินหน้าและถอยหลังและไฟสปอ 

รต์ไลท์ที่สวา่ง

ปั ๊ มลูกสูบรุ ่นใหม่และสปริงเกลอร์ 16 ตัว ช่วยให้ระบบการฉีดพ่นทำางานได้กว้างขึน้ มีอัตราการกระจายและประสิทธิภาพของการฉีดพ่นที่

ดีขึน้ มิเตอร์วัดอัตราการไหลแบบแม่เหล็กไฟฟ้า 2 ช่องสัญญาณและมาตรวัดระดับของเหลวแบบต่อเน่ืองทำาให้การวัดมีความแม่นยำามาก

กว่าที่เคย ในการฉีดพ่นสวนผลไม้ ผู้ใช้สามารถซือ้แพ็คเกจการฉีดพ่นสวนผลไม้เสริมเพื ่อเปลี่ยนโดรนให้เป็น Orchard Configuration 

เมือ่ฉีดพน่สวนผลไม ้สามารถใช้เทคโนโลยกีารกำาหนดเป้าหมายกิ่งก้านสำาหรบัการฉีดพน่ไดอ้ยา่งแม่นยำาดว้ยความช่วยเหลือของ Spherical Radar 
System และ DJI Agras Cloud ใหม่ทัง้หมด

โดรนไดร้บัอัตราการป้องกัน IP67 (IEC 60529) และส่วนประกอบหลักมีการป้องกันสามชัน้ ทำาให้ T30 ทนทานตอ่การกัดกรอ่น กันฝุ่น และกันน้ำ า 

เพื่อให้สามารถล้างดว้ยน้ำ าไดโ้ดยตรง

Smart Controller Enterprise ใช้เทคโนโลยีการส่งข้อมูลระดบัองคก์ร DJI OCUSYNCTM ที่มีระยะการส่งข้อมูลสูงสุด 7 กม.[1] และรองรบั Wi-Fi 
และ Bluetooth รโีมทคอนโทรลมีหน้าจอเฉพาะขนาด 5.5 น้ิว ที่มีความสวา่ง และมาพรอ้มกับแอป DJI Agras ที่อัปเดตในตวั ช่วยมอบประสบกา

รณ์การใช้งานที่ราบรืน่และการใช้งานง่าย เมื่อเช่ือมตอ่ดองเกิล RTK กับรโีมทคอนโทรล ผู้ใช้สามารถวางแผนการปฏิบัตงิานให้มีความแม่นยำาไดใ้นร

ะดบัเซนตเิมตร สามารถใช้โหมด Multi-Aircraft Control[2] ของรโีมทคอนโทรลเพื่อประสานการทำางานของโดรนหลายเครือ่งในเวลาเดยีวกัน ทำาใ

ห้นักบินสามารถทำางานไดอ้ย่างมีประสิทธิภาพ สามารถใช้ไดท้ัง้แบตเตอรีใ่นตวัและแบตเตอรีภ่ายนอกเพื่อจ่ายพลังงานให้กับรโีมทคอนโทรล รโีมทค

อนโทรลมีระยะเวลาทำางานสูงสุด 4 ช่ัวโมง ทำาให้เหมาะสำาหรบัการทำางานที่ใช้เวลานานและมีความเข้มงวดสูง

คุณลักษณะท่ีโดดเด่น

T30 ได้รบัการออกแบบให้มีโครงสรา้งพับได้รปูส่ีเหลี่ยมแบบใหม่เอี่ยมเพื่อการพับที่รวดเรว็และจัดเก็บได้ง่าย เซนเซอรต์รวจจับการพับที่ติดตัง้อยู่ใ

นเฟรมของโดรนช่วยให้โดรนสามารถทำาการตรวจสอบกลไกการพับดว้ยตนเองเพื่อให้แน่ใจวา่กางขาออกอย่างเหมาะสม โดรนรองรบัการระบุตำาแหน่

งในระดบัเซนตเิมตร[3] เมื่อใช้กับ D-RTKTM แบบออนบอรด์ ในขณะที่เทคโนโลยีเสาอากาศคูใ่ห้ความตา้นทานที่แข็งแกรง่ตอ่การรบกวนของแม่เห

ล็ก ผู้ใช้มีมุมมองที่ชัดเจนของดา้นหน้าและดา้นหลังของโดรนดว้ยกล้องคู ่FPV
โหมดการทำางาน Route ที่อัปเดตรวมไปถึงการกำาหนดเส้นทางการเชื่อมต่อ ในการกำาหนดเส้นทางการเชื่อมต่อ โดรนจะกลับสู่เส้นทางการทำางานโ

ดยอัตโนมัติ ผู้ใช้สามารถทำาเครือ่งหมายส่ิงกีดขวางนอกพืน้ที่ปฏิบัติงานในระหวา่งการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตรสำาหรบัโดรนเพื่อหลีกเลี่ยงและเ

พิ่มจุดเชื่อมต่อสำาหรบัโดรนที่จะเดินทางผ่านตามเส้นทางเชื่อมต่อกลับไปยังเส้นทางการทำางาน การปฏิบัติงานจะเป็นไปโดยอัตโนมัติเพิ่มเติมด้วย 

Smart Supply Reminder ซ่ึงจะคำานวณปรมิาณของเหลวที่เหลืออยู่ในแบบเรยีลไทม์และแสดงจุดเตมิในแผนที่

[1] รโีมทคอนโทรลส่งสัญญาณระยะไกลไดสู้งสุด (FCC/NCC: 7 กม. (4.35 ไมล์); CE/KCC/MIC/SRRC:5 กม. (3.11 ไมล์); CE/KCC/MIC: 4 กม. (2.49 ไมล์)) ในพืน้ทีเ่ปิดโล่ง
โดยไม่มีสัญญาณรบกวนแม่เหล็กไฟฟ้าและที่ความสูงประมาณ 2.5 ม. (8.2 ฟุต)

[2] เมื่อใช้โหมดควบคมุโดรนหลายเครือ่ง ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดป้ฏิบัตติามกฎหมายและข้อบังคบัท้องถิ่น

[3] ตอ้งใช้กับสถานี GNSS เคลือ่นที่ความแม่นยำาสูง DJI D-RTK 2 (แยกจำาหน่าย) หรอืบรกิารเครอืข่าย RTK ที่ไดร้บัการรบัรองจาก DJI
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สามารถใช้เครือ่งหมายเป้าเล็งเพื่อเพิ่มขอบเขตและจุดส่ิงกีดขวางในการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ช่วยให้ผู้ใช้ปฏิบัตงิานไดง้่ายกวา่ที่เคย โดรนสา

มารถทำาการให้ปุ๋ยในอัตราที่แตกตา่งกัยโดยการนำาเข้าแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าไปยังรโีมทคอนโทรลและนำาไปใช้กับแปลงเกษตร

ระบบเรดารท์รงกลมประกอบดว้ยเรดารด์จิิทัลรอบทิศทางและเรดารก์ารบินขึน้ ให้การตรวจจับระดบัความสูงและการรกัษาเสถียรภาพในทิศทางไปข้า

งหน้า ดา้นหลัง และลง ตลอดจนการตรวจจับส่ิงกีดขวางทุกทิศทางในแนวนอนและทิศทางขึน้เมื่ออยู่ในโหมดการทำางาน Route, A-B Route และ 

Manual Plus เรดารส์ามารถตรวจจับมุมของความลาดชันและปรบัโดยอัตโนมัตเิพื่อรกัษาระยะห่างเดยีวกันกับพืน้ผิวแม้ในภูมิประเทศที่เป็นภูเขา 

ในโหมดการทำางาน Route และ A-B Route เรดารส์ามารถตรวจจับส่ิงกีดขวางไดอ้ย่างมีประสิทธิภาพและวางแผนเส้นทางเพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวา

งอย่างคล่องตวั การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางจะถูกปิดใช้งานในคา่เริม่ตน้และตอ้งเปิดใช้งานในแอป

ระบบการฉี ดพ่นประกอบด้วยปั ๊ มลูกสูบและมาตรวัดระดับของเหลวอย่างต่อเนื่ องเพื ่ อให้ ฉี ดพ่นได้อย่างแม่นยำาและสม่ำ าเสมอ DJI 
ได้จัดเตรียมแพ็คเกจ T30 Orchard Spray Package ที่ เป็นอุปกรณ์เสริม ซ่ึงช่วยให้ผู้ใช้สามารถเปลี่ยน T30 เป็นการกำาหนดค่าสำาหรับส

วนผลไม้ได้ได้ เม่ือใช้แพ็คเกจและเทคโนโลยีการกำาหนดเป้าหมายกิ่งก้านเฉพาะของ DJI โดรน T30 สามารถบินทะลุพุ่มไม้หนาเพื่อการฉีด

ที่แม่นยำาและมีประสิทธิภาพยิ่งขึ ้น

โหมดควบคมุโดรนหลายเครือ่งช่วยให้ผู้ใช้สามารถประสานงานการทำางานของโดรนหลายเครือ่งพรอ้มกันดว้ยรโีมทคอนโทรลเพียงเครือ่งเดยีว ผู้ใช้ส

ามารถสลับไปมาระหวา่งโดรนตา่ง ๆ ในแอปได้

เตรยีมโดรนให้พรอ้ม

กางขา M2 และ M6 และยึดตวัล็อกขาทัง้สองข้าง ระวงัจะ

บีบน้ิว

กางขา M3 และ M5 ตามดว้ย M1 และ M4 จากน้ัน

ขันตวัล็อกขาทัง้ส่ีข้างให้แน่น ระวงัจะบีบน้ิว

M6M2

M3

M4

M1

M5

M2 M6

กางใบพัดออก ใส่แบตเตอรีอ่ัจฉรยิะไปที่ตวัโดรนจนกระทั่งคณุ

ไดย้ินเสียงคลิก
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 ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ใส่แบตเตอรีเ่ข้ากับโดรนอย่างแน่นหนาดแีล้ว ใส่หรอืถอดแบตเตอรีเ่มื่อปิดเครือ่งโดรนแล้วเท่าน้ัน

 ในการถอดแบตเตอรีใ่ห้กดตวัยึดคา้งไว ้จากน้ันดงึแบตเตอรีอ่อก

 พับขา M3 และ M5 ตามดว้ยขา M2 และ M6 และตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดใ้ส่ขาเข้าไปในที่ยึดสำาหรบัเก็บของทัง้สองดา้นของโดรนแล้ว 

มิฉะน้ันขาโดรนอาจไดร้บัความเสียหายได ้ยกและลดขา M1 และ M4 เบา ๆ เพื่อลดการสึกหรอ

เตรยีมรโีมทคอนโทรลให้พรอ้ม

การติดตัง้แบตเตอรีภ่ายนอก

ในการถอดแบตเตอรีอ่ัจฉรยิะ ให้กดปุ่มปลดแบตเตอรีค่า้งไว ้จากน้ันดนัแบตเตอรีล่ง

1  กดปุ่มปลดฝาครอบแบตเตอรีท่ี่ดา้นหลังของรโีมทคอนโทรลเพื่อเปิด

ฝาครอบ

2  ใส่แบตเตอรีอ่ัจฉรยิะในช่องแล้วดนัขึน้ไปดา้นบน

3  ปิดฝาครอบ

2

3

ปุ่มปลดแบตเตอรี่
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 ใช้ดองเกิลที่ไดร้บัอนุมัตจิาก DJI เท่าน้ัน ดองเกิลรองรบัเครอืข่ายมาตรฐานไดห้ลากหลาย ใช้ซิมการด์ที่เข้ากันไดก้ับผู้ให้บรกิารเครอืข่า

ยมือถือที่เลือกและเลือกแพ็กเกจอินเทอรเ์น็ตมือถือตามระดบัการใช้งานที่วางแผนไว้

 ดองเกิลและซิมการด์ช่วยให้รโีมทคอนโทรลเข้าถึงเครอืข่ายและแพลตฟอรม์เฉพาะได ้เช่น แพลตฟอรม์การจัดการ DJI Agras ตรวจส

อบให้แน่ใจวา่ไดใ้ส่อย่างถูกตอ้ง มิฉะน้ันจะไม่สามารถเข้าใช้เครอืข่ายได้

การติดตัง้ดองเกิล 4G และซิมการด์

ถอดฝาครอบช่องดองเกิล

ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใส่ซิมการ์ดในดองเกิลแล้ว เสียบดองเกิลเข้ากับพอร์ต USB 

และทดสอบดองเกิล*

ปิดฝาครอบให้สนิท

การปรบัเสาอากาศ

ยกเสาอากาศขึน้แลว้ปรบั ตำาแหน่งของเสาอากาศมผีลตอ่ความแรงของสัญญาณรโีมทคอนโทรล กา

รเชือ่มตอ่ระหวา่งรโีมทคอนโทรลกบัโดรนจะมปีระสิทธภิาพสูงสุด เมือ่มมุระหวา่งเสาอากาศและดา้

นหลงัของรโีมทคอนโทรลอยูท่ี ่80° หรอื 180°

การติดตัง้ดองเกิล RTK
เมื่อใช้วิธีวางแผน RTK เพื่อวางแผนพืน้ที่ปฏิบัติงานให้ต่อดองเกิล RTK เข้ากับพอร์ต 

USB-A บนรโีมทคอนโทรล

* ขัน้ตอนการทดสอบ: กดปุ่ มเปิด/ปิดของรีโมทคอนโทรลและกดอีกครัง้ จากนั้นกดค้างไว้อีกครัง้เพื่อเปิดรีโมทคอนโทรล ที่แอป DJI Agras แตะ  และเลือก Network 

Diagnostics หากสถานะของอุปกรณ์ทัง้หมดในเครอืข่ายแสดงเป็นสีเขียว แสดงวา่ดองเกิลและซิมการด์ทำางานอย่างถูกตอ้ง

ดองเกิล
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ภาพรวมของโดรน

1

2

3

5
6

89

11

12

14

15

16

17

19

20

21

22
23

13
4

7

18

10

เมื่อพับ

1. ใบพัด

2. มอเตอร์

3. ESCs

4. ไฟแสดงสถานะดา้นหน้าของโดรน 

(บนขา M2 และ M6)

5. เฟรมของโดรน

6. เซนเซอรต์รวจจับการพับ (ในตวั)

7. ท่อ

8. หัวพ่น

9. หัวฉีด

10. วาล์วไอเสียแม่เหล็กไฟฟ้า

11. เรดารด์จิิทัลรอบทิศทาง

12. เรดารก์ารบินขึน้ (ในตวั)

13. ครบีระบายความรอ้น

14. เกจวดัระดบัของเหลว

15. ถังพ่น

16. ฝาครอบแบตเตอรีโ่ดรน

17. กล้อง FPV หน้า

18. กล้อง FPV หลัง

19. อุปกรณ์เสรมิขา

20. เสาอากาศ OcuSync

21. เสาอากาศ D-RTK แบบออนบอรด์

22.  ไฟแสดงสถานะของโดรน 

(บนขา M1 และ M4)

23.  ไฟแสดงสถานะดา้นหลังของโดรน 

(บนขา M3 และ M5)

มุมมองดา้นหลัง
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ภาพรวมของรโีมทคอนโทรล

1. เสาอากาศ

 รเีลย์ควบคมุโดรนและส่งสัญญาณภาพ

2.  ปุ่มย้อนกลับ/ปุ่มฟังก์ชัน

 กดหน่ึงครัง้เพื่อกลับไปยังหน้าก่อนหน้า กดค้างไว้เพื่อดูคำาแนะ

นำ าการใช้ปุ่ มผสมผสานกัน โปรดดูที่การผสมผสานปุ่ ม (น. 38)

สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

3. ก้านควบคุม

 ควบคมุการเคลือ่นทีข่องโดรน สามารถตัง้คา่โหมดควบคมุไดใ้นแอป 

4. ปุ่ม RTH
 กดปุ่มน้ีคา้งไวเ้พื่อเริม่ใช้งาน RTH

5.  ปุ่ม C3 (ตัง้ค่าเองได้)

6.  เปล่ียนโหมดการบิน

 ต ำาแหน่ งทั ้งสามคือโหมด P (การระบุต ำาแหน่ ง) โหมด A 

(การรกัษาระดบัความสูง) และโหมด P (การระบุตำาแหน่ง)

7. ไฟ LED แสดงสถานะ

 ระบุวา่รโีมทคอนโทรลเช่ือมตอ่กับโดรนหรอืไม่

8. ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

 แสดงระดบัแบตเตอรีใ่นปัจจุบันของแบตเตอรีภ่ายใน

9. ปุ่ม 5D (ตัง้ค่าเองได้)

10.  ปุ่มเปิด/ปิด

  ใชเ้พือ่เปิด/ปิดรโีมทคอนโทรล เมือ่เปิดรโีมทคอนโทรล ใหก้ดปุ่มเ

พือ่เขา้สู่โหมดสลีปหรอืเพ่ือปลกุการทำางานของคอนโทรลเลอร์

11.  ปุ่มยืนยัน

 กดเพื่อยืนยันการเลือก

12.  หน้าจอสมัผัส

 แตะเพื ่อเลือก อุปกรณ์ระบบปฏิบัติการ Android เพื ่อใช้  

DJI Agras

13.  พอรต์ชารจ์ (USB-C)

 ใช้ชารจ์รโีมทคอนโทรล

14. ฝาปิดช่องดองเกิล

 เปิดฝาครอบเพื่อตดิตัง้หรอืถอดดองเกิล 4G

15.  แป้นหมุนปรบัระดับการฉีดพ่น

 หมุนเพื่อปรบัอัตราการฉีดพ่นในโหมดการทำางาน Manual

16.  ปุ่มฉีดพ่น

 กดเพื่อเริม่หรอืหยุดการฉีดพ่นในโหมดการทำางาน Manual

17.  พอรต์ HDMI
 สำาหรบัเอาตพ์ุตวดิโีอ

1 7

2 3

5 6 9

12

14

11

8

13

4
10

22

24

27

25

26

23

15

16

17 18 19

20

21
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18.  ช่องเสยีบการด์ microSD
 ใช้สำาหรบัใส่การด์ microSD

19.  พอรต์ USB-A
 ใช้เพื่อเช่ือมตอ่อุปกรณ์ตา่ง ๆ เช่น ดองเดลิ RTK หรอืเพื่อเช่ือม

ต่อกับคอมพิวเตอรเ์พื่ออัปเดตเฟิรม์แวรแ์ละส่งออกบันทึกผ่าน

ซอฟตแ์วร ์DJI Assistant 2

20.  ปุ่มสลับระหวา่ง FPV/แผนท่ี

 ใน Operation View ใน DJI Agras ให้กดเพื่อสลับระหว่าง 

FPV และ Map View

21.  หน้าจอสำารอง

22.  ช่องระบายอากาศ

 ใช้สำาหรบัระบายความรอ้น ห้ามปิดช่องระบายอากาศในระหวา่งก

ารใช้งาน

23.  ปุ่ม C1 (ตัง้ค่าเองได้)

 ในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ให้กดปุ่มเพื่อสลับระหวา่

งโหมดส่ิงกีดขวางและโหมดจุดอ้างอิง ไม่สามารถกำาหนดฟังก์ชัน

ของปุ่มไดเ้องขณะวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร

 หากไมไ่ดว้างแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ใหใ้ช้แอปเพือ่ปรบัแตง่ปุ่ม

24.  ปุ่ม C2 (ตัง้ค่าเองได้)

 ในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ให้กดปุ่มเพื่อเพิ่มจุดอ้า

งอิงหรอืจุดส่ิงกีดขวาง ไม่สามารถกำาหนดฟังก์ชันของปุ่มไดเ้อง

ขณะวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร

 หากไมไ่ดว้างแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ใหใ้ช้แอปเพ่ือปรบัแตง่ปุ่ม

25.  ฝาครอบแบตเตอรี่

 เปิดฝาครอบเพื่อยึดหรอืถอดแบตเตอรีอ่ัจฉรยิะออกจากรโีมทค

อนโทรล

26.  ตัวล็อกฝาครอบแบตเตอรีโ่ดรน

 กดล็อกเพื่อเปิดฝา

27.  ท่ีจับ
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โดรน

รายละเอียดโดรน

โดรนใช้ตัวควบคุมการบินอุตสาหกรรมของ DJI โดยเฉพาะเพื่อให้มีโหมดการทำางานที่หลากหลายสำาหรบัการใช้งานที่หลากหลาย ระบบเรดารท์ร

งกลมจะทำาการติดตามสภาพภูมิประเทศและการหลบหลีกส่ิงกีดขวางทุกทิศทางในแนวนอนตลอดจนการตรวจจับส่ิงกีดขวางทุกทิศทางในแนวน

อนและทิศทางขึน้ โดรนมาพรอ้มกับฟังก์ชันอื่น ๆ เช่น การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม การปกป้องข้อมูลของระบบ การเตือนถังพ่นวา่งเปล่า 

การเตอืนให้เตมิวสัดอุัจฉรยิะ การเตอืนระดบัแบตเตอรีต่่ำา และ RTH

โหมดการบิน

โดรนจะบินในโหมด P ตามคา่เริม่ตน้ ผู้ใช้สามารถสลับไปมาระหวา่งโหมดการบินโดยสลับสวติช์โหมดโดรนบนรโีมทคอนโทรลเมื่อเปิดใช้งานโหมด 

A ในแอป

โหมด P (การระบุตำาแหน่ง): โดรนใช้ GNSS หรือโมดูล RTK ในการระบุตำาแหน่ง เมื ่อสัญญาณ GNSS แรง โดรนจะใช้ GNSS 

ในการระบุตำาแหน่ง เมื ่อโมดูล RTK เปิดใช้งานและการส่งข้อมูลที ่แตกต่างกันมีความแรง จะทำาการระบุตำาแหน่งในระดับเซนติเมตร 

และจะเปลีย่นกลับเป็นโหมด A เมื่อสัญญาณ GNSS อ่อนหรอืเมื่อเข็มทิศมีสัญญาณรบกวน

โหมด A (การรักษาระดับความสูง): GNSS ไม่ได้ใช้ในการระบุตำาแหน่งและโดรนสามารถรักษาระดับความสูงได้โดยใช้บารอมิเตอร์เท่านั้น 

ความเรว็ในการบินในโหมด A ขึน้อยู่กับสภาพแวดล้อม เช่น ความเรว็ลม

คำาเตือนโหมดการรกัษาระดับความสูง

ในโหมด A โดรนไม่สามารถระบุตำาแหน่งตวัเองไดแ้ละไดร้บัผลกระทบจากสภาพแวดล้อมไดง้่ายซึ่งอาจส่งผลให้เกิดการเคลื่อนที่ในแนวนอน ใช้รโีม

ทคอนโทรลเพื่อจัดตำาแหน่งโดรน

การหลบหลีกโดรนในโหมด A อาจเป็นเรือ่งยาก หลีกเลีย่งการบินในพืน้ที่จำากัด หรอืในพืน้ที่ที่สัญญาณ GNSS อ่อน มิฉะน้ันโดรนจะเข้าสู่โหมด A 

ซ่ึงทำาให้การบินมีความเส่ียง นำาโดรนลงจอดในที่ปลอดภัยโดยเรว็ที่สุด

โหมดการทำางาน

T30 มีโหมดการทำางาน Route, A-B Route, Manual และ Manual Plus ผู้ใช้สามารถใช้ DJI Agras เพื่อสลับระหวา่ง A-B Route, Manual 
และ Manual Plus

โหมดการใช้เสน้ทาง

หลังจากวดัพืน้ที่ปฏิบัตงิานและส่ิงกีดขวาง รวมถึงกำาหนดคา่ในการตัง้คา่แล้ว แอป DJI Agras จะใช้ระบบวางแผนการปฏิบัตงิานอัจฉรยิะในตวัเพื่อ

สรา้งเส้นทางการบินของงานตามข้อมูลที่ผู้ใช้ป้อน ผู้ใช้สามารถเริม่การปฏิบัตงิานหลังจากการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร โดรนจะเริม่ทำาการบินโด

ยอัตโนมัตแิละบินไปตามเส้นทางการบินที่วางแผนไว ้เมื่อเพิ่มแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าในระหวา่งการวางแผนหรอืแก้ไขแปลงเกษตร โดรนจะทำากา

รให้ปุ๋ยในอัตราที่แตกตา่งกันตามข้อมูลที่ใส่ไวใ้นแผนที่ การกำาหนดเส้นทางการเชื่อมตอ่ การเตอืนให้เตมิวสัดอุัจฉรยิะ การกลับไปปฏิบัตงิานตอ่จาก

จุดเดมิ การรกัษาเสถียรภาพในระดบัความสูง การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง และหลบหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางมีให้ในโหมดการทำางาน Route ใช้แอปเพื่อปรั

บปรมิาณการฉีดพ่นและความเรว็ในการบิน แนะนำาให้ใช้โหมดการทำางาน Route สำาหรบัพืน้ที่การฉีดพ่นขนาดใหญ่

การนำาเข้าแผนท่ีท่ีกำาหนดล่วงหน้า

นำาเข้าแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าไปยังรโีมทคอนโทรลก่อนเพื่อทำาการให้ปุ๋ยตามอัตราตวัแปร

1. จัดเก็บงานที่กำาหนดล่วงหน้าที่วางแผนไวใ้น DJI Terra ในการด์ microSD
2. ใส่การด์ microSD เข้ากับรโีมทคอนโทรล ไปที่หน้าจอหลักใน DJI Agras เลือกไฟล์ในหน้าตา่งที่แจ้งและนำาเข้า

3. แผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าที่นำาเข้าจะแสดงบนแท็ก Prescription Map ในหน้าจอการจัดการงาน 

การวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร

DJI Agras รองรบัวธิีการวางแผนที่หลากหลายสำาหรบัการใช้งานที่หลากหลาย
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เดินไปพรอ้มกับ RTK
การเดนิไปพรอ้มกับดองเกิล RTK จะใช้ดองเกิล RTK ที่เช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรลเพื่อบันทึกการวดั ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดปิ้ดเครือ่งโดรนแล้วใน

ขณะที่วางแผนเส้นทางการบินของคณุ

1.  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ดองเกิล RTK ตดิตัง้เข้ากับรโีมทคอนโทรลแล้ว

2.  เปิดรโีมทคอนโทรล ปัดจากดา้นบนของหน้าจอ และตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดปิ้ดใช้งาน USB แล้ว

3.  ไปที่หน้าจอหลักในแอป แตะ Plan Field แล้วเลือก Walk with RTK

4.  ไปที่  แตะ RTK เพื่อเลือกแหล่ง RTK และกำาหนดคา่ให้เสรจ็สิน้ รอจนกระทั่งแถบสถานะระบบที่มุมบนซ้ายของหน้าจอเปลี่ยนเป็นสีเขียว 
แสดงวา่มีการใช้การระบุตำาแหน่ง RTK

วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตรโดยปฏิบัตติามคำาแนะนำาในการเดนิไปพรอ้มกับรโีมทคอนโทรลดา้นล่าง ผู้ใช้ยังสามารถเข้าสู่หน้าจอ Field 

Editing และใช้เครือ่งหมายเป้าเล็งเพื่อเพิ่มจุดขอบเขตและส่ิงกีดขวาง โปรดดทูี่ส่วนการแก้ไขแปลงเกษตรสำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

5.  เดนิไปพรอ้มกับรโีมทคอนโทรลรอบขอบเขตของพืน้ที่ที่จะทำาการบิน แล้วแตะ Add Waypoint C2 กดปุ่ม C2 บนรโีมทคอนโทรลที่จุดที่ตอ้ง

เลีย้ว

6.  ทำาเครือ่งหมายส่ิงกีดขวางใด ๆ:

 ใช้หน่ึงในสองวิธีด้านล่างในการทำาเครื่องหมายสิ่งกีดขวางในการเข้าหรือออกจากแปลงเกษตรเป้าหมาย สิ่งกีดขวางที่ทำาเครื่องหมายไว้

นอกพืน้ที่ปฏิบัติงานในระหว่างการวางแผนสำาหรับแปลงเกษตรจะถูกหลีกเลี ่ยงในขณะที่วางแผนเส้นทางการเชื่อมต่อสำาหรับการกำาห

นดเส้นทางการเช่ือมตอ่ โปรดดทูี่การกำาหนดเส้นทางการเช่ือมตอ่ สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

① แตะ Obstacle  Mode  C1  ในหน้ าจอหร ือกดป ุ่ ม  C1  ท ี ่ ด ้ านหล ั งของร ี โมทคอนโทรล จากนั ้ น  ให ้ เด ินไปรอบ ๆ 

สิ ่งกีดขวางพร้อมกับรีโมทคอนโทรล แล้วแตะ Add Obstacle C2 ในหน้าจอ หรือกดปุ่ ม C2 เพื ่อเพิ ่มจุดสำาหรับสิ ่งกีดขวาง 

สุดท้ายให้แตะ Waypoints Mode C1 หรอืกดปุ่ม C1 เมื่อเสรจ็แล้ว

② แตะ Obstacle Mode C1 ในหน้าจอหรอืกดปุ่ม C1 ที่ดา้นหลังของรโีมทคอนโทรล ถัดไป ให้เดนิไปพรอ้มกับรโีมทคอนโทรลไปยังส่ิงกีด

ขวาง จากน้ันแตะ Round วงกลมสีแดงจะปรากฏบนแผนที่ แตะตรงกลางวงกลมเพื่อเลือกส่ิงกีดขวางแล้วลากเพื่อปรบัตำาแหน่ง เลือกจุด

สีแดงบนเส้นรอบวงของส่ิงกีดขวางแล้วลากเพื่อปรบัรศัมี สุดท้ายให้แตะ Waypoints Mode C1 หรอืกดปุ่ม C1 เมื่อเสรจ็แล้ว

7.  ดำาเนินการวดัแปลงเกษตรต่อไปด้วยการเดินไปพรอ้มกับรโีมทคอนโทรลรอบขอบเขตของพืน้ที่และเพิ่มจุดอ้างอิงที่แต่ละมุมของแปลงเกษตร

แตะ Done เมื่อวดัแปลงเกษตรและทำาเครือ่งหมายส่ิงกีดขวางทัง้หมดแล้ว แอปจะสรา้งเส้นทางการบินตามเส้นรอบวงและส่ิงกีดขวางของแปล

งเกษตร

8. เพิ่มแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้า: แตะ  ในหน้าจอและเลือกแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าจากรายการเพื่อดตูวัอย่าง แตล่ะพืน้ที่ของแปลงเกษตรบน

แผนที่จะแสดงเป็นสีที่สอดคล้องกับปรมิาณของวสัด ุแตะ Yes เพื่อใช้แผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าที่เลือกกับแปลงเกษตรที่รวมอยู่ในแผนที่ ผู้ใช้ยั

งสามารถเพิ่มแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าในขณะแก้ไขแปลงเกษตรหรอืก่อนปฏิบัตงิานได้

9.  สามารถเพิ่มจุดปรบัเทียบไดเ้มื่อเปิดใช้งาน Rectify Offset ใน  ภายใต ้
 เพิ่มจุดปรบัเทียบ: เดนิไปพรอ้มกับรโีมทคอนโทรลไปยังตำาแหน่งของจุดปรบัเทียบแตล่ะจุด แตะ Calibration Point ในหน้าจอ

 จุดปรบัเทียบใช้เพื่อชดเชยความคลาดเคลื่อนของเส้นทางการบินที่เกิดจากความแตกต่างของการระบุตำาแหน่ง เลือกจุดสังเกตที่มีอยู่อย่างน้อย

หน่ึงจุดเป็นจุดอ้างอิงคงที่สำาหรบัการปรบัเทียบเมื่อดำาเนินการปฏิบัตงิานเดยีวกัน หากไม่มี ให้ใช้วตัถุที่สามารถระบุไดง้่าย เช่น หลักโลหะ

Walk with RC
ผู้ใช้ควรเดนิไปตามขอบแปลงเกษตรหรอืส่ิงกีดขวางพรอ้มกับรโีมทคอนโทรลเพื่อทำาการวดั ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดปิ้ดเครือ่งโดรนแล้วในขณะที่วาง

แผนเส้นทางการบินของคณุ

1.  เปิดรโีมทคอนโทรลแล้วเข้าสู่ DJI Agras แตะ Plan Field แล้วเลือก Walk with RC

2.  รอจนกวา่สัญญาณ GNSS จะแรง ความแม่นยำาในการระบุตำาแหน่งอาจมีความผิดพลาด +/-2 เมตร ทำาตามขัน้ตอนที่เหลือโดยการเดนิไปพรอ้

มกับรโีมทคอนโทรลและทำาตามคำาแนะนำาเดยีวกันกับส่วน Walk with RTK
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การบินโดรน

ผู้ใช้สามารถบินโดรนไปยังตำาแหน่งที่ตอ้งการและใช้แอปหรอืรโีมทคอนโทรลเพื่อเพิ่มจุดอ้างอิงสำาหรบัการรา่งพืน้ที่และการวดัส่ิงกีดขวาง

1.  เปิดรโีมทคอนโทรล แล้วเปิดโดรน

2.  แตะ Plan Field และเลือก Fly the Aircraft ทำาตามขัน้ตอนที่เหลือโดยบินโดรนตามคำาแนะนำาเช่นเดยีวกับส่วน Walk with RTK

DJI Terra
1.  อย่าลืมอ่านคู่มือการใช้งาน DJI Terra สำาหรับการวางแผนสำาหรับแปลงเกษตรก่อนที่จะแชร์ข้อมูลที่วางแผนไว้กับแพลตฟอร์ม DJI AG 

หรอืจัดเก็บข้อมูลในการด์ microSD ในรโีมทคอนโทรล

2.  การใช้ข้อมูลการวางแผน

 ก.  ดาวน์โหลดจากแพลตฟอรม์ DJI AG:

หากตอ้งการดขู้อมูลบนแพลตฟอรม์ ให้ไปที่หน้าจอหลักของ DJI Agras แล้วแตะ  เพื่อซิงโครไนซ์ข้อมูล เลือกข้อมูลที่ตอ้งการสำาหรบักา
รแก้ไขแปลงเกษตร

 ข.  นำาเข้าจากการด์ microSD:

ใส่การด์ microSD ที่มีข้อมูลการวางแผนจาก DJI Terra ในช่องเสียบการด์ microSD บนรโีมทคอนโทรล ถัดไป ไปที่หน้าจอหลักของ DJI 

Agras เลือกข้อมูลในหน้าตา่งที่แจ้งและนำาเข้า ในการดขู้อมูล ไปที่การจัดการงาน   ในหน้าจอหลัก เลือกข้อมูลที่ตอ้งการสำาหรบัการแก้ไข
แปลงเกษตร

การแก้ไขแปลงเกษตร

แตะ Field Editing ในแผนที่ในหน้าจอเพื่อเข้าสู่ Edit Status

1. แก้ไขจุดอ้างอิง

 ย้าย: แตะจุดอ้างอิงหน่ึงครัง้แล้วลากเพื่อย้าย

 การปรบัอย่างละเอียด: แตะจุดอ้างอิง ในแท็ก Waypoints ใน Field Editing แล้วแตะปุ่ม Fine Tuning แตะ Previous หรอื Next เพื่อสลับไ

ปมาระหวา่งจุดอ้างอิงตา่ง ๆ

 ลบ: แตะ   ในแท็ก Waypoints หรอืแตะจุดอ้างอิงสองครัง้เพื่อลบจุดอ้างอิงที่เลือก

2. ปรบัเส้นทาง

 ตวัแปรตอ่ไปน้ีสามารถปรบัไดใ้นแผนที่ 

 ทิศทางเส้นทาง: แตะและลากไอคอน  ใกล้กับเส้นทางเพื่อปรบัทิศทางการบินของเส้นทางที่วางแผนไว ้แตะไอคอนเพื่อแสดงเมนู Fine 
Tuning และปรบั

 ตวัแปรตอ่ไปน้ีสามารถปรบัไดภ้ายใตแ้ท็กเส้นทางในการตัง้คา่ Field Editing
 ขยายระยะขอบโดยรวม: ปรบัระยะขอบความปลอดภัยระหวา่งเส้นทางและขอบแปลงเกษตร

 ขยายด้านเดียว: แตะที่ขอบใด ๆ ของแปลงเกษตร จากน้ันเปิดใช้งานตัวเลือกน้ีและปรบัขอบความปลอดภัยด้านเดียวสำาหรบัขอบที่สอดคล้อง

กัน แตะ Previous หรอื Next เพื่อสลับระหวา่งขอบตา่ง ๆ

 ระยะห่างของเส้นทาง: ปรบัระยะห่างของเส้นทางระหวา่งสองเส้นที่อยู่ใกล้กัน หากเปิดใช้งานการปรบัระยะห่างระหวา่งเส้นทางอัตโนมัตใินการตั ้

งคา่ขัน้สูงภายใตก้ารตัง้คา่โดรน การปรบัแบบละเอียดจะถูกใช้โดยอัตโนมัตหิลังจากทีผู่้ใช้ปรบัคา่ของระยะห่าง ซ่ึงจะทำาให้เส้นทางมีความเหมาะ

สมกับพืน้ที่ปฏิบัตงิานมากขึน้ คา่ระยะห่างที่แสดงอาจแตกตา่งกันเล็กน้อยจากการป้อนข้อมูลของผู้ใช้

 ระยะห่างที่ปลอดภัยขจากขอบส่ิงกีดขวาง: ปรบัระยะขอบความปลอดภัยระหวา่งเส้นทางและขอบของส่ิงกีดขวาง

 กำาหนดเส้นทางขอบเขตโดยอัตโนมัต:ิ เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะบินและพ่นไปรอบ ๆ ขอบเขตของแปลงเกษตรหลังจากเสรจ็สิน้ภารกิจของเส้น

ทางเดมิ หลังจากน้ัน โดรนจะปฏิบัตงิานตามที่กำาหนดไวล้่วงหน้าเมื่อเสรจ็สิน้เส้นทางการทำางาน เส้นทางขอบเขตสามารถตัง้คา่ไดต้ามเข็มนาฬิ

กาหรอืทวนเข็มนาฬิกา

 บินขึน้ด้วยความเรว็ต่ำา: เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะบินขึน้ตามความสูงที่กำาหนดไวห้ากบินด้วยความเรว็ต่ำาเพื่อรกัษาระยะห่างที่ปลอดภัยจากพืน้ดิ

นและหลีกเลีย่งความเสียหายตอ่พืช โดยปกตโิดรนจะบินดว้ยความเรว็ต่ำาเมื่อเปิดเส้นทางการทำางาน โดรนจะลดความสูงโดยอัตโนมัตเิมื่อความ

เรว็ในการบินกลับสู่ปกติ
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3. แก้ไขส่ิงกีดขวาง

 สำาหรบัส่ิงกีดขวางหลายเหลี่ยม ให้ทำาตามคำาแนะนำาในการแก้ไขจุดอ้างอิงเพื่อแก้ไขจุดที่เพิ่มรอบส่ิงกีดขวาง สำาหรบัส่ิงกีดขวางที่เป็นวงกลม ให้

แตะตรงกลางวงกลมเพื่อเลือกส่ิงกีดขวางแล้วลากเพื่อปรบัตำาแหน่ง เลือกจุดสีแดงบนเส้นรอบวงของส่ิงกีดขวางแล้วลากเพื่อปรบัรศัมี

4. เพิ่มขอบเขตหรอืส่ิงกีดขวางเพิ่มเตมิ

 ในหน้าจอ Field Editing ใช้เครือ่งหมายเป้าเล็ง รโีมทคอนโทรล หรอืโดรนเพื่อเพิ่มจุดขอบเขตหรอืส่ิงกีดขวางเพิ่มเตมิ คำาแนะนำาดา้นล่างจะใ

ช้เครือ่งหมายเป้าเล็งเป็นตวัอย่าง

ต้องใช้แผนที่ที่แม่นยำายิ่งขึ ้นในการเพิ่มจุดโดยใช้เครื่องหมายเป้าเล็ง ควรเลือกที่มาของแผนที่ ในรูปแบบ HD Second-layer 
Map ใน  ภายใต้  เพื่อปรับปรุงความถูกต้องของจุดที่ เพิ่มเข้ามา

ก. เลือก Crosshair ในรายการ Add Point ทางดา้นขวาของหน้าจอ เครือ่งหมายเป้าเล็งจะปรากฏขึน้ที่กึ่งกลางของแผนที่

ข. เลือก Boundary Point, Obstacle หรอื Round จากรายการ Type of Point ลากแผนที่เพื่อจัดแนวเครือ่งหมายเป้าเล็งแล้วแตะ Add 

เพื่อเพิ่มประเภทของจุดที่เกี่ยวข้อง

ค. ปฏิบัตติามคำาแนะนำาในการแก้ไขจุดอ้างอิงและแก้ไขส่ิงกีดขวางเพื่อแก้ไขจุดที่เพิ่มเข้ามา

5. เพิ่มแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้า

 แตะ  ในหน้าจอ เลือกแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าจากรายการเพื่อดตูวัอย่าง แตล่ะพืน้ที่ของแปลงเกษตรบนแผนที่จะแสดงเป็นสีที่สอดคล้องกั

บปรมิาณของวสัด ุแตะ Yes เพื่อใช้แผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้าที่เลือกกับแปลงเกษตร

6. แตะ Back จากน้ัน Done ตัง้ช่ือการปฏิบัตงิาน เลือกครอบตดั และกำาหนดคา่ตวัแปรอื่น ๆ

ดำาเนินการปฏิบัติงาน

1.  กดปุ่มเปิด/ปิดที่รโีมทคอนโทรล และที่ตวัโดรน

2.  ไปที่หน้าจอหลักใน DJI Agras แล้วแตะ Execute Operation เพื่อเข้าสู่ Operation View

3.  แตะ  เพื่อเลือกแปลงเกษตรในแท็ก Fields
4. แตะ  ที่กึ่งกลางแปลงเกษตรเพื่อเพิ่มแผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้า

5.  แตะ Edit เพื่อแก้ไขจุดอ้างอิงและเส้นทางอีกครัง้ และเพิ่มจุดขอบเขตหรอืส่ิงกีดขวางเพิ่มเตมิ

6.  แตะ Invoke

7. แตะ Move Flight Route เพื่อปรบัตำาแหน่งของเส้นทางโดยใช้ปุ่มปรบัอย่างละเอียดหากปิด Rectify Offset ภายใต ้  การตัง้คา่ หากเปิดใช้ 

Rectify Offset ภายใตก้ารตัง้คา่  ให้โดรนอยู่ทีจุ่ดปรบัเทียบทีต่ัง้คา่ไวก้่อนหน้าน้ี แตะ Rectify Offset จากน้ัน Rectify Aircraft Position 

แล้วแตะ OK

8. การกำาหนดเส้นทางการเช่ือมตอ่ช่วยให้โดรนสามารถเข้ารว่มเส้นทางการทำางานไดโ้ดยอัตโนมัตแิละปลอดภัย ควรทำาเครือ่งหมายส่ิงกีดขวางทัง้ห

มดที่อยู่นอกพืน้ที่ปฏิบัติงานในระหวา่งการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ผู้ใช้สามารถเพิ่มจุดเชื่อมต่อเมื่อจำาเป็นเพื่อเปลี่ยนเส้นทางการเชื่อมต่

อเพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางที่ไม่ไดท้ำาเครือ่งหมายไวใ้นระหวา่งการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร โปรดดคูำาอธิบายดา้นล่างสำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

9. ตัง้คา่ตวัแปรการทำางาน แตะ OK แล้วแตะ Start

10. ตัง้คา่ความสูงและความเรว็ในการบินขึน้อัตโนมัตทิี่เหมาะสมโดยการตัง้คา่ Connection Routing และ RTH Altitude และ Connection 

Routing และ RTH Speed   เลือ่นสไลเดอรเ์พื่อถอด และเริม่การฉีดพ่น

การกำาหนดเส้นทางการเชื่อมต่อและความสูงและความเรว็ RTH สามารถปรบัได้ภายใต้การตรวจสอบอัตโนมัติก่อนงานและการตัง้ค่าโด

รน หากมีการปรบัในตำาแหน่งหน่ึง จะไดร้บัการอัปเดตโดยอัตโนมัตใินอีกตำาแหน่งหน่ึงดว้ย
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  ให้บินขึน้เฉพาะในพืน้ที่เปิดโล่งและตัง้คา่ความสูงในการบินขึน้อัตโนมัตทิี่เหมาะสมตามสภาพแวดล้อมในการปฏิบัตงิาน

  การทำางานจะถูกยกเลิกโดยอัตโนมัตหิากมอเตอรส์ตารท์ก่อนเริม่การทำางาน คณุจะตอ้งยกเลิกการปฏิบัตงิานในรายการงาน

  หลังจากที่เริ่มต้น โดรนจะบินไปยังจุดเริ่มต้นของเส้นทางและล็อกทิศทางไปยังจุดเปลี่ยนแรกตลอดระยะเวลาของเส้นทางการบิน 

ในระหวา่งการปฏิบัตงิาน ผู้ใช้จะไม่สามารถควบคมุโดรนที่มุ่งหน้าตามทิศทางผ่านทางก้านควบคมุได้

  โดรนจะไม่ทำาการฉีดพ่นขณะบินตามระยะห่างระหว่างเส้นทาง แต่จะทำาการฉีดพ่นโดยอัตโนมัติขณะบินไปตามเส้นทางที่เหลือ 

ผู้ใช้สามารถปรบัปรมิาณการฉีดพ่น ความเรว็ในการบิน และความสูงเหนือพืชไดใ้นแอป

  สามารถหยุดการทำางานชั่วคราวโดยการขยับคนับังคบัเล็กน้อย โดรนจะบินอยู่กับที่และบันทึกจุดหยุดพัก จากน้ันคณุจะสามารถควบคุ

มโดรนไดแ้บบแมนนวล หากตอ้งการดำาเนินการตอ่ ให้เลือกจากแท็ก Executing อีกครัง้ ในรายการ  และโดรนจะบินกลับไปที่จุด

หยุดพักโดยอัตโนมัตแิละกลับไปปฏิบัตงิานตอ่ ขณะกลับไปที่จุดหยุดพัก คอยดแูลโดรนให้ปลอดภัย
  ผู้ใช้สามารถตัง้คา่การกระทำาที่โดรนจะดำาเนินการหลังจากเสรจ็สิน้การปฏิบัตงิานในแอปได้

การกำาหนดเสน้ทางการเช่ือมต่อ

การก ำ าหนดเส ้นทางการเช ื ่ อมต ่ อ :  หมายถ ึ งข ั ้นตอนท ี ่ โดรนบ ินจากต ำ าแหน่ งปัจจ ุบ ันไปย ั ง เส ้ นทางการท ำ างาน 

ใช้ไดเ้ฉพาะในโหมดการทำางาน Route

Connection Routing แสดงตำาแหน่งโดรนจากปัจจุบันไปยังเส้นทางการทำางาน และหลีกเลี่ยงส่ิงกีดขวางใด ๆ ที่ทำาเครือ่งหมายไวน้อกพืน้ที่ปฏิบั

ตงิานโดยอัตโนมัตใินระหวา่งการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ผู้ใช้สามารถเพิ่มจุดเชื่อมตอ่ซ่ึงโดรนตอ้งบินผ่านในเส้นทางเช่ือมตอ่เพื่อหลีกเลี่ยงส่ิง

กีดขวางที่ไม่ไดท้ำาเครือ่งหมายไวใ้นระหวา่งการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร การกำาหนดเส้นทางการเช่ือมตอ่ใช้ไดเ้ฉพาะในโหมดการทำางาน Route

1. ควรทำาเครือ่งหมายส่ิงกีดขวางทัง้หมดภายในหรอืภายนอกพืน้ทีป่ฏิบัตงิานในระหวา่งการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร หลังจากเข้าสู่หรอืกลับมาใ

ช้เส้นทางตอ่ เส้นทางเช่ือมตอ่ที่คำานวณโดย Connection Routing จะแสดงในแผนที่โดยอัตโนมัติ

2. ให้ลากแผนที่เพื่อจัดแนวเครือ่งหมายเป้าเล็งให้อยู่ในตำาแหน่งที่ตอ้งการแล้วแตะ Add Connection Point เช่นเดยีวกับการทำางานของเครือ่ง

หมายเป้าเล็งสำาหรบัการแก้ไขแปลงเกษตร แตะจุดเชื่อมตอ่สองครัง้เพื่อลบ สามารถเพิ่มจุดเชื่อมตอ่ไดห้ลายจุด โดรนจะบินผ่านจุดเชื่อมตอ่ทัง้

หมดตามลำาดบัที่เพิ่มเข้ามา

3. แตะ OK จากน้ัน Start ตัง้คา่ Connection Routing และ RTH Altitude และ Connection Routing และ RTH Speed   ใน Pre-Task 

Auto Check แล้วเลือ่นสไลเดอรเ์พื่อเริม่การทำางาน การกำาหนดเส้นทางการเช่ือมตอ่และระดบัความสูง RTH และการกำาหนดเส้นทางการเช่ือ

มตอ่และความเรว็ RTH สามารถตัง้คา่ไดใ้นการตัง้คา่โดรน

4. โดรนจะบินไปตามเส้นทางเช่ือมตอ่ รวมถึงผ่านจุดเช่ือมตอ่ใด ๆ ที่มีการทำาเครือ่งหมายไวต้ลอดเส้นทาง

โหมดการทำางาน A-B Route
ในโหมดการทำางาน A-B Route โดรนจะเดินทางตามเส้นทางที่วางแผนไว้ล่วงหน้า การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม การปกป้องข้อมูล 

การรกัษาระดับความสูงให้คงที่ การหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวาง และการหลบหลีกสิ่งกีดขวางอัตโนมัติของโมดูลเรดารส์ามารถใช้งานได้ในโหมดนี้ ใช้แอ

ปเพื่อปรับความเร็วในการบินและปริมาณการฉีดพ่น แนะนำาให้ใช้โหมดการทำางาน A-B Route สำาหรับพืน้ที่การฉีดพ่นขนาดใหญ่ สามเหลี่ยม 

หรอืส่ีเหลีย่ม
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R6

L5
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Route L Route R

เสน้ทางการปฏิบัติงาน

โดรนจะเดนิทางตามเส้นทางซิกแซ็กส่ีเหลีย่มจัตรุสัที่วางแผนไวห้ลังจากบันทึกจุดหักเห A และ B ภายใตส้ภาพการทำางานที่เหมาะสม ฟังก์ชันการห

ลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางและการหลบหลีกส่ิงกีดขวางอัตโนมัตจิะสามารถใช้ได ้และโดรนจะรกัษาระยะห่างจากพืชเท่าเดมิ สามารถปรบัความยาวของเส้นป

ระที่เรยีกวา่ระยะห่างระหวา่งเส้นทางไดใ้นแอป หากผู้ใช้ปรบัทิศทางของ Point A และ B หลังจากบันทึกจุดแล้ว มุมเลีย้วของจุดหักเหของเส้นทางก

ารทำางานจะเปลีย่นไปตามทิศทางที่กำาหนดไวล้่วงหน้าสำาหรบั Point A และ B รปูรา่งของเส้นทางการทำางานก็จะเปลีย่นไปเช่นกัน ตวัอย่างเช่น เป็น 

Route L’ และ Route R’ ดงัรปูดา้นล่าง

A

B

A

B

R1’

R2’

L1’

L2’

R3’

R4’

L3’

L4’

R5’

…………

R6’

L5’

L6’

Route L’ Route R’ คำาอธิบายภาพ

 - - - - ระยะห่างระหวา่งเส้นทาง

 จุดเปลีย่น
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ขัน้ตอนการปฏิบัติงาน

  รกัษา VLOS ของโดรนไวต้ลอดเวลา

  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่สัญญาณ GNSS แรงมากพอ มิฉะน้ัน โหมดการทำางาน A-B Route อาจไม่น่าเช่ือถือ

ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดต้รวจสอบสภาพแวดล้อมการทำางานก่อนทำาการบิน

ตัง้คา่ปุ่มสวติช์โหมดการทำางานเป็น M (โหมดการทำางาน Manual) เมื่อมีสัญญาณ GNSS แรง และการแสดงผลในหน้าจอเป็น Manual Route 

(GNSS) หรอื Manual Route (RTK) บินโดรนให้อยู่ในระดบัความสูงที่ปลอดภัย

1. เข้าสู่โหมดการทำางาน A-B
 ไปที่ Operation View ในแอป แตะปุ่มสวติช์โหมดการทำางานที่มุมซ้ายบน แล้วเลือกโหมดการทำางาน A-B

2. บันทึก Point A และ B ตามลำาดบั

 บินโดรนไปยังจุดเริม่ตน้ ซ่ึงแสดงเป็น Point A หรอื B บินอยู่กับที่ แล้วแตะ Point A หรอื B ในหน้าจอ หรอืกดปุ่มที่ปรบัแตง่ไดล้่วงหน้าบน

รโีมทคอนโทรล Point A หรอื B จะปรากฏในแผนที่หลังจากบันทึกจุดเริม่ตน้ หากจำาเป็นตอ้งปรบัทิศทางสำาหรบั Point A หรอื B ควรปรบั

ทิศทางสำาหรบั Point A หลังจากบันทึก Point A จากน้ันผู้ใช้สามารถบันทึก Point B และปรบัทิศทางสำาหรบั Point B ได้

  ไม่สามารถบันทึก Point A และ B หากถังพ่นวา่งเปล่าหรอืความเรว็การบินของโดรนสูงกวา่ 0.4 ม./วนิาที

  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดบ้ันทึก Point A ก่อน Point B และระยะห่างระหวา่ง Point A และ B มากกวา่ 1 เมตร

  อัปเดต Point B โดยการบินโดรนไปยังตำาแหน่งใหม่เพื่อบันทึก โปรดทราบวา่หากมีการอัปเดต Point A จะตอ้งทำาการอัปเดต Point B  

ดว้ยเช่นกัน

  เพื่อประสิทธิภาพสูงสุด ควรรกัษาทิศทางของ Point A ถึง B ขนานกับดา้นหน่ึงของพืน้ที่การฉีดพ่นที่เป็นรปูหลายเหลีย่ม

3. ปรบัทิศทางสำาหรบั Point A และ B

 หลังจากบันทึก Point A หรอื B แล้ว ให้แตะ Adjust A or B Heading ในหน้าจอ แล้วขยับก้านหางเสือบนรโีมทคอนโทรล ทิศทางของโดรน

หมายถึงทิศทางของ Point A หรอื B ที่แสดงดว้ยเส้นประในหน้าจอ แตะ Adjust A or B Heading อีกครัง้เพื่อตัง้คา่ทิศทางปัจจุบันสำาหรบั

 Point A หรอื B หลังจากปรบัทิศทางสำาหรบั Point A แล้ว Point B จะไม่สามารถบันทึกไดภ้ายในช่วง 30° ทางดา้นซ้ายหรอืขวาของเส้นประ

ซ่ึงระบุทิศทาง สำาหรบั Point A เมื่อปรบัทิศทางของ Point B เส้นประที่ระบุทิศทางของ Point B จะตอ้งไม่อยู่ภายในช่วง 30° ทางดา้นซ้ายหรอื

ขวาของเส้นจาก A ถึง B โปรดจดข้อความแจ้งในแอปเมื่อใช้งาน

ไม่สามารถตัง้คา่ทิศทางไปยัง Point A หรอื B หากความเรว็ในการหมุนของทิศทางของโดรนสูงกวา่ 15°/วนิาที

4. เลือกเส้นทาง

 หลังจากบันทึก Point A และ B แล้ว แอปจะสรา้ง Route R หรอื Route R’ เป็นคา่เริม่ตน้ แตะเปลีย่นทิศทางที่มุมล่างขวาของหน้าจอเพื่อสลับ

ไปยัง Route L หรอื Route L’
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5. ตัง้คา่ตวัแปรการทำางาน

 แตะการกำาหนดคา่ตวัแปรทางดา้นซ้ายของหน้าจอเพื่อกำาหนดปรมิาณการฉีดพ่น ความเรว็ในการบิน ระยะห่างระหวา่งเส้นทาง และความสูง

เหนือพืช ภายใตส้ภาพการทำางานที่เหมาะสม โมดลูเรดารจ์ะเริม่ทำางานโดยอัตโนมัต ิ และจะรกัษาระยะห่างระหวา่งโดรนกับพืชหลังจากปฏิบัติ

งาน

ไม่สามารถปรบัระยะห่างระหวา่งเส้นทางไดใ้นระหวา่งการปฏิบัตงิาน สลับไปที่โหมดการทำางาน Manual เพื่อปรบัคา่ จากน้ันกลับสู่โหมด

การทำางาน A-B Route

6. ดำาเนินการปฏิบัตงิาน

 แตะ Start ที่มุมล่างขวาของหน้าจอ แล้วเลือ่นสไลเดอรเ์พื่อเริม่การทำางาน

  หลังจากบันทึก Point A และ B แล้ว หากคณุบินโดรนห่างจาก Point B มากกวา่ 5 เมตร ประวตัยิ่อจะปรากฏขึน้ที่มุมล่างขวาของหน้า

จอ แตะ Resume และโดรนจะบินไปยัง Point B เพื่อปฏิบัตงิานโดยอัตโนมัติ

  หากสัญญาณ GNSS อ่อนในระหวา่งการบิน โดรนจะเข้าสู่โหมดการรกัษาระดบัความสูงและออกจากโหมดการทำางาน A-B Route ใช้

งานโดรนดว้ยความระมัดระวงั สามารถดำาเนินการปฏิบัตงิานตอ่ไดห้ลังจากกู้คนืสัญญาณ GNSS แล้ว

  หากคณุกดปุ่ม A หรอื B ระหวา่งการทำางานในขณะที่ความเรว็การบินของโดรนต่ำากวา่ 0.3 ม./วนิาที ข้อมูลสำาหรบั Point A และ B 

ของเส้นทางปัจจุบันจะถูกลบและโดรนจะบินอยู่กับที่

  ผู้ใช้ไม่สามารถควบคมุโดรนที่กำาลังบินมุ่งหน้าผ่านก้านควบคมุระหวา่งการปฏิบัตงิานได้

  เมื่อใช้ก้านควบคมุเพื่อควบคมุโดรนในโหมดการทำางาน A-B Route โดรนจะสลับไปที่โหมดการทำางาน Manual โดยอัตโนมัต ิปฏิบัติ

งานตามพฤตกิรรมการบินให้เสรจ็สิน้ จากน้ันจึงบินอยู่กับที่ หากตอ้งการปฏิบัตงิานตอ่ ให้แตะ Resume ในหน้าจอ โดรนกลับมาบิน

ตามเส้นทางปฏิบัตกิาร โปรดดทูี่การกลับไปปฏิบัตงิานตอ่จากจุดเดมิ (น. 22) สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

  แม้วา่ทิศทางของโดรนจะปรบัไม่ได ้ แตใ่ห้ใช้ก้านควบคมุเพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง หากปิดฟังก์ชันการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางของโมดลู

เรดาร ์โปรดดทูี่การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล (น. 23) สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

  ในระหวา่งการปฏิบัตงิาน โดรนจะไม่ฉีดพ่นของเหลวขณะบินไปตามเส้นทางขนานกับเส้นจาก A ถึง B แตจ่ะทำาการฉีดพ่นของเหลว

โดยอัตโนมัตขิณะบินไปตามส่วนอื่น ๆ ของเส้นทาง

โหมดการทำางาน Manual
แตะปุ่มสลับโหมดการทำางานในแอปและเลือก M เพื่อเข้าสู่โหมดการทำางาน Manual ในโหมดน้ี คณุสามารถควบคมุการเคลือ่นที่ทัง้หมดของโดรน

ได ้ ฉีดของเหลวผ่านปุ่มฉีดพ่นของรโีมทคอนโทรล และปรบัอัตราการฉีดพ่นผ่านแป้นหมุน โปรดดทูี่การควบคมุระบบการฉีดพ่น (น. 36) สำาหรบั

ข้อมูลเพิ่มเตมิ โหมดการทำางาน Manual เหมาะสำาหรบัเมื่อพืน้ที่ปฏิบัตงิานมีขนาดเล็ก 

โหมดการทำางาน Manual Plus
แตะปุ่มสลับโหมดการทำางานในแอปและเลือก M+ เพื่อเข้าสู่โหมดการทำางาน Manual Plus ในโหมดน้ี ความเรว็ในการบินสูงสุดของโดรนคอื  

7 ม./วนิาที (ปรบัแตง่ไดใ้นแอป) ทิศทางจะถูกล็อก และสามารถควบคมุการเคลือ่นไหวอื่น ๆ ทัง้หมดไดแ้บบแมนนวล ผู้ใช้สามารถปิดใช้งานการล็อก

ทิศทาง M+ ในการกำาหนดคา่ตวัแปร ภายใตส้ภาพการทำางานที่เหมาะสม โมดลูเรดารจ์ะรกัษาระยะการฉีดพ่นระหวา่งโดรนกับพืช หากเปิดใช้งาน
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ฟังก์ชันการรกัษาเสถียรภาพในระดบัความสูง กดปุ่มที่เกี่ยวข้องบนหน้าจอหรอืปุ่มที่ปรบัแตง่ไดบ้นรโีมทคอนโทรล (หากกำาหนดเอง) เพือ่บังคบัโด

รนไปทางซ้ายหรอืขวา โดรนจะทำาการฉีดพ่นโดยอัตโนมัตเิมื่อเรง่ไปข้างหน้า ถอยหลัง หรอืในแนวทแยงมุม แตจ่ะไม่ฉีดพ่นเมื่อบินไปดา้นข้าง การ

ทำางานแบบ Manual Plus เหมาะสำาหรบัพืน้ที่ปฏิบัตงิานที่มีรปูทรงไม่สม่ำาเสมอ

  ไม่สามารถปรบัระยะห่างระหวา่งเส้นทางไดใ้นระหวา่งการปฏิบัตงิาน สลับไปที่โหมดการทำางาน Manual เพื่อปรบัคา่ 

จากน้ันกลับสู่โหมดการทำางาน Manual Plus

  อัตราการฉีดพ่นจะถูกปรบัโดยอัตโนมัตติามความเรว็ในการบิน

  ในแอปน้ี ผู้ใช้สามารถปรบัปรมิาณการฉีดพ่น ความเรว็ในการบิน และความสูงเหนือพืชได้

 

เมื่อออกจากโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route โดรนจะบันทึกจุดหยุดพัก ฟังก์ชันการกลับไปปฏิบัตงิานตอ่จากจุดเดมิช่วยให้คณุสามารถหยุ

ดการทำางานช่ัวคราวเพื่อเตมิถังพ่น เปลีย่นแบตเตอรี ่หรอืหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางแบบแมนนวลได ้หลังจากน้ัน ให้ปฏิบัตงิานตอ่จากจุดหยุดพัก

การบันทึกจุดหยุดพัก
ผู้ใช้สามารถบันทึกตำาแหน่งของโดรนเป็นจุดหยุดพักได ้ หากสัญญาณ GNSS แรง จุดหยุดพักจะถูกบันทึกในสถานการณ์ตอ่ไปน้ีในระหวา่งการ

ปฏิบัตงิานในโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route

1. แตะ Pause หรอื End ที่มุมล่างขวาของหน้าจอ หมายเหต:ุ การแตะปุ่ม End ระหวา่งโหมดการทำางาน A-B Route ไม่ไดท้ำาให้โดรนบันทึกเป็น

จุดหยุดพัก การปฏิบัตงิานจะสิน้สุดลงทันทีและไม่สามารถปฏิบัตงิานตอ่ได้

2. เริม่ตน้ RTH

3. สลับสวติช์หยุดช่ัวคราว

4. ผลักก้านบังคบัก้มเงยหรอืก้านบังคบัการเอียงไปในทิศทางใดก็ไดบ้นรโีมทคอนโทรล

5. ตรวจพบส่ิงกีดขวาง โดรนจะเบรกและเข้าสู่โหมดหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง

6. ตรวจพบข้อผิดพลาดของโมดลูเรดารเ์มื่อเปิดใช้งานฟังก์ชันการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง

7. โดรนถึงขีดจำากัดระยะทางหรอืระดบัความสูง

8. ถังเปล่า

9. หากสัญญาณ GNSS อ่อน โดรนจะเข้าสู่โหมดการรกัษาระดบัความสูงและออกจากโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route ตำาแหน่งสุดท้าย

ที่มีสัญญาณ GNSS แรง ๆ จะถูกบันทึกเป็นจุดหยุดพัก

  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่สัญญาณ GNSS แรงเมื่อใช้ฟังก์ชันการกลับไปปฏิบัตงิานตอ่จากจุดเดมิ มิฉะน้ัน โดรนจะไม่สามารถบันทึกและ

กลับไปยังจุดหยุดพักได้

  จุดหยุดพักจะไดร้บัการอัปเดตตราบใดที่เป็นไปตามเงือ่นไขข้างตน้อย่างใดอย่างหน่ึง

  หากการปฏิบัตงิานหยุดช่ัวคราวนานกวา่ 20 นาทีในระหวา่งโหมดการทำางาน A-B Route ระบบจะสลับไปที่โหมดการทำางาน Manual 
โดยอัตโนมัตแิละลบจุดหยุดพัก

การกลับไปปฏิบัติงานต่อจากจุดเดิม
1. ออกจากโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route โดยใช้วธิีใดวธิีหน่ึงข้างตน้ โดรนจะบันทึกตำาแหน่งปัจจุบันเป็นจุดหยุดพัก

2. บินโดรนไปยังตำาแหน่งที่ปลอดภัยหลังจากใช้งานโดรนหรอืลบเงือ่นไขในการบันทึกจุดหยุดพัก

3. เส้นทางขากลับ

 เส้นทางขากลับเริม่ตน้คอืการบินกลับไปยังจุดหยุดพัก ผู้ใช้ยังสามารถเลือกจุดกลับมาที่เดมิจากรายการจุดกลับมาที่เดมิในหน้าจอ ซ่ึงหมายถึงกา

รกลับไปยังเส้นทางการทำางานตามเส้นตัง้ฉาก หากตอ้งการปฏิบัตงิานตอ่เมื่อแตะปุ่มสิน้สุดเพื่อออกจากโหมดการทำางาน Route ให้เลือกแท็กกา

รปฏิบัตงิานในรายการการปฏิบัตงิานเพื่อใช้การปฏิบัตงิานอีกครัง้และเลือกเส้นทางกลับไปที่เดมิ

4. แตะ Resume ที่มุมล่างขวาของหน้าจอ แล้วโดรนจะบินไปยังเส้นทางการทำางานตามเส้นทางกลับไปที่เดมิที่เลือกไวแ้ละทำาการฉีดพ่นตอ่ไป กา

รกำาหนดเส้นทางการเช่ือมตอ่สามารถใช้เพื่อกลับไปยังเส้นทางการทำางานในโหมดการทำางาน Route
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5. หากจำาเป็นตอ้งหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางเมื่อกลับสู่เส้นทาง ผู้ใช้สามารถทำาให้โดรนเคลือ่นไปข้างหน้า ดา้นหลัง และดา้นข้างได ้ โปรดดขู้อมูลเพิ่ม

เตมิในการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล

การใช้งานท่ัวไป
ในโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route ผู้ใช้สามารถควบคมุโดรนไปข้างหน้า ดา้นหลัง และดา้นข้าง หลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางตามเส้นทางบิน หรอื

ในกรณีฉุกเฉิน เช่น เมื่อโดรนมีพฤตกิรรมผิดปกตไิด ้คำาแนะนำาตอ่ไปน้ีจะอธิบายถึงวธิีหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล:

การหลีกเล่ียงสิง่กีดขวางแบบแมนนวล

C

D
E1

E2

E3

ส่ิงกีดขวาง

จุดเปลีย่น

เส้นทางการปฏิบัตงิาน

เส้นทางบินแบบแมนนวล

เส้นทางกลับไปที่เดมิโดยอัตโนมัติ

คำาอธิบายภาพ

1. ออกจากโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route

 ในทัง้สองโหมด เมื่อใช้ก้านควบคมุเพื่อควบคมุโดรนไปข้างหน้า ดา้นหลัง หรอืดา้นข้าง โดรนจะสลับโหมดปัจจุบันเป็นโหมดการทำางาน

 Manual หยุดการทำางานช่ัวคราว บันทึกตำาแหน่งปัจจุบันเป็นจุดหยุดพัก (Point C) เสรจ็สิน้พฤตกิรรมการบินที่สอดคล้องกัน และบินอยู่กับ

ที่โดยอัตโนมัติ

เมื่อกดคนัควบคมุเพื่อออกจากการทำางาน โดรนตอ้งมีระยะเบรก ตรวจสอบให้แน่ใจวา่มีระยะห่างที่ปลอดภัยระหวา่งโดรนกับส่ิงกีดขวาง

2. การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง

 หลังจากเปลีย่นเป็นโหมดการทำางาน Manual ผู้ใช้สามารถควบคมุโดรนเพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางจาก Point C ถึง D

3. การกลับไปปฏิบัตงิานตอ่จากจุดเดมิ

 เลือกจุดกลับมาที่เดมิหน่ึงในสามจุดที่มีเครือ่งหมาย E1, E2 หรอื E3 แตะดำาเนินการตอ่และโดรนจะบินจากจุดที่มีเครือ่งหมาย D ไปยังจุดกลับ

มาที่เดมิที่เลือกตามเส้นตัง้ฉาก

  จำานวนจุดกลับมาที่เดมิที่เลือกไดน้ั้นมีความสัมพันธ์กับตำาแหน่งของโดรน เลือกตามการแสดงผลของแอป

  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่โดรนไดห้ลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางอย่างสมบูรณ์ก่อนที่จะกลับมาทำางาน

  ในกรณีฉุกเฉิน ตรวจสอบให้แน่ใจวา่โดรนทำางานตามปกต ิและบินแบบแมนนวลไปยังพืน้ที่ปลอดภัยเพื่อกลับมาทำางานตอ่

ทำาซ้ำาคำาแนะนำาดา้นบนเพื่อออกและกลับมาทำางานตอ่ในกรณีฉุกเฉินเมื่อกลับมาที่เส้นทาง เช่น เมื่อใดก็ตามที่จำาเป็นตอ้งหลีกเลีย่งส่ิง

กีดขวาง
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การปกป้องข้อมูลระบบ
ในโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route คณุลักษณะการป้องกันข้อมูลของระบบช่วยให้โดรนสามารถเก็บข้อมูลระบบที่สำาคญั เช่น ความคบืห

น้าในการปฏิบัตงิานและจุดหยุดพักหลังจากที่ไดปิ้ดเครือ่งโดรนแล้วเพื่อเปลีย่นแบตเตอรีห่รอืเตมิถังพ่น ปฏิบัตติามคำาแนะนำาในการกลับไปปฏิบัตงิ

านตอ่จากจุดเดมิเพื่อกลับมาปฏิบัตงิานไดอ้ีกครัง้หลังจากสตารท์โดรนใหม่

ในระหวา่งโหมดการทำางาน Route ในสถานการณ์ตา่ง ๆ เช่น เมื่อแอปขัดข้องหรอืรโีมทคอนโทรลตดัการเช่ือมตอ่จากโดรน จุดหยุดพักจะถูกบันทึก

โดยผู้ควบคมุการบินและกู้คนืโดยอัตโนมัตใินแอปเมื่อเช่ือมตอ่โดรนอีกครัง้ หากการกู้คนืไม่ดำาเนินการโดยอัตโนมัต ิผู้ใช้สามารถดำาเนินการแบบแม

นนวลได ้ไปที่ Operation View เลือก ,  จากน้ัน Advanced Settings แล้วแตะ Continue Unfinished Task ยกเลิกการปฏิบัตงิานในแ

ท็กการดำาเนินการในรายการการปฏิบัตงิาน

ระบบเรดารท์รงกลม

โปรไฟล์
ระบบเรดารก์ารรบัรูท้รงกลมซ่ึงประกอบดว้ยเรดารด์จิิทัลรอบทิศทางและเรดารก์ารบินขึน้ ทำางานทัง้กลางวนัและกลางคนื และไม่ไดร้บัผลกระทบจาก

แสงหรอืฝุ่น ในสภาพแวดล้อมการทำางานที่เหมาะสม เรดารด์จิิทัลรอบทิศทางสามารถคาดการณ์ระยะห่างระหวา่งโดรนกับตน้ไม้หรอืพืน้ผิวอื่น ๆ ใน

ทิศทางไปข้างหน้า ดา้นหลัง และลงเพื่อบินในระยะทางคงที่เพื่อให้แน่ใจในฉีดพ่นอย่างสม่ำาเสมอและความสามารถในการตดิตามสภาพภูมิประเทศ 

ระบบเรดารส์ามารถตรวจจับส่ิงกีดขวางทุกทิศทางในแนวนอนจากระยะ 30 ม. และจากดา้นบน 15 ม. ในทิศทางขึน้ ตรวจจับสภาพแวดล้อมไดอ้ย่าง

มีประสิทธิภาพและช่วยหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางทัง้ในโหมดการทำางาน Route และ A-B Route นอกจากน้ี โมดลูเรดารย์ังจำากัดความเรว็ของโดรนตาม

ระยะห่างระหวา่งโดรนกับพืน้เพื่อให้ลงจอดไดอ้ย่างราบรืน่

ฟังก์ชันการรกัษาเสถียรภาพระดับความสูงและการหลีกเลี่ยงส่ิงกีดขวางของโมดูลเรดารจ์ะเปิดใช้งานเป็นค่าเริม่ต้นและสามารถปิดใช้งานในแอป

ได ้เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะบินเหนือพืชดว้ยระยะการฉีดพ่นคงที่ในโหมดการทำางาน Route, A-B Route และ Manual Plus ในโหมดการทำางาน

 Manual โมดลูเรดารส์ามารถวดัระยะการฉีดพ่นเหนือพืชหรอืพืน้ผิวอื่น ๆ ได ้แตโ่ดรนไม่สามารถบินไดใ้นระยะฉีดพ่นคงที่ สามารถใช้การหลีกเลีย่ง

ส่ิงกีดขวางในโหมดใดก็ได ้การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางอัตโนมัตถิูกปิดใช้งานเป็นคา่เริม่ตน้ ผู้ใช้สามารถเปิดใช้งานไดใ้นแอป

ระยะการตรวจจับ
ระยะการตรวจจับส่ิงกีดขวางของเรดารด์จิิทัลรอบทิศทางคอื 1.5-30 ม. ในขณะที่เรดารก์ารบินขึน้มีระยะตรวจจับ 1.5-15 ม. FOV 

ของระบบแสดงดงัรปูดา้นล่าง โดรนไม่สามารถรบัรูถ้ึงส่ิงกีดขวางที่อยู่นอกเขตการตรวจจับได ้ สำาหรบัพืน้ที่สีเทาทัง้ส่ีในรปู ประสิทธิภาพการตรวจจับ

ของโมดลูเรดารอ์าจลดลงเน่ืองจากส่ิงกีดขวางของเฟรมของโดรนและขาลงจอด บินดว้ยความระมัดระวงั

15°±15°±

80°

15°±15°±

80°

ระยะการตรวจจับที่มีประสิทธิภาพแตกตา่งกันไป ขึน้อยู่กับขนาดและวสัดขุองส่ิงกีดขวาง เมื่อตรวจจับวตัถุ เช่น อาคารทีม่ีพืน้ที่หน้าตดั

สัญญาณเรดาร ์ (RCS) มากกวา่ -5 dBsm ระยะการตรวจจับที่ไดผ้ลจะอยู่ที่ประมาณ 20-30 เมตร เมื่อตรวจจับวตัถุ เช่น สายไฟที่มี

 RCS -10 dBsm ระยะการตรวจจับที่ไดผ้ลจะอยู่ที่ประมาณ 15 ม. เมื่อตรวจจับวตัถุ เช่น กิ่งไม้แห้งที่มี RCS -15 dBsm ระยะการ

ตรวจจับที่ไดผ้ลจะอยู่ที่ประมาณ 10 ม. การตรวจจับส่ิงกีดขวางอาจไดร้บัผลกระทบหรอืใช้ไม่ไดใ้นพืน้ที่ที่อยู่นอกระยะการตรวจจับที่มี

ประสิทธิภาพ
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การใช้เรดารดิ์จิทัลรอบทิศทาง

การใช้ฟังก์ชันหลีกเล่ียงสิง่กีดขวาง
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดเ้ปิดใช้งานฟังกชั์นการหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวางในแนวนอนของโมดลูเรดารใ์นแอป การหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวางจะใช้ในสองสถานการณ์ตอ่ไปน้ี:

1. โดรนเริม่ชะลอความเรว็เมื่อตรวจพบส่ิงกีดขวางอยู่ห่างออกไป 15 เมตรและเบรก ขณะเบรก ผู้ใช้ไม่สามารถเรง่ความเรว็ในทิศทางของส่ิง

กีดขวาง แตส่ามารถบินไปในทิศทางที่ออกห่างจากส่ิงกีดขวางได ้ โดรนจะบินอยู่กับที่หากผู้ใช้ไม่ดำาเนินการใด ๆ บินไปในทิศทางที่ออกห่างจาก

ส่ิงกีดขวางเพื่อให้ควบคมุโดรนไดอ้ย่างเต็มที่

2. โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่หากตรวจพบส่ิงกีดขวางในบรเิวณใกล้เคยีง ผู้ใช้ไม่สามารถควบคมุโดรนไดใ้นขณะที่เบรก ผู้ใช้สามารถบินไปใน

ทิศทางที่ออกห่างจากส่ิงกีดขวางเพื่อให้ควบคมุโดรนไดอ้ย่างเต็มที่

การใช้งานฟังก์ชันรกัษาเสถียรภาพระดับความสูง
1. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุไดเ้ปิดใช้งานฟังก์ชันการรกัษาเสถียรภาพความระดบัสูงของโมดลูเรดารใ์นแอป

2. เข้าสู่โหมดการทำางานที่ตอ้งการ และกำาหนดระยะการฉีดพ่นที่ตอ้งการ

3. หากสภาพแวดล้อมการทำางานเหมาะสม โดรนจะบินเหนือพืชที่ระดบัความสูงที่กำาหนดไว้

การใช้ฟังก์ชันการหลีกเล่ียงสิง่กีดขวาง
1. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุไดเ้ปิดใช้งานฟังก์ชันการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางในแนวนอนของโมดลูเรดารใ์นแอป และเปิดใช้งานการหลีกเลีย่งส่ิง

กีดขวางอัตโนมัต ิโปรดทราบวา่การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางอัตโนมัตจิะปิดใช้งานหากปิดใช้งานการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางในแนวนอน

2. ปฏิบัตงิานในโหมดการทำางาน Route หรอื A-B Route ในระหวา่งการบินอัตโนมัต ิ เมื่อตรวจพบส่ิงกีดขวาง โดรนจะวางแผนเส้นทางการบิน

เพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง

3. โดรนจะบนิไปตามเส้นทางการบินทีว่างแผนไวเ้พือ่หลกีเลีย่งส่ิงกดีขวาง หลงัจากทีห่ลกีเลีย่งส่ิงกดีขวาง โดรนจะกลบัเขา้สู่เส้นทางการปฏบิตังิาน

4. โดรนจะบินอยู่กับที่หากไดร้บัข้อความแจ้งในแอปซ่ึงระบุวา่โดรนไม่สามารถหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางได ้ ผู้ใช้สามารถควบคมุโดรนไดใ้นแบบแมนนว

ลเพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง โปรดดทูี่การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางแบบแมนนวล (น. 23) สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ

การใช้เรดารก์ารบินขึน้
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดเ้ปิดใช้งานฟังกชั์นการหลีกเล่ียงส่ิงกดีขวางการบินขึน้ของโมดลูเรดารใ์นแอป การหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวางจะใช้ในสองสถานการณ์ตอ่ไปน้ี:

1. โดรนเริม่ลดความเรว็เมื่อตรวจพบส่ิงกีดขวางอยู่ห่างออกไป 3 เมตร และเบรกและบินอยู่กับที่ 

2. โดรนจะเบรกทันทีหากตรวจพบส่ิงกีดขวางในบรเิวณใกล้เคยีง

ผู้ใช้ไม่สามารถเรง่ความเรว็ในทิศทางของส่ิงกีดขวาง แตส่ามารถบินไปในทิศทางที่ออกห่างจากส่ิงกีดขวางไดเ้มื่อโดรนเบรกหรอืบินอยู่กับที่

หมายเหตุเก่ียวกับการใช้เรดาร์

  ห้ามแตะตอ้งหรอืปล่อยให้มือหรอืรา่งกายคณุสัมผัสส่วนที่เป็นโลหะของโมดลูเรดารเ์มื่อเปิดเครือ่งอยู่หรอืโดยทันทีหลังหลังการบิน 

เพราะมันอาจจะรอ้นมาก

  ในโหมดการทำางาน Manual ผู้ใช้สามารถควบคมุโดรนไดอ้ย่างสมบูรณ์ ให้ความสนใจกับความเรว็และทิศทางการบินเมื่อใช้งาน ระวงั

สภาพแวดล้อมโดยรอบและหลีกเลีย่งจุดบอดของโมดลูเรดาร ์

  การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางถูกปิดใช้งานในโหมดการรกัษาระดบัความสูง

  เมื่อการก้มเงยของโดรนเกิน 15° การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางจะไดร้บัผลกระทบ เน่ืองจากการกีดขวางของลำาตวัโดรน ให้ชะลอความเรว็

และบินดว้ยความระมัดระวงั

  เมื่อตรวจจับวตัถุที่มีความเอียงในแนวตัง้มากกวา่ 5° เช่น สายที่เอียงหรอืเสาไฟฟ้าที่เอียง ความไวของโมดลูเรดารอ์าจลดลง บินดว้ย

ความระมัดระวงั

  โมดลูเรดารช่์วยให้โดรนรกัษาระยะห่างที่แน่นอนจากพืชพันธุ์ไดเ้ฉพาะในช่วงการทำางานเท่าน้ัน โปรดสังเกตระยะห่างของโดรนจาก

พืชพันธุ์ตลอดเวลา
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  เมื่อบินบนพืน้ผิวที่เอียง ให้ใช้งานดว้ยความระมัดระวงัเป็นพิเศษ ความเอียงสูงสุดที่แนะนำาสำาหรบัความเรว็โดรนที่แตกตา่งกัน: 10° 

ที่ 1 m/s, 6° ที่ 3 m/s และ 3° ที่ 5 m/s

  ควบคมุโดรนดว้ยตวัเองตลอดเวลาและอย่าพึ่งพาเฉพาะโมดลูเรดารแ์ละแอป DJI Agras ให้โดรนอยู่ใน VLOS ตลอดเวลา ใช้ดลุยพิ

นิจในการควบคมุโดรนดว้ยตวัเองเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

  ปฏิบัตติามกฎหมายและข้อบังคบัการส่งคลืน่วทิยุท้องถิ่น

  ความไวของโมดลูเรดารอ์าจลดลงเมื่อใช้งานโดรนหลายเครือ่งในระยะทางสัน้ ๆ ให้ใช้งานดว้ยความระมัดระวงั

  ก่อนใช้งานตรวจสอบให้แน่ใจวา่โมดลูเรดารส์ะอาดและฝาครอบป้องกันดา้นนอกไม่มีรอยแตก บิ่น ยุบหรอืผิดรปูรา่ง

  อย่าพยายามถอดชิน้ส่วนใด ๆ ของโมดลูเรดารท์ี่ตดิตัง้ไวแ้ล้วก่อนการขนส่ง

  โมดลูเรดารเ์ป็นเครือ่งมือที่มีความแม่นยำา ห้ามบีบ แตะ หรอืกระแทกโมดลูเรดาร์

  นำาโดรนลงจอดบนพืน้ราบเพื่อหลีกเลีย่งความเสียหายตอ่โมดลูเรดารจ์ากวตัถุที่สูงขึน้จากพืน้

  ห้ามปิดบังตำาแหน่งบนฝาครอบตวัเครือ่งที่มีเรดารก์ารบินขึน้อยู่ดา้นล่าง มิฉะน้ัน การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางการบินขึน้อาจไดร้บัผลกระ

ทบ

  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ตำาแหน่งบนฝาครอบตวัเครือ่งซ่ึงมีเรดารก์ารบินขึน้อยู่ดา้นล่างน้ันไม่แตก บิ่น หรอืผิดรปู มิฉะน้ัน การหลีกเลีย่ง

ส่ิงกีดขวางการบินขึน้อาจไดร้บัผลกระทบ

  หากโมดลูเรดารต์รวจพบส่ิงกีดขวางอย่างไม่ถูกตอ้งบ่อยครัง้ ให้ตรวจสอบวา่ฐานยึดและล้อลงจอดของโดรนถูกยึดอย่างแข็งแรงและเห

มาะสม หากโมดลูเรดารย์ังคงไม่ทำางาน โปรดตดิตอ่ฝ่ายสนับสนุนของ DJI หรอืตวัแทนจำาหน่ายที่ไดร้บัอนุญาตของ DJI

  ดแูลฝาครอบป้องกันของโมดลูเรดารใ์ห้สะอาด ทำาความสะอาดพืน้ผิวดว้ยผ้านุ่มชุบน้ำ าหมาด ๆ และผึ่งลมให้แห้งก่อนใช้งานอีกครัง้

การเตือนถังเปล่าและการเตือนให้เติมวสัดุอัจฉรยิะ

โปรไฟล์
T30 มีระบบเตอืนถังน้ำ ามันเปล่าและฟังก์ชันการเตอืนให้เตมิวสัดอุัจฉรยิะ โดรนจะคำานวณถังเปล่าและจุดเตมิตามเกณฑ์ระดบัของเหลวคงเหลือที่

กำาหนดไว ้ระดบัของเหลวคงเหลือในปัจจุบัน สถานะของโดรน และตวัแปรการทำางาน และแสดงจุดบนแผนที่ ในโหมดการทำางาน Route ผู้ใช้สามา

รถตัง้คา่การปฏิบัตงิานที่โดรนจะดำาเนินการสำาหรบัถังเปล่าและจุดเตมิน้ำ ามัน สำาหรบัโหมดการทำางาน A-B Route, Manual และ Manual Plus ผู้ใ

ช้สามารถตัง้คา่คำาเตอืนถังเปล่าและการปฏิบัตงิานที่โดรนจะดำาเนินการที่จุดถังเปล่าเท่าน้ัน

  ตำาแหน่งถังเปล่าจะไม่แสดงในแผนที่ หากไม่มีการคำานวณให้ถังพ่นหมดก่อนสิน้สุดเส้นทางการทำางาน

  สำาหรบัโหมดการทำางาน Route เมื่อเตมิของเหลวลงในถังพ่นหรอืปรบัตวัแปรการทำางาน จุดในถังเปล่าจะอัปเดตแบบไดนามิกบนเส้

นทางการทำางานตามปรมิาณของเหลวที่เตมิและการตัง้คา่ที่ปรบัแล้ว

การใช้งาน
1. ในการตัง้คา่โดรน ให้ตัง้คา่การดำาเนินการเกีย่วกับถังเปล่าและเปิดใช้งานการดำาเนินการน้ีเมื่อถึงจุดเตมิ ในการตัง้คา่ระบบการฉีดพ่น ให้เปิดใช้

งานการแสดงถังเปล่าและจุดเตมิ

2. เมื่อคำาเตอืนถังเปล่าปรากฏขึน้ในแอป สปรงิเกลอรจ์ะปิดโดยอัตโนมัตแิละโดรนจะดำาเนินการกับถังเปล่าที่กำาหนดไวล้่วงหน้า

2. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่โดรนอยู่ในโหมดการทำางาน Manual นำาโดรนลงจอดและปิดมอเตอร ์เตมิถังพ่นและปิดฝาให้แน่น

3. บินขึน้ในโหมดแมนนวลและบินโดรนไปยังตำาแหน่งที่ปลอดภัย เลือกโหมดการทำางาน
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การกำาหนดค่าสำาหรบัจัดสวนผลไม้
T30 รองรบัการกำาหนดคา่สวนผลไม้ของ DJI และเทคโนโลยีการกำาหนดเป้าหมายกิ่งก้านที่ออกแบบมาสำาหรบัการฉีดพ่นสวนผลไม้ ผู้ใช้สามารถซือ้แ

พ็คเกจฉีดพ่นสวนผลไม้ของ T30 เสรมิได ้ตดิตัง้เข้ากับโดรนเพื่อเปลีย่นโดรนให้เป็นการปรบัแตง่สำาหรบัสวนผลไม้ โปรดดทูีข่้อมูลผลิตภัณฑ์แพ็ค

เกจการฉีดพ่นสวนผลไม้ของ T30 สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิเกี่ยวกับการตดิตัง้ หลังจากเปลีย่นโดรนเป็นการปรบัแตง่สำาหรบัสวนผลไม้แล้ว ตอ้งเปลีย่น

การตัง้คา่ในการตัง้คา่ขัน้สูงภายใต ้Aircraft Settings ในแอปเป็น Orchard

เมื่อใช้ Phantom 4 RTK และ DJI Terra ผู้ใช้สามารถสรา้งเส้นทางการทำางานสำาหรบัพืน้ที่สวนผลไม้ในหน้า Fruit Tree ในแอปพลิเคชันการเกษตร 

สามารถใช้เส้นทางการทำางานน้ีใน DJI Agras เพื่อการฉีดพ่นสวนผลไม้ที่แม่นยำาและมีประสิทธิภาพยิ่งขึน้

ระบบ Return to Home (RTH)

จุดบินขึน้: จุดบินขึน้ที่เป็นคา่เริม่ตน้คอืจุดแรกที่โดรนไดร้บัสัญญาณ GPS แรงมากพอ  โปรดทราบวา่ไอคอน GNSS สีขาวจะ

ตอ้งมีอย่างน้อยส่ีขีดสัญญาณจึงจะแรงพอ

RTH: ฟังก์ชัน RTH จะนำาโดรนกลับมายังจุดบินขึน้ที่บันทึกไวล้่าสุด

RTH มีการทำางานสามประเภท ไดแ้ก่: Smart RTH, Low Battery RTH (RTH แบบแบตเตอรีต่่ำา) และ Failsafe RTH (RTH 

แบบสูญเสียการเช่ือมตอ่)

Smart RTH
กดปุ่ม RTH บนรโีมทคอนโทรลคา้งไวเ้มื่อมี GNSS เพื่อเปิดใช้งาน Smart RTH ทัง้ Smart และ Failsafe RTH ใช้ขัน้ตอนเดยีวกัน ดว้ย Smart 
RTH คณุสามารถควบคมุระดบัความสูงของโดรนไดเ้พื่อหลีกเลีย่งการชนกันเมื่อกลับมายังจุดเริม่ตน้ กดปุ่ม RTH หน่ึงครัง้หรอืผลักก้านบังคบัก้มเง

ยเพื่อออกจาก Smart RTH และสามารถควบคมุโดรนไดอ้ีกครัง้

Low Battery RTH
RTH แบตเตอรตี่ำามีเฉพาะในโหมดการทำางาน Route และ A-B Route เท่าน้ัน หากการดำาเนินการเมื่อแบตเตอรีต่่ำาถูกตัง้คา่เป็น RTH 

ในการตัง้คา่แบตเตอรีโ่ดรนในแอป โดรนจะหยุดการทำางานช่ัวคราวและเข้าสู่ RTH โดยอัตโนมัตเิมื่อระดบัแบตเตอรีข่องโดรนถึงเกณฑ์แบตเตอรี่

ต่ำา ในช่วง RTH ผู้ใช้สามารถควบคมุระดบัความสูงของโดรนไดเ้พื่อหลีกเลีย่งการชนกันเมื่อกลับมายังจุดบินขึน้ กดปุ่ม RTH หน่ึงครัง้หรอืผลักก้าน

บังคบัก้มเงยเพื่อออกจาก RTH และสามารถควบคมุโดรนไดอ้ีกครัง้

โดรนจะไม่เข้าสู่ RTH หากตัง้คา่ Low Battery Action เป็น Warning ในการตัง้คา่ Aircraft Battery ในแอป

Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสยีการเช่ือมต่อ)

โดรนจะ RTH หรอืบินอยู่กับที่หากสัญญาณรโีมทคอนโทรลขาดหายไป สามารถตัง้คา่การดำาเนินการไดใ้นแอป Failsafe RTH จะใช้ได้

ก็ตอ่เมื่อมีการตัง้คา่ RTH ไว้

Failsafe RTH จะเปิดใช้งานโดยอัตโนมัตหิากสัญญาณรโีมทคอนโทรลขาดหายไปนานกวา่สามวนิาที โดยที่จุดบินขึน้ไดร้บัการบันทึกเรยีบรอ้ยแล้ว 

สัญญาณ GNSS มีความแรง  และโมดลู RTK สามารถวดัทิศทางของโดรนได ้RTH จะดำาเนินตอ่ไปหากสัญญาณรโีมทคอนโทรลกลับคนืมา 

และผู้ใช้สามารถควบคมุโดรนไดโ้ดยใช้รโีมทคอนโทรล กดปุ่ม RTH หน่ึงครัง้เพื่อยกเลิก RTH และกลับไปควบคมุโดรนอีกครัง้
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ภาพประกอบ RTH
 1. บันทึกจุดบินขึน้ (HP)

4. เริม่ตน้ RTH ถ้าสัญญาณขาดหายไป > 3 วนิาที  5. เริม่ตน้ RTH (ความสูง 15 ม. (ปรบัแตง่ได)้)

 3. สัญญาณจากรโีมทคอนโทรลขาดหาย 2. ยืนยันจุดบินขึน้

 6. ลงจอดหลังจากบินอยู่กับที่เป็นเวลา 5 วนิาที

ความสูงเหนือ HP > 15 ม.

บินขึน้สู่ระดบั 15 ม.

ความสูงเหนือ HP ≤ 15 ม.

15 ม.

หาก RTH ถูกกระตุน้ในระหวา่งโหมดการทำางาน Route โดรนสามารถวางแผนเส้นทางการบินสำาหรบั RTH เพื่อหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางที่

เพิ่มเข้ามาในขณะที่ทำาการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร

การอัปเดตจุดบินขึน้
คณุสามารถอัปเดตจุดบินขึน้ใน DJI Agras ไดใ้นระหวา่งการบิน การตัง้คา่จุดบินขึน้สามารถทำาไดใ้นสองวธิี:

1. ตัง้คา่พิกัดปัจจุบันของโดรนเป็นจุดบินขึน้

2. ตัง้คา่พิกัดปัจจุบันของรโีมทคอนโทรลเป็นจุดบินขึน้

ตรวจสอบให้แน่ใจวา่มีพืน้ที่วา่งเหนือโมดลู GNSS ของรโีมทคอนโทรล (อยู่ภายในตำาแหน่งเหนือโหมดสวติช์การบิน) ไม่ถูกกีดขวาง

และไม่มีตกึสูงรอบ ๆ เมื่อทำาการอัปเดตจุดบินขึน้

ทำาตามคำาแนะนำาดา้นล่างเพื่ออัปเดตจุดบินขึน้:

1. ไปที่ DJI Agras และ เข้าสู่ Operation View

2. แตะ  จากน้ัน , และเลือก  ในการตัง้คา่ จุดบินขึน้ Location เพื่อกำาหนดพิกัดปัจจุบันของโดรนเป็นจุดบินขึน้

3. แตะ  จากน้ัน , และเลือก  ในการตัง้คา่ Home Point Location เพื่อตัง้คา่พิกัดปัจจุบันของรโีมทคอนโทรลเป็นจุดบินขึน้

4. ไฟแสดงสถานะของโดรนจะกะพรบิเป็นสีเขียวเพื่อระบุวา่ไดต้ัง้คา่จุดบินขึน้ใหม่เรยีบรอ้ยแล้ว

หมายเหตุเก่ียวกับความปลอดภัย RTH

2 m
H

โดรนจะไม่เข้าสู่ RTH หาก RTH ถูกกระตุน้เมื่อโดรนอยู่ในรศัมี 2 ม. จากจุดบินขึน้ แตร่โีมทคอนโทรลจะยังคงส่งเสียงเตอืน

 ออกจาก RTH เพื่อยกเลิกการแจ้งเตอืน

หากสัญญาณ GPS อ่อนหรอืไม่มีสัญญาณ (ไอคอน GNSS แสดงเป็นสีแดง) โดรนจะไม่สามารถบินกลับไปยังจุดบินขึน้ได้

การหลบหลีกสิง่กีดขวางระหวา่ง RTH
ในสภาพแวดล้อมการทำางานที่เหมาะสม การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางระหวา่ง RTH จะสามารถใช้งานได ้หากมีส่ิงกีดขวางในระยะ 20 เมตรจากโดรน โด

รนจะลดความเรว็ลง จากน้ันจะหยุดและบินอยู่กับที่ โดรนจะออกจากขัน้ตอน RTH และรอคำาส่ังเพิ่มเตมิ
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ฟังก์ชันการปกป้องขณะลงจอด
การปกป้องขณะลงจอดจะทำางานระหวา่งการลงจอดอัตโนมัต ิขัน้ตอนมีดงัน้ี:

1. หลังจากมาถึงจุดบินขึน้ โดรนจะรอ่นลงสู่ตำาแหน่ง 3 เมตรเหนือพืน้ดนิและบินอยู่กับที่

2. ให้ควบคมุก้านบังคบัก้มเงยและก้านบังคบัการเอียงเพื่อปรบัตำาแหน่งของโดรน และตรวจสอบให้แน่ใจวา่พืน้ดนิเหมาะสำาหรบัการลงจอด

3. ดงึคนัเรง่ลงหรอืทำาตามคำาแนะนำาในหน้าจอในแอปเพื่อลงจอดโดรน

เมื่อใช้การระบุตำาแหน่ง RTK คงที่ โดรนจะลงจอดโดยตรงแทนที่จะเข้าสู่การปกป้องขณะลงจอด ระบบการปกป้องขณะลงจอดยังคงใช้

งานไดห้ากโดรนกำาลังปฏิบัตงิานตามเส้นทางตน้ไม้ผลที่วางแผนไวโ้ดยใช้ DJI Terra

การเตือนแบตเตอรีต่่ำาและแรงดันไฟต่ำา
โดรนมีระบบการเตอืนแบตเตอรีต่่ำา การเตอืนแบตเตอรีไ่ฟต่ำาระดบัวกิฤต และการเตอืนแรงดนัไฟต่ำาระดบัวกิฤต

1. เมื่อข้อความเตอืนแบตเตอรีต่่ำาปรากฏขึน้ในแอป ให้บินโดรนไปยังพืน้ที่ปลอดภัยและลงจอดโดยเรว็ที่สุด ปิดมอเตอรแ์ละเปลีย่นแบตเตอรี ่ โด

รนจะเข้าสู่ RTH โดยอัตโนมัตหิลังจากที่ข้อความเตอืนแบตเตอรีต่่ำาปรากฏขึน้ในแอป หากการดำาเนินการเมื่อแบตเตอรีต่่ำาถูกตัง้คา่เป็น RTH 

ในการตัง้คา่แบตเตอรีข่องโดรน

2. โดรนจะลงและลงจอดโดยอัตโนมัตเิมื่อข้อความเตอืนระดบัแบตเตอรีห่รอืแรงดนัไฟต่ำาระดบัวกิฤต (แรงดนัไฟแบตเตอรีต่่ำากวา่ 47.6 V) 

ปรากฏขึน้ในแอป ไม่สามารถยกเลิกการลงจอดได้

ผู้ใช้สามารถกำาหนดเกณฑ์การเตอืนแบตเตอรีต่่ำาในแอปได้

ฟังก์ชัน RTK
T30 มี D-RTK แบบออนบอรด์ การอ้างอิงทิศทางของโดรนจากเสาอากาศคูข่อง D-RTK แบบออนบอรด์มีความแม่นยำากวา่เซนเซอรเ์ข็มทิศมาตรฐ

านและสามารถทนตอ่การรบกวนทางแม่เหล็กจากโครงสรา้งโลหะและสายไฟฟ้าแรงสูงไดม้ากกวา่ เมื่อมีสัญญาณ GNSS แรง เสาอากาศคูจ่ะทำางานโ

ดยอัตโนมัตเิพื่อวดัทิศทางของโดรน

T30 รองรบัการระบุตำาแหน่งในระดบัเซนตเิมตรเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการทำางานทางการเกษตร เมื่อใช้กับสถานีเคลือ่นที่ DJI D-RTK 2 ทำาตาม

คำาแนะนำาดา้นล่างเพื่อใช้ฟังก์ชัน RTK

เปิด/ปิดการใช้งาน RTK
ก่อนการใช้งานแตล่ะครัง้ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดเ้ปิดใช้งานฟังก์ชันการระบุตำาแหน่ง RTK ของโดรน และแหล่งสัญญาณ RTK 

ถูกตัง้คา่เป็นสถานีเคลือ่นที่ D-RTK 2 หรอืเครอืข่าย RTK อย่างถูกตอ้ง มิฉะน้ัน จะไม่สามารถใช้ RTK สำาหรบัการระบุตำาแหน่งได ้ไปที่ Operation 

View ในแอป แตะ  และเลือก RTK เพื่อดแูละตัง้คา่

ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดปิ้ดการใช้งานฟังก์ชันการระบุตำาแหน่ง RTK ของโดรนหากไม่ไดใ้ช้งาน มิฉะน้ัน โดรนจะไม่สามารถบินขึน้ไดห้ากไม่มีข้อมูล

ดฟิเฟอเรนเชียล

การใช้งานรว่มกับสถานีเคล่ือนท่ี DJI D-RTK 2
1. โปรดดคููม่ือการใช้งานสถานีเคลือ่นที่ D-RTK 2 สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิเกี่ยวกับการเช่ือมโยงระหวา่งโดรนกับสถานีเคลือ่นที่ให้เสรจ็สิน้ และการ

ตัง้คา่สถานีเคลือ่นที่

2. เปิดสถานีเคลือ่นที่และรอให้ระบบเริม่คน้หาดาวเทียม ไอคอนสถานะ RTK ที่ดา้นบนของ Operation View ในแอปจะแสดง  เพื่อบ่งชีว้า่

โดรนไดร้บัและใช้ข้อมูลดฟิเฟอเรนเชียลจากสถานีเคลือ่นที่แล้ว
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M1

M2

M3

M4

M5

M6

การใช้งานกับบรกิารเครอืข่าย RTK
บรกิารเครอืข่าย RTK ใช้รโีมทคอนโทรลแทนสถานีฐานเพื่อเช่ือมตอ่กับเซิรฟ์เวอรเ์ครอืข่าย RTK ที่ไดร้บัอนุมัตสิำาหรบัข้อมูลดฟิเฟอเรนเชียล เปิดรี

โมทคอนโทรลไวแ้ละเช่ือมตอ่กับอินเทอรเ์น็ตเมื่อใช้ฟังก์ชันน้ี

1. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่รโีมทคอนโทรลเช่ือมตอ่กับโดรนและสามารถเข้าถึงอินเทอรเ์น็ตได้

2. ไปที่ Operation View ในแอป แตะ  จากน้ัน RTK ตัง้คา่แหล่งสัญญาณ RTK เป็น Custom Network RTK และป้อนข้อมูลเครอืข่าย

3. รอให้รโีมทคอนโทรลเช่ือมตอ่กับเซิรฟ์เวอรเ์ครอืข่าย RTK ไอคอนสถานะ RTK ที่ดา้นบนของ Operation View ในแอปจะแสดง  เพือ่บ่งชี ้

วา่โดรนไดร้บัและใช้ข้อมูล RTK จากเซิรฟ์เวอร์

ไฟ LED แสดงสถานะของโดรน
มีไฟ LED บนเฟรมของโดรนที่มีเครือ่งหมาย M1 ถึง M6 ไฟ LED บน M2 และ M6 เป็นไฟ LED ดา้นหน้าและเรอืงแสงเป็นสีแดงระหวา่งการบิน

เพื่อระบุดา้นหน้าของโดรน ไฟ LED บน M3 และ M5 เป็นไฟ LED ดา้นหลังและเรอืงแสงเป็นสีเขียวระหวา่งการบินเพื่อระบุดา้นหลังของโดรน ไฟ 

LED บน M1 และ M4 เป็นไฟ LED แสดงสถานะของโดรน ไฟจะปิดขณะที่โดรนกำาลังบินและจะระบุสถานะของโดรนเมื่อโดรนลงจอด โปรดดทูี่ภ

าคผนวกสำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิเกี่ยวกับสถานะของโดรน
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รโีมทคอนโทรล
โปรไฟล์

รโีมทคอนโทรลใช้ระบบการส่งภาพ DJI OcuSync Enterprise ซ่ึงมรีะยะการควบคมุสูงสุด 7 กม. (4.35 ไมล)์ ประกอบดว้ยจอแสดงผลระบบ Android 

โดยเฉพาะซ่ึงรนั DJI Agras อยา่งอิสระสำาหรบัการวางแผนปฏบิตักิารและการแสดงสถานะของโดรน โหมดควบคมุโดรนหลายเครือ่ง (รองรบัภายหลงั) 

สามารถใช้เพือ่ประสานงานการทำางานของโดรนไดถ้งึหา้เครือ่งพรอ้มกนัเพือ่เพิม่ประสิทธภิาพการทำางาน

การใช้งานรโีมทคอนโทรล

การปิดและเปิดค่ารโีมทคอนโทรล
สามารถใช้ไดท้ัง้แบตเตอรีใ่นตวัและแบตเตอรีภ่ายนอกเพื่อจ่ายพลังงานให้กับรโีมทคอนโทรล ระดบัแบตเตอรีจ่ะแสดงผ่านไฟ LED แสดงระดบัแบ

ตเตอรีบ่นรโีมทคอนโทรลหรอืบนแบตเตอรีภ่ายนอก

ทำาตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อเปิดรโีมทคอนโทรล:

1.  เมื่อปิดรี โมทคอนโทรล ให้กดปุ่มเปิด/ปิดหน่ึงครัง้เพื่อตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันของแ

บตเตอรี่ภายใน กดปุ่มระดับแบตเตอรี่บนแบตเตอรี่ภายนอกเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจ

จุบันของแบตเตอรี่ภายนอก ถ้าระดับแบตเตอรี่ต่ำาเกินไป กรุณาชาร์จก่อนใช้งาน

2.  กดปุ่มเปิด/ปิดของรโีมทคอนโทรลหน่ึงครัง้ จากน้ันกดคา้งไวเ้พื่อเปิดรโีมทคอนโทรล

3.  รโีมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊บเมื่อเปิดเครือ่ง ไฟ LED แสดงสถานะจะตดิสวา่งเป็นสีเขียวเมื่อการเ

ช่ือมโยงเสรจ็สมบูรณ์

4.  ทำาซ้ำาในขัน้ตอนที่ 2 เพื่อปิดรโีมทคอนโทรล

เมื่อใช้แบตเตอรีอ่ัจฉรยิะภายนอก ยังคงจำาเป็นตอ้งตรวจสอบเพื่อให้แน่ใจวา่แบตเตอรีภ่ายในมีกำาลังไฟอยู่ มิฉะน้ันจะไม่สามารถเปิด

รโีมทคอนโทรลได้

การชารจ์แบตเตอรี่

แบตเตอรีภ่ายใน
ชารจ์แบตเตอรีภ่ายในของรโีมทคอนโทรล โดยใช้ที่ชารจ์ USB และสาย USB-C

เตา้เสียบไฟฟ้า  

(100 - 240 V)

ที่ชารจ์ USB

  ใช้ที่ชารจ์ DJI USB อย่างเป็นทางการเพื่อชารจ์รโีมทคอนโทรล หากไม่มี ควรใช้ที่ชารจ์ USB ที่ผ่านการรบัรองจาก FCC/CE ที่อัตรา 

12 V/2 A

  แบตเตอรีจ่ะหมดไฟเมื่อเก็บไวเ้ป็นเวลานาน ชารจ์แบตเตอรีอ่ย่างน้อยทุก ๆ สามเดอืนเพื่อป้องกันการคายประจุมากเกินไป
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ไฟ LED บอกระดบัแบตเตอรีบ่นรโีมทคอนโทรลแสดงสถานะขณะชารจ์ ดตูารางดา้นล่างสำาหรบัรายละเอียด

ไฟ LED รายละเอียด

กะพรบิตอ่เน่ืองอย่างรวดเรว็ กำาลังชารจ์แบตเตอรีโ่ดยใช้ที่ชารจ์แบบชารจ์เรว็

กะพรบิช้า ๆ อย่างตอ่เน่ือง กำาลังชารจ์แบตเตอรีโ่ดยใช้ที่ชารจ์ปกติ

ขึน้คา้ง แบตเตอรีช่ารจ์เต็มแล้ว

แบตเตอรีภ่ายนอก
ชารจ์แบตเตอรีอ่ัจฉรยิะภายนอกโดยใช้ที่ชารจ์และอะแดปเตอรไ์ฟ AC ที่ให้มา

1.  ใส่แบตเตอรีใ่นที่ชารจ์ เช่ือมตอ่อะแดปเตอรไ์ฟ AC เข้ากับที่ชารจ์ แล้วเสียบอะแดปเตอรไ์ฟ AC เข้ากับเตา้เสียบไฟ (100 - 240V, 50/60Hz)

2.  ศนูย์การชารจ์จะชารจ์แบตเตอรีโ่ดยอัตโนมัตติามลำาดบัตามระดบัพลังงานแบตเตอรีจ่ากสูงไปต่ำา

3.  ไฟ LED แสดงสถานะจะกะพรบิเป็นสีเขียวเมื่อชารจ์ และเปลีย่นเป็นสีเขียวคา้งเมื่อชารจ์เต็ม ที่ชารจ์จะส่งเสียงบี๊บเมื่อการชารจ์เสรจ็สิน้ หาก

ตอ้งการหยุดเสียงบี๊บ ให้ถอดแบตเตอรีอ่อกหรอืปิดปุ่มบนศนูย์การชารจ์

อะแดปเตอรแ์ปลงไฟ ACที่ชารจ์แบตเตอรี่

ปลัก๊ไฟ

ชารจ์ประจุจนเต็มและคายประจุแบตเตอรีอ่ย่างน้อยทุกสามเดอืน

พอรต์จ่ายไฟ USB สามารถใช้ชารจ์อุปกรณ์เคลือ่นที่ขนาด 5V/2A ได ้

ไฟ LED แสดงสถานะ รายละเอียด

ไฟกะพรบิสีเขียว การชารจ์

ไฟตดิคา้งสีเขียว ชารจ์เต็มแล้ว

ไฟกะพรบิสีแดง เกิดข้อผิดพลาดกับที่ชารจ์แบตเตอรี ่ลองอีกครัง้ดว้ยที่ชารจ์แบตเตอรีอ่ย่างเป็นทางการ

ไฟตดิคา้งเป็นสีแดง แบตผิดปกติ

ไฟกะพรบิสีเหลือง อุณหภูมิแบตเตอรีต่่ำาเกินไป อุณหภูมิตอ้งอยู่ภายในช่วงการทำางาน (5°ถึง 40°C (41°ถึง 104° F))

ไฟตดิคา้งสีเหลือง พรอ้มทำาการชารจ์

ไฟกะพรบิสีเขียวสลับกัน ตรวจไม่พบแบตเตอรีอ่ัจฉรยิะ
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การควบคุมโดรน
ส่วนน้ีอธิบายวธิีการควบคมุทิศทางของโดรนผ่านรโีมทคอนโทรล สามารถตัง้คา่การควบคมุเป็นโหมด 1 โหมด 2 หรอืโหมด 3

Right StickLeft Stick

Turn RightTurn Left

UP

Down

RightLeft

UP

Down

Turn RightTurn Left
RightLeft

Forward

Backward

Left Stick Right Stick

Forward

Backward

Right Stick
UP

Down
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Backward

Left Stick

Turn RightTurn Left

RightLeft

โหมด 1

โหมด 2

โหมด 3

ก้านควบคมุซ้าย ก้านควบคมุขวา

ก้านควบคมุขวา

ก้านควบคมุขวา

ดา้นหน้า

ขึน้

ดา้นหลัง

ลง

เลีย้วซ้าย

เลีย้วซ้าย

เลีย้วซ้าย
ซ้าย

ซ้าย

ซ้าย

เลีย้วขวา

เลีย้วขวา

เลีย้วขวา
ขวา

ขวา

ขวา

ก้านควบคมุซ้าย

ก้านควบคมุซ้าย
ดา้นหน้า

ดา้นหลัง

ขึน้

ลง

ขึน้

ลง

ดา้นหน้า

ดา้นหลัง
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ตวัอย่างเช่น คำาอธิบายตอ่ไปน้ีใช้โหมด 2:

รโีมทคอนโทรล (โหมด 2) โดรน (  ระบุทิศทางด้านหน้า) หมายเหตุ

ก้านคันเรง่: ผลักก้านควบคมุซ้ายในแนวตัง้เพื่อควบคมุระดบั

ความสูงของโดรน

ผลักกา้นควบคมุขึน้เพ่ือเพ่ิมระดบัความสูง ผลกักา้นควบคมุลงเพ่ือ

ลดระดบั ใช้กา้นควบคมุดา้นซ้ายเพ่ือลงจอด เม่ือมอเตอรห์มนุดว้ย

ความเรว็รอบเดนิเบา ถา้กา้นควบคมุอยู่ตรงกลาง โดรนจะบนิอยู่กบั

ที ่ ยิง่ผลักกา้นควบคมุถกูออกไปจากศนูย์กลางมากเท่าไร โดรนก็จะ

เปล่ียนระดบัความสูงไดเ้รว็ขึน้เทา่น้ัน 

ก้านหางเสอื: ผลกักา้นควบคมุซ้ายในแนวนอนเพ่ือควบคมุทศิทาง

ของโดรน

ดนัไปทางซ้ายเพือ่หมนุโดรนทวนเข็มนาฬิกาและไปทางขวาเพือ่

หมนุโดรนตามเข็มนาฬิกา ถา้กา้นควบคมุอยู่ตรงกลาง โดรนจะบนิ

อยูก่บัที ่ ยิง่ผลักกา้นควบคมุออกหา่งจากศนูย์กลางเท่าไร โดรนก็จะ

ยิง่หมนุเรว็ขึน้เทา่น้ัน 

ก้านบังคับก้มเงย: ผลักก้านควบคมุขวาในแนวตัง้เพื่อควบคมุ

การก้มเงยของโดรน

ผลักก้านควบคุมขึน้เพ่ือบินไปข้างหน้า หรือผลักลงเพ่ือบิน

ถอยหลัง ถ้าก้านควบคุมอยู่ตรงกลาง โดรนจะบินอยู่กับที่ ผลัก

ก้านควบคุมให้ไกลขึน้เพื่อให้ได้มุมก้มเงยที่มากขึน้และบินได้

เร็วยิ่งขึน้

ก้านบังคับการเอียง: ผลักก้านควบคมุดา้นขวาในแนวนอนเพื่อ

ควบคมุการเอียงของโดรน

ผลักก้านควบคมุไปทางซ้ายเพื่อบินไปทางซ้าย และผลักไปทาง

ขวาเพื่อบินไปทางขวา ถ้าก้านควบคมุอยู่ตรงกลาง โดรนจะบิน

อยู่กับที่ ผลักก้านควบคมุให้ไกลขึน้เพื่อให้โดรนเอียงมากขึน้

และบินไดเ้รว็ยิ่งขึน้ 
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การควบคุมระบบการฉีดพ่น
ปฏิบัตงิานจากระยะไกลผ่านแป้นหมุนอัตราการฉีดพ่นหรอืปุ่มฉีดพ่นและ C1 หรอื C2

1. แป้นหมุนปรบัระดับการฉีดพ่น
 ในโหมดการทำางาน Manual ให้หมุนไปทางซ้ายเพื่อลดและหมุนไปทางขวาเพื่อเพิ่มอัตราการฉีดพ่น* แอปจะระบุอัตราการฉีดพ่นในปัจจุบัน

2. ปุ่มฉีดพ่น
 ในโหมดการทำางาน Manual กดเพื่อเริม่หรอืหยุดการฉีดพ่น

3. ปุ่มสลับระหวา่ง FPV/แผนท่ี 
 ใน Operation View ใน DJI Agras ให้กดเพื่อสลับระหวา่ง FPV และ Map View

4. ปุ่ม C1
 ในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ให้กดปุ่มเพื่อสลับระหวา่งโหมดส่ิงกีดขวางและโหมดจุดอ้างอิง ไม่สามารถกำาหนดฟังก์ชันของปุ่มไดเ้อง

ขณะวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร

 หากไม่ไดว้างแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ให้ใช้แอปเพื่อปรบัแตง่ปุ่ม ตวัอย่างเช่น หากปุ่มถูกกำาหนดให้บันทึก Point A ในโหมดการทำางาน A-B 

Route ให้กดปุ่มเพื่อบันทึก Point A ของเส้นทางการทำางาน

5. ปุ่ม C2
 ในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ให้กดปุ่มเพื่อเพิ่มจุดอ้างอิงหรอืจุดส่ิงกีดขวาง ไม่สามารถกำาหนดฟังก์ชันของปุ่มไดเ้องขณะวางแผน

สำาหรบัแปลงเกษตร

 หากไม่ไดว้างแผนสำาหรบัแปลงเกษตร ให้ใช้แอปเพื่อปรบัแตง่ปุ่ม ตวัอย่างเช่น หากปุ่มถูกกำาหนดให้บันทึก Point B ในโหมดการทำางาน A-B 

Route ให้กดปุ่มเพื่อบันทึก Point B ของเส้นทางการทำางาน

 

* อัตราการฉีดพ่นอาจแตกตา่งกันไปตามรุน่หัวฉีดและความหนืดของของเหลว

1
3

45

2
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ตารางดา้นล่างเป็นการสรปุวธิีการควบคมุระบบการฉีดพ่นในโหมดตา่ง ๆ โดยใช้รโีมทคอนโทรล

โหมด
แป้นหมุนปรบัระดบั

การฉีดพ่น
ปุ่มฉีดพ่น ปุ่มสลับระหวา่ง FPV/แผนที่ ปุ่ม C1 ปุ่ม C2

โหมดการใช้เส้นทาง / / สลับการแสดงผล ปรบัแตง่ได้ ปรบัแตง่ได้

โหมดการทำางาน A-B Route / / สลับการแสดงผล ปรบัแตง่ได้ ปรบัแตง่ได้

โหมดการทำางาน Manual ปรบัอัตราการฉีดพ่น
เริม่หรอืหยุดการ

ฉีดพ่น
สลับการแสดงผล ปรบัแตง่ได้ ปรบัแตง่ได้

โหมดการทำางาน Manual Plus ปรบัอัตราการฉีดพ่น / สลับการแสดงผล ปรบัแตง่ได้ ปรบัแตง่ได้

การวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร / / /
โหมดส่ิงกีดขวาง/โหมด

จุดอ้างอิง

เพิ่มจุดอ้างอิง/จุดส่ิง

กีดขวาง

เปล่ียนโหมดการบิน

位置P

位置P

位置A

ตำาแหน่ง โหมดการบิน

P โหมด P (การระบุตำาแหน่ง)

A โหมด A (การรกัษาระดบัความสูง)

P โหมด P (การระบุตำาแหน่ง)

ตำาแหน่ง P

ตำาแหน่ง A

ตำาแหน่ง P

ไม่วา่สวติช์จะอยู่ที่ตำาแหน่งใดบนรโีมทคอนโทรล โดรนจะเริม่ตน้ในโหมด P เป็นคา่เริม่ตน้ หากตอ้งการเปลีย่นโหมดการบิน ก่อนอื่นให้ไปที่ 

Operation View ใน DJI Agras แล้วแตะ  จากน้ัน  และเปิดใช้งาน "Enable Attitude Mode" ในการตัง้คา่ขัน้สูง หลังจากเปิดใช้งานโหมด

การรกัษาระดบัความสูงแล้ว ให้สลับสวติช์ไปที่ P แล้วไปที่ A เพื่อเปลีย่นโหมดโดรนเป็นโหมดการรกัษาระดบัความสูง

โดรนยังคงเริม่ตน้ในโหมด P เป็นคา่เริม่ตน้หลังจากเปิดเครือ่ง แม้วา่จะเปิดใช้งานโหมด A ในแอปไวล้่วงหน้าแล้วก็ตาม เมือ่จำาเป็นตอ้งใช้โหมด A 

ให้สลับสวติช์โหมดโดรนตามที่กล่าวไวข้้างตน้หลังจากเปิดเครือ่งบนรโีมทคอนโทรลและโดรน

ปุ่ม RTH
กดปุ่ม RTH คา้งไวเ้พื่อนำาโดรนกลับไปยังจุดเริม่ตน้ที่บันทึกไวล้่าสุด ไฟ LED รอบปุ่ม RTH จะกะพรบิเป็นสีขาวระหวา่ง RTH ผู้ใช้สามารถควบคมุ

ความสูงของโดรนไดใ้นขณะที่บินไปยังจุดบินขึน้ กดปุ่มน้ีอีกครัง้เพื่อยกเลิกคำาส่ัง RTH และกลับไปควบคมุโดรนอีกครัง้
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Optimal Transmission Zone (บรเิวณสง่สญัญาณ)
การเช่ือมตอ่ระหวา่งรโีมทคอนโทรลกับโดรนจะไดป้ระสิทธิภาพดทีี่สุด เมื่อมุมระหวา่งเสาอากาศและดา้นหลังของรโีมทคอนโทรลอยู่ที่ 80° หรอื

 180°

พยายามให้โดรนอยู่ในบรเิวณส่งสัญญาณที่เหมาะสมที่สุด หากสัญญาณอ่อน ให้ปรบัเสาอากาศหรอืบินโดรนเข้าไปใกล้ยิ่งขึน้

การผสมผสานปุ่ม
คณุสมบัตทิี่ใช้บ่อยบางอย่างสามารถเปิดใช้งานไดโ้ดยใช้ปุ่มผสมผสานกัน หากตอ้งการใช้ปุ่มผสมผสาน ให้กดปุ่มย้อนกลับคา้งไวแ้ล้วกดปุ่มอื่น

การตรวจสอบการผสมผสานปุ่มท่ีมีอยู่
กดปุ่มย้อนกลับคา้งไวจ้นกวา่ตวัควบคมุจะส่ันเพื่อตรวจสอบการผสมผสานกันของปุ่ม:

การผสมผสานปุ่ม

50%11:3011:30 100%

Brightness Mode

Press and then the corresponding button to perform an operation. 

Screen Recording

Adjust Volume

Screenshot

Home

Quick Settings

Recent Apps

การใช้ปุ่มผสมผสาน
ไม่สามารถเปลีย่นการทำางานของปุ่มผสมผสานกันได ้ตารางตอ่ไปน้ีแสดงการทำางานของแตล่ะปุ่มผสมผสานกัน

80°

โหมดความสวา่ง ปรบัระดบัเสียงปรบัระดบัเสียง

แล้วกดปุ่มที่เกี่ยวข้องเพื่อปฏิบัตงิานกด

จับภาพหน้าจอ

Home

แอป

การตัง้คา่ดว่น

ล่าสุด

การบันทึกหน้าจอ
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การผสมผสานปุ่ม รายละเอียด

ปุ่มฟังก์ชัน + แป้นหมุนสำารอง (แป้นหมุนขวา) ปรบัระดบัเสียงของระบบ

ปุ่มฟังก์ชัน + แป้นหมุนอัตราการฉีดพ่น (แป้นหมุนซ้าย) การปรบัความสวา่งหน้าจอ

ปุ่มฟังก์ชัน + ปุ่มฉีดพ่น บันทึกหน้าจอ

ปุ่มฟังก์ชัน + ปุ่มสวติช์ FPV / แผนที่ จับภาพหน้าจอ

ปุ่มฟังก์ชัน + ปุ่ม 5D (ขึน้) กลับไปที่หน้าแรก

ปุ่มฟังก์ชัน + ปุ่ม 5D (ลง) เปิดการตัง้คา่ดว่น

ปุ่มฟังก์ชัน + ปุ่ม 5D (ซ้าย) ตรวจสอบแอปที่เปิดล่าสุด

ปุ่มฟังก์ชัน + ปุ่ม 5D (ขวา) เปิด App Center

การปรบัเทียบเข็มทิศ
หลังจากใช้รโีมทคอนโทรลในสถานที่ที่มีการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้า อาจจำาเป็นตอ้งปรบัเทียบเข็มทิศ ข้อความเตอืนจะปรากฏขึน้หากเข็มทิศของ

รโีมทคอนโทรลตอ้งมีการปรบัเทียบ แตะข้อความเตอืนเพื่อเริม่การปรบัเทียบ ในกรณีอื่น ๆ ให้ทำาตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อปรบัเทียบรโีมทคอนโทรล

ของคณุ 

1. เปิดรโีมทคอนโทรล

2. ปัดลงจากดา้นบนของหน้าจอ แตะ  และเลือ่นลงแล้วแตะ Compass

3. ทำาตามแผนภาพในหน้าจอเพื่อปรบัเทียบรโีมทคอนโทรลของคณุ

4. ผู้ใช้จะไดร้บัข้อความแจ้งเมื่อการปรบัเทียบสำาเรจ็

การบล็อกการแจ้งเตือนของบุคคลท่ีสาม
เพื่อความปลอดภัยในการบิน ควรปิดการแจ้งเตอืนของบุคคลที่สามก่อนแตล่ะการบิน ทำาตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อปิดการแจ้งเตอืนของบุคคลที่สาม

เปิดรโีมทคอนโทรล ปัดลงจากดา้นบนของหน้าจอ แตะ  จากน้ัน Notifications และเปิดใช้งาน Do Not Disturb หลังจากน้ี การแจ้งเตอืนของ

บุคคลที่สามทัง้หมดจะแสดงในแถบการแจ้งเตอืนเฉพาะเมื่อมีการใช้งานแอป DJI Agras เท่าน้ัน

ไฟ LED แสดงสถานะรโีมทคอนโทรล

ไฟ LED แสดงสถานะ ไฟแสดงระดบัแบตเตอรี่

ไฟแสดงระดบัแบตเตอรีจ่ะแสดงระดบัแบตเตอรีข่องตวัควบคมุ ไฟ LED แสดงสถานะการเช่ือมโยงและคำาเตอืนสำาหรบัก้านควบคมุ ระดบั

แบตเตอรีต่่ำา และอุณหภูมิสูง
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ไฟ LED แสดงสถานะ รายละเอียด

ไฟตดิคา้งเป็นสีแดง รโีมทคอนโทรลไม่ไดเ้ช่ือมโยงกับโดรน

ไฟตดิคา้งสีเขียว รโีมทคอนโทรลเช่ือมตอ่กับโดรน

กะพรบิเป็นสีน้ำ าเงิน รโีมทคอนโทรลเช่ือมตอ่กับโดรน

ไฟกะพรบิสีแดง อุณหภูมิของรโีมทคอนโทรลสูงเกินไปหรอืระดบัแบตเตอรีข่องโดรนต่ำา

ไฟกะพรบิสีเหลือง ระดบัแบตเตอรีข่องรโีมทคอนโทรลต่ำา

กะพรบิเป็นสีฟ้า ก้านควบคมุไม่อยู่ตรงกลาง

ไฟแสดงระดบัแบตเตอรี่ ระดบัแบตเตอรี

    75%~100%

   50%~75%

  25%~50%

 0%~25%

เสยีงเตือนของรโีมทคอนโทรล
ในสถานการณ์ที่มีคำาเตอืน รโีมทคอนโทรลจะทำาโดยการส่ันและ/หรอืส่งเสียงบี๊บ เมื่อตวัควบคมุส่งเสียงบี๊บและไฟ LED แสดงสถานะเป็นสีเขียวคา้ง 

ข้อผิดพลาดน้ีอาจเกี่ยวข้องกับโดรนหรอืสถานะการบิน และคำาเตอืนจะปรากฏขึน้ใน DJI Agras หากข้อผิดพลาดน้ีเกี่ยวข้องกับรโีมทคอนโทรล คำาเ

ตอืนจะปรากฏขึน้ในหน้าจอของรโีมทคอนโทรล

หากตอ้งการปิดเสียงบี๊บ ให้เปิดรโีมทคอนโทรล โดยปัดจากดา้นบนของหน้าจอ แตะ  จากน้ัน Sound และปรบัระดบัเสียงการแจ้งเตอืน

การเช่ือมต่อกับรโีมทคอนโทรล
รโีมทคอนโทรลเช่ือมตอ่กับโดรนโดยคา่เริม่ตน้ การเช่ือมตอ่น้ันตอ้งทำาเมื่อใช้รโีมทคอนโทรลใหม่เป็นครัง้แรกเท่าน้ัน เมื่อใช้ฟังก์ชัน Multi-
Aircraft Control จะตอ้งเช่ือมโยงโดรนทุกเครือ่งกับรโีมทคอนโทรลเครือ่งเดยีวกัน

1.  เปิดรโีมทคอนโทรลและเปิด DJI Agras เปิดเครือ่งโดรน

2.  แตะ Execute Operation เพื่อเข้าสู่ Operation View และแตะ  จากน้ัน  แตะ Single Linking หรอื Multi Linking (หากใช้ Multi-
Aircraft Control) จากน้ันแตะ Starting Linking ไฟ LED แสดงสถานะจะกะพรบิเป็นสีน้ำ าเงินและรโีมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊บสองครัง้ 

แสดงวา่รโีมทคอนโทรลพรอ้มสำาหรบัการเช่ือมโยง

3.  กดปุ่มเปิด/ปิดบนแบตเตอรีก่ารบินอัจฉรยิะคา้งไวห้้าวนิาที ไฟ LED แบตเตอรีก่ารบินอัจฉรยิะจะกะพรบิตามลำาดบั แสดงวา่กำาลังอยู่ระหวา่ง

ทำาการเช่ือมโยง

4.  ไฟ LED แสดงสถานะบนรโีมทคอนโทรลจะตดิสวา่งเป็นสีเขียวหากเช่ือมโยงสำาเรจ็ หากการเช่ือมโยงล้มเหลว ให้ป้อนสถานะการเช่ือมโยงอีก

ครัง้และลองอีกครัง้

5.  ทำาตามขัน้ตอนที่ 3 และ 4 อีกครัง้เพื่อสิน้สุดการเช่ือมโยงระหวา่งอุปกรณ์ทัง้หมดกับรโีมทคอนโทรล หากเลือก Multi Linking เมื่อเสรจ็แล้ว ให้

แตะ End Linking 
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โหมดควบคุมโดรนหลายเครือ่ง
รโีมทคอนโทรลมีโหมด Multi-Aircraft Control ซ่ึงสามารถใช้เพื่อประสานงานการทำางานของโดรนไดถ้ึงสามเครือ่งพรอ้มกันเพือ่ประสิทธิภาพที่ดยีิ่

งขึน้ ควรใช้สำาหรบัพืน้ที่การฉีดพ่นขนาดใหญ่ ผู้ใช้สามารถสลับการควบคมุระหวา่งโดรนตา่ง ๆ ในแอปเพื่อควบคมุโดรนแตล่ะเครือ่งได้

  โหมดควบคุมโดรนหลายเครื่องสามารถใช้ได้ในโหมดการทำางาน Route เท่าน้ัน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ทำาการวางแผนสำาหรับ

แปลงเกษตรและการกำาหนดค่าที่ เกี่ยวข้องให้เสร็จสิ้นก่อนท่ีจะเข้าสู่โหมดการควบคุมโดรนหลายเครื่อง เน่ืองจากไม่สามารถ

แก้ไขแปลงเกษตรในโหมดการควบคุมโดรนหลายเครื่องได้

  เพือ่หลกีเลีย่งการรบกวนระหวา่งการปฏบัิตงิาน ห้ามใช้งานมากกวา่สามกลุม่ภายในรศัม ี50 ม. เมือ่ใช้ฟังกชั์น Multi-Aircraft Control

เข้าสูโ่หมดควบคุมโดรนหลายเครือ่ง
1. เช่ือมโยงโดรนไดสู้งสุดสามเครือ่งกับรโีมทคอนโทรลเดยีวกันตามขัน้ตอนในการเช่ือมโยงโมทคอนโทรล

2. ปิดการตัง้คา่หลังจากการเช่ือมโยง โดรนที่เช่ือมโยงจะแสดงในรายการทางดา้นซ้ายของหน้าจอและจัดเรยีงตามหมายเลข

การควบคุมสวติช์
แตะช่องสถานะของหมายเลขที่เกีย่วข้องในแอป มุมบนขวาของกล่องจะเปลีย่นเป็นสีแดงเพื่อระบุวา่โดรนเครือ่งน้ันถูกเลือก โดรนที่ไม่ไดถู้กเลือกจะ

เป็นสามเหลีย่มสีน้ำ าเงินที่มุมขวาบนของกล่อง 

การปฏิบัติงานของโดรนหลายตัว
1. แตะ  เลือกหลายแปลงเกษตรในแท็ก Fields และลากไอคอนสำาหรบัโดรนแตล่ะตวัที่มีตวัเลขไปยังแปลงเกษตรเพื่อผูกแปลงเกษตรเข้ากับ

โดรน ตัง้คา่การกำาหนดคา่ตวัแปร เพิ่มจุดเช่ือมตอ่ ถ้าจำาเป็น และเริม่ปฏิบัตงิาน

2. แตะ Start หลังจากเริม่การปฏิบัตงิานสำาหรบัโดรนทุกเครือ่ง หากตอ้งการเปิดโดรนทีละเครือ่ง ให้เลือ่นสไลเดอรส์ำาหรบัโดรนแตล่ะเครือ่งใน

ข้อความแจ้ง เลือ่นสไลเดอรท์ี่ดา้นล่างของหน้าจอเพื่อให้โดรนทุกเครือ่งบินขึน้พรอ้มกัน 

3. ผู้ใช้ยังสามารถเลือกโดรนแตล่ะเครือ่งไดต้ามลำาดบัเพื่อเลือกแปลงเกษตรและการปฏิบัตงิาน

4. หากมีเหตฉุุกเฉินใด ๆ ในระหวา่งการปฏิบัตงิาน ให้แตะ Pause เพื่อหยุดโหมดการทำางาน Route ทัง้หมดช่ัวคราว โดรนทุกเครือ่งจะบินอยู่กับ

ที่และสามารถควบคมุไดแ้บบแมนนวล แตะ Resume เพื่อปฏิบัตงิานตอ่ไป ผู้ใช้สามารถกดก้านบังคบก้มเงยหรอืก้านบังคบัการเอียงเพื่อหยุด

การทำางานของโดรนที่เลือกไวช่ั้วคราวโดยไม่กระทบตอ่การทำางานของโดรนเครือ่งอื่น

5. หากโดรนเครือ่งใดทำาการบินไดส้ำาเรจ็ก่อนเครือ่งอื่น ผู้ใช้สามารถแตะ "+" ในกล่องสถานะของโดรนเพื่อเพิ่มการปฏิบัตงิานใหม่สำาหรบัโดรน ทำา

ซ้ำาขัน้ตอนที่ 1 เพื่อเริม่ปฏิบัตกิารใหม่หากโดรนทุกเครือ่งปฏิบัตงิานเสรจ็สิน้

หมายเหตุเก่ียวกับการใช้โดรนหลายเครือ่ง

  ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดเ้ปิดใช้งานการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางเพื่อช่วยให้โดรนสามารถหลีกเลีย่งกันและกันในระหวา่งการปฏิบัตงิาน

  เมื่อใช้เส้นทางการเช่ือมตอ่ เส้นทางเช่ือมตอ่ที่วางแผนไวข้องโดรนแตล่ะเครือ่งจะหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางที่รวมอยู่ ในแปลงเกษตรของโด

รนเครือ่งน้ันเท่าน้ัน

  ไม่รองรบัการกำาหนดคา่ออรช์ารด์ แผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้า และการปฏิบัตงิานแบบกระจายในโหมดการควบคมุโดรนหลายเครือ่ง

  ในโหมด Multi Linking การอปัเดตเฟิรม์แวรแ์ละบันทกึจะไมส่ามารถใช้ไดส้ำาหรบัโดรนและอปุกรณ์อ่ืน ๆ ยกเวน้สำาหรบัรีโมทคอนโทรล

  มีการหน่วงเวลาสัน้ ๆ เมื่อสลับไปมาระหวา่ง Single และ Multi Linking ข้อมูลอุปกรณ์ในรายการโดรนที่เช่ือมโยงจะถูกล้างโดย

อัตโนมัตหิลังจากสวติช์
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ออกจากโหมดควบคุมโดรนหลายเครือ่ง
ผู้ใช้สามารถออกจากโหมดโดยใช้หน่ึงในสามวธิีตอ่ไปน้ี 

วธิีที่ 1: เช่ือมโยงรโีมทคอนโทรลกับโดรนเครือ่งเดยีว โปรดดทูี่ส่วน การเช่ือมโยงรโีมทคอนโทรล และทำาตามคำาแนะนำาสำาหรบัการเช่ือมโยงเครือ่ง

เดีย่ว

วธิีที่ 2: ในรายการโดรนที่เช่ือมโยง ให้ลบโดรนเครือ่งอื่นและปล่อยให้เหลือโดรนเครือ่งเดยีว รโีมทคอนโทรลจะควบคมุโดรนเครือ่งน้ีเท่าน้ันและ

สามารถทำางานไดโ้ดยใช้โหมดการทำางานอื่น

วธิีที่ 3: ปิดโดรนที่ไม่จำาเป็นตอ้งเปิดเครือ่งทิง้ไว ้ รโีมทคอนโทรลจะควบคมุโดรนเครือ่งน้ีเท่าน้ันและสามารถทำางานไดโ้ดยใช้โหมดการทำางานอื่น 

หมายเหต:ุ  หากโดรนเครือ่งอื่นเปิดเครือ่งอีกครัง้ รโีมทคอนโทรลและโดรนที่เช่ือมโยงจะเข้าสู่โหมดการควบคมุโดรนหลายเครือ่งโดยอัตโนมัต ิใช้วธิี

ที่ 1 หรอื 2 เพื่อออกจากโหมดการควบคมุโดรนหลายเครือ่งโดยสมบูรณ์
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แอป DJI Agras
DJI Agras ออกแบบมาสำาหรบัการใช้งานทางการเกษตร แอปน้ีมีอินเทอรเ์ฟซที่ชัดเจนและรดักุม และแสดงสถานะของโดรน ระบบการฉีดพ่น

 และอุปกรณ์อื่น ๆ ที่เช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรล และให้ผู้ใช้สามารถกำาหนดการตัง้คา่ตา่ง ๆ ได ้หลังจากวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตรผ่านระบบการ

วางแผนปฏิบัตกิารอัจฉรยิะของแอปแล้ว โดรนสามารถที่จะตดิตามเส้นทางการบินที่วางแผนไวล้่วงหน้าไดโ้ดยอัตโนมัติ

หน้าจอหลัก

1. การจัดการงาน

  : ดแูปลงเกษตรที่วางแผนไว ้ความคบืหน้าของการปฏิบัตงิาน และทรพัยากร เช่น แผนที่ที่กำาหนดล่วงหน้า คณุสามารถซิงโครไนซ์ข้อมูลในเ

ครือ่งกับข้อมูลในแพลตฟอรม์ DJI AG ได้

2. ข้อมูลผู้ใช้

  : ดขู้อมูลบัญชี

3. ข้อมูลโดรน

  : ดขู้อมูลของโดรนที่เช่ือมตอ่ เช่น เวอรช่ั์นเฟิรม์แวร์

4. การแก้ไขปัญหา

  : ดวูธิีแก้ปัญหาสำาหรบัข้อผิดพลาดของแตล่ะโมดลูและอัปโหลดบันทึกข้อผิดพลาด

5. ศูนย์แจ้งเตือน

  : ตรวจสอบการแจ้งเตอืนเกีย่วกับการเปลีย่นแปลงใด ๆ กับโดรน ผู้ใช้ หรอืการปฏิบัตงิาน

6. การตัง้ค่าท่ัวไป

  : แตะเพื่อตัง้คา่ เช่น หน่วยวดั การวนิิจฉัยเครอืข่าย และการตัง้คา่ระบบ Android

7. สถานะการเช่ือมตอ่โมดลูส่วนขยาย

  : แสดงวา่มีการเช่ือมตอ่โมดลูส่วนขยายของรโีมทคอนโทรล (ที่ใช้ตดิตัง้ดองเกิล 4G) หรอืไม่

8. ความแรงของสญัญาณ 4G Dongle

  : ไอคอนจะปรากฏขึน้หากมีการตดิตัง้ดองเกิล 4G ซ่ึงจะแสดงความแรงของสัญญาณปัจจุบันของดองเกิล 4G

9. ระดับแบตเตอรีภ่ายนอก

 25  : ไอคอนจะปรากฏขึน้หากตดิตัง้แบตเตอรีภ่ายนอก แสดงระดบัแบตเตอรีป่ัจจุบันของแบตเตอรีภ่ายนอก

11:2225 93

New firmware

Aircraft connected Plan Field Execute Operation12 13

11
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10.    ระดับแบตเตอรีภ่ายใน

 93  : แสดงระดบัแบตเตอรีป่ัจจุบันของแบตเตอรีภ่ายใน

11.    การแจ้งเตือนเฟิรม์แวร์

  : แสดงการแจ้งเตอืนการอัปเดตเฟิรม์แวร ์แตะเพื่อเข้าสู่หน้าเฟิรม์แวร์

12.    สถานะการเช่ือมต่อโดรน

  : แสดงวา่โดรนเช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรลหรอืไม่

13.    วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร | การปฏิบัติงาน

 วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร: แตะปุ่มและเลือกวธิีการวางแผนเพื่อวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร

 ดำาเนินการปฏิบัตงิาน: แตะเพื่อเข้าสู่มุมมองการปฏิบัตงิานเพื่อดสูถานะของโดรน กำาหนดการตัง้คา่ และสลับไปมาระหวา่งโหมดการทำางาน

ตา่ง ๆ

มุมมองการปฏิบัติงาน

1. ปุ่มสลับโหมดการทำางาน

  /  / : แตะเพื่อสลับระหวา่งโหมดการทำางาน Manual (M), Manual Plus (M+) และ A-B Route (AB) 

2. สถานะของระบบ

 เส้นทาง (GNSS)  : แสดงโหมดการบิน โหมดการทำางาน และข้อความเตอืนในปัจจุบัน แตะเพื่อเข้าสู่ Aircraft Health System เพื่อดแูละวนิิจฉัย

แตล่ะโมดลูและอัปโหลดบันทึกสถานะ

3. การแจ้งเตือนระดับของเหลว

 แสดงปรมิาณของเหลวที่เหลืออยู่ในถังพ่น โดยจะแสดงแถบแสดงความคบืหน้าเป็นสีเขียวเมื่อปรมิาณของเหลวที่เหลืออยู่ในถังพ่นเพียงพอ 

ส่วนสีเขียวของแถบความคบืหน้าจะคอ่ย ๆ ลดลงเมื่อโดรนทำาการพ่น แถบจะเปลีย่นเป็นสีแดงเมื่อระดบัของเหลวที่เหลือใกล้ถึงเกณฑ์ของการ

เตอืนถังเปล่า

4. สถานะเรดารดิ์จิทัลรอบทิศทาง

  : แสดงสถานะของเรดารด์จิิทัลรอบทิศทางและระยะตรวจจับส่ิงกีดขวางดา้นข้าง แตะเพื่อเปิดหรอืปิดเรดารแ์ละตัง้คา่ระยะการตรวจจับส่ิงกี

ดขวางดา้นข้างในเมนูป๊อปอัป เมื่อเรดารถ์ูกปิดใช้งาน จะปิดใช้งานเฉพาะการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางในแนวนอนเท่าน้ัน การรกัษาเสถียรภาพระดั

บความสูงไม่ไดถู้กปิดใช้งาน
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5. ความแรงของสญัญาณ RTK/GNSS
 RTK

FIX  : ไอคอนน้ีจะปรากฏขึน้เมื่อเปิดใช้งาน RTK และทำางานไดต้ามปกต ิที่มุมขวาบนคอืจำานวนดาวเทียมที่เช่ือมตอ่ หน่ึงในสามสถานะตอ่ไปน้ี

จะแสดงเหนือไอคอน RTK: FIX ระบุวา่การคำานวณข้อมูลดฟิเฟอเรนเชียลเสรจ็สมบูรณ์ และโดรนสามารถใช้ RTK สำาหรบัการระบุตำาแหน่งได ้

โดรนสามารถบินขึน้ไดเ้ฉพาะในสถานะน้ีเท่าน้ัน FLOAT แสดงวา่ระบบกำาลังคำานวณข้อมูลดฟิเฟอเรนเชียล รอให้ FIX แสดงขึน้ SINGLE บ่

งชีว้า่ไม่ไดร้บัข้อมูลดฟิเฟอเรนเชียล รอให้ FIX แสดงขึน้

  : ไอคอนน้ีจะปรากฏขึน้เมื่อไม่ไดใ้ช้งาน RTK ซ่ึงจะแสดงความแรงของสัญญาณ GNSS ปัจจุบันและจำานวนดาวเทียมที่เช่ือมตอ่

6. สถานะการเช่ือมต่อ RTK
 ไอคอนจะแสดงเมื่อใช้ข้อมูล RTK การแสดงผลจะแตกตา่งกันไปเมื่อใช้บรกิาร D-RTK 2 หรอืเครอืข่าย RTK

  : แสดงความแรงของสัญญาณ RTK เมื่อใช้ D-RTK 2

  : แสดงวา่การเช่ือมตอ่กับ D-RTK 2 น้ันผิดปกต ิโปรดดขู้อความแจ้งในแอป

    : แสดงความแรงของสัญญาณ RTK เมื่อใช้บรกิารเครอืข่าย RTK

  : แสดงวา่การเช่ือมตอ่กับเซิรฟ์เวอรเ์ครอืข่าย RTK น้ันผิดปกต ิโปรดดขู้อความแจ้งในแอป

7. ควบคุมความแรงของสญัญาณ

  : แสดงความแรงของสัญญาณการเช่ือมตอ่ระหวา่งโดรนกับรโีมทคอนโทรล

8. การตัง้ค่าแบตเตอรี่

  : แสดงระดบัแบตเตอรีป่ัจจุบัน

9. การตัง้ค่าเพ่ิมเติม

 แตะ  เพื่อเข้าสู่เมนูขยายเพื่อดแูละปรบัตวัแปรของการตัง้คา่อื่น ๆ ทัง้หมด

  การตัง้คา่โดรน: รวมไปถึงการตัง้คา่ระดบัความสูงสูงสุด ระยะการบินสูงสุด เส้นทางการเช่ือมตอ่ และความเรว็ RTH และระดบัความสูง การด

ำาเนินการเมื่อถังเปล่าและการปฏิบัตงิานเสรจ็สิน้ วา่จมีการดำาเนินการเมื่อหมดถังที่จุดเตมิหรอืไม่ พฤตกิรรมของโดรนและจะยกเลิกหรอืไม่ การ

ทำางานเมื่อสัญญาณรโีมทคอนโทรลหายไป ตำาแหน่งจุดเริม่ตน้ ความสวา่งของหลอดไฟ และการตัง้คา่ขัน้สูง

  การตัง้คา่ระบบการฉีดพ่น: รวมไปถึงสวติช์ระบบการฉีดพ่น ตลอดจนการตัง้คา่ระดบัถังพ่นและเกณฑ์การเตอืนถังเปล่า 

การปรบัเทียบการไหลของปั ๊ ม มิเตอรว์ดัอัตราการไหล มาตรวดัระดบัของเหลว และรุน่หัวฉีด การคนืคา่มิเตอรว์ดัอัตราการไหลเป็นการตัง้คา่จากโ

รงงาน แสดงข้อมูลระบบการฉีดพ่น ถังเปล่าและจุดเตมิ และการแจ้งเตอืนข้อผิดพลาดของมิเตอรว์ดัอัตราการไหล

  การตัง้คา่ RC: รวมถึงการลิงก์และการปรบัเทียบรโีมทคอนโทรล การตัง้คา่โหมดก้านควบคมุและปุ่มที่ปรบัแตง่ได ้และตรวจสอบข้อมูลของโ

ดรนที่เช่ือมโยง

  การตัง้คา่เรดาร:์ รวมถึงการตัง้คา่การรกัษาเสถียรภาพระดบัความสูง การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางในแนวนอน การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางการบิน

ขึน้ การหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางอัตโนมัต ิ ระยะการตรวจจับส่ิงกีดขวางดา้นข้าง การแสดงระยะห่างของส่ิงกีดขวาง ระยะเตอืน ความโปรง่ใสของไฟ

แสดงสถานะการรกัษาระดบัความสูง ขนาดไฟแสดงสถานะการรกัษาระดบัความสูง ภูมิประเทศของงาน และการปรบัเทียบมุมการตรวจจับ

  การตัง้คา่ RTK: รวมถึงการระบุตำาแหน่ง RTK ของโดรน แหล่งสัญญาณ RTK และการตัง้คา่ที่เกี่ยวข้อง

  การตัง้คา่การถ่ายโอนภาพ: รวมถึงโหมดช่องสัญญาณและการเลือกแผนภูมิความถีมุ่มกวาดของกล้อง

  แบตเตอรีโ่ดรน: รวมถึงเกณฑ์การเตอืนแบตเตอรีต่่ำา การทำางานของแบตเตอรีต่่ำา และข้อมูลแบตเตอรี่

  การตัง้คา่ทั่วไป: รวมถึงการตัง้คา่แผนที่ การแสดงเส้นทางการบิน และการตัง้คา่ FPV

10.  โหมดแผนท่ี

  : แตะเพื่อสลับระหวา่งโหมดมาตรฐาน ดาวเทียม หรอืโหมดกลางคนื

11.  ติดตามสถานท่ี

 แตะเพื่อเลือกวา่แผนที่จะแสดงตามตำาแหน่งของโดรนหรอืไม่

  : เพื่อให้โดรนเป็นศนูย์กลางในแผนที่

  : เพื่อให้การแสดงแผนที่คงที่โดยไม่คำานึงถึงตำาแหน่งของโดรน

12.  ตำาแหน่ง

  : แตะเพื่อตัง้ศนูย์กลางของแผนที่รอบ ๆ ตำาแหน่งของโดรนหรอืจุดบินขึน้ที่บันทึกไวล้่าสุด
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13.  ล้างหน้าจอ

  : แตะเพื่อล้างเส้นทางการบินที่แสดงอยู่บนแผนที่

14.  มุมมองกล้อง FPV
 แสดงมุมมองสดจากกล้อง FPV แตะเพื่อสลับระหวา่งมุมมองแผนที่และมุมมองกล้อง มุมมองกล้อง FPV ดา้นหน้าจะแสดงเป็นคา่เริม่ตน้ ผู้

ใช้สามารถเปลีย่นการแสดงผลโดยใช้ไอคอนดา้นล่าง

 
สลับระหวา่งดา้นหน้าและดา้นหลัง FPV

จอแสดงผล FPV แบบคู่ หน้า/หลัง FPV

15.  ปุ่มควบคุมการทำางาน

 ใช้เพื่อควบคมุโดรนในระหวา่งการปฏิบัตงิานประเภทตา่ง ๆ  รวมถึงการวดัพืน้ที่ปฏิบัตงิานและการเริม่ตน้ การสตารท์ การหยุดช่ัวคราว หรอืสิน้

สุดการปฏิบัตงิาน

16.  ไฟแสดงสถานะเรดาร์

 แสดงข้อมูล เช่น ทิศทางของโดรนและจุดบินขึน้ แสดงข้อมูลเกี่ยวกับส่ิงกีดขวางที่ตรวจพบเมื่อเปิดใช้งานฟังก์ชันการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางใน

แนวนอน โซนสีแดง เหลือง และเขียว ระบุระยะทางสัมพัทธ์ของส่ิงกีดขวางตัง้แตใ่กล้ถึงไกล คา่ระบุระยะทางเป็นเมตรหรอืฟุตขึน้อยู่กับการ

ตัง้คา่

17.    ไฟแสดงสถานะสิง่กีดขวางการบินขึน้

 หากเปิดใช้งานการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางการบินขึน้ พืน้ที่สีแดงจะปรากฏขึน้ที่ดา้นบนของหน้าจอเมื่อตรวจพบส่ิงกีดขวางรวมถึงระยะห่างจาก

ส่ิงกีดขวาง

18.  มาตรการบินและสถานะการทำางาน

 ความสูง: เมื่อเปิดใช้งานฟังก์ชันการรกัษาเสถียรภาพระดบัความสูงของโมดลูเรดาร ์ระบบจะแสดงความสูงระหวา่งโดรนกับวตัถุที่ใกล้ที่สุดหรอื

พืน้ดนิใตโ้ดรน แตะคา่เพื่อปรบั หากปิดใช้งานฟังก์ชันน้ี ขีดจำากัดเพดานบินหมายถึงระดบัความสูงระหวา่งโดรนและจุดบินขึน้

 การไหล: แสดงอัตราการไหลของของเหลว

 ระยะทาง: แสดงระยะทางแนวนอนจากโดรนไปยังจุดบินขึน้

 ความเรว็: แสดงความเรว็การบินของโดรน

 พืน้ที่: แสดงคา่พืน้ที่ที่เกี่ยวข้องกับพืน้ที่ปฏิบัตงิานรวมถึงคา่ตอ่ไปน้ี

ก. พืน้ที่แปลงเกษตร: แสดงคา่ของพืน้ที่การวางแผนทัง้หมดในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตรสำาหรบัโหมดการทำางาน Route

ข. พืน้ที่ปฏิบัตงิาน: แสดงคา่ของพืน้ที่จรงิของเส้นทางการทำางานที่วางแผนไวห้ลังจากการวางแผนสำาหรบัแปลงเกษตร พืน้ที่ถูกวางแผนโดย

ใช้สูตรตอ่ไปน้ี: พืน้ที่ปฏิบัตงิาน = พืน้ที่แปลงเกษตร - พืน้ที่ส่ิงกีดขวาง - พืน้ที่เขตปลอดภัย

ค. พืน้ที่ส่ิงกีดขวาง: แสดงมูลคา่ของพืน้ที่ของส่ิงกีดขวางที่วดัในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเกษตรสำาหรบัโหมดการทำางาน Route

ง. พืน้ที่เขตขอบปลอดภัย: แสดงคา่ของพืน้ที่เขตระยะขอบนิรภัย หากมีการกำาหนดคา่ขอบความปลอดภัยในขณะที่วางแผนสำาหรบัแปลงเก

ษตรสำาหรบัโหมดการทำางาน Route

จ. พืน้ที่ฉีดพ่น: แสดงคา่พืน้ที่ที่ฉีดพ่นแล้ว

19.  รายการการปฏิบัติงาน

  : แสดงในโหมดการทำางาน M แตะเพื่อดแูปลงเกษตรที่วางแผนไวแ้ละการปฏิบัตงิานที่อยู่ระหวา่งดำาเนินการ และเริม่การปฏิบัตงิาน

20.  การกำาหนดค่าตัวแปร

 แตะเพื่อปรบัตวัแปรการทำางานหลังจากเข้าสู่โหมดการทำางานใด ๆ ตวัแปรที่ปรบัไดร้วมถึงปรมิาณการฉีดพ่น ความเรว็ในการบิน 

ระยะห่างของเส้นทาง และความสูงของโดรนเหนือพืช ตวัแปรจรงิที่สามารถปรบัไดจ้ะแตกตา่งกันไปตามโหมดการทำางาน
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การบิน
สภาพแวดล้อมการปฏิบัติงาน

1. ห้ามใช้โดรนเพื่อพ่น ในขณะที่กระแสลมแรงเกิน 18 กิโลเมตรตอ่ช่ัวโมง (11 ไมล์ตอ่ช่ัวโมง)

2. ห้ามใช้โดรนในสภาพอากาศที่ไม่เอือ้อำานวย เช่น หิมะตก, หมอกลง, กระแสลมแรงเกิน 21.6 กม./ชม. (13 ไมล์ตอ่ช่ัวโมง) และฝนตกหนัก 

(อัตราฝนตกเกิน 25 มม. (0.98 น้ิว) ใน 12 ช่ัวโมง)

3. บินในพืน้ที่เปิดโล่งเท่าน้ัน โครงสรา้งอาคารสูและโลหะอาจส่งผลกระทบตอ่ความแม่นยำาของเข็มทิศในตวัโดรนและสัญญาณ GNSS ได้

4. หมั่นสังเกตเสาไฟฟ้า สายไฟและส่ิงกีดขวางอื่น ๆ ห้ามบินใกล้หรอืเหนือผิวน้ำ า ผู้คนหรอืสัตว์

5. รกัษา VLOS ของโดรนตลอดเวลา และหลีกเลีย่งการบินใกล้กับส่ิงกีดขวาง ฝูงชน สัตว ์และแหล่งน้ำ า

6. หลีกเลีย่งการบินในพืน้ที่ที่มีแม่เหล็กไฟฟ้าในระดบัสูง รวมทัง้สถานีฐานของโทรศัพท์มือถือและเสาส่งสัญญาณวทิยุ

7. ห้ามบินเหนือระดบัน้ำ าทะเลสูงกวา่ 4.5 กม. (14,763 ฟุต) 

8. แอป DJI Agras จะแนะนำาขีดจำากัดน้ำ าหนักบรรทุกของถังพ่นอย่างชาญฉลาดตามสถานะปัจจุบันและสภาพแวดล้อมของโดรน อย่าเตมิวสัดลุง

ในถังพ่นเกินขีดจำากัดน้ำ าหนักบรรทุกที่แนะนำา มิฉะน้ัน อาจส่งผลกระทบตอ่ความปลอดภัยของการบิน 

9. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่มีสัญญาณ GNSS ที่แรงและเสาอากาศ D-RTK ไม่มีส่ิงกีดขวางระหวา่งการทำางาน

10. ห้ามใช้งานโดรนภายในอาคาร

ข้อจำากัดการบินและ GEO Zone (พืน้ท่ีควบคุมการบิน)
ผู้ควบคมุอากาศยานไรนั้กบิน (UAV) ควรปฏิบัตติามกฎระเบียบขององคก์รกำากับดแูลตนเอง เช่น องคก์ารการบินพลเรอืนระหวา่งประเทศ 

องคก์ารบรหิารการบินแห่งชาต ิและหน่วยงานการบินท้องถิ่น ดว้ยเหตผุลดา้นความปลอดภัย การจำากัดการบินจะถูกเปิดใช้งานเป็นคา่เริม่ตน้ เพื่อช่

วยให้ผู้ใช้สามารถบินโดรนไดอ้ย่างปลอดภัยและถูกกฎหมาย ผู้ใช้สามารถตัง้คา่การจำากัดการบินไดท้ัง้ความสูงและระยะทาง

เมื่อใช้งานในที่มีสัญญาณ GNSS แรง ขีดจำากัดความสูงและระยะทางและโซน GEO จะทำางานรว่มกันเพื่อตรวจสอบการบิน หากสัญญาณ GNSS 

อ่อน การจำากัดความสูงเท่าน้ันที่จะป้องกันไม่ให้โดรนบินไดเ้กิน 100 เมตร

ขีดจำากัดความสูงและรศัมีสูงสุด
ผู้ใช้สามารถเปลีย่นขีดจำากัดความสูงและรศัมีสูงสุดไดใ้นแอป เมื่อจบการบิน การบินของโดรนจะถูกจำากัดให้อยู่ในพืน้ที่ทรงกระบอกที่กำาหนดโดยการ

ตัง้คา่เหล่าน้ี ตารางดา้นล่างแสดงรายละเอียดของขีดจำากัดเหล่าน้ี 

ระดบัความสูงเต็มที ่ รศัมีที่ไกลที่สุด

จุดบินขึน้

ระดบัความสูงของโดรนเมื่อเปิดเครือ่งหรอืระยะห่างของโดรนถึงพืน้ผิว
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หากสญัญาณ GNSS แรง

การจำากัดด้านการบิน

ความสูงสูงสุด ความสูงของการบินตอ้งต่ำากวา่ความสูงที่กำาหนดไว้

รศัมีที่ไกลที่สุด ระยะการบินตอ้งอยู่ในขอบเขตที่ไกลที่สุด

หากสญัญาณ GNSS อ่อน

การจำากัดด้านการบิน

ความสูงสูงสุด ความสูงของการบินตอ้งต่ำากวา่ความสูงที่กำาหนดไว้

รศัมีที่ไกลที่สุด ไม่จำากัด

 หากโดรนบินเข้าไปในเขตหวงห้าม จะยังสามารถควบคมุได ้แตโ่ดรนจะบินไดเ้ฉพาะในทิศทางย้อนกลับเท่าน้ัน

 หากโดรนสูญเสียสัญญาณ GNSS และบินออกจากรศัมีสูงสุด แตก่ลับไดร้บัสัญญาณ GNSS ในภายหลัง โดรนจะบินกลับสู่ภายใน

ระยะโดยอัตโนมัติ

GEO Zone
โซน GEO แบ่งออกเป็นหมวดหมู่ตา่ง ๆ GEO Zone ทุกแห่งมีแจ้งไวใ้นเวบ็ไซตท์างการของ DJI ที่ http://www.dji.com/flysafe

โซน GEO ได้อธิบายไวด้้านล่าง (จำาเป็นต้องมี GNSS):
ช่วงรศัมีหน่ึงรอบ ๆ เครือ่งหมายจะเป็นการสรา้งเขตหวงห้าม ซ่ึงจะห้ามบินขึน้และทำาการบินภายในน้ัน ทัง้น้ีขึน้อยู่กับข้อบังคบัของท้องถิ่น

Restricted Zone Free Zone

R

Restricted Zone
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หากสญัญาณ GNSS แรง

พืน้ที่ ข้อจำากัด

 เขตห้ามบิน มอเตอรจ์ะไม่สตารท์

หากโดรนสูญเสียสัญญาณ GNSS และเข้าสู่เขตหวงห้าม แตไ่ดร้บัสัญญาณ GNSS อีกครัง้ในภายหลัง โด

รนจะเข้าสู่โหมดกึ่งอัตโนมัตหิลังจากการนับถอยหลังและลงจอด

ไม่มีข้อบังคบัในการบิน
ผู้ใช้สามารถบินโดรนไดอ้ย่างอิสระ

การลงกึง่อัตโนมัต:ิ คำาส่ังก้านควบคมุทัง้หมดยกเวน้คำาส่ังคนัเรง่จะใช้งานไดใ้นระหวา่งการลงและลงจอด มอเตอรจ์ะดบัโดยอัตโนมัติ

หลังจากลงจอด

อย่าบินใกล้สนามบิน ทางดว่น สถานีรถไฟ รางรถไฟ เขตเมือง หรอืพืน้ที่เส่ียงอื่น ๆ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่สามารถมองเห็นโดรนไดต้ลอด

เวลา

รายการตรวจสอบก่อนการบิน
1. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ชารจ์รโีมทคอนโทรลและแบตเตอรีจ่นเต็มแล้ว สารกำาจัดศัตรพูืชที่จำาเป็นมีความเพียงพอ

2. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ถังพ่นและแบตเตอรีโ่ดรนเข้าที่อย่างแน่นหนาแล้ว

3. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ชิน้ส่วนทัง้หมดตดิตัง้อย่างแน่นหนา

4. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่เช่ือมตอ่สายเคเบิลทัง้หมดอย่างถูกตอ้งและแน่นหนา

5. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ตดิตัง้ใบพัดอย่างแน่นหนาแล้ว ไม่มีส่ิงแปลกปลอมอยู่ในหรอืบนมอเตอรแ์ละใบพัด ทัง้ใบพัดและขาของใบพัดกางออก

แล้วและขันตวัล็อกขาให้แน่นเรยีบรอ้ยแล้ว

6. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ระบบการฉีดพ่นไม่ถูกปิดกัน้ในทิศทางใดทิศทางหน่ึง

7. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ท่อสปรงิเกลอรไ์ม่มีฟองอากาศ ปล่อยฟองอากาศออกเน่ืองจากอาจส่งผลตอ่ประสิทธิภาพของสปรงิเกลอร ์ กดปุ่มฉีดพ่นคา้ง

ไวส้องวนิาทีเพื่อเริม่ฟังก์ชันการปล่อยฟองอากาศอัตโนมัตเิพื่อพ่นฟองอากาศ

ปล่อยอากาศท่ีค้างอยู่ในท่อ
T30 มีฟังก์ชันการปล่อยฟองอากาศอัตโนมัต ิเมื่อจำาเป็นตอ้งปล่อยอากาศที่คา้งในท่อ ให้เริม่ฟังก์ชันโดยใช้วธิีใดวธิีหน่ึงจากสองวธิีดา้นล่างน้ี โดรนจะ

ปล่อยฟองอากาศโดยอัตโนมัตจินกวา่ฟองอากาศจะหมด

1.  กดปุ่มพ่นคา้งไว ้2 วนิาที

2. เข้าสู่ Operation View แตะ  จากน้ัน  แล้วแตะ Start ที่ดา้นขวาของส่วน Clear Trapped Air
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การปรบัเทียบมิเตอรว์ดัอัตราการไหล
ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดป้รบัเทียบมิเตอรว์ดัอัตราการไหลก่อนใช้งานในครัง้แรก มิฉะน้ันอาจส่งผลตอ่ประสิทธิภาพในการฉีดพ่น

1. การตระเตรยีม

1  เตมิน้ำ าประมาณ 2 ลิตรลงในถังพ่น

2  ใช้ฟังก์ชันระบายอากาศที่ดกัจับอัตโนมัตเิพื่อปล่อยอากาศที่ยังคา้ง ผู้ใช้ยังสามารถปล่อยฟองอากาศไดแ้บบแมนนวล กดปุ่มฉีดพ่นเพื่อฉีด

อากาศที่คา้งอยู่และกดปุ่มอีกครัง้เมื่ออากาศที่คา้งอยู่ทัง้หมดถูกระบายออก

2. การปรบัเทียบ

1  ในแอป ให้แตะ Execute Operation เพื่อเข้าสู่ Operation View แตะ  จากน้ัน  เลือ่นขึน้ และแตะการปรบัเทียบทางดา้นขวาของ

ส่วนการปรบัเทียบมิเตอรว์ดัอัตราการไหล

2  แตะ Start Calibration เพื่อเริม่ตน้ การปรบัเทียบจะเสรจ็สมบูรณ์หลังจาก 25 วนิาทีและจะแสดงผลลัพธ์ในแอป

 ผู้ใช้สามารถดำาเนินการตอ่ไดห้ลังการปรบัเทียบเสรจ็สิน้

 หากการปรบัเทียบล้มเหลว ให้แตะ “?” เพื่อดแูละแก้ไขปัญหา ปรบัเทียบใหม่เมื่อปัญหาไดร้บัการแก้ไข

ในระหวา่งการปรบัเทียบ ให้แตะ  จากน้ัน  เพื่อยกเลิก หากการปรบัเทียบถูกยกเลิก ความแม่นยำาของมิเตอรว์ดัอัตราการไหลจะขึน้

อยู่กับข้อมูลก่อนเริม่การปรบัเทียบ

ควรปรบัเทียบเม่ือใด
1. การตดิตัง้หัวฉีดรุน่อื่น หมายเหต:ุ เลือกรุน่ที่เกี่ยวข้องในแอปหลังจากเปลีย่นหัวฉีด ไปที่ Operation View แตะ  จากน้ัน  สำาหรบัการ

กำาหนดคา่

2. การใช้ของเหลวที่มีความหนืดตา่งกัน

3. ข้อผิดพลาดระหวา่งคา่จรงิและคา่ทางทฤษฎีของพืน้ที่ที่เสรจ็สมบูรณ์จะสูงกวา่ 15%

การปรบัเทียบเข็มทิศ

 การปรบัเทียบเข็มทิศมีความสำาคญั ผลการปรบัเทียบจะส่งผลตอ่ความปลอดภัยในการบิน หากไม่ไดป้รบัเทียบเข็มทิศ โดรนอาจทำางาน

ผิดพลาด

 อย่าปรบัเทียบเข็มทิศของคณุในที่ที่มีโอกาสเกิดการรบกวนของแม่เหล็กอย่างรนุแรง ซ่ึงรวมถึงบรเิวณที่มีเสาไฟฟ้าหรอืผนังที่มีเหล็ก

เสรมิ

 ในระหวา่งการปรบัเทียบ ห้ามพกพาวสัดทุี่มีอำานาจแม่เหล็กตดิตวัไปดว้ย เช่น กุญแจหรอืโทรศัพท์มือถือ

 หากไฟแสดงสถานะของโดรนกะพรบิไฟสีแดง แสดงวา่การปรบัเทียบเข็มทิศล้มเหลว โปรดปรบัเทียบใหม่

 หลังจากปรบัเทียบสำาเรจ็แล้ว เข็มทิศอาจผิดปกตเิมื่อคณุวางโดรนลงบนพืน้ อาจเป็นเพราะการรบกวนของแม่เหล็กใตพ้ืน้ดนิ ย้ายโด

รนไปที่อื่นแล้วลองอีกครัง้

เมื่อแอปแจ้งเตอืนให้ทำาการปรบัเทียบเข็มทิศ ให้คณุปรบัเทียบเข็มทิศ ควรปรบัเทียบเข็มทิศขณะถังเปล่า

1. แตะ  จากน้ัน  เลือ่นสไลเดอรไ์ปที่ดา้นล่าง และเลือกการตัง้คา่ขัน้สูง จากน้ันเลือก IMU และการปรบัเทียบเข็มทิศ แตะ Calibration ใน

ส่วนการปรบัเทียบเข็มทิศ
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2. ถือโดรนในแนวนอนแล้วหมุน 360° รอบแกนแนวตัง้โดยให้โดรนอยู่เหนือพืน้ดนิประมาณ 1.2 ม. การปรบัเทียบจะเสรจ็สิน้เมื่อแอปแสดง

วา่การปรบัเทียบสำาเรจ็แล้ว

3. หากแอปแสดงโดรนเอียง แสดงวา่การปรบัเทียบแนวนอนล้มเหลว ผู้ใช้ควรเอียงโดรนและหมุนในแนวนอน การปรบัเทียบจะเสรจ็สิน้เมื่อแอป

แสดงวา่การปรบัเทียบสำาเรจ็แล้ว เพื่อลดจำานวนการหมุนที่ตอ้งการ โดรนควรเอียงอย่างน้อย 45°

4. หากการปรบัเทียบยังคงล้มเหลว ให้ปรบัเทียบเข็มทิศใหม่ตัง้แตข่ัน้ตอนที่ 1

การสตารท์และการปิดมอเตอร์

การสตารท์มอเตอร์
ใช้คำาส่ังจากก้านควบคมุแบบผสมผสาน (CSC) เพื่อเริม่การทำางานของมอเตอร ์ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุดำาเนินการ CSC ในการเคลือ่นไหวตอ่

เน่ืองเพียงครัง้เดยีว มอเตอรเ์ริม่เรง่ความเรว็ที่รอบเดนิเบา ปล่อยก้านควบคมุทัง้สองพรอ้มกัน บินขึน้ทันทีที่มอเตอรห์มุน มิฉะน้ัน โดรนอาจสูญเสีย

การทรงตวั หมุนรอบ หรอืแม้แตบ่ินขึน้เองและเส่ียงตอ่การเกิดความเสียหายหรอืการบาดเจ็บ

หรอื

การปิดมอเตอร์
การดบัเครือ่งมอเตอรท์ำาไดส้องวธิี

1. เมื่อโดรนลงจอด กดก้านคนัเรง่ลงและคา้งไว ้มอเตอรจ์ะหยุดหลังจากน้ันสามวนิาที

ก้านคนัเรง่ (คนับังคบัซ้ายในโหมด 2)

2. เมื่อโดรนลงจอดแล้วให้กดก้านคนัเรง่ลง และดำาเนินการ CSC แบบเดยีวกับที่ใช้ในการสตารท์มอเตอร ์ ปล่อยจอยสตกิทัง้สองอัน ทันทีที่

มอเตอรด์บั ปล่อยจอยสตกิทัง้สองอัน ทันทีที่มอเตอรด์บั

หรอื

ก้านคนัเรง่



© 2021 DJI All สงวนลิขสิทธิ์ 51

 คูม่ือการใช้งาน AGRAS T30

 ใบพดัทีห่มนุอาจทำาใหเ้กดิอนัตรายได ้อยา่เขา้ใกล้ใบพดัและมอเตอรท์ีก่ำาลังหมนุ ห้ามสตารท์เครือ่งในพืน้ทีจ่ำากดั หรอืเมือ่มคีนอยู่ใกล ้ๆ

 เมื่อมอเตอรก์ำาลังหมุน ให้ถือรโีมทคอนโทรลไวเ้สมอ

 ห้ามปิดมอเตอรใ์นระหวา่งการบิน เวน้แตเ่มื่อเกิดสถานการณ์ฉุกเฉิน ซ่ึงการทำาเช่นน้ันจะช่วยลดความเส่ียงตอ่ความเสียหายหรอืการ

บาดเจ็บ 

 วธิีที่ 1 เป็นวธิีที่แนะนำาในการปิดมอเตอร ์ หากไม่ไดล้งจอดอย่างสมบูรณ์ การใช้วธิีที่ 2 เพื่อปิดมอเตอร ์ อาจทำาให้โดรนพลิกคว่ำาได ้

ใช้วธิีที่ 2 ดว้ยความระมัดระวงั

 หลังจากลงจอด ให้ปิดเครือ่งโดรนก่อนปิดรโีมทคอนโทรล

ทดสอบการบิน
1. ให้โดรนอยู่ในพืน้ที่โล่ง ราบเรยีบ โดยที่ตวัแสดงสถานะของโดรนชีม้าทางคณุ

2. เทของเหลวลงในถังพ่นแล้วหมุนฝาปิดให้แน่น ตรวจสอบให้แน่ใจวา่เส้นทัง้ส่ีเส้นบนฝาครอบอยู่ในแนวนอนหรอืแนวตัง้

3. เปิดรโีมทคอนโทรล ตรวจสอบให้แน่ใจวา่แอป DJI Agras เปิดอยู่ จากน้ันจึงเปิดเครือ่งโดรน

4. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่โดรนเช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรล

5. หากใช้ RTK สำาหรบัการระบุตำาแหน่ง ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดเ้ปิดใช้งานฟังก์ชันการระบุตำาแหน่ง RTK ของโดรนแล้ว และตัง้คา่แหล่งสัญญาณ 

RTK อย่างถูกตอ้ง (สถานีเคลือ่นที่ D-RTK 2 หรอืบรกิาร RTK ของเครอืข่าย) ไปที่ Operation View ในแอป แตะ  แล้วเลือก RTK 

เพื่อดแูละตัง้คา่ 

 ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดปิ้ดการใช้งานฟังก์ชันการระบุตำาแหน่ง RTK ของโดรนหากไม่ไดใ้ช้งาน มิฉะน้ัน โดรนจะไม่สามารถบินขึน้ไดห้ากไม่มี

ข้อมูลดฟิเฟอเรนเชียล

6. รอให้คน้หาดาวเทียม ตรวจสอบให้แน่ใจวา่มีสัญญาณ GNSS ที่แรง และตรวจสอบให้แน่ใจวา่การวดัทิศทางของโดรนโดยใช้เสาอากาศคูพ่รอ้ม

แล้ว ดำาเนินการ CSC เพื่อสตารท์มอเตอร ์(หากเสาอากาศคูไ่ม่พรอ้มหลังจากรอเป็นเวลานาน ให้ย้ายโดรนไปยังพืน้ที่เปิดที่มีสัญญาณ GNSS 

แรง)

7. กดก้านคนัเรง่ขึน้เพื่อบินขึน้

8. เลือกการทำางานหรอืโหมดโดรนที่ตอ้งการแล้วเริม่การทำางาน

9. ออกจากการปฏิบัตงิานเพื่อควบคมุโดรนสำาหรบัการลงจอดแบบแมนนวล บินอยู่กับที่เหนือพืน้ผิวที่ไดร้ะดบัและคอ่ย ๆ ลดลงมาช้า ๆ

10. หลังจากการลงจอด กดก้านคนัเรง่ลงและคา้งไว ้มอเตอรจ์ะดบัหลังจากสามวนิาที

11. ให้ปิดเครือ่งโดรน แล้วปิดรโีมทคอนโทรล

เมื่อข้อความเตอืนแบตเตอรีต่่ำาปรากฏขึน้ในแอป ให้บินโดรนไปยังพืน้ที่ปลอดภัยและลงจอดโดยเรว็ที่สุด ปิดมอเตอรแ์ละเปลีย่น

แบตเตอรี ่โดรนจะเคลือ่นลงและลงจอดโดยอัตโนมัตเิมื่อข้อความเตอืนแบตเตอรีไ่ฟต่ำาระดบัวกิฤตปรากฏขึน้ในแอป
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DJI Assistant 2 for MG
กำาหนดการตัง้คา่ตวัแปรพืน้ฐาน คดัลอกบันทึกการบิน และอัปเดตเฟิรม์แวรโ์ดรนและรโีมทคอนโทรลใน DJI Assistant 2 for MG

การติดตัง้และเปิดการทำางาน
1. ดาวน์โหลดไฟล์การตดิตัง้ DJI Assistant 2 for MG จากหน้าการดาวน์โหลดของ T30:

 https://www.dji.com/t30/downloads
2. ตดิตัง้ซอฟตแ์วร์

3. เปิด DJI Assistant 2 for MG

การใช้ DJI Assistant 2 for MG
การเช่ือมต่อโดรน
เช่ือมตอ่พอรต์ USB-C ที่ดา้นล่างของโดรนเข้ากับคอมพิวเตอรด์ว้ยสาย USB-C จากน้ันเปิดเครือ่ง

ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดถ้อดใบพัดออกก่อนที่จะใช้ DJI Assistant 2 for MG

ถอดฝาครอบกันน้ำ าตรงพอรต์ USB-C ออกก่อนใช้งาน ตดิฝาครอบกันน้ำ าเข้ากับพอรต์หลังการใช้งาน มิฉะน้ันน้ำ าอาจจะเข้าสู่พอรต์ ซ่ึง

อาจทำาให้ไฟฟ้าลัดวงจรได้

อัปเดตเฟิรม์แวร์
จำาเป็นตอ้งมีบัญชี DJI สำาหรบัการอัปเดตเฟิรม์แวร ์เข้าสู่ระบบหรอืลงทะเบียนบัญชี

การสง่ออกบันทึก
ดบูันทึกทัง้หมดของโดรนและเลือกบันทึกเพื่อส่งออก

เครือ่งจำาลอง
คลิกเปิดเพื่อเข้าสู่มุมมองการจำาลองการบิน ป้อนตวัแปรตำาแหน่งและสภาพแวดล้อมแล้วคลิกกำาหนดคา่เพื่อบันทึก คลิกเริม่การจำาลองเพื่อเข้าสู่การ

ฝึกจำาลองการบิน

การตัง้ค่าพืน้ฐาน
กำาหนดคา่ความเรว็รอบเดนิเบาและทดสอบมอเตอร์

การเช่ือมต่อรโีมทคอนโทรล
1.  เช่ือมตอ่พอรต์ USB-C ของรโีมทคอนโทรลเข้ากับคอมพิวเตอรด์ว้ยสาย USB A ถึง A จากน้ันเปิดสวติช์รโีมทคอนโทรล

2.  ปัดจากดา้นบนของหน้าจอ และตรวจสอบให้แน่ใจวา่เปิดใช้งานตวัเลือก USB แล้ว

อัปเดตเฟิรม์แวร์
จำาเป็นตอ้งมีบัญชี DJI สำาหรบัการอัปเดตเฟิรม์แวร ์เข้าสู่ระบบหรอืลงทะเบียนบัญชี

การสง่ออกบันทึก
ดบูันทึกทัง้หมดของรโีมทคอนโทรลและเลือกบันทึกที่จะส่งออก

 ห้ามปิดรโีมทคอนโทรลระหวา่งการอัปเดต

 ห้ามทำาการอัปเดตเฟิรม์แวรใ์นขณะที่โดรนอยู่ในอากาศ ดำาเนินการอัปเดตเฟิรม์แวรเ์มื่อโดรนอยู่บนพืน้เท่าน้ัน

 รโีมทคอนโทรลอาจยกเลิกการเช่ือมโยงจากโดรนหลังจากการอัปเดตเฟิรม์แวร ์ทำาการเช่ือมตอ่โดรนและรโีมทคอนโทรลใหม่อีกครัง้ถ้า

จำาเป็น
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ภาคผนวก
ข้อมูลจำาเพาะ

รุน่ผลิตภณัฑ์ 3WWDZ-30A
เฟรม

ฐานล้อขนาดทแยงมมุสูงสุด 2,145 มม.

ขนาด 2,858×2,685×790 มม. (กางขาและใบพดั)

2,030×1,866×790 มม. (กางขาและพบัใบพดั)

1,170×670×857 มม. (พบัขาและใบพดั)

ระบบขับเคล่ือน

มอเตอร์

กำาลงัสูงสุด 3,600 วตัต/์ใบพดั

ESCs
กระแสไฟฟ้าทำางานสูงสุด (ตอ่เน่ือง) 60 A
ใบพัดพับได ้(R3820)

เส้นผา่ศนูยก์ลาง × การขึน้ลง 38×20 น้ิว

ระบบพ่น

ถังพ่น

ปรมิาตร บรรทกุเต็มที:่ 30 ลติร

น้ำาหนักบรรทกุ บรรทกุเต็มที:่ 30 กก.

หวัฉีด

รุน่ XR11001VS (มาตรฐาน) XR110015VS (อปุกรณ์เสรมิ ซือ้แยกตา่งหาก) 

TX-VK4/ZX-VK4 (อปุกรณ์เสรมิสำาหรบัการกำาหนดคา่ Orchard ซือ้แยกตา่งหาก)

ปรมิาณ 16
อตัราการฉีดพน่สูงสุด XR11001VS: 7.2 ลติร/นาท ีXR110015VS: 8 ลติร/นาที

ความกวา้งในการฉีดพน่ 4-9 ม. (12 หวัฉีด ทีค่วามสูง 1.5-3 ม. เหนือพชืผล)

ขนาดหยด XR11001VS: 130-250 μm, XR110015VS: 170-265 μm (ขึน้อยูก่บัสภาพแวดลอ้มการ

ทำางานและอตัราการฉีดพน่)

มเิตอรว์ดัอตัราการไหล

ช่วงการวดั 0.25-20 ลติร/นาที

ความคลาดเคลือ่น <±2%

ของเหลวทีว่ดัได้ การนำาไฟฟ้า > 50 μS/cm (ของเหลว เช่น น้ำาประปาหรอืสารกำาจดัศัตรพูชืทีม่น้ีำาเป็นองคป์ระกอบ)

เรดารดิ์จิทัลรอบทิศทาง

รุน่ RD2424R
ความถ่ีการทำางาน SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 24.05-24.25 GHz
การใช้พลังงาน 12 วตัต์

กำาลงัการส่งสัญญาณ SRRC: ≤13 dBm, NCC/MIC/KCC/CE/FCC: ≤20 dBm
การตรวจจบัความสูงและการตดิตามสภาพ

ภมูปิระเทศ[1]

ระยะการตรวจจบัระดบัความสูง: 1-30 ม.

ระยะการทำางานคงที:่ 1.5-15 ม.

ความชันสูงสุดในโหมดภเูขา: 35°
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 คูม่ือการใช้งาน AGRAS T30

การหลบหลกีส่ิงกดีขวาง[1] ระยะการตรวจจบัส่ิงกดีขวาง: 1.5-30 ม.

FOV: แนวราบ: 360°, แนวตัง้: ±15°

สภาพการทำางาน: บนิสูงกวา่ 1.5 เมตรเหนือส่ิงกดีขวางทีค่วามเรว็ต่ำากวา่ 7 เมตร/วนิาที

ระยะขดีจำากดัความปลอดภยั: 2.5 ม. (ระยะหา่งระหวา่งดา้นหน้าของใบพัดและส่ิงกดีขวางหลงัเบรก)

ทศิทางการหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวาง: การหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวางรอบทศิทางในแนวนอน

อตัรา IP IP67
เรดารก์ารบินขึน้

รุน่ RD2414U
ความถ่ีการทำางาน SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 24.05-24.25 GHz
การใช้พลังงาน 4 วตัต์
กำาลงัการส่งสัญญาณ SRRC: ≤13 dBm, NCC/MIC/KCC/CE/FCC: ≤20 dBm 

การหลบหลกีส่ิงกดีขวาง[1] ระยะการตรวจจบัส่ิงกดีขวาง: 1.5-15 ม.

FOV: 80°

สภาพการทำางาน: ใช้ไดใ้นระหวา่งการบนิขึน้ ลงจอด และเคล่ือนขึน้เมือ่มส่ิีงกดีขวางอยูเ่หนือโดรนมากกวา่

 1.5 เมตร

ระยะขดีจำากดัความปลอดภยั: 2 ม. (ระยะหา่งระหวา่งจดุสูงสุดของโดรนกบัจดุต่ำาสุดของส่ิงกดีขวางหลงัเบรก)

ทศิทางการหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวาง: ขึน้ขา้งบน

อตัรา IP IP67
กล้อง FPV
FOV แนวราบ: 129°, แนวตัง้: 82°
ความละเอยีด 1,280×720 15-30fps
สปอตไลท ์FPV FOV: 120°, ความสวา่งสูงสุด: 13.2 ลกัซ์ทีแ่สงโดยตรง 5 ม.
ตัวแปรการบิน

ความถ่ีการทำางาน SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 2.4000-2.4835 GHz
SRRC/NCC/FCC/CE: 5.725-5.850 GHz[2]

กำาลงัการส่งสัญญาณ 2.4 GHz
SRRC/CE/MIC/KCC: ≤20 dBm, FCC/NCC: ≤31.5 dBm
5.8 GHz
FCC/SRRC/NCC: ≤29.5 dBm, CE: ≤14 dBm

น้ำาหนักรวม (ไมร่วมแบตเตอรี)่ 26.3 กก.
น้ำาหนักสูงสุดเมือ่บนิขึน้ น้ำาหนักบนิขึน้สูงสุดสำาหรบัการฉีดพน่: 66.5 กก. (ทีร่ะดบัน้ำาทะเล)

น้ำาหนักบนิขึน้สูงสุดสำาหรบัการฉีดพน่: 78 กก. (ทีร่ะดบัน้ำาทะเล)

ช่วงการบนิอยูกั่บทีท่ีแ่มน่ยำา (สัญญาณ GNSS แรง) เปิดใช้งาน D-RTK: แนวนอน: ± 10 ซม., แนวตัง้: ± 10 ซม

ไมเ่ปิดใช้งาน D-RTK:

แนวนอน: ± 0.6 ม., แนวตัง้: ± 0.3 ม. (เปิดใช้งานโมดลูเรดาร:์ ± 0.1 ม.)

ความถ่ีในการทำางาน RTK/GNSS RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1

แบตเตอรี่ แบตเตอรีส่ำาหรบัโดรนทีไ่ดร้บัการรบัรองโดย DJI (BAX501-29000mAh-51.8V)
การใช้พลังงานสูงสุด 13,000 วตัต์

ระยะเวลาทีบ่นิอยูก่บัที[่3] 20.5 นาท ี(น้ำาหนักบนิขึน้ 36.5 กก. ดว้ยแบตเตอรี ่29,000 mAh)

7.8 นาท ี(น้ำาหนักบนิขึน้ 66.5 กก. ดว้ยแบตเตอรี ่29,000 mAh)

มมุเอยีงสูงสุด 15°
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ความเรว็ในการทำางานสูงสุด 7 เมตร/วนิาที

ความเรว็ในการบนิสูงสุด 10 เมตร/วนิาท ี(ดว้ยสัญญาณ GNSS ทีแ่รง)

การตา้นกระแสลมไดสู้งสุด 6 เมตร/วนิาที

ใช้งานไดสู้งสุดทีเ่หนือระดบัน้ำาทะเล 4,500 ม.

ความชืน้ในการทำางานทีแ่นะนำา <93%

อณุหภมูใินการทำางานทีแ่นะนำา 0° ถงึ 45° C (32° ถงึ 113° F)

รโีมทคอนโทรล

รุน่ RM500-ENT
หน้าจอ หน้าจอ 5.5 น้ิว 1,920×1,080, 1,000 cd/m2, ระบบ Android
RAM 4GB
แบตเตอรีใ่นตวั ลเิทยีมไอออน 18650 (5,000 mAh @ 7.2 V)

GNSS GPS + GLONASS
การใช้พลังงาน 18 วตัต์

อณุหภมูกิารทำางาน 0° ถงึ 45° C (32° ถงึ 113° F)

อณุหภมูสิภาพแวดลอ้มในการชารจ์ 5° ถงึ 40° C (41° ถงึ 104°F)

อณุหภมูใินการจดัเก็บ < 1 เดอืน: -30° ถงึ 60° C (-22° ถงึ 140° F)

1 - 3 เดอืน: -30° ถงึ 45° C (-22° ถงึ 113° F)

3 - 6 เดอืน: -30° ถงึ 35° C (-22° ถงึ 95° F)

> 6 เดอืน: -30° ถงึ 25° C (-22° ถงึ 77° F)

(พลงังานแบตเตอรีใ่นตวั 40% - 60%)

OcuSync Enterprise
ความถ่ีการทำางาน SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 2.4000-2.4835 GHz

SRRC/NCC/FCC/CE: 5.725-5.850 GHz[2]

ระยะทางไกลสุดในการส่งสัญญาณ (ไมม่ส่ิีงกดีขวาง

 ไมโ่ดนรบกวน)
FCC/NCC: 7 กม., SRRC: 5 กม., MIC/KCC/CE: 4 กม.

กำาลงัการส่งสัญญาณ 2.4 GHz
SRRC/CE/MIC/KCC: ≤20 dBm, FCC/NCC: ≤30.5 dBm
5.8 GHz
SRRC: ≤21.5 dBm, FCC/NCC: ≤29.5 dBm, CE: ≤14 dBm

Wi-Fi
โปรโตคอล Wi-Fi Direct, Wi-Fi Display, 802.11a/g/n/ac

Wi-Fi พรอ้ม 2×2 MIMO
ความถ่ีการทำางาน 2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHz[2]

5.725-5.850 GHz[2]

กำาลงัการส่งสัญญาณ 2.4 GHz
SRRC/CE: 18.5 dBm, NCC/FCC /MIC/KCC: 20.5 dBm
5.2 GHz
SRRC/NCC/FCC/CE/MIC: 14 dBm, KCC: 10 dBm
5.8 GHz
SRRC/NCC/FCC: 18 dBm, CE/KCC: 12 dBm
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Bluetooth
โปรโตคอล Bluetooth 4.2
ความถีก่ารทำางาน 2.4000-2.4835 GHz
กำาลงัการส่งสัญญาณ SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 6.5 dBm
แบตเตอรีอั่จฉรยิะสำาหรบัรโีมทคอนโทรล

รุน่ WB37-4920mAh-7.6V
ชนิดแบตเตอรี 2S LiPo
ความจุ 4,920 mAh
แรงดนัไฟ 7.6 V
พลังงาน 37.39 Wh
อณุหภมูสิภาพแวดลอ้มในการชารจ์ 5° ถงึ 40° C (41° ถงึ 104°F)

ท่ีชารจ์แบตเตอรีอั่จฉรยิะ

รุน่ WCH2
แรงดนัไฟฟ้าขาเขา้ 17.3-26.2 V
แรงดนัขาออกและกระแสไฟฟ้า 8.7 V, 6 A
อณุหภมูกิารทำางาน 5° ถงึ 40° C (41° ถงึ 104°F)

อะแดปเตอรแ์ปลงไฟ AC
รุน่ A14-057N1A
แรงดนัไฟฟ้าขาเขา้ 100-240 V, 50/60 Hz
แรงดนัไฟฟ้าขาออก 17.4 V
กำาลงัไฟ 57 วตัต์

[1] ช่วงเรดารท์ี่มีประสิทธิภาพจะแตกตา่งกันไป ขึน้อยู่กับวสัด ุตำาแหน่ง รปูรา่ง และคณุสมบัตอิื่น ๆ ของส่ิงกีดขวาง
[2] กฎระเบียบท้องถิ่นในบางประเทศห้ามใช้ความถี ่5.8 GHz และ 5.2 GHz ในบางประเทศอนุญาตให้ใช้ย่านความถี ่5.2 GHz ในตวัอาคารเท่าน้ัน
[3] เวลาบินอยู่กับที่วดัที่ระดบัน้ำ าทะเลโดยที่มีความเรว็ลมต่ำากวา่ 3 เมตร/วนิาที และอุณหภูมิ 25 องศาเซลเซียส (77 องศาฟาเรนไฮต)์ สำาหรบัใช้อ้างอิงเท่าน้ัน ข้อมูลอาจแตกตา่งออก

ไปตามสภาพแวดล้อม ผลที่เกิดขึน้จรงิควรจะเป็นไปตามข้อมูลจากการทดสอบ
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คำาอธิบายไฟแสดงสถานะของโดรน

รปูแบบการกะพรบิ รายละเอียด

  ไฟกะพรบิเป็นสีแดง สีเขียว และสีเหลือง ตรวจสอบตวัเอง

 ×4 ไฟกะพรบิเป็นสีเหลืองส่ีครัง้ กำาลังอุ่นเครือ่ง

   ไฟกะพรบิเป็นสีเหลืองช้า ๆ โหมด A (ไม่มี GNSS)

   ไฟกะพรบิเป็นสีเขียวช้า ๆ โหมด P (GNSS)

   ไฟกะพรบิเป็นสีเขียวอย่างรวดเรว็
เมื่อตรวจพบส่ิงกีดขวาง โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่เพื่อเข้าสู่โหมดหลีกเลีย่ง

ส่ิงกีดขวาง

 ไฟกะพรบิเป็นเหลืองและสีเขียวสลับกัน เสาอากาศคู ่RTK ยังไม่พรอ้ม

 ไฟกะพรบิสีแดงและเขียวสลับกัน เปิดใช้งานฟังก์ชัน RTK แตก่ารระบุตำาแหน่ง RTK ยังไม่พรอ้ม

   ไฟตดิคา้งเป็นสีแดง
ระบบผิดพลาด รสีตารท์โดรน และหากยังคงไม่ทำางาน โปรดตดิตอ่ฝ่ายสนับสนุน

ของ DJI หรอืตวัแทนจำาหน่ายที่ไดร้บัอนุญาตของ DJI

     ไฟกะพรบิสีแดงและสีเหลืองสลับกัน ข้อมูลเข็มทิศผิดปกต ิตอ้งทำาการปรบัเข็มทิศใหม่

   ไฟกะพรบิเป็นสีเหลืองอย่างรวดเรว็ สัญญาณจากรโีมทขาดหายไป

การอัปเดตเฟิรม์แวร์
DJI Agras สามารถอัปเดตเฟิรม์แวรข์องรโีมทคอนโทรล โดรน และอุปกรณ์อื่น ๆ เช่น สถานีแบตเตอรี ่ทำาตามขัน้ตอนดา้นล่าง

1. กดปุ่มเปิด/ปิดที่รโีมทคอนโทรล และที่ตวัโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจวา่บนรโีมทคอนโทรลสามารถเข้าถึงอินเทอรเ์น็ตได ้(ผ่าน Wi-Fi หรอืดองเกิล)  

 ไฟล์เฟิรม์แวรม์ักจะมีขนาดใหญ่ แนะนำาให้ใช้ Wi-Fi
2. ข้อความแจ้งจะปรากฏที่ดา้นล่างของหน้าจอหลักใน DJI Agras เมื่อมีการอัปเดตเฟิรม์แวรใ์หม่ แตะข้อความแจ้งเพื่อเข้าสู่หน้าจอเฟิรม์แวร์

3. เช่ือมตอ่อุปกรณ์กับพอรต์ USB-A บนรโีมทคอนโทรลเพื่ออัปเดตเฟิรม์แวรข์องสถานีแบตเตอรี ่ แตะเมนูแบบเลือ่นลงสำาหรบัอุปกรณ์แตล่ะ

เครือ่งแล้วเลือกเฟิรม์แวร ์ จะมีเครือ่งหมายถูกตรงอุปกรณ์ที่แสดงในแอปเมื่อเลือกเฟิรม์แวรส์ำาหรบัอุปกรณ์ที่เกีย่วข้อง ยกเลิกการเลือก

เครือ่งหมายเพื่อยกเลิกการอัปเดต

4. แตะ Update All เพื่อเปลีย่นเส้นทางไปยังหน้าจออัปเดต แอปจะดาวน์โหลดเฟิรม์แวรส์ำาหรบัอุปกรณ์ที่เลือกทัง้หมดและอัปเดตโดยอัตโนมัติ

5. ตรวจสอบให้แน่ใจวา่อุปกรณ์ทัง้หมดเช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรลและรอให้การอัปเดตเสรจ็สิน้

6. หลังจากเสรจ็สิน้การอัปเดต ให้รสีตารท์รโีมทคอนโทรลและโดรนในแบบแมนนวล

สามารถใช้ DJI Assistant 2 for MG เพื่ออัปเดตเฟิรม์แวรไ์ด ้โปรดดทูี่ DJI Assistant 2 for MG (น. 55) สำาหรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ
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