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Disclaimer and Warning

Thank you for purchasing the DJI™ Snail 430-R Racing
ESC (hereinafter referred to as “product”). Read this
disclaimer carefully before using this product. By
using this product, you hereby agree to this disclaimer
and signify that you have read it fully. Install and use
this product in strict accordance with the User Guide.
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. and its affiliated
companies assume no liability for damage(s) or injuries
incurred directly or indirectly from using, installing or
modifying this product improperly, including but not
limited to using non-designated accessories.

DJlis a trademark of SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
(abbreviated as “DJI") and its affiliated companies.
Names of products, brands, etc., appearing in this
document are trademarks or registered trademarks

of their respective owner companies. This product

and document are copyrighted by DJI with all rights
reserved. No part of this product or document shall be
reproduced in any form without the prior written consent
or authorization of DJI.
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This disclaimer is produced in various languages.
In the event of divergence among different versions,
the Chinese version shall prevail when the product
in question is purchased in China, and the English
version shall prevail when the product in question is
purchased in any other region.

Warning

. Always attempt to fly your aircraft in areas free
of people, animals, power lines, and other
obstacles

DO NOT approach or touch the motors or
propellers when the unit is powered on.

Before takeoff, ensure that the propellers and
motors are installed correctly.

Ensure that there are no open circuits or short
circuits when soldering the ESC cables.
Ensure that all parts of the aircraft are in good
condition. DO NOT fly with worn or damaged parts.
Ensure that all parts are firmly in place and all
screws are tight before each flight.
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. The input throttle signal mode (regular or
OneShot125) cannot be changed while the
product is in use. Set the input throttle signal mode
on your flight controller. Restart the electronic
speed controller to apply the new mode.

DO NOT connect the electronic speed controller
to a DC regulated power supply, or the power
system and the electronic speed controller will

be damaged when the product captures energy
produced during deceleration as this product has
Active Braking Function by default.

Be sure to use the product in strict accordance
with the specifications (voltage, current,
temperature, etc.) listed in this document. Failure
to do so may result in permanent damage to the
product.
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Introduction

The Snail 430-R Racing ESC is designed for racing
multirotor aircraft, using a 32 bit motor driver chip with
a maximum main frequency of 100MHz. Its advanced
algorithms give it a responsive motor drive with precise
4



control and a small power supply ripple that ensures

normal performance of other power supply units when

motors reach their maximum current output. Like most E
DJI products, the ESC firmware can be updated,

ensuring that the Snail is constantly refined!

Features
 Active Braking Function
3D Mode*
« Two Throttle Signal Modes
Regular throttle signal: 30Hz to 500 Hz PWM signal
OneShot125 signal: 30 Hz to 1000 Hz
« High Rotational Speed Motors
46,000 rpm (7 pole pairs)
322,000 rpm (1 pole pair)
« Maximum Continuous Current: 30A
« DJI Assistant 2 Software
+ Complete Electromagnetic Compatibility Test
Radiated emission
Electrostatic discharge immunity
Radiated RF electromagnetic field immunity
« Typical Applications: Racing multirotor aircraft



* Get 6048-3D Propellers and update the ESC

firmware via DJI Assistant 2 to activate the 3D
mode of the 430-R Racing ESC

In the Box

<

430-R Racing ESC x1 Heat-shrink x1

Connecting the ESCs

Tool Required: Power distribution board (PDB),
electric soldering iron and soldering tin.

N
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. Solder the ESC’s black GND cable and white VCC

cable to the pads on the PDB as shown

Connect the signal cable to your flight controller.
The signal cable's white wire transmits the control
signal; the black wire is for GND.

Connect the motor to the ESC. Test the motors and
ensure that the rotation direction of each motor is



correct. You can reverse the rotation direction by
swapping the positions of any two cables. See
below the ESC Configuration for more information
on how to reverse the motor rotation direction.

A PMW signal cable is also used to connect PC to
update firmware.

~

PWM Signal Cable (To fiight controller)

Be sure to solder the cables onto the pads according
to the specifications of your PDB. The PDB in the
figure uses its outer pads for the black GND cables,
and the inner pads for the white VCC cables. Cut the
cables to length. The cables should be shortened to
avoid bunching up near the solder points. As shown in
the picture.



& « Ensure that there are no open circuits or short
circuits when soldering the ESC cables.

ESC Configuration

Calibrate the throttle range and switch the motor

rotation direction using the remote controller

. Power on the remote controller and receiver. Ensure
a strong link between them. Push the throttle stick
all the way up. The motor will start a double beep, a
single beep sequence.
Then the warning sound will alternate between a
quick single beep and a quick double beep. Pull
the throttle stick all the way down after hearing a
single beep to calibrate the throttle. Pull the throttle
stick all the way down after hearing a double beep
to reverse the motor rotation direction. By rotating
the desired motor quickly in any direction, this
motor’s rotation direction will be changed.
The warning sound becomes a chime when
completed.
Restart the ESC after reversing its rotation direction.
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System Status Beep Codes

The motors will beep when the Snail is in use. The E
table below contains more information about the
warning sound.

Alarm Description
Chime Ready to work

Minimum throttle signal not
reached. Check the flight

R R controller, remote controller or
remote controller receiver.
Slow Beeping No throttle signal.

Using the remote controller for
configuration and set motor
rotation direction

Alternating Single
and Double Beeps

Specifications
Max Allowable Voltage 17.4v




Max Allowable Current* (Continuous)  30A

Max Peak Current* (3 sec) 45A
Supported Throttle Signal Modes gigg‘sgn%
Max OneShot125 Signal Frequency ~ 1000Hz
Max Regular Signal Frequency 500Hz
Default PWM Output Signal Frequency 16kHz
Weight (Without Cables) 2.8g
Supported Battery 3S-4S LiPo

* Tested at the temperature of 25°C.

This content is subject to change.
Download the latest version from
http://www.dji.com/snail

DJlis a trademark of DJI.

Copyright © 2017 DJI All Rights Reserved.
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Haftungsausschluss und Warnhinweis

Vielen Dank fir den Kauf der DJI™ Snail 430-R
Racing ESC (nachfolgend als das , Produkt*
bezeichnet). Lesen Sie diesen Haftungsausschluss
aufmerksam durch, bevor Sie dieses Produkt
verwenden. Mit der Verwendung dieses Produkts
bestatigen Sie, dass Sie diesen Haftungsausschluss
vollstandig gelesen haben und diesem zustimmen.
Installieren und verwenden Sie dieses Produkt unter
strikter Beachtung der Bedienungsanleitung. Die SZ
DJI TECHNOLOGY CO., LTD., und ihre verbundenen
Unternehmen Ubernehmen keine Haftung fur Schaden
oder Verletzungen, die direkt oder indirekt aus
unsachgeméaBer Nutzung, Montage oder Modifizierung
dieses Produkts entstehen, einschlieBlich, jedoch
nicht beschrankt auf, der Verwendung von nicht
vorgesehenem Zubehér.

DJl ist eine Marke der SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. (kurz DJI) und seiner verbundenen Unternehmen.
Namen von Produkten, Marken, usw., die in diesem
Dokument enthalten sind, sind Warenzeichen
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oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen
Besitzer. Dieses Produkt und dieses Dokument sind
urheberrechtlich geschtitztes Eigentum von DJI und
alle Rechte sind vorbehalten. Kein Teil dieses Produkts
oder Dokuments darf in irgendeiner Form ohne die
vorherige schriftliche Zustimmung oder Genehmigung
durch DJI reproduziert werden.

Dieser Haftungsausschluss existiert in verschiedenen
Sprachen. Im Falle von Abweichungen zwischen den
verschiedenen Versionen ist die chinesische Version
maBgeblich, wenn das fragliche Produkt in China
erworben wurde, bzw. die englische Version, wenn

das fragliche Produkt in anderen Regionen erworben E
wurde.

Warnung

Verwenden Sie Ihr Fluggerat stets in Bereichen,
die frei von Menschen, Tieren, Stromleitungen und
andere Hindernissen sind.

Sie sollten sich den Motoren oder den Propeller
NICHT néhern oder sie beriihren, wenn das Gerat
eingeschaltet ist.

N
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. Stellen Sie vor dem Start sicher, dass die Propeller

und Motoren richtig montiert sind.

Stellen Sie sicher, dass keine
Schaltkreisunterbrechungen oder Kurzschliisse
vorhanden sind, wenn Sie die ESC-Kabel I6ten.
Stellen Sie sicher, dass alle Teile des Fluggerats

in gutem Zustand sind. Fliegen Sie NICHT mit
abgenutzten oder beschadigten Teilen

Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass alle Teile
gut befestigt und alle Schrauben fest angezogen
sind.

Der Gassignaleingangs-Modus (normal oder
OneShot125) kann nicht geandert werden, wahrend
das Produkt verwendet wird. Stellen Sie den
Gassignaleingangs-Modus an Ihrem Flugcontroller
ein. Starten Sie den elektronischen Drehzahlregler
neu, um den neuen Modus zu verwenden
SchlieBen Sie den elektronischen Drehzahliregler
NICHT an eine geregelte Gleichstromversorgung
an, da ansonsten das Stromversorgungssystem
und der elektronische Drehzahlregler beschadigt
werden, wenn das Produkt die Energie aufnimmt,



die beim Verzégern produziert wird, da dieses
Produkt standardmaBig mit einer aktiven
Bremsfunktion ausgestattet ist.

Stellen Sie sicher, dass Sie das Produkt in strikter
Ubereinstimmung mit den in diesem Dokument
aufgefiihrten Spezifikationen (Spannungs-/
Stromstarke, Temperatur, usw.) verwenden.
Andernfalls kann es zu permanenten Schaden am
Produkt kommen,

©

Einleitung

Die Snail 430-R Racing ESC ist fur den Antrieb

von Multirotor-Rennfluggeraten mit 32-Bit-
Motorantriebschip mit einer Maximalfrequenz

von 100 MHz ausgelegt. Ihre hochentwickelten
Algorithmen erlauben einen schnell ansprechenden
Motorantrieb mit praziser Steuerung, und die

kleine Restwelligkeit der Stromversorgung

sichert die normale Leistungsfahigkeit anderer
Stromversorgungseinheiten, wenn die Motoren ihren
maximalen Ausgangsstrom erreichen. Wie die meisten
DJI-Produkte kann auch die ESC-Firmware aktualisiert
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werden, um sicherzustellen, dass der Snail immer
optimal abgestimmt ist.

Eigenschaften

« Aktive Bremsfunktion

* 3D-Modus™

« Zwei Beschleunigungssignalmodi
Standard-Beschleunigungssignal: 30 Hz bis 500 Hz
PWM-Signal
OneShot125-Signal: 30 Hz bis 1000 Hz

* Motoren mit hohen Drehzahlen
46.000 U/min (7 Polpaare)
322.000 U/min (1 Polpaar)

« Maximaler Dauerstrom: 30 A

« Software DJI Assistant 2

« Umfassende Prifung der elektromagnetischen
Kompatibilitat
Stérabstrahlung
Immunitat gegen elektrostatische Entladung
Immunitat gegen hochfrequente elektromagnetische
Felder

« Typische Anwendungen: Multirotor-Rennfluggerat
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* Erwerben Sie die 6048-3D-Propeller, und
aktualisieren Sie die ESC-Firmware tber DJI
Assistant 2, um den 3D-Modus der 430-R Racing
ESC zu aktivieren.

Lieferumfang

<

430-R Racing ESC x 1 Warmeschrump-
fabdeckung x 1 E
AnschlieBen der ESCs

Bendtigte Werkzeuge: Stromkreisverteiler, Létkolben

und Létzinn

1. Léten Sie das schwarze GND-Kabel und das weiBe
VCC-Kabel der ESC wie gezeigt an den Platten am
Stromkreisverteiler an.

2. SchiieBen Sie das Signalkabel an Ilhren Flugcontroller
an. Uber die weie Ader des Signalkabels wird das
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Steuerungssignal tibertragen, die schwarze Ader
dient zur Erdung (GND).

SchiieBen Sie den Motor an die ESC an. Testen

Sie die Motoren, und stellen Sie sicher, dass die
Drehrichtung aller Motoren korrekt ist. Sie kdnnen
die Drehrichtung durch Tauschen der beiden Kabel
umkehren. Weitere Informationen zum Umkehren
der Drehrichtung des Motors finden Sie weiter
unten unter ,ESC-Konfiguration*

AuBerdem wird ein PWM-Signalkabel verwendet,
um den PC zur Aktualisierung der Firmware
anzuschlieBen.

PWM-Signalkabel (zum Flugcontroller)

VCC-Kabel (weiB),
GND-Kabel (schwarz)



Léten Sie die Kabel gemaB den Spezifikationen

Ihres Stromkreisverteilers auf den Platten an. Beim
Stromkreisverteiler in der Abbildung werden die
&uBeren Platten fur die schwarzen GND-Kabel und die
inneren Platten fur die weiBen VCC-Kabel verwendet.
Schneiden Sie die Kabel zurecht. Die Kabel sollten so
weit gekirzt werden, dass sie sich nahe der Létpunkte
nicht kréuseln. Siehe dazu die Abbildung.

[\ +Stellen Sie sicher, dass keine
Schaltkreisunterbrechungen oder
Kurzschltsse vorhanden sind, wenn Sie die

ESC-Kabel Iten. E

ESC-Konfiguration

Kalibrieren Sie den Beschleunigungsbereich, und

wahlen Sie die Drehrichtung des Motors tber die

Fernbedienung.

1. Schalten Sie die Fernbedienung und den
Empfénger ein. Sorgen Sie fiir eine sichere
Verbindung zwischen beiden Elementen. Driicken
Sie den Gashebel ganz nach oben. Der Motor gibt
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eine Tonfolge aus einem doppelten Piepton und
einem Einzelpiepton aus.
Danach wechselt der Warnton zwischen einem
schnellen Einzelpiepton und einem schnellen
Doppelpiepton. Ziehen Sie den Gashebel ganz
nach unten, nachdem Sie einen Einzelpiepton
gehdrt haben, um den Gashebel zu kalibrieren.
Ziehen Sie den Gashebel ganz nach unten,
nachdem Sie einen doppelten Piepton gehért
haben, um die Drehrichtung des Motors
umzukehren. Wenn der gew(inschte Motor schnell
in eine andere Richtung gedreht wird, wird die
Drehrichtung dieses Motors geandert.
Wenn dies abgeschlossen ist, wird der Warnton zu
einem Signalton.
4. Starten Sie nach dem Umkehren der Drehrichtung
die ESC neu.

~
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Piepcodes fiir den Sy
Die Motoren piepen, wenn Snail im Einsatz ist. Der
Warnton wird in der Tabelle unten naher beschrieben.
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Alarm
Melodie

Schnelles Piepen

Langsames Piepen

Abwechselnd
Einzel- und doppelte
Piepténe

Beschreibung
Einsatzbereit

Minimales
Beschleunigungssignal
nicht erreicht. Priifen

Sie den Flugcontroller,

die Fernbedienung oder
den Empfanger der
Fernbedienung.

Kein Beschleunigungssignal
Verwendung der
Fernbedienung fur die
Konfiguration und Einstellung
der Drehrichtung des Motors

Technische Daten

Max. zulassige Spannung 17,4V

Max. zulassiger Strom* (Dauerstrom) 30 A
Max. Spitzenstrom® (3 Sekunden) 45A



Unterstutzte Standard/

Beschleunigungssignalmodi OneShot125
Max. OneShot125-Signalfrequenz 1000 Hz
Max. Standard-Signalfrequenz 500 Hz
Gewicht (ohne Kabel) 289
Unterstutzter Akku 38-48 LiPo

* Bei einer Temperatur von 25 °C getestet.

Anderungen vorbehalten
Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http://www.dji.com/snail

DJlist eine Marke von DJI.

Copyright © 2017 DJI Alle Rechte vorbehalten



Renuncia de responsabilidad
y advertencia

Gracias por adquirir el ESC de Carreras DJI™ Snail
430-R (en lo sucesivo denominado el “producto”).

Lea esta renuncia de responsabilidad detenidamente
antes de usar este producto. Al utilizar este producto,
manifiesta su conformidad con esta clausula de
renuncia de responsabilidad y confirma que la ha

leido completamente. Instale y utilice este producto

en estricta conformidad con las instrucciones de

la Guia del usuario. SZ DJI TECHNOLOGY CO.,

LTD. y sus empresas filiales no asumen ninguna
responsabilidad por dafios o lesiones causados directa
o indirectamente por un uso, instalacién o modificacion
deficiente del producto, incluido el uso de accesorios
no designados.

DJI es una marca comercial de SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. (abreviada como “DJI") y sus empresas
afiliadas. Los nombres de productos, marcas, etc., que
aparecen en este documento son marcas comerciales
0 marcas comerciales registradas de sus respectivas
empresas propietarias. Este producto y el documento
estan protegidos por los derechos de autor de DJI
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con todos los derechos reservados. No se permite:

la reproduccién total ni parcial de este documento o
producto en forma alguna sin el consentimiento previo
por escrito o la autorizacion de DJI.

Esta renuncia se proporciona en diversos idiomas. En
el caso de que haya divergencias entre las diferentes
versiones, prevalecerd la version en chino simplificado
si el producto en cuestion se ha comprado en China.
La versioén inglesa prevaleceré si el producto en
cuestién se ha adquirido en cualquier otra region.

Advertencia

Intente siempre volar su aeronave en zonas libres

de personas, animales, cables eléctricos y otros

obstaculos.

NO se acerque ni toque los motores o las hélices

con la unidad en funcionamiento.

Antes del despegue, asegurese de que las

hélices y motores estén instalados correctamente.

Asegurese de que no hay circuitos abiertos o

cortocircuitos cuando suelde los cables del ESC.

. Aseglirese de que todas las piezas de la aeronave
estan en buen estado. NO vuele la aeronave con
piezas desgastadas o dafadas.

o
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Asegurese de que todas las piezas estan instaladas
correctamente y que los tornillos estan apretados
adecuadamente antes de cada vuelo.

El'modo de sefial de aceleracion de entrada (regular
0 OneShot125) no se puede modificar mientras la
unidad esté en uso. Defina el modo de sefial de
aceleracion de entrada en su controlador de vuelo.
Reinicie el controlador para aplicar el nuevo modo.
NO conecte el controlador de velocidad electrénico
auna fuente de alimentacion de CC regulada. Esto
danaria el sistema de alimentacion y el controlador
de velocidad electrénico cuando el producto capte
energia producida durante la desaceleracion, ya
que este producto cuenta con una funcién de freno
activo de forma predeterminada.

Asegurese de utilizar el producto en conformidad
con las especificaciones (voltaje, corriente,
temperatura, etc.) del presente documento. Si no
lo hace, podria provocar dafios permanentes en el
producto.

~
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Introduccién

ElI ESC de Carreras Snail 430-R esté disefiado para
aeronaves multirrotor de carreras, y utiliza un chip
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de control de 32 bits con una frecuencia principal
méaxima de 100 MHz. Sus algoritmos avanzados le
proporcionan un accionamiento del motor de respuesta
instantanea y un control preciso, y una fluctuacion muy
pequeria de la fuente de alimentacion que garantiza el
funcionamiento normal de otras fuentes de alimentacion
cuando los motores alcanzan su salida de corriente
maxima. Al igual que en la mayoria de los productos
DJI, el firmware del ESC puede actualizarse, lo que
asegura que el Snail se perfecciona continuamente.

Caracteristicas

« Funcion de freno activo
«Modo 3D*
« Dos modos de sefial del acelerador
Sefial de aceleracién normal: Sefial PWM de 30 Hz a
500 Hz
Serial OneShot125: de 30 Hz a 1000 Hz
« Motores de alta velocidad de rotacion
46 000 rpm (7 pares de polos)
322000 rpm (1 par de polos)
« Corriente continua méaxima: 30 A
« Software DJI Assistant 2
» Test completo de compatibilidad electromagnética
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Emision irradiada
Inmunidad a descarga electrostatica
Inmunidad a campo electromagnético radiado en
radiofrecuencia
+ Aplicaciones habituales: Aeronave multirrotor de carreras
* Adquiera las hélices 6048-3D y actualice el frmware
del ESC a través de DJI Assistant 2 para activar el

modo 3D del ESC de Carreras 430-R.

Contenido del embalaje
ESC de Carreras 430-R x1 Termorretraible x1

Conexién de los ESC

Herramientas necesarias: Placa de distribucion de
alimentacioén (PDB), soldador eléctrico y estario.

. Suelde el cable GND negro y el cable VCC blanco del
ESC a las conexiones de la PDB, como se muestra.
Conecte el cable de sefial al controlador de vuelo. EI
cable blanco del cable de sefial transmite la sefial de
control; el cable negro es para la conexion a tierra (GND).

N
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Conecte el motor al ESC. Pruebe los motores y
asegurese de que el sentido de rotacién de cada
motor es el correcto. Puede invertir el sentido de
rotacién cambiando la posicién de los dos cables.
Consulte a continuacion la Configuracion de ESC
para obtener méas informacién sobre cémo invertir la
direccion de giro del motor.

También se utiliza un cable de sefial PMW con el que
conectar el PC para actualizar el firmware.

IS

Cable de sefial PWM (al controlador de vuelo)

Cable VCC (blanco),
cable GND (negro)

Asegurese de soldar los cables a las conexiones en
conformidad con las especificaciones de la PDB. La PDB
que se muestra en la figura tiene conexiones exteriores
para los cables GND negros y conexiones interiores para
los cables VCC blancos. Corte los cables a la longitud
correcta. Deben acortarse los cables para evitar que se
amontonen cerca de los puntos de soldadura. Utilice la
imagen como referencia.
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* Asegurese de que no hay circuitos abiertos
0 cortocircuitos cuando suelde los cables del
ESC.

Configuracion de ESC

Calibre el rango del acelerador y cambie la direccion de
giro del motor mediante el control remoto.

1. Encienda el control remoto y el receptor. Compruebe
que entre ambos haya una buena sefial de conexion.
Empuije la palanca del acelerador totalmente hacia
arriba. Al principio, el motor emitira una secuencia de
dos pitidos y un solo pitido.

A continuacién, el sonido de advertencia alterna entre
un Unico pitido répido y dos pitidos rapidos. Tire de
la palanca del acelerador totalmente hacia abajo tras
off un tnico pitido para calibrar el acelerador. Tire de
la palanca del acelerador totalmente hacia abajo tras
oir un doble pitido para invertir la direccion de giro del
motor. La direccién de giro de este motor se cambia
girandolo répidamente en cualquier direccion.

Al completar el proceso, el sonido de advertencia
cambia al de unas campanas.

Reinicie el ESC después de invertir la direccién de
giro.

n
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Cadigo de pitidos de estado del sistema
Los motores emiten un pitido cuando el Snail esta
en uso. La tabla siguiente contiene mas informacion
sobre estos sonidos de advertencia.

Alarma Descripcion
Campanas Listo para funcionar

No se ha alcanzado la sefial
minima del acelerador.

Bip réapido Compruebe el controlador de
vuelo, el control remoto o el
receptor del control remoto.

Bip lento Sin sefial del acelerador.
Alternancia entre Uso del control remoto para la
pitido simple configuracién y el ajuste de la
y doble direccién de giro del motor

Especificaciones
Tensién maxima admisible 174V
Corriente max. permitida* (continua) 30 A
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Pico de corriente max.*
(3 segundos) 45A

Modos de sefial del acelerador Regular/
compatibles OneShot125
Frecuencia maxima de sefial

OneShot125 033

Frecuencia de sefial regular maxima 500 Hz
Frecuencia de sefial de salida PWM

predeterminada 16 kHz
Peso (sin cables) 289
Bateria compatible 35-4S LiPo

* Prueba realizada a una temperatura de 25°C.

Contenido sujeto a cambios.
Descargue la dltima version en
http://www.dji.com/snail

DJI es una marca comercial de DJI

Copyright © 2017 DJI Todos los Derechos Reservados.



Clause d'exclusion de responsabilité et
mise en garde

Merci d'avoir acheté I'ESC DJI™ Snail 430-R Racing (ci-
apres dénommeé le « produit »). Lisez attentivement la
présente clause d'exclusion de responsabilité avant
d'utiliser ce produit. En utilisant ce produit, vous acceptez
la présente clause d'exclusion de responsabilité et
confirmez I'avoir lue dans son intégralité. Installez et
utilisez ce produit conformément au guide de I'utilisateur.
SZ DJITECHNOLOGY CO., LTD. et ses sociétés affiiées
déclinent toute responsabilité en cas de dommage ou

de blessure causé(e) directement ou indirectement par
I'utilisation, l'nstallation ou la modification incorrecte de
ce produit, y compris mais sans s'y limiter, I'utilisation
d'accessoires non autorisés.

DJI est une marque commerciale de SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. (abrégée en « DJI ») et de ses
sociétés affiliées. Les noms de produits, de marques,
etc., apparaissant dans le présent document sont des
marques commerciales ou des marques déposées

de leurs détenteurs respectifs. Ce produit et le présent
document sont la propriété de DJI, tous droits réservés.
Aucune partie de ce produit ou du présent document ne
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peut étre reproduite sous quelque forme que ce soit sans
l'autorisation ou le consentement écrit préalable de DJI.
La présente clause d'exclusion de responsabilité est
traduite dans plusieurs langues. En cas de divergence
entre les différentes versions, la version chinoise
prévaudra si le produit concerné a été acheté en Chine et
la version anglaise prévaudra si le produit concerné a été
acheté dans toute autre région.

Avertissement

1. Dans la mesure du possible, utilisez votre appareil
al'écart des personnes, des animaux, des lignes
électriques et des obstacles potentiels.

Vous ne devez EN AUCUN CAS approcher ou toucher
les moteurs ou les hélices lorsque 'appareil est sous
tension.

Avant chaque vol, vérifiez que les hélices et les
moteurs sont installés correctement.

Vérifiez quil Ny a ni Gircuit ouvert, ni court-circuit
lorsque vous soudez les cables ESC.

Veérifiez que toutes les parties de I'appareil sont en bon
état. Vous ne devez EN AUCUN CAS voler si certaines
parties sont usées ou endommagées.
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Avant chaque vol, vérifiez que toutes les parties sont
bien en place et que toutes les vis sont bien serrées.
Vous ne pouvez pas modifier le mode de signal de la
manette des gaz (ordinaire ou OneShot125) lorsque

le produit est en cours d'utilisation. Réglez le mode

de signal de la manette des gaz sur votre contréleur
de vol, puis redémarrez le régulateur électronique de
vitesse pour appliquer le nouveau mode.

NE CONNECTEZ PAS le régulateur électronique de
vitesse & une alimentation régulée sur courant continu
ce produit étant doté par défaut d'une fonction de
freinage actif, le systéme d'alimentation et le régulateur
électronique de vitesse seraient endommagés par
I'énergie générée lors de la décélération

Lorsque vous utilisez le produit, respectez strictement
les spécifications du présent document (voltage,
tension, température, etc.). En ne respectant pas les
spécifications, vous risquez d'endommager le produit
de maniére permanente.

Introduction

Congu pour les appareils de course multirotors, 'ESC
Snail 430-R Racing est équipé d'un pilote moteur 32 bits
d'une fréquence principale maximale de 100 MHz. Ses
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algorithmes avancés assurent un pilotage ultra-précis et,
gréce a son alimentation de petite taille, les performances
des autres unités d'alimentation ne se dégradent pas
lorsque les moteurs atteignent leur courant de sortie
maximal. Comme la plupart des produits DJI, le Firmware
ESC peut étre mis & jour pour optimiser les performances
du Snail

Fonctionnalités

« Fonction de freinage actif

*Mode 3D

* Deux modes de signal de 'accélérateur
Signal ordinaire de 'accélérateur : signal PWM de 30 Hz
2500 Hz
Signal OneShot125 : 30 Hz & 1000 Hz

* Moteurs a haute vitesse de rotation
46,000 trfmin (7 paires de poles)
322 000 tr/min (1 paire de poles)

 Courant continu maximal : 30 A

» Logiciel DJI Assistant 2

» Test complet de compatibi
Emission de radiation
Immunité aux décharges électrostatiques
Immunité aux champs électromagnétiques rayonnés aux
fréquences radioélectriques

électromagnétique
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 Applications typiques : appareils de course multirotors
* Achetez des hélices 6048-3D et mettez & jour le
micrologiciel ESC via DJI Assistant 2 pour activer le

mode 3D de I'ESC 430-R Racing

Contenu de I'emballage
Gaine
ESC 430-RRacing x1  thermorétrécissable x 1

Connexion aux ESC

Outils nécessaires : carte de distribution d'alimentation, fer
& souder électrique et étain a souder.

Soudez le cable GND noir et le cable VCC blanc

de I'ESC aux patins de la carte de distribution
d'alimentation, comme indiqué.

Connectez le cable signal & votre contréleur de vol

Le fil blanc du céble signal transmet le signal de
commande ; le fil noir est pour le GND.

Connectez le moteur & I'ESC. Testez les moteurs et
vérifiez que le sens de rotation de chaque moteur est

N
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correct. Vous pouvez inverser le sens de rotation en
échangeant les positions de deux des cébles. Pour
savoir comment inverser le sens de rotation du moteur,
référez-vous a la configuration ESC ci-dessous.

Un céable signal PMW est également utilisé pour
la connexion au PC en vue d'une mise a jour du
Firmware.

IS

Cable signal PWM (pour controleur de vol)

Assurez-vous de souder les cables aux patins,
conformément aux spécifications de votre carte de
distribution d'alimentation. Dans le schéma, la carte de
distribution d'alimentation montre des patins extérieurs
pour les cables GND noirs et les patins intérieurs pour
les cébles VCC blancs. Coupez les cables a la longueur
appropriée. Les cables doivent étre raccourcis afin quiils
ne soient pas tous regroupés prés des points de soudure.
Reéférez-vous a lllustration.
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& « Vérifiez qu'il n'y a ni circuit ouvert, ni court-
circuit lorsque vous soudez les cables ESC.

Configuration de I'ESC

Réglez la plage d'accélération et inversez le sens de
rotation du moteur & I'aide de la radiocommande.

1. Mettez la radiocommande et le récepteur sous
tension. Vérifiez la bonne communication entre ces
deux éléments. Poussez la manette des gaz au
maximum. Le moteur émet une séquence sonore
« double bip + bip simple ».

Ensuite, le signal sonore d'avertissement alterne
entre un bip simple rapide et un double bip rapide.
Abaissez la manette des gaz au maximum apres avoir
entendu un bip simple pour calibrer I'accélération.
Abaissez la manette des gaz au maximum aprés
avoir entendu un double bip pour inverser le sens
de rotation du moteur. Faites tourner un moteur dans
le sens de votre choix pour en modifier le sens de
rotation.

Une fois le processus terminé, le signal sonore
d'avertissement s'arréte et une sonnerie retentit.
Redémarrez I'ESC apres avoir inversé le sens de
rotation.

N
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Codes des bips émis sur I'état du
systéme
Les moteurs émettent un bip lorsque le Snail est en

cours d'utilisation. Le tableau ci-dessous fournit des
détails sur le signal sonore d'avertissement.

Alarme Description
Sonnerie Prét a fonctionner

Le signal d'accélération
minimum n'est pas atteint.
Vérifiez le controleur de

Besieplees vol, la radiocommande
ou le récepteur de la
radiocommande.

Bips lents Pas de signal d'accélération

4 Utilisation de la
Bip simple et .
4 radiocommande pour

doubles bips en ’
configurer le sens de rotation

alternance

du moteur
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Tension max. autorisée 174V
Courant max. autorisé* (continu) 30A
Courant de créte max.” (3 s) 45A

Modes de signal de I'accélérateur pris ~ Standard/
en charge OneShot125

Fréquence de signal OneShot125 max. 1000 Hz

Fréquence de signal ordinaire max. 500 Hz
Fréquence du signal de sortie PWM par

deéfaut 16Kz
Poids (sans cables) 289
Batterie prise en charge 35-4S LiPo

* Testé & une température de 25 °C.

Contenu sujet & modifications.
Téléchargez la derniére version a l'adresse
http:/Awww.dji.com/snail

DJI est une marque commerciale de DJI
Copyright © 2017 DJI Tous droifs réservés.



Compliance Information
FCC Compliance
This device complies with Part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and
(2) This device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired operation.
Any changes or modifications not expressly approved by
the party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.
This equipment has been tested and found to comply with
the limits for a Class A digital device, pursuant to Part 15
of the FCC Rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference when the
is operated in a i . This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency
energy and, if not installed and used in accordance with the
instruction manual, may cause harmful interference to radio
communications. Operation of this equipment in a residential
area is likely to cause harmful interference, in which case the
user will be required to correct the interference at his own
expense.




EU Compliance Statement:
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. hereby declares that this
device is in compliance with the essential requirements and
other relevant provisions of the EMG Directive.

A copy of the EU Declaration of Conformity is available online
at HYPERLINK "http://www.dji.com/euro-compliance” wwiw.
dji.comveuro-compliance

Declaracion de cumplimiento UE:
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. por la presente declara
que este dispositivo cumple los requisitos bésicos y el resto
de provisiones relevantes de la Directiva EMC.

Hay disponible online una copia de la Declaracion de
conformidad UE en www.dj.com/euro-compliance

Déclaration de conformité UE :
Par la présente, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD déclare
que cet apparel est conforme aux principales exigences et
autres clauses pertinentes de la directive européenne EMC.
Une copie de la déclaration de conformité UE est disponible
sur le site www.dj.com/euro-compliance



EU-Compliance: Hiermit erklart SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD., dass dieses Gerat den wesentlichen Anforderungen
und anderen einschidgigen Bestimmungen der EU-Richtiinie
EMC entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitétserklarung finden Sie online
auf www.dji.comveuro-compliance.

C € —
EU contact address: DJI GmbH, Industrie Strasse. 12,
97618, Niederlauer, Germany



DJI Support

DJI AR

DJI B3z iR

DJI #7R =k

DJI DX

DJI Support

Servicio de asistencia de DJI
Service client DJI

http://www.dji.com/support






If you have any questions about this document,
please contact DJI by sending a message to
DocSupport@dji.com.
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