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Q_ Stichwortsuche

Suchen Sie nach Stichwdrtern wie ,Akku® und ,Montage”, um das entsprechende Thema zu finden.
Wenn Sie dieses Dokument mithilfe von Adobe Acrobat Reader gedffnet haben, dricken Sie die
Tastenkombination Strg+F bei Windows oder Command-+F bei Mac, um eine Suche zu starten.

{’_”) Themensuche

Das Inhaltsverzeichnis bietet eine Liste mit allen verfigbaren Themen. Klicken Sie auf ein Thema, um
diesen Abschnitt aufzurufen.

Ausdrucken dieses Dokuments

\_ Dieses Dokument unterstdtzt Drucken in hoher Aufldsung.

Hinweise zu dieser Anleitung

Erlauterung der Symbole
@ Warnung /\ Wichtig ¢ Tipps und Hinweise Querverweis

Bitte vor dem ersten Flug lesen!
Lesen Sie vor dem Gebrauch des Phantom 4 die folgenden Dokumente:

1. Lieferumfang

2. Phantom 4 — Bedienungsanleitung

3. Phantom 4 — Kurzanleitung

4. Phantom 4 — Haftungsausschluss und Sicherheitsvorschriften
5. Phantom 4 — Sicherheitsvorschriften zur Intelligent Flight Battery

Es wird empfohlen, sich vor dem Flugbetrieb alle Tutorial-Videos auf der offiziellen DJI-Website anzusehen

sowie den Haftungsausschluss zu lesen. Bereiten Sie sich auf Ihren ersten Flug vor: Lesen Sie die Kurzanleitung
des Phantom 4. Genauere Informationen sind der Bedienungsanleitung zu entnehmen.

Tutorial-Videos

Sehen Sie sich die Tutorial-Videos unter dem folgenden Link an. Dort erhalten Sie Informationen zum sicheren
Gebrauch des Phantom 4: E E

http://www.dji.com/product/phantom-4/info#video

»,DJI GO 4“-App herunterladen

Laden Sie vor Einsatz des Fluggerats die ,DJI GO 4“-App herunter, und installieren Sie die App. Scannen Sie
den QR-Code rechts, E E
um die aktuelle Version herunterzuladen. b

Android: Die ,DJI GO 4“-App ist kompatibel mit Android 4.4 oder hoher.
iOS: Die ,DJI GO 4“-App ist kompatibel mit iOS 9.0 oder hoher.
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Produkt-
beschreibung

In diesem Abschnitt wird der Phantom
4 beschrieben. Ergadnzend enthélt das
Kapitel eine Liste aller Komponenten von
Fluggerat und Fernbedienung.
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Produktbeschreibung

Einleitung

Der DJI Phantom 4 ist eine extrem intelligente fliegende Kamera, die ohne zusétzliche Geréte automatisch
Objekte verfolgen, Hindernissen ausweichen und per Touchscreen gesteuert werden kann. Wéahrenddessen
nimmt er 4K-Videos oder Fotos mit 12 Megapixeln auf.

Besonderheiten

TapFly und ActiveTrack sind zwei brandneue Funktionen in der ,DJI GO 4“-App und exklusiv fir den Phantom 4
verfigbar. Mit einem einfachen Tippen auf den Touchscreen kdnnen Sie nun das Fluggerét zu einem Ort fliegen
lassen oder ein bestimmtes Objekt im Bild halten.

Kamera und Gimbal: Mit dem Phantom 4 kénnen Sie jetzt noch klarere 4K-Videos mit bis zu 30 Bildern pro
Sekunde und scharfere Fotos mit 12 Megapixeln aufnehmen. Ein optimierter Sensor sorgt fur mehr Klarheit,
weniger Storsignale und bessere Bilder als bei allen bisherigen Flugkameras.

HD-Videolink: Der HD-Downlink mit bemerkenswert groBer Reichweite (bis zu 5 km) und niedriger Latenz wird
durch die weiterentwickelte Version von DJI Lightbridge ermdglicht.

DJI Intelligent Flight Battery: Die neue 5350 mAh DJI Intelligent Flight Battery mit aufgertsteten Akkuzellen und
einem hochmodernen Energieverwaltungssystem bietet Flugzeiten von bis zu ca. 28 Minuten*.

Flugsteuerung: Die neue Flugsteuerung schenkt Ihnen ein noch sichereres, zuverlassigeres Flugerlebnis.
Der neue Flugschreiber speichert kritische Daten zu jedem Flug, und die optische Positionsbestimmung VPS
optimiert die Schwebefluggenauigkeit bei Innenfligen und Regionen ohne GPS-Empfang. Die Auslegung mit
dualen Tragheitsnavigationssystemen und Kompassen verleint dem Fluggerat Redundanz.

Fluggerat vorbereiten

Gimbal-Klemme ausbauen
Entfernen Sie die Gimbal-Klemme wie unten abgebildet von der Kamera.

*Auch bei ruhiger Umgebung auf Meereshdhe variiert die Flugzeit im ATTI-Modus aufgrund unterschiedlicher
Flugmuster, Witterungsverhaltnisse und Flughdhen.



Phantom 4 Bedienungsanleitung

Anbringen der Propeller:

Befestigen Sie die Propeller mit schwarzen Propellerringen an die mit schwarzen Punkten gekennzeichneten
Motoren. Befestigen Sie die Propeller mit silbernen Propellerringen an die Motoren ohne die schwarzen
Markierungspunkte. Driicken Sie den Propeller auf die Befestigungsplatte, und drehen Sie ihn in die
Verriegelungsrichtung, bis er fest in seiner Position sitzt.

A Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass alle Propeller fest sitzen.

Installation des Akkus

Schieben Sie den Akku in die unten im Bild durch den Pfeil vorgegebene Richtung in das Akkufach. Achten Sie
darauf, dass Sie ein Klicken héren, um sicher zu sein, dass der Akku fest eingerastet ist. Eine Nichtbeachtung

kann die Flugsicherheit Ihres Fluggerats beeintrachtigen.

Fernbedienung vorbereiten:
Der Mobilgeratehalter ist fur die Befestigung von Tablet-PCs oder von Mobilgeraten ausgelegt. Stellen Sie die

Neigung des Mobilgeratehalters wie gewunscht ein, und drehen Sie dann die Antennen nach auBen.

1. Drlcken Sie die Taste an der Seite oben rechts am Mobilgeratehalter, um die Klemmbacken zu 6ffnen.
Legen Sie nun das Mobilgerat zwischen die Klemmbacken, und stellen Sie den Halter auf die GroBe des
Mobilgerats ein.

2. Befestigen Sie das Mobilgerat durch Herunterdriicken in der Klemme, und schlieBen Sie das Mobilgerat
Uber ein USB-Kabel an die Fernbedienung an.

3. Stecken Sie ein Ende des Kabels in das Mobilgerat und das andere Ende in den USB-Anschluss hinten an

der Fernbedienung.

BunaieIyoseqPNPoId
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Phantom 4 Bedienungsanleitung

Zeichnung des Fluggerats

. [1] GPS
2]
(3l [2] Propeller
4]
[3] Motor

[4] Vordere LED-Anzeige

[5] Gimbal und Kamera

[6] Hinderniserkennung

[7] Intelligent Flight Battery

[8] Statusanzeige des Fluggeréats

[9] Kamera/Verbindungsstatus-LED und
Verbindungstaste

[10] Micro-USB-Anschluss

[11] Steckplatz fur die Micro-SD-
Speicherkarte an der Kamera

[12] Optische Positionssensoren (VPS)

[1] Antennen
Ubertragen das Flugsteuersignal und
das Videosignal.

[2] Mobilgeratehalter
Zur sicheren Befestigung des
Mobilgeréats an der Fernbedienung

[3] Steuerhebel
Steuert Fluglage und Bewegungen
des Fluggeréats.

[4] Ruckkehrtaste (RTH)
Wenn Sie diese Taste gedriickt
halten, fliegt das Fluggerat
automatisch den Startpunkt an
(Ruckkehrfunktion/RTH).




Phantom 4 Bedienungsanleitung

[5] LEDs fiir den Ladezustand
Zeigen den Ladezustand des Akkus in der
Fernbedienung an.

[6] Status-LED
Zeigt den Systemzustand der Fernbedienung an.

[9] Kameraradchen
Mit diesem Rédchen lassen sich die
Kameraeinstellungen anpassen. (Es ist nur
nutzbar, wenn die Fernbedienung mit einem
Mobilgerat verbunden ist, auf dem die ,DJI GO
4“-App installiert ist.)

[10] ,Intelligent Flight“-Pausetaste
Driicken Sie die Taste einmal, damit das
Fluggerat den Modus TapFly, ActiveTrack oder
Advanced verlassen kann.

[11] Fototaste
Dient als Ausloser fur die Fotokamera-Funktion.
Wenn der Serienbildmodus aktiviert ist, wird bei
einmaligem DrUicken die voreingestellte Anzahl
an Bildern aufgenommen.

[12] Flugmodusschalter
Zum Umschalten zwischen den Modi ,P“,
,S“und A"

[13] Videotaste
Startet und beendet die Videoaufzeichnung.

[17] Taste C1
Funktion benutzerdefinierbar in der
,DJI GO“-App.
[18] Taste C2
Funktion benutzerdefinierbar in der
,DJI GO“-App.
[19] Stromanschluss
Stellt die Verbindung zum Ladegerét her,
um den Akku der Fernbedienung zu laden.

[7] Einschalttaste
Zum Ein- und Ausschalten der Fernbedienung

[8] Ruckkehr-LED
Die Ring-LED der Ruckkehrtaste zeigt den RTH-
Status an.

[14] Gimbal-Radchen
Veréndert die Neigung des Gimbals.

[15] Micro-USB-Anschluss
Reservierter Anschluss.

[16] USB-Anschluss

Zur Verbindung mit einem Mobilgerét, auf dem
die ,DJI GO 4“-App installiert ist.

BunaieIyoseqPNPoId



Fluggerat

In diesem Abschnitt werden die Merkmale
und Funktionen der Flugsteuerung, des
Vision Positioning Systems (optische
Positionsbestimmung) und der Intelligent
Flight Battery beschrieben.

10 ©2016 DJI. Al Rights Reserved



Fluggerat

Flugsteuerung

Die Flugsteuerung des Phantom 4 wurde in vielen Bereichen verbessert und hat unter anderem einen neuen
Flugmodus. Als Sicherheitsmodi sind eine Ausfallsicherung und eine Rickkehrfunktion vorgesehen. Diese
Funktionen gewahrleisten die sichere Ruckkehr |hres Fluggerats bei einer Unterbrechung des Steuersignals.
AuBerdem kann die Flugsteuerung kritische Flugdaten zu jedem Flug im Bordspeicher speichern. Die neue
Flugsteuerung bietet auBerdem eine verbesserte Stabilitat und eine neue Bremsfunktion.

Flugmodus

Der Flugmodus hat drei Stufen. Diese drei Stufen werden im Anschluss naher erlautert:
Modus ,,P“ (Positionierung): Der Modus ,P* sollte gewahlt werden, wenn das GPS-Signal ausreichend stark

ist. Das Fluggeréat nutzt GPS und die Hinderniserkennung, um sich automatisch
zu stabilisieren, um zwischen Hindernissen zu navigieren und um ein sich

bewegendes Objekt zu fixieren. In diesem Modus sind erweiterte Funktionen wie

TapFly und ActiveTrack aktiviert.

Modus ,,.S* (Sport): Im Modus ,S* werden die Verstarkungswerte des Fluggeréts so angepasst, dass

sich die Mandvrierfahigkeit erheblich verbessert. Die Maximalgeschwindigkeit des
Fluggerats wird in diesem Modus auf 57.6 km/h erhoht. Beachten Sie, dass sie

Hinderniserkennung in diesem Modus deaktiviert wird.

Modus ,A* (Attitude): Wenn weder GPS noch die Hinderniserkennung verfigbar sind, nutzt das

Fluggerat lediglich sein Barometer zur Positionsbestimmung und zum Steuern
der Flughdhe.

A

« Die Hinderniserkennung ist im Modus "S" (Sport) deaktiviert. Das bedeutet, dass das
Fluggerat Hindernissen auf seiner Flugroute nicht automatisch ausweichen kann. Fliegen Sie
vorsichtig und halten Sie sich von nahe gelegenen Hindernissen fern.

« Die Maximalgeschwindigkeit und der Bremsweg des Fluggerats werden in dem Modus ,S* erheblich
verbessert. Bei Windstille ist ein minimaler Bremsweg von 50 Metern (164 FuB) erforderlich.

« Das Ansprechverhalten des Fluggerats wird in dem Modus ,S* (Sport) erheblich verbessert. Das
bedeutet, dass eine nur geringfligige Bewegung des Hebels zu einer weiten Flugstrecke des

Fluggerats fuhrt. Fliegen Sie vorsichtig, und halten Sie angemessene Freirdume fur Ihre Flugmandver

ein.
« Die maximale Sinkgeschwindigkeit des Fluggerats wird in dem Modus ,S* erheblich erhoht. Bei
Windstille ist ein minimaler Bremsweg von 50 Metern erforderlich.

« Mit dem Flugmodusschalter kénnen Sie zwischen den verschiedenen Flugmodi des Fluggeréts

umschalten. Nahere Informationen finden Sie unter ,Flugmodusschalter* auf Seite 33.

11
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Statusleuchte des Fluggerats

Der Phantom 4 ist mit vorderen LEDs und Fluggerate-Statusanzeigen ausgestattet. Die Lage dieser LEDs ist
hier dargestellt:

LED vorne Statusanzeige des Fluggeréts

An den vorderen LEDs ist die Fluglage zu erkennen. Die vorderen LEDs leuchten bei eingeschaltetem Fluggerat
durchgehend rot und kennzeichnen die Nase des Fluggerats. Die Statusleuchten des Fluggeréats zeigen den
Systemstatus der Flugsteuerung an. Die folgende Tabelle enthélt weitere Informationen zu den Statusleuchten

des Fluggerats.

Beschreibung der Statusanzeige des Fluggeréts

Normal

{RHGY) -+ Rot, Griin und Gelb blinken
abwechselnd

ECIS\7 Grin und Gelb blinken abwechselnd

G ------ GrUn blinkt langsam

2 x (@) -+ Griin blinkt zweimal
: Y ------ Gelb blinkt langsam
Warnung

<Y weeen- Gelb blinkt schnell

: R Boooooo Rot blinkt langsam
TR e Rot blinkt schnell
3 R e Rot blinkt

. R - — Rot leuchtet

(BT e Rot und Gelb blinken abwechselnd

Das Gerat schaltet ein und flhrt die Eigendiagnose

durch

Das Gerat befindet sich in der Aufwarmphase

Flug freigegeben (Modus ,,P* oder ,S* mit
GPS, optischer Positionsbestimmung und
Hinderniserkennung)

Flug freigegeben (Modus ,P* oder ,S* mit
GPS, optischer Positionsbestimmung und
Hinderniserkennung)

Flug freigegeben (Modus ,A“ ohne GPS, optische
Positionsbestimmung und Hinderniserkennung)

Signal der Fernbedienung unterbrochen
Warnung! Akkuladezustand niedrig
Warnung! Akkuladezustand sehr niedrig
Stdérung im Tragheitsnavigationssystem (IMU)
Schwerer Fehler

Kompass kalibrieren!

12
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Ruckkehrfunktion (RTH)

Die Ruckkehrfunktion (kurz: RTH flr ,Return To Home") fihrt das Fluggerat zum zuletzt aufgezeichneten
Startpunkt zurlick. Es gibt drei Arten von Rickkehrfunktionen: Intelligente Rickkehrfunktion, batteriebedingte
Ruckkehr und sicherheitsbedingte Rickkehr. In diesem Kapitel werden die drei Szenarien genauer beschrieben.

GPS Beschreibung

Wenn vor dem Start ein starkes GPS-Signal empfangen wurde, wird der

Startpunkt % Standort beim Start als Startpunkt aufgezeichnet. Die GPS-Signalstarke
N ist am GPS-Symbol ( %y ) zu erkennen. Die Statusleuchte des

Fluggeréts blinkt schnell, wenn der Startpunkt aufgezeichnet wird.

& « Bei ausreichenden Lichtverhaltnissen und aktivierter Hinderniserkennung erkennt das Fluggerat
Hindernisse und kann ihnen ausweichen. Das Fluggerét steigt automatisch auf, um dem Hindernis
auszuweichen und fliegt auf der neuen Hohe weiter zum Startpunkt zurtick.

Ruckkehr bei Systemfehler

Wenn der Startpunkt erfolgreich aufgezeichnet worden ist und der Kompass korrekt funktioniert, wird die
Ruckkehrfunktion ausgeldst, falls das Fernsteuersignal fur mehr als drei Sekunden unterbrochen wird. Wenn die
Verbindung zu der Fernbedienung wieder hergestellt ist, kdnnen Sie die Ruckkehrfunktion abbrechen, um die

Steuerung des Fluggerats wieder zu Ubernehmen.

Grafische Darstellung der Ausfallsicherung

1.) Startpunkt aufzeichnen 2.) Startpunkt wird bestétigt 3.) Signal Fernbedienung
il unterbrochen
1
] X
T ® . ® -
GrUn blinkt Griin blinkt Gelb blinkt schnell
4.) Anhaltende Signalunterbrechung 5.) Rickkehrfunktion (RTH) 6.) Landung (nach 5 Sek.
(nach 3 Sek.) (einstellbare Hohe) Schwebeflug)
= v
X x b L™ x

e . = i wE

Gelb blinkt schnell Gelb blinkt schnell Gelb blinkt schnell

/N« Das Fluggerat kann bei schwachem oder nicht verflgbarem GPS-Signal ( [ %l ] graues Display)
nicht an den Startpunkt zurlickkehren.

« Das Fluggerat beginnt selbsttétig den Landeanflug und landet, wenn die Ruckkehrfunktion ausgeldst
ist und sich das Fluggeréat innerhalb eines Radius von 20 Meter vom Startpunkt befindet. Wenn
wahrend der sicherheitsbedingten Ruckkehr der Gashebel bewegt wird und das Fluggerét Uber 20
Meter steigt, bricht das Fluggerat sofort den Steigflug ab und fliegt den Startpunkt an.

« Bei der sicherheitsbedingten Rickkehr kann das Fluggerét Hindernissen nicht ausweichen, wenn
die Hinderniserkennung deaktiviert ist. Aus diesem Grund muss vor jedem Flug eine angemessene
Flughohe fir die Rickkehr angegeben werden. Starten Sie zum Einstellen der Ruckkehrflughdhe die
,DJI GO 4“-App, &ffnen Sie die Ansicht ,Camera“, und wahlen Sie ,MODE" > ,Advanced Settings“ >
,Failsafe”.

« Wahrend sich das Fluggeréat im Steigflug auf seine Ruckkehrflughdhe befindet, kann der Benutzer es
nicht steuern. Der Benutzer kann jedoch durch einmaliges Dricken auf die Ruckkehrtaste (RTH) den
Steigflug abbrechen und die Steuerung selbst Gbernehmen.

1ese66Nn|4
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Intelligente Riickkehrfunktion (RTH)

Die intelligente Ruckkehrfunktion wird mit der Ruckkehrtaste an der Fernbedienung (ndhere Informationen
finden Sie unter ,Riuckkehrtaste” auf S. 33) ausgeldst. Bei ausreichend starkem GPS-Signal 18sst sich die
intelligente Ruckkehrfunktion auch durch Dricken der Rickkehrtaste (RTH) in der ,DJI GO 4“-App aktivieren,
wenn Sie anschlieBend Anweisungen auf dem Bildschirm befolgen. Das Fluggerat fliegt automatisch den
zuletzt aufgezeichneten Startpunkt an. Mit den Hebeln an der Fernbedienung kénnen Sie beim Ausfihren der
intelligenten Ruickkehrfunktion die Position des Fluggeréats steuern, um Kollisionen zu vermeiden. Wenn Sie die
Taste fUr die intelligente Rickkehrfunktion langer dricken, wird die Ruckkehr eingeleitet. Wenn Sie dieselbe
Taste erneut driicken, wird der Vorgang abgebrochen, und Sie haben wieder die Kontrolle.

Batteriebedingte Riickkehr

Die batterieabhéngige Ausfallsicherung wird ausgeldst, wenn die Intelligent Flight Battery so leer ist, dass
eine sichere Rickkehr des Fluggerats nicht mehr hundertprozentig gewahrleistet ist. Daher missen Sie das
Fluggerat bei Aufforderung sofort zurlickholen bzw. landen. Die ,DJI GO“-App blendet eine Meldung ein, wenn
ein Warnung wegen niedrigen Akkuladezustands ausgeldst wird. Wenn Sie nach zehn Sekunden nicht reagiert
haben, kehrt das Fluggerét selbsttatig zum Startpunkt zurlick. Sie kénnen die Rickkehrfunktion abbrechen,
indem Sie die Ruckkehrtaste auf der Fernbedienung drlicken. Die Toleranzwerte fir diese Warnmeldungen
werden automatisch festgelegt und sind abhangig von der aktuellen Hoéhe und der Entfernung des Fluggerats
zum Startpunkt.

Das Fluggerat landet selbsttatig, wenn der Akkuladezustand aufgrund der aktuellen Flughdhe nur noch den
Landeanflug zuldsst. Mit der Fernbedienung kdnnen Sie beim Landevorgang die Fluglage beeinflussen.

In der ,,DJI GO 4“-App wird die Akkuladezustandsanzeige angezeigt (Beschreibung siehe unten):

Warnung!
Akku_\adezustand sehr Akkuladezustand
niedrig (o) ausreichend (griin)
Warnung!
Akkuladezustand
niedrig (gelb) Restflugzeit
Stromjedar( far ‘&
Ruickkehr
Akkuladezustandsanzeige
ALTEE Statusanzeige
zustand Bemerkung 9 ,DJI GO 4“-App Anweisungen
Wi des Fluggeréts
arnung
,Go-home* antippen, damit
das Fluggerat den Startpunkt
anfliegt und automatisch
landet. Oder ,Cancel” Flugzeug umgehend
) antippen, um in den normalen  zum Startpunkt
| .
X\ﬁ:ﬂlur;g. Akktulage itati?anzelgte Flugbetrieb zu schalten. zurlickfliegen und
,[U adef 2us and ) b?skt Iuggera N Wenn Sie innerhalb von landen, Motoren
ZUE an i aj nie rl? RgT angsam 10 Sekunden nicht reagieren,  ausschalten und
senrniedrig Iagggﬁra ’ fliegt das Fluggerat selbsttatig ~ Akku wechseln.

den Startpunkt an und landet.
An der Fernbedienung ertént
ein Alarmton.

14
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Warnung!

Akkulade- Fluggerdt muss  des Fluggerats
zustand sehr  sofort landen.

niedrig

Der Bildschirm der ,DJI GO Warten Sie, bis
4“-App blinkt rot, und das das Fluggerat
Fluggerét tritt den Sinkflug an.  automatisch den
An der Fernbedienung ertdnt  Sinkflug antritt und

Statusanzeige

blinkt schnell
ROT.

ein Alarmton. landet.
Geschatzte
N verbleibende
Sg:;ﬂatzzéi Flugzeit je nach k. A. k. A. KA.
9 Akkulade-
zustand.

"Q*' « Wenn ,Warnung! Akkuladezustand sehr niedrig” gemeldet wird und das Fluggerét die selbsttatige
Landung antritt, kdnnen Sie den Gashebel nach oben schieben, um das Fluggerat im Schwebeflug
zu halten und an einen besser geeigneten Landeplatz zu fihren.

« Die geschatzte Restflugzeit ist an Farbe und Kennzeichnung der Akkuladezustandsanzeige zu
erkennen. Die Anzeige richtet sich nach dem aktuellen Standort und Zustand des Fluggerats.

Sicherheitshinweise fur die Ausfallsicherung

¥

®

Bei der sicherheitsbedingten Ruckkehr kann das Fluggerét Hindernissen nicht
ausweichen, wenn die Hinderniserkennung deaktiviert ist. Aus diesem Grund
ist es wichtig, vor jedem Flug eine angemessene Flughdhe fir die Rickkehr
anzugeben. Starten Sie zum Einstellen der Ruckkehrflughdhe die ,DJI GO 4*-
App, 6ffnen Sie die Ansicht ,Camera“, und wahlen Sie ,MODE" > ,Advanced
Settings” > ,Failsafe”.

Wenn sich das Fluggerat auf einer Hohe von weniger als 20 Metern befindet
und die Ausfallsicherung (einschlieBlich Smart RTH, und Ausfallsicherung
bei niedrigem Akkuladezustand) aktiviert ist, steigt es von der aktuellen
Flughéhe erst auf eine Hoéhe von 20 Metern auf. Sie kdnnen den Steigflug
nur durch verlassen der Ausfallsicherung abbrechen. Weitere Informationen
zum Verlassen der Ausfallsicherung, um die Kontrolle Uber die Fernbedienung
wiederzuerlangen, finden Sie unter ,Rickkehrtaste (RTH)* auf Seite 33.

Das Fluggerat beginnt selbsttéatig den Landeanflug und landet, wenn die
Ruckkehrfunktion ausgeldst ist und sich das Fluggerat innerhalb eines
Radius von 20 Metern vom Startpunkt befindet. Wenn wéahrend der
sicherheitsbedingten Ruckkehr der Gashebel bewegt wird und das Fluggeréat
Uber 20 Meter steigt, bricht das Fluggerat sofort den Steigflug ab und fliegt
den Startpunkt an.

Das Fluggerat kann bei schwachem GPS-Signal
([ &% Il graues Display) nicht an den Startpunkt zuriickkehren.

Wenn der Gashebel bewegt wird, nachdem das Fluggerat eine Hohe
von Uber 20 m erreicht hat, sich aber noch unterhalb der voreingestellten
Ruckkehrflughdhe befindet, bricht das Fluggeréat sofort den Steigflug ab, und
fliegt den Startpunkt an.

OJI. All Rights Reserved. 15
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Objektvermeidung wéhrend des Ruckkehrflugs (RTH)

Das Fluggerat kann nun Objekte erkennen und aktiv versuchen, im Ruickkehrflug zur Ausfallsicherung

Hindernisse zu vermeiden. Grundvoraussetzung hierfir sind flr die Hinderniserkennung geeignete

Lichtverhaltnisse. Genaue Angaben zur Verhaltensweise des Fluggerats bei der Vermeidung von Hindernissen

sind in folgender Liste zu finden:

1. Das Fluggerat verlangsamt seine Geschwindigkeit, wenn in einer Entfernung von 20 Metern auf seiner
Vorwértsroute ein Hindernis erkannt wird.

2. Das Fluggeréat geht in den Schwebeflug Uber und beginnt vertikal aufzusteigen, um das Hindernis zu
Uberfliegen. Wenn sich das Fluggerat mindestens 5 Meter Gber dem erkannten Hindernis befindet, beendet
es schlieBlich seinen Steigflug.

3. Nun setzt die Rickkehrfunktion (RTH) wieder ein, und das Fluggerat fliegt auf der aktuellen Hohe weiter

zurlick zum Startpunkt.
|
| 5 Meter
|
|
|
v

4_
Q 15 Meter

« Bei einem Ruckkehrflug zur Ausfallsicherung kann das Fluggerat bei aktivierter Hinderniserkennung
nicht gedreht werden, um sicherzustellen,dass es stetig Richtung Ziel fliegt.
« Das Fluggeréat kann keine direkt Uber ihm befindlichen Hindernisse vermeiden.

TapFly

Einleitung

Mit der Funktion TapFly kann jetzt auf dem Bildschirm des Mobilgerats die gewlnschte Richtung angetippt
werden, ohne die Fernbedienung benutzen zu missen. Das Fluggerat kann Hindernisse automatisch vermeiden
oder eine Bremsung einleiten, um dann im Schwebeflug zu verweilen. Voraussetzung hierflr sind geeignete
Lichtverhéltnisse (zwischen 300 Lux und 10.000 Lux).

Fliegen mit TapFly

Vergewissern Sie sich, dass der Akkuladestand der Intelligent Flight Battery Gber 50 % betrégt. AuBerdem
muss das Fluggerat in dem Modus ,P“ betrieben werden. Befolgen Sie flr die Nutzung von TapFly folgende
Schritte:

Lassen Sie das Fluggerat abheben, und achten Sie darauf, dass es mindestens 3 Meter Uber dem Erdboden
schwebt.

PSS A

oN &) oFF
Auto Hold

16




Phantom 4 Bedienungsanleitung

Starten Sie die ,DJI GO“-App, und tippen Sie unten in der Ansicht Kamera auf < - ;. Lesen Sie die Anweisungen auf
dem Bildschirm aufmerksam durch.

on | £al | ) soory @S | & al | oo all |B100% ] 3= NEEEETIE ooy | Gl | e all | 100%] =

Tippen Sie einmal auf die Zielrichtung, und warten Sie, bis das Symbol @ eingeblendet wird. Tippen Sie zum
Bestétigen lhrer Auswahl erneut. Nun fliegt das Fluggerat automatisch zu der Zielrichtung.

Sl wal [0100%] =

alBon [l |9 afe 1o Fy (GPS)

®

@ ® ®

&

w3m o zion

Chue Uhus |30

& « Lassen Sie das Fluggerat NICHT auf Menschen, Tiere, kleine und dinne Objekte (z. B. Zweige oder

Leitungen) oder durchsichtige Objekte (z. B. Glas oder eine Wasseroberflache) zufliegen.

« Achten Sie auf Hindernisse auf der Flugroute, um das Fluggerat davon fernzuhalten.

« Die tatsachliche Flugroute kann von der von lhnen erwarteten Flugroute lhrer TapFly-Auswahl
abweichen.

« Der Auswahlbereich fUr die Zielrichtung ist begrenzt. Nahe des oberen oder unteren Bildschirmrands
koénnen Sie keine TapFly-Zielauswahl vornehmen.

« Uber Wasseroberflachen oder Schnee funktioniert der TapFly-Modus méglicherweise nicht
problemfrei.

« Seien sie besonders achtsam, wenn Sie bei groBer Dunkelheit (< 300 Lux) oder groBer Helligkeit

(> 10.000 Lux) fliegen.

17
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Nach Bestatigung der TapFly-Auswahl fliegt das Fluggerat automatisch in den durch das ()-Symbol
gekennzeichneten Bereich. Beachten Sie, dass Sie den Steuerhebel zur Beeinflussung der Flugroute des
Fluggerats auch weiterhin einsetzen kénnen.

LL opm Zal | ) Safe to Fly (GPS) ‘ @l ‘@4 \aww\iz

«.

Beachten Sie, dass das Fluggerat seine Geschwindigkeit automatisch anpasst, wenn es ein Hindernis auf
seiner Flugroute erkennt, sollte es zu tief Uber dem Boden fliegen. Verlassen Sie sich jedoch nicht auf diese
Funktion, um das Fluggerat zwischen Hindernissen fliegen zu lassen. Bedenken Sie, dass die Ausfallsicherung
den TapFly-Betrieb bei zu schwachem GPS-Signal Ubersteuert. In diesem Fall verldsst das Fluggerat den
autonomen Flugmodus TapFly und fliegt automatisch zurlick zum Startpunkt.

TapFly verlassen
Nutzen Sie zum Verlassen der TapFly-Funktion folgende Verfahren:
1. Dricken Sie einmal auf die ,Intelligent Flight“-Pausetaste auf der Fernbedienung, oder ziehen Sie den

rechten Steuerhebel der Fernbedienung nach hinten.
2. Tippen Sie auf die Schaltflache ,STOP* auf dem Bildschirm.

ODER ODER

LHIntelligent Flight“-Pausetaste

) 4

Das Fluggerat halt an und geht, nachdem die TapFly-Funktion verlassen wurde, in den Schwebeflug Uber. Sie
koénnen entweder eine neue Zielrichtung antippen, um mit dem nachsten Flug fortzufahren oder das Fluggerat

manuell zum Startpunkt zurtckfliegen.

ActiveTrack

Mit ActiveTrack kdnnen Sie ein sich in Bewegung befindliches Objekt auf dem Bildschirm Ihres Mobilgerats
markieren und fixieren. Das Fluggerat weicht in diesem Modus automatisch Hindernissen auf seiner Flugroute

aus.

18 ©2016 DJI. Al Rights Reser
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Fliegen mit ActiveTrack
Vergewissern Sie sich, dass die Intelligent Flight Battery mindestens zu 50 % geladen ist und dass das

Fluggerat auf den Modus ,P“ eingestellt ist. Befolgen Sie fur die Nutzung von ActiveTrack folgende Schritte:
1. Lassen Sie das Fluggerat abheben, und lassen Sie es mindestens 3 Meter Uber dem Erdboden schweben.

PS4

Y
oN &) oFrF

Auto Hold

2. Tippen Sie zum Anzeigen der Flugmodi in der ,DJI GO*-App auf 7 und wahlen Sie den gewdlnschten
Modus.

[ @l | ool [5100%] 2 NEERETIE o es | @l | ol |5100%] 2

orn | £l | o Sefo o Fly (GPS)

™ o

3. Ziehen Sie ein Rechteck um das Objekt, das Sie fixieren m&chten, und tippen Sie es zur Bestatigung lhrer

Auswahl an. Das Rechteck rf wird grin, wenn die Fixierung eingesetzt hat. Wenn das Rechteck rot
LE]

wird, wurde das Objekt nicht identifiziert, sodass Sie es erneut markieren mussen.

NEEEPTRE swoores | &l | e all |5100%] 3= w

(0]

«@
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A « Wahlen Sie KEINEN Bereich mit Menschen, Tieren, kleinen und diinnen Objekten (z. B. Zweige oder
Leitungen) oder mit durchsichtigen Objekten (z. B. Glas oder eine Wasseroberflache) aus.
« Wéhlen Sie fUr die Flugroute einen deutlichen Abstand zu Hindernissen und zwar insbesondere,

wenn das Fluggerat rlickwarts fliegt.
« Seien Sie besonders achtsam, wenn Sie ActiveTrack in den folgenden Situationen verwenden:
a) Das fixierte Objekt bewegt sich nicht auf einer ebenen Flache.

b) Das fixierte Objekt &ndert wahrend der Bewegung drastisch seine Form.

c) Es besteht langere Zeit keine direkte Sichtlinie zum fixierten Objekt.

d) Das fixierte Objekt bewegt sich auf einer schneebedeckten Flache.

e) Die Umgebung ist sehr dunkel (< 300 Lux) oder sehr hell (> 10.000 Lux).

f) Das fixierte Objekt hat eine ahnliche Farbe oder Oberflache wie die Umgebung.

« Beachten Sie bei der Verwendung von ActiveTrack die lokalen gesetzlichen Bestimmungen zum
Schutz der Privatsphare.

« Das Fluggerét erkennt in diesem Modus Hindernisse auf seiner Flugroute und weicht ihnen
automatisch aus.

« Wenn das Fluggerat die Objektfixierung verliert, da sich das Objekt zu schnell bewegt oder es
verschattet wird, wahlen Sie das Objekt erneut, um die Fixierung wieder herzustellen.

ActiveTrack verlassen

Es gibt zwei Méglichkeiten ActiveTrack zu verlassen:
1. Drlcken Sie die ,Intelligent Flight“-Pausetaste auf der Fernbedienung.
2. Ziehen Sie den rechten Steuerhebel nach hinten.

ODER

Nach Verlassen des Modus ActiveTrack halt das Fluggerat an und verbleibt im Schwebeflug. Nun kénnen Sie
eine neue Mission auswahlen oder das Fluggerét an den Startpunkt zurtickfliegen.

Hinderniserkennung und optische Positionsbestimmung VPS

Der Phantom 4 ist mit einer Hinderniserkennung ausgestattet, die die Flugroute in Vorwartsrichtung permanent
auf Hindernisse scannt. So kann der Phantom 4 dem Hindernis durch Um- oder Uberfliegen ausweichen. Das
optische Positionsbestimmungssystem DJI Vision Positioning hélt die aktuelle Position des Fluggerats mithilfe
von Ultraschall- und Bilddaten konstant. Dank der optischen Positionsbestimmung verhélt sich der Phantom
4 im Schwebeflug stabiler und kann in geschlossenen Rdumen und anderen Umgebungen ohne GPS-Signal
fliegen. Die Hauptkomponenten der optischen Positionsbestimmung befinden sich unten an dem Phantom 4: [3]
zwei Ultraschallsensoren und [1] [2] vier monokulare Kameras.

20
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Erfassungsbereich

Der Detektionsbereich der Hinderniserkennung und der optischen Positionsbestimmung VPS wird im
Folgenden abgebildet. Beachten Sie, dass das Fluggerét keine Hindernisse, die sich nicht innerhalb des
Detektionsbereichs befinden, erkennt und ihnen demzufolge auch nicht ausweichen kann.

N
B0\ /60
. /—\‘\{‘/—\

Kalibrieren der vorderen Sensoren

Die auf dem Landegestell installierten Kameras zur Hinderniserkennung werden kalibriert geliefert. Durch die
stoBexponierte Einbauposition dieser Kameras mussen sie jedoch mithilfe des DJI Assistant 2 regelméBig
kalibriert werden. Befolgen Sie zum Kalibrieren der Kamera auf Aufforderung der ,DJI GO*-App“ die unten
beschriebenen Schritte.

Halten Sie das Fluggerat in Richten Sie die Schwenken und neigen
Richtung des Bildschirms Rechtecke aus Sie das Fluggerat

Optische Positionsbestimmung verwenden

Die optische Positionsbestimmung wird beim Einschalten des Fluggerats automatisch aktiviert. Sie missen
keine Anderungen vornehmen. Die optische Positionsbestimmung wird meist in geschlossenen Réumen ohne
GPS-Empfang verwendet. Mithilfe der integrierten optischen Positionssensoren hélt sich das Fluggerat auch
ohne GPS prézise im Schwebeflug.

1ese66Nn|4



1e1966N|4

Phantom 4 Bedienungsanleitung

Die optische Positionsbestimmung kénnen Sie wie folgt aktivieren:

1. Stellen Sie den Flugmodusschalter auf den Modus ,P*.

2. Stellen Sie das Fluggerat auf einer ebenen Flache ab. Beachten Sie, dass die optische
Positionsbestimmung nur auf Fldchen mit deutlich wechselhaftem Muster funktionsfa-
hig ist.

3. Schalten Sie das Fluggerat ein. Wenn die Statusanzeige des Fluggerats zweimal grin
blinkt, ist das optische Positionsbestimmungssystem bereit. Schieben Sie zum Starten

PS4

oN &) oFF
Auto Hold

den Gashebel sanft nach oben. Das Fluggerat geht in den Schwebeflug.

Bremsung durch die Hinderniserkennung

Das Fluggerat kann nun mithilfe der Hinderniserkennung aktiv Bremsungen einleiten, wenn Hindernisse direkt
vor dem Fluggerat erkannt werden. Beachten Sie, dass die Hinderniserkennung bei idealen Lichtverh&ltnissen
am besten funktioniert. Das Muster des Hindernisses muss sich zudem vom Hintergrund abheben. AuBerdem
darf die Geschwindigkeit des Fluggerats nicht mehr als 8 Meter pro Sekunde betragen, damit das Fluggerat in
einem sicheren Abstand abbremsen und anhalten kann.

Die Funktion der optischen Positionsbestimmung ist abhéngig von der Uberflogenen Oberfléche. Beim

Uberfliegen schallschluckender Flachen kénnen die Ultraschallsensoren méglicherweise nicht genau

die Abstande messen. Auch funktioniert die Kamera in suboptimalen Umgebungen moglicherweise

nicht einwandfrei. Wenn GPS und optische Positionsbestimmung nicht verfigbar sind, schaltet

das Fluggerat automatisch aus dem Modus ,P* in den Modus ,A“. Betreiben Sie das Fluggeréat in

folgenden Situationen mit erhohter Vorsicht:

« beim Uberfliegen einfarbiger Flachen (nur schwarz, nur weiB, nur rot, nur griin)

« beim Uberfliegen stark reflektierender Flachen

« bei hohen Fluggeschwindigkeiten (schneller als 36 km/h auf 2 Metern Flughdhe oder schneller als 18 km/h
auf 1 Meter Flughthe)

« beim Uberfliegen von Gewassern oder durchsichtigen/durchscheinenden Fléchen

« beim Uberfliegen beweglicher Flachen und Objekte

« in Bereichen mit haufigem oder starkem Lichtwechsel

« beim Uberfliegen sehr dunkler (Lux < 10) oder heller (Lux > 100.000) Flachen

« beim Uberfliegen schallschluckender Flachen (dicker Teppich usw.)

« beim Uberfliegen von Flachen ohne Muster oder Konturen

« beim Uberfliegen von Fliachen mit sich wiederholenden Mustern oder Konturen (z. B. Fliesen mit
identischem Dekor).

« beim Uberfliegen von Hangen, an denen die Schallwellen abgelenkt werden.
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Q « Halten Sie die Sensoren stets sauber. Schmutz und andere Fremdkorper kénnen die Funktion der

Sensoren beeintrachtigen.

« Die optische Positionsbestimmung funktioniert nur bei einer Flughdhe von 0,3 bis 10 Metern.

« Beim Uberfliegen von Gewassern funktioniert die optische Positionsbestimmung unter Umstanden
nicht richtig.

« Bei schlechten Lichtverhéltnissen (unter 100 Lux) erkennt die optische Positionsbestimmung
moglicherweise kein Muster am Boden.

« Bei aktiver optischer Positionsbestimmung dirfen keine weiteren Ultraschallgerate mit 40 kHz

Frequenz betrieben werden.

@ « Bei aktiver optischer Positionsbestimmung sind Tiere vom Fluggeréat fernzuhalten. Der Sonarsensor
sendet hochfrequente Schallwellen aus, die fur einige Tiere horbar sind.

Flugschreiber

Die Flugdaten werden automatisch im Bordspeicher des Fluggeréts gespeichert. Zu den Flugdaten gehdren

Flugtelemetrie, Fluggerétstatus und andere Parameter. Um auf diese Daten zuzugreifen, schlieBen Sie das

Fluggerat Uber den Micro-USB-Anschluss an den PC an, und starten Sie die ,DJI GO“-App.

Propeller anbringen und abnehmen

Der Phantom 4 darf nur mit Propellern betrieben werden, die von DJI zugelassen sind. Die grauen und

schwarzen Ringe auf den Propellern geben ihre Einbauposition und die Drehrichtung an.

Propeller Silberner Ring Schwarzer Ring
Abbildung N — S P—
Befestigung an Motoren ohne Punktmarkierung Motoren mit Punktmarkierung (drei Punkte)

Erlauterung der ﬁﬂ Sichern: Drehen Sie die Propeller zum Anbringen/Sichern in die Pfeilrichtung.
Symbole "5} Lésen: Drehen Sie die Propeller zum Abnehmen/Lésen in die Pfeilrichtung.

Propeller anbringen

1. Denken Sie daran, die Warnaufkleber von den Motoren zu entfernen, bevor Sie die Propeller befestigen.

2. Befestigen Sie die Propeller mit schwarzen Propellerringen an die mit schwarzen Punkten gekennzeichneten
Motoren. Befestigen Sie die Propeller mit silbernen Propellerringen an die Motoren ohne die schwarzen
Markierungspunkte. Dricken Sie den Propeller auf die Befestigungsplatte, und drehen Sie ihn in d
Verriegelungsrichtung, bis er in seiner Position einrastet.

ie
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A « Achten Sie hierbei auf die scharfen Propellerkanten. Handhaben Sie die Teile mit groBer Vorsicht.

« Verwenden Sie nur von DJI zugelassene Propeller. Verwenden Sie nur Propeller des gleichen Typs.
« Halten Sie ausreichend Abstand zu den Propellern, und berthren Sie NICHT die rotierenden Propeller!

P
D

ropeller abnehmen
rlicken Sie den Propeller auf die Befestigungsplatte, und drehen Sie ihn zum Entriegeln in Pfeilrichtung.

& « ergewissern Sie sich vor jedem Flug, dass die Propeller und Motoren richtig befestigt sind.

« Vergewissern Sie sich vor jedem Flug, dass die Propeller in gutem Zustand sind. Alte, beschadigte oder
defekte Propeller durfen NICHT verwendet werden.

« Zum Schutz vor Verletzungen mussen Sie AUSREICHEND ABSTAND zu den Propellern halten und
durfen die drehenden Propeller NICHT berthren!

« Verwenden Sie AUSSCHLIESSLICH die DJI-Originalpropeller. Nur so ist der stérungsfreie, sichere
Flugbetrieb gewéhrleistet.

DJI Intelligent Flight Battery

Di

ie Intelligent Flight Battery von DJI hat eine Kapazitét von 5350 mAh, eine Spannung von 15,2 V und verfugt

Uber eine intelligente Lade-/Entladefunktion. Sie darf nur mit einem geeigneten, von DJ! freigegebenen Ladegeréat
geladen werden.

Intelligent Flight Battery Ladegerat

& Die Intelligent Flight Battery muss vor dem ersten Gebrauch komplett geladen sein. Nahere
Informationen finden Sie unter ,Intelligent Flight Battery laden*.

Q Das mitgelieferte Ladegerat fur den Phantom 4 hat eine Ausgangsleistung von 100 W.

Funktionen der Intelligent Flight Battery

1.
2.
3.

@ N O,

©
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Akkuladezustand: Die LED-Ladezustandsanzeige zeigt den aktuellen Akkuladestand an.

Akkulebensdauer: Die verbleibende Lebensdauer des Akkus wird Uber LEDs angezeigt.

Automatische Entladungsfunktion: Um ein Aufbldhen des Akkus zu vermeiden, entladt der Akku sich nach

10 Tagen auBer Betrieb automatisch auf unter 65 % seiner Gesamtkapazitat. Das Entladen auf 65 % dauert

etwa zwei Tage. Beim Entladen gibt der Akku spurbar Warme ab. Die Entladegrenze kann in der ,DJI GO

4“-App eingestellt werden.

. Spannungsangleichung: Beim Ladevorgang werden die Spannungswerte in den einzelnen Batteriezellen
automatisch aneinander angeglichen.

. Uberladeschutz: Der Ladevorgang wird automatisch beendet, sobald der Akku volistandig geladen ist.

. Temperaturmessung: Der Akku wird nur geladen, wenn die Temperatur zwischen 0 und 40 °C liegt.

. Uberstromschutz: Bei hohen Stromstérken (liber 8 A) wird der Ladevorgang unterbrochen.

. Tiefentladungsschutz: Um Schéaden durch Tiefentladung zu vermeiden, wird der Entladevorgang bei 12 V
Batteriespannung automatisch beendet.

. Kurzschlussschutz: Bei einem Kurzschluss wird die Spannungszufuhr automatisch unterbrochen.
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10. Akkuzellenschutz: Bei einer beschédigten Akkuzelle zeigt die ,DJI GO*-App einen Warnhinweis an.

11. Akku-Fehlerhistorie: In der ,DJI GO“-App kénnen Sie den Verlauf der Akku-Stérungen verfolgen.

12. Ruhemodus: Zum Stromsparen schaltet der Akku nach 20 Minuten Inaktivitét in den Ruhezustand.

13. Kommunikation: Akkuspannung, Kapazitéat, Stromstarke usw. werden an den Flugcontroller des Fluggerats
gesendet.

& Lesen Sie vor dem Gebrauch die Sicherheitsvorschriften zur Intelligent Flight Battery fiir den Phan-
tom 4. Der Anwender des Geréts ist allein verantwortlich fUr alle Vorgange und Einsétze.

Funktionen des Akkus

LED1
LED2
LED3
LED4
Einschalttaste (mit LED)

Akkuladezustandsanzeige

Ein- und Ausschalten (ON/OFF)

Einschalten: Um den Akku einzuschalten, driicken Sie 2 Sekunden lang die Einschalttaste. Die Einschalt-
LED leuchtet rot, und die Ladezustandsanzeige zeigt den aktuellen Ladezustand an.

Ausschalten: Um den Akku auszuschalten, driicken Sie 2 Sekunden lang die Einschalttaste. Die
Ladezustands-LED des Akkus blinkt, wenn der Phantom 4 ausgeschaltet wird, um evtl. noch
nicht angehaltene Aufzeichnungen von Ereignissen automatisch unterbrechen zu kénnen.

Auch beim Laden und Entladen zeigen die Leuchten den Akkuladezustand an. Legende zu den
Leuchten:
J:LED eingeschaltet. D : LED blinkt.
[J : LED ausgeschaltet.

Akkuladezustand

LED1 LED2 LED3 LED4 Akkuladezustand

0 0 I 0 87,5...100 %

0 0 I 1 75..87,5 %

0 0 I 0 62,5..75 %

0 0 I 0 50...62,5 %

0 0 0 0 37,5..50 %

0 I 0 0 25...37,5 %

0 0 0 0 12,5..25 %

I 0 0 0 0..12,5%

0 0 0 0 =0%
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Bei Kalte beachten:

1.
2.

o O~

Beim Flugbetrieb in kalten Umgebungen (unter O °C) ist die Batteriekapazitat erheblich eingeschrankt.
Verwenden Sie den Akku mdglichst nicht bei groBer Kélte (unter -10 °C). Bei Umgebungstemperaturen von
-10 °C bis 5 °C muss die Batterie ausreichend Spannung haben.

. Beenden Sie den Flugbetrieb sofort, wenn die ,DJI GO“-App in kalten Umgebungen ,Warnung!

Akkuladezustand sehr niedrig” anzeigt.

. Bevor der Akku bei Kalte betrieben wird, wérmen Sie ihn in einem geschlossenen Raum auf.
. Damit der Akku optimal funktioniert, ist die Temperatur des Akkugehauses Uber 20°C zu halten.
. Wenn die Akkuzellentemperatur auBerhalb des Betriebsbereichs (0 °C ~ 40 °C) liegt, beendet das Ladegerat

den Ladevorgang.

A Setzen Sie den Akku bei Kalte in das Batteriefach, und lassen Sie das Fluggeréat vor dem Abfliegen

etwa 1 bis 2 Minuten warmlaufen.

Akkuladezustand prifen

An

der Akkuladezustandsanzeige ist zu erkennen, wie viel Restenergie der Akku noch hat. Wenn der Akku

ausgeschaltet ist, driicken Sie einmal die Einschalttaste. Die Leuchten der Akkuladezustandsanzeige werden

ein

geschaltet und zeigen den Akkuladezustand an. Nahere Informationen finden Sie unten.

Akkulebensdauer
Die Akkulebensdauer gibt an, wie haufig der Akku noch entladen und geladen werden kann, bevor er

zu

ersetzen ist. Wenn Sie die Akkulebensdauer prifen mochten, driicken Sie bei ausgeschaltetem Akku

5 Sekunden lang die Einschalttaste. Die Leuchten fir den Akkuladezustand leuchten bzw. blinken 2 Sekunden
wie hier beschrieben:

Akkulebensdauer

LED1 LED2 LED3 LED4 Akkulebensdauer
0 0 0 0 90...100 %
0 0 0 -2 80...90 %
I I I 0 70...80 %
I 0 l: 0 60...70 %
I 0 0 0 50...60%
0 I 0 0 40...50 %
0 0 0 0 30...40 %
Ik I I I 20...30 %
0 i i i unter 20 %

A Bei 0 % Akkulebensdauer ist der Akku nicht mehr nutzbar.

Weitere Informationen zum Akku finden Sie in der ,DJI GO 4“-App auf der Registerkarte ,Battery*.

26




Phantom 4 Bedienungsanleitung

Intelligent Flight Battery laden

1. SchlieBen Sie das Ladegerat an eine Spannungsquelle an (100 bis 240 V, 50/60 Hz).

2. Verbinden Sie das Ladegerat mit der Intelligent Flight Battery. Wenn der Akku zu Uber 95 % geladen ist,
schalten Sie ihn vor dem Laden ein.

3. Beim Laden und Entladen zeigen die Akkuladezustandsanzeige den Akkuladezustand an.

4. Wenn alle Leuchten erloschen sind, ist die Intelligent Flight Battery vollstandig geladen.

5. Die Intelligent Flight Battery muss nach jedem Flug an der Luft gekuhlt werden. Warten Sie, bis der Akku
Zimmertemperatur hat, bevor Sie ihn flr langere Zeit lagern.

A

« Vor dem Einsetzen und Herausnehmen aus dem Phantom 4 muss der Akku immer ausgeschaltet

werden. Im eingeschalteten Zustand darf der Akku nicht eingesetzt oder herausgenommen werden.

Intelligent Flight Battery

= =)

Steckdose

Ladegerat

Akkuladezustandsanzeige beim Laden

LED1

O oo oE

LED2

LED3 LED4
0 0
0 0
| 0
| il
0 0

Akkuladezustand
0...25%
25...50%
50...75%
75...100%
Vollstandig geladen

LED-Zustande bei aktiver Schutzeinrichtung

In der folgenden Tabelle sind die Akkuschutzeinrichtungen und die entsprechenden LED-Zustande dargestellt.

Akkuladezustandsanzeige beim Laden

LED1

0

o o o o o

LED2

LED3

LED4

Blinkfolge
LED 2 blinkt zweimal pro Sekunde
LED 2 blinkt dreimal pro Sekunde

LED 3 blinkt zweimal pro Sekunde
LED 3 blinkt dreimal pro Sekunde

LED 4 blinkt zweimal pro Sekunde

LED 4 blinkt dreimal pro Sekunde

Akkuschutzeinrichtung
Uberstrom

Kurzschluss
Uberladung

Uberhéhte Spannung am
Ladegerat

Ladetemperatur zu niedrig

Ladetemperatur zu hoch
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Nachdem Sie die Stérungen behoben haben, driicken Sie die Einschalttaste, um die Akkuladezu-standsanzeige
auszuschalten. Trennen Sie die Intelligent Flight Battery vom Ladegerét, und schlieBen Sie sie wieder an, um den
Ladevorgang fortzusetzen. Bei Fehlermeldungen, die mit der Zimmertemperatur zusammenhangen, missen Sie
das Ladegerat nicht aus- und wieder einstecken, da der Ladevorgang automatisch fortgesetzt wird, sobald die
Temperatur wieder den zulassigen Bereich erreicht.

A DJI haftet nicht fir Schaden, die durch Ladegerate von Fremdherstellern verursacht werden.

Q Intelligent Flight Battery entladen:
Langsam: Setzen Sie die Intelligent Flight Battery in das Akkufach des Phantom 4, und schalten Sie

ihn ein. Lassen Sie sie eingeschaltet, bis die Ladung unter 8 % sinkt oder sich nicht mehr einschalten
lasst. Starten Sie die ,DJI GO 4“-App, um den Ladezustand zu prifen.
Schnell: Fliegen Sie den Phantom 4 im AuBenbereich, bis die Ladung unter 8 % sinkt oder sich nicht

mehr einschalten I&sst.
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Fernbedienung

In diesem Kapitel werden die Funktionen
der Fernbedienung und die Bedienung
von Fluggerat und Kamera beschrieben.
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Fernbedienung

Beschreibung der Fernbedienung

Die Fernbedienung des Phantom 4 ist ein multifunktionales Funkgerat mit integriertem Videolink zur
Fernsteuerung von Fluggeraten. Der Videolink und die Fernbedienung arbeiten mit 2,4 GHz. Die Fernbedienung
steuert verschiedene Kamerafunktionen (Fotos und Videos aufnehmen/ansehen, Gimbal-Bewegungen steuern
usw.). Der Ladezustand des Akkus ist an den LEDs vorn an der Fernbedienung zu erkennen.

» Behordliche Genehmigungen: Die Fernbedienung erflllt die lokalen Vorschriften und Richtlinien.
« Betriebsart: Modus 1, Modus 2 oder benutzerdefinierter Modus
» Modus 1: Der rechte Hebel dient als Gashebel.
» Modus 2: Der linke Hebel dient als Gashebel.

A Innerhalb des Flugbereichs dirfen maximal drei Fluggerate betrieben werden, damit sich die Signale
nicht gegenseitig storen.

Vorbereitung der Fernbedienung

Fernbedienung ein- und ausschalten

Die Fernbedienung des Phantom 4 wird mit einem 2S-Akku mit 6000 mAh Kapazitat betrieben. Der
Ladezustand des Akkus ist an den entsprechenden LEDs vorn am Geréat zu erkennen. So schalten Sie die
Fernbedienung ein:

1. Wenn die Fernbedienung ausgeschaltet ist, drlicken Sie einmal die Einschalttaste. Die LEDs der
Akkuladezustandsanzeige zeigen den Akkuladezustand an.

2. Halten Sie die Einschalttaste langer gedrtickt, um die Fernbedienung einzuschalten.

3. Beim Einschalten gibt die Fernbedienung ein akustisches Signal aus. Die Status-LED zeigt durch schnelles
Blinken in Grin an, dass die Fernbedienung mit dem Fluggerét gekoppelt wird. Sobald die Gerate gekoppelt
sind, leuchtet die Status-LED durchgehend grin.

4. Wiederholen Sie Schritt 2, wenn Sie die Fernbedienung ausschalten mdchten.

Fernbedienung laden
Die Fernbedienung muss mit dem mitgelieferten Ladegerét geladen werden. Genauere Informationen finden Sie
in der Abbildung auf der folgenden Seite.
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= SesuiL i)

Steckdose

Ladegerat

Kamera steuern

Mit der Fototaste, dem Kamerarddchen, der Wiedergabetaste und der Videotaste an der Fernbedienung kon-
nen Sie Videos und Bilder aufnehmen bzw. ansehen und die Kameraeinstellungen andern.

[1] Kameraradchen

Mit dem Kameraréddchen kénnen Sie die Kameraeinstellungen (ISO, Belichtungszeit, Blendendffnung usw.)
andern, ohne die Fernbedienung aus der Hand legen zu mussen. Driicken Sie zum Umschalten zwischen
diesen Einstellungen das Radchen nieder.

[2] Fototaste
Dient als Ausloser flr die Fotokamera-Funktion. Im Serienbildmodus werden bei einmaligem Driicken
mehrere Bilder aufgenommen.

[3] Videotaste
Wenn Sie die Taste einmal, driicken, wird die Videoaufnahme gestartet. Zum Stoppen erneut driicken.

[4] Gimbal-Réadchen
Verandert die Neigung des Gimbals.

Fluggerét steuern

In diesem Kapitel wird erlautert, wie Sie die Fluglage des Fluggerats mit der Fernbedienung steuern. Die
Fernbedienung befindet sich standardmaBig im Modus 2.

Hebel in Neutralstellung/in Mittellage: Die Steuerhebel befinden sich in der Mittellage.
Hebel bewegen: Der Steuerhebel wird aus der Mittellage in eine andere Position bewegt.

Bunusipaquie
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Fernbedienung
(Modus 2) (

Fluggerat
= Fluglage)

Bemerkung

i

Durch senkrechtes Verstellen des linken Hebels wird
die Flughthe gedndert.

Hebel nach oben = Steigflug, Hebel nach unten =
Sinkflug.

Beide Hebel in Mittellage = der Phantom 4 schwebt
auf der Stelle.

Je weiter der Hebel aus der Mittellage bewegt wird,
desto schneller andert der Phantom 4 die Flughdhe.
Hebel stets sanft betatigen, um abrupte/unerwartete
Flughthenanderungen zu vermeiden.

Durch waagrechtes Verstellen des linken Hebels wird
der Gierwinkel geéndert (Seitenruder).

Hebel nach links = Drehung gegen den Uhrzeigersinn,
Hebel nach rechts = Drehung im Uhrzeigersinn. In
der Mittellage bleibt der Phantom 4 in der aktuellen
Richtung.

Je weiter der Hebel aus der Mittellage bewegt wird,
desto schneller dreht sich der Phantom 4.

Durch senkrechtes Verstellen des rechten Hebels wird
der Nickwinkel geéndert.

Hebel nach oben = vorwarts, Hebel nach unten =
rickwarts. In Mittellage schwebt der Phantom 4 auf
der Stelle.

Je weiter der Hebel aus der Mittellage bewegt wird,
desto gréBer der Nickwinkel (max. 30°) und desto héher
die Fluggeschwindigkeit.

Durch waagrechtes Verstellen des rechten Hebels
wird die Neigung nach links und rechts geéndert.
Hebel nach links = nach links fliegen, Hebel nach
rechts = nach rechts fliegen. In Mittellage schwebt
der Phantom 4 auf der Stelle.

=N

=

ex]

Driicken Sie die ,Intelligent Flight“-Pausetaste
einmal, um die Flugmodi ActiveTrack, TapFly und
Intelligent Navigation zu verlassen. Das Fluggeréat
bleibt an der aktuellen Position im Schwebeflug.
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Einstellen der Steuerhebel

Drehen Sie die Steuerhebel im Uhrzeigersinn oder entgegen den Uhrzeigersinn,
um ihre L&nge einzustellen. Wenn die Steuerhebel auf eine angemessene Lange
eingestellt sind, kann das die Steuergenauigkeit verbessern.

Flugmodusschalter

Mit diesem Schalter kénnen Sie den gewUlnschten
Flugmodus auswahlen. Sie kénnen zwischen den Modi
P, .S und ,A“ wahlen.

Stellung 1 @
Stellung  Abbildung Flugmodus
Stelung 1 4 Modus ,P* Stelung 2 -
Stellung 2 (\J) Modus ,S*
Stelung3 = Modus ,A" Stellung 3 =,

Modus ,,P* (Positionierung): Der Modus ,P* solite gewahit werden, wenn das GPS-Signal ausreichend stark
ist. Das Fluggerat nutzt GPS und die Hinderniserkennung, um sich automatisch zu stabilisieren, um zwischen
Hindernissen zu navigieren und um ein sich bewegendes Objekt zu fixieren. In diesem Modus sind erweiterte
Funktionen wie TapFly und ActiveTrack aktiviert.

Modus ,S*“ (Sport): Im Modus ,S* werden die Verstarkungswerte des Fluggeréats so angepasst, dass sich die
Mandvrierfahigkeit erheblich verbessert. Die Maximalgeschwindigkeit des Fluggeréats wird in diesem Modus auf
72 km/h erhéht. Beachten Sie, dass sie Hinderniserkennung in diesem Modus deaktiviert wird.

Modus ,A” (Attitude): Wenn weder GPS noch die Hinderniserkennung verfligbar sind, nutzt das Fluggerat
lediglich sein Barometer zur Positionsbestimmung und zum Steuern der Flughdhe.

Rickkehrtaste

Wenn Sie die RTH-Taste gedrickt halten, fliegt das Fluggerat automatisch den Startpunkt an (Rickkehrfunktion).
Bei aktiver Ruckkehrfunktion blinkt die Ring-LED an der Rickkehrtaste wei. Das Fluggerat fliegt den zuletzt
aufgezeichneten Startpunkt an. Wenn Sie diese Taste erneut driicken, wird die Rickkehr abgebrochen, und Sie
kénnen das Fluggerat wieder steuern.

33
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Mobilgerat anschlieBen

Bringen Sie den Mobilgeratehalter in die gewlnschte Position. Driicken Sie die Taste seitlich am
Mobilgeratehalter, um die Klemmbacken zu &ffnen. Legen Sie das Mobilgerat in die Aufnahme. Stellen Sie
die Klemme nach unten, um das Mobilgerét zu befestigen. Um das Mobilgerat Uber ein USB-Kabel mit der
Fernbedienung zu verbinden, stecken Sie ein Ende des Kabels in das Mobilgeréat und das andere Ende in den
USB-Anschluss hinten an der Fernbedienung.

Optimaler Sendebereich
Das Sendesignal zwischen Fluggerat und Fernbedienung erreicht die hdchste Zuverlassigkeit innerhalb des
unten abgebildeten Bereichs:

Optimaler Sendebereich ‘ﬁ

Halten Sie das Fluggerét stets im optimalen Sendebereich. Um eine optimale Ubertragungsleistung zu erzielen,
wahren Sie einen angemessenen Abstand zwischen Bediener und Fluggerat.

Status-LED der Fernbedienung

Die Status-LED zeigt die Stérke des Koppelsignals zwischen Fernbedienung und Fluggerét an. Die Ruckkehr-
LED zeigt den Ruckkehrstatus des Fluggeréts an. Diese Leuchten werden in der Tabelle unten néher

beschrieben.
ASE A==

Ruckkehr-LED

Status-LED
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Status-LED Alarm Status der Fernbedienung
R — Rot leuchtet J' Signalton Die Fernbedienung ist nicht mit dem Fluggerat gekoppelt.
€ — Gunlpudie: J' Signalton Die Fernbedienung ist mit dem Fluggerat gekoppelt.
durchgehend
Rieeeees Rot blinkt langsam D-D-D-- Stérung an der Fernbedienung
REG/RY): eeeee
Rot und Griin / Rot und --- HD-Videolink unterbrochen
Gelb blinken abwechselnd
Ruckkehr-LED Alarmton Status der Fernbedienung
W — Weif louchtet J' Signalton Fluggerét erreicht den Startpunkt.
durchgehend
W eeeee WeiB blinkt DERK Ruckkehrbefehl wird ans Fluggerat gesendet.
W) eeeeee WeiB blinkt DD - Fluggerét befindet sich auf dem Ruckkehrflug.

Bei kritischem Akkuladezustand blinkt die Statusleuchte der Fernbedienung rot, und es ertdnt ein
Alarmton.

Verbindung zum Fluggeréat herstellen

Bei der Lieferung sind Fernbedienung und Fluggerat miteinander gekoppelt. Die Gerate missen nur dann
erneut gekoppelt werden, wenn Sie erstmalig eine neue Fernbedienung in Betrieb nehmen. Gehen Sie wie folgt
vor:

1. Schalten Sie die Fernbedienung ein, und schlieBen Sie das Mobilgerét an. Starte die ,DJI GO 4“-App.
2. Schalten Sie die Intelligent Flight Battery ein.

3. Offnen Sie das Menii ,Camera®, und tippen Sie auf @™ Il . Tippen Sie dann auf die Schaltflache
,Linking RC* (siehe unten).

< RC Control Setting

RC Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode.

Button Customization
CZ—F E‘if e ct Not Defined J
m @ m c2 | Not Defined J
You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

Linking RC

35
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4. Die Fernbedienung ist bereit zum Koppeln. Die Statusleuchte an der Fernbedienung blinkt blau, und es
ertdnt ein Signalton.

< RC Control Setting

RC Calibration >
Stick Mode >
Searching for aircraft frequency, he aircraft is controlled

Default stick mode is M: i tin 54 4
Do not change unless fa| imeout in 54 seconds
Press the linking button on the aircraft

Button Customizatio to link this remote controller

T

c2— <‘J,< Cancel
()
c2 | Not Defined J
You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

Linking RC

5. Die Abbildung unten zeigt die Koppeltaste seitlich am Fluggerat. Dricken Sie die Koppeltaste, um die
Gerate miteinander zu koppeln. Wenn die LED-Statusanzeige an der Fernbedienung grin leuchtet, sind die

Geréte erfolgreich gekoppelt.

« Wenn eine neue Fernbedienung mit dem Fluggerat gekoppelt wird, trennt die bisherige
Fernbedienung ihre Verbindung zum Fluggerét.
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Kamera und Gimbal

In diesem Abschnitt werden die
technischen Eigenschaften der Kamera
und die Funktionsweise des Gimbal
beschrieben.
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Kamera und Gimbal

Beschreibung der Kamera

Die Kamera nutzt einen 1/2,3" CMOS-Sensor fir Videoaufzeichnungen (beim Phantom 4 bis zu 4096x2160p
bei 24 Bildern pro Sekunde oder 4K bei bis zu 30 Bildern pro Sekunde) und Fotos mit 12 MP Aufldsung.
Sie kdnnen die Videos als MOV oder MP4 aufzeichnen. Beim Fotografieren stehen Serienbildmodus,
Daueraufnahmemodus und Zeitraffermodus zur Verfigung. Das Live-Bild der Kamera kdnnen Sie am
angeschlossenen Mobilgerét in der ,DJI GO*-App verfolgen.

Schlitz fir die Micro-SD-Karte

Um Fotos und Videos zu speichern, stecken Sie die Micro-SD-Speicherkarte vor dem Einschalten des
Phantom 4 in den hier gezeigten Steckplatz. Der Phantom 4 wird mit einer 16 GB groBen Micro-SD-
Speicherkarte geliefert und ist mit Micro-SD-Speicherkarten von maximal 64 GB kompatibel. Wir empfehlen
eine Micro-SD-Speicherkarte des Typs UHS-1, da die hohen Lese- und Schreibgeschwindigkeiten dieser
Karten auch fir hochauflésende Videodaten geeignet sind.

@ Die Micro-SD-Speicherkarte darf bei eingeschaltetem Phantom 4 NICHT entfernt werden.

0= Um die Stabilitat des Kamerasystems zu gewéhrleisten, ist die Lange der einzelnen Aufzeichnungen auf
v
30 Minuten begrenzt.

Kameradatenanschluss

Wenn Sie Fotos und Videos von der Kamera auf den Computer kopieren mdchten, schalten Sie den Phantom 4
ein, und schlieBen Sie ein USB-Kabel an den Kameradatenanschluss an.

=

A Das Fluggerat muss eingeschaltet sein, bevor Sie auf die Dateien auf der Micro-SD-Karte zugreifen
kénnen.
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Kamera bedienen

Mit den Tasten fUr Foto- und Videoaufnahmen an der Fernbedienung kénnen Sie Bilder und Videos Uber die
,DJI Pilot“-App aufnehmen. Nahere Informationen zur Bedienung dieser Tasten finden Sie unter ,Kamera

steuern“ auf S. 31.

LED-Statusanzeige der Kamera

Die LED-Anzeige der Kamera leuchtet nach Hochfahren des Akkus auf. Sie bietet Informationen zum

Arbeitsstatus der Kamera.

LED-Statusanzeige der Kamera

“(@F Blinkt schnell grin (0,2 s aus, 0,1 s an)
1G) Blinkt einmal grtin (0,5 s aus, 0,4 s an)

"G/ Blinkt dreimal grun (0,3 s aus, 0,1 s an)
R’ Blinkt langsam rot (1,6 s an, 0,8 s aus)

R} Blinkt schnell rot (0,5 s aus, 0,2 s an)

“R-R) Blinkt zweimal rot (0,1 s an, 0,1 s aus, 0,1 s an, 0,1 s aus)

- R ‘Leuchtet rot

G 3 F% Blinkt grin und rot (0,8 s griin an, 0,8 s rot an)

Kamerastatus
System wird hochgefahren.
Aufnahme eines einzelnen Bilds.

Aufnahme von 3 oder 5 Fotos bei
jedem Drticken des Ausldsers.

Aufzeichnung lauft.
SD-Speicherkartenfehler.
Uberhitzte Kamera
Systemfehler.

Firmware wird aktualisiert

Gimbal

Beschreibung des Gimbals

Der 3-achsige Gimbal ist eine stabile Halterung fir die Kamera, damit Sie Fotos und Videos aufnehmen kénnen,
ohne die Aufnahmen zu verwackeln. Der Gimbal kann die Kamera in einem Bereich von 120° neigen.

-90°

Steuern Sie die Neigungsbewegung der Kamera durch das Gimbal-Radchen an der Fernbedienung.

39

elowey-[equuils)



elowe-[equils)

Phantom 4 Bedienungsanleitung

Gimbal-Betriebsarten

Der Gimbal bietet zwei Betriebsarten. Im ,Kameraeinstellungsmenii” der ,DJI GO 4“-App kdnnen Sie zwischen
diesen Betriebsarten umschalten. Bitte beachten Sie, dass das Mobilgerét mit der Fernbedienung verbunden
sein muss, damit die Anderungen wirksam werden. Genauere Informationen finden Sie in der Tabelle unten:

Der Winkel zwischen der Gimbal-Ausrichtung und der Nase des Fluggerats ist

I Folgemodus immer gleich.

FPV-Modus Der Gimbal passt sich den Bewegungen des Fluggerats an und simuliert
}/ dadurch eine Ich-Perspektive (FPV, First-Person-View).

« In folgenden Fallen kann es zu einer Stérung am Gimbal-Motor kommen:
(1) Das Fluggerét wurde auf einer unebenen Oberflache abgestellt, oder der Gimbal ist in seiner
Bewegungsfreiheit eingeschrankt
(2) Der Gimbal wurde einer zu starken auBeren Krafteinwirkung ausgesetzt, z. B. bei einer Kollision.
Bitte starten Sie immer auf ebenen, freien Flachen, und halten Sie den Gimbal jederzeit
geschutzt.
« Im Flugbetrieb bei dichter Nebelbildung oder Bewdlkung kann der Gimbal feucht werden und
kurzzeitig ausfallen. Nach dem Abtrocknen funktioniert der Gimbal wider einwandfrei.
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»DJI GO 4“-App

Dieser Abschnitt enthalt die vier
Hauptfunktionen der ,DJI GO“-App.

© 2016 DJI. All Rights Reserved. 41



ddy-,09 Irg"

»DJl GO 4“-App

Die mobile ,DJI GO“-App wurde speziell fir Fluggerate von DJI entwickelt. Mit dieser App kdnnen Sie
den Gimbal, die Kamera und andere Funktionen des Fluggeréats steuern. Die App bietet in den Bereichen
+Equipment®, ,Library“, ,Discovery” und ,Me" Tools zum Konfigurieren lhres Fluggerats sowie zum Bearbeiten
und Teilen Ihrer Fotos und Videos mit anderen. Die besten Ergebnisse erzielen Sie mit einem Tablet-PC.

1438 0% )]

P
/N cp

®

Connect your Aircraft, Take to the Skies

PHANTOM 4

oarn More>

Use AEB shoot to get more dynanic image

Enter Camera View

0
®
Do

Kamera

Das Kamerament zeigt das HD-Echtzeitbild der Phantom 4-Kamera an. Im Kameramenu k&nnen Sie auBerdem
verschiedene Kameraparameter einstellen.
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[1] Flugmodus
2)(3 : Neben diesem Symbol wird der aktuelle Flugmodus als Text angezeigt.
Tippen Sie das Symbol an, um die Einstellungen des Flugsteuergerats zu konfigurieren. Hier kénnen Sie
Grenzwerte fur den Flugbetrieb einrichten und die Verstarkungswerte einstellen.

Q Das Fluggerét ist standardmaBig auf ,Beginner Mode* gestellt. Im Anfangermodus kann das Fluggeréat
nicht héher als 30 Meter fliegen. AuBerdem kann es lediglich am aufgezeichneten Startpunkt fliegen.
Deaktivieren Sie diesen Modus auf der Konfigurationsseite MODE.

[2] GPS-Signalstarke
¥ 4 .|I|| : An diesem Symbol ist die Starke des GPS-Signals zu erkennen. Grine Balken bedeuten eine
ausreichende GPS-Signalstarke.

[3] Status der Hinderniserkennung
.))))\ . Tippen Sie auf diese Schaltflache, um die Funktionen der Hinderniserkennung zu aktivieren bzw. zu
7/

deaktivieren.

[4] Systemstatus
SafetoFly (GPS) : An diesem Symbol sind der aktuelle Zustand des Fluggerats und die Starke des GPS-Signals
zu erkennen.

[5] Akkuladezustandsanzeige
——o—o : Zeigt den jeweils aktuellen Akkuladezustand an. Die Farbbereiche an der Akkuladezu-
standsanzeige geben den erforderlichen Ladezustand fUr die verschiedenen Funktionen an.

[6] Signalstarke der Fernbedienung
PN I|||| : An diesem Symbol ist die Signalstérke der Fernbedienung zu erkennen.

[7] Signalstarke des HD-Videolinks
o™ 1l : An diesem Symbol ist die Signalstarke des HD-Videolinks zwischen Fluggerét und Fernbedienung
zu erkennen.

[8] Akkuladezustand
EAT100% : An diesem Symbol ist der aktuelle Akkuladezustand zu erkennen.
Wenn Sie hier tippen, wird ein Menu mit Informationen zum Akku gedffnet, in dem Sie die verschiedenen
Warnschwellen fir den Akkuladezustand einstellen und den Verlauf der Akkuwarnmeldungen einsehen
kénnen.

[9] Allgemeine Einstellungen
EE : Wenn Sie dieses Symbol antippen, wird das MenU ,General Settings” gedffnet. Hier kdnnen Sie die
Flugparameter einstellen, die Kamera zurlicksetzen, die Schnellansicht aktivieren, den Rollwert des Gimbal
anpassen und die Flugroutenansicht &ndern.

[10] Kamera-Bedienleiste

Foto- und Videoeinstellungen

MENU : Wenn Sie hier tippen, kédnnen Sie verschiedene Kameraeinstellungen wie Videofarbraum,
Aufldsung der Videodateien, BildgréBe usw. vornehmen.

All Rights Reserved. 43
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)

Fotoaufnahme

Q : Beim Antippen dieses Symbols wird ein einzelnes Foto aufgenommen. Wenn Sie hier langer driicken,
koénnen Sie zwischen Einzelaufnahme, Dreifachaufnahme und dem Zeitraffermodus wahlen.

Videoaufnahme

@ : Wenn Sie dieses Symbol einmal antippen, wird die Videoaufzeichnung gestartet. Driicken Sie
ein zweites Mal, wird die Aufzeichnung beendet. Wahlweise kdnnen Sie auch die Videotaste an der
Fernbedienung driicken (sie hat dieselbe Funktionalitat).

Wiedergabe
E : Wenn Sie dieses Symbol antippen, wird das Wiedergabemen( gedffnet. Hier kdnnen Sie Ihre Fotos
und Videos direkt nach der Aufnahme einsehen.

Kameraeinstellungen
:—z : Wenn Sie hier tippen, kénnen Sie ISO, Belichtungszeit und Belichtungsreine der Kamera einstellen.

Karte

Zeigt die aktuelle Flugroute an. Wenn Sie dieses Symbol antippen, schalten Sie von der Kameraansicht auf
die Kartenansicht.

[12] Optische Positionsbestimmung

'I'., : Entfernung des Fluggerats vom Startpunkt. Wenn sich das Fluggerét in Bodennahe bewegt, andert

sich dieses Symbol in \g und zeigt die Hohe der Sensoren fur die optische Positionsbestimmung an.

[13] Flugtelemetrie

H: 39M D: 210M ‘

VS HS
‘N2.3ms ‘4.2M/S ‘

Dieses Symbol wird bei aktiver optischer Positionsbestimmung hervorgehoben.

Die Fluglage ist am entsprechenden Symbol zu erkennen.

(1) Der rote Pfeil zeigt die Flugrichtung.

(2) Der hell- und dunkelblaue Bereich zeigt die Nickbewegungen.

(8) Der Winkel der Grenzlinie zwischen hell- und dunkelblauem Bereich gibt den Rollwinkel an.

[14] Schaltflache Hinderniserkennung

44

: Tippen Sie zum Umschalten zwischen den Modi TapFly, ActiveTrack, Normal und Intelligent Flight
auf diese Schaltflache.
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[15] Ruckkehrfunktion (RTH)

é; : Leitet den Rulckkehrvorgang ein. Wenn Sie dieses Symbol antippen, fliegt das Fluggerat zum zuletzt
aufgezeichneten Startpunkt zurtick.

[16] Automatisches Starten/Landen

é / i : Wenn Sie dieses Symbol antippen, wird die automatische Start- und Landefunktion aktiviert.

[17] Livestream

@ : Dieses Symbol zeigt an, dass der aktuelle Video-Feed live auf YouTube gesendet wird. Dazu muss
am Mobilgerat der mobile Datendienst verfigbar sein.

[18] Startseite
4 : Dieses Symbol filhrt Sie wieder zur Startseite.

Bibliothek
Tippen Sie auf Bibliothek, um den in die ,DJI GO*-App integrierten automatischen Video-Editor zu verwenden.

Dann kdénnen Sie eine Vorlage und eine vorgegebene Anzahl Clips auswahlen, aus denen automatisch ein
kurzer Film zusammengestellt wird, den Sie sofort Giber den Online-Video-Host teilen kénnen.

Discovery

Mit ,Discovery” kénnen Sie Bilder und Videos mit dem Mobilgerét synchronisieren, Flugprotokolle 6ffnen und
den Status Ihres DJI-Accounts prifen. Melden Sie sich bei ,,Discovery“ mit Ihrem registrierten DJI-Account an.

Ich

In diesem Bereich kénnen Sie den Flugverlauf ansehen, auf den Online-Store von DJI zugreifen und
verschiedene Lehr-Tutorials anschauen.

ddy-,09 Ira“



Flug

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zum
Thema Flugsicherheit und Fluggrenzen.

46 ©2016 DJI. Al Rights Reserved



Flug

Sobald das Fluggerét fur den ersten Einsatz vorbereitet ist, sollten Sie mit dem Flugsimulator in der ,DJI GO*-
App lhre FlugkUnste trainieren und das sichere Fliegen Uben. Fliegen Sie nur in offenen Bereichen!

Anforderungen an die Flugumgebung

1. Betreiben Sie das Fluggerat nicht bei widrigen Wetterverhaltnissen (Windgeschwindigkeiten von tber 36 km/h,
Schnee, Regen, Nebel usw.).

2. Fliegen Sie nur in offenen Bereichen. Hohe Gebaude und Stahlbauten kdnnen den Kompass und das GPS-
System stdren.

3. Uberfliegen Sie nach Méglichkeit keine Hindernisse, Menschenmengen, Hochspannungsleitungen, Baume
und Gewasser.

4. Halten Sie Storstrahlung mdglichst gering: Vermeiden Sie Bereiche mit erhdhter elektromagnetischer
Strahlung wie Basisstationen oder Funkmasten.

5. Die Leistung von Fluggerat und Batterie ist abhangig von Umgebungsbedingungen wie Luftdichte und
Lufttemperatur. Bei Flughthen Uber 6000 Meter Uber N.N. ist erhdhte Vorsicht geboten, da die Leistung des
Akkus und die Funktionen des Fluggerats beeintréchtigt werden kénnen.

6. In Polarregionen darf der Phantom 4 nicht betrieben werden.

Fluggrenzen und Flugverbotszonen

Betreiber unbemannter Luftfahrzeuge mussen sich nach allen gesetzlichen und behdrdlichen Vorschriften
richten. Hierzu zahlen auch die internationalen Zivilluftfahrtorganisation ICAO, FAA. Aus Sicherheitsgriinden
sind die Flige standardméBig begrenzt, damit Sie das Produkt sicher und legal betreiben kénnen. Zu den
Flugbegrenzungen gehdren unter anderem Flughthe, Flugradius und Flugverbotszonen.

Im Modus ,P* ist der Flugbetrieb aus Sicherheitsgriinden in Héhe und Radius sowie durch Flugverbotszonen
eingeschrankt. Im Modus ,A“ ist nur die Hohenbegrenzung aktiv, wodurch das Fluggerat nicht Gber 500 m
aufsteigen kann.

Flughéhen- und Flugradiusbegrenzung

Flughéhen- und Flugradiusbegrenzung kénnen in der ,DJI GO*-App geéndert werden. Bitte denken Sie daran,
dass die maximale Flughthe 500 Meter nicht Uberschreiten darf! Mit diesen Einstellungen fliegt der Phantom 4
nur innerhalb des unten dargestellten zylinderférmigen Bereichs:

Maximaler
Flugradius

Maximale Flughthe

Startpunkt

]
Flughdhe beim
~— Einschalten
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GPS-Signal stark G’ ------ blinkt griin
« Statusanzeige des
Fluggrenzen ,DJI GO 4“-App Fluggerats
Die Flughdhe darf den Warnung: maximale

eI e Vorgabewert nicht iberschreiten.  Flughohe erreicht. o

Rot blinkt schnell
Maximaler Die Entfernung muss innerhalb des  Warnung: maximale GIREERD , sobald sich
Flugradius maximalen Flugradius liegen. Entfernung erreicht. das Fluggerét der

Radiusgrenze néhert.

GPS-Signal schwach (Y ------ blinkt gelb
“ Statusanzeige des
Fluggrenzen +DJI GO 4“-App Fluggeréts
Maximale Die Flughdhe ist auf maximal Warnung: maximale Flughéhe
Flughthe 120 Meter begrenzt. erreicht.
Maximaler . . «
Flugradius Keine Einschréankung

« AuBerhalb des Grenzbereichs kdnnen Sie das Fluggerat zwar weiterhin steuern, aber Sie kénnen es
A nicht so steuern, dass es sich weiter entfernt. Wenn das Fluggerat im Modus ,Ready To Fly (non-
GPS)" den maximalen Flugradius Uberschreitet, fliegt es selbsttétig in den zulassigen Bereich zurick.
« Wenn das Fluggerat im Modus ,Ready To Fly (non-GPS)“ den maximalen Flugradius Uberschreitet,
fliegt es selbsttatig in den zulassigen Bereich zurlick.

Flugverbotszonen

Die Flugverbotszonen sind auf der offiziellen DJI-Website aufgefihrt: http://www.dji.com/de/flysafe/no-fly.
Flugverbotszonen sind in Flughédfen und Flugbeschrankungsgebiete unterteilt. Unter die Flughé&fen fallen alle
groBeren Flughéfen und Flugplatze, in deren Bereich bemannte Flugzeuge auf niedriger Héhe unterwegs
sind. Flugbeschrankungsgebiete sind L&ndergrenzen oder sicherheitskritische Einrichtungen. Eine genaue
Beschreibung der Flugverbotszonen finden Sie hier:

Flughafen

(1) Flugverbotszonen Uber Flugh&fen bestehen aus Startverbotszonen und Flughdhenbegrenzungszonen.
Jeder Raum beschreibt einen Kreis mit unterschiedlichem Radius.

(2) Der Kilometerradius R1 (abhangig von Form und GréBe des Flughafens) um den Flughafen ist eine
Startverbotszone, innerhalb der keine Starts erlaubt sind.

(38) Am Kilometerradius R1 bis R1 + 1 km um den Flughafen ist die Flughthe begrenzt. Die Grenzlinie verlauft mit
einer Steigung von 15 Grad nach auBen. Sie beginnt 20 Meter vor dem Rand des Flughafens und verlauft
nach auBen. Am Kilometerradius R1 + 1 km ist die Flughdhe auf 500 m begrenzt.

(4) Wenn sich das Fluggerat bis auf 100 m der Flugverbotszone nahert, zeigt die ,DJI GO“-App eine
Warnmeldung an.
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Flughafen

« 1 Meile > «— R1 —>| ) q
30 | < R2 > Flugverbotszone Flugzone mit Warnzone

eingeschrankter Flughdhe

Flugbeschrankungsgebiet

(1) In den Flugbeschrankungsgebieten existiert keine Flughdhenbegrenzung.
(2) Im Kilometerradius R um das ausgewiesene Flugbeschrankungsgebiet besteht ein Startverbot. Innerhalb
dieses Bereichs darf das Fluggerat nicht gestartet werden. Der Wert R ist abhéngig von der Festlegung der

Flugbeschréankungsgebiete.
(3) Das Flugbeschrankungsgebiet ist von einer virtuellen ,Warnzone“ umgeben. Wenn sich das Fluggerat
innerhalb eines Bereichs von 100 m zu dieser Zone befindet, zeigt die ,DJI GO 4“-App eine Warnmeldung

an.

| +— Flugbeschrankungsgebiet —— |

<<

Bereich
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GPS-Signal stark G-+ blinkt griin
) . Aufforderung tber die ,DJI GO*“- Stafusan-
Zone Einschrankung zeige des
App .
Fluggeréats
Warnung: Sie befinden sich in
Motoren lassen sich nicht starten. | einer Flugverbotszone. Kein Start
moglich.
Flugz\genr:ots— Wenn das Fluggerat im Modus ,A"
in das Flugbeschrankungsgebiet
eindringt und dann der Modus Warnung: Sie befinden sich in einer
,P* aktiviert wird, beginnt Flugverbotszone. Der automatische
das Fluggerat selbsttatig den Landevorgang wurde eingeleitet.
Landeanflug und schaltet nach
der Landung die Motoren aus. )
(R e
Wenn das Fluggerét im Modus ,A" | R1: Warnung: Sie befinden sich in Blinkt rot
Flugzone in das Flugbeschrankungsgebiet einem Flugbeschréankungsgebiet.
gz eindringt und dann der Modus Die Flughdhe wird auf sichere Hohe
mit einge- P ) ; .
schrankter ,P* aktiviert wird, verringert es verringert.
. selbsttétig die Flughthe bis auf R2: Warnung: Sie befinden sich in
Flughthe ) . N )
einen angemessenen Wert und einem Flugbeschrankungsgebiet.
schwebt 3 Meter unter dieser Flughthe begrenzt auf maximal 20
angemessenen Hohe. bis 500 m. Vorsichtig fliegen!
Warnzone Hier gilt keine Fluggrenze, aber es Warnung: S"|e nahern S'.Ch enem
S . Flugbeschréankungsgebiet. Fliegen
wird eine Warnmeldung angezeigt. ) P
Sie vorsichtig!
Unbe-
schrankter
Begreich Keine Einschréankungen. - -

Halbautomatischer Sinkflug: Mit den Steuerhebeln lassen sich alle Funktionen bedienen, nur der

Gashebel kann den Sink- und Landeanflug nicht beeinflussen. Nach der Landung werden die Motoren

automatisch ausgeschaltet.

/\  + Beim Flugbetrieb in einer Sicherheitszone blinkt die Statusanzeige des Fluggerats 3 Sekunden lang

in schneller Folge rot, zeigt danach 5 Sekunden lang den aktuellen Flugzustand an, und blinkt dann
wieder rot.

« Fliegen Sie aus Sicherheitsgriinden nie in der Nahe von Flugplatzen, Flughafen, SchnellstraBen,
Autobahnen, Bahnhofen, Bahnstrecken, Stadtzentren oder ahnlichen sicherheitskritischen Bereichen.

Behalten Sie das Fluggerét stets im Blick.

Checkliste fur die Flugvorbereitung

NOoO O~ WN =

. Die Akkus fur Fernbedienung und Mobilgerét sowie die Intelligent Flight Battery sind vollstandig geladen.
. Die Propeller sind ordnungsgeman und sicher befestigt.
. Die Micro-SD-Speicherkarte wurde ggf. eingesetzt.
. Der Gimbal funktioniert einwandfrei.

. Die Motoren lassen sich starten und arbeiten einwandfrei.
. Die ,DJI GO“-App ist mit dem Fluggeréat gekoppelt.
. Prifen Sie, dass die Sensoren der Hinderniserkennung sauber sind.
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Kompass kalibrieren

Kalibrieren Sie den Kompass nur dann, wenn die ,DJI GO“-App oder die Statusanzeige Sie dazu auffordern.
Beachten Sie beim Kalibrieren Ihres Kompasses folgende Regeln:

« Der Kompass darf NICHT kalibriert werden, wenn das Risiko starker magnetischer Stérausstrahlung
besteht (z. B. unterirdische Magnetitvorkommen, Parkhduser oder Stahlbewehrungen).

« Flihren Sie bei der Kalibrierung KEINE ferromagnetischen Gegenstéande wie Handys mit sich!

« Die ,DJI GO“-App fordert Sie dazu auf, ein Kompassproblem zu bereinigen, wenn er nach Abschluss
des Kalibrierungsvorgangs starken Interferenzen ausgesetzt ist. Befolgen Sie zur Bereinigung des
Kompassproblems die Anweisungen auf dem Bildschirm.

Kalibrierverfahren

Fuhren Sie die hier beschriebenen Kalibrierverfahren stets auf freien Flachen durch.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Kompass kalibriert ist. Wenn Sie den Kompass nicht vor dem Flug kalibriert
haben oder wenn Sie seit der letzten Kalibrierung lhren Standort gewechselt haben, tippen Sie in der App
auf die Statusleiste des Fluggeréts, und wéahlen Sie ,Calibrate”. Befolgen Sie dann die Anweisungen auf dem
Bildschirm.

2. Halten Sie das Fluggerét in der Hand, und drehen Sie es horizontal um 360 Grad. Die Statusanzeige des
Fluggerats leuchtet grin.

§ | nio i
y \ ——

3. Halten Sie das Fluggerat senkrecht mit der Nase nach unten fest, und drehen Sie es um 360 Grad um die
Mittelachse. Falls die Statusanzeige des Fluggerats durchgehend rot leuchtet, wiederholen Sie die Kom-
passkalibrierung.

51

Bn|4



Bni4

Phantom 4 Bedienungsanleitung

4. Kalibrieren Sie das Fluggerat neu, wenn die Statusanzeige des Fluggerats rot blinkt.

& « Wenn die Statusanzeige des Fluggerats nach der Kalibrierung rot und gelb blinkt, versuchen Sie es
an einem anderen Ort.

Q « Kalibrieren Sie den Kompass vor jedem Flug. Starten Sie die ,DJI GO*-App, und befolgen Sie die
Anweisungen auf dem Bildschirm, um den Kompass zu kalibrieren. Kalibrieren Sie den Kompass nicht
in der Nahe von Metallobjekten wie zum Beispiel Metallbrlicken, Autos oder Gerlsten.

« Wenn die Statusindikatoren des Fluggerats nach der Landung abwechselnd rot und gelb blinken, hat
der Kompass eine magnetische Stérung erkannt. Wechseln Sie den Standort.

Der Kompass muss kalibriert werden, wenn:

1. Wenn die Kompassdaten nicht stimmen und die Statusanzeige des Fluggeréts rot und gelb blinkt.
2. Wenn der Einsatzbereich fiir das Fluggerat neu ist bzw. vom letzten Einsatzort abweicht.

3. Wenn der mechanische oder physische Aufbau des Phantom 4 geéndert wurde.

4. Wenn es im Flugbetrieb zu starker Drift kommt (d. h. der Phantom 4 fliegt nicht gerade).

Automatisches Starten und Landen

Automatisches Starten

Nur wenn die Statusanzeige des Fluggeréats griin blinkt, kénnen Sie das Fluggerat automatisch starten lassen.
Den automatischen Start kénnen Sie wie folgt einleiten:

1. Starten Sie die ,DJI GO*-App, und 6ffnen Sie das Meni ,,Camera”“.

2. Stellen Sie das Fluggerat ggf. in den Modus ,P*.

3. Arbeiten Sie die Checkliste fur die Flugvorbereitung durch.
4. Tippen Sie ﬁ und bestatigen Sie, dass die Flugbedingungen sicher sind. Ziehen Sie zur Bestétigung das
Symbol, und starten Sie dann den Flug.

5. Das Fluggerat startet, und schwebt 1,20 m Uber dem Boden.

A Die Statusanzeige des Fluggerats blinkt schnell, wenn die Stabilisierung mithilfe der optischen
Positionsbestimmung erfolgt. Das Fluggerat schwebt selbsttétig in weniger als 3 Metern Hohe.
Warten Sie mit dem automatischen Start, bis das GPS-Signal ausreichend stabil ist.

Automatische Landung

Nur wenn die Statusanzeige des Fluggeréts grin blinkt, kénnen Sie das Fluggerat automatisch landen lassen.
Die automatische Landung kénnen Sie wie folgt einleiten:

1. Stellen Sie das Fluggerat ggf. in den Modus ,,P*.

2. Vergewissern Sie sich, dass alle Voraussetzungen flr den Landeanflug erflllt sind, und tippen Sie auf i
Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm.

Motoren ein-/ausschalten

Motoren einschalten

Die Motoren werden gestartet, indem Sie beide Steuerhebel gleichzeitig betatigen. Driicken Sie beide Hebel
schrag in die inneren oder duBeren Ecken, um die Motoren einzuschalten. Sobald die Motoren zu laufen
beginnen, lassen Sie beide Steuerhebel gleichzeitig los.
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Motoren ausschalten

Es gibt zwei Méglichkeiten, die Motoren auszuschalten.

Methode 1: Wenn der Phantom 4 gelandet ist, ziehen Sie den Gashebel nach unten @, ziehen Sie dann beide
Steuerhebel gleichzeitig wie beim Starten der Motoren wie oben beschrieben @. Die Motoren werden sofort
ausgeschaltet. Sobald die Motoren ausgeschaltet sind, lassen Sie beide Hebel los.

Methode 2: Nach der Landung ziehen Sie den Gashebel nach unten und halten ihn in dieser Stellung. Nach
drei Sekunden werden die Motoren ausgeschaltet.

o lg) olsd bz

N\ TN TN

b I

Methode 1 Methode 2

Anhalten der Motoren im Flug

Ziehen Sie den linken Hebel in die innere, untere Ecke, und driicken Sie gleichzeitig die Ruckkehrtaste
(RTH). Schalten Sie die Motoren wahrend des Flugs nur ab, wenn dadurch in einem Notfall
Verletzungen oder Schaden vermieden werden kénnen. Nahere Informationen hierzu finden Sie in der
Bedienungsanleitung.

Testflug

Start-/Landeverfahren

1.

» W

~N O

Stellen Sie das Fluggerat auf einer offenen, ebenen Flache so ab, dass die Leuchten flr den
Akkuladezustand zu lhnen weisen.

. Schalten Sie die Fernbedienung, das Mobilgerét und dann die Intelligent Flight Battery ein.
. Starten Sie die ,DJI GO 4“-App, und &ffnen Sie das Kameramenu.
. Warten Sie, bis die Leuchten am Fluggerat griin blinken. Dies bedeutet, dass der Startpunkt aufgezeichnet

wurde und der Flugbetrieb freigegeben ist. Wenn die Leuchten gelb blinken, wurde der Startpunkt nicht
aufgezeichnet.

. Driicken Sie langsam den Gashebel nach oben, oder starten Sie mithilfe der Funktion ,Automatisches

Starten”.

. Nehmen Sie Fotos und Videos mithilfe der ,DJI GO 4“-App auf.
. Zum Landen schweben Sie Uber einer ebenen Flache, und ziehen Sie den Gashebel sanft nach unten, um

die Flughdhe zu verringern.

. Nach der Landung schalten Sie die Motoren aus, indem Sie beide Steuerhebel nach unten und innen stellen

oder den Gashebel in der unteren Stellung halten.

. Schalten Sie zuerst die Intelligent Flight Battery, dann die Fernbedienung aus.

Bn|4
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A « Wenn die Statusanzeigen des Fluggerats im Flugbetrieb schnell gelb blinken, befindet sich das Flug-
gerat im Ruckkehrmodus.
« Wenn die Statusanzeigen des Fluggeréts im Flugbetrieb langsam oder schnell rot blinken, ist der Ak-
kuladezustand zu niedrig.
« Nahere Fluginformationen erhalten Sie in unseren Video-Tutorials.

Vorschlage und Tipps fiir Videoaufnahmen

. Gehen Sie vor jedem Flug die gesamte Checkliste durch.

. Stellen Sie in der ,DJI GO 4“-App die gewiinschte Gimbal-Betriebsart ein.

. Videoaufnahmen sind nur im Modus ,P* zuléssig.

. Fliegen Sie immer bei gutem Wetter, und vermeiden Sie das Fliegen bei Regen und starkem Wind.

. Wahlen Sie die Kameraeinstellungen, die Ihren Anforderungen gerecht werden. Das Fotoformat und die
Belichtungskorrektur lassen sich ebenfalls einstellen.

. FUhren Sie Testflige durch, um Flugrouten aufzustellen und um eine Vorschau von Bildszenen zu erstellen.

. Verschieben Sie die Steuerhebel sanft, um die Bewegungen des Fluggeréts flissig und stabil zu halten.

g~ wON =

~N O
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Haufig gestellte Fragen

Was ist ActiveTrack?

ActiveTrack macht es einem Fluggerat moglich, sich bewegenden Objekten zu folgen, ohne die Hilfe eines
separaten GPS Trackers. Tippe einfach auf dem Bildschirm des Mobilgeréts in der DJI GO 4 App und wahle
das Objekt aus, dem Du folgen mdchtest. Das Fluggeréat wird sich auf das Objekt fokussieren und automatisch
beginnen ihm in sicheren Distanz zu folgen.

Was ist TapFly?

TapFly bedeutet, dass Du in alle Richtungen fliegen kannst, mit nur einem Antippen deines Fingers, ohne
eine Fernbedienung. Mit eingeschalteter Hinderniserkennung, wird das Fluggerat automatisch Hindernissen
ausweichen, abbremsen oder in den Schwebezustand Ubergehen, vorausgesetzt, dass genlgend Licht
vorhanden ist( < 300 lux). Es sollte aber nicht zu hell sein ( > 10,000 lux).

Was ist das Phantom 4 Hinderniserkennungssystem?

Der Phantom 4 ist mit einem optischen Hinderniserkennungssystem ausgerustet, das kontinuierlich seine
Umgebungen vor ihm scannt. So kann er Kollisionen ausweichen, in dem er das Hindernis umfliegt oder
abbremst und in den Schwebezustand tbergeht.

Weshalb verfiigt der Phantom 4 {iber einen Kern aus Verbundstoff?

Der fortschrittliche Kern aus Verbundstoffen verstérkt die Stabilitdt des Fluggerats und minimiert ungewollite
Vibrationen. Dies sichert die Leistung und Prazision der Tragheitsmesseinheit (Inertial Measurement Unit (IMU)).
AuBerdem wird das Fluggerat durch den Verbundstoff leichter.

Welche Anderungen wurden an der Fernbedienung des Phantom 4 vorgenommen?

Der Phantom 4 fihrt den Sport Modus ein, zugénglich durch ein neues Trio an Modi, P, S und A.

P (Position) Modus ist der Standard Modus, der fur einen normalen Flug und intelligente Flugmodi wie
ActiveTrack und TapFly gebraucht wird.

S (Sport) Modus schaltet eine maximale Fluggeschwindigkeit von 72kmh frei und benutzt dabei Satelliten- und
optisches Positionierungssystem.

A (Attitude) Modus bleibt derselbe und entfernt die Satellitenstabiliserung im Flug. Er ermdglicht dem Phantom
sich geschmeidiger und naturlicher zu bewegen.

Der ‘Wiedergabe’ Knopf oben rechts auf der Fernbedienung wurde in einen ‘Pause’ Knopf umgewandelt, der
Dich den Phantom anhalten und in den Schwebezustand wechseln lasst, wahrend allen intelligenten Flugmodi,
ActiveTrack oder TapFly.

Welche Verbesserungen wurden am optischen Positionierungssystem des Phantom 4
vorgenommen?

Das optische Positionierungssystem benutzt jetzt vier Sensoren um die Schwebegenauigkeit und -verlsslichkeit
zu verbessern, um so ein kontrollierbareres Flugerlebnis zu gestalten. Auch das Sonarsystem wurde verbessert
und funktioniert jetzt von bis zu 10 Metern Uber dem Boden. In einer idealen Situation geben diese beiden
kombiniert dem optischen Positionierungssystem des Phantom 4 eine vertikale Schwebegenauigkeit von +/- 0.1
m und eine horizontale Schwebegenauigkeit von +/- 0.3 m.

Wie weit ist die effektive Reichweite des Hinderniserkennungssystems des Phantom 4?

Die effektive Reichweite des Hinderniserkennungssystems betragt 0.7 bis 15 Meter. Obwohl die DJI GO 4 App
anzeigt, wenn Hindernisse im Weg sind, sollten Piloten das Flugerét in der Luft trotzdem im Auge behalten.
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Funktioniert das Hinderniserkennungssystem in allen Modi?
Das Hinderniserkennungssystem kann im ActiveTrack, TapFly, Normalmodus und in allen intelligenten Flugmodi
eingeschaltet werden.

Welches sind die Hauptverbesserung beim Propellersystem des Phantom 4?

Der Motor des Phantom 4 wurde speziell entwickelt, um mit den neuesten Push-and-Release Propelleren
zusammen zu arbeiten. Mit diesem Verriegelungsmechanismus kénnen die Propeller drastischen
Motorgeschwindigkeitsénderungen standhalten und erlauben es dem Fluggerat geschmeidiger und
reaktionschneller auf Befehle des Piloten zu reagieren.

Wie lange ist die Flugzeit des Phantom 4 mit der neuen Intelligent Flight Battery?
Auf Normalnull und unter ruhigen Bedingungen im Atti Modus kann der Phantom 4 bis zu 28 Minuten Flugzeit
erreichen. Dies hangt vom Flugstil, Wetterbedingungen und Hohe ab.

Welches sind die Hauptunterschiede zwischen den Propellern des Phantom 4 und denen des
Phantom 3?

Die neuen Push-and-Release Propeller sind noch schneller zu installieren und sicherer als die vorherigen. Durch
diese Sicherheit kénnen sie schnelleren Geschwindigkeiten und abrupterem Bremsen standhalten.

Was wurde am Gimbal des Phantom 4 verbessert?
Das Gimbal- und Kamerasystem wurde dem Unibody des Phantom 4 integriert, so dass sie ndher am
Gravitationszentrum des Fluggerats liegen und sie sind aus einem stabilen Verbundstoff hergestellt.

Was wurde an der Kamera des Phantom 4 verbessert?

Die Kamera des Phantom 4 wurde in Bezug auf die Bildqualitat verbessert. Die Farbverzerrung wurde um
56% reduziert und die Objektivverzeichnung um 36%, verglichen mit dem Phantom 3 Professional. Zusétzlich
zu Objektivverbesserungen wurde auch die Firmware der Kamera optimiert, so dass die Kamera 120 Bilder
pro Sekunden in vollem 1080p FHD aufnehmen kann (in diesem Modus wird das Sichtfeld der Kamera auf
47° rekonfiguriert) fur stabile Bilder und sogar Zeitlupenaufnahmen. Die Kamera wird auch fur ActiveTrack und
TapFly Modi benutzt.

Weshalb wurden reduntante IMUs und Kompasse zur Phantom 4 zugefiigt?

Redundante IMUs und Kompasse verbessern die Verlasslichkeit des Systems. Der Phantom 4 vergleicht
kontinuierlich die Daten, die er von beiden IMUs erhélt und navigiert sich aufgrund der genausten Messung.
Dasselbe gilt fur die redundanten Kompasse.

Welches sind die Highlights der Fernbedienung und live Feed des Phantom 4?

Die Fernbedienung und der live Feed des Phantom 4 wurden auf der DJI Lightbridge Technologie basiert und
ermdglichen eine effektive Kontrollreichweite von 5km bei freiem Blickfeld und ohne Stérungen. Der HD live
Feed gibt dir eine exakte Sicht auf Deinen Flug, perfekt um Deine Aufnahmen vorzubereiten.

Verfiigt der Phantom 4 iiber Return-to-Home?

Ja. Der Phantom 4 verflgt Uber Return Home, das sogar mit dem Hinderniserkennungssystem
zusammenarbeitet, wahrend dem das Fluggerat am zurtick fliegen ist. Falls das Fluggerét ein Hindernis auf
seinem Ruckweg erkennt, wird es automatisch darum herum fliegen.

Was ist der Zweck des Sport Modus?

Mit dem Sport Modus kannst Du eine Topgeschwindigkeit von bis zu 72Kmh erreichen mit Satelliten- und
optischem Positionierungssupport. Der Sport Modus kann zum Spal3 verwendet werden, oder um so schnell
wie mdglich zum Standort Deiner Aufnahme zu fliegen, solange die Belichtung perfekt ist.
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Wie hoch ist die horizontale Geschwindigkeit des Phantom 4 im Atti Modus?
Die horizontale Geschwindigkeit des Phantom 4 im Atti Modus betragt 72kmh.

Worin liegt der Unterschied zwischen dem Atti Modus und Sport Modus?

Obwohl der Phantom 4 sowohl im Sport als auch im Atti Modus bis zu 72Kmh schnell fliegen kann, benutzt er
im Sport Modus GPS und GLONASS und auch das optische Positionierungssystem fUr einen prazisen Flug. Im
Atti Modus sind diese System ausgeschaltet.

Wie kann ich im ActiveTrack das Objekt abwéhlen? Was geschieht mit dem Fluggerat wenn es
aufhért, dem Objekt zu folgen?

Tippe den Stopknopf auf der linken Seite des Bildschirms oder ziehe den Steuerkntippel zurlick fir 3 Sekunden
um ActiveTrack zu verlassen. Nach dem Abwahlen wird das Fluggeréat auf der Stelle schweben. Du kannst nun
eine neue Mission starten oder das Fluggerat zu Dir zurlick bringen.

Wie klein diirfen die Objekte sein, dass das Hinderniserkennungssystem sie immer noch erkennt?
Die minimale PixelgréBe, die das Hinderniserkennungssystem noch sieht, ist 500 Pixel.

Was ist die mindeste Héhe von ActiveTrack?
ActiveTrack funktioniert bis zu 3m Uber dem Boden.
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Technische Daten

Fluggeréat

Gewicht (mit Akku & Propellern)
Max. Steiggeschwindigkeit
Max. Sinkgeschwindigkeit

Max. Fluggeschwindigkeit

Dienstgipfelhdhe Uber N.N.

Max. Flugzeit
Betriebstemperatur
Satellitensysteme

Gimbal

Kontrollierter Bereich
Hinderniserkennung
Hinderniserfassungsbereich

Betriebsumgebung

Optisches Positionsbestimmungs-

system
Geschwindigkeitsbereich
Hoéhenbereich
Betriebsbereich

Betriebsumgebung

Kamera
Sensor

Objektiv

ISO-Bereich
Belichtungszeit
Max. BildgréBe

Standfoto-Modi

Videoaufzeichnungsarten

Max. Bitrate des Videospeichers

1380 g

6 m/s (Modus Sport)
4 m/s (Modus Sport)
20 m/s (Modus Sport)

6000 m
(Software-Flughdhenbegrenzung: 120 Meter Uber dem Startpunkt)

etwa 28 Minuten
0° bis 40 °C
GPS/GLONASS

Nickachse: -90° bis 30°

0,7 bis 15 m

Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung
(Lux > 15)

<10 m/s (2 m Uber Boden)
Obis 10 m
0 bis 10 m

Oberflachen mit deutlicher Kontur und ausreichender Beleuchtung
(Lux > 15)

1/2,3" Pixel effektiv: 12 M

Sichtfeld (FOV) 94° 20 mm (entspricht 35-mm-Format) /2.8 Fokus
auf oo

100 - 3200 (Videos), 100 - 1600 (Fotos)
8 s bis 1/8000 s
4000 x 3000

Einzelaufnahme

Serienbildaufnahme: 3/5/7 Bilder

Belichtungsreihe:

3/5 fokussierte Frames bei einer Blendendffnung von 0,7
Zeitraffer

HDR

UHD: 4096x2160 (4K) 24/ 25p

3840x2160 (4K) 24 /25 / 30p

2704x1520 (2,7K) 24 /25 / 30p
FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
HD:  1280x720 24 /25/30/48/50/60p

60 Mb/s
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UnterstUtzte Dateisysteme

Foto

Video

UnterstUtzte SD-Speicherkarten
Betriebstemperatur

FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)

JPEG, DNG (RAW)

MP4 / MOV (MPEG - 4 AVC / H.264)

Micro-SD, Max. Kapazitat: 64GB Klasse 10 oder UHS-1
0° bis 40 °C

Fernbedienung
Betriebsfrequenz

Sendereichweite

Betriebstemperatur
Akku

Mobilgeratehalter
Strahlungsleistung (EIRP)
Betriebsspannung
Ladegerat

Spannung

Nennleistung

2,400 GHz bis 2,483 GHz

FCC-konform: 5 km; CE-konform: 3,5 km
(ohne Verschattung, stérungsfrei)

0° bis 40 °C

6000 mAh LiPo 2S
Tablet-PCs und Smartphones
FCC: 23 dBm; CE: 17 dBm
74V@12A

17,4V
100 W

Intelligent Flight Battery (PH4, 4480 mAh, 15,2 V)

Kapazitat
Spannung

Akkutyp

Energie
Nettogewicht
Betriebstemperatur
Max. Ladeleistung

5350 mAh
15,2V

LiPo 4S

81,3 Wh

462 g

-10° bis 40 °C
100 W

Beschreibung der Statusanzeige des Fluggerats

Normal

{R-GHY) -+ Rot, Griin und Gelb blinken

abwechselnd

G 3 Y ------ Grin und Gelb blinken abwechselnd

G ------ Grln blinkt langsam
2 x G ------ GrUn blinkt zweimal
S\ T Gelb blinkt langsam

Einschalten und Eigendiagnose

Fluggerét in der Aufwarmphase

Flug freigegeben (Modus ,,P* mit GPS und optischer Posi-
tionsbestimmung)

Flug freigegeben (Modus ,P“ mit optischer
Positionsbestimmung, aber ohne GPS)

Flug freigegeben (Modus ,A“ ohne GPS und optische
Positionsbestimmung)
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Warnung

- Y SR Gelb blinkt schnell Signal der Fernbedienung unterbrochen
- R e Rot blinkt langsam Warnung! Akkuladezustand niedrig
RGN Rot blinkt schnell Warnung! Akkuladezustand sehr niedrig
3 R e Rot blinkt Stérung im Inertialsensor (IMU)

R — Rot leuchtet durchgehend Schwerer Fehler

RIS\ LELELE Rot und Gelb blinken abwechselnd Kompass kalibrieren!

Aktualisieren der Firmware

Aktualisieren Sie die Firmware von Fluggeréat und Fernbedienung mithilfe von DJI Assistant 2 oder von der

,DJI GO“-App. Befolgen Sie zur Aktualisierung der Firmware mit DJI Assistant 2 die Anweisungen unten:

1. SchlieBen Sie das Fluggerat Uber ein USB-Kabel an einen Computer an.

2. Starten Sie DJI Assistant 2, und melden Sie sich bei Ihrem DJI-Konto an.

3. Wahlen Sie ,Phantom 4, und klicken Sie im rechten Bedienfeld auf ,Firmware Updates (Aktualisierung der
Firmware).

4. Wahlen Sie die Firmware-Version, die sie aktualisieren mochten.

5. Nach Herunterladen der Firmware startet die Aktualisierung der Firmware selbsttétig.

6. Starten Sie das Luftfahrzeug nach Abschluss der Firmware-Aktualisierung neu.

« Die Aktualisierung der Firmware nimmt ca 15 Minuten in Anspruch. Es ist normal, dass bei diesem
Vorgang der Gimbal ausfahrt, die Statusanzeige des Fluggerats ungewdhnlich blinkt und dass das
Fluggerat neu startet. Warten Sie bitte mit Geduld, bis die Aktualisierung abgeschlossen ist.

« Wahrend der Aktualisierung erténen keine akustischen Aufforderungen.

« ergewissern Sie sich, dass der Computer Internetzugang hat.

« ergewissern Sie sich, dass der Akkuladestand der Intelligent Flight Battery angemessen ist.

« Trennen Sie das Fluggerét wahrend der Aktualisierung der Firmware nicht von dem Computer.

Intelligenter Flugmodus

Zu den intelligenten Flugmodusstufen gehdren ,Course Lock®, ,Home Lock", ,Point of Interest”, ,Follow Me"
und ,Waypoints“. Sie unterstltzen Sie bei professionellen Aufnahmen wahrend des Flugs. Mit ,Course Lock”
und ,Home Lock" wird die Ausrichtung des Fluggerats fixiert, damit Sie sich besser auf andere Aufgaben
konzentrieren kénnen. Mit ,Point of Interest”, ,Follow Me* und ,Waypoints® flihrt das Fluggerat automatisch die
voreingestellten Flugmandver aus.

Fixiert die aktuelle Ausrichtung der Nase als Flugrichtung des Fluggeréts. Das Fluggerat

Ceuiza Lo fliegt unabhangig von ihrer Fluglage (Gierwinkel) in die fixierten Richtungen.

Den rechten Steuerhebel nach hinten ziehen, um das Fluggerat zum aufgezeichneten

Home Lock Startpunkt zu flhren.

Das Fluggerat umkreist automatisch den Zielpunkt, damit Sie sich besser auf die

peneueest Positionierung des Zielpunkts im Bild konzentrieren kénnen.

Das Fluggerat und das Mobilgerat werden virtuell gekoppelt, sodass Sie das Fluggerat
Follow Me Sie verfolgen kann. Beachten Sie, dass die Leistung der Funktion ,Follow Me* von der
GPS-Genauigkeit und von dem Mobilgerét abhangt.

Wenn Sie eine Flugroute aufzeichnen, folgt das Fluggerat immer wieder dieser Route,
Waypoints wahrend Sie die Kamera und die Ausrichtung steuern. Diese Flugroute kénnen Sie
speichern und spater wieder abrufen.
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Den Multi-Flugmodus kénnen Sie aktivieren, indem Sie die ,DJI GO 4“-App starten und das Kamerament >
g)(g > ,Advanced Settings” > ,Multiple Flight Mode* 6ffnen, bevor Sie den intelligenten Flugmodus erstmalig
verwenden.

Informationen des Kundendiensts

Besuchen Sie flr weitere Informationen Uber die Kundendienstrichtlinien und Garantiedaten folgende Seiten:
1. Kundendienstrichtlinie: http://www.dji.com/service

2. Erstattungsrichtlinie http://www.dji.com/service/refund-return

3. Reparaturdienst gegen Bezahlung: http://www.dji.com/service/repair-service

4. Garantieleistung: http://www.dji.com/service/warranty-service

FCC Compliance

FCC Compliance

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void

the user's authority to operate the equipment.

Compliance Information

FCC Warning Message

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user’s authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

FCC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator&
your body. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna
or transmitter.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference in a residential installation. This equipment generates uses and can radiate
radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may cause
harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee that interference will not
occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or television
reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try
to correct the interference by one or more of the following measures:
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—Reorient or relocate the receiving antenna.

—Increase the separation between the equipment and receiver.

—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is
connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

IC RSS warning

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard (s). Operation is subject to the
following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must accept any
interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent areil est conforme aux CNR d'Industrie Canada licables aux areils radio exempts de licence.

L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'areil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'areil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

IC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with IC RF radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or
transmitter.

This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator&
your body.

Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user’s authority to operate the equipment.

KCC Warning Message
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DJI Support
http://www.dji.com/support

Anderungen vorbehalten.

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http://www.dji.com/product/phantom-4

If you have any questions about this document, please contact DJI by
sending a message to DocSupport@dji.com.

© 2016 DJI. All Rights Reserved.
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