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เอกสารฉบับนี้เป็นลิขสิทธิ์ของ DJI ที่สงวนลิขสิทธิ์ทั้งหมด คุณไม่มีสิทธิที่จะใช้หรืออนุญาตให้ผู้อื่นใช้เอกสาร
หรือส่วนใดส่วนหนึ่งของเอกสารโดยการทําซํา้ ถ่ายโอน หรือจําหน่ายเอกสาร เว้นแต่จะได้รับอนุญาตจาก DJI
เอกสารนี้และเนื้อหาในเอกสารนี้ใช้อ้างอิงเป็นคําแนะนําในการใช้งานผลิตภัณฑ์ DJI เท่านั้น ไม่ควรใช้เอกสาร
เพ่ือวัตถุประสงค์อื่น

ในกรณีที่มีความแตกต่างระหว่างเวอร์ชันต่าง ๆ ให้ยึดตามเวอร์ชันภาษาอังกฤษเป็นหลัก

 การค้นหาคําสําคัญ

ค้นหาคําสําคัญ อย่างเช่น “แบตเตอรี่” และ “ติดตั้ง” เพ่ือค้นหาหัวข้อที่เกี่ยวข้อง หากคุณใช้ Adobe
Acrobat Reader เพ่ืออ่านเอกสารนี้ โปรดกด Ctrl+F ใน Windows หรือ Command+F ใน Mac
เพ่ือเริ่มต้นค้นหา

 ไปที่หัวข้อ

ดูหัวข้อทั้งหมดในสารบัญ คลิกที่ชื่อหัวข้อเพ่ือไปที่หัวข้อนั้น

 การพิมพ์เอกสารนี้

เอกสารนี้สามารถพิมพ์แบบความละเอียดสูงได้
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การใช้คู่มือนี้

คําอธิบายภาพ
 ข้อสําคัญ  ข้อแนะนําและเคล็ดลับ  เอกสารอ้างอิง

อ่านก่อนขึ้นบินครั้งแรก
DJI™ มีวิดีโอสอนการใช้งานและเอกสารต่อไปนี้ไว้ให้บริการ:

1. คําแนะนําด้านความปลอดภัย

2. คู่มือเริ่มใช้งานฉบับย่อ

3. คู่มือการใช้งาน

ขอแนะนําให้ชมวิดีโอสอนการใช้งานทั้งหมดและอ่าน คําแนะนําด้านความปลอดภัย ก่อนการใช้งานครั้งแรก
เตรียมพร้อมบินครั้งแรกโดยการทบทวน คู่มือเริ่มใช้งานฉบับย่อ และอ้างถึง คู่มือการใช้งาน นี้ หากต้องการ
ศึกษาข้อมูลเพ่ิมเติม

วิดีโอสอนการใช้งาน
ไปที่เว็บไซต์ด้านล่างหรือสแกนคิวอาร์โค้ดเพ่ือชมวิดีโอสอนการใช้งาน ซึ่งจะสาธิตวิธีใช้งานผลิตภัณฑ์อย่าง
ปลอดภัย

https://www.dji.com/neo/video

การดาวน์โหลดแอป DJI Fly
คุณจะต้องใช้ DJI Fly กับผลิตภัณฑ์นี้ สแกนคิวอาร์โค้ดเพ่ือดาวน์โหลดเวอร์ชันล่าสุด
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• หากต้องการตรวจสอบเวอร์ชันของระบบปฏิบัติการ Android และ iOS ที่ DJI Fly รองรับ โปรดดู
ที่ https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly

• อินเตอร์เฟซและฟงัก์ชันของ DJI Fly อาจแตกต่างออกไปจากการอัปเดตซอฟต์แวร์เวอร์ชัน
ปัจจุบัน โดยประสบการณ์การใช้งานจริงจะขึ้นอยู่กับเวอร์ชันของซอฟต์แวร์ที่ใช้

[1] เพ่ือความปลอดภัยยิ่งขึ้น เมื่อไม่ได้เชื่อมต่อหรือล็อกอินกับแอประหว่างที่บินอยู่ การบินจะจํากัดไว้ที่ความสูง 98.4 ฟุต
(30 เมตร) และพิสัยที่ 164 ฟุต (50 เมตร)

[2] สําหรับระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) และการควบคุมด้วยแอปมือถือ ระบบจะปิดการบินขึ้นเมื่อ DJI Neo ไม่
ได้เชื่อมต่อกับแอปเป็นเวลานานกว่า 90 วัน หรือสมาร์ทโฟนที่มีแอปอยู่ไม่สามารถเข้าอินเทอร์เน็ตได้ในช่วงเวลาดังกล่าว
หากต้องการเปิดใช้การบินขึ้น ให้เชื่อมต่อ DJI Neo กับแอปอีกครั้งเมื่อสมาร์ทโฟนเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ตได้แล้ว

ดาวน์โหลด DJI Assistant 2
ดาวน์โหลด DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drones Series) ที่:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

• อุณหภูมิที่ใช้งานได้สําหรับผลิตภัณฑ์นี้คือ -10° ถึง 40° C ผลิตภัณฑ์นี้ไม่ได้เป็นไปตามมาตรฐาน
อุณหภูมิการใช้งานระดับการทหาร (-55° ถึง 125° C) ซึ่งต้องทนทานต่อความหลากหลายของ
สภาวะแวดล้อมมากกว่า โปรดใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศที่อยู่
ในช่วงอุณหภูมิที่ใช้งานได้ของผลิตภัณฑ์ระดับนี้เท่านั้น

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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1 รายละเอียดผลิตภัณฑ์

1.1 ข้อมูลเบื้องต้น
DJI NEOTM มีการติดตั้งตัวกันใบพัดแบบมาตรฐานที่มีนํา้หนักเบาและพกพาสะดวก ช่วยให้บินได้นิ่งและบิน
ผาดโผนได้อย่างนุ่มนวลทั้งในร่มและกลางแจ้ง รองรับระบบควบคุมการบินขึ้น/ลงด้วยฝา่มือและวิธีการ
ควบคุมที่หลากหลาย

ในระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) และการควบคุมด้วยแอปมือถือ คุณสามารถใช้โหมดถ่ายภาพ
อัจฉริยะหลายโหมดได้ โดยกดปุ่มโหมดบน DJI Neo หรือใช้แอป

DJI Neo คือโดรนกล้อง FPV ที่สามารถใช้ร่วมกับแว่นตาและอุปกรณ์รีโมตคอนโทรลที่รองรับได้ เพ่ืออรรถรส
ในการบินที่สมจริง

• อุปกรณ์ที่มีมาให้จะแตกต่างกันไปตามชุดผลิตภัณฑ์ที่ซื้อ โดยคู่มือนี้จะแนะนําการใช้งานสําหรับ
อุปกรณ์หลายชนิด โปรดอ่านเนื้อหาที่เกี่ยวข้องตามผลิตภัณฑ์ของคุณ

• ไปที่เว็ปไซต์อย่างเป็นทางการของ DJI เพ่ือดูแว่นตาและอุปกรณ์รีโมทคอนโทรลที่ DJI Neo
รองรับ โปรดดูคู่มือผู้ใช้ที่เกี่ยวข้องสําหรับการใช้งาน

• การใช้แว่นตาไม่เพียงพอให้สอดคล้องตามข้อกําหนดว่าด้วยระยะแนวสายตา (VLOS) บางประเทศ
หรือภูมิภาคจําเป็นต้องมีผู้สังเกตการณ์ด้วยสายตาเพ่ือให้ความช่วยเหลือในระหว่างการบิน คุณ
จะต้องปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถิ่นเมื่อใช้แว่นตา

1.2 การใช้งานครั้งแรก
คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพ่ือชมวิดีโอสอนการใช้งานก่อนการใช้งานครั้งแรก

https://www.dji.com/neo/video

การเตรียม DJI Neo
1. กดลงเพ่ือถอดฝาครอบกิมบอลออก

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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1

2. แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะทั้งหมดจะอยู่ในโหมดพักการทํางานก่อนการจัดส่งสินค้าเพ่ือความปลอดภัย เปิด
ใช้งานแบตเตอรี่โดยต่อเครื่องชาร์จ USB เข้ากับพอร์ต USB-C บน DJI Neo แบตเตอรี่จะทํางานเมื่อเริ่ม
ชาร์จ

≥10 W 
(5 V, 2 A)

• เมื่อไม่ได้ใช้งาน DJI Neo ขอแนะนําให้ใส่ฝาครอบกิมบอลเพ่ือป้องกันกิมบอล

• กําลังในการชาร์จสูงสุดที่พอร์ต USB-C ของ DJI Neo รองรับคือ 15 W

• อย่าลืมถอดฝาครอบกิมบอลออกก่อนเปิดเครื่อง DJI Neo หากไม่ทําตามนี้ อาจส่งผลกระทบต่อ
การดําเนินการวินิจฉัยตนเองของระบบได้

การเตรียมรีโมตคอนโทรล
1. แกะก้านควบคุมออกจากช่องเก็บและติดตั้งไว้บนรีโมตคอนโทรล

2. ดึงตัวยึดอุปกรณ์เคลื่อนที่ออกมา เลือกสายรีโมตคอนโทรลที่เหมาะสมตามประเภทพอร์ตของอุปกรณ์
เคลื่อนที่ของคุณ (สายเชื่อมต่อ USB-C จะต่อไว้ตั้งแต่แรกอยู่แล้ว) ใส่อุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณไว้ในที่ยึด
จากนั้นต่อปลายของสายเคเบิ้ลด้านที่ไม่มีโลโก้รีโมตคอนโทรลเข้ากับอุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณ ตรวจสอบ
ให้แน่ใจว่าอุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณอยู่ในตําแหน่งอย่างปลอดภัย

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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• ถ้ามีคําถามถึงการเชื่อมต่อ USB ปรากฏขึ้น เมื่อใช้กับอุปกรณ์เคลื่อนที่ระบบ Android ให้เลือก
ตัวเลือกชาร์จอย่างเดียว ตัวเลือกอื่น ๆ อาจทําให้การเชื่อมต่อล้มเหลวได้

• ปรับที่ยึดอุปกรณ์เคลื่อนที่เพ่ือให้แน่ใจว่าโทรศัพท์ยึดไว้เข้าที่แน่นหนาแล้ว

การเตรียม DJI Goggles N3

การเปิดแว่นตา

กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

กดหนึ่งครั้ง แล้วกดค้างไว้สองวินาทีเพ่ือเปิดหรือปิดแว่นตา

รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
ไฟติดค้างสีเขียว 40-100%

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
ไฟติดค้างสีเหลือง 11-39%

ไฟติดค้างสีแดง 1-10%

หากระดับแบตเตอรี่ตํา่ ขอแนะนําให้ใช้ที่ชาร์จ USB เพ่ือชาร์จอุปกรณ์

5V / 3A

ตารางด้านล่างแสดงระดับแบตเตอรี่ระหว่างที่กําลังชาร์จ:

รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
กะพริบเป็นสีเหลือง 1-39%

กะพริบเป็นสีเขียว 40-99%

ไฟติดค้างสีเขียว 100%

การสวมแว่นตา

• เมื่อไม่ใช้แว่นตา ให้พับเสาอากาศเพ่ือหลีกเลี่ยงความเสียหาย

• ห้ามฉีกหรือขีดข่วนแผ่นโฟมบุและด้านนุ่มของช่องใส่แบตเตอรี่ หรือส่วนประกอบอื่น ๆ ด้วยวัตถุมี
คม

• ไม่สามารถถอดสายพาวเวอร์ออกได้ ห้ามดึงสายพาวเวอร์แรงเกินไปเพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้เกิดความ
เสียหาย

1. กางเสาอากาศ

2. สวมแว่นตาหลังจากเปิดอุปกรณ์

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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3. หมุนปุ่มปรับแถบคาดศีรษะบนช่องใส่แบตเตอรี่เพ่ือปรับความยาวของแถบคาดศีรษะ

การเตรียม DJI RC Motion 3
กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน ชาร์จก่อนใช้งาน ถ้าระดับแบตเตอรี่ตํา่เกินไป

5V / 2A

การเปิดใช้งาน
ต้องเปิดใช้งานผลิตภัณฑ์ด้วยแอป DJI Fly ก่อนใช้งานครั้งแรก โดยในการเปิดใช้งานนั้นจะต้องใช้การเชื่อม
ต่ออินเทอร์เน็ต วิธีการเปิดใช้งานจะแตกต่างกันไปโดยขึ้นอยู่กับชุดผลิตภัณฑ์ที่ซื้อ ปฏิบัติตามคําแนะนําที่
เกี่ยวข้องเพ่ือเปิดใช้งานผลิตภัณฑ์ของคุณ

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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DJI Neo

กดหนึ่งครั้ง แล้วกดปุ่มเปิด/ปิดค้างไว้เพ่ือเปิด DJI Neo แตะที่ คําแนะนําในการเชื่อมต่อ ที่มุมขวาล่างของ
หน้าหลักใน DJI Fly เลือกรุ่นอุปกรณ ์จากนั้นทําตามคําแนะนําบนหน้าจอเพ่ือเชื่อมต่อและเปิดใช้งาน

Fly More Combo

กดหนึ่งครั้ง แล้วกดปุ่มเปิด/ปิดค้างไว้เพ่ือเปิดโดรนและรีโมตคอนโทรลตามลําดับ ดูให้แน่ใจว่าสมาร์ตโฟน
เชื่อมต่อกับรีโมตคอนโทรลแล้ว จากนั้นทําตามคําแนะนําบนหน้าจอเพ่ือเปิดใช้โดรนด้วย DJI Fly

หรือคุณอาจทําตามวิธีการเปิดใช้ DJI Neo ในส่วนก่อนหน้าเพ่ือเชื่อมต่อโดรนเข้ากับแอปและเปิดใช้โดรนได้
เมื่อทําเสร็จแล้ว คุณก็จะสามารถใช้โดรนกับรีโมตคอนโทรลได้

การเคลื่อนไหวแบบ Fly More Combo

กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้ง จากนั้นกดอีกครั้งค้างไว้สองวินาทีเพ่ือเปิดโดรน แว่นตา และตัวควบคุมการ
เคลื่อนไหว เชื่อมต่อแว่นตาเข้ากับอุปกรณ์มือถือโดยใช้สายรับส่งข้อมูลที่เหมาะสม เรียกใช้ DJI Fly ในอุปกรณ์
มือถือและทําตามข้อความแจ้งเพ่ือเปิดใช้งานอุปกรณ์ DJI ทําตามข้อความแจ้งในแว่นตาหากไม่สามารถเชื่อม
ต่อกับอุปกรณ์มือถือได้

DJI Fly 
App

การอัปเดตเฟริ์มแวร์
ข้อความแจ้งเตือนจะปรากฏขึ้นใน DJI Fly เมื่อมีเฟริ์มแวร์ใหม่ อัปเดตเฟริ์มแวร์ทุกครั้งที่ได้รับแจ้งเตือนเพ่ือ
รับรองประสบการณ์ของผู้ใช้ที่ดีที่สุด

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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1.3 ภาพรวม

DJI Neo

1
5

6

9

10

11
4

8
7

3

2

14

12

13

1. กิมบอลและกล้อง

2. ใบพัด

3. ฝาครอบใบพัด

4. มอเตอร์

5. ปุ่มโหมด

6. ไฟแสดงโหมด

7. ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

8. ไฟแสดงสถานะ

9. ปุ่มเปิด/ปิด

10. พอร์ต USB-C

11. แบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะ

12. ระบบเซนเซอร์อินฟราเรด

13. ระบบการมองเห็นด้านล่าง

14. สลักแบตเตอรี่

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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DJI RC-N3 รีโมตคอนโทรล

1

6

2 73

8

4

9

5

10

11
12

13 14

15

1. ปุ่มเปิด/ปิด

2. สวิตช์โหมดการบิน

3. ปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว)/Return
to Home (RTH หรือกลับจุดขึ้นบิน)

4. ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

5. ก้านควบคุม

6. Customizable Button (ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง)

7. ปุ่มภาพถ่าย/วิดีโอ

8. สายรีโมตคอนโทรล

9. ที่จับอุปกรณ์เคลื่อนที่

10. เสาอากาศ

11. พอร์ต USB-C

12. ช่องเก็บก้านควบคุม

13. ตัวปรับกิมบอล

14. ปุ่มชัตเตอร์/บันทึก

15. ช่องเสียบเครื่องมือ์เคลื่อนที่

DJI Goggles N3

1

2 3
4 5

6

7

8

9

10

11

12

11

1. ปุ่มเปิด/ปิด

2. ปุ่มย้อนกลับ

3. ปุ่ม 5D

4. พอร์ต USB-C

5. ช่องเสียบการ์ด microSD

6. เสาอากาศ

7. แถบคาดศีรษะ

8. ช่องใส่แบตเตอรี่

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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9. ปุ่มปรับแถบคาดศีรษะ

10. โฟมบุ

11. เลนส์

12. สายพาวเวอร์

• เมื่อเชื่อมต่อแว่นตากับสมาร์ตโฟนหรือพีซีแล้วอุปกรณ์ไม่ตอบสนองหลังจากเชื่อมต่อ ให้ไปที่เมนู
แว่นตาแล้วเลือก Settings (การตั้งค่า) > About (เกี่ยวกับ) และเข้าสู่โหมดการเชื่อมต่อแบบสาย
OTG หากอุปกรณ์ยังไม่ตอบสนองหลังจากเชื่อมต่อ ให้ใช้สายข้อมูลเส้นอื่น แล้วลองอีกครั้ง

DJI RC Motion 3

1

4

3 2

5

6
7

8

9

10

1. ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

2. ปุ่มล็อก

3. จอยสติ๊ก

4. ปุ่มโหมด

5. ปุ่มชัตเตอร์/บันทึก

6. คันเร่ง

7. แป้นหมุน

8. พอร์ต USB-C

9. ปุ่มเปิด/ปิด

10. ช่องเสียบสายคล้อง

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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ความปลอดภัยการบิน
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2 ความปลอดภัยการบิน
หลังจากเตรียมความพร้อมก่อนบินเรียบร้อยแล้ว ขอแนะนําให้คุณฝกึทักษะการบินของคุณและฝกึบินอย่าง
ปลอดภัย เลือกพ้ืนที่ที่เหมาะสมสําหรับการบินตามข้อกําหนดและข้อจํากัดของการบินดังต่อไปนี้ ปฏิบัติตาม
กฎหมายและข้อบังคับท้องถิ่นอย่างเคร่งครัดในขณะบิน อ่าน แนวทางปฏิบัติด้านความปลอดภัย ก่อนบินเพ่ือ
ให้แน่ใจว่าใช้ผลิตภัณฑ์อย่างปลอดภัย

2.1 ข้อจํากัดในการบิน

ระบบ GEO (Geospatial Environment Online)
ระบบ Geospatial Environment Online (GEO) ของ DJI เป็นระบบสารสนเทศระดับโลกที่ให้ข้อมูลเรียล
ไทม์เกี่ยวกับความปลอดภัยในการบิน การอัปเดตข้อจํากัด และป้องกันไม่ให้ UAV บินในน่านฟา้ที่จํากัด ภายใต้
สถานการณ์พิเศษ สามารถปลดล็อกพ้ืนที่ที่จํากัดเพ่ืออนุญาตให้บินได้ ก่อนการปลดล็อก คุณต้องส่งคําขอ
ปลดล็อกตามระดับข้อจํากัดปัจจุบันในพ้ืนที่การบินที่ต้องการ ระบบ GEO อาจไม่ได้ตรงตามกฎหมายและ
ระเบียบข้อบังคับท้องถิ่นอย่างครบถ้วน คุณต้องรับผิดชอบความปลอดภัยการบินของตนเองและต้องปรึกษา
กับหน่วยงานท้องถิ่นเกี่ยวกับข้อกําหนดทางกฎหมายและกฎระเบียบที่เกี่ยวข้องก่อนที่จะขอปลดล็อกพ้ืนที่จํา
กัดการบิน สําหรับข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับระบบ GEO โปรดไปที่ https://fly-safe.dji.com

ขีดจํากัดการบิน
ด้วยเหตุผลด้านความปลอดภัย ขีดจํากัดการบินจะมีการเปิดใช้งานตามค่าเริ่มต้น เพ่ือช่วยให้คุณใช้งานโดรน
ได้อย่างปลอดภัย คุณสามารถตั้งค่าขีดจํากัดการบินได้ทั้งความสูงและระยะทาง ข้อจํากัดด้านระดับความสูง
ข้อจํากัดด้านระยะทาง และฟงัก์ชัน GEO Zone จะทํางานพร้อมกันเพ่ือให้เกิดความปลอดภัยในการบินเมื่อ
GNSS ใช้งานได ้โดยสามารถจํากัดระดับความสูงได้ในกรณีที่ระบบเครือข่ายดาวเทียมนําทางที่โคจรรอบโลก
(GNSS) ไม่สามารถใช้งานได้

ขีดจํากัดด้านระดับความสูงและระยะทางในการบิน
ระดับการบินสูงสุดจะจํากัดระดับความสูงในการบินของโดรน ในขณะที่ระยะทางไกลสุดจะจํากัดรัศมีการบิน
รอบจุดขึ้นบินของโดรน สามารถเปลี่ยนแปลงขีดจํากัดเหล่านี้ได้ในแอป DJI Fly เพ่ือความปลอดภัยในการบิน
ที่เพ่ิมขึ้น

• เมื่อใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) และการควบคุมด้วยแอปมือถือ ระดับการบิน
สูงสุดจะเป็น 30 เมตร และระยะทางไกลสุดในการบินจะเป็น 50 เมตร โดยคุณจะไม่สามารถ
เปลี่ยนแปลงขีดจํากัดเหล่านี้ในแอป DJI Fly ได้ ข้อมูลต่อไปนี้เหมาะสําหรับการใช้โดรนกับอุปกรณ์
รีโมตคอนโทรลรีโมตคอนโทรล

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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2

4

1 3

1. ระดับการบินสูงสุด

2. จุดขึ้นบิน (ตําแหน่งแนวนอน)

3. ระยะทางสูงสุด

4. ความสูงของโดรนเมื่อขึ้นบิน

สัญญาณ GNSS แรง

ข้อจํากัดในการบิน ข้อความแจ้งในแอป DJI Fly

ระดับการบินสูงสุด
ระดับความสูงของโดรนต้องไม่เกินค่าที่
กําหนดไว้ใน DJI Fly

ถึงระดับการบินสูงสูงสุดแล้ว

ระยะทางสูงสุด
ระยะทางเส้นตรงจากโดรนไปยังจุดขึ้นบิน
ต้องไม่เกินระยะทางไกลสุดในการบินที่
กําหนดไว้ใน DJI Fly

ถึงระยะทางไกลสุดในการบินแล้ว

สัญญาณ GNSS อ่อน

ข้อจํากัดในการบิน ข้อความแจ้งในแอป DJI Fly

ระดับการบินสูงสุด

• ระดับความสูงถูกจํากัดอยู่ที่
30 เมตรจากจุดขึ้นบินหากมีแสง
สว่างเพียงพอ

• ระดับความสูงถูกจํากัดไว้ที่ 2 เมตร
เหนือพ้ืนดิน หากไม่มีแสงสว่างเพียง
พอและระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรดกํา
ลังทํางาน

• ระดับความสูงถูกจํากัดอยู่ที่
30 เมตรจากจุดขึ้นบิน หากไม่มีแสง
สว่างที่จุดขึ้นบินเพียงพอ และระบบ
เซ็นเซอร์อินฟราเรดไม่ได้ทํางานอยู่

ถึงระดับการบินสูงสูงสุดแล้ว

ระยะทางสูงสุด ไม่จํากัด

• ทุกครั้งที่กดปุ่มเปิดโดรน ขีดจํากัดระดับความสูงที่ 2 เมตร หรือ 30 เมตรจะถูกลบออกโดย
อัตโนมัติตราบใดที่สัญญาณ GNSS มีความแรง (ความแรงของสัญญาณ GNSS ≥ 2) และขีด
จํากัดจะไม่มีผลแม้ว่าหลังจากนั้นสัญญาณ GNSS จะอ่อน

• หากโดรนบินออกนอกระยะการบินที่กําหนดเนื่องจากความเฉื่อย คุณจะยังสามารถควบคุมโดรนได้
แต่จะไม่สามารถบินให้ไกลออกไปได้อีก
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GEO Zone
ระบบ GEO ของ DJI จะกําหนดตําแหน่งการบินที่ปลอดภัย แจ้งระดับความเสี่ยงและประกาศด้านความปลอด
ภัยสําหรับการบินแต่ละเที่ยว และให้ข้อมูลเกี่ยวกับน่านฟา้ที่ถูกจํากัด พ้ืนที่ห้ามบินทั้งหมดเรียกว่า GEO
Zones ซึ่งจะถูกแบ่งเพ่ิมเติมออกเป็นเขตจํากัดการบิน เขตขออนุญาต เขตเตือน เขตการเตือนขั้นสูง และ
เขตจํากัดความสูง ผู้ใช้สามารถดูข้อมูลดังกล่าวแบบเรียลไทม์ได้ใน DJI Fly GEO Zones เป็นพ้ืนที่การบิน
เฉพาะที่รวมถึงแต่ไม่จํากัดเฉพาะสนามบิน สถานที่จัดงานขนาดใหญ่ สถานที่ที่มีเหตุฉุกเฉินสาธารณะเกิดขึ้น
(เช่น ไฟป่า) โรงไฟฟา้นิวเคลียร์ เรือนจํา สถานที่ราชการ และสถานที่ทางการทหาร ตามค่าเริ่มต้น ระบบ GEO
จะจํากัดการบินขึ้นหรือการบินเข้าภายในโซนที่อาจทําให้เกิดข้อกังวลด้านความปลอดภัยหรือการรักษาความ
ปลอดภัย แผนที่ GEO Zone ที่มีข้อมูลที่ครอบคลุมเกี่ยวกับ GEO Zone ทั่วโลกมีให้บริการบนเว็บไซต์
ทางการของ DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query

การปลดล็อก GEO Zone
มีโหมดการปลดล็อกสองโหมดเพ่ือตอบสนองความต้องการที่แตกต่างกันของผู้ใช้ DJI การปลดล็อกด้วย
ตนเองและการปลดล็อกแบบกําหนดเอง ผู้ใช้สามารถส่งคําขอได้บนเว็บไซต์ DJI Fly Safe

การปลดล็อกด้วยตนเอง มีวัตถุประสงค์เพ่ือปลดล็อกเขตขออนุญาต หากต้องการปลดล็อกด้วยตนเอง ผู้ใช้
ต้องส่งคําขอปลดล็อกผ่านทางเว็บไซต์ DJI Fly Safe ที่ https://fly-safe.dji.com เมื่อคําขอปลดล็อกได้รับ
การอนุมัติแล้ว ผู้ใช้สามารถเชื่อมต่อใบอนุญาตการปลดล็อกผ่านแอป DJI Fly ได้ เพ่ือดําเนินการปลดล็อกเขต
คุณอาจปล่อยหรือบินโดรนไปยังเขตขออนุญาตที่ได้รับอนุมัติแล้วได้โดยตรง และทําตามคําแนะนําใน DJI Fly
เพ่ือปลดล็อกเขต

การปลดล็อกแบบกําหนดเอง ้ปรับแต่งเพ่ือผู้ใช้ที่มีข้อกําหนดพิเศษ โดยผู้ใช้สามารถกําหนดพ้ืนที่ทําการบินได้
เอง และจัดเตรียมเอกสารอนุญาตทําการบินเฉพาะตามความต้องการของผู้ใช้ที่แตกต่างกัน สามารถใช้ตัว
เลือกการปลดล็อกนี้ได้ในทุกประเทศและภูมิภาค และสามารถส่งคําขอได้ผ่านทางเว็บไซต์ DJI Fly Safe ที่
https://fly-safe.dji.com

• เพ่ือรับรองความปลอดภัยของการบิน โดรนจะไม่สามารถบินออกจากเขตที่ปลดล็อกได้หลังจากที่
บินเข้าสู่พ้ืนที่ดังกล่าว หากจุดขึ้นบินอยู่นอกเขตที่ปลดล็อก โดรนจะไม่สามารถกลับจุดขึ้นบินได้

2.2 ข้อกําหนดสภาวะแวดล้อมในการบิน
1. ห้ามใช ้DJI Neo ในสภาพอากาศที่รุนแรง รวมถึงเมื่อความเร็วลมเกิน 8 เมตร/วินาท ีหรือมีหิมะตก

ฝนตก และหมอกลง

2. บินในพ้ืนที่เปิดโล่งเท่านั้น อาคารสูง โครงสร้างโลหะขนาดใหญ่ ภูเขา และพ้ืนที่ป่าไม้ อาจขัดขวาง
สัญญาณและทําให้เกิดการรบกวนคลื่นแม่เหล็กไฟฟา้หรือการรบกวนทางแม่เหล็ก ซึ่งอาจทําให้ระบุ
ตําแหน่งไม่ถูกต้องหรือเกิดข้อผิดพลาดในการระบุตําแหน่งได้ ดังนั้น ห้ามนําโดรนขึ้นบินจากระเบียงหรือ
ที่ใดก็ตามภายในระยะ 15 เมตรจากอาคาร รักษาระยะห่างจากอาคารอย่างน้อย 15 เมตรระหว่างการบิน
เมื่อใช้โดรนกับรีโมตคอนโทรล หลังจากโดรนบินขึ้นแล้ว โปรดดูให้แน่ใจว่าคุณได้รับข้อความแจ้งว่า
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"เปลี่ยนจุดขึ้นบินแล้ว" ก่อนที่จะบินโดรนต่อไป หากนําโดรนขึ้นบินใกล้อาคาร เราจะไม่สามารถรับรองได้
ว่าจุดขึ้นบินจะมีความถูกต้องแม่นยํา ในกรณีนี้ โปรดตั้งใจสังเกตตําแหน่งปัจจุบันของโดรนในระหว่างที่
อยู่ในระบบ RTH อัตโนมัต ิเมื่อโดรนอยู่ใกล้กับจุดขึ้นบิน ขอแนะนําให้ยกเลิกระบบ RTH อัตโนมัต ิและ
ควบคุมโดรนด้วยตนเองเพ่ือลงจอดในตําแหน่งที่เหมาะสม

3. บิน DJI Neo ในสภาพแวดล้อมที่มีแสงสว่างดีและพ้ืนผิวที่ราบเรียบโดยไม่มีแสงสะท้อนที่รุนแรงและไม่มี
สภาวะที่เปลี่ยนแปลงอยู่ตลอด ระบบการมองเห็นอาจทํางานไม่สมบูรณ์ในสถานการณ์ที่มีสภาพแสงไม่
เพียงพอ อยู่เหนือพ้ืนผิวที่ไม่ราบเรียบ พ้ืนผิวที่มีการสะท้อนที่รุนแรง (เช่น หลังคารถ กระเบื้องเซรามิก
ขาวดํา และกระจก) สถานที่ที่มีการเปลี่ยนแปลงอยู่ตลอด (เช่น เหนือนํา้ ผู้คนกําลังเคลื่อนไหว พุ่มไม้ที่ไหว
เอน และหญ้า) ให้บิน DJI Neo ช่วงกลางวันเท่านั้น

4. บิน DJI Neo ภายในระยะแนวสายตา (VLOS) ในกรณีของการบินโดรนที่อยู่ในระยะเกินแนวสายตา
(BVLOS) จะสามารถทําได้ก็ต่อเมื่อประสิทธิภาพของอุปกรณ์ ความรู้และทักษะของผู้ควบคุมโดรน และ
การจัดการความปลอดภัยในการปฏิบัติงานนั้นเป็นไปตามข้อบังคับสําหรับ BVLOS ในแต่ละพ้ืนที่ หลีก
เลี่ยงการบินใกล้สิ่งกีดขวางและผู้คนจํานวนมาก ห้ามบินโดรนใกล้สนามบิน ทางด่วน สถานีรถไฟ ราง
รถไฟ เขตเมือง หรือพ้ืนที่เสี่ยงอื่นๆ เว้นแต่จะได้รับอนุญาตหรือได้รับอนุมัติภายใต้ข้อบังคับในแต่ละพ้ืนที่

5. พยายามรักษาระยะห่างอย่างน้อย 200 เมตรจากพ้ืนที่ที่มีสัญญาณรบกวนจากกระแสแม่เหล็กไฟฟา้สูง
เช่น สถานีเรดาร ์สถานีถ่ายทอดคลื่นแม่เหล็กไฟฟา้ความถี่สูง สถานีฐานการส่งสัญญาณเครื่องมือ
สื่อสารเคลื่อนที่ และอุปกรณ์ที่รบกวนการสื่อสาร

6. ลดสิ่งรบกวนให้น้อยที่สุด โดยการหลีกเลี่ยงพ้ืนที่ที่มีกระแสแม่เหล็กไฟฟา้แรงสูง เช่น บริเวณใกล้สาย
ไฟฟา้ สถานีจ่ายไฟฟา้ สถานีไฟฟา้ย่อย อาคารที่มีการกระจายสัญญาณเสียงหรือภาพ จุดเชื่อมต่อ Wi-
Fi, เราเตอร์ และอุปกรณ์บลูทูธ หลีกเลี่ยงการบิน DJI Neo มากกว่าหนึ่งเครื่องในบริเวณเดียวกัน

7. DJI Neo จะใช้เพียงระบบการมองเห็นเท่่านั้นในการระบุตําแหน่งในเขตขั้วโลก

8. อย่าขึ้นบินจากวัตถุที่กําลังเคลื่อนที่ เช่น รถยนต์และเรือ

9. อย่าขึ้นบินเมื่อระดับพ้ืนดินมีความแตกต่างกันอย่างเห็นได้ชัด (เช่น ใกล้หน้าผา)

10. ระมัดระวังเมื่อบินขึ้นจากทะเลทรายหรือจากชายหาดเพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้ทรายเข้าไปใน DJI Neo

11. ห้ามใช้งาน DJI Neo ในสภาพแวดล้อมที่มีความเสี่ยงที่จะเกิดเพลิงไหม้หรือการระเบิด

12. ใช้งานโดรน รีโมตคอนโทรล แบตเตอรี่ ที่ชาร์จแบตเตอรี่ และแท่นชาร์จแบตเตอรี่ในสภาพแวดล้อมที่แห้ง

13. ห้ามใช้โดรน รีโมตคอนโทรล แบตเตอรี่ ที่ชาร์จแบตเตอรี่ และแท่นชาร์จแบตเตอรี่ใกล้กับอุบัติเหตุ เพลิง
ไหม้ การระเบิด นํา้ท่วม สึนามิ หิมะถล่ม ดินถล่ม แผ่นดินไหว ฝุน่ พายุทราย ละอองสเปรย์นํา้เกลือ หรือ
เชื้อรา

14. ห้ามใช้งานโดรนใกล้กับฝูงนก

2.3 การใช้งานโดรนอย่างมีความรับผิดชอบ
เพ่ือหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บสาหัสและความเสียหายต่อทรัพย์สิน ใหปฏิบัติตามกฎต่อไปนี้:
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1. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณไม่ได้ใช้ยาชา ดื่มแอลกอฮอล์ ใช้ยาเสพติดหรือกําลังมีอาการวิงเวียนศีรษะ
อ่อนเพลีย คลื่นไส้ หรือมีอาการไม่สบายอื่นใด ซึ่งอาจส่งผลต่อความสามารถในการควบคุมโดรนอย่าง
ปลอดภัยของคุณ

2. หลังลงจอด ให้ปิดโดรนก่อน จากนั้นจึงปิดรีโมตคอนโทรล

3. ห้ามปล่อย เปิด ยิง หรือขับเคลื่อนของที่บรรทุกซึ่งเป็นอันตรายลงบนหรือที่อาคาร บุคคล หรือสัตว์ใด ๆ
ซึ่งอาจทําให้เกิดการบาดเจ็บหรือความเสียหายต่อทรัพย์สิน

4. ห้ามใช้โดรนที่เสียหายจากอุบัติเหต ุตกหรือโดรนที่อยู่ในสภาพไม่ดี

5. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้รับการฝกึอบรมอย่างเพียงพอและมีแผนรองรับสถานการณ์สําหรับเหตุฉุกเฉิน
หรือหากเกิดเหตุการณ์ใดขึ้น

6. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้วางแผนการบินไว้แล้ว ห้ามบินโดรนด้วยความประมาท

7. เคารพความเป็นส่วนตัวของผู้อื่นเมื่อใช้กล้อง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าปฏิบัติตามกฎหมายด้านความเป็นส่วน
ตัว ระเบียบข้อบังคับ และมาตรฐานทางศีลธรรมท้องถิ่น

8. ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์นี้ด้วยเหตุผลอื่นใด นอกเหนือจากการใช้งานส่วนตัวทั่วไป

9. ห้ามใช้เพ่ือวัตถุประสงค์ที่ผิดกฎหมายหรือไม่เหมาะสม เช่น การสอดแนม การปฏิบัติการทางทหาร หรือ
การสืบสวนที่ไม่ได้รับอนุญาต

10. ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์นี้เพ่ือกลั่นแกล้ง ล่วงละเมิด ก่อกวน ติดตาม ข่มขู่ หรือละเมิดสิทธิ์ทางกฎหมาย เช่น
สิทธิ์ในความเป็นส่วนตัวและชื่อเสียงของผู้อื่น

11. ห้ามบุกรุกทรัพย์สินส่วนตัวของผู้อื่น

2.4 รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบิน
1. ดูให้แน่ใจว่าถอดฝาครอบกิมบอลออกแล้ว

2. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะและใบพัดล็อกติดกับตัวโดรนอย่างถูกต้องและยึดติด
อย่างแน่นหนา

3. ตรวจสอบว่าชาร์จไฟให้กับอุปกรณ์ทั้งหมดจนเต็มแล้ว

4. ตรวจสอบให้แน่ใจว่ากิมบอลและกล้องทํางานปกติ

5. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีอะไรกีดขวางมอเตอร์และมอเตอร์ทํางานปกติ

6. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเลนส์ของกล้องและเซ็นเซอร์ทั้งหมดสะอาด

7. เมื่อใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) ให้ตรวจสอบให้แน่ใจว่า DJI Neo ได้เชื่อมต่อกับ DJI Fly
บนสมาร์ทโฟนของคุณผ่าน Wi-Fi ไว้ก่อนหน้านี้แล้ว และแอปทํางานอย่างถูกต้อง

เมื่อใช้รีโมตคอนโทรล ให้ดูให้แน่ใจว่ารีโมตคอนโทรลและ DJI Fly เชื่อมต่อกับโดรนเรียบร้อยแล้ว

8. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้กําหนดระดับการบินสูงสูงสุด ระยะทางไกลสุดในการบิน และระดับความสูงของ
RTH ใน DJI Fly หรือแว่นตา (ในกรณีที่ใช้) ไว้อย่างเหมาะสมตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถิ่น
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9. ใช้เฉพาะอะไหล่แท้ของ DJI หรืออะไหล่ที่ได้รับการรับรองจาก DJI เท่านั้น อะไหล่ที่ไม่ผ่านการรับรองอาจทํา
ให้ DJI Neo ทํางานผิดปกติและส่งผลต่อความปลอดภัยของผลิตภัณฑ์ได้
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3 การดําเนินการบิน
DJI Neo รองรับวิธีการควบคุมที่หลากหลายสําหรับสถานการณ์ต่างๆ ตามความต้องการของคุณ โปรด
ทําความคุ้นเคยกับการแจ้งเตือนและการใช้งานวิธีควบคุมแต่ละแบบก่อนที่จะทําการบิน

• DJI Neo ไม่มีระบบตรวจจับสิ่งกีดขวาง โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

• ห้ามสัมผัสกับ DJI Neo ขณะบินอยู่กลางอากาศ มิฉะนั้น DJI Neo อาจลอยและเกิดการชนกันได้

• ห้ามบิน DJI Neo ทันทีหลังจากที่โดรนเกิดชน หรือเกิดการกระแทกหรือสั่นสะเทือนอย่างรุนแรง
DJI Neo อาจไม่สามารถบินได้อย่างเสถียร

3.1 ระบบควบคุมด้วยฝ่ามือ (Palm Control)
ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) รองรับการบินขึ้นและลงจอดด้วยฝา่มือ คุณสามารถใช้ปุ่มโหมดบน
DJI Neo เพ่ือใช้ Smart Snaps ได้อย่างหลากหลาย DJI Neo จะบินขณะที่บันทึกภาพโดยอัตโนมัติหลังจากมี
การยืนยันตัวแบบแล้ว* เชื่อมต่อกับแอป DJI Fly โดยใช้ฟงัก์ชัน Wi-Fi เพ่ือปรับพารามิเตอร์สําหรับแต่ละ
โหมด ดูข้อมูลเพ่ิมเติมได้ที่ส่วนของ การควบคุมด้วยแอปมือถือ โดยจะใช้การตั้งค่าเริ่มต้นเป็นตัวอย่าง

* Smart Snaps รองรับการติดตามบุคคลเท่านั้น

ประกาศ
• ปิดอุปกรณ์รีโมตคอนโทรลและแว่นตาที่เชื่อมต่อกับโดรนก่อนที่จะใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ

(Palm Control)

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสภาพแวดล้อมในการบินเนั้นป็นไปตามข้อกําหนดการบิน และคุณสามารถ
ควบคุมและเรียก DJI Neo กลับมาได้ทันทีเมื่อเกิดปัญหาหรือในกรณีฉุกเฉิน ในสถานการณ์ที่ DJI
อาจไม่สามารถวิเคราะห์สาเหตุของเหตุการณ์นั้นได้ DJI อาจไม่สามารถให้การรับประกันและบริการ
หลังการขายอื่นๆ ได้

• ก่อนที่จะใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) ให้ตรวจสอบให้แน่ใจว่า DJI Neo ได้เชื่อมต่อ
กับ DJI Fly บนสมาร์ทโฟนของคุณผ่าน Wi-Fi ไว้ก่อนหน้านี้แล้ว เมื่อใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ
(Palm Control) โดยไม่ใช้แอป หาก DJI Neo เกิดขัดข้องระหว่างบิน คุณสามารถเลือกที่จะเชื่อม
ต่อกับ DJI Fly ผ่าน Wi-Fi และควบคุมด้วยตนเองเพ่ือหลีกเลี่ยงอุบัติเหตุได้

• คุณจะต้องบินโดรนในสภาพแวดล้อมที่เปิดโล่งไร้สิ่งกีดขวาง และไม่มีสัญญาณ Wi-Fi รบกวน

• เมื่อใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) ระดับการบินสูงสุดของ DJI Neo คือ 30 เมตร
และระยะทางไกลสุดในการบินคือ 50 เมตร

• ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control) ไม่รองรับระบบบินกลับจุดขึ้นบิน (Return to Home:
RTH) พยายามให้ระยะแนวสายตา (VLOS) อยู่ภายในขอบเขตที่ควบคุมได้

• ห้ามบินเหนือนํา้
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• DJI Neo จะลงจอดโดยอัตโนมัติในสถานการณ์ต่อไปนี้ โปรดสังเกตสภาพแวดล้อมในการใช้งาน
เพ่ือไม่ให้ DJI Neo สูญหายหรือเสียหายเนื่องจากการลงจอด
◆ แบตเตอรี่ใกล้หมด

◆ การระบุตําแหน่งไม่สามารถทํางานได้และ DJI Neo เข้าสู่โหมด Attitude

◆ DJI Neo ตรวจพบการชนแต่ไม่ได้ชน

• เมื่อบินขึ้นหรือลงจอดจากฝา่มือ ผู้ใช้ควรปฏิบัติตามกฎต่อไปนี้

◆ ใช้งาน DJI Neo ในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีลมทุกครั้งที่ทําได้

◆ กางนิ้วของคุณออกและอยู่นิ่งๆ อย่าวางนิ้วของคุณไว้ในฝาครอบใบพัดหรือช่วงหมุนของ
ใบพัดเพ่ือไม่ให้เกิดการบาดเจ็บหรือความเสียหาย

◆ ห้ามบินขึ้นหรือลงจอดขณะที่กําลังเคลื่อนที่ มิฉะนั้น DJI Neo อาจลอยและเกิดการชนกันได้
ระหว่างที่ลงจอด DJI Neo อาจไม่สามารถหยุดมอเตอร์ได้เมื่อคุณขยับมือ

◆ ห้ามโยน DJI Neo ขณะบินขึ้น

◆ ห้ามใช้มือหยิบจับ DJI Neo

◆ หากต้องการให้ลงจอดบนฝา่มือ ให้วางมือของคุณไว้ใต้ DJI Neo พอดี เพ่ือป้องกันไม่ให้หล่น
ร่วงลงมาหลังจากลงจอด

◆ บินขึ้นในสภาพแวดล้อมที่มีแสงสว่างเพียงพอและพ้ืนผิวที่ราบเรียบ ห้ามบินไปยังสภาพ
แวดล้อมที่มีแสงสว่างต่างไปจากตําแหน่งปัจจุบันอย่างมาก

◆ หาก DJI Neo ไม่สามารถทําการบินขึ้นหรือลงจอดด้วยฝา่มือได้ ให้ทําตามคําแนะนําด้วยเสียง
ของ DJI Neo เพ่ือแก้ไขปัญหา หรือเชื่อมต่อกับแอป DJI Fly เพ่ือดูรายละเอียด คําแนะนําด้วย
เสียงรองรับภาษาอังกฤษหรือภาษาจีนกลางตามการตั้งค่าภาษาของแอปจากการเชื่อมต่อ
ครั้งล่าสุด ไม่รองรับภาษาอื่นนอกจากนี้

การสลับโหมด
หลังจากเปิดเครื่องครั้งแรก โหมดเริ่มต้นจะเป็น Follow กดปุ่มโหมดหนึ่งครั้งเพ่ือเปลี่ยนโหมดเป็น Dronie,
Circle, Rocket, Spotlight หรือ Custom

โหมด Custom เริ่มต้นคือ DirectionTrack* เชื่อมต่อ DJI Neo กับแอปมือถือผ่าน Wi-Fi เพ่ือเลือก Helix
หรือ Boomerang และคุณยังสามารถปรับพารามิเตอร์สําหรับแต่ละโหมดในแอปได้ก่อนที่จะบินอีกด้วย

* อัปเดตเฟริ์มแวร์ให้เป็นเวอร์ชันล่าสุด ไม่อย่างนั้นแล้วระบบอาจไม่รองรับฟงัก์ชันการทํางาน

• เมื่อใช้ DirectionTrack เป็นครั้งแรก ให้เชื่อมต่อ DJI Neo กับแอป DJI Fly และทําตามบทช่วย
สอนเพ่ือปลดล็อกโหมดนี้

หลังจากเปลี่ยนโหมดแล้ว โดรนจะแจ้งเตือนโหมดที่เลือกด้วยเสียง และไฟแสดงสถานะโหมดที่เกี่ยวข้องที่ด้าน
บนของ DJI Neo จะสว่างขึ้น

DJI Neo คู่มือการใช้งาน

28 © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์



1 2 3

4 6

7
5

1.  Follow

DJI Neo จะติดตามวัตถุจากด้านหลังขณะที่บันทึกโดยอัตโนมัติ เมื่อวัตถุเคลื่อนที่ออกห่างจาก DJI Neo
โดรนจะติดตามวัตถุนั้นและบินไปข้างหน้า เมื่อวัตถุเคลื่อนเข้าหา DJI Neo โดรนจะลอยนิ่งอยู่กับที่และไม่
บินถอยหลัง ใช้งานด้วยความระมัดระวังเพ่ือหลีกเลี่ยงการชน ความเร็วสูงสุดในการบินแนวนอนในโหมด
Follow คือ 8 เมตร/วินาที

คุณสามารถกําหนดระยะทางและความสูงในการติดตามได้ในแอป DJI Fly

• DJI Neo ไม่รองรับระบบตรวจจับสิ่งกีดขวาง เพ่ือความปลอดภัยในการบิน ขอแนะนําให้บิน
ภายในระยะแนวสายตา

• ตรวจสอบให้มั่นใจว่าสภาพแวดล้อมการบินเปิดโล่ง ไม่มีสิ่งกีดขวาง และมีแสงสว่างเพียงพอ

• เมื่อวัตถุไม่อยู่ในระยะการมองเห็นของกล้อง เช่น เมื่อต้องเลี้ยวกะทันหันหรือมีสิ่งกีดขวาง DJI
Neo จะลอยนิ่งเนื่องจากมองไม่สามารถรับรู้ตัววัตถุได้ โดยตัววัตถุควรกลับมาอยู่ในระยะการ
มองเห็นของกล้องเพ่ือให้สามารถยืนยันตัววัตถุได้

2.  Dronie

DJI Neo จะทําให้กล้องหันไปที่ตําแหน่งเดิมของตัววัตถุ บันทึกวิดีโอในขณะที่บินถอยหลัง จากนั้นบันทึก
วิดีโออีกครั้งในขณะที่บินไปข้างหน้า โดยโดรนจะลอยอยู่ที่จุดขึ้นบินหลังจากบันทึก

คุณสามารถกําหนดระยะทางและความสูงระดับสูงสุดได้ในแอป DJI Fly

3.  Circle

DJI Neo จะทําให้กล้องหันไปทางวัตถุแล้วบินถอยหลังไปในระยะทางที่กําหนดไว้ จากนั้นจะเริ่มบินวนรอบ
ตัววัตถุหนึ่งครั้งพร้อมทั้งบันทึกภาพโดยอัตโนมัติ โดยโดรนจะลอยอยู่ที่จุดขึ้นบินหลังจากบันทึก

คุณสามารถกําหนดระยะทางได้ในแอป DJI Fly

4.  Rocket

DJI Neo จะทําให้กล้องหันไปที่ตําแหน่งเดิมของตัววัตถุ บันทึกวิดีโอในขณะที่บินไต่ระดับขึ้นสูง จากนั้น
บันทึกวิดีโออีกวิดีโอในขณะที่บินลดระดับลง โดยโดรนจะลอยอยู่ที่จุดขึ้นบินหลังจากบันทึก

คุณสามารถกําหนดความสูงระดับสูงสุดและเปิดหรือปิดการหมุน DJI Neo เมื่อบินไต่ระดับขึ้นหรือลงใน
แอป DJI Fly ได้

5.  Spotlight
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DJI Neo จะลอยอยู่หลังบินขึ้นและบันทึกวิดีโอโดยหันหน้ากล้องไปที่ตัววัตถุ

คุณสามารถตั้งค่าโหมดกล้องเป็นภาพถ่ายหรือวิดีโอได้ในแอป DJI Fly โดยเมื่อตั้งค่าเป็นภาพถ่าย ตัว
แบบสามารถสั่งให้ DJI Neo ถ่ายภาพโดยอัตโนมัติได้ด้วยการอยู่ในท่าโพสค้างไว้เป็นเวลา 3 วินาที

6.  Custom

DirectionTrack

DJI Neo จะบินถอยหลังเป็นระยะทางช่วงหนึ่งหลังจากบินขึ้น จากนั้นจึงจะกําหนดทิศทางการเคลื่อนที่
ของตัววัตถุเพ่ือยืนยันทิศทางการติดตาม เมื่อยืนยันแล้ว DJI Neo จะติดตามวัตถุจากทิศทางการ
ติดตามที่สัมพันธ์กับทิศทางการเคลื่อนที่ของตัววัตถุในขณะบันทึก

คุณสามารถกําหนดระยะทางและความสูงในการติดตามได้ในแอป DJI Fly

DJI Neo อาจเปลี่ยนมาติดตามตัววัตถุจากด้านหลังเมื่อการเคลื่อนไหวหรือทิศทางของตัววัตถุมีการ
เปลี่ยนแปลงเร็วเกินไปซึ่งเกี่ยวข้องกับ DJI Neo เมื่อ DJI Neo ยืนยันทิศทางของวัตถุอีกครั้ง ก็จะ
เปลี่ยนกลับมาเป็นทิศทางการติดตามแบบเดิม

หากต้องการออกจาก DirectionTrack ให้หันหน้าเข้าหา DJI Neo และอยู่นิ่ง ๆ DJI Neo จะบินกลับไป
ยังตัววัตถุ

• DJI Neo ไม่รองรับระบบตรวจจับสิ่งกีดขวาง เพ่ือความปลอดภัยในการบิน ขอแนะนําให้บิน
ภายในระยะแนวสายตา

• ตรวจสอบให้มั่นใจว่าสภาพแวดล้อมการบินเปิดโล่ง ไม่มีสิ่งกีดขวาง และมีแสงสว่างเพียงพอ

• เมื่อวัตถุไม่อยู่ในระยะการมองเห็นของกล้อง เช่น เมื่อต้องเลี้ยวกะทันหันหรือมีสิ่งกีดขวาง DJI
Neo จะลอยนิ่งเนื่องจากมองไม่สามารถรับรู้ตัววัตถุได้ โดยตัววัตถุควรกลับมาอยู่ในระยะการ
มองเห็นของกล้องเพ่ือให้สามารถยืนยันตัววัตถุได้

Helix

DJI Neo จะหันหน้ากล้องไปที่ตัววัตถุ บินถอยหลังไปยังตําแหน่งที่ห่างจากจุดขึ้นบิน 2 เมตร และบินไต่
ระดับขึ้นโดยบินวนรอบตัววัตถุหนึ่งครั้งในลักษณะแบบโค้งเกลียวขณะที่บันทึกภาพโดยอัตโนมัต ิโดยโด
รนจะลอยอยู่ที่จุดขึ้นบินหลังจากบันทึก

คุณสามารถกําหนดระยะทางสูงสุดได้ในแอป DJI Fly

Boomerang

DJI Neo จะหันหน้ากล้องเข้าหาตัววัตถุและบินไปรอบ ๆ ตัววัตถุแบบตามเส้นทางวงรีในขณะที่บันทึกภาพ
โดยอัตโนมัต ิโดยโดรนจะบินไต่ระดับขึ้นและลงในขณะที่บินตามเส้นทางวงรี และจะไปถึงความสูงระดับ
สูงสุดเมื่อบินในจุดที่ไกลจากจุดขึ้นบินที่สุด DJI Neo จะลอยอยู่ที่จุดขึ้นบินหลังจากบันทึก

คุณสามารถกําหนดระยะทางสูงสุดได้ในแอป DJI Fly

7. ปุ่มโหมด

กดหนึ่งครั้งเพ่ือเปลี่ยนโหมด กดค้างไว้เพ่ือทําการบินขึ้นด้วยฝา่มือ

ยกเลิกการบินขึ้นด้วยฝา่มือด้วยการกดปุ่มโหมดหนึ่งครั้ง ก่อนที่เสียงแจ้งเตือนการนับถอยหลังจะสิ้นสุด

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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การบินขึ้น/ลงด้วยฝ่ามือและ Smart Snaps

• โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณทําตามกฎหมายและข้อกําหนดด้านความเป็นส่วนตัวของพ้ืนที่นั้น ๆ
เมื่อใช้งาน Smart Snaps

1. เปิด DJI Neo ปล่อยให้โดรนอยู่นิ่งและรอให้ระบบวินิจฉัยตัวเองเสร็จเรียบร้อย

2. ดูให้แน่ใจว่ามีพ้ืนที่มากพอให้เคลื่อนที่ตามพารามิเตอร์ที่ตั้งไว้ เช่น ระยะทางและความสูง กดปุ่มโหมดที่
ด้านบนของ DJI Neo เพ่ือเลือกโหมดที่คุณต้องการ

3. ทําตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือทําการบินขึ้นด้วยฝา่มือ

2s

1 2

3 4

a. การบินขึ้นด้วยฝา่มือจะต้องมีการยืนยันตัววัตถุก่อน วาง DJI Neo ไว้บนมือโดยให้กล้องหันหน้า
เข้าหาตัววัตถ ุดูให้แน่ใจว่ามือของคุณไม่ได้ปิดบังกล้องและไม่มีสิ่งกีดขวางในการบินขึ้น

b. กางแขนของคุณออก หันกล้องไปทางตัววัตถุ และพยายามให้โดรนอยู่นิ่งๆ กดปุ่มโหมดค้างไว้ DJI
Neo จะแจ้งโหมดที่เลือกและนับถอยหลังด้วยเสียง จากนั้นจะบินขึ้นโดยอัตโนมัติ

• เมื่อมีสิ่งกีดขวางตัววัตถุหรือสภาพแวดล้อมมีแสงสว่างไม่เหมาะสม โดรนอาจไม่สามารถบิน
ขึ้นได้
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© 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์ 31



• หากต้องการยกเลิกการบินขึ้นด้วยฝา่มือ ให้กดปุ่มโหมดหนึ่งครั้งก่อนที่เสียงแจ้งเตือนการ
นับถอยหลังจะสิ้นสุด

• เมื่อใช้การบินขึ้นด้วยฝา่มือ DJI Neo จะบินถอยหลังเป็นระยะทางสั้น ๆ หลังจากที่บินขึ้น
พยายามระมัดระวังกับบริเวณด้านหลังของ DJI Neo เพ่ือความปลอดภัยในการบิน

4. DJI Neo จะเริ่มบันทึกหรือถ่ายภาพตามโหมดที่เลือกและพารามิเตอร์ที่ตั้งไว้

5. การลงจอดด้วยฝา่มือ

ในโหมด DirectionTrack ให้หันหน้าเข้าหา DJI Neo และอยู่นิ่ง ๆ รอให้ DJI Neo บินไปข้างหน้าก่อนที่จะ
ลงจอดด้วยฝา่มือ

ในโหมดอื่น ๆ ให้ดูให้แน่ใจว่า DJI Neo นั้นลอยอยู่กับที่ จากกนั้นเคลื่อนตัวเข้าไปหาแล้วทําการลงจอดบน
ฝา่มือ

ทําตามคําแนะนําด้านล่างเพ่ือทําการลงจอดบนฝา่มือ

a. ดูให้แน่ใจว่า DJI Neo ลอยอยู่กับที่ ก้าวออกไปข้างหน้า DJI Neo กางแขนของคุณออก แล้ววางมือ
ของคุณไว้ใต้โดรน

b. พยายามให้มืออยู่นิ่ง ๆ และกางนิ้วออก รอให้ DJI Neo ลงจอดโดยอัตโนมัติ ความสูงที่เหมาะสําหรับ
การลงจอดบนฝา่มือคืออยู่ในช่วงไม่เกิน 0.7 เมตรจากใต้ DJI Neo

• ระหว่างที่ลงจอดบนฝา่มือ DJI Neo อาจลอยขึ้นเล็กน้อยแล้วค่อยลงจอดบนฝา่มือ พยายาม
ให้มืออยู่นิ่ง ๆ และกางนิ้วออกในระหว่างที่ลงจอด

6. เชื่อมต่อ DJI Neo กับ DJI Fly เพ่ือดูฟุตเทจและสร้างวิดีโอสั้น ๆ โปรดดูรายละเอียดที่หัวข้อ การควบคุม
ด้วยแอปมือถือ

• ในโหมด Follow, Spotlight และ DirectionTrack DJI Neo จะลอยอยู่กับที่หากกล้องหาตัววัตถุ
ไม่เจอระหว่างที่บันทึก เปิดใช้ DJI Fly บนสมาร์ตโฟนของคุณผ่าน Wi-Fi เพ่ือเชื่อมต่อกับ DJI Neo
ขณะที่บินอยู ่โดยที่สมาร์ตโฟนจะต้องเชื่อมต่อกับ DJI Fly ไว้ก่อนแล้วจึงจะเชื่อมต่อได้ ในมุมมอง
การควบคุม โปรดดูให้แน่ใจว่าได้หยุดทําสิ่งต่าง ๆ แล้ว เลือก การควบคุมด้วยตนเอง จากรายชื่อ
โหมด จากนั้นจึงลงจอด DJI Neo โดยใช้จอยสติ๊กเสมือนจริง

3.2 การควบคุมด้วยแอปมือถือ
หากต้องการใช้การควบคุมด้วยแอปมือถือ ให้เชื่อมต่อ DJI Neo กับแอป DJI Fly บนสมาร์ตโฟนผ่าน Wi-Fi
แล้วควบคุม DJI Neo ในแอป ในการควบคุมด้วยแอปมือถือจะมีฟงัก์ชั่นทั้งหมดสําหรับระบบควบคุมด้วยฝา่มือ
(Palm Control) ให้ใช้งานได้ คุณสามารถตั้งค่าพารามิเตอร์และใช้ Smart Snaps ในแอปได้ นอกจากนี้ยัง
รองรับฟงัก์ชันอื่น ๆ อีก เช่น การควบคุมด้วยตนเอง การบันทึกเสียง* และการควบคุมด้วยเสียง*

* อัปเดตเฟริ์มแวร์ให้เป็นเวอร์ชันล่าสุด ไม่อย่างนั้นแล้วระบบอาจไม่รองรับฟงัก์ชันการทํางาน
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ประกาศ
• ปิดอุปกรณ์รีโมตคอนโทรลและแว่นตาที่เชื่อมต่อกับโดรนก่อนที่จะใช้การควบคุมด้วยแอป หากไม่ได้

ปิดเครื่อง โดรนจะตัดการเชื่อมต่อจากอุปกรณ์อื่นโดยอัตโนมัติเมื่อสมาร์ตโฟนเชื่อมต่อผ่าน Wi-Fi
และเปิดมุมมองการควบคุมในแอป

• คุณจะต้องบินโดรนในสภาพแวดล้อมที่เปิดโล่งไร้สิ่งกีดขวาง และไม่มีสัญญาณ Wi-Fi รบกวน ไม่
อย่างนั้นแล้วแอปอาจหยุดการเชื่อมต่อจาก DJI Neo ซึ่งอาจส่งผลต่อความปลอดภัยในการบิน

• เมื่อใช้การควบคุมด้วยแอปมือถือ ระดับการบินสูงสุดของ DJI Neo คือ 30 เมตร และระยะทางไกล
สุดในการบินคือ 50 เมตร

• การควบคุมด้วยแอปมือถือไม่รองรับระบบบินกลับจุดขึ้นบิน (Return to Home: RTH) พยายาม
ให้ระยะแนวสายตาอยู่ภายในขอบเขตที่ควบคุมได้

• ห้ามบินเหนือนํา้

• DJI Neo จะลงจอดโดยอัตโนมัติในสถานการณ์ต่อไปนี้ โปรดสังเกตสภาพแวดล้อมในการใช้งาน
เพ่ือไม่ให้ DJI Neo สูญหายหรือเสียหายเมื่อลงจอด
◆ แบตเตอรี่ใกล้หมด

◆ การระบุตําแหน่งไม่สามารถทํางานได้และ DJI Neo เข้าสู่โหมด Attitude

◆ DJI Neo ตรวจพบการชนแต่ไม่ได้ชน

การเชื่อมต่อ DJI Neo
1. เปิด DJI Neo แล้วรอให้ระบบวินิจฉัยตัวเองเสร็จเรียบร้อย

2. เปิดใช้งาน Bluetooth, Wi-Fi และบริการตําแหน่งที่ตั้งบนสมาร์ตโฟน

3. แตะที่ คู่มือการเชื่อมต่อ ที่มุมขวาล่างของหน้าจอหลักในแอป เลือกรุ่นของอุปกรณ์ แล้วเลือก เชื่อมต่อ
ผ่านอุปกรณ์มือถือ

4. เลือกอุปกรณ์ที่ต้องการในผลลัพธ์การค้นหา ระบบจะแสดงมุมมองการควบคุมหลังจากเชื่อมต่อเสร็จ
เรียบร้อย เมื่อเชื่อมต่อสมาร์ตโฟนกับ DJI Neo เป็นครั้งแรก ให้กดปุ่มเปิด/ปิดบน DJI Neo ค้างไว้เพ่ือ
ยืนยัน

• และคุณยังสามารถแตะที่ QuickTransfer หรือแผงอุปกรณ์ Wi-Fi บนหน้าจอหลักของ DJI Fly
เพ่ือเชื่อมต่อ Wi-Fi ได้อีกด้วย

• หากต้องการเปลี่ยนสมาร์ตโฟนที่เชื่อมต่อกับ DJI Neo ให้ปิดใช้งาน Bluetooth และ Wi-Fi บน
สมาร์ตโฟนที่กําลังเชื่อมต่ออยู่ก่อนที่จะเชื่อมต่อ DJI Neo กับสมาร์ตโฟนเครื่องอื่น
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Smart Snaps

• โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณทําตามกฎหมายและข้อกําหนดด้านความเป็นส่วนตัวของพ้ืนที่นั้น ๆ
เมื่อใช้งาน Smart Snaps

1. ตั้งพารามิเตอร์

ไปที่มุมมองการตั้งค่า แตะที่โหมดใดโหมดหนึ่งเพ่ือเข้าสู่หน้าจอการกําหนดค่าพารามิเตอร์ แตะที่ กําหนด
เอง เพ่ือกําหนดให้เป็น DirectionTrack, Helix, หรือ Boomerang และปรับค่าพารามิเตอร์ให้
สอดคล้องกัน

แตะที่ การตั้งค่ากล้อง เพ่ือตั้งค่าพารามิเตอร์กล้องเดียวกันสําหรับโหมด Smart Snaps ทั้งหมด

2. เริ่มต้นใช้งาน Smart Snaps

DJI Neo คู่มือการใช้งาน
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a. วาง DJI Neo ไว้ให้มั่นคงโดยให้กล้องหันไปทางตัววัตถุ

b. ไปที่มุมมองการควบคุม โหมดปัจจุบันจะแสดงอยู่ในไลฟว์ิว แตะเพ่ือขยายรายการตัวเลือกและเลือก
โหมดที่คุณต้องการ

กดแถบพารามิเตอร์ด้านล่างของหน้าจอเพ่ือตั้งค่าพารามิเตอร์ของโหมดปัจจุบัน

c. แตะที่ START DJI Neo จะบินขึ้นโดยอัตโนมัติหลังจากยืนยันเป้าหมายสําเร็จ และเสียงแจ้งเตือนการ
นับถอยหลังจบลง

• เมื่อมีสิ่งกีดขวางตัววัตถุหรือสภาพแวดล้อมมีแสงสว่างที่ไม่เหมาะสม โดรนอาจไม่
สามารถยืนยันตัววัตถุได้

• นอกจากนี้คุณยังสามารถกดปุ่มโหมดที่อยู่บน DJI Neo ค้างไว้เพ่ือทําการขึ้นบินบนฝา่มือ
ได้อีกด้วย โปรดดูประกาศและขั้นตอนที่เกี่ยวข้องได้ที่หัวข้อ ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ
(Palm Control)

d. DJI Neo จะบินและบันทึกวิดีโอโดยอัตโนมัติตามโหมดที่เลือกและพารามิเตอร์ที่ตั้งไว้ คุณสามารถ
ตรวจสอบไลฟว์ิวและระยะเวลาการบันทึกวิดีโอได้

ในโหมด Spotlight DJI Neo จะลอยอยู่กับที่และหันกล้องไปทางตัววัตถุ โดยเมื่อตั้งโหมดกล้องเป็น
ภาพถ่าย ตัวแบบสามารถสั่งให ้DJI Neo ถ่ายภาพโดยอัตโนมัติได้ด้วยการอยู่ในท่าโพสค้างไว้เป็น
เวลา 3 วินาที

3. ออกจาก Smart Snaps

วิธีการออกจาก Smart Snaps ในโหมดต่าง ๆ จะแตกต่างกันออกไป

Dronie, Circle, Rocket, Helix, Boomerang
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DJI Neo จะออกจาก Smart Snaps หลังจากบันทึก เมื่องานบันทึกยังไม่เสร็จสมบูรณ์ คุณสามารถแตะ
ที่ STOP เพ่ือสิ้นสุดการบันทึกได้ DJI Neo จะลอยอยู่กับที่

Follow, Spotlight

ในระหว่างที่บันทึก ให้แตะที่ STOP เพ่ืออกจาก Smart Snaps คุณสามารถเคลื่อนตัวเข้าไปหา DJI Neo
เพ่ือทําการลงจอดบนฝา่มือได ้และการบันทึกจะหยุดลงโดยอัตโนมัติ DJI Neo จะลอยอยู่กับที่

DirectionTrack

ในระหว่างที่บันทึก ให้แตะที่ STOP เพ่ืออกจาก Smart Snaps DJI Neo จะลอยอยู่กับที่ นอกจากนี้ตัว
แบบยังสามารถหันหน้าเข้าหา DJI Neo และอยู่นิ่ง ๆ เพ่ือออกจาก Smart Snaps ได้ DJI Neo จะหยุด
บันทึกและบินเข้าหาตัวแบบ ตอนนี้สามารถลงจอดบนฝา่มือได้แล้ว

หากคุณไม่ได้ให ้DJI Neo ลงจอด คุณสามารถเลือกเริ่มงาน Smart Snaps เดิมอีกครั้งได้ในแอปหลัง
จากที่ออกจาก Smart Snaps และคุณยังสามารถลงจอด DJI Neo บนฝา่มือของคุณได้โดยทําตามขั้น
ตอนในแอป หรือแตะที่  ที่ด้านซ้ายของรายชื่อโหมด จากนั้นแตะค้างไว้เพ่ือลงจอด

• โปรดดูประกาศและขั้นตอนการลงจอดบนฝา่มือที่เกี่ยวข้องได้ที่หัวข้อ ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ
(Palm Control)

ดูอัลบั้ม
แตะที่อัลบั้มเพ่ือดูฟุตเทจที่บันทึกไว้

สําหรับโหมด Dronie, Circle, Rocket, Helix และ Boomerang ให้แตะที่ สร้าง QuickShots เพ่ือแสดง
ตัวอย่างวิดีโอ และคุณยังสามารถเลือกจากเทมเพลตอื่นหรือแก้ไขวิดีโอด้วยตนเองได้อีกด้วย

• DJI Neo รองรับโหมด ECO เมื่อดูอัลบั้มในแอปผ่านการเชื่อมต่อ Wi-Fi กับ DJI Neo ทั้งในโหมด
การควบคุมแอปบนมือถือและโหมด QuickTransfer ระบบจะเปิดใช้โหมด ECO โดยอัตโนมัติหาก
DJI Neo มีอุณหภูมิสูงกว่าระดับที่กําหนด โปรดดูข้อความแจ้งในแอปอยู่เสมอ
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การควบคุมด้วยตนเอง

1. วาง DJI Neo บนพ้ืนที่ราบเรียบ

2. ในมุมมองการควบคุม ให้แตะที่รายชื่อโหมดใต้ไลฟว์ิว แล้วเลือก การควบคุมด้วยตนเอง

3. แตะ  ค้างไว้ DJI Neo จากนั้นระบบจะสั่งให้มอเตอร์ทํางานและบินขึ้นที่ความสูง 0.6 เมตรโดยอัตโนมัติ

คุณสามารถทําการขึ้นบินจากฝา่มือได ้โดยที่ไม่จําเป็นต้องมีการยืนยันตัววัตถุสําหรับการขึ้นบินจาก
ฝา่มือ ซึ่งแตกต่างจากท่าควบคุมด้วยฝา่มือ โปรดดูประกาศและขั้นตอนที่เกี่ยวข้องได้ที่หัวข้อ ระบบ
ควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control)

4. ควบคุม DJI Neo โดยใช้จอยสติ๊กเสมือนจริงในแอป ก้านควบคุมด้านซ้ายจะควบคุมระดับความสูงและ
แนวทิศทางในการบิน ก้านควบคุมด้านขวาจะควบคุมการเคลื่อนที่ไปข้างหน้า ข้างหลัง ซ้าย และขวา

• DJI Neo ไม่รองรับระบบตรวจจับสิ่งกีดขวาง เพ่ือความปลอดภัยในการบิน ขอแนะนําให้บิน
ภายในระยะแนวสายตา

5. ดูไลฟว์ิวในมุมมองกล้อง แตะปุ่มตัวเลือกภาพถ่าย/วิดีโอ เพ่ือเปลี่ยนโหมดระหว่างภาพถ่ายและวิดีโอ
เลื่อนแถบเลื่อนทางด้านขวาของไลฟว์ิวเพ่ือควบคุมการเดินหน้า/ถอยหลังของกิมบอล

6. ในโหมดถ่ายภาพ ให้แตะปุ่มชัตเตอร์เพ่ือถ่ายภาพ ในโหมดวิดีโอ ให้แตะปุ่มบันทึกเพ่ือเริ่มบันทึกวิดีโอ แตะ
อีกครั้งเพ่ือหยุดการบันทึกวิดีโอ

7. แตะ  ค้างไว้เพ่ือลงจอด DJI Neo คุณสามารถทําการลงจอดบนฝา่มือได้
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การบันทึกเสียงผ่านแอป
ในมุมมองการควบคุม ให้แตะที่  ทางขวาของหน้าจอเพ่ือเปิดใช้การบันทึกเสียง โดยสถานะจะเปลี่ยนเป็น 
อนุญาตให้ไมโครโฟนบันทึกเสียงโดยทําตามคําแนะนํา คุณยังสามารถเข้าการตั้งค่ากล้องเพ่ือเปิดใช้งานการ
บันทึกแอปและเลือกเอฟเฟกต์การลดนอยซ์ได้

เมื่อใช้การควบคุมด้วยแอปมือถือ เสียงจะถูกบันทึกโดยอุปกรณ์บันทึกเสียงที่เกี่ยวข้องในขณะที่ DJI Neo
กําลังบันทึกวิดีโอ ไอคอนไมโครโฟนจะปรากฏขึ้นในไลฟว์ิว

อุปกรณ์บันทึกเสียงที่รองรับ ได้แก่ ไมโครโฟนในตัวของสมาร์ทโฟน, DJI Mic 2, DJI Mic และหูฟงับลูทูธ
โปรดดูรายการอุปกรณ์บลูทูธที่ใช้งานร่วมกันได้ที่หน้าดาวน์โหลดบนหน้าเว็บอย่างเป็นทางการของ DJI Neo
การใช้หูฟงับลูทูธบางรุ่นอาจทําให้เกิดปัญหาความเข้ากันได้ของการบันทึกเสียง โปรดอย่าลืมทดสอบก่อน
บันทึก

• ห้ามปิดหน้าจอหรือเปลี่ยนไปใช้แอปอื่นระหว่างที่บันทึก

• คุณสามารถเปิดหรือปิดการบันทึกเสียงได้ก่อนการบันทึกเท่านั้น

• เมื่อดูหรือดาวน์โหลดวิดีโอในมุมมองอัลบั้มใน DJI Fly เสียงที่บันทึกโดยใช้ฟงัก์ชั่นบันทึกเสียงจะ
ผสานเข้ากับไฟล์วิดีโอโดยอัตโนมัติ

การควบคุมด้วยเสียง
ในมุมมองการควบคุม ให้แตะที่  ทางขวาของหน้าจอใต้ไลฟว์ิวเพ่ือเปิดใช้การควบคุมด้วยเสียง ใช้การสั่ง
งานด้วยเสียงเพ่ือควบคุม DJI Neo แตะปุ่มที่เกี่ยวข้องในหน้าต่างป็อปอัปเพ่ือดูคําสั่งทั่วไป

และคุณสามารถเปิดใช้การควบคุมด้วยเสียงผ่านการปลุกด้วยเสียงได้ ไปที่มุมมองการตั้งค่า แตะที่ การตั้งค่า
เพ่ิมเติม > การควบคุม > การตั้งค่าการควบคุมด้วยเสียง เปิดใช้ การปลุกด้วยเสียง และอนุญาตให้ใช้
ไมโครโฟนตามคําแนะนําของระบบ เมื่อใช้การควบคุมด้วยแอปมือถือ ให้พูดว่า Hey Fly (เฮ้ ฟลาย) เพ่ือปลุก
การควบคุมด้วยเสียงและควบคุม DJI Neo ด้วยคําสั่งเสียง ดูคําสั่งทั่วไปในการตั้งค่าการควบคุมด้วยเสียง

• การควบคุมด้วยเสียงรองรับภาษาอังกฤษหรือภาษาจีนกลางตามภาษาของแอป

• เพ่ิมระดับเสียงโทรศัพท์เพ่ือประสบการณ์ที่ดีที่สุดในการใช้การควบคุมด้วยเสียง

3.3 การควบคุม RC

การขึ้นบินอัตโนมัติ
1. เปิด DJI Fly และเข้าสู่มุมมองกล้อง

2. ทําตามทุกขั้นตอนในรายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินให้ครบถ้วน

3. แตะที่  หากสภาพแวดล้อมปลอดภัยในการขึ้นบิน กดค้างที่ปุ่มเพ่ือยืนยัน
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4. โดรนจะขึ้นบินและบินอยู่กับที่เหนือพ้ืนดินประมาณ 1.2 เมตร (3.9 ฟุต)

การลงจอดอัตโนมัติ
1. ถ้าสภาพแวดล้อมปลอดภัยที่จะลงจอด ให้แตะที่  แล้วแตะ  ค้างไว้เพ่ือยืนยัน

2. การลงจอดอัตโนมัติสามารถยกเลิกได้โดยการแตะ 

3. ถ้าระบบการมองเห็นด้านล่างทํางานเป็นปกติ การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดจะใช้งานได้

4. มอเตอร์จะหยุดโดยอัตโนมัติหลังจากลงจอด

• เลือกสถานที่ที่เหมาะสมในการลงจอด

ติดเครื่อง/ดับเครื่องมอเตอร์

การติดเครื่องมอเตอร์
ใช้หนึ่งในคําสั่งจากก้านควบคุมแบบผสมผสาน (CSC) ดังแสดงด้านล่างเพ่ือติดเครื่องมอเตอร์ เมื่อมอเตอร์
ติดและหมุนแล้ว ให้ปล่อยก้านควบคุมทั้งสองอันพร้อมกัน

ดับเครื่องมอเตอร์
สามารถดับเครื่องมอเตอร์ได้สองวิธ:ี

วิธีที่ 1: เมื่อโดรนลงจอดแล้ว ให้กดก้านคันเร่งลงค้างไว้จนกว่ามอเตอร์จะหยุดทํางาน

วิธีที่ 2: เมื่อโดรนลงจอดแล้ว ให้ใช้หนึ่งใน CSC ที่แสดงไว้ด้านล่างจนกว่ามอเตอร์จะหยุดทํางาน
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ดับเครื่องมอเตอร์ระหว่างบิน

• การหยุดมอเตอร์กลางอากาศจะทําให้โดรนตกได้

การตั้งค่าเริ่มต้นสําหรับ การหยุดใบพัดฉุกเฉิน ในแอป DJI Fly สําหรับ กรณีฉุกเฉินเท่านั้น ซึ่งแปลว่าสามารถ
หยุดมอเตอร์ได้ในระหว่างเที่ยวบินเมื่อโดรนตรวจพบว่าอยู่ในสถานการณ์ฉุกเฉินเท่านั้น เช่น โดรนมีส่วน
เกี่ยวข้องกับการชน มอเตอร์ติดขัด โดรนกําลังหมุนอยู่กลางอากาศ หรือไม่สามารถควบคุมโดรนได้และกําลัง
ขึ้นหรือลงอย่างรวดเร็ว หากต้องการดับเครื่องมอเตอร์ระหว่างบิน ให้ใช้ขั้นตอน CSC แบบเดียวกับการติด
เครื่องมอเตอร์ โปรดทราบว่าคุณจําเป็นต้องกดก้านควบคุมค้างไว้สองวินาทีในขณะที่ทํา CSC เพ่ือหยุด
มอเตอร ์สามารถเปลี่ยนการตั้งค่าหยุดใบพัดฉุกเฉิน ในแอปเป็น หยุดได้ทุกเวลา โปรดใช้ตัวเลือกนี้ด้วยความ
ระมัดระวัง

การควบคุมโดรน
สามารถใช้ก้านควบคุมของรีโมตคอนโทรลเพ่ือควบคุมการเคลื่อนไหวของโดรนได้ ก้านควบคุมสามารถใช้งาน
ได้ในโหมด 1 โหมด 2 หรือโหมด 3 ดังที่แสดงด้านล่าง

โหมด 1

โหมด 2
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โหมด 3

โหมดควบคุมที่เป็นค่าเริ่มต้นของรีโมทคอนโทรลคือโหมด 2 ในคู่มือนี้ จะใช้โหมด 2 เป็นตัวอย่างเพ่ือแสดงวิธี
การใช้ก้านควบคุม

รีโมตคอนโทรล (โหมด
2)

โดรน การใช้งาน

ก้านคันเร่ง

• ผลักก้านขึ้นเพ่ือเพ่ิมระดับความสูง ดันก้านลง
เพ่ือลดระดับ

• ยิ่งก้านถูกดันออกไปจากศูนย์กลางมากเท่าไร
โดรนก็จะเปลี่ยนระดับความสูงได้เร็วขึ้นเท่านั้น

ผลักก้านขึ้นอย่างนุ่มนวลเสมอเมื่อบินขึ้นเพ่ือ
ป้องกันการเปลี่ยนระดับกะทันหันหรือไม่คาดคิด

ก้านหางเสือ

• ผลักก้านไปทางซ้ายเพ่ือหมุนโดรนทวนเข็ม
นาฬิกา และไปทางขวาเพ่ือหมุนโดรนตามเข็ม
นาฬิกา

• ยิ่งผลักก้านออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โด
รนก็จะหมุนเร็วขึ้นเท่านั้น

ก้านบังคับก้มเงย

• ผลักก้านขึ้นเพ่ือบินไปข้างหน้า หรือผลักลงเพ่ือ
บินถอยหลัง

• ยิ่งผลักก้านออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โด
รนก็จะเคลื่อนที่เร็วขึ้นเท่านั้น

ก้านบังคับการเอียง

• ผลักก้านไปทางซ้ายเพ่ือบินไปทางซ้าย และผลัก
ไปทางขวาเพ่ือบินไปทางขวา

• ยิ่งผลักก้านออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โด
รนก็จะเคลื่อนที่เร็วขึ้นเท่านั้น
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ขั้นตอนขึ้นบิน/ลงจอด
• ห้ามควบคุมโดรนด้วยรีโมตคอนโทรลหรืออุปกรณ์มือถือเพ่ือติดตามการบินเมื่อมีแสงสว่างจ้าเกิน

ไปหรือมืดเกินไป คุณมีหน้าที่รับผิดชอบในการปรับความสว่างของจอแสดงผลและปริมาณ
แสงแดดที่ส่องลงบนจอภาพ เพ่ือหลีกเลี่ยงความยากลําบากให้มองจอภาพได้ชัดเจน

1. รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินออกแบบมาเพ่ือช่วยให้ผู้ใช้บินได้อย่างปลอดภัย ให้ตรวจสอบรายการตรวจ
สอบก่อนขึ้นบินให้ครบทุกข้อก่อนการบินทุกครั้ง

2. วางโดรนไว้ในพ้ืนที่โล่งและราบเรียบโดยที่ด้านหลังของโดรนชี้มาทางคุณ

3. กดปุ่มเปิด/ปิดที่รีโมตคอนโทรล และที่ตัวโดรน

4. เปิด DJI Fly และเข้าสู่มุมมองกล้อง

5. แตะที่  > ความปลอดภัย จากนั้นกําหนด ระดับความสูง RTH อัตโนมัติ และ ระดับการบินสูงสุด ให้
เหมาะสม

6. รอให้การวินิจฉัยตนเองของระบบเสร็จ หาก DJI Fly ไม่แสดงคําเตือนความผิดปกติใด ๆ คุณสามารถ
สตาร์ทมอเตอร์ได้

7. กดก้านคันเร่งเบา ๆ เพ่ือขึ้นบิน

8. ในการลงจอด ให้บินอยู่กับที่เหนือพ้ืนผิวที่เสมอกัน และดันก้านคันเร่งลงเพ่ือลดระดับ

9. หลังจากการลงจอด ดันก้านคันเร่งลงและค้างไว้จนกว่ามอเตอร์จะหยุดทํางาน

10. ปิดโดรนก่อนปิดรีโมตคอนโทรล

• เมื่อใช้รีโมตคอนโทรล การขึ้นบินบนฝา่มือ*ยังคงสามารถทําได้โดยการกดปุ่มโหมดที่ด้านบนของ
DJI Neo ค้างไว้ และคุณสามารถทําการลงจอดบนฝา่มือเพ่ือนําโดรนลงจอดได้ ไม่รองรับ Smart
Snaps สําหรับระบบควบคุมด้วยฝา่มือ คําชี้แจงและคําแนะนําที่เกี่ยวข้องจะคล้ายกับระบบควบคุม
ด้วยฝา่มือ ต่างกันตรงที่ไม่จําเป็นต้องมีการยืนยันตัววัตถุก่อนขึ้นบิน โปรดดูข้อมูลเพ่ิมเติมที่ส่วน
ระบบควบคุมด้วยฝา่มือ (Palm Control)

* อัปเดตเฟริ์มแวร์ให้เป็นเวอร์ชันล่าสุด ไม่อย่างนั้นแล้วระบบอาจไม่รองรับฟงัก์ชันการทํางาน

โหมดโดรนอัจฉริยะ

FocusTrack
FocusTrack มี Spotlight, Point of Interest (POI) และ ActiveTrack

• โดรนจะไม่ถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอโดยอัตโนมัติในขณะที่ใช้ FocusTrack ควบคุมโดรนด้วย
ตนเองเพ่ือถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอ

Spotlight: Sportlight ช่วยให้กล้องหันไปทางวัตถุตลอดเวลาในขณะที่คุณควบคุมการบินด้วยตนเอง

POI: ช่วยให้โดรนบินบินรอบตัววัตถุได้ตามรัศมีและความเร็วในการบินที่กําหนดไว้
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ActiveTrack: โดรนจะติดตามตัววัตถุที่กําลังเคลื่อนที่ในระยะทางและระดับความสูงที่กําหนด ActiveTrack
สามารถติดตามได้เฉพาะตัวบุคคลเท่านั้น

• ใน ActiveTrack คุณสามารถใช้รีโมตคอนโทรลเพ่ือควบคุมทิศทางของโดรน บินไต่ระดับขึ้นหรือ
ลง หรือบินไปข้างหน้าหรือข้างหลัง

ใน ActiveTrack ระยะการบินติดตามที่รองรับของโดรนกับวัตถุจะเป็นไปตามนี้:

วัตถุ ผู้คน

ระยะทางแนวราบ 2-7 เมตร (ระยะทางที่เหมาะสม: 2-5 เมตร)

ระดับความสูง 0.5-5 เมตร (ระยะทางที่เหมาะสม: 0.5-3 เมตร)

• DJI Fly จะแจ้งให้คุณทราบหากระยะทางและความสูงอยู่นอกช่วงเมื่อ ActiveTrack เริ่มทํางาน ใน
กรณีนี้ ให้บินโดรนด้วยตนเองไปยังระยะที่รองรับ และเริ่ม ActiveTrack อีกครั้ง บินโดรนในระยะ
ทางและระดับความสูงที่เหมาะสมเพ่ือประสิทธิภาพการติดตามที่ดีที่สุด

ประกาศ

• โดรนไม่มีระบบการหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวาง เมื่อใช้ FocusTrack ให้ใส่ใจกับสภาพแวดล้อมโดยรอบ
เพ่ือความปลอดภัยในการบิน

• เตรียมกดปุ่มหยุดบินชั่วคราวบนรีโมตคอนโทรลเสมอ หรือแตะ  เพ่ือควบคุมโดรนด้วยตนเอง
ในกรณีที่มีสถานการณ์ฉุกเฉินเกิดขึ้น

• โปรดระมัดระวังเป็นพิเศษเมื่อใช ้FocusTrack ในสถานการณ์ดังต่อไปนี้:
◆ วัตถุที่ติดตามอยู่ไม่ได้เคลื่อนที่อยู่ในระนาบเดียวกัน
◆ วัตถุที่ติดตามอยู่มีการเคลื่อนไหวที่เห็นได้ชัดหรือเปลี่ยนท่าโพส
◆ วัตถุที่ติดตามอยู่หายไปช่วงเวลาหนึ่ง
◆ วัตถุที่ติดตามอยู่เคลื่อนที่บนพ้ืนผิวที่เป็นหิมะ
◆ เสื้อผ้าของตัวแบบที่ติดตามอยู่มีสีหรือลวดลายเดียวกับสภาพแวดล้อม

◆ สภาพแสงที่มืดมาก (<15 ลักซ์) หรือสว่างมาก (>10,000 ลักซ์)

• โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณทําตามกฎหมายและข้อกําหนดด้านความเป็นส่วนตัวของพ้ืนที่นั้น ๆ
เมื่อใช้งาน FocusTrack

• ขอแนะนําให้ติดตามเฉพาะผู้คนเท่านั้น บินด้วยความระมัดระวังเมื่อติดตามวัตถุอื่น ๆ

• วัตถุที่ติดตามอยู่อาจสลับไปเป็นวัตถุอื่นโดยไม่ตั้งใจ เมื่อวัตถุผ่านเข้าไปใกล้กัน

• FocusTrack ไม่พร้อมใช้งานเมื่อโดรนอยู่บนพ้ืนดิน

• FocusTrack อาจทํางานไม่ถูกต้องเมื่อโดรนบินใกล้ขีดจํากัดการบินหรือใน GEO Zone

• ในโหมดภาพถ่าย FocusTrack จะใช้ได้เฉพาะเมื่อใช ้Single เท่านั้น
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• หากมีการกีดขวางตัววัตถุและโดรนหาไม่พบ โดรนจะยังคงบินอยู่กับที่เพ่ือพยายามระบุตัววัตถุอีก
ครั้ง หากโดรนไม่สามารถระบุตัววัตถุซํา้ได้ โดรนจะออกจาก ActiveTrack โดยอัตโนมัติและบินอยู่
กับที่

ใช้ FocusTrack

ก่อนเปิดใช้ FocusTrack ให้ตรวจสอบให้มั่นใจว่าสภาพแวดล้อมในการบินเปิดโล่ง ไม่มีสิ่งกีดขวาง และมีแสง
สว่างเพียงพอ

1. แตะไอคอน FocusTrack ที่ด้านซ้ายของแอป หรือเลือกวัตถุบนหน้าจอเพ่ือเปิดใช้ FocusTrack หลังจาก
เปิดใช้งานแล้ว ให้แตะไอคอน FocusTrack อีกครั้งเพ่ือออก

2. Spotlight เป็นโหมดค่าเริ่มต้นเมื่อเข้าใช้ FocusTrack ในโหมด Spotlight โดรนจะไม่บินโดยอัตโนมัติ
แต่กล้องจะยังคงล็อกอยู่กับตัวแบบในขณะที่คุณควบคุมการบินด้วยตนเอง กดปุ่มชัตเตอร์/บันทึกบน
รีโมตคอนโทรลหรือหน้าจอเพ่ือเริ่มถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอ

3. แตะที่ด้านล่างของหน้าจอเพ่ือสลับไปเป็น Point of Interest หลังจากตั้งค่าทิศทางและความเร็วในการ

บินแล้ว ให้แตะ  และโดรนจะเริ่มวนรอบตัววัตถุโดยอัตโนมัติที่ระดับความสูงปัจจุบัน กดปุ่มชัตเตอร/์
บันทึกบนรีโมตคอนโทรลหรือหน้าจอเพ่ือเริ่มถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอ
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4. แตะที่ด้านล่างของหน้าจอเพ่ือสลับไปเป็น ActiveTrack แตะที่  แล้วโดรนจะเริ่มติดตามตัววัตถุโดย
อัตโนมัต ิกดปุ่มชัตเตอร/์บันทึกบนรีโมตคอนโทรลหรือหน้าจอเพ่ือเริ่มถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอ

การออกจาก FocusTrack

ใน POI หรือ ActiveTrack ให้กดปุ่ม Flight Pause (หยุดการบินชั่วคราว) หนึ่งครั้งบนรีโมตคอนโทรล หรือ

แตะ  บนหน้าจอเพ่ือกลับไปที่ Spotlight ใน Spotlight ให้กดปุ่ม Flight Pause (หยุดการบินชั่วคราว) บน
รีโมตคอนโทรลเพ่ือออกจาก FocusTrack

QuickShots
QuickShots ประกอบด้วยโหมดการถ่ายภาพ เช่น Dronie, Rocket, Circle, Helix และ Boomerang โด
รนจะบันทึกภาพโดยอัตโนมัติตามโหมดการถ่ายภาพที่เลือกและจะสร้างวิดีโอขนาดสั้น
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ประกาศ

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีพ้ืนที่เพียงพอเมื่อใช้โหมด Boomerang ตรวจสอบให้มีรัศมีอย่างน้อย 30
เมตร (99 ฟุต) รอบโดรนและมีพ้ืนที่เหนือโดรนอย่างน้อย 10 เมตร (33 ฟุต)

• ใช้ QuickShots ในบริเวณที่ไม่มีอาคารหรือสิ่งกีดขวางอื่นใด ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีคน สัตว์
หรือสิ่งกีดขวางอื่น ๆ ในเส้นทางบิน

• หมั่นสังเกตวัตถุรอบ ๆ โดรน และใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้โดรนเข้าไปชนหรือโดน
กีดขวาง

• การขยับก้านควบคุมโดยไม่ตั้งใจจะเป็นการหยุดการบันทึกด้วยเช่นกัน โดรนจะหยุดการบันทึกใน
กรณีที่บินใกล้กับเขตห้ามบินหรือเขตจํากัดความสูงมากเกินไป หรือโดรนเปิดใช้งานระบบรับรู้สิ่ง
กีดขวางระหว่างการบิน

• ห้ามใช้ QuickShots ในสถานการณ์ดังต่อไปนี้:

◆ เมื่อวัตถุถูกกีดขวางในช่วงเวลาหนึ่ง หรืออยู่นอกขอบเขตการมองเห็น

◆ เมื่อวัตถุอยู่ไกลจากโดรนเกิน 10 เมตร
◆ เมื่อวัตถุมีสีหรือลวดลายใกล้เคียงกับสภาพแวดล้อม
◆ เมื่อวัตถุอยู่บนอากาศ
◆ เมื่อวัตถุกําลังเคลื่อนที่เร็ว

◆ สภาพแสงที่มืดมาก (<15 ลักซ์) หรือสว่างมาก (>10,000 ลักซ์)

• ห้ามใช ้QuickShots ในบริเวณใกล้กับตัวอาคาร หรือบริเวณที่สัญญาณ GNSS อ่อน มิฉะนั้น เส้น
ทางการบินจะไม่เสถียร

• โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณทําตามกฎหมายและข้อกําหนดด้านความเป็นส่วนตัวในท้องถิ่นเมื่อใช้
งาน QuickShots

การใช้ QuickShots

1. ขึ้นบินโดรนและบินอยู่กับที่อย่างน้อย 2 เมตร (6.6 ฟุต) เหนือพ้ืน

2. แตะที่ไอคอนโหมดการถ่ายภาพที่ด้านขวาของมุมมองกล้องและเลือก QuickShorts 

3. หลังจากเลือกตัวเลือกหนึ่งในโหมดย่อยแล้ว แตะที่ไอคอนบวกหรือเลือกด้วยการลากวัตถุบนหน้าจอ จาก
นั้นแตะ  เพ่ือเริ่มถ่ายภาพ โดรนจะบันทึกวิดีโอขณะบินตามตัวเลือกที่กําหนดไว้ล่วงหน้า และจัดทําวิดีโอ
ในภายหลัง จากนั้นโดรนจะบินกลับไปยังตําแหน่งเดิม เมื่อบันทึกเสร็จเรียบร้อย

การออกจากโหมด QuickShots

แตะ  หรือกดปุ่ม Flight Pause (หยุดการบินชั่วคราว) บนรีโมตคอนโทรลหนึ่งครั้ง โดรนจะออกจาก
QuickShots ทันทีและบินอยู่กับที่
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การเล่นวิดีโอ

หลังจากบันทึกเสร็จแล้ว ให้แตะปุ่มเล่น  เพ่ือดูตัวอย่างวิดีโอ

แตะ สร้าง QuickShots เพ่ือดูตัวอย่างวิดีโอ QuickShots

Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ)
ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติช่วยให้โดรนบินด้วยความเร็วคงที่โดยอัตโนมัติ ทําให้การบินระยะไกลราบรื่น
และหลีกเลี่ยงการเกิดภาพสั่นไหวซึ่งมักพบได้บ่อยระหว่างการบินโดรนด้วยตนเอง การเคลื่อนไหวของกล้อง
ที่มากขึ้น เช่น สามารถทําการหมุนวนขึ้นได้โดยการเพ่ิมการขยับของก้านควบคุม

1. การตั้งค่าปุ่มระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ

การใช้ฟงัก์ชันนี้ คุณจะต้องตั้งค่าปุ่มลัดระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติก่อน แตะ  > Control (การ
ควบคุม) > Button Customization (การตั้งค่าปุ่มเอง) ในมุมมองกล้องของ DJI Fly และตั้งปุ่มที่ตั้ง
ค่าเองได้หนึ่งปุ่มบนรีโมตคอนโทรลให้เป็น Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ)

2. เข้าสู่ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ

• ขณะดันก้านควบคุม กดปุ่ม Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัต)ิ หนึ่งครั้งโดรนจะบิน
โดยอัตโนมัติที่ความเร็วปัจจุบัน สามารถปล่อยก้านควบคุมได้ในขณะนี้

• ดันก้านควบคุมหลังจากที่กลับสู่จุดศูนย์กลางแล้ว โดรนจะบินด้วยความเร็วที่ปรับใหม่โดยอิงจาก
ความเร็วก่อนหน้านี้ ในกรณีนี้ ให้กดปุ่ม Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัต)ิ อีกครั้ง
และโดรนจะบินด้วยความเร็วที่ปรับใหม่โดยอัตโนมัติ

3. การออกจากระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ

กดปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว) บนรีโมตคอนโทรลหนึ่งครั้ง แตะที่  บนมุมมองกล้อง หรือกด
ปุ่ม Cruise Control หนึ่งครั้งในขณะที่ไม่ได้ขยับก้านควบคุมใด ๆ เพ่ือออกจากระบบ Cruise Control
โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่

• Cruise Control จะพร้อมใช้งานเมื่อผู้ใช้ควบคุมโดรนด้วยตนเองในโหมด Normal, Cine และ
Sport Cruise Control ยังสามารถใช้งานได้เมื่อใช้ Spotlight

• Cruise Control จะไม่สามารถเริ่มขึ้นได้หากไม่มีอินพุตของก้านควบคุม

• โดรนจะไม่สามารถเข้าหรือออกจากระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติได้ในสถานการณ์ต่อไปนี้
◆ เมื่อใกล้ถึงระดับการบินสูงสูงสุดหรือระยะทางไกลสุด

◆ เมื่อโดรนตัดการเชื่อมต่อจากรีโมตคอนโทรลหรือ DJI Fly

◆ โดรนกําลังบินขึ้น กลับจุดขึ้นบิน หรือลงจอด
◆ เมื่อสลับโหมดการบิน

• DJI Neo ไม่มีระบบตรวจจับสิ่งกีดขวาง โปรดบินด้วยความระมัดระวัง
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การบันทึกเสียงผ่านแอป
ให้แตะที่  > กล้อง (Camera) ในมุมมองกล้องของแอปเพ่ือเปิดใช้งานการบันทึกแอปและเลือกเอฟเฟกต์
ลดนอยซ์ เสียงจะถูกบันทึกโดยอุปกรณ์บันทึกเสียงที่เกี่ยวข้องในขณะที่โดรนบันทึกวิดีโอ ไอคอนไมโครโฟนจะ
ปรากฏขึ้นในไลฟว์ิว

อุปกรณ์บันทึกเสียงที่รองรับ ได้แก่ ไมโครโฟนในตัวของสมาร์ทโฟน, DJI Mic 2 และหูฟงับลูทูธ โปรดดู
รายการอุปกรณ์บลูทูธที่ใช้งานร่วมกันได้ที่หน้าดาวน์โหลดบนหน้าเว็บอย่างเป็นทางการของ DJI Neo การใช้
หูฟงับลูทูธบางรุ่นอาจทําให้เกิดปัญหาความเข้ากันได้ของการบันทึกเสียง โปรดอย่าลืมทดสอบก่อนบันทึก

• ห้ามปิดหน้าจอหรือเปลี่ยนไปใช้แอปอื่นระหว่างที่บันทึก

• คุณสามารถเปิดหรือปิดการบันทึกเสียงได้ก่อนการบันทึกเท่านั้น

• เมื่อดูหรือดาวน์โหลดวิดีโอในมุมมองอัลบั้มใน DJI Fly เสียงที่บันทึกโดยใช้ฟงัก์ชั่นบันทึกเสียงจะ
ผสานเข้ากับไฟล์วิดีโอโดยอัตโนมัติ

3.4 การควบคุมการเคลื่อนไหวที่สมจริง
• ในส่วนนี้จะแนะนําการดําเนินการบินเมื่อใช้งาน DJI Neo กับ DJI Goggles N3 (โดยต่อไปนี้จะเรียก

ว่าแว่นตา) และ DJI RC Motion 3 (โดยต่อไปนี้จะเรียกว่าตัวควบคุมการเคลื่อนไหว) โปรดดูคู่มือผู้
ใช้ที่เกี่ยวข้องของแว่นตาและตัวควบคุมการเคลื่อนไหวสําหรับการใช้งานโดยละเอียด

โดยขั้นตอนด้านล่างนี้จะช่วยผู้ใช้ใช้งานโดรนได้อย่างถูกต้อง

1. วางโดรนไว้ในพ้ืนที่โล่งและราบเรียบโดยที่ส่วนท้ายของโดรนหันมาทางผู้ใช้

2. เปิดเครื่องแว่นตา อุปกรณ์รีโมทคอนโทรล และโดรน

3. รอจนกว่าตัวแสดงสถานะโดรนกะพริบเป็นสีเขียวช้า ๆ แล้วจึงใส่แว่นตา

4. สตาร์ทมอเตอร์

5. ตรวจดูไลฟว์ิวการบินในแว่นตาเพ่ือให้มั่นใจว่าไม่มีข้อความแจ้งเตือนและสัญญาณ GNSS แรง

6. กดปุ่มล็อกสองครั้งเพ่ือสตาร์ทมอเตอร์ของโดรน จากนั้นกดค้างไว้เพ่ือให้โดรนบินขึ้น โดรนจะบินขึ้นสูง
ประมาณ 1.2 เมตร แล้วลอยอยู่กับที่

7. กดปุ่มล็อกค้างไว้ในขณะที่โดรนบินอยู่กับที่ เพ่ือให้โดรนลงจอดโดยอัตโนมัติ แล้วหยุดมอเตอร์

8. ปิดโดรน แว่นตาและอุปกรณ์รีโมทคอนโทรล
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การบินพ้ืนฐาน
• ขอแนะนําให้ดูคู่มือสาธิตในแว่นตาก่อนขึ้นบินครั้งแรก ไปที่ การตั้งค่า (Settings) > การควบคุม

(Control) > การสาธิตการบินด้วยตัวควบคุมการเคลื่อนไหว (Motion Controller Flight
Tutorial)

ควบคุมโดรนโดยการใช้ปุ่มล็อก จอยสติ๊ก และคันเร่งของ DJI RC Motion 3

12

3

1. ใช้ปุ่มล็อกเพ่ือควบคุมการขึ้นบิน การลงจอด และการเบรกของโดรน

2. ขยับจอยสติ๊กเพ่ือให้โดรนบินขึ้น บินลง หรือเคลื่อนที่ในแนวราบไปซ้ายหรือขวา*

3. ตัวควบคุมมีระดับการกดคันเร่งสองระดับ เมื่อกดเบา ๆ ไปยังตําแหน่งกึ่งกลางระหว่างระดับแรกและ
ระดับที่สอง คุณจะรู้สึกได้ว่าคันเร่งหยุดชั่วคราว กดคันเร่งไปยังตําแหน่งหยุดอื่น ๆ เพ่ือควบคุมการ
ทํางานต่าง ๆ ของโดรน

* เมื่อไม่ได้เปิดใช้งาน Easy ACRO หรือเลือกการทํางาน Easy ACRO เป็นการสไลด์

เมื่อไม่ได้กดคันเร่ง โดรนจะบินอยู่กับที่

1

เมื่อกดคันเร่งเบา ๆ ไปหยุดที่ระดับแรก คุณจะสามารถปรับทิศทางของโดรน
โดยการเอียงตัวควบคุมการเคลื่อนไหวไปทางซ้ายหรือขวาในแนวดิ่งได้
ทั้งนี้ โปรดทราบว่าโดรนจะไม่บินไปข้างหน้าในตอนนี้
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2

กดคันเร่งไปหยุดที่ระดับที่สองเพ่ือให้โดรนไปในทิศทางของวงกลมที่ปรากฏ
ในแว่นตา

การบินขึ้น การเบรก และการลงจอด
การบินขึ้น: กดปุ่มล็อกสองครั้งเพ่ือสตาร์ทมอเตอร์ของโดรน จากนั้นกดปุ่มค้างไว้อีกครั้งเพ่ือให้โดรนบินขึ้น
โดรนจะบินขึ้นสูงประมาณ 1.2 เมตร แล้วลอยอยู่กับที่

การเบรก: กดปุ่มล็อกระหว่างที่บินอยู่เพ่ือทําให้โดรนเบรกและบินอยู่กับที่ กดอีกครั้งเพ่ือกลับสู่การควบคุม
การบิน

การลงจอด: กดปุ่มล็อกค้างไว้ในขณะที่โดรนบินอยู่กับที่ เพ่ือให้โดรนลงจอดโดยอัตโนมัติ แล้วดับมอเตอร์

• หลังจากมอเตอร์ของโดรนสตาร์ทโดยการกดปุ่มล็อกสองครั้งแล้ว ให้ค่อย ๆ ดันจอยสติ๊กขึ้นเพ่ือ
ให้โดรนบินขึ้น

• หากใช้งาน Easy ACRO อยู่ เมื่อโดรนบินไปยังตําแหน่งลงจอดแล้ว ให้ดันจอยสติ๊กลงเพ่ือลงจอด
โดรน หลังจากลงจอด ให้ดันจอยสติ๊กลงและค้างไว้จนกว่ามอเตอร์จะดับ

• หากมีเหตุฉุกเฉินเกิดขึ้น (เช่น การชนหรือไม่สามารถควบคุมโดรนได้) ในระหว่างบิน ให้กดปุ่มล็อกสี่
ครั้ง จะเป็นการดับมอเตอร์โดรนระหว่างบิน ซึ่งจะดับมอเตอร์ของโดรนโดยทันที ฟงัก์ชันการดับ
มอเตอร์ระหว่างบินอาจทําให้โดรนตกได ้โปรดดําเนินการด้วยความระมัดระวัง

• เพ่ือความปลอดภัยในการบินเมื่อใช้ตัวควบคุมการเคลื่อนไหว ให้กดปุ่มล็อกหนึ่งครั้งเพ่ือให้โดรน
เบรกและบินอยู่กับที่ก่อนใช้งานแว่นตา หากไม่ทําตามนี้ อาจเกิดความเสี่ยงด้านความปลอดภัยและ
อาจทําให้โดรนสูญเสียการควบคุมหรือได้รับบาดเจ็บได้

การบินไปข้างหน้าและถอยหลัง
กดหรือดันคันเร่งของตัวควบคุมการเคลื่อนไหวเพ่ือบินไปข้างหน้าหรือข้างหลัง ใช้แรงกดหรือดันคันเร่งมาก
ขึ้นเพ่ือเร่งความเร็ว ปล่อยคันเร่งเพ่ือหยุด แล้วบินอยู่กับที่

กดคันเร่งไปหยุดที่ระดับที่สองเพ่ือให้โดรนบินไปในทิศทางของวงกลมที่ปรากฏในแว่นตา
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ดันคันเร่งไปข้างหน้าเพ่ือให้โดรนบินย้อนกลับ

การปรับทิศทางของโดรน
กดคันเร่งไปที่ระดับแรกเบา ๆ ไปพร้อมกับการเอียงส่วนบนของตัวควบคุมการเคลื่อนไหวไปทิศทางใดทิศทาง
หนึ่งเพ่ือทําให้โดรนหมุน ยิ่งมุมเอียงของตัวควบคุมการเคลื่อนไหวมากเท่าใด โดรนก็จะยิ่งหมุนเร็วขึ้นเท่านั้น
วงกลมในแว่นตาจะเลื่อนไปทางซ้ายและขวา และไลฟว์ิวการบินจะเปลี่ยนไปตามนั้น
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การบังคับโดรนให้บินขึ้นหรือลงเป็นมุม
เมื่อต้องบินโดรนเป็นมุมขึ้น ให้กดคันเร่งไปที่ตําแหน่งระดับที่สองไปพร้อมกับการเอียงตัวควบคุมการ
เคลื่อนไหวไปด้านบน

เมื่อต้องบินโดรนเป็นมุมลง ให้กดคันเร่งไปที่ตําแหน่งระดับที่สองไปพร้อมกับการเอียงตัวควบคุมการ
เคลื่อนไหวไปด้านล่าง
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การควบคุมกิมบอลและกล้อง
ระหว่างการบินหรือเมื่อไม่ได้กดคันเร่งและโดรนบินอยู่กับที่ ให้เอียงตัวควบคุมการเคลื่อนไหวขึ้นและลงเพ่ือ
ควบคุมการก้มเงยของกิมบอล การก้มเงยของกิมบอลจะเปลี่ยนไปตามการเอียงตัวควบคุมการเคลื่อนไหว
และสอดคล้องกับทิศทางของตัวควบคุมการเคลื่อนไหวเสมอ วงกลมในแว่นตาจะเลื่อนขึ้นและลง และไลฟว์ิว
การบินจะเปลี่ยนไปตามนั้น

• จะไม่สามารถควบคุมการก้มเงยของกิมบอลได้ก่อนการบินขึ้นหรือเมื่อใช้่ปุ่มล็อกเพ่ือสั่งการให้โด
รนบินอยู่กับที่

• ใช้งานตัวหมุนบนตัวควบคุมการเคลื่อนไหวในการเลื่อนขึ้นหรือลงเพ่ือเอียงกล้องก่อนขึ้นบินหรือ
ระหว่าง RTH และลงจอด

การติดตามศีรษะ
หลังจากเปิดใช้งานฟงัก์ชันการติดตามศีรษะแล้ว คุณจะสามารถควบคุมทิศทางแนวนอนของโดรนและการก้ม
เงยของกิมบอลด้วยการเคลื่อนไหวของศีรษะได้ระหว่างการบิน เปิดเมนูปุ่มทางลัดจากไลฟว์ิวการบิน เข้าเมนู
การเข้าถึงด่วน และคลิก  เพ่ือเปิดการติดตามศีรษะ

เมื่ออยู่ในโหมดการติดตามศีรษะแล้ว ตัวควบคุมการเคลื่อนไหวจะไม่สามารถควบคุมการก้มเงยของกิมบอลได้
และจะใช้การควบคุมผ่านโดรนได้เท่านั้น ผู้ใช้ยังสามารถควบคุมทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไปได้ด้วยการเอียงตัว
ควบคุมการเคลื่อนไหวโดยไม่ต้องกดคันเร่ง
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Easy ACRO (การบินผาดโผนอย่างง่าย)
ใช้ตัวควบคุมการเคลื่อนไหวเพ่ือใช้งาน Easy ACRO ที่ประกอบด้วยการพลิกหน้า การพลิกหลัง การหมุน และ
การดริฟต์ 180°

• คุณจะต้องคํานึงถึงสภาพแวดล้อมและตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีสิ่งกีดขวางในบริเวณใกล้เคียง
ก่อนใช้งาน Easy ACRO

• Easy ACRO จะไม่สามารถใช้งานได้ในสถานการณ์ต่อไปนี้:

◆ โดรนกําลังบินขึ้น บินอยู่กับที่ ลงจอด หรือกลับจุดขึ้นบิน

◆ โดรนอยู่ในโหมด Sport

◆ ระดับแบตเตอรี่ของโดรนน้อยกว่า 35%;

◆ ระดับความสูงของโดรนน้อยกว่า 1.5 เมตร;

◆ ความเร็วในการบินสูงกว่า 4 เมตร/วินาที;

◆ ประสิทธิภาพการวางตําแหน่งตํา่ (ไม่มี GNSS และระบบการมองเห็น);

◆ โดรนอยู่ในเขตกันชนของโซนจํากัดการบินหรือโซนจํากัดความสูง หรือกําลังบินถึงระยะบิน
สูงสุด

• ใช้งาน Easy ACRO ด้วยความระมัดระวังในสถานการณ์ต่อไปนี้:

◆ เมื่อมุมท่าทางของโดรนเพ่ิมขึ้น (เช่น เมื่อหักเลี้ยว เร่งความเร็วหรือชะลอความเร็วอย่าง
รวดเร็ว หรือเมื่อความเร็วลมสูงกว่า 2 เมตร/วินาที) จะต้องเพ่ิมระดับความสูงของโดรนด้วย
เช่นกัน มิฉะนั้นอาจจะไม่สามารถใช้งาน Easy ACRO ได้
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◆ เมื่อมุมท่าทางของโดรนไม่เสถียร (เช่น เมื่อหักเลี้ยว เร่งความเร็วหรือชะลอความเร็วอย่าง
รวดเร็ว เมื่อความเร็วลมสูงกว่า 2 เมตร/วินาที หรือเมื่อเรียกใช้งาน Easy ACRO อย่างต่อ
เนื่อง) โดรนอาจลอยไปด้านข้างและระดับความสูงอาจไม่เสถียรหลังจากการทํา Easy ACRO
คุณจะต้องคํานึงถึงสภาพแวดล้อมและระดับความสูงของโดรนเพ่ือหลีกเลี่ยงการบินชน

• คุณจะไม่สามารถเปิดใช้งาน Easy ACRO ได้ในสถานการณ์ต่อไปนี้:
◆ ขณะบันทึกวิดีโอ
◆ ขณะเปิดใช้งานการติดตามศีรษะ

◆ ขณะใช้งานร่วมกับรีโมทคอนโทรล DJI FPV 3

1. เปิดเมนูลัดและเลือก Easy ACRO โดรนจะอยู่ในโหมด Easy ACRO ดูตัวเลือกการทํางานที่เลือกแล้วบน
ซ้ายมือของไลฟว์ิวในแว่นตา

2. ใช้แป้นหมุนบนตัวควบคุมการเคลื่อนไหวเพ่ือสลับการทํางานต่าง ๆ ของ Easy ACRO

3. เมื่อเปิดใช้งาน Easy ACRO ให้ขยับจอยสติ๊กเพ่ือใช้งาน Easy ACRO แบบต่าง ๆ ตามที่แสดงไว้ด้านล่าง
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การสไลด์
ดันจอยสติ๊กขึ้นหรือลงเพ่ือให้โดรนบินขึ้นหรือลง

ดันจอยสติ๊กไปซ้ายหรือขวาเพ่ือให้โดรนเคลื่อนที่ในแนวราบไปซ้ายหรือขวา

การดริฟต์ 180°

ดันจอยสติ๊กไปซ้ายหรือขวาเพ่ือให้โดรนดริฟต์ 180° ไปซ้ายหรือขวา

ในการทํางานโหมดนี้ โดรนจะไม่ตอบสนองเมื่อดันจอยสติ๊กขึ้นหรือลง

การพลิก
ดันจอยสติ๊กขึ้นหรือลงเพ่ือให้โดรนพลิกหน้าหรือพลิกหลัง

ดันจอยสติ๊กไปซ้ายหรือขวาเพ่ือให้โดรนหมุนหนึ่งครั้งไปซ้ายหรือขวา
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3.5 คําแนะนําและเคล็ดลับการถ่ายวิดีโอ
1. รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินออกแบบมาเพ่ือช่วยให้ผู้ใช้บินได้อย่างปลอดภัยและเพ่ือถ่ายวิดีโอระหว่าง

บิน ให้ตรวจสอบรายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินให้ครบทุกข้อก่อนการบินทุกครั้ง

2. หากใช้รีโมตคอนโทรล ขอแนะนําให้ถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอเมื่อบินในโหมด Normal หรือ Cine

3. ห้ามบินในสภาพอากาศที่เลวร้าย เช่น ในวันที่ฝนตกหรือวันที่มีลมแรง

4. เลือกการตั้งค่ากล้องที่เหมาะกับความต้องการของคุณที่สุด

5. ทําการทดสอบการบินเพ่ือสร้างเส้นทางการบิน และเพ่ือดูสภาพแวดล้อมก่อนบินจริง

6. ต้องควบคุม DJI Neo อย่างนุ่มนวลเพ่ือให้การบินราบรื่นและเสถียร

7. กําจัดสิ่งแปลกปลอมออกจากช่องอากาศเข้าทั้งสองด้านของ DJI Neo หลังการบินเพ่ือไม่ให้เกิดการอุด
ตัน
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4 DJI Neo

4.1 Flight Mode (โหมดการบิน)
เมื่อใช้ระบบควบคุมด้วยฝา่มือและการควบคุมด้วยแอปมือถือ DJI Neo จะไม่รองรับการเปลี่ยนโหมดการบิน

เมื่อใช้รีโมตคอนโทรลของ DJI RC-N3 คุณสามารถสลับโหมดการบินได้ระหว่างโหมด Normal, Sport และ
Cine โดยใช้สวิตช์โหมดการบินบนรีโมตคอนโทรล

เมื่อใช้ตัวควบคุมการเคลื่อนไหว คุณสามารถเปลี่ยนโหมดการบินระหว่างโหมด Normal และโหมด Sport ได้
โดยการกดปุ่มโหมดที่อยู่บนตัวควบคุมการเคลื่อนไหว

เมื่อใช้รีโมตคอนโทรลของ FPV คุณสามารถสลับโหมดการบินได้ระหว่างโหมด Normal, Sport และ Manual
ได้โดยใช้สวิตช์โหมดการบินบนรีโมตคอนโทรล

Normal Mode (โหมดปกต)ิ: โดรนสามารถลอยตัวได้อย่างแม่นยําและบินได้อย่างเสถียร เหมาะกับ
สถานการณ์ส่วนใหญ่ในการบิน

โหมด Sport: ความเร็วในการบินในแนวราบสูงสุดของโดรนจะเพ่ิมขึ้นขณะบินในโหมด Sport

โหมด Cine: โหมด Cine จะอิงตามโหมด Normal และความเร็วในการบินจะจํากัด เพ่ือทําให้โดรนทรงตัวได้
นิ่งมากขึ้นระหว่างการบันทึก

โหมด Manual: โหมดควบคุมโดรน FPV แบบดั้งเดิมที่มีความคล่องแคล่วสูงสุด ในโหมด Manual ฟงัก์ชัน
ช่วยเหลือการบินทั้งหมดซึ่งประกอบด้วย การบินอยู่กับที่ที่แม่นยํา และการเบรกอัตโนมัติ จะถูกปิดใช้งานและ
จําเป็นต้องมีทักษะการควบคุมที่เชี่ยวชาญ

DJI Neo จะเปลี่ยนเป็นโหมด Attitude (ATTI) โดยอัตโนมัติเมื่อการระบุตําแหน่งทํางานไม่ถูกต้อง ในโหมด
ATTI ตัว DJI Neo อาจลอยไปในแนวนอน และไม่สามารถควบคุมการเคลื่อนที่และการเบรกได้อย่างแม่นยํา
คุณควรลงจอด DJI Neo โดยเร็วที่สุดเพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้เกิดอุบัติเหตุ หลีกเลี่ยงการบินในพ้ืนที่จํากัดหรือใน
พ้ืนที่ที่ไม่มีแสงสว่างเพียงพอ ไม่อย่างนั้นแล้ว DJI Neo จะเข้าสู่โหมด ATTI ซึ่งอาจทําให้เกิดอันตรายได้

• โหมดการบินจะใช้งานได้ดีเฉพาะกับการบินแบบแมนนวลด้วยอุปกรณ์รีโมตคอนโทรล

• ระบบจะรองรับโหมด Manual เมื่อใชรีโมทคอนโทรล DJI FPV 3 และสามารถปรับแรงต้านของ
จอยสติ๊กได้ ดูข้อมูลเพ่ิมเติมได้ที่คู่มือการใช้งานรีโมทคอนโทรล DJI FPV 3

• อัตราความเร็วสูงสุดในการบินและระยะเบรกของโดรนจะเพ่ิมขึ้นอย่างมากในโหมด Sport ต้องมี
ระยะทางการเบรกตํา่สุด 15 เมตรในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีลม

• จําเป็นต้องมีระยะทางการเบรกขั้นตํา่ 5 เมตรในสภาพที่ไม่มีลมในขณะที่โดรนบินขึ้นและลงในโหมด
Sport หรือโหมด Normal

• การตอบสนองของโดรนจะเพ่ิมขึ้นอย่างมากในโหมด Sport ซึ่งหมายความว่าการขยับจอยสติ๊ก
เพียงเล็กน้อยบนรีโมทคอนโทรลจะทําให้โดรนเคลื่อนที่ไปได้ไกลมาก ให้ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณมี
พ้ืนที่เพียงพอในการบิน

• คุณอาจพบว่าภาพในวิดีโอที่บันทึกในโหมด Sport สั่นไหว
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• DJI Neo สามารถใช้เป็นโดรนระดับเริ่มต้นสําหรับโหมด Manual ได้ ซึ่งเหมาะสําหรับการฝกึ
ควบคุมคันเร่ง รักษาระดับความสูง และบินในระดับต่าง ๆ แต่ไม่เหมาะสําหรับการบินด้วยความเร็ว
สูงอย่างต่อเนื่องและใช้ความคล่องตัวสูง เช่น Dive, Split-S, Power Loop และ Yaw-Spin ไม่
อย่างนั้นแล้วคุณอาจไม่สามารถควบคุมท่าทางในการบินของโดรนได้เนื่องจากขีดจํากัดของการ
ขับเคลื่อน

• ในโหมดแมนนวล เมื่อคุณเปลี่ยนเป็นโหมดปกติหรือโหมดสปอร์ต เบรก หรือเมื่อโดรนบินถึงขีด
จํากัดระดับการบินสูงสุด โดรนอาจเข้าสู่โหมด ATTI และจะไม่สามารถลอยนิ่งได้อย่างเสถียร หาก
สภาพแวดล้อมไม่เป็นไปตามข้อกําหนดในการบินหรือข้อกําหนดของการทํางานของระบบการมอง
เห็น

• เมื่อระดับความสูงในการบินของโดรนน้อยกว่า 5 เมตรหรือเมื่อมีสิ่งกีดขวางภายในรัศมี 5 เมตร
รอบโดรน โปรดใช้ความระมัดระวังขณะเปิดโหมด Manual ท่าทางในการบินอาจไม่เสถียรเมื่อ
เลี้ยวโดรนในโหมด Manual ในสถานการณ์ที่กล่าวไว้ด้านล่าง ให้บินโดรนด้วยความระมัดระวังเพ่ือ
ให้แน่ใจว่าการบินมีเสถียรภาพ
◆ เมื่อเลี้ยวโดรนด้วยความเร็วสูง
◆ ขณะบินดิ่งลงหรือหมุนอย่างรวดเร็ว
◆ เมื่อความเร็วในการบินเกิน 8 เมตร/วินาที หรือความเร็วลมเกิน 8 เมตร/วินาที

4.2 ไฟแสดงสถานะ
DJI Neo มีไฟแสดงสถานะ 1 ตัวอยู่ที่ด้านบน

คําอธิบายไฟแสดงสถานะ

สภาวะปกติ
ไฟกะพริบเป็นสีแดง เหลือง และ
เขียวสลับกัน

เปิดเครื่องและทดสอบการวิเคราะห์ตนเองของโดรน

× 4 กะพริบเป็นสีเหลืองสี่ครั้ง อุ่นเครื่อง

ไฟกะพริบเป็นสีเขียวช้า ๆ ฟงัก์ชันการระบุตําแหน่งถูกต้อง
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ไฟกะพริบเป็นสีม่วงช้า ๆ โดรนอยู่ในโหมด Normal

สภาวะส่งสัญญาณเตือน

ไฟกะพริบเป็นสีแดงช้า ๆ การบินขึ้นถูกปิดใช้งาน (เช่น แบตเตอรี่อ่อน) [1]

ไฟกะพริบเป็นสีแดงเร็ว ๆ แบตเตอรี่ใกล้หมด

ไฟสีแดงติดค้าง มีข้อผิดพลาดร้ายแรง

ไฟกะพริบเป็นสีแดงและสีเหลือง
สลับกัน

ต้องมีการปรับเทียบเข็มทิศใหม่

[1] หาก DJI Neo ไม่สามารถบินขึ้นได้ในขณะที่ไฟแสดงสถานะกะพริบเป็นสีแดงอย่างช้า ๆ โปรดดูข้อความเตือนใน DJI Fly

4.3 ระบบ Return to Home (RTH)
อ่านหัวข้อนี้อย่างละเอียดและตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณคุ้นเคยกับการเคลื่อนไหวของโดรนระหว่างบินกลับจุด
ขึ้นบิน (RTH)

เมื่อใช้โดรนกับอุปกรณ์รีโมตคอนโทรล ระบบ RTH จะสามารถใช้งานได้ ฟงัก์ชัน RTH คือการที่โดรนบินกลับ
มายังจุดขึ้นบินที่บันทึกไว้ล่าสุดโดยอัตโนมัติ ฟงัก์ชัน RTH สามารถทํางานได้สามวิธี ได้แก ่เมื่อผู้ใช้ตั้งใจเปิด
ใช้งานฟงัก์ชัน RTH, โดรนมีแบตเตอรี่เหลือน้อย หรือสัญญาณควบคุมรีโมทคอนโทรลหรือการส่งวิดีโอของ
โดรนขาดหายไป (RTH แบบสูญเสียการเชื่อมต่อ (Failsafe RTH) จะเริ่มทํางาน) หากโดรนบันทึกจุดบินขึ้นได้
สําเร็จ และระบบกําหนดตําแหน่งทํางานได้ตามปกติ เมื่อฟงัก์ชัน RTH ทํางาน โดรนจะบินกลับและลงจอดที่จุด
บินขึ้นโดยอัตโนมัติ

• จุดบินขึ้น: ระบบจะบันทึกจุดขึ้นบินเมื่อขึ้นบิน ตราบใดที่โดรนมีสัญญาณ GNSS ที่แรง  หลัง
จากบันทึกจุดขึ้นบินแล้ว จะมีข้อความปรากฏขึ้นในแอป DJI Fly หรือแว่นตา หากจําเป็นต้อง
เปลี่ยนจุดขึ้นบินในระหว่างบิน (เช่น หากคุณเปลี่ยนตําแหน่ง) คุณสามารถเปลี่ยนจุดขึ้นบินได้ด้วย
ตนเองในการตั้งค่าในแอป DJI Fly หรือแว่นตา

เมื่อใช้โดรนกับรีโมตคอนโทรลระหว่าง RTH เส้นทาง AR RTH จะแสดงในมุมมองกล้องเพ่ือช่วยให้คุณเห็น
เส้นทางบินกลับและมีความปลอดภัยในการบิน และมุมมองกล้องจะแสดงจุดขึ้นบิน AR ด้วย เมื่อโดรนมาถึง
พ้ืนที่เหนือจุดขึ้นบินแล้ว กล้องกิมบอลจะชี้ลงโดยอัตโนมัติ การติดตาม AR ของโดรนจะปรากฏในมุมมอง
กล้องเมื่อโดรนใกล้ถึงพ้ืนดิน ช่วยให้คุณควบคุมการลงจอดของโดรนได้แม่นยําในตําแหน่งที่ต้องการ

จุดขึ้นบิน AR, เส้นทาง AR RTH และการติดตาม AR ของโดรนจะแสดงในมุมมองกล้องตามค่าเริ่มต้น

สามารถเปลี่ยนการแสดงผลได้ใน DJI Fly ไปที่มุมมองกล้อง ให้แตะที่  > ความปลอดภัย > การตั้งค่า AR

• ใช้เส้นทาง AR RTH เพ่ือการอ้างอิงเท่านั้น และอาจออกนอกเส้นทางไปจากเส้นทางการบินจริงใน
สถานการณ์ที่แตกต่างกัน โปรดดูไลฟว์ิวบนหน้าจอระหว่าง RTH อยู่เสมอ โปรดบินด้วยความ
ระมัดระวัง
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• ระหว่าง RTH โดรนจะปรับการก้มเงยของกิมบอลโดยอัตโนมัติเพ่ือชี้กล้องไปยังเส้นทาง RTH
ตามค่าเริ่มต้น การปรับทิศทางของกล้องด้วยตนเองจะทําให้โดรนหยุดการปรับการเอียงของกิม
บอลโดยอัตโนมัติ ซึ่งอาจทําให้ไม่สามารถมองเห็นเส้นทาง AR RTH ได้

ประกาศ
• โดรนอาจไม่สามารถบินกลับไปยังจุดขึ้นบินได้ตามปกติ หากระบบกําหนดตําแหน่งทํางานผิดปกติ

ระหว่าง Failsafe RTH โดรนอาจเข้าสู่โหมด ATTI และลงจอดโดยอัตโนมัติ หากระบบกําหนด
ตําแหน่งทํางานผิดปกติ

• เมื่อโดรนกําลังบินอยู่ในสภาพแวดล้อมที่รายล้อมไปด้วยสิ่งกีดขวาง (เช่น ใกล้ตึกสูงหรือใต้ต้นไม้)
ตําแหน่งจุดขึ้นบินที่แสดงในมุมมองแบบสดอาจไม่แม่นยํา โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

• การตั้งระดับความสูงในโหมด RTH ที่เหมาะสมก่อนการบินเป็นสิ่งสําคัญ เปิด DJI Fly และตั้งระดับ
ความสูง RTH ความสูง RTH เริ่มต้นคือ 30 เมตร

• GEO Zone จะมีผลต่อฟงัก์ชัน RTH หลีกเลี่ยงการบินใกล้กับ GEO zone

• เมื่อความเร็วลมแรงเกินไป โดรนอาจจะไม่สามารถบินกลับไปยังจุดขึ้นบินได้ โปรดบินด้วยความ
ระมัดระวัง

• หากปรับระดับการบินสูงสุดไว้ตํา่กว่าระดับความสูงปัจจุบันระหว่าง RTH โดรนจะลดระดับลงมาที่
ระดับความสูงสูงสุดก่อนแล้วกลับจุดขึ้นบินต่อไป

• ไม่สามารถเปลี่ยนระดับความสูง RTH ระหว่าง RTH ได้

• เมื่อสัญญาณรีโมตคอนโทรลเป็นปกติระหว่างที่ RTH คุณจะสามารถใช้คันโยกเพ่ือควบคุม
ความเร็วในการบินได้เท่านั้น โดยจะไม่สามารถควบคุมทิศทางและความสูงได้ และไม่สามารถ
ควบคุมโดรนให้บินไปทางซ้ายหรือขวาได้ การดันคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) อย่างต่อ
เนื่องเพ่ือเร่งจะใช้พลังงานแบตเตอรี่ให้หมดเร็วขึ้น โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ และออกจากโหมด
RTH หากกดคันโยกลงจนสุด คุณจะสามารถควบคุมโดรนได้อีกครั้งหลังจากปล่อยคันโยก
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• หากจุดขึ้นบินอยู่ในเขตจํากัดความสูงในขณะที่โดรนอยู่ด้านนอก เมื่อโดรนบินไปถึงเขตจํากัดความ
สูง โดรนจะลดระดับตํา่กว่าขีดจํากัดระดับความสูง ซึ่งอาจตํา่กว่าระดับความสูง RTH ที่ตั้งไว้
โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

• ไม่สามารถเปิดใช้งาน RTH ขณะลงจอดโดยอัตโนมัติได้

วิธีการเปิดใช้งาน
ผู้ใช้เปิดใช้งาน RTH สมํ่าเสมอ

การใช้งานรีโมตคอนโทรล: ระหว่างการบิน คุณสามารถเปิดใช้ RTH โดยกดปุ่ม RTH บนรีโมตคอนโทรลค้าง

ไว้ หรือแตะที่  ที่ด้านซ้ายของมุมมองกล้องใน DJI Fly จากนั้นกดไอคอน RTH ค้างไว้

การใช้งานตัวควบคุมการเคลื่อนไหว ให้กดปุ่มโหมดบนตัวควบคุมการเคลื่อนไหวค้างไว้เพ่ือเริ่มใช้งาน RTH โด
รนจะบินกลับไปยังจุดขึ้นบินที่อัปเดตล่าสุด เมื่อโดรนอยู่ในโหมด RTH ให้กดปุ่มล็อกหนึ่งครั้งเพ่ือยกเลิก RTH
หลังออกจากโหมด RTH แล้ว ผู้ใช้จะควบคุมโดรนได้อีกครั้ง

ระดับแบตเตอรี่โดรนตํ่า

ในระหว่างที่บินอยู่ ข้อความแจ้งเตือนจะปรากฏใน DJI Fly หรือแว่นตาเมื่อระดับแบตเตอรี่ตํา่และเพียงพอ
สําหรับการบินไปที่จุดขึ้นบินเท่านั้น หากคุณยืนยัน RTH หรือไม่ดําเนินการก่อนที่การนับถอยหลังจะสิ้นสุดลง
โดรนจะเริ่ม RTH แบตเตอรี่ตํา่โดยอัตโนมัติ

หากคุณยกเลิกการแจ้งเตือน RTH แบตเตอรี่ตํา่และบินโดรนต่อ โดรนจะลงจอดโดยอัตโนมัติ เมื่อระดับ
แบตเตอรี่ปัจจุบันยังให้พลังงานกับโดรนนานพอในการลดระดับลงจากความสูงปัจจุบัน

คุณสามารถใช้อุปกรณ์รีโมตคอนโทรลเพ่ือควบคุมการเคลื่อนไหวในแนวนอนของโดรนในระหว่างลงจอดได้
บินโดรนไปยังพ้ืนที่ที่เหมาะสมและลงจอดโดยเร็วที่สุด

• เมื่อระดับแบตเตอรี่ตํา่เกินไปและไม่มีพลังงานเพียงพอที่จะบินกลับจุดขึ้นบิน ให้นําโดรนลงจอด
โดยเร็วที่สุด ไม่อย่างนั้นแล้วโดรนจะตกหลังจากที่แบตเตอรี่หมด

• อย่าดันก้านคันเร่งขึ้นต่อระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ ไม่อย่างนั้นแล้วโดรนจะตกหลังจากที่
แบตเตอรี่หมด

สัญญาณรีโมตคอนโทรลหรือการส่งวิดีโอขาดหาย

เมื่อสัญญาณรีโมทคอนโทรลหรือการส่งวิดีโอขาดหาย โดรนจะเริ่มใช้งาน Failsafe RTH โดยอัตโนมัติหากมี
การตั้งค่าการดําเนินการเมื่อสัญญาณขาดหายเป็น RTH

โดรนจะบินกลับเป็นระยะทาง 20 เมตรตามเส้นทางการบินเดิม จากนั้นจะเข้าสู่ขั้นตอน RTH โดรนจะเข้าสู่ขั้น
ตอน RTH ทันทีหากสัญญาณกลับคืนมาขณะบินกลับไปตามเส้นทางการบินเดิม

ขั้นตอน RTH
หลังเปิดใช้งาน RTH โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่
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• หากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึ้นบินเกิน 20 เมตร โดรนจะบินขึ้นไปที่ระดับความสูง RTH แล้วบินกลับไปยังจุด
ขึ้นบิน หากระดับความสูงปัจจุบันของโดรนสูงกว่าระดับความสูง RTH โดรนจะบินไปยังจุดขึ้นบินที่ระดับ
ความสูงปัจจุบัน

• หากระยะ RTH ไกลกว่า 5 เมตร แต่ไม่เกิน 20 เมตร โดรนจะปรับทิศทางและบินตรงกลับไปยังจุดขึ้นบินที่
ระดับความสูงปัจจุบัน

• โดรนจะลงจอดทันท ีหากระยะทาง RTH น้อยกว่า 5 เมตร

4.4 การลงจอดอัตโนมัติ
ในบางสถานการณ์ DJI Neo จะลงจอดโดยอัตโนมัติด้วยฟงัก์ชั่นการสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด

• โปรดอย่าห้าม DJI Neo ไม่ให้ลงจอดอย่างต่อเนื่องเนื่องจากแบตเตอรี่เหลือน้อยมาก ไม่อย่างนั้น
แล้วแบตเตอรี่อาจเสียหายหรือ DJI Neo จะตกได้

วิธีการเปิดใช้งาน
ในสถานการณ์ต่อไปนี้ DJI Neo จะลงจอดโดยอัตโนมัติ

• DJI Neo บินขึ้นสูงกว่าจุดขึ้นบินหลังจากที่เปิดใช้ RTH

• DJI Neo เหลือแบตเตอรี่น้อยมาก

• สําหรับระบบควบคุมด้วยฝา่มือและการควบคุมด้วยแอปมือถือ การกําหนดตําแหน่งจะไม่ทํางานหรือ DJI
Neo ตรวจพบการชนแต่โดรนไม่ตกลงมา

การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด
การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดจะทํางานระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ

DJI Neo จะมีการทํางานดังต่อไปนี้

• หากระบบประเมินว่าพ้ืนเหมาะสําหรับการลงจอด DJI Neo จะลงจอดทันที

• หากตรวจสอบพ้ืนดินแล้วว่าไม่เหมาะสมในการลงจอด DJI Neo จะบินอยู่กับที่และรอคําสั่งยืนยันจาก
นักบินโดรน คุณสามารถทําการลงจอดบนฝา่มือหรือลงจอด DJI Neo ด้วยตนเองได้

• หาก DJI Neo ไม่สามารถระบุได้ว่าสภาพบนพ้ืนดินเหมาะที่จะลงจอดหรือไม่ DJI Fly หรือแว่นตาจะแสดง
ข้อความแจ้งการลงจอดเมื่อ DJI Neo ลงมาที่ระดับความสูง 0.3 เมตรจากพ้ืน ยืนยันการแจ้งให้ลงจอด
แล้ว DJI Neo จะลงจอด คุณสามารถทําการลงจอดบนฝา่มือหรือลงจอด DJI Neo ด้วยตนเองได้

• การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดเป็นเพียงการช่วยกําหนดสภาพแวดล้อมการลงจอดเท่านั้น คุณจะ
ต้องคํานึงถึงสภาพแวดล้อมโดยรอบระหว่างการลงจอดเพ่ือความปลอดภัยในการบิน
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• ในสถานการณ์ต่อไปนี้ การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดอาจไม่พร้อมใช้งาน และ DJI Neo อาจลงจอด
ทันทีบนพ้ืนที่ไม่เหมาะสม

◆ บินเหนือพ้ืนผิวที่เป็นสีเดียว มีแสงสะท้อน หรือมีแสงน้อย บริเวณขนาดใหญ่ที่มีพ้ืนผิวไม่
ชัดเจน หรือพ้ืนผิวที่มีการเคลื่อนไหว เช่น กระเบื้องเซรามิค พ้ืนโรงรถที่แสงสว่างไม่เพียงพอ
และพ้ืนหญ้าที่มีลมพัด

◆ บินเหนือสิ่งกีดขวางที่ไม่มีพ้ืนผิวที่ชัดเจน เช่น ก้อนหินขนาดใหญ่ หรือพ้ืนผิวที่สะท้อนแสง
หรือเป็นสีเดียว เช่น พ้ืนกระเบื้องยก

◆ บินเหนือสิ่งกีดขวางขนาดเล็กหรือละเอียด เช่น สายไฟฟา้และกิ่งไม้

◆ บินเหนือพ้ืนผิวที่คล้ายกับพ้ืนเรียบ เช่น พุ่มไม้แบนและถูกตัดแต่ง ยอดไม้แบน และพ้ืนเว้าลง
ไปเป็นครึ่งวงกลม

• ในสถานการณ์ต่อไปนี้ การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดอาจถูกเปิดใช้งานจากความผิดพลาด และ DJI
Neo จะไม่สามารถลงจอดได ้คุณสามารถทําการลงจอดบนฝา่มือหรือลงจอด DJI Neo ด้วย
ตนเองได้

◆ บินเหนือพ้ืนผิวที่ระบบการมองเห็นอาจสับสนได้ว่าเป็นนํา้ เช่นพ้ืนเปียกและบริเวณที่เป็นแอ่ง

◆ บินเหนือพ้ืนผิวราบเรียบ แต่มีพ้ืนผิวที่มีวัตถุที่เห็นได้ชัดเจน (พ้ืนผิวแนวทแยงหรือบันได) อยู่
ใกล้เคียง

4.5 ระบบจับภาพวัตถุและระบบเซนเซอร์อินฟราเรด
DJI Neo มีทั้งระบบเซนเซอร์อินฟราเรดและระบบการมองเห็นด้านล่าง

1

2 1. ระบบเซนเซอร์อินฟราเรด

2. ระบบการมองเห็นด้านล่าง

สภาพแวดล้อมในการทํางานที่มีประสิทธิภาพสําหรับระบบจับภาพวัตถุและระบบเซนเซอร์อินฟราเรดมีดังนี้:

• พ้ืนผิวใต้เซนเซอร์เป็นพ้ืนผิวสะท้อนแสงแบบกระจายที่มีลักษณะที่สามารถรับรู้ได้ การสะท้อนแสงแบบ
กระจาย > 20% (เช่น พ้ืนคอนกรีต)

• มีสภาพแสงเพียงพอ (>15 ลักซ์แต่ไม่เกิน 10,000 ลักซ์ สําหรับสภาพแสงภายในอาคารทั่วไป)
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• โปรดคํานึงถึงสภาพแวดล้อมในการบินอยู่เสมอ ระบบการมองเห็นและระบบเซนเซอร์อินฟราเรด
สามารถทํางานได้ภายใต้บางสถานการณ์เท่านั้น และไม่สามารถทดแทนการควบคุมและการตัดสิน
ใจของมนุษย์ได ้ในระหว่างที่บินอยู ่ให้ตั้งใจสังเกตสภาพแวดล้อมโดยรอบและข้อความแจ้งคํา
เตือนใน DJI Fly หรือแว่นตา รวมถึงรับผิดชอบและพยายามควบคุม DJI Neo อย่างมีสติอยู่ตลอด
เวลา

• ช่วงความสูงในการระบุตําแหน่งที่ดีที่สุดของระบบการมองเห็นคือ 0.5 ถึง 10 เมตร เมื่อใช้ระบบ
การมองเห็นในสภาพแวดล้อมแบบเปิดที่มีพ้ืนผิวเรียบและลักษณะที่เห็นชัดเจน ประสิทธิภาพการ
ระบุตําแหน่งการจับภาพอาจลดลงเมื่อบินเกินจากระยะนี้ โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

• เมื่อโดรนบินใกล้นํา้ ระบบการมองเห็นด้านล่างอาจทํางานได้ไม่ดีเท่าที่ควร ดังนั้นเมื่อลงจอด DJI
Neo อาจไม่สามารถหลบหลีกผิวนํา้ด้านล่างได้อย่างเต็มที่ ขอแนะนําให้ควบคุมโดรนตลอดเวลา
ตัดสินใจด้วยเหตุผลโดยพิจารณาตามสภาพแวดล้อมโดยรอบ และหลีกเลี่ยงการพ่ึงพาระบบการ
มองเห็นด้านล่างมากเกินไป

• ระบบจับภาพวัตถุด้านล่างและระบบเซนเซอร์อินฟราเรดอาจทํางานไม่ถูกต้องเมื่อ DJI Neo บินเร็ว
เกินไปหรืออยู่ในระดับความสูงที่ตํา่เกินไป

• ระบบการมองเห็นจะไม่สามารถทํางานได้อย่างถูกต้องใกล้กับพ้ืนผิวที่มีรูปแบบที่ไม่ชัดเจนหรือมี
สภาพแสงที่น้อยเกินไปหรือแสงจ้าเกินไป ระบบการมองเห็นไม่สามารถทํางานได้อย่างถูกต้องใน
สถานการณ์ดังต่อไปนี้:

◆ บินใกล้พ้ืนผิวที่เป็นสีเดียว (เช่น สีดําล้วน สีขาวล้วน สีแดงล้วน หรือสีเขียวล้วน)

◆ บินเหนือพ้ืนผิวที่มีการสะท้อนแสงสูง (เช่น นํา้แข็ง กระจก กระเบื้องเซรามิกลายขาวดํา)
◆ บินใกล้ผิวนํา้หรือพ้ืนผิวที่โปร่งแสง
◆ บินใกล้พ้ืนผิวหรือวัตถุที่เคลื่อนที่
◆ บินในพ้ืนที่ที่แสงมีการเปลี่ยนแปลงบ่อยหรือเปลี่ยนแปลงมาก

◆ บินใกล้พ้ืนผิวที่มืดสนิท (< 15 ลักซ์) หรือสว่างมาก (> 10,000 ลักซ์)

◆ บินใกล้พ้ืนผิวที่สะท้อนอย่างมากหรือพ้ืนผิวที่ซึมซับแสงอินฟราเรด (เช่น กระจก)

◆ บินใกล้พ้ืนผิวที่มีลวดลายหรือผิวหน้าที่ไม่ชัดเจน

◆ บินใกล้พ้ืนผิวที่มีลวดลายหรือผิวหน้าที่เหมือนกันซํา้ไปซํา้มา (เช่น กระเบื้องที่มีลวดลาย
เดียวกัน)

◆ บินใกล้สิ่งกีดขวางที่มีบริเวณผิวหน้าเล็ก (เช่น กิ่งไม้ และสายไฟ)

• โปรดรักษาความสะอาดของเซนเซอร์อยู่เสมอ ห้ามขูดหรืองัดแงะเซ็นเซอร์ ห้ามใช้อุปกรณ์ในสภาพ
แวดล้อมที่มีฝุน่มากหรือมีความชื้นสูง

• ห้ามบินเมื่อฝนตก มีหมอกควัน หรือมีทัศนวิสัยตํา่กว่า 100 เมตร

• อย่าให้มีสิ่งใดกีดขวางระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรดและระบบการมองเห็น

• ตรวจสอบสิ่งต่อไปนี้ก่อนขึ้นบินในแต่ละครั้ง:

◆ ตรวจดูว่าไม่มีสติกเกอร์หรือสิ่งกีดขวางอื่นใดติดบนเซ็นเซอร์อินฟราเรดหรือระบบการมอง
เห็น
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◆ หากมีสิ่งสกปรก ฝุน่ หรือนํา้ ติดบนกระจกของเซ็นเซอร์อินฟราเรดและระบบการมองเห็น ให้
ใช้ผ้านุ่มเช็ด ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์ทําความสะอาดที่มีแอลกอฮอล์เป็นส่วนประกอบ

◆ ติดต่อฝา่ยสนับสนุนของ DJI หากมีความเสียหายเกิดขึ้นกับเลนส์ของเซ็นเซอร์อินฟราเรดและ
ระบบการมองเห็น

4.6 ใบพัดและตัวกันใบพัด
DJI Neo จะมาพร้อมกับตัวกันใบพัดที่สามารถถอดได้ ซึ่งช่วยลดความเสียหายของใบพัดที่เกิดจากการชนได้
โดยจําเป็นต้องถอดตัวกันใบพัดออกจากด้านบนของ DJI Neo ก่อนจะถอดหรือติดใบพัด

มีใบพัดสํารองอยู่ในกล่องของ DJI Neo บรรจุภัณฑ์ของใบพัดทั้งสองประเภทมีการติดฉลาก A และ B ตาม
ลําดับ พร้อมด้วยตําแหน่งติดตั้งตามภาพประกอบ มีเครื่องหมายอยู่ตรงกลางใบพัด A ในขณะที่ใบพัด B จะ
ไม่มีเครื่องหมาย คุณจะต้องติดใบพัดกับมอเตอร์ให้ตรงกันตามคําแนะนํา

ใบพัด มีเครื่องหมาย ไม่มีเครื่องหมาย

ภาพประกอบ

ตําแหน่งติดตั้ง
ติดเข้ากับมอเตอร์ของแขนที่มี
เครื่องหมาย

ติดเข้ากับมอเตอร์ของแขนที่ไม่มี
เครื่องหมาย

การถอดออกและติดตั้ง
ตัวกันใบพัด

ตรวจสอบให้แน่ใจว่า DJI Neo ปิดอยู่ ถอดตัวกันใบพัดออกตามขั้นตอนต่อไปนี้

1. ปลดตะขอที่ตัวกันใบพัด

2. ดันตัวกันใบพัดออกจากตรงกลาง

3. ถอดตัวกันใบพัดอีกอันออกในลักษณะเดียวกัน
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ติดตั้งตัวกันใบพัดตามขั้นตอนต่อไปนี้

1. ดันตัวกันใบพัดไปทางตัวเครื่องของ DJI Neo จนกระทั่งตะขอตรงกลางล็อกเข้าที่ ยึดตะขออีกสี่ตัวที่
เหลือโดยกดจากด้านบนเข้าไปในรูของ DJI Neo
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2

3

3

1

2. ติดตั้งตัวกันใบพัดอีกอันในลักษณะเดียวกัน

ใบพัด

ใช้ไขควงในกล่องของ DJI Neo เพ่ือติดตั้งและถอดใบพัด โดยจะต้องถอดตัวป้องกันใบพัดออกก่อนจึงจะติด
ตั้งและถอดใบพัดได้

1. ใช้ไขควงเพ่ือถอดใบพัดออกจากมอเตอร์
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2. ติดใบพัดที่มีเครื่องหมายกับมอเตอร์ของแขนที่มีเครื่องหมาย และติดใบพัดที่ไม่มีเครื่องหมายกับมอเตอร์
ของแขนที่ไม่มีเครื่องหมาย ใช้สกรูที่ให้มาในบรรจุภัณฑ์เพ่ือยึดใบพัด คุณจะต้องขันสกรูให้แน่น

3. ติดตั้งตัวกันใบพัดกลับเข้าที่หลังจากติดตั้งใบพัดแล้ว

ประกาศ
• ห้ามติดตั้งหรือถอดตัวกันใบพัดอย่างรุนแรงเพ่ือไม่ให้เกิดความเสียหาย

• สําหรับการติดตั้งและถอดใบพัด โปรดใช้ไขควงที่อยู่ในกล่อง DJI Neo เท่านั้น การใช้ไขควงอื่น ๆ
อาจทําให้สกรูเสียหายได้

• ห้ามใช้ไขควงเพ่ือแยกส่วน DJI Neo

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสกรูอยู่ในแนวตั้งเสมอในขณะที่ขันให้แน่น สกรูไม่ควรทํามุมเอียงกับพ้ืนผิว
การติดตั้ง หลังจากติดตั้งเสร็จแล้ว ให้ตรวจสอบว่าสกรูอยู่ในระดับเดียวกันหรือไม่และหมุนใบพัด
เพ่ือตรวจสอบความต้านทานที่ผิดปกติ
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• ใบพัดมีความคม โปรดจัดการด้วยความระมัดระวังเพ่ือหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บส่วนบุคคลหรือใบพัด
ผิดรูป

• ตรวจสอบให้แน่ใจก่อนการบินแต่ละครั้งว่าได้ติดตั้งตั้งใบพัดและมอเตอร์อย่างแน่นหนา ตรวจสอบ
ให้แน่ใจว่าสกรูบนใบพัดยังแน่นอยู่เมื่อบินไปแล้วทุก ๆ 15 ชั่วโมง (เมื่อบินประมาณ 60 ครั้ง)

• หากใบพัดแตกหัก ให้ถอดใบพัดและสกรูที่ติดอยู่กับมอเตอร์ออกแล้วทิง้ไป

• ใช้เฉพาะใบพัดของ DJI ของแท้เท่านั้น ห้ามใช้ใบพัดต่างชนิดกัน

• ใบพัดเป็นส่วนประกอบที่ใช้แล้วทิ้ง ให้ซื้อใบพัดเสริมหากจําเป็น

• ตรวจสอบให้แน่ใจก่อนการบินแต่ละครั้งว่าใบพัดทั้งหมดอยู่ในสภาพดี (ปราศจากวัตถุแปลกปลอม
ด้านในหรือบนใบพัด) ห้ามใช้ใบพัดที่เก่า บิ่น หรือแตกหัก ทําความสะอาดใบพัดด้วยผ้าแห้งที่สะอาด
หากมีสิ่งแปลกปลอมเกาะอยู่

• เพ่ือหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บ อย่าเข้าใกล้ใบพัดหรือมอเตอร์ที่กําลังหมุน

• เพ่ือไม่ให้ใบพัดเสียหาย ให้บรรจ ุDJI Neo อย่างถูกต้องก่อนทําการขนส่งหรือจัดเก็บ ห้ามบีบหรือ
งอใบพัด หากใบพัดได้รับความเสียหาย อาจส่งผลต่อประสิทธิภาพของการบิน

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าติดมอเตอร์อย่างแน่นหนาและหมุนอย่างราบรื่น ถ้ามอเตอร์ติดขัดและไม่
สามารถหมุนได้อย่างอิสระ ให้จอด DJI Neo ทันที

• ห้ามปรับแต่งส่วนประกอบของมอเตอร์

• ห้ามแตะหรือปล่อยให้มือหรือร่างกายสัมผัสกับมอเตอร์หลังการบิน เนื่องจากมอเตอร์อาจร้อน

• ห้ามปิดช่องระบายอากาศที่มอเตอร์หรือที่ตัว DJI Neo

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเสียง ESC เป็นปกติเมื่อเปิด DJI Neo

4.7 แบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะ
DJI Neo ใช้แบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะของ DJI Neo รุ่น BWX521-1435-7.3*

* ระบบสารเคมีของแบตเตอรี่คือ LiNiMnCoO2

ประกาศ
• อ่านและปฏิบัติตามคําแนะนําในคู่มือนี้อย่างเคร่งครัดใน แนวทางความปลอดภัย และบนสติกเกอร์

แบตเตอรี่ก่อนใช้แบตเตอรี่ คุณจะต้องรับผิดชอบในการดําเนินการและการใช้งานทั้งหมด

1. ห้ามชาร์จแบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะทันทีหลังจากเพ่ิงบินเสร็จ เนื่องจากอุณหภูมิอาจสูงเกินไป
ปล่อยให้แบตเตอรี่เย็นลงจนอยู่ที่อุณหภูมิการชาร์จที่อนุญาตก่อนจะชาร์จอีกครั้ง

2. แบตเตอรี่จะชาร์จเฉพาะเมื่ออุณหภูมิแบตเตอรี่อยู่ระหว่าง 5°C ถึง 40° C (41° F ถึง 104° F) เท่านั้น
เพ่ือป้องกันความเสียหาย อุณหภูมิที่เหมาะสมในการชาร์จอยู่ระหว่าง 22° ถึง 28° C (71.6° ถึง
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82.4° F) การชาร์จที่ช่วงอุณหภูมิที่เหมาะสมสามารถยืดอายุการใช้งานแบตเตอรี่ได้ ระหว่างที่ชาร์จอยู่
การชาร์จจะหยุดโดยอัตโนมัติหากอุณหภูมิของแบตเตอรี่เกิน 55° C (131° F)

3. คําเตือนอุณหภูมิตํา่:

• แบตเตอรี่ไม่สามารถใช้งานได้ในสภาพแวดล้อมที่ตํา่กว่า -10° C (14° F)

• เมื่อบินในสภาพแวดล้อมที่อุณหภูมิตํา่ตั้งแต่ -10°ถึง 5° C (14°ถึง 41° F) จะทําให้ความจุของ
แบตเตอรี่ลดลงอย่างมาก ตรวจสอบให้แน่ใจว่าชาร์จแบตเตอรี่จนเต็มก่อนขึ้นบิน ให้บินโดรนอยู่กับที่
ก่อนเพ่ืออุ่นเครื่องแบตเตอรี่หลังการบินขึ้น

• ขอแนะนําให้อุ่นเครื่องแบตเตอรี่ให้ถึงอุณหภูมิอย่างน้อย 10° C (50° F) ก่อนบินขึ้นเมื่อบินในสภาพ
แวดล้อมที่มีอุณหภูมิตํา่ อุณหภูมิที่ดีที่สุดในการอุ่นเครื่องแบตเตอรี่คือ สูงกว่า 20° C (68° F)

• ความจุของแบตเตอรี่ที่ลดลงในสภาพแวดล้อมที่อุณหภูมิตํา่จะลดประสิทธิภาพการต้านแรงลมของ
โดรน โปรดบินด้วยความระมัดระวัง

• บินด้วยความระมัดระวังเป็นพิเศษเมื่อบินในที่สูงที่มีอุณหภูมิตํา่

4. แบตเตอรี่ที่ชาร์จเต็มจะปล่อยประจุโดยอัตโนมัติเมื่อไม่ได้ใช้งานเป็นระยะเวลาหนึ่ง ทั้งนี้ โปรดทราบว่าเป็น
เรื่องปกติที่แบตเตอรี่จะปล่อยความร้อนออกมาในระหว่างกระบวนการคายประจุ

5. ควรชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็มอย่างน้อยหนึ่งครั้งทุกสามเดือนเพ่ือให้แบตเตอรี่ไม่เสื่อม หากไม่ได้ใช้งาน
แบตเตอรี่เป็นระยะเวลานาน อาจส่งผลต่อประสิทธิภาพของแบตเตอรี่หรือแม้กระทั่งทําให้แบตเตอรี่เสีย
หายถาวรได ้หากไม่มีการชาร์จแบตเตอรี่หรือปล่อยประจุแบตเตอรี่เป็นเวลาสามเดือนขึ้นไป การรับประกัน
จะไม่ครอบคลุมแบตเตอรี่อีกต่อไป

6. เพ่ือความปลอดภัย คงแบตเตอรี่ให้มีระดับพลังงานตํา่ในระหว่างการขนส่ง ขอแนะนําให้คายประจุ
แบตเตอรี่ให้เหลือ 30% หรือตํา่กว่าก่อนการขนส่ง

การใส่และถอดแบตเตอรี่
ใส่แบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะตามที่แสดงด้านล่าง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใส่แบตเตอรี่เข้าไปจนสุดจนกว่าจะ
ได้ยินเสียง “คลิก” ซึ่งบ่งบอกว่าสลักแบตเตอรี่ล็อกเข้าที่แล้ว

กดส่วนที่เป็นพ้ืนผิวของสลักแบตเตอรี่และดันแบตเตอรี่ไปทางด้านหลังของ DJI Neo เพ่ือถอดออก
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• ห้ามใส่หรือถอดแบตเตอรี่ในขณะที่อุปกรณ์เปิดอยู่

• คุณจะต้องใส่แบตเตอรี่โดยมีเสียง “คลิก” ไม่อย่างนั้นแล้วอาจทําให้การสัมผัสระหว่างแบตเตอรี่
และ DJI Neo ไม่ด ีและทําให้เกิดอันตรายได้

การใช้แบตเตอรี่
การตรวจสอบระดับแบตเตอรี่

กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

1

2

1. ปุ่มเปิด/ปิด

2. ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะแสดงระดับพลังงานของแบตเตอรี่ระหว่างการคายประจุ เราได้กําหนด
สถานะของไฟ LED ไว้ด้านล่าง ดังนี้:

 ไฟ LED ติดอยู่

 ไฟ LED กะพริบ
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 ไฟ LED ดับ

รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
88-100%

76-87%

63-75%

51-62%

38-50%

26-37%

13-25%

0-12%

การเปิด/ปิดเครื่อง

กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้ง แล้วกดปุ่มเปิด/ปิดบน DJI Neo ค้างไว้เพ่ือเปิดหรือปิดอุปกรณ์ ไฟ LED แสดงระดับ
แบตเตอรี่จะแสดงระดับแบตเตอรี่ เมื่อมีการกดปุ่มเปิด ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะดับลงเมื่อปิดการทํา
งาน DJI Neo

ถ้าไฟ LED สองดวงที่แสดงตามภาพด้านล่างกะพริบพร้อมกัน บ่งชี้ว่าแบตเตอรี่ทํางานผิดปกติ ถอด
แบตเตอรี่ออกจากอุปกรณ์ ใส่แบตเตอรี่อีกครั้ง แล้วตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ติดตั้งแน่นดีแล้ว

การอัปเดตเฟริ์มแวร์

หากมีแบตเตอรี่เพ่ิมเติมที่ต้องได้รับการอัปเดต ให้ใส่แบตเตอรี่เข้าไปที่ DJI Neo และเปิดเครื่อง ข้อความแจ้ง
เตือนให้อัปเดตเฟริ์มแวร์แบตเตอรี่จะปรากฏขึ้นที่ DJI Fly อย่าลืมอัปเดตเฟริ์มแวร์แบตเตอรี่ก่อนขึ้นบิน
ตารางด้านล่างแสดงข้อมูลแบตเตอรี่ระหว่างกระบวนการอัปเดตและรูปแบบการกะพริบของไฟ LED ที่
เกี่ยวข้อง

รูปแบบการกะพริบ ข้อมูล
กําลังอัปเดตเฟริ์มแวร์แบตเตอรี่

อัปเดตเฟริ์มแวร์ไม่สําเร็จ
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หากอัปเดตไม่สําเร็จ ให้ใส่แบตเตอรี่เข้าไปใน DJI Neo อีกครั้งแล้วเปิดเครื่อง จากนั้นลองอัปเดต
เฟริ์มแวร์ใหม่อีกครั้งโดยใช้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) โปรดดูที่ส่วน กา
รอัปเดตเฟริ์มแวร ์ในภาคผนวกเพ่ือดูข้อมูลเพ่ิมเติม

การชาร์จแบตเตอรี่
ชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็มก่อนการใช้งานแต่ละครั้ง ขอแนะนําให้ใช้อุปกรณ์ชาร์จที่ DJI จัดไว้ให้ เช่น แท่นชาร์จ
แบตเตอรี่แบบสองทาง DJI Neo, ที่ชาร์จแบบพกพา DJI 65W หรือที่ชาร์จ USB Power Delivery อื่น ๆ ทั้ง
แท่นชาร์จแบตเตอรี่แบบสองทาง DJI Neo และที่ชาร์จแบบพกพา DJI 65W เป็นอุปกรณ์เสริมทั้งคู่ เยี่ยมชม
ร้านค้าออนไลน์ของ DJI ที่เป็นทางการเพ่ือรับข้อมูลเพ่ิมเติม

การใช้ที่ชาร์จ

≥10 W 
(5 V, 2 A)

1. ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ติดตั้งแบตเตอรี่อย่างถูกต้องใน DJI Neo แล้ว และปิดโดรนอยู่

2. เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับแหล่งจ่ายไฟ AC (100-240 V, 50/60 Hz; ใช้อะแดปเตอร์ชาร์จไฟหากจําเป็น)

3. เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับพอร์ตชาร์จบน DJI Neo โดยใช้สาย USB-C

4. ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะแสดงระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันระหว่างที่กําลังชาร์จ

5. เมื่อชาร์จแบตเตอรี่เต็มแล้ว ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะสว่างไม่กระพริบ ถอดที่ชาร์จ์ออกจาก DJI
Neo เมื่อแบตเตอรี่ชาร์จเต็มแล้ว

• หากอุปกรณ์เปิดอยู่ แบตเตอรี่จะไม่สามารถชาร์จได้

• กําลังในการชาร์จสูงสุดที่พอร์ต USB-C ของ DJI Neo รองรับคือ 15 W

ตารางด้านล่างแสดงให้เห็นถึงระดับแบตเตอรี่ระหว่างที่กําลังชาร์จ

รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
0-50%

51-75%
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รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
76-99%

100%

• หากไฟ LED สี่ดวงกะพริบพร้อมกันบ่งชี้ว่าแบตเตอรี่ได้รับความเสียหาย

การใช้แท่นชาร์จแบตเตอรี่
เมื่อใช้ร่วมกับที่ชาร์จ USB แท่นชาร์จแบตเตอรี่แบบสองทาง DJI Neo สามารถชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ
DJI Neo ได้สูงสุดสามก้อน เมื่อใช้ร่วมกับที่ชาร์จแบบพกพา DJI 65W แท่นชาร์จแบตเตอรี่สามารถชาร์จ
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะได้เต็มสามก้อนภายในเวลาประมาณ 60 นาที

เสียบแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะเข้าไปในแท่นชาร์จแบตเตอรี่และเชื่อมต่ออุปกรณ์ภายนอกเข้ากับพอร์ต USB
เพ่ือชาร์จอุปกรณ์ โดยใช้แท่นชาร์จแบตเตอรี่เป็นพาวเวอร์แบงก์ โปรดดูรายละเอียดเพ่ิมเติมจาก
คู่มือผู้ใช้แท่นชาร์จแบตเตอรีแ่บบสองทาง DJI Neo

• ขอแนะนําให้ใช้ที่ชาร์จแบบพกพา DJI 65W หรือที่ชาร์จ USB Power Delivery อื่นๆ เพ่ือจ่ายไฟ
ให้แก่แท่นชาร์จแบตเตอรี่

• อุณหภูมิแวดล้อมมีผลต่อความเร็วในการชาร์จ การชาร์จจะเร็วขึ้นในสภาพแวดล้อมที่มีอากาศ
ถ่ายเทได้ดีที่ 25° C (77° F)

• แท่นชาร์จแบตเตอรี่สามารถใช้ได้กับแบตเตอรี่สําหรับโดรนอัจฉริยะ BWX521-1435-7.3 เท่านั้น
อย่าใช้แท่นชาร์จแบตเตอรี่กับแบตเตอรี่รุ่นอื่น ๆ

• วางแท่นชาร์จแบตเตอรี่บนพ้ืนผิวราบและมัน่คงเมื่อใช้งาน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์มีฉนวน
กันความร้อนที่เหมาะสมเพ่ือป้องกันอันตรายจากเพลิงไหม้

• ห้ามสัมผัสขั้วโลหะบนพอร์ตแบตเตอรี่ ทําความสะอาดขั้วโลหะด้วยผ้าแห้งที่สะอาด หากมีฝุน่เกาะ
สะสมที่สังเกตเห็นได้

• คุณจะต้องชาร์จแบตเตอรี่ที่มีพลังงานแบตเตอรี่ตํา่ให้ทันท่วงที ขอแนะนําให้เก็บแบตเตอรี่ไว้ใน
แท่นชาร์จแบตเตอรี่

1

3
4

2

1. พอร์ตแบตเตอรี่

2. ไฟ LED แสดงสถานะ (LED 1 ถึง LED 4 จาก
ขวาไปซ้ายในแถวตามลําดับ)

3. ปุ่มฟงัก์ชัน

4. พอร์ต USB-C
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วิธีการชาร์จ

1. ใส่แบตเตอรี่ลงในพอร์ตแบตเตอรี่ของแท่นชาร์จแบตเตอรี่จนกว่าจะคลิกเข้าที่

2. เชื่อมต่อแท่นชาร์จแบตเตอรี่เข้ากับปลั๊กไฟ (100-240 V, 50/60 Hz) โดยใช้ที่ชาร์จ USB ไฟ LED แสดง
สถานะจะแสดงสถานะของแบตเตอรี่ระหว่างการชาร์จ ดูหัวข้อคําอธิบายไฟ LED แสดงสถานะสําหรับ
ข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับรูปแบบการกะพริบของไฟ LED แสดงสถานะ

วิธีการชาร์จจะแตกต่างกันไปตามกําลังไฟของเครื่องชาร์จ โปรดดูรายละเอียดในตารางด้านล่าง

10 W ≤ กําลังไฟในการชาร์จ
<30 W

ชาร์จตามลําดับจากระดับแบตเตอรี่สูงสุดไปยังตํา่สุด

30 W ≤ กําลังไฟในการชาร์จ
<45 W

ชาร์จแบตเตอรี่ 2 ก้อนพร้อมกัน: ขั้นแรกให้ชาร์จแบตเตอรี่ที่มีระดับ
แบตเตอรี่ตํา่กว่าให้เท่ากับแบตเตอรี่ที่มีระดับแบตเตอรี่ที่สูงที่สุด
จากนั้นจึงชาร์จแบตเตอรี่ทั้งสองก้อนพร้อมกัน

กําลังไฟในการชาร์จ ≤45 W ชาร์จแบตเตอรี่ 3 ก้อนพร้อมกัน: ขั้นแรกให้ชาร์จแบตเตอรี่ 2 ก้อนที่
มีระดับแบตเตอรี่ตํา่กว่าให้เท่ากับแบตเตอรี่ที่มีระดับแบตเตอรี่ที่สูง
ที่สุด จากนั้นจึงชาร์จแบตเตอรี่ทั้งสามก้อนพร้อมกัน

3. สามารถเก็บแบตเตอรี่ไว้ในแท่นชาร์จแบตเตอรี่ได้หลังจากการชาร์จ

คําอธิบายไฟ LED แสดงสถานะ
สถานะการชาร์จ

รูปแบบการกะพริบ คําอธิบาย
ไฟ LED แสดงสถานะในอาร์เรย์
กะพริบตามลําดับอย่างรวดเร็ว

กําลังชาร์จแบตเตอรี่ที่อยู่ในที่ชาร์จโดยใช้ที่ชาร์จ USB PD

ไฟ LED แสดงสถานะในอาร์เรย์
กะพริบตามลําดับอย่างช้า ๆ

กําลังชาร์จแบตเตอรี่ที่อยู่ในที่ชาร์จโดยใช้ที่ชาร์จปกติ

ไฟ LED แสดงสถานะในอาร์เรย์
ติดค้าง

แบตเตอรี่ที่อยู่ในที่ชาร์จเต็มแล้ว

ไฟ LED แสดงสถานะทั้งหมด
กะพริบตามลําดับ

ไม่มีการใส่แบตเตอรี่
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ระดับแบตเตอรี่

พอร์ตสําหรับแบตเตอรี่แต่ละพอร์ตมีแถวไฟ LED แสดงสถานะที่สอดคล้องกัน ตั้งแต่ LED1 ถึง LED4 (จาก
ขวาไปซ้าย) ตรวจสอบระดับแบตเตอรี่โดยกดปุ่มฟงัก์ชันหนึ่งครัง้ สถานะของไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
จะเหมือนกับสถานะบน DJI Neo โปรดดูรายละเอียดสถานะและคําอธิบายของไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
บน DJI Neo ในส่วน การใช้แบตเตอรี่

สถานะที่ผิดปกติ

สถานะของไฟ LED สําหรับความผิดปกติของแบตเตอรี่จะเหมือนกับสถานะบน DJI Neo โปรดดูรายละเอียดใน
หัวข้อกลไกการปกป้องแบตเตอรี่

กลไกการปกป้องแบตเตอรี่
ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่สามารถแสดงการแจ้งเตือนเพ่ือป้องกันแบตเตอรี่จากสภาวะการชาร์จที่ผิด
ปกติได้

ไฟ LED รูปแบบการกะพริบ Status (สถานะ)

LED2 กะพริบสองครั้งต่อวินาที ตรวจพบกระแสไฟเกิน

LED2 กะพริบสามครั้งต่อวินาที ตรวจพบการลัดวงจร

LED3 กะพริบสองครั้งต่อวินาที ตรวจพบการชาร์จมากเกินไป

LED3 กะพริบสามครั้งต่อวินาที ตรวจพบว่าที่ชาร์จมีแรงดันไฟเกิน

LED4 กะพริบสองครั้งต่อวินาที อุณหภูมิในการชาร์จตํา่เกินไป

LED4 กะพริบสามครั้งต่อวินาที อุณหภูมิในการชาร์จสูงเกินไป

หากกลไกการป้องกันแบตเตอรี่ทํางาน เมื่อต้องการชาร์จใหม่อีกครั้งจําเป็นต้องถอดแบตเตอรี่จากอะแดป
เตอร์ จากนั้นค่อยเสียบใหม่อีกครั้ง หากอุณหภูมิในการชาร์จผิดปกติ รอให้อุณหภูมิกลับสู่ระดับปกติเสียก่อน
แบตเตอรี่จะชาร์จต่ออัตโนมัติโดยไม่จําเป็นต้องถอดปลั๊กและเสียบที่ชาร์จอีกครั้ง

4.8 กิมบอลและกล้อง

ประกาศเกี่ยวกับกล้อง
• อย่าให้เลนส์กล้องอยู่ในสภาวะแวดล้อมที่มีลําแสงเลเซอร์ เช่น การแสดงเลเซอร์ หรือหันกล้องไปที่

แหล่งกําเนิดแสงที่มีความเข้มข้นเป็นเวลานาน เช่น ดวงอาทิตย์ในวันที่อากาศแจ่มใส เพ่ือหลีก
เลี่ยงไม่ให้เซ็นเซอร์ได้รับความเสียหาย

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุณหภูมิและความชื้นเหมาะสมสําหรับกล้องในระหว่างการใช้งานและในการ
เก็บรักษา
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• ใช้นํา้ยาทําความสะอาดเลนส์เพ่ือทําความสะอาดเลนส์เพ่ือไม่ให้เกิดความเสียหายหรือคุณภาพภาพ
ที่ไม่ดี

• ห้ามปิดกั้นรูระบายอากาศที่กล้อง เพราะเมื่อความร้อนเพ่ิมขึ้นอาจทําให้อุปกรณ์เสียหายหรือบาด
เจ็บได้

• เมื่อใช้แว่นตาที่มีอัตราส่วนภาพ 4:3 ภาพที่บันทึกด้วย DJI Neo จะไม่มีการป้องกันภาพสั่นไหว แต่
จะรองรับการป้องกันภาพสั่นไหวแบบออฟไลน์ด้วย Gyroflow

ประกาศเกี่ยวกับกิมบอล
• ถอดฝาครอบกิมบอลออกก่อนที่จะเปิดเครื่องอุปกรณ์ ใส่ฝาครอบกิมบอลเมื่อไม่ได้ใช้อุปกรณ์

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีสติกเกอร์หรือวัตถุใด ๆ บนกิมบอลก่อนขึ้นบิน ขึ้นบินจากพ้ืนผิวเรียบเพ่ือ
ปกป้องกิมบอล และดูให้แน่ใจว่าไม่มีวัตถุอื่นใดกีดขวางกิมบอล ห้ามแตะหรือเคาะกิมบอลหลังจากที่
โดรนเปิดเครื่องแล้ว

• ชิ้นส่วนที่เกี่ยวข้องกับความแม่นยําของกิมบอลอาจเสียหายจากการชนหรือกระแทก ซึ่งอาจทําให้
กิมบอลทํางานผิดปกติได ้คุณจะต้องปกป้องกิมบอลไม่ให้เกิดความเสียหาย

• อย่าให้ฝุน่หรือทรายเกาะบนกิมบอล โดยเฉพาะอย่างยิ่งอย่าให้เข้าไปในมอเตอร์ของกิมบอล

• มอเตอร์กิมบอลอาจเข้าสู่โหมดป้องกันตัวเองหากมีวัตถุอื่นกีดขวางกิมบอล เมื่อ DJI Neo อยู่บน
พ้ืนที่ไม่สมํา่เสมอหรือบนพ้ืนหญ้า หรือหากกิมบอลเจอกับแรงกระแทกด้านนอกอย่างแรง เช่น การ
ชน รอให้กิมบอลฟื้ นคืนสภาพหรือรีสตาร์ทอุปกรณ์

• ห้ามกระแทกกิมบอลหลังจากที่เปิดโดรนแล้ว

• ห้ามเพ่ิมนํา้หนักใดก็ตามกับกิมบอลนอกเหนือไปจากการติดตั้งอุปกรณ์เสริมของแท้ เนื่องจาก
อาจทําให้กิมบอลทํางานผิดปกติหรืออาจทําให้มอเตอร์เสียหายถาวรได้

• การบินในสภาวะหมอกหนาหรือมีเมฆครึ้มอาจทําให้กิมบอลเปียก ซึ่งจะทําให้กิมบอลใช้งานไม่ได้
ชั่วคราว เมื่อกิมบอลแห้งแล้ว กิมบอลจะกลับมาทํางานได้อย่างเต็มรูปแบบ

• หากมีลมแรง งอาจทําให้กิมบอลสั่นขณะบันทึกวิดีโอได้

มุมของกิมบอล
กิมบอลมีขอบเขตการควบคุมการก้มเงย -90° ถึง +60° ใช้อุปกรณ์รีโมตคอนโทรลเพ่ือควบคุมการก้มเงยขอ
งกิมบอล หรืออีกวิธีคือทําผ่านมุมมองกล้องใน DJI Fly
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-90°

0°

60°

โหมดการใช้งานกิมบอล
โหมดของกิมบอลจะเปลี่ยนโดยอัตโนมัติตามโหมดการบิน

โหมด Normal/Sport/Cine: กิมบอลจะอยู่ในโหมดป้องกันการสั่นไหว มุมก้มเงยของกิมบอลจะยังคงความ
เสถียร เมื่อเทียบกับระนาบแนวราบซึ่งเหมาะสําหรับการถ่ายภาพที่มีความเสถียร

โหมด Manual: กิมบอลจะอยู่ในโหมดล็อก มุมก้มเงยของกิมบอลจะยังคงความเสถียร เมื่อเทียบกับตัว DJI
Neo

4.9 การจัดเก็บและการส่งออกภาพถ่ายและวิดีโอ

การเก็บ
โดรนมีพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภายใน โดยคุณสามารถบันทึกภาพถ่ายและวีดีโอในหน่วยความจําภายในได้

• ตรวจสอบการตั้งค่ากล้องก่อนใช้งานเพ่ือให้แน่ใจว่าได้ตั้งค่าไว้อย่างถูกต้องแล้ว

• ก่อนถ่ายภาพหรือวิดีโอสําคัญ ให้ลองถ่ายภาพสองสามภาพเพ่ือทดสอบว่ากล้องทํางานได้ถูกต้อง

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าปิดโดรนอย่างถูกต้อง มิฉะนั้นนั้น พารามิเตอร์กล้องจะไม่ได้รับการบันทึกไว้
และวิดีโอที่คุณบันทึกไว้อาจได้รับผลกระทบได ้DJI จะไม่รับผิดชอบต่อความสูญเสียใด ๆ อันเนื่อง
มาจากภาพหรือวิดีโอที่บันทึกไว้ในลักษณะที่อุปกรณ์ไม่สามารถอ่านข้อมูลได้

การส่งออกบันทึก
• ใช้ QuickTransfer เพ่ือส่งออกคลิปที่ถ่ายมาไปยังโทรศัพท์เคลื่อนที่ โปรดดูข้อมูลเพ่ิมเติมที่ส่วนการ

ติดตาม

• เชื่อมต่อโดรนกับคอมพิวเตอร์โดยใช้สายข้อมูล ส่งออกฟุตเทจจากพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภายในโดรน ไม่
จําเป็นต้องเปิดเครื่องโดรนในระหว่างกระบวนการส่งออก
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4.10 QuickTransfer
DJI Neo สามารถเชื่อมต่อกับสมาร์ตโฟนโดยตรงผ่าน Wi-Fi ทําให้คุณสามารถดาวน์โหลดภาพถ่ายและวิดีโอ
จาก DJI Neo ไปยังสมาร์ตโฟนได้

สําหรับการควบคุมด้วยแอปมือถือ หลังจากเชื่อมต่อสมาร์ตโฟนกับ DJI Neo แล้ว ให้เข้าสู่โหมด
QuickTransfer โดยไปที่มุมมองอัลบั้ม

เมื่อ DJI Neo ไม่ได้เชื่อมต่อกับสมาร์ตโฟน คุณสามารถแตะที่ QuickTransfer หรืออุปกรณ์ Wi-Fi บนหน้า
จอหลักของ DJI Fly เพ่ือเข้าสู่โหมด QuickTransfer ได้ คุณสามารถไปที่อัลบั้มใน DJI Fly บนสมาร์ทโฟน
ของคุณได้ จากนั้นแตะที่  ในมุมขวาบนเพ่ือเข้าสู่โหมด QuickTransfer

เมื่อเชื่อมต่อสมาร์ตโฟนกับ DJI Neo เป็นครั้งแรก ให้กดปุ่มเปิด/ปิดบน DJI Neo ค้างไว้เพ่ือยืนยัน

• อัตราการดาวน์โหลดสูงสุดสามารถทําได้เฉพาะในประเทศและภูมิภาคที่กฎหมายและระเบียบข้อ
บังคับอนุญาตให้ใช้ความถี่ 5.8 GHz เมื่อใช้อุปกรณ์ที่รองรับย่านความถี่ 5.8 GHz และการเชื่อม
ต่อ Wi-Fi และในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีสัญญาณรบกวนหรือสิ่งกีดขวาง หากตามข้อบังคับท้องถิ่น
(เช่น ในญี่ปุ่น) ไม่อนุญาตให้ใช้ย่านความถี่ 5.8 GHz หรือโทรศัพท์เคลื่อนที่ของคุณไม่รองรับย่าน
ความถี่ 5.8 GHz หรือสิ่งแวดล้อมมีการรบกวนอย่างรุนแรง QuickTransfer จะใช้ย่านความถี่
2.4 GHz และอัตราการดาวน์โหลดสูงสุดจะลดลงเป็น 6 MB/s

• เมื่อใช ้QuickTransfer ไม่จําเป็นต้องป้อนรหัสผ่าน Wi-Fi ในหน้าการตั้งค่าของโทรศัพท์เคลื่อนที่
เพ่ือเชื่อมต่อ เปิด DJI Fly และข้อความแจ้งเตือนจะปรากฏขึ้นเพ่ือให้เชื่อมต่อกับโดรน

• ใช้ QuickTransfer ในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีสิ่งกีดขวาง โดยไม่มีสัญญาณรบกวนและอยู่ห่างจาก
แหล่งที่มาของสัญญาณรบกวน เช่น เราเตอร์ไร้สาย ลําโพง Bluetooth หรือหูฟงั

• เมื่อดูอัลบั้มในโหมด QuickTransfer โหมด ECO จะเปิดใช้งานโดยอัตโนมัติหากอุณหภูมิของ DJI
Neo สูงกว่าค่าที่กําหนด โปรดดูข้อความแจ้งในแอปอยู่เสมอ
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5 DJI RC-N3
DJI RC-N3 ติดตั้งที่จับอุปกรณ์เคลื่อนที่แบบพับได ้ที่สามารถยึดอุปกรณ์มือถือได้อย่างมั่นคงในขณะที่ใช้งาน
แอป DJI Fly

5.1 การใช้งาน

การเปิด/ปิดเครื่อง
กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

กดหนึ่งครั้งและกดค้างไว้เพ่ือเปิดหรือปิดรีโมตคอนโทรล

การชาร์จแบตเตอรี่
เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับพอร์ต USB-C บนรีโมตคอนโทรล

• ชาร์จรีโมตคอนโทรลให้เต็มก่อนการบินทุกครั้ง รีโมตคอนโทรลจะส่งเสียงเตือนเมื่อแบตเตอรี่อ่อน

• ชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็มอย่างน้อยหนึ่งครั้งทุกสามเดือนเพ่ือให้แบตเตอรี่ไม่เสื่อม

การควบคุมกิมบอลและกล้อง

1

2

3

4
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1. ตัวปรับกิมบอล: ควบคุมความเอียงของกิมบอล

2. Customizable Button (ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง): กดหนึ่งครั้งเพ่ือปรับตําแหน่งให้กิมบอลอยู่ตรง
ศูนย์กลางหรือชี้กิมบอลลงไปด้านล่างตั้งแต่เริ่มต้น

3. Shutter/Record Button (ปุ่มชัตเตอร์/บันทึก): กดหนึ่งครั้งเพ่ือถ่ายภาพ หรือเริ่ม/หยุดการบันทึก

4. ปุ่มภาพถ่าย/วิดีโอ: กดหนึ่งครั้งเพ่ือเปลี่ยนโหมดระหว่างภาพถ่ายและวิดีโอ

สวิตช์โหมดการบิน
เลื่อนสวิตช์เพ่ือเลือกโหมดการบินที่ต้องการ

C N S ตําแหน่ง โหมดการบิน
S โหมด Sport

N โหมด Normal

C โหมด Cine

ปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว)/RTH (กลับจุดขึ้นบิน)
กดหนึ่งครั้งเพ่ือให้โดรนเบรกและบินอยู่กับที่

กดปุ่มค้างไว้จนกว่ารีโมตคอนโทรลจะส่งเสียง และเริ่มต้นโหมด RTH โดรนจะบินกลับมายัง Home Point
(จุดขึ้นบิน) ล่าสุดที่บันทึกไว้ กดปุ่มอีกครั้งเพ่ือยกเลิกคําสั่ง RTH และกลับไปควบคุมโดรน

Customizable Button (ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง)
กดปุ่มที่ตั้งค่าเองได้หนึ่งครั้งเพ่ือปรับศูนย์กิมบอลหรือชี้กิมบอลลงด้านล่างตามค่าเริ่มต้น หากต้องการตั้งค่า

ฟงัก์ชัน ให้ไปที่มุมมองกล้องใน DJI Fly และแตะ  > Control (การควบคุม) > Customizable Button
(ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง)
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5.2 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่

76-100%

51-75%

26-50%

0-25%

5.3 การเตือนจากรีโมตคอนโทรล
รีโมตคอนโทรลจะส่งเสียงเตือนระหว่างใช้โหมด RTH โดยจะไม่สามารถยกเลิกได้ รีโมตคอนโทรลส่งเสียง
เตือน เมื่อระดับแบตเตอรี่ของรีโมตคอนโทรลอยู่ในระดับตํา่ สามารถปิดการเตือนระดับแบตเตอรี่อ่อนได้ด้วย
การกดปุ่มเปิด/ปิด ไม่สามารถยกเลิกการแจ้งเตือนได้ หากระดับแบตเตอรี่ตํา่มาก

จะมีการแจ้งเตือน หากไม่ได้ใช้รีโมตคอนโทรลระยะหนึ่งในขณะที่เปิดเครื่องแต่ไม่ได้เชื่อมต่อกับโดรนหรือแอป
DJI Fly บนเครื่องมือเคลื่อนที่ รีโมตคอนโทรลจะปิดเองโดยอัตโนมัติ หลังจากที่การแจ้งเตือนหยุดลง ขยับ
ก้านควบคุมหรือกดปุ่มใดก็ได้เพ่ือยกเลิกการแจ้งเตือน

5.4 Optimal Transmission Zone (บริเวณการส่ง
สัญญาณที่เหมาะสม)

สัญญาณระหว่างโดรนกับรีโมตคอนโทรลจะเสถียรที่สุด เมื่อเสาสัญญาณอยู่ในตําแหน่งสอดคล้องกับโดรน
ตามภาพด้านล่าง หากสัญญาณอ่อน ให้ปรับรีโมตคอนโทรลหรือตําแหน่งเสาอากาศ หรือบินโดรนเข้าใกล้
รีโมตคอนโทรล

Optimal Transmission
Zone (บริเวณการส่ง
สัญญาณที่เหมาะสม)
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สัญญาณอ่อน

• ห้ามใช้อุปกรณ์ไร้สายอื่นที่ทํางานด้วยความถี่เดียวกับรีโมตคอนโทรล มิฉะนั้น รีโมตคอนโทรลจะมี
สัญญาณรบกวน

• ข้อความเตือนจะแสดงใน DJI Fly หากสัญญาณการส่งอ่อนในระหว่างการบิน ปรับทิศทางของ
รีโมตคอนโทรลตามตัวบ่งชี้ท่าทางที่แสดงเพ่ือให้แน่ใจว่าโดรนอยู่ในระยะการส่งสัญญาณที่เหมาะ
สม

5.5 การเชื่อมต่อกับรีโมตคอนโทรล
รีโมตคอนโทรลเชื่อมต่อกับโดรนแล้วเมื่อซื้อรวมกันแบบคอมโบ หรือทําตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือเชื่อมโยงโด
รน

1. เปิดเครื่องโดรนและรีโมตคอนโทรล

2. เปิด DJI Fly

3. ในมุมมองจากกล้อง แตะ  > Control (การควบคุม) > Re-pair to Aircraft (จับคู่โดรนอีกครั้ง)
ระหว่างการเชื่อมต่อ รีโมตคอนโทรลจะส่งเสียง

4. กดปุ่มเปิดปิดที่โดรนค้างไว้นานกว่าสี่วินาที โดรนจะส่งเสียงบี๊บหนึ่งครั้ง และไฟ LED ระดับแบตเตอรี่จะ
กะพริบตามลําดับเพ่ือแสดงว่าพร้อมที่จะเชื่อมต่อแล้ว รีโมตคอนโทรลจะส่งเสียงสองครั้ง เพ่ือแสดง
ว่าการเชื่อมต่อเสร็จสมบูรณ์

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมตคอนโทรลอยู่ในระยะ 0.5 เมตรกับโดรนระหว่างการเชื่อมต่อ

• รีโมตคอนโทรลจะยกเลิกการเชื่อมต่อกับโดรนอัตโนมัติ ถ้ารีโมตคอนโทรลเครื่องใหม่มีการเชื่อมต่อ
กับโดรนลําเดียวกัน

• คุณสามารถเริ่มการเชื่อมต่อโดยทําตามวิธีด้านล่างนี้ ในหน้าลักของ DJI Fly ให้แตะที่ แนวทางการ
เชื่อมต่อ เลือกรุ่นของโดรน แล้วเลือก เชื่อมต่อกับ RC เท่านั้น
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6 ภาคผนวก

6.1 ข้อมูลจําเพาะ
ดูรายละเอียดข้อมูลจําเพาะได้ที่เว็บไซต์ต่อไปนี้

https://www.dji.com/neo/specs

6.2 การใช้งานร่วมกับอุปกรณ์อื่น ๆ
เยี่ยมชมเว็บไซต์ต่อไปนี้เพ่ือดูข้อมูลเกี่ยวกับผลิตภัณฑ์ที่ใช้ร่วมกันได้

https://www.dji.com/neo/faq

6.3 การอัปเดตเฟริ์มแวร์
ใช้ DJI Fly หรือ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) เพ่ืออัปเดตโดรน

การใช ้DJI Fly

เมื่อใช้การควบคุมด้วยแอปมือถือ โปรดอัปเดตเฟริ์มแวร์ตามคําแนะนําบนหน้าจอหลักใน DJI Fly กา
รอัพเดตเฟริ์มแวร์จําเป็นต้องมีการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต

เมื่อใช้รีโมตคอนโทรล ให้เชื่อมต่อโดรนและรีโมตคอนโทรล แล้วเปิด DJI Fly คุณจะได้รับแจ้งหากมีกา
รอัปเดตเฟริ์มแวร์ใหม ่ทําตามคําแนะนําบนหน้าจอเพ่ือเริ่มอัปเดต คุณไม่สามารถอัปเดตเฟริ์มแวร์ได ้ถ้ารีโมต
คอนโทรลไม่ได้เชื่อมต่อกับโดรน การอัพเดตเฟริ์มแวร์จําเป็นต้องมีการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต

เมื่อใช้งานการควบคุมการเคลื่อนไหวที่สมจริง ให้คุณเปิดเครื่องโดรน แว่นตา และอุปกรณ์รีโมตคอนโทรล และ
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์ทั้งหมดเชื่อมโยงกันแล้ว เชื่อมต่อพอร์ต USB-C ของแว่นตากับสมาร์ตโฟน เปิด
DJI Fly แล้วทําตามข้อความแจ้งเพ่ืออัปเดต การอัปเดตเฟริ์มแวร์จําเป็นต้องมีการเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต

การใช้งาน DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

ใช้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) เพ่ืออัปเดตโดรนทุกเครื่องแยกกันต่างหาก

1. เปิดอุปกรณ์ ต่ออุปกรณ์เข้ากับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C

2. เปิด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) แล้วล็อกอินด้วยบัญชี DJI ของคุณ

3. เลือกอุปกรณ์และคลิก Firmware Update (การอัปเดตเฟริ์มแวร์) ทางด้านซ้ายของหน้าจอ

4. เลือกเวอร์ชันเฟริ์มแวร์

5. รอให้ดาวน์โหลดเฟริ์มแวร์ การอัปเดตเฟริ์มแวร์จะเริ่มขึ้นโดยอัตโนมัติ รอให้การอัปเดตเฟริ์มแวร์เสร็จ
สมบูรณ์
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• เฟริ์มแวร์ของแบตเตอรี่รวมอยู่ในเฟริ์มแวร์ของ DJI Neo อย่าลืมอัปเดตแบตเตอรี่ทั้งหมด

• ตรวจสอบว่าได้ทําตามขั้นตอนทั้งหมดเพ่ืออัปเดตเฟริ์มแวร์ มิฉะนั้น การอัปเดตอาจล้มเหลว

• ตรวจสอบว่าคอมพิวเตอร์เชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ตแล้วในระหว่างที่อัปเดต

• อย่าถอดปลั๊กสาย USB-C ระหว่างการอัปเดต

• ก่อนที่จะอัปเดต โปรดดูให้แน่ใจว่าอุปกรณ์มีไฟอยู่อย่างน้อย 20%

• การอัปเดตเฟริ์มแวร์อาจใช้เวลาประมาณ 10 นาที ในระหว่างกระบวนการอัปเดต เป็นเรื่องปกติที่
กิมบอลจะไม่ทํางาน ไฟแสดงสถานะโดรนกะพริบและ DJI Neo จะรีบูต โปรดรอสักครู่เพ่ือให้การอัป
เกรดเสร็จสมบูรณ์

ไปที่ลิงก์ต่อไปนี้และดูข้อมูลการอัปเดตเฟริ์มแวร์ใน บันทึกการเผยแพร่:

https://www.dji.com/neo/downloads

6.4 บันทึกข้อมูลการบิน
ข้อมูลการบิน รวมถึงการรับส่งข้อมูลทางไกล ข้อมูลสถานะโดรน และพารามิเตอร์อื่น ๆ จะบันทึกไปที่ตัวเก็บ
ข้อมูลภายในโดรนโดยอัตโนมัต ิข้อมูลสามารถเข้าถึงได้โดยใช้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones
Series)

6.5 ข้อมูลหลังการขาย
ดูข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับนโยบายด้านบริการหลังการขาย บริการซ่อมแซม และความช่วยเหลือได้ที่ https://
www.dji.com/support
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เราพร้อมให้ความช่วยเหลือ

ข้อมูลติดต่อ
ฝ่ายสนับสนุนของ DJI

เนื้อหานี้อาจมีการเปลี่ยนแปลงโดยไม่ต้องแจ้งให้ทราบ
ดาวน์โหลดเวอร์ชันล่าสุดจาก

https://www.dji.com/neo/downloads

หากคุณมีข้อสงสัยเกี่ยวกับเอกสารฉบับนี้ โปรดติดต่อ DJI โดยส่งข้อความไปที่ DocSupport@dji.com

DJI และ DJI NEO เป็นเครื่องหมายการค้าของ DJI
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