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Matrice 300 RTK

The MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) is a powerful industrial drone platform with an advanced flight controller system, 6 Directional
Sensing and Positioning system and FPV camera. To enhance reliability and safety, it also supports CSM Radar - an additional
obstacle detection component that can be mounted on top of the drone. It features several advanced flight functions including
return-to-home, obstacle sensing, Al spot-check and more.* The built-in AirSense provides awareness of nearby aircraft within the
surrounding airspace to ensure safety.

Its airframe design gives it an IP45 Ingress Protection, in accordance with the global IEC 60529 standard. The mechanical design,
along with quick-release landing gears and mounted folding arms, makes it easy to transport, store, and prepare for flight. The safety
beacons on both the top and the bottom of the aircraft allow the aircraft to be identified at night or in low light conditions. The auxiliary
lights help the vision positioning system achieve better performance at night or in low light conditions, improving aircraft takeoff,
landing and flight safety.

M300 RTK is compatible with many of DJI’'s DGC2.0 connector gimbals, supporting multi-gimbal system, which can support up to
three independent gimbals to meet the needs of different scenarios.**

It is equipped with many expansion ports to broaden its applications. The M300 RTK has a built-in DJI™ D-RTK™ 2, which provides
more accurate heading data for positioning.** An advanced power management system along with dual batteries ensures power

ok

supply and enhances flight safety. Without a payload, the M300 RTK has a flight time of up to 55 minutes.

Top view Bottom view Rear view

1. FPV Camera 12. Air Filter 25. Assistant Port
2. Forward Infrared Sensing 13. Left and Right Infrared Sensing System 26. OSDK Port

System 14. Left and Right Vision System 27. PSDK Port
3. Forward Vision System 15. Intelligent Flight Batteries 28. Downward Infrared Sensing
4. DJI Gimbal Connector v2.0 16. Battery Level Indicators System

(bGC2.0) 17. Battery Level Button 29. Downward Vision System
5. Gimbal Detachment Button 18. D-RTK Antennas 30. Bottom Auxiliary Light
6. Frame Arms 19. Aircraft Status Indicators 31. Downward Beacon
7. Motors 20. Upward Beacon 32. Backward Infrared Sensing
8. Propellers 21. Power Button / Indicator System
9. ESC LEDs 33. Backward Vision System

A 22. Upward Infrared Sensing System
10. Transmission Antennas 23. Top Auxiliary Light

11. Landing Gears 24. Upward Vision System

Must be used with the specified gimbal and camera.

** The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the Disclaimer and Safety Guidelines to learn more. Gimbals
can be purchased separately from the official DJI website. Please refer to the user manual for more details about expansion ports, upward gimbals, and
downward gimbals.

*** Please note that maximum flight time is measured in ideal flight conditions. Actual flight time may vary depending on your environment.

34. Battery Locker
35. Gimbal and Camera

& * DO NOT disassemble the aircraft shell, otherwise it will not be covered under warranty.
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DJI Smart Controller Enterprise

The DJI Smart Controller Enterprise (hereinafter referred to as “Smart Controller”) features OCUSYNC™ Enterprise technology, capable
of controlling aircraft that supports this technology, and providing a live HD view from the aircraft's camera. It can transmit image data
at distances of up to 9.32 mi (15 km) and comes with a number of aircraft and gimbal controls as well as some customizable buttons. *

The built-in 5.5-inch high brightness 1000 cd/m? screen has a resolution of 1920x1080 pixels, featuring an Android system with
multiple functions such as Bluetooth and GNSS. In addition to supporting Wi-Fi connectivity, it is also compatible with other mobile
devices for more flexible usage. The Smart Controller has a maximum working time of 2.5 hours with the built-in battery. When using
the WB37 Intelligent Battery, the maximum working time can be extended to 4.5 hours. **

Antennas

Back Button / Function Button
Control Sticks

Stick Covers

RTH Button

Flight Pause Button

Flight Mode Switch

Position for Mounting Bracket (with built-in GPS module
under it)

Status LED

10. Battery Level LEDs

11. 5D Button

12. Power Button

18. Confirm Button / Customizable Button C3
14. Touch Screen

15. Charging Port (USB-C)

16. Lanyard Hooks
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17. Handle
18. Gimbal Pitch Control Dial
19. Record Button

2
2
2
2
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HDMI Port

. microSD Card Slot
USB-A Port

Focus / Shutter Button
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. Gimbal Pan Control Dial
Air Vent

. Sticks Storage Slot

. Spare Sticks

. Customizable Button C2
. Customizable Button C1
WB37 Intelligent Battery
. Battery Release Button

S &

<

<)

© ®

©

The Smart Controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in an unobstructed area with no electromagnetic interference at an altitude
of about 400 feet (120 meters). The actual maximum transmission distance may be less than the distance mentioned above due to interference in the
operating environment, and the actual value will fluctuate according to the strength of interference.

** Maximum operating time is estimated in a lab environment at room temperature, for reference only. When the Smart Controller is powering other
devices, the run time will be diminished.



Using Matrice 300 RTK

1.

Downloading the DJI Pilot App

Users can access the DJI Pilot app that is built-in to the Smart Controller’s Touch Screen.

On a mobile device, users can also search for DJI Pilot in Google Play Store or scan the QR code
to download the app onto your mobile device, and then connect the mobile device to the Smart

Controller.

DJI Pilot App

H .
@ First-time activation requires your DJI account and an internet connection.

Internet

& * DJI Pilot supports Android 5.0 or later.

A

Charging the Batteries
TB60 Intelligent Flight Battery and WB37 Intelligent Battery

(D Connect the Battery Station to a power outlet (100 - 240 V, 50 - 60 Hz) via the AC power cable.
() Press the Power Button once to turn on the Battery Station.
@ Insert the batteries into the Battery Ports to start charging.
a. With a 100-120 V input, it takes about 70 minutes to fully charge
the TB60 battery, and 40 minutes to charge from 20% to 90%
battery level. !
b. With a 220-240 V input, it takes about 60 minutes to fully charge |
the TB60 battery, and 30 minutes to charge from 20% to 90% :
battery level.

Power Outlet Power Cable
(100 - 240 V) 2 2

@ Cam—— @

& * For TB60 Intelligent Batteries, the Battery Station will charge the two batteries with the most amount of remaining battery power first.
* For WB37 Batteries, the Battery Station will charge the battery with the highest remaining battery power first.
* When the temperature of the battery is too low, it will warm up automatically before charging.

i

':Q:' * Refer to the Battery Station User Guide for more information about the various LEDs.

Smart Controller
It takes roughly 2 hours and 15 minutes to fully charge the Smart Controller using the standard USB charger.

= T

USB-C Cable

Power Outlet ~ USB Charger
(100 - 240 V)

A * Please use the official USB Charger to charge the Smart Controller. When a standard USB Charger is not available, it is recommended to
use an FCC / CE certified USB power adapter rated 12V /2 A.
* Please recharge the battery at least every three months to prevent over discharging - the battery will deplete when stored for an extended
period.



3. Preparing the Smart Controller

Mounting the WB37 Intelligent Battery

(D Press and hold the battery release button.
@ Insert the Intelligent Battery into the battery
compartment. Make sure the bottom of the battery is

aligned to the marking line in the compartment.

Mounting the 4G Dongle and
SIM Card

& * Only use a DJI-approved dongle.
* The dongle and SIM card enable the Smart Controller to
access 4G network. Make sure to deploy these correctly,
otherwise, network access will not be available.

@ Push the battery to the bottom * The dongle and SIM card are excluded.

Remove the dongle
compartment cover.

Insert the dongle into the USB
port with the SIM card inserted
into the dongle.

Reattach the cover firmly.

:é—_ * To remove the Intelligent Battery, press and hold the battery release button, then push the battery upward.
’ * Refer to the BS60 Intelligent Battery Station User Guide for Intelligent Battery charging details.

N1
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Checking the Battery Level and Turning On

Check the internal battery level according to the Battery Level LEDs.
Press the power button once to check it while turned off.

Press the power button once, press again and hold for a few seconds to
turn on / off the Smart Controller.

i

B Q' Please refer to the user manual for more details about checking the internal and external battery levels.

When using external WB37 Intelligent Battery, it is still necessary to make sure that the internal battery has some power.
Otherwise, the Smart Controller cannot be turned on.

Adjusting the Antennas

Lift the antennas and adjust them. The strength of the Smart Controller signal is affected
by the position of the antennas. When the angle between the antennas and the back of the
Smart Controller is 80° or 180°, the connection between the Smart Controller and aircraft can
reach its optimal performance.

Optimal Transmission Zone
Try to keep the aircraft inside the optimal transmission zone. If the signal is weak, adjust the antennas or fly the aircraft closer.

& * Avoid using wireless devices that use the same frequency bands as the Smart Controller.
* In real operation, the DJI Pilot app will issue a prompt to warn that the transmission signal is weak, and please adjust the antennas to
ensure that the aircraft is back to the optimal transmission range.



4. Preparing the Aircraft

Installing the Landing Gears

Install the landing gears, slide the gear lock to the end of the landing gear, then rotate it about 90° until the dot is in sync with the
alignment mark.

Unfolding the Aircraft

Remove the two propeller holders.




Mounting the Gimbal and Camera

Press the Gimbal Align the white and red Rotate the gimbal lock to the
Detachment button to dots and insert the gimbal. locked position.
remove the cover.

® After installation, make sure that the gimbal lock is locked in place.

® Make sure to press down the Gimbal Detachment button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera. The gimbal lock
should be fully rotated when removing the gimbal for the next installation.

Mounting the Intelligent Flight Batteries / Checking the Battery Level

Insert a pair of batteries.
Press the battery level button once to check the battery level.

© © J
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Turning On the Aircraft

Turn on / off: Press the power button on the aircraft, within 3 seconds press again and hold to
turn on / off the aircraft, with the power indicator solid on.

Link: Press and hold the aircraft's power button at least five seconds to link the aircraft and
Smart Controller. The power indicator will blink during linking.

Flight

Before taking off, make sure the Aircraft Status Bar in the DJI Pilot app displays Ready to Go (GPS)
“Ready to Go (GPS)” or “Ready to Go (RTK)”.

Manual Takeoff / Landing
Combination Stick Command to start / stop OR @ y

the motors. % l

(Mode 2) motors.

G Slowly push the left stick down until the aircraft
Slowly push the left stick up to take off. lands. Hold for a few seconds to stop the



The default flight control is known as Mode 2. The left stick controls the aircraft’s altitude and heading, while the right stick controls its
forward, backward, and left and right movements.

Left Stick
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Turn Left

Right Stick Forward
Up ig ic ﬁ
®

¥

Backward
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| Left Right

Turn Right

 The motors can only be stopped mid-flight when the flight controller detects a critical error.

© Be sure the Smart Controller is linked to the aircraft.

Specifications

e Aircraft
Dimensions (Unfolded, propellers excluded)
Dimensions (Folded)
Diagonal Wheelbase
Weight (Batteries excluded)
Max Payload
Max Takeoff Weight
Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

Hovering Accuracy (Windless or breezy)

Max Angular Velocity

Max Pitch Angle

Max Ascent Speed

Max Descent Speed (vertical)

Max Descent Speed (til)

Max Horizontal Speed

Max Service Ceiling Above Sea Level

Max Wind Resistance

Max Forward Flight Time (Sea level)
Max Hover Time (Sea level)

Motor Model

Propeller Model

Supported DJI Gimbals

Supported Gimbal Configurations

Other Supported DJI Products

810x670x430 mm (LxWxH)

430x420x430 mm (LxWxH)

895 mm

36009

27009

90009

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.400 - 2.4835 GHz:

29.5 dBm (FCC); 18.5 dBm (CE); 18.5 dBm (SRRC); 18.5 dBm (MIC)
5.725 - 5.850 GHz:

28.5 dBm (FCC); 12.5 dBm (CE); 28.5 dBm (SRRC)
Vertical:

+0.1 m (Vision System enabled))

+0.5 m (P-mode with GPS)

+0.1 m (D-RTK)

Horizontal:

+0.3 m (Vision System enabled))

+1.5 m (P-mode with GPS)

+0.1 m (D-RTK)

Pitch: 300°/s, Yaw: 100°/s

30° (P-mode and Forward Vision System enabled: 25°)
6m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (with 2110 Propellers, and takeoff weight <7 kg) / 7000 m (with 2195 High Altitude Low
Noise Propellers, and takeoff weight <7 kg)

12m/s

45 minutes (Load weight 700 g)

43 minutes (Load weight 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 / XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

Dual Downward Gimbals, Single Upward Gimbal, Single Downward Gimbal, Single Downward
Gimbal+Single Upward Gimbal, Dual Downward Gimbals+Single Upward Gimbal

CSM Radar, Manifold 2



Ingress Protection Rating
GNSS
Operating Temperature
© Smart Controller
OcuSync Enterprise Operation Frequency
Range
Max Transmission Distance
(Unobstructed, free of
interference)
Transmitter Power (EIRP)

External Battery

Built-in Battery

Working Time**

Power Supply Voltage / Current
(USB-A port)

Operation Temperature Range
Vision System

Obstacle Sensing Range

FOvV

Operating Environment
Infrared Sensing System
Obstacle Sensing Range
FOV
Operating Environment
Intelligent Flight Battery
Capacity
Voltage
Battery Type
Energy
Net Weight (Single One)
Operating Temperature
Storage Temperature
Charging Temperature
Max Charging Power
© Auxiliary Light

Effective llumination Distance

llumination Mode
© FPV Camera

Resolution

FOV

Frame rate

P45
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20° to 50°C (-4° to 122° F)

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz"

NCC / FCC: 15 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2.400 - 2.4835 GHz:

29.5 dBm (FCC); 18.5 dBm (CE) ; 18.5 dBm (SRRC); 18.5 dBm (MIC)
5.725 - 5.850 GHz:

28.5 dBm (FCC); 12.5 dBm (CE); 20.5 dBm (SRRC)

Name: WB37 Intelligent Battery

Capacity: 4920 mAh; Voltage: 7.6 V

Battery Type: LiPo; Energy: 37.39 Wh

Charge Time (Using BS60 Intelligent Battery Station): 70 min (15° to 45° C);
130 min (0° to 15° C)

Battery Type: 18650 Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)

Charge Type : Supports USB charger rated 12V /2 A

Rated Power: 17 W**

Charge Time: 2 hours and 15 minutes (Using a USB charger rated 12V /2 V)

Built-in Battery: Approx. 2.5 hours
Built-in Battery + External Battery: Approx. 4.5 hours
5V/15A

-20° to 40° C (-4° to 104° F)

Forward / Backward / Left / Right: 0.7 - 40 m
Upward / Downward: 0.6 - 30 m

Forward / Backward / Downward: 65°(H), 50°(V)
Left / Right / Upward: 75°(H), 60°(V)
Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0.1-8m
30°
Large, diffuse, and reflective obstacles (reflectivity >10%)

5935 mAh

52.8V

LiPo 128

274 Wh

Approx. 1.35 kg

-4° 10 122°F (-20° 0 50°C)
71.6° to 86°F (22° to 30°C)
41°to 104°F (5° to 40°C)
470 W

5m
60 Hz, solid on

960p
145°
30fps

* Local regulations in some countries prohibit the use of the 5.8 GHz and 5.2 GHz frequencies and in some regions the 5.2 GHz frequency band is only

allowed for indoor use.

** The Smart Controller will supply power for the mobile device installed, which may affect the above-mentioned specifications.

For more information, read the user manual:
https//www.dji.com/matrice-300
# This content is subject to change without prior notice.

MATRICE is a trademark of DJI.
Copyright © 2020 DJI All Rights Reserved.
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29.5dBm (FCC) ; 18.5dBm (CE)

18.5dBm (SRRC) ; 18.5dBm (MIC)

5.725 - 5.850 GHz:

28.5dBm (FCC) ; 12.5dBm (CE) ; 28.5dBm (SRRC)
=

+0.1m (MBEEIEETIERT )

+£0.5m (GPS IEET{ERT)

+0.1m (RTK B ESTIERT)

IR

+0.3m (M EMIESTIER)

+15m (GPS [EET{ERT)

+0.1m (RTK EIEET/ERT )

#3004 300°/s, ffuEldd: 100°/s

30° (P B BRI R St/ER: 25°)

6 m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (2110 320+, #2KEE <7 kg ) / 7000 m ( 2195 SEEFERM,
HKEE <7kg)

12m/s

45 950 (AEESEH 700g)

43 b (TAEESEH 700g)

6009

2110

Zenmuse XT2/XT S/Z30/H20 /H20T /H20N / L1/ P1
TEN=G, [BREREG, TERRA, TERERE + LBRRA,
TEN=E + LERRE

IMAZKREIX, Manifold 2

P45

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

-20CZE 50C

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz*

NCC/FCC: 15km

CE/MIC: 8km

SRRC: 8km

2.400 - 2.4835 GHz:

29.5dBm (FCC) ; 18.5dBm (CE)

18.5dBm (SRRC) ; 18.5dBm (MIC)

5.725 - 5.850 GHz:

28.5dBm (FCC) ; 12.5dBm (CE) ; 20.5 dBm ( SRRC)



NEREIh SRR WB37 £82Eh
ZSE: 4920 mAh
B[E: 76V
FEithsEAY: LiPo
BEE: 37.39 Wh
FEEBATIE) ({58 BS60 &R ) : 70 o8 (15CE 45T ) ;
130 £5%0 (0CZE 15T )
REB 270 18650 2B FEI (5000 MAh@ 7.2V )
FEFGT: FERIIER 12V/ 2 AR USB 28
RIS 17 W™
FEEBATIE): 2 /\AT 15 24P (fERMIIEHR 12V /2 ARJ USB 78FE28S )

LEARATIE) * MEREh: £92.5 )\
MBI + MBIt 29 4.5 /)\iF
USB-A $Z[HFEBE / B 5V/15A
TENERE -20CZE 40T
° RIHRF
PRGN RA AT B BifEAf: 07-40m
FT: 06-30m
FOV BIfET: 65° (H) , 50° (V)
Atk 75° (H) , 60° (V)
fEFINE EMEEELIE, HBEHRE (>15lux, ERBAMITEEBSIINE)
o THNFHR S
RS R 0.1-8m
FOV 30°
fEFRINE BRE, KRY, BREE (= >10% ) [E51)
o FELKATERI
BE 5935 mAh
BIE 528V
FjthERY LiPo 125
BE= 274 Wh
FEthEE RS S #31.35 kg
TERERE -20C 50T
IEERONER 22CZ= 30C
FERINERE 5C &= 40C
ERAFEERINE 470 W
o JFEAT
BROREEE 5m
el sk 60 Hz, H=
o FPV Ff&k
DR 960p
FOV 145°
[z 30fps

* EBOHEXANSIHF 5.2 GHz #15.8 GHz $MER, LINRERDIEX 5.2 GHz SRIXIRERER, FIBEESE UMERIEM.
 RRHTRMREN, VERSWMIBNSHEERN,

TRRFRIFERES, BHELTRILETE (BRFMR)
https//www.dji.com/matrice-300
X ABRIEEH, BASITERN.

MATRICE 2A3EEIHAIREIT .
Copyright © 2020 ASEEHT MAFFE
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MATRICE™ 300 RTK ( LATf7%8 M300 RTK ) 24 DJI™ SERIRITIZHIRG, NAREBREFE, NELLIMRR
HRGAN FPV B84 -, BB MRS E, WEKBENRN. EEEN. BESERnEEsEE -~
ZLHHERITINGE. MEE DJI ArSense AR BIFEMESSER, IMREMIAKEZ S, B EBERITBRET
EEARAIZ P45 ( 288 IEC 60529 12 ) , HURIUTEZRAAIIFBHE S ERNRER, BEEMERERE]
ROEEMERSRT . B EHERMESEREEHEIRTESE, EEHOEHEREENERE NESHIFIRE
ENR, BARTEERRRITREME.

A[EAE DGC 2.0 FHENEARE, STERRRSRIIE=MABYES, AinE FRBENERER.
Bt S A, hmE R EERIeE. B8 DJI D-RTKM 2 X, DJERSREERTN. €B0ESK
BARITZESEE, SHERTE™G 55 @,

TERE JERE EiRE
1. FPV RS 13, ZiRFARAIIMR RN ZR 25. A EER
2. BIRAIIMRRENZR St 14. FERAAIRRERK 26. OSDK jEii8
3. BIRREBRSK 15. ERBERITEI 27. PSDK jEisig
4. ELEEE 16. BHESIERIE 28. THRATYMRRENZR 5t
5. EAEHRELE 17. BittESiR 29. MRIRERESR
6. MHE 18. D-RTK 2 X4 30. TRiEE
7. BiE 19. BUAPHREEIERIE 31. TR&EME
8. MZfEdE 20. LiR%mIE 32. BIRAIIMRRBEIR R
9. Tz LED IERIE 21, BIRRH / IERIE 33. FRRERSR
10. SAREHKLR 22. FIRATYMRRENZR Bt 34. Tt hEs
11, B 23. LiRiEtE 35. ZETEH
12. BHEE4 24. FIEREBRER

¢ ERRERGEIMURERABHAREARGER, B (REEPEReRE5i) LIBReSTEEE.,
" REAREEA MR .
- RERTHBATRRET (TSRARRNERT) B, EfHaes,

AN\« IRRRTRR, TUERSTTRE.



Sy sz et m
S0 DR

DJI Mt & EiE 2 323% A3 OCUSYNC™ 1 2hRis S B SAS AT, AT RSB/ R T AT AR A BCfE
WANHEMSELEEM, RaERRESNIIAHR, AERA 156 TARBAIEH A AMIPHAEKAR
VEERRRTE . *

EREEAE 5.5 I8 1020x1080p B=EBELR, Re=EiE 1000 cd/m’, FRHTITERMELUETHERS
&, 1% Android R4, EAETNEEEMNEIE. STEEIB Wi-F EEEEREE ., ERssNEEimR
BRI TIERFRIA 2.5 /N\BF; YMZE WB37 EEeE e N EO7e 8 TS, BITIERFRIL 4.5 /N\F,

PN

1REHZER / RERINASIR
%2

EAREE

EERZ

Z2EIHRE
FATIEIRRI RS
TERLEAIE (IE AW GPS)
KRBTSRI

10. BESERE

1. FAEZ

12. BRI

13. W%t / BRI IhegRsA C3
14. (B8 S

15. 7 EEREIE (USB-C)

16. IS A8

© N O A ®N S

©

17.18F
18. ZAFNIzHEEE

19. 8RR
20. HDMI &8 @ rOrGr 2

21. microSD it
22, USB-C iigie —— [Fé

23. #ifE / BB = = =" =

24, EEKFIzHEER
25. HEO

26. HEIRWLNIE

27. {BFER

28. EFIIRgRsH C2
29. Hi]IseiRsH C1
30. WB37 EEEED
31. EitbfRiEZ

BEAER) MG, TREBSSOMENNEAR, @#He%,
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(EAZAY Matrice 300 RTK

1. &k DJI Pilot FEFIfE0

(EFRE g s MEAY DJI Pilot fEFRTE
SERECTEREN, IEEIERESRE QR IS R EIlZE DJ Piot BRI
HETHEE, ABERTPEEEERRETER.

DJI Pilot fERRRET0

(_(/j SHAMURHTER DJI Pilot FEFR2URIEN 7 BEREF I EN I AR TEN R R E B R E R .

B

/1 + DUl Piiot [EFERRXTER(ER Android 5.0 REL LR .

2.5 %

TB60 EEEMR{TEAN WB37 E55EE;
O {#/ AC BRGEEA BN BREFHEEREBIR (100 - 240V, 50 - 60 Hz),
@ BT BRI A ERA .
Q@ BAEBHETRE.
a. £/ 100-120 V &R . ZT2FimmEs TB60 HaeRITE
HIE 70 988, H 20% E 90% HFEIRNESR 40

N 1| = = 5l i [ sy &P
DiE,
b. £/ 220-240 V BiR: ZT2FTimmEE TB60 SHEemiTE
HHTE 60 i@, H 20% E 90% WA EBIFHLEE 30
TRER ) i
100 - 240V X

(I R O

& * % TB6O EithFTER, HSHEMEAEERSHEBELTE,
* B WB37 Bt BT, HEEEERSNELRLRE.
« ERIMREBME, TEEGLINAED, BETRE.

i

-iQ’: « AEBETEREIETES S 2N A BAEAERN.

EfTes
(EFIES USB 7RBES, SERIREEL 2 /NS 15 D,

== o =

USB-C f&i#aiiR

SEREIR USB
100 - 240V
A\ *RETESEREAEREETAR. ITERESREE, MEERGS FCC/ OF FIE, S 12V /2 A
USB 7E&25.
* BRSESBTORERE, BERS 0 B8 LERBETR27E— K.
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. EEERRR

LRSS FRELEER SIM £
D BEERESSENEhRER. & o B{EA D ISEIESAE R
SEDASESEE \ B, = e o BISIAERCS SIM REH, T&EIREIEM 4G
® g;f;jgi‘;;\ RE, ERIRASR BIEE, BRI HERRESERENG,
. B SRR .
@ HEtRE TR, o EEIEER SIM EESTHE.

. §%§§; BREREmEAEEE.

MIRMERPEEN SIM |,
REBESPEEEANER
ERHY USB e,

N
0 - SHLLEEEDE, B
3 ZHTEE.

:@: o INFENNESRERI, RTEIMMREIRE, AEO ISR R .
T o (A BS6O WL BAEITRE, BBEERE (BS60 BT BAEHEMRA) .

WREEBE / BIRIERS
ERERENEEENEELER (MkTE
BERERRETES ) .
GRBRE / NREEREMINE / BEE

IS SN
Taa %/EO

Q o ESHBEARBHINEENEENANS, BEEFENEHEETM.

22

AEERAR

ERERRRGURBRGMNE, TRV EREIMRRET
&, EREEEREEEESE 80° 3¢ 180° 2, BRI FHEELIMITHELR,
BEEIR SRR SR E S EEIRERAE,

RIEEMEE
RN, BUERIREERREBASEN ., B ARIRIEE RO 75 (kbR Lk
RAGEIR U REERSEEN .

BRI EREMESERIEERME, URHEIEERRERTE.
o BIRIR(EP, DJ Pilot EFREXEGERMRNEESETRT, SRBRTABRKGNE, BERNIOHE
REREBAEE .



. BN
LamAlEEse
BB, BUSIEIRILEEN 00°, [EN FAONMHIERREEIIRETA.

R
(AR A TR DRI E .
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REZSEKRE BESBEKLNA BESBEEORE
&, lMREE, BRERORAIRAEIEE,  EEANEEHEENM

TFRNREE g, LEEES.

» RRREEREGHERIN.

» BREGIRNT, WRIREMEIRE, THEIEEESERIRIEER. 8@ TRRE, BEBKRIAN, By

SRR AT ES .

LEWERTEL / REEE
BNMEE,
BREEE: WIZXEHERR.

FIRLEIR

FIRL/ BBRS: SRR EROEIRIRMA, & 3 W ARIKTIREL / BRI

Bith. FEREETERS.

B RIZMIOEERIZE 5 MR EPTLUETAEEELEIRZRACE . BT

HBRIETIER,

g

5. K17
EEREIAB VS EREHRmEEN RREBTR(GPS) gk &2
TREFTE (RTK) |,

eREETE (GPS)

FERER /% (:i %? §§ i:) . {éi} <§ é}
HHREME l @ \

FBiERE / =1k &]

(TRRRACIEAR ) fERIAE R

RUERE 2®, BEESEL.

T ew s
SEBI L EEPYE RS,

24



LE%%&V%E gigimotAa [ 2 F ] .

IAEEIENE. BRURAEARITAME.
AN i
O] Z
$ . 1

€

£

1\9)

|
I
I
i
TE 3
I
|
I
I
I
I

A  FATES PARBIRIRR RIS, A PT R MSERRIE.
o EHERERRR O AT E RS .

 ERBHEZIE

E (anesiEk=aaee) |

HEEZRERETM.

RiTIBIES, AIERLERESIR

BER

S

1T

Gow) @
=

EHEGME, GESISEIR
=)
Zﬁi
4
IS
/\»
A

BeiTiRE

° A
RY (ER, TEa%E)
R (3r&)
HfaREEE
B8 (728H)
BAHEHE
BRAERES
ek EES
YT (EIRP)

SRR (ERSHERE )

BRANEEARE
BRAIHAEE
BALTHEE
RATERE
BRAIER T ERE
BRAKFERITIRE
RARITEIRSE

810x670x430 mm ( LxWxH )
430%x420x430 mm ( LxWxH )
895 mm

3600 g

2700 g

9000 g

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.400 - 2.4835 GHz:
29.5 dBm (FCC) ;
18.5dBm (SRRC) ;
5.725 - 5.850 GHz:
28.5dBm (FCC) ;
E=R

+0.1m (1RE8
+0.5m (GPS IEEIEIER )

18.5dBm (CE)
18.5dBm (MIC)

12.5dBm (CE) ;

TEVIERIBIFR )

+ 0.1 m (RTK EIEEEIERF)

IKE
+0.3m (#
+1.5m (GPS [EEE(ER )

RETE(IEEIEER )

+ 0.1 m (RTK EfIEEE(ER )

5D . 300°/s, filEE

6 m/s

5m/s

7 m/s

23 m/s

5000 m (2110 4
HCRES <7 kg )

100°/s
30° (P X ERIRAERREA: 25°)

185, WRRESR <7 kg ) /7000 m ( 2195 S5

28.5dBm (SRRC)

ys e
L
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AR AZEIR 12 m/s

BRAFIRANE (/8 ) 45 548 (BHESA 7009)

BRSNS (/8 ) 43 4% (AHESAE 7009)

BIERSE 6009

IRREAERISR 2110

®WADJES Zenmuse XT2 / XT S /730 / H20 / H20T / H20N / L1 / P1

TIEBEATRESN TEEEIZR, LBEIZA, TEEZA, TEEZA+ I BEES, T
BETS + FBEES

748 DJI EfthEmR SERMENRKEIE, Manifold 2

IP BHREEAR IP45

GNSS GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo

EFRIERE -20°C & 50°C

o &R

Ocusync iB{FSER 2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz*

BRRSREIEEE NCC / FCC: 15 km

(\ETIE. BEE) CE/MIC: 8 km
SRRC: 8 km

XL EIRSTINE (EIRP) 2.400 - 2.4835 GHz:

29.5dBm (FCC) ; 18.5dBm ( CE)
18.5dBm (SRRC) ; 18.5dBm (MIC)
5.725 - 5.850 GHz:
28.5dBm (FCC) ; 12.5dBm (CE) ; 20.5 dBm ( SRRC)
IMEED S WB37 ZaLEit
& 14920 mAh
BE 76V
EitsERY: Lipo
BEE: 37.39Wh
FeEBAFRT ( {EF BS60 EaE7eERE ) : 70 o8 (15°C E 45°C) ;
130 $34& (0°C & 15°C)
REE; #870. 18650 $BEith (5000 MAh@ 7.2V )
BT FRRKRE 12V /2A 19 USB o ESR
BEFE: 17TW™
EIFE: 2 /\8F 15 288 (FRAKRIKS 12V/2AR USB 38858 )
{ERRASR] * AEEID : 49 2.5 N\
REEH + IMEEM: € 4.5 /)\8F
USB-ABIEIEMHEEZE /ER 5V /15A

BIFRERE -20°C & 40°C
 BERM
TR RN E BIBLA: 0.7-40m
7. 06-30m
FOV BIBT: 65° (H), 50° (V)
EALE: 75° (H), 60° (V)
fERRE EEELEXIE, HBIFHRE (>15Iux, ERRNBIEREBEISE)
o KTHMRBENER S
TR RANEEE 0.1-8m
FOV 30°
ERRIE BRE. ARY. BREIER (REE > 10%) [EHH)D
° FHGRATE]
52 5935 mAh
EEE 52.8V
Eithany LiPo 128
BEE 274 Wh
EihEEES #31.35kg
EFRIERE -20°C & 50°C
BEENERIRERE 22°C % 30°C

26



BRIBRE 5°C = 40°C

RAFENE 470 W
o KB

Epyeiely 2t 5m

BERES = 60 Hz, B=
o FPV iR/t

R 960p

FOV 145°

=g 30fps

* EBDMEASE 5.2GHz Fll 5.8GHz SRR, LANARDIIE 5.2GHZ SAREIRE N, HERSEEMmERER.
 REHUITHREN, MERSIIMIBSRSHEREN.

TEMESREN, BRI T (EREFR)
https://www.dji.com/matrice-300
X ABWBEEH, BASITEN.

MATRICE 2 AR3ZRIFTHIRIZ .
Copyright © 2020 K3BEIFT hRiEFTE

27



Matrice 300 RTK

MATRICE™300 RTK (M300 RTK) |&. BEL IS4 FIY bA—5—Y AT L, 6HBORMB LRI AT L, FPVAAS%EEA T2
BOGEEARO—Y 72v 75— LTY, GEELREMEERIETZHIC. FO—VO LTI 5 T ENTEZBMOE
EWMEEIVR—2 2 b THBCML— LA —ICEMG L TET, AL Retun-to-Home (RTH) . BEEWEE. AIRKRY bF vy
HE. BEGRITHEZEZ TVET, *WEDArSenseld. EBZEHA TR IChHEEERH L (RLERRLET,

T OEFREFHT K Y. HADREIZEFFRIBIEC 60520ICHER LTZIPAS T, VA v U —RARF VT« VI FT7HE LU ST 5
DI fefeh AT — LE LB LUIHRRETICE S TH Y, EBR. RE. 751 MERDBEZ TY. WEDOLHETHOMAICH2RE
E—avicky, REPEBERE T CORAEEZHERNTEELT, MBS Mok, REPEBEZFHORETELEEY 3V RY Y3
VT VAT LDMREERRTE. BIKOMEEPRITROR2MNELLET, (THAICEZE - MFBOEEERRICL TS T
rEL. )

M300 RTKi&, DJIDDGC2.00% Y 2—I VNIV D%EL EEMEDAD Y #RLTEERY — Y COELZ BT RAIDDMIILIY VN
WELZRFTHIIVFI VIV AT LAICHELTWES,

2 DIIRAR— FEEH L TWVWBDT. BRHNEAY £F. M300 RTKIE, WEDJI™MD-RTKM2% 2. AMIAD KLY FHAEAAET—4Z
ERELET, * 727N\ T —EBELRBHERYV AT LT, BH#taERRICL. 751 t0RetERLELET, XrO—
RHVZWMEE. M300 RTKOFRATRIRIEmAS59 T

==
_7

1L.FPVHAS 12. T7 713 — 24 FREYIVIVRTL
2. BIAFRIMRIRA S X7 [ 13, FOMFIRE Y 2T L (EARIE) 25. fEEAR— b
3. HAEYaVYATLA 14, EY3 VY RT L (EAEE) 26. OSDKAR—
4. DI V/NLART Z—v2.0 15. AVFUIT b TS5A RNy T — 27. PSDKR— b

(DGC2.0) 16. Ny 7 1) —RRBA VI —4— 28. TAHRNMRIEH T X7 s
5 IVINVERWALAREZ Y 17. Ny 71 —5RERa2 > 29. TAEYIVIVRTL
6. JL—LT7—L 18. D-RTK7 > 5+ 30. [RERMBIS A b
7. E—5— 19. WK AT — R 2A > Il — 45— 31. FAE—av
8. 7O 20. FHE—a> 32. FARIMFRIN S X7 L
9. ESC LED 21. BRARGZY /A I —5— 33. BHEYIVYRTL
10. X7 VT 20, FAFNEREY AT I 34, Ny T )—OvHhH—
1. ST VIFT 23. FERMENS A b 35. IVINIL&H A S

* EBEDIVINVRAASEERT 2RELNHVET.
O ED 3V —BRURIMRIRIN Y AT LlE, ANREOROXEEZIFES,

e, RERELRLICETBNA FSM v EBRH

TV, IVVE DIDRRT T THA MO SRRBAT 2T EATEET, IERR— b LAYV SLOTHY Y/ ILOFE@IE. 1—
Y=< Za7ILESRLTIEEN,
o BARTRREIE. BANGRITAECOREETHS T LICBECEL. RBORTERIGCERORRICLYREVET,

A\ BEOYTVESRLELT RS, SRUES, REOHEHSHNET
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DJIRT— MX{Si% (EFER)

DIRT— MXfEM (EFE) WUTF. TRI—MXEH] ) (F. OCUSYNC™MEFSADEMARRE L. T ORIMICH ST 2% Hif
TE WAEDHATHSHDZ A TEEZRELE T, &A15 km (BAEANTIFHZAS km) DR CERT — 2 ZXETE, EHROK
BRIV INVEFIBY B2 THES ARZLREVEBATVET, *

5.54 > F DEIERE1000cd/m2ARELA 7 1) —I&, 1920x1080E 7 w)LDIRRE T, BluetoothGNSS/ & ke Androidy R 7 L& 5
WMLTVET, Wi-FIEGICEMISEL T KYRBICERT 27, tDOENAIVIEREEEREDNGY T, AF/N\Y T —&FERT
BI5A. AX— MEEBORAREIERIG. 2BETT, WB3TA VT UV b Ny T -5 @AY 256, BARBIRII4.58
BE THOES,

7Tt

RARAY /TP 3
BERT 1 vy

AT AW HIN—
RTHRZ >
FRAT—BHBELERZ >
T34 E—RRAYF
WIHF TS5y b SIFIE (FICGPSEY 2—I1
%= M)

9. A7 —A XLED

VIRRY

@ N O oA LN

. I\ 7 1) —FEELED

. BDRR

BRRZ>

. BEERAR R Y P AR INR2>C3
L BYFRIY =Y

. F8ER— K (USB-C)

L ANS Y TERG TS

17. 1\ RIL

18. IV By FHIEA AL
19. SRER R >

20. HDMIZR— k

. microSD A— KX 0w b

22, USB-AR— k

28. TA—HR/ T vy B—RE

[N

1® e
@gf%

24. I\ INUEIEA A )L

1 ﬁ@;ﬁ[]— 25. WSO
3]_ E@ 26. AT 4w 7RMAOY b

27. FHDRT 1wy

28. HAZ KRB C2

29. HAZLKRZC

30. WB37 A7 UV b\ T —
31\ T —fRBRAR 2>

<)

Lo ol

*OAR— EERIE. BEMPBRTEOLVIY T, BEDBEN120mD & EICRAMXER (FCC) ITETBHIENTELY, ERD&E
AXIEEE. BFRIRICHIT BT Y ERDBEL ) DEWNBELD Y EROEETSOBEICLSTEHLET,
* BRAREREIL. BROSABETHBRINGCLOT, BRETT. A— MXERD SHMOHRICEIHAT 21568, BBEEIEE GV ET,
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Matrice 300 RTKD{ER
1. DJI Pilot7 7Y D4 O—F

dA—H—ld. AX— FEEBDR2 Y FRU1)—2H5, DI PIot7 TUILT €A BT ENTEE
EN

E/\AJVERAR T, Google Play Storeh*5DJI PilotZ#&7R 9 2h\ L TFOQRI— FERF+> LTT7 T
UaLIYA—RTBTET B/N\AVIERE AT — NEEHICERT ST EETEXY,

DJI Pilot7” 71

() mE7s5 "= 29Itk DITADY b EA Y a—3y NERHPEETT,
18—k b

& * DJI Pilotld, Android 5.0LL i L TLET

2. \y 7 —DFE
TB6OA T VIT VM T4 NNy TY—&WB7T AT IV b NNy T —
QOACERy —7IVEFEALT. N\yTU—AT7—Y3>EBRIAVE> b (100~240V, 50~60Hz) |TiEELET,
Q BRRZVETRLT. Ny TU—RT—>aVOBEREFCLET,
@ NvFU—%&N\yT)—KR—MIELAALT, REERFBLET,
a. 100~120VDAFTld. TB60/\v 7 1) —%FZRICFET 170
DOV ET, /N7 —FKE20%H 590%E THRET 21409 = I i 1 @D
BOVET, /]
b. 220~240VD ASI T, TBE0/\w 7 1) — & 5ZRICFEY B ITIEHI60
DDV ET, /Ny T 1) —FRE20%H 590%E THRET 2ICIE30%
HHJET,

BRIV BRI —TIV /
(100~240V) 2

(1 e Cm——mEs

& e TBEOA VT UT TV M Ny TU—DFE, Ny T U—RT—2aVEN\y 7 —RFREDEWN\Y 7 —2Dh 5 KICRBELET,
e TB7TA VTV b Ny T U—DBAE Ny T U—RAT7— 3Ny 7 —ZEORELEZL\Y T —DSRICHBLET.
o Ny FU—MERDBE, REFICEBNICESHALET.

B

'Q:‘ o ZWLEDDFFMIE. Ny T U—A7—23>DA—F—A4 FEBBLTIZEW

AT — MXEH

BEDUSBRBEZ LA LIIHE. AN— MEERET2ICTRET 2Icld. F2RB1s0h ) T,

I e

USB-C7r—7 )b

TFEIvv> b USBIEEE
(100~240V)

& o AX— MXEHDOFBICIE. MEDUSBREREFEML T LT, 1ZEDUSBFRERL A LMFEIE. FCC/CERREDUSBERT 47
S— (12V2AEHS) D% BED LE T,
© Ry FU—EREBRET L. HEUBNEBRIEICA Y ET. BREBIEDRS, D5 L3 BTNy FU—EEREL
CREL
30



3. AT — FEEHDESE
WB37A4 > F)IJ b Ny F— 4G RV 7L ESIMA— FOHLY fF
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TEPREDRITH NG [E—F2) TY. ERAT 1 v 7 THRAEDBELETAAEZ. BAT « v THE. %R L. AiEzHiE
L&Y,

ERATAYYT BRATAYY
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) A
2
®AH
Cow) @ ZAX*
= a
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AfEE
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YA X (BRARRE. TOXTIERO 810x670x430 mm (R & x1@xE &)
AR (Y fefeATEIREER) 430x420x430 mm (R & xiExE &)
SARA —)LR—=2Z 895 mm
g8 \v7U—%kKR<) 3600 g
BARAO—F 2700 g
RABMEES 90009
BEERE 2.400~2.4835GHz, 5.725~5.850GHz (HAT1£2.400~2.4835GHzNH)
{=%ES (ERP) 2.400~2.4835 GHz :
29.5dBm (FCC) . 185dBm (CE) . 185dBm (SRRC) . 185dBm (MIC (H#A) )
5.725~5.850 GHz :
28.5dBm (FCC) . 12.5dBm (CE) . 28.5dBm (SRRC)
RNV TRE EBREIEHR) HE !
+0.1m (€Y 3 VY7 LEME)
£0.5m (GPS&% Y TPE— FE)
+0.1m (D-RTK)
I
+03m (EY 3>V 27 LERES)
+1.5m (GPS& Y TPE— NBY)
+0.1m (D-RTK)
RAMRE £ F:800°/s, 3— : 100°/s
BAEYFA 30° PE— RRBLURTAEY 3 Y 2T LA @ 25°)
BALREE 6m/s
BATERE (EB) 5m/s
RATERE (FILH) 7m/s
RAKERE 23 m/s
EFRARE (BR) 5000m (21107 OXS THEBEERTKGU TFD &) /7000m (2195E#AE./ 1 X 70
NT THEFEERTRGUTDE &)
RAREET 12m/s
RARERTRRE (8% 459 (&fEE700g)
BASRNY D JESR (Eik) 439 (&frEE700g)
T8 6009
TaRZa 2110
Y DIV Zenmuse XT2 / XT S /Z30/ H20 / H20T / H20N / L1/ P1
SHED > 1\ VB FTATIVEAEI VNI IV TIVERI VN YV DIVRAEI VI YV TIVEARY Y
NI+ 2 G ERIVINILe TaTIVEAEI VI > T IV ERI VN
Z DABDFISDIER CSML—#4—. Menifold 2
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RIESHR P45

GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
BEREEE -20°C~50°C
© A — MX{EH
OcuSync¥# A4 XL — 3 VOBERERE  2.400~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz*
prCel|
RAImXEEHE NCC/FCC: 15 km
(=Y. BRTSOGENEE) CE/MIC: 8km
SRRC: 8 km
{RIXES] (EIRP) 2.400~2.4835 GHz :

29.5dBm (FCC) . 18.5dBm (CE) . 18.5dBm (SRRC) . 18.5dBm (MIC(HA) )
5.725-5.850GHz
285dBm (FCC) . 12.5dBm (CE) . 20.5dBm (SRRC)
SN T — B T WBSTA VT UT T by T —
ARE 4920 mAh, BE 176V
Ny T 1) —%&A 7 LiPo, B/ :37.39Wh
FER (BSBOA T U T b Ny T U—RF—2 3 VEER) 705 (16°~45°C)
13093 (0°~15°C)
/Ny 71— J\w T —4A 7 : 18650 Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)
RBLA T 1 I 2V/2ADUSBFBRIHIS
TEREE 17w
FEMERSAS | 20575159 (EAR12V/2ANDUSBA B ERAR)

ERBNESRT P\ 7 1) — @ #92.5857
R Ny 7 U —+ 2488/ Ny 71 — - #94.585R8
EREE/ER 5V/15A
(USB-AR— 1)
HFRTREEHE -20°C~40°C
cETVAVIVRATL
=] HI/#%55,//E/H 0.7~40m
5/ FH 1 06~30m
FOV B %75,/ T 1650 (H) . 50° (V)
KB/ BR/ LR 75 (H) (600 (V)
BIFRIE HROERD BRI CEYVEBE S E D HIRE (1517 Zi)
o FOMSRRIN Y AT Ls
IR AIEEE 01-8m
FOV 30°
RS REITHREUR 5T T B4 (REFEE>10%)
AVTFUIIV TSA MRy TY—
B8 5935 mAh
BE 528V
Ny F)—a47 LiPo 128
EHE 274 \Wh
ERES (BF) #91.35kg
HFRITEEE -20°C~50°C
RERBBE 22°C~30°C
FRERE 5°C~40°C
BAREE 470W
HBIS A b
BRNIRAATERE 5m
BIRE—F 60 Hz, 24T
*FPVH XS
FRAGE 960p
FOV 145°
JL—LL—+F 30fps

* EICK o TE BMORF T5.8GHzE 5. 2GHZDBIRMHDEAERIEL TOE A BROEMBICIRY 5.2GHzDBRMHE% AT E HiiEs
HYET, (AKRTIF24GHzDHFHFTHE, )
AR REEIE. A YA N—IVENTOARENAVRRICBHESRIBLE Y. Thid, EROMRICEEERIZIAEELNHY ET.

BRICOVTIE, A—Y— a7 I ETEILEL,
https:/www.dji.com/matrice-300
HEAREFEGCEEEINZBENHVET.
MATRICEIE, DJIDEIETT .

¥
Copyright © 2020 DJI All Rights Reserved
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Matrice 300 RTK
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DJI Smart Controller Enterprise
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Matrice 300 RTK AIE
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810x670x430 mm (Z0|xL4H|x=0l)

430%420x430 mm (Z0|xL4H|x=0])

895 mm

3600 g

27009

9000 g

2.400~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz
2.400~2.4835 GHz:

29.5 dBm (FCC), 18.5 dBm (CE), 18.5 dBm (SRRC), 18.5 dBm (MIC)
5.725~5.850 GHz:

28.5 dBm (FCC), 12.5 dBm (CE), 28.5 dBm (SRRC)
A

0.1 m (HIT AIA” AL Al

£05m (P 25, GPS)

+0.1 m (D-RTK)

g

+0.3m (HIT AIAR AL Al)

+1.5m P2E, GPS)

+0.1 m (D-RTK)

T|X|: 300 /s, : 100 °/s

30° (P 25 X M HIT AJAR AL Al: 259)
6m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (2110 Z2H2| AF8, 0|5
£ <7 ke)

12m/s

4582 (3t& 271 700 g)

432 (315 274700 g)

6009

2110

MR XT2/XT S /Z30/H20 / H20T / H20N /L1 / P1

SO Y A2 U EY JS o WY A2 ol HEra2 g
=l

CSM 2lolH, T E=

27 <7 kg)/ 7000 M (2195 DBH|HE ML ZT2H2| AL, 0|F




PSE P45

GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
s 2 -20~50 °C
o ADLE =57
QOcuSync Enterprise 25 b4 42| 2.400~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz*
Z|ch TS 7zl NCC/FCC: 15 km
(Eg = g:ln CE/MIC: 8 km
ZHd glol) SRRC: 8 km
SU71 &3 EIRP) 2.400~2.4835 GHz:
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Matrice 300 RTK

Die MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) ist eine leistungsfahige industrielle Drohnenplattform mit einem modernen Flugreglersystem, 6
Richtungserkennungs- und Positioniersystemen und einer FPV-Kamera. Um Zuverldssigkeit und Sicherheit zu verbessern, unterstltzt das
Produkt auch CSM-Radar (Circular Scanning Millimeter-Wave-Radar) - eine zusatzliche Hinderniserkennungskomponente, die auf dem
Dach der Drohne montiert werden kann. Das Produkt verfligt (iber mehrere erweiterte Flugfunktionen, darunter die Rickkehrfunktion,
Hinderniserkennung, KI-Stellentiberpriifung und mehr.* Das integrierte AirSense-System erkennt Flugzeuge im umgebenden Luftraum, um die
Sicherheit zu gewahrleisten.

Die neue Konstruktion des Flugrahmens bietet die Schutzart IP45, geméaB Standard IEC 60529. Das mechanische Design, zusammen mit den
schnell entriegelbaren Landegestellen und montierten Faltarmen tragen dazu bei, dass das Produkt leicht transportiert, aufbewahrt und fir
den Flug vorbereitet werden kann. Die Kollisionswarnlichter oben und unten am Fluggerat erméglichen die Identifizierung des Fluggerats bei
Nacht oder schlechten Lichtverhéltnissen und erhéhen damit die Sicherheit. Die Zusatzbeleuchtung verbessert die Leistung der Sichtsensoren
bei Nacht bzw. schlechten Lichtverhaltnissen und verbessert somit den Start, die Landung und die Flugsicherheit des Fluggerats.

Die M300 RTK ist mit vielen DJI-Gimbals mit DGC2.0 kompatibel und unterstitzt Multi-Gimbal-Systeme, die bis zu drei unabhangige Gimbals
unterstitzen, um den Anforderungen verschiedener Szenarien gerecht zu werden.™*

Das Produkt ist mit vielen Erweiterungsanschllissen ausgestattet, um seine Anwendungen auszuweiten. Die M300 RTK hat eine integrierte
DJI™ D-RTK™ 2, die genauere Heading-Daten zum Positionieren bietet.** Ein modernes Strommanagementsystem zusammen mit dualen
Akkus gewarleistet die Stromversorgung und erhéht die Flugsicherheit. Ohne Nutzlast hat die M300 RTK eine Flugzeit von bis zu 55
Minuten.™*

Ansicht von oben Ansicht von unten Ansicht von hinten
1. FPV-Kamera 12. Luftfilter 26. OSDK-Anschluss
2. Nach vorne gerichtete 13. Linke und rechte Infrarotsensoren 27. PSDK-Anschluss
Infrarotsensoren 14. Linke und rechte Sichtsensoren 28. Abwérts gerichtete
3. Nach vorne gerichtete 15. Intelligent Flight Batteries Infrarotsensoren
S\cht§ensoren 16. Akkuladezustandsanzeigen 29. Abwarts gerichtete Sichtsensoren
4 (%Jégyg;al-Varbwndung v20 17. Akkuladezustandstaste S0. Untere Zusatzbeleuchtung
18. D-RTK-Antennen 31. Nach unten gerichtetes
& é?,ﬁ@;fs”m Losen des 19. Status-LEDs des Fluggeréts Kolhswopswamhght
6. Rahmenausleger 20. Nach oben gerichtetes Kollisionswarnlicht s2. mg;?oT;rgﬁgogrg'th‘Ete
7. Motoren 21. Netztaste / Anzeige 33. Nach hinten gerichtete
8. Propeller 22. Nach oben gerichtete Infrarotsensoren Sichtsensoren
9. ESC-LEDs 23. Obere Zusatzbeleuchtung 34. Akkuverriegelung
10. Ubertragungsantennen 24. Nach oben gerichtete Sichtsensoren 35. Gimbal und Kamera
25. Assistant-Anschluss

11. Landegestelle

*  Muss mit dem spezifizierten Gimbal und der spezifizierten Kamera verwendet werden.

** Die Umgebungsbedingungen wirken sich auf die Sicht- und Infrarotsensoren aus. Lesen Sie den Haftungsausschluss und die
Sicherheitsvorschriften, um mehr dartber zu erfahren. Die Gimbals kénnen separat auf der offiziellen DJI-Website gekauft werden. Weitere
Informationen zu den Erweiterungsanschliissen sowie den aufwarts und abwarts gerichteten Gimbals finden Sie im Benutzerhandbuch.

*** Bitte beachten Sie, dass die maximale Flugzeit bei idealen Flugbedingungen gemessen wird. Die tatsachliche Flugzeit variiert abhangig von
unterschiedlichen Umweltbedingungen

& * Das Gehause des Fluggeréts darf NICHT zerlegt werden, andernfalls wird es nicht von der Garantie abgedeckt
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DJIl Smart-Fernsteuerung Enterprise

Die DJI Smart-Fernsteuerung Enterprise (nachfolgend ,Smart-Fernsteuerung“ genannt) verflgt tber die OCUSYNC™ Enterprise-
Technologie mit der Fluggerate gesteuert werden koénnen, die diese Technologie unterstltzen, und bietet eine Live-HD-Ansicht von der
Kamera des Fluggerats. Sie kann Bilddaten auf Entfernungen von bis zu 15 km Ubertragen und bietet neben frei belegbaren Tasten mehrere

Steuerungsfunktionen fiir das Fluggerat und den Gimbal. *

Der eingebaute 5,5-Zoll-Bildschirm hat eine Helligkeit von 1000 cd/m? und eine Aufldsung von 1920 x 1080 Pixeln. Das Android-System
bietet vielfaltige Funktionen, wie die Unterstlitzung von Bluetooth und GNSS. Sie unterstitzt Wi-Fi-Konnektivitat und ist auch mit anderen
Mobilgeraten kompatibel, was den Gebrauch flexibler macht. Die Smart-Fernsteuerung hat mit dem integrierten Akku eine maximale
Betriebszeit von 2 Stunden und 30 Minuten. Beim Gebrauch der WB37 Intelligent Battery kann die maximale Betriebszeit auf 4 Stunden und

30 Minuten verldngert werden. **

18. Gimbal-Rédchen (Neigung)
19. Videoaufnahmetaste
20. HDMI-Anschluss

21. microSD-Kartensteckplatz
22. USB-A-Anschluss

23. Fokus- / Fototaste

24. Gimbal-Radchen (Schwenk)

<)

© N OO

©

10.
11
12.
18.
14.
15.
16.
17.

Antennen

Zur(icktaste / Funktionstaste
SteuerknUppel
SteuerknUppelabdeckungen
Ruckkehrtaste

Taste zum Pausieren des Fluges
Flugmodusschalter

Position der Montagehalterung (mit integriertem GPS-Modul

unterhalb der Montagehalterung)
Status-LED

Akkuladezustand-LEDs

5D-Taste

Netztaste

Bestatigen-Taste / Frei belegbare Taste
Touchscreen

Ladeanschluss (USB-C)

Haken des Tragebands

Griff

25.
26.
27.
28.
29.
30.

3

Belliftungsschlitz

Aufbewahrungsfach fur Steuerkntippel
ErsatzsteuerknUppel

Frei belegbare Taste C2

Frei belegbare Taste C1

WB37 Intelligent Battery

. Akkufreigabetaste

Die Smart-Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsentfernung (FCC) in einem hindernisfreien Bereich ohne elektromagnetische

Stérung bei einer Flughohe von ca. 120 Metern. Die aktuelle Ubertragungsentfernung kann aufgrund von Stérung in der Betriebsumgebung kiirzer
sein als die oben angegebene Entfernung. Der aktuelle Wert schwankt und richtet sich nach der Starke der Stérung.
** Die maximale Betriebsdauer wurde unter Laborbedingungen bei Raumtemperaturen ermittelt und dient nur als Referenz. Wenn die Smart-
Fernsteuerung andere Geréate mit Energie versorgt, verringert sich ihre Akkulaufzeit.
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Verwendung der Matrice 300 RTK

1. DJI Pilot-App herunterladen

Benutzer kénnen auf die DJI Pilot-App zugreifen, die in der Smart-Fernsteuerung integriert ist.

Benutzer kénnen auch auf einem Mobilgerat im Google Play Store nach DJI Pilot suchen oder den QR-Code
scannen, um die App auf ihr Mobilgerat herunterzuladen, und dann das Mobilgerat mit der Smart-Fernsteuerung
verbinden.

DJI Pilot App

H .
,ﬂ Die erstmalige Aktivierung erfordert das eigene DJI-Konto und eine Internetverbindung

Internet

&  DJI Pilot unterstttzt Android 5.0 oder hoher.

A

Laden der Akkus
TB60 Intelligent Flight Battery und WB37 Intelligent Battery

(D SchlieBen Sie die Akkuladestation mit dem Netzkabel an eine Steckdose (100 — 240 V, 50 — 60 Hz) an.
(@) Druicken Sie einmal auf die Netztaste, um die Akkuladestation einzuschalten.
(@) Stecken Sie die Akkus in die Ladeanschlisse, um den Ladevorgang zu starten.
a. Mit einem Eingang von 100 V bis 120 V benétigt der Akku TB60 ungeféhr
70 Minuten zum vollstandigen Aufladen und 40 Minuten, wenn er von - ] @
einem Akkuladestand von 20 % auf 90 % aufgeladen wird. /
b. Mit einem Eingang von 220 V bis 240 V benétigt der Akku TB60 ungefahr |
60 Minuten zum vollstandigen Aufladen und 30 Minuten, wenn er von
einem Akkuladestand von 20 % auf 90 % aufgeladen wird. ]

Steckdose Netzkabel I
(100 - 240 V) @

(1 e S

& * Bei TB60 Intelligent Batteries l&dt die Akkuladestation zuerst die beiden Akkus mit der groBten verbleibenden Akkuleistung auf.
* Bei WB37-Akkus ladt die Akkuladestation zuerst den Akku mit der gréBten verbleibenden Akkuleistung auf
* Wenn die Temperatur des Akkus zu niedrig ist, erwarmt er sich vor dem Aufladen automatisch.

i

':Q:' * Weitere Informationen zu den verschiedenen LEDs finden Sie im Handbuch der Akkuladestation.

Smart-Fernsteuerung
Das volistandige Aufladen der Smart-Fernsteuerung mit dem Standard-USB-Ladegeréat dauert ungefahr 2 Stunden und 15 Minuten.

@EL

USB-C-Kabel

Steckdose ~ USB-Ladegeréat
(100 -240V)

& * Bitte verwenden Sie zum Laden der Smart-Fernsteuerung das offizielle USB-Ladegerat. Wenn kein Standard-USB-Ladegerét verflgbar
ist, wird empfohlen, ein FCC/CE-zertifiziertes USB-Netzteil mit einer Nennspannung von 12 V/2 A zu verwenden

* Laden Sie den Akku mindestens alle drei Monate auf, um tUbermaBiges Entladen zu verhindern — der Akku entladt sich vollstandig,
wenn er langere Zeit eingelagert wird.
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3. Vorbereiten der Smart-Fernsteuerung

Einsetzen der WB37 Intelligent Battery

(D Drticken Sie die Akkuentriegelungstaste und halten Sie
diese gedrtickt.

(@ Schieben Sie die Intelligent Battery in das Akkufach.
Sorgen Sie dafir, dass die untere Seite des Akkus mit
der Markierungslinie im Akkufach Gbereinstimmt.

(@ Drticken Sie den Akku nach unten.

den Akku nach oben.

Einsetzen des 4G-Dongle und der SIM-
Karte

& * Verwenden Sie nur einen von DJI zugelassenen Dongle.
* Der Dongle und die SIM-Karte erméglichen der Smart-
Fernsteuerung den Zugriff auf das 4G-Netzwerk. Stellen
Sie sicher, dass Sie diese richtig einsetzen, andernfalls ist
der Netzwerkzugang nicht verfligbar.

* Der Dongle und die SIM-Karte sind nicht inbegriffen

Entfernen Sie die
Donglefachabdeckung.

Verbinden Sie den Dongle mit
dem USB-Anschluss. Dabei muss
sich die SIM-Karte im Dongle
befinden.

Befestigen Sie erneut die
Abdeckung und sorgen Sie dafir,
dass diese fest sitzt.

SG’. * Um die Intelligent Battery zu entfernen, driicken Sie auf die Akkuentrieglungstaste und halten Sie diese gedrickt. Schieben Sie dann

* Einzelheiten zum Laden von Intelligent Batteries finden Sie im Handbuch zur BS60 Intelligent Battery Station.

Akkuladezustand priifen und Einschalten

Uberpriifen Sie den internen Akkuladezustand mithilfe der

Akkuladezustand-LEDs. Dricken Sie einmal auf die Netztaste, um

diese bei ausgeschaltetem Zustand zu prufen.

Drucken Sie einmal auf die Netztaste, und dann driicken Sie erneut
auf die Netztaste und halten diese einige Sekunden lang gedriickt,

um die Smart-Fernsteuerung ein- oder auszuschalten.

N

® ©-oe

Niedrig @&— Hoch

DLy
—:Q:— Weitere Informationen zum Uberpriifen des Ladestandes von internen und externen Akkus finden Sie im Benutzerhandbuch.

Beim Gebrauch der externen WB37 Intelligent Battery ist es immer noch notwendig, sicherzustellen, dass der interne Akku etwas Strom
hat. Andernfalls kann die Smart-Fernsteuerung nicht eingeschaltet werden.

Ausrichtung der Antennen

Ziehen Sie die Antennen heraus und richten Sie diese aus. Die Position der Antennen wirkt
sich auf die Signalstarke der Smart-Fernsteuerung aus. Die Verbindung zwischen der Smart-
Fernsteuerung und dem Fluggerét ist dann optimal hergestellt, wenn der Winkel zwischen
den Antennen und der Ruickseite der Smart-Fernsteuerung entweder 80° oder 180° betrégt.

Optimale Ubertragungsreichweite

Das Fluggerat sollte sich immer innerhalb des optimalen Sendebereichs befinden. Richten Sie bei schwachem Signal die Antennen

erneut aus, oder verringern Sie die Entfernung.

& * Vermeiden Sie die Verwendung von Funk- oder kabellosen Geraten, welche dieselben Frequenzbander wie die Smart-Fernsteurung

verwenden.

¢ Im Realbetrieb zeigt die DJI Pilot-App eine Warnung eines schwachen Ubertragungssignals an. Richten Sie dann die Antennen so
aus, dass sich das Fluggerat wieder die optimale Ubertragungsreichweite aufweist.
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4. Fluggerat vorbereiten

Landegestelle installieren

Installieren Sie die Landegestelle, schieben Sie die Landegestellverriegelung ans Ende des Landegestells, und drehen dann die
Verriegelung um etwa 90°, bis der Punkt mit der Ausrichtungsmarkierung tbereinstimmt.

Das Fluggeréat auseinanderfalten
Entfernen Sie die beiden Propellerschutzer.
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Den Gimbal und die Kamera befestigen

==
W

Dricken Sie auf den Richten Sie den weiBen Drehen Sie die Gimbal-Sperre
Knopf zum Lésen des und roten Punkt in die Position ,gesperrt".
Gimbals und entfernen so aus, dass diese

Sie die Abdeckung. Ubereinstimmen und

setzen den Gimbal ein.

& ® Sorgen Sie dafur, dass nach der Installation die Gimbal-Sperre eingerastet ist.
® Sie mussen auf den Knopf zum Lésen des Gimbals driicken, wenn Sie die Gimbal-Sperre drehen, um den Gimbal und die Kamera zu
entfernen. Die Gimbal-Sperre des Gimbals muss vollstandig gedreht werden, wenn der Gimbal fur die nachste Installation entfernt wird

Die Intelligent Flight Battery einsetzen / den Akkuladezustand tiberpriifen

Legen Sie zwei Akkus ein.
Drucken Sie einmal auf die Akkuladezustandstaste, um den Akkuladezustand zu prufen

© © J

128
7

i

Das Fluggerét einschalten

Ein- / ausschalten: Dricken Sie auf die Netztaste am Fluggerat, dann innerhalb von drei
Sekunden erneut auf die Netztaste und halten Sie diese gedriickt, um das Fluggerat ein- /
auszuschalten, wobei die Stromanzeige dauerhaft leuchtet.

Link: Driicken Sie auf die Netztaste des Fluggerats und halten Sie die Netztaste mindestens
funf Sekunden lang gedriickt, um das Fluggerat mit der Smart-Fernsteuerung zu verbinden.
Die Betriebsanzeige blinkt wahrend die Verbindung hergestellt wird.

5. Flug

Vergewissern Sie sich vor dem Start des Flugs, dass die Statusleiste des Fluggeréats in Bereit (GPS
der DJI Pilot-App Folgendes anzeigt: ,Bereit (GPS)“ oder ,Bereit (RTK)“. ereit ( )

Manuelles Starten / Landen
Steuerknuppelkommando-Kombination ODER g
(Combination Stick Command, CSC) zum Ein- /

Ausschalten der Motoren. % l @ y

it knu | h ob hieben.
Steuerkniippel nach oben schieben Halten Sie ihn einige Sekunden lang fest, um
(Modus 2) .
die Motoren auszuschalten.

G L den link t kn | h
Zum Starten (Abheben) den linken angsamﬂ en linken Steuer nupﬂpe nac
unten drlcken, bis das Fluggeréat landet.



Der Standard-Modus wird als Modus 2 bezeichnet. Mit dem linken Steuerkntppel steuern Sie Hohe und Flugrichtung des Fluggerats, und
mit dem rechten Steuerkniippel steuern Sie Vorwérts-, Riickwarts-, Links- oder Rechtsbewegung.

I
Linker Kniippel , ! Rechter Kniippel Vorwarts
Steigen !
3 o /T o
I
|
® — ® Zh
A4 X : | \ 4
Sinken 1 ‘
| Ruckwarts
I
|
I
I
ow QZA&) o) @ /\*
Nach Nach | Links Rechts
links drehen rechts drehen '

A © Die Motoren kénnen wahrend des Flugs nur gestoppt werden, wenn der Flugregler einen kritischen Fehler erkannt hat.

® Stellen Sie sicher, dass die Smart-Fernsteuerung mit dem Fluggerat verbunden ist.

Technische Daten

® Fluggerat
Abmessungen (auseinandergefaltet, ohne
Propeller)
Abmessungen (gefaltet)
Diagonaler Achsenabstand
Gewicht (ohne Akkus)
Max. Nutzlast
Max. Abfluggewicht
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebegenauigkeit (Windstille oder Brise)

Max. Winkelgeschwindigkeit

Max. Nickwinkel

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit (vertikal)
Max. Sinkgeschwindigkeit (Neigung)
Max. horizontale Geschwindigkeit

Max. Einsatzflughhe Uiber dem Meeresspiegel 5.000 m (mit Propellern 2110 und einem Startgewicht von < 7 kg) / 7.000 m (mit gerduscharmen

Max. Windwiderstand

Max. Flugzeit (Meeresspiegel)

Max. Schwebezeit (Meeresspiegel)
Motormodell

Propellertyp

Unterstiitzte Gimbals von DJI
Unterstitzte Gimbal-Konfigurationen
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810 x 670 x 430 mm (LxBxH)

430 x 420 x 430 mm (LxBxH)

895 mm

3.6009g

27009

9.000g

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC), 18,5 dBm (MIC)
5,725 -5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)
Vertikal:

+0,1 m (Sichtsensoren aktiviert)

+0,5 m (P-Modus mit GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Horizontal:

+0,3 m (Sichtsensoren aktiviert)

+1,5 m (P-Modus mit GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Nickwinkel: 300°/s; Gierwinkel: 100°/s

30° (Modus ,P* und nach vorne gerichtete Sichtsensoren aktiviert: 25°)
6m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

Propellern 2195 fiir hohe Flughdhen und einem Startgewicht von < 7 kg)
12m/s

45 Minuten (Zuladung 700 @)

43 Minuten (Zuladung 700 @)

6009

2110

Zenmuse XT2 /XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

Duale abwérts gerichtete Gimbals, einzelner aufwarts gerichteter Gimbal, einzelner abwarts
gerichteter Gimbal, einzelner abwérts gerichteter Gimbal und einzelner aufwérts gerichteter
Gimbal, duale abwarts gerichtete Gimbals und einzelner aufwérts gerichteter Gimbal.



Andere unterstiitzte Produkte von DJI CSM-Radar, Manifold 2

Schutzart IP45
GNSS GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo
Betriebstemperaturbereich -20 °C bis +50 °C
© Smart-Fernsteuerung
Betriebsfrequenzbereich fur OcuSync 2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 — 5,850 GHz*
Enterprise
Max. Ubertragungsreichweite NCC/FCC: 15 km
(Ohne Hindernisse und CE/MIC: 8 km
und Interferenzen) SRRC: 8 km
Strahlungsleistung (EIRP) 2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC), 18,5 dBm (MIC)

5,725 -5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)
Externer Akku Name: WB37 Intelligent Battery

Kapazitat: 4920 mAh; Spannung: 7,6 V

Akkutyp: LiPo; Energie: 37,39 Wh

Ladezeit (mit BSBO Intelligent Battery Ladestation): 70 Minuten (15 °C bis 45 °C);

130 Minuten (0 °C bis 15 °C)
Integrierter Akku Akkutyp: 18650 Li-ion (5000 mAh bei 7,2 V)

Ladetyp: Unterstitzt USB-Ladegeréat fir 12V /2 A

Nennleistung: 17 W**

Ladezeit: 2 Stunden und 156 Minuten (mit einem USB-Ladegerat fir 12V /2 V)
Betriebszeit™ Integrierter Akku: Ca. 2 Stunden und 30 Minuten

Integrierter Akku + externer Akku: Ca. 4 Stunden und 30 Minuten
Stromversorgungsspannung / Stromstérke 5V/15A

(USB-A-Anschluss)

Betriebstemperaturbereich -20 °C bis +40 °C
e Sichtsensoren

Hindemniserkennungsbereich Nach vorne / hinten / links / rechts: 0,7 - 40 m

Nach oben / nach unten: 0,6 - 30 m
Sichtfeld (FOV) Nach vorne / nach hinten / nach unten: 65° (H), 50° (V)
Links / rechts / nach oben: 75° (H), 60° (V)

Betriebsumgebung Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)
* Infrarotsensoren

Hindemiserkennungsbereich 01-8m

Sichtfeld (FOV) 30°

Betriebsumgebung GroBe, diffuse und reflektierende Hindernisse (Reflektivitat > 10 %)
* Intelligent Flight Battery

Speicherkapazitat 5.935 mAh

Spannung 52,8V

Akkutyp LiPo 128

Energie 274 Wh

Eigengewicht (Einzeln) ca. 1,35 kg

Betriebstemperaturbereich -20 °C bis +50 °C

Lagertemperatur 22 °C bis 30 °C

Ladetemperatur 5°C bis 40 °C

Max. Ladeleistung 470 W
® Zusatzbeleuchtung

Effektive Beleuchtungsweite 5m

Beleuchtungsweise 60 Hz, durchgehend leuchtend
® FPV-Kamera

Aufldsung 960p

Sichtfeld (FOV) 145°

Bildrate 30fps

* Lokale Vorschriften in einigen Landern verbieten die Verwendung der Frequenzbander um 5,8 GHz und 5,2 GHz. In einigen Regionen ist das
5,2 GHz-Frequenzband nur fir den Innenbereich zugelassen.
** Die Smart-Fernsteuerung liefert den Strom fur das installierte Mobilgeréat, was sich auf die oben genannten technischen Daten auswirken kénnte.

Eine thrli il finden Sie im unter:
https://www.dji.com/matrice-300

# Dieser Inhalt kann ohne vorherige Ankiindigung gendert werden

MATRICE ist eine Marke von DJI.
Copyright © 2020 DJI. Alle Rechte vorbehalten.
51



Matrice 300 RTK

El MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) es una potente plataforma dron industrial con un avanzado controlador de vuelo, sistema de deteccién
y posicionamiento en seis direcciones y cdmara de vista en primera persona (FPV). Para mejorar la fiabilidad y la seguridad, también es
compatible con el radar CSM, un componente adicional de deteccién de obstaculos que se puede montar en la parte superior del dron.
Cuenta con varias funciones de vuelo avanzadas que incluyen el regreso al punto de origen, la deteccion de obstéculos y la focalizacién por
inteligencia artificial (IA), entre otras cosas*. Ademas, el médulo AirSense incorporado permite ser consciente del espacio aéreo circundante
para garantizar la seguridad.

El disefio de su aeroestructura le confiere un indice de proteccion IP45, de acuerdo con la norma IEC 60529. El disefio mecénico, unido a
sus trenes de aterrizaje de despliegue répido y sus brazos plegables, hace que sea facil de transportar, almacenar y preparar para el vuelo.
Las balizas de seguridad en la parte superior e inferior de la aeronave permiten que esta sea visible por la noche o en condiciones de poca
iluminacién. Las luces auxiliares permiten que el sistema de posicionamiento visual logre un mejor rendimiento por la noche o en condiciones
de poca iluminacion, y mejoran el despegue, el aterrizaje y la seguridad de vuelo de la aeronave.

El M300 RTK es compatible con muchos de los estabilizadores de DJI dotados del conector DGC2.0 y permite conectar hasta tres
estabilizadores independientes para adaptarse a diferentes escenarios**.

Esta equipado con muchos puertos de expansién para ampliar sus aplicaciones. El M300 RTK incorpora un D-RTK™ 2 de DJI™ que
proporciona datos de orientacién més precisos para el posicionamiento**. Su sistema avanzado de gestién de energia y sus baterias duales
garantizan el suministro de energia y mejoran la seguridad del vuelo. Sin instrumentos, el M300 RTK tiene una autonomia de vuelo de hasta
55 minutos.™™

Vista superior Vista inferior Vista trasera
1. Camara FPV 12. Filtro de aire 24. Sistema de vision superior
2. Sistema frontal de deteccion 13. Sistema de deteccion de infrarrojos en los 25. Puerto Assistant
por infrarrojos lados izquierdo y derecho 26. Puerto OSDK
3. Sistema de vision frontal 14. Sistemas de vision izquierdo y derecho 27. Puerto PSDK
4. Conector del estabilizador DJI 15. Bateria de Vuelo Inteligente 28. Sistema de deteccién por
V2.0 (DGC2.0) 16. Indicadores del nivel de bateria infrarrojos inferior
5. Boton de extraccion del 17. Botén del nivel de bateria 29. Sistema de visién inferior
estabilizador 18. Antenas D-RTK 30. Luz auxiliar inferior
6. Brazos del bastidor 19. Indicadores de estado de la aeronave 31. Baliza inferior
7. MQTores 20. Baliza superior 32. Sistema de deteccién por
8. Hélices 21. Botén de encendido/indicador infrarrojos de retroceso
9. Ledes ESC - 22. Sistema de deteccion por infrarrojos 33. Sistema de vision de retroceso
10. Antenas de transmision superior 34. Seguro de la bateria
11. Trenes de aterrizaje 23. LLuz auxiliar superior 35. Estabilizador y camara

Debe usarse con el estabilizador y la cdmara especificados

** Los sistemas de deteccién por visién y por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea la Renuncia de responsabilidad y
directrices de seguridad para obtener mas informacion. Los estabilizadores se pueden adquirir por separado en el sitio web oficial de DJI. Consulte
el manual de usuario para obtener méas informacién acerca de los puertos de expansion, estabilizadores superiores y estabilizadores inferiores.

*** Tenga en cuenta que el tiempo de vuelo maximo se mide en condiciones de vuelo ideales. El tiempo de vuelo real puede variar en funcién del entorno.

& * NO desmonte la carcasa de la aeronave o se anulara la garantia.
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DJI Smart Controller Enterprise

El DJI Smart Controller Enterprise (en adelante, denominado “Smart Controller”) cuenta con la tecnologia OCUSYNC™ Enterprise, que
permite controlar aeronaves que sean compatibles con esta tecnologia y proporciona video HD en directo desde la camara de la aeronave.
Puede transmitir datos de imagen a distancias de hasta 15 km e incluye varios controles de aeronave y estabilizador, asi como algunos
botones personalizables*.

La pantalla incorporada de alto brillo de 5.5 pulgadas y 1000 cd/m? tiene una resolucién de 1920x1080 pixeles y cuenta con un sistema
Android con multiples funciones como Bluetooth y GNSS. Ademéas de admitir conectividad Wi-Fi, también es compatible con otros
dispositivos méviles para un uso més flexible. EI Smart Controller tiene una autonomia maxima de funcionamiento de 2.5 horas con la bateria
integrada. Cuando se usa la Bateria Inteligente WB37, el tiempo de funcionamiento méximo se puede extender hasta 4.5 horas**.

. Antenas

. Botdn de retroceso/botédn de funcion

. Palancas de control

. Cubiertas de palanca

. Botén RPO

. Botdn de detener vuelo

. Selector de modo de vuelo

. Posicion del soporte de montaje (con el médulo GPS
debajo)

9. Led de estado

10.Ledes de nivel de bateria

11.Botén 5D

12.Botén de encendido

13.Botén de confirmacion y botdn personalizable C3

14.Pantalla téactil

15.Puerto de carga (USB-C)

16.Anclaje para cordén

® N oA N =

17.Empufadura

18.Dial de control de la inclinacion del
estabilizador

19.Botén de grabacion
20.Puerto HDMI

21.Ranura para tarjeta microSD
22.Puerto USB-A

23.Botdn del obturador y enfoque

@ 24.Dial de control del paneo del estabilizador
/BN gy 25.Salida de aire

26.Ranura de almacenamiento de palancas
27.Palancas de repuesto

28.Boton personalizable C2

29.Boton personalizable C1

30.Bateria Inteligente WB37

31.Boton de liberacién de bateria

<)

El Smart Controller puede lograr su alcance méaximo de transmisién (FCC) en una zona sin obstaculos y sin interferencias electromagnéticas, y a
una altitud de unos 120 metros (400 pies). El alcance de transmision maximo real puede ser menor que la distancia mencionada anteriormente
debido a la interferencia en el entorno de funcionamiento, y el valor real fluctuara segun la intensidad de la interferencia.

** El tiempo maximo de funcionamiento se ha probado en un entorno de laboratorio a temperatura ambiente y sirve solo como referencia. Cuando el
Smart Controller alimente otros dispositivos, el tiempo de funcionamiento disminuira.
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Uso del Matrice 300 RTK

1. Descarga de la aplicaciéon DJI Pilot

Los usuarios pueden acceder a la aplicacién DJI Pilot integrada en la pantalla tactil del Smart Controller.
En un dispositivo mévil, los usuarios también pueden buscar DJI Pilot en Google Play Store o escanear
el cédigo QR para descargar la aplicacion en su dispositivo mévil y después conectar dicho dispositivo
movil al Smart Controller.

Aplicacion DJI Pilot

H .
@ Para la primera activacion, es necesaria su cuenta DJI y una conexién a Internet

Internet

& DJI Pilot es compatible con Android 5.0 o posterior.

Carga de las baterias
Bateria de Vuelo Inteligente TB60 y Bateria Inteligente WB37

(D Conecte la Estacién de baterias a una toma de corriente (100-240 V, 50-60 Hz) a través del cable de alimentacion de CA.
() Presione el botén de encendido una vez para encender la Estacion de baterias.
@) Inserte las baterfas en los puertos de baterias para comenzar a cargar.
a. Con una entrada de 100-120 V, se tarda unos 70 minutos en cargar
completamente la bateria TB60 y 40 minutos en cargar del 20 al 90 % el = e et T
nivel de baterfa. 71
b. Con una entrada de 220-240 V, se tarda unos 60 minutos en cargar I
completamente la baterfa TB60 y 30 minutos en cargar del 20 al 90 % el
nivel de baterfa. :

Toma de corriente Cable de /
(100-240 V) alimentacion z

(1 o= Cm——m@

& * En el caso de las Baterias Inteligentes TB60, la Estacion de baterias cargaré primero las dos baterias mas cargadas.
* En el caso de las Baterias Inteligentes WB37, la Estacion de baterias cargara primero la bateria mas cargada.
¢ Cuando la temperatura de la bateria sea demasiado baja, se calentara automaticamente antes de cargarla.

i

':Q:' * Consulte la Guia de Usuario de la Estacion de Baterias para obtener mas informacion sobre los distintos ledes.
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Smart Controller

Se tarda aproximadamente 2 horas y 15 minutos en cargar completamente el Smart Controller con el cargador USB estandar.

(e 4T == ==

Cable USB-C

Toma de corriente  Cargador USB
(100-240 V)

& * Utilice el cargador USB oficial para cargar el Smart Controller. Cuando no se disponga de un cargador USB estandar, se recomienda
utilizar un adaptador de alimentacion USB con certificacién FCC/CE de 12 Vy 2 A.
* Recargue la bateria al menos una vez cada tres meses para evitar un exceso de descarga; la bateria se agotaré si se almacena
durante largos periodos de tiempo.



3. Preparacion del Smart Controller

Montaje de la Bateria Inteligente WB37 | Instalacion del adaptador 4G y la
tarjeta SIM

& * Utilice solamente adaptadores aprobados por DJI.
* El adaptador y la tarjeta SIM permiten que el Smart

(D Mantenga presionado el botén de liberacion de la bateria.
(@ Introduzca la Bateria Inteligente en su compartimento.
Asegurese de que la parte inferior de la baterfa esté

alineada con la linea de marcado del compartimento. Controller acceda a la red 4G. Asegurese de
@ Empuie la bateria hasta el fondo implementarlos correctamente, de lo contrario, el acceso a
: la red no estara disponible.

* El adaptador y la tarjeta SIM no estan incluidos

Retire la tapa del compartimento
del adaptador.

Inserte la llave en el puerto USB
con la tarjeta SIM introducida en
el adaptador.

Vuelva a colocar la tapa
firmemente.

=0 - {+ * Para extraer la Bateria Inteligente, mantenga pulsado el botén de liberacion de la bateria y, a continuacion, empuije la bateria hacia arriba
Q‘ * Consulte la Guia de Usuario de la Estacién de Baterias Inteligentes BS60 para obtener detalles sobre la carga de las Baterias
Inteligentes.

Comprobacion del nivel de bateria y
encendido

Verifique el nivel de bateria interno de acuerdo con los ledes de nivel
de bateria. Presione el botén de encendido una vez para verificarlo
mientras esta apagado.

Pulse el botén de encendido una vez; a continuacion, vuelva a
pulsarlo y manténgalo asi durante algunos segundos para encender/
apagar el Smart Controller.

AL

B 88

Baja &—— Alta

s
-_Q; Consulte el manual de usuario para obtener mas informacion acerca de como consultar los niveles de las baterfas internas y externas.

Cuando se use la Bateria Inteligente externa WB37, es necesario asegurarse de que la bateria interna tiene algo de energia. De lo
contrario, el Smart Controller no se podra encender.

Ajuste de las antenas

Levante las antenas y ajustelas. La posicion de las antenas afectara a la fuerza de la sefal del
Smart Controller. Cuando el &ngulo entre las antenas y la parte posterior del Smart Controller
sea de 80° o 180°, la conexion entre el Smart Controller y la aeronave podra alcanzar su
rendimiento dptimo.

Zona de transmision éptima
Intente mantener la aeronave dentro de la zona dptima de transmisién. Si la sefial es débil, ajuste las antenas o vuele con la
aeronave mas cerca.

& * Evite usar dispositivos inaldmbricos que usen las mismas bandas de frecuencia que el Smart Controller.
 Durante el funcionamiento, la aplicacién DJI Pilot mostrara una advertencia cuando la sefial de transmision sea débil. En ese caso,
ajuste las antenas para asegurarse de que la aeronave vuelva al alcance de transmision éptimo.
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4. Preparacion de la aeronave

Instalacion de los trenes de aterrizaje

Instale los trenes de aterrizaje, deslice el seguro hasta el final del tren de aterrizaje y, a continuacion, girelo unos 90° hasta que el
punto esté sincronizado con la marca de alineacion.

Despliegue de la aeronave

Retire las hélices del soporte para hélices.

56



Montaje del estabilizador y la cdmara

=) >

Presione el botén Alinee los puntos Gire el seguro del estabilizador
de extraccion del blanco y rojo e inserte el hasta la posicién bloqueada.
estabilizador para quitar estabilizador.

la cubierta.

® Después de la instalacion, asegurese de que el seguro del estabilizador esté fijado en su lugar.

® Para retirar el estabilizador y la camara, asegurese de presionar el botén de extraccién del estabilizador al girar el seguro del
estabilizador. El seguro del estabilizador debe girarse por completo al retirar el estabilizador para la préxima instalacion.

Montaje de las Baterias de Vuelo Inteligentes/Comprobacion del nivel de bateria
Inserte un par de baterias.
Pulse el botén de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la baterfa.

© © J

128
7

i

Encendido de la aeronave

Encender/apagar: presione el botén de encendido de la aeronave y, a los 3 segundos,
presione nuevamente y manténgalo presionado para encender/apagar la aeronave, con el
indicador de encendido sin parpadear.

Vincular: mantenga presionado el botén de encendido de la aeronave al menos 5 segundos
para vincularla con el Smart Controller. El indicador de encendido parpadeara durante la
vinculacion.

5. Vuelo

Antes de despegar, asegurese de que la barra de estado de la aeronave en la L g GPS
aplicacion DJI Pilot muestre “Ready to Go (GPS)” (Listo para despegar [GPS]) o IStO para despegar ( )
“Ready to Go (RTK)" (Listo para despegar [RTK]).

Despegue/aterrizaje manuales
OBIEN )

Empuje lentamente la palanca izquierda
hacia abajo hasta que la aeronave aterrice.
Manténgala asi unos segundos para detener
los motores.

Comando de combinacion de palancas para @
arrancar/detener los motores. %
Empuje lentamente la palanca @

izquierda hacia arriba para despegar.
(Modo 2)



El control de vuelo predeterminado se conoce como Modo 2. La palanca izquierda controla la altitud y la orientacion de la aeronave,
mientras que la palanca derecha controla los movimientos hacia delante, atrés, izquierda y derecha.

Adelante
Palanca derecha

= i
® i

Palanca izquierda Arriba

i
@ —
w4 1 ]

I
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
Abajo |
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|

Hacia atras
@ 4 Zh ) GComw) < Zh >
Girar a la Girar a la ;
izquierda derecha Izquierda Derecha

® | os motores solo se pueden parar en pleno vuelo cuando el controlador de vuelo detecta un error critico.

® Aseglrese de que el Smart Controller esté conectado a la aeronave.

Especificaciones

® Aeronave
Dimensiones (desplegada, sin hélices)
Dimensiones (plegada)
Distancia diagonal entre ejes
Peso (baterias excluidas)
Carga méx.
Peso méx. de despegue
Frecuencia de funcionamiento
Transmisor de potencia (PIRE)

Precision en vuelo estacionario (sin viento o
ventoso)

Velocidad angular méx.

Angulo méximo de inclinacion

Velocidad méx. de ascenso

Velocidad méx. de descenso (vertical)
Velocidad max. de descenso (inclinacion)
Velocidad horizontal maxima

Altura méx. de servicio sobre el nivel del mar

Resistencia méax. al viento
Tiempo méx. de vuelo frontal (nivel del mar)

Tiempo max. de vuelo estacionario (nivel del mar)

Modelo de motor

Modelo de hélice

Estabilizadores DJI compatibles

Posibles configuraciones de estabilizador

Otros productos DJI compatibles
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810 x 670 x 430 mm (Largo x Ancho x Alto)

430 x 420 x 430 mm (Largo x Ancho x Alto)

895 mm

36009

27009

90009

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.400 - 2.4835 GHz:

29.5 dBm (FCC); 18.5 dBm (CE); 18.5 dBm (SRRC); 18.5 dBm (MIC)
5.725 - 5.850 GHz:

28.5 dBm (FCC); 12.5 dBm (CE); 28.5 dBm (SRRC)
Vertical:

+0.1 m (sistema de vision habilitado)

+0.5 m (modo P con GPS)

+0.1 m (D-RTK)

Horizontal:

+0.3 m (sistema de vision habilitado)

+1.5 m (modo P con GPS)

+0.1 m (D-RTK)

Inclinacion: 300°/s Guifada: 100°/s

30° (modo Py sistema de vision frontal activado: 25°)
6m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (con hélices 2110 y peso de despegue <7 kg)/7000 m (con hélices 2195 de gran

altitud y bajo ruido, y peso de despegue <7 kg)

12m/s

45 minutos (peso de carga: 700 g)

43 minutos (peso de carga: 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 /XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

Dos estabilizadores inferiores, un estabilizador superior, un estabilizador inferior, un
estabilizador inferior + un estabilizador superior, dos estabilizadores inferiores + un
estabilizador superior

Radar CSM, Manifold 2



indice de proteccion
GNSS
Temperatura de funcionamiento
© Smart Controller
Frecuencias de funcionamiento de OcuSync
Enterprise
Alcance de transmision
(Sin obstaculos, sin
interferencias)
Transmisor de potencia (PIRE)

Baterfa externa

Baterfa integrada

Tiempo de funcionamiento**

Corriente/voltaje de la fuente de alimentacién
(Puerto USB-A)

Rango de temperatura de funcionamiento
 Sistema de visién
Rango de deteccién de obstaculos

Campo de visién (FOV)

Entorno de funcionamiento

 Sistema de deteccion por infrarrojos
Rango de deteccion de obstaculos
Campo de visién (FOV)
Entorno de funcionamiento

* Bateria de Vuelo Inteligente
Capacidad

Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto (individual)
Temperatura de funcionamiento
Temperatura de almacenamiento
Temperatura de carga
Potencia de carga max.

® Luz auxiliar
Distancia efectiva de iluminacion
Modo de iluminacion

® Camara FPV
Resolucion
Campo de visién (FOV)
Ratio de fotogramas

P45
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
De -20a50 °C (-4 a 122° F).

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz*

NCC / FCC: 15 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2.400 - 2.4835 GHz:

29.5 dBm (FCC); 18.5 dBm (CE) ; 18.5 dBm (SRRC); 18.5 dBm (MIC)
5.725 - 5.850 GHz:

28.5 dBm (FCC); 12.5 dBm (CE); 20.5 dBm (SRRC)

Nombre: Bateria Inteligente WB37

Capacidad: 4920 mAh; Voltaje: 7.6 V

Tipo de baterfa: LiPo; Energia: 37.39 Wh

Tiempo de carga (usando la Estacién de Baterias Inteligentes BS60): 70 min (de 15 a 45 °C);
130 min (de 0 a 15 °Q)

Tipo de baterfa: 18650 de iones de litio (5000 mAh a 7.2 V)

Tipo de carga: Compatible con un cargador USB de 12Vy 2 A

Potencia nominal: 17 W**

Tiempo de carga: 2 horas y 15 minutos (con un cargador USB de 12 V/2 V)

Bateria integrada: Aprox. 2.5 h
Bateria integrada + bateria externa: Aprox. 4.5 h
5V/15A

De -20 240 °C (-4 a 104 °F).

Frontal/trasero/izquierdo/derecho: 0.7-40 m
Superior/inferior: 0.6-30 m

Frontal/trasero/inferior: 65° (H), 50° (V)
|zquierdo/derecho/superior: 75° (H), 60° (V)

Superficies con patrones definidos y una iluminacion adecuada (>15 lux)

0.1-8m
30°
Obstéculos grandes, difusos y reflectantes (reflectividad >10 %)

5935 mAh

528V

LiPo 128

274 Wh

Aprox. 1.35 kg

De -20 a 50 °C (-4 a 122 °F)
De 22 a30 °C (71.6 a 86 °F)
De 5a40 °C (41 a 104 °F)
470 W

5m
60 Hz, fija

960p
145°
30 fps

* Las normas locales de algunos paises prohiben el uso de frecuencias de 5.8 GHz y 5.2 GHz, y en algunas regiones la banda de frecuencia de
5.2 GHz solo esta permitida para uso en interiores.

** El Smart Controller suministrard energia para el dispositivo movil instalado, lo que puede afectar a las especificaciones mencionadas
anteriormente.

Para obtener més informacion, lea el manual de usuario:
https//www.dji.com/matrice-300

#Este contenido puede modificarse sin notificacion previa
MATRICE es una marca comercial de DJI.

Copyright © 2020 DJI. Todos los derechos reservados.
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Matrice 300 RTK

Le MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) est une puissante plateforme de drones industriels qui inclut un systéme de contréleur de vol avancé,
un systéme de détection et de positionnement a 6 directions et une caméra FPV. Pour améliorer la fiabilité et la sécurité en vol, la plateforme
prend également en charge le radar CSM : un systéme de détection d’obstacle supplémentaire qui peut étre installé sur la partie supérieure
du drone. Il dispose de plusieurs fonctions de vol avancées, y compris la fonction Return-to-Home (retour au point de départ), la détection
d’obstacles, la vérification assistée par IA et plus encore.” La technologie AirSense intégrée permet de détecter les appareils présents dans
I'espace aérien environnant pour plus de sécurité.

La conception de la plateforme aérienne lui confére un indice de protection IP45, conformément & la norme internationale IEC 60529.
Grace a sa conception mécanique avec train d'atterrissage a déclenchement rapide et bras pliables, il est facile a transporter, a stocker et a
préparer pour le vol. Les balises de sécurité situées sur le dessus et le dessous de I'appareil permettent d’identifier ce dernier de nuit ou par
faible luminosité. Les feux auxiliaires rendent le systeme de positionnement optique plus performant de nuit ou dans des conditions de faible
luminosité, améliorant ainsi la sécurité de I'appareil au décollage, a I'atterrissage et pendant le vol.

Le M300 RTK est compatible avec de nombreuses nacelles de connecteur DGC2.0 de DJI et prend en charge le systéme multinacelles qui
permet d'utiliser jusqu’a trois nacelles indépendantes pour répondre aux besoins de différents scénarios.**

Il est équipé de nombreux ports d’extension pour élargir ses applications. Le M300 RTK posséde un DJI™ D-RTK™ 2 intégré qui Iui fournit
des données d’orientation plus précises pour le positionnement.** Un systéme avancé de gestion de I'alimentation associé a deux batteries
assure I'alimentation et améliore la sécurité des vols. Sans nacelles-caméras, le M300 RTK a une autonomie de vol pouvant atteindre les 55
minutes.™*

==/ ]

Vue du dessous Vue arriere
1. Caméra FPV 12. Filtre a air 24. Systéme optique supérieur
2. Systeme de détection 13. Systeme de détection infrarouge gauche 25. Port Assistant
infrarouge avant et droit 26. Port OSDK
3. Systeme optique avant 14. Systeme optique gauche et droit 27. Port PSDK
4. Connecteur de nacelle 15. Batteries de Vol Intelligentes 28. Systéme de détection infrarouge
DJIV2.0 (DGC2.0) 16. Indicateurs du niveau de batterie inférieur
5. Bouton de détachement de la 17. Bouton de niveau de batterie 29. Systéme optique inférieur
nacelle 18. Antennes D-RTK 30. Feu auxiliaire inférieur
6. Bras 19. Indicateurs du statut de I'appareil 31. Feu auxiliaire descendant
7. Mf)‘teurs 20. Feu auxiliaire supérieur 32. Systéme de détection infrarouge
8. Hélices 21. Bouton d’alimentation/Indicateur 33. Systéme optique arriere
9. LEDESC . 22. Systéme de détection infrarouge 34. Emplacement de la batterie
10. Antennes de transmission supérieur 35. Nacelle et caméra
11. Trains d'atterrissage 23. Feu auxiliaire supérieure

Doit étre utilisé avec la nacelle et la caméra spécifiées.

** Les systemes de détection infrarouge et optique sont influencés par les conditions environnantes. Lisez la clause d’exclusion de responsabilité et les
consignes de sécurité pour en savoir plus. Les nacelles peuvent étre achetées séparément sur le site Web DJI officiel. Reportez-vous au Guide d'utilisateur
pour en savoir plus sur les ports d’extension, les nacelles supérieures et les nacelles inférieures.

** Notez que le temps de vol maximum est testé dans des conditions de vol idéales. Le temps de vol réel peut varier selon les conditions
environnementales.

& * NE démontez PAS le boitier de I'appareil. Dans le cas contraire, la garantie sera annulée.
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Radiocommande Smart Controller de DJI Enterprise

La radiocommande Smart Controller de DJI Enterprise (ci-aprés dénommée

«Smart Controller») intégre la technologie OCUSYNC™

Enterprise, capable de controler les appareils compatibles et de fournir une image HD en direct a partir de la caméra de I'appareil. Elle peut
transmettre des données visuelles a des distances allant jusqu’a 15 km et est fournie avec plusieurs commandes de I'appareil et de la nacelle

ainsi que des boutons personnalisables.*

L’écran intégré de 5,5 pouces avec haute luminosité de 1000 cd/m? possede une résolution de 1920 x 1080 pixels et est doté d'un

systéme Android avec de nombreuses fonctions telles que Bluetooth et GNSS.

En plus de prendre en charge la connectivité Wi-Fi, il est

également compatible avec d’autres appareils mobiles pour offrir davantage de possibilités. La Smart Controller dispose d’une autonomie
de fonctionnement maximale de 2,5 heures avec la batterie intégrée. Lorsque vous utilisez la Batterie Intelligente WB37, le temps de

fonctionnement maximal peut étre étendu a 4,5 heures.™

© NN N

17. Poignée
18. Molette de contrdle de I'inclinaison
verticale de la nacelle

19. Bouton d’enregistrement
20. Port HDMI
21. Emplacement pour carte microSD

10.
11
12.
18.
14.
15.
16.

Antennes

Bouton Retour/Bouton Fonction
Joysticks

Protections pour joysticks
Bouton RTH

Bouton de mise en pause du vol
Bouton de mode de vol

Position du support de fixation (avec module GPS intégré
en dessous)

LED d'état

LED de niveau de batterie

Bouton 5D

Bouton d’alimentation

Bouton de confirmation/Bouton personnalisable C3
Ecran tactile

Port de charge (USB-C)

Points d'attache du cordon

N

2. Port USB-A

<)

Lo ol

La distance de transmission maximale (FCC) de la Smart Controller peut étre
électromagnétiques a une altitude d’environ 120 metres. La distance de transmission

2N
;ﬁ}f J 24,
EEE
@ o

28.
29.
30.
31.

=
23. Bouton de mise au point/de I'obturateur 5 E

Molette de contrdle des axes panoramiques de
la nacelle

Ventilation

Emplacement de rangement des joysticks
Joystick de rechange

Bouton personnalisable C2

Bouton personnalisable C1

Batterie Intelligente WB37

Bouton d’éjection de la batterie

atteinte dans une zone sans obstacle et sans interférence
maximale réelle peut étre inférieure a la distance mentionnée ci-

dessus en raison d'interférences dans les conditions d'utilisation. La valeur réelle fluctue en fonction de I'intensité des interférences.
** L’autonomie maximum en fonctionnement a été estimée en laboratoire, a température ambiante, et est fournie uniqguement a titre de référence.
L’autonomie de la Smart Controller est réduite lorsque celle-ci alimente d’autres appareils.
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Utilisation du Matrice 300 RTK

1. Téléchargement de I’application DJI Pilot

Les utilisateurs peuvent accéder a I'application DJI Pilot intégrée a I'écran tactile du Smart Controller.

Sur un appareil mobile, les utilisateurs peuvent également rechercher DJI Pilot dans Google Play Store
ou scanner le code QR pour télécharger I'application sur leur appareil mobile, puis connecter cet appareil
mobile & la Smart Controller.

Application DJI Pilot

H .
,ﬂ La premiere activation requiert un compte DJI et une connexion Internet.

Internet

& * DJI Pilot prend en charge Android 5.0 ou version ultérieure.

A

Chargement des batteries
Batterie de Vol Intelligente TB60 et Batterie Intelligente WB37

(D Connectez la station de batteries a une prise courant (100 a 240 V, 50 & 60 Hz) via le cable d'alimentation CA.
(2 Maintenez le bouton d’alimentation enfoncé pour mettre la station de batteries sous tension.
@) Insérez les batteries dans les ports de batterie pour lancer le chargement.
a. Avec une entrée de 100-120 V, il faut environ 70 minutes pour charger
entierement la batterie TB60, et 40 minutes pour que le niveau de
batterie passe de 20 a 90 %.
b. Avec une entrée de 220-240 V, il faut environ 60 minutes pour charger /
entierement la batterie TB60, et 30 minutes pour que le niveau de |
batterie passe de 20 a 90 %. i

Prise courant Cable )
(100 & 240 V) d'alimentation 2

(1 1 C——g=

& * Pour les Batteries de Vol Intelligentes TB60, la station de batteries chargera d'abord les deux batteries dont le niveau de charge est le plus
élevé.
* Pour les Batteries Intelligentes WB37, la station de batteries charge d’abord la batterie dont le niveau de charge est le plus élevé.
® Sila température de la batterie est trop basse, celle-ci se réchauffera automatiquement avant la charge.

i

':Q:' * Consultez le guide d'utilisateur de la station de batteries pour plus d'informations sur les différents voyants LED.

Smart Controller

Il faut environ 2 heures et 15 minutes pour charger completement la Smart Controller & I'aide du chargeur USB standard.

= T

Céble USB-C

Prise courant ~ Chargeur USB
(100 & 240 V)

& * Veuillez utiliser le chargeur USB officiel pour charger la Smart Controller. Si aucun chargeur USB standard n’est pas disponible, il est
recommandé d’utiliser un adaptateur secteur certifié FCC/CE de 12 V/2 A.

* Rechargez totalement la batterie au moins une fois tous les trois mois pour éviter tout probléme de décharge excessive : la batterie se
décharge lorsqu’elle est stockée pendant de longues périodes.
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3. Préparation de la Smart Controller

Installation de la Batterie Intelligente Montage du dongle 4G et de la carte
(@ Appuyez sur le bouton d'éjection de la batterie et .
int } f . & * N'utilisez qu’un dongle homologué par DJI.
mal/n enez-le enionce. . * Le dongle et la carte SIM permettent a la Smart Controller
@ Insérez la Batterie Intelligente dans le compartiment d’accéder au réseau 4G. Veillez & les déployer correctement,
prévu a cet effet. Assurez-vous que la partie inférieure de faute de quoi I'accés au réseau ne sera pas disponible.
la batterie est bien alignée sur le trait de repére a I'intérieur  Le dongle et la carte SIM ne sont pas inclus.

du compartiment.
@ Poussez la batterie vers le bas.

u Retirez le couvercle du
/ u compartiment du dongle.

Insérez le dongle dans le port
USB avec la carte SIM insérée
dans le dongle

Remettez le couvercle fermement
en place.

_‘ - '»_ * Pour retirer la Batterie Intelligente, appuyez sur le bouton d’éjection de la batterie et maintenez-le enfoncé, puis poussez la batterie vers le bas.
’Q‘ * Reportez-vous au guide d'utilisateur de la station de Batterie Intelligente BS60 pour plus d'informations sur le chargement de la Batterie
Intelligente.

s

N

Vérification du niveau de batterie et mise

sous tension

Vérifiez le niveau de batterie interne en fonction des LED de niveau
de batterie. Appuyez une fois sur le bouton d’alimentation pour le
vérifier lorsqu'il est éteint.

Appuyez une fois sur le bouton d’alimentation, puis appuyez
de nouveau dessus et maintenez-le enfoncé pendant quelques
secondes pour allumer ou éteindre la Smart Controller.

Faible @——— Elevé

wie
-_Q; Veuillez consulter le guide d’utilisateur pour plus d’informations sur la vérification des niveaux de batterie interne et externe.

Lorsque vous utilisez la Batterie Intelligente WB37 externe, il est toujours nécessaire de s'assurer que la batterie interne n’est pas entiérement
déchargée. Sinon, la Smart Controller ne pourra pas étre allumée.

Réglage des antennes

Soulevez les antennes et ajustez-les. La force du signal de la Smart Controller est affectée
par la position des antennes. Un angle de 80° ou 180° entre les antennes et I'arriére de la
Smart Controller assure une connexion optimale entre I'appareil et la Smart Controller.

Zone de transmission optimale |
Veillez & ce que I'appareil reste dans la zone de transmission optimale. Si le signal est faible, ajustez les antennes ou rapprochez I'appareil.

& « Evitez d'utiliser des appareils sans fil qui utilisent les mémes bandes de fréquences que la Smart Controller.
* En fonctionnement réel, I'application DJI Pilot vous avertira si le signal de transmission devient faible. Dans ce cas, ajustez les antennes
pour vous assurer que I'appareil retrouve la plage de transmission optimale.
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4. Préparation de I'appareil

Installation des trains d’atterrissage

Installez les trains d’atterrissage, faites glisser le verrou du train jusqu’a I'extrémité du train d’atterrissage, puis faites-le pivoter d’environ
90° jusqu’'a ce que le point de repére et le marquage soient alignés.

Dépliage de I'appareil

Retirez les deux pales d’hélice.
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Installation de la nacelle et de la caméra

Appuyez sur le bouton de Alignez les points blancs et Tournez la bride de nacelle
détachement de la nacelle rouges et insérez la nacelle. pour la faire passer en position
pour retirer le couvercle. verrouillée.

& ® Aprés I'installation, assurez-vous que la bride de nacelle est bien en place.
e Assurez-vous d'appuyer sur le bouton de détachement de la nacelle lorsque vous tournez la bride de nacelle pour retirer la nacelle et la
caméra. La bride de nacelle doit étre complétement tournée lorsque vous enlevez de la nacelle pour la prochaine installation.

Installation des Batteries de Vol Intelligentes/Vérification du niveau de batterie

Insérez une paire de batteries.
Appuyez une fois sur le bouton du niveau de batterie pour vérifier le niveau de la batterie.

=3 Faible

Mettez I'appareil sous tension

Allumer/éteindre : Appuyez sur le bouton d’alimentation de I'appareil, puis dans un délai de
3 secondes, appuyez de nouveau sur le bouton et maintenez-le enfoncé pour allumer/éteindre
I'appareil en veillant a ce que le voyant d’alimentation soit allumé.

Appairage : Appuyez sur le bouton d’alimentation de I'appareil et maintenez-le enfoncé pendant
au moins cing secondes pour appairer I'appareil et la Smart Controller. Le voyant d’alimentation
clignote pendant I'appairage.

5. Vol

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans I'application DJI Pilot que la
mention «Prét a voler (GPS)» ou «Prét a voler (RTK)» s’affiche dans la barre
d'état de I'appareil.

Décollage/atterrissage
manuel ou g
Commande de joystick combinée pour % l @ y

démarrer/couper les moteurs.

G . . Poussez lentement le joystick gauche vers
Poussez lentement le joystick gauche . N )
le bas jusqu’a ce que I'appareil se pose.

Prét a voler (GPS)

vers le haut pour faire décoller I'appareil. A .
(Mode 2) Maintenez la position pendant quelques
secondes pour couper les moteurs.
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Le contréle de vol par défaut est connu sous le nom de Mode 2. Le joystick gauche agit sur I'altitude et I'orientation de I'appareil, tandis

que le joystick droit contréle ses mouvements vers I'avant, I'arriere, la gauche et la droite.

Joystick gauche

i
@ —
A4 1 ]

o (AN
Tourner & gauche

3 Avant
Joystick droit

= i
®

Arriére

=L 2 QZM*

Gauche Droite

I
I
Haut |
I

I

I

|

|

|

|

|

|

|

Bas |
|

|

I

I

I

I

I

|

|

|

|

|

Tourner a droite

A ® Les moteurs peuvent étre coupés en plein vol uniquement lorsque le contréleur de vol détecte une erreur critique.

® Assurez-vous que la Smart Controller est appairé a I'appareil.

Caractéristiques techniques

® Appareil
Dimensions (déplié, hélices exclues)
Dimensions (plié)
Empattement diagonal
Poids (batteries exclues)
Charge utile max.
Poids max. au décollage
Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Précision du vol stationnaire (avec ou sans
vent)

Vitesse angulaire max.

Angle de tangage max.

Vitesse d'ascension max.

Vitesse de descente max. (verticale)
Vitesse de descente max. (inclinaison)
Vitesse horizontale max.

Plafond pratique max. au-dessus du niveau

de la mer
Résistance au vent max.

Durée maximale de vol vers I'avant (au niveau

de la mer)

Temps de vol stationnaire max. (au niveau de

la mer)

Modele du moteur
Modgle de I'hélice
Nacelles DJI compatibles

Configurations de nacelles prises en charge

Autres produits DJI pris en charge
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810 x 670 x 430 mm (L x | x H)

430 x 420 x 430 mm (L x I x H)

895 mm

36009

27009

9000g

2,400 & 2,4835 GHz; 5,725 4 5,850 GHz

2,400 22,4835 GHz :

29,5 dBm (FCC); <18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,72545,850 GHz :

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)
Vertical :

+ 0,1 m (systéme optique activé)

+0,5m (mode P avec GPS)

+0,1m D-RTK)

Horizontal :

+ 0,3 m (systéme optique activé)

+1,5m (mode P avec GPS)

+0,1m D-RTK)

Inclinaison verticale : 300°/s; Lacet : 100°/s

30° (si mode P et systéeme optique avant activés : 25°)
6m

5m

7m/s

23 m/s

5000 m (avec hélices 2110 et un poids au décollage <7 kg) / 7 000 m (avec hélices 2195 de
haute altitude & faible bruit et un poids au décollage <7 kg)
12m/s

45 minutes (poids de charge de 700 g)

43 minutes (poids de charge de 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 / XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

Double nacelle inférieure, nacelle supérieure simple, nacelle inférieure simple, nacelle inférieure
simple + nacelle supérieure simple, double nacelle inférieure + nacelle supérieure simple
Radar CSM, Manifold 2



Indice de protection

GNSS

Température de fonctionnement
© Smart Controller

Plage de fréquences de fonctionnement

d’OcuSync Enterprise
Distance de transmission max.
(environnement dégagé sans
interférences)

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Batterie externe

Batterie intégrée

Autonomie en fonctionnement™

Courant/tension de fonctionnement
(Port USB-A)

Plage de températures de fonctionnement

© Systéme optique
Portée de la détection d’obstacles

FOV

Conditions d'utilisation

© Systéme de détection infrarouge
Portée de la détection d’obstacles
FOV
Conditions d'utilisation

* Batterie de Vol Intelligente
Capacité
Tension
Type de batterie
Energie
Poids net (une seule unité)
Température de fonctionnement
Température de stockage
Température de charge
Puissance de charge max.

 Feu auxiliaire
Distance d'éclairage effective
Mode d’éclairage

® Caméra FPV (vue a la premiére personne)

Résolution
FOvV
Taux de rafraichissement

P45
GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo
-20a50°C

2,400 & 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz"

NCC /FCC: 15 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2,400 42,4835 GHz :

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,72545,850 GHz :

28,5 dBm (FCC); 12,56 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC

Nom : Batterie Intelligente WB37

Capacité : 4920 mAh; Tension : 7,6 V

Type de batterie : LiPo; Energ\e : 37,39 Wh

Temps de charge (en utilisant la station de Batterie Intelligente BS60) : 70 min (15 °C & 45 °C);

130 min (0 °C a 15 °C)

Type de batterie : 18650 Li-ion (5000 mAh a 7,2 V)

Type de charge : Prend en charge un chargeur USB de 12 V/2 A

Puissance nominale : 17 W™

Temps de charge : 2 heures et 15 minutes (en utilisant un chargeur USB de 12 V/2 V)
Batterie intégrée : environ 2,5 heures

Batterie intégrée + batterie externe : environ 4,5 heures

5V/1,5A

-20°Ca40°C

Avant/arriere/gauche/droite : 0,7 240 m

Vers le haut/vers le bas : 0,6 230 m
Avant/Arriere/Inférieur : 65° (H), 50° (V)
Gauche/Droite/Supérieur : 75° (H), 60° (V)
Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

0.1-8m
30°
Obstacles de grande taille, diffus ou réfléchissant la lumiere (réflexivité > 10 %)

5935 mAh
52,8V

LiPo 128

274 Wh

Environ 1,35 kg
de-20°Cas50°C
de22°Ca30°C
de5°Ca40°C
470 W

5m
60 Hz en continu

960p
145°
30ips

* Les réglementations locales de certains pays interdisent I'utilisation des fréquences de 5,8 GHz et de 5,2 GHz et, dans certaines régions, la bande de
fréquences de 5,2 GHz n’est autorisée que pour une utilisation en intérieur.
** La radiocommande Smart Controller alimentera I'appareil mobile connecté, ce qui peut affecter les caractéristiques techniques mentionnées ci-dessus.

Pour plus d'informations, consultez le guide d'utilisateur :

https://www.dji.com/matrice-300

# Ce contenu est susceptible d'étre modifié sans préavis.

MATRICE est une marque commerciale de DJ.
Copyright © 2020 DJI Tous droits réservés.
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Matrice 300 RTK

MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) & una potente piattaforma aerea industriale con un avanzato sistema di centralina di volo, sistema di
rilevamento e posizionamento a sei direzioni e videocamera FPV. Al fine di migliorare I'affidabilita e la sicurezza, & dotato anche di Radar CSM,
un componente aggiuntivo di rilevamento degli ostacoli che € possibile montare sulla parte superiore del drone. Dispone inoltre di diverse
funzioni avanzate di volo tra cui ritorno automatico (RTH), rilevamento degli ostacoli, ispezione localizzata IA e altro ancora.* La tecnologia
AirSense integrata fornisce consapevolezza sulla presenza di velivoli in avvicinamento all'interno dello spazio aereo circostante, garantendone
la sicurezza.

La struttura del telaio offre un livello di protezione in ingresso IP45, in conformita con lo standard globale IEC 60529. Il design meccanico,
unitamente ai carrelli di atterraggio a sgancio rapido e ai bracci pieghevoli montati, ne facilita il trasporto, lo stoccaggio e la preparazione
per il volo. | fari di sicurezza sulla parte superiore e inferiore dell’aeromobile consentono di identificarlo di notte o in condizioni di scarsa
iluminazione. Le luci ausiliarie contribuiscono a migliorare le prestazioni del sistema di posizionamento visivo di notte o in condizioni di scarsa
illuminazione, aumentando la sicurezza delle operazioni di decollo, atterraggio e volo dell’aesromobile.

M300 RTK & compatibile con molti stabilizzatori con connettore DGC2.0 di DJI, e presenta un sistema multiplo in grado di supportare fino a
tre carichi stabilizzati indipendenti, al fine di soddisfare ogni tipo di esigenza operativa.**

E dotato di numerose porte di espansione che ne estendono gli usi applicativi. L’M300 RTK consta di un D-RTK™ 2 DJI integrato, che
fornisce dati di riferimento piu precisi per il posizionamento.** Un sistema di gestione dell’alimentazione avanzato insieme a due batterie ne
assicura I'alimentazione e migliora la sicurezza del volo.Senza carichi installati, M300 RTK ha un’autonomia di volo fino a 55 minuti.***

7 aa-r

Vista dall'alto Vista dal basso Vista posteriore
1. Videocamera FPV 12. Filtro dell'aria 25. Porta Assistant
2. Sistema di rilevamento a 18. Sistema di rilevamento a infrarossi laterale 26. Porta OSDK
infrarossi frontale 14. Sistema di visione laterale 27. Porta PSDK
3. Sistema di visione frontale 15. Batterie di volo intelligente 28. Sistema di rilevamento a infrarossi
4. Connettore stabilizzatore DJI 16. Indicatori del livello di batteria verso il basso
v2.0 (DGC2.0) 17. Pulsante del livello di batteria 29. Sistema di visione verso il basso
5. Pulsante di sgancio dello 18. Antenne D-RTK 30. Luce ausiliaria inferiore
. :fakzlc‘izza;ﬁﬁaio 19. Indicatori LED dell'aeromobile 31. Faro nferiore ‘ .
) 20. Faro superiore 32. Sistema di rilevamento a infrarossi
7. Motor 21. Pulsante di accensione / Indicatore posteriore
8. Eliche ' i i visi i
) 22. Sistema di rilevamento a infrarossi verso I'alto 33. Sistema di visione posteriore
9. LED motori 34. Fermo della batteria

28. Luce ausiliaria superiore

10. Antenne di trasmissione . o
24. Sistema di visione verso I'alto

11. Carrelli di atterraggio

35. Fotocamera stabilizzata

*  Da utilizzare con carichi stabilizzati compatibili.

** Le prestazioni del sistema di visione e del sistema di rilevamento a infrarossi sono soggette alle condizioni del’ambiente circostante. Per ulteriori informazioni,
leggere la sezione relativa alle limitazioni di responsabilita e direttive sulla sicurezza. E possibile acquistare gli stabilizzatori separatamente presso il sito web
ufficiale di DJI. Per ulteriori dettagli sulle porte di espansione e le fotocamere stabilizzate superiori e inferiori, fare riferimento al manuale d’uso.

*** Notare che I'autonomia di volo massima & misurata in condizioni di volo ideali. L’autonomia di volo effettiva pud variare a seconda dell’ambiente
circostante.

& * NON smontare la scocca ell'aeromobile; in caso contrario ne decade la garanzia.
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Radiocomando DJI Smart Controller Enterprise

I radiocomando DJI Smart Controller Enterprise (di seguito “Smart Controller”) & dotato della tecnologia OCUSYNC™ Enterprise, in grado di
controllare gli aeromobili che ne supportano la tecnologia e di fornire una visione HD in diretta dalla videocamera di volo. Puo trasmettere dati
di immagini a distanze fino a 15 km (9,32 miglia) ed & dotato di una serie di comandi per aeromobili e stabilizzatori, nonché di alcuni pulsanti

personalizzabili.*

Lo schermo integrato 5,5”" ad alta luminosita da 1000 cd/m?, con risoluzione di 1920x1080 pixel, opera su sistema Android ed & dotato
di diverse funzionalita, come Bluetooth e GNSS. Oltre a supportare la connettivita Wi-Fi, & anche compatibile con altri dispositivi mobili per
un utilizzo pit versatile. Smart Controller ha una durata operativa massima di 2,5 ore con la batteria integrata. Quando si utilizza la batteria
intelligente WB37, & possibile estendere la durata operativa massima a 4,5 ore.**

17. Impugnatura

18. Quadrante di controllo del beccheggio
dello stabilizzatore

19. Pulsante di registrazione

20. Porta HDMI

21. Vano per scheda microSD

22. Porta USB-A

23. Pulsante di messa a fuoco/scatto

<)

o]

© NN N

©

10.
11
12.
18.
14.
15.
16.

Antenne

Pulsante Indietro/Pulsante funzione
Levette di comando (Stick)
Protezioni levette

Pulsante RTH

Pulsante di pausa del volo
Selettore della modalita di volo

Posizione per staffa di montaggio (con modulo GPS integrato
sotto di essa)

LED di stato

LED del livello della batteria

Pulsante 5D

Pulsante di accensione

Pulsante di conferma/Pulsante personalizzabile C3
Schermo tattile (Touchscreen)

Porta di ricarica (USB-C)

Ganci per cordino

L\Ef

24.

25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.

Q:“E’J

Manopola di controllo della rotazione orizzontale
dello stabilizzatore

Bocchettone

Vano di alloggiamento delle levette
Levette di ricambio

Pulsante personalizzabile C2
Pulsante personalizzabile C1
Batteria intelligente WB37
Pulsante di rilascio della batteria

Smart Controller & in grado di raggiungere la sua distanza di trasmissione massima (FCC) in una zona priva di ostacoli e interferenze elettromagnetiche

a un’altitudine di circa 120 metri (400 piedi). La distanza di trasmissione massima effettiva pud essere inferiore alla distanza menzionata sopra, a causa
di interferenze nell’ambiente operativo e il valore reale oscillera in base all'intensita dell’interferenza.
** La massima durata operativa e stata testata in laboratorio a temperatura ambiente e ha soltanto valore indicativo. Quando Smart Controller alimenti altri

dispositivi, il tempo di esecuzione diminuira.
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Utilizzo di Matrice 300 RTK

1.

Download dell’app DJI Pilot

Gli utenti possono accedere all’app DJI Pilot integrata dalla schermata visualizzata su Smart Controller.
Gli utenti possono anche cercare DJI Pilot in Google Play Store o effettuare la scansione del codice
QR qui riportato per scaricare I'app sul proprio dispositivo mobile, quindi collegare il dispositivo mobile
a Smart Controller.

App DJI Pilot

H .
/) La prima attivazione necessita di un account DJI e di una connessione alla rete internet.

Internet

& * DJI Pilot supporta Android 5.0 o versioni successive.

Ricarica delle batterie
Batteria di volo intelligente TB60 e batteria intelligente WB37

(D Collegare la stazione di ricarica della batteria a una presa di alimentazione (100 - 240 V, 50 - 60 Hz) tramite il cavo di alimentazione CA.
() Premere il pulsante di accensione una volta per accendere la stazione di ricarica della batteria.
@ Inserire le batterie negli appositi alloggiamenti per avviarne la ricarica.
a. Con ingresso di 100 - 120V, la batteria TB60 impiega circa 70 minuti
per ricaricarsi completamente e 40 minuti per ricaricarsi dal 20% al 90%.
b. Con un ingresso di 220 — 240 V la batteria TB60 impiega circa 60 minuti
per ricaricarsi completamente e 30 minuti per ricaricarsi dal 20% al 90%. ;“

Presa di Cavo di
alimentazione : N ;
alimentazione i s
(100 - 240 V) 2

(1 e @S

&  Per le batterie intelligenti TB60, la stazione di ricarica carichera prima le due batterie con la massima quantita di carica residua.
 Per le batterie WB37, la stazione di ricarica carichera prima le due batterie con la pili alta quantita di carica residua.
¢ Quando la temperatura della batteria & troppo bassa, si riscaldera automaticamente prima della carica.

i

',Q: ® Per ulteriori informazioni sui vari LED, fare riferimento al manuale d’uso della stazione di ricarica della batteria.
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Smart Controller
Occorrono circa due ore e quindici minuti per caricare completamente il radiocomando Smart Controller tramite il caricabatterie USB standard.

T
Caricabatterie USB

Presa di alimentazione
(100 - 240 V)

Cavo USB-C

& * Si raccomanda di usare il caricabatterie USB ufficiale per ricaricare il radiocomando. Qualora un caricabatterie USB non fosse disponibile, si
consiglia di usare un adattatore di alimentazione USB da 12V/2A certificato FCC/CE.
* Ricaricare la batteria aimeno ogni tre mesi per evitare che si scarichi eccessivamente: la batteria si esaurira se conservata per un lungo
periodo.



3. Preparazione del radiocomando

Montaggio della batteria intelligente
WB37

Installazione della chiave di protezione
4G e della scheda SIM

(D Premere a lungo il pulsante di rilascio della batteria.

@ Inserire la batteria intelligente nel vano batteria.
Accertarsi che la parte inferiore della batteria sia allineata
alla linea contrassegnata nel vano.

* Usare esclusivamente una chiave approvata DJI.

* La chiave e la scheda SIM consentono I'accesso della
centralina di volo alla rete 4G. Accertarsi di utilizzarle
correttamente, altrimenti I'accesso alla rete non sara
disponibile.

* Chiave di protezione e scheda SIM non incluse.

A

@ Spingere la batteria verso il basso.

Rimuovere la copertura del vano
della chiave

Inserire la chiave di protezione
(con scheda SIM al suo interno)
nella porta USB.

Richiudere il vano.

_~‘ - '~_ * Per rimuovere la batteria intelligente, premere a lungo il pulsante di rilascio della batteria, quindi spingere la batteria verso I'alto.
’Q‘ * Per informazioni dettagliate sulla ricarica della batteria intelligente, consultare il manuale d'uso della stazione di ricarica della batteria
intelligente BS60.

@ 0 0@

2N

Controllo del livello della batteria e

accensione

Controllare il livello della batteria interna in base ai LED del livello della
batteria. Premere una volta il pulsante di accensione per verificarlo mentre
& spento.

Premere una volta il pulsante di accensione, quindi premerlo

nuovamente per due secondi per accendere/spegnere il Radiocomando
Smart.

Basso @&—————— Alto

Vi

:Q: Per ulteriori informazioni sul controllo dei livelli della batteria interna ed esterna, consultare il manuale d’uso.

Quando si utilizza la batteria intelligente WB37 esterna, & comunque necessario assicurarsi che la batteria interna sia in parte
carica. In caso contrario, non sara possibile accendere Smart Controller.

Regolazione delle antenne

Sollevare le antenne e regolarne la posizione. L'intensita del segnale del radiocomando
€ condizionata dalla posizione delle antenne. Quando I'angolo tra le antenne e il retro di
Smart Controller & di 80° o 180°, la connessione tra lo stesso e I'aeromobile pud raggiungere
le sue prestazioni ottimali.

Zona di trasmissione ottimale
Cercare di mantenere il drone all'interno della zona di trasmissione ottimale. Se il segnale & debole, regolare le antenne o far avvicinare il
drone.

&  Evitare I'uso di dispositivi wireless che utilizzano le stesse bande di frequenza di Smart Controller.
* Durante il funzionamento reale, I'app DJI Pilot emettera un messaggio per avvisare che il segnale di trasmissione & debole; sara necessario
regolare le antenne per garantire che I'aeromobile torni alla distanza di trasmissione ottimale.
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4. Preparazione dell’aeromobile

Installazione dei carrelli di atterraggio

Installare i carrelli di atterraggio, far scorrere il blocco del carrello fino all’estremita del carrello di atterraggio, quindi ruotarlo di circa 90°
fino a quando i rispettivi contrassegni risultano allineati.

Dispiegamento dell’aeromobile
Rimuovere i fermi delle eliche.
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Installazione del carico stabilizzato (fotocamera)

3 5

Premere il pulsante di Allineare i punti bianchi Ruotare il pulsante di blocco
sgancio dello stabilizzatore e rossi e inserire lo dello stabilizzatore fino alla
per rimuoverne la stabilizzatore. posizione di blocco.

copertura protettiva.

& * Dopo linstallazione, accertarsi che il blocco dello stabilizzatore sia ben serrato.

* Assicurarsi di tenere premuto il pulsante di sgancio durante la rotazione dello stabilizzatore per rimuovere il corpo fotocamera. Il pulsante di
blocco dello stabilizzatore deve essere completamente ruotato quando si rimuove uno stabilizzatore per installarne un altro.

Inserimento delle batterie di volo intelligenti/Controllo del livello di carica delle
batterie

Inserire una coppia di batterie.
Premere una volta il pulsante del livello di carica della batteria per controllarne il livello.

Accensione dell’aeromobile

Accensione/Spegnimento: premere il pulsante di accensione sull'aeromobile, quindi entro tre
secondi ripremere a lungo per accendere/spegnere |'aeromobile, con la spia di alimentazione
accesa fissa.

Collegamento: premere a lungo il pulsante di accensione dell’aesromobile per almeno cinque
secondi per connettere I'aeromobile a Smart Controller. La spia di alimentazione lampeggera
durante il collegamento.

5. Volo

Prima di decollare, assicurarsi che sulla barra di stato dell’aeromobile nell’'app Ready to Go (GPS)
DJI Pilot sia visualizzato “Ready to Go (GPS)” o “Ready to Go (RTK)".

Decollo/Atterraggio manuale
Comando a stick combinati per awviare/arrestare i OPPURE g

motori. % l

verso |'alto per decollare. (Modalita 2) atterra. Tenere premuto per alcuni secondi per
arrestare i motori.

Spingere lentamente la levetta sinistra verso
Spingere lentamente la levetta sinistra il basso, fino a quando I'aeromobile non



La modalita di controllo di volo predefinito € il Modo 2. La levetta sinistra controlla I'altitudine e la direzione dell’aeromobile, mentre la

levetta destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso.

Levetta sinistra

i
@ —
w4 1 ]

I
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
|
Verso il basso |
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|

()

Gira a sinistra Gira a destra

In avanti
Levetta destra

= i
® i

Indietro

N=C] 2 QZAX"

A sinistra Destra

Verso l'alto

& « E possibile spegnere i motori in volo solo qualora la centralina di volo rilevasse un errore critico.

 Assicurarsi che Smart Controller sia connesso all’aeromobile.

Caratteristiche tecniche

* Aeromobile
Dimensioni (aperto, eliche escluse)
Dimensioni (chiuso)
Interasse diagonale
Peso (batterie escluse)
Carico massimo
Peso massimo al decollo
Frequenza operativa
Potenza del trasmettitore (EIRP)

Accuratezza del volo stazionario
(in assenza di vento o foschia)

810 x 670 x 430 mm (L x P x A)

430 x 420 x 430 mm (L x P x A)

895 mm

36009

27009

90009

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.400 - 2.4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5.725 - 5.850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)
Verticale:

+0,1 m (Sistema di visione abilitato))

+0,5 m (modalita P con GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Orizzontale:

+0,3 m (Sistema di visione abilitato))

+1,5 m (modalita P con GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Massima velocita angolare Beccheggio: 300°/s; imbardata: 100°/s

Angolo di inclinazione max 30° (modalita P e Sistema di visione frontale attivato: 25°)
Massima velocita ascensionale 6m/s

Massima velocita di discesa (verticale) 5m/s

Massima velocita di discesa (inclinazione) 7m/s

Massima velocita orizzontale 23 m/s

Quota massima di tangenza sopra il livello 5000 m (con eliche 2110 e peso al decollo <7 kg) / 7000 m (con eliche silenziose per alta quota
del mare 2195 e peso al decollo <7 kg)

Massima resistenza al vento 12m/s

fﬂj:er;omia massima di volo in avanti (livello del 45 minut (carico 700 g)

Autonomia di volo stazionario (livello del mare) - 43 minuti (carico 700 g)

Modello del motore 6009

Modello elica 2110

Zenmuse XT2 / XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1
Doppio inferiore, singolo superiore, singolo inferiore, singolo inferiore + singolo superiore, doppio
inferiore + singolo superiore

Stabilizzatori DJI supportati
Configurazioni dei carichi stabilizzati
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Altri prodotti DJI supportati
Livello di protezione in ingresso
GNSS
Temperatura operativa

* Smart Controller

Gamma di frequenza operativa OcuSync
Enterprise

Massima distanza di trasmissione
(non ostruito, privo di
interferenze)

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Batteria esterna

Batteria integrata

Durata operativa™

Tensione/Corrente di alimentazione
(porta USB-A)

Intervallo di temperatura operativa
* Sistema di visione
Distanza di rilevamento ostacoli

Campo visivo (FOV)

Ambiente operativo

* Sistema di rilevamento a infrarossi
Distanza di rilevamento ostacoli
Campo visivo (FOV)
Ambiente operativo

* Batteria di volo intelligente
Capacita
Tensione
Modello di batteria
Energia
Peso netto (unita singola)
Temperatura operativa
Temperatura di stoccaggio
Temperatura di ricarica
Potenza massima di ricarica

* Luce ausiliaria
Distanza di iluminazione effettiva
Modalita di iluminazione

* Videocamera FPV
Risoluzione
Campo visivo (FOV)
Frame rate

* Le normative locali di alcuni Paesi vietano I'uso delle frequenze di 5.8 GHz e 5.2 GHz e in alcune regioni la banda di frequenza 5.2 GHz & consentita solo

per uso in ambienti chiusi.

Radar CSM, Manifold 2

P45
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
Tra-20°Ce 50 °C

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz"

NCC /FCC: 15 km
CE/MIC: 8 km
SRRC: 8 km

2.400 - 2.4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5.725-5.850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)

Nome: Batteria intelligente WB37

Capacita: 4920 mAh; tensione: 7,6 V

Modello di batteria: LiPo; Energia: 37,39 Wh

Tempo di ricarica (utilizzando la stazione di ricarica per batteria intelligente BS60): 70 min (da
15°Ca45°0);

130 min (da0°Ca 15 °C)

Modello di batteria: ioni di litio 18650 (5000 mAh a 7,2 V)

Tipo di ricarica: Supporta caricabatterie USB da 12 V/2 A

Potenza nominale: 17 W**

Tempo di ricarica: 2 ore e 15 minuti (utilizzando un caricabatterie USB da 12 /2 V)

Batteria integrata: circa 2,5 ore
Batteria integrata + batteria esterna: circa 4,5 ore

5V/A5A
Tra-20°Ce40°C

In avanti/indietro/A sinistra/A destra: 0,7-40 m
Verso I'alto/Verso il basso: 0,6-30 m

In avanti/Indietro/Verso il basso: 65°(H), 50°(V)
A sinistra/A destra/Verso I'alto: 75°(H), 60°(V)
Superfici a trama definita e con illuminazione adeguata (> 15 lux)

0.1-8m
30°
Ostacoli grandi a riflessione diffusa (riflettivita >10%)

5935 mAh

52,8V

LiPo 128

274 Wh

1,35 kg ca.
Tra-20°Ce 50 °C
Tra22°Ce30°C
Tra5°Ce40°C
470 W

5m
60 Hz, acceso fisso

960p
145°
30fps

** Smart Controller alimentera il dispositivo mobile installato, il che potrebbe influire sulle specifiche sopra menzionate.

Per ulteriori informazioni, consultare il manuale d'uso:

https//www.dji.com/matrice-300

3 Il contenuto di questo documento & soggetto a modifiche senza preawviso.

MATRICE & un marchio registrato di DJI
Copyright © 2020 DJI Tutt i dirit riservat



Matrice 300 RTK

De MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) is een krachtig industrieel droneplatform met een geavanceerd viuchtcontrollersysteem, een
6-richtingsdetectie- en positioneringssysteem en een FPV-camera. Ter verbetering van de betrouwbaarheid en veiligheid ondersteunt het
platform tevens CSM Radar — een optionele obstakeldetectiecomponent die bovenop de drone kan worden gemonteerd. Het platform
beschikt over verschillende geavanceerde viuchtfuncties, waaronder terug naar thuisbasis (Return to Home, RTH), obstakeldetectie, Al-
spotchecking en meer.* De ingebouwde AirSense registreert in de nabijheid van de drone vliegende vliegtuigen in het omliggende luchtruim
om de veiligheid te waarborgen.

Zijn luchtframe-ontwerp maakt dat het platform een bescherming tegen indringen heeft van beschermingsklasse IP45, conform de
internationale IEC 60529-norm. Door zijn mechanische ontwerp, het landingsgestel met snelkoppeling en de gemonteerde inklapbare armen
kan hij gemakkelijk worden vervoerd, opgeslagen en voor de viucht worden klaargemaakt. De veiligheidsbakens aan de boven- en onderkant
van het luchtvaartuig zorgen ervoor dat het luchtvaartuig 's nachts of bij weinig licht herkenbaar is. De hulplichten helpen om ’s nachts of bij
weinig licht een betere zichtpositionering te bereiken, waardoor de veiligheid van het viiegtuig bij het opstijgen, landen en tijdens de viucht
wordt verbeterd.

De M300 RTK is compatibel met veel van de DJI-gimbals met DGC2.0-aansluiting en ondersteunt een systeem met meerdere gimbals, dat
tot drie onafhankelijke gimbals kan ondersteunen om in de behoeften te kunnen voorzien die met verschillende scenario’s gepaard gaan.**

De drone is uitgerust met vele uitbreidingspoorten ter uitbreiding van de toepassingen waarvoor het geschikt is. De M300 RTK heeft een
ingebouwde DJI™ D-RTK™ 2, die meer nauwkeurige koersgegevens voor positionering biedt.** Een geavanceerd energiebeheersysteem
samen met dubbele batterijen zorgen voor de stroomvoorziening en verbeteren de viiegveiligheid. Zonder lading heeft de M300 RTK een
vliegtijd van maximaal 55 minuten.

WA

="

Bovenaanzicht Onderaanzicht Achteraanzicht

1. FPV-camera 12. Luchtfilter 24. Opwaarts zichtsysteem
2. Voorwaarts 18. Linker- en 25, Assistant-poort

infrarooddetectiesysteem rechterinfrarooddetectiesysteem 26. OSDK-poort
3. Voorwaarts zichtsysteem 14. Linker- en rechterzichtsysteem 27. PSDK-poort
4. DJI Gimbal Connector v2.0 15. Intelligent Flight Batteries 28. Neerwaarts

(DGC2.0) 16. Indicatoren accuniveau infraroodsensorsysteem
5. Gimbal-ontkoppelingsknop 17. Knop accuniveau 29. Neerwaarts zichtsysteem
6. Frame-armen 18. D-RTK-antennes 30. Onderste hulplicht
7. Motoren 19. Statuslampjes van de drone 31. Omlaaggericht baken
8. Propellers 20. Omhooggericht baken 32. Achterwaarts
9. ESC-LED's 21. Aan/uit-knop / indicatielampje infrarooddetectiesysteem
10. Transmissie-antennes 22. Opwaarts infraroodsensorsysteem 33. Achterwaarts zichtsysteem
11. Landingsgestel 23. Bovenste hulplicht 34. Accuvergrendeling

35. Gimbal en camera

Moet worden gebruikt in combinatie met de aangegeven gimbal en camera.

** Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de disclaimer en de veiligheidsrichtlijnen voor
meer informatie. Gimbals kunnen afzonderlijk worden aangeschaft op de officiéle DJI-website. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie
over uitbreidingspoorten, omhooggerichte gimbals en omlaaggerichte gimbals.

*** Houd er rekening mee dat de maximale vliegtijd is gemeten onder ideale viiegomstandigheden. De werkelijke vliegtiid kan verschillen afhankelijk van de
omgeving waarin u viiegt.

& * Demonteer de behuizing van de drone NIET, anders valt deze niet langer onder de garantie.
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DJI Smart Controller Enterprise

De DJI Smart Controller Enterprise (hierna ‘Smart Controller’ genoemd) beschikt over OCUSYNC™ Enterprise-technologie, waarmee
vliegtuigen kunnen worden bestuurd die deze technologie ondersteunen, en geeft live HD-beeld via de camera van de drone. De DJI
Smart Controller Enterprise kan beeldgegevens verzenden op afstanden van tot 15 km en wordt geleverd met een aantal drone- en
gimbalbesturingen, evenals enkele aanpasbare knoppen. *

Het ingebouwde 5,5-inch, 1000 cd/m? scherm met hoge helderheid heeft een resolutie van 1920x1080 pixels en een Android-systeem
met meerdere functies, zoals Bluetooth en GNSS. Het scherm kan niet alleen verbinding maken met wifi, het is ook compatibel met andere
mobiele apparaten, wat flexibeler gebruik mogelijk maakt. De maximale gebruiksduur van de Smart Controller bedraagt 2,5 uur bij gebruik van
de ingebouwde accu. Bij gebruik van de WB37 Intelligent Battery kan de maximale gebruiksduur worden verlengd tot 4,5 uur. **

Antennes

Terug-knop / Functieknop

Joysticks

Joystickafdekkingen

RTH-knop

Vliegpauzeknop

Vliegstandschakelaar

Plaats voor montagebeugel (met ingebouwde GPS-module
eronder)

. Status-LED

10. Ledlampjes voor batterijniveau

11. 5D-knop

12. Aan-/uitknop

13. Bevestigen-knop / Aanpasbare C3-knop
14. Touchscreen

15. USB-C-oplaadpoort

16. Koordbevestigingshaken

© N gM N

©

17. Handgreep
18. Gimbal Pitch-regelknop
19. Opnameknop

2
2
2
2

©

HDMI-poort

. Sleuf voor microSD-kaart

. USB-A-poort

. Scherpstellings-/sluiterknop

W N =

@ 24. Gimbalpanas-regelknop
— J—E{_ 25. Ventilatieopening

26. Opbergsleuf voor joysticks
27. Reservejoysticks

28. Aanpasbare C2-knop

29. Aanpasbare C1-knop

30. WB37 Intelligent Battery
31. Batterij-ontgrendelknop

o

N1

<)

De Smart Controller kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder elektromagnetische interferentie en op een
hoogte van circa 120 meter. De werkelijke maximale zendafstand kan Kleiner zijn dan de hierboven genoemde afstand als gevolg van interferentie in de
werkomgeving en de werkelijke waarde zal fluctueren naar gelang van de sterkte van de interferentie.

** De maximale gebruikstijd wordt in een laboratoriumomgeving op kamertemperatuur geschat en dient alleen ter referentie. Wanneer de Smart Controller
andere apparaten van stroom voorziet, verkort dat de bedriffstijd.
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De Matrice 300 RTK gebruiken

1.

Downloaden van de DJI Pilot-app

Gebruikers hebben toegang tot de DJI Pilot-app die is ingebouwd in het touchscreen van de Smart
Controller.

Op een mobiel apparaat kunnen gebruikers DJI Pilot ook in de Google Play Store opzoeken of de QR-
code scannen om de app op hun mobiele apparaat te downloaden en vervolgens het mobiele apparaat
met de Smart Controller verbinden. DJI Pilot-app

H .
@ Voor de eerste activering zijn uw DJl-account en een internetverbinding vereist.

Internet

& * DJI Pilot ondersteunt Android 5.0 of hoger.

De accu’s opladen
TB60 Intelligent Flight Battery en WB37 Intelligent Battery

(D Sluit het accustation aan op een stopcontact (100 - 240 V, 50 - 60 Hz) met de AC-voedingskabel.
(2) Druk één keer op de aan-/uitknop om het accustation aan te zetten.
(@ Plaats de accu’s in de accupoorten om het opladen te starten.
a. Met een 100-120 V-voeding duurt het ongeveer 70 minuten om de
TB60-batterij volledig op te laden, en 40 minuten om de batterij op te
laden van 20% tot 90%. =l T M M
b. Met een 220-240 V-voeding duurt het ongeveer 60 minuten om de
TB60-batterij volledig op te laden, en 30 minuten om de batterij op te
laden van 20% tot 90%. i

Stopcontact Voedingskabel !
(100 - 240 V) a

(1 e Cm——mEs

& * Voor TB60 Intelligent Batteries geldt dat het accustation de twee accu’s met de meeste resterende accucapaciteit het eerst oplaadt.
* Voor WB37 Batteries geldt dat het accustation de accu met de meeste resterende accucapaciteit het eerst oplaadt.
* Indien de temperatuur van de accu te laag is, warmt deze zich automatisch op voordat de accu wordt opgeladen.

':Q:' * Raadpleeg de gebruikershandleiding van het accustation voor meer informatie over de verschillende LED’s.
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Smart Controller
Het duurt ongeveer 2 uur en 15 minuten om de Smart Controller met de standaard USB-oplader volledig op te laden.

11 :E
USB-C-kabel

Stopcontact USB-oplader
(100 - 240 V)

& * Gebruik de officiéle USB-oplader om de Smart Controller op te laden. Indien een standaard USB-oplader niet beschikbaar is, raden wij aan
om een FCC/CE-gecertificeerde USB-adapter te gebruiken die geclassificeerd is als 12V/2A.
* Laad de batterij ten minste om de drie maanden op om overontlading te voorkomen — de batterij raakt leeg als deze gedurende langere tijd
wordt opgeslagen.



3. De Smart Controller voorbereiden
De WB37 Intelligent Battery plaatsen Montage van de 4G-dongle en de

SIM-kaart
(D Houd de ontgrendelknop van de batterij ingedrukt.
(@ Plaats de Intelligent Battery in het accucompartiment. & * Gebruik alleen een door DJI goedgekeurde dongle.

Zorg ervoor dat de onderkant van de accu uitgelind is * Met behulp van de dongle en de SIM-kaart kan de Smart

. - . Controller verbinding maken met het 4G-netwerk. Zorg
met de markeringslijn in het compartiment. ervoor dat deze correct geinstalleerd zijn, anders kan er geen

@ Duw de accu tot op de bodem omlaag. verbinding met het netwerk worden gemaakt.

* De dongle en de SIM-kaart ziin niet inbegrepen.

u Verwijder het deksel van het

/ ﬂ donglecompartiment.

Steek de dongle in de USB-poort
met de SIM-kaart in de dongle.

Bevestig het deksel weer stevig op
het op compartiment.

:"Q’«_ * Voor het verwijderen van de Intelligent Battery houdt u de accu-ontgrendelknop ingedrukt en drukt u de accu vervolgens omhoog.

* Raadpleeg de gebruikershandleiding voor het BS60 Intelligent Battery Station voor informatie over het opladen van de Intelligent Battery.

Het laadniveau van de accu controleren
en de aan-/uitschakelaar

Controleer het interne accuniveau aan de hand van de accuniveau-
LED’s. Druk eenmaal op de aan/uit-knop om het niveau te
controleren terwijl de accu is uitgeschakeld.

Druk één keer op de aan/uit-knop, druk nogmaals op deze knop en
houd de knop twee seconden ingedrukt om de Smart Controller in
of uit te schakelen.

s 0o

Laag @&———— Hoog

_‘Q’_ Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over het controleren van de accuniveaus van intere en externe
accu’s.

ij Wanneer u een externe WB37 Intelligent Battery gebruikt, is het nog steeds noodzakelijk om ervoor te zorgen dat de interne
accu wat stroom heeft. Anders kan de Smart Controller niet worden ingeschakeld.

De antennes verstellen

Til de antennes op en verstel ze. De sterkte van het Smart Controller-signaal wordt door de
positie van de antennes beinvioed. Bij een hoek van 80° of 180° tussen de antennes en de
achterkant van de Smart Controller levert de verbinding tussen de Smart Controller en de
drone optimale prestaties.

Optimaal zendgebied
Probeer de drone binnen het optimale zendgebied te houden. Als het signaal zwak is, past u de antennes aan of laat u de drone
dichterbij viiegen.

& * Gebruik geen draadloze apparaten die dezelfde frequentiebanden gebruiken als de Smart Controller.

 Tijdens het daadwerkelijk besturen van de drone geeft de DJI Pilot-app een waarschuwing dat het zendsignaal zwak is en de antennes
moeten worden versteld tot zij weer onder een hoek staan waarbij de drone optimale prestaties levert.
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4. Voorbereiding van de drone
Het landingsgestel monteren

Installeer het landingsgestel, schuif de vergrendeling naar het einde van het landingsgestel en draai het vervolgens ongeveer 90° tot de
punt op het uitlijningsteken uitkomt.
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De drone uitvouwen

Verwijder de twee propellerschoepen.




De gimbal en de camera monteren

Druk op de Gimbal- Lijn de witte en rode Draai de gimbalvergrendeling
ontkoppelingsknop om stippen op elkaar uit en naar de vergrendelde positie.
het deksel te verwijderen. plaats de gimbal.

& ® Zorg er na de installatie voor dat het gimbalslot vastzit.

® Zorg ervoor dat u op de Gimbal-ontkoppelingsknop drukt wanneer u de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera te
verwijderen. De gimbalvergrendeling moet volledig worden gedraaid wanneer de gimbal voor de volgende installatie verwijderd wordt.

De Intelligent Flight Batteries plaatsen / het accuniveau controleren

Plaats twee accu’s.
Druk één keer op de knop van het accuniveau om het accuniveau te controleren.

© © J

A
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i

De drone inschakelen

Zet aan/uit: Druk op de aan/uit-knop van de drone, druk binnen 3 seconden nogmaals op de
knop en houd deze ingedrukt om de drone aan/uit te zetten, met de aan/uit-indicator continu aan.

Koppelen: Houd de aan/uit-knop van de drone minimaal vijf seconden ingedrukt om de drone en
de Smart Controller te koppelen. De voedingsindicator knippert tijdens het koppelen.

5. Vliegen

Zorg ervoor dat de statusbalk van de drone in de DJI Pilot app ‘Klaar voor
vertrek (GPS)’ of ‘Klaar voor vertrek (RTK)' weergeeft voordat u opstijgt.

Klaar voor 4(CIS)]

Handmatig opstijgen/landen
Gecombineerde joystickopdracht (Combination OF

Stick Command, CSC) om de motoren te starten/ % l @ y

stoppen.

om op te stijgen. (Stand 2,
P igen. { ) seconden vast om de motoren te stoppen

G Duw de linkerioystick langzaam omhoo Duw de linker joystick langzaam naar beneden
1o¥ o 9 totdat de drone geland is. Houd deze enkele
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De standaard viuchtregeling staat bekend als stand 2. Met de linkerjoystick regel je de hoogte en koers, terwijl je met de rechterjoystick
vooruit, achteruit, naar links en naar rechts kunt bewegen.

Linkerjoystick

i
@ —
w4 1 ]

Linksaf

| Rechterjoystick Vooruit

Omhoog |
; 2y
| i
| ®
! $ M
|

Omlaag 1
| Achteruit
|
I
|
I
I

CANY  Gow o/
| ,
Rechtsaf I Links Rechts

 De motoren mogen gedurende de viucht alleen worden stopgezet wanneer de viuchtcontroller een kritieke fout detecteert.

® Zorg ervoor dat de Smart Controller aan de drone gekoppeld is.

Technische gegevens

® Drone
Afmetingen (uitgevouwen, met uitzondering
van de propellers)
Afmetingen (ingevouwen)
Diagonale wielbasis
Gewicht (exclusief batterijen)
Max. laadvermogen
Max. startgewicht
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

Zweefnauwkeurigheid (windstil of winderig)

Maximale hoeksnelheid

Max. pitchhoek

Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid (verticaal)

Max. daalsnelheid (tilt)

Max. horizontale snelheid

Max. servicehoogte boven zeeniveau

Max. windbestendigheid

Max. voorwaartse viiegtiid (zeeniveau)
Max. zweeftiid (zeeniveau)
Motormodel

Propellermodel

Ondersteunde DJI-gimbals
Ondersteunde gimbalconfiguraties

Andere ondersteunde DJI-producten
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810x670x430 mm (LxWxH)

430x420x430 mm (LxWxH)

895 mm

36009

2700 g

90009

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,725 - 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)

Verticaal:

+ 0,1 m (zichtsysteem ingeschakeld))

+0,5 m (P-stand met GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Horizontaal:

+ 0,3 m (zichtsysteem ingeschakeld))

+ 1,5 m (P-stand met GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Stampen (Pitch): 300°/s, Gieren (Yaw): 100°/s

30° (P-stand en systeem voor voorwaarts gericht zicht ingeschakeld: 25°)
6m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (met 2110 propellers en startgewicht <7 kg) / 7000 m (met 2195 High Altitude Low Noise
Propellers en startgewicht <7 kg)

12m/s

45 minuten (laadgewicht 700 g)

43 minuten (laadgewicht 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 / XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

Dubbele neerwaartse gimbals, enkelvoudige opwaartse gimbal, enkelvoudige neerwaartse gimbal,
enkelvoudige neerwaartse gimbal + enkelvoudige opwaartse gimbal, dubbele neerwaartse
gimbals + enkelvoudige opwaartse gimbal

CSM Radar, Manifold 2



Beschermingsklasse bescherming tegen
indringen
GNSS
Bedrijfstemperatuur
© Smart Controller
OcuSync Enterprise-besturingsfrequenties
Max. zendafstand
(Vrij van obstakels en
interferentie)
Zendervermogen (EIRP)

Externe accu

Ingebouwde accu

Bedrifstijd™*

Voedingsspanning/stroom

(USB-A-poort)

Bedrijfstemperatuurbereik
® Zichtsysteem

Bereik obstakeldetectie

Gezichtsveld

Gebruiksomgeving
* Systeem met infraroodsensor
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Gebruiksomgeving
Intelligent Flight Battery
Capaciteit
Spanning
Type accu
Vermogen
Nettogewicht (één)
Bedrijfstemperatuur
Opslagtemperatuur
Oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen
© Hulplicht
Feitelijke verlichtingsafstand
Verlichtingsstand
® FPV-camera
Resolutie
Gezichtsveld
Beeldrastersnelheid

P45

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20 °C tot 50 °C

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz*

NCC /FCC: 16 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)

5,725 - 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)

Naam: WB37 Intelligent Battery

Capaciteit: 4920 mAh; Spanning: 7,6 V

Accutype: LiPo; Energie: 37,39 Wh

Oplaadtijd (met BSEO Intelligent Battery-accustation): 70 min (15 °C tot 45 °C);
130 min (0 °C tot 15 °C)

Accutype: 18650 Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V)

Oplaadtype: Ondersteunt USB-oplader met nominaal vermogen van 12V /2 A
Nominaal vermogen: 17 W**

Oplaadtijd: 2 uur en 15 minuten (met een USB-oplader van 12V /2 V)

Ingebouwde accu: Ongeveer 2,5 uur
Ingebouwde accu + externe accu: Ongeveer 4,5 uur
5V/15A

-20 °Ctot 40 °C

Vooruit / achteruit / links / rechts: 0,7 - 40 m
Omhoog / omlaag: 0,6 - 30 m

Vooruit / achteruit / omlaag: 65°(H), 50°(V)
Links / rechts / omhoog: 75°(H), 60°(V)

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (> 15 Iux)

01-8m
30°
Grote, diffuse en reflecterende obstakels (reflectiviteit >10%)

5935 mAh
528V

LiPo 128

274 Wh

Ong. 1,35 kg
-20 °Ctot 50 °C
22°Ctot30°C
5°Ctot 40 °C
470 W

5m
60 Hz, continu aan

960p
145°
30fps

* Lokale voorschriften in sommige landen verbieden het gebruik van de frequenties 5,8 GHz en 5,2 GHz en in sommige regio's is de frequentieband 5,2

GHz alleen toegestaan voor gebruik binnenshuis.

** De Smart Controller levert stroom voor het geinstalleerde mobiele apparaat, wat van invioed kan zijn op de bovengenoemde specificaties.

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:
https://www.dji.com/matrice-300

3 Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewiizigd

MATRICE is een handelsmerk van DJI
Copyright © 2020 DJI. Alle rechten voorbehouden.
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Matrice 300 RTK

O MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) é uma poderosa plataforma industrial de drone com sistema de controlador de voo avangado, sistema
de detecéo e posicionamento direcional 6 e camara FPV. Para aumentar a fiabilidade e seguranca, também suporta o Radar CSM - um
componente de detegdo de obstaculos adicional que pode ser montado em cima do drone. Inclui varias funcdes avangadas de voo,
incluindo regresso a posicao inicial, detegdo de obstaculos, verificagdo de pontos de IA e muito mais.* O AirSense incorporado proporciona
conhecimento de aeronaves proximas dentro do espago aéreo circundante para garantir a seguranca.

O seu design de estrutura aérea da-lhe uma Classificagdo de Proteccdo de Entrada IP45, de acordo com a norma IEC 60529 padrao.
O design mecanico, juntamente com os trens de aterragem de libertacéo répida e bragcos dobraveis montados, facilita o transporte, o
armazenamento e a preparacdo para o voo. Os faréis rotativos de seguranga no topo e no fundo do drone permitem que o mesmo seja
identificado & noite ou em condigdes de pouca luz. As luzes auxiliares ajudam a conseguir um melhor posicionamento de visao a noite ou em
condi¢des de fraca iluminagéo, melhorando a descolagem de aeronaves, a aterragem e a seguranga do voo.

O M300 RTK é compativel com muitas das principais suspensdes carda DGC2.0, apoiando o sistema de vérias suspensdes carda, que pode
suportar até trés suspensdes carda independentes para satisfazer as necessidades de diferentes cenérios.**

Esta equipado com vérias portas de expanséo para alargar as suas aplicagdes. O M300 RTK tem um DJI™ D-RTK™ 2 incorporado, o qual
fornece dados de rumo mais precisos para o posicionamento.” Um sistema avangado de gesté@o de energia, juntamente com baterias
duplas, garante a alimentagdo e melhora a seguranga do voo. Sem carga Util, o M300 RTK tem um tempo de voo de até 55 minutos.***

Vista superior Vista inferior Vista traseira
1. Camara FPV 12. Filtro de ar 24. Sistema de visao
2. Sistema de detegao de 13. Sistema de detegao de infravermelhos ascendente
infravermelhos esquerdo e direito 25. Porta do assistente
3. Sistema de vis&o para a frente 14. Sistema de visao frontal e direito 26. Porta OSDK
4. Conetor de suspensao carda 15. Baterias de voo inteligente 27. Porta PSDK
v2.0 (DGC 2.0) 16. Indicadores do nivel da bateria 28. Sistema de detegéo de
5. Botéo de separagéo de 17. Botao do nivel da bateria infravermelhos descendente
suspensao carda 18. Antenas D-RTK 29. Sistema de vis&o para baixo
6. Bragos da estrutura 19. Indicadores de estado do drone 30. Luz auxiliar inferior
7. Motores 20. Farol ascendente 31. Indicador descendente
8. Hélices 21. Botao/indicador de alimentagéo 32. Sistema de detegdo de
9. LEDs ESC L 22. Sistema de detegéo de infravermelhos |nfraverme\hquara tras ,
10. Antenas de transmisséo ascendente 33. Sistema de visao para tras
11. Trens de aterragem 23. Luz auxiliar superior 34. Compartimento da bateria

35. Suspensao carda e Camara
*  Deve ser utilizado com a suspensao carda e a cdmara especificadas.
Os sistemas de visdo e detecao de infravermelhos séo afetados pelas condigdes circundantes. Leia a Declaragao de exoneragao de responsabilidade
e as Diretrizes de seguranga para saber mais. As suspensdes por cardan podem ser adquiridas separadamente a partir do website oficial da DJI.
Consulte 0 manual do utilizador para obter mais detalhes sobre as portas de expansao, as suspensdes por cardan ascendentes e as suspensoes por
cardan descendentes.
*** Tenha em atencdo que o tempo maximo de voo é medido em condigdes de voo ideais. O tempo de voo real pode variar consoante o seu ambiente.

& * NAO desmonte o revestimento do drone, caso contrério ndo sera coberto pela garantia.
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DJI Smart Controller Enterprise

O DJI Smart Controller Enterprise (doravante designado “Smart Controller”) inclui Tecnologia empresarial OCUSYNC™, capaz de controlar
aeronaves gue suportam esta tecnologia e que proporcionam uma vista HD a partir da cdmara da aeronave. Pode transmitir dados de
imagem a distancias de até 15 km (9,32 milhas) e vem com um nimero de controlos de aeronave e suspensdo cardd, bem como alguns

botdes personalizaveis. *

O ecré integrado de 5,5 polegadas e alto brilho de 1000 cd/m? tem uma resolugdo de 1920 x 1080 pixeis, apresentando um sistema Android
com multiplas fungdes como Bluetooth e GNSS. Além de suportar a conectividade Wi-Fi, também é compativel com outros dispositivos
moveis para uma utilizagdo mais flexivel. O Smart Controller tem uma autonomia maxima de 2,5 horas com a bateria embutida. Quando
utilizar a bateria inteligente WB37, o tempo de trabalho maximo pode ser prolongado para 4,5 horas.**

17. Pega
18. Botéao de controlo de movimento da

suspenséo carda
19. Botao de gravacéo
20. Porta HDMI

2
22. Porta USB-A

283. Botéo de focagem / obturador

<)

. Ranhura para cartdo MicroSD

© N OO

©

Antenas

Botéo Retroceder / Botdo de fungao
Manipulos de controlo

Capas de papel

Botao RTH

Botéo de pausa do voo

Interruptor de modo de voo

Posicéo para suporte de montagem (com médulo GPS

incorporado por baixo)

. LED de estado
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

LEDs de nivel da bateria

Botao 5D

Botao de alimentagao

Botao de Confirmagao / Botao Personalizavel C3
Ecréa tatil

Porta de carregamento (USB-C)

Ganchos de seguranca

L\Ef

24,

25,
26.
27.
28.
29.
30.
31.

Q:“E’J

Botao de controlo de deslocamento da suspensao
carda

Ventilagao de ar

Ranhura de armazenamento dos manipulos
Manipulos sobressalentes

Botao C2 personalizavel

Botao C1 personalizavel

Bateria inteligente WB37

Botao de libertacéo da bateria

O Smart Controller pode alcancar a sua distancia maxima de transmissao (FCC) numa area desobstruida, sem interferéncias eletromagnéticas e a

uma altitude de cerca de 120 metros (400 pés). A distancia maxima de transmissdo maxima pode ser inferior a distancia mencionada acima devido a
interferéncias no ambiente de funcionamento e o valor real flutuaré de acordo com a forga da interferéncia.
** O tempo maximo de execucao é estimado num ambiente de laboratdrio & temperatura ambiente, apenas para referéncia. Quando o Smart Controller

estiver a ligar outros dispositivos, o tempo de execugao sera reduzido.
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Utilizar o Matrice 300 RTK

1.

Transferir a aplicacao DJI Pilot

Os utilizadores podem aceder a aplicagao DJI Pilot incorporada no ecra tatil do Smart Controller.

Num dispositivo mével, os utilizadores também podem pesquisar a aplicagédo DJI Pilot na Google Play
Store ou ler o codigo QR para transferir a aplicagao para o seu dispositivo mével e, em seguida, ligar o
dispositivo mével ao Smart Controller.

Aplicacao DJI Pilot

H .
,ﬂ A ativagao da primeira vez requer a sua conta DJI e uma ligagdo a Internet.

Internet

& * O DJI Pilot suporta o Android 5.0 ou posterior.

A

Carregar as baterias
Bateria de voo inteligente TB60 e bateria inteligente WB37

(@ Ligue a estagéo de bateria a uma tomada elétrica (100 - 240 V, 50 - 60 Hz) através do cabo de alimentacéo CA.
() Prima e mantenha premido o botao de alimentago para ligar a estagéo de bateria.
@ Introduza as baterias nas Portas da Bateria para comegar a carregar.
a. Com uma entrada de 100-120 V, a bateria TB60 demora cerca de 70
minutos a carregar totalmente e 40 minutos para carregar entre 20% a =
90% do nivel de bateria. /
b. Com uma entrada de 220-240 V, a bateria TB60 demora cerca de 60 /
minutos a carregar totalmente e 30 minutos para carregar entre 20% a
90% do nivel de bateria.

Tomada elétrica Cabo de
(100 -240V) alimentagéo 3

(1 e s

& * Para baterias TB60 inteligentes, a estagao de bateria carrega primeiro as duas baterias com a maior quantidade de bateria restante.
 Para baterias WB37, a estagéo de bateria ird carregar primeiro a bateria com a bateria restante mais alta.
* Quando a temperatura da bateria for muito baixa, esta aquece automaticamente antes de carregar.

',Q:' * Consulte o Guia do Utilizador da Estagé&o de Bateria para obter mais informacdes sobre os véarios LEDs.
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Smart Controller

Demora cerca de 2 horas e 15 minutos a carregar totalmente o Smart Controller utilizando o carregador USB padréo.

= T

Cabo USB-C

Tomada elétrica Carregador USB
(100 - 240 V)

& * Use o carregador USB oficial para carregar o Smart Controller. Quando um carregador USB padrao n&o estiver disponivel, recomenda-se
usar um adaptador de energia USB com certificagdo FCC/CE classificado como 12V/2A.
* Recarregue a bateria, pelo menos, de trés em trés meses para evitar uma descarga excessiva - a bateria perde carga quando armazenada
durante um longo periodo de tempo.



3. Preparar o Smart Controller
Montagem da bateria inteligente WB37 | Montagem de dongle 4G e cartdao SIM

(D Prima e mantenha premido o botéo de libertagéo da
&  Utilize apenas um dongle aprovado pela DJI.

bateria.
. . . . * O dongle e cartao SIM permitem que o Controlador
(@ Insira a bateria inteligente no compartimento da bateria. Inteligente tenha acesso a uma rede 4G. Certifique-se de
Certifique-se de que a parte inferior da bateria esta que os instala corretamente, caso contrario o acesso a rede

nao estara disponivel.

alinhada com a linha de marcagao no compartimento.
* O dongle e cartao SIM n&o estao incluidos.

(@ Empurre a bateria para o fundo.

Remova a tampa do
compartimento do dongle.

Insira o dongle na porta USB com
o cartdo SIM inserido no dongle.

Cologue novamente a tampa.

:"Q’—_ * Para retirar a bateria inteligente, prima e mantenha o bot&o de libertagao da bateria premido e, em seguida, empurre a bateria para cima.
 Consulte o Guia do Utilizador da Estagao de Bateria Inteligente BS60 para obter informagGes de carregamento da bateria inteligente.

N

Verificar os niveis da bateria e ligar a D 88 o

alimentacéao

Verifique o nivel interno da bateria de acordo com os LEDs do Nivel da
Bateria. Prima o botdo de alimentagdo uma vez para o verificar quando
desligado.

Prima o botdo de alimentag&o uma vez, prima novamente e mantenha
premido durante alguns segundos para ligar/desligar o Smart Controller.

Baixo @&—— Alto

wie
-_Q: Consulte o manual do utilizador para obter mais detalhes sobre a verificagdo dos niveis de bateria interna e externa.

Quando utilizar a bateria inteligente WB37 externa, continua a ser necessério assegurar que a bateria interna tem alguma
poténcia. Caso contrério, o controlador inteligente ndo pode ser ligado.

Ajustar as antenas

Levante as antenas e ajuste-as. A forga do sinal do Smart Controller é afetada pela posicéao
das antenas. Quando o angulo entre as antenas e a parte posterior do Smart Controller
é de 80° ou 180°, a conexao entre o Smart Controller e a aeronave pode atingir o seu
desempenho ideal.

Zona de transmissdo ideal
Tente manter a aeronave dentro da zona de transmissao ideal. Se o sinal estiver fraco, ajuste as antenas ou aproxime a aeronave.

&  Evite utilizar dispositivos sem fios que utilizem as mesmas bandas de frequéncia que o Smart Controller.
* Em operagéo real, a aplicagao DJI Pilot avisa que o sinal de transmiss&o esta fraco e ajuste as antenas para garantir que a aeronave esteja
de volta ao intervalo ideal de transmiss&o.
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4. Preparar a aeronave
Instalar os trens de aterragem

Instale os trens de aterragem, deslize o bloqueio da engrenagem para a extremidade do equipamento de aterragem e, em seguida,
rode-o cerca de 90° até o ponto estar sincronizado com a marca de alinhamento.

Desdobrar a aeronave

Remova as duas pas da hélice.
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Montagem da suspensao carda e camara

= b
Hmwm‘u‘\\\ il

Prima o botéo de Alinhe os pontos brancos Rode o blogueio da suspensao
separagéo da suspensdo e vermelhos e insira a por cardan para a posicao de
cardéa para remover a suspensdo carda. bloqueio.

tampa.

& ® Apos a instalagao, certifique-se de que o blogqueio do gimbal esté devidamente posicionado.
® Certifique-se de que pressiona o botdo de separacao de suspensao carda ao rodar o bloqueio de angulo para remover a suspensao carda
e a camara. O blogueio de suspensao carda deve ser totalmente rodado ao remover a suspensao carda para a proxima instalagéo.

Montagem das baterias de voo inteligentes/Verificagdo do nivel da bateria
Insira um par de baterias.
Prima o botao de nivel da bateria uma vez para verificar o nivel da bateria.

© © J
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Ligar a aeronave

Ligar / desligar: Prima o botéo de alimentagao no aeronave, no prazo de 3 segundos,
prima novamente e mantenha premido para ligar / desligar a aeronave, com o indicador de
alimentacéo ligado.

Ligagao: Prima e mantenha premido o botéo de alimentagdo da aeronave durante pelo menos
cinco segundos para ligar a aeronave e o Smart Controller. O indicador de alimentacao piscara
durante a ligacao.

Voo

Antes de descolar, assegure-se de que a barra de estado da aeronave na

aplicacéo DJI Pilot indica “Ready to Go (GPS)” ou “Ready to Go (RTK)”. Ready to Go (GPS)
Descolagem/Aterragem

manual ou g

Comando de manipulos combinados para % l @ y

ligar/desligar os motores.

e’;qgergdo para cima para descolar. premido durante alguns segundos para parar
(Modo 2) os motores.

Deslogue lentamente o manipulo Empurre lentamente o manipulo esquerdo
au P para baixo até a aeronave pousar. Mantenha
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O controlo de voo predefinido é conhecido como Modo 2. O manipulo esquerdo controla a altitude e o rumo da aeronave e o manipulo

direito controla os movimentos para a frente, para trés, para a esquerda e para a direita.

Manipulo esquerdo

i
@ —
w4 1 ]

) - Para a frente
Manipulo direito

= i
® i

Para cima

I
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
. |
Para baixo |
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|

Para tras
4 Zh ) o) <@ Zh »
Virar a direita Esquerda Direita

A ® Os motores s6 podem ser parados em pleno voo quando o controlador deteta um erro critico.

® Certifique-se de que o Smart Controller esté ligado a aeronave.

Especificacoes

® Aeronave

Dimensdes (Nao dobradas, hélices excluidas) 810x670x430 mm (CxLxA)

Dimensbdes (Dobrado)

Distancia entre eixos diagonal
Peso (baterias excluidas)

Carga Util méxima

Peso méx. de descolagem
Frequéncia de funcionamento
Alimentag&o do transmissor (EIRP)

Precisao de voo estaciondrio (sem vento ou
brisa)

Velocidade angular maxima

Angulo de inclinagio méx.

Velocidade méx. subida

Velocidade de descida méx. (vertical)
Velocidade de descida méx. (inclinacao)
Velocidade horizontal méx.

Limite de funcionamento méximo acima do
nivel do mar

Resisténcia méx. ao vento

Tempo méx. de voo para a frente (nivel do
mar)

Tempo méax. a pairar (nivel do mar)
Modelo do motor

Modelo de hélice

Suspensdo carda DJI suportadas

Configuragdes de suspensdo carda
suportadas
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430x420x430 mm (CxLxA)

895 mm

36009

27009

90009

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,725 - 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)

Vertical:

+0,1 m (Sistema de visao ativado)
+0,5 m (modo P com GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Horizontal:

+0,3 m (Sistema de visao ativado)
+1,5 m (modo P com GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Inclinag&o: 300°/s, Guinada: 100°/s
30° (Sistema de vis&o dianteira activado: 25°)
6m/s

5m/s

7m/s

23m/s

5000 metros (com hélices 2110, e peso de descolagem <7 kg) / 7000 metros (com hélices de
elevada altitude e baixo ruido 2195, e peso de descolagem <7 kg)

12m/s
45 minutos (peso de carga de 700 gramas)

43 minutos (peso de carga de 700 gramas)

6009

2110

Zenmuse XT2 / XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

Gimbals descendentes duplos, gimbal ascendente simples, gimbal descendente simples,
gimbal descendente simples+gimbal ascendente simples, gimbals descendentes duplas+gimbal
ascendente simples



Outros produtos DJI suportados Radar CSM, Coletor 2

Classificagao de protegéo de entrada IP45
GNSS GPS+GLONASS+Beldou+Galileo
Temperatura de funcionamento -20°a50°C (-4°a122°F)

© Smart Controller
Linha de frequéncia de operagdo empresarial 2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz"

OcuSync

Distancia méxima de transmissao NCC / FCC: 16 km
(N&o obstruido, livre de CE/MIC: 8 km
interferéncia) SRRC: 8 km
Alimentag&o do transmissor (EIRP) 2,400 - 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE) ; 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,725 - 5,850 GHz:
28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)
Bateria externa Nome: Bateria inteligente WB37
Capacidade: 4920 mAh; Tens&o: 7,6 V
Tipo de bateria: LiPo; Energia: 37,39 Wh
Tempo de carregamento (utilizando a estagéo de bateria inteligente BS60): 70 min (15° a 45° C);
130 min (0° a 15° C)
Bateria incorporada Tipo de bateria: 18650 Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V)
Tipo de carregamento: Suporta o carregador USB com uma classificagéo de 12V /2 A
Poténcia nominal: 17 W
Tempo de carregamento: 2 horas e 15 minutos (Utilizando um carregador USB com uma
classificagéo de 12V /2 V)
Tempo de funcionamento™ Bateria incorporada: Aprox. 2,5 horas
Bateria integrada + Bateria externa: Aprox. 4,5 horas

Tensao/corrente da fonte de alimentagéo 5V/15A
(Porta USB-A)

Intervalo de temperaturas de funcionamento  -20° a 40° C (-4° a 104° F)
 Sistema de visdo

Intervalo de Detecéo de Obstaculos Avangar/Retroceder/Esquerda/Direita: 0,7 - 40 m
Ascendente/Descendente: 0,6 - 30 m
FOV Para a frente/para tras/descendente: 65°(H), 50°(V)
Esquerda/Direita/Ascendente: 75°(H), 60°(V)

Ambiente de funcionamento Superficies com padrdes claros e iluminagéo adequada (> 15 Iux)
 Sistema de detegao de infravermelhos

Intervalo de Detegao de Obstaculos 0.1-8m

FOV 30°

Ambiente de funcionamento Obstaculos grandes, difusos e refletores (refletividade >10%)
© Bateria de voo inteligente

Capacidade 5935 mAh

Tenséo 52,8V

Tipo de bateria LiPo 128

Energia 274 Wh

Peso liquido (Unico) Aprox. 1,35 kg

Temperatura de funcionamento -4° a 122°F (-20° a 50°C)

Temperatura de armazenamento 71.6° a 86°F (22° a 30°C)

Temperatura de carregamento 41° a 104°F (5° 2 40°C)

Poténcia méx. de carregamento 470 W
® Luz auxiliar

Distancia de iluminag&o efetiva 5m

Modo de iluminag&o 60 Hz, solido ligado
® Camara FPV

Resolugéo 960p

FOV 145°

Taxa de fotogramas 30 fps

* Os regulamentos locais em alguns paises proibem o uso das frequéncias de 5,8 GHz e 5,2 GHz e, em algumas regides, a banda de frequéncia de
5,2 GHz s6 é permitida para uso interno.
** O Smart Controller ir4 fornecer energia para o dispositivo mével instalado, o que pode afetar as especificagdes acima mencionadas.

Para mais informagdes, leia 0 manual do utilizador:
https://www.dji.com/matrice-300

3# Este contelido esta sujeito a alterages sem aviso prévio,
MATRICE é uma marca comercial da DJI.

Copyright © 2020 DJI Todos os direitos reservados.
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Matrice 300 RTK

MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) é uma poderosa plataforma de drones industriais com um avangado sistema de controlador de voo,
6 sistemas de deteccéo e posicionamento direcional e camera FPV. Para aumentar a confiabilidade e a seguranca, ele também suporta
o CSM Radar, um componente adicional de detecgcdo de obstaculos, que pode ser montado na parte superior do drone. Possui varias
fungdes avancadas de voo, incluindo Retorno & Base (RTH), detecg@o de obstaculos, verificagdo pontual por IA e muito mais.* O AirSense
embutido identifica aeronaves proximas dentro do espago aéreo ao redor do drone, para garantir a seguranca.

O design da estrutura concede o grau de protecé@o contra impurezas IP45, atendendo ao padrao global [EC 60529. Seu design mecénico,
juntamente com trem de pouso de répida liberacdo e bracos dobraveis acoplados facilitam seu transporte, armazenamento e preparo para
voo. Os faréis de seguranga na parte superior e inferior da aeronave permitem que seja identificada a noite ou em condi¢ées com baixa
luminosidade. As luzes auxiliares ajudam o sistema de posicionamento visual a obter um melhor desempenho & noite ou em condi¢des de
pouca luz, melhorando a decolagem, a aterrissagem e a seguranga de voo da aeronave.

O M300 RTK é compativel com muitos estabilizadores de conector DGC2.0 da DJI, suportando o sistema de multi-estabilizadores que pode
suportar até trés estabilizadores independentes, para atender as necessidades de diferentes cenérios.™*

E equipado com vérias entradas de expansdo, para ampliar suas aplicagdes. O M300 RTK possui um D-RTK™ DJI™ 2 integrado, que
fornece dados de orientagdo mais precisos para posicionamento.** Um sistema avangado de gerenciamento de poténcia e baterias duplas
garante a fonte de alimentacé@o e aumenta a seguranca do voo. Sem cargas, 0 M300 RTK tem um tempo de voo de até 55 minutos. ***

pall

Vis&o superior Visao inferior Visao traseira

1. Camera FPV 12. Filtro de ar 24. Sistema visual superior

2. Sistema de detecgéo por 13. Sistema de deteccao por infravermelho 25. Entrada auxiliar
infravermelho frontal esquerdo e direito 26. Entrada OSDK

3. Sistema visual frontal 14. Sistema visual esquerda e direita 27. Entrada PSDK

4. Conector do estabilizador 15. Baterias de Voo Inteligente 28. Sistema de detecgdo por
v2.0 DJI (DGC2.0) 16. Indicadores de nivel da bateria infravermelho inferior

5. Botéo de desencaixe do 17. Botao de nivel da bateria 29. Sistema visual inferior
estabilizador 18. Antenas D-RTK 30. Luz auxiliar inferior

6. Bracos da estrutura 19. Indicadores de status da aeronave 31. Farol inferior

7. Mf)?ores 20. Farol superior 32. Sistema de detecgao por

8. Helices 21. Botéo/indicador liga e desliga infravermetho traseiro

9. LEDs ESC s 22. Sistema de detecgao por infravermelho 33. Sistema visual traseiro

10. Antenas de transmissao superior 34. Trava da bateria

11. Trens de pouso 23. Luz auxiliar superior 35. Estabilizador e camera

Deve ser usado com o estabilizador e a cdmera especificados.

** Os sistemas de detecgéo visual e por infravermelho sao afetados pelas condigdes adjacentes. Leia a Isencao de Responsabilidade e Diretrizes de
Seguranca para saber mais. Os estabilizadores podem ser adquiridos separadamente no site oficial da DJI. Consulte o Manual do Usuério para obter
mais detalhes sobre entradas de expanséo, estabilizadores superiores e estabilizadores inferiores.

*** Observe que o tempo méaximo de voo é medido em condigdes ideais de voo. O tempo de voo real pode variar conforme seu ambiente.

& * NAO desmonte a cobertura da aeronave; caso contrario, ela ndo seré coberta pela garantia.
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Controle Inteligente DJI Enterprise

O Controle Inteligente DJI Enterprise (doravante denominado “Controle Inteligente”) possui a tecnologia OCUSYNC™ Enterprise, capaz
de controlar aeronaves que suportam esta tecnologia e fornecer uma visualizagdo em HD ao vivo da camera da aeronave. E capaz de

transmitir dados de imagem a distancias de até 15 km, e vem com varios controles de aeronaves e estabilizadores, além de alguns botoes

personalizaveis. *

A tela integrada de 5,5 polegadas com alta luminosidade de 1000 cd/m? possui resolugao de 1920x1080 pixeis, contando com um sistema
Android com muiltiplas funcdes, como Bluetooth e GNSS. Além de oferecer suporte a conectividade Wi-Fi, também é compativel com outros
dispositivos méveis para uso mais flexivel. O Controle Inteligente funciona por no maximo 2,5 horas com a bateria embutida. Ao usar a

Bateria Inteligente WB37, o tempo méximo de funcionamento pode ser estendido para 4,5 horas. **

17. Alca

18. Seletor de controle de inclinagéo do
estabilizador

19. Botao de gravacéo
20. Entrada HDMI

2
22. Entrada USB-A

23. Foco/botéo do obturador

<)

. Compartimento do cartédo microSD

© N OO

©

Antenas

Botéo Voltar/Botao Funcao
Pinos de controle
Coberturas dos pinos
Botao RTH

Botéo de pausa de voo
Interruptor do modo de voo

Posicéo para o suporte de montagem (com o médulo do
GPS embutido embaixo)

. LED de status
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

LEDs de nivel da bateria

Botao 5D

Botao liga/desliga

Botao de Confirmagao/Botdo Personalizavel C3
Tela sensivel ao toque

Entrada de carregamento (USB-C)

Ganchos de seguranca

L\Ef

24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.

Q:“E’J

Seletor de controle de giro do estabilizador
Orificio de ventilagao

Compartimento de armazenamento dos pinos
Pinos sobressalentes

Botao personalizavel C2

Botao personalizavel C1

Bateria Inteligente WB37

Botao de liberagdo da bateria

O Controlador Inteligente pode atingir sua distancia de transmissdo méaxima (FCC) em uma area sem obstrucdes e sem interferéncia eletromagnética,

a uma altitude de aproximadamente 120 metros. A distancia real méaxima de transmiss@o pode ser menor que a distancia mencionada acima devido
a interferéncia no ambiente operacional, sendo que o valor real varia de acordo com a intensidade da interferéncia.
** O tempo de execucao maximo é estimado em um ambiente de laboratério, em temperatura ambiente e serve apenas para referéncia. Quando o
Controle Inteligente estiver alimentando outros dispositivos, o tempo de execucao sera diminuido.
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Como usar o Matrice 300 RTK

1.

Download do aplicativo DJI Pilot
Os usuérios podem acessar o aplicativo DJI Pilot, integrado a tela sensivel ao toque do Controle
Inteligente.

Em um dispositivo mével, usuérios também podem buscar o DJI Pilot na Google Play Store ou escanear
o cédigo QR para baixar o aplicativo no dispositivo mével e depois conecté-lo ao Controle Inteligente.

Aplicativo DJI Pilot

H .
,ﬂ A primeira ativagao requer uma conta DJI e conexdo com a internet.

Internet

& ¢ O DJI Pilot suporta Android 5.0 ou posterior.

Como carregar as baterias
Bateria de Voo Inteligente TB60 e Bateria Inteligente WB37

(D Conecte a estagéo de baterias a uma tomada elétrica (100 a 240 V; 50 a 60 Hz) através do cabo de alimentagéo CA.
() Pressione o botéo liga/desliga uma vez para ligar a estagéo de baterias.
@ Insira as baterias nas entradas das baterias para iniciar o carregamento.

a. Com uma entrada de 100 a 120 V, s&o necessarios cerca de 70 minutos
para carregar completamente a bateria TB60 e 40 minutos para carregar
de 20% a 90% do nivel da bateria.

b. Com uma entrada de 220 a 240 V, sao necessarios cerca de 60 minutos i
para carregar completamente a bateria TB60 e 30 minutos para carregar 1
de 20% a 90% do nivel da bateria.

Tomada elétrica Cabo de f
(100 a 240 V) alimentagé@o 2

(1 e S

& * Aestagéo de baterias carregara primeiro as duas Baterias Inteligentes TB60 com a maior quantidade de carga restante.
* Aestagéo de baterias carregara primeiro Baterias Inteligentes WB37 com a maior quantidade de carga restante.
¢ Quando a temperatura da bateria estiver baixa demais, ela sera aquecida automaticamente antes do carregamento.

i

':Q:' * Consulte o Guia do Usuério da estacéo de baterias para obter mais informagoes sobre os vérios LEDs.
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Controle Inteligente
Demora aproximadamente 2 horas e 15 minutos para carregar completamente o Controle Inteligente usando o carregador USB padrao.

11 :E =
Cabo USB-C
Carregador USB
Tomada elétrica
(100 a 240 V)

& * Use o carregador USB oficial para carregar o Controle Inteligente. Caso um carregador USB padrao néo esteja disponivel, recomenda-se
utilizar um adaptador USB com certificacdo FCC/CE e voltagem de 12 V/2 A.
* Recarregue a bateria ao menos a cada trés meses para evitar o descarregamento excessivo, pois a bateria descarrega quando armazenada
por um longo periodo.



3. Preparacao do Controle Inteligente

Montagem da Bateria Inteligente WB37 | Montagem do dongle 4G e do cartao
SIM

(D Mantenha pressionado o botéo de liberagéo da bateria.
(@ Insira a Bateria Inteligente no compartimento da bateria.

Verifique se a parte inferior da bateria esta alinhada com & * Use apenas um dongle aprovado pela D.Jl

. = . * O dongle e o cartao SIM permitem que o controlador de voo
a linha de marcagao no compartimento. .
acesse a rede 4G. Certifique-se de monta-los corretamente,

@ Empurre a bateria para baixo. caso contrario, o acesso a rede nao estara disponivel.
* O dongle e o cartdo SIM estao excluidos.

Retire a tampa do compartimento
do dongle.

Insira o dongle na entrada USB
com o cartdo SIM inserido no
dongle.

Recoloque a tampa
firmemente

:"Q': * Para remover a Bateria Inteligente, pressione e segure o botao de liberagcao da bateria e empurre a bateria para cima.
* Consulte o Guia do Usuério da estagao de Baterias Inteligentes BS60 para obter detalhes sobre o carregamento da Bateria Inteligente.

N1

B DB e

Baixo @&————— Alto

Como verificar o nivel da bateria e como ligar
Verifique o nivel interno da bateria de acordo com os LEDs de nivel da
bateria. Pressione o botao liga/desliga uma vez para verificar enquanto
estiver desligado.

Pressione o botéao liga/desliga uma vez, pressione novamente e segure por
alguns segundos para ligar ou desligar o Controle Inteligente.

i

:Q: Consulte o0 Manual do Usuario para obter mais detalhes sobre a verificagdo dos niveis da bateria interna e externa.

Ao usar a Bateria Inteligente WB37 externa, ainda é necessario garantir que a bateria interna tenha carga. Caso contrario, o Controle
Inteligente ndo podera ser ligado.

Como ajustar as antenas

Levante as antenas e ajuste-as. A forga do sinal do Controle Inteligente é afetada pela
posicao das antenas. Quando o angulo entre as antenas e a traseira do Controle Inteligente
for de 80° ou 180°, a conexao entre o Controle Inteligente e a aeronave pode atingir seu
desempenho ideal.

Zona de transmissdo ideal
Tente manter a aeronave dentro da zona de transmissao ideal. Se o sinal estiver fraco, ajuste as antenas ou voe préximo da aeronave.

& * Evite usar dispositivos sem fio que usem as mesmas faixas de frequéncia do Controle Inteligente.
* Durante operagao real, o aplicativo DJI Pilot emitira um aviso de que o sinal de transmisséo € fraco, ent&o ajuste as antenas para garantir
que a aeronave retorne ao alcance de transmissao ideal.
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4. Como preparar a aeronave
Como instalar os trens de pouso

Instale os trens de pouso, deslize a trava para o final do trem de pouso e gire-o cerca de 90° até que o ponto esteja sincronizado com
amarca de alinhamento.
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Como desdobrar a aeronave

Retire os dois suportes da hélice.




Como montar o estabilizador e a camera

Pressione o botdo de Alinhe os pontos brancos Gire a trava do estabilizador
desencaixe do estabilizador e vermelhos e insira o para a posigéo travada.
para remover a tampa. estabilizador.

& * Ap6s a instalagéo, verifique se a trava do estabilizador esta travada no lugar.
* Certifique-se de pressionar o botao de desencaixe do estabilizador ao girar a trava do estabilizador para remover o estabilizador e a
camera. A trava do estabilizador deve ser girada por completo ao remover o estabilizador para a proxima instalagéo.

Como montar as Baterias de Voo Inteligente/Como verificar o nivel da bateria

Insira duas baterias.
Pressione o botao de nivel da bateria uma vez para verificar o nivel da bateria.

© © J

A
7%

i

Como ligar a aeronave

Ligar/desligar: Pressione o botao liga/desliga na aeronave; em 3 segundos, pressione
novamente e segure para ligar/desligar a aeronave, com o indicador de energia aceso.
Link: Pressione e segure o botdo liga/desliga da aeronave por ao menos cinco segundos

para conectar a aeronave ao Controle Inteligente. O indicador de energia piscara durante a
vinculagao.

5. Voo

Antes da decolagem, verifique se a barra de status da aeronave no aplicativo Ready to Go (GPS)
DJI Pilot exibe "Ready to Go (GPS)" ou “Ready to Go (RTK)".

Decolagem e pouso manuais
Use a combinagado do comando dos pinos para % l ou @ y

ligar/desligar os motores.

para decolar. (Modo 2) .
para interromper os motores.

G . Empurre lentamente o pino esquerdo até a
Empurre lentamente o pino esquerdo
aeronave pousar. Segure por alguns segundos



O controlador de voo padréo é conhecido como Modo 2. O pino esquerdo controla a altitude e a orientagdo da aeronave, enquanto o

pino direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita.

Para frente

Pino esquerdo Para cima i Pino direito G
I
I
i i ~ | i
® | ®
|
Para baixo 1 )
1 Para tras
I
|
I
I
@ CANY oy e\
Virar Virar 1 Esquerda Direita
a esallerda adireita

A

* Os motores s6 podem ser interrompidos em pleno voo quando o controlador de voo detectar um erro critico.
* Verifique se o Controlador Inteligente esté vinculado & aeronave.

Especificacoes

* Aeronave
Dimensdes (desdobradas, hélices excluidas)
Dimensdes (dobrado)
Distancia diagonal entre eixos
Peso (sem as baterias)
Carga méx.
Peso méx. de decolagem
Frequéncia de funcionamento
Poténcia do transmissor (EIRP)

Precisao do voo estaciondrio (sem vento ou com
brisa)

Velocidade angular maxima

Angulo méx. de inclinagio

Velocidade max. de ascenséo

Velocidade méx. de descensao (vertical)
Velocidade méx. de descensao (inclinagéo)
Velocidade horizontal méxima

Altura max. de servigo acima do nivel do mar

Resisténcia max. ao vento

Tempo méximo de voo para frente (nivel do mar)
Durag@o méx. de voo estaciondrio (nivel do mar)
Modelo do motor

Modelo de hélice

Estabilizadores DJI suportados

Configuragdes do estabilizador suportadas

QOutros produtos DJI suportados
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810 x 670 x 430 mm (C x L x A)

430 x 420 x 430 mm (C x L x A)

895 mm

36009

2700 g

9000 g

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,400 a 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE); 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)
5,725 a 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 28,5 dBm (SRRC)

Vertical:

+ 0,1 m (sistema visual habilitado)

+ 0,5 m (modo P com GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Horizontal:

+ 0,3 m (sistema visual habilitado)

+ 1,5 m (modo P com GPS)

+0,1 m (D-RTK)

Inclinagdo: 300°/s, Guinada: 100°/s

30° (modo P e sistema visual dianteiro habilitado: 25°)

6m/s

5m/s

7m/s

23 m/s

5.000 m (com hélices 2110 e peso de decolagem <7 kg)/7.000 m (com hélices 2195 de alta
altitude e baixo peso e peso de decolagem <7 kg)

12m/s

45 minutos (peso da carga 700 g)

43 minutos (peso da carga 700 g)

6009

2110

Zenmuse XT2 /XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1
Estabilizadores inferiores duplos, estabilizador superior unitario, estabilizador inferior unitério,
estabilizador inferior unitario + estabilizador superior unitério, estabilizadores inferiores duplos +
estabilizador superior unitario

CSM Radar, Manifold 2



Classificagdo da protegdo contra impurezas
GNSS
Temperatura de funcionamento

* Controle Inteligente

Alcance da frequéncia de funcionamento do
OcuSync Enterprise

Distancia méx. de transmissao
(Desobstruido, livre de
interferéncias)

Poténcia do transmissor (EIRP)

Bateria externa

Bateria integrada

Tempo de funcionamento**

Corrente/tensao da fonte de alimentagdo
(Entrada USB-A)

Alcance da temperatura de funcionamento
* Sistema visual
Alcance de detecgéo de obstaculos

FOvV

Ambiente operacional
* Sistema de detecgéo infravermelho
Alcance de detecgéo de obstaculos
FOV
Ambiente operacional
 Bateria de Voo Inteligente
Capacidade
Tensédo
Tipo de bateria
Energia
Peso liquido (unitério)
Temperatura de funcionamento
Temperatura de armazenamento
Temperatura de carregamento
Poténcia méx. de carregamento
¢ Luz auxiliar
Distancia eficaz da iluminagéo
Modo de iluminagéo
* Camera FPV
Resolugéo
FOV
Taxa de enquadramento

P45
GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo
-20°a50°C

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz"

NCC /FCC: 15 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2,400 a 2,4835 GHz:

29,5 dBm (FCC); 18,5 dBm (CE) ; 18,5 dBm (SRRC); 18,5 dBm (MIC)

5,725 a 5,850 GHz:

28,5 dBm (FCC); 12,5 dBm (CE); 20,5 dBm (SRRC)

Nome: Bateria Inteligente WB37

Capacidade: 4920 mAh; Tens&o: 7,6 V

Tipo de bateria: LiPo; Energia: 37,39 Wh

Tempo de carregamento (usando a estagéo de Bateria Inteligente BS60): 70 min. (15° a 45 °C);
130 min. (0° a 15 °C)

Tipo da bateria: 18650 Li-ion (5000 mAh a 7,2 V)

Tipo de carga: Suporta carregador USB com classificacéo de 12 V/2 A

Poténcia nominal: 17 W**

Tempo de carregamento: 2 horas e 15 minutos (usando um carregador USB com classificacao
de 12V/2V)

Bateria integrada: Aproximadamente 2,5 horas

Bateria integrada + bateria externa: Aproximadamente 4,5 horas

5V/A1,5A
-20°a40°C

Frontal/traseiro/esquerdo/direito: 0,7 a 40 m
Superior/inferior: 0,6 a 30 m

Frontal/traseiro/inferior: 65° (H), 50° (V)
Esquerdo/direito/inferior: 75° (H), 60° (V)

Superficies com padrdes claros e iluminagéo adequada (>15 lux)

0.1-8m
30°
Obstéculos grandes, difusos e reflexivos (reflexividade >10%)

5935 mAh

528V

LiPo 128

274 Wh
Aproximadamente 1,35 kg
-20°a50°C

22°a30°C

5°a40°C

470 W

5m
60 Hz, sem piscar

960p
145°
30fps

* Regulamentagdes locais em alguns paises profbem o uso das frequéncias de 5,8 GHz e 5,2 GHz e, em algumas regioes, a frequéncia de 5,2 GHz s6 é

permitida para uso em ambientes fechados.

** O Controle Inteligente fornecera energia para o dispositivo mével instalado, o que pode afetar as especificagdes mencionadas acima.

Para obter mais informagdes, consulte o Manual do Usudrio:
https//www.dji.com/matrice-300
# Este conteido esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.

MATRICE € uma marca comercial da DJI
Copyright © 2020 DJI Todos os direitos reservados.
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Matrice 300 RTK

MATRICE™ 300 RTK (M300 RTK) — 3To MoLLHasi NpOMbILLEHHas MoneTHas nnatcopma C yCOBEpLUEHCTBOBAHHOM CUCTEMOII NONETHOro
KOHTPOJINIEPa, CUCTEMOI OBHaPYXKEHWS U NO3ULMOHPOBaHMS B 6 HaNpaB/IeHNsIX 1 KYPCOBOM kaMepoit. [11s NOBbILLEHWS HAAexXHOCTH
1 6e30MacHOCTN OHa COBMECTVMA C PaAOoNIoKaToOPOM AN OTCAEXWNBAHUS COCTOSIHUS YKIIOHOB — AOMOSHUTENbHbBIM KOMNOHEHTOM
0BHapPY>XEHNS NMPENATCTBUN, KOTOPbIN MOXET ObITb YCTAHOBNEH B BEPXHEl YacTu ApoHa. [pOH OCHaLLEeH pacluMpeHHbIMU (DYHKUMSMA
noneTa: BO3BpaT [OMOW, 0BHapy>kKeHVie NPensaTcTauiA, BolbopoyuHas nposepky A 1 apyrimmn®. BeTpoerHsIi Moay b AirSense obecneuvsaeT
0CBEIOMNIEHHOCTb O HaXOAALLMXCSH NOGAM30CTY NeTaTesbHbIX annaparax B OKPyXKaloLLieM BO3/YLIHOM NPOCTPAHCTBE 15t 06ecneyeHs
6€30MacHOCTU.

CteneHb 3awmTbl IP45 cooTBeTCTBYET MexayHapoaHoMy cTaHgapTy |IEC 60529. MexaHuueckasi KOHCTPYKUMA ApOHa, Hapagdy C
BbICTPOCBHEMHBIM MOCAA0YHBIM LIACCH ¥ PacKiadbiBatOLLMMUCS Nydamu, YNpOLLAeT TPaHCMNOPTUPOBKY, XPaHeHWe v NMOArOTOBKY K MOMETY.
SaLLlVITHb\e Masgkn Kak Ha BSpXHeVI, TaK N Ha HWKHE YacTy NeTaTenbHoro annapara rno3sondaT VIJJeHTl/I(DMLMDOBaTb €ro HO4YbK 1IN B
yCcnoBmsax HU3KOMN OCBELLEHHOCTU. BcnomoraresnbHble orHm CI'IOCOGCTBWOT paﬁoTe CUCTEMbI BM3YasilbHOro NO3NUMOHMPOBaAHUA HOYbLIO UM B
YCNOBUSX CNaboit OCBELLEHHOCTH, Yy4llias B3NET, NMocafKy 1 6e30MacHOCTb NnosieTa ApoHa.

M300 RTK coBmecTuMm co mHorumn ctabunusatopamu DJI ¢ pasdbemamu DJI DGC2.0 1 nogaepxvBaeT CUCTEMY C HECKONbKUMU
cTabunmsaropamu, 61aroaaps KOTOPO MOXHO YCTaHaB/IMBATL [0 TPEX HESABMCHMbIX CTAOVIM3ATOPOB [/1S1 Pa3/INHHbIX CLIEHAPUER™.

[poH o6opynoBaH 60bWUM KONMHECTBOM MOPTOB PACLUMPEHVS A1 peanu3aumi pa3indHbiX BO3MOXHOCTEN npuMeHeHns. B M300 RTK
BcTpoeHa crictema DJI™ D-RTK™ 2, koTopasi o6ecneurBaeT 6051ee ToUHbIE AaHHbIE MO3VLYOHAPOBAHS™. YCOBEPLUEHCTBOBAHHAs cucTema
pacnpeaeneHns NUTaHNs BMeCTe C ABYMsi 6aTapesiMi 06ecneqmBaeT NiTaH1e 1 NoBbilLaeT 6e30MacHOCTb NoneToB.Ecim He ucnonsayetcs
PeXuM akceccyapoBs, Bpems noneta apoHa M300 RTK coctasnseT o 55 MUHYT.

ik
i

Bwug cepxy Bug cHnay Bun caagm

1. Kypcosas kamepa 18. Cuctema MHpakpacHbIX CEHCOPOB 25. BenomoraresibHblIi nopT
2. DpoHTanbHas crcTeMa cresa/crpasa 26. MopT OSDK

MH(PaKpacHbIx AaT4MKOB 14. Cuctema 0630pa cresa v crpasa 27. Mopt PSDK
3. CricTema nepeaHero o63opa 15. Akkymynsropel Intelligent Flight Battery 28. HipKHsIsi cUCTeMa NHAPAKPACHBIX
4. Pagbem g ctabunusaropa DJI 16. ViHgukaTopbl ypoBHA 3apsaa [aTuKoB

v2.0 (DGC2.0) aKkKymynsTopa 29. CucTema HKHero o6aopa
5. KHorka oTcoeanHeHns kamepb! 17. KHorka ypoBHS 3apsijia akkymynsatopa 30. BepxHsisi OMOSHUTENbHAST
6. Nlyun 18. AHTeHHbl D-RTK nofcBeTKa
7. MoTopeb! 19. MiHOMKaTOPbl COCTOSHMS APOHA 31. HWXKHUI cUrHasibHbI OroHb
8. Mponennepb! 20. BepxHuii cyrHanbHbIiA OroHb 32. 3agHsa cuctema MHpakpacHbIX
9. CeeToavoaHble HANKATOPbI 21. KHomka / nHayKaTop nutaHvs AATHMKOB

ESC 22. BepxHsisi CUCTEMA MH(PAKPACHBIX 33. Cricema 3apHero o63opa
10. MepepatoLLyie aHTeHHbI faTunKoB 34. AKKYMyNSATOPHbI OTCEK
11. LWacewn 23. BepxHsis 4ONONHUTEbHAs NMOACBETKA 35. Crabunmnsatop 1 kamepa
12. BoaayLwHbli puasTp 24. CucTema BepxHero 063opa

* [JosKeH 1Cronb30BaThCst C yKadaHHbIM CTabN3aTOPOM U KaMepoii.

** PaBoTa cuctem 0630pa 1 UH(PaKPaCHBLIX [ATHVKOB 3aBICKT OT YCIIOBIN OKPY)XaloLLel cpefpl. MpounTaiiTe 3asiBneHre 06 0Tkase OT OTBETCTBEHHOCTN
1 PYKOBOZCTBO MO TEXHMKE 6E30MaCHOCTY, YTOBLI Y3HaTb GOSbLLe.  O3HAKOMBLTECH C PYKOBOACTBOM MOb30BATESS /1 MOSYHEHUS AONONHNTENBHBIX
CBE/IEHUI O NOPTaX PACLUMPEHIS, & TaKkKE BEPXHIIX U HDKHIX Kamepax.

*** OBpaTuTe BHMaHUE, YTO MaKCHUMasbHOE Bpems nosieTa 13MepseTcs npu uaeasbHbIx ycnosusx. GakTuieckoe BpeMs noneta 3aBucuT ot
OKPY)KaIOLLWIX YCSIOBII.

& * SAMPELLIAETCS pastupaTtb Kopryc SeTaTenbHoro annapata. HesbinonHeH e aToro TpeGoBaHns NPUBEAET K aHHYIMPOBAHWIO rapaHTUN,
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MynbT DJI Smart Controller Enterprise

MynsT DJI Smart Controller Enterprise (8 aanbHeiileM VMeHyeMbli «MybT») ocHaleH TexHonorvein OCUSYNC™ Enterprise, koTopas
MOXET YNpaB/sTb APOHOM, NOAAEPXKMBAIOLLIM 3Ty TEXHOJIOMMIO, U NMPefoCTaBNsTh NOTOKOBOE BMAeo B (hopmate HD ¢ kamepb! ApoHa. OH
MOXKET nepenasartb VI306Da>KeHVIe Ha paccTosH1n 0o 15 kKM 1 OCHalleH cncteMamu ynpassieHns annapaTtom 1 CTaﬁVIﬂMSaTODaMM, a TaKxe
HacTpansaemMbIMn KHOMKamu™.

BcTpoeHHbIN 5,5-0101MOBbI 9KpaH € BbICOKON SpkocTbio 1000 ka/mM2 nveeT padpelueHrie 1920x1080. YnpaBneHue OCyLLeCTBNSETCS Ha
6a3e Android coO MHOXECTBOM (DYHKLMIA, Taknx Kak Bluetooth 1 cnyTHMKOBbIE CUCTEMbI NO3WUMOHUPOBaHMS. MNoMuMo nopaepxkn Wi-Fi
Ny/bT TaKkXKe COBMECTUM C APYriMU MOBWNbHBIMU YCTPOMCTBaM [i1st Gonee rMbKoro ncnonbaosaHns. MakcumansHoe pabodee Bpems
nynbTa COCTaBNSET 2,5 Yaca Co BCTPOEHHbLIM akkyMynsaTopoM. [pu ncnonsaosaHnm akkymynatopa Intelligent Battery WB37 maxkcumansHoe
pabouyee Bpems MOXET BbiTb yBEM4EHO A0 4,5 4acos™ .

AHTEHHBI

KHonka Bo3Bparta / KHorka yHKLm
[DxoncTukn

KpbILLKM 4151 [PKONCTUKOB

KHonka Bo3Bpara 4oMoin

KHomMka ocTaHoBKM NnoseTa
lMepexriodaTess PEXVIMOB noneTa

[M0NOXKEHVIE MOHTEXKHOMO KPOHLLITENHA (CO BCTPOEHHbIM
mogynem GPS nog Hum)

9. Csetopgviog

10. CeeToAVOHbIE UHOVKATOPbI YPOBHS 3apsaa akKyMysTopa
11. Knonka 5D

12. KHonka nutaHus

© NN N

13. KHonka noarsepxaeHust / HacTpaneaemast kHonka C3
14. CeHCOopHbI 3KpaH

15. Pasbem ansa 3apsoku (USB-C)

16. Kptouky ans pemHsa

17. PykosTka

18. Konecuko HaknoHa crabunusaropa

19. KHonka sanuen

20. MopT HDMI

21. Cnot ang kapTbl namsaT microSD

22. Mopt USB-A

23. KHorka (hoKyCrpoBKM / Crycka 3aTBopa

L\E’HQF\S’J

i

24. Konecvko perysmpoBku NoBopoTa ctabunmsaropa
25. BEHTUNALMOHHOE OTBEPCTUE

26. CnoT AN1st XpaHeH1s IKOVCTUKOB

27. 3anacHble JKONCTVIKM

28. Hactpansaemas kHonka C2

29. HactpaviBaemas kHonka C1

30. Akkymynarop Intelligent Battery WB37

31. KHomnka oTcoeanHeR1s: akkymynsaropa

Lo ol

TMyNbT MOXeET PaboTaTb MPY MaKCUMaSTbHOM AanbHOCTV nepeaaumn curHana (FCC) Ha OTKPLITOM MPOCTPaHCTBE 6e3 3MeKTPOMArHNTHbIX MOMeX Mput
BbicOTe noneta okono 120 meTpos (400 tyToB). PakTnyeckas MakcumManbHas AanbHOCTb Nepeaayn curHana MOXeT ObiTb MEHbLLE YKa3aHHOro Bbille
paccTosHis 13-3a NomMex B paboueit cpepe, a thakTUHeckoe 3HavueHe ByeT KoNebaTbes B 3aBICHMOCT OT CATbI MOMEX.

** MakcumabHoe Bpems paGoTbl, MOJyHEHHOE B 1aBOPATOPHLIX YC/IOBUSX, NPV KOMHATHOM TeMNepaType, MpYBeAEHO TOMLKO /1 cripaskit. Koraa nynist
nuTaeT pyrvie YCTPOCTBa, Bpemst PaboTbl OYAET yMeHbLIATLCS.

101



Ncnonb3oBaHue Matrice 300 RTK

1. CkaunBaHue npunoxeHus DJI Pilot

Monb3oBaTeny MOryT NoJyYnTb JOCTYN K npunoxernio DJI Pilot, BCTPOEHHOMY B CEHCOPHbI 3KpaH NynbTa.

Ha MObubHOM YCTPONCTBE NONb30BAaTEIN Takxe MOryT Haitu npunoxeHue DJI Pilot 8 Google Play namn

oTckannposaTe QR-kof, YTOObI CKayaTb MPUIOXKEHME Ha MOBUIILHOE YCTPOCTBO, a 3aTeM NOAKIIOUATE ero

K NynbTy. Mpunoxxenrune DJI Pilot

H .
,ﬂ [nsa nepBoit akTBauuM TpebyeTcs ydeTHas 3anvcb DJI 1 NoaKIoHeHNe K UHTEPHETY.
VhTeprer

& * DJI Pilot nogpep»usaet Android 5.0 unm 6onee nosgHne Bepcumn

2. 3apsigKa akKymyJiIiToOpoB
AxkkymynsiTopsl Intelligent Flight Battery TB60 un Intelligent Battery WB37

@ MopkniounTe 3apsaHyio cTaHUuio k posetke (100-240 B, 50-60 I'y) Yepes kabenb NUTaHs NepeMEHHOro ToKa.
(2) HaxkmiTe KHOMKY MUTaHUs OAUH pas Anst BKIIOYEHS 3apsaHON CTaHLMM.
() BcTasbTe akkyMyISTOpbI B MOPTSI /151 Hakasia 3apsiaky.

a. [Mpw 1CNob30BaHN 3aPSAHOTO YCTPONCTBA C BXOAHBIM HAMPSHKEHNEM
100-120 B nonHas 3apsigka akkymynaropa TB60 3aHumaeT okoso 70
MVHYT, @ 3apsaka akkymynstopa Ha 20-90% — 40 MUHYT.

6. Mpw 1CNOB30BAHN 3APSAHOTO YCTPONCTBA C BXOAHBIM HAMPSKEHNEM
220-240 B nonHasa 3apsiaka akkymynatopa TB60 3aHvmaeT okono 60
MVHYT, @ 3apsaka akkymynstopa Ha 20-90% — 30 MUHYT.

Posetka Kabenb /
(100-240B) nuTaHus 2

(| = Cm——grgg

& * Npu 3apsige akkymynstopos Intelligent Battery TB60 3apsigHas cTaHumMsi cHavana 3apspkaeT fBa akkymynstopa ¢ Hanbonswmm
KO/WMHECTBOM OCTABLLErocs 3apsia.
* MNpun 3apsge akkymynstopos WB37 3apsgHas cTaHuWs cHavana 3apsauT akkyMynstop ¢ HanbosbluMM OCTaBLUMMCS 3apsiaom
aKKymynsTopa.
e . KOFD,E TeMnepartypa akkymynaTopa C/AVLKOM HU3Kast, OH aBTOMaTnU4eCKn HarpesaeTca nepen SEDQD,KO;I.
= Q: * CM. pyKOBOACTBO MO/Ib30BaTENS 3aPSAHON CTaHLWW A5 MOSYHeHUs JOMOMHUTENBHON MHCOPMALMK O Pa3NYHBIX CBETOAMOAHBIX MHAVKATOPaX.

MynbT

[ns nonHow 3apsiaku NysibTa C NOMOLLBIO CTaHAAPTHOIO 3apsaHOro yetporictea USB Tpebyetcs npumepHo 2 Yaca 15 MuHyT.

L

KaGens USB-C

BapsigHoe

P
oseTka yctpoiicteo USB

(100-240 B)

& * crionbayiTe hrpMeHHoe 3apsaHoe ycTporcTeo USB ang 3apsiaku nynsTa. ECrm cTaHaapTHOe 3apsiaHoe ycTpoincteo USB HegocTymHo,
PEKOMeHAyeTCs MCNoNb30BaTh CepTUMLIMPOBaHHLIN aganTep nTaHus USB FCC/CE ¢ HommHabHbIM HanpsbkeHviem 12 B/2 A.

* 3apshkaiiTe akKyMynsSTop Kak MUHMYM pa3 B TPU MeCsiLia BO 13GexaH1e Hpe3MEpHOil paspsku, T. K. akKyMysISTop paspspkaeTcst npn
LUINTENBHOM XPaHEHMUN.
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3. MoagroToBka nynbTa

YcTaHOBKa akKymyssiTtopa YcTtaHoBka mogema 4G n SIM-kapTbi
Intelligent Battery WB37

. o [lonyckaeTtcs 1cnonb3oBaHre ToNbKo Mofdema, opobperHoro DJI.
(D HaxmuTe 1 yaepKuBaiiTe KHOMKY PasBioKUPOBKMA

* Mogem n SIM-kapTa o6ecneuvsaoT NoAKNOYEHE NybTa

aKKyMynatopa. Smart Controller k ceTt 4G. Y6eanTech, 4TO OHU YCTaHOBNEHb!
(2 Berasste akkymyssTop Intelligent Battery B otcek. NpasusIeHO. B NPOTUBHOM Crly4ae CeTb GYAET HEOCTYNHA.
Y6eamTech, UTO HUKHSS HacTb akkyMy/sTopa * Mogem v SIM-kapTa He BXOAAT B KOMMJIEKT NOCTaBki

COBMeLLIeHa C MapKUPOBOYHOW NIMHNEN Ha OTCEKe.
(@ BcrassTe akkyMySITop 40 yriopa.

CHUMWTE KPbILLKY OTCEKa Ans
mofema.

BcTaBbTe MOZiEM C YCTaHOBNEHHOW B
Hero SIM-kapToi B nopt USB.

YCTaHOBUTE KPbILLKY Ha MECTO
1 y6eamTeCh, HTO OHa HAZEXHO
3acrkcrpoBaHa.

(YN

~Q— ® YT0GbI CHSATL akkymynsTop Intelligent Battery, HaxkmiTe U yaepKVBaiiTe KHOMKY OTCOBAVHEHVIS akyMyNISTOPa U MOATONKHUTE ero BBEPX.

* e [NoapobHble CBEAEHUS O 3aPSAHON CTaHLWMM akkymynsTopa Intelligent Battery BS60 cm. B pykoBOACTBE MOb3oBaTesns 415 akkyMynstopa
Intelligent Battery.

MpoBepka ypoBHSA 3apsaa
aKKymynsitopa u BKJIloOYeHue

B 0 -0-@

2N

MpoBepbTe ypOBeHb 3aps/Aa BCTPOEHHOrO akKyMynsTopa B
COOTBETCTBUM C NOKA3aHUAMU CBETOAMOAHbIX WHAMKATOPOB. Hu3KT @—————— Bbicokuit
HaXkmiTe KHOMKY MUTaHWS OAVH Pas, YToBbl BbINOMHUTL NPOBEPKY B

BbIK/ItO4EHHOM COCTOAHUN.

Haxkmunte Ha KHOMKY MUTaHnA OfMH pas, 3aTteM HaXXMUTe CHoBa U
y,ﬂep)KMBal;\Te B TeYeHMe HEeCKOJIbKNX CeKyH A/13 BKKOYEeHNA nnn
BbIK/IOYEHNA NynbTa.

Wi

—:Q: CM. nofpoGHee O NPOBEPKE YPOBHS 3apsiia BCTPOEHHOMO U BHELLHErO akkyMy/IsSTopa B PYKOBOLCTBE Mo/b30BaTess.

Mpw ncnons3oBaHMM BHelLHero akkymynstopa Intelligent Battery WB37 sce paBHO HEO6X0AVMO y6eaunThCs, HTO BCTPOEHHIA
aKKYMYJISTOP UMeET 3apsif,. B NpoTVBHOM Criyuae NyNibT BKIKOUUTE HE MOSYUNTCS.

PerynupoBka aHTeHH

MoAHVMUTE aHTEHHbI 1 OTPErynMpyitTe ux. Cuna curHana nysbTa 3aBUCUT OT NOJIOXKEHNS
aHTeHH. Ecnu yron mexay aHTeHHamu v 3afHelt naHenbio nysbTa coctaenset 80° wam
180°, coeamHeHne Mexzy KOHTPOIEPOM U neTaTeNbHbIM annapaTtomMm MOXKeT AOCTUYb
OMTVIMANLHOM NPOV3BOANTENBHOCTU.

OnTrmanbHas 3oHa nepefayv curHana
Cnepute 3a Tem, 4TOObI JPOH OCTaBasCs B Npefenax OnTMasbHON 30HbI Nepeaaqnt curHana. Ecnn curtan cnabbii, oTperyvpyiTe
NOJIOXEHWE @HTEHH UMW NOABEANTE NeTaTeNbHbIA annapar Gvxe.

& * Vg6eraiiTe 1CNoNb30BaHNA 6eCNPOBOAHLIX YCTPOVCTB, KOTOPbIE MCMOMB3YIOT Te Xe MOJIOCk! YacToT, YTO 1 Ny/bT.

* Bo Bpems ncnonb3osaHus npunoxenne DJI Pilot npegynpexxpaeT o Tom, 4To curHan nepepadun cnabblii, U Bam notpebyercsa
OTPEryIVPOBATE @HTEHHbI, YTOGbI BEPHYTL SIETAaTeSlbHbIN annapaT B ONTUMAaIbHYIO Ja/lbHOCTL NepefaU curHaa.
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4. NMoproroBka AgpoHa
YcTaHoBKa waccu

YCTaHOBWTE WACCU, CABWUHBTE ero MUKCaTop K KOHLY, 3aTeM MOBEepHWUTE ero npumepHo Ha 90°, noka Touka He GyaeTt
CUHXPOHI3VPOBaHa C OTMETKOM COBMELLIEHNS.

MoaroTroBka ApoHa
CHVMUTE ABe nonaTku nponennepa.

104



YcTaHoBUTe cTabunusaTop U Kamepy

Haxkmute kKHoMnky CoBmecTuTe Genbie 1 [MNoBepHWTE (hurkcaTop
OTCOEeAVHEHNS KaMepbl, KpacHble TO4KN 1 BCTaBbTe crabunmsaropa B
YTOObI CHATb KPbILLKY. crabunmsarop. 3a610KNPOBaHHOE MOMOXKEHVIE.

& © 10 OKOHH@HIM YCTaHOBKM YGEAUTECh, UTO (hUKCATOp CTaBMUM3ATOPa 3athKCUPOBAH B MPaBIIbHOM MOSIOKEHIN.
® Obs3aTeNlbHO HAXKMMATEe KHOMKY OTCOEAVHEHWS Kamepbl Npu NoBOPOTe drKcaTopa cTabumsaTopa, 4YTobbl CHATL CTabuamsaTop v
Kamepy. Mpyi CHATM CTaGUM3ATOPA Ero (PUKCATOP AOMKEH BbiTh MONHOCTHIO MOBEPHYT.

YcTtaHoBka akkymynsitopoB Intelligent Flight Battery / MpoBepka ypoBHsi
3apsiga akKymynsitopa

BcTasbTe napy akkymysTopoB.
HaxkmuTe KHOMKY ypOBHS! 3apsiia akkyMyIsSiTopa OfvH pas, YToGbl MPOBEPUTL YPOBEHb €ro 3apsiaa.

Gz V= =3 Bolicokuit
= 2
Pt
(|

=3 Huskuin

BkntoyeHue ppoHa
BkntounTb / BbIK/IIOUUTL: HaxkMUTE KHOMKY MUTaHWS Ha APOHE, B TeyeHne 3 CekyH[ cHoBa
HabKMUTE 1 yaep K1BaiiTe, YToObl BK/IOUNTL / BEIKMIOUYUTL APOH, KOrAa UHAMKATOP MUTaHUs
ropuT NOCTOAHHO.

COonpsKeHNE: HXKMUTE 1 YAEPXKVBANTE KHOMKY NMUTaHUS [POHa HE MEHee NATN CeKyHT, YTobb!
CBsi3aTb APOH 1 NyNbT. ViHAVKaTop n1TaHus 6yAeT MUuraTb BO BDEMSI COMPSHKEHNS.

5. Nonet

Mepep B3neTOM y6eauTeCh, YTO B CTPOKE COCTOSIHWUS [POHA B MPUIOXKEHWN
DJI Pilot oTobpaxaetcsi cTpoka «Ready to Go (GPS)» (nonet paspetueH) (RTK).

B3aneTt/nocagka BpyYHyto

KOMBVHNPOBaHHOE MONOXKEHME IXKONCTUKOB
[U151 BKIIKOHEHUSY/BLIKIIIOYEHUS) MOTOPOB. % l

G MnaBHO HanpaBbTe NEBbIN OXKONCTUK
. . BHW3, Noka annapar He npusemnutcs. Ons

MenneHHo HanpasbTe NEBbIN JKONCTUK p Pl A
BbIK/IIOYEHWS ABUraTenen yaepxusante

nnn

BBEPX A5 BaseTa. (Pexvim 2 o
pX AN ( ) XKOUCTUK B 3TOM NOJIOXKEHUU HECKOJIbKO
CeKyHa,
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Pexu1m 2 1crnonb3yeTcst B ka4eCcTBe pexxMa ynpaesieHyst NONeTOM Mo yMOHYaHnio. J1eBbIn [PKOMCTUK UCMONb3yeTCs AN1s yrpaBnieHns
BbICOTOI 1 KYyPCOM NIETaTENbHOrO annapara, NpaBblii [IPKONCTUK — ABVKEHVEM Brepen, Hasaf, BNEBO U BNpaso.

Briepen,

MNeBbI [XKONCTUK MpaBbiit AKONCTUK

Beepx i G
s 1
® = @ A
M ’
@@ el
MosopoT Bneso MosopoT Bnpaso 1 Bneso Bripasc

A © MOTOpbI MOXHO OCTaHOBUTL BO BPEMSI M0N1ETa, TOIbKO eC/M MySIbT BbIAAET KPUTUHECKYIO OLLMGKY.

®YBeauTech, YTO NyNbT CONPSKEH C NieTaTelbHbIM annapaToM.

TexHn4yeckune XapaKTepuctukum

® JleTaTenbHbIi annapat

Pa3amepb! (B pasnoxeHHoM Brae, 6e3 810x670x430 MM (OxLLIxB)
nponennepos)
Paavepb! (B CroXeHHOM B1AE) 430x420x430 mm (OxLLIxB)
Paamep no gvaroHanu 895 Mm
Macca (6e3 akkymynsiTopos) 3600 r
Makc. nonesHble Harpy3ku 27001
Makc. BaneTHas macca 9000
[MvanasoH pabo4mx YactoT 2,4-2,4835TTy
MotuHocTb nepefatnka (QM) 2,4-2,4835 ITu;:
29,5 nbM (FCC); 18,5 nbM (CE); 18,5 aBM (SRRC); 18,5 ABM (MIC)
TOYHOCTb MO3VLIVIOHUPOBAHIS BeptukarnsHas:
(6e3 BeTpa v co cnabbiM BETPOM) +0,1 M (crcTema 0630pa BK/oHeHa)
+0,5 M (pexumm P ¢ GPS)
+0,1 M (D-RTK)
[opuzoHTanbHas:

+0,3 M (crcTema 0630pa BKoHeHa)
+1,5 M (pexxum P ¢ GPS)

+0,1 M (D-RTK)
Makc. yriioBasi CKopoCTb HaknoH: 300°/c. MosopoT: 100°/c
Makc. yron HaknoHa 30° (pexxvim P 11 BKIIIOHEHHaS cricTema nepeaHero obaopa: 25°)
Makc. ckopocTb Habopa BbICOTb! 6 m/c
Makc. CKOPOCTb CHKEHUA (MO BepTuka) 5 m/c
MaKC. CKOPOCTb CHIDKEHS (HAKITOH) 7 m/c
Makc. ropusoHTasIbHas CKopoCTb 23 m/c

Makc. BbicoTa noseta Haf, ypoBHEM MOpst 5000 ™ (c nponennepamn 2110 1 B3NETHON Maccoit < 7 Kr) / 7000 M (C ManowyMHbIMM
nponennepam 2195 ans NoneToB Ha GOSLLLON BbICOTE 1 B3NETHON MacCon < 7 Kr)

Makc. gonycTmasi CKopocTb BETpa 12m/c

Makc. Bpemst NPSIMOSIMHEAHOrO 45 MuHyT (Macca rpysa 700 r)

rOPV30HTAsIBHOrO MosieTa (Ha YPOBHE MOpPS)

Makc. Bpems OCTaHOBKY B BO3Ayxe (Ha

YPOBHE MOPS) 43 MyHyTbI (Macca rpy3a 700 1)

Mopenb guratens 6009

Mogenb nponennepos 2110

CoBMeCTUMble cTabunmaaropbl DJI Zenmuse XT2 / XT S/Z30/H20/H20T /H20N / L1/ P1

CoBMeCTUMbIE KOHDUrypaLyv C ABYMS HYXKHVIMN KaMepamut; C OHOV BEPXHEV KaMepO; C OIHON HVDKHE Kamepoi; C OAHO

crabunmsaropos HIWKHE KamMepol 1 OfIHON BEPXHEN KaMepow; C ABYMS HKHMN KaMepamu 1 OIHO BEPXHeI
Kamepoi
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[Hpyrvie coBmecTUMble NpofykTbl DJI
CreneHb 3aLmTbl
CnyTHVKOBbIE CVCTEMbI MO3VILIVIOHPOBAHIS
[MvanasoH pabourix Temneparyp

® [ynbT
[yanasoH paboumx yactot OcuSync
Enterprise

Makc. AarnsHOCTb NepeaaIn curHana
(Ha OTKPbLITOM MPOCTPaHCTBE 63 NoMex)

MotuHocTb nepepatunka (SM)

BHeLLHMi1 akkymynsTop

BCTpoeHHbI akkymynsTop

Bpewms pabotbl*

Tok/HanpshkeHMe NCTOUHMKA NUTaHUS
(nopT USB-A)
[nanasoH pato4ux Temneparyp
® Cucrema o63opa
vianasoH 0BHapy>XeHWst NPensTCTauin

Yron o63opa

YcnoBust hyHKUMOHNPOBAHWIS

© CucteMa UHPaKpPaCHbIX AaTHMKOB
[anasoH oGHapy>KeHst MPensiTCTBii
Yron o63opa
YenoBust (hyHKUMOHVPOBAHMS

* Akkymynsitop Intelligent Flight Battery
EmkocTs
HanpspkeHne
Tun akkymysTopa
OHeprvs
Macca HeTTo (0AHOrO aKkyMyIsSTopa)
[yanasoH pabo4rx Temneparyp
TemnepaTypa XpaHeH1s
JdvianasoH Temneparyp 3apspKi
Makc. MOLLHOCTb 3apsiiki

® [lononHuTenbHas NoacBeTKa
OdpcheKTviBHas [anbHOCTL CBETOBOIO Jlyda
Pe>xvim ocBeLLeHVs

® Kypcosas kamepa
PagpeLLeHre
Yron o63opa
YactoTa kagpos

Papuonokatop Ans oTcnexmBaHyisi COCTosHMS yknoHos, Manifold 2
P45

GPS+TIOHACC+BeiDou+anmneo

-20..+50°C

2,4-2,4835 Ty,

NCC / FCC: 15 km

CE/MIC: 8 km

SRRC: 8 km

2,4-2,4835 MTy;

29,5 nbm (FCC); 18,5 abm (CE); 18,5 nbm (SRRC); 18,5 abm (MIC)
HassaHue: Akkymynatop Intelligent Battery WB37

EmkocTb: 4920 MAY; HanpsbkeHve: 7,6 B

Tun akkyMynsTopa: JIMTUA-NOSMMEPHBIN; aHeprua: 37,39 BTy

Bpems 3apsiiku (C MCnonb3oBaHMeM 3apsiaHon CTaHLvv A8 akkymynsTopos Intelligent Battery

BS60): 70 MyH. (0T 15° fo 45°C);
130 mMuH. (0T 0° go 15°C)
Tun akkymynsTopa: 18650 anTuin-moHHbIA (5000 MAY npu 7,2 B)

Bpems 3apspku: nogaepxvisaeT 3apsaHoe yeTpoincTeo USB ¢ HOMVHaUTbHBIM HanpshkeHiem

12B/2A

HomuHanbHas MoHocTs: 17 BT

Bpewms 3apsigku: 2 vaca 15 MuHyT (C cronb3oBaHnemM 3apsigHoro yetpoiictea USB ¢
HOMVHaUTbHBIM HarnpsbkeHvem 12 B/2 B)

BCTPOeHHbIN akkyMynisaTop: okosio 2,5 Yacos
BCTPOEHHbIN akkyMySITOP + BHELLIHUI akKyMy/ISTOp: 0Koso 4,5 Yacos

5B/15A

-20...+40°C

Brepenw/caapw/cnesa/cnpasa: 0,7-40 M

Ceepxy/cHuay: 0,6-30 M

Bnepeaw/c3aan/cHindy: 65°(roprsoHT.), 50°(8epTrikas.)

Crnea/cnpasa/cBepxy: 75°(ropusoHT.), 60° (BepTrkan.)

[MOBEPXHOCTb C BUAVMOI TEKCTYPOIA, OCTATOUHbIN YPOBEHb OCBELLEHHOCTY (> 15 1K)

01-8m
30°
Bonbluas anddyaHo-oTpakatoLLas NOBEPXHOCTb, KOIMMULMEHT oTpakeHus > 10%

5935 MAY

52,8B
JvmuiA-nonmepHbin 128
274 Bty

Okorno 1,35 kr
-20...450°C

+22...+430°C

+5...+40°C

470 Bt

5m
60 I, ropyT MOCTOSIHHO

960p
145°
30 kappos/c

* TyneT NofaeT nuTaHve ANs yCTaHOBIEHHOrO MOBWILHOMO YCTPOVCTBA, YTO MOXET MOB/MATE Ha BbILLEYNOMSHYTHIE XapaKTepUCTVIKV

** MynbT NoaaeT NUTaHne ANs YCTaHOBIEHHOTO MOBWIIEHOTO YCTPOWCTBA, YTO MOXET NOB/IWSTH Ha BbILLEYNOMSIHYTbIE XaPaKTEPUCTUKN.

[nA nony i o™,
https//www.dji.com/matrice-300

3# BT UHGIOPMALIA MOXET BT V3MEHEHa 6e3 MPEABAPHTENILHOTO YBEAOMIIGHVS.

MATRICE si8nsietcsi ToBapHbiIM 3HaKoM Komnarii DJI.

Bauyteno asTopckiM npagowm © 2020 DJI. Bee npasa salulLers.
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