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{m Navegacdo até um topico

Visualize uma lista completa de tépicos no indice. Clique em um tépico para navegar até a
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Como usar este manual

Legenda
/\ Importante £ Dicas Referéncia

Leia antes de usar

DJI™ oferece aos usudrios videos tutoriais e 0s seguintes documentos.

1. Na caixa

2. Isencdo de responsabilidade e diretrizes de seguranca

3. Diretrizes de seguranca da bateria de voo inteligente

4. Guia de inicio rapido

5. Guia do usuario da Estac¢do de baterias inteligentes BS30
6. Manual do usuario

Recomenda-se assistir a todos os videos tutoriais e ler a Isen¢do de responsabilidade e diretrizes
de seguranca antes do primeiro uso. Prepare-se para seu primeiro voo com o Guia de inicio rapido
e consulte este manual para obter mais informacdes.

Como baixar o DJI Assistant 2 (Série Enterprise)

Baixe e instale o DJI ASSISTANT ™ 2 (Série Enterprise) usando o link abaixo:
https://www.dji.com/matrice-30/downloads

Tutoriais em video

Va até o enderego abaixo ou escaneie o cédigo QR para assistir aos tutoriais em video do DJI Matri-
ce 30, que demonstram como utiliza-lo com seguranga.

https://www.dji.com/matrice-30/video

/\ A temperatura de funcionamento deste produto é de -20° a 50 °C. Ele ndo atende a
temperatura de funcionamento padrdo para usos de grau militar (-55° a 125 °C), necessaria
para suportar maior variabilidade ambiental. Utilize o produto adequadamente e somente
em casos que atendam aos requisitos de alcance da temperatura de funcionamento dessa
classe.
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Perfil do produto

Este capitulo apresenta os principais
recursos do produto.
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Perfil do produto

Introducdo

A série DJI™ MATRICE™ 30 (M30/M30T) é uma plataforma de drone industrial poderosa, com
um sistema de controlador de voo de redundancia multipla, seis sistemas de deteccdo e
posicionamento direcional ", estabilizador triaxial preciso, carregamento de vérias cAmeras de alto
desempenho e camera com visdo noturna e FPV. O aplicativo DJI Pilot 2 pode ser utilizado para
observar a visualizagdo em tempo real das cameras e capturar fotos e videos. A aeronave apresenta
tempo de voo de até 41 minutos " gracas ao avancado sistema de gerenciamento de energia junto
com as baterias duplas que garantem a fonte de alimentagdo e aumentam a seguranga do voo.

O design da sua estrutura oferece classificagdo IP55, de acordo com a norma global IEC 60529, que
garante efetivamente voos em todas as condi¢des meteoroldgicas. O design mecanico, juntamente
com os bragos dobraveis e hélices instalados facilitam o transporte e 0 armazenamento. Os bracos
podem ser travados diretamente ap6s serem desdobrados, o que pode reduzir o tempo necessario
para preparagdo para o voo. A aeronave também vem equipada com uma entrada PSDK para que
0s usuarios possam ampliar suas possibilidades de uso.

O sistema DJI AirSense integrado detecta aeronaves préximas no espaco aéreo circundante,
oferecendo alertas no aplicativo DJI Pilot 2 para garantir a seguranca. A seguranga durante a
decolagem, voo e pouso é aprimorada com os fardis de seguranca que auxiliam na identificacdo
da aeronave durante o voo e as luzes auxiliares permitem que o sistema de posicionamento
visual atinja um desempenho ainda melhor a noite ou quando houver baixa luminosidade. O
RTK integrado oferece dados de navega¢do mais precisos para posicionamento para atender a
requisitos precisos de operagdo e garantir a seguranca.

O controle remoto DJI RC Plus conta com O3 Enterprise, a versdo mais recente da tradicional
tecnologia de transmissdo de imagem OCUSYNC™ da DJI, sendo capaz de transmitir exibicdes ao
vivo em HD da camera de uma aeronave para exibi¢do na tela sensivel ao toque. O controle remoto
vem com uma ampla variedade de bot8es funcionais, bem como botdes personalizaveis, que
podem controlar facilmente a aeronave e operar a camera.

O controle remoto tem classificagdo de protecdo de IP54 (IEC 60529). A tela embutida de
7,02 polegadas conta com alta luminosidade de 1.200 cd/m? e resolucdo de 1.920 x 1.200 pixeis. O
sistema operacional Android vem com uma variedade de fun¢ées, como GNSS, Wi-Fi e Bluetooth.
O controle remoto é compativel com carregamento rapido de 65 W e possui tempo maximo de
operacdo de 3 horas e 18 minutos ' com a bateria interna e até 6 horas quando utilizado com uma
bateria inteligente externa WB37.

[1] Os sistemas de detecgdo visual e deteccdo por infravermelho sdo afetados pelas condicdes ambientais.

Leia a Isengdo de responsabilidade e diretrizes de seguranca para obter mais informagdes.

[2] O tempo méaximo de voo foi testado em ambiente laboratorial usando as hélices 1671 e serve apenas
para referéncia.

[3] O tempo de operagdo maximo do controle remoto foi testado em ambiente laboratorial, com
temperatura ambiente. Os valores sdo apenas para referéncia. O tempo real de funcionamento pode
diferir de acordo com o cenério.

[4] A bateria inteligente WB37 precisa ser adquirida separadamente. Consulte as Diretrizes de seguranca
da Bateria de voo inteligente (Intelligent Flight Battery) WB37.

« Versdo de conformidade: O controle remoto esta em conformidade com as regulamentagdes
locais.

» Modo dos pinos de controle: Ha trés modos (Modo 1, Modo 2 e Modo 3) disponiveis no
aplicativo DJI Pilot 2, com o padrdo sendo o Modo 2. O uso do Modo 2 é recomendado para
iniciantes.

/\ Para evitar interferéncia, NAO opere mais de trés aeronaves simultaneamente na mesma
area (cerca do tamanho de um campo de futebol).

9 © 2022 DJI Todos os direitos rese
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Destaques de recursos

Marcagdes precisas: Uma marcagdo precisa pode ser acrescentada ao alvo para selecionar um
ponto de interesse na exibi¢do da camera do estabilizador. Além de gerar sua longitude e latitude,
uma marcagdo precisa pode ser usada para pesquisar e marcar pontos de interesse como, por
exemplo, resgates de emergéncia, operacdes de seguranca e vigilancia.

Anotag¢des em tempo real: Os usudrios podem acrescentar marcagdes precisas, linhas e areas na
exibicdo de mapa do controle remoto e do DJI FlightHub 2. Compartilhe os dados de anota¢8es
para o controlador do parceiro no modo de Controle Duplo e outros dispositivos conectados ao Dl
FlightHub 2. Os dados sdo compartilhados em tempo real, o que facilita as operagbes no ar e no
solo.

Projecdo AR: O DJI Pilot 2 é compativel com a proje¢do do Ponto de origem, Marcacdo precisa, e
trajetdrias na exibi¢do da camera FPV ou na exibicdo da camera do estabilizador, oferecendo aos
usuarios alvos de voo nitidos e uma melhor percepcdo da situagao.

Mapeamento na nuvem: Quando o controle remoto é conectado ao DJI FlightHub 2, a aeronave
pode executar a tarefa de mapeamento na nuvem, o que permite exibir e gerar um mapa no DJI
FlightHub 2 simultaneamente.*

* Para mais detalhes, consulte o Guia do usuario do DJI FlightHub 2, que esta disponivel para download no
website oficial da DJI em https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.



Seguranca no voo

Este capitulo oferece informacdes
sobre as exigéncias ambientais de voo,
requisitos de comunicacdo sem fio e
recursos importantes de seguranca de
Voo da aeronave.
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Seguranca no voo

Certifique-se de treinar e praticar antes de operar em um voo real. Pratique com o simulador no DJI
Assistant 2 ou voe sob orientagdo de profissionais experientes. Escolha uma area adequada para
voar, de acordo com as seguintes exigéncias e restricdes de voo. Voe a aeronave abaixo de 120 m.
Qualquer altitude de voo superior a essa podera violar leis e regulamentos locais. Certifique-
se de entender e cumprir com as leis e os regulamentos locais antes do voo. Leia a Isen¢do de
responsabilidade e as diretrizes de seguranca para entender todas as precaucdes de seguranga
antes do voo.

Requisitos ambientais de voo

1. NAO voe a aeronave em condicdes climéticas adversas. Isso inclui ventos fortes excedendo 12
m/s, chuva com volume superior a 100 mm em 24 horas, neve, neblina, granizo, raios, tornados,
furacBes e outras condigdes climaticas de baixa visibilidade.

2. Coloque a aeronave em terreno plano e sem obstru¢des para decolagem. Certifique-se de
que a aeronave esteja a uma distancia segura de quaisquer obstaculos, edificios, multiddes ou
arvores. Mantenha a aeronave dentro de seu campo de visdo (VLOS). O voo além do campo
de visdo (BVLOS) sé pode ser realizado quando o desempenho da aeronave, o conhecimento
e habilidades do piloto e a gestdo da seguranca operacional estiverem de acordo com as
regulamentacoes locais para BVLOS.

3. Se as condigbes de luminosidade ao redor da aeronave forem ruins, a tela de navegagao
no DJI Pilot 2 mostrara quando houver falha no sistema de detecgdo visual ou detecgdo por
infravermelho. Isso significa que o sistema visual e o sistema de detec¢do por infravermelho
podem ndo funcionar corretamente e a aeronave ndo poderd desviar de obstaculos. Observe o
ambiente circundante o tempo todo por meio da visualizagdo ao vivo e da exibicdo da camera
FPV e mantenha o controle da aeronave para garantir a seguranga do voo.

4. Certifique-se de que os fardis e as luzes auxiliares estejam ativados a noite para a seguranca do
vOO.

5. NAO decole a aeronave de um veiculo em movimento.

6. Para evitar afetar a vida Util do motor, NAO decole ou pouse a aeronave em areas arenosas ou
empoeiradas.

7. Opere a aeronave, a bateria, o controle remoto e o dispositivo de carregamento em ambientes
Secos.

8. Verifique se a temperatura e a umidade sdo adequadas para a camera com estabilizador
durante o uso.

9. Este produto ndo deve ser utilizado em ambientes com risco de explosdo.

Exigéncias de comunica¢8es sem fio

1. Certifique-se de que as antenas nos bracos dianteiros e na parte inferior da estrutura da
aeronave ndo estejam danificadas ou soltas.

2. Voe em espacos abertos e amplos. Edificios altos, estruturas de ago, montanhas, pedras ou
arvores altas podem afetar a precisdo do GNSS e bloquear o sinal de transmissdo de video.
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3. Para evitar interferéncia com o controle remoto de outros equipamentos sem fio, certifique-se
de desligar dispositivos Wi-Fi e Bluetooth préximos ao controlar a aeronave remotamente.

4. Tenha bastante cuidado ao voar proximo a areas com interferéncia magnética ou de radio.
Preste muita atencdo a qualidade da transmissdo de video e ao alcance do sinal no DJI Pilot 2.
Fontes de interferéncia eletromagnética incluem, mas ndo estdo limitadas a linhas de alta tensdo,
estacOes de transmissdo de energia em grande escala ou esta¢fes base de radio e torres de
transmissdo celulares. A aeronave pode se comportar de forma anormal ou perder controle em
areas com muita interferéncia. Retorne a base e pouse a aeronave se o DJI Pilot 2 o solicitar.
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Sistema visual e sistema de deteccdo por infravermelho

Introdugao

Visdo traseira Visdo inferior

Os principais componentes do sistema visual (cAmeras com sensores de visdo estéreo) estdo
localizados nas partes frontal, traseira, esquerda, direita, superior e inferior da aeronave. O
sistema de detecgdo por infravermelho consiste em dois sensores infravermelhos em cada lado da
aeronave (dianteiro, traseiro, esquerda, direita, superior e inferior).

O sistema visual procura constantemente por obstaculos e utiliza dados de imagem para calcular a
posicdo da aeronave, e o sistema de deteccdo por infravermelho utiliza sensores de infravermelho
para detectar obstaculos e determinar a altitude de voo. Os dois sistemas trabalham em conjunto
para posicionar a aeronave e detectar obstaculos durante o voo.

/\ Para garantir um voo estével e seguro, NAO bloqueie os sensores visuais e infravermelhos.
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Alcance de detecgdo
Alcance de deteccdo do sistema visual

O alcance de detecgdo do sistema visual estd ilustrado a seguir. Observe que a aeronave ndo pode
detectar obstaculos que n&o estejam dentro do alcance de detecgdo. Voe com cuidado.

S 0538m

0.5-33 m

/\ Adreacinza é o ponto cego do sistema visual, onde a aeronave ndo pode detectar objetos.
Voe com cuidado.

%J:  Os usuarios podem definir a distancia de frenagem e a distancia de aviso no aplicativo
DJI Pilot 2. A aeronave freia automaticamente ao se aproximar da distancia de frenagem.
Quando a aeronave estiver na distancia de alerta, o DJI Pilot 2 exibird um alerta em
laranja nas informac8es de obstaculo. Quando a aeronave estiver proxima da distancia de
frenagem, um alerta em vermelho aparecera nas informagdes de obstaculo.

Alcance de deteccdo do sistema de detec¢do infravermelho

O alcance de detecgdo dos sensores por infravermelho é de 0,1 a 10 m. Atente-se aos pontos
cegos (em cinza) dos sistemas de detecgdo por infravermelho. A aeronave ndo pode detectar e
desviar de obstaculos que estejam fora do alcance de detecgao.

01-10m / [o1-10m

15
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Como calibrar o sistema visual

Os sistemas visuais instalados na aeronave sdo calibrados de fabrica. Se a aeronave entrar em
colisdo ou apresentar mudanca significativa na temperatura de funcionamento, podera ser
necessario calibrar. O DJI Pilot 2 exibird uma tela avisando quando a calibragdo for necessaria. Siga
essas etapas para calibrar o sistema visual quando solicitado:

1. Ligue a aeronave.

2. Conecte a entrada do assistente da aeronave ao computador.

3. Inicie o DJI Assistant 2 (Série Enteprise) e faga login com uma conta DJI.
4. Selecione a Série M30, depois clique no botdo de calibragdo.
5

. Posicione a aeronave com o sistema visual voltado para o pontilhado exibido na tela do
computador e siga as instrugdes na tela para calibrar os sensores visuais em cada lado.

/\  NAO desligue a aeronave, nem desconecte o cabo ap6s a calibragdo. Espere o célculo dos
dados ser concluido.

Posicionamento visual

O sistema visual permite que a aeronave voe em lugares fechados ou em ambientes onde
GNSS néo estiver disponivel. Quando o sinal GNSS estiver disponivel, o sistema visual fornecera
informacgdes para melhorar a precisdo de posicionamento da aeronave. O sistema visual funciona
bem ao voar para até 30 m acima do solo e 20 m horizontalmente de qualquer objeto em sua
lateral, desde que a superficie do objeto tenha padrées ou texturas nitidos e a iluminagdo seja
adequada. Quando o sistema visual ndo estiver funcionando, o0 modo de voo mudara para o Modo
Atitude.

20m 20m

/\ Se o sistema visual for desabilitado ou bloqueado por outros objetos, a aeronave ndo
podera fazer voo estaciondrio em ambientes fechados a baixa altitude e a fung¢do de
protecdo de pouso sera desativada. Controlar a velocidade de pouso como pouso em alta
velocidade podera danificar a aeronave.
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Deteccdo de obstaculos

A detecgdo de obstaculos funciona melhor quando a iluminag&o for adequada e o obstaculo for
texturizado com nitidez. Ela ndo funciona bem com obstaculos menos densos como, por exemplo,
galhos em uma arvore. A aeronave precisa voar a velocidades inferiores a 17 m/s e com angulo
de inclinagdo méximo de 25° para garantir uma distancia de frenagem suficiente. A aeronave ndo
pode detectar obstaculos que n&o estejam dentro do alcance de detecg&o.

50°7 "

Sistema de deteccdo por infravermelho

O sistema de detecgdo por infravermelho somente pode ser usado para detectar objetos grandes
ou altamente reflexivos, além de superficies dsperas. A aeronave nao pode detectar obstaculos que
nao estejam dentro do alcance de detecgdo. O sistema inferior de deteccdo por infravermelho é
usado para posicionamento e para auxiliar nos célculos de altitude durante a decolagem e o pouso,
enquanto o sistema de detecgdo por infravermelho nos outros cinco lados serve para a detecgdo
de obstaculos.

Avisos

A precisdo da medi¢do do sistema visual é facilmente afetada pela intensidade da luz e pela textura
da superficie do objeto. O sistema de deteccdo por infravermelho somente pode ser usado para
detectar objetos grandes ou altamente reflexivos, além de superficies dsperas. O sistema visual
pode NAO funcionar corretamente em qualquer uma das seguintes situagdes:

a. Sobrevoar superficies monocromaticas (por exemplo, preto puro, branco puro, vermelho puro,
verde puro) ou sem textura nitida.

b. Sobrevoar superficies com luz ou imagens refletidas fortes.
c. Sobrevoar agua, gelo ou superficies transparentes.

d. Sobrevoar superficies ou objetos em movimento (por exemplo, acima de pessoas em
movimento, junco, arbustos ou grama).

e. Voar em areas nas quais a iluminagdo muda frequente ou drasticamente, ou em areas com
exposicdo direta a iluminacao forte.

f. Sobrevoar superficies com escuriddo extrema (< 15 lux) ou luz extrema (> 10.000 lux).

g. Voar em velocidades altas quando estiver a menos de 2 m acima do solo (por exemplo, acima de
14 m/s a2 mdealturaou5m/s a1 mde altura).
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h. Objetos pequenos (por exemplo, fios de ferro, cabos, galhos ou folhas de arvores).
i. Lente suja (por exemplo, gotas de chuva ou impressoes digitais).

j. Em ambientes com pouca visibilidade (por exemplo, névoa ou neve fortes).

Os sistemas de detecgdo por infravermelho podem NAO detectar a distancia com precisdo nas
seguintes situagoes:

a. Ao sobrevoar superficies que podem absorver ondas sonoras (por exemplo, superficies de
estradas de asfalto).

b. Quando houver uma grande area de refletores fortes a uma distancia de mais de 15 m (por
exemplo, varios sinais de transito colocados lado a lado).

c. Objetos pequenos (por exemplo, fios de ferro, cabos, galhos ou folhas de arvores).
d. Espelhos ou objetos transparentes (por exemplo, dgua ou vidro).

e. Em ambientes com pouca visibilidade (por exemplo, névoa ou neve fortes).

Q » Mantenha os sensores visuais sempre limpos. Sujeita ou manchas podem afetar o
funcionamento.

+ O sistema visual depende de padrées ou texturas de superficies para processar os dados
de imagem e obter as informag¢des de posicionamento. Certifiqgue-se de que o ambiente
circundante tenha iluminacédo suficiente e solo texturizado com nitidez.

+ O sistema visual ndo funciona adequadamente em ambientes escuros e sobre superficies
com padrdes ou texturas claras como, por exemplo, dgua ou gelo.
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Retorno a base (RTH)

A fungdo de Retorno a base (RTH) retornara a aeronave automaticamente para o Ultimo Ponto de
origem registrado. O RTH pode ser acionado de trés formas: o usudrio aciona efetivamente o RTH,
a bateria da aeronave estd fraca ou o sinal de controle entre o controle remoto e a aeronave foi
perdido. Se a aeronave gravar o Ponto de origem com sucesso e o sistema de posicionamento esti-
ver funcionando normalmente, quando a fungdo RTH for acionada, a aeronave retornara automati-
camente e pousara no Ponto de origem.

GNSS Descricdes

O primeiro local em que a aeronave recebeu sinal GNSS forte a

moderadamente forte (indicado por um fcone branco) seré registrado

como o Ponto de origem padrdo. O Ponto de origem pode ser atualizado

antes da decolagem, desde que a aeronave receba outro sinal GNSS forte

a moderadamente forte. Se o sinal estiver fraco, o Ponto de origem nao

Pooto de EgWO sera atualizado. Depois que o Ponto de origem tiver sido gravado, o DJI
origem Pilot 2 emitird um comando de voz.

Se for necessario atualizar o Ponto de origem durante o voo (caso o
posicionamento do usuario tenha mudado, por exemplo), isso podera
ser feito manualmente em Camera View (Exibicdo da camera) > e e ¢ > ¢ >
Home Point Settings (Configura¢des do Ponto de origem) no DJI Pilot 2.

/N\ + Zonas GEO podem afetar o procedimento de RTH. Evite voar perto de Zonas GEO.
+ A aeronave saira do RTH se as condi¢8es de iluminagdo e do ambiente forem muito com-
plexas para concluir o RTH, mesmo que os sistemas visuais estejam funcionando correta-
mente.

RTH avancado

Quando o RTH avancado é acionado, a aeronave planejard automaticamente a melhor rota de RTH,
que sera exibida no DJI Pilot 2 e se ajustara de acordo com o ambiente.

Durante o RTH, pressionar o botdo de pausa de voo ou o botdo RTH no controle remoto fara com
que a aeronave saia do modo RTH se o sinal de controle entre o controle remoto e a aeronave ndo
tiver sido perdido. Depois de sair do RTH, os usudrios retomardo o controle da aeronave.

Durante o RTH, a aeronave ajustara automaticamente os angulos de inclinagdo e giro do estabiliza-
dor, de modo que a camera com estabilizador aponte na dire¢do da rota de RTH.

/\ * Ao usar o botdo do controle remoto para ajustar manualmente o angulo de giro do estabi-
lizador, a orientagdo da aeronave mudara de acordo. Como a aeronave tem pontos cegos
visuais, a velocidade de voo da aeronave serd afetada apés a mudanca de orientacdo. NAO
ajuste manualmente o angulo de giro do estabilizador durante o RTH.

+ Quando as condigdes de iluminacdo e ambientais forem inadequadas para os sistemas
visuais, a aeronave usara o sensor telemétrico na camera com estabilizar para ajudar na
medicdo da distancia. Se o usuario ajustar o angulo de giro do estabilizador da rota de
RTH, os obstaculos na rota de RTH ndo serdo detectados e os riscos de seguranca de voo
aumentardo. NAO ajuste manualmente o angulo de giro do estabilizador durante o RTH.
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Método de acionamento
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O usuario aciona ativamente o RTH

O RTH avangado pode ser iniciado ao pressionar e segurar o botdo RTH no controle remoto até
ouvir um sinal sonoro.

Bateria fraca da aeronave

Pouse a aeronave o mais rapido possivel quando o nivel da bateria de voo inteligente estiver
muito baixo e ndo houver energia suficiente para voltar a base.

Para evitar perigos desnecessarios devido a carga insuficiente, a aeronave calculara automati-
camente se a carga da bateria é suficiente para retornar ao Ponto de origem de acordo com o
posicionamento, as condi¢bes ambientais e a velocidade de voo atuais. Um alerta aparecera no
DJI Pilot 2 quando o nivel da bateria estiver baixo e for suficiente apenas para concluir um voo
de RTH. A aeronave retornaré automaticamente para o Ponto de origem caso nenhuma agao
seja executada apés uma contagem regressiva.

O usuario pode cancelar o procedimento de RTH pressionando o botdo RTH no controle remo-
to. Se o RTH for cancelado apds o aviso, a Bateria Inteligente poderd ndo ter carga suficiente
para que a aeronave pouse em seguranca, 0 que, por sua vez, pode fazé-la bater ou perder-se.

A aeronave pousara automaticamente se o nivel da bateria atual for suficiente apenas para que
a aeronave consiga descer da altitude atual. O pouso automatico ndo pode ser cancelado, mas
o controle remoto pode ser utilizado para controlar o deslocamento horizontal e a velocidade
de descida da aeronave durante o pouso. Se houver carga suficiente, o pino do acelerador
podera ser usado para fazer a aeronave subir a uma velocidade de 1 m/s.

Durante o pouso automatico, desloque a aeronave horizontalmente para encontrar um local
apropriado para pousa-la o mais rapido possivel. A aeronave caira se o usuario continuar em-
purrando o pino do acelerador para cima até que a carga se esgote.

Perda do sinal do controle remoto

A agdo da aeronave quando o sinal do controle remoto for perdido pode ser definida como
RTH, pousar ou pairar em Camera View (Exibicdo da cAmera) >« « > 33 > Signal Lost Action (A¢do
da aeronave quando houver perda do sinal) no DJI Pilot 2. Se a a¢do for definida como RTH, o
Ponto de origem tiver sido registrado com sucesso e a bussola estiver funcionando normalmen-
te, 0 RTH a prova de falhas sera ativado automaticamente apds o sinal do controle remoto ser
perdido por mais de seis segundos.

Quando a iluminagdo for suficiente e os sistemas visuais estiverem funcionando normalmente,
o DJI Pilot 2 exibira a rota de RTH gerada pela aeronave antes que o sinal do controle remoto
fosse perdido. A aeronave iniciara o procedimento de RTH usando o RTH avangado de acordo
com as configurages de RTH. A aeronave permanecera em procedimento de RTH mesmo se o
sinal do controle remoto for restaurado. O DJI Pilot 2 atualizara a rota RTH apropriadamente.

Quando a iluminacdo ndo for suficiente e os sistemas visuais ndo estiverem disponiveis, a aero-
nave entrard em procedimento de RTH da Rota Original. A aeronave entrard em procedimento
de RTH predefinido se o sinal do controle remoto for restaurado durante o procedimento de
RTH da rota original. O procedimento de RTH pela rota original é realizado da seguinte maneira:

1. Aaeronave ira frear e pairar no local.
2. Quando o procedimento de RTH iniciar:
+  Se adistancia do RTH (a distancia horizontal entre a aeronave e o Ponto de origem) for
maior que 50 metros, a aeronave ajustara sua orientagdo e voara para tras por 50 me-
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tros em sua rota de voo original antes de entrar na rota RTH predefinida.

+  Se adistancia do RTH for superior a 5 metros, mas inferior a 50 metros, a aeronave ajus-
tard sua orientacdo e voara até o Ponto de origem em linha reta na altitude atual.

+ Aaeronave pousara imediatamente se ela estiver a menos de 5 metros de distancia do
RTH.

3. Aaeronave comegara a pousar quando chegar acima do Ponto de origem.

/\ * Aaeronave pode ndo ser capaz de retornar ao Ponto de origem se o desempenho do posi-

cionamento estiver muito ruim. Em caso de perda do sinal do controle remoto, a aeronave
podera entrar em modo ATTI e pousara automaticamente.

« Eimportante configurar uma altitude de RTH adequada antes de cada voo. Inicie o DJI Pilot
2 e defina a altitude de RTH. A altitude de RTH padrdo é 100 m.

+ A aeronave ndo sera capaz de contornar obstaculos durante o RTH se as condigdes de
iluminagdo e ambientais ndo forem adequadas para os sistemas visuais.

+ A aeronave pode ndo ser capaz de retornar a um Ponto de origem quando a velocidade do
vento estiver muito alta. Voe com cuidado.

« Preste atengdo adicional aos objetos pequenos ou finos (como galhos de arvores ou linhas
de tensdo) e aos objetos transparentes (como agua ou vidro) durante o procedimento de
RTH. Saia do RTH e controle a aeronave manualmente em caso de emergéncia.

Procedimento de RTH

1.
2.
3.

O Ponto de origem é gravado.

O RTH avangado é acionado.

A aeronave ira frear e pairar no local. Quando o procedimento de RTH iniciar:

+ Aaeronave pousard imediatamente se ela estiver a menos de 5 metros de distancia do RTH.

+  Se adistancia do RTH for maior do que 5 metros, a aeronave planejara a melhor rota de
acordo com as configura¢Bes do RTH, a iluminagdo e as condi¢Bes ambientais.

A aeronave voara automaticamente de acordo com as configura¢es do RTH, o ambiente e o
sinal de transmissdo durante o RTH.

Apos alcangar o Ponto de origem, a aeronave pousara e 0os motores parardo.

Configuracdes de RTH

O RTH avangado planejara a rota de RTH usando o RTH predefinido.

Predefinicdo:

21
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Condigdes de iluminagdo e ambien-

te

visuais

Adequado para Sistemas

Inadequado para Siste-
mas visuais

Distancia de
RTH>50m

Altitude atual <
altitude de retorno
a base

A aeronave planejard a rota
de RTH, voaréa para uma area
aberta contornando obsta-
culos, subird até a altitude de
retorno a base e retornara a
base usando a melhor rota.

A aeronave subira até a
altitude de RTH, ajustara
sua orientagdo e voara
até o Ponto de origem em
uma linha reta na altitude
de retorno a base.

Altitude atual >
altitude de retorno
a base

usando a melhor rota na

A distancia RTH esta entre 5 e 50 me-

tros

altitude atual.

A aeronave retornard a base

A aeronave ajustara sua
orientacdo e voard até o
Ponto de origem em uma
linha reta na altitude atual.

Os planos de RTH para diferentes ambientes, métodos de acionamento do RTH e configura¢des do

RTH sdo:

Condigdes de iluminagdo e am-

biente

Adequado para Sistemas
visuais

Inadequado para Sistemas
visuais

A aeronave é capaz de voar
contornando os obstaculos e
Zonas GEO

A aeronave ndo consegue
contornar os obstculos, mas
consegue contornar as Zonas
GEO

O usudrio aciona ativamente o
RTH

Bateria fraca da aeronave

Perda do sinal do controle remoto

Predefinido

Predefinido

Rota original do RTH,

O RTH predefinido sera
executado quando o sinal for
restaurado

/\ + Durante o RTH avancado, a aeronave ajustara automaticamente a velocidade de voo para
se adequar a fatores ambientais, como velocidade do vento e obstaculos.

+ A aeronave ndo podera desviar de objetos pequenos ou finos, como galhos de arvores ou
linhas de tensdo. Voe até uma area aberta antes de usar o RTH.

+ Defina o RTH avangado como predefinido caso haja linhas ou torres de alta tensdo que a
aeronave ndo possa contornar na rota de RTH e certifique-se de que a Altitude de retorno
a base esteja definida para acima de todos os obstaculos.

+ A aeronave freard e retornara a base de acordo com as configura¢cdes mais recentes se as
configuragdes do RTH forem alteradas durante o procedimento de RTH.

- Se a altitude méaxima for definida abaixo da altitude atual durante o RTH, a aeronave pri-
meiro descera até a altitude maxima e depois continuara retornando a base.

- Aaltitude de retorno a base ndo pode ser alterada durante o procedimento de RTH.
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- Se houver uma grande diferenca entre a altitude atual e a altitude de retorno a base, a
quantidade de carga da bateria utilizada ndo poderé ser calculada com precisdo devido
as velocidades do vento em diferentes altitudes. Preste ainda mais atengdo aos alertas de
carga da bateria e aos avisos no DJI Pilot 2.

Durante o RTH avancado, a aeronave ndo poderd contornar os obstaculos na rota de

RTH se as condi¢des de iluminagdo e ambientais ndo forem adequadas para os sistemas
visuais. Neste caso, a aeronave usara o sensor de infravermelho e o sensor telemétrico na
camera com estabilizador para auxiliar na medida da distancia. Voe com cuidado. Assegu-
re-se de definir uma altitude de retorno a base apropriada antes de entrar no procedimen-
to de RTH.

Quando o sinal do controle remoto estiver normal durante o RTH avangado, o pino de incli-
nagdo podera ser usado para controlar a velocidade do voo, mas a orientagdo e a altitude
nao poderdo ser controladas e a aeronave ndo podera voar para a esquerda ou para a di-
reita. O ato de pressionar constantemente o pino de inclinagdo para acelerar aumentara a
velocidade de consumo da carga da bateria. A aeronave ndo podera contornar obstaculos
se a velocidade de voo exceder a velocidade efetiva de detecgdo. A aeronave ira frear e pai-
rar no lugar e saira do modo de RTH caso o pino de inclinagdo seja empurrado totalmente
para baixo. A aeronave pode ser controlada apds o pino de inclinag&o ser liberado.

Caso a aeronave atinja o limite de altitude da localizagdo atual da aeronave ou do Ponto de
origem durante a subida na rota predefinida de RTH, a aeronave interrompera a subida e
retornara ao Ponto de origem na altitude atual. Preste aten¢do a seguranca de voo duran-
te o RTH.

Se 0 Ponto de origem estiver dentro da Zona de altitude, mas a aeronave ndo, quando a
aeronave atingir a Zona, ela descera abaixo do limite de altitude, que pode ser inferior a
altitude de retorno a base definida. Voe com cuidado.

Se a transmissao de video OcuSync for obstruida e se desconectar, a aeronave sé podera
confiar na conectividade 4G da Transmissdo aprimorada. Considerando que pode haver
grandes obstaculos na rota de RTH, para garantir a seguranca durante o procedimento, a
rota de RTH usara a rota de voo anterior como referéncia. Ao usar a Transmissao aprimo-
rada, preste ainda mais atencdo ao status da bateria e a rota de RTH no mapa.

+ A aeronave contornara quaisquer Zonas GEO encontradas quando estiver voando para
frente durante o RTH avangado. Voe com cuidado.

RTH de linha reta

A aeronave entrara em RTH de linha reta quando a iluminagdo ndo for suficiente e 0 ambiente ndo
for adequado para RTH avancado.

Durante o processo de RTH Avanc¢ado, se houver obstaculos densos (como floresta fechada) na
rota de RTH ou se obstéaculos forem encontrados na rota durante a noite, a aeronave ird pairar por
30 segundos e, em seguida, ird iniciar o procedimento de RTH em linha reta.

Procedimento de RTH em linha reta
1. O Ponto de origem é gravado.
2. RTH de linha reta esté acionado.

3. A aeronave ira frear e pairar no local.

98 ©2022 D)l Todos os direitos reservados
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a. Se aaeronave estiver a mais de 50 metros do Ponto de origem quando o procedimento
de RTH for iniciado, primeiro a aeronave subird a uma altura de 20 metros (esta etapa sera
ignorada se a altura atual for superior a 20 m). Em seguida, ela ajustara sua orientagdo e su-
bira para a altitude de retorno a base predefinida e voara ao Ponto de origem. Se a altitude
atual for maior que a altitude de RTH, a aeronave voara para o Ponto de origem na altitude
atual.

b. Se aaeronave estiver a uma distancia entre 5 e 50 metros do Ponto de origem quando o
procedimento de RTH for iniciado, ela ajustara sua orientagdo e voara ao Ponto de origem
na altitude atual. Se a altitude atual for inferior a 2 metros quando o procedimento de RTH
for iniciado, a aeronave subira até 2 metros e voara de volta para o Ponto de origem.

c. Aaeronave pousara imediatamente se ela estiver a menos de 5 metros do Ponto de origem
quando o procedimento de RTH for iniciado.

4. Apds alcangar o Ponto de origem, a aeronave pousara e os motores parardo.

XJ:  + O usuario também pode sair do RTH ao pressionar o pino de controle no sentido oposto
ao voo (por exemplo, empurrando o pino do acelerador para baixo quando a aeronave
estiver subindo).
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Detecc¢do de obstaculos durante o RTH

A aeronave pode detectar e desviar de obstaculos durante RTH se a iluminacdo for suficiente para
a detecgdo de obstaculos. O procedimento de detecgdo de obstaculos é o seguinte:

1. A aeronave desacelerara quando um obstaculo for detectado a aproximadamente 20 m a frente.

2. A aeronave parara e fard voo estacionario, depois comegara a subir verticalmente para desviar
do obstaculo. Eventualmente, a aeronave para de subir quando estiver a pelo menos 5 m acima
do obstaculo detectado.

3. A aeronave continuara voando até o Ponto de origem na altitude atual.

TAprox 5 metros |

¢

Aprox. 20 metros

/\ -« Para garantir que a aeronave voe para frente até o Ponto de origem, o usuério ndo
poderd girar a aeronave durante o RTH.

* Durante o RTH, obstaculos em ambos os lados da aeronave ndo podem ser detectados
ou evitados.

925  © 2022 DJi Todos os direitos reservados
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Protecdo de pouso
Certifique-se de que o sistema visual inferior esteja habilitado no DJI Pilot 2.
1. A protegdo de pouso é ativada durante o pouso automatico e é executada conforme a seguir:

2. A aeronave pousara diretamente se a protecdo de pouso determinar que o solo é adequado
para pouso.

3. Se o solo ndo for adequado, a aeronave fara voo estacionario. Um aviso aparecera no DJI Pilot 2
aguardando a préxima acdo do usuario. A aeronave apenas comecara a descer quando o nivel
da bateria cair para 0%. Durante esse processo, 0 usudrio ainda podera controlar a orientagdo
da aeronave.

4. Se a protecdo de pouso ndo estiver em funcionamento, o DJI Pilot 2 exibira um aviso de pouso
quando a aeronave descer abaixo de 0,7 m do solo. Apds certificar-se de que o ambiente é
adequado para pouso, clique para confirmar ou pressione totalmente o pino do acelerador e
mantenha-o pressionado por um segundo para que a aeronave pouse.

/\ A protecdo de pouso ndo funcionara nas seguintes circunstancias:

a. Quando o sistema visual inferior estiver desabilitado

b. Quando o usuario estiver utilizando os pinos de inclinagdo/rotagdo/aceleragdo (a
prote¢do de pouso sera reativada quando os pinos de controle ndo estiverem em uso).

¢. Quando o sistema de posicionamento ndo estiver funcionando corretamente (por
exemplo, erros por desvio de posicionamento).

d. Quando o sistema visual precisar de calibracdo. Quando a iluminagdo estiver muito fraca
para funcionamento do sistema visual.

e. Se um obstaculo estiver a 1 m da aeronave, nenhum dado de observagdo valido sera
obtido e as condi¢des do solo ndo poderdo ser detectadas; a aeronave descera para
0,7 m acima do solo e farad voo estacionario enquanto aguarda a confirmacdo do usuario
para pousar.
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Restri¢cdes de voo e destravamento

Sistema GEO (Ambiente geoespacial on-line)

O sistema de Ambiente geoespacial on-line (Geospatial Environment Online, GEO) da DJI é um
sistema mundial que fornece informagdes em tempo real sobre seguranca de voo e atualizages
de restri¢8es, previnindo que UAVs sobrevoem espacos aéreos restritos. Em circunstancias
excepcionais, as areas restritas podem ser liberadas para permitir voos. Antes disso, 0 usuario
precisa enviar uma solicitagdo de liberagdo com base no nivel de restricdo na area de voo
pretendida. O sistema GEO pode n&o estar totalmente em conformidade com leis e regulamentos
locais. Os usuarios serdo responsaveis pela sua prépria seguranca de voo e precisam consultar
as autoridades locais a respeito das exigéncias legais e regulatérias relevantes antes de solicitar a
liberagdo de voo em uma 4rea restrita.

Zonas GEO

O sistema GEO da DJI designa locais de voo seguros, fornece os niveis de risco e avisos de
seguranga para voos individuais, além de informacdes sobre espago aéreo restrito. Todas as areas
de voo restritas sdo denominadas como Zonas GEO, e sdo ainda mais divididas em Zonas restritas,
Zonas de autorizagdo, Zonas de adverténcia, Zonas de adverténcia aprimorada e Zonas de altitude.
Os usuarios podem consultar essas informagées em tempo real no DJI Pilot 2. As Zonas GEO sdo
dreas de voo especificas e incluem, entre outras, aeroportos, locais de grandes eventos, areas
onde tenham ocorrido emergéncias (como incéndios florestais), usinas nucleares, penitenciarias,
propriedades governamentais e instalagdes militares. Por padrdo, o sistema GEO limita voos ou
decolagens em zonas que possam causar problemas de seguranga. Um mapa de Zona GEO que
contém informacdes abrangentes sobre Zonas GEO do mundo todo estéd disponivel no site oficial
da DJI em https://www.dji.com/flysafe/geo-map.

Restri¢6es de voo nas Zonas GEO
Asecdo a seguir descreve em detalhes as restri¢des de voo para as Zonas GEO acima mencionadas.

Zonas GEO Restrices de voo Cenario

Decolagem: Os motores da aeronave ndo podem
ser ligados em Zonas restritas.

Em voo: Quando a aeronave voa em Zonas
restritas, uma contagem regressiva de
100 segundos comegara no DJI Pilot 2. Apds o
término da contagem regressiva, a aeronave
pousara imediatamente no modo de descida
semiautomatica e desligara seus motores apos o
pouso.

UAVs sdo proibidos de voar em
Zonas restritas. Se voceé tiver
Zonas obtido permissdo para voar em
restritas uma zona restrita, acesse https://
(vermelho) www.dji.com/flysafe ou entre
em contato com flysafe@dji.com
para liberar a zona.

Em voo: Quando a aeronave se aproximar do
limite de Zonas Restritas, ela desacelerara e fara
VOO estacionario automaticamente.
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Decolagem: Os motores da aeronave ndo podem
dar partida em Zonas com autorizagdo. Para voar
em Zonas com autorizagdo, 0 usuario precisara
enviar uma solicitagdo de liberagdo registrada

A aeronave n3o podera decolar | €M um ndmero de telefone verificado pela DJI.

Zonas com 7 torizacs
autorizacgo | o £0Nas Com autorizacdo, a | gm yoo: Quando a aeronave voa em Zonas
(azul) menos que obtenha permissdo | com autorizacdo, uma contagem regressiva de
paravoarna area. 100 segundos comegara no DJI Pilot 2. Apds o
término da contagem regressiva, a aeronave
pousara imediatamente no modo de descida
semiautomatica e desligara seus motores ap6s o
pouso.
Zonas de Um alerta serd exibido quando . -
- A aeronave poderd voar na zona, mas 0 Usuario
adverténcia | a aeronave voar em Zonas de o
. precisara compreender o alerta.
(amarelo) adverténcia.
uando a aeronave voar
Zonas de Q

J em Zonas de adverténcia . . .
adverténcia . . | Aaeronave poderd continuar a voar assim que o
aprimorada, um alerta serd

aprimorada . . . alerta for confirmado.
. exibido solicitando que o usuario
(laranja) ) )
confirme o trajeto do voo.

Quando o sinal GNSS estiver forte, a aeronave
ndo podera voar além da altitude especificada.
Em voo: Quando o sinal GNSS mudar de
fraco para forte, uma contagem regressiva de
100 segundos comecard no DJI Pilot 2 se a
aeronave exceder o limite de altitude. Quando

Zonas de ) PR i i

b A altitude da aeronave é limitada | @ contiagem regressiva ‘termlnar, a aeronave}

! 30 voar em Zonas de altitude. descera para{ abaixo do limite de altitude e fard
(cinza) VOO estacionario.

Quando a aeronave se aproximar do limite de
Zonas de altitude com o sinal GNSS forte, a
aeronave desacelerard automaticamente e fard
VOO estaciondrio caso a aeronave esteja acima
do limite de altitude.

XJ:  Descida semiautomética: Todos os comandos do pino estdo disponiveis, exceto o comando
do pino acelerador e o botdo RTH, durante a descida e o pouso. Os motores da aeronave
desligardo automaticamente apds 0 pouso. Recomenda-se voar a aeronave até um local
seguro antes da descida semiautomatica.

Zona de protegdo

Zonas de protecdo para zonas restritas/zonas com autorizagdo: Para evitar que a aeronave voe
acidentalmente em zonas restritas ou zonas com autoriza¢ao, o sistema GEO cria uma zona de
protecdo de aproximadamente 20 metros, fora de cada zona restrita e com autoriza¢gdo. Como
mostrado na ilustracdo abaixo, a aeronave sé pode decolar e pousar no local ou voar em uma
dire¢do oposta da zona restrita ou com autorizagdo quando estiver dentro da zona de protecdo e
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ndo poderd voar na dire¢do de zonas restritas ou com autorizagdo, a ndo ser que uma solicitagdo
de liberagdo tenha sido aprovada. A aeronave ndo pode voar de volta para a zona de protecao
apos té-la deixado.

Zonas de protec¢do para zonas de altitude: uma zona de aproximadamente 20 metros de largura é
estabelecida fora de cada zona de altitude. Como mostrado na ilustra¢do abaixo, ao se aproximar
da zona de protecdo de zonas de altitude, em uma dire¢do horizontal, a aeronave reduzird
gradualmente sua velocidade de voo e realizara voo estacionario fora da zona de protecdo. Ao
se aproximar da zona de protecdo vindo por baixo em uma dire¢do vertical, a aeronave pode
ascender ou descender em altitude ou voar na dire¢do oposta da zona de altitude, mas ndo
pode voar na dire¢cdo da zona de altitude. A aeronave ndo pode voltar para a zona de protecao,
horizontalmente, apés sair dela.

o o

Zona restrita/
Zona autorizada/

Bd |3
X
}»20 m# %20 m{

Zona de altitude

Zona de protegdo

Solo

g| t | X

Limite de altitude

Solo
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Desbloquear Zonas GEO

Para satisfazer as necessidades dos diferentes usuarios, a D)l oferece dois modos de desbloqueio:
Desblogueio automatico e desblogqueio personalizado. Os usuérios podem solicitar no website Fly
Safe da DJI ou por meio de um dispositivo mével.

Desbloqueio automatico destina-se a destravar Zonas com autoriza¢do. Para concluir o
Desbloqueio automatico, o usudrio deve enviar uma solicitagdo de desbloqueio pelo website Fly
Safe da DJI em https://www.dji.com/flysafe. Assim que a solicitagdo de desbloqueio for aprovada,
0 usuario podera sincronizar a licenga de desbloqueio no aplicativo DJI Pilot 2 (Desbloqueio
automdtico em tempo real) para desbloquear a zona; como alternativa, o usuério podera executar
ou voar a aeronave diretamente em Zonas com autorizagdo aprovada e seguir as instru¢des no
DJI Pilot 2 para desbloguear a zona (Desbloqueio automatico programado). Para o Desbloqueio
automatico em tempo real, o usuario pode designar um periodo de desblogueio durante o qual
diversos voos podem ser operados. O Desbloqueio automético programado é vélido apenas para
um voo. Se a aeronave for reinicializada, o usuario precisara desbloquear a zona novamente.

Desbloqueio personalizado é sob medida para usuarios com requisitos especiais. Ele designa
dreas de voo personalizadas definidas pelo usuério e fornece documentos de permisséo especificos
para as necessidades de diferentes usuarios. Essa op¢do de desblogueio esta disponivel em todos
os palises e regides e pode ser solicitada no website Fly Safe da DJI em https://www.dji.com/flysafe.

Como desbloquear no dispositivo movel: Execute o aplicativo DJI Pilot 2 e clique em Mapa de
zona GEO na tela inicial. Visualize a lista das licencas de desbloqueio e clique em (@ para exibir
os detalhes da licenca de desblogueio. Um link para a licenca de desbloqueio e um cédigo QR
serdo exibidos. Use seu dispositivo mével para escanear o cédigo QR e aplique para desbloquear
diretamente no dispositivo mével.

Para mais informagdes sobre o desbloqueio, visite https://www.dji.com/flysafe ou entre em contato
pelo e-mail flysafe@dji.com.
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Altitude maxima e restri¢cées de distancia

A altitude maxima de voo restringe a altitude de voo de uma aeronave, enquanto a distancia
maxima de voo restringe o raio de voo de uma aeronave em torno do Ponto de origem. Esses
limites podem ser definidos usando o aplicativo DJI Pilot 2 para maior seguranca de voo.

Altitude maxima

Ponto de origem
Distancia max

Altura da aeronave

quando ligada

Ponto de origem sem atualizagdo manual durante o voo

Sinal GNSS forte

Restri¢ao

Alerta no DJI Pilot 2

Altitude max.

A altitude da aeronave ndo pode exceder o
valor definido no DJI Pilot 2.

Aeronave aproximando-se da
altitude maxima de voo. Voe com
cuidado.

Distancia max.

A distancia de linha reta da aeronave até
o Ponto de origem ndo pode exceder a
distancia maxima de voo definida no DJI
Pilot 2.

Aeronave aproximando-se da
distancia maxima de voo. Voe
com cuidado.

Sinal GNSS fraco

Restri¢ao

Alerta no DJI Pilot 2

Altitude max.

Quando o sinal GNSS estiver fraco, ou seja,
quando o fcone do GNSS estiver amarelo
ou vermelho e a luz ambiente estiver
escura demais, a altitude maxima seréa de
3 m. A altitude maxima é a altitude relativa,
medida pelo sensor de infravermelho.
Quando o sinal GNSS estiver fraco, mas

a luz ambiente for suficiente, altitude
maxima sera de 30 m.

Aeronave aproximando-se da
altitude méaxima de voo. Voe com
cuidado.

Distancia méax.

Sem limite

N&o suportado

A

* Em situagbes onde a aeronave excede um limite especificado, o piloto ainda pode

controlar a aeronave, mas ndo podera voar a aeronave para mais perto da area restrita.

+ Por motivos de seguranca, NAO voe préximo a aeroportos, estradas, estacées de trem,
linhas de trem, centros urbanos ou outras areas restritas, a menos que sejam obtidas
permissdes ou aprovagoes de acordo com as regulamentagdes locais.
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Calibragdo da bussola

Calibre a bussola apenas quando solicitado pelo app DJI Pilot 2 ou pelos indicadores traseiros da
aeronave. Siga as seguintes regras ao calibrar a bussola:

Q + NAO calibre a bussola em locais com interferéncia magnética forte como, por exemplo,
perto de imds, estacionamentos ou construcdo com estruturas de concreto reforgadas
subterraneas.

+ NAO carregue com vocé materiais ferromagnéticos, como celulares, durante a calibrago.

+ O aplicativo DJI Pilot 2 exibird um alerta se a bussola for afetada por forte interferéncia
apos a conclusdo da calibragdo. Siga as instrugdes indicadas para resolver o problema da
bussola.

+ Recomenda-se calibrar a bussola antes de decolar nas seguintes situa¢des: decolar pela
primeira vez apds a aeronave ficar guardada por um longo periodo, apds ser colocada
perto de objetos magnéticos fortes ou a noite.

Procedimento de calibracao

Faca a calibracdo em areas abertas e siga as etapas abaixo para concluir a calibracdo.

1. Execute o aplicativo DJI Pilot 2 e entre na exibicdo da camera na pagina inicial. Clique em eee
e em &, depois va até Status do sensor, BUssola e Calibrar a bussola para iniciar a calibracgo.
Os indicadores traseiros da aeronave acenderdo em amarelo sélido, o que indica o inicio da
calibracdo.

2. Mantenha a aeronave na posicdo horizontal, a 1,5 m acima do solo e gire a aeronave 360 graus.
Os indicadores traseiros da aeronave acenderdo em verde solido.

3. Mantenha a aeronave na posi¢do vertical com a frente apontando para baixo e gire-a 360 graus
em torno do eixo central.
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4. Calibre novamente a aeronave se os indicadores traseiros da aeronave piscarem em vermelho.

A

Indicadores traseiros da aeronave piscando em vermelho e amarelo, de forma intermitente,
apos o fim da calibracdo, indica interferéncia magnética forte na localizagdo atual. Mova a
aeronave para localizagdo diferente e tente novamente.

» Um alerta aparecerd no DJI Pilot 2 se for necessario calibrar a bussola antes da
decolagem. O alerta desaparecerd apds a calibragdo ser concluida.

» Coloque a aeronave no solo apds a calibragdo da bussola ser concluida. Se o alerta
aparecer novamente no DJI Pilot 2, tente mudar a aeronave para um local diferente antes
de calibrar a bussola novamente.
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DJI AirSense

Aeronaves com um transceptor ADS-B transmitirdo ativamente informagdes de voo, incluindo
localiza¢Bes, rotas de voo, velocidades e altitudes. As aeronaves da DJI equipadas com a tecnologia
DJI AirSense sdo capazes de receber informagées de voo dos transceptores ADS-B que estejam
em conformidade com os padrdes 1090ES ou UAT, dentro de um raio de 10 km. Com base
nas informagdes de voo recebidas, o DJI AirSense pode analisar e obter a localizagdo, altitude,
orientacdo e velocidade das aeronaves tripuladas circundantes, e comparar tais informagdes com
a posicdo, altitude, orientagdo e velocidade atuais da aeronave DJI para calcular em tempo real o
possivel risco de colisdo com as aeronaves tripuladas circundantes. O DJI AirSense exibird uma
mensagem de alerta no DJI Pilot 2 de acordo com o nivel de risco.

O DJI AirSense envia mensagens de alerta apenas nas aproximagdes de aeronaves tripuladas
especificas sob circunstancias especiais. Esteja ciente de que o DJI AirSense possui as seguintes
limitagdes:

1. O DJI AirSense pode receber apenas mensagens enviadas por aeronaves tripuladas instaladas
com um dispositivo de saida ADS-B e de acordo com os padrées 1090ES (RTCA DO-260) ou
UAT (RTCA DO-282). Os dispositivos DJI ndo podem receber mensagens de transmissao ou
exibir avisos em aeronaves ndo equipadas com dispositivos de safda ADS-B funcionando
corretamente.

2. Se houver um obstaculo entre a aeronave tripulada e a aeronave da DJI, o DJI AirSense ndo
podera receber mensagens ADS-B enviadas pela aeronave ou enviar alertas ao usuario. Observe
com atengdo 0 ambiente e voe com cautela.

3. Os avisos podem ser enviados com atraso se o DJI AirSense sofrer qualquer interferéncia do
ambiente circundante. Observe com aten¢do o ambiente e voe com cautela.

4. Alertas podem ndo ser recebidos se a aeronave da DJI ndo for capaz de obter informac&es sobre
sua localizagdo.

5. O DJI AirSense ndo podera receber mensagens ADS-B de aeronaves tripuladas ou enviar alertas
ao usudrio quando estiver desabilitado ou mal configurado.

Quando um risco for detectado pelo sistema AirSense da DJI, o display de projecdo AR aparecerd
na exibi¢do atual no DJI Pilot 2, mostrando de forma intuitiva a distancia entre a aeronave da DJl e
a aeronave, emitindo um sinal de alerta. Os usudrios devem seguir as instru¢des no DJI Pilot 2 ao
receber o alerta.

a. Atencdo: Um fcone de aeronave azul aparecera no mapa.

b. Cuidado: O aplicativo exibird a seguinte mensagem: “Aeronave tripulada detectada nas
proximidades. Voe com cuidado.” Um icone quadrado laranja pequeno, com as informacdes
de distancia, aparecera na exibi¢do da camera e o icone de aeronave em laranja aparecera na
exibicdo do mapa.

c. Adverténcia: O aplicativo exibird a seguinte mensagem: “Risco de colisdo. Suba ou desca
imediatamente.” Se o usuario ndo estiver no controle, o aplicativo exibira: “Risco de colisdo.
Voe com cuidado.” Um fcone quadrado vermelho pequeno com as informagdes de distancia
aparecera na exibicdo da camera e um icone vermelho de aeronave aparecera na exibicao do
mapa. O controle remoto vibrara para alertar.
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Lista de verificagdo pré-voo

Ali

sta de verificacdo pré-voo pode ser utilizada como referéncia para verificagdo de operacdes

diarias antes do voo.

1.

10.

11.
12.

Certifique-se de que o controle remoto e as baterias da aeronave estejam totalmente
carregados, as baterias TB30 estejam instaladas corretamente e os botdes de libera¢do da
bateria estejam travados.

Certifique-se de que as hélices estejam presas com segurancga e ndo danificadas ou
deformadas, que ndo haja objetos estranhos dentro ou sobre os motores ou hélices, que as
pas e bracos da hélice estejam desdobrados e que os botbes de dobramento dos bragos da
estrutura estejam abertos na posi¢do travada.

Certifique-se de que as lentes dos sistemas visuais, das cameras, FPV, e que o vidro dos
sensores infravermelhos e das luzes auxiliares estejam limpos e desbloqueados.

Certifique-se de que o estabilizador esteja destravado e a camera esteja voltada para a frente
da aeronave.

Certifique-se de que as tampas do compartimento do cartdo microSD, da entrada PSDK e do
compartimento do dongle tenha sido fechadas com firmeza.

Certifique-se de que as antenas do controle remoto estejam ajustadas na posi¢do adequada.

Ligue a aeronave e o controle remoto, alterne o interruptor de modo de voo para o modo N.
Certifique-se de que o LED de status e o botdo de autoridade da aeronave no controle remoto
estejam em verde sélido. Isso indica que a aeronave e o controle remoto foram vinculados e o
controle remoto esta no controle da aeronave.

Coloque a aeronave em terreno aberto e plano. Certifique-se de que ndo haja obstaculos,
prédios ou arvores nas proximidades e de que a aeronave esteja a 5 m de distancia do piloto.
O piloto deve estar voltado para a parte traseira da aeronave.

Para garantir a seguranca do voo, entre na exibi¢do de voo do DJI Pilot e verifique os
parametros na lista de verificagdo pré-voo, como configuragdes a prova de falhas, modo dos
pinos de controle, altura de RTH e distancia do obstaculo. Recomenda-se definir a agdo a prova
de falhas para RTH.

Divida o espago aéreo para o voo quando varias aeronaves estiverem operando
simultaneamente, a fim de evitar colisdes no ar.

Escolha um local apropriado para o pouso.

Verifique se a ID remota estd atualizada e funcionando.

Teste de voo

Procedimentos de decolagem/pouso

1.

2
3.
4

35

Coloque a aeronave em uma area aberta e plana, com a parte traseira voltada para vocé.
Ligue o controle remoto e a aeronave.

Execute o aplicativo DJI Pilot 2 e entre na exibi¢do da camera.

. Aguarde a conclusdo do autodiagndstico da aeronave. Se o DJI Pilot 2 ndo mostrar qualquer

aviso irregular, vocé podera dar partida nos motores.
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5. Empurre lentamente o pino do acelerador para cima para decolar.

6. Para pousar, paire sobre uma superficie nivelada e empurre o pino do acelerador para baixo
para descer.

7. Apds o pouso, empurre o pino do acelerador para baixo e mantenha-o pressionado. Os moto-
res param apos trés segundos.

8. Desligue a aeronave antes do controle remoto.

Q Lista de verificacdo pds-voo:

+ Assegure-se de realizar uma inspegdo visual para verificar as boas condi¢bes da aeronave,
do controle remoto, da camera com estabilizador, das Baterias de Voo Inteligente e das
hélices. Entre em contato com o Suporte DJI se notar algum dano.

« Certifique-se de que a lente da camera e os sensores do sistema visual estejam limpos.

« Certifique-se de armazenar a aeronave corretamente antes de transporta-la.

+ NAO armazene o produto em locais com poeira ou umidade ou sob o sol direto. O ideal
é gque a aeronave seja armazenada em ambiente seco e resfriado, a uma temperatura
ambiente de 25 °C.

/\ - Pouse a aeronave imediatamente em um local seguro se isso for solicitado pelo DJI Pilot 2.

Certifique-se de sempre voar com a aeronave dentro do alcance de transmissdo do con-
trole remoto. Caso contrdrio, o controle remoto e a aeronave podem ser desconectados e
a protegdo a prova de falhas sera acionada (a configuragdo padrdo é RTH). Recomenda-se
pressionar o botdo RTH no controle remoto para iniciar o procedimento de RTH (configu-
racdo padrdo a prova de falhas) em vez de desligar o controle remoto.

Edificios altos podem afetar de forma adversa a funcéo a prova de falhas. Portanto, é
importante estabelecer uma altitude a prova de falhas adequada antes de cada voo. A
altitude RTH é relacionada ao Ponto de origem. Certifique-se de que a altitude de retorno a
base seja superior a qualquer obstaculo na area.

A aeronave ndo consegue evitar obstaculos durante o RTH a prova de falhas se ndo houver
luz suficiente. Saia do procedimento RTH e use o controle remoto para controlar a aerona-
ve quando o sinal do controle remoto estiver normal.

Durante o procedimento de RTH, continue verificando a visualizagdo ao vivo e a altitude
da aeronave caso a protecdo a prova de falhas esteja desabilitada devido ao icone do sinal
GNSS conter menos de trés barras.

O ponto de origem pode ser atualizado manualmente. Assegure-se de evitar configurar
o Ponto de origem dentro ou perto de edificios para evitar colisées durante o RTH ou o
pOoUSO.

Retorne a base e pouse a aeronave se uma tela de aviso ESC for exibida no DJI Pilot 2 re-
ferente a temperatura, tensdo ou sobrecarga. Quando o procedimento de Retorno a Base
tiver sido iniciado, preste atengdo a exibi¢do do status do voo no DJI Pilot 2 para garantir a
seguranga do voo.
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Aeronave

Este capitulo apresenta os principais
recursos da aeronave.




Aeronave

A aeronave da Série M30 consiste principalmente do sistema de controle de voo, sistema de
comunicagdo, sistema visual, sistema de processamento de imagens, sistema de propulsdo e
do sistema de alimentacdo e de bateria. Este capitulo apresenta uma introducdo detalhada dos
componentes e das fun¢des da aeronave.

Como ativar a aeronave

ApOs a aeronave ser conectada ao controle remoto (certifique-se de que o controle remoto esteja
conectado a internet), o aplicativo DJI Pilot 2 exibird o seguinte aviso: “H& um dispositivo DJI ndo
ativado”. Siga as instru¢des na tela para ativar a aeronave. Entre em contato com o Suporte DJl se
houver falha na ativagdo. Consulte a se¢do Vincular o controle remoto para obter mais detalhes.

Visdo geral da aeronave

Camera em FPV ( D = . Botdes de dobramento do brago
Sistema de detecgdo por = da estrutura
infravermelho frontal M30 / M30 EU 14. Bragos da estrutura

3. Sistema visual frontal 15. Motores

4. Sistemas de visdo esquerda e direita 16. Hélices

5. Sistemas de detecgdo por 17. Indicadores na traseira da
infravermelho esquerdo e direito aeronave

6. Compartimento de cartdo microSD 18. Antenas GNSS

7. Sistema visual voltado para cima 19. Antenas de transmissdo de video

8. Sistema de detecgdo por 20. Indicadores na dianteira da
infravermelho voltado para cima aeronave

9. Botdo/indicador de liga/desliga 21. Estabilizador e camera

10. Entrada PSDK
11. Farol voltado para cima [1] As aeronaves M30/M30 UE e M30T/M30T

’ ) 'p UE sdo equipadas com cameras diferentes.
12. Entrada auxiliar Consulte o produto adquirido.
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Visdo inferior

22.
23.

24.
25.
26.
27.
28.

29.
30.

31.
32.
33.

Sistema visual traseiro

Sistema de detecg¢do por infravermelho
traseiro

Saida de ar

Bateria de voo inteligente TB30

LEDs de nivel da bateria

Botdo de nivel da bateria

Interruptor de libera¢do da bateria

Sistema visual inferior

Sistema de detecgdo por infravermelho
inferior

Luz auxiliar inferior

Farol voltado para baixo

Compartimento do dongle

/\ NAO desmonte o produto sem a assisténcia de um revendedor autorizado DJI (exceto
para componentes autorizados neste guia a serem desmontados pelos usuarios). Caso

contrario, ele ndo sera coberto pela garantia.
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Cémera em FPV

A aeronave da Série M30 é equipada com uma camera em FPV Starlight, que pode otimizar
imagens em condi¢Bes ruins de iluminagdo a noite. Ela ajuda o piloto a ter melhor visibilidade do
ambiente de voo e da seguranga do voo.

Hélices

Como usar as hélices

A aeronave da Série M30 é compativel com a Hélice 1671 e com a Hélice para altitudes elevadas
1676.* Consulte o diagrama abaixo para escolher as hélices apropriadas de acordo com o peso de
decolagem da aeronave e a expectativa de altitude maxima de voo.

A altura de servico é a altitude maxima, em teoria, que a aeronave pode voar em condi¢ées
normais, em condi¢des onde a velocidade de voo ndo excede 12 m/s ao voar e 12 m/s ao decolar
ou pousar. Os recursos de frenagem e aceleracdo da aeronave serdo reduzidos ao voar proximo
a altura de servico. Use a hélice 1676 para altitudes elevadas ao voar em altitudes superiores a
3.000 m acima do nivel do mar.

* O tipo de hélice inclufda varia entre paises e regides. Consulte a compra real.

@ Altura de servico da hélice 1676
para altitudes elevadas
Altura de servigo da hélice 1671

Altura de servigo da Série M30

8000 Peso de decolagem Peso max. de decolagem

7000 |1 ‘\
|

6000

5000

Altitude de voo (m)

3000
2000

1
|
|
1
|
|
+
|
|
4000 \
|
|
|
|
|
|
|
|
1000 X
|

|

37 375 38 38 39 3.9 4 405 41 415 42 425

Peso de decolagem (kg)
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Apbds o acoplamento de cargas extras, 0 peso da aeronave é variavel e as alturas de decolagem e
de voo ao usar a Hélice 1671 e a Hélice para altitudes elevadas 1676 também serdo variaveis. Os
dados tipicos a seguir foram medidos em um ambiente de brisa e servem apenas para referéncia.

¢do

Usando o par de hélices dobraveis de rapida libera-

Usando o par de hélices dobréveis de rapida libera-
¢do para altitudes elevadas

Peso de decola-

Altitude min. de

Altitude max.

Peso de decola-

Altitude min. de

Altitude max.

gem (kg) decolagem (m) | de decolagem | gem (kg) decolagem (m) | de decolagem
(m) (m)
3,8 0 5050 3,8 0 (3706 reco- 7206
mendado)
4 0 4400 4 0 (3000 reco- 6500
mendado)
4,069 0 4150 4,069 0 4735

A altitude méax. de voo apés a decolagem é determinada de acordo com as regulamentagdes nacionais.

A .

vida util do motor.

* Use apenas hélices oficiais da DJI. NAO misture tipos de hélices.

O uso das hélices para altitudes elevadas por longos periodos de tempo pode reduzir a

*» Hélices sdo componentes consumiveis. Compre hélices adicionais se necessario.

« Certifique-se de que as hélices estejam instaladas com seguranca antes de cada voo.

« Certifique-se de que todas as hélices estejam em boas condi¢es antes de cada voo. NAO
utilize hélices velhas, lascadas ou quebradas.

* Figue longe de hélices ou motores em rotacdo para evitar ferimentos.

Como armazenar as hélices

Siga o diagrama para dobrar e armazenar as hélices.
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Como substituir pas das hélices
Use a chave sextavada H2.0 para substituir as hélices.

Recomenda-se substituir as hélices apenas em situaces de emergéncia durante as operagoes.
Ap6s o término do voo, entre em contato com o Suporte da DJI ou com um revendedor autorizado
para verificacdo e manutencdo das hélices o mais répido possivel.

/A As pés da hélice s3o afiadas. Manuseie com cuidado.

Indicadores da aeronave

A aeronave possui indicadores dianteiros e traseiros. Eles podem ser desconectados no DJI Pilot 2
para opera¢des de campo sem interrupgdes.

®

)

1. Indicadores de LED frontais

2. Indicadores de LED traseiros

Quando a aeronave estiver ligada, mas sem os motores em funcionamento, os indicadores frontais
brilhardo continuamente em vermelho para exibir a direcdo da aeronave.

Quando a aeronave estiver ligada, mas sem os motores em funcionamento, os indicadores tra-
seiros indicardo o status do sistema de controle de voo. Consulte a tabela abaixo para obter mais
informagdes sobre os indicadores de status da aeronave.

Estados normais

Pisca em vermelho, amarelo e Como ligar e executar testes de
verde, alternadamente autodiagndstico

Apenas o GPS é utilizado para posicionamento

SO Pisca em verde* P
’ ! v (RTK ndo é utilizado)
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Os sistemas visuais sdo utilizados para

(@XD e Pisca em verde duas vezes* o
‘ posicionamento

Pisca em verde rapidamente RTK ativado e dados RTK estdo sendo usados

“foo00aa Pisca lentamente em amarelo Modo Atitude (GNSS indisponivel)
Estados de aviso
 eeneen Pisca em amarelo rapidamente  Perda de sinal do controle remoto

Bateria com nivel baixo, decolagem

10} aasaca Pisca em vermelho lentamente I
‘ desabilitada **
@ Pisca em vermelho rapidamente Nivel da bateria extremamente baixo
Pisca em vermelho por cinco
P Erro da UMI
segundos (ao executar CSC)
o —— Aceso em vermelho Erro critico

Pisca vermelho e amarelo

Calibragdo da bussola necessaria
alternadamente

Pisca em vermelho e verde A fungdo RTK esta ativada, mas os dados RTK
alternadamente estdo indisponiveis

*  Pisca em verde lentamente no modo N e rapidamente no modo S.

*% (Caso a aeronave ndo puder decolar enquanto o indicador traseiro estiver piscando em vermelho
lentamente, conecte-a ao controle remoto, abra o DJI Pilot 2 e veja os detalhes.

Apbs o inicio do funcionamento do motor, os indicadores frontais piscardo em vermelho e verde
alternadamente, e os indicadores traseiros piscardo em verde. As luzes verdes indicam que a aero-
nave é UAV e as luzes vermelhas indicam a orientagdo e o posicionamento da aeronave.

Q Os requisitos de iluminagdo variam dependendo da regido. Observe as leis e regulamentos
locais.
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Farois da aeronave

Os fardis voltados para cima e para baixo da aeronave permitem que vocé encontre a aeronave ao
voar a noite. Os fardis podem ser ligados ou desligados manualmente no DJI Pilot 2.

=N ©

/A NAO olhe diretamente para os faréis quando estiverem em uso para ndo prejudicar seus
olhos.

Luzes auxiliares da aeronave

As luzes auxiliares localizadas na parte inferior da aeronave serdo ligadas automaticamente em

condi¢des de baixa luminosidade para auxiliar o sistema visual inferior. As luzes também podem
ser ligadas ou desligadas manualmente no DJI Pilot 2.

Va

o O

/N As luzes auxiliares serdo ligadas automaticamente em ambientes com pouca
luminosidade quando a altitude de voo for inferior a 5 m. Observe que o desempenho do

posicionamento dos sistemas visuais podera ser afetado. Voe com cuidado se o sinal GNSS
estiver fraco.
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Cameras com estabilizador

A Série M30 integra uma camera com zoom e uma grande angular, que permitem que 0s USUarios
mudem rapidamente para uma exibi¢do de zoom altamente ampliada para observacdo detalhada
apo6s reconhecimento de um alvo na exibicdo da camera grande angular. A M30T/M30T EU
também é equipada com uma camera termografica de infravermelho de ondas longas, que pode
registrar imagens térmicas. Tanto a M30/M30 EU quanto a M30T/M30T EU sdo equipadas com um
sensor telemétrico, que pode fornecer as informac&es de localizagdo e de distancia do alvo durante
inspe¢des ou operagdes de busca e resgate. O operador pode marcar com rapidez e precisdo a
localizagdo do alvo e melhorar a eficiéncia da operagéo. As fun¢des e o uso com M30T/M30T EU,

como exemplo.

o
1T — e C 4
2 7@& )
Operacgao

Como controlar a cdmera com o controle remoto

1. Sensor telemétrico
2. Camera com zoom

3. Camera termografica (somente a M30T/

M30T EU)

4. Camera grande angular

Os botdes a seguir e a roda de rolagem no controle remoto podem ser usados para controlar a

camera remotamente.

-3
2—8 B——1

= 4
4 a B 4

Como controlar a cdmera com o DJI Pilot 2

1. Botdo foco/obturador

Pressione até a metade para habilitar o foco
automatico e pressione até o fim para tirar
uma foto. O modo Foto pode ser definido no
DJI Pilot 2.

. Botdo de gravagdo

Pressione uma vez para iniciar ou
interromper a gravagao.

. Roda de rolagem

Role para a direita ou para a esquerda para
ajustar o zoom da camera quando utilizada
com a aeronave da Série M30.

. Botdes C1/C2/C3 (personalizaveis)

Execute o DJI Pilot 2 e entre na exibi¢do
da cAmera. Clique em .+« € em (@ para
selecionar Personalizar os bot8es do CR.
Ajuste as fungdes dos botdes C1, C2 e C3
para um controle rapido e facil da camera.

Para informacdes sobre como controlar a camera no DJI Pilot 2, consulte a secdo Exibicdo da
camera do estabilizador no capitulo do aplicativo DJI Pilot 2.
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Como usar o cartdo microSD

Um cartdo microSD de 32 GB segue no compartimento do cartdo microSD quando o produto é
enviado. A aeronave é compativel com cartées microSD com capacidade maxima de 128 GB. Para
garantir que a camera possa ler e gravar dados rapidamente para a gravagdo de videos em HD,
use um cartdo microSD com velocidade UHS de classe 3 ou superior, ou velocidade de gravacdo
superior a 30 MB/s.

/

Q Os seguintes cartdes microSD sdo recomendados:
Lexar 667x U3 A2 Class10 32 G/64 G/128 G
Lexar 1066x U3 A2 V30 32 G/64 G/128 G
SanDisk Extreme PRO U3 A2 V30 32 G/64 G/128 G
SanDisk Extreme U3 A2 V30 32 G/64 G/128 G

/N\ * Primeiro, interrompa a gravagdo antes de remover o cartdo microSD para evitar perda
dos videos gravados.
+ Cada gravacao de video é limitada a 30 minutos visando garantir a estabilidade do
sistema da camera. Se o tempo de gravagdo exceder os 30 minutos, a gravacdo de video
interrompera e precisara ser reiniciada.
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Estabilizador

O estabilizador triaxial estabiliza a cdmera, permitindo que a aeronave capture imagens e videos
nitidos e estaveis em voo. Consulte a figura abaixo para os alcances de inclinagdo, giro e rotagdo do
estabilizador.

Alcance de rotagdo controlavel

-120°

T 77777777 Solo

Inclinagdo Giro Rotagdo
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Trava do estabilizador

Gire a inclinagdo do estabilizador para baixo a 0° para destrava-lo antes do uso.

Recomenda-se girar a inclinacdo do estabilizador para cima a 90° para trava-lo apés o uso.

Operacao do estabilizador
Como controlar o estabilizador com o controle remoto

1. Botdo de rolagem esquerdo
O botdo de rolagem esquerdo controla a inclinagdo do estabilizador. Ao rolar para a esquerda, o
estabilizador inclinard para baixo. Ao rolar para a direita, o estabilizador inclinard para cima.

2. Botdo de rolagem direito
O botdo de rolagem direito controla o giro do estabilizador. Ao rolar para a esquerda, o
estabilizador girara para a esquerda. Ao rolar para a direita, o estabilizador girara para a direita.
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Como controlar o estabilizador com o DJI Pilot 2

Segure e arraste

O usuario pode controlar o estabilizador na exibicdo da camera do estabilizador no DJI Pilot 2
conforme mostrado a seguir:

1. Execute o DJI Pilot 2 e entre na exibicdo da camera.

2. Toque em qualquer lugar da tela e pressione até que um circulo azul apareca.

3. Arraste o circulo em qualquer direcdo e o estabilizador girara ou inclinaréd adequadamente.

Clique duas vezes em um alvo para centraliza-lo

Clique duas vezes no alvo na exibi¢cdo da camera do estabilizador e ele sera exibido no centro da

exibicdo atual.

Modo do estabilizador

O estabilizador funciona em dois modos para diferentes necessidades de registro.

Quando a aeronave gira horizontalmente, o estabilizador gira de acordo

s | Modo Rastreio | com o angulo entre o giro do estabilizador e a dire¢do da aeronave ndo
alterada.

S A ) Quando a aeronave gira horizontalmente, a orienta¢do do estabilizador

</) | Modo Livre

ndo segue a rotagao da aeronave.
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Os usuérios podem utilizar o fcone do modo do estabilizador na exibicdo da camera do
estabilizador no DJI Pilot 2 para controlar rapidamente o estabilizador e alcangar o seguinte:

O estabilizador gira até o centro para ser consistente com a
direcdo da aeronave e a inclinagdo do estabilizador retorna ao
centro (0°) a partir da posi¢ao atual.

A, | Centralizador do
estabilizador

O estabilizador gira até o centro para ser consistente com a
direcdo da aeronave e a inclinagdo do estabilizador muda para
-90° a partir da posi¢do atual.

A, | Estabilizador para
baixo

O estabilizador gira até o centro para ser consistente com a
direcdo da aeronave enquanto a inclinagdo do estabilizador
permanece inalterada.

.3, | Centralizador do
giro do estabilizador

Inclinagdo do O giro do estabilizador permanece inalterado enquanto a
")‘ estabilizador para inclinagdo do estabilizador muda para -90° a partir da posi¢do
baixo atual.

/\ Certifique-se de que ndo haja obstrugdo dos movimentos do estabilizador. NAO toque nem
bata no estabilizador apds a aeronave ser ligada. Suba a aeronave em solo plano e aberto
para proteger o estabilizador durante a decolagem.
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RTK da aeronave

Introdugdo ao médulo RTK

O mddulo RTK integrado da aeronave pode suportar interferéncia magnética forte de estruturas
metalicas e linhas de alta tensdo, garantindo voos estaveis e seguros. Quando usado com a estacao
maovel GNSS de alta precisdo D-RTK 2* (excluida) ou com um servigo de rede RTK aprovado pela DJI,
dados de posicionamento mais precisos poderdo ser obtidos.

* Tanto a estagdo maével GNSS de alta precisdo D-RTK 2 e a estagdo maével GNSS de alta precisdo D-RTK 2
para a Série Matrice sdo compativeis.

Como habilitar/desabilitar o RTK

Verifique se a funcdo RTK estd habilitada e se o tipo de servico RTK esta definido corretamente
(estagdo movel D-RTK 2 ou RTK da rede) antes de cada uso. Caso contrério, o RTK ndo podera ser
utilizado para posicionamento. Va até a exibi¢do da camera no aplicativo DJI Pilot 2, clique em eee
e depois selecione [ para verificar as configuracdes. Certifique-se de desabilitar a fungdo RTK
se ndo estiver em uso. Caso contrario, a aeronave ndo podera decolar quando ndo houver dados
diferenciais.

%)= + O posicionamento RTK pode ser habilitado e desabilitado durante o voo. Lembre-se de
primeiro selecionar um tipo de servi¢o RTK.

* Ap6s RTK ser habilitado, o modo Manter precisdo do posicionamento podera ser
utilizado.

Estacdo moével GNSS de alta precisdo D-RTK 2

1. Consulte o Guia do usudrio da estagdo moével GNSS de alta precisdo D-RTK 2 (disponivel em
https://www.dji.com/matrice-30/downloads) para configurar a estacdo mdével D-RTK 2 e vincular
a aeronave e a estacdo. Ligue a Estacdo moével D-RTK 2 e alterne para o modo transmissdo na
Série M30.

2. Nas configuragdes de RTK no aplicativo, selecione “Estacdo mdével D-RTK 2" como o tipo de
servico RTK, conecte a estagdo movel seguindo as instru¢des em tela e aguarde o sistema
procurar satélites. Quando o status do posicionamento da aeronave na tabela de status exibir
"FIX", a aeronave terd obtido e utilizado os dados diferenciais da estagdo movel.

3. Distancia de comunicagdo da Estagdo mével D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

RTK de rede personalizada

Para utilizar o RTK de rede personalizada, certifique-se de que o controle remoto tenha conexdo
Wi-Fi. O RTK de rede personalizada pode ser utilizado para substituir a estagdo mével D-RTK 2.
Conecte a conta do RTK de rede personalizada ao servidor NTRIP designado para enviar e receber
dados diferenciais. Mantenha o controle remoto ligado e conectado a internet ao utilizar essa
funcdo.

1. Verifigue se o controle remoto esta conectado a aeronave e a internet.

2. V4 até a exibicdo da camera no aplicativo DJI Pilot 2, clique em e+ e depois selecione [Id.
Selecione “RTK de rede personalizada” como o tipo de servico RTK e preencha as informacdes
necessarias. Depois, clique em “Salvar”.


https://www.dji.com/matrice-30/downloads
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3. Aguarde para se conectar ao servidor NTRIP. Nas configura¢es de RTK, quando o status do
posicionamento da aeronave na tabela de status exibir "FIX", a aeronave tera obtido e utilizado
os dados diferenciais do RTK de rede personalizada.

Classificacao IP

1. Sob condicdes laboratoriais estaveis, a aeronave obtém uma classificacdo de protecdo IP55
conforme as normas IEC 60529, quando equipada com Baterias de Voo Inteligentes TB30. No
entanto, a classificacdo de protecdo ndo é permanente e pode diminuir ao longo de um periodo
prolongado.
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a.

b.

e.

a.
b.
C
d.

e.

NAO voe se a quantidade de chuva exceder 100 mm em 24 horas.

NAO dobre os bracos da estrutura sob chuva. Antes de guardar a aeronave no estojo
de armazenamento, limpe-a cuidadosamente para que ndo haja qualquer tipo de
liquido.

. Certifique-se de que as entradas das baterias, entradas do compartimento das

baterias, as superficies das baterias e a superficie do compartimento das baterias
estejam secas antes de inserir as baterias.

. Certifique-se de que as entradas e superficies das baterias ndo possuam qualquer tipo

de liquido antes do carregamento.

A garantia do produto n&o cobre danos causados por agua.

. A aeronave ndo atende a classificagdo de protecdo IP55 nas seguintes circunstancias:

Os bragos da estrutura estdo dobrados.

Uso de outras baterias que ndo sejam as Baterias de Voo Inteligentes TB30.

A tampa das entradas ndo esta encaixada corretamente.

O plugue de impermeabilizagdo ndo esta fixado corretamente na carenagem superior.

A aeronave estara avariada em situagdes em que, por exemplo, a carcaca da aeronave
estiver rachada ou o adesivo a prova d'agua ndo estiver fixado.

. A estrutura da aeronave utiliza materiais retardadores de chama para melhorar o desempenho

de seguranca, o que pode alterar a cor da aparéncia. Essa mudanca de cor ndo afeta o
desempenho e a classificacdo IP da aeronave.
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Entrada PSDK

A entrada PSDK na parte superior da aeronave permite que os desenvolvedores conectem cargas
PSDK e desenvolvam mais fun¢des de expansdo. Acesse https://developer.dji.com/ para obter mais
informagdes sobre o desenvolvimento SDK.

Acesse https://www.dji.com/matrice-30/downloads para saber mais sobre o suporte de montagem
PSDK.
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Controle remoto

Este capitulo introduz os recursos do
controle remoto e inclui instrugdes para
controle da aeronave.




Controle remoto

Como inicializar e ativar o controle remoto

Como ligar/desligar

Pressione uma vez, depois pressione novamente e mantenha pressionado por dois segundos para
ligar ou desligar o controle remoto.

Como ativar o controle remoto

O controle remoto precisa ser ativado antes do primeiro uso. Certifique-se de que o
nternet  CONtrole remoto tenha acesso a internet durante a ativagao.

Siga as etapas abaixo para ativar o controle remoto:

1. Ligue o controle remoto. Selecione a opg¢do de idioma e cligue em Préximo. Leia atentamente
os Termos de uso e a Politica de privacidade e clique em Concordo, depois selecione seu pais/
regiao.

2. Conecte-se a uma rede Wi-Fi para acessar a internet. Depois, ajuste o fuso horario, data e
horério.

3. Se tiver uma conta da DJI, entre com sua senha. Se for um usuério novo, crie uma conta da DJI e
entre.

4. Apos entrar, clique em Ativar na interface de ativag&o.
5. Uma mensagem sera exibida na tela indicando que o controle remoto esta ativado.

6. ApOs ativar o controle remoto, escolha se vocé deseja participar do Projeto de melhoria de
produtos DJI. Participe deste projeto para ajudar a DJI a entender melhor suas necessidades.

/N\ Verifique a conexdo com a internet se houver falha na ativagdo. Certifique-se de que o
acesso a internet esteja disponivel e tente ativar o controle remoto novamente. Entre em
contato com o Suporte DJI se a ativacdo falhar varias vezes.
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Visao geral do controle remoto

—

© @

® BRE

1. Antenas externas do CR
Transmita sinais sem fio de controle e video
entre o controle remoto e a aeronave.

2. Telasensivel ao toque

Exibe visualiza¢des do sistema e do
aplicativo e é compativel com até 10
pontos de toque. Certifique-se de que
a tela sensivel ao toque esteja limpa e
completamente seca antes do uso. Caso
contrario, os efeitos de visualizagdo e toque
podem ser afetados.

3. Botdo de autoridade da aeronave
Ao voar uma aeronave da Série M30,
o botdo de autoridade da aeronave é
utilizado para assumir o controle da
aeronave e indicar o status de controle da
aeronave. Consulte o Guia na tela inicial
para obter mais informagoes.

4. Pinos de controle
O modo controlador de voo pode ser
definido no DJI Pilot 2.

5. Antenas Wi-Fi internas
NAO bloqueie as antenas de Wi-Fi internas
durante o uso. Caso contrério, o sinal
poderé ser afetado.

6. Botdo fungdo/voltar
Pressione uma vez para retornar a tela
anterior. Pressione duas vezes para
retornar a tela inicial. Use o botdo voltar
e outro botdo para ativar os bot8es de
combinagdo. Consulte a secdo Botdes de
combinagdo para obter mais informacdes.

7. Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
V& até a exibi¢do da camera no DJI Pilot 2
para exibir as fun¢des especificas desses
botdes.

10.

11.

12.

13.

14.

Botdo Retornar a Base (RTH)

Pressione e mantenha pressionado para
iniciar o RTH. Pressione novamente para
cancelar o RTH.

Microfone
NAO boqueie os microfones durante o uso.

LED de status

Indica o status do controle remoto. Veja
descri¢des detalhadas do LED de status na
se¢do LEDs e alertas do controle remoto
ou em Guia na tela inicial do controle
remoto.

LEDs de nivel da bateria

Exibe o nivel atual da bateria do controle
remoto. Veja descricdes detalhadas dos
LEDs de nivel da bateria na se¢do LEDs e
alertas do controle remoto.

Antenas GNSS internas

NAO bloqueie as antenas internas de GNSS
durante o uso. Caso contrario, a precisdo
do sinal e o posicionamento poderdo ser
afetados.

Botdo liga/desliga

Pressione uma vez para verificar o nivel
da bateria atual. Pressione uma vez,
depois pressione novamente e mantenha
pressionado por dois segundos para ligar
ou desligar o controle remoto. Quando o
controle remoto estiver ligado, pressione
uma vez para ligar ou desligar a tela
sensivel ao toque.

Botdo 5D

Veja as func¢Bes padrdo do botdo 5D no DI
Pilot 2. Consulte o Guia na tela inicial para
obter mais informacoes.
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
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Botdo de pausa de voo

Pressione uma vez para frear a aeronave
e para que ela faga voo estaciondrio
(somente quando os sistemas GNSS ou
visuais estiverem disponiveis).

Botdo C3
Personalizar fun¢ées no DJI Pilot 2.

Botdo de rolagem esquerdo
Controla a inclinagdo do estabilizador.

Botdo de gravacdo
Pressione uma vez para iniciar ou
interromper a gravagdo.

Interruptor de modo de voo

Para alternar entre trés modos de voo:
Modo N (Normal), modo S (Sport) e Modo
F (Fungdo). O modo F pode ser definido
como modo A (Atitude) ou modo T (Tripé)
no DJI Pilot 2.

Antenas internas do CR

Transmitem sinais sem fio de video e para
controle da aeronave. NAO bloqueie as
antenas internas do CR durante o uso.
Caso contrério, o sinal poderé ser afetado.

Compartimento de cartdo microSD
Para insercdo de um cartdo microSD.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.
30.

Entrada USB-A

Ao voar com uma aeronave da Série
Matrice, os usuarios podem conectar o
controle remoto a uma estacao de baterias
inteligente BS30 para atualiza¢des do
firmware. Os usuarios também podem
inserir dispositivos de terceiros como,
por exemplo, pen drives ou cartbes de
memodria.

Entrada HDMI
Para enviar sinal HDMI para um monitor
externo.

Entrada USB-C
Para carregar o controle remoto.

Botéo foco/obturador

Pressione o botdo até a metade para
habilitar o foco automatico e pressione até
o fim para tirar uma foto.

Botdo de rolagem direito
Controla o giro do estabilizador.

Roda de rolagem
Para ajustar o zoom da camera.

Suporte

Alto-falante

Saida de ar B
Usada para dissipagdo de calor. NAO
bloqueie o orificio de ventilacdo durante o
uso.
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31.

32.

33.

34.

35.
36.
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Orificios de montagem reservados
Para prender dispositivos externos.

Botdo C1
Personalizar fung¢ées no DJI Pilot 2.

Botdo C2

Personalizar fun¢ées no DJI Pilot 2.
Tampa traseira

Botdo de libera¢do da bateria
Compartimento da bateria

Para instalar a bateria inteligente WB37.

37.
38.
39.

40.

41.

Botdo de liberagdo da tampa traseira
Alarme

Entrada de ar B
Usada para dissipacdo de calor. NAO
blogueie a entrada de ar durante o uso.

Compartimento do dongle
Para inserir o dongle no conector USB-C.

Orificio do parafuso M4
Para prender o suporte da alca.
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Como montar a bateria inteligente WB37

Uma bateria WB37 (excluida) pode ser montada no controle remoto nas etapas a seguir.

<z
L b

1. Empurre o botdo de liberagdo da tampa traseira até o fim para abrir a tampa traseira.

2. Insira a bateria WB37 no compartimento de bateria e empurre-a para cima. Haverd um som de
clique para indicar que a bateria estd instalada com firmeza.

3. Feche a tampa traseira.

Q Para remover a bateria WB37, pressione e mantenha pressionado o botdo de liberacdo da
bateria e empurre a bateria para baixo.
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Como montar a al¢a e o kit de suporte

Uma alga e um suporte (excluidos) podem ser presos no controle remoto nas etapas a seguir.

1. Prenda o suporte no controle remoto com dois parafusos.
2. Desdobre as duas al¢as.

3. Use a alga e prenda os ganchos da alga nos orificios da alga.

LJ: Apds o uso, segure o controle remoto com uma méo, destrave os ganchos da alga com a
outra mao para remover o controle remoto e depois retire a alga.
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Como ajustar as antenas

Levante e ajuste as antenas. A poténcia do sinal do controle remoto é afetada pela posi¢do das
antenas.

e

Ajuste a direcdo das antenas externas do CR e certifique-se de que o lado plano esteja voltado para
a aeronave, de modo que o controle e a aeronave estejam dentro da zona de transmissdo ideal.

A

« NAO estique demais as antenas para evitar danos. Entre em contato com o Suporte
DJI para consertar o controle remoto se as antenas forem danificadas. Uma antena
danificada diminuird muito o desempenho do controle remoto e poderd afetar a
seguranga do voo.

« Durante o voo, NAO use outros dispositivos de comunicacdo de 2,4 GHz ou de 5,8 GHz
na mesma banda de frequéncia ao mesmo tempo, de modo a n&o interferir com o sinal
de comunicagdo do controle remoto. Como, por exemplo, habilitar Wi-Fi no celular.

* Um aviso aparecera no DJI Pilot 2 se o sinal de transmissdo estiver fraco durante o voo.
Ajuste as antenas para garantir que a aeronave esteja no alcance de transmissdo ideal.

Classificacao IP

1. O controle remoto DJI RC Plus foi testado em ambientes laboratoriais e classificado como IP54
em conformidade com o padréo global IEC 60529. No entanto, a classificagdo de protecdo nédo é
permanente e pode diminuir ao longo de um perfodo prolongado.
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a.
b.

NAO use o controle remoto quando a precipitacdo exceder 50 mm em 24 horas.

NAO abra tampas na chuva, incluindo a tampa da entrada externa, a tampa traseira
do controle remoto, a tampa do compartimento do dongle ou as tampas de ventilagdo
e entrada de ar. NAO prenda ou remova os pinos de controle ou antenas na chuva.
Antes de abrir qualquer tampa ou remover os pinos de controle ou antenas, mova
o controle remoto para um local coberto e verifique se estad limpo e completamente
seco.

Ao usar o controle remoto na chuva, certifique-se de que todas as tampas estejam
presas com firmeza e os pinos de controle estejam parafusados no lugar correto.

. E normal ter manchas de &gua ao redor da entrada ao abrir a tampa da entrada apés o

uso. Limpe manchas de dgua antes de usar a entrada externa.

. A garantia do produto ndo cobre danos causados por agua.
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2. O controle remoto ndo é elegivel para classificacdo IP54 nas seguintes circunstancias:
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a.

M h D o 0 o

A tampa da entrada externa ndo esta presa com firmeza.

. Atampa traseira do controle remoto ndo esta presa com firmeza.

As tampas de ventilacdo e entrada de ar ndo estdo instaladas com firmeza.

. Atampa do compartimento do dongle ndo esta presa com firmeza.
. Os pinos de controle ndo estdo parafusados com firmeza no lugar correto.

As antenas ndo estdo parafusadas com firmeza no lugar correto.
O controle remoto sofreu outro dano, como uma carcaca rachada ou adesivo a prova
d'dgua comprometido.
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Tela inicial

DJI Pilot 2 Firefox Setting

1. Horario
Exibe o horério local.
2. DJIPilot2

Clique para abrir o DJI Pilot 2.
3. Galeria
Clique para exibir as imagens e videos armazenados.
4. Arquivos
Clique para exibir os arquivos armazenados.
5. Navegador
Clique para abrir o navegador.
6. Configuracdes
Clique para abrir as configura¢des do sistema.
7. Guia
Clique para ler o guia com informag8es concisas sobre os botées e LEDs do controle remoto.

8. Sinal de Wi-Fi
Exibe o status do sinal de Wi-Fi quando conectado a uma rede Wi-Fi. O Wi-Fi pode ser
habilitado ou desabilitado nas configuragdes de atalhos ou nas configuracées do sistema.

9. Nivel da bateria
Exibe o nivel da bateria interna do controle remoto. O nivel da bateria inteligente externa WB37
também serd exibido quando instalado. O icone 3 indica que a bateria estad sendo carregada.
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Gestos na tela

>

Deslize da esquerda ou
direita para o centro da tela
para retornar a tela anterior.

Configuracdes de atalho

1 ° Notifications

1. Notificagdes

Deslize para cima a partir da
parte inferior da tela para
retornar a tela inicial.

Bluetooth

® X

Record Ser  Screenshot

Deslize para cima a partir da
parte inferior da tela e segure
para acessar os aplicativos
abertos recentemente.

DoNotDis  nhanced D

Q-

Mobile dat ~ Airplane mo

Clique para visualizar as notificagdes do sistema ou do aplicativo.

2. Recente

Cliqgue em ' para visualizar e alterar para os aplicativos recém-abertos.

3. Paginainicial

Clique em #& para retornar a tela inicial.

4. Configuragbes do sistema

Cliqgue em @ para acessar as configura¢des do sistema.

5. Atalhos

< : clique para habilitar ou desabilitar o Wi-Fi. Mantenha pressionado para acessar as
configuragoes e adicionar ou conectar-se a uma rede Wi-Fi.

% : clique para habilitar ou desabilitar o Bluetooth. Pressione e mantenha pressionado para
abrir as configuragdes e conectar-se a dispositivos Bluetooth préximos.

reservados
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O : dlique para habilitar o modo NAO perturbe. Neste modo, as notificacdes do sistema ser&o
desabilitadas.

@ : Otimizacdo da exibi¢do. Uma vez habilitado, o brilho da tela seréd aprimorado para auxiliar
na captura. No entanto, existem diferencas entre a fonte e o efeito de exibi¢do, enquanto a
foto ou video da fonte capturados pela aeronave ndo serdo afetados.

@ : clique para iniciar a gravagdo da tela.
X1 clique para capturar uma imagem da tela.

T, : dados méveis. Clique para ligar ou desligar os dados mdéveis; pressione e mantenha
pressionado para configurar os dados mdveis e fazer o diagndstico da conexdo de rede.

»-: clique para habilitar o modo Avido. Wi-Fi, Bluetooth e os dados mdveis serdo desabilitados.

Ajustar o brilho
Deslize a barra para ajustar o brilho. Clique no icone 2> para 0 modo ajuste automatico do
brilho. Clique no fcone -®: ou deslize a barra para alternar para o modo manual do brilho.

Ajustar o volume

Deslize a barra para ajustar o volume e clique em 4x para colocar em mudo. Observe que,
apds colocar em mudo, todos os sons do controle remoto serdo completamente desabilitados,
incluindo os sons relacionados ao alarme. Tenha cuidado ao colocar em mudo.
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Transmissao de video

A aeronave da Série M30 apresenta o O3 Enterprise, que permite a transmissdo de video 1080p em
3 canais e é compativel com 0 modo Operador Unico ou com o modo Operador duplo avangado.

1. Quando no modo Operador Unico, o controle remoto é compativel com transmissdo de video

1080p em dois canais.

2. Quando no modo Operador duplo avangado, o controle remoto é compativel com transmisséo
de video 1080p em 3 canais e permite a troca sem interrupgdo entre as transmissoes de

entrada.

LEDs e alerta do controle remoto

LEDs do controle remoto

1 ( 0 0000 W 2
L J

1. LED de status
O LED de status indica o status do controle remoto, da aeronave e a vinculagdo entre eles.

Padrdo de luzes intermitentes Descri¢des

Aceso em vermelho Desconectado da aeronave

Piscando em vermelho Nivel baixo da bateria da aeronave

Aceso em verde Conectado a aeronave

Piscando em azul O controle remoto esta sendo vinculado a uma aeronave
Aceso em amarelo Falha na atualizagdo do firmware

Piscando em amarelo Nivel baixo da bateria do controle remoto

Piscando em ciano Pinos de controle ndo centralizados

2. LEDs de nivel da bateria
Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel da bateria do controle remoto.

Indicadores de nivel da bateria Nivel da bateria
9] 3] e 0 75% a 100%
U] 0 e 0 50% a 75%
U] 0] O 0 25% a 50%
@ O 0 0 0% a 25%
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Alerta do controle remoto

O controle remoto vibra ou emite sinais sonoros para indicar erro ou um alerta. Para informacgoes
detalhadas, veja as mensagens em tempo real na tela sensivel ao toque ou no DJI Pilot 2. Deslize
de cima para baixo na tela para abrir as Configuracbes de atalhos e ative o modo Silencioso para
desabilitar todos os alertas de voz.

Qualguer mensagem de voz ou alertas serdo desabilitados no modo Silencioso, incluindo alertas
durante RTH e alertas de bateria fraca para o controle remoto ou a aeronave. Use com cuidado.

Como carregar o controle remoto e conferir o nivel da bateria

Como carregar o controle remoto

1. Conecte a estagdo de baterias inteligente BS30 a uma tomada elétrica usando um cabo de
carregamento CA.

2. Conecte a estagdo de baterias as entradas USB-C do controle remoto usando um cabo USB-C
para USB-C.

3. Os LEDs de nivel da bateria comegam a piscar para indicar que a bateria interna estd ativada.

4. Leva aproximadamente 2 horas para carregar totalmente a bateria interna do controle remoto.

503

Recomenda-se utilizar a estagdo de baterias DJI BS30 para carregamento. Caso contrario,
utilize um carregador USB-C certificado, com poténcia nominal maxima de 65 W e tensdo
maxima de 20V, como o carregador portatil 65 W da DJI.

Descarregue e carregue completamente o controle remoto a cada trés meses. A bateria
se esgotara quando armazenada por um longo periodo.

Se uma bateria WB37 estiver instalada no controle remoto, a bateria WB37 serd
carregada ao mesmo tempo. A bateria WB37 também pode ser carregada ao inseri-la na
estagdo de baterias BS30.

B>

O controle remoto ndo pode estar ligado antes da ativagdo da bateria interna.

Certifique-se de utilizar o cabo USB-C para USB-C incluso na embalagem para
carregamento ideal.
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Opgdes de carregamento

A. A bateria interna do controle remoto pode ser carregada com um carregador ou com a bateria
WB37 externa inserida. Leva aproximadamente duas horas para carregar totalmente a bateria
interna com um dispositivo de carregamento. A bateria interna pode ser carregada a até 50%
com a bateria externa. Ndo é possivel carregar com a bateria externa apés o controle remoto
ser desligado.

B. Duragdo para carregamento total da bateria WB37 com 0% de carga:
a. Leva aproximadamente duas horas para carregar totalmente a bateria quando ela
estiver no controle remoto e a bateria interna tiver nivel de carga de 0%.

b. Quando ela estiver no controle remoto e a bateria interna tiver nivel de carga de 100%,
o carregamento levara aproximadamente 1 hora e 10 minutos.

¢. Quando estiver inserida na estagdo de baterias BS30, o carregamento levara
aproximadamente 1 hora e 20 minutos.

£): O tempo de carregamento poderd variar com a temperatura ambiente.

Mecanismo de carregamento
a. Quando o controle remoto estiver conectado tanto a um dispositivo de carregamento e a uma
bateria externa, o controle remoto sera carregado pelo dispositivo de carregamento.

b. Quando a bateria externa estiver conectada e o controle remoto ndo estiver conectado a um
dispositivo de carregamento, o controle remoto sera carregado pela bateria externa. Quando a
bateria externa estiver sem carga, o controle remoto sera carregado pela bateria interna.

Como verificar o nivel da bateria
Como verificar o nivel da bateria interna
Pressione o botdo liga/desliga uma vez para verificar o nivel atual da bateria.

5 5

Baixo e—— Alto

Como verificar o nivel da bateria externa

Pressione o botdo liga/desliga na bateria externa e os LEDs indicardo o nivel atual da bateria
externa.

&  Baixo
: = I
' H s
- Alto

Q Outra alternativa é ir até a tela inicial do controle remoto e verificar os niveis das baterias
interna e externa na barra de status.
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Como vincular o controle remoto e os modos dos pinos de controle

Como vincular o controle remoto

O controle remoto ja estara vinculado a aeronave ao ser adquirido como parte de um combo. Caso
contrario, siga as etapas abaixo para vincular o controle remoto a aeronave apos a ativagdo.

Método 1: Usando as combinagdes de botdes

1.
2.

Ligue o controle remoto e a aeronave.

Pressione os botdes C1, C2 e o botdo de gravagdo simultaneamente até que o LED de status
pisque em azul e o controle remoto emita um sinal sonoro duas vezes.

. Pressione e mantenha o botdo liga/desliga da aeronave pressionado por pelo menos cinco

segundos. O indicador de energia da aeronave piscara e emitira sinal sonoro duas vezes para
indicar que a vinculag¢do foi iniciada. Quando a vinculagdo for bem-sucedida, os indicadores
traseiros da aeronave piscardo em verde enquanto o controle remoto emitird dois sinais
sonoros e os LEDs de status do controle remoto acenderdo em verde.

Método 2: Como usar o DJI Pilot 2

. Ligue a aeronave e o controle remoto.

. Execute o DJI Pilot 2 e clique em Vincular o controle remoto para vincular. O LED de status

do controle remoto piscard em azul e o controle remoto emitird um sinal sonoro durante a
vinculagdo.

. Pressione e mantenha o botdo liga/desliga da aeronave pressionado por pelo menos cinco

segundos. O indicador de energia da aeronave piscara e emitira sinal sonoro duas vezes para
indicar que a vinculacdo foi iniciada. Quando a vinculagdo for bem-sucedida, os indicadores
traseiros da aeronave piscardo em verde enquanto o controle remoto emitird dois sinais
sonoros e os LEDs de status do controle remoto acenderdo em verde.

Q * Certifique-se de que o controle remoto esteja a no maximo 50 cm de distancia da

aeronave durante a vinculagdo.

* Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a internet ao fazer login usando
uma conta DJI.
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Modo dos pinos de controle
Os pinos de controle podem ser operados no Modo 1, Modo 2 ou Modo 3, conforme mostrado

abaixo.

Modo 1 :
Pino esquerdo Para frente | Pino direito b i
I /7 <
H - ® +
| ¥
‘ i Para baixo
Para tras !
SRR Y
Virar a esquerda Virar a direita § Esquerda Direita
Modo 2 ‘
Pino esquerdo Pino direito Para frente
Para cima i ﬁ
o o 0
H G
Para‘ba\xo § ‘
! Para tras
Com) ) (o o )m
N . N . i Esquerda Direita
Virar a esquerda  Virar a direita I
Modo 3
Pino esquerdo Para frente Pino direito
Para cima
i i 0
: @ -
‘ Partixo

{omp) <

Esquerda

Para trés

»

Direita

‘virar aesquerda  Virar adireita
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O modo de controle padrdo do controle remoto é o Modo 2. Neste manual, o Modo 2 é usado
como exemplo para ilustrar como usar os pinos de controle.

Posi¢do central: os pinos de controle estdo centralizados.

Movimentagdo dos pinos de controle: os pinos de controle sdo afastados da posi¢do

central.

Controle remoto

(Modo 2) Aeronave Observagoes
Mover o pino esquerdo para cima ou para baixo
Pino boraima muda a altitude da aeronave. Empurre o pino
esquerdo para cima para subir, e para baixo para descer.
ﬁ Quanto mais o pino for afastado da posicao
O central, mais rapidamente a aeronave mudara

¥

Para baixo

de altitude. Empurre o pino suavemente para
evitar alteragdes repentinas e inesperadas de
altitude.

Pino
esquerdo

e

LA

Mover o pino esquerdo para a esquerda

ou para a direita controla a orienta¢do da
aeronave. Empurre o pino para a esquerda
para girar a aeronave no sentido anti-horario e
para a direita para girar a aeronave no sentido

Virar a Virar & horario. Quanto mais o pino for afastado da
esquerda direita L X X
posicdo central, mais rapidamente a aeronave
girara.

Pino Dianteira Mover o pino direito para cima e para baixo
direito muda a inclinagdo da aeronave. Empurre o pino
G para cima para voar para frente ou para baixo

® para voar para tras. Quanto mais o pino for

¥

$

Traseira

afastado da posicdo central, mais rapidamente
a aeronave se movera.

Pino
direito

ew

@\»

Esquerda

Direita

Mover o pino direito para a esquerda ou

para a direita mudaré a rotacdo da aeronave.
Empurre o pino para a esquerda para voar
para a esquerda e para a direita para voar para
a direita. Quanto mais o pino for afastado da
posicdo central, mais rapidamente a aeronave
se movera.

/\ + Mantenha o controle remoto longe de quaisquer materiais magnéticos, como iméas e
caixas de alto-falantes para evitar interferéncia magnética.

« Para evitar danos aos pinos de controle, recomenda-se que o controle remoto seja
armazenado no estojo de armazenamento ao ser carregado ou transportado.
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Partida dos motores

Um Comando combinado do pino de controle (CSC) é usado para dar partida nos motores. Em-
purre ambos os pinos para os cantos internos ou externos para dar partida nos motores. Apds os
motores comegarem a girar, libere ambos os pinos simultaneamente.

A" ¢ R

/\ Se o motor for iniciado de modo inesperado, use o Comando combinado do pino de contro-
le (CSQ) para interromper os motores imediatamente.

Parada dos motores
Os motores podem ser interrompidos de duas maneiras:

Método 1: quando a aeronave tiver pousado, empurre para baixo e segure o pino do acelerador.
Os motores param apos trés segundos.

Método 2: quando a aeronave tiver pousado, empurre para baixo o pino do acelerador e execute o
mesmo Comando combinado do pino de controle (CSC) que foi usado para dar partida nos moto-
res. Solte os dois pinos assim que os motores pararem.

@

NI ¢ X ™
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Visao geral dos botées

Botao RTH

Pressione e mantenha o botdo RTH pressionado até que o controle remoto emita sinais sonoros
duas vezes para iniciar o RTH. A aeronave voard para o Ultimo ponto de origem atualizado.
Pressione o botdo novamente para cancelar o procedimento de RTH e recuperar o controle da

aeronave.

/N No modo Operador duplo avancado, o usudrio ndo podera iniciar ou cancelar o RTH
usando o botdo RTH no controle remoto que ndo tenha controle da aeronave.

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
O controle remoto mudara automaticamente as fun¢les desses botées, dependendo do tipo de
camera na aeronave. Encontre as descri¢des das func¢des desses botdes perto dos botdes L1/L2/

L3/R1/R2/R3 ap6s iniciar o DJI Pilot 2.

888
088

Personalizacdo e combinacdes de botdes

Botdes personalizaveis

Os botdes C1, C2, C3 e 5D sdo personalizaveis. Abra o DJI Pilot 2 e entre na exibicdo da camera.
Clique em e s e em @ para configurar as fun¢des desses botdes. Além disso, os botdes de
combinagdo podem ser personalizados usando os botdes C1, C2 e C3 com o botdo 5D.
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Botdes de combinacdes

Alguns recursos usados com frequéncia podem ser ativados usando combinagdes de botdes. Para
usar os botdes de combina¢bes, mantenha o botdo Voltar pressionado e use o outro botdo na
combinagdo. No uso real, entre na tela inicial do controle remoto e clique em Guia para verificar
rapidamente todos os botées de combinag&o disponiveis.

Ajustar o brilho

Gravar a tela

Pressione e o botdo
correspondente para o
atalho de operagédo

Ajustar o volume

Capturar a tela

Pagina inicial
Configuragdes de
atalho

Recente

Os botBes de combinagdo padrdo ndo podem ser alterados. A tabela a seguir mostra a fungdo
de cada botdo de combinagdo padrdo. Use o botdo voltar e outro botdo ao mesmo tempo para

executar uma fungdo especifica.

Operagdo de combinagdo

Botdo Voltar + botdo Rolagem
esquerdo

Botdo Voltar + botdo Rolagem
direito

Botdo Voltar + botdo Gravacao
Botdo Voltar + botdo Obturador

Botdo Voltar + botdo 5D

Func¢des

Ajustar o brilho

Ajustar o volume

Gravar a tela
Capturar a tela

Para cima - Pagina inicial, Para baixo - Configuracdes de atalho,
Esquerda - Aplicativos recém-abertos
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Interruptor de modo de voo (N/S/F)

Alterne o interruptor para selecionar o modo de voo.

icone Modo de voo N
F Modo F (Fungao) F
S Mode S (Esportivo) S| g
N Modo N (Normal)

O sistema de controle de voo da aeronave da Série M30 é compativel com os seguintes modos de
VOO:

Modo N (Normal)

A aeronave usa o sistema GNSS e o sistema visual que permite a detec¢do de obstaculos em seis
dire¢des para autoestabilizagdo automatica. Quando o sinal GNSS estiver forte, a aeronave utilizard
0 GNSS para localizagdo e estabilizagdo. Quando o sinal GNSS estiver fraco mas as condi¢Bes de
iluminagdo e outras condi¢des ambientais forem suficientes, a aeronave utilizara os sistemas visuais
para localizagdo e estabilizagdo. Quando a detec¢do de obstaculos estiver habilitada e a iluminagdo
e outras condi¢cdes ambientais forem suficientes, o angulo de inclinagdo méaximo da aeronave seré
de 25°. Quando o sinal GNSS estiver fraco e a iluminagdo e outras condi¢des ambientais forem
insuficientes, a aeronave ndo podera fazer voo estacionario de modo preciso e somente podera
manter a sua altitude usando o barémetro.

Mode S (Esportivo)

A aeronave utiliza GNSS e o sistema visual inferior para voo estacionario com precisdo. Ao ajustar
as configuragdes de ganho e de exposicdo, a velocidade maxima de voo da aeronave poderd
ser aumentada para 23 m/s. Quando em modo S, a deteccdo de obstaculos nas quatro dire¢bes
horizontais serd desabilitada e a aeronave ndo podera detectar ou desviar de obstaculos nessas
condi¢@es. Os sistemas visuais superior e inferior funcionam normalmente em modo S.

Modo F (Fungao)

O modo F pode ser definido como modo T (modo Tripé) ou modo A (modo Atitude) no DJI Pilot 2. O
modo T é baseado no modo N. A velocidade de voo é limitada para permitir um controle mais f&cil
da aeronave. O modo Atitude deve ser utilizado com cautela.

Se a aeronave estiver voando na UE, ela mudara para o modo de velocidade baixa quando o modo
de voo for alterado para modo-T. O modo de velocidade baixa limita a velocidade maxima de voo
horizontal a 2,8 m/s com base no modo Normal, e ndo ha limite para a velocidade de ascens&o ou
descensdo.

/\ A deteccdo de obstaculos é desabilitada no modo S, o que significa que a aeronave ndo
pode detectar e frear para desviar de obstaculos automaticamente. Preste aten¢do ao
ambiente e obstaculos circundantes na rota ao voar a aeronave em modo S.

* Vale ressaltar que ao voar em modo S, a velocidade de voo da aeronave aumentara
significativamente em comparagao a velocidade no modo N (Normal). Assim, a distancia
de frenagem aumentara significativamente. Ao voar em ambientes sem vento, uma
distancia de frenagem minima de 50 m sera necessaria.
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Modo A (modo Atitude)

1. NAO altere do modo P para os modos S ou F, a menos que esteja suficientemente familiarizado
com o comportamento da aeronave em cada modo de voo. Vocé deve ativar Varios modos de
voo no DJI Pilot 2 antes de alterar do modo N para outros modos.

2. Evite voar em areas com sinal GNSS fraco ou em espagos estreitos e confinados. Caso contrario,
a aeronave sera forcada a entrar no Modo Atitude*, levando a possiveis perigos de voo. Pouse a
aeronave em um local seguro o mais rapido possivel.

3. Ao alternar o GNSS para o sistema de posicionamento por satélite BeiDou no DJI Pilot 2, a
aeronave usara apenas um Unico sistema de posicionamento e o recurso de busca por satélite
ficara ruim. Voe com cuidado.

* No modo Atitude, os sistemas visuais e alguns recursos inteligentes serao desabilitados. A aeronave
ndo consegue se posicionar nem frear automaticamente nesse modo e sera facilmente afetada pelos
arredores, o que pode resultar em inclinagdo horizontal. Use o controle remoto para controlar e
posicionar a aeronave.
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Calibragdo da bussola

Talvez seja necessario calibrar a bussola apds usar o controle remoto em locais com interferéncia
eletromagnética. Um alerta de adverténcia aparecerd caso a bussola do controle remoto exigir
calibracdo. Clique no alerta de adverténcia para iniciar a calibragdo. Em outros casos, siga as etapas
abaixo para calibrar o controle remoto.

1. Entre na tela inicial.

2. Abra as configuragdes, deslize para cima e selecione Bussola.

3. Siga o diagrama na tela para calibrar seu controle remoto.

4. O usuario recebera um aviso quando a calibracdo for bem-sucedida.

Q Se a bussola do controle remoto estiver funcionando normalmente, uma mensagem de
“Calibragdo bem-sucedida” serd exibida apds entrar na exibicdo da calibragdo. Ndo sera
necessario realizar a calibragdo.

Configura¢6es HDMI

A tela sensivel ao toque pode ser compartilhada com uma tela de exibicdo por um cabo HDMI. A
resolucdo pode ser definida em Configurac@es, Exibi¢do, Avangado e, em seguida, HDMI.

Modo avancado de operador duplo

A aeronave da Série M30 é compativel com o Modo avancado de operador duplo, que permite
que dois pilotos operem simultaneamente os controles remotos A e B da aeronave. Nesse modo,
ambos os dois controles remotos podem controlar a aeronave de forma idéntica. As fungdes de
ambos os controles remotos operando a aeronave ndo sdo atribuidas com antecedéncia. Em vez
disso, cada piloto poderd obter controle da aeronave ou da camera do estabilizador, conforme
necessario, o que confere mais flexibilidade durante a operagéo.

O controle da aeronave depende do controle da camera do estabilizador. Quando um controle remoto
obtém o controle da aeronave ou da camera do estabilizador, o usuario pode utilizar o controle para
operar a aeronave ou controlar o movimento da camera do estabilizador, respectivamente.

Como configurar o Modo avangado de operador duplo

Antes de utilizar o Modo avangado de operador duplo, o piloto precisa vincular a aeronave aos dois
controles remotos A e B. Siga as etapas abaixo para vincular os controles remotos.

1. Inicie o aplicativo DJI Pilot 2.

2. Va até a pagina inicial e clique em controle remoto A/B para ativar a vinculagdo. Durante a
vinculagdo, o LED de status do controle remoto piscard em azul e o controle remoto emitira
um sinal sonoro. Pressione e mantenha o botdo liga/desliga da aeronave pressionado por pelo
menos cinco segundos. O indicador de energia da aeronave piscara e emitird sinal sonoro duas
vezes para indicar que a vinculagdo foi iniciada. Quando a vinculacdo for bem-sucedida, os
indicadores traseiros da aeronave piscardo em verde, o controle remoto emitird sinal sonoro
duas vezes e o LED de status do controle remoto ficara aceso em verde.

3. Depois disso, o botdo de controle da aeronave no controle remoto controlando a aeronave
ficara verde e o botdo de controle da aeronave do outro controle remoto ficara branco. Clique
em @3 no canto superior direito da exibicdo da camera do estabilizador no DJI Pilot 2 para obter
controle da cdmera do estabilizador.

/\ Vincule os dois controles remotos um de cada vez. Certifique-se de primeiro vincular o
controle remoto A com a aeronave para depois vincular o controle remoto B.
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Como utilizar o Modo avangado de operador duplo

1.
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Certifique-se de que ambos os controles remotos estejam vinculados e conectados a aeronave
antes de usar o Modo avancado de operador duplo. Por padrdo, o primeiro controle remoto
conectado a aeronave assume o controle da aeronave e da camera do estabilizador, enquanto
0 segundo controle remoto ndo assume qualquer controle.

Quando um controle remoto possui controle de um dispositivo, seja ele a aeronave ou a
camera do estabilizador, o piloto pode controlar o dispositivo ao pressionar os pinos de
controle, girar o botdo de rolagem, pressionar os botdes de atalho ou clicar na interface de
usuario do aplicativo. A operacdo é a mesma do Modo de operador Unico. Entretanto, quando
um controle remoto ndo possui controle de um dispositivo, o piloto é incapaz de controlar
o dispositivo. Somente o controle remoto com controle da aeronave pode ser utilizado para
iniciar ou cancelar o RTH.

Qualquer um dos pilotos pode assumir o controle de um dispositivo conforme necessario.
Pressione o botdo de controle da aeronave para obter o controle da aeronave. Clique em (8} no
canto superior direito da exibicdo da camera do estabilizador no DJI Pilot 2 para obter controle
da camera do estabilizador. Apds obter o controle da aeronave, o piloto pode trava-la ao
pressionar e manter o botdo de autoridade sobre a aeronave pressionado no controle remoto.
O botdo de autoridade sobre a aeronave ficara azul quando o controle for travado. Os pinos de
controle sdo utilizados para operar o estabilizador se o controle remoto tiver apenas controle
sobre a cdmera do estabilizador. Quando o controle remoto tiver controle total, os pinos de
controle serdo utilizados para controlar a aeronave e os botdes de rolagem para ajustar o
movimento do estabilizador.

No Modo avangado de operador duplo, um mecanismo de transferéncia de controle sera
acionado se um dos controles remotos for desconectado da aeronave. Quando isso acontecer,
o controle da camera do estabilizador mudara do controle remoto desconectado para o
outro controle remoto ainda conectado a aeronave. Se o controle remoto desconectado
também tiver o controle da aeronave, o outro controle remoto receberd uma notificagdo de
que o usuario poderd assumir manualmente o controle da aeronave. Se o piloto do controle
remoto desconectado escolher ndo assumir o controle da aeronave, a aeronave executara
automaticamente a acdo padrdo de protecdo a prova de falhas. Se o piloto do controle remoto
desconectado ndo escolher qualquer op¢do dentro do periodo de tempo especificado, a
aeronave também ativara a protecdo a prova de falhas padréo.

Se o controle remoto desconectado se reconectar a aeronave durante o voo, ele ndo retomara
seu controle anterior e, por padrdo, ndo tera controle de qualquer dispositivo. O piloto podera
obter o controle dos dispositivos novamente, conforme necessario.

Somente o controle remoto com o controle da camera do estabilizador podera ser utilizado
para ajustar as configuragdes relevantes do estabilizador e da camera, além de fazer o
download ou reproduzir arquivos de midia.

Somente o controle remoto com o controle da camera do estabilizador podera executas as
operacoes de download e de reprodug¢do da camera do estabilizador.

Sob circunstancias normais, os pilotos de ambos os controles remotos podem ajustar
configurag@es relativas ao voo, como sistema de controle de voo, sistemas visuais, baterias
e transmissdo de video. Entretanto, se o controle da aeronave estiver bloqueado, somente
o controle remoto com o controle da aeronave poderd ser utilizado para ajustar essas
configuragdes.
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10.

11.

12.

13.
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Outras operagdes ndo relacionadas ao voo podem ser realizadas usando qualquer um dos
controles remotos.

O piloto do controle remoto B ndo pode ajustar as configura¢fes da rede RTK ou da rede RTK
personalizada.

O controle remoto A pode ser usado para atualizar o firmware de todos os médulos de uma
s6 vez quando conectado a aeronave, mas o controle remoto B sé podera ser usado para
atualizar o firmware do controle remoto B.

Como carregar registros usando o DJI Pilot 2: O piloto pode carregar os registros da aeronave
e do controle remoto A usando o controle remoto A e pode carregar os registros do controle
remoto B usando o controle remoto B.

O controle remoto B ndo pode ser usado para atualizar a base de dados de Zonas GEO.
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Estacao de baterias inteligentes

A Estacdo de Baterias Inteligentes BS30 possui oito entradas da bateria TB30, duas entradas da
bateria WB37, uma entrada de manuten¢do USB-C, uma entrada de carregamento USB-A e uma
USB-C. Pode carregar duas baterias TB30 e uma bateria WB37 simultaneamente.

Visdo geral da estacdo de baterias

Capa

Entradas da bateria TB30

Entrada de alimentagdo

Entrada da bateria WB37

LEDs de status da bateria TB30

LEDs de status da bateria WB37

LEDs de nivel da bateria WB37

LED de status da estacao de baterias

Botdo/indicador de liga/desliga

0. Entrada de manuten¢do USB-C

1. Entrada de carregamento USB-C
(recomendada para o controle
remoto)

12. Entrada de carregamento USB-A

2V NoU A~ WN S

14
15
\ l | ! l ‘ 13. Interruptor do modo de carregamento
] | | |
=] ; ; I 14. Furos para cadeado
@ 15. Grampo de trava
== S = 16. Suporte
* 17. Vélvula de pressao
16 17
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Avisos

. Mantenha liquidos longe do interior da estagdo de baterias.

. NAO feche a tampa da estacdo de baterias durante o carregamento. Certifique-se de que esteja

bem ventilada e seja capaz de dissipar calor.

. A estacdo de baterias é compativel apenas com as baterias TB30 e WB37. NAO utilize a estacdo

de baterias com outros modelos de bateria.

. Cologue a estacao de baterias em uma superficie plana e estavel quando em uso. Certifique-se

de que o dispositivo esteja devidamente isolado para evitar riscos de incéndio.

. NAO togue nos terminais metélicos da estacdo de baterias. Se houver actimulo visivel de sujeira

nos terminais metalicos apds desliga-los, limpe-os com um pano limpo e seco.

. Tome cuidado para evitar ferimentos nos dedos ao abrir ou fechar a estacdo de baterias.

Como usar a estagdo de baterias

Carregamento

82

. Conecte a estagdo de baterias a uma tomada elétrica utilizando um cabo de alimentagdo CA.
. Pressione o botdo liga/desliga uma vez para ligar a estacdo de baterias.

. Para carregar o controle remoto DJI RC Plus, conecte as entradas USB-C da estagdo de baterias

e do controle remoto usando um cabo USB-C para USB-C.

. Em baterias TB30, certifique-se de que o modo de carregamento esteja definido para o modo

necessario. O tempo de carregamento é mostrado no diagrama.

Modo de armazenamento: Cada par de baterias é carregado até 50% em sequéncia e mantido
em 50% apds o carregamento. *

Modo “Pronto para decolar”: Cada par de baterias é carregado até 90% em sequéncia e mantido
em 90% apds o carregamento. *
Modo padrédo: Cada par de baterias é carregado até 100% em sequéncia.

* A estacdo de baterias deve ser ligada para manter o nivel da bateria no modo de armazenamento
e no modo “Pronto para decolar”. Desligue a estagdo de baterias apds o carregamento, exceto em
situagBes especiais, como emergéncias de incéndio. Manter alto nivel de carga no modo “Pronto
para decolar” afetara a duragdo da bateria.
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5 N|
Modo padrédo A
k———Modo “Pronto para decolar”—>|
||< 30 min. >|| 12 min. —>|
Nivel da bateria: 20% 90% 100%

5. Insira as baterias nas entradas das baterias para iniciar o carregamento.

A. Nas baterias WB37, a estacdo de baterias carregara primeiro a bateria com a maior quantidade
de carga restante.

B. Nas baterias TB30, a sequéncia de carregamento é ilustrada abaixo.
a. Entre baterias vinculadas e Unicas, as baterias vinculadas serdo carregadas primeiro.
(Figura a)

b. Quando houver varios pares de baterias (cada um formado por uma bateria superior
e inferior na sequéncia de A, B, C e D), 0 par com maior carga sera carregado primeiro.
(Figura b)

¢. Se nenhuma das baterias estiver vinculada, as duas baterias com maior carga serdo
carregadas primeiro. (Figura c)
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&
30% 10%  30% 20% 40%
(Figura a) (Figura b) (Figura )

4 Carregara primeiro.

£+ Quando a carga das baterias vinculadas n&o for a mesma, a estagéo de baterias carregara
primeiro aguela com menos carga.

« Conecte a entrada de manutencdo a entrada USB-C do controle remoto para atualizar o
firmware ou diagnosticar erros na esta¢do de bateria ou nas baterias.

/N * Aestacdo de baterias aquecerd automaticamente uma bateria TB30 a 18 °C antes do
carregamento, caso a temperatura da bateria for inferior a 10 °C quando inserida.

* Quando a bateria WB37 for carregada ao mesmo tempo, o tempo de carregamento da
bateria TB30 sera ligeiramente maior.
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Como aquecer e carregar a bateria em temperaturas baixas
Se a bateria estiver a uma temperatura abaixo de 10 °C ao ser inserida, a estacdo de baterias
aquecera a bateria ao ser ligada.

/\  NAO carregue frequentemente em ambientes de temperatura baixa. Isso pode aumentar
o tempo de carregamento e reduzir a duracdo da bateria.

LEDs e alerta da estacdo de baterias

Descricao dos LEDs da estacdo de baterias

Indicadores de LED Descricbes
Botdo liga/desliga

Aceso em verde Ligado

Pisca em verde Carregando

Aceso em verde Carregamento completo

Piscando em amarelo Resfriamento ou aquecimento antes do carregamento
Aceso em amarelo Aguardando o carregamento

Erro de comunicagdo da entrada da bateria. Insira a bateria
novamente ou tente outra entrada da bateria.

Piscando em vermelho
Aceso em vermelho Erro da bateria*

LED de status da estacdo de baterias &

Piscando em amarelo Atualizando o firmware da estacdo de baterias

Aceso em vermelho Erro na estagdo de baterias*

* Conecte-se ao controle remoto, inicie o DJI Pilot 2 e clique em HMS para diagnosticar o erro.

Descri¢do do sinal sonoro da campainha
A campainha emite um sinal sonoro para indicar os seguintes erros:

a. LED de status da bateria vermelho e campainha emitindo sinal sonoro significam que ha erro na
bateria.

b. LED de status da estagdo de baterias vermelho e campainha emitindo sinal sonoro significam
que ha erro na estagdo de baterias.
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Bateria de voo inteligente

Introducdo

A bateria de voo inteligente TB30 é equipada com células de bateria de alta energia e utiliza um
sistema avangado de gestdo de baterias para alimentar a aeronave. Use apenas dispositivos de
carregamento aprovados pela DJI para carregar a bateria de voo inteligente. Certifique-se de
carregar totalmente as baterias de voo inteligente antes de usé-las pela primeira vez. O firmware
da bateria de voo inteligente esté incluso no firmware da aeronave. Certifique-se de que o firmware
de todas as baterias de voo inteligente estejam atualizados na versdo mais recente.

Recursos da bateria

A bateria de voo inteligente possui 0s seguintes recursos:

1.
2.

10.

11.

12.

13.
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Indicador de nivel da bateria: Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel atual da bateria.

A autodescarga da bateria sera acionada se o nivel da bateria for superior a 50%. Descarregar
o nivel da bateria até 50% pode prolongar a duracdo da bateria.

Carregamento balanceado: As tensdes das células de bateria sdo balanceadas
automaticamente durante o carregamento.

Prote¢do contra sobrecarga: O carregamento para automaticamente quando a bateria atinge a
carga maxima.

Deteccdo de temperatura: Para evitar danos, a bateria sé sera carregada quando a
temperatura estiver entre -20° e 40 °C.

Protecdo contra sobrecorrente: A bateria para de carregar se uma corrente excessiva for
detectada.

Protec¢do contra descarga excessiva: Durante o voo, para garantir a seguranga do voo e permitir
ao operador o maximo de tempo possivel para lidar com emergéncias, a protecdo contra
descarga excessiva é desabilitada para permitir continuidade. Portanto, preste aten¢do a carga
restante da bateria durante o voo e pouse ou retorne a base imediatamente quando solicitado
no aplicativo. Caso contrério, a bateria pode descarregar em excesso e de forma perigosa. Ao
carregar, uma bateria com carga em excesso podera apresentar perigo de incéndio. Para evitar
isso, a bateria sera travada e ndo podera mais ser carregada ou utilizada.

Protecdo contra curto-circuito: A fonte de alimentagdo é cortada automaticamente se um
curto-circuito for detectado.

Prote¢do contra danos a célula de bateria: O aplicativo exibira um aviso quando uma célula de
bateria danificada for detectada.

Modo Hibernagdo: A bateria estard em modo Hibernagdo quando ndo estiver em uso, visando
economizar energia.

Comunicagdo: Informagdes relacionadas a tensdo, nivel da bateria e corrente da bateria sdo
transmitidas a aeronave.

Aquecimento: O recurso garante que a bateria opere normalmente em temperaturas baixas.
Consulte a secdo “Aquecimento da bateria” para mais detalhes.

Impermeabilizagdo e protecdo contra poeira: Apos ser instalada na aeronave, a bateria atende
aos padroes de classificagdo IP55.
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/N\ * Consulte o manual do usudrio, as diretrizes de seguranca e os adesivos da bateria antes
do uso. Os usuarios tém total responsabilidade por todas as operagdes e uso.

» Se apenas uma bateria for utilizavel apds a decolagem, pouse a aeronave imediatamente
e substitua as baterias.

* A entrada PSDK possui um sensor de temperatura integrado. Se a energia da carga
for muito alta, causando superaquecimento do dispositivo, a aeronave cortara
automaticamente a fonte de alimentagdo da carga.

» Utilize baterias fornecidas pela DJI. NAO use outras baterias.

87



Manual do usuério da SERIE MATRICE 30

Como usar baterias vinculadas

Etiquete as duas baterias com adesivos de bateria vinculada antes do uso. Carregue e descarregue
as duas baterias em conjunto para otimizar o desempenho do voo e maximizar a duragdo da
bateria. Apds as baterias serem inseridas e a aeronave ligada, caso haja diferenca grande entre a
duracdo das baterias, o aplicativo exibird uma tela alertando o usuario de tal condicdo das baterias.
Nesse caso, recomenda-se substituir as baterias por outras com desempenho similar antes do uso.

Como ligar/desligar

Instale as baterias na aeronave antes de ligar ou desligar.

Ligar/Desligar: Pressione o botdo liga/desliga, depois
pressione novamente e mantenha pressionado por dois
segundos. O indicador/bot&o liga/desliga ficara aceso
apds a aeronave ser ligada. O botdo/indicador de energia
desligara ap6s a aeronave ser desligada.

Como verificar o nivel da bateria

= Alto
Pressione o botdo do nivel da bateria para verificar seu S
nivel quando o suprimento de energia estiver desligado. [
Ap&s ligar, verifique o nivel atual da bateria na barra [
superior do aplicativo. = Baio

Os indicadores de nivel da bateria também exibem o nivel de bateria atual durante o
descarregamento. Os indicadores estao definidos abaixo.

e : LED ligado. > : LED desligado. =5t 1 LED intermitente.

v

Nivel da bateria
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Nivel da bateria

88% a 100%
Jemmbi 75% a 88%
63% a 75%
50% a 63%
38% a 50%
25% a 38%
13% a 25%
0% a 13%

A
A

7

ST

F1 00100

7

ST

F10000D0D00
0000
000000

00

7

ST
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Substituicdo de bateria quente

Apds 0 pouso, a aeronave nao precisa ser desligada para a substituicdo das suas bateriais.
Primeiro, insira uma bateria totalmente carregada e espere trés segundos antes de inserir outra
bateria.

Como aquecer a bateria

A bateria possui um recurso de autoaquecimento embutido para operagdes em condi¢des de baixa
temperatura:

1. Quando a temperatura da bateria for inferior a 18 °C, o autoaquecimento comegara assim que
ela for inserida na aeronave e ligada. Autoaquecimento sera desligado automaticamente apés a
decolagem da aeronave. Quando a temperatura da bateria for inferior a 10 °C, a aeronave ndo
decolara. Aguarde até que a bateria esteja aquecida antes de operar a aeronave.

2. Se a bateria ndo estiver instalada na aeronave, pressione e segure o botdo nivel da bateria
pressionado por 5 segundos para iniciar o autoaquecimento. A bateria continuara quente com
temperatura entre 15° e 20 °C durante aproximadamente 30 minutos. Pressione e mantenha o
bot&o de nivel da bateria pressionado por 5 segundos para parar o autoaquecimento.

3. Se a bateria estiver a uma temperatura abaixo de 10 °C, a estagdo de baterias aquecera a
bateria assim que ela for inserida na esta¢do de baterias.

4. Quando a bateria estiver aquecendo e se mantendo aquecida, os LEDs do nivel da bateria
piscardo conforme abaixo.

I _
NI A Lo,
:;}: (=)} "/;]: =
e |
7“/ N, : @ @
e = =
- s =
— NP i,
= = = =
TN e
——— ! ———
|
I

Observac¢des para operagdo em temperaturas baixas

1. A temperaturas abaixo de 10 °C, a resisténcia da bateria aumenta e a tensdo diminui
significativamente, o que, em contrapartida, reduz a capacidade e o desempenho da bateria.
Verifique se a bateria esta totalmente carregada e se a tensdo da célula é de 4,4V antes do uso.

2. Quando a aeronave estiver em voo apds as condi¢des acima terem sido cumpridas e o aplicativo
DJI Pilot 2 exibir um alerta de nivel da bateria extremamente baixo, recomenda-se parar o voo
imediatamente e pousar a aeronave em local apropriado. Durante o pouso automatico, os
usudrios ainda poderdo usar o controle remoto para controlar a orientacdo da aeronave. Por
exemplo, os usuarios poderdo empurrar o pino do acelerador para subir a aeronave.

3. Em temperaturas extremamente frias, a temperatura da bateria pode ndo ser alta o suficiente
para operagao mesmo apds 0 aguecimento. Em tais situa¢des, aumente o isolamento da bateria.

4. Para garantir o desempenho ideal, mantenha a temperatura das baterias acima de 18 °C antes
do voo.

5. Em temperaturas baixas, o periodo de pré-aquecimento podera ser mais longo. Recomenda-se
isolar as baterias com antecedéncia para reduzir o periodo de pré-aguecimento.
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Armazenamento da bateria

1. A autodescarga da bateria sera acionada se o nivel da bateria for superior a 50%. Descarregar o
nivel da bateria até 50% pode prolongar a duracdo da bateria. A estratégia de autodescarga da
bateria é mostrada abaixo.

Nivel da bateria Pode ser definido como 0 a 9 dias no DJI Pilot 2.
100% ~No*e
95%  95% T~
80% -
60% ™
b
e s0%
40% (Dia)

2. Armazenar energia em niveis adequados pode prolongar a duracdo da bateria. Utilize o modo
de Armazenamento da esta¢do de baterias para carregar e armazena-la até 50%. Consulte a
tabela abaixo para o maximo de dias de armazenamento quando a carga da bateria estiver
abaixo de 50%.

Nivel da bateria Méaximo de dias de |Nivel da bateria Maximo de dias de
armazenamento armazenamento

0% 12 20% 110

5% 36 30% 160

10% 60 40% 210

15% 86 50% 260

(1) A bateria sera danificada quando exceder o periodo maximo de armazenamento. A
bateria ndo deve mais ser utilizada.

(2) O perfodo maximo real de armazenamento variard ligeiramente devido as baterias
fazerem parte de diferentes lotes de produgdo e armazenadas em ambientes
diferentes.

Manutencdo da bateria

Calibragdo da capacidade
1. Siga as etapas para concluir a calibra¢do da capacidade quando solicitado pelo DJI Pilot 2.
X/ 2/ &) 2/
Carregar até 100% Descansar por Descarregar até Descansar por
1 hora abaixo de 20% 1 hora
Manutencdo da bateria
1. O desempenho da bateria sera afetado caso a bateria ndo seja utilizada por um longo perfodo.

2. Realize manuteng¢do da bateria uma vez a cada 50 ciclos, a cada 3 meses, ou sempre que
solicitado pelo DJI Pilot 2, nas seguintes etapas:
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Carregar até 100% Descansar por Descarregar até Descansar
24 horas abaixo de 20% por 1 hora

Carregue a bateria totalmente ou até o nivel adequado para armazenamento apds concluir a
manutencdo da bateria. Entre em contato com o Suporte DJI se a falha de manutengdo persistir.

Além do acima, recomendamos realizar as seguintes verificagdes para manutengdo da bateria:

a. Insira a bateria na aeronave e ligue-a para visualizar as informagées da bateria no DJI Pilot 2.
Certifique-se de que a diferenca na tensdo da célula seja inferior a 0,1 V e que o firmware da
bateria esteja atualizado para a versdo mais recente.

b. Certifique-se de que a bateria ndo esteja inchada, danificada ou com vazamentos.
c. Certifique-se de que os terminais da bateria estejam limpos.



Aplicativo D]l Pilot 2

Esta se¢do apresenta as principais
fun¢oes do aplicativo DJI Pilot 2.

92 © 2022 DJI Todos os direitos reservados



Aplicativo DJI Pilot 2

O aplicativo DJI Pilot 2 foi desenvolvido especificamente para usuarios corporativos. O voo manual
integra uma variedade de recursos profissionais que tornam o voo simples e intuitivo. O voo de
missdo suporta o planejamento de voo e a operagdo automatica da aeronave, tornando seu fluxo
de trabalho muito mais simples e eficiente.

Q » As imagens do app sdo apenas para referéncia. A interface real varia de acordo com a
versao do app.

Pagina inicial
1 2 3 4
[
—+t—8
54
6 9
—10
-
1. Perfil

Clique para exibir os registros de voo, fazer o download de mapas off-line, gerenciar o
destravamento de Zonas GEO, ler a documentagdo de ajuda, selecionar um idioma e exibir as
informacg6es do aplicativo.

2. Dados e privacidade
Clique para gerenciar os modos de seguranca da rede, ajustar os cédigos de seguranga,
gerenciar o cache do aplicativo e limpar os registros de dispositivos DJI.

3. Mapa de Zona GEO
Clique para exibir o mapa de Zona GEO, verificar, sem estar conectado a internet, se a drea de

operagdo atual estd em zonas restritas ou zona de autorizagdo e a altitude permitida para voo
atual.
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a. Clique para atualizar a base de dados das Zonas GEO da aeronave, se uma atualizagdo
estiver disponivel.

b. Um ponto amarelo é exibido no fcone , se uma atualizagdo estiver disponivel. Toque
para visualizar e atualizar a base de dados da Zona GEO.

Q + Disponivel para pesquisar localizagdo por textos, alertas de zona GEO e digitalizando
um codigo para obter localizagdes de pontos de destino no mapa.

4. Servi¢o na nuvem

Clique para entrar na pagina de servico na nuvem, exibir o status da conexdo do servigo na

nuvem, selecionar o tipo de servico ou mudar do servico conectado atualmente para outro

Servigo na nuvem.

a. Se a conta DJI conectada pelo usudrio tiver a licenga DJI FlightHub 2, clique no servico
de nuvem na pagina inicial do aplicativo para fazer login automaticamente no DI
FlightHub 2. O DJI FlightHub 2 é uma plataforma de gerenciamento on-line integrada,
baseada na nuvem, oferecendo aos usuarios monitoramento da aeronave em tempo
real e equipamento e gerenciamento de membros.

Acesse a pagina do DJI FlightHub 2 no site oficial da DJI para mais informacGes:
https://www.dji.com/flighthub-2
b. Se conectado ao servico GB28181, 0 GB28181 e seu status de conexdo serdo exibidos.

¢. Se conectado a um servico em tempo real, como RTMP ou RTSP, a URL em tempo real
correspondente e o status de conexdo serdo exibidos.

Q Se o0 servico estiver conectado, a fonte sera exibida em preto escuro; se estiver
conectando, um aviso de conectando aparecerd no canto superior direito do servigo
na nuvem; se estiver off-line ou desconectado, um icone laranja aparecerd no canto
superior direito do servico na nuvem como um alerta anormal.

5. Voo de missdo

Clique para entrar na galeria dos voos de missdo. Os usuarios podem criar e visualizar todos
0s voos de missdo. Os voos de missdo podem ser importados de lotes e exportados em lotes
para o controle remoto ou para outro dispositivo de armazenamento movel externo. Se o DJI
FlightHub 2 estiver conectado, vocé também pode visualizar todos os voos de missdo enviados
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da nuvem ou carregar as tarefas locais na nuvem. Consulte a se¢do Voo de Missdo para mais
detalhes.

. Galeria

Clique para visualizar suas obras de arte em um sé lugar. Vocé pode salvar as fotos ou videos no
controle remoto. Vale ressaltar que fotos e videos ndo podem ser exibidos se desconectados da
aeronave.

. Academia

Clique para visualizar os tutoriais de produtos empresariais, guias de voo, casos do setor e fazer
o download dos manuais de produtos para o controle remoto.

. Sistema de gerenciamento de integridade

Exibe o status de integridade da aeronave, do controle remoto e da carga.

e—— —d

a. Se o controle remoto atual ndo estiver conectado a aeronave, a foto do controle
remoto sera exibida. Clique para vincular o controle remoto a aeronave e o modelo de
aeronave e a foto serdo exibidos apés conectados.

b. Se a carga estiver anormal, 0 nome da carga aparecera em laranja ou em vermelho.
Clique para visualizar as informac8es de erro na carga.

c. A fun¢do do controle remoto atual é exibida como A ou B (0 nome da func¢do do
controle remoto atual aparece em preto escuro). Clique para exibir as informagdes de
erro no controle remoto ou mude a fungdo do controle remoto.

d. Clique para entrar no sistema de gerenciamento de integridade. O status de
integridade da aeronave e do controle remoto é exibido aqui. Se ele aparecer em
verde (normal), a aeronave esta normal e pode decolar. Se estiver em laranja (cuidado)
ou vermelho (alerta), a aeronave possui um erro e precisa ser inspecionada e liberada
antes da decolagem. Leia a secdo Sistema de gerenciamento de integridade (HMS) para
mais detalhes.

e. As informag¢des de manuten¢do da aeronave atual sdo exibidas aqui. Se a aeronave
possuir DJI Care, seu periodo de validade também sera exibido. Clique para exibir as
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informagdes do dispositivo, incluindo a quantidade de ciclos, duragdo do voo, histérico
do voo, tempo de ativacdo e milhagem do voo.

f. Toque para selecionar o modelo da aeronave.

Atalho de atualizag¢do do firmware

Se uma atualizagdo for necesséaria, uma tela aparecerd notificando o usudrio de que o novo
firmware esta disponivel ou uma atualizagdo consistente do firmware é necessaria para a
aeronave e o controle remoto.

VersBes inconsistentes de firmware afetardo a seguran¢a do voo, entdo o aplicativo priorizara
atualizagbes consistentes de firmware. Clique na tela para entrar na pagina de atualizagdo do
firmware.

Uma atualizagdo consistente do firmware é necessaria quando as versées do firmware
de alguns médulos da aeronave forem inconsistentes com a versdo compativel do
sistema. Em situacBes tipicas de atualizacdo de firmware consistente, a aeronave e o
controle remoto serdo atualizados para a Ultima versdo, exceto em baterias extras.
Quando essas baterias forem usadas, um alerta aparecera solicitando uma atualizagdo
de firmware consistente para garantir a seguranca do voo.

. Exibicdo da camera
Clique para entrar na exibicdo de Verificagdo pré-voo e na exibi¢do da camera FPV e mude para
a exibicdo da camera do estabilizador. Consulte a exibi¢do da Verificagdo pré-voo, exibicdo da
camera FPV e exibicdo da camera do estabilizador para mais detalhes.
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Exibicdo da verificacdo pré-voo

Clique na exibicdo da camera na pagina inicial do DJI Pilot 2 para entrar na exibi¢do Verificagdo pré-
VOO.

1. Visualize as informac8es de integridade da aeronave, modo de voo, nivel da bateria de voo
inteligente, fungdo do controle remoto, niveis da bateria interna e externa do controle remoto,
status do Ponto de origem, status RTK e informac&es de armazenamento do cartdo microSD da
camera.

2. Defina a altitude de retorno a base, acdo fora de controle, altitude méaxima e distancia méxima
de voo, atualize o ponto de origem, selecione o modo dos pinos de controle e defina o limite
de alerta da bateria, interruptores do detector de obstaculos e distancias de detecgdo de
obstaculos.

£J: + Recomenda-se conduzir a verificagdo pré-voo com cuidado, de acordo com a situagdo e
as exigéncias de operag¢do antes da decolagem.

* Antes de executar um voo de missdo, faca uma verificagdo pré-voo e verifique as

informacdes basicas de parametro do voo de missdo. Consulte a se¢do Voo de Missdo
para mais detalhes.
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Exibicdo da camera FPV

Como usar a exibicdo da cdmera FPV

Ap6s clicar em Entrar na exibicdo da cdmera na péagina inicial do DJI Pilot 2 e finalizar a verificagdo
pré-voo, vocé sera direcionado a exibicdo da camera FPV por padrdo.

17—
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1. Barra superior: exibe o status da aeronave, o modo de voo, a qualidade do sinal etc. Consulte a
secdo Barra superior para obter mais detalhes.

2. Interruptores do Modo discreto: Clique para desligar os indicadores traseiros e dianteiros da
aeronave, os fardis, luz auxiliar e os indicadores da bateria. Apds habilitar o Modo discreto, a luz
auxiliar ndo ligard durante o pouso, o que pode trazer alguns riscos. Use o Modo discreto com
cuidado.

3. Interruptores dos fardis: Pressione o botdo L1 no controle remoto para ligar e desligar os fardis.

4. Alterar para a exibicdo de mapas: Pressione o botdo L3 no controle remoto para alterar para a
exibi¢do de mapas.

5. Exibi¢do de mapas: Os usudrios podem maximizar ou minimizar o mapa. A exibi¢do de mapas é
compativel com aumento ou redugdo de zoom.

6. Exibicdo da camera do estabilizador: Clique para alterar para a exibicdo da camera do
estabilizador. A exibi¢do da camera do estabilizador é compativel com aumento ou reducdo de
zoom.

7. Alterar para exibi¢do da camera do estabilizador: Pressione o botdo R3 no controle remoto para
alterar para exibi¢do da camera do estabilizador.

8. Projecdo AR: projeta informagdes, como marcacdes precisas, trajetérias e ponto de origem na
exibicdo da camera FPV e na exibicdo da camera do estabilizador para melhorar a percep¢do do
voo. Consulte a se¢do Projecdo AR para obter mais detalhes.

9. Exibi¢do do voo principal (PFD): mostra parametros como atitude, velocidade, altitude e

velocidade do voo durante um voo. Consulte a se¢do Exibi¢do do voo principal (PFD) para obter
mais detalhes.
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Exibi¢do do voo principal (PFD)

A Exibi¢do do voo principal (PFD) torna voar mais facil e intuitivao, permitindo que os usuarios
vejam e desviem de obstaculos ao redor da aeronave, além de parar e ajustar a trajetéria de voo,
se necessario.

A Exibicdo do voo principal pode parecer diferente quando a exibi¢do principal for por meio de
uma camera PFV ou camera do estabilizador (cAmera com zoom/grande angular/camera térmica).
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Roda de velocidade.

Diregdo e velocidade do vento. A dire¢do do vento é relativa a aeronave.

Velocidade horizontal da aeronave.

Velocidade predefinida da rota de voo durante o voo de missdo.

Horizonte artificial: reflete a atitude da aeronave, que € oposta ao seu angulo de inclinagdo.
Indicador de dire¢do da aeronave: sempre na metade da exibi¢do da camera.

Vetor de trajeto do voo: a posi¢do que a aeronave esta prestes a alcancar.

Limite de altitude (LIM): configurado pela configuragdo do controlador de voo.

Altura predefinida da rota de voo durante o voo de missao.

. Indicador de obstaculo vertical: exibe as informagdes de obstéculos verticais da aeronave.

Quando houver um obstaculo acima ou abaixo da aeronave, as informagdes podem ser
comparadas com a altura do obstaculo para detectar uma colisdo eminente e evitar acidentes.
Quando a detecgdo superior ou inferior estiver desativada, OFF (DESLIGADO) sera exibido para
lembrar ao usuério que a detec¢do de obstaculos verticais estd desativada.

Velocidade vertical: exibe a velocidade vertical da aeronave ao subir ou descer. A linha branca
mostra a posi¢do da aeronave em trés segundos. Quanto maior a velocidade vertical, mais
longa sera a linha branca.

Altitude (ALT): exibe a altitude da aeronave em relagdo ao ponto de decolagem.
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13. Altitude de RTH (RTH): exibe a altitude de RTH configurada no controle de voo.

14. Altitude real (ASL): exibe a altitude real da aeronave.

15. Exibicdo de navegacdo: exibe a orientacdo da aeronave e do estabilizador e as informacgdes

para desvio de obstaculos na perspectiva de cima para baixo. Consulte a se¢do Exibicdo de
navegacdo para mais detalhes.

Exibicdo de navegacao

6 4 5

A Exibicdo de navegacdo mostra apenas a velocidade, altitude e outras informacg8es nos lados
direito e esquerdo na exibicdo da camera do estabilizador. Na exibicdo da camera FPV, tais
informac&es sdo exibidas em forma da Exibicdo do voo principal.

1.
2.

Aeronave: A Exibicdo de navegacdo gira com a aeronave.
Vetor de velocidade horizontal da aeronave: A linha branca desenhada pela aeronave indica a
dire¢do do voo e a velocidade da aeronave.

Orientacdo da aeronave: Exibe a direcdo atual da aeronave. O grau exibido é contado no
sentido hordrio desde o Norte, com o Norte sendo 0 graus e o comprimento da etapa sendo
30 segundos. Por exemplo, o nimero 24 na bussola indica a dire¢do da aeronave apés uma
rotagdo de 240 graus no sentido horario a partir de 0 grau.

Orientagdo do estabilizador: Exibe a orientagdo do estabilizador em relacdo a aeronave em
tempo real. O icone gira com o estabilizador.

Ponto de origem e orienta¢8es do controle remoto:

a. Exibe a posicdo inicial em relagdo a aeronave. Quando a distancia horizontal do Ponto
de origem exceder 16 m, o fcone do Ponto de origem ficard na borda da exibi¢do de
navegagao.

b. Quando a distancia relativa entre o Ponto de origem e o controle remoto for superior
a 5 metros, somente o Ponto de origem serd exibido na Exibicdo de navegacdo.
Quando a distancia relativa for superior a 5 metros, o controle remoto sera exibido
como um ponto azul para indicar sua posi¢do. Quando a distancia horizontal entre
o controle remoto e a aeronave exceder 16 metros, o fcone de posi¢do do controle
remoto ficara na borda da Exibi¢do de navegacdo.
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¢. Quando a bussola do controle remoto estiver funcionando normalmente, o ponto azul
mostra a direcdo do controle remoto. Se o sinal estiver fraco durante o voo, aponte a
seta do controle remoto na Exibicdo de navegacdo para a direcdo da aeronave.

Distancia do Ponto de origem: exibe a distancia horizontal entre o ponto de origem e a
aeronave.

Informacdes da Marcacdo precisa: exibe o nome da Marcacdo precisa e a distancia horizontal
da aeronave até o Ponto de origem quando o Ponto de origem estiver habilitado.

Informac&es da trajetdria: exibe o nome da trajetéria, a distancia horizontal da aeronave até a
trajetéria e a trajetéria ascendente ou descendente da rota de voo, durante um voo de missdo.

Informag8es do ponto de destino RNG: exibe a distancia horizontal da aeronave até o ponto
alvo quando o sensor telemétrico a laser RNG estiver ativado.

Informagdes de deteccdo de obstéculos verticais: quando um obstéaculo for detectado na
direcdo vertical, um fcone da barra indicadora de obstaculo aparecera. Quando a aeronave
atingir a distancia de alerta, o icone ficara vermelho e laranja, e o controle remoto emitira
sinais sonoros longos. Quando a aeronave atingir a distancia de frenagem do obstaculo, o
fcone ficard vermelho e o controle remoto emitird sinais sonoros curtos. Tanto a distancia de
frenagem quanto a distancia de alerta podem ser definidas no aplicativo DJI Pilot 2. Siga as
instrucdes na tela no aplicativo para configura-las.

Informacgées de detec¢do de obstaculos horizontais: as areas de cores claras sdo as areas de
detecgdo de obstaculos da aeronave, enquanto as areas de cores escuras S80 0s pontos cegos.
Durante os voos, mantenha a linha do vetor de velocidade da aeronave fora dos pontos cegos
da detecgdo de obstaculos.

a. Se a distancia de alerta definida no aplicativo for de 16 m a 33 m, assim que um obstéculo
for detectado, um arco verde aparecerd na direcdo do obstaculo; quando o obstaculo
atingir a distancia de alerta, ficara laranja; quando o obstaculo se aproxima da distancia de
frenagem do obstaculo, ele mudara para um quadro vermelho.
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b. Se a distancia de alerta definida no aplicativo for inferior a 16 m, e o obstaculo estiver em
até 16 m mas ndo tiver atingido a distancia de alerta, o obstaculo sera indicado por um
quadro verde; quando o obstaculo estiver em até 16 m e atingir a distancia de alerta, ele
ficard laranja; quando o obstéaculo se aproximar da distancia de frenagem do obstaculo, ele
ficara vermelho.

¢. Quando a detecgdo de obstaculos estiver desabilitada, OFF sera exibido; quando a detec¢do
de obstaculos estiver habilitada, os sistemas visuais ndo estiverem funcionando, mas os
sistemas de detecgdo por infravermelho estiverem disponiveis, TOF sera exibido; quando a
detecgdo de obstaculos estiver habilitada, mas néo estiver funcionando, NA sera exibido.

Barra superior

1. Voltar: Clique para retornar a pagina inicial do aplicativo DJI Pilot 2.

2. Barra de status do sistema: Indica o status de voo da aeronave e exibe varias mensagens de
alerta. Se um novo alerta aparecer durante o voo, ele também sera exibido aqui e continuara
piscando. Clique para visualizar as informag6es e parar de piscar.

3. Status do voo:
a. Os status de voo incluem: em espera, preparando para decolar, pronto para decolar,
voo manual, voo de missdo, panoramica em andamento, ActiveTrack, retornar a base,
pousando, pouso forcado e posicionamento visual.
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b. Quando a aeronave estiver em posicionamento visual, em espera ou com status de voo
manual, 0 modo de voo atual serd exibido, incluindo: Modo N, modo S, modo A e modo T.

¢. Clique para entrar na exibigdo Verificagdo pré-voo.

4. Indicador de nivel da bateria de voo inteligente: A barra do indicador de nivel da bateria fornece
uma exibicdo dinamica da carga restante da bateria de voo inteligente atual e do tempo de voo.
Cada estado da bateria é indicado por uma cor diferente. Quando o nivel da bateria estiver
mais baixo do que o limite de alerta, o icone da bateria a direita ficard vermelho, lembrando ao
usuario de pousar a aeronave o mais rapido possivel e substituir as baterias.

5. Status do posicionamento GNSS: Exibe o nimero de satélites GNSS. Quando o médulo RTK da
aeronave estiver desabilitado, o icone RTK ficara cinza; quando ele for habilitado, o fcone RTK
ficara branco. Clique no fcone de status do posicionamento GNSS para exibir o status do modo
RTK e o posicionamento GNSS.

6. Intensidade do sinal: Inclui a qualidade do link de video HD e a qualidade do link do controle
remoto. Trés pontos verdes indicam sinal forte; dois pontos amarelos indicam sinal médio e
um ponto vermelho indica qualidade de sinal ruim. Se o sinal for perdido, o icone exibira status
desconectado em vermelho.

7. Nivel da bateria de voo inteligente: Exibe a carga restante da bateria da aeronave. Clique para
exibir informagdes do nivel da bateria, da tensdo e da temperatura.

8. ConfiguracBes: Clique para expandir o menu de configuracdes e definir os parametros de cada
maodulo.
a. & Configuragdes do sistema de controle de voo: inclui o interruptor de modo de voo,
Ponto de origem, altitude de retorno a base, altitude maxima, limite de distancia, status
do sensor, agdo fora de controle, giro coordenado e GNSS.

b. &) Configura¢Bes do sistema de detec¢do: inclui o interruptor de detecc¢do de
obstaculos, interruptor de posicionamento visual e interruptor de pouso com precisdo.

¢. @ Configuracdes do controle remoto: inclui o0 modo do joystick, configuracdes
personalizadas de botdes, calibragdo e vinculagdo do controle remoto.

d. m Configura¢des de transmissdo de video: inclui a frequéncia de funcionamento, modo
de canal e tipo de safda de video.

e. [l ConfiguragBes da bateria de voo inteligente: inclui informacdes da bateria, retorno a
base inteligente, limites de alerta de bateria fraca e nimero de dias necessarios para
autodescarga.

f. @ Configuragdes do estabilizador: inclui as configura¢des de inclinagdo e giro do
estabilizador e a calibragdo automatica do estabilizador.

g. @ Configuracdes RTK: inclui a fungdo de posicionamento RTK, tipo de servico RTK e
suas configuragdes de exibic8es das configuracdes e status correspondentes.

h. eee Configuracdes gerais: inclui selecdo de mapas, exibicdo de rastreamento,
configuracdo da unidade e configura¢8es das luzes.

103 © 2022 DJi Todos os d



Manual do usuério da SERIE MATRICE 30

Indicador de nivel da bateria de voo inteligente

Aviso de nivel da bateria
extremamente baixo

Bateria suficiente

nivel (verde)

Bateria fraca
aviso de nivel

‘ Tempo de voo restante

4 |

b
Pouso automatico T
(vermelho)

Energia neces

12:29

ria para voltar

a0 ponto de origem (amarelo)

Indicador de nivel da bateria

Adverténcia de nivel

da bateria

RTH de bateria fraca

Pouso automatico

Tempo de voo

Descri¢do

O nivel de carga restante da
bateria é suficiente somente
para conduzir com seguranca
a aeronave até o Ponto de
origem.

A carga restante da bateria
é suficiente apenas para a
descida da aeronave a partir
da altitude atual.

Tempo de voo restante
estimado da aeronave com

restante estimado

Aviso de nivel da
bateria baixo

Aviso de nivel
da bateria

base no nivel da bateria atual.

Clique eme o o e em [k Na
exibicdo da camera para
definir o valor limite do nivel de
bateria baixo.*

Clique eme o s e em A Na
exibicdo da camera para
definir o valor limite do nivel de

extremamente baixo

bateria extremamente baixo. *

Instrucdes de voo

Se RTH for selecionado, a aeronave voara ao
Ponto de origem automaticamente e a protegado
de pouso serd habilitada. Retome o controle da
aeronave e pouse manualmente durante o RTH.
/\ O alerta ndo aparecera novamente apds
escolher ndo utilizar o RTH. Decida com
cuidado e garanta a seguranca do voo.

A aeronave pousara automaticamente e a
prote¢do de pouso serd ativada.

Né&o suportado

Bipes longos serdo emitidos do controle
remoto. O usudrio ainda podera controlar a
aeronave.

Bipes curtos serdao emitidos do controle
remoto. O usudrio ainda podera controlar a
aeronave. N&o é seguro continuar o voo. Pouse
imediatamente.

* O valor limite é diferente daquele do RTH de bateria fraca ou pouso automatico.

/\ * Durante o pouso automatico, o usudrio poderéa pressionar o pino do acelerador para que a
aeronave faga voo estacionario na altitude atual ou para que ela suba, movendo a aeronave
para um local de pouso mais adequado.

* As zonas coloridas e o tempo de voo restante estimado no indicador de nivel da bateria
sdo ajustados automaticamente de acordo com a localizagdo e o status atual da aeronave.
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Projecdo AR

O aplicativo DJI Pilot 2 é compativel com projecdo AR, incluindo:

a.

Ponto de origem: Quando um ponto de origem estiver além da exibicdo atual, ele sera exibido
na borda da exibi¢do. A aeronave pode ser girada em dire¢do ao Ponto de origem seguindo a
seta.

. Marcag8es precisas: Uma marcagdo precisa aparece maior quando estiver perto da aeronave e

menor quando estiver longe. Isso permite que os usuarios julguem a distancia entre a marcagdo
precisa e a aeronave a partir do tamanho da marcag¢do precisa. Quando uma marcagdo precisa
selecionada estiver além da exibicdo atual, ela sera exibida na borda da exibi¢do. A aeronave
podera ser girada em diregdo a marcagao precisa seguindo a seta.

. Trajetorias: Em um voo de missdo, as duas trajetérias que a aeronave esta prestes a atingir serdo

projetadas na exibicdo da camera FPV ou na exibicdo da camera do estabilizador. A préxima
trajetéria a ser atingida aparecera como um triangulo sélido e um nimero de série, enquanto a
trajetéria subsequente aparecera como um triangulo pontilhado e um nimero de série.

. Aeronave tripulada ADS-B: Quando uma aeronave tripulada for detectada nas redondezas,

ela serd projetada na exibicdo da camera FPV e na exibicdo da camera do estabilizador. Suba
ou desca a aeronave o mais rapido possivel para desviar da aeronave tripulada seguindo as
instrucBes exibidas na tela.
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Exibicdo da camera do estabilizador

Como usar a exibicao da camera do estabilizador

A exibicdo da camera do estabilizador aparecera quando vocé mudar a exibi¢do principal para a
camera do estabilizador. Segue abaixo uma ilustra¢do usando a camera com zoom do M30T como
exibi¢do principal.

ok N
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Exibicdo de navegacao: Consulte a secdo Exibicdo de navegacdo para mais detalhes. Vale
ressaltar que na exibicdo da camera do estabilizador, a velocidade horizontal, velocidade do
vento, angulo de inclinagdo do estabilizador, escala de inclinagdo e a inclinagdo do estabilizador
em relagdo ao solo sdo exibidos no lado esquerdo. Quando o estabilizador estiver em um
angulo-chave, como -90°, 0° ou -45° o nimero sera destacado. O lado direito da Exibi¢do de
navegacdo mostra a altitude, altitude relativa, informacSes de detecg¢do de obstaculos verticais
e barra da velocidade vertical.

Tipo de camera: Exibe o tipo de camera para a exibicdo da camera atual.
Parametros da camera: Exibe os parametros atuais de disparo/grava¢do da camera.
Blogueio da exposi¢do automatica: Clique para bloquear o valor de exposi¢do atual.

Modo de foco: Clique para alterar o modo de foco, entre MF (foco manual), AFC (autofoco
continuo) e AFS (autofoco Unico).

Modo de armazenamento: exibe a capacidade restante de armazenamento do cartdo microSD
da aeronave. Clique para alterar o modo de exibicdo, para exibir o niUmero restante de fotos
que podem ser tiradas no modo de fotografia ou o tempo restante de gravagdo no modo de
video.

Alterar para exposi¢do automatica/manual: A camera com zoom é compativel com os modos
Auto e M. O EV pode ser definido para modo Auto; I1SO e obturador podem ser definidos no
modo M.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
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18.

19.

20.

21.
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Configurac®es da camera: Clique para entrar no menu configuragées da cdmera. O menu de
configuragdes da camera pode variar de acordo com o tipo de camera. Selecione um tipo de
camera para exibir seus parametros.

Alternar entre foto e video: Clique para alternar entre os modos de foto e video e para

selecionar diferentes modos de registro e gravacdo.

a. Os modos de registro incluem simples, inteligente, cronometrado, grade de fotos em
alta resolugdo, panorama etc.

b. Diversas resolucdes podem ser selecionadas no modo de gravagdo de video. A
camera com zoom e a camera grande angular sao compativeis com resolucdes de
3840 x 2160 e 1920 x 1080. Para a camera térmica, a resolucdo de gravagdo de video
¢é de 1280 x 1024 quando a resoluc¢do super infravermelho estiver ativada e 640 x 512
quando estiver desativada.

Botdo de registro/gravacao: Clique para tirar uma foto ou iniciar/interromper a gravagdo de
videos.

Reprodugdo: Clique para entrar na galeria e exibir ou baixar fotos/videos armazenados no
cartdo microSD da aeronave.

Vincular Zoom (Somente M30T): Clique para vincular as lentes da camera térmica e a camera
com zoom para dar zoom. O usuario pode visualizar o efeito do zoom vinculado ao habilitar o
botdo SBS na exibicdo da camera térmica.

Pressione o botdo R1 no controle remoto e as lentes da cdmera dardo zoom.
Pressione o botdo R2 no controle remoto e as lentes da camera diminuirdo o zoom.
Pressione o botdo R3 no controle remoto para alterar para a exibicdo da camera FPV.

Exibicdo da camera FPV: Clique para alterar para a exibicdo da camera FPV. A exibicdo da
camera FPV suporta aumento ou redugao de zoom.

Exibicdo de mapas: Clique para alterar para exibicdo de mapas. A exibicdo de mapas é
compativel com aumento ou redugdo de zoom.

Marcagdo precisa: Pressione o botdo L3 no controle remoto para adicionar uma marcacdo
precisa no centro da tela. Pressione e mantenha o botdo L3 pressionado para expandir o
painel de configuraces da marcagdo precisa, que permite definir a cor da marcagéo precisa,
exibir todos os pontos-alvo ou habilitar a exibi¢cdo padrdo dos pontos-alvo na exibi¢do de
transmissdo de video. Consulte a se¢cdo Marcagdo precisa para obter mais detalhes.

Alterar para lentes grande angular/zoom: Pressione o botdo L2 no controle remoto para
alternar entre as lentes da camera grande angular e as lentes da cdmera com zoom.

Alterar para lentes com luz visivel/térmica (somente no M30T): Pressione o botdo L1 no
controle remoto para alterar entre as lentes da camera de luz visivel (cdmera grande angular
ou camera com zoom) e as lentes da camera térmica.

Modo do estabilizador: Exibe o status atual do estabilizador como modo Rastreio. Clique para
selecionar uma ac¢do, como centralizar o estabilizador, centralizar o giro do estabilizador,
inclinar o estabilizador para baixo ou abaixar o estabilizador, ou alterar para modo sem
estabilizador. Consulte as se¢Bes nos modos de operacao do estabilizador da aeronave para
descri¢do detalhada de cada modo.
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22. Rastreamento inteligente: A cdmera do estabilizador da aeronave pode rastrear o alvo (pessoa/
veiculo/embarcagdo) quando Rastreamento inteligente estiver habilitado. Consulte a se¢do
Rastreamento inteligente para obter mais detalhes.

23. Telémetro a laser RNG: A distancia em linha reta entre a aeronave e o alvo, bem como a altura
do alvo podem ser medidas usando o Telémetro a laser (RNG). Consulte a se¢do Telémetro a
laser (RNG) para obter mais detalhes.

24. Olhar para: Apds selecionar uma marcagdo precisa, o usuario pode clicar no icone ‘Olhar para’
para girar o estabilizador, permitindo que a camera mire o alvo.

25. Status do carregamento de foto/video na nuvem: Exibe o status do carregamento de uma foto/
video do DJI Pilot 2 para o DJI FlightHub 2 ou o status da conexdo de uma transmissdo ao vivo;
clique para visualizar os detalhes. Se estiver usando o servi¢co na nuvem DJI FlightHub 2, vocé
pode configurar rapidamente as configura¢@es de carregamento do arquivo de midia.

26. Status/controle de voo de missdo: Exibe o progresso de um voo de missdo na exibi¢do da
camera do estabilizador. Clique no botdo Pausar/Retomar para pausar ou retomar a tarefa e
cligue no painel para exibir o nome e as a¢8es do voo de missdo.
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Exibicdo da cAmera grande angular
Esta se¢do define principalmente as diferengas com a camera com zoom. Consulte a se¢do Exibicdo
da camera do estabilizador para mais detalhes.

Enquadramento do zoom: Apds alterar para uma camera grande angular como a exibi¢do principal,
0 enquadramento do zoom exibird o campo de visdo e a taxa de zoom da camera.

Exibicdo da cdmera térmica

Esta se¢do define principalmente as diferencas com a camera com zoom. Consulte a segdo Exibi¢do
da camera do estabilizador para mais detalhes.
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1. Paleta/lsotermia: Exibe os maiores e os menores valores da medicdo de temperatura na exibi¢do
atual. Clique para escolher entre as diferentes paletas de medicdo de temperatura infravermelha
ou para habilitar a isotermia a definir os intervalos de medi¢cdo de temperatura. Vale salientar
que se uma area medida exceder os valores méximos e minimos da medi¢do da temperatura da
exibi¢do atual, a configuragdo ndo tera efeito.

2. Modos de ganho: Modos de ganho altos oferecem medi¢des de temperatura mais precisas com
um intervalo de medicao de -20 a 150 graus, enquanto modos de ganho baixos do compativeis
com um intervalo de medi¢do de temperatura maior, de 0 a 500 graus. Vale salientar que o
intervalo é apenas um valor tedrico e, embora a camera térmica possa medir temperaturas além
do intervalo, o valor podera desviar substancialmente.

3. Modo de exibi¢do: A tela de infravermelho é definida como exibi¢do em infravermelho Unica por
padrdo. Clique para habilitar ou desabilitar a exibicdo lado a lado. Quando habilitadas, tanto a
gravacdo registrada pela camera térmica em infravermelho quanto a gravacdo da camera com
zoom serdo exibidas lado a lado.

4. Calibragdo do FFC: Clique para calibrar o FFC. A calibragdo do FFC é uma fun¢do da camera
térmica em infravermelho que otimiza a qualidade da imagem para uma observagdo facil das
mudancas de temperatura.

5. Zoom (camera térmica): Clique para ajustar o zoom digital da camera térmica em infravermelho
com uma capacidade de zoom maxima de 20 vezes. Pressione e mantenha pressionado para
um zoom direto de 2 vezes.

Sensor telemétrico a laser (RNG)

w N

5
1. Clique para habilitar o RNG.

2. A'mira no centro das lentes ficara vermelha, o que significa que o telémetro a laser estd mirando
0 alvo e medindo a altitude do alvo, além da distancia entre o alvo e a aeronave. A latitude e a
longitude do alvo podem ser obtidas apds a marcacdo precisa ser criada no alvo.

3. Adistancia linear entre o alvo e a aeronave.
4. A altitude entre o alvo e a aeronave.

5. A distancia horizontal entre a aeronave e o alvo.
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» O posicionamento RNG é limitado por fatores como a precisdo de posicionamento GNSS
e a precisdo da atitude do estabilizador. Posicdo GNSS, distancia horizontal, exibi¢do de
navegacao, projecao AR fornecidas sdo apenas para referéncia.

» Quando a camera com zoom estiver mirando, as miras serdo uma cruz vertical, enquanto
com a camera grande angular ou com a camera térmica elas se transformardo em um X.

Rastreamento inteligente

Introdugdo

Ao operar a camera do estabilizador, o piloto pode usar o Rastreamento inteligente para identificar,
travar e rastrear alvos como pessoas, veiculos, embarcagdes ou outros objetos. Apds reconhecer
e travar o alvo, ela girard o estabilizador automaticamente para colocar o alvo no centro da tela e
ajustara a distancia focal da camera a uma taxa de foco apropriada para rastrear e visualizar o alvo.

Q » Quando o alvo de rastreamento for definido como objetos, o efeito do rastreamento sera
limitado.

/N« Use o Rastreamento inteligente em locais abertos para evitar blogueio do alvo.

* Quando a aeronave estiver retornando ao Ponto de origem, pousando ou a definida
para o modo T, o Rastreamento inteligente sera desabilitado. O dispositivo saira do
Rastreamento inteligente imediatamente em qualquer uma das situagdes acima.

Como identificar e travar um alvo
O Rastreamento inteligente pode ser habilitado apds entrar na exibi¢do de zoom no aplicativo.

1. Cligue para iniciar ou interromper o Rastreamento inteligente.

2. O recurso identifica uma pessoa, veiculo ou embarcagdo como alvo. Vocé também pode fazer
gestos na tela para selecionar outro objetivo como alvo.
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* Quando o Rastreamento inteligente estiver habilitado, um quadro de rastreamento
aparecera e selecionara o alvo, e as miras no centro das lentes de zoom ficardo verdes,
indicando que o rastreamento estd em andamento. Se nenhum alvo for confirmado, o
quadro do rastreamento ndo aparecera e o aplicativo exibira a mensagem “Buscando
alvos..." Se o alvo estiver bloqueado ou perdido, o dispositivo prevera e buscara pela
trajetdria do alto até que ele seja recuperado antes de retomar o rastreamento. Caso
contrério, o dispositivo saird do Rastreamento inteligente.

B

Se o usudrio estiver selecionando outros tipos de alvo fazendo gestos na tela, qualquer
pessoa, vefculo ou embarcacdo que aparecer no enquadramento sera selecionado como
alvo e rastreado.

Um objeto ndo podera ser selecionado usando gestos se as caracteristicas do objeto ndo
estiverem nitidas.

Como rastrear um alvo

O modo do estabilizador ird, por padrao, para o modo Rastreio, e a cdmera, por padrdo, ird para o
modo AFC quando Rastreamento inteligente estiver habilitado.

No modo Rastreio do estabilizador, a orientagdo da aeronave serd sempre consistente com a do
estabilizador, ambos visando o alvo. A atitude do estabilizador sera ajustada automaticamente para
colocar o alvo no centro, enquanto a camera ajustara o seu zoom para redefinir o tamanho do alvo.
O usuario pode ajustar o tamanho do alvo no campo de visdo usando o botdo de rolagem direito
do controle remoto.

Previsao do alvo: Se um alvo for perdido, o dispositivo prevera a trajetéria de movimento e o
estabilizador girara automaticamente para procurar o alvo.

Procura do alvo: Se o alvo for perdido, o dispositivo procurara automaticamente por ele, com base
na posicdo prevista. O usudrio também pode controlar manualmente a rotagdo do estabilizador e o
zoom da camera para encontrar o alvo.

Rastreamento de foco: O foco da camera sera ajustado de acordo com a distancia do objeto alvo.

No modo de rastreio do estabilizador, “Rastreamento inteligente” serd exibido na barra superior
durante o rastreamento. O modo de controle da aeronave é um pouco diferente do modo de voo
normal. Familiarize-se com os seguintes controles e voe com cuidado.

Operagdo no controle | Agdo realizada Lembretes
remoto
Pressionar e manter Sai do Rastreamento /

0 botdo Pausar
pressionado

inteligente.

Pino de guinada

Ajusta o movimento de
guinada do estabilizador

O alcance ajustavel é limitado durante
o rastreamento.
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Pino de inclinagdo

Voa a aeronave
horizontalmente em diregdo
ao alvo ou para longe dele.
A velocidade maxima de voo
é inferior a 17 m/s. Continue
operando o joystick para
continuar o rastreamento do
alvo.

Quando estiver préximo
horizontalmente do alvo, a velocidade
da aeronave na direcdo préxima ao
alvo sera limitada. A aeronave ndo
podera se proximar do alvo nas
seguintes condi¢des:

a. A aeronave estd a menos de
5 metros do alvo.

b. O alvo esta sob a aeronave
de modo que a inclinagdo do
estabilizador precisa ser superior a
80°.

Pino de rotagdo

A aeronave circunda o alvo
horizontalmente. A velocidade
maxima de voo é inferior a

17 m/s.

Quando estiver préxima do alvo
horizontalmente, a velocidade de
orbita da aeronave serd limitada.

Pino acelerador

Controla a altitude da
aeronave

Botdo de rolagem
esquerdo

Ajusta a inclinagdo do
estabilizador

O alcance ajustavel é limitado durante
0 rastreamento.

Botdo de rolagem
direito

Ajusta o zoom da camera

O alcance ajustavel é limitado durante
o rastreamento.

Como alterar o modo
de voo

Saia do Rastreamento
inteligente.

/

Q * Para garantir o disparo ideal de alvos em movimento, tirar fotos durante o rastreio do
alvo ndo travara o estabilizador. Pode haver um borr&o devido a um fundo estatico.

/\  Reconhecimento ruim ou efeito de rastreamento podem ocorrer nos cenarios abaixos:

a. O reconhecimento pode diminuir a noite.

b. O efeito de rastreamento pode ser reduzido quando a carga estiver funcionando em

alta ampliagdo.

c. O efeito de rastreamento pode ser reduzido em ambiente com pouca visibilidade, como
durante chuva, névoa ou neblina.

d. O objeto/alvo rastreado pode mudar em cendrios com trafego intenso, multiddes ou
grandes aglomerados de objetos semelhantes.
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Exibicdo de mapas

10.

11.
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Clique para desenhar linhas no mapa.
Clique para desenhar uma area no mapa.

Clique para limpar todos os pontos, linhas e anotagdes da exibicdo atual. Se o usuario estiver
conectado no DJI FlightHub 2, executar essa agdo ndo apagara as anotag¢des distribuidas pelo
DJI FlightHub 2.

Marcagdo precisa: Pressione o botdo L1 no controle remoto para adicionar uma marcagdo
precisa no centro da exibicdo. Pressione e mantenha o botdo L1 pressionado para expandir o
painel de configuracbes da marcagdo precisa, que permite que os usuarios mudem a cor da
marcagdo precisa, visualizem todos os pontos-alvo ou definam a exibi¢do padréo do alvo na
exibi¢cdo de transmissdo de video.

Alterar para a exibi¢do da camera FPV: Pressione o botdo L3 no controle remoto para alterar
para a exibi¢cdo da camera FPV.

Alterar para exibicdo da camera do estabilizador: Pressione o botdo R3 no controle remoto
para alterar para exibicdo da camera do estabilizador.

Clique para apagar o rastreamento de voo da aeronave.

Selecdo de camada do mapa: Clique para selecionar um mapa por satélite ou mapa de rua
(modo padrdo) de acordo com as necessidades de operacdo.

Bloqueio do mapa: Se habilitado, 0 mapa ndo podera girar; se desabilitado, 0 mapa podera
girar livremente.

Botdo Centralizar novamente: Clique para centralizar rapidamente o controle remoto na
exibi¢do.

Gerenciamento da camada das Zonas GEO: Clique para visualizar todas as informagbes de
camada das Zonas GEO e habilitar ou desabilitar a camada das Zonas GEO.
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Gerenciamento e sincronizagdo de anotagdes

Marcacgdo precisa
Introdu¢do a marcagdo precisa

A marcagao precisa pode ser utilizada para definir um ponto de localizagdo de um alvo na exibigdo
da camera do estabilizador ou na exibicdo de mapa, para observa¢do rapida e sincronizacao das
informagoes.

1. Etapas para criagdo de uma marcacdo precisa: Ajuste a atitude da aeronave e do estabilizador
para mover o alvo para o centro da exibi¢cdo atual. Pressione o botdo L3 do controle remoto
para marcar o alvo no centro. A marcacdo precisa pode registrar a latitude, a longitude e a
altitude do alvo.

2. A projecdo AR sera criada para o alvo na exibi¢do da camera do estabilizador ou na exibicdo da
camera FPV. Ela se tornara maior ou menor, de acordo com a distancia entre a aeronave e a
marcagdo precisa (maior quando mais perto, menor quando longe).

3. Marcagdo precisa selecionada:

a. Um enquadramento pequeno aparecera ao redor da marcagdo precisa indicando que
ela foi selecionada.

b. O canto inferior esquerdo da Exibicdo de navegacdo mostra a distancia horizontal do
alvo até a aeronave e o nome do ponto. A orientacdo do ponto em relacdo a aeronave
é mostrada na Exibi¢do de navegacdo.

C. Se a marcagdo precisa selecionada estiver fora da exibicdo da transmissdo de video,
o fcone da marcagdo precisa permanecera na borda, indicando a sua orientagdo em
relagdo ao centro da exibi¢do.

d. Apds selecionar uma marcagdo precisa, 0 usuario pode editar o nome, a cor, a latitude,
a longitude e a altitude do ponto do alvo ou arrastar a marcagdo precisa no mapa.
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4. Clique em « e« e em @ para alterar as configuraces personalizadas do controle remoto para
a marcagao precisa, excluir a marcagdo precisa selecionada ou selecionar a marcagao precisa
anterior ou a proxima. Os usudrios podem gerar rapidamente e selecionar marcagdes precisas
usando os botoes.

5. Clique para alterar para exibi¢do de mapas:

a. Amarcacdo precisa e seu nome serdo exibidos no mapa, adequadamente.

b. Na exibicdo de mapas, vocé também pode definir uma marcacdo precisa clicando no
alvo. O ponto esta nas miras no centro do mapa, e a altitude é a altitude de voo atual
da aeronave.

¢. Clique para selecionar uma marcagdo precisa no mapa para visualizar o criador do
ponto, a distancia entre o ponto-alvo e a aeronave, a altitude, a latitude e a longitude
do ponto-alvo, ou para definir a marcacdo precisa como Ponto de origem ou editar ou
excluir a marcacdo precisa.

%=+ O posicionamento da marcagéo precisa é limitado por fatores como preciséo do
posicionamento GNSS e precisdo da atitude do estabilizador. A latitude e a longitude,
a distancia horizontal, exibicdo de navegacdo e a projecdo AR fornecidas s&o apenas
para referéncia.

Como editar marcagdes precisas

1. Pressione e mantenha o botdo L3 pressionado no controle remoto para trazer o painel de
configura¢Bes da marcagdo precisa. Ha cinco opg¢des de cores para a marcagdo precisa,
e recomenda-se definir uma cor para cada tipo de alvo conforme exigido pelo cenério de
operagdo.

2. Clique para expandir a lista de marcag¢des precisas e exibir todos os pontos-alvo.

3. Defina se deve exibir a marcagdo precisa recém-criada na exibi¢do da transmissdo de video.
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1. Clique para exportar todas as marcac¢des precisas para a pasta local do controle remoto.
2. Clique para fechar o painel atual.

3. Filtre as marcagdes precisas por cor. Apds a cor ser selecionada, marcagdes precisas nesta cor
serdo exibidas.

4. Filtre as marcagdes precisas pela sua visibilidade na exibi¢do de transmissdo de video. As
marcagdes precisas podem ser filtradas por qualquer um destes trés critérios: exibir todas as
marcagdes precisas nesta lista; mostrar apenas as marca¢des precisas que sstdo visiveis na
exibicdo de transmissdo de video nesta lista; mostrar apenas as marcagdes precisas que nao
estdo visiveis na exibi¢do da transmissdo de video nesta lista.

5. Clique para classificar as marcagdes precisas em ordem cronoldgica para frente ou para tras, ou
em ordem alfabética por seus nomes.

6. Clique para excluir a marcagdo precisa.

7. Cligue para habilitar ou desabilitar a exibicdo da projecdo AR para a marcacdo precisa na
exibi¢do da transmissao de video.
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Gerenciamento de linha e anotacgéo de area

Os usuérios podem desenhar linhas e areas no mapa para a sincronizagdo das informages-chave
de estradas e pouso.

j—
2 .
3

1 —
2 —
33—

1. Clique para mostrar a exibicdo Editar linha.
2. Clique para mostrar a exibicdo Editar area.

3. Todas as informagdes de ponto, linha e drea podem ser visualizadas no mapa. Clique nesse
icone para excluir as informagoes.

118



Manual do usuério da SERIE MATRICE 30

Compartilhamento de anotagdes

A localizagdo do ponto-alvo identificado pela marcagdo precisa pode ser sincronizada com
a exibicdo da camera, exibicdo de navegacdo, exibicdo de mapas e o DJI FlightHub 2 para
compartilhamento das informacdes de localizagdo. Ela pode ser mostrada na exibi¢cdo de
transmissdo de video e na exibi¢cdo de mapas.

No Modo avangado de operador duplo, todas as anotagdes de pontos, linhas e area podem ser
sincronizadas com outro controle remoto.

Quando conectado ao DJI FlightHub 2, o aplicativo DJI Pilot 2 e as anotagdes de ponto, linha e
area do DJI FlightHub 2 podem ser sincronizados um com o outro. Eles podem ser visualizados no
controle remoto e em outros dispositivos conectados ao DJI FlightHub 2 para compartilhamento
em tempo real das localizagdes e anotagoes.
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Voo de missdo

Toque na tela inicial do DJI Pilot 2 para entrar na galeria de rotas de voo ou toque no fcone de rotas
de voo &, na exibicdo da cAmera ou na exibicdo do mapa, para entrar na galeria de rotas de voo.
Os usuarios podem visualizar tarefas de voo ou criar tarefas de voo do tipo trajetdria, mapeamento
de drea ou linear. Todas essas tarefas sdo geradas pelo app. Enquanto isso, as tarefas de voo do
tipo trajetdria também podem ser criadas através de Registros de missées em tempo real.

Introduc¢do ao voo de missao

A fungdo voo de missdo é ilustrada abaixo com os voos de trajetéria como exemplo.

r,
LA.I

Set Waypoints Live Mission
Recording

Voos de trajetéria podem ser planejados de dois modos: Defina as trajetérias e os registros de mis-
sdes em tempo real. Use o recurso Set Waypoints (Definir Trajetdria) para criar uma rota adicionan-
do trajetdrias editaveis no mapa. Use os registros de missées em tempo real para criar uma rota
adicionando trajetérias e editando o alvo em fotos registradas pela rota.
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Voo de missdo - Como configurar trajetérias

Toque em Create a Route (Criar uma rota), Waypoint Route flight (Voo com trajetéria) e, em seguida,
defina a trajetdria para criar uma nova rota de voo. Togue no mapa para adicionar trajetérias e, em
seguida, defina as configuragdes de rota e configuracoes de trajetoria.
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Habilitar ou desabilitar configuragdes de Trajetdria.

Reverter a rota: toque para trocar os pontos inicial e final e reverter a rota de voo. S indica o
ponto inicial.

Excluir trajetoria selecionada: toque para excluir a trajetéria selecionada.

Ponto de Interesse (Pdl): toque para habilitar a fungdo Pdl e um Pdl sera exibido no mapa.
Arraste para ajustar sua posi¢do. Apés o Pdl ser adicionado, a guinada da aeronave poderéa ser
definida como voltada para o Pdl de modo que o nariz da aeronave aponte para o Pdl durante
a missdo. Toque neste fcone novamente para desabilitar a fungdo Pdl.

Informacdes da rota de voo: exibe a duragdo do voo, estimativa de tempo de voo, a quantidade
de trajetdrias, quantidade de fotos.

Definir trajetdrias individuais: selecione uma trajetéria e defina os respectivos parametros.
Toque em < ou > para alternar para a trajetéria anterior ou seguinte. As configuragoes sdo
aplicadas as trajetdrias selecionadas, incluindo velocidade da aeronave, altitude da aeronave,
Modo de guinada da aeronave, tipo de trajetdria, rotagdo da aeronave, inclinagdo do estabiliza-
dor, a¢Ges de trajetdria, longitude e latitude.

Lista de parametros: editar o nome da rota, configura¢des avangadas de rota de voo e Modo
Altitude e definir o tipo de aeronave.

Configurac¢Bes da rota: as configuracdes sdo aplicadas a rota inteira, incluindo altitude de deco-
lagem segura, subida até o ponto inicial, velocidade da aeronave, altitude da aeronave, guinada
da aeronave, controle do estabilizador, tipo de trajetéria e agdo de conclusdo. Esses parame-
tros terdo efeito para todas as trajetérias na rota.
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10.

122

Salvar: toque para salvar a rota de voo. Depois que a rota de voo for salva, o icone se tornara o
botdo de executar tarefa; toque no botdo e verifique as configuracdes e o status da aeronave
na lista de verificagdo pop-up. Toque para fazer upload da rota de voo. Quando o upload for
concluido, toque no botdo Start (Iniciar) para executar a tarefa atual.

Ponto de ndo retorno: toque para entrar na pagina de configuragdo do ponto de ndo retorno,
definido de acordo com as instru¢des no aplicativo. Ao editar a rota com trajetoria, as traje-
toérias com obstaculos acima dela podem ser marcadas como ponto de ndo retorno. A rota

a partir da trajetéria anterior ao ponto de ndo retorno até a proxima trajetéria serd marcada
como uma area de ndo retorno (tanto as trajetdrias anteriores quanto as seguintes ndo sao
inclufdas.) Se a aeronave estiver em uma area de ndo retorno e um procedimento seguro de
RTH for acionado, ela seguird a rota e voara para fora da drea antes de subir para a altitude de
RTH e retornar a base.
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Voo de missdo - Registros de missdes em tempo real

Toque em Create a Route (Criar uma rota), Waypoint Route flight (Voo com trajetéria) e, em seguida,
em Live Mission Recording (Registros de missdes em tempo real) para registrar as informagdes nas
fotos capturadas ou o posicionamento da aeronave para a trajetoria.

4

1. Controle o estabilizador, ajuste o zoom da camera, mire no alvo e toque para capturar uma foto
diretamente. Ou pressione C1 no controle remoto para definir uma trajetéria. A quantidade de
trajetérias e de fotos aumentara conforme necessario.

2. O ndmero de trajetdrias planejadas.
3. O numero de fotos planejadas.

4. Toque para alternar para exibi¢do de mapas e editar ou visualizar. Toque em @ para salvar as
configuracoes atuais e uma rota de voo sera criada. Toque em Next (Seguinte) para entrar na
pagina de Al Spot-check (Verificagdo pontual por IA) para editar.

Verificagdo pontual por I1A

Na pagina Al Spot-check (Verificagdo pontual por IA), vocé pode alternar entre fotos diferentes,
arrastar e selecionar fotos e ajustar o tamanho. Quando a rota for executada, o objeto selecionado
sera fotografado com precisdo.

a. Voltar.
b. Exibe o nUmero da trajetdria e de fotos.
c. Exibe o estabilizador e a lente da foto.

d. Miniaturas de fotos; toque para selecionar a foto que precisa ser editada com precisdo. A foto
foi editada pela Verificagdo pontual por IA e esta marcada com

e. Use gestual para selecionar o objeto na foto, ajuste o tamanho da caixa de sele¢do, arraste ou
exclua a caixa de selecdo e a caixa de sele¢do seguird a imagem para aumenta-la ou reduzi-la.
Toque uma vez na imagem para ocultar/exibir outros bot8es e ferramentas na tela.
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f. Toque para salvar as configuracdes da rota de voo e as configura¢des da Verificagdo pontual por
IA e uma rota de voo sera criada.

A - A Verificagdo pontual por IA sé pode ser usada na exibi¢do da camera com zoom.
* AVerificagdo pontual por IA tira fotos em até 10 vezes a distancia focal.

» O RTK deve ser usado para captura de fotos e voo de rota planejada da Verificagdo pon-
tual por IA. As coordenadas da estacao de base RTK da captura de fotos e do voo de rota
planejada devem ser as mesmas.

« A Verificagdo pontual por IA pode suportar até 750 fotos.

* Ao usar a Verificagdo pontual por IA, a proporc¢do do tamanho da caixa de sele¢do da foto
em relacdo a drea da foto inteira ndo pode ser menor que 1/25.

* A caixa de selecdo deve estar no centro da visualizagdo, e o tamanho precisa ser igual ao
do alvo.

» Se 0 Modo de Operador Duplo Avangado estiver em uso, o controle A devera ser usado
para concluir o voo de demonstragao e o upload da missao.
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Edicdo em voo
Entre na galeria de missdes e selecione uma rota de voo criada para edita-la ou visualiza-la.

17—

1. Clique para executar a missdo atual.
2. Toque para acessar a pagina Set Waypoints (Defini¢cdo das trajetérias).

3. Clique para entrar na visualizagdo de edicdo em voo. As edi¢Bes serdo mescladas na rota original
depois de salvas.

4. Toque para acessar a pagina Al Spot-check (Verificagdo pontual por IA).
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Sistema de gestdo de integridade (Health Management System, HMS)

O sistema HMS inclui o programa de manutenc¢do da DJI, o DJI Care Enterprise, a Atualizacdo de
firmware, Gerenciar registros, Registros de erros e Diagndstico de erros.

[e))

1

p
33—
4 —
5.
6 —

. Diagnostico de erros: para verificagdo do status de integridade atual de cada médulo da

aeronave. Os usuarios podem solucionar erros seguindo as instrugdes relevantes na tela.

Cor Status
Verde Normal
Laranja Cuidado
Vermelho Adverténcia

. Programa de manutencdo da DJI: Os usuarios podem visualizar os dados de voo histéricos e

consultar o manual de manutengdo para determinar se manutengdo € necessaria.

. DJI Care: Informac@es relevantes podem ser visualizadas se o dispositivo estiver vinculado ao DI

Care.

. Atualizagdo de firmware: Clique para acessar a pagina de atualizagdo do firmware.

. Gerenciar registros: exibe os dados de registro do controle remoto e da aeronave das

classificagdes recentes. O usuario pode ajudar extraindo os registros relevates para
armazenamento local ou carregd-los diretamente na nuvem do Suporte DJI para facilitar a
resolucdo de problemas pelo Suporte DJI.

. Registros de erros: registros do histérico da aeronave para determinar se qualquer problema

grave ocorreu durante a operagdo da aeronave. Isso ajuda usuarios a avaliar a estabilidade da
aeronave e ajuda o Suporte DJI a conduzir andlise de pés-venda.

Q * Registros de erros estdo disponiveis para as baterias e para a Esta¢do de baterias (a estacdo

de baterias deve ser conectada ao controle remoto por meio de um cabo USB-C para USB-C).

» A Gestdo de logs esta disponivel para as baterias e para a Estagdo de baterias (a estacdo de
baterias deve ser conectada ao controle remoto por meio de um cabo USB-C para USB-C).
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Status da estagdo de baterias inteligentes e gerenciamento de registros

Para verificar o status da estagdo de baterias no HMS no DJI Pilot 2, conecte a estagdo de baterias
ao controle remoto por meio de um cabo USB-C para USB-C. Os usuarios também podem atualizar
o firmware da estacdo de baterias e da bateria e exportar registros da bateria em lotes.

Como verificar o status da esta¢do de baterias

Inicie o DJI Pilot 2, clique em HMS para verificar o status da estacdo de baterias e das baterias. Se
aparecer um alerta, clique nele para obter informac¢fes mais detalhadas e siga as instru¢des para
resolver o problema.

Como exportar os registros da Estacdo de baterias

1. Abra o DJI Pilot 2, clique em HMS, depois em “Gerenciar registros e selecione Registros da
estagdo de baterias.

2. Verifique os registros da estagdo de baterias e de todas as baterias.

3. Clique em “Carregar registro” e siga as instrugées para carregar os registros selecionados.

DJI FlightHub 2

Vinculado a plataforma na nuvem DJI FlightHub 2, a Série M30 oferece manuseio no ar e no solo
integrados com gerenciamento de operacdo eficiente. Os recursos combinados dos dois produtos
torna possivel uma ampla gama de operac¢fes em tempo real, incluindo mapeamento na nuvem,
anotacdo de pontos, linhas e areas, sincronizagdo das informagdes de voo, exibi¢do em tempo real,
carregamento e download do arquivo de midia, acesso mutuo ao status de mdltiplas aeronaves,
sincronizagdo do voo de missdo e controle em tempo real de dispositivos moveis.

Para obter mais informages, consulte o Manual do usudrio do DJI FlightHub 2, que esta disponivel

no site oficial da DJI em https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Atualizacao de firmware

Este capitulo apresenta os métodos
para atualizar o firmware do dispositivo.
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Atualizacao de firmware

Use o aplicativo DJI Pilot 2 ou o DJI Assistant 2 (Série Enterprise) para atualizar o controle remoto, a
aeronave e outros dispositivos conectados aos dispositivos DJI.

Como usar o DJI Pilot 2

Aeronave e controle remoto

1.

Ligue a aeronave e o controle remoto. Certifique-se de que a aeronave esteja corretamente

vinculada ao controle remoto, seus niveis de bateria sejam superiores a 25% e o controle

remoto esteja conectado a internet.

. Execute o DJI Pilot 2. Um aviso sera exibido na pagina inicial quando houver novo para firmware
disponivel. Clique para acessar a pagina de atualizagdo do firmware.

. Cliqgue em Atualizar tudo e o DJI Pilot 2 fard download do firmware e atualizard a aeronave e o
controle remoto.

. A aeronave e o controle remoto serdo reiniciados automaticamente apés a conclusdo da

atualizagdo do firmware.

/N\ - Certifique-se de que o controle remoto esteja carregado acima de 25% antes de
atualizar. As atualizagdes levam cerca de 15 minutos (dependendo da forga do sinal da
rede). Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a internet durante todo o
processo de atualizagdo.
* As baterias de voo inteligentes TB30 instaladas na aeronave serdo atualizadas para a
ultima versao do firmware.

Estacdo de baterias e baterias TB30
Use o aplicativo DJI Pilot 2 para atualizar o firmware da estagdo de baterias e até 8 baterias de voo
TB30 ao mesmo tempo.

. Insira as baterias TB30 nas entradas da bateria e ligue a estacdo de baterias.

2. Conecte a entrada de manutenc¢do USB-C da estagdo de baterias a entrada USB-C do controle

remoto por meio de um cabo USB-C para USB-C.

3. Ligue o controle remoto e verifique se ele esta conectado a internet.

4. Execute o DJI Pilot 2. Se uma vers&o aualizada estiver disponivel, a pagina inicial exibirad a

mensagem de que atualizagdo do firmware da estacdo de baterias é necessaria. Clique para
acessar a pagina de atualizagdo da estacdo de baterias.

5. Cligue no botdo Atualizar tudo para iniciar a atualizagdo, que leva aproximadamente 10 minutos.

A atualizagdo estara concluida quando a tela de atualizagdo bem-sucedida aparecer.
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A

« Durante a atualizagdo do firmware, NAO insira ou remova a bateria para evitar falhas na
atualizagdo da bateria.

« Durante a atualizacdo do firmware, NAO desconecte o cabo para evitar falhas na atualizagdo.

Atualizagdo offline

Um pacote de firmware offline pode ser baixado do site oficial da DJI para um dispositivo de
armazenamento externo, como um cartdo microSD ou pendrive. Abra o DJI Pilot 2, clique em
HMS e depois em Atualiza¢cdes do firmware. Clique em Atualizagdo offline para selecionar o
pacote de firmware do controle remoto, aeronave, carga ou estagdo de baterias do dispositivo de
armazenamento externo e depois clique em Atualizar tudo para atualizar.

Como usar o DJI Assistant 2 (Série Enterprise)

O DJI Assistant 2 (Série Enterprise) é compativel com a atualizagdo do controle remoto e da
aeronave, mas ndo com a da estagdo de baterias BS30. Utilize o aplicativo DJI Pilot 2 para atualizar
a estagdo de baterias.

Aeronave e controle remoto

1. Conecte o controle remoto ou a aeronave ao computador um a um, j& que o software assistente
ndo é compativel com a atualizagdo de varios dispositivos DJ ao mesmo tempo.

2. Certifique-se de que o computador esteja conectado a internet e o dispositivo DJI esteja ligado
com nivel de bateria superior a 25%.

3. Execute o software assistente, entre na sua conta D)l e va até a interface principal.

4. Cligue no botdo de atualizagdao do firmware no lado esquerdo da interface principal.

5. Selecione a versdo do firmware e clique para atualizar. O software assistente fara o download e
atualizara o firmware automaticamente.

6. Quando a tela Atualizagdo bem-sucedida aparecer, a atualizagdo do dispositivo estara concluida
e o dispositivo DJI reiniciarad automaticamente.

A

O firmware da bateria esta incluso no firmware da aeronave. Certifique-se de atualizar o
firmware de todas as baterias.

Para o processo de atualizagdo do firmware, os niveis de bateria da aeronave e do
controle remoto precisam ser superiores a 25%.

Verifique se todos os dispositivos DJI estdo conectados ao computador normalmente
durante a atualizagdo.

Durante a atualizagdo, é normal que o estabilizador fique frouxo, indicadores de status da
aeronave pisquem e a aeronave seja reiniciada. Aguarde pacientemente até a atualiza¢do
ser concluida.

Certifique-se de manter a aeronave longe de pessoas e animais durante a atualizagdo do
firmware, calibracdo do sistema e configuracdo de parametros.

Para seguranga, certifique-se de que vocé esteja usando a Ultima versdo do firmware.

A aeronave e o controle remoto podem ser desconectados quando a atualizagdo do
firmware for concluida. Se necessario, faga nova vinculagdo.

NAO utilize outro hardware ou software além dos especificados pelo fabricante.
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Apéndice

Este capitulo oferece as especificacdes.
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Apéndice

Introducdo ao estojo de armazenamento

132

N

o U~ W

. Cabos e parafusos

. Bateria de voo inteligente

TB30

. Reservado
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. Controle remoto e manuais
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Especificagbes

Aeronave

Geral

Dimensdes
(desdobrada, sem as hélices)

Dimensdes (dobrada)
Distancia diagonal entre eixos
Peso (incl. duas baterias)
Peso max. de decolagem

Peso max. de decolagem da Certifi-
cagdo C2 na UE

Frequéncia de funcionamento "

Poténcia do transmissor (EIRP)

Precisdo do voo estacionario
(sem vento ou com brisa)

Precisdo de posicionamento RTK
(RTK fixo habilitado)

Velocidade max. angular
Angulo méx. de inclinagdo

Velocidade maxima de subida/
descida

Velocidade méx. de descida de
inclinacdo

Velocidade méx. horizontal

Altura de servico maxima acima do
nivel do mar (sem outra carga)

Resisténcia max. ao vento

Durag&o méx. de voo estacionario ?

Tempo méx. de voo

Modelo do motor

Modelo de hélice

Classificagdo da protecdo contra

impurezas "
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470 x 585 %215 mm (Cx L X A)

365 %215 %195 mm (C x L X A)
668 mm

3.770+10¢g

4069 g

3998 g

2,4000 a 2,4835 GHz, 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC/SRRC);
<14 dBm (CE)

Vertical: + 0,1 m (sistema visual habilitado); + 0,5 m (Modo N
com GPS); + 0,17 m (RTK)

Horizontal: + 0,3 m (sistema visual habilitado); + 1,5 m (Modo
N com GPS); + 0,1 m (RTK)

1cm + 1 ppm (horizontal)
1,5 cm + 1 ppm (vertical)

Inclinagdo: 150°/s; Guinada: 100°/s

35° (modo N e sistema visual frontal habilitados: 25°)

6m/s; 5m/s

7m/s

23 m/s

5.000 m (com hélices 1671)
7.000 m (com hélices 1676)

12 m/s

36 min (com hélices 1671)
34 min (com hélices 1676)
)
)

41 min (com hélices 1671
38 min (com hélices 1676

3511

1671
1676 para altitudes elevadas (deve ser usada em paises e
regides com certificagdo C2)

IP55
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GNSS

Temperatura de funcionamento
Estabilizador

Alcance da vibragdo angular
Alcance controlavel

Alcance mecanico

Camera com zoom

Sensor
Lente

Compensagdo de exposicdo

Velocidade do obturador eletrénico

Alcance ISO

Max. Resolugdo de video
Tamanho méximo da foto
Camera grande angular

Sensor

Lente

Compensagdo de exposicdo

Velocidade do obturador eletrénico

Alcance ISO

Max. Resolugdo de video
Dimensoes da foto
Camera termografica

Termografo

Lente
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GPS+Galileot+BeiDou+GLONASS (GLONASS é compativel
apenas quando o modulo RTK estiver habilitado)

-20°a 50 °C

+0,01°
Giro: £ 90°, Inclinagdo: -120° a 45°
Giro: £ 105°, Inclinagdo: -135° a 60°, Rotagdo: + 45°

CMOS de 1/2 pol,; Pixeis efetivos: 48 M

Distancia focal: 21 a 75 mm (equivalente: 113 a 405 mm)
Abertura: f/2,8 a /4,2
Foco:5ma e

+ 3 EV (usando 1/3 EV como comprimento de etapa)

Modo automatico:
Foto: 1/8000a 1/2 s
Video: 1/8000a 1/30 s
Modo M:

Foto: 1/8000a 8 s
Video: 1/8000a 1/30 s

100 a 25.600
3840 x 2160
8000 x 6000

CMOS de 1/2 pol,; Pixeis efetivos: 12 M

DFOV: 84°

Distancia focal: 4,5 mm (equivalente: 24 mm)
Abertura: /2,8

Foco: 1 mae

+ 3 EV (usando 1/3 EV como comprimento de etapa)

Modo automatico:
Foto: 1/8000a 1/2 s
Video: 1/8000a 1/30 s
Modo M:

Foto: 1/8000a 8 s
Video: 1/8000a 1/30 s

100 a 25.600
3840 x 2160
4.000 x 3.000

Microbolémetro VOx sem ventilagcdo

DFOV: 61°

Distancia focal: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Abertura: f/1,0

Foco:5maw
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Sensibilidade térmica (NETD) <50 mK@F1.0
Precisdo da medlga[Ac]) de temperatura +2°C ou + 2% (usando o valor maior)

por infravermelho

Modo de super resolugdo de imagem em infravermelho:
Resolucdo de video 1280 x 1024
Modo Normal: 640 x 512

Modo de super resolugdo de imagem em infravermelho:
Dimensoes da foto 1280 x 1024
Modo Normal: 640 x 512

Distancia entre pixeis 12 um
Método de medicdo de temperatura Medi¢do de local, medicdo de area

Modo de ganho alto: -20° a 150 °C
Modo de ganho baixo: 0° a 500 °C

Alerta de temperatura Suportado

White Hot/Black Hot/Tint/Iron Red/Hot Iron/Arctic/Medical/
Fulgurite/Rainbow 1/Rainbow 2

Alcance da medicdo de temperatura

Paleta

Camera em FPV

Resolugdo 1920 x 1080
DFOV 161°

Taxa de quadros 30 fps
Médulo do laser

Comprimento de onda 905 nm
Poténcia maxima do laser 3,5mwW
Largura de pulso Unico 6ns

+(0,2 m+Dx0,15%)

Precisdo da medi¢do A s - .
5 D é a distancia a uma superficie vertical

- 3a1.200 m (0,5 x 12 m superficie vertical com 20% de refleti-
Alcance de medicdo

vidade)
Nivel de regulamentagdo de segu- Classe 1M
ranga
Limite de emissdo acessivel (AEL) 304,8 nJ

18 mm de comprimento, 18 mm de largura (20,3 mm de

Abertura de referéncia A oA
diametro caso tenha equivaléncia circular)

Poténcia maxima de emissdo de

pulso de laser em 5 nanossegundos e
Sistemas visuais

Para frente: 0,6 a 38 m

Alganee e CieserEp el closizauion Para cima/para baixo/para tras/para o lado: 0,5a 33 m
Campo de visdo 65° (H), 50° (V)

Superficies com padroes claros e iluminagdo adequada (lux

Ambiente operacional >15)

135



Manual do usuério da SERIE MATRICE 30

Sistemas de detec¢do por infravermelho

Alcance de detecgao de obstaculos

Campo de visdo

Ambiente operacional

Bateria de voo inteligente TB30
Capacidade

Tensédo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento

Temperatura de armazenamento

Temperatura de carregamento

Sistema quimico
Luzes auxiliares
Distancia eficaz da iluminagdo

Tipo de iluminagdo

01a10m
30°

Obstaculos grandes, difusos e reflexivos (reflexividade > 10%)

5880 mAh

261V

Li-ion 6S

131,6 Wh

Aprox. 685 g

-20°a 50 °C

20°a30°C

-20°a40°C

(quando a temperatura for inferior a 10 °C, a fungdo de
aquecimento automatico sera habilitada automaticamente.

O carregamento em baixas temperaturas pode reduzir a vida
Util da bateria)

LINIMnCoO2

5m
60 Hz, brilho sélido

Controle remoto

Geral
Visor
Dimensdes (antenas dobradas)

Peso

Bateria interna

Bateria externa
(Bateria inteligente WB37)

Tempo de funcionamento ©!
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Tela sensivel ao toque LCD de 7,02 polegadas, com resolugdo
de 1920 x 1200 pixeis e alta luminosidade de 1.200 cd/m*

268 X 162,7 x 94,3 mm (C X L x A)

Aprox. 1,25 kg (excl. a bateria WB37)
Aprox. 1,42 kg (incl. a bateria WB37)

Tipo: Li-ion (6.500 mAh a 7,2 V)

Tipo de carregamento: Compativel com estagdo de baterias
ou carregador USB-C com poténcia nominal maxima de 65 W
(tensdo maxima de 20 V)

Tempo de carregamento: 2 horas

Sistema quimico: LiNiCoAIO2

Capacidade: 4.920 mAh

Tensao: 7,6 V

Tipo de bateria: Li-ion

Energia: 37,39 Wh

Sistema quimico: LiCoO2

Bateria interna: Aprox. 3 horas e 18 minutos

Bateria interna + bateria externa: Aprox. 6 horas
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Classificagdo da protegdo contra
impurezas "’

GNSS

Temperatura de funcionamento
O3 Enterprise

Frequéncia de funcionamento ™

Distancia max. de transmisséo
(sem obstrucdes, livre de
interferéncias)

Distancia max. de transmissdo
(com interferéncia)

Poténcia do transmissor (EIRP)
WI-FI

Protocolo

o]

Frequéncia de funcionamento

Poténcia do transmissor (EIRP)

Bluetooth
Protocolo

Frequéncia de funcionamento

IP54

GPS+Galileo+BeiDou
-20°a 50 °C

2,4000 a 2,4835 GHz, 5,725 a 5,850 GHz
15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia forte (paisagem urbana, campo de visdo limitado,
muitos sinais concorrentes): 1,5 a 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (paisagem suburbana, campo de visdo
aberto, alguns sinais concorrentes): 3 a 9 km (FCC); 3 a 6 km (CE/
SRRC/MIC)

Interferéncia fraca (campo de visdo abundante em paisagem
aberta, poucos sinais concorrentes): 9 a 15 km (FCC); 6 a 8 km
(CE/SRRC/MICQ)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz;
5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: < 26 dBm (FCC); < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC); < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000 a 2,4835 GHz

Poténcia do transmissor (EIRP) <10dBm

Estacdo de baterias inteligentes

Modelo CSX320-550
Dimensdes 353 x 267 x 148 mm
Peso liquido 3,95 kg

Tipo de bateria compativel

Entrada
Saida

Poténcia de saida

137

Bateria de voo inteligente TB30
Bateria Inteligente WB37

100 a 240 Vca, 50 a 60 Hz

Entrada da bateria TB30: 26,1V, 8,9 A (compativel com até
duas safdas simultaneamente)
Entrada da bateria WB37: 8,7V, 6 A

525 W
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Entrada USB-C
Entrada USB-A
Consumo de energia

(quando n&o estiver carregando
a bateria)

Poténcia de saida
(quando estiver aquecendo a
bateria)

Temperatura de funcionamento

Classificagdo da protecdo contra
impurezas

Tempo de carregamento™

Recursos de prote¢do

Poténcia de safda méx. de 65 W
Poténcia de saida max. de TOW (5V, 2 A)

<8W

Aprox. 30 W

-20°a 40 °C
IP55 (com a capa bem fechada)

Aprox. 30 min (carregando duas baterias TB30 de 20% a 90%)
Aprox. 50 min (carregando duas baterias TB30 de 0% a 100%)

Protecdo contra afluxo
Proteg¢do contra curto-circuito
Protecdo contra sobretensdo
Protegdo contra sobrecorrente
Protecdo de temperatura

[1] As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz sdo proibidas em alguns pafses. Em alguns paises, a
frequéncia de 5,1 GHz s6 é permitida para uso em ambientes fechados.
[2] O tempo méaximo de voo e de voo estacionario foram testados em ambiente laboratorial e servem

apenas para referéncia.

[3] Essa classificacdo de protegdo ndo é permanente, podendo ser reduzida ap6s uso de longo prazo.
[4] A precisdo da medicdo de temperatura por infravermelho foi testada em ambientes laboratoriais e

serve apenas para referéncia.

[5] O tempo maximo de operacdo foi testado em ambiente laboratorial e serve apenas para referéncia.
[6] O tempo de carregamento foi testado em ambiente laboratorial em temperatura ambiente. O valor
fornecido deve ser usado apenas como referéncia
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Transmissdo aprimorada

(111

Recomenda-se clicar no link abaixo ou escanear o cédigo QR para assistir ao tutorial em video
sobre métodos de instalagdo e uso.

https://www.dji.com/matrice-30/video

A Transmissdo aprimorada integra a tecnologia de transmissdo de video OcuSync com redes 4G.
Se a transmissdo de video OcuSync estiver obstruida, sofrer interferéncia ou for usada em longas
distancias, a conectividade 4G permite manter o controle da aeronave.

A Transmissao aprimorada consumira dados. Se a transmissdo mudar completamente para uma
rede 4G, um voo de 30 minutos consumird cerca de 1 GB de dados na aeronave e no controle
remoto, respectivamente. Esse valor é apenas para referéncia. Consulte o uso real de dados.

/N -+ ATransmissdo aprimorada so6 é suportada em alguns paises e regides.

+ O Dongle para celulares DJI e os servicos relacionados estdo disponiveis apenas em alguns
pafses e regides. Cumpra as leis e regulamentacées locais, bem como os Termos de Servi-
co do Dongle para celulares DJI.

Como inserir o cartdo nano-SIM
O DJI Cellular precisa de um cartdo nano-SIM (adquirido separadamente).

Abra a tampa do compartimento do cartdo SIM no Dongle, insira o cartdo nano-SIM no comparti-
mento na mesma direcdo mostrada na figura e, em seguida, feche a tampa.
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/\ -+ Ealtamente recomendada a aquisicdo de um cartdo nano-SIM compativel com uma rede

4G nos canais oficiais de uma operadora de rede mével local.

+ NAO use um cartdo SIM IoT. Caso contrério, a qualidade da transmissdo de video ficara
seriamente comprometida.

+ NAO use um cartdo SIM fornecido por uma operadora de rede mével virtual. Caso contra-
rio, isso pode afetar a capacidade de conexdo a Internet.

+ NAO corte o cartdo SIM por conta prépria. Caso contrério, o cartdo SIM pode ser danifica-
do, ou as bordas e cantos dsperos podem fazer com que o cartdo SIM ndo seja inserido ou
removido adequadamente.

+ Se o cartdo SIM estiver configurado com uma senha (cédigo PIN), certifique-se de inserir
o cartdo SIM no smartphone e cancelar a configuracdo do cédigo PIN. Caso contrério, ndo
sera possivel conectar-se a Internet.

Q + Abra a tampa e empurre o cartdo nano-SIM para retira-lo parcialmente.

Como instalar o Dongle para celulares D]l

A aeronave precisa do Kit do Dongle 4G (Série M30) (adquirido separadamente) instalado. O con-
trole remoto pode ser equipado com um Dongle para celulares DJI (adquirido separado) ou pode
ser conectado a um ponto de acesso Wi-Fi para o uso da transmissao aprimorada.

1. Consulte as informagdes do produto Kit do Dongle 4G (Série M30) para instalar o dongle na
aeronave.

2. Instale o Dongle para celulares DJI no controle remoto.
a. Empurre o botdo de libera¢do da tampa traseira para abri-la. Remova os parafusos
para abrir o compartimento do dongle.
b. Insira o dongle no conector USB-C e feche a tampa do compartimento do dongle.
¢. Prenda o compartimento do dongle com os parafusos. Feche a tampa traseira.

d. Verifique o icone 4 . No canto superior direito do ambiente de trabalho do sistema.
Se a logo 4G aparecer, isso significa que o dongle e o cartdo nano-SIM estdo funcionan-

do adequadamente.
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Como usar a Transmissdo aprimorada

Depois que a aeronave e o controle remoto estiverem conectados por uma rede 4G, a transmissdo

aprimorada podera ser habilitada no aplicativo.

+ V4 até a exibi¢do da camera e toque no icone do sinal de transmissdo de imagem para habilitar
ou desabilitar a transmissdo aprimorada na janela pop-up.

- Va até a exibicdo da camera, toque em ¢+« > [ e habilite ou desabilite a transmissdo aprimora-
da.

/\ -+ Preste muita atencdo a for¢a do sinal da transmiss&o de video depois de habilitar a Trans-
missdo aprimorada. Voe com cuidado. Toque no icone de sinal da transmissao de imagem
para visualizar a transmissdo de imagem OcuSync e a forca do sinal da transmissdo de
imagem 4G na janela pop-up.

Estratégia de seguranca

Com base nas consideragdes de voo seguro, a Transmissdo aprimorada pode ser habilitada somen-
te quando a transmissdo de video OcuSync estiver em uso. Se o link do OcuSync for desconectado
durante o voo, ndo sera possivel desabilitar a transmissdo aprimorada.

Em um cenario de transmissdo somente com 4G, reiniciar o controle remoto ou o aplicativo resul-
tard em RTH a prova de falhas. A transmissdo de imagem em 4G ndo podera ser restaurada sem
que o link do OcuSync seja reconectado.

No cendrio de transmissdo somente com 4G, uma contagem regressiva de decolagem sera iniciada
apds o pouso da aeronave. Se a aeronave ndo decolar antes do término da contagem regressiva,
ela ndo podera decolar até que o link do OcuSync seja restaurado.

Notas de uso do controle remoto

+ Ao usar a rede 4G por meio do Dongle para celulares DJI, certifique-se de instalar corretamente o
Dongle para celulares DJI e de desligar o Wi-Fi do controle remoto durante a transmissdo aprimo-
rada, para assim reduzir a interferéncia.

+ Ao usar a rede 4G conectando o controle remoto a um ponto de acesso Wi-Fi de um dispositivo
movel, certifique-se de definir a faixa de frequéncia do ponto de acesso do dispositivo mével em
2,4 GHz e 0 modo de rede para 4G, para uma melhor experiéncia de transmissdo de imagem.
Ndo é recomendado atender chamadas telefbnicas com o mesmo dispositivo mével ou conectar
varios dispositivos ao mesmo ponto de acesso.

Requisitos da rede 4G

A velocidade de transmissdo da rede 4G é determinada pela forca do sinal 4G da aeronave e do
controle remoto no posicionamento atual e pelo nivel de congestionamento da rede da estacdo
base correspondente. A experiéncia real de transmissdo esta diretamente relacionada as condi-
¢Bes do sinal local da rede 4G. As condi¢des do sinal da rede 4G incluem as condi¢cBes em ambos
os lados da aeronave e do controle remoto com varias velocidades. Se o sinal de rede de qualquer
lado da aeronave ou do controle remoto for fraco, inexistente ou estiver ocupado, a experiéncia
de transmissdo 4G pode cair e levar ao congelamento da transmissdo de imagem, a uma resposta
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atrasada dos controles, a perda de transmissdo de imagem ou a perda de controles.

Portanto, ao usar a transmissao aprimorada:

- Certifique-se de usar o controle remoto e a aeronave em locais onde o sinal de rede 4G esteja
quase cheio para uma melhor experiéncia de transmiss&o.

+ Se o sinal do OcuSync for desconectado, a transmissdo de imagem podera atrasar e falhar quan-
do a aeronave estiver dependendo totalmente de um sinal 4G. Voe com cuidado.

+ Quando o sinal do OcuSync estiver ruim ou for desconectado, certifique-se de manter uma
altitude adequada durante o voo. Para voar em uma area aberta, tente manter a altitude de voo
abaixo dos 120 metros para um melhor sinal 4G.

« Para voos em cidades com edificios altos, certifique-se de definir uma altitude RTH adequada (mais
alta que o edificio mais alto).

+ Voe com cuidado em éreas de voo restritas com edificios altos.

- Voe com cuidado se o aplicativo indicar que o sinal 4G esté fraco.
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Procedimentos de solugdo de problemas

1.

Por que a bateria ndo pode ser utilizada antes do primeiro voo?

A bateria deve ser ativada através do carregamento antes do primeiro uso.

. Como resolver o problema de desvio do estabilizador durante o voo?

Calibre o UMI e a bussola no DJI Pilot 2. Se o problema persistir, entre em contato com o Supor-
te DJI.

. Sem funcionalidade

Verifique se as Baterias de Voo Inteligente e o controle remoto foram ativados pelo carrega-
mento. Se o problema persistir, entre em contato com o Suporte DJI.

Problemas ao ligar e inicializar

Verifique se a bateria tem carga. Se a bateria tiver carga e mesmo assim nao for possivel inicid-la
normalmente, entre em contato com o Suporte DJI.

Problemas de atualizagdo do software

Siga as instru¢des no Manual do Usuério para atualizar o firmware. Se houver falha na atuali-
zagao do firmware, reinicie todos os dispositivos e tente novamente. Se o problema persistir,
entre em contato com o Suporte DJI.

Procedimentos para redefinir para o padrdo de fabrica ou a Ultima configuragdo de funciona-
mento conhecida

Use o aplicativo DJI Pilot 2 para redefinir para o padrdo de fabrica.
Problemas ao desligar

Entre em contato com o Suporte DJI.

. Como detectar manuseio ou armazenamento incorretos em condi¢des inseguras

Entre em contato com o Suporte DJI.
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Risco e alertas

Este produto usa indicadores de LED, vibragdes do controle remoto e mensagens sonoras e de
texto no aplicativo para avisos e alertas. Os usuarios podem verificar os avisos e as descri¢des de
operagoes relacionados na se¢do correspondente do documento. Tais como:

1. Indicadores de LED da aeronave na secdo Indicadores da aeronave no capftulo Aeronave.
2. Perda do link C2 na se¢do RTH a prova de falhas no capitulo Seguranca de voo.

3. Nivel da bateria criticamente baixo na se¢do RTH com bateria baixa no capitulo Seguranca de
VOO.

4. Indicadores de LED do controle remoto e alertas sonoros na sec¢do Alertas e LEDs do controle
remoto no capitulo Controle remoto.

5. Certifique-se de ler todo o manual para saber mais antes de usar.

Havera um aviso no DJI Pilot 2 quando a aeronave detectar riscos ao ser ligada.
Preste aten¢do na lista de situa¢Bes abaixo.

1. Se o local ndo for adequado para decolagem.

Se um obstaculo for detectado durante o voo.

Se o local ndo for adequado para pouso.

Se a bussola e o UMI sofrerem interferéncia e precisarem ser calibrados.

vk N

Quando alguma informacgao surgir na tela, siga as instrugdes para operar a aeronave adequada-
mente.
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Descarte

Ao descartar a aeronave e o controle remoto, observe os regulamentos locais relacionados a dispo-
sitivos eletronicos.

hid

Descarte de bateria

Descarte as baterias em recipientes de reciclagem especificos e somente ap6s descarga completa.
NAO descarte baterias em recipientes de lixo comuns. Siga rigorosamente os regulamentos locais
relacionados ao descarte e a reciclagem de baterias.

Descarte baterias imediatamente se ndo puderem ser ligadas apds excesso de descarga.

Se o botdo de nivel da bateria estiver desabilitado e a bateria ndo puder ser totalmente descarrega-
da, entre em contato com uma agéncia profissional de descarte/reciclagem de baterias para obter
assisténcia.
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CONTATO
SUPORTE DJI

Este conteldo esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
Baixe a versdo mais recente disponivel em

OReHD
gfﬂ HEE

https://www.dji.com/matrice-30/downloads
Caso tenha qualquer duvida sobre este documento, entre em contato com a DJI
enviando uma mensagem para DocSupport@dji.com.

DJI e MATRICE s&o marcas comerciais registradas da DJI.
Copyright © 2022 DJI Todos os direitos reservados.
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