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Os Manuais do Utilizador, instrug¢des e outros materiais sobre func¢ées e especificidades do produto
sdo Materiais confidenciais da DJI. Os utilizadores estdo licenciados para utilizar estes materiais
apenas para fins de funcionamento e utilizagdo dos Produtos DJI. Exceto autorizagdo em contrario
nestes Termos, ndo é elegivel para utilizar ou permitir que outros utilizem os Materiais ou qualquer
parte dos Materiais, reproduzindo-os, transferindo-os ou vendendo-os. Os utilizadores devem
apenas consultar este documento e o seu conteldo como instrugdes para operar o DJI UAV. O
documento ndo deve ser utilizado para outros fins.

4 N\
Q Pesquisar por palavras-chave

Pesquise palavras-chave como “bateria” e “instalar” para localizar um tépico. Se estiver a
utilizar o Adobe Acrobat Reader para ler este documento, prima Ctrl+F no Windows ou
Comando+F no Mac para iniciar uma pesquisa.

{m Navegar até um tdpico

Visualize uma lista completa de tépicos no indice. Clique num tépico para navegar até essa
secgdo.

] .
Imprimir este documento

Este documento suporta impressdo em alta resolugdo.




Utilizar este manual

Legendas

/N Importante L Sugestoes e dicas Referéncia

Ler antes da utilizagao

A DJI™ fornece aos utilizadores tutoriais em video e os seguintes documentos.

. Incluido na embalagem

. Declaragdo de exonerac¢do de responsabilidade e diretrizes de seguranca
. Diretrizes de seguranca da bateria de voo inteligente

. Guia de inicio rapido

. Manual do utilizador da estacdo de bateria inteligente BS30

. Manual de instrucdes

o U W N =

Recomenda-se ver todos os Tutoriais em video e ler a Declaracdo de exoneragdo de
responsabilidade e as Diretrizes de seguranca antes da primeira utilizacdo. Leia o Guia de inicio
rapido para se preparar para o primeiro voo e consulte este Manual do utilizador para obter mais
informagoes.

Transferir o DJI Assistant 2 (Enterprise Series)

Transfira e instale o DJI ASSISTANT ™ 2 (Enterprise Series) utilizando a ligacdo abaixo:
https://www.dji.com/matrice-30/downloads

Tutoriais em video

Aceda ao endereco abaixo ou faca a leitura do cédigo QR para ver os tutoriais em video do DJI Ma-
trice 30, que demonstram como utilizar o Matrice 30 em seguranca.

https://www.dji.com/matrice-30/video

/\ Atemperatura de funcionamento deste produto é de -20 °C a 50 °C. Ndo cumpre o padrdo
de temperatura de funcionamento para a utilizacdo de nivel militar (-55 °C a 125 °C),
necessaria para suportar uma maior variabilidade ambiental. Opere o produto de forma
adequada e apenas em situagdes que cumpram os requisitos de intervalo de temperatura
de funcionamento desse nivel.
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Perfil do produto

Este capitulo apresenta as principais
caracteristicas do produto.
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Perfil do produto

Introducdo

A série DJI™ MATRICE™ 30 (M30/M30T) é uma poderosa plataforma de drone industrial com um
sistema controlador de voo multi-redundancia, 6 sensores direcionais e sistema de posicionamento
M suspensdo cardd de trés eixos precisa, carga multicimara de alto desempenho, cadmara FPV e visdo
noturna. A aplicagdo DJI Pilot 2 pode ser utilizada para observar a vista em tempo real das camaras
e tirar fotografias e gravar videos. A aeronave possui um tempo de voo de até 41 minutos ! gracas
ao sistema avangado de gestdo de energia, juntamente com as baterias duplas que garantem a
alimentagdo e melhoram a seguranca do voo.

O design da sua estrutura de ar da-lhe uma classificacdo IP55, de acordo com a norma global IEC
60529, que garante efetivamente o voo em todas as condi¢des meteoroldgicas. O design mecanico,
juntamente com os bracos dobraveis montados e as hélices, facilita o transporte e 0 armazenamento.
Os bragos podem ser bloqueados diretamente apds o desdobramento, o que pode reduzir o tempo
necessario para se preparar para o voo. A aeronave também esta equipada com uma porta PSDK, para
que os utilizadores possam alargar as suas aplicagoes.

O sistema DJI AirSense integrado deteta aeronaves préximas no espago aéreo circundante, fornecendo
alertas na aplicacdo DJI Pilot 2 para garantir a seguranca. A seguranca durante a descolagem, o voo
e a aterragem sdo melhorados com os fardis de seguranca, que ajudam a identificar a aeronave
durante o voo, e as luzes auxiliares permitem que o sistema de posicionamento por visdo alcance
um desempenho ainda maior a noite ou quando ha pouca luz. O RTK integrado fornece dados de
navegagdo mais precisos para posicionamento de modo a cumprir requisitos de funcionamento
precisos e garantir a seguranga.

O telecomando DJI RC Plus inclui O3 Enterprise, a versdao mais recente da tecnologia de transmissdao
de video OCUSYNC™ exclusiva da DJI, e pode transmitir uma vista em HD em direto da camara de uma
aeronave para exibicdo no ecrd tatil. O telecomando inclui uma vasta gama de bot&es funcionais, bem
como botdes personalizaveis, que podem controlar facilmente a aeronave e operar a camara.

O telecomando tem uma classificagdo de prote¢do de IP54 (IEC 60529). O ecrd integrado de 7,02 pol. e

alto brilho de 1200 cd/m’ tem uma resolucdo de 1920x1200 pixeis. O sistema operativo Android inclui

diversas fun¢es como GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. O telecomando suporta carregamento rapido de 65 W

e tem um tempo de funcionamento maximo de 3 horas e 18 minutos ¥ com a bateria interna e até 6

horas quando utilizado com uma bateria inteligente WB37 externa.

[1] Os sistemas de visdo e detecdo por infravermelhos sdo afetados pelo ambiente circundante. Leia a
Declaracdo de exoneragdo de responsabilidade e as Diretrizes seguranga para obter mais informagdes.

[2] O tempo méaximo de voo foi testado num ambiente de laboratério, e serve apenas como referéncia.

[3] O tempo maximo de funcionamento do telecomando foi testado num ambiente laboratorial a temperatura
ambiente. Serve apenas para referéncia. O tempo de funcionamento real pode diferir conforme o cenario.

[4] A bateria inteligente WB37 tem de ser adquirida separadamente. Consulte as Diretrizes de Seguranca de
Bateria Inteligente WB37 antes de a usar.

* Versdo de conformidade: O telecomando é compativel com os regulamentos locais.

» Modo de manipulo de controlo: Existem trés modos (Modo 1, Modo 2 e Modo 3) disponiveis
na aplicacdo DJI Pilot 2, sendo a predefinicdo o Modo 2. Recomenda-se que os principiantes
utilizem o Modo 2.

& Para evitar interferéncias, NAO opere mais de trés aeronaves simultaneamente na mesma
area (cerca do tamanho de um campo de futebol).
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Funcionalidades em destaque

PinPoints: Um PinPoint pode ser adicionado a um alvo para selecionar um ponto de interesse na
vista da camara com suspensdo carda. Além de gerar sua longitude e latitude, um PinPoint pode
ser usado para pesquisar e marcar pontos de interesse, como resgates de emergéncia, operacées
de seguranga e vigilancia.

Anotagdes ao vivo: Os utilizadores podem adicionar PinPoints, linhas e areas na vista de mapa do
telecomando e DJI FlightHub 2. Partilhe dados de anota¢8es com o controlador acompanhante
no modo Dual Control e outros dispositivos com sessdo iniciada no DJI FlightHub 2. Os dados sdo
partilhados em tempo real, o que facilita as operagées através do ar e do solo.

Projecdo RA: O DJI Pilot 2 suporta a projecdo de locais de Ponto inicial, PinPoint e pontos de
passagem na vista da camara FPV ou na vista da camara com suspensdo cardd, proporcionando
aos utilizadores alvos de voo claros e uma melhor consciéncia da situagao.

Mapeamento na nuvem: Quando o telecomando tem sessdo iniciada no DJI FlightHub 2, a
aeronave pode realizar uma tarefa de mapeamento na nuvem, que permite visualizar e gerar um
mapa no DJI FlightHub 2 simultaneamente.*

* Para ver mais detalhes, consulte o Guia do Utilizador do DJI FlightHub 2, que esta disponivel para
transferéncia a partir do website oficial do DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.

10 © 2022 DJi Todos os direitos reservados



Seguranca do voo

Este capitulo fornece informag¢des
sobre requisitos de ambiente de
V0O, requisitos de comunicacdo sem
fios e recursos de seguranca de voo
importantes da aeronave.
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Seguranca do voo

Certifique-se de que tem formacdo e pratica antes de operar qualquer voo real. Pratiqgue com o
simulador no DJI Assistant 2 ou pilote sob a orientagdo de profissionais experientes. Escolha uma
area adequada para pilotar de acordo com os seguintes requisitos e restricdes de voo. Faca a
aeronave voar abaixo de 120 m (400 pés). Qualquer altitude de voo superior a referida pode violar
as leis e regulamentos locais. Certifiqgue-se de que compreende e cumpre as leis e regulamentos
locais antes de pilotar. Leia atentamente a Declaracdo de exoneracdo de responsabilidade e as
Diretrizes de Seguranga para compreender todas as precau¢des de seguranca antes de usar a
aeronave.

Requisitos ambientais de voo

1. NAO utilize a aeronave em condi¢Bes meteoroldgicas adversas. Estes incluem ventos fortes
que excedem as velocidades de 12 m/s, neve, chuva, nevoeiro, granizo, relampagos, tornados,
furacBes e outros climas com baixa visibilidade.

2. Cologue a aeronave em solo aberto e plano, sem obstru¢des, para descolar. Certifique-se de
que a aeronave estd a uma distancia segura de obstaculos, edificios, multiddes ou arvores
circundantes. Faca a aeronave voar dentro da linha visual de visdo (VLOS) para garantir a
seguranga do voo.

3. Se as condi¢des de iluminagdo circundantes forem fracas, o ecra de navegacdo no DJI Pilot 2 ird
mostrar que o sistema de visdo ou o sistema de detegdo por infravermelhos ndo funcionam. Isto
significa que o sistema de visdo e o sistema de detecdo por infravermelhos podem ndo estar
a funcionar corretamente e a aeronave ndo conseguird detetar obstaculos. Observe sempre
0 ambiente circundante através da vista da cdmara FPV ao vivo e mantenha o controlo da
aeronave para garantir a seguranga do voo.

4. Certifique-se de que os fardis e as luzes auxiliares estdo ativados a noite para seguranca do voo.
5. NAO descole a partir de um veiculo em movimento.

6. Para evitar afetar a vida Util do motor, NAO descole nem aterre a aeronave em zonas de areia ou
poeira.

Requisitos de comunica¢des sem fios

1. Certifique-se de que as antenas na parte superior dos bragos da estrutura dianteira e a parte
inferior do corpo da aeronave ndo estdo danificados nem soltos.

2. Pilote em dreas abertas. Edificios altos, estruturas de aco, montanhas, rochas ou arvores podem
afetar a precisdo do GNSS e bloguear o sinal de transmiss&o de video.

3. Para evitar interferéncia com o telecomando de outro equipamento sem fios, certifique-se de
que desliga os dispositivos Wi-Fi e Bluetooth préoximos ao controlar remotamente a aeronave.

4. Esteja extremamente alerta quando a aeronave voar perto de areas com interferéncia magnética
ou radio. Preste muita atengdo a qualidade da transmissdo de video e a forca do sinal no DJI
Pilot 2. As fontes de interferéncia eletromagnética incluem, sem limita¢des: linhas de alta tensdo,
esta¢Oes de transmissdo de energia de grande escala ou estagdes moveis ou torres de difusdo.
A aeronave pode comportar-se de modo anormal ou ficar fora do controlo ao voar em areas
com demasiada interferéncia. Volte ao ponto inicial e aterre a aeronave se tal lhe for solicitado
no DJI Pilot 2.
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Sistema de visdo e sistema de detecdo por infravermelhos

Introdugao

Vista traseira Vista inferior

Os principais componentes do sistema de visdo (camaras com sistemas de visdo estéreo) estdo
localizados nas partes frontal, traseira, esquerda, direita, superior e inferior da aeronave. O sistema
de detegdo por infravermelhos tem dois sensores de infravermelhos em cada lado da aeronave
(partes frontal, traseira, esquerda, direita, superior e inferior).

O sistema de visdo procura constantemente obstaculos e utiliza dados de imagem para calcular a
posicdo da aeronave, e o sistema de detecdo por infravermelhos utiliza sensores de infravermelhos
para detetar obstaculos e determinar a altitude do voo. Ambos os sistemas trabalham juntos para
posicionar a aeronave e detetar obstaculos durante o voo.

/\ Para garantir um voo estével e seguro, NAO bloqueie os sensores de visdo e
infravermelhos.
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Intervalo de detecao
Intervalo de detecdo do sistema de visdo

O intervalo de detegdo do sistema de visdo é mostrado abaixo. Tenha em aten¢do que a aeronave
ndo consegue detetar os obstaculos que ndo se encontrem no intervalo de detecdo. Pilote com
cuidado.

. 05-33m /

0.5-33m

/N\ A drea cinzenta é o angulo morto do sistema de visdo, onde a aeronave ndo consegue
detetar objetos. Pilote com cuidado.

Q Os utilizadores podem definir as distancias de travagem e de aviso no DJI Pilot 2. A
aeronave trava automaticamente quando se aproxima da distancia de travagem. Quando
a aeronave estiver na distancia de aviso, o DJI Pilot 2 apresentard um alerta laranja nas
informagées do obstaculo. Quando a aeronave estiver préxima da distancia de travagem,
aparecera um alerta vermelho nas informacgées do obstaculo.

Intervalo de detecdo do sistema de detecdo por infravermelhos

O intervalo de detecdo dos sensores de infravermelhos é de 0,1 a 10 m (0,33 a 33 pés). Tenha
em atengdo os pontos cegos (marcados a cinzento) do sistema de dete¢do por infravermelhos.
A aeronave ndo consegue detetar e evitar os obstaculos que ndo se encontram no intervalo de
detecdo.

0.1-10m,

14
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Calibragao do sistema de visao

Os sistemas de visdo instalados na aeronave sdo calibrados na fabrica. Se a aeronave sofrer uma
colisdo ou uma alteragdo significativa na temperatura operacional, pode ser necessaria calibracdo.
O DJI Pilot 2 apresenta uma mensagem quando é necessaria calibracdo. Siga estas etapas para
calibrar o sistema de visdo quando for solicitado:

1. Ligue a aeronave.

2. Ligue a porta auxiliar da aeronave ao computador.

3. Abra o DJI Assistant 2 (Enterprise Series) e inicie a sessdo numa conta DJI.
4. Selecione a Série M30 e, em seguida, cliqgue no botdo de calibragao.
5

. Posicione a aeronave com o sistema de visdo voltado para o padrao pontilhado apresentado
no ecrd do computador e siga as instrugdes no ecrd para calibrar os sensores de visdo de cada
lado.

/\ NAO desligue a aeronave ou remova o cabo USB-C apés a calibracdo. Aguarde que o
calculo dos dados seja concluido.

Posicionamento da visao

O sistema de visdo permite que a aeronave voe em ambientes internos ou em que o GNSS ndo
esteja disponivel. Quando o sinal GNSS est& disponivel, o sistema de visdo fornece informacées que
melhoram a precisdo do posicionamento da aeronave. O sistema de visdo funciona bem quando
voa a 30 m (98,43 pés) acima do solo e 20 m (65,62 pés) horizontalmente de qualquer objeto para
o0 seu lado, desde que a superficie do objeto tenha padrées ou texturas claras e a iluminagdo seja
adequada. Quando o sistema de visdo ndo esta a funcionar, o modo de voo muda para o modo de
Atitude.

20m 20m

/N Se o sistema de visdo for desativado ou bloqueado por outros objetos, a aeronave nédo
podera pairar a baixa altitude em ambientes fechados e a protecdo de aterragem ndo
funcionara. Controle a velocidade de aterragem, pois a aterragem em alta velocidade pode
danificar a aeronave.
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Detecdo de obstaculos

A detecdo de obstaculos funciona melhor quando a iluminacdo é adequada e o obstaculo é
claramente texturizado. Ndo funciona bem com obstaculos menos densos, como ramos de uma
arvore. A aeronave deve voar a uma velocidade inferior a 17 m/s com um angulo de inclinagao
méaximo de 25° para garantir uma distancia de travagem suficiente. A aeronave ndo consegue
detetar os obstéculos que ndo se encontram no intervalo de detecdo.

50° [

Sistema de detecdo por infravermelhos

O sistema de detecdo por infravermelhos sé pode ser utilizado para detetar obstaculos grandes
ou altamente refletores e superficies rugosas. A aeronave nao consegue detetar os obstaculos que
ndo se encontram no intervalo de detecdo. O sistema de dete¢do por infravermelhos para baixo
é usado para posicionar e auxiliar em calculos da altitude durante a descolagem e a aterragem,
enquanto o sistema de detecdo por infravermelhos nos outros cinco lados é para detegdo de
obstaculos.

Avisos

A precisdo da medi¢do do sistema de visdo é facilmente afetada pela intensidade da luz e pela

textura da superficie do objeto. O sistema de detec¢do por infravermelhos sé pode ser utilizado

para detetar obstaculos grandes ou altamente refletores e superficies rugosas. O sistema de visdo

pode NAO funcionar corretamente nas situagdes seguintes:

a. Voar sobre superficies monocromaticas (por exemplo, sobre preto puro, branco puro, vermelho
puro, verde puro) ou sem textura clara.

b. Voar sobre superficies com luz ou imagens refletidas fortes.

c. Voar sobre 4gua, gelo ou superficies transparentes.

d. Voar sobre superficies ou objetos méveis (por exemplo, pessoas em movimento, canaviais,
arbustos ou relva).

e. Voar numa zona onde a iluminacdo muda de forma frequente ou drastica, ou com exposi¢do
direta a luz forte.

f. Voar sobre superficies extremamente escuras (< 15 lux) ou extremamente brilhantes (> 10 000
lux).

g. Voar a altas velocidades abaixo de 2 m acima do solo (por exemplo, mais rapidamente do que
14 m/s a uma altura de 2 m ou 5 m/s a uma altura de 1 m).
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h. Pequenos obstaculos (por exemplo, fios de ferro, cabos, ramos de arvores ou folhas).
i. Alente esta suja (por exemplo, gotas de chuva ou dedadas).

j. Em ambientes de baixa visibilidade (por exemplo, nevoeiro ou neve intensos).

Os sistemas de detecdo por infravermelhos podem NAO detetar a distancia precisa nas seguintes

situagoes:

a. Voar sobre superficies que possam absorver ondas sonoras (por exemplo, superficies de
estradas de asfalto).

b. Uma grande area de refletores fortes a uma distancia superior a 15 m (por exemplo, varios
sinais de transito lado a lado).

c. Pequenos obstéculos (por exemplo, fios de ferro, cabos, ramos de arvores ou folhas).
d. Espelhos ou objetos transparentes (por exemplo, dgua ou vidro).

e. Em ambientes de baixa visibilidade (por exemplo, nevoeiro ou neve intensos).

Q » Mantenha sempre os sensores de visdo limpos. Qualquer sujidade ou nédoas podem
afetar o seu funcionamento.

+ O sistema de visdo baseia-se em padrdes de superficie ou textura para processar dados
de imagem e obter informac8es de posicao. Certifique-se de que o ambiente circundante
tem iluminagdo suficiente e terreno claramente texturizado.

+ O sistema de visdo ndo consegue funcionar corretamente em ambientes escuros e sobre
superficies sem padrées ou texturas claras, como agua e gelo.
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Voltar a posicao inicial (RTH)

Se o sinal entre o telecomando e a aeronave for perdido e houver um sinal forte de GNSS, Voltar
a posicdo inicial (RTH) devolve a aeronave ao Ultimo Ponto inicial registado e aterra. Existem trés
modos de RTH: RTH inteligente, RTH com bateria fraca e RTH de seguranca.

GNSS Descri¢ao

O ponto inicial ¢ registado quando o fcone GNSS & est4 branco durante
Ponto inicial | & | a descolagem. O DJI Pilot 2 emitird um aviso de voz quando o Ponto inicial
estiver definido.

/\ * Durante o RTH, a aeronave pode detetar e evitar obstaculos quando o sistema de vis&o
para a frente estiver ativado e a iluminagdo for suficiente. Apds evitar um obstaculo, a
aeronave voara até ao Ponto inicial na altitude atual e aterrard automaticamente.

» A aeronave ndo pode rodar ou voar para a esquerda ou para a direita durante o RTH.

RTH inteligente

Prima sem soltar o botdo RTH no telecomando para iniciar o RTH inteligente. Utilize o telecomando
para controlar a velocidade ou a altitude da aeronave, para evitar uma coliséo durante o processo.
Pressione o botdo RTH para sair do RTH inteligente e recuperar o controlo total da aeronave.

RTH com bateria fraca

Para evitar perigos desnecessarios causados por energia insuficiente, a aeronave calculara
automaticamente se tem energia suficiente para voar para o Ponto inicial a partir de sua localiza¢do
atual. Uma mensagem de aviso aparecera no DJI Pilot 2 quando o nivel da bateria estiver baixo e a
aeronave puder apenas suportar o RTH com bateria fraca. A aeronave regressa automaticamente
ao ponto inicial, caso ndo seja realizada nenhuma ag¢do apds uma contagem decrescente de
10 segundos. Cancele o RTH pressionando o botdo de RTH ou o botdo de Pausa de Voo no
telecomando.

Serd apresentado um aviso de nivel de bateria baixo apenas uma vez durante um voo. Se o RTH for
cancelado apds o aviso, a bateria de voo inteligente podera ndo ter energia suficiente para permitir
gue a aeronave aterre em seguranga, 0 que pode provocar a queda ou perda da aeronave.

A aeronave ird aterrar automaticamente se o nivel atual da bateria conseguir suportar a aeronave
apenas para descer da sua altitude atual. A aterragem automatica ndo pode ser cancelada. Durante
0 processo de aterragem forcada, os utilizadores podem controlar os manipulos de aceleracdo,
inclinagdo e rotacdo para voar a aeronave até a posicdo de aterragem segura, mas a agao de
descida continua da aeronave ndo pode ser cancelada.

Aviso de nivel de Bateria suficiente

bateria fraca critico ) nivel (verde)
Aviso de nivel
l de bateria fraca ‘ Tempo restante de voo
——¢ )
Aterragem automatica (vermelho)
12:29

Energia necessdria para voltar
a posicao inicial (amarelo)

Indicador do nivel da bateria
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Aviso de nivel de
bateria

RTH com bateria
fraca

Aterragem
automatica

Tempo de voo
restante estimado

Aviso de nivel de
bateria fraca

Aviso de nivel de
bateria fraca critico

Descri¢cao

O nivel de bateria
restante é apenas
suficiente para que
a aeronave voe para
o ponto inicial em
seguranca.

O nivel de bateria
restante é suficiente
apenas para que a
aeronave desca da sua
altitude atual.

O tempo de voo restante
estimado da aeronave é
baseado no nivel atual da
bateria.

Toque eme e s e em o
na vista da cdmara para
definir o valor limite do
nivel de bateria fraca.*

Toque emeeseem B
na vista da cdmara para
definir o valor limite do
nivel critico de bateria
fraca.*

Instrugdes de voo

Se RTH for selecionado, a aeronave voara de
volta para o ponto inicial automaticamente e a
prote¢do de aterragem serd acionada. Recupere
o controlo da aeronave e faga-a aterrar
manualmente durante o RTH.

/\ O aviso ndo voltara a aparecer depois

de optar por ndo utilizar o RTH. Decida
cuidadosamente e garanta a seguranca do
Voo.

A aeronave aterrara automaticamente e a
prote¢do de aterragem sera ativada.

N/A

O telecomando emite sinais sonoros longos. O
utilizador ainda pode controlar a aeronave.

O telecomando emite sinais sonoros curtos. O
utilizador ainda pode controlar a aeronave. Ndo
é seguro continuar a operar a aeronave. Aterre
imediatamente.

* O valor limite é diferente do valor de RTH com bateria fraca ou de aterragem automatica.

/\ * Durante a aterragem automatica, o utilizador pode empurrar a 0 manipulo de aceleragdo
para fazer a aeronave pairar a sua altitude atual ou subir, movendo a aeronave para um
local de aterragem mais adequado.

* As zonas coloridas e o tempo de voo restante estimado no indicador de nivel da bateria
sdo ajustados automaticamente de acordo com a localizagdo e o estado atuais da
aeronave.
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RTH de seguranca

O RTH de seguranga é ativado automaticamente quando o sinal do telecomando é perdido. O
RTH é a acdo de seguranca predefinida na aplicagdo. O RTH de seguranca inclui duas fases: Rota
Original RTH e RTH Inteligente. Quando o RTH de seguranca esta ativado, a aeronave voar até ao
ponto inicial na sua rota de voo original por uma distancia maxima de 50 m (164 pés), durante
a qual tentara voltar a ligar-se ao telecomando. Se a aeronave ndo puder reconectar-se ao
telecomando dentro de 50 m (164 pés) ou detetar obstaculos durante o RTH, a aeronave saira do
RTH da Rota Original e entrara na etapa de RTH inteligente. A aeronave permanecera no modo RTH
mesmo depois de o sinal do telecomando ser restaurado. O utilizador pode utilizar o telecomando
para controlar a velocidade e altitude do voo da aeronave e sair do RTH premindo o botdo RTH.

Procedimento de RTH
1. O ponto inicial é gravado automaticamente.
2. O RTH é acionado, ou seja, RTH inteligente, RTH com bateria fraca ou RTH de seguranga.
3. O ponto inicial é confirmado e a aeronave ajusta a sua orientagdo.
4. Voltar a posi¢do inicial (RTH):
a. A aeronave aterrara imediatamente se estiver a menos de 5 m (16,4 pés) do ponto
inicial.
b. Se a aeronave estiver a mais de 5 m (16,4 pés) do ponto inicial e acima da altitude RTH
definida, a aeronave voara diretamente de volta para o ponto inicial na altitude atual.
Se estiver abaixo da altitude de SCF predefinida, a aeronave subird para a altitude de
RTH predefinida antes de voar para o ponto inicial.
5. A aeronave voara automaticamente para o ponto inicial. A protecdo de aterragem®* sera

acionada para permitir que a aeronave pouse imediatamente ou paire. Consulte a sec¢do de
protecdo de aterragem para obter detalhes.

* Certifique-se de que o sistema de visdo para baixo esta ativado na aplicagdo DJI Pilot 2.

Q * O utilizador também pode sair do RTH empurrando o manipulo de controlo na diregédo
oposta do voo (por exemplo, empurrando o manipulo do acelerador para baixo quando a
aeronave esté a subir).

O processo é ilustrado abaixo utilizando o RTH inteligente como exemplo.

1. Gravar ponto inicial 2. Use 0 botdo RTH para iniciar o RTH inteligente 3. Preparar para o RTH

5 N - 11 AN
0@ /AN CI— be

4. RTH (altitude ajustavel) 5. PA aeronave voard automaticamente para o ponto inicial
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Precaug6es de seguranca no RTH

A aeronave ndo pode evitar obstaculos durante o RTH quando
o sistema de visdo para a frente estd desativado. No entanto, o
utilizador ainda pode controlar a velocidade e a altitude da aeronave
‘ com o telecomando se estiver disponivel um sinal. Portanto, é
importante definir uma altitude de RTH adequada antes de cada voo.
Abra o DJI Pilot 2, entre na vista de verificagdo antes do voo ou toque
emeeeeem 3 na vista da cdmara para definir a altitude do RTH.

A funcionalidade RTH sera desativada quando o icone de sinal GNSS
estiver vermelho ou amarelo, ou o GNSS estiver indisponivel.

Detecao de Obstaculos durante o RTH

A aeronave pode detetar e evitar obstaculos durante o RTH se a iluminacdo for suficiente para a
detecdo de obstaculos. O procedimento de dete¢do de obstaculos é o seguinte:

1. A aeronave desacelera quando é detetado um obstaculo a aproximadamente 20 metros (65,52)
a frente.

2. A aeronave para e paira e depois sobe para evitar o obstaculo. Por fim, a aeronave ird parar de
subir quando estiver a, pelo menos, 5 metros (16,4 pés) acima do obstaculo detetado.

3. A aeronave continua a voar para o ponto inicial a altitude atual.

Aprox. 20 metros

/\ « Para garantir que a aeronave voa para a frente até ao Ponto inicial, o utilizador ndo
consegue girar a aeronave durante o RTH.

» Durante o RTH, os obstaculos em ambos os lados e acima da aeronave ndo podem ser
detetados ou evitados.

921  © 2022 D) Todos os direitos reservados
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Protecdo de aterragem

1.

A protecdo de aterragem é ativada durante a aterragem automadtica e é executada da seguinte
forma:

. A aeronave aterrara diretamente, se a prote¢do de aterragem determinar que o solo é adequado

para aterragem.

. Se o solo for considerado inadequado para a aterragem, a aeronave pairara. Aparecera um aviso

no DJI Pilot 2 pendente da préxima agao do utilizador. A aeronave comecara a descer apenas
quando o nivel de bateria cair para 0%. Durante este processo, o utilizador ainda pode controlar
a orientagdo da aeronave.

. Se a protegdo de aterragem ndo estiver a funcionar, a aplicagdo DJI Pilot 2 apresentara um aviso

de aterragem quando a aeronave descer abaixo de 0,7 m (2,3 pés) do chdo. Depois de ter a
certeza de que o ambiente é adequado para a aterragem, toque para confirmar ou empurre
0 manipulo do acelerador totalmente para baixo e segure durante um segundo, e a aeronave
aterrara.

/\ A protecdo de aterragem ndo funcionara nas seguintes circunstancias:

a. Quando o sistema de visdo para baixo esta desativado

b. Quando o utilizador estiver a controlar os manipulos de inclinagdo/rotagdo/aceleragao
(a protecgdo de aterragem sera reativada quando o manipulo de controlo ndo estiver em
uso).

c. Quando o sistema de posicionamento ndo estiver a funcionar corretamente (por
exemplo, erros de posi¢do de desvio).

d. Quando o sistema de visdo para baixo precisar de calibragdo. Quando a iluminacdo é
demasiado fraca para o sistema de visdo funcionar.

e. Se um obstaculo estiver a 1 m (3,28 pés) da aeronave, ndo forem obtidos dados de

observagdo vélidos e as condi¢cdes do solo ndo puderem ser detetadas, a aeronave
descerd até 0,7 m (2,3 pés) acima do solo e pairara até o utilizador a fazer aterrar.
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Restri¢des de voo e desbloqueio

Sistema GEO (Geospatial Environment Online)

O sistema Geospatial Environment Online (GEO) da DJI é um sistema de informacdo global que
fornece informacdes em tempo real sobre atualizagdes de seguranca e restri¢do de voos e impede
que os UAV voem em espago aéreo restrito. Em circunstancias excecionais, as areas restritas
podem ser desbloqueadas para permitir a entrada de voos. Antes disso, o utilizador deve enviar
uma solicitacdo de desbloqueio com base no nivel de restri¢do atual na &rea de voo pretendida. O
sistema GEO pode ndo estar totalmente em conformidade com as leis e os regulamentos locais.
Os utilizadores serdo responsaveis pela sua prépria seguranca de voo e devem consultar as
autoridades locais sobre os requisitos legais e regulamentares relevantes antes de solicitarem o
desblogueio de um voo numa 4rea restrita.

Zonas GEO

O sistema GEO da DJI designa locais de voos seguros, fornece niveis de risco e avisos de seguranga
para voos individuais e oferece informacdes sobre o espaco aéreo restrito. Todas as areas de
Voo restritas sdo referidas como Zonas GEO, que s&o ainda divididas em Zonas Restritas, Zonas
de Autorizagdo, Zonas de Aviso, Zonas de Aviso Melhoradas e Zonas de Altitude. Os utilizadores
podem ver essas informagbes em tempo real no DJI Pilot 2. As zonas GEO sdo areas de voo
especificas, incluindo, mas ndo se limitando a aeroportos, locais de grandes eventos, locais
onde ocorreram emergéncias publicas (como incéndios florestais), centrais nucleares, prisdes,
propriedades governamentais e instalagdes militares. Por predefinicdo, o sistema GEO limita
descolagens e voos em zonas que podem causar preocupag¢des de seguranga ou protecdo. Um
Mapa de Zonas GEO que contém informagdes abrangentes sobre Zonas GEO em todo o mundo
esta disponivel no website oficial da DJI: https://www.dji.com/flysafe/geo-map.

Restri¢6es de voo em zonas GEO

A sec¢do seguinte descreve detalhadamente as restricBes de voo para as Zonas GEO mencionadas
acima.

Zona GEO Restricdo de voo Cenério

Descolagem: Os motores da aeronave ndo
podem ser iniciados em Zonas Restritas.

Em voo: Quando a aeronave voa dentro de uma
Zona Restrita, uma contagem regressiva de
100 segundos comecard no DJI Pilot 2. Depois
de a contagem regressiva terminar, a aeronave
aterra imediatamente no modo de descida
semiautomatica e desliga os seus motores apds
a aterragem.

Os UAV estdo proibidos de voar
em Zonas Restritas. Se obteve
Zonas permissdo para voar numa
restritas Zona Restrita, visite https://
(vermelho) www.dji.com/flysafe ou entre em
contacto com flysafe@dji.com
para desbloquear a zona.

Em voo: Quando a aeronave se aproxima do
limite de uma Zona Restrita, desacelera e paira
automaticamente.
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Descolagem: Os motores da aeronave nao
podem ser iniciados em Zonas de Autorizagdo.
Para voar numa Zona de Autorizacdo, o utilizador
tem de submeter um pedido de desbloqueio
registado com um numero de telefone verificado
Zonas de A aeronave ndo poderg dechoIar pela DJI.
torizaca numa Zona de Autorizagdo, a
autorizagdo 1 onos que obtenha permissao | EM voo: Quando a aeronave voa dentro de uma
(azul) para voar na area. Zona de Autorizagdo, comega uma contagem
regressiva de 100 segundos no DJI Pilot 2. Depois
de a contagem regressiva terminar, a aeronave
aterra imediatamente no modo de descida
semiautomatica e desliga os seus motores apods
a aterragem.
Zonas Serd apresentado um aviso .
R A aeronave pode voar na zona, mas o utilizador
de aviso quando a aeronave voar dentro )
) tem de compreender 0 aviso.
(amarelo) de uma Zona de Aviso.
Quando a aeronave voa numa
Zonas . .
) Zona de Aviso Melhorada, sera ) .
de aviso i o A aeronave pode continuar a voar assim que o
apresentado um aviso a solicitar ) )
melhoradas s aviso for confirmado.
) que o utilizador confirme a
(laranja) o
trajetéria do voo.
Quando o sinal GNSS é forte, a aeronave nao
pode voar acima do limite de altitude.
Em voo: Quando o sinal GNSS muda de fraco
para forte, comega uma contagem regressiva
de 100 segundos no DJI Pilot 2 se a aeronave
Zonas de A altitude da aeronave é limitada | €xceder o limite de altitude. Quando a contagem
Altitude 30 voar dentro de uma zona de | regressiva terminar, a aeronave descera abaixo
(Cinzento) Altitude. do limite de altitude e pairara.
Quando a aeronave se aproxima do limite de
uma Zona de Altitude e o sinal GNSS é forte,
a aeronave desacelerard automaticamente e
pairaré se a aeronave estiver acima do limite de
altitude.

Q Descida semiautomatica: Todos os comandos do manipulo, exceto o manipulo do
acelerador e o botdo RTH, estdo disponiveis durante a descida e a aterragem. Os motores
da aeronave desligam-se automaticamente apos a aterragem. Recomenda-se pilotar a
aeronave para um local seguro antes da descida semiautomatica.
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Zona-tampao

Zonas-tampdo para zonas restritas/zonas de autorizagdo: Para evitar que a aeronave voe
acidentalmente para uma Zona Restrita ou de Autorizagdo, o sistema GEO cria uma zona-tampao
de cerca de 20 metros de largura fora de cada Zona Restrita e de Autorizagdo. Conforme mostrado
na ilustracdo abaixo, a aeronave sé pode descolar e aterrar no lugar ou voar em direcdo oposta
a Zona Restrita ou de Autorizagdo quando estiver dentro da zona-tampédo, e ndo pode voar em
direcdo a Zona Restrita ou de Autorizagdo, a menos que tenha sido aprovada uma solicitagdo de
desbloqueio. A aeronave nao pode voar de volta para a zona-tampao depois de sair da mesma.

Zonas-tampado para zonas de altitude: Uma zona-tampdo com cerca de 20 metros de largura é
estabelecida fora de cada zona de altitude. Como mostrado na ilustra¢do abaixo, ao se aproximar
da zona-tampdo de uma Zona de Altitude numa dire¢do horizontal, a aeronave reduzira
gradualmente a sua velocidade de voo e pairara fora da zona-tampdo. Ao se aproximar da zona-
tampdo a partir de baixo, numa direcdo vertical, a aeronave pode subir e descer em altitude ou
voar numa dire¢do oposta a Zona de Altitude, mas ndo pode voar em dire¢cdo a Zona de Altitude. A
aeronave ndo pode voar de volta para a zona-tampdo numa dire¢do horizontal depois de sair
da mesma.

o on]

Zona Restrita/
Zona Autorizada

Bd |
X
}»20 m# %20 m{

Zona de Altitude

Zona-tampao

Ligagdo a terra

[Z| A |3

Limite de altitude

Ligacdo a terra
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Desbloquear zonas GEO

Para satisfazer as necessidades de diferentes utilizadores, a DJI fornece dois modos de
desblogueio: Desblogueio automatico e desblogueio personalizado. Os utilizadores podem solicita-
los no website DJI Fly Safe ou através de um dispositivo mével.

O desbloqueio automatico destina-se a desbloquear Zonas de Autoriza¢do. Para concluir o
desblogueio automatico, o utilizador tem de enviar um pedido de desbloqueio através do website
DJI Fly Safe em https://www.dji.com/flysafe. Assim que o pedido de desbloqueio for aprovado, o
utilizador pode sincronizar a licenca de desbloqueio através da aplicacdo DJI Pilot 2 (desblogueio
automadtico ao vivo) para desbloquear a zona; em alternativa, o utilizador pode descolar ou pilotar
a aeronave diretamente para a Zona de Autorizagdo aprovada e seguir as indicages no DJI Pilot
2 para desbloquear a zona (desbloqueio automatico programado). Para desbloqueio automatico
a0 vivo, o utilizador pode designar um periodo desbloqueado durante o qual podem ser operados
varios voos. O desbloqueio automdatico programado é valido apenas para um voo. Se a aeronave
for reiniciada, o utilizador terd de desbloguear novamente a zona.

O Desbloqueio Personalizado é personalizado para utilizadores com requisitos especiais. Ele
designa dreas de voo personalizadas definidas pelo utilizador e fornece documentos de permisséo
de voo especificos para as necessidades de diferentes utilizadores. Esta opgdo de desbloqueio esté
disponivel em todos os paises e regides e pode ser solicitada através do website DJI Fly Safe em
https://www.dji.com/flysafe.

Desbloquear no dispositivo mével: Execute a aplicagdo DJI Pilot 2 e toque em Mapa de Zonas
GEO no ecr3 inicial. Veja a lista das licencas de desblogueio e toque em (@ para ver os detalhes da
licenca de desbloqueio. Sera apresentada uma ligacdo para a licenga de desbloqueio e um cédigo
QR. Utilize o seu dispositivo mével para fazer a leitura do codigo QR e peca para desbloquear
diretamente a partir do dispositivo mével.

Para obter mais informag¢des sobre o desbloqueio, visite https://www.dji.com/flysafe ou contacte
flysafe@dji.com.
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Restri¢cdes maximas de altitude e distancia

A altitude maxima de voo restringe a altitude de voo da aeronave, enquanto a distancia maxima
de voo restringe o raio de voo da aeronave em torno do ponto inicial. Estes limites podem ser
definidos usando a aplicagdo DJI Pilot 2 para uma seguranga de voo melhorada.

Altitude maxima

Ponto inicial

Altura da aeronave

quando estd ligada

Ponto inicial ndo atualizado manualmente durante o voo

Sinal GNSS forte

Restrigao

Mensagem no DJI Pilot 2

Altitude maxima

A altitude da aeronave nao pode exceder o
valor definido no DJI Pilot 2.

Aeronave a aproximar-se da
altitude méaxima de voo. Pilote
com cuidado.

Distancia max.

A disténcia em linha reta da aeronave
até ao ponto inicial ndo pode exceder a
distancia maxima de voo definida no DJI
Pilot 2.

Aeronave a aproximar-se da
distancia méxima de voo. Pilote
com cuidado.

Sinal GNSS fraco

Restri¢ao

Mensagem no DJI Pilot 2

Altitude méaxima

Quando o sinal GNSS é fraco,
nomeadamente quando o fcone GNSS esta
amarelo ou vermelho, e a luz ambiente

é demasiado escura, a altitude maxima

é de 3 m (9,84 pés). A altitude maxima é

a altitude relativa medida pelo sensor de
infravermelhos. Quando o sinal GNSS é
fraco, mas a luz ambiente é suficiente, a
altitude maxima é de 30 m (98,43 pés).

Aeronave a aproximar-se da
altitude maxima de voo. Pilote
com cuidado.

Distancia max.

Sem limite

N/A

A

» No caso de uma aeronave exceder um limite especificado, o piloto ainda pode controlar

a aeronave, mas n&do pode pilotar a aeronave mais perto da rea restrita.

* Por razdes de seguranca, NAO pilote préximo de aeroportos, autoestradas, estacdes
ferroviarias, estacdes de metro, centro das cidades ou outras areas sensiveis. Pilote
apenas aeronaves em areas que estejam dentro da sua linha de visdo direta.
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Calibragdo da bussola

Calibre a bussola apenas quando a aplicagdo DJI Pilot 2 ou os indicadores traseiros da aeronave o
solicitarem. Cumpra as seguintes regras ao calibrar a bussola:

Q + NAO calibre a bussola em locais com interferéncia magnética forte, tais como perto
de imanes, em parques de estacionamento ou locais de constru¢do com estruturas
subterraneas de betdo armado.

+ NAO carregue consigo materiais ferromagnéticos tal como teleméveis durante a
calibracdo.

* A aplicacdo DJI Pilot 2 apresentara um aviso se a bussola for afetada por interferéncias
fortes apds a conclusdo da calibracdo. Siga as instru¢bes apresentadas para resolver o
problema da bussola.

Procedimento de calibracdo

Realize a calibragdo numa &rea aberta e siga os passos abaixo para concluir a calibragdo.

1. Execute a aplicagdo DJI Pilot 2 e introduza a vista da camara na pagina inicial. Toque emeeeeem
3 e, em seguida, aceda a Estado do sensor, Blssola e Calibrar BUssola, para iniciar a calibracao.
Os indicadores traseiros da aeronave brilhardo em com luz amarela continuamente acesa, o que
indica que a calibragdo foi iniciada.

2. Mantenha a aeronave horizontalmente 1,5 m (4,92 pés) acima do solo e rode-a 360 graus. Os
indicadores de estado da aeronave apresentardo luz verde continuamente acesa.

3. Segure a aeronave na vertical, com o nariz a apontar para baixo, e rode-a 360 graus em torno do
eixo central.
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4. Recalibre a aeronave se os indicadores traseiros da mesma piscarem a vermelho.

/N\ Se os indicadores traseiros da aeronave piscarem a vermelho e amarelo alternadamente
apos a calibragdo estar concluida, isto indica interferéncia forte na localizagdo atual. Mova a
aeronave para outro local e tente novamente.

Q * Serd apresentado um aviso no DJI Pilot 2 se a calibragdo da bussola for necesséria antes
da descolagem. O aviso desaparecerd ap6s a calibragdo ser concluida.

* Se a calibragdo da bussola estiver concluida, coloque a aeronave no solo. Se o aviso
aparecer novamente no DJI Pilot 2, tente mover a aeronave para um local diferente antes
de recalibrar a bussola.

Aterragem de emergéncia com trés hélices

Durante um voo, se um motor da aeronave parar de funcionar devido a uma falha de tempo de
execucdo, a aeronave mudara automaticamente para o modo de aterragem de emergéncia com
trés hélices. O sistema de controlador de voo tentard manter a estabilidade e o controlo de atitude
e velocidade e fard com que a aeronave desca automaticamente neste modo. Isto d& tempo
suficiente para o utilizador pilotar a aeronave para uma area segura adequada para a aterragem,
evitando uma queda da aeronave e das suas cargas Uteis de uma grande altitude e evitando
perdas, lesGes pessoais e danos materiais no solo.

Quando a aeronave entra no modo de aterragem de emergéncia com trés hélices, o telecomando
alerta o utilizador vibrando. Ao mesmo tempo, a aeronave entra em rotagdo rapida e desce
automaticamente, por predefinicdo. O manipulo que controla os movimentos para tras e para
frente da aeronave serd ajustado para controlar os movimentos nas dire¢ées norte e sul, e
o manipulo que controla os movimentos para a esquerda e para a direita serd ajustado para
controlar o leste e o oeste. Recomenda-se operar os manipulos e mover a aeronave para um local
seguro adequado para aterrar o mais rapidamente possivel. Quando a aeronave se aproxima do
solo, o utilizador pode ativar a funcdo de paragem de emergéncia da hélice para fazer aterrar a
aeronave. Reduz as hipéteses de queda ou rotagdo da aeronave e minimizar quaisquer perdas.

/N * A aterragem de emergéncia com trés hélices sé pode ser utilizada numa aeronave
com um peso de descolagem < 3,78 kg e a uma altitude de voo > 10 m (32,8 pés), num
ambiente aberto.

» Quando tal falha ocorrer, afaste a aeronave imediatamente de pessoas e bens valiosos
e aterre a aeronave num solo plano e nivelado, como relva, para minimizar quaisquer
danos a aeronave.

« No caso de uma hélice estar danificada, mas o motor ainda estar a funcionar
normalmente, a aeronave ndo entrard no modo de aterragem de emergéncia com trés
hélices.

* A aterragem de emergéncia com trés hélices destina-se apenas a situacdes de
emergéncia em que o sistema de propulsdo falhou. NAO ative esta fun¢do quando ndo
houver emergéncia.

« Esta funcionalidade é constantemente atualizada para abranger mais cenarios. Certifique-
se de que todo o firmware esta atualizado.

» Ap6s uma aterragem de emergéncia, entre em contacto com a Assisténcia da D)l para
manutengdo ou reparagdo do sistema de propulsdo o mais rapidamente possivel.
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DJI AirSense

AviGes com um transmissor ADS-B irdo transmitir ativamente as informag¢des do voo, incluindo
localizagdo, trajetdria de voo, velocidade e altitude. As aeronaves DJl incorporadas com a tecnologia
DJI AirSense conseguem receber informagdes de voo transmitidas por transmissores ADS-B
que cumprem os padrdes 1T090ES ou UAT num intervalo de raio de 10 quilémetros. Com base
nas informacg8es de voo recebidas, o DJI AirSense pode analisar e obter a localizagdo, altitude,
orientagdo e velocidade dos avides tripulados circundantes, e comparar tais nimeros com a
posicdo atual, altitude, orientacdo e velocidade das aeronaves DJI para calcular em tempo real
0 risco potencial de colisdo com os avibes tripulados circundantes. O DJI AirSense ira entdo
apresentar uma mensagem de aviso no DJI Pilot 2 de acordo com o nivel de risco.

O DJI AirSense apenas emite mensagens de aviso em abordagens por avides tripulados especificos

em circunstancias especiais. Desloque sempre a aeronave dentro de uma linha de visdo visual e

tenha sempre cuidado para garantir a seguranca do voo. Esteja ciente de que o DJI AirSense tem as

seguintes limitagoes:

1. O DJI AirSense sé pode receber mensagens enviadas por avides que possuam um dispositivo
ADS-B Out que esteja em conformidade com as normas 1090ES (RTCA DO-260) ou UAT (RTCA
DO-282). Os dispositivos DJI ndo podem receber mensagens de transmissdo ou apresentar
avisos sobre avides ndo equipados com dispositivos ADS-B Out a funcionar corretamente.

2. Se houver um obstaculo entre uma aeronave tripulada e uma aeronave DJI, o DJI AirSense
ndo podera receber mensagens ADS-B da aeronave ou enviar avisos ao utilizador. Observe
atentamente o ambiente e pilote com cuidado.

3. As indica¢des de aviso podem ser enviadas com atraso se o DJI AirSense sentir qualquer
interferéncia do ambiente circundante. Observe atentamente o ambiente e pilote com cuidado.

4. As indicac¢Bes de aviso ndo podem ser recebidas se a aeronave DJI ndo conseguir obter
informac6es sobre a sua propria localizagdo.

5. O DJI AirSense ndo pode receber mensagens ADS-B de avides tripulados ou enviar avisos ao
utilizador quando estiver desativado ou configurado incorretamente.

Quando ¢é detetado um risco pelo sistema DJI AirSense, o visor de projecdo RA aparecerd na
visualizagdo atual no DJI Pilot 2, mostrando intuitivamente a distancia entre a aeronave DJI e o
avido, e emitindo um alerta de aviso. Os utilizadores devem seguir as instru¢des no DJI Pilot 2 ao
receberem o alerta.

a. Atencdo: Aparecera um fcone de avido azul no mapa.

b. Cuidado: A aplicagdo ird apresentar a mensagem: “Foi detetada uma aeronave tripulada nas
proximidades. Pilote com cuidado.” Aparecerd um pequeno {cone quadrado laranja com as
informaces da distancia na vista da camara e um icone de avido laranja na vista do mapa.

c. Aviso: A aplicagdo ird apresentar a mensagem: “Risco de colisdo. Des¢a ou suba imediatamente.”
Se o utilizador ndo estiver a operar, a aplicagdo ira apresentar: “Risco de colisdo. Pilote com
cuidado.” Aparecerd um pequeno icone quadrado vermelho com as informacées da distancia na
vista da cdmara e um icone de avido vermelho na vista do mapa. O telecomando ira vibrar para
alertar.
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Lista de verificagdo antes do voo

A lista de verificagdo antes do voo pode ser usada como referéncia para a verificagdo antes do voo
em operacSes diarias.

1

. Certifique-se de que o telecomando e as baterias da aeronave estdo totalmente carregados,

as baterias TB30 estdo instaladas com firmeza e as cavilhas de libertacdo da bateria estdo
bloqueadas.

. Certifique-se de que as hélices estdo montadas de forma segura e ndo estdo danificadas ou

deformadas, que ndo existem objetos estranhos dentro ou sobre os motores ou as hélices, que
as laminas e os bragos da hélice estdo desdobrados e que os botdes de dobragem do brago da
estrutura estdo salientes na posicdo blogueada.

. Certifique-se de que as lentes dos sistemas de visdo, camaras, FPV, o vidro dos sensores

infravermelhos e as luzes auxiliares estdo limpas e ndo blogueadas de alguma forma.

. Certifique-se de que a suspensdo carda esta desbloqueada e que a camara esta virada para a

parte da frente da aeronave.

. Certifique-se de que as tampas da ranhura para cartdo microSD, da porta PSDK e do

compartimento do dongle foram fechadas com firmeza.

. Certifique-se de que as antenas do telecomando estdo ajustadas na posicdo adequada.

. Ligue a aeronave e o telecomando, mude o interruptor de modo de voo para o modo N.

Certifique-se de que o LED de estado e o botdo de autoridade da aeronave no telecomando
apresenta luz verde continuamente acesa. Isto indica que a aeronave e o telecomando estao
ligados e o telecomando esta no controlo da aeronave.

. Coloque a aeronave em solo aberto e plano. Certifique-se de que n&o existem obstaculos,

edificios ou arvores nas proximidades e que a aeronave esta a 5 m de distancia do piloto. O
piloto deve estar voltado para a traseira da aeronave.

. Para garantir a seguranca do voo, introduza a vista de voo da aplicagdo DJI Pilot e verifique os

parametros na lista de verificagdo antes do voo, como o modo de manipulo de controlo, a altura
do regresso a posicdo inicial (RTH), a distancia aos obstéculos e as definicdes de seguranca. £
recomendavel definir a acdo de seguranca para RTH.

10. Divida o espago aéreo para o voo quando estiverem a operar varias aeronaves
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Aeronave

Este capitulo apresenta as principais
caracteristicas da aeronave.




Aeronave

A aeronave da série M30 é composta principalmente pelo sistema de controlo de voo, sistema de
comunicagdo, sistema de visdo, sistema de processamento de imagem, sistema de propulsdo e
sistema de energia e bateria. Este capitulo fornece uma introdugdo detalhada aos componentes e
as fungdes da aeronave.

Ativar a aeronave

Depois de a aeronave estar ligada ao telecomando (certifique-se de que este esta ligado a Internet),
a aplicagdo DJI Pilot 2 ird apresentar a mensagem: “Ha um dispositivo DJI ndo ativado”. Siga as
instrugdes no ecrd para ativar a aeronave. Contacte a Assisténcia da DJI se a ativacdo falhar.
Consulte a sec¢do Ligar o telecomando para obter detalhes.

Visdo geral da aeronave

Camara FPV = 11. Farol ascendente

2. Sistema de detegdo por 12. Porta assistente
infravermelhos na frente 13. Botdes de dobragem do brago da
3. Sistema de visdo para a frente estrutura
4. Sistemas de visdo para a esquerda e 14. Bragos da estrutura
a direita 15. Motores
5. Sistemas de detecdo por 16. Hélices
infravermelhos a esquerda e a direita 17. Indicadores traseiros da aeronave
6. Ranhura para cartdo MicroSD 18. Antenas GNSS
7. Sistema de visdo para cima 19. Antenas de transmissdo de video
8. Sistema de detecdo por 20. Indicadores frontais da aeronave
infravermelhos em cima 21. Suspensdo carda e camara !’
9. Botdo/indicador de alimentagao [1]1 O M30 e o M30T estdo equipados com camaras

10. Porta PSDK diferentes. Consulte o produto real comprado.
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O R— —)

Vista inferior

22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.

29.
30.

31.
32.
33.

Sistema de visdo para tras

Sistema de dete¢do por infravermelhos atras
Ventilagao

Bateria de voo inteligente TB30

LED de nivel da bateria

Botdo de nivel da bateria

Cavilha de libertacdo da bateria

Sistema de visdo para baixo

Sistema de detec¢do por infravermelhos em
baixo

Luz auxiliar inferior

Farol descendente

Compartimento do Dongle

NAO desmonte o produto sem a assisténcia de um revendedor autorizado DJI (exceto para
componentes que podem ser desmontados pelos utilizadores neste guia); caso contrario,

ndo sera coberto pela garantia.
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Cémara FPV

A aeronave da série M30 esta equipada com uma camara FPV de luz de estrela, que pode otimizar
imagens em condi¢Bes de fraca iluminacdo a noite. Ajuda o piloto a ter melhor visibilidade do
ambiente de voo e a voar em seguranga.

Hélices

Utilizar as hélices

A aeronave da série M30 suporta a hélice 1671 e a hélice de grande altitude 1676 (excluida).
Consulte o diagrama abaixo para escolher as hélices apropriadas de acordo com o peso da
aeronave na descolagem e a altitude méxima de voo esperada.

O limite de servigo é a altitude maxima tedrica a que a aeronave pode voar normalmente, na
condi¢do de que a velocidade do vento ndo exceda 12 m/s ao voar e 12 m/s ao descolar ou aterrar.
As capacidades de travagem e aceleracdo da aeronave serdo reduzidas quando voa perto do limite
de servico. Use a hélice de grande altitude 1676 ao voar em altitudes superiores a 3000 m (9842,5
pés) acima do nivel do mar.

P . Lo @ O |imite de servico da hélice de
Limite de Servigo da Série M30 grande altitude 1676
Limite de servigo da hélice 1671
8000 Peso maximo de descolagem
| |
7000 " \
| |
R
£ 6000 | b
= I I
2 5000 ' :
] | |
© 4000 | ‘
Eo] I I
=] | |
.‘5 | |
=< 3000 : :
| |
2000 ! }
| |
1000 | |
| |
| |
0 1 1
37 375 38 38 39 395 4 4.05 441 415 4.2 425
Peso de descolagem (kg)
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/N« Ao usar as hélices de grande altitude durante periodos de tempo prolongados, ird reduzir
a duragdo do motor.

« Utilize apenas hélices oficiais da DJI. NAO misture tipos de hélices.
* As hélices sdo componentes consumiveis. Adquira hélices adicionais, se necessario.
« Certifique-se de que as hélices estdo instaladas em seguranca antes de cada voo.

- Certifique-se de que todas as hélices estdo em bom estado antes de cada voo. NAO
utilize hélices envelhecidas, lascadas ou partidas.

* Para evitar lesGes, mantenha-se afastado das hélices em rota¢do ou dos motores.

Armazenar as hélices

Siga o diagrama para dobrar e armazenar as hélices.

Substituir as 1dminas das hélices
Para substituir as hélices, use a chave hexagonal H2.0.

Recomenda-se substituir as hélices apenas em situagdes de emergéncia durante as operagoes.
Depois de o voo terminar, contacte a Assisténcia da DJI ou um concessionario autorizado para
verificacdo e manutencdo da hélice assim que possivel.

A\ Aslaminas das hélices s3o afiadas. Manuseie com cuidado.
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Indicadores da aeronave

A aeronave possui indicadores frontais e traseiros. Podem ser desligados no DJI Pilot 2 para
operagoes de campo discretas.

@

1. Indicadores frontais: Pisca verde e vermelho alternadamente para indicar o nariz da aeronave.

2. Indicadores traseiros: Pisca a verde para indicar a parte traseira da aeronave durante o voo.
Quando a aeronave estd ligada, mas ndo em voo, os indicadores traseiros mostrardo os estados
da aeronave. Consulte a tabela abaixo para ver os diferentes estados da aeronave.

Estados normais

Luz vermelha, amarela e verde
a piscar alternadamente

Ligar e realizar testes de autodiagndstico

Apenas GPS é utilizado para posicionamento
(RTK ndo é utilizado)

Os sistemas de visdo sdo utilizados para
posicionamento

EOSTRS Verde intermitente*

SOy IR Luz verde a piscar duas vezes*

. Luz verde a piscar
EOSEN . P RTK ativado e dados RTK em utilizagdo
‘ rapidamente

. L \ i T p
£osoooo Uz amareia a piscar Modo de Atitude (GNSS ndo esta disponivel)
lentamente

. Luz amarela a piscar . .
o ) P Sinal do telecomando perdido
rapidamente

. Luz vermelha a piscar . o )
3(J5oaunoc P Nivel de bateria baixo, descolagem desativada **
‘ lentamente

Pisca rapidamente a vermelho Nivel de bateria criticamente baixo

. Pisca a vermelho durante 5
O TIITIT Erro no IMU
' segundos (ao executar CSC)

. Luz vermelha continuamente e
o —— Erro critico
i acesa

. Luz vermelha e amarela a ' ~ , "
feeee ) Calibragdo da bussola necessaria
piscar alternadamente

Luzes vermelha e verde a A funcdo RTK esta ativada, mas os dados RTK
piscar alternadamente estdo indisponiveis

* Pisca a verde lentamente no modo N e rapidamente no modo S.

** Se a aeronave ndo puder descolar enquanto o indicador traseiro estiver a piscar lentamente a
vermelho, conecte-se ao telecomando, execute o DJI Pilot 2 e visualize os detalhes.
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Farois de aeronaves

Os faréis ascendentes e descendentes na aeronave permitem-lhe encontrar a aeronave quando a
opera a noite. Os fardis podem ser ligados ou desligados manualmente no DJI Pilot 2.

Va

=N ©

AN NAO olhe diretamente para os fardis quando estiverem em uso, para evitar danificar os
seus olhos.

Luzes auxiliares de aeronaves

As luzes auxiliares localizadas na parte inferior da aeronave acender-se-do automaticamente em

condi¢bes de iluminagdo fraca, para auxiliar o sistema de visdo descendente. As luzes também
podem ser ligadas ou desligadas manualmente no DJI Pilot 2.

o O

/\ As luzes auxiliares acender-se-d0 automaticamente em ambientes com pouca luz
quando a altitude do voo for inferior a 5 m. Tenha em aten¢do que o desempenho de

posicionamento dos sistemas de visdo pode ser afetado. Pilote com cuidado se o sinal
GNSS estiver fraco.
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Camaras com suspensdo carda

A Série M30 integra uma camara com zoom e uma camara ampla, que permitem aos utilizadores
mudar rapidamente para uma vista com zoom altamente ampliada para observacao detalhada,
depois de reconhecerem um alvo na vista da camara com grande angular. O M30T também esta
equipado com uma camara termogréfica por infravermelhos de ondas longas, que pode captar
imagens termograficas. Tanto a M30 como a M30T incluem um telémetro a laser, que pode
fornecer informagdes sobre a localizagdo e a distancia de um alvo durante inspe¢des ou operacdes
de busca e salvamento. O operador pode identificar rapidamente a localizacao do alvo e melhorar
a eficiéncia operacional. As func¢des e a utilizagdo com M30T como exemplo.

1. Telémetro a laser
o 2. Camara com zoom
T e 4 R -
3. Camara termografica (apenas M30T)

2 @& / 3 4. Camara ampla

Funcionamento

Controlar a cdmara com o telecomando
Os seguintes botdes e roda de deslocamento no telecomando podem ser utilizados para controlar
remotamente a camara.
1. Botdo de foco/obturador

o 3 Pressione ligeiramente para focar
automaticamente e pressione completamente
para tirar uma fotografia. O modo de fotografia
pode ser definido no DJI Pilot 2.

2. Botdo de gravacao

Prima uma vez para iniciar ou parar a
gravagao.

3. Roda de deslocagdo

Desloque-se para a esquerda ou para a
direita para ajustar o zoom da camara
quando utilizado com aeronaves da série
M30.

4. Botdes C1/C2/C3 (personalizaveis)

Abra a DJI Pilot 2 e entre na vista de camara.
Toque em «+s © em @ para selecionar
Personalizar botdes RC. Defina as fun¢des
dos bot8es C1, C2 e C3 para um controlo

rapido e facil da camara.

Controlar a cdmara com o DJI Pilot 2
Para obter informagdes sobre como controlar a camara no DJI Pilot 2, consulte a sec¢do
Visualizagdo da camara com suspensdo carda no capitulo Aplicagao DJI Pilot 2.
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Utilizagdo do cartdo microSD

Um cartdo microSD de 32 GB esta na ranhura para cartdes microSD quando o aparelho é enviado.
A aeronave suporta cartdes microSD com capacidade até 128 GB. Para garantir que a camara
consegue ler e gravar rapidamente dados para gravacdo de video HD, utilize um cartdo microSD
com classe de velocidade UHS 3 ou superior e uma velocidade de escrita superior a 30 MB/s.

/

Q Sdo recomendados os cartdes MicroSD seguintes:
Lexar 667x U3 A2 Class10 32 G/64 G/128 G
Lexar 1066x U3 A2 V30 32 G/64 G/128 G
SanDisk Extreme PRO U3 A2 V30 32 G/64 G/128 G
SanDisk Extreme U3 A2 V30 32 G/64 G/128 G

/\ * Pare primeiro a gravacdo antes de remover o cartdo microSD, para evitar perder os
videos gravados.
« Para garantir a estabilidade do sistema da camara, o tempo de gravacdo de um video é
limitado a 30 minutos. Se o tempo de gravagao exceder os 30 minutos, a gravagao de
video ira parar e terd de ser reiniciada.
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Suspensao carda

A suspensdo carda de 3 eixos estabiliza a cdmara, permitindo que a aeronave capture imagens e
videos claros e estaveis no voo. Consulte a figura abaixo para obter a gama de oscilagdo, inclinagdo
e rotacdo da suspensdo carda.

Intervalo de rotagdo controlavel

1
1
1
I
1
QIQ

-120°

7777777777777 Ligacdo aterra

Inclinagdo Oscilagdo Rotagao
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Bloqueio da suspensdo carda

Rode a inclinagdo da suspensdo carda para baixo até 0°, para desbloquear a suspensdo carda
antes da utilizagdo.

Recomenda-se que rode a inclinagdo da suspensdo até +90° para bloquear a suspensdo carda
apos a utilizagdo.

Fu
Co

1.

42

ncionamento da suspensao carda
ntrolar a suspensdo carda com o telecomando

Botdo esquerdo

O botdo esquerdo controla a inclinacdo da suspensdo cardd. Marque para a esquerda, a
suspensdo cardd inclina-se para baixo. Marque para a direita, a suspensdo carda inclinaré para
cima.

. Botdo direito

O botdo direito controla a rotagdo da suspensdo cardd. Marque para a esquerda, a oscilagdo
da suspensdo carda ira rodar para a esquerda. Marque para a direita, a oscilagdo da suspensdo
cardd ird rodar para a direita.
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Controlar a suspensédo cardd com o DJI Pilot 2

Manter premido e arrastar
O utilizador pode controlar a suspensdo cardé na vista da cdmara com suspensao carda no DJI Pilot
2 da seguinte forma:

1. Abra o DJI Pilot 2 e aceda a vista de cdmara com suspensdo carda.
2. Toque em qualquer parte do ecrd sem soltar até aparecer um circulo azul.

3. Arraste o circulo em qualquer dire¢do e a suspensdo carda ira rodar ou inclinar em
conformidade.

Toque duas vezes num alvo para o centrar
Toque duas vezes num alvo na vista da camara com suspensdo cardd e o alvo sera apresentado no
centro da vista atual.

Modo de suspensao carda
A suspensdo carda pode funcionar em dois modos para diferentes necessidades fotograficas.

Modo de Quando a aeronave roda horizontalmente, a suspensdo carda roda em
N\ ) conformidade com o angulo entre a suspensdo carda e a dire¢do da
“* | Seguimento .
aeronave inalterada.
Modo Livre Quando a aeronave roda horizontalmente, a orientacdo da suspensao
carddo ndo segue a rotagao da aeronave.
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Os utilizadores podem utilizar o icone do modo de suspensdo carda na vista da camara com
suspensdo cardad no DJI Pilot 2 para controlar rapidamente a suspensdo carda e conseguir o

seguinte:

A, | Recentrara
suspensdo cardd

A oscilagdo da suspensdo carda roda para o centro para ser
consistente com a dire¢do da aeronave e a inclinagdo da
suspensdo carda volta ao centro (0°) a partir da posicdo atual.

A, | Suspensdo carda
para baixo

A oscilagdo da suspensdo carda roda para o centro para ser
consistente com a direcdo da aeronave, e a inclinagdo da
suspensdo carda muda para -90° a partir da posi¢do atual.

Recentrar a
<P | oscilaggo da
suspensdo carda

A oscilagdo da suspensdo cardd roda para o centro para ser
consistente com a dire¢do da aeronave, enquanto a inclinagdo da
suspensdo carda permanece inalterada.

Inclinagdo da
")‘ suspensdo carda
para baixo

A oscilacdo da suspensdo cardd permanece inalterado enquanto
a inclinagdo da suspensdo cardd muda para -90° em relagdo a
posi¢do atual.

/\ Certifique-se de que ndo ha nada a obstruir os movimentos da suspensdo carda. Quando
a aeronave estiver ligada, NAO toque nem bata na suspensdo cardd. Para proteger a
suspensdo carda durante a descolagem, descole a aeronave de um terreno aberto e plano.
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RTK da aeronave

Introdugdo ao médulo RTK

O mddulo RTK integrado da aeronave pode suportar interferéncia magnética forte de estruturas
metalicas e linhas de alta tensdo, garantindo voos seguros e estaveis. Quando for utilizado com
uma estagdo mdével GNSS de alta precisdo D-RTK 2* (exclufda) ou um servico RTK de rede aprovado
pela DJI, podem ser obtidos dados de posicionamento mais precisos.

* S&o suportadas a estacdo mével GNSS de alta precisdo D-RTK 2 e a estagdo mével GNSS de alta precisdo
D-RTK 2 para a Matrice Series.

Ativar/desativar RTK

Certifique-se de que a fungdo RTK esta ativada e o tipo de servico RTK esteja definido corretamente
(estagdo moével D-RTK 2 ou RTK de rede) antes de cada uso. Caso contrario, RTK ndo pode ser
usado para posicionamento. Aceda a vista da cdmara na aplicacdo DJI Pilot 2, toque em eee e
selecione para verificar as defini¢des. Certifique-se de desativar a fun¢do RTK se ndo estiver em
uso. Caso contrario, a aeronave ndo podera descolar quando ndo houver dados diferenciais.

£J: + O posicionamento RTK pode ser ativado e desativado durante o voo. Lembre-se de
selecionar primeiro um tipo de servi¢o RTK.

* Depois de o RTK estar ativado, pode ser utilizado o modo Manter precisdo de
posicionamento.

Estacdo mével GNSS de alta precisdo D-RTK 2

1. Consulte o Guia do Utilizador da Estagdo Mdvel GNSS de Alta Precisdo D-RTK 2 (disponivel em
https://www.dji.com/matrice-30/downloads) para configurar a Estacdo Mdével D-RTK 2 e ligar a
aeronave e a estacdo. Ligue a estacdo mével D-RTK 2 e mude para o modo Emissdo para a série
M30.

2. Nas Defini¢des de RTK na aplicagdo, selecione “Estacdo mdvel D-RTK 2" como o tipo de servico
RTK, ligue-se a estagdo movel seguindo as instrugbes no ecrd e aguarde que o sistema procure
um satélite. Quando o estado do posicionamento da aeronave na tabela de estado mostrar "FIX",
indica que a aeronave obteve e usou os dados diferenciais da estacao movel.

3. Distancia de comunicagdo da estagdo moével D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

RTK de rede personalizado

Para utilizar o RTK de rede personalizado, certifique-se de que o telecomando tem uma ligagdo Wi-
Fi. O RTK de rede personalizado pode ser usado para substituir a estagdo moével D-RTK 2. Conecte
a conta RTK de rede personalizada ao servidor NTRIP designado para enviar e receber dados
diferenciais. Mantenha o telecomando ligado e ligado a Internet enquanto utiliza esta fungdo.

1. Certifique-se que o telecomando esta ligado a aeronave e a Internet.

2. V& para a vista da cdmara no DJI Pilot 2, toque em s e« e selecione [M. Selecione “RTK de rede
personalizado” como o tipo de servico RTK e preencha as informagdes necessarias. Em seguida,
toque em “Guardar”.

3. Aguarde para se ligar ao servidor NTRIP. Nas Defini¢Ses de RTK, quando o estado do
posicionamento da aeronave na tabela de estado mostrar "FIX", indica que a aeronave obteve e
usou os dados diferenciais do RTK de rede personalizado.


https://www.dji.com/matrice-30/downloads
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Classificacao IP

1. Em condic¢Bes laboratoriais estaveis, a M30/M30T atinge uma classificacdo de prote¢do IP55
segundo as normas IEC60529 quando esta equipado com Baterias de Voo Inteligente TB30.
A classificagdo de protecdo ndo é permanente e pode reduzir-se ao longo de um periodo

prolongado.

a. NAO pilote quando a quantidade de chuva exceder 100 mm em 24 h.

b. NAO dobre os bragos da estrutura a chuva. Certifique-se de que a aeronave esté livre de
qualquer liquido, limpando-a cuidadosamente antes de a colocar na mala de transporte.

c. Certifique-se de que as portas das baterias, portas dos compartimentos das baterias,
superficies das baterias e superficies dos compartimentos das baterias estdo secas
antes de inserir as baterias.

d. Certifique-se de que as portas e superficies da bateria estdo livres de qualquer liquido
antes de carregar.

e. A garantia do produto ndo cobre danos por agua.

2. A aeronave ndo atinge a classificagdo de protecdo IP55 nas seguintes circunstancias:

a
b
C.
d
e

. Os bracos da estrutura estdo dobrados.
. Utilizou baterias para além das Baterias de Voo Inteligente TB30 do M30/M30T.

A tampa das portas ndo esta fixada corretamente.

. Aficha da camada superior impermeavel ndo esta fixada firmemente a camada superior.
. A aeronave esta partida em situagdes como quando a camada da aeronave esta

rachada ou o adesivo a prova de dgua ndo esta seguro.

3. O corpo da aeronave usa materiais retardadores de chama para melhorar o desempenho de
seguranga, o que pode levar a que a cor da aparéncia seja alterada. Essa alterag¢do de cor ndo
afeta 0 desempenho e a classificacdo IP da aeronave.

Porta PSDK

O porto PSDK na parte superior da aeronave permite que os programadores liguem cargas Uteis
PSDK e desenvolvam mais fungdes de expansdo. Visite https://developer.dji.com/ para obter mais
informagdes sobre o desenvolvimento do SDK.

Visite https://www.dji.com/matrice-30/downloads para saber mais sobre o suporte de montagem PSDK.
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Telecomando

Este capitulo descreve os recursos do
telecomando e inclui instrug8es para
controlar a aeronave.




Telecomando

Iniciar e ativar o telecomando

Ligar/desligar

Prima uma vez e depois novamente, sem soltar, durante dois segundos, para ligar/desligar o
telecomando.

Ativar o telecomando

O telecomando necessita de ser ativado antes de ser utilizado pela primeira vez.

memet Certifique-se de que o telecomando tem acesso a Internet durante a ativagao.

Siga os passos abaixo para ativar o telecomando:

1

. Ligue o telecomando. Selecione uma opgdo de idioma e toque em Seguinte. Leia atentamente

os Termos de Utilizagdo e a Politica de Privacidade, toque em Aceito e selecione seu pais/a sua
regiao.

. Ligue-se a uma rede Wi-Fi para aceder a Internet. Em seguida, defina o fuso horario, a data e a

hora.

. Se tiver uma conta DJ, inicie sessdo com a sua palavra-passe. Se for um novo utilizador, crie uma

conta DJI e inicie sessdo.

. Depois de iniciar sessdo, toque em Ativar na interface de ativagdo.
. Aparecera um aviso no ecrg, indicando que o telecomando esta ativado.

. Depois de ativar o telecomando, escolha se pretende aderir ao Projeto de Melhoria de Produto

DJI. Junte-se a este projeto para ajudar a DJI a compreender melhor as suas necessidades.

/N Se a ativacdo falhar, verifique a ligagdo a internet. Certifique-se de que o acesso a Internet

esta disponivel e tente novamente ativar o telecomando. Contacte a Assisténcia da D)l se a
ativacdo falhar varias vezes.
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Visao geral do telecomando
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Antenas RC externas

Transmita sinais sem fios de controlo e video
entre o telecomando e a aeronave.

Ecrd tatil

Apresenta as vistas do sistema e da aplicagdo
e suporta até 10 pontos de contacto.
Certifique-se de que o ecrd tatil estd limpo e
completamente seco antes de utilizar. Caso
contrério, os efeitos de visualizagdo e toque
podem ser afetados.

Botdo Autoridade da aeronave

Ao pilotar uma aeronave da série M30, o
botdo de autoridade da aeronave é usado
para assumir o controlo da aeronave e
indicar o estado de controlo da aeronave.
Consulte o Guia no ecrd inicial para obter mais
informagdes.

Manipulos de controlo
O modo de controlo de voo pode ser definido
no DJI Pilot 2.

Antenas de Wi-Fi internas

NAO bloqueie as antenas de Wi-Fi internas
durante a utilizagdo. Caso contrdrio, o sinal
pode ser afetado.

Botdo Voltar/Fun¢do

Prima uma vez para voltar ao ecra anterior.
Prima duas vezes para voltar ao ecrd inicial.
Utilize o botdo de voltar e outro botdo para
ativar os botées de combinagdo. Consulte a
seccdo "Bot8es de combinagdo” para obter
mais informagoes.

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
Aceda a vista da camara no DJI Pilot 2 para ver
as funcBes especificas destes bot&es.

10.

11.

12.

13.

14.

Botdo de voltar a posicdo inicial (RTH)
Prima sem soltar para iniciar o RTH. Prima
novamente para cancelar o RTH.

Microfone
NAO bloqueie os microfones durante a
utilizagdo.

LED de estado

Indica o estado do telecomando. Veja as
descri¢Bes detalhadas do LED de estado na
secgdo LED e alertas do telecomando ou no
Guia no ecrd inicial do telecomando.

LED de nivel da bateria
Apresenta o nivel de bateria atual do
telecomando. Veja as descri¢bes detalhadas
dos LED do nivel de bateria na sec¢do LED e
alertas do telecomando.

Antenas GNSS internas

NAO bloqueie antenas GNSS internas durante
a utilizagdo. Caso contrario, o sinal e a precisdo
de posicionamento podem ser afetados.

Botdo de alimentagao

Prima uma vez para verificar o nivel atual da
bateria. Prima uma vez e depois novamente,
sem soltar, durante dois segundos, para
ligar/desligar o telecomando. Quando o
telecomando estiver ligado, prima uma vez
para ligar ou desligar o ecra tatil.

Botdo 5D

Veja as func¢Bes predefinidas dos bot&es 5D
no DJI Pilot 2. Consulte o Guia no ecra inicial
para obter mais informacdes.
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20.

21.
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. Botdo de pausa de voo

Pressione uma vez para fazer a aeronave
travar e pairar no lugar (apenas quando
estiverem disponiveis GNSS ou Sistemas de
Visdo).

. Botdao C3

Personalizar fungdes no DJI Pilot 2.

. Botdo esquerdo

Controla a inclinagdo da suspensdo carda.

. Botdo de gravacdo

Prima uma vez para iniciar ou parar a
gravagdo.

. Interruptor de modo de voo

Para alternar entre trés modos de voo: Modo
N (Normal), modo S (Desporto) e modo F
(Fungdo). O modo F pode ser definido para o
modo A (Atitude) ou o modo T (modo Tripé)
no DJI Pilot 2.

Antenas RC internas

Transmita controlo de aeronaves e sinais de
video sem fios. NAO blogueie as antenas RC
internas durante a utilizagdo. Caso contrario,
o sinal pode ser afetado.

Ranhura para cartdo MicroSD
Para inserir um cartao microSD.

22.

23.

24,

25.

26.

28.
29.
30.

Porta USB-A

Ao voarem com uma aeronave da Matrice
Series, os utilizadores podem ligar o
telecomando a uma estagdo de bateria
inteligente BS30 para atualiza¢des de
firmware. Os utilizadores também podem
inserir dispositivos de terceiros, como uma
pen USB ou um cartdo de memoria.

Porta HDMI
Para a saida de sinal HDMI para um monitor
externo.

Porta USB-C
Para carregar o telecomando.

Botdo de foco/obturador

Pressione o botdo até meio para
focar automaticamente e pressione-o
completamente para tirar uma fotografia.

Botdo direito
Controla a oscilagdo da suspensdo carda.

. Roda de deslocagdo

Para ajustar o zoom da camara.

Pega

Altifalante

Ventilagdo

Para dissipacdo de calor. NAO bloqueie a
ventilagdo durante a utilizagdo.
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31.

32.

33.

34,

35.
36.
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Orificios de montagem reservados
Para montar dispositivos externos.

Botdo C1
Personalizar fun¢des no DJI Pilot 2.

Botdo C2

Personalizar fun¢des no DJI Pilot 2.
Tampa traseira

Botdo de libertagdo da bateria

Compartimento da bateria

Para instalar a bateria inteligente WB37.

37.
38.
39.

40.

41.

Botdo de libertagdo da tampa traseira
Alarme

Entrada de ar
Para dissipacdo de calor. NAO bloqueie a
entrada de ar durante a utiliza¢do.

Compartimento do Dongle
Para inserir o dongle no conector USB-C.

Orificio de parafuso M4
Para montar o suporte da correia.
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Montar a Bateria Inteligente WB37

Uma bateria WB37 (excluida) pode ser montada no telecomando nos passos seguintes.

1. Pressione o botdo de libertagdo da tampa traseira até ao fim para abrir a tampa traseira.

2. Insira a bateria WB37 no compartimento e empurre-a para cima. Ouvird um estalido a indicar
que a bateria estd instalada com firmeza.

3. Feche a tampa traseira.

K= Pararetirar a bateria WB37, prima e sem soltar o botéo de libertagdo da bateria e empurre
a bateria para baixo.

Montar o Dongle

O conector USB-C no compartimento do dongle pode ser utilizado para ligar um dongle USB-C
(excluido) nos passos seguintes.

1. Pressione o botdo de libertacdo da tampa traseira até ao fim para abrir a tampa traseira. Retire
os parafusos para abrir o compartimento do dongle.

2. Insira o dongle no conector USB-C. Feche o compartimento do dongle.

3. Fixe o compartimento do dongle com os parafusos. Feche a tampa traseira.

®
3

Os os direitos reservados
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Montar o kit de correia e suporte

Uma correia e um suporte (excluidos) podem ser montados no telecomando nos passos seguintes.

1. Monte o suporte no telecomando com dois parafusos.
2. Desdobre as duas pegas.

3. Use a correia e fixe os ganchos da correia aos orificios da pega.

Q Apbs a utilizagdo, segure o telecomando com uma mao, desbloqueie os ganchos da correia
com a outra mao para remover o telecomando e, em seguida, retire a correia.
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Ajustar as antenas

Levante as antenas e ajuste-as. A forca do sinal do telecomando é afetada pela posi¢do das
antenas.

e

Ajuste a direcdo das antenas RC externas e certifique-se de que o lado plano esta voltado para a
aeronave, para que o controlador e a aeronave estejam dentro da zona de transmissdo ideal.

/N NAO estique excessivamente as antenas, para evitar danos. Contacte a Assisténcia da DJI
para reparar o telecomando se as antenas estiverem danificadas. Uma antena danificada
diminuird significativamente o desempenho do telecomando e pode afetar a seguranga
do voo.

« Durante o voo, NAO utilize outros dispositivos de comunicacdo de 2,4 GHz ou 5,8 GHz
na mesma banda de frequéncia ao mesmo tempo, para ndo interferir com o sinal de
comunicacéo do telecomando. E como ativar o Wi-Fi do telemdvel.

 Aparecera um aviso no DJI Pilot 2 se o sinal de transmissdo for fraco durante o voo. Ajuste
as antenas para se certificar de que a aeronave esta no intervalo de transmissdo ideal.

Classificacao IP

1. O telecomando DJI RC Plus foi testado num ambiente laboratorial e tem classificagdo IP54 de
acordo com a norma global IEC 60529. A classificacdo de protecdo ndo é permanente e pode
reduzir-se ao longo de um perfodo prolongado.

a. NAO utilize o telecomando quando a precipitacdo exceder 50 mm em 24 horas.

b. NAO abra nenhuma tampa a chuva, incluindo a tampa da porta externa, a tampa
traseira do telecomando, a tampa do compartimento do dongle ou as tampas de
ventilacdo e entrada de ar. NAO monte nem remova manipulos de controlo ou antenas
a chuva. Antes de abrir qualquer tampa ou remover os manfpulos de controlo ou
antenas, mova o telecomando para o interior e certifique-se de que estd limpo e
completamente seco.

¢. Quando utilizar o telecomando a chuva, certifique-se de que todas as coberturas estdo
bem fixas e que os manipulos de controlo estdo bem aparafusados.

d. E normal que existam manchas de 4gua & volta da porta ao abrir a tampa da porta
apos a utilizagdo. Limpe as manchas de agua antes de utilizar a porta externa.

e. Agarantia do produto ndo cobre danos por agua.
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2. O telecomando ndo esta qualificado para uma classificagdo IP54 nas seguintes circunstancias:

55

a.

M h D o 0 o

A tampa da porta externa ndo esta bem fixada.

. Atampa traseira do telecomando ndo esta bem fixa.

As tampas de ventila¢do e de entrada de ar ndo estdo instaladas firmemente.

. Atampa do compartimento do dongle ndo esta bem fixada.
. Os manipulos de controlo ndo estdo bem aparafusados.

As antenas ndo estdo bem aparafusadas.
O telecomando sofreu outros danos, tais como um invélucro rachado ou adesivo
impermeavel comprometido.



Manual do utilizador do MATRICE 30 SERIES

Ecra inicial

DJI Pilot 2 Firefox Setting

1. Hora
Mostra a hora local.
2. DJIPilot2

Toque para abrir o DJI Pilot 2.

3. Galeria
Toque para ver imagens e videos armazenados.
4. Ficheiros
Toque para ver os ficheiros armazenados.
5. Navegador
Toque para abrir o navegador.
6. Definicdes
Toque para abrir as definicdes do sistema.
7. Guia
Toque para ler o guia com informag8es concisas sobre os botées e LED do telecomando.
8. Sinal Wi-Fi
Apresenta a forca do sinal de Wi-Fi quando ligado a uma rede Wi-Fi. O Wi-Fi pode ser ativado
ou desativado nas defini¢Bes de atalho ou nas definicSes do sistema.
9. Nivel da bateria
Apresenta o nivel da bateria interna do telecomando. O nivel da bateria inteligente WB37
externa também sera apresentado quando estiver instalada. O fcone @2 indica que a bateria
estd a carregar.

56 © 2022 DJI Todos os direitos reservados.
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Gestos do ecra

>

Deslize da esquerda para Deslize para cima a partir da Deslize para cima a partir
a direita ou para o centro parte inferior do ecra para da parte inferior do ecrd e
do ecrd para voltar ao ecra voltar ao ecrd inicial. mantenha premido para
anterior. aceder as aplicagOes abertas
recentemente.

Defini¢cdes de atalhos

1 ° Notifications

Bluetooth Do Not Dis Record Scr

'x'e»

o 5

Screenshot  Mobiledat  Airplane mo

1. Notificagdes
Toque para ver as notificacdes do sistema ou da aplicagdo.

2. Recente
Toque em ' para ver e mudar para aplicagbes abertas recentemente.

3. Paginainicial
Toque em M para regressar ao ecrd inicial.

4. Defini¢bes do sistema
Toque em @ para aceder as defini¢des do sistema.

B7  © 2022 DJi Todos os direitos reservados
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5.

58

Atalhos
< : Toque para ativar ou desativar o Wi-Fi. Mantenha pressionado para inserir defini¢des e
ligar-se ou adicionar uma rede Wi-Fi.

%} : Toque para ativar ou desativar o Bluetooth. Mantenha pressionado para abrir as definicées
e ligar-se a dispositivos Bluetooth préximos.

O© : Toque para ativar o modo NAO incomodar. Neste modo, 0s avisos do sistema serdo
desativados.

@ : Toque para comegar a gravar o ecra.
X1 Toque para capturar o ecra.

T, : Dados méveis. Toque para ligar ou desligar os dados méveis; prima continuamente para
definir os dados méveis e diagnosticar o estado da ligacdo a rede.

»-: Toque para ativar o modo Avido. Wi-Fi, Bluetooth e dados méveis serdo desativados.

Ajustar brilho
Deslize a barra para ajustar o brilho. Togue no fcone - para ativar o modo de brilho
automatico. Toque no fcone -®: ou deslize a barra para ativar o modo de brilho manual.

Ajustar volume

Deslize a barra para ajustar o volume e toque em 4x para silenciar. Observe que apds o
silenciamento, todos os sons do telecomando serdo completamente desativados, incluindo os
sons de alarme relacionados. Ative o siléncio com cuidado.
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Transmissao de video

As aeronaves da série M30 apresentam o O3 Enterprise, que permite a transmissdo de video de
canal triplo a 1080p e suporta 0 modo de operador Unico ou 0 modo avan¢ado de operador duplo.

1. No modo de operador Unico, o telecomando suporta transmissdo de video de canal duplo a
1080p.

2. Quando estd no modo avancado de operador duplo, o telecomando suporta a transmisséo de
video a 1080p de canal triplo e permite a troca perfeita entre as alimentagdes de entrada.

LED e alerta do telecomando

LED do telecomando

e—r—
L J

1. LED de estado
O LED de estado indica o estado do telecomando, da aeronave e a ligacdo entre eles.

Padrdes de intermiténcia Descri¢des

Luz vermelha Desligado da aeronave
continuamente acesa

Vermelho intermitente Nivel de bateria da aeronave baixo

Luz verde continuamente Ligado a aeronave

acesa
Azul intermitente O telecomando esta a ligar-se a uma aeronave
Luz amarela Falha na atualizagdo do firmware
continuamente acesa

Amarelo intermitente Nivel da bateria do telecomando baixo

Ciano intermitente Os manipulos de controlo ndo estdo centrados

2. LED de nivel da bateria
Os LED indicadores de nivel da bateria mostram o nivel da bateria do telecomando.

Indicadores do nivel da bateria Nivel da bateria
0] U] 0 ] 75%~100%
@ @ @ 0 50%~75%
U] 0 ] §] 25%~50%
@ O 0 0 0%~25%

Alerta do telecomando
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O telecomando vibra ou emite um sinal sonoro duas vezes para indicar um erro ou aviso. Para
obter informagdes detalhadas, consulte as indicagdes em tempo real no ecra tatil ou no DJI Pilot 2.
Deslize para baixo a partir da parte superior do ecra para abrir as Defini¢des de atalhos e ative o
modo Silencioso para desativar todos os alertas de voz.

Quaisquer avisos e alertas de voz serdo desativados no modo Silencioso, incluindo alertas durante
0 RTH e alertas de bateria fraca para o telecomando ou a aeronave. Utilize com precaugdo.

Carregar o telecomando e verificar o nivel da bateria

Carregar o telecomando

1. Ligue a estagdo de bateria inteligente BS30 a uma tomada elétrica utilizando o cabo do
adaptador de alimentagdo CA.

2. Ligue a estacdo de bateria as portas USB-C do telecomando utilizando um cabo USB-C para
USB-C.

3. Os LED do nivel da bateria comegam a piscar para indicar que a bateria interna esta ativada.

4. Demora aproximadamente duas horas a carregar totalmente a bateria interna do telecomando.

Q » Recomenda-se a utilizagdo da estacdo de bateria DJI BS30 para o carregamento. Caso
contrdrio, use um carregador USB-C certificado com uma poténcia nominal maxima de
65 W e uma tensdo maxima de 20V, como o carregador portatil DJI 65 W.
» Descarregue totalmente o telecomando a cada trés meses. A bateria descarrega-se
quando estd armazenada durante um periodo de tempo prolongado.
* Se estiver instalada uma bateria WB37 no telecomando, a bateria WB37 sera carregada

ao mesmo tempo. A bateria WB37 também pode ser carregada inserindo-a na estacgdo
de bateria BS30.

/\ * Otelecomando ndo pode ser ligado antes da ativa¢do da bateria interna.

* Certifique-se de que utiliza o cabo USB-C para USB-C incluido, para um carregamento
ideal.
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Opgdes de carregamento

A. A bateria interna do telecomando pode ser carregada com um dispositivo de carregamento
ou com a bateria WB37 externa inserida. Demora aproximadamente duas horas a carregar
totalmente a bateria interna com um dispositivo de carregamento. A bateria interna pode ser
carregada até 50% com a bateria externa. N&o é possivel carregar com a bateria externa depois
de desligar o telecomando.

B. Tempo para carregar totalmente uma bateria WB37 com 0% de carga:
a. Quando esta inserida no telecomando e o nivel da bateria interna é 0%, demora
aproximadamente 2 horas, enquanto carrega totalmente a bateria interna.
b. Quando estd inserida no telecomando e o nivel da bateria interna é 100%, demora
aproximadamente 1 hora e 10 minutos.

¢. Quando estd inserida na estacdo de bateria BS30, demora aproximadamente 1 hora e
20 minutos.

£ O tempo de carregamento pode variar com a temperatura ambiente.

Mecanismo de carregamento
a. Quando o telecomando esta ligado a um dispositivo de carregamento e a uma bateria externa, é
alimentado pelo dispositivo de carregamento.

b. Quando a bateria externa é montada e o telecomando ndo estd ligado a um dispositivo de
carregamento, é alimentado pela bateria externa. Quando a bateria externa esta gasta, o
telecomando sera alimentado pela bateria interna.

Verificar o nivel da bateria
Verificar o nivel da bateria interna
Prima o botdo de alimentagdo uma vez para verificar o nivel da bateria atual.

N

B 0:-0:-0

N

Baixo e—— Alto

Verificar o nivel da bateria externa

Prima o botdo de alimentagdo na bateria externa e os LED irdo indicar o nivel atual da bateria
externa.

@ Baixo
: = I
0 | I s
— Alto

Q Em alternativa, aceda ao ecra inicial do telecomando e verifique os niveis das baterias
internas e externas na barra de estado.
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Ligar o telecomando e modos de manipulo de controlo

Ligar o telecomando

Quando o telecomando é adquirido juntamente com uma aeronave, como pacote combinado, ja

se encontra ligado a aeronave. Caso contrario, siga 0s passos abaixo para ligar o telecomando a
aeronave apods a ativagao.

Método 1: Usar botdes de combinagdo

1.
2.

Ligue o telecomando e a aeronave.

Prima os botdes C1, C2 e o botdo de gravacdo em simultaneo até o LED de estado piscar a azul
e o telecomando emitir dois sinais sonoros.

. Prima sem soltar o botdo de alimentagdo da aeronave durante, pelo menos, cinco segundos.

O indicador de energia da aeronave ira piscar e ira emitir dois sinais sonoros para indicar que
a ligacdo foi iniciada. Quando a ligagdo é bem-sucedida, os indicadores traseiros da aeronave
piscam a verde, enquanto o telecomando emite dois sinais sonoros, e os LED de estado do
telecomando apresentam luz verde continuamente acesa.

Método 2: Usar o DJI Pilot 2

1
2

. Ligue o telecomando e a aeronave.

. Execute a aplicagdo DJI Pilot 2 e toque em Ligar o telecomando para realizar a ligagdo. O LED de

estado do telecomando pisca a azul e o telecomando emite um sinal sonoro durante a ligagdo.

. Prima sem soltar o bot&o de alimentagdo da aeronave durante, pelo menos, cinco segundos.

O indicador de energia da aeronave ird piscar e ird emitir dois sinais sonoros para indicar que
a ligacdo foi iniciada. Quando a ligagdo é bem-sucedida, os indicadores traseiros da aeronave
piscam a verde, enquanto o telecomando emite dois sinais sonoros, e os LED de estado do
telecomando apresentam luz verde continuamente acesa.

Q * Certifique-se de que o telecomando estd a menos de 50 cm (1,6 pés) da aeronave

durante a ligagdo.

« Verifigue se o telecomando esta ligado a Internet ao iniciar sessdo usando uma conta DJI.
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Modo de manipulo de controlo

Os manipulos de controlo podem ser operados no modo 1, modo 2 ou modo 3, conforme
mostrado abaixo.

Modo 1 !
Manipulo esquerdo P22 frente | Manipulo direito R
N | x i
H - ® +
| $
. ‘ i Para baixo
ara tras I
SIS RNCEYS
Virar a esquerda  Virar a direita § Esquerda Direita
Modo 2 ‘
Manipulo esquerdo Manipulo direito ~ Paraa frente
Para cima i ﬁ;
o o N
i G
Para‘ba\xo § ‘
i Para tras
Com) ) (o o )m
i Esquerda Direita
Virar a esquerda  Virar a direita I
Modo 3
Manipulo esquerdo Pafa%f;e"‘e Manipulo direito oo e
I I i
‘ Partnxo

Para trés

{omp) <

Esquerda

|

Direita

direitos reservados

(A

Virar a direita

‘virar a esquerda
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O modo de controlo predefinido do telecomando é o Modo 2. Neste manual, 0 modo 2 é usado
como exemplo para ilustrar como usar os manipulos de controlo.

Posicdo central: os manipulos de controlo estdo centrados.

Mover o manipulo de controlo: os manipulos de controlo sdo empurrados para longe do

centro.

Telecomando
(Modo 2)

Aeronave

Referéncias

Manipulo esquerdo

i
®

¥

Manipulo esquerdo

e

Para cima

¥

Para baixo

L4

Virar a esquerda  Virar a direita

Mover o manipulo esquerdo para cima ou para
baixo altera a altitude da aeronave. Empurre

0 manipulo para cima para subir e para baixo
para descer. Quanto mais o manipulo for
empurrado para longe da posicdo central, mais
rapidamente a aeronave mudara de altitude.
Empurre o manipulo com cuidado para evitar
alteracBes de altitude subitas e inesperadas.

Mover o manipulo esquerdo para a esquerda
ou para a direita controla a orientacdo da
aeronave. Empurre o manipulo para a esquerda
para rodar a aeronave no sentido anti-horario

e para a direita para rodar a aeronave no
sentido horario. Quanto mais o manfpulo for
empurrado para longe da posicdo central, mais
rapidamente a aeronave ira rodar.

Manipulo direito

3
®

$

Manipulo direito

e

Para a frente

|

¥

Para trés

<b|->

Esquerda Direita

Mover o manipulo direito para cima e para
baixo altera a inclinacdo da aeronave. Empurre
0 manipulo para cima para voar para a frente
e para baixo para voar para tras. Quanto mais
para longe da posi¢do central o manipulo for
empurrado, mais rapidamente a aeronave ird
mover-se.

Mover o manipulo direito para a esquerda ou
direita altera a rotagdo da aeronave. Empurre
0 manipulo para a esquerda para voar para

a esquerda e para a direita para voar para a
direita. Quanto mais para longe da posicao
central o manipulo for empurrado, mais
rapidamente a aeronave ira mover-se.

/\ + Mantenha o telecomando afastado de materiais magnéticos, tais como fmanes e caixas
de colunas, para evitar interferéncia magnética.

« Para evitar danos nos manipulos de controlo, recomenda-se que o telecomando seja
armazenado na mala de transporte quando for transportado.
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Visao geral dos botées

Botdo RTH

Pressione e segure o botdo RTH até que o telecomando emita dois sinais sonoros para iniciar o
RTH. A aeronave ird voar para o ponto inicial atualizado mais recentemente. Pressione o botdo
novamente para cancelar o RTH e recuperar o controlo da aeronave.

/N No modo avancado de operador duplo, o utilizador ndo pode iniciar ou cancelar o RTH
utilizando o botdo RTH no telecomando que ndo tem controlo da aeronave.

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
O telecomando ira comutar automaticamente as funcdes destes botdes, dependendo do tipo de
camara na aeronave. Encontre as descri¢des destas fun¢des junto aos botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3

depois de executar o DJI Pilot 2.

888
088

Personalizacdo e combinacdes de botdes

Botdes personalizaveis

Os botdes C1, C2, C3 e 5D sdo personalizaveis. Abra o DJI Pilot 2 e entre na vista de camara.
Toque em « e « toque em @ para configurar as funcBes destes botdes. Além disso, os botdes de
combinagdo podem ser personalizados utilizando os botdes C1, C2 e C3 com o botdo 5D.
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Botdes de combinagdo

Algumas funcionalidades utilizadas frequentemente podem ser ativadas utilizando botdes de
combinagdo. Para usar botdes de combinagdo, segure o botdo Voltar e opere o outro botdo na
combinagdo. Na utilizagdo real, entre no ecra inicial do telecomando e toque em Guia para verificar
rapidamente todos os botées de combinag&o disponiveis.

Ajustar brilho Ajustar volume
Gravagdo de ecrd Captura de ecra
Prima e o botdo

correspondente para o

Pagina inicial
atalho de operagdo gina inici

Definiges de atalhos

Recente

Os bot8es de combinacdo predefinidos ndo podem ser alterados. A tabela seguinte apresenta
a funcdo de cada botdo de combinagdo predefinido. Utilize o bot&o Voltar e o outro botdo em
simultaneo para executar uma fungao especifica.

Operagdo de combinagdo Funcéo

Botdo Voltar + Botdo Esquerdo  Ajustar brilho

Botdo Voltar + Botdo Direito Ajustar volume

Botdo Voltar + Botdo Gravar Gravagdo de ecrd

Botdo Voltar + Botao Captura de ecra

Obturador

Botdo Voltar + Botdo 5D Alternar para cima - Pagina inicial; Alternar para baixo -

DefinicBes de atalho; Alternar para a esquerda - Aplicagées
abertas recentemente
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Interruptor de modo de voo (N/S/F)

Alterne o botdo para selecionar um modo de voo.

icone Modo de voo N
F Modo F (Fungao) F
S Modo S (Desporto) S| g
N Modo N (Normal)

O sistema de controlo de voo da aeronave da série M30 suporta os seguintes modos de voo:

Modo N (Normal)

A aeronave utiliza o GNSS e o sistema de visdo que permite a detecdo de obstaculos em seis
direcdes, para se estabilizar automaticamente. Quando o sinal do GNSS é forte, a aeronave usa
0 GNSS para se localizar e estabilizar. Quando o sinal GNSS esté fraco, mas as condi¢des de
iluminagdo e outras condi¢des ambientais sdo suficientes, a aeronave usa sistemas de visdo para
se localizar e estabilizar. Quando a detecdo de obstaculos estiver ativada e a iluminagdo e outras
condi¢Bes ambientais forem suficientes, o angulo de inclinagdo maximo da aeronave sera de 25°.
Quando o sinal GNSS é fraco e a iluminacdo e outras condi¢des ambientais sdo insuficientes, a
aeronave ndo pode pairar precisamente e sé pode manter sua altitude usando o barémetro.

Modo S (Desporto)

A aeronave utiliza o GNSS e o sistema de visdo para baixo para pairar com precisdo. Ao ajustar as
definicdes de ganho e exposicdo, a velocidade maxima de voo da aeronave pode ser aumentada
para 23 m/s. Quando estiver no modo S, sera desativada a dete¢do de obstaculos nas quatro
dire¢des horizontais, e a aeronave ndo pode detetar ou contornar obstaculos nessas dire¢ées. Os
sistemas de visdo para cima e para baixo funcionam normalmente em modo S.

Modo F (Fungao)

O modo F pode ser definido para o modo T (modo Tripé) ou modo A (Atitude) no DJI Pilot 2. O
modo T baseia-se no modo N. A velocidade de voo é limitada, para permitir um controlo mais facil
da aeronave. O modo Atitude deve ser utilizado com cuidado.

/\ * Adetecdo de obsticulos estd desativada no modo S, o que significa que a aeronave ndo
consegue detetar e travar automaticamente para evitar obstdculos. Preste atencdo ao
ambiente circundante e aos obstaculos na rota ao pilotar a aeronave no modo S.

» Tenha em atengdo que, ao voar em modo S, a velocidade de voo da aeronave aumentara
significativamente em comparac¢do com a velocidade em modo N (Normal). Assim, a
distancia de travagem aumentara significativamente. Quando voa num ambiente sem
vento, é necessaria uma distancia de travagem minima de 50 m (164 pés).
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Modo A (modo Atitude)

1. NAO mude do modo N para o modo S ou modo F, a menos que esteja suficientemente
familiarizado com o comportamento da aeronave em cada modo de voo. Deve ativar a
configuragdo de “Varios modos de voo” no DJI Pilot 2 antes de poder mudar do modo N para
outros modos.

2. Evite voar em areas onde o sinal GNSS € fraco ou em espacos estreitos e confinados. Caso
contrario, a aeronave sera forcada a entrar no modo Atitude*, resultando em potenciais riscos
de voo. Aterre a aeronave num local seguro o mais rapidamente possivel.

3. Ao mudar o GNSS para o sistema de posicionamento por satélite BeiDou no DJI Pilot 2, a
aeronave utiliza apenas um Unico sistema de posicionamento e a capacidade de pesquisa por
satélite torna-se fraca. Pilote com cuidado.

* No modo Atitude, os sistemas de visdo e algumas funcionalidades inteligentes sdo desativados. A

aeronave ndo pode posicionar-se ou travar automaticamente neste modo e é facilmente afetada pelo

seu ambiente, o que pode resultar em mudancas horizontais. Utilize o telecomando para controlar e
posicionar a aeronave.
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Calibragdo da bussola

Pode ser necessario calibrar a bussola depois de utilizar o telecomando em areas com interferéncia
eletromagnética. Aparecera um aviso se a bussola do telecomando necessitar de calibragdo.
Toque no aviso para comecar a calibracdo. Noutros casos, siga 0s passos abaixo para calibrar o
telecomando.

1. Entre no ecrd inicial.
2. Abra as Defini¢Bes, deslize para cima e selecione Bussola.
3. Siga o diagrama no ecrd para calibrar o telecomando.

4. O utilizador receberd um aviso quando a calibragdo for bem sucedida.

Q Se a bussola do telecomando estiver a funcionar normalmente, seré apresentado "Sucesso
da calibragdo" apés a introdugdo da vista de calibragdo. Ndo é necessario realizar a
calibracao.

Defini¢Bes de HDMI

O ecra tatil pode ser partilhado com um ecréd de visualizagdo através de um cabo HDMI. A resolucdo
pode ser definida em Definic8es, Ecrd, Avancadas e, em seguida, HDMI.

Modo avancado de operador duplo

As aeronaves da série M30 suportam o modo avancado de operador duplo, que permite que dois
pilotos operem uma aeronave simultaneamente, com telecomandos A e B. Neste modo, ambos
os telecomandos tém o mesmo controlo da aeronave. As fun¢des de ambos os telecomandos a
operar a aeronave nao sdo atribuidas antecipadamente. Em vez disso, qualquer um dos pilotos
pode ganhar o controlo da aeronave ou da camara com suspensdo cardd conforme necessario,
permitindo mais flexibilidade durante a operacdo.

O controlo sobre a aeronave é independente do controlo sobre a camara com suspensdo carda.
Quando um telecomando obtém o controlo da aeronave ou da camara com suspensdo cardd, o
utilizador pode usar o controlador para operar a aeronave ou controlar o movimento da camara
com suspensdo carda, respetivamente.

Definir o modo avan¢ado de operador duplo
Antes de usar o modo avangado de operador duplo, o piloto precisa de ligar a aeronave a ambos
os telecomandos, A e B. Siga as etapas abaixo para ligar os telecomandos.

1. Execute a aplicagdo DJI Pilot 2.

2. Entre na pagina inicial e toque em Telecomando A/B para ativar a ligacdo. Durante a ligacdo, o
LED de estado do telecomando pisca a azul e o telecomando emite um sinal sonoro. Prima sem
soltar o botdo de alimentacdo da aeronave durante, pelo menos, cinco segundos. O indicador
de energia da aeronave ira piscar e emitir dois sinais sonoros para indicar que a ligacdo foi
iniciada. Quando a ligacdo é bem-sucedida, os indicadores traseiros da aeronave piscam a verde,
o telecomando emite dois sinais sonoros, e os LED de estado do telecomando apresentam luz
verde continuamente acesa.
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3.

Posteriormente, o botdo de controlo da aeronave no telecomando com controlo da aeronave
ficara verde e o botdo de controlo da aeronave do outro telecomando ficard branco. Toque em
{53 no canto superior direito da vista da cdmara com suspensdo carda no DJI Pilot 2, para obter
controlo da cdmara com suspens&o carda.

/\ Ligue os dois telecomandos um a um. Certifique-se de ligar primeiro o telecomando A a

aeronave e, em seguida, ligue o telecomando B.

Usar o modo avancado de operador duplo

1.

70

Certifique-se de que ambos os telecomandos estdo ligados e ligados a aeronave antes de
utilizar o modo avancado de operador duplo. Por predefini¢do, é concedido ao primeiro
telecomando ligado a aeronave o controlo tanto da aeronave como da camara com suspensao
cardd, enquanto ao segundo telecomando ndo é atribuido qualguer controlo.

Quando um telecomando tem o controlo de um dispositivo, quer seja a aeronave ou a camara
com suspensdo carda, o piloto pode controlar o dispositivo empurrando os manipulos de
controlo, rodando o botdo, premindo os botdes de atalho ou tocando na interface do utilizador
da aplicacdo. A operagdo é a mesma que no modo de operador Unico. No entanto, quando
um telecomando ndo tem o controlo de um dispositivo, o piloto ndo consegue controlar o
dispositivo. Apenas o telecomando com controlo de aeronave pode ser utilizado para iniciar ou
cancelar o RTH.

Qualquer um dos pilotos pode assumir o controlo de um dispositivo conforme necessario.
Prima o botdo de controlo da aeronave para obter o controlo da aeronave. Toque em (5}
no canto superior direito da vista da camara com suspensdo carda no DJI Pilot 2, para obter
controlo da camara com suspensédo carda. Depois de obter o controlo da aeronave, o piloto
pode bloquea-lo pressionando sem soltar o botdo de autoridade da aeronave no telecomando.
O botdo de autoridade da aeronave ficara azul quando o controlo estiver bloqueado. Os
manipulos de controlo sdo utilizados para operar a suspensdo cardd se o telecomando apenas
tiver controlo sobre a camara com suspensdo cardd. Quando o telecomando tem controlo
total, os manipulos de controlo s&o utilizados para controlar a aeronave e os botdes rotativos
para ajustar o movimento da suspensdo carda.

No modo avancado de operador duplo, serd acionado um mecanismo de transferéncia
de controlo se um dos telecomandos for desligado da aeronave. Quando isto acontece, o
controlo da camara com suspensdo carda ira mudar do telecomando desligado para o outro
telecomando ainda ligado a aeronave. Se o telecomando desligado também tiver controlo da
aeronave, o outro telecomando recebera uma notificagdo de que o utilizador pode assumir
manualmente o controlo da aeronave. Se o piloto do telecomando ligado optar por ndo
assumir o controlo da aeronave, a aeronave executard automaticamente a agdo de seguranca.
Se o piloto do telecomando ligado ndo escolher nenhuma das op¢des dentro de um periodo
de tempo especificado, a aeronave também ativara a acdo de seguranca.

Se o telecomando desligado voltar a ligar-se a aeronave durante o voo, ndo retomara o seu
controlo anterior e, por predefinicdo, ndo tera controlo de nenhum dispositivo. O piloto pode
obter novamente o controlo dos dispositivos conforme necessario.

Apenas o telecomando com controlo da cadmara com suspensdo cardd pode ser utilizado
para ajustar as defini¢des relevantes para a camara com suspensdo cardd e para transferir ou
reproduzir ficheiros multimédia.
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11.

12.

13.
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Apenas o telecomando com o controlo sobre a camara com suspensdo cardd pode realizar as
operagdes de transferéncia e reproducdo da camara com suspensédo carda.

Em circunstancias normais, os pilotos de ambos os telecomandos podem ajustar configuragoes
relacionadas com o voo, como para o sistema de controlador de voo, sistemas de visdo,
baterias e transmissdo de video. No entanto, se o controlo da aeronave estiver bloqueado,
apenas o telecomando com o controlo da aeronave pode ser utilizado para ajustar estas
defini¢des.

Outras operagdes ndo relacionadas com voos podem ser realizadas usando um telecomando.

. O piloto do telecomando B ndo pode ajustar as configuragdes para RTK de rede ou RTK de

rede personalizado.

O telecomando A pode ser usado para atualizar o firmware de todos os médulos ao mesmo
tempo quando ligado a aeronave, mas o telecomando B sé pode ser usado para atualizar o
firmware do telecomando B.

Carregar registos utilizando o DJI Pilot 2: O piloto pode carregar os registos da aeronave e
do telecomando A através do telecomando A, e pode carregar os registos do telecomando B
através do telecomando B.

O telecomando B ndo pode ser utilizado para atualizar a base de dados da Zona GEO.
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Estacao de bateria inteligente

A Estacdo de Bateria Inteligente BS30 possui oito portas de bateria TB30, duas portas de bateria
WB37, uma porta de manutengdo USB-C, uma porta de carregamento USB-A e uma porta de
carregamento USB-C. Pode carregar duas baterias TB30 e uma bateria WB37 em simultaneo.

Visdo geral da estacao de bateria

Tampa

Portas de bateria TB30

Porta de alimentagdo

Porta de bateria WB37

LED de estado de bateria TB30

LED de estado de bateria WB37

LED de nivel da bateria WB37

LED de estado da estagdo de bateria

Botdo/indicador de alimentagdo

0. Porta de manuteng¢do USB-C

1. Porta de carregamento USB-C
(recomendada para o telecomando)

12. Porta de carregamento USB-A

13. Interruptor do modo de

carregamento

2V NoUA~WN -

14
15
| : ]
[ | ! L 14. Orificios de fechadura
| et | | | ) .
=Iml ; ; I 15. Clipe de blogueio
@ 16. Pega
== saarl = 17. Valvula de pressdo
1617
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Avisos
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. Mantenha os liquidos afastados do interior da estagdo de bateria.

. NAO feche a tampa da estacdo de bateria durante o carregamento. Certifique-se de que esté

bem ventilada e é capaz de dissipar o calor.

. A estacdo de bateria é compativel apenas com a bateria TB30 e a bateria WB37. NAO utilize a

esta¢do de bateria com outros modelos de bateria.

. Cologue a estacdo de bateria sobre uma superficie plana e estavel quando estiver a ser utilizada.

Certifique-se de que o dispositivo esta devidamente isolado para evitar riscos de incéndio.

. NAO tente tocar nos terminais de metal da estacdo de bateria. Se existir qualquer acumulagdo

visivel de sujidade, limpe os terminais de metal com um pano limpo e seco apds desligar.

. Tenha atengdo para evitar ferimentos nos dedos ao abrir ou fechar a estacdo de bateria.

sar a Estacdo de Bateria

rregamento

. Ligue a estagdo de bateria a uma tomada elétrica utilizando o cabo do adaptador de alimentacao

CA.

. Prima botdo de alimenta¢do uma vez para ligar a estagdo de bateria.

. Para carregar o telecomando DJI RC Plus, ligue as portas USB-C da estagdo de bateria e 0

telecomando utilizando um cabo USB-C para USB-C.

. Para baterias TB30, certifique-se de que o modo de carregamento estd definido para o modo

necessario. O tempo de carregamento é mostrado no diagrama.
Modo de armazenamento: Cada par de baterias é carregado até 50% em sequéncia e mantido a
50% apds o carregamento. *

Modo Pronto para Voar: Cada par de baterias é carregado até 90% em sequéncia e mantido a
90% ap6s o carregamento. *

Modo Padrdo: Cada par de baterias é carregado até 100% em sequéncia.

* A estagdo de bateria deve estar ligada para manter o nivel da bateria no Modo de Armazenamento e
no Modo Pronto para Voar. Desligue a estacdo de bateria apds o carregamento, exceto em situagdes
especiais como emergéncias de incéndio. Manter um nivel de poténcia elevado no Modo Pronto
para Voar ird afetar a duragdo da bateria.
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Modo Padrdo >||
k———Modo Pronto para VOar4>|
||< 30 min >|| 12 min —>|
Nivel da bateria: 20% 90% 100%

5. Introduza as baterias nas portas da bateria para comecar a carregar.
A. Para baterias WB37, a estacdo de bateria ird carregar primeiro a bateria com mais energia.
B. Para baterias TB30, a sua sequéncia de carregamento € ilustrada abaixo.
a. Entre baterias emparelhadas e individuais, as baterias emparelhadas serdo carregadas
primeiro. (Figura a)
b. Quando existirem varios pares de baterias (cada um formado por uma bateria superior
e inferior na sequéncia de A, B, C e D), 0 par com mais energia sera carregado primeiro.
(Figura b)
¢. Se nenhuma das baterias estiver emparelhada, as duas baterias com mais energia
serdo carregadas primeiro. (Figura ¢)

=

e ) 4 il | W e

=)
30% 10%  30% 20% 40%

(Figura a) (Figura b) (Figura ¢)

4 Carregaréa primeiro.

Q * Quando a energia das baterias emparelhadas ndo é a mesma, a estagdo de bateria
carrega primeiro a bateria com menos energia.

« Ligue a porta de manutenc¢do a porta USB-A do telecomando para atualizar o firmware
ou diagnosticar erros na esta¢do de bateria ou nas baterias.

/\ * A estagdo de bateria aquecerd automaticamente uma bateria TB30 até 18 °C (64,4 °F)

antes de carregar se a temperatura da bateria for inferior a 10 °C (50 °F) quando inserida.

* Quando a bateria WB37 é carregada ao mesmo tempo, o tempo de carregamento da
bateria TB30 sera ligeiramente prolongado.
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Aquecimento e carregamento da bateria a uma temperatura baixa

Se a temperatura da bateria for inferior a 10 °C (50 °F) quando inserida, a estacdo de bateria
aquecera a bateria depois de ser ligada.

/\  NAO carregue frequentemente num ambiente de baixa temperatura. Pode prolongar o
tempo de carregamento e encurtar a vida Util da bateria.

LED e alerta da estacao de bateria

Descricdo dos LED da Estacdo de Bateria

Indicadores LED Descricbes
Botdo de alimentacdo

Luz verde continuamente

Ligada
acesa &

Luz verde a piscar Carregar

Luz verde continuamente

Carregamento concluido
acesa

Amarelo intermitente Refrigeracdo ou aquecimento antes do carregamento

Luz amarela

. A aguardar para carregar
continuamente acesa

Erro de comunicagdo da porta da bateria. Reintroduza a bateria ou

Vermelho intermitente i )
experimente outra porta de bateria.

Luz vermelha )
! Erro na bateria*
continuamente acesa
LED de estado da estacdo de bateria &
Amarelo intermitente Atualizar o firmware da estagdo de bateria

Luz vermelha

) Erro da estagdo de bateria*
continuamente acesa

* Ligue ao telecomando, execute a aplicagdo DJI Pilot 2 e toque em HMS para diagnosticar o erro.

Descricao do som do alarme sonoro
O alarme sonoro emite um sinal sonoro para indicar os seguintes erros:

a. Quando o LED de estado da bateria estd vermelho e o alarme sonoro estd a emitir um sinal
sonoro, significa que existe um erro com a bateria.

b. Quando o LED de estado da estagdo da bateria esta vermelho e o alarme sonoro esta a emitir
um sinal sonoro, isso significa que existe um erro com a estagdo de bateria.
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Bateria de voo
inteligente

Este capitulo apresenta os recursos da
bateria de voo inteligente.
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Bateria de voo inteligente

Introducdo

A bateria de voo inteligente TB30 esta equipada com células de bateria de elevada energia e usa
um sistema avangado de gestdo de bateria para alimentar a aeronave. Utilize apenas um dispositivo
de carregamento aprovado pela DJI para carregar a bateria de voo inteligente. Certifique-se de
carregar totalmente a bateria de voo inteligente antes de a usar pela primeira vez. O firmware da
bateria de voo inteligente esta incluido no firmware da aeronave. Certifique-se de que o firmware
de todas as baterias de voo inteligentes esta atualizado para a versdo mais recente.

Recursos da bateria

A bateria de voo inteligente tem as seguintes funcionalidades:

1.
2.

10.

11.

12.

13.
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Exibicdo do nivel da bateria: Os LED de nivel da bateria apresentam o nivel atual da bateria.

A descarga automatica da bateria sera acionada se o nivel da bateria for superior a 50%.
Descarregar o nivel da bateria até 50% pode prolongar a vida Util da bateria.

Carregamento equilibrado: Durante o carregamento, as tensdes das células da bateria sdo
automaticamente equilibradas.

Prote¢do contra sobrecarga: A bateria para de carregar automaticamente uma vez totalmente
carregada.

Dete¢do de temperatura: Para se proteger de quaisquer danos, a bateria carrega apenas
quando a temperatura estd entre -20 °C e 40 °C (-4 °F e 104 °F).

Protecdo contra corrente excessiva: A bateria para de carregar se for detetada uma corrente
excessiva.

Protecdo contra descarregamento excessivo: Durante o voo, para garantir a seguranca
do voo e permitir que os utilizadores tenham o maximo de tempo possivel para lidar com
emergéncias, a prote¢do contra descarga excessiva é desativada para permitir uma saida
continua. Por isso, preste aten¢do ao nivel restante da bateria durante o voo e aterre ou volte
imediatamente a posicdo inicial quando solicitado na aplicagdo. Caso contrario, a bateria
pode ser perigosamente descarregada em excesso. Durante o carregamento, uma bateria
descarregada em excesso pode constituir um perigo de incéndio. Para evitar isto, a bateria
sera blogueada ja ndo podera ser carregada ou utilizada.

Protecdo contra curto-circuito: A fonte de alimentagdo é cortada automaticamente se um
curto-circuito for detetado.

Protecdo contra danos as células da bateria: A aplicacdo apresentard uma mensagem de aviso
quando uma célula da bateria danificada é detetada.

Modo de hibernagdo: A bateria estard no modo de Hiberna¢do quando ndo estiver a ser
utilizada, para poupar energia.

Comunicagdo: Informagdes sobre a tensdo, o nivel da bateria e a corrente da bateria sdo
transmitidas a aeronave.

Aquecimento: A funcionalidade garante que a bateria funciona normalmente a temperaturas
baixas. Consulte a seccdo “Aquecer a bateria” para obter detalhes.

Impermeabilizagdo e protecdo contra pé: Apos ser instalada na aeronave, a bateria cumpre as
normas de classificacdo IP55.
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/\ ¢ Consulte o manual do utilizador, diretrizes de seguranca e etiquetas da bateria antes de
a usar. Os utilizadores assumem total responsabilidade por todas as operagdes e uso.

» Se apenas uma bateria for utilizdvel apds a descolagem, aterre a aeronave imediatamente
e substitua as baterias.

» A porta PSDK tem um sensor de temperatura integrado. Se a carga Util for muito grande,
fazendo o aparelho sobreaquecer, aeronave desligard automaticamente a fonte de
alimentagdo para a carga Util.

« Utilize as baterias fornecidas pela DJI. NAO utilize outras baterias.
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Utilizar baterias emparelhadas

Etiquete as duas baterias com autocolantes de baterias emparelhadas antes de utilizar. Carregue
e descarregue as duas baterias em conjunto para otimizar o desempenho do voo e maximizar a
durag¢do da bateria. Depois de as baterias serem inseridas e a aeronave ser ligada, se houver uma
grande diferenca entre a sua vida Util da bateria, a aplicagdo apresentara um aviso alertando o
utilizador para tal condi¢do das baterias. Neste caso, recomenda-se que as substitua por baterias
com desempenho semelhante antes da utilizagdo.

Ligar/desligar

Instale as baterias na aeronave antes de ligar ou
desligar.

Ligar/desligar: Prima o botdo de alimentagdo, depois
prima-o novamente sem soltar durante dois segundos.
O botdo/indicador de alimentacdo apresenta um brilho
sélido depois de ligar a aeronave. O bot&o/indicador de
alimentagdo desliga-se depois de desligar a aeronave.

Verificar o nivel da bateria

Prima o botdo de carregamento da bateria para verificar
o nivel atual da bateria quando a fonte de alimentagdo
esta desligada. Depois de ligar a alimentacdo, verifique
o nivel atual da bateria na barra superior da aplicagdo.

= Alto

=) Baixo

Os indicadores do nivel da bateria também apresentam o nivel atual da bateria durante o

descarregamento. Os indicadores estao definidos abaixo.

@ : 0 LED est3 ligado. —>: 0 LED est& desligado.

s¢=5: : 0 LED estd a piscar.

T

Nivel da bateria

LED1 LED2 LED3 LED4
(&) (&) (&) (&)
) @ @ Jemt
=) =) &) [a—)
= = fe=g —
=) =) [a—) [a—)
= fe=g — —
@ —_ —_ —_

Semsbt [a) [a) —

Nivel da bateria
88%~100%
75%~88%
63%~75%
50%~63%
38%~50%
25%~38%
13%~25%

0%~13%
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Substituicdo da bateria quente

ApOs a aterragem, a aeronave ndo precisa de ser desligada para a substituicdo de suas baterias.
Primeiro, insira uma bateria totalmente carregada e aguarde trés segundos antes de inserir outra
bateria.

Aquecimento da bateria

A bateria tem uma funcdo de aquecimento automatico integrada, para quando opera em condi¢oes
de baixa temperatura:

1. Quando a temperatura da bateria for inferior a 18 °C (64,4 °F), 0 aguecimento automatico é
iniciado assim que a bateria € inserida na aeronave e esta é ligada. O aguecimento automatico
irad desligar-se automaticamente apds a descolagem da aeronave. Quando a temperatura da
bateria for inferior a 10 °C (50 °F), a aeronave ndo descola. Aguarde até que a bateria aqueca
antes de utilizar a aeronave.

2. Se a bateria ndo estiver inserida na aeronave, prima sem soltar o botdo de nivel da bateria
durante 5 segundos para iniciar o aquecimento automatico. A bateria continuara a manter-se
quente com uma temperatura entre 15 °C e 20 °C (59 °F e 68 °F) durante aproximadamente
30 minutos. Prima sem soltar o botdo de nivel da bateria durante 5 segundos para parar o
agquecimento automatico.

3. Se a bateria estiver a uma temperatura inferior a 10 °C (50 °F), a estagdo de bateria aquecera a
bateria assim que estiver inserida na esta¢do de bateria ligada.

4. Os LED do nivel da bateria irdo piscar da seguinte forma quando a bateria estiver a aquecer e a
manter-se quente.

‘

NV N

= 2 =/ e
e |

=L, 2 =

e P =
s (=)

e NV
s =/ e =
—— ! ——
|
|

Notas para funcionamento a baixas temperaturas

1. A uma temperatura inferior a 10 °C (50 °F), a resisténcia da bateria aumenta e a tensdo
diminui significativamente, o que, por sua vez, reduz a capacidade e o desempenho da bateria.
Certifique-se de que a bateria esta totalmente carregada e que a tensdo da célula é de 4,4V
antes de utilizar.

2. Quando a aeronave estiver em voo apds as condi¢des acima serem satisfeitas, e a aplicagdo DJI
Pilot 2 mostrar um aviso de nivel de bateria criticamente baixo, recomenda-se parar de voar
imediatamente e pousar a aeronave num local apropriado. Durante a aterragem automatica,
os utilizadores ainda podem usar o telecomando para controlar a orientagdo da aeronave. Por
exemplo, os utilizadores podem empurrar a 0 manipulo do acelerador para levantar a aeronave.

3. Em temperaturas extremamente baixas, a temperatura da bateria pode ndo ser suficientemente
alta para funcionar, mesmo depois do aquecimento. Nesses cendrios, aumente o isolamento da
bateria.

4. Para garantir o desempenho ideal da bateria, mantenha a temperatura da bateria acima de 18
°C (64,4 °F) antes do voo.

5. A baixas temperaturas, o periodo de pré-aquecimento pode ser mais longo. Recomenda-se
isolar as baterias com antecedéncia para encurtar o periodo de pré-aquecimento.
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Armazenamento de baterias

1. A descarga automatica da bateria sera acionada se o nivel da bateria for superior a 50%.
Descarregar o nivel da bateria até 50% pode prolongar a vida Util da bateria. A estratégia de
descarga automatica da bateria é mostrada abaixo.

Nivel da bateria Pode ser definido como 0 a 9 dias no DJI Pilot 2

100% '
';'J 9‘\;0, —
80% -

60%
e s0%

40% (Dia)

2. Armazenar a energia nos niveis adequados pode prolongar a vida Util da bateria. Utilize o Modo
de armazenamento da esta¢do de bateria para carregar e armazenar a bateria a 50%. Consulte
a tabela abaixo para obter informagdes sobre os dias maximos de armazenamento quando a
carga da bateria for inferior a 50%.

Nivel da bateria Méaximo de dias de |Nivel da bateria Maximo de dias de
armazenamento armazenamento

0% 12 20% 110

5% 36 30% 160

10% 60 40% 210

15% 86 50% 260

(1) A bateria ficara danificada se exceder o perfodo de armazenamento maximo. A bateria
ja ndo deve ser utilizada.

(2) O perfodo de armazenamento maximo real ird variar ligeiramente, por as baterias
fazerem parte de diferentes lotes de produgdo e serem armazenadas em diferentes
ambientes.

Manutencdo da bateria

Calibragdo de capacidade
1. Siga os passos para concluir a calibragdo da capacidade quando Ihe for pedido pela aplicagdo D)l

Pilot 2.
® o (B> (B (B)

Carregar até 100% Descansar Descarregar até Descansar
durante 1 hora menos de 20% durante 1 hora
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Manutencgdo da bateria

1.

2.
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O desempenho da bateria serd afetado se a bateria ndo for utilizada durante um periodo de
tempo prolongado.

Realize a manutencdo da bateria uma vez a cada 50 ciclos ou 3 meses ou quando solicitado pelo
DJI Pilot 2, nos passos seguintes:

DRORCRRS

Carregar até 100% Descansar durante Descarregar até Descansar
24 horas menos de 20% durante 1 hora

Carregue a bateria totalmente ou com o nivel de energia adequado para armazenamento apds
concluir a manutengdo da bateria. Contacte a Assisténcia da DJI se a falha de manutencao
persistir.

Além do acima exposto, recomendamos a realizagdo das seguintes verificacdes para a
manutencdo da bateria:

a. Insira a bateria na aeronave e ligue-a para ver as informacdes da bateria no DJI Pilot 2.
Certifique-se de que a diferenca na tensdo da célula é inferior a 0,1 V e o firmware da bateria
é atualizado para a versdo mais recente.

b. Certifique-se de que a bateria ndo esta inchada, danificada ou com fugas.

c. Certifique-se de que os terminais da bateria estdo limpos.



Aplicacao DJI Pilot 2

Este capitulo apresenta as funcoes
principais da aplicacdo DJI Pilot 2.
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Aplicacao D]l Pilot 2

A aplicagdo DJI Pilot 2 foi desenvolvida especificamente para utilizadores corporativos. O voo
manual integra uma variedade de recursos profissionais que tornam o voo simples e intuitivo.
O voo de missdo suporta o planeamento de voo e o funcionamento automatico da aeronave,
tornando o seu fluxo de trabalho muito mais simples e eficiente.

Pagina inicial
1 2 3 4
b
—t—8
54
6 9
—10
7
1. Eu

Toque para ver registos de voos, transferir mapas offline, gerir o desbloqueio da Zona GEO, ler
documentagdo de ajuda, selecionar um idioma e ver informacées da aplicacdo.

2. Dados e Privacidade
Toque para gerir os modos de seguranca de rede, definir cédigos de seguranca, gerir a cache de
aplicagBes e limpar registos de dispositivos DJI.

3. Mapa de zonas GEO
Toque para ver o mapa da Zona GEO, verifique offline se a area de operagdo atual estd numa
zona restrita ou zona de autorizagdo e a altitude atual a que se pode voar.
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a. Toque para atualizar a base de dados de Zona GEO da aeronave, se estiver disponivel
uma atualizagdo.

b. Toque para atualizar a base de dados de Zona GEO do telecomando, se estiver
disponivel uma atualizagdo.

¢. Toque para introduzir e gerir o certificado de desbloqueio. Se a aeronave ja estiver
ligada ao telecomando, os utilizadores podem selecionar o certificado de desblogueio
diretamente para desbloquear a aeronave.

4. Servigo de nuvem

Toque para entrar na pagina do servico de nuvem, ver o estado da ligagdo do servico de nuvem,

selecionar o tipo de servico ou mudar do servi¢o atualmente ligado para outro servico de

nuvem.

a. Se a conta DJI com sessdo iniciada pelo utilizador tiver a licenca DJI FlightHub 2, toque
no servico de nuvem na pagina inicial da aplica¢do para iniciar sessdo automaticamente
no DJI FlightHub 2. O DJI FlightHub 2 é uma plataforma de gestdo online integrada
baseada na nuvem para aeronaves, que proporciona aos utilizadores monitorizagdo e

gestdo de equipamentos e membros em tempo real.
Visite a pagina do DJI FlightHub 2 no site oficial da DJI para obter mais informacdes:

https://www.dji.com/flighthub-2

b. Se estiver ligado ao servico GB28181, o GB28181 e o seu estado de liga¢do serdo
apresentados.

c. Se estiver ligado a um servico em tempo real, como RTMP ou RTSP, serd apresentado o
URL em tempo real correspondente e o estado da liga¢do.
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Q Se o servico estiver ligado, o tipo de letra serd apresentado a preto; se estiver a ligar,
aparecerd um pedido de ligagdo no canto superior direito do servico de nuvem; se
estiver offline ou desligado, aparecera um icone laranja no canto superior direito do
servico de nuvem como um alerta anormal.

. Voo de Missdo

Toque para entrar na biblioteca de voo da missao. Os utilizadores podem criar e visualizar todos
0s voos de missdo. Os voos de missdo podem ser importados e exportados em lotes para o
telecomando ou outro dispositivo de armazenamento movel externo. Se o DJI FlightHub 2 estiver
ligado, também pode ver todos os voos de missdo enviados de ou carregar tarefas locais para a
nuvem. Consulte a sec¢do Voo de Missdo para obter mais detalhes.

. Album

Toque para ver as suas obras-primas, tudo no mesmo local. Pode guardar as fotografias ou os
videos no telecomando. Observe que fotos e videos ndo podem ser visualizados se estiverem
desligados da aeronave.

. Academia

Toque para ver tutoriais de produtos empresariais, guias de voo, casos da industria e transferir
manuais de produtos para o telecomando.

. Sistema de gestdo de integridade do UAV

Apresenta o estado de integridade da aeronave, do telecomando e da carga util.

e—— ——d

N |

b c

a. Se o telecomando atual ndo estiver ligado “aeronave, sera apresentada a imagem do
telecomando. Toque para ligar o telecomando a aeronave e o modelo e a imagem da
mesma serdo visualizados depois de ser ligado.

b. Se a carga util for anormal, 0 nome da mesma aparecerd em laranja ou vermelho.
Toque para ver as informacdes de erro na carga util.

¢. A fungdo atual do telecomando é apresentada como A ou B (o nome da fungdo do
telecomando atual aparece a preto). Toque para ver as informacdes de erro no
telecomando ou mudar a func¢do do telecomando.
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9.

d. Toque para entrar no sistema de gestdo de integridade. O estado de integridade da
aeronave e do telecomando é apresentado aqui. Se aparecer em verde (normal), a
aeronave esta normal e pode descolar. Se estiver em laranja (cuidado) ou vermelho
(aviso), a aeronave apresenta um erro, que deve ser verificado e corrigido antes da
descolagem. Leia a seccdo Sistema de Gestdo de integridade (HMS) para obter mais
detalhes.

e. As informac¢des de manutencdo da aeronave atual sdo apresentadas aqui. Se a
aeronave tiver DJI Care, o seu prazo de validade também sera mostrado. Toque para
visualizar as informages do dispositivo, incluindo a contagem ciclica, a duragdo do voo,
o histérico de voos, o tempo de ativagdo e as milhas de voo.

Atalho de atualizacdo do firmware

Se for necessaria uma atualizacdo, aparecerd uma mensagem a notificar o utilizador de que esta
disponivel o novo firmware ou é necessaria uma atualizacdo consistente do firmware para a
aeronave e o telecomando.

Versdes de firmware inconsistentes afetardo a seguranga do voo, portanto, a aplicacdo
priorizara atualizagdes de firmware consistentes. Toque na mensagem para entrar na pagina de
atualizagdo de firmware.

E necesséria uma atualizacdo de firmware consistente quando as versées de firmware
de alguns mdédulos da aeronave sdo inconsistentes com a versao compativel do
sistema. Numa situacdo tipica de atualizacdo consistente do firmware, a aeronave e
o telecomando serdo atualizados para a versdo mais recente, exceto para baterias
adicionais. Quando estas baterias sdo utilizadas, aparece um aviso que requer uma
atualizagdo consistente do firmware para garantir a seguranca do voo.

10. Visdo da camara
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Toque para aceder a vista de verificagdo antes do voo e a vista de cdmara FPV e mudar para a
vista de camara com suspensdo carda. Consulte as sec¢des Vista de verificagdo antes do voo,
Vista de camara FPV e Vista de camara com suspensdo carda para obter mais detalhes.
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Vista de verificacdo antes do voo

Toque em Entrar na vista da camara na pagina inicial do DJI Pilot 2 para entrar na Vista de
verificagdo antes do voo.

1. Veja as informages de integridade da aeronave, o0 modo de voo, o nivel da bateria de voo
inteligente, a fungdo do telecomando, os niveis de bateria interna e externa do telecomando,
o estado do ponto inicial, o estado do RTK e as informagbes de armazenamento do cartdo
microSD da camara.

2. Defina a altitude de regresso a posicdo inicial, a acdo fora de controlo, a altitude méxima e a
distancia maxima do voo, atualize o ponto inicial, selecione 0 modo de manfpulo de controlo e
defina o limite de aviso da bateria, os interruptores de detecdo de obstaculos e as distancias de
detecdo de obstaculos.

Q * Recomenda-se a realizacdo cuidadosa da verificagdo antes do voo de acordo com o
cenario de operacdo e requisitos antes da descolagem.

* Antes de realizar um voo de missdo, realize uma verificagdo antes do voo e verifique as
informacgdes basicas dos parametros do voo de missdo. Consulte a sec¢do Voo de Missdo
para obter detalhes.
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Vista da camara FPV

Utilizar a vista da camara FPV

Depois de tocar em Entrar na vista da cdmara na pagina inicial do DJI Pilot 2 e terminar a verificagdo
antes do voo, sera direcionado para a vista da camara FPV por predefini¢do.

1 —

5 8 6 7

1. Barra superior: apresenta o estado da aeronave, modo de voo, qualidade do sinal, etc. Consulte
a sec¢do Barra superior para obter mais detalhes.

2. Interruptor de modo discreto: Toque para desligar os fardis traseiros e frontais da aeronave,
fardis, luz auxiliar e indicadores de bateria. Depois de ativar o modo discreto, a luz auxiliar ndo
se acenderd durante a aterragem, o que pode apresentar determinados riscos. Utilize o modo
discreto com cuidado.

3. Interruptor dos fardis: Prima o botdo L1 no telecomando para ligar ou desligar os fardis.

4. Mudar para a vista de mapa: Prima o botdo L3 no telecomando para mudar para a vista de
mapa.

5. Vista do mapa: Os utilizadores podem maximizar ou minimizar o mapa. A vista do mapa suporta
a ampliacdo e a redugdo.

6. Vista da camara com suspensdo carda: Toque para mudar para a vista de camara com
suspensdo carda. A vista da camara com suspensdo cardd suporta o zoom de aproximagdo e
afastamento.

7. Mudar para a vista de camara com suspensdo carda: Prima o botdo R3 no telecomando para
mudar para a vista de camara com suspensdo carda.

8. Projecdo RA: projeta informagdes como PinPoints, pontos de passagem e o Ponto inicial na vista
da camara FPV e na vista da camara com suspensdo carda para melhorar a perce¢do do voo.
Consulte a sec¢do Projecdo RA para obter mais detalhes.

9. Ecrd de voo principal (PFD): mostra parametros como atitude, velocidade, altitude e velocidade
do vento durante um voo. Consulte a secgdo Ecrd de voo principal (PFD) para obter mais
detalhes.
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Ecra de voo principal (PFD)

O Ecrd de voo principal (PFD) torna o voo mais facil e intuitivo, permitindo que os utilizadores
vejam e evitem obstaculos ao redor da aeronave, além de parar e ajustar a trajetéria de voo, se
necessario.

O Ecré de voo principal pode aparecer de forma diferente quando a vista principal é através de
uma camara FPV ou de uma camara com suspensdo carda (cdmara de zoom/camara ampla/camara
termografica).

30— 12

14

\
15

N

Roda de velocidade.

Diregdo e velocidade do vento. A diregdo do vento é relativa a aeronave.

Velocidade horizontal da aeronave.

Velocidade predefinida da rota do voo durante o voo de misséo.

Horizonte Artificial: reflete a atitude da aeronave, que é oposta ao seu angulo de inclinagao.
Indicador de direcdo da aeronave: sempre no meio da vista da camara.

Vetor da trajetoria do voo: a posicdo que a aeronave esta prestes a alcangar.

Limite de altitude (LIM): configurado pela definicdo do controlador de voo.

Predefinir a altura da rota do voo durante o voo de misséo.

=0 © N U AW

0. Indicador de Obstaculo Vertical: mostra as informa¢6es do obstaculo vertical da aeronave.
Quando hd um obstaculo acima ou abaixo da aeronave, as informacdes podem ser
comparadas com a altura do obstaculo, para detetar qualquer colisdo iminente e evitar
acidentes. Quando a detecdo para cima e para baixo estiver desativada, serad apresentado OFF
para lembrar o utilizador de que a dete¢do de obstaculos verticais esta desligada.

11. Velocidade Vertical: mostra a velocidade vertical da aeronave em subida ou descida. A linha
branca mostra a posicdo da aeronave em trés segundos. Quanto maior for a velocidade
vertical, maior seré a linha branca.

12. Altitude (ALT): mostra a altitude da aeronave em rela¢do ao ponto de descolagem.
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13.
14.
15.

Altitude RTH (RTH): mostra a altitude RTH configurada pela definicdo do controlador de voo.
Altitude real (ASL): mostra a altitude real da aeronave.

Ecré de navegacdo: mostra a orientacdo da aeronave e da suspensdo cardd, bem como
informagdes sobre a prevencdo de obstaculos a partir de uma perspetiva de cima para baixo.
Consulte a seccdo Ecra de navegacdo para obter mais detalhes.

Ecrd de navegacao

6 4 5

O ecrd de navegacdo mostra apenas a velocidade, altitude e outras informacdes nos lados
esquerdo e direito na vista da camara com suspensdo carda. Na vista de camara FPV, essas
informac&es sdo mostradas na forma de Ecra de voo principal.

1.
2.
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Aeronave: O ecrd de navegagdo roda com a aeronave.

Vetor de velocidade horizontal da aeronave: A linha branca desenhada pela aeronave indica a
dire¢do do voo e a velocidade da aeronave.

Orientagdo da aeronave: mostra a orientac¢do atual da aeronave. O grau apresentado é contado
no sentido horario a partir do norte, com o norte assumido como 0 graus e o comprimento do
passo como 30 graus. Por exemplo, 0 nimero 24 na bussola indica a dire¢do da aeronave apos
uma rotagao de 240 graus no sentido horario a partir de O graus.

Orientagdo da suspensdo carda: mostra a orientacdo da suspensdo carda em relacdo a
aeronave em tempo real. O icone roda com a suspensdo carda.

Orientagdes do ponto inicial e do telecomando:
a. Mostra a posicdo inicial em relagdo a aeronave. Quando a distancia horizontal ao
ponto inicial excede 16 m, o ponto inicial ficara na extremidade do ecrd de navegagéo.

b. Quando a distancia relativa entre o ponto inicial e o telecomando ndo for superior
a 5 metros, apenas o ponto inicial serd apresentado no ecrd de navega¢do. Quando
a distancia relativa for superior a 5 metros, o telecomando serd apresentado como
um ponto azul para indicar a sua posi¢do. Quando a distancia horizontal entre o
telecomando e a aeronave exceder 16 metros, o icone da posicdo do telecomando
ficard na extremidade do ecrd de navegacdo.
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10.

¢. Quando a bussola do telecomando esta a funcionar normalmente, o ponto azul
mostra a dire¢do do telecomando. Se o sinal for fraco durante o voo, aponte a seta do
telecomando no ecra de navegacdo para a dire¢do da aeronave.

Distancia ao ponto inicial: apresenta a distancia horizontal entre o ponto inicial e a aeronave.

Informacées do PinPoint: mostra o nome do PinPoint e a distancia horizontal da aeronave ao
PinPoint, quando o PinPoint esté ativado.

Informacdes do ponto de passagem: é apresentado o nome do ponto de passagem, a distancia
horizontal da aeronave até ao ponto de passagem e a trajetéria ascendente ou descendente
da rota de voo, durante um voo de miss&o.

Informag¢des do ponto alvo RNG: apresenta a distancia horizontal da aeronave até ao ponto
alvo, quando o telémetro a laser RNG esta ativado.

Informagdes sobre detecdo de obstéculos verticais: Quando um obstéculo é detetado na
diregdo vertical, aparece um fcone de barra de obstaculos. Quando a aeronave atingir a
distancia de aviso, o icone ficard vermelho e laranja e o telecomando emitird sinais sonoros
longos. Quando a aeronave atinge a distancia de travagem de obstaculos, o icone fica vermelho
e o telecomando emite sinais sonoros curtos. A distancia de travagem e a distancia de aviso
podem ser definidas na DJI Pilot 2. Siga as instruges solicitadas na aplicagdo para as definir.

Informacdes sobre detec¢do de obstaculos horizontais: As dreas claras sdo as areas de dete¢do
obstaculos da aeronave, e as areas de cores escuras sdo 0S pontos cegos. Durante os voos,
mantenha a linha do vetor de velocidade da aeronave fora dos angulos cegos de detecdo de
obstaculos.

a. Se a distancia de aviso definida na aplicacdo for de 16 m a 33 m, assim que um obstéculo
for detetado, aparecera um arco verde na dire¢do do obstaculo; quando o obstaculo atinge
a distancia de aviso, fica laranja; quando o obstaculo se aproxima da distancia de rutura, ele
muda para uma moldura vermelha.
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b. Se a distancia de aviso definida na aplicacdo for inferior a 16 m, e o obstaculo estiver dentro
de 16 m, mas ndo atingir a distancia de aviso, o obstaculo serd indicado por uma moldura
verde; quando o obstaculo esta dentro de 16 m e atinge a distancia de aviso, fica laranja;
quando o obstaculo se aproxima da distancia de rutura, fica vermelho.

c. Quando a detegdo de obstaculos esta desativada, serd apresentado OFF; quando a
detecdo de obstaculos estd ativada, os sistemas de visdo ndo estdo a funcionar, mas estdo
disponiveis sistemas de detecdo de infravermelhos, sera apresentado TOF; quando a
detecdo de obstaculos esta ativada mas ndo esta a funcionar, serad apresentado NA.

Barra superior

1. Voltar: Toque para voltar a pagina inicial da aplicacdo DJI Pilot 2.

2. Barra de estado do sistema: indica o estado de voo da aeronave e varias mensagens de alerta.
Se aparecer um novo alerta durante o voo, este também sera apresentado aqui e continuara a
piscar. Toque para ver as informacgdes e parar a intermiténcia.

3. Estado do voo:
a. Os estados dos voos incluem: em espera, preparar-se para descolar, pronto para ir,
voo manual, voo de missdo, panoramico em curso, ActiveTrack, regresso a posi¢ao
inicial, aterragem, aterragem for¢ada e posicionamento da visdo.
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4.

95

b. Quando a aeronave estiver em posicionamento visual, em espera ou estado de voo
manual, o modo de voo atual serd mostrado, incluindo: Modo N, modo S, modo A e
modo T.

¢. Toque para entrar na vista de verificacdo antes do voo.

Indicador de nivel de bateria de voo inteligente: A barra indicadora do nivel da bateria fornece
uma apresentagdo dinamica da carga restante da bateria de voo inteligente e do tempo de voo
atuais. Cada estado da bateria é indicado por uma cor diferente. Quando o nivel da bateria é
inferior ao limite de aviso, o icone da bateria a direita fica vermelho, lembrando o utilizador de
fazer aterrar a aeronave assim que for possivel e substituir as baterias.

. Estado de posicionamento GNSS: mostra o nimero de satélites GNSS. Quando o médulo RTK da

aeronave estd desativado, o fcone RTK ficard cinzento; quando estiver ativado, o icone RTK ficara
branco. Toque no icone de estado de posicionamento GNSS para ver o estado do modo RTK e
do posicionamento GNSS.

. Forga do sinal: inclui a qualidade da ligacdo de video HD e a qualidade da ligacdo do

telecomando. Trés pontos verdes indicam sinais fortes; dois pontos amarelos para forca média
do sinal; e um ponto vermelho para ma qualidade do sinal. Se o sinal for perdido, o icone
apresentara um estado desligado a vermelho.

. Nivel de bateria de voo inteligente: mostra o nivel de bateria restante da aeronave. Toque para

ver as informagdes sobre o nivel da bateria, tensdo e temperatura.

. Defini¢Bes: Toque para expandir o menu de definicdes para definir os parametros de cada

maédulo.

a. X Defini¢Bes do sistema de controlo de voo: incluem interruptor de modo de voo,
ponto inicial, altitude de voltar a posicdo inicial, altitude maxima, limite de distancia,
estado do sensor, acdo fora de controlo, curva coordenada e GNSS.

b. &) Defini¢Bes do sistema de dete¢do de obstaculos: inclui o interruptor de dete¢do de
obstaculos, o interruptor de posicionamento da visdo e o interruptor de aterragem de
precisdo.

¢. @ Definicdes do telecomando: incluem o modo de manipulo, configuracdes de botdo
personalizaveis e calibragdo e ligagdo do telecomando.

d. m Defini¢bes de transmissdo de video - Inclui frequéncia de trabalho, modo de canal e
tipo de safda de video.

e. Ik Defini¢des da bateria de voo inteligente: incluem informac&es da bateria, voltar
a posigdo inicial inteligente, limites de aviso de bateria fraca e nimero de dias
necessarios para descarga automatica.

f. @ DefinicBes da suspensdo carda: inclui defini¢des de inclinagdo e oscilacdo da
suspensdo carda e calibragdo automatica da mesma.

g. @ DefinicBes RTK: inclui a fungdo de posicionamento RTK, tipo de servico RTK e as suas
defini¢bes e os seus estados correspondentes.

h. e« Definicdes gerais: inclui selecdo de mapa, visualizagdo do intervalo, definicdo da
unidade e defini¢do das luzes.



Ma

nual do utilizador do MATRICE 30 SERIES

Projecdo RA

A aplicagdo DJI Pilot 2 suporta projecdo RA, incluindo:

a.
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Ponto inicial: Quando o ponto inicial estd para além da vista atual, serd apresentado na
extremidade da vista. A aeronave pode ser virada para o Ponto inicial seguindo a seta.

. PinPoints: Um PinPoint parece maior quando estéd perto da aeronave e mais pequeno quando

esta longe. Isto permite aos utilizadores avaliar a distancia entre o PinPoint e a aeronave a partir
do tamanho do PinPoint. Quando um PinPoint selecionado esta para além da vista atual, sera
apresentado na extremidade da vista. A aeronave pode ser virada para o PinPoint seguindo a
seta.

. Pontos de passagem: Num voo de missdo, os dois pontos de passagem que a aeronave

estd prestes a alcangar serdo projetados na vista da camara FPV ou na vista da camara com
suspensdo cardd. O ponto de passagem seguinte a ser alcangado aparecera como um triangulo
sélido e um nimero de série; enquanto o ponto de passagem subsequente aparecera como um
triangulo pontilhado e um numero de série.

. Avido tripulado ADS-B: Quando uma aeronave tripulada é detetada nas proximidades, sera

projetada na vista da camara FPV e na vista da camara com suspensdo carda. Suba ou desca
a aeronave 0 mais rapidamente possivel para evitar o avido tripulado, seguindo as instru¢oes
solicitadas.
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Vista da camara com suspensdo carda

Utilizar a vista da cdmara com suspensao carda

A vista da camara com suspensdo cardd aparecera quando mudar a vista principal para a camara
com suspensdo cardd. Abaixo estd uma ilustragdo que utiliza a camara com zoom da M30T como
vista principal.

24 25 26 2 3 456 7
8
23 — 9
22— 10
21 L
12
20 13
19— 14
18— | 15

17 w 16

Ecrd de navegacdo: Consulte a seccdo Ecrd de navegagdo para obter detalhes. Tenha em
aten¢do que, na vista da camara com suspensdo carda, a velocidade horizontal, a velocidade
do vento, o angulo de inclinagéo e a escala de inclinacdo da suspensdo carda em relacdo ao
solo sdo mostrados no lado esquerdo. Quando a suspensdo cardd esta num angulo de chave
como -90°, 0° ou -45° o numero sera realcado. O lado direito do ecrd de navegagao mostra
a altitude, a altitude relativa, as informacdes de dete¢do de obstaculos verticais e a barra de
velocidade vertical.

2. Tipo de camara: mostra o tipo de camara para a vista principal atual.

3. Parametros da camara: mostra os parametros atuais de disparo/gravagao da camara.

4. Bloqueio de exposicdo automatica: Toque para bloquear o valor de exposicdo atual.

5. Modo de focagem: Toque para alternar entre o modo de focagem, entre MF (focagem manual),
AFC (focagem automatica continua) e AFS (focagem automatica Unica).

6. Modo de armazenamento: mostra a capacidade de armazenamento restante do cartdo
microSD da aeronave. Toque para mudar o modo de visualizacdo, para mostrar o nimero
restante de fotografias que podem ser tiradas no modo de fotografia ou o tempo de gravacdo
restante no modo de video.

7. Mudar para Exposi¢do automatica/manual: A cdmara com zoom suporta os modos Automatico
e M. O EV pode ser definido no modo Automaético e o ISO e o obturador podem ser definidos
no modo M.

8. Defini¢des da camara: Toque para aceder ao menu de defini¢des da cdmara. O menu de
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10.

1.

12.

13.

14.

15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.
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defini¢des da camara pode variar consoante o tipo de camara. Selecione um tipo de camara
para ver os seus parametros.

Seletor fotografia/video: Toque para alternar entre os modos de fotografia e video e selecione
diferentes modos de disparo ou gravagao.

a. Os modos de fotografia incluem fotografia simples, inteligente, temporizada, em
grelha de alta resolugdo, panoramica, etc.

b. Podem ser selecionadas varias resolu¢8es no modo de gravagdo de video. A camara
com zoom e a camara com grande angular suportam resolu¢tes de 3840x2160
e 1920x1080. Para a camara termografica, a resolucdo de gravagdo de video é de
1280x1024, quando a super resolucdo de infravermelhos esta ativada, e de 640x512,
quando esta desativada.

Botdo de fotografar/gravar: Toque para tirar uma fotografia ou para iniciar ou parar a gravagao
de video.

Reprodugdo: Toque para introduzir o album para ver e transferir fotografias/videos
armazenados no cartdo microSD da aeronave.

Zoom de ligacdo (apenas M30T): Toque para ligar as lentes da camara termografica e da
camara de zoom ao zoom. O utilizador pode visualizar o efeito de zoom ligado ativando o
bot&o SBS na vista da camara termografica.

Pressione o botdo R1 no telecomando e a lente da camara aumentara o zoom.

Pressione o botdo R2 no telecomando e a lente da camara diminuird o zoom.

Prima o botdo R3 no telecomando para mudar para a vista de camara FPV.

Vista da camara FPV: Toque para mudar para a camara FPV. A vista da camara FPV suporta a
ampliagdo e a redugdo.

Vista do mapa: Toque para mudar para a vista do mapa. A vista do mapa suporta a ampliagdo e
a redugéo.

PinPoint: Prima o botdo L3 no telecomando para adicionar um PinPoint no centro do ecra.
Prima sem soltar o botdo L3 para expandir o painel de definicdes do PinPoint, o que lhe
permite definir a cor do PinPoint, visualizar todos os pontos alvo ou ativar a apresentagao
predefinida dos pontos alvo na vista de transmissdo de video. Consulte a seccdo PinPoint para
obter mais detalhes.

Mudar para lente de camara ampla/com zoom: Pressione o botdo L2 no telecomando para
alternar entre a lente da cdmara com grande angular e a lente da cdmara com zoom.

Mude para a lente de camara de luz visfvel/termografica (apenas para M30T): Pressione o
botdo L1 no telecomando para alternar entre a lente da camara de luz visivel (camara com
grande angular ou camara de zoom) e a lente da camara termografica.

Modo de suspensdo cardd: apresenta o estado atual da suspensdo cardd como modo de
seguimento. Toque para selecionar uma a¢do, COmo recentrar a suspensdo cardd, recentrar a
oscilagdo da suspensdo cardd, inclinagdo de suspensdo cardd para baixo ou suspensdo carda
para baixo, ou mudar para o modo sem suspensdo carda. Consulte as sec¢des sobre os modos
de trabalho de suspensdo cardd da aeronave para obter a descri¢do detalhada de cada modo.

Smart Track: A camara com suspensdo carda da aeronave pode seguir o alvo (pessoa/veiculo/
barco) quando o Smart Track esta ativado. Consulte a seccao Smart Track para obter mais
detalhes.
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23. Telémetro a laser (RNG): A distancia em linha reta entre a aeronave e o alvo, bem como a altura
do alvo, podem ser medidas usando o telémetro a laser RNG. Consulte a sec¢do Telémetro a
laser RNG para obter mais detalhes.

24. Olhar para: Depois de selecionar um PinPoint, o utilizador pode tocar no icone “Olhar para”
para rodar a suspensdo cardd, permitindo que a camara olhe para o alvo.

25. Estado do carregamento de fotografias/videos para a nuvem: apresenta o estado de um
carregamento de fotografias/videos do DJI Pilot 2 para o DJI FlightHub 2 ou o estado da ligagdo
de uma transmissdo em direto; toque para ver os detalhes. Se estiver a utilizar o servico de
nuvem DJI FlightHub 2, pode configurar rapidamente as suas defini¢cdes de carregamento de
ficheiros multimédia.

26. Controlo/Estado do Voo de Missdo: apresenta o progresso de um voo de missdo na vista de
camara com suspensdo cardd. Toque no botdo Pausa/Retomar para pausar/retomar a tarefa e
togue no painel para ver o nome do voo de missdo e as agoes.
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Vista da cdmara ampla

Esta secgdo define principalmente as diferengas com a camara com zoom. Consulte a secgdo Vista
da camara com suspensdo cardd para obter mais detalhes.

Estrutura do Zoom: Depois de mudar para uma camara com grande angular como vista principal, a
imagem com zoom apresenta o campo de visdo e a taxa de zoom da camara.

Vista da cdmara termografica

Esta seccdo define principalmente as diferengas com a camara com zoom. Consulte a sec¢do Vista
da camara com suspensao cardd para obter mais detalhes.
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1. Paleta/lsotérmica: apresenta os valores de medicdo da temperatura mais altos e mais baixos
da vista atual. Toque para escolher entre diferentes paletas de medicdo da temperatura por
infravermelhos ou ative a isotermia para definir intervalos de medi¢cdo de temperatura. Note
que, se a drea medida exceder os valores maximos ou minimos de medicdo da temperatura da
vista atual, a defini¢do ndo tera efeito.

2. Modos de ganho: O modo de ganho elevado proporciona medi¢des de temperatura mais
precisas com um intervalo de medicdo de -20 a 150 graus, enquanto o modo de ganho baixo
suporta um intervalo de medicdo de temperatura mais amplo de 0 a 500 graus. Note que
o intervalo é apenas um valor tedrico e, mesmo que a camara termografica possa medir
temperaturas para além do intervalo, o valor pode desviar-se substancialmente.

3. Modo de visualizagdo: O ecra de infravermelhos esta predefinido como vista de infravermelhos
simples. Toque para ativar ou desativar a vista lado a lado. Quando ativada, tanto as imagens
capturadas pela camara termografica por infravermelhos como pela camara com zoom serdo
apresentadas lado a lado.

4. Calibragdo FFC: Toque para executar a calibragdo FFC. A calibragdo FFC é uma fungdo da camara
termografica por infravermelhos que otimiza a qualidade da imagem para uma observacdo facil
das alteracbes de temperatura.

5. Zoom (Camara termografica): Toque para ajustar o zoom digital da camara termografica por
infravermelhos com uma capacidade maxima de zoom de 20x. Toque sem soltar para ampliar
diretamente até 2x.

Telémetro a laser (RNG)

11—
2
3
S
4
5

1. Toque para ativar o RNG.

2. A mira no centro da objetiva ficara vermelha, o que significa que o telémetro a laser estd a
apontar para o alvo e a medir a altitude do alvo e a distancia entre o alvo e a aeronave. A latitude
e a longitude do alvo podem ser obtidas apds a criagdo de um PinPoint no alvo.

3. Adistancia linear entre o alvo e a aeronave.
4. A altitude entre o alvo e a aeronave.
5. Adistancia horizontal entre o alvo e a aeronave.
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» O posicionamento de RNG ¢é limitado por fatores como a precisdo de posicionamento do
GNSS e precisdo da atitude da suspensdo carda. A posi¢do GNSS, a distancia horizontal, o
ecrd de navegacdo, a projecao RA, etc. fornecidos sdo apenas para referéncia.

* Quando a cdmara com zoom estd a apontar, a mira seré uma cruz vertical, enquanto que
com a camara com grande angular ou a camara termografica, ira transformar-se num X.

Smart Track

Introdugdo

Ao operar a camara com suspensdo cardd, o piloto pode usar o Smart Track para identificar,
bloquear e rastrear alvos como pessoas, veiculos, barcos ou outros objetos. Depois de reconhecer
e bloquear o alvo, ele roda automaticamente a suspensdo cardd para situar o alvo no centro
do ecrd e ajuste a distancia focal da camara para uma taxa de foco apropriada para rastrear e
visualizar o alvo.

Q * Quando o alvo do seguimento é definido como objetos, o efeito do seguimento é
limitado.

/\ ¢ Utilize 0 Smart Track num ambiente aberto para evitar bloquear o alvo.
* Quando a aeronave estiver a regressar ao Ponto Inicial, a aterrar ou definido para o
modo T, o Smart Track ser& desativado. O dispositivo saird do Smart Track imediatamente
em qualquer uma das situagdes acima.

Identificar e bloquear um alvo
O Smart Track pode ser ativado depois de entrar na vista de zoom na aplicagdo.

1. Toque para iniciar ou parar o Smart Track.

2. Afuncionalidade identifica uma pessoa, um veiculo ou um barco como alvo. Em alternativa, pode
fazer gestos no ecrd para selecionar outro objeto como alvo.
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» Quando o Smart Track estd ativado, aparece uma moldura de seguimento e seleciona o
alvo, e as miras no centro da lente de zoom ficam verdes, indicando que o seguimento
estd em curso. Se n&o for confirmado nenhum alvo, o enquadramento de seguimento
ndo aparecera e a aplicagdo apresentard a mensagem “A procurar alvos...” Se o alvo for
blogueado ou perdido, o dispositivo ira prever e procurar a trajetéria do alvo até ser
readquirida antes de retomar o seguimento. Caso contrario, o dispositivo saira do Smart
Track.

B

Se o utilizador estiver a selecionar outros tipos de alvos através de gestos no ecrg,
qualquer pessoa, veiculo ou barco que aparega na estrutura sera selecionado como alvo
e seguido.

N&o é possivel selecionar um objeto utilizando gestos se as caracterfisticas do objeto ndo
estiverem claras.

Seguimento de um alvo

O modo de suspensdo carda serd predefinido para o modo de seguimento e a camara sera
predefinida para o modo AFC quando o Smart Track estiver ativado.

No modo de acompanhamento da suspensdo cardd, a orientagdo da aeronave é sempre
consistente com a da suspensdo cardd, ambos visando o alvo. A atitude da suspensdo cardd sera
ajustada automaticamente para situar o alvo no centro, enquanto a camara ajustara o zoom para
redimensionar o alvo. O utilizador pode ajustar o tamanho do alvo no campo de visdo utilizando o
botdo direito do telecomando.

Previsdo de alvo: Se um alvo for perdido, o dispositivo ira prever a trajetéria do movimento e a
suspensdo carda ird rodar automaticamente para procurar o alvo.

Pesquisa de alvo: Se o alvo for perdido, o dispositivo ird procura-lo automaticamente com base na
sua posi¢do prevista. O utilizador pode também controlar manualmente a rotagdo da suspensdo
carda e o zoom da camara para encontrar o alvo.

Seguimento de foco: O foco da camara sera ajustado de acordo com a distancia do objeto alvo.

No modo de seguimento por suspensdo cardd, “Smart Track” serd apresentado na barra superior
durante o seguimento. O modo de controlo da aeronave é um pouco diferente do modo de voo
normal. Verifique se esta familiarizado com os seguintes controlos e pilote com cuidado.

Operagdo no Agdo executada Lembretes
telecomando

Pressionar e segurar o | Sai do Smart Track. /
botdo Pausar

Manipulo de guinada | Ajusta o movimento horizontal | O intervalo ajustavel é limitado
da suspensdo carda durante o seguimento.
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Manipulo de
inclinacdo

Pilote a aeronave para ou para
longe do alvo horizontalmente.
A velocidade méxima de voo

é inferior a 17 m/s. Continue

a operar o manipulo para
continuar a seguir o alvo.

Quando estiver perto do alvo
horizontalmente, a velocidade da
aeronave na dire¢do préxima ao alvo
sera limitada. A aeronave ndo pode
aproximar-se do alvo nas seguintes
condigdes:
a. A aeronave esta a menos de 5
metros do alvo.

b. O alvo é sob a aeronave que a
inclinagdo da suspensdo carda
precisa ser maior que 80°.

Manfpulo de rotagdo

A aeronave faz um circulo
horizontal no alvo. A
velocidade maxima de voo é
inferior a 17 m/s.

Quando estiver préximo ao alvo
horizontalmente, a velocidade de
Orbita da aeronave sera limitada.

Manfpulo do
acelerador

Controla a altitude da
aeronave

Botdo esquerdo

Ajusta a inclina¢do da
suspensdo carda

O intervalo ajustavel é limitado
durante o seguimento.

Botdo direito

Ajusta o zoom da camara

O intervalo ajustavel é limitado
durante o seguimento.

Mudar o modo de voo

Sair do Smart Track.

/

Q « Para garantir o disparo ideal a alvo dinamico, tirar fotos durante o seguimento do alvo
ndo blogueia a suspensdo cardd. Pode ocorrer desfocagem do movimento devido a um

fundo estético.

A

a. O reconhecimento pode diminuir a noite.

b. O efeito de seguimento pode piorar quando a carga Util esta a trabalhar em ampliagdo

elevada.

c. O efeito de seguimento pode piorar em ambientes com pouca visibilidade, como chuva,

nevoeiro e neblina.

d. O objeto/alvo seguido pode mudar em cenarios com trafego intenso e grupos grandes

de objetos semelhantes.

Pode ocorrer um reconhecimento ou efeito de seguimento fraco nos cenarios abaixo:
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Vista do mapa

10.
11.
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Toque para desenhar linhas no mapa.
Toque para desenhar uma area no mapa.

Toque para limpar todos os pontos, linhas e anotagdes na vista atual. Se o utilizador tiver
sessdo iniciada no DJI FlightHub 2, a realizagdo desta agdo ndo ird limpar as anotagoes
distribuidas pelo DJI FlightHub 2.

PinPoint: Prima o botdo L1 no telecomando para adicionar um PinPoint no centro da vista.
Prima e sem soltar o bot&o L1 para expandir o painel de defini¢des do PinPoint, o que permite
aos utilizadores alterar a cor do PinPoint, ver todos os pontos alvo ou definir a apresentagdo
predefinida do ponto alvo na vista de transmisséo de video.

Mudar para a vista da camara FPV: Prima o botdo L3 no telecomando para mudar para a vista
da camara FPV.

Mudar para a vista de cdmara com suspensdo carda: Prima o botdo R3 no telecomando para
mudar para a vista de cdmara com suspensdo carda.

Toque para limpar o intervalo de voo da aeronave.

Selecdo da camada do mapa: Toque para selecionar um mapa de satélite ou de rua (modo
padrdo) de acordo com os requisitos operacionais.

Bloqueio de mapa: Se estiver ativado, 0 mapa ndo pode ser rodado; se estiver desativado, o
mapa pode rodar livremente.

Botdo de recentrar: Toque para centrar rapidamente o telecomando na vista.

Gestdo de Camadas de Zona GEO: Toque para ver todas as informacées de camadas de Zonas
GEO e ativar ou desativar a camada da Zona GEO.
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Gestdo e sincronizacdo de anotacdes

PinPoint
Introdug¢do ao PinPoint

O PinPoint pode ser utilizado para definir o ponto de localizagdo de um alvo na vista de camara com
suspensdo carda ou na vista de mapa, para observacdo rapida e sincronizagdo de informagoes.

1. Passos para criar um PinPoint: Ajuste a atitude da aeronave e da suspensdo carda para mover o
alvo para o centro da vista atual. Prima o botdo L3 do telecomando para fixar o alvo no centro. O
PinPoint pode registar a latitude, longitude e altitude do alvo.

2. A projegdo de RA serd criada para o alvo na vista da camara com suspensdo cardd ou na vista
de cdmara FPV. Ficara maior ou menor, de acordo com a distancia entre a aeronave e o PinPoint
(grande quando préximo, pequeno quando distante).

3. PinPoint selecionado:

a. Aparecerd uma pequena moldura a volta do PinPoint, indicando que esta selecionado.

b. O canto inferior esquerdo do ecra de navegagdo mostra a distancia horizontal do alvo
até a aeronave e o nome do ponto. A orientacdo do ponto em relacdo a aeronave é
mostrada no ecrd de navegacdo.

¢. Se o PinPoint selecionado estiver fora da vista de transmissao de video, o icone do
PinPoint permanecerd na extremidade indicando a sua orientagdo relativamente ao
centro da vista.

d. Depois de selecionar um PinPoint, o utilizador pode editar o nome, cor, latitude,
longitude e altitude do ponto alvo ou arrastar o PinPoint no mapa.
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4. Toque em « e« € em @@ para alterar as definicdes personalizadas do telecomando para PinPoint,
eliminar o PinPoint selecionado ou selecionar o PinPoint anterior ou seguinte. Os utilizadores
podem gerar e selecionar rapidamente PinPoints utilizando os bot&es.

5. Toque para mudar para a vista do mapa:
a. O PinPoint e 0 seu nome serdo apresentados no mapa em conformidade.
b. Na vista de mapa, também pode definir um PinPoint tocando no alvo. O ponto esta na
mira no centro do mapa, e a altitude é a altitude de voo atual da aeronave.
c. Toque para selecionar um PinPoint no mapa para ver o criador do ponto, a distancia

entre o ponto alvo e a aeronave, a altitude, latitude e longitude do ponto alvo, ou
definir o PinPoint como o Ponto Inicial, ou editar ou eliminar o PinPoint.

X+ O posicionamento de PinPoint é limitado por fatores como a precisdo de
posicionamento do GNSS e precisdo da atitude da suspensdo carda. A latitude e a
longitude, a distancia horizontal, o ecrd de navegacdo, a proje¢do RA, etc. fornecidos
sdo apenas para referéncia.

Editar PinPoints

1. Prima e sem soltar o botdo L3 no telecomando para aceder ao painel de defini¢Ses do PinPoint.
Existem cinco opg¢Bes de cor para o PinPoint e recomenda-se definir uma cor para cada tipo de
alvo, conforme exigido pelo cenério de operacdo.

2. Toque para expandir a lista PinPoint para ver todos os pontos alvo.

3. Defina se pretende visualizar o PinPoint recém-criado na vista de transmissdo de video.

107



Manual do utilizador do MATRICE 30 SERIES
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. Toque para exportar todos os PinPoints para a pasta local do telecomando.
. Toque para fechar o painel atual.

. Filtre os PinPoints por cor. Depois de selecionar uma cor, esta apresenta PinPoints desta cor.

A W =

. Filtre os PinPoints pela sua visibilidade na vista de transmissdo de video. Os PinPoints podem ser
filtrados por qualquer um destes trés critérios: mostrar todos os PinPoints nesta lista; mostrar
apenas os PinPoints que sdo visiveis na vista de transmissdo de video nesta lista; mostrar apenas
os PinPoints que ndo sdo visiveis na vista de transmissdo de video nesta lista.

5. Toque para ordenar os PinPoints por ordem cronolégica de avango ou inversa ou por ordem
alfabética pelos seus nomes.

6. Toque para eliminar o PinPoint.

7. Toque para ativar ou desativar a apresentagdo da proje¢do RA para o PinPoint na vista de
transmissdo de video.
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Gestdo de anotag¢des de linhas e areas

Os utilizadores podem desenhar linhas e dreas no mapa para sincronizar as principais informagoes
de estradas e terras.

2
3.

2 ——
33—

1. Toque para apresentar a vista Editar linha.
2. Toque para apresentar a vista Editar drea.

3. Todas as informagdes de pontos, linhas e areas podem ser visualizadas no mapa. Toque neste
fcone para eliminar as informagdes.
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Partilha de anotacdes

A localizagdo do ponto alvo identificado pelo PinPoint pode ser sincronizada com a vista da camara,
0 ecrd de navegacdo, a vista do mapa e o DJI FlightHub 2 para partilhar informacées de localizacdo.
Pode ser apresentado na vista de transmissdo de video e na vista de mapa.

No modo avangado de operador duplo, todas as anotagdes de pontos, linhas e drea podem ser
sincronizadas com outro telecomando.

Quando estiver ligada ao DJI Flighthub 2, a aplicacdo DJI Pilot 2 e as anotacdes de pontos, linhas e
dreas do DJI Flighthub 2 podem ser sincronizadas entre si. Podem ser visualizados no telecomando
e noutros dispositivos com sess&o iniciada no DJI Flighthub 2 para partilha em tempo real de
localizagBes e anotagdes.
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Voo de Missdo

Toque na pagina inicial do DJI Pilot 2 para entrar na biblioteca de miss&es. Os utilizadores
podem visualizar as rotas de voo criadas ou novos pontos de passagem criados, Mapeamento
ou Fotografia Obliqua. Os quatro tipos de missbes acima sao geradas pela aplicagdo; os voos de
pontos de passagem também podem ser criados através da Gravagdo de missdo ao vivo.

g = | & | S

Waypoint Mapping Oblique Linear Flight

Introducdo ao voo de missdo
A fungdo de voo de missdo é ilustrada abaixo, com voos de pontos de passagem como exemplo.

r, "
LAJ

Set Waypoints Live Mission
Recording

Os voos de pontos de passagem podem ser planeados de duas formas: Definir pontos de
passagem e Gravagdo de Missdo ao Vivo. Use Definir pontos de passagem para criar uma rota
adicionando pontos de passagem editaveis no mapa. Use a Gravagdo de Missdo ao Vivo para criar
uma rota adicionando pontos de passagem e editando o alvo em fotos capturadas ao longo da
rota.
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Voo de Misséo - Definicdo de pontos de passagem

Tog

ue em Criar uma rota, voo de pontos de passagem e, em seguida, em Definir pontos de

passagem, para criar uma nova rota de voo e editar pontos de passagem. Toque no mapa para
adicionar pontos de passagem e, em seguida, defina as definicdes de rota e pontos de passagem.

10.

112
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Ponto de interesse (POI): Toque para ativar a fungdo POl e um POl sera mostrado no mapa.
Arraste para ajustar a sua posi¢cdo. Apds a adi¢do de um POI, a guinada da aeronave pode ser
definida como voltada para o POI, de modo a que o nariz da aeronave aponte para o ponto POI
durante a missao. Togque neste icone novamente para desativar a fungdo POI.

Reverter trajetéria: Toque para trocar os pontos inicial e final para reverter a trajetéria do voo.
S refere-se ao ponto inicial.

Limpar pontos de passagem: Toque para limpar todos os pontos de passagem adicionados.

Eliminar ponto de passagem selecionado: Toque para eliminar o ponto de passagem
selecionado.

Lista de Parametros: Edite o nome da rota, avance as defini¢des da rota do voo e o modo de
altitude, e defina o tipo de aeronave como M30 ou M30T.

Definicdes de rota: As defini¢des sdo aplicadas a toda a rota, incluindo descolagem com
direcdo segura, elevagdo ao ponto inicial, velocidade, altitude da aeronave, guinada da
aeronave, controlo de suspensdo cardd, tipo de pontos de passagem e a¢do de conclusao.
Estes parametros terdo efeito para todos os pontos de passagem no percurso. Para saber
como definir os parametros relevantes para os pontos de passagem individualmente, consulte
a descricdo seguinte.

Definir pontos de passagem individuais: Selecione um ponto de passagem e defina os seus
parametros. Toque em "<" ou ">" para mudar para o ponto de passagem anterior ou seguinte.
As definicBes sdo aplicadas ao ponto de passagem selecionado, incluindo velocidade, altitude
da aeronave, modo de guinada da aeronave, tipo de ponto de passagem, rotacdo da aeronave,
inclinagdo da suspensdo carda, agdes do ponto de passagem, longitude e latitude.

Guardar: Toque para guardar as defini¢des atuais.

Realizar: Toque no botdo e, em seguida, verifique as definicGes e estado da aeronave na lista
de verificagdo pop-up. Toque no botdo "Comegar voo" para executar a missao.

Informac&es de rota do voo: mostra a duragdo do voo, tempo estimado de voo, quantidade de
pontos de passagem, quantidade de fotos.
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Voo de Missao - Gravagao de Missao ao Vivo
Toque em Criar uma Rota, Voo do Ponto de Referéncia e Gravagdo de Missdo ao Vivo para registar
informagdes sobre as fotografias capturadas ou a posicdo da aeronave para o ponto de passagem.

4

1. Controle a suspensdo cardd, ajuste o zoom da camara e aponte para o alvo e toque em para
capturar uma fotografia diretamente ou prima C1 no telecomando para definir um ponto de
passagem. O ponto de passagem e a quantidade de fotografias aumentardao em conformidade.

2. O nimero de pontos de passagem planeados.
3. O numero de fotografias planeadas.

4. Toque para mudar para a vista do mapa para edi¢do ou visualiza¢do.
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Edicdo no voo
Entre na biblioteca de missdes, selecione uma rota de voo criada para editar ou visualizar.

1. Toque para executar a missdo atual.

2. Toque para entrar na vista de edicdo no voo. As edi¢des serdo mescladas na rota original depois
de serem guardadas.

3. Toque para entrar na pagina Definir ponto de passagem.
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Sistema de gestdo de integridade (HMS)

O sistema HMS inclui o Programa de Manutengdo DJI, DJI Care Enterprise, Atualizagdo de Firmware,
Gerir Registos, Registos de Erros e Diagnostico de Erros.

2
3
4
5 .
6 -

1. Diagndstico de Erros: para verificar o estado de integridade atual de cada médulo da aeronave.
Os utilizadores podem resolver erros seguindo as instrucdes relevantes.

Cor Estado

Verde Normal

Laranja Cuidado
Vermelho Aviso

2. Programa de Manuteng¢do DJI: Os utilizadores podem visualizar dados histéricos de voos e
consultar o manual de manutengdo para determinar se é necessaria manutengao.

3. DJI Care: Podem ser informagoes relevantes visualizadas se o dispositivo estiver vinculado ao DJI
Care.

4. Atualizagdo de firmware: Toque para entrar na vista de atualizagdo de firmware.

5. Gerir registos: apresenta o telecomando e os dados de registos de aeronaves de ordens
recentes. O utilizador pode ajudar extraindo os registos relevantes para o armazenamento local
ou carrega-los diretamente para a nuvem da Assisténcia da DJI, para facilitar a resolucdo de
problemas pela Assisténcia da DJI.

6. Registos de Erros: registos do histérico da aeronave para determinar se ocorreu algum problema
grave durante o funcionamento da aeronave. Isso ajuda os utilizadores a avaliar a estabilidade
da aeronave e auxilia a Assisténcia da DJI na realiza¢do de analises p6s-venda.

Q « Estdo disponiveis registos de erro para as baterias e para a estagdo de bateria (a estagao
de bateria tem de estar ligada ao telecomando através do cabo USB-Q).
* Gerir registos esta disponivel para a bateria e estagdo de bateria (a estacdo de bateria
tem de estar ligada ao telecomando através do cabo USB-C).
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Gestdo de registos e estado da estagdo de bateria inteligente

Para verificar o estado da estacdo de bateria no HMS no DJI Pilot 2, ligue a estacdo de bateria ao
telecomando através de um cabo UBS-C. O utilizador também pode atualizar a estagdo de bateria e
o firmware da bateria e exportar a estacdo da bateria e os registos da bateria em lotes.

Verificar o estado da estacdo de bateria

Execute o DJI Pilot 2, toque em HMS para verificar o estado da estacdo de bateria e das baterias. Se
aparecer um aviso, toque no mesmo para obter informagdes mais detalhadas e siga as instru¢bes
para resolver o problema.

Exportar registos de estacdes de bateria

1. Execute a aplicagdo DJI Pilot 2, toque em HMS, depois em Gerir registos e selecione Registos da
estacdo da bateria.

2. Verifique os registos da estagdo de bateria e de todas as baterias.

3. Toque em Carregar registo e siga as instrugdes para carregar os registos selecionados.

DJI FlightHub 2

Em conjunto com a plataforma de nuvem DJI FlightHub 2, a série M30 oferece comportamento
aéreo e terrestre integrado com gestdo de operac@es eficiente. As caracterfsticas combinadas dos
dois produtos possibilitam uma ampla gama de opera¢des em tempo real, incluindo mapeamento
em nuvem, mapeamento de pontos, linhas e areas, sincronizagdo de informagdes de voo,
visualizagdo ao vivo, carregamento ou transferéncia de ficheiros de multimédia, acesso mdtuo
ao estado de varias aeronaves, sincronizacdo de voo de missdo e controlo em tempo real de
dispositivos moveis.

Para ver mais detalhes, consulte o Guia do Utilizador do DJI FlightHub 2, que esta disponivel para
transferéncia a partir do website oficial do DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.

116



Atualizacao de
firmware

Este capitulo apresenta os métodos de
atualizagdo do firmware do dispositivo.
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Atualizacao de firmware

Use o DJI Pilot 2 ou o DJI Assistant 2 (Enterprise Series) para atualizar o telecomando, a aeronave e
outros dispositivos DJI ligados.

Usar o DJI Pilot 2

Aeronave e telecomando

1. Ligue a aeronave e o telecomando. Certifique-se de que a aeronave esta devidamente ligada
ao telecomando, que os seus niveis de bateria sdo superiores a 25% e que o telecomando esta
ligado a Internet.

2. Executar o DJI Pilot 2. Aparecera um aviso na pagina inicial quando estiver disponivel um novo
firmware. Toque para entrar na vista de atualizagdo de firmware.

3. Toque em Atualizar todos e o DJI Pilot 2 ira transferir o firmware e atualizar a aeronave e o
telecomando.

4. A aeronave e o telecomando serdo reiniciados automaticamente apds a atualizagdo do firmware
estar concluida.

/\ ¢ Certifique-se de que o telecomando esta carregado acima de 25% antes de atualizar.
A atualizagdo demora aproximadamente 15 minutos (dependendo da forga da rede).
Certifigue-se de que o telecomando esta ligado a Internet durante todo o processo de
atualizagdo.

* As baterias de voo inteligentes TB30 instaladas na aeronave serdo atualizadas para a
versdo de firmware mais recente.

Estacdo de bateria e baterias TB30

Use a aplicagdo DJI Pilot 2 para atualizar o firmware da esta¢do de bateria e até 8 baterias de voo
TB60 ao mesmo tempo.
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1. Insira as baterias TB30 nas portas de bateria e ligue a estacdo de bateria.

2. Ligue a porta de manutengdo USB-C da estagdo de bateria a porta USB-A do telecomando
utilizando um cabo USB-C.

3. Ligue o telecomando e certifique-se de que esta ligado a Internet.

4. Executar o DJI Pilot 2. Se estiver disponivel uma atualizagdo de versdo, a pagina inicial indicara
que é necessaria a atualizagdo do firmware da estacdo de bateria. Toque para entrar na pagina
de atualiza¢do da estac¢do de bateria.

5. Toque no botdo Atualizar tudo para iniciar a atualizagdo, que demora aproximadamente 10
minutos. A atualizagdo é concluida quando a mensagem de sucesso da atualiza¢do aparece.
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/\ * Durante a atualizacdo do firmware, NAO insira nem remova as baterias, para evitar falhas
na atualizacdo.

« Durante a atualizacdo do firmware, NAO desligue o cabo USB-C para evitar uma falha na
atualizagdo do firmware.

Atualizagdo offline

Um pacote de firmware offline pode ser transferido do website oficial da DJI para um dispositivo
de armazenamento externo, como um cartdo microSD ou um disco U. Execute a aplicagdo DJI
Pilot 2, toque em HMS e, em seguida, em Atualizacdo de firmware. Toque em Atualiza¢do offline
para selecionar o pacote de firmware do telecomando, aeronave ou esta¢do de bateria a partir do
dispositivo de armazenamento externo e toque em Atualizar todos para atualizar.

Utilizar o DJI Assistant 2 (Enterprise Series)

O DJI Assistant 2 (Enterprise Series) suporta a atualizagdo do telecomando e da aeronave, mas ndo
da estacdo de bateria BS30. Utilize a aplicacdo DJI Pilot 2 para atualizar a estagdo de bateria.
Aeronave e telecomando

1. Ligue o telecomando ou a aeronave ao PC um a um, uma vez que o software assistente ndo
suporta a atualizagdo de varios dispositivos DJl ao mesmo tempo.

2. Certifique-se de que o PC estd ligado a Internet e que o dispositivo DJI estd ligado com um nivel
de bateria superior a 25%.

3. Execute o software de assistente, inicie sessdo com a sua conta DJI e introduza a interface
principal.
4. Toque no botdo de atualizagdo do firmware no lado esquerdo da interface principal.

5. Selecione a versdo do firmware e toque para atualizar. O software assistente ira transferir e
atualizar o firmware automaticamente.

6. Quando for apresentada a mensagem "Atualizagdo bem-sucedida", a atualizacdo do dispositivo
esta concluida e o dispositivo DJI sera reiniciado automaticamente.

/\ ¢ Ofirmware da bateria esta incluido no firmware da aeronave. Certifique-se de atualizar o
firmware de todas as baterias.

» Para o processo de atualizagdo de firmware, os niveis de bateria da aeronave e do
telecomando devem ser superiores a 25%.

* Certifique-se de que todos os dispositivos DJl estdo ligados corretamente ao PC durante
uma atualizacdo.

» Durante a atualizagdo, é normal que a suspensdo carda fique lenta, os indicadores
de estado da aeronave pisquem e a aeronave reinicie. Aguarde pacientemente até a
atualizagdo estar conclufda.

* Certifique-se de manter a aeronave longe de pessoas e animais durante a atualiza¢do do
firmware, calibracdo do sistema e configuracdo de parametros.

 Por razdes de seguranga, certifique-se de que estd a utilizar a versdo de firmware mais
recente.

» Apds a atualizagdo do firmware, o telecomando e a aeronave podem ficar desligados. Se
for necessario, associe-os novamente.
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Especificagbes

Aeronave

Geral

Dimensdes
(ndo dobrada, excl. hélices)

Dimensoes (dobrado)
Distancia entre eixos diagonal
Peso (incl. duas baterias)
Peso max. de descolagem

Peso max. de descolagem para
certificacdo C2 na UE

Frequéncia de funcionamento

Alimentacdo do transmissor (EIRP)

Precisdo de pairar
(sem vento ou com brisa)

Precisdo de posicionamento RTK
(RTK fixo ativado)

Velocidade angular maxima
Angulo méximo de inclinacdo

Velocidade max. de subida/descida

Velocidade maxima de inclinagdo de

descida
Velocidade horizontal maxima

Limite maximo de servi¢o acima do
nivel do mar (sem outra carga Util)

Resisténcia maxima ao vento
Tempo méximo a pairar @
Tempo méximo de voo ¥

Modelo do motor
Modelo de hélice

Classificagao de protecdo do
ingresso ™

GNSS

Temperatura de funcionamento
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470x585%215 mm (CxLxA)

365%215x195 mm (CXLxA)
668 mm

3770+10¢g

4069 g

3998 g

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC)
<14 dBm (CE)

Vertical: £0,1 m (sistema de visdo ativado); +0,5 m (modo N

com GPS); +0,1 m (RTK)

Horizontal: +0,3 m (sistema de visdo ativado); +1,5 m (modo

N com GPS); +0,1 m (RTK)

1 cm+1 ppm (horizontal)
1,5 cm+1 ppm (vertical)

Inclinagdo: 150 °/s; Guinada: 100 °/s

35° (modo N e sistema de visdo direta ativado: 25°)

6m/s; 5m/s
7m/s

23 m/s

5000 m (com hélices 1671)
7000 m (com hélices 1676)

12m/s
36 min
41 min
3511
1671
1676 de grande altitude (ndo incluida)

IP55

GPS+Galileot+BeiDou+GLONASS (O GLONASS é suportado
apenas quando o médulo RTK esté ativado)

-20°Ca50°C(-4°Fa 122 °F)
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Suspensao carda

Intervalo de vibracao angular
Amplitude controlavel
Amplitude mecanica
Camara com zoom

Sensor

Lente

Compensagdo de exposicdo

Velocidade do obturador eletrénico

Gama de ISO

Max. Resolugdo de video
Tamanho maximo da fotografia
Camara ampla

Sensor

Lente

Compensagdo de exposicdo

Velocidade do obturador eletrénico

Gama de ISO

Max. Resolugdo de video
Tamanho da fotografia
Camara termografica

Gerador de imagens termograficas

Lente

Precisdo da medicdo da temperatura
dos infravermelhos
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+0,01°
Oscilagdo: £90°, Inclinagdo: -120° a +45°

Oscilagdo: £105°, Inclinagdo: -135° a +60°, Rotagdo: +45°

CMOS de 1/2", pixeis reais: 48M

Distancia focal: 21-75 mm (equivalente: 113-405 mm)
Abertura: f/2,8-f/4,2
Foco:5ma e

+3 ev (usando 1/3 ev como comprimento do passo)

Modo automatico:
Fotografia: 1/8000-1/2 s
Video: 1/8000-1/30 s
Modo M:

Fotografia: 1/8000-8 s
Video: 1/8000-1/30 s

100-25600
3840%2160
8000x6000

CMOS de 1/2", pixeis reais: 12M

DFOV: 84°

Distancia focal: 4,5 mm (equivalente: 24 mm)
Abertura: /2.8

Foco: 1 ma e

+3 ev (usando 1/3 ev como comprimento do passo)

Modo automatico:
Fotografia: 1/8000-1/2 s
Video: 1/8000-1/30 s
Modo M:

Fotografia: 1/8000-8 s
Video: 1/8000-1/30 s

100-25600
3840%2160
4000x3000

Microbolémetro VOx ndo refrigerado

DFOV: 61°

Distancia focal: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Abertura: f/1.0

Foco:5ma e

+2 °C ou 2% (utilizando o maior valor)
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Resolucdo de video

Tamanho da fotografia

Distancia entre pixéis

Método de medi¢do da temperatura
Intervalo de medi¢do da temperatura
Alerta de temperatura

Paleta

Camara FPV
Resolugdo

DFOV

Taxa de fotograma
Médulo laser
Comprimento de onda
Poténcia max. do laser

Largura do impulso Unico

Precisdo da medi¢do

Intervalo de medicdo

Sistemas de visao

Intervalo de dete¢do de obstaculos
FOV

Ambiente de funcionamento

Modo de super resolucdo de imagem de infravermelhos:
1280%x1024
Modo Normal: 640x512

Modo de super resolucdo de imagem de infravermelhos:
1280%x1024
Modo Normal: 640512

12 um
Medidor de Ponto, Medicdo de area

Modo de Ganho Alto: -20 °C a 150 °C (-4 °F a 302 °F)
Modo de ganho baixo: 0 °C a 500 °C (32 °Fa 932 °F)

Suportado

Branco Quente/Preto Quente/Tinta/Vermelho Ferro/Ferro
Quente/Artico/Médico/Fulgurite/Aro-iris 1/Aro-iris 2

1920%1080
161°
30 fps

905 nm
3,5mw
6ns

£ (0,2 m + Dx0,15%)
D é a distancia até uma superficie vertical

3-1200 m (0,5 x 12 m superficie vertical com 20% de
refletividade)

Para a frente: 0,6-38 m
Para cima/para baixo/Para tras/Para o lado: 0,5-33 m

65° (H), 50° (V)

Superficies com padroes claros e iluminagdo adequada (>
15 lux)

Sistema de detecdo por infravermelhos

Intervalo de dete¢do de obstaculos
FOV

Ambiente de funcionamento
Bateria de voo inteligente TB30
Capacidade

Tensdo

Tipo de bateria

Energia
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0,1-10 m
30°

Obstaculos grandes, difusos e refletivos (refletividade >10%)

5880 mAh
26,1V

I6es de litio 6S
131,6 Wh
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Peso liquido

Temperatura de funcionamento

Temperatura de armazenamento

Temperatura de carregamento

Sistema quimico
Luzes auxiliares
Distancia eficaz da iluminagdo

Tipo de iluminagdo

Aprox. 685 g
-20°Ca50°C(-4°Fa122°F)
20°Ca30°C (68 °Fa 86 °F)

-20°Ca40°C (-4 °Fa 104 °F)

(Quando a temperatura for inferior a 10 °C (50 °F), a funcdo
de aquecimento automatico sera ativada. O carregamento a
baixas temperaturas pode reduzir a vida Gtil da bateria)

LINIMNCoO2

5m

60 Hz, incandescéncia continua

Telecomando

Geral
Ecra
Dimensdes (antenas dobradas)

Peso

Bateria interna

Bateria externa
(Bateria inteligente WB37)

Tempo de funcionamento ©!
Classificagdo de prote¢do do
ingresso ™

GNSS

Temperatura de funcionamento
O3 Enterprise

Frequéncia de funcionamento

Distancia maxima de transmissao
(desobstruida, sem interferéncias)
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Ecra tatil LCD de 7,02 pol., com uma resolugdo de
1920%1200 pixeis e uma elevada luminosidade de 1200 cd/m?

268%162,7x94,3 mm (CXLxA)
Aprox. 1,25 kg (excl. Bateria WB37)
Aprox. 1,42 kg (incl. Bateria WB37)

Tipo: iGes de litio (6500 mAh a 7,2 V)

Tipo de carregamento: Suporta uma estagao de bateria ou
carregador USB-C com poténcia nominal maxima de 65 W
(tensdo max. de 20 V)

Tempo de carregamento: 2 horas

Sistema quimico: LiNiCoAIO2

Capacidade: 4920 mAh

Tensao: 7,6 V

Tipo de bateria: ides de litio

Energia: 37,39 Wh

Sistema quimico: LiCoO2

Bateria interna: Aprox. 3 horas 18 min

Bateria interna + bateria externa: Aprox. 6 horas

P54

GPS + Galileo + BeiDou
-20°Ca50°C(-4°Fa122°F)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Interferéncia forte (paisagem urbana, linha de visdo limitada,
muitos sinais concorrentes): 1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
Interferéncia média (paisagem suburbana, linha de visdo aberta,
alguns sinais concorrentes): 3-9 km (FCC); 3-6 km (CE/SRRC/MIC)
Interferéncia fraca (linha de visdo abundante em paisagem
aberta, poucos sinais concorrentes): 9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/
SRRC/MIC)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Distancia maxima de transmissao
(com interferéncias)

Alimentacdo do transmissor (EIRP)

Wi-Fi
Protocolo Wi-Fi 6

1 2,4000-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
Alimentagdo do transmissor (EIRP) 5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 Ghz: < 26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Frequéncia de funcionamento

Bluetooth

Protocolo Bluetooth 5.1
Frequéncia de funcionamento 2,4000-2,4835 GHz
Alimentagdo do transmissor (EIRP) <10 dBm

Estacdo de bateria inteligente

Modelo CSX320-550
Dimens&es 353%267x148 mm
Peso liquido 3,95 kg

Bateria de voo inteligente TB30

Tipo de bateria compativel
Bateria inteligente WB37

Entrada 100-240 V CA, 50/60 Hz
Porta de bateria TB30: 26,1 V, 8,9 A (suportado
Saida simultaneamente até duas saidas)
Porta de bateria WB37: 8,7V, 6 A
Poténcia de saida 525 W
Porta USB-C Poténcia de safda max. de 65 W
Porta USB-A Poténcia de safda max. de TOW (5V, 2 A)

Consumo de energia

(quando n3o estiver a carregara <8 W

bateria)
Poténcia de saida

) Aprox. 30 W
(a0 aquecer a bateria)

Temperatura de funcionamento  -20 °C a 40 °C (-4 °F a 104 °F)
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Classificacao de protecdo de

IP55 (com a tampa fechada corretamente)
entrada

T d e Aprox. 30 min. (a carregar duas baterias TB30 entre 20% e 90%)
empo de carregamento

Aprox. 50 min. (a carregar duas baterias TB30 entre 0% e 100%)
Protec¢do anti-recuo
Protecdo contra curto-circuito
Caracteristicas de protegdo Protegdo contra voltagem excessiva
Protecdo contra corrente excessiva

Protecdo contra temperatura

[1] Frequéncias de 5,8 e 5,1 GHz sdo proibidas em alguns pafses. Em alguns paises, a banda de frequéncia
de 5,1 GHz sé é permitida para utilizacdo em interiores.

[2] O tempo méximo de voo e o tempo a pairar foram testados num ambiente de laboratério, e serve
apenas como referéncia.

[3] Esta classificacdo de prote¢do ndo é permanente e pode diminuir ao longo do tempo apés utilizagdo a
longo prazo.

[4] A precisdo da medicdo da temperatura por infravermelhos foi testada num ambiente laboratorial e
serve apenas como referéncia.

[5] O tempo maximo de funcionamento foi testado num ambiente de laboratério, e serve apenas como
referéncia.

[6] O tempo de carregamento foi testado em ambiente de laboratério, a temperatura ambiente. O valor
indicado deve ser usado apenas como referéncia.
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