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Matrice 600 Pro

The MATRICE™ 600 Pro is equipped with a dedicated DJI™ A3 Pro triple-modular redundancy system and
advanced intelligent flight functions, ensuring safe and stable operation at all times. With six Intelligent Flight
Batteries, the Matrice 600 Pro has 32 minutes of hover time*. Its mechanical design, with quick-release landing
gear and mounted folding arms, make it easy to transport, store, and prepare for flight.

The standard DJI Hex Charger can charge up to six Intelligent Flight Batteries and two remote controllers
simultaneously.

The Matrice 600 Pro is compatible with many of DJI's gimbals* and has retractable landing gear, allowing for clear
360-degree views from your camera. With a no-payload weight* of 9.5 kg, and maximum takeoff weight of 15.5 kg,
the Matrice 600 Pro can meet specific needs across a range of industries.

. GPS-Compass Pro
Center Frame
Frame Arms

Motors

Propellers

ESC LEDs

Landing Gear
Intelligent Flight Batteries
Power Button

10. Battery Level LEDs
11. Antennas
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12. Aircraft Status Indicator
13. Micro USB Port

The Matrice 600 Pro folded without landing gear.

* Hover time is based on flying 10 meters above sea level in no-wind conditions and landing with a 10% battery level using six TB47S Intelligent Flight
Batteries. Please refer to Specifications for more information on compatible DJI gimbal models. No-payload weight includes landing gear and six
TBA47S Intelligent Flight Batteries
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Remote Controller

The maximum transmission distance of the Matrice 600 Pro remote controller is 16,400 feet (5 km)*. The built-in LiPo
battery powers the device for up to four hours* in between charges. An ergonomic design puts gimbal (optional)
control functions within comfortable reach, crucial when operating the aircraft. Important controls such as raising and
lowering the landing gear and activating the Return-to-Home procedure can also be triggered with a tap of a button.

The LIGHTBRIDGE™ 2 HD video downlink is integrated into the remote controller, allowing real-time camera
footage to be displayed in the DJI GO™ app. Dual remote controller mode makes it possible for the aircraft and
camera to be operated on two separate controls, which have a communication range of up to 50 meters.

. Power Button

. Landing Gear Control Switch
. Return-to-Home (RTH) Button
. Control Sticks

. Status LED

. Battery Level LEDs

. Power Port

. Mobile Device Holder

. Antennas

Folded 0. Handle Bar

11. Gimbal Dial

12. Camera Settings Dial
13. Record Button

14. Flight Mode Switch
15. Shutter Button

16. Playback Button
17. Micro USB Port

18. SDI Port

19. HDMI™ Port

20. USB Port

C1 Button

22. C2 Button

~

The stick mode is set to Mode 2 by default (left hand throttle). The left stick controls the aircraft's elevation and
heading.

The right stick controls the aircraft’s forward, backward and lateral movements. The gimbal dial controls camera tilt
or pan.

Left Stick Gimbal Dial

« For more information about how to connect and use the remote controller, please refer to the user manual of the Matrice 600 Pro.
* You can change the stick mode in the DJI GO app.

* The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide open area with no Electro-Magnetic Interference, and at
an altitude of about 400 feet (120 meters). The maximum run-time is tested under laboratory environment, only for your reference
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Using Matrice 600 Pro

1. Download DJI Assistant 2 and the DJI GO App

Download and install DJI ASSISTANT™ 2 on your computer via the website
link below: http://www.dji.com/matrice600-pro

Search ‘DJI GO’ in the App Store or Google Play, and download the app to
your mobile device.

DJI GO App

* DJI Assistant 2 supports Windows 7 (or later) or OS X 10.11 (or later)
*DJI GO supports i0OS 8.0 (or later) or Android 4.1.2 (or later).

2. Checking Battery Levels

* Press once to check
the battery level.

* Press once, again and
hold to turn on/off.

0 00 ®

Low @&—— High

3. Charging Batteries

Make sure all six Intelligent Flight Batteries are fully charged before using the Matrice 600 Pro.

* The Intelligent Flight Battery must be fully
charged before using it for the first time.

* Only use the official DJI charger for your
Intelligent Flight Battery and remote
controller. Power off the Intelligent Flight
Battery before charging.

*When charging is complete, the LED lights
on the Intelligent Flight Battery and remote
controller will turn off.

Power Outlet
100 - 240V

4. Preparing the Remote Controller

Place your mobile
device and adjust

the clamp to secure.
Press the button to

release the clamp.

Connect your mobile
device with a USB
cable.

Unfold
Strong Weak



5. Preparing the Aircraft

i Note the 7}
Mounting the orientation

Landing Gear @ Note the
orientation

&

S

At
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Mounting and Powering On Batteries

1. Make sure all six Intelligent Flight Batteries are fully charged and powered
off. Insert the batteries into the battery compartments.

2. Press the Power Button once, then press it again and hold for two seconds.
This will power on one of the six batteries, automatically triggering the others.

A * DO NOT manually power on more than one Intelligent Flight Battery to avoid damaging
the batteries.
« If powering on one of the six batteries does not trigger the others, follow the instructions in
the DJI GO app.
*You only need to power off just one battery and all the other batteries will power off
automatically.

Activating the Aircraft

When using your Matrice 600 Pro for the first time, nio

activate it in DJI Assistant 2 software. Connect @]

the Micro USB port of the Matrice 600 Pro to the e

computer with a Micro USB cable and follow the ~ ~—""—~

steps in DJI Assistant 2. Yo e B = =

A « First-time activation requires your DJI account and internet connection.

Unfolding the Aircraft

A « Ensure that all the Intelligent Flight Batteries are powered off before unfolding the aircraft.
* Ensure that all the arrows on the GPS-Compass Pro point toward the front of the aircraft after unfolding them.



6. Flight

Bl GO Ready to Go (GPS)

App
Before taking off, ensure the Aircraft
Power on the remote Power on the aircraft Launch the DJI GO app Status Bar in the DJI GO app indicates
controller and enter Camera View ‘Ready to Go (GPS)'.
In the DJI GO App:
Auto Takeoff = Auto Landing
2
C = p) The aircraft will take off and hover at (’) The aircraft will land vertically and stop
an altitude of 4 feet (1.2 meters). its motors.
‘\ Return-to-Home (RTH) Intelligent Flight Modes
<H> Bring the aircraft back to the Home ® Tap to use Point of Interest (POI),

Point. Tap again to stop the procedure. Waypoints and more.

A * The aircraft will not avoid obstacles while it is returning to the Home Point, and an appropriate RTH altitude must be set before takeoff.
You should also use the control sticks to guide the aircraft. Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details.

Manual Takeoff Manual Landing

Ensure the landing gear is

@ @ o ( j @ @ lowered before landing.

_ k | | \
Combination Stick Command Left stick up (slowly) )
to start/stop the motors to take off

Raise Lower

Left stick down (slowly)  ZZE5

until you touch the { )
- ) ; ground. \\
Brings the aircraft back to the Home Point. Press
and hold to initiate the RTH procedure. Press again Hold a few seconds to v

Same as the RTH button in the DJI GO app. ‘

to cancel. stop the motors.

A * Rotating propellers can be dangerous. Do not start the motors when there are people nearby.
* Never stop the motors in mid-flight, or else the aircraft will crash.
* Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still spinning.

It is important to understand basic flight guidelines for

the safety of both you and those around you.

Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more

information. Learn more:
http://flysafe.dji.com/no-fly

No Fly Zones
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Specifications

« Aircraft
Diagonal Wheelbase
Dimensions

Weight (with six TB47S batteries)

Weight (with six TB48S batteries)

Max Takeoff Weight Recommended
Hovering Accuracy (P-GPS)

Max Angular Velocity

Max Pitch Angle

Max Wind Resistance

Max Ascent Speed

Max Descent Speed

Max Speed

Max Service Ceiling Above Sea Level
Hovering Time* (with six TB47S batteries)
Hovering Time* (with six TB48S batteries)
Flight Control System

Supported DJI Gimbals

Retractable Landing Gear
Operating Temperature

* Remote Controller
Operating Frequency
Max Transmission Distance
Transmitter Power (EIRP)
Video Output Port
Operating Temperature

1183 mm

1668 mm x 1518 mm x 727 mm with propellers,

frame arms and GPS mount unfolded (including landing gear)
437 mm x 402 mm x 553 mm with propellers,

frame arms and GPS mount folded (excluding landing gear)
95kg

10 kg

15.5 kg

Vertical: +0.5 m, Horizontal: +1.5m

Pitch: 300°/s, Yaw: 150°/s

25°

8m/s

5m/s

3m/s

40 mph / 65 kph (no wind)

2170 propellers: 2500 m, 2195 propellers: 4500 m

No payload: 32 min, 6 kg payload: 16 min

No payload: 38 min, 5.5 kg payload: 18 min

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT;
Zenmuse Z15 Series HD Gimbal: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D IIl, Z15-GH4
Standard

14° to 104° F (-10° to 40° C)

920.6 MHz to 928 MHz (Japan); 5.725 GHz to 5.825 GHz; 2.400 GHz to 2.483 GHz

FCC Compliant: 3.1 mi (5 km), CE Compliant: 2.2 mi (3.5 km) (Unobstructed, free of interference)
10 dBm @ 900M, 13 dBm @ 5.8G, 20 dBm @ 2.4G

HDMI, SDI, USB

14° to 104° F (-10° to 40° C)

Battery 6000 mAh LiPo 2S
« Charger (Model: MC6S600)
Voltage Output 26.1V
Rated Power 600 W
Single Battery Port Output Power 100 W
+ Standard Battery (Model: TB47S)
Capacity 4500 mAh
Voltage 222V
Battery Type LiPo 6S
Energy 99.9 Wh
Net Weight 595 g
Operating Temperature 14°to 104° F (-10° to 40° C)
Max Charging Power 180 W
+ Optional Battery (Model: TB48S)
Capacity 5700 mAh
Voltage 228V
Battery Type LiPo 6S
Energy 129.96 Wh
Net Weight 680 g
Operating Temperature 14° to 104° F (-10° to 40° C)
Max Charging Power 180 W Hnn'“ .
DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
* Hovering time is based on flying at 10 meters above sea level in a no-wind Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

environment and landing with a 10% battery level

trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

Download the detailed user manual at:

www.dji.com/matrice600-pro

MATRICE™ is a trademark of DJI.
Copyright © 2016 DJI All Rights Reserved.

3% This content is subject to change without prior notice. Designed by DJI. Printed in China



Matrice 600 Pro

Der MATRICE™ 600 Pro ist mit dem speziellen dreifachen modularen Redundanzsystem DJI™ A3 Pro sowie

erweiterten intelligenten Flugfunktionen ausgestattet, die einen durchgéangig sicheren und stabilen Flugbetrieb
gewabhrleisten. Mit sechs Intelligent Flight Batteries kann der Matrice 600 Pro 32 Minuten im Schwebeflug bleiben*.
Dank des mechanischen Designs, des Schnellverschlusslandegestells und der einklappbaren Trager lasst sich
das Fluggerat bequem transportieren, unterbringen und auf den Flug vorbereiten.

Das standardmaBige DJI-Sechsfachladegerat kann bis zu sechs Intelligent Flight Batteries und zwei Fernbedienungen
gleichzeitig aufladen.

Der Matrice 600 Pro ist mit zahlreichen DJI-Gimbals* kompatibel und das hochklappbare Landegestell erméglicht
360-Grad-Kameraansichten. Mit einem Gewicht ohne Zuladung* von 9,5 kg und einem maximalen Startgewicht von
15,5 kg erfullt der Matrice 600 Pro die speziellen Anforderungen zahireicher Branchen.

. GPS-Compass Pro
Hauptrahmen
Rahmentrager

Motoren

Propeller

ESC-LEDs

Landegestell

Intelligent Flight Batteries
Ein/Aus-Taste

10. Akkuladezustands-LED
11. Antennen

12. Statusanzeige des Fluggeréats
13. Micro-USB-Anschluss

© P ND oA BN =

Der Matrice 600 Pro wird ohne Landegestell eingeklappt.

* Die Schwebeflugzeit wird 10 m tber N.N. ohne Wind gemessen und endet, wenn der Akkuladestand mit sechs TB47S Intelligent Flight Batteries
10 % betragt. Weitere Informationen zu den kompatiblen DJI-Gimbalmodellen finden Sie in unter Technische Daten. Das Gewicht ohne Zuladung ist
inklusive Landegestell und sechs TB47S Intelligent Flight Batteries
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Fernbedienung

Die Fernbedienung des Matrice 600 Pro hat eine maximale Sendereichweite von 5 km*. Der integrierte LiPo-Akku
versorgt das Gerat bis zu vier Stunden* lang mit Strom. Durch das ergonomische Design sind die (optionalen)
Gimbal-Steuerfunktionen bequem zu erreichen, was flr den Betrieb des Fluggeréats unerlésslich ist. Wichtige
Funktionen, z. B. Hoch- und Herunterklappen des Landegestells oder Start des Ruckkehrflugs, kénnen auch auf
Knopfdruck aktiviert werden.

Der HD-Videolink ,LIGHTBRIDGE™ 2 ist in die Fernbedienung integriert und erméglicht die Wiedergabe des Live-
Kamerabilds in der DJI GO™-App. Im Betrieb mit zwei Fernbedienungen kénnen Fluggerat und Kamera Uber zwei
Fernbedienungen mit einem Sendebereich von bis zu 50 m separat bedient werden.

. Ein/Aus-Taste

. Steuerschalter Landegestell
. Ruckkehrtaste (RTH)

. Steuerhebel

. Status-LED

. Akkuladezustands-LED

. Stromanschluss

. Mobilgeréatehalter

. Antennen

Zusammengeklappt 0. Haltegriff

11. Gimbal-Radchen
12. Kameraradchen
13. Videotaste

14. Flugmodusschalter
15. Fototaste

16. Wiedergabetaste
17. Micro-USB-Anschluss
18. SDI-Anschluss

19. HDMI™-Anschluss
20. USB-Anschluss

21. C1-Taste

22. C2-Taste

Der Hebelmodus ist standardmaBig auf Modus 2 gestellt (Gas links). Der linke Hebel steuert Flughthe und
Flugrichtung.

Der rechte Hebel steuert die Vorwarts-, Rickwarts- und Seitwartsbewegungen. Mit dem Gimbal-Radchen wird die
Kamera gekippt oder geschwenkt.

Linker Hebel

Rechter Hebel Gimbal-Radchen

* Weitere Informationen zum Anschuss und Betrieb der Fernbedienung finden Sie in der Bedienungsanleitung zum Matrice 600 Pro.
* Der Hebelmodus kann in der DJI GO-App geandert werden.

* Die Fernbedienung erreicht Ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische Storquellen und bei einer
Flughohe von ca. 120 Metern. Die maximale Betriebszeit wurde unter Laborbedingungen getestet und dient nur zur Referenz.

9



Betrieb des Matrice 600 Pro

1. Download des DJI Assistant 2 und der DJI GO-App

Laden Sie den DJI ASSISTANT™ 2 auf http://www.dji.com/matrice600-pro
herunter und installieren Sie ihn auf Inrem Computer

=ETiy

Suchen Sie im App Store oder auf Google Play nach ,DJI GO*, und laden Sie
die App auf Ihr Mobilgeréat herunter.

DJI GO-App

* DJI Assistant 2 unterstitzt Windows 7 (oder hdher) oder OS X 10.11 (oder hdher).
* DJI GO unterstutzt iOS 8.0 (oder héher) sowie Android 4.1.2 (oder héher).

2. Akkuladezustand priifen

* Driicken Sie die Taste
einmal, um den Akku-
Ladezustand zu
Uberprufen.

* Driicken Sie die Taste
noch einmal und halten
Sie sie gedrickt, um das
Geraét ein-/auszuschalten.

3. Akkus laden

Stellen Sie sicher, dass alle sechs Intelligent Flight Batteries vollstandig geladen sind, bevor Sie den Matrice 600 Pro in Betrieb
nehmen.

« Die Intelligent Flight Battery muss vor dem
ersten Gebrauch komplett geladen sein.

* Verwenden Sie fur die Intelligent Flight Battery
und die Fernbedienung nur das zugelassene
Ladegerat von DJI. Schalten Sie die Intelligent
Flight Battery vor dem Laden ab.

« Bei voller Ladung erléschen die LEDs
an der Intelligent Flight Battery und der
Fernbedienung

Steckdose
100-240V

4. Die Fernbedienung vorbereiten

Setzen Sie das
Mobilgerat ein und
mit sichern Sie es
Drucken Sie die Taste, mit der Klemme.
um die Klemme zu
I6sen.

SchlieBen Sie das
Mobilgerat mit einem
USB-Kabel an.

Ausklappen
Stark Schwach



5. Fluggerét vorbereiten

Ausrichtung 2N
festlegen

Landegestell
anbauen

Ausrichtung
festlegen

&

Befestigen

O
J2

At

Akkus einlegen und einschalten

1. Stellen Sie sicher, dass alle sechs Intelligent Flight Batteries vollstandig
geladen und ausgeschaltet sind. Legen Sie die Akkus in die Akkuféacher ein.

2. Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste einmal, driicken Sie sie erneut und halten
Sie sie fur zwei Sekunden gedruckt. Dadurch wird einer der sechs Akkus
eingeschaltet und aktiviert automatisch die anderen.

* Schalten Sie NICHT mehr als eine Intelligent Flight Battery mit der Hand ein, um Schaden
an den Akkus zu vermeiden.

* Wenn die anderen Akkus nach Einschalten eines Akkus nicht aktiviert werden, folgen Sie
den Anweisungen in der DJI Go-App.

« GleichermaBen mussen Sie nur einen Akku abschalten, um alle anderen Akkus
automatisch zu deaktivieren

Fluggeréat aktivieren

Beim ersten Gebrauch des Matrice 600 Pro mussen nio

Sie das Fluggerat in der Software ,DJI Assistant 2" O

aktivieren. Verbinden Sie den Micro USB-Anschluss

des Matrice 600 Pro Uber ein Micro USB-Kabel mit OIS S—

dem Computer und folgen Sie den Anweisungen im L . = _

DJI Assistant 2.

 Fur die erste Aktivierung benétigen Sie ein DJI-Benutzerkonto und eine Internetverbindung

&

« Achten Sie darauf, dass alle Intelligent Flight Batteries ausgeschaltet sind, bevor Sie das Fluggerat ausklappen.
* Achten Sie darauf, dass alle Pfeile am GPS-Compass Pro zur Nase des Fluggerétes zeigen, nachdem Sie es ausgeklappt haben.



Flug
T/ o\ )
L 0 Ready to Go (GPS)
DJI GO-App
Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen,
Schalten Sie die Schalten Sie das Starten Sie die DJI GO- dass die Fluggerét-Statusleiste in der DJI
Fernbedienung ein. Fluggerat ein. App und 6ffnen Sie das GO—App Ready to Go (GPS)" anzeigl.
Kameramenu. "
In der DJI GO-App:
A Automatisches Starten = Automatisches Landen
C = p) Das Fluggerat hebt ab und verharrt bei einer (’) Das Fluggerét landet auf dem
Flughdhe von 1,20 m im Schwebeflug. direktesten Weg und die Motoren werden
abgeschaltet.
Ruckkehrfunktion (RTH) Intelligente Flugmodi
‘\ Das Fluggerat kehrt automatisch zum ® Tippen Sie hierauf, um Sonderziele
@ Startpunkt zurtick. Tippen Sie erneut auf die (Points of Interest oder POI), Wegpunkte
Schaltflache, um den Vorgang abzubrechen. etc. zu verwenden.

A * Das Fluggerét weicht bei der Rickkehr zum Startpunkt keinen Hindernissen aus, deshalb ist es dringend erforderlich, das Fluggerat
vor dem Start auf eine ausreichende Flughéhe zu bringen. Sie sollten das Fluggerat auBerdem wéhrend des Ruckflugs mit den
Steuerhebeln lenken. Nahere Informationen finden Sie im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften.

Manuelles Starten Manuelles Landen

QP2 > &
( ) opER || ) ) \ )
& > & G =
d K M |

Vor der Landung muss das Landegestell

heruntergeklappt werden.

um zu starten ‘ Hochklappen  Herunterklappen

Hebel gemeinsam bewegen, Linken Hebel langsam
um die Motoren ein-/auszuschalten nach oben bewegen,

Ruickkehrfunktion (Fernbed.)
Linken Hebel langsam nach S\
unten bewegen,bis das cﬁ/ \‘\

N N Landegestell Bodenkontakt hat. \\\ /
Das Fluggerat kehrt automatisch zum Startpunkt zurtck.

Gedruckt halten, um die Rickkehr zu starten. Zum Abbrechen
erneut driicken.

Einige Sekunden halten, um die \ 4

(f\ Gleiche Funktion wie die RTH-Schaltflache in der DJI GO-App.
= Motoren auszuschalten.

A * Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT in der N&he von Personen.
* Schalten Sie die Motoren im Flugbetrieb nicht aus. Andernfalls stiirzt das Fluggerat ab.
* Legen Sie die Fernbedienung nicht aus der Hand, solange sich der Motor dreht.

Um Ihre eigene Sicherheit und die Sicherheit der Menschen
in lhrer Umgebung zu gewahrleisten, sollten Sie unbedingt Flugverbotszonen
mit den erforderlichen Grundregeln vertraut sein.

Né&here Informationen finden Sie im Haftungsausschluss

und den Sicherheitsvorschriften. Weitere Informationen:

http://flysafe.dji.com/no-fly
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Technische Daten

* Flug

gerat

Diagonaler Achsabstand
Abmessungen

Gewicht (mit sechs Akkus des Typs TB47S)
Gewicht (mit sechs Akkus des Typs TB48S)
Empfohlenes max. Startgewicht
Schwebefluggenauigkeit (P-GPS)

Max. Winkelgeschwindigkeit

Max. Neigungswinkel
Max. Windresistenz

Max. Steiggeschwindigkeit
Max. Sinkgeschwindigkeit
Max. Geschwindigkeit

Max. Dienstgipfelhohe tber N.N.
Schwebeflugzeit* (mit sechs Akkus des Typs TB47S)
Schwebeflugzeit* (mit sechs Akkus des Typs TB48S)

Flugsteuerung
Unterstitzte DJI-Gimbals

Hochklappbares Landegestell

Betriebstemperatur

* Fernbedienung
Betriebsfrequenz

Max. Ubertragungsreichweite

Transmitter Power (EIRP)
Video-Ausgang
Betriebstemperatur
Akku

« Ladegerat (Modell: MC6S600)

Ausgangsspannung
Nennleistung

Ausgangsleistung einfacher Akku-Ladesockel

+ Standard-Akku (Modell: TB47S)

Kapazitat
Spannung
Batterietyp

Energie
Nettogewicht
Betriebstemperatur
Max. Ladeleistung

+ Optionaler Akku (Modell: TB48S)

Kapazitat
Spannung
Batterietyp

Energie
Nettogewicht
Betriebstemperatur
Max. Ladeleistung

* Die Schwebeflugzeit wird 10 m tber N.N. ohne Wind gemessen und endet,
wenn der Akku 10 % Restladung hat.

1183 mm

1668 mm x 1518 mm x 727 mm mit Propellern,

Rahmentrager und GPS-Halterung ausgeklappt (inkl. Landegestell)
437 mm x 402 mm x 553 mm mit Propellern,

Rahmentrager und GPS-Halterung eingeklappt (exkl. Landegestell)
95kg

10 kg

15,5 kg

Vertikal: £0,5 m, horizontal: £1,5m

Neigung: 300°/s, Gierwinkel: 150°/s

25°

8m/s

5m/s

3m/s

65 km/h (ohne Wind)

2170 propeller: 2500 m, 2195 propeller: 4500 m

Ohne Zuladung: 32 Min, mit 6 kg Zuladung: 16 Min

Ohne Zuladung: 38 Min, mit 5,5 kg Zuladung: 18 Min

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT;
HD-Gimbal Zenmuse Z15-Serie: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D IlI, Z15-GH4
Standard

-10 bis +40 °C

920,6 MHz bis 928 MHz (Japan); 5,725 GHz bis 5,825 GHz; 2,400 GHz bis 2,483 GHz
FCC-konform: 5 km; CE-konform: 3,5 km (bei direkter Sicht und ohne Stérungen)

10 dBm @ 900M, 13 dBm @ 5.8G, 20 dBm @ 2.4G

HDMI, SDI, USB

-10 bis +40 °C

6000 mAh LiPo 28

26,1V
600 W
100 W

4500 mAh
222V

LiPo 6S

99,9 Wh

595 g

-10 bis +40 °C
180 W

5700 mAh
22,8V

LiPo 6S
129,96 Wh
680 g

-10 bis +40 °C
180 W

Homi

DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks o registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries

Die ausfuhrliche Bedienungsanleitung kénnen Sie hier herunterladen:
www.dji.com/matrice600-pro

# Der Inhalt kann jederzeit unangekindigt geéndert werden.

MATRICE™ ist eine Marke von DJI.
Copyright © 2016 DJI Alle Rechte vorbehalten.

Konzept: DJI. Gedruckt in China.



Matrice 600 Pro

El MATRICE™ 600 Pro est4 equipado con un sistema modular de redundancia triple DJI™ A3 Pro y funciones
de vuelo inteligentes para garantizar un funcionamiento seguro y estable en todo momento. Con seis Baterias
de Vuelo Inteligente, el Matrice 600 Pro cuenta con 32 minutos de tiempo de vuelo estacionario*. Su disefio
mecanico, con tren de aterrizaje de despliegue rdpido y brazos plegables incorporados, facilita su transporte,
almacenamiento y preparacion para el vuelo.

El Cargador Séxtuple DJI puede cargar hasta seis Baterias de Vuelo Inteligente y dos controles remotos
simultaneamente.

El Matrice 600 Pro es compatible con muchos de los estabilizadores de DJI* y dispone de tren de aterrizaje retractil,
lo que permite obtener vistas despejadas en 360 grados desde su cdmara. Con un peso sin carga® de 9,5 kg, y un
peso méaximo en orden de vuelo de 15,5 kg, el Matrice 600 Pro es capaz de satisfacer las necesidades especificas
de multitud de sectores.

. GPS-Compass Pro

Bastidor central

Brazos del bastidor

Motores

Hélices

Indicadores LED del ESC
Tren de aterrizaje

. Baterias de Vuelo Inteligente
9. Botén de encendido

®NO O s BN

10. Indicadores LED de nivel de bateria
11. Antenas

12. Indicador de estado de la aeronave
13. Puerto Micro USB

El Matrice 600 Pro plegado sin el tren de aterrizaje.

* El tiempo de vuelo estacionario se ha calculado para el vuelo a 10 metros sobre el nivel del mar, sin viento, y aterrizando con un nivel de bateria
del 10 % utilizando seis Baterias de Vuelo Inteligente TB47S. Consulte las Especificaciones para obtener mas informacion sobre los modelos de
estabilizador compatibles de DJI. El peso sin carga incluye el tren de aterrizaje y seis Baterfas de Vuelo Inteligente TB47S,
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Control remoto

La distancia méxima de transmisién del control remoto del Matrice 600 Pro es de 5 km (16 400 pies)*. La bateria
LiPo integrada alimenta el dispositivo hasta un maximo de cuatro horas* entre cargas. Las funciones de control
del estabilizador (opcional) estan dispuestas ergonémicamente para un cémodo acceso, lo que resulta esencial
durante el manejo de la aeronave. Controles importantes como el de elevacion y descenso del tren de aterrizaje
y la activacién del procedimiento de regreso al punto de origen, también se pueden controlar con sélo tocar un
boton.

La transmisién de video LIGHTBRIDGE™ 2 esta integrada en el control remoto, lo que permite mostrar en la
aplicacion DJI GO™ el metraje captado por la camara en tiempo real. Mediante el modo de control remoto doble
es posible controlar la aeronave y la cdmara con dos controles independientes, con un rango de comunicacion de
hasta 50 metros.

1. Botén de encendido

2. Interruptor de control del tren de
aterrizaje

3. Boton de regreso al punto de
origen (RTH)

4. Palancas de control

5. LED de estado

6. Indicadores LED de nivel de
bateria

Plegado 7. Puerto de alimentacion

8. Soporte para dispositivo movil

9. Antenas

11. Dial del estabilizador 10. Asa

12. Selector de configuracion
de la camara

13. Botén de grabacion

14. Conmutador de modo de vuelo

15. Boton del obturador

16. Botén de reproduccion

17. Puerto MicroUSB

18. Puerto SDI

19. Puerto HDMI™

20. Puerto USB

21. Boton C1

22. Boton C2

El modo de palanca preestablecido es el Modo 2 (acelerador a la izquierda). La palanca izquierda controla la
elevacion y orientacion de la aeronave.

La palanca derecha controla los movimientos de avance, retroceso y desplazamiento lateral de la aeronave.
El selector del estabilizador controla la inclinacion o el giro de la cdmara.

Palanca izquierda Palanca derecha Dial del estabilizador

* Para mas informacion sobre la conexion y uso del control remoto, consulte el manual del usuario del Matrice 600 Pro.
* Puede cambiar el modo de palanca en la aplicacion DJI GO.

* El control remoto es capaz de alcanzar su distancia méaxima de transmision (FCC) en una amplia zona abierta sin interferencias electromagnéticas,
y a una altitud de unos 120 metros (400 pies). El tiempo de funcionamiento méaximo se prueba en entorno de laboratorio solamente a titulo de
referencia para el usuario
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Uso del Matrice 600 Pro

1. Descargue DJI Assistant 2 y la aplicacion DJI GO

Descargue e instale DJI ASSISTANT™ 2 en su ordenador mediante el enlace
siguiente al sitio web: http://www.dji.com/matrice600-pro

=ETiy

Busque "DJI GO" en el App Store o en Google Play y descargue la aplicacion
en su dispositivo movil.

Aplicacion DJI GO

* DJI Assistant 2 es compatible con Windows 7 (o posterior) o Mac OS X 10.11 (o posterior)
* DJI GO es compatible con iOS 8.0 (o posterior) y Android 4.1.2 (o posterior).

2. Comprobacion de los niveles de bateria

« Pulse una vez para
comprobar el nivel de
bateria.

 Pulse una vez, y
pulse de nuevo
manteniendo
presionado para
encender o apagar.

O 00 ®

Bajo &——— Alto

3. Carga de las baterias

Asegurese de que las seis Baterias de Vuelo Inteligente estan totalmente cargadas antes de usar el
Matrice 600 Pro.

* La Baterfa de Vuelo Inteligente debe estar

Toma de
completamente cargada antes de usarla por alimentacion
primera vez. 100-240V

* Utilice solamente el cargador oficial de DJI
con la Bateria de Vuelo Inteligente y el control
remoto. Apague la Bateria de Vuelo Inteligente
antes de cargar.

* Una vez finalizada la carga, las luces LED
de la Bateria de Vuelo Inteligente y el control
remoto se apagaran.

4. Preparacion del control remoto

Coloque el dispositivo
movil y ajuste la
abrazadera para
Pulse el boton asegurarlo.
para liberar la
abrazadera.

Conecte el
dispositivo mévil con
un cable USB.




5. Preparacion de la aeronave

Observe la ~ )

Montaje del tren orientacion

de aterrizaje

Observe la
orientacion

&

S

At

J2

Montaje y encendido de las baterias

1. Asegurese de que las seis Baterfas de Vuelo Inteligente estan totalmente
cargadas y apagadas. Introduzca las baterias en los compartimentos de
bateria.

2. Pulse el Botén de encendido una vez; a continuacién, vuelva a pulsarlo
presionando durante 2 segundos. Esto hara que se encienda una de las
seis baterias, lo que a su vez activara las otras automaticamente.

* NO encienda manualmente més de una Bateria de Vuelo Inteligente, o se podrian dafar
las baterias.

« Si al encender una de las seis baterias no se activan las otras, siga las instrucciones de
la aplicacion DJI GO.

* Sdlo necesita apagar una bateria y las demés se apagaran automaticamente.

Activacion de la aeronave

Cuando utilice el Matrice 600 Pro por primera vez, nio
activelo en el software DJI Assistant 2. Conecte el g

puerto Micro USB del Matrice 600 Pro al ordenador
mediante un cable Micro USB y siga los pasos
indicados en DJI Assistant 2. Yo =

y

* Para la activacion inicial necesita su cuenta DJI y conexién a Internet.

« Asegurese de que todas las Baterias de Vuelo Inteligente estén apagadas antes de desplegar la aeronave.
* Asegurese de que todas las flechas del GPS-Compass Pro apunten hacia la parte frontal de la aeronave una vez desplegadas.



6.

Vuelo
Ready to Go (GPS)
Aplicacion
DJI GO
Antes de despegar, asegurese de que
) . la Barra de estado de la aeronave en
Encienda el Encienda la Inicie la aplicacion . L . .

control remoto aeronave DJI GOy acceda a la la aplicacién DJI GO indique "Ready to

péagina "Camera View" Go (GPS)".

En la aplicaciéon DJI GO:

Despegue automatico

La aeronave despegard y volara en
modo estacionario a una altitud de
1,2 metros (4 pies).

(i»

Traer la aeronave de vuelta al punto de
origen. Toque de nuevo para detener el
procedimiento.

Ge

Aterrizaje automatico

La aeronave aterrizara verticalmente y
detendra sus motores.

Tocar para utilizar Punto de Interés

¥
O
Regreso al punto de origen (RTH) ® Modos de vuelo inteligentes
(POI), la Trayectoria y mucho més.

A * La aeronave no evitard obstaculos mientras vuelve al punto de origen, y es imprescindible establecer una altitud de RTH adecuada
antes del despegue. También puede utilizar las palancas de control para guiar la aeronave. Para méas detalles, consulte la Renuncia

de responsabilidad y las Directrices de seguridad.

Despegue manual

e 6.0
A - =4 @

)

-3
e

4
Comando de palancas combinado Palanca izquierda
para arrancar/detener los motores arriba (despacio)

para despegar

Regreso al punto de origen (control remoto)

/x Igual que el botén RTH en la aplicacion DJI GO.
( \ Trae la aeronave de vuelta al punto de origen.
\K/ Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento

N—" RTH. Pulse de nuevo para cancelar.

Aterrizaje manual

Asegurese de que el tren de
aterrizaje ha descendido antes
de tomar tierra.

/

Subir Bajar

)

Palanca izquierda abajo
(despacio)
hasta tocar el suelo.

Mantenga unos -
segundos para
detener los motores.

A * Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. No arranque los motores cuando haya personas cerca.

* No pare nunca los motores en pleno vuelo, o la aeronave se estrellara.
* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo
para su propia seguridad y la de quienes le rodean.
Para mas informacién, consulte los apartados
Renuncia de responsabilidad y Directrices de
seguridad.

Zonas de exclusién aérea

Més informacion:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificaciones

* Aeronave
Distancia entre ejes diagonal
Dimensiones

Peso (con seis baterias TB47S)

Peso (con seis baterias TB48S)

Peso méx. recomendado en orden de vuelo
Precision en vuelo estacionario (P-GPS)

Velocidad angular méaxima

Angulo de cabeceo maximo

Resistencia al viento maxima

Velocidad de ascenso maxima

Velocidad de descenso maxima

Velocidad méxima

Altitud de vuelo méx. sobre el nivel del mar

Tiempo de vuelo estacionario® (con seis baterias TB47S)
Tiempo de vuelo estacionario* (con seis baterias TB48S)
Sistema de control de vuelo

Estabilizadores DJI compatibles

Tren de aterrizaje retractil
Temperatura operativa

+ Control remoto
Frecuencia operativa
Distancia de transmisién méxima

Potencia de transmision (EIRP)
Puerto de salida de video
Temperatura operativa

Bateria

+ Cargador (Modelo: MC6S600)
Voltaje de salida
Potencia nominal
Potencia de salida del puerto de bateria individual

+ Bateria estandar (Modelo: TB47S)
Capacidad
Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto
Temperatura operativa
Potencia de carga méaxima

+ Bateria opcional (Modelo: TB48S)
Capacidad
Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto
Temperatura operativa
Potencia de carga méxima

1183 mm

1668 mm x 1518 mm x 727 mm con hélices,

brazos de la estructura y soporte de GPS desplegados (incluyendo el tren de aterrizaje)
437 mm x 402 mm x 553 mm con hélices,

brazos de la estructura y soporte de GPS plegados (sin incluir el tren de aterrizaje)
9,5kg

10kg

15,5 kg

Vertical: £0,5 m, horizontal: +1,5 m

Cabeceo: 300°/s, guifiada: 150°/s

25°

8m/s

5m/s

3m/s

65 km/h (40 mph) (sin viento)

Hélices 2170: 2500 m, hélices 2195: 4500 m

Sin carga: 32 min; con 6 kg de carga: 16 min

Sin carga: 38 min; con 5,5 kg de carga: 18 min

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3 y Zenmuse XT;
Estabilizador HD de la serie Zenmuse Z15 Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D IIl, Z15-GH4
Estandar

de -10 @ 40 °C (de 14 a 104 °F)

920,6 MHz a 928 MHz (Japon); 5,725 GHz a 5,825 GHz; 2,400 GHz a 2,483 GHz
Segun normas FCC: 5 km (3,1 mi); segun normas CE: 3,5 km (2,2 mi)

(sin obstaculos, libre de interferencias)

10 dBm a 900M, 13 dBm @ 5,8G, 20 dBm a 2,4G

HDMI, SDI, USB

de -10 a 40 °C (de 14 a 104 °F)

6000 mAh LiPo 28

26,1V
600 W
100 W

4500 mAh
222V

LiPo 6S

99,9 Wh

595 g

10240 °C (14 a 104 °F)
180 W

5700 mAh
228V

LiPo 6S

129,96 Wh

680 g

de -10 2 40 °C (de 14 a 104 °F)

60w HDmI

DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

* El tiempo de vuelo estacionario se ha calculado para el vuelo a 10 metros sobre el Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
. . . . . . trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
nivel del mar, sin viento, y aterrizando con un nivel de bateria del 10 %. other countries,
. ™ ‘
Descargue el manual de usuario completo en: MATRICE™ es una marca comercial de DJI.

www.dji.com/matrice600-pro

Copyright © 2016 DJI Todos los derechos reservados.

3% Este contenido puede modificarse sin notificacion previa Disefiado por DJI. Impreso en China



Matrice 600 Pro

Le MATRICE™ 600 Pro est équipé d'un systéme de triple redondance modulaire dédié¢, A3 Pro, de DJI™ et de
fonctions avancées de vol intelligent pour une utilisation stable et sécurisée a tout moment. Doté de six Batteries de Vol
Intelligentes, le Matrice 600 Pro offre jusqu'a 32 minutes de temps de vol stationnaire*. Grace a sa conception mécanigue
avec train d'atterrissage a démontage rapide et bras pliables, il est simple a transporter, & stocker et a préparer pour le vol.

Le chargeur Hex standard de DJI peut charger simultanément jusqu'a six Batteries de Vol Intelligentes et deux
radiocommandes.

Le Matrice 600 Pro est compatible avec la plupart des nacelles* DJI, et son train d'atterrissage rétractable permet
de filmer des images d'une grande netteté a 360 degrés. Avec un poids sans charge utile* de 9,5 kg et un poids au
décollage maximal de 15,5 kg, le Matrice 600 Pro est capable de répondre aux besoins spécifiques de nombreux
secteurs.

. GPS-Compass Pro

Chassis central

Bras de la structure

Moteurs

Hélices

LED ESC

Train d'atterrissage
Batteries de Vol Intelligentes
Bouton d'alimentation

@ N O os 0N

©

10. Indicateur de niveau de batterie
11. Antennes

12. Voyant d'état de |'appareil

13. Port Micro USB

Le Matrice 600 Pro plié sans train d'atterrissage.

* Le temps de vol stationnaire se base sur un vol a 10 m au-dessus du niveau de la mer dans un environnement sans vent et un atterrissage avec
un niveau de batterie de 10 % pour les six Batteries de Vol Intelligentes TB47S. Pour en savoir plus sur les nacelles DJI compatibles, consultez les
Spécifications. Le poids sans charge utile inclut le train d'atterrissage et six Batteries de Vol Intelligentes TB47S
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Radiocommande

La distance de transmission maximale de la radiocommande du Matrice 600 Pro est de 5 km (16 400 pieds)*. La batterie
LiPo intégrée dote I'appareil d'une autonomie de quatre heures* entre deux charges. Grace a la conception ergonomique du
systéme, les fonctions de contréle de la nacelle (en option) sont aisément accessibles, ce qui facilite I'utilisation de I'appareil. Les
commandes importantes (abaisser/relever le train d'atterrissage, activation de la procédure RTH) peuvent également étre activées
par simple pression d'un bouton.

La liaison vidéo descendante HD LIGHTBRIDGE™ 2 est intégrée a la radiocommande, ce qui vous permet d'afficher les séquences
enregistrées par la caméra en temps réel dans I'application DJI GO™. Le mode de fonctionnement & deux radiocommandes permet
de contréler I'appareil et la caméra sur deux radiocommandes distinctes, qui disposent chacune d'un rayon de communication
maximal de 50 metres.

. Bouton d'alimentation

2. Commutateur de contréle du
train d'atterrissage

. Bouton RTH (Return to home,
Retour au point de départ)

4. Manche de contréle

5. Voyant d'état

6. Indicateur de niveau de batterie

7. Port d'alimentation

8

9

1

w

Plie . Support pour appareil mobile
. Antennes

0. Poignée
11. Molette de la nacelle

12. Molette de réglage de la caméra
13. Bouton d'enregistrement

14. Commutateur de mode de vol
15. Obturateur

16. Bouton de lecture

17. Port Micro USB

18. Port SDI

19. Port HDMI™

20. Port USB

Bouton C1

22. Bouton C2

N

Le manche est configuré en mode 2 par défaut (accélérateur a gauche). Le manche gauche contréle I'altitude et
I'orientation de I'appareil.

Le manche droit contrble les mouvements vers I'avant, I'arriere et les cotés. La molette de la nacelle controle
I'inclinaison verticale ou horizontale de la caméra.

Manche gauche Manche droit Molette de la nacelle

 Pour plus d'informations sur la connexion et I'utilisation de la radiocommande, consultez le manuel de I'utilisateur du Matrice 600 Pro.
* Vous pouvez modifier le mode de manche dans I'application DJI GO.

* La radiocommande peut atteindre une distance de transmission maximale (FCC) dans une zone dégagée sans interférences électromagnétiques et
a une altitude d'environ 120 métres (400 pieds). Le temps de fonctionnement maximal est testé en laboratoire, uniquement a titre indicatif
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Utilisation du Matrice 600 Pro

1. Téléchargement de DJI Assistant 2 et de I'application DJI GO

Téléchargez et installez DJI ASSISTANT™ 2 sur votre ordinateur en cliquant
sur le lien suivant : http://www.dji.com/matrice600-pro

=ETiy

Recherchez « DJI GO » dans I'App Store ou sur Google Play et téléchargez
I'application sur votre appareil mobile.

Application DJI GO

* DJI Assistant 2 prend en charge Windows 7 (ou version ultérieure) ou OS X 10.11 (ou version ultérieure).
* DJI GO est compatible avec iOS 8.0 (ou version ultérieure) ou Android 4.1.2 (ou version ultérieure).

2. Vérification des niveaux de batterie

» Appuyez une fois pour

vérifier le niveau de A
batterie. © O //@\ ®

5 Faible @———» Elevé
* Appuyez a nouveau

et maintenez enfoncé
pour allumer/éteindre la
batterie.

3. Recharge des batteries

Vérifiez que les six Batteries de Vol Intelligentes sont entiérement chargées avant d'utiliser le Matrice 600 Pro.

* Avant sa premiére utilisation, la Batterie de Vol

Intelligente doit étre entierement chargée. Prise dted
« Utilisez exclusivement le chargeur officiel ?8;"?’12409\/
a

de DJI pour recharger votre Batterie de Vol
Intelligente et la radiocommande. Mettez la
Batterie de Vol Intelligente hors tension avant
de la charger.

* Une fois le chargement terminé, les voyants
lumineux de la Batterie de Vol Intelligente et
de la radiocommande s'éteignent

4. Préparation de la radiocommande

Placez votre appareil
mobile et ajustez la

bride pour le fixer.
Appuyez sur le bouton

pour dégager la bride.

Branchez votre appareil
mobile a l'aide d'un
céble USB.

Dépliez
Fort Faible

22



5. Préparation de I'appareil

Notez ~ )

Fixation du train I'orientation

d'atterrissage

Notez
I'orientation

&

S

At

J2

Installation et mise sous tension des batteries

1. Vérifiez que les six Batteries de Vol Intelligentes sont entiérement chargées et
hors tension. Insérez les batteries dans les compartiments prévus a cet effet.

2. Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation, puis appuyez de nouveau
dessus pendant deux secondes. Ceci met sous tension I'une des six
batteries et active automatiquement les autres.

* N'ACTIVEZ PAS plus d'une Batterie de Vol Intelligente manuellement afin de ne pas les
endommager

« Si la mise sous tension d'une des six batteries n'active pas les autres, suivez les
instructions de I'application DJI GO.

« |l suffit de désactiver une batterie pour que toutes les autres soient automatiquement
désactivées.

Activation de I'appareil

Lors de la premiere utilisation du Matrice 600 Pro, o
vous devez activer votre appareil dans le logiciel ]
DJI Assistant 2. Connectez le port micro-USB du
Matrice 600 Pro a l'ordinateur a |'aide d'un cable micro-
USB et suivez les instructions de DJI Assistant 2. Y eEE——TER

y

* Pour activer |'appareil pour la premiére fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer d'une connexion Internet.

(]

 Vérifiez que toutes les Batteries de Vol Intelligentes sont mises hors tension avant de déplier I'appareil.
* Vérifiez que toutes les fleches du GPS-Compass Pro pointent vers I'avant de I'appareil aprés les avoir dépliées.
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6.

Vol
Application
DJIGO
Mettez la Mettez I'appareil Lancez I'application
radiocommande sous tension DJI GO et accédez au

sous tension menu Camera View.

Dans I'application DJI GO :

Décollage automatique

é L'appareil décollera automatiquement et
maintiendra un vol stationnaire a 1,2 metre

Ready to Go (GPS)

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans
I'application DJI GO que la mention « Ready to Go
(GPS) » s'affiche dans la barre d'état de I'appareil.

Atterrissage automatique

L'appareil atterrira verticalement et
coupera ses moteurs.

(4 pieds) d'altitude.
Retour au point de départ (RTH) Modes de vol intelligent (Intelligent Flight)
Faites revenir I'appareil au point de

départ. Appuyez a nouveau pour arréter la
procédure.

Appuyez pour utiliser Point of Interest (POI),
Waypoints, etc.

X

* 'appareil n'évitera pas les obstacles lors de son retour au point de départ et une altitude RTH appropriée DOIT étre définie avant le
vol. Vous devez également utiliser les manches de contréle pour diriger I'appareil. Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la
clause d'exclusion de responsabilité pour en savoir plus.

A

Décollage manuel

]
Commande de manche combinée
pour démarrer/couper les moteurs

Atterrissage manuel

Veillez a ce que le train
d'atterrissage soit baissé avant

I'atterrissage.

Vers le bas

Vers le haut

Relevez lentement le
manche gauche
pour décoller

Fonction RTH (radiocommande)

Abaissez lentement le
manche gauche
Semblable au bouton RTH dans l'application DJI GO. jusqu'a atteindre le sol.
Fait revenir I'appareil au point de départ. Maintenez
le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH.
Appuyez a nouveau pour annuler.

Maintenez-le pendant
quelques secondes pour
couper les moteurs.

A\~

~—

* Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. Ne démarrez pas les moteurs dans des espaces étroits ou lorsque des
personnes se trouvent a proximité.

* Ne coupez jamais les moteurs en plein vol, sinon I'appareil s'écrasera.

* Gardez toujours la radiocommande en main tant que les moteurs tournent encore.

A

Il est important que vous compreniez les consignes de
vol fondamentales afin d'assurer votre sécurité et celle
de votre entourage.

Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la clause
d'exclusion de responsabilité pour plus d'informations.

Zones d'exclusion aérienne

En savoir plus :
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Caractéristiques techniques

* Appareil
Empattement diagonal
Dimensions

Poids (avec six batteries TB47S)
Poids (avec six batteries TB48S)

Poids max. au décollage recommandé

Précision du vol stationnaire (P-GPS)
Vitesse angulaire max

1133 mm

1668 mm x 1518 mm x 727 mm (hélices,

bras et support du GPS déployés, train d'atterrissage inclus)
437 mm x 402 mm x 553 mm (hélices,

bras et support du GPS pliés, sauf train d'atterrissage)

95kg

10kg

15,5kg

verticale : £0,5 m (1,6 pied) ; horizontale : 1,5 m (+6,5 pieds)
tangage : 300 /s, lacet : 150 °/s

Angle d'inclinaison max. 25°

Résistance au vent max 8mfs

Vitesse ascensionnelle max. 5m/s

Vitesse de descente max. 3m/s

Vitesse max. 65 km/h (40 mph), sans vent

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de la mer hélices 2 170: 2 500 m, hélices 2195 : 4 500 m
Durée de vol stationnaire* (avec six batteries TB47S) Sans charge utile : 32 min, charge de 6 kg : 16 min
Durée de vol stationnaire* (avec six batteries TB48S) Sans charge utile : 38 min, charge de 5,5 kg : 18 min

Systeme de contréle de vol
Nacelles DJI compatibles

Train d'atterrissage rétractable
Température de fonctionnement

* Radiocommande
Fréquence de fonctionnement
Distance de transmission max.

Puissance de I'émetteur (EIRP)
Port de sortie vidéo
Température de fonctionnement
Batterie

+ Chargeur (modeéle : MC6S600)
Tension de sortie
Puissance nominale

Puissance de sortie pour un port de batterie

« Batterie standard (modéle : TB47S)
Capacité
Voltage
Type de batterie
Energie
Poids net
Température de fonctionnement
Puissance de charge max.

« Batterie facultative (modéle : TB48S)
Capacité
Voltage
Type de batterie
Energie
Poids net
Température de fonctionnement
Puissance de charge max.

A3 Pro

Ronin-MX ; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT ;
Nacelle HD Zenmuse Z15 : Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D Ill, Z15-GH4
Standard

De-10a40°C (14 a4 104 °F)

920,6 MHz & 928 MHz (Japon) ; 5,725 GHz a 5,825 GHz ; 2,400 GHz a 2,483 GHz
Conformité FCC : 5 km (3,1 miles) ; conformité CE : 3,5 km (2,2 miles)

(espace dégagé, sans interférences)

10dBm @900 M, 13dBm @58 G, 20dBm @ 2,4 G

HDMI, SDI, USB

De -10440 °C (14 a 104 °F)

6000 mAh LiPo 28

26,1V
600 W
100w

4500 mAh
22V

LiPo 6S

99,9 Wh

5959

De -10 440 °C (14 & 104 °F)
180 W

5700 mAh
228V
LiPo 6S
129,96 Wh
680g
De-10&40°C (14 &4 104 °F)
180w HomI
DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

* Le temps de vol stationnaire se base sur un vol a 10 m au-dessus du niveau de la mer
. ! trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
dans un environnement sans vent, et un atterrissage avec un niveau de batterie de 10 % other countries.

MATRICE™ est une marque commerciale de DJI.
Copyright © 2016 DJI Tous droits réservés.

Téléchargez le manuel de ['utilisateur détaillé a I'adresse suivante :
www.dji.com/matrice600-pro

# Ce contenu peut étre modifié sans préavis. Une création de DJI. Imprimé en Chine



Matrice 600 Pro

MATRICE™ 600 Pro presenta un apposito sistema di ridondanza su tre moduli DJI™ A3 e funzioni di volo
intelligente avanzate che garantiscono sempre il funzionamento sicuro e stabile. Con sei batterie di volo intelligenti,
Matrice 600 Pro pud volare in sospensione per 32 minuti*. Il suo design meccanico, con carrello di atterraggio a
sgancio rapido e bracci pieghevoli montati, lo rendono facile da trasportare, riporre e preparare per il volo.

Il caricabatterie standard Hex di DJI pud caricare fino a sei batterie di volo intelligenti e due dispositivi di controllo
remoto contemporaneamente.

Matrice 600 Pro & compatibile con molti dei gimbal* di DJI e presenta un carrello di atterraggio retraibile che
consente di avere viste a 360 gradi dalla propria telecamera. Con un peso da scarico* di 9,5 kg e un peso massimo
al decollo di 15,5 kg, Matrice 600 Pro & in grado di soddisfare esigenze specifiche in una vasta gamma di industrie.

. GPS-Compass Pro
Telaio centrale

Bracci telaio

Motori

Eliche

LED ESC

Carrello di atterraggio
Batterie di volo intelligenti
9. Pulsante di accensione
10. LED di livello di carica batteria
11. Antenne

@ N O Os 0N

12. Indicatore di stato del velivolo
13. Porta micro-USB

Matrice 600 Pro piegata senza carrello di atterraggio.

* Il tempo di volo in sospensione si basa sul volo a 10 metri sopra il livello del mare in assenza di condizioni di vento e di atterraggio con un 10% di
livello di carica della batteria utilizzando sei batterie di volo intelligenti TB47S. Per maggiori informazioni sui modelli di gimbal DJI compatibili, si
prega di consultare le Specifiche. Il peso da scarico comprende il peso del carrello di atterraggio e delle sei batterie di volo intelligenti TB47S
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Dispositivo di controllo remoto

La distanza massima di trasmissione del dispositivo di controllo remoto di Matrice 600 Pro & di 5 km (16.400 piedi)*.
La batteria LiPo integrata & in grado di alimentare il dispositivo fino a quattro ore* tra una ricarica e I'altra. Grazie al
design ergonomico le funzioni (opzionali) di controllo del gimbal sono a portata di mano durante il funzionamento del
velivolo. Inoltre, con un semplice tocco & possibile attivare comandi importanti, quali il sollevamento o I'abbassamento
del carrello di atterraggio e I'attivazione della procedura di ritorno alla posizione iniziale.

Il downlink video LIGHTBRIDGE™ 2 HD integrato nel dispositivo di controllo remoto consente di visualizzare in
tempo reale le riprese della telecamera nell'app DJI GO™. La modalita doppio dispositivo di controllo remoto
permette di manovrare il velivolo e la telecamera tramite due dispositivi separati, con un raggio di comunicazione
fino a 50 m.

. Pulsante di accensione
Interruttore di comando del

I

carrello di atterraggio
. Pulsante di ritorno alla posizione
iniziale (RTH)
Levette di comando
Descrizione
LED di livello di carica batteria
Porta di alimentazione
Supporto per dispositivo mobile
Antenne
0. Manubrio

w

Piegato

SO ® N o

11. Selettore del gimbal

12. Selettore delle impostazioni
della telecamera

13. Pulsante di registrazione

14. Commutatore modalita di volo

15. Pulsante dell'otturatore

16. Pulsante di riproduzione

17. Porta micro-USB

18. Porta SDI

19. Porta HDMI™

20. Porta USB

21. Pulsante C1

22. Pulsante C2

N

La configurazione standard delle levette & impostata in modalita 2 (leva di accelerazione a sinistra). La levetta
sinistra controlla I'altitudine e la direzione del velivolo.

La levetta destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro e laterali del velivolo. Il selettore gimbal controlla
I'inclinazione o la rotazione orizzontale della telecamera.

Levetta sinistra Selettore del gimbal

« Per ulteriori informazioni su come collegare e utilizzare il dispositivo di controllo remoto, si prega di fare riferimento al Manuale utente di Matrice 600 Pro.
« E possibile modificare la configurazione delle levette nell'app DJI GO.

* Il dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la distanza massima di trasmissione (FCC) in una vasta area all'aperto senza interferenze
magnetiche e ad un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi). La durata massima i funzionamento € stata testata in laboratorio ed & indicata a semplice scopo
di riferimento.
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Utilizzo di Matrice 600 Pro

1. Scaricare DJI Assistant 2 e I'app DJI GO

Scaricare e installare DJI ASSISTANT™ 2 sul computer tramite il link web seguente:
http:/www.dji.com/matrice600-pro

Cercare "DJI GO" nell'App Store o in Google Play e scaricare I'app sul dispositivo
mobile.

App DJI GO

* DJI Assistant 2 supporta Windows 7 (o versioni successive) o Mac OS X 10.11 (o versioni successive).
* DJI GO supporta iOS 8.0 (o versioni successive) o Android 4.1.2 (o versioni successive).

2. Controllare i livelli di carica della batteria

« Premere una volta per
verificare il livello di
carica della batteria.

» Premere due volte e

tenere premuto per
accendere/spegnere.

© 0 ®

Basso &—— Alto

3. Carica delle batterie

Accertarsi che tutte e sei batterie di volo intelligenti siano completamente cariche prima di utilizzare Matrice 600 Pro.

* La batteria di volo intelligente deve essere

completamente carica prima del primo Presa di
utilizzo. alimentazione
. 100 - 240V

« Utilizzare solo il caricabatterie ufficiale DJI
per la batteria di volo intelligente e per il
dispositivo di controllo remoto. Spegnere la
batteria di volo intelligente prima di ricaricarla.

* Quando la carica & completa, i LED sulla
batteria di volo intelligente e sul dispositivo di
controllo remoto si spengono.

4. Preparazione del dispositivo di controllo remoto

Posizionare il
dispositivo mobile e
regolare la staffa per

Premere il pulsante fissarlo.

per rilasciare la staffa.

Collegare il
dispositivo mobile
con un cavo USB.

Aprire
Forte Debole

28



5. Preparazione del velivolo

Montaggio del carrello Z;?.-”S?gﬁg;’}:mo o

di atterraggio @ Prendere nota

dell'orientamento

&

Eseguire il
collegamento

At

Montaggio e accensione delle batterie

1. Accertarsi che tutte e sei le batterie di volo intelligenti siano completamente
cariche e spente. Inserire le batterie nel vano batterie.

2. Premere il pulsante di accensione, quindi premerlo di nuovo e tenerlo
premuto per due secondi. Questo gesto accende una delle sei batterie,
facendo accendere automaticamente anche le altre.

* NON accendere manualmente pit di una batteria di volo intelligente per evitare di danneggiare
le batterie.

* Se I'accensione di una delle sei batterie non attiva le altre, seguire le istruzioni nell'app DJI GO.

» Basta spegnere una sola batteria per far spegnere automaticamente anche tutte le altre.

Attivazione del velivolo

nie
Quando si utilizza Matrice 600 Pro per la prima
volta, attivarlo nel software DJI Assistant 2. ]
Collegare la porta micro-USB di Matrice 600 Pro

al computer con un cavo micro-USB e seguire le 4
istruzioni riportate in DJI Assistant 2. e e =

* Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.

Apertura del velivolo

@C
* Accertarsi che tutte le batterie di volo intelligenti siano spente prima di aprire il velivolo.
* Accertarsi che tutte le frecce sul modulo GPS-Compass Pro puntino verso la parte anteriore del velivolo dopo averle aperte.
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6. Volo

Ready to Go (GPS)

App DJI GO

Prima del decollo, accertarsi che la

barra di stato del velivolo nell'app DJI

Accendere il Awviare il velivolo. Avviare I'app DJI GO e GO indichi ”Ready to Go (GPS)" (Pronto
dispositivo di accedere alla Visualizzazione per la partenza (GPS))
controllo remoto. telecamera :

Nell'applicazione DJI GO:

Decollo automatico Atterraggio automatico
Il velivolo atterra verticalmente e

spegne i motori.

Il velivolo decolla e si porta a
un'altezza di 1,2 metri (4 piedi).

(i»

Ritorno alla posizione iniziale (RTH)

b 4
O
Il velivolo torna al punto registrato come Modalita di volo intelligenti
Home Point (Posizione iniziale). Toccare ® Toccare per utilizzare Point of Interest
nuovamente il tasto per fermare la (POI, Punto di interesse), waypoint e altro.
procedura.

Ge

A « Il velivolo non puo evitare gli ostacoli durante il ritorno alla posizione iniziale e, prima del decollo, occorre impostare un‘altitudine
RTH adeguata. Per guidare il velivolo, & inoltre necessario utilizzare le levette di comando. Per ulteriori dettagli, fare riferimento alle
limitazioni di responsabilita e alle direttive sulla sicurezza.

Decollo manuale Atterraggio manuale

_ _ , . Assicurarsi che il carrello di

/ \] r y= \ . //\‘ “( \H @ atterraggio si sia abbassato prima
( ( ) ({ )| ) ) dell'atterraggio.
\\ / / L \\\£/ %

d L | | \

Eseguire la combinazione di Levetta sinistra verso

comandi tramite la levetta I'alto (lentamente) j
per avviare/arrestare i motori per il decollo

basso (lentamente) fino
a quando non si tocca il
suolo.

Omologo al pulsante RTH nell'app DJI GO.

Il velivolo torna al punto registrato come Home Point
(Posizione iniziale). Premere e tenere premuto per
avviare la procedura di RTH. Premere di nuovo per
annullare I'operazione.

Levetta sinistra verso il / \
S

Tenere premuto per alcuni
secondi per spegnere i
motori.

i
i
i
i
'
'
1
! Sollevare Abbassare
i
i
i
'
'
'
'

A * Le eliche rotanti possono essere pericolose. Non avviare i motori quando vi sono persone nelle vicinanze.
* Non spegnere mai i motori durante il volo, altrimenti il velivolo potrebbe schiantarsi.
* Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & ancora acceso.

Per la propria sicurezza e per quella delle persone che
si trovano nelle vicinanze, & importante comprendere Zone vietate al volo
le principali linee guida di volo.

Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni

) e R . Per saperne di piu:
di responsabilita e alle direttive sulla sicurezza. p p

http://flysafe.dji.com/no-fly
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Specifiche

* Velivolo
Passo diagonale
Dimensioni

Peso (con sei batterie TB47S)

Peso (con sei batterie TB48S)

Peso massimo consentito al decollo

Precisione di volo in sospensione (P-GPS)

Velocita massima angolare

Angolo massimo di beccheggio

Resistenza massima al vento

Velocita massima di ascensione

Velocita massima di discesa

Velocita massima

Quota massima di funzionamento sopra il livello del mare
Tempo di volo in sospensione™ (con sei batterie TB47S)
Tempo di volo in sospensione* (con sei batterie TB48S)
Sistema di controllo di volo

Gimbal DJI supportati

Carrello di atterraggio retraibile
Temperatura di funzionamento

* Dispositivo di controllo remoto
Frequenza di funzionamento
Distanza massima di trasmissione

Potenza del trasmettitore (EIRP)
Porta di uscita video
Temperatura di funzionamento
Batteria

+ Caricabatterie (Modello: MC6S600)
Tensione di uscita
Potenza nominale
Potenza in uscita dalla porta di una singola batteria

* Batteria standard (Modello: TB47S)
Capacita
Tensione
Tipo di batteria
Energia
Peso netto
Temperatura di funzionamento
Potenza massima di carica

+ Batteria opzionale (Modello: TB48S)
Capacita
Tensione
Tipo di batteria
Energia
Peso netto
Temperatura di funzionamento
Potenza massima di carica

1.1833 mm

1.668 mm x 1.518 mm x 727 mm con eliche,

bracci telaio e struttura GPS aperti (compreso il carrello di atterraggio)
437 mm x 402 mm x 553 mm con eliche,

bracci telaio e struttura GPS chiusi (escluso il carrello di atterraggio)
9,5kg

10 kg

15,5 kg

Verticale: 0,5 m, Orizzontale: +1,5m

Beccheggio: 300°/s, Imbardata: 150°/s

25°

8m/s

5m/s

3m/s

65 km/h / 40 mph (assenza di vento)

Eliche 2170: 2.500 m, eliche 2195: 4.500 m

Senza carico utile: 32 min, 6 kg di carico utile: 16 min

Senza carico utile: 38 min, 5,5 kg di carico utile: 18 min

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT;
Gimbal Zenmuse Z15 Serie HD: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D Ill, Z15-GH4
Standard

Da-10a 40 °C (da 14 a 104 °F)

Da 920,6 MHz a 928 MHz (Giappone); da 5,725 GHz a 5,825 GHz; 2,400 GHz a 2,483 GHz
Conforme alla normativa FCC: 5 km (3,1 miglia),

conforme alla normativa CE: 3,5 km (2,2 miglia) (sgombra e priva di interferenze)

10 dBm a 900 M, 13dBma 5,8 G, 20dBma 2,4 G

HDMI, SDI, USB

Da-10a 40 °C (da 14 a 104 °F)

6.000 mAh LiPo 28

26,1V
600 W
100 W

4.500 mAh
222V

LiPo 63

99,9 Wh

595 g

Da-10a 40 °C (da 14 a 104 °F)
180 W

5.700 mAh
228V

LiPo 63

129,96 Wh

680 g

Da-10a40°C (da 14 a 104 °F)

180W Homil’

DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

* Il tempo di volo in sospensione si basa sul volo a 10 metri sopra il livello del mare in ‘tntzvfacevkandftagqm Logo a[fctmdﬁ.ma‘jkioéf?‘ftmdd
rademarks o icensin in the United States an
assenza di vento e di atterraggio con un 10% di livello di carica della batteria. other countries, °
Manuale utente completo disponibile all'indirizzo: MATRIGE™ & un marchio registrato di DJI.

www.dji.com/matrice600-pro

Copyright © 2016 DJI Tutti i diritti riservati.

3% Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso. Progettato da DJI. Stampato in Cina



Matrice 600 Pro

De MATRICE™ 600 Pro is uitgerust met een speciaal drievoudig modulair A3 Pro redundantiesysteem van DJI™ en
beschikt over geavanceerde intelligente vliegfuncties die altijd voor een veilige en stabiele werking zorgen. Met zes
Intelligent Flight Batteries heeft de Matrice 600 Pro een vliegtijd* van 32 minuten. Door zijn mechanische ontwerp
met landingsgestel met snelkoppeling en gemonteerde inklapbare armen, kan hij gemakkelijk worden vervoerd en
opgeslagen en voor de viucht worden klaargemaakt.

De standaard DJI Hex Charger kan tot zes Intelligent Flight Batteries en twee afstandsbedieningen tegelijkertijd
opladen.

De Matrice 600 Pro is compatibel met vele DJI's gimbals* en heeft een inschuifbaar landingsgestel waardoor een
duidelijk 360-graden rondomzicht met de camera mogelijk is. Met een eigengewicht* van 9,5 kg en een maximaal
startgewicht van 15,5 kg voldoet de Matrice 600 Pro aan specifieke vereisten in uiteenlopende bedrijfstakken.

GPS-kompas Pro
Middenframe
Framearmen

Motoren

Propellers

ESC-leds
Landingsgestel
Intelligent Flight Batteries
Aan-/uitknop

10. Accuniveau-leds

© @ N OGO AN

11. Antennes
12. Indicator status luchtvaartuig
13. Micro-USB-poort

De Matrice 600 Pro ingeklapt zonder landingsgestel.

* De vliegtijd is gebaseerd op vluchten op 10 meter boven zeeniveau bij windstil weer, landen met een accuvermogen van 10% en het gebruik
van zes TB47S Intelligent Flight Batteries. Raadpleeg de Specificaties voor meer informatie over compatibele gimbalmodellen van DJI. Bij het
eigengewicht is inbegrepen: het landingsgestel en zes TB47S Intelligent Flight Batteries.
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Afstandsbediening

De maximale transmissieafstand van de afstandsbediening van de Matrice 600 Pro is 5 km (16.400 ft)*. De
ingebouwde LiPo-accu voorziet het toestel van maximaal vier uur* stroom tussen oplaadcycli. Dankzij een
ergonomisch ontwerp bevinden de (optionele) bedieningsfuncties van de gimbal zich binnen een comfortabel
bereik, wat essentieel is voor de besturing van de drone. Belangrijke bedieningsknoppen zoals het opheffen en
neerlaten van het landingsgestel en het activeren van de Return-to-Home-procedure kunnen ook met een druk op
de knop worden geactiveerd.

De LIGHTBRIDGE™ 2 HD-videodownlink is in de afstandsbediening ingebouwd, waardoor het mogelijk is om
real-time camerabeelden in de DJI GO™-app weer te geven. Met de duale afstandsbedieningsmodus is het
mogelijk om drone en camera te bedienen met twee afzonderlijke knoppen die een communicatiebereik tot 50
meter hebben.

1. Aan-/uitknop

. Bedieningsschakelaar
landingsgestel

. Knop Return-to-Home (RTH)

. Joysticks

. Status-LED

. Accuniveau-leds

N

. Voedingspoort

. Houder mobiel apparaat
. Antennes

0. Handvat

Ingeklapt

- © O N O A ®

11. Gimbal dial

12. Camera-instellingen
13. Opnameknop

14. Vluchtmodus-schakelaar
15. Sluiterknop

16. Afspeelknop

17. Micro-USB-poort

18. SDI-poort

19. HDMI™-poort

20. USB-poort

21. C1-knop

22. C2-knop

De stickmodus staat standaard op modus 2 ingesteld (linker gasklep). Met de linkerjoystick regel je de hoogte en
koers van de drone.
Met de rechterjoystick kun je de drone vooruit, achteruit en zijwaarts bewegen. Met de gimbal dial kun je de drone
kantelen of pannen.

Gimbal dial

Linkerjoystick

* Raadpleeg de gebruikershandleiding van de Matrice 600 Pro voor verdere informatie over het aansluiten en gebruik van de
afstandsbediening.
* Je kunt de instelling van de stickmodus in de DJI GO-app wijzigen.

* De afstandsbediening kan een maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder elektromagnetische interferentie, en
op een hoogte van circa 120 meter (400 feet). De maximale bedrijfstijd is getest in een laboratoriumomgeving, alleen ter indicatie
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Matrice 600 Pro gebruiken

. DJI Assistant 2 en DJI GO-app downloaden

Download en installeer DJI ASSISTANT™ 2 op je computer via onderstaande
link: http://www.dji.com/matrice600-pro

Zoek 'DJI GO' in de App Store of in Google Play en download de app naar je
mobiele apparaat.

DJI GO-app

* DJI Assistant 2 ondersteunt Windows 7 (of hoger) of OS X 10.11 (of hoger).
* DJI GO ondersteunt iOS 8.0 (of hoger) en Android 4.1.2 (of hoger).

Het accuniveau controleren

* Druk één keer op
de knop om het

accuniveau te N Y
controleren. @ @ /,@C U © O :,OQ\: ©
* Druk één keer, druk Laag @&——>Hoog Laag@—— Hoog

vervolgens opnieuw
en houd ingedrukt om
hem aan/uit te zetten.

De accu's opladen

Zorg ervoor dat alle zes Intelligent Flight Batteries volledig opgeladen en uitgeschakeld zijn voordat je de
Matrice 600 Pro gebruikt.

« De Intelligent Flight Battery moet v6or het
eerste gebruik volledig zijn opgeladen

* Gebruik uitsluitend de officiéle DJI-
oplader voor je Intelligent Flight Battery en
afstandsbediening. Schakel de Intelligent
Flight Battery uit voordat je hem oplaadt.

* Wanneer het opladen voltooid is, gaan de
ledlampjes op de Intelligent Flight Battery
en afstandsbediening uit

Stopcontact
100-240V

4,

34

Voorbereiding van de afstandsbediening

Plaats uw mobiele

apparaat en stel de
klem in om het vast
Druk op de knop voor te zetten
het ontgrendelen van

de klem.

Sluit uw mobiele
apparaat aan met
een USB-kabel.




5. Voorbereiding van de drone

Op de richting A
Monteren van het letten

landingsgestel

Op de richting

letten

S

At

J2

Accu’s monteren en inschakelen

1. Zorg ervoor dat alle zes Intelligent Flight Batteries volledig opgeladen en
uitgeschakeld zijn. Plaats de accu’s in de accucompartimenten.

2. Druk één keer op de aan-/uitknop, druk nogmaals hierop en houd hem twee
seconden ingedrukt. Hierdoor wordt een van de zes accu’s ingeschakeld,
de andere worden automatisch geactiveerd.

A * Schakel handmatig NIET meer dan één Intelligent Flight Battery in om schade aan de
accu's te voorkomen.
« Als na het inschakelen van een van de zes accu's de andere accu's niet worden
geactiveerd, volg dan de instructies in de DJI GO-app
« Je hoeft maar één accu uit te schakelen en alle andere accu’s worden automatisch
uitgeschakeld.

De drone activeren

Wanneer je de Matrice 600 Pro voor de eerste nio

keer gebruikt, moet je hem in de DJI Assistant 2 ]

software activeren. Sluit de micro-USB-poort van e

de Matrice 600 Pro met een micro-USB-kabel op ~ ~——""——~

de computer aan en volg de stappen in de DJI e e =

Assistant 2.

A * Voor de eerste activering is een DJl-account en internetverbinding nodig.

De drone uitklappen

A « Controleer of alle Intelligent Flight Batteries uitgeschakeld zijn voordat je de drone uitklapt
* Controleer of alle pijlen van de GPS-Compass Pro naar de voorkant van de drone wijzen
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6. Viucht

DJI GO
App
Schakel de Schakel het Activeer de DJI GO-app en

afstandsbediening in luchtvaartuig in open de Cameraweergave
In de DJI GO-app:

A Automatisch opstijgen i

= De drone zal opstijgen en zweven op
N een hoogte van 1,2 meter (4 ft). (o

‘\ Return-to-Home (RTH)
(H) Breng de drone terug naar de basis. Tik ®

opnieuw om de procedure te stoppen.

Ready to Go (GPS)

Zorg er voor het opstijgen voor dat de
Aircraft Status Bar in de DJI GO-app
'Ready to Go (GPS)' aangeeft.

Automatisch landen

De drone zal verticaal landen en de
motoren uitschakelen.

Intelligente viuchtmodi

Tik hierop om gebruik te maken van Point
of Interest (POI (bezienswaardigheid)),
Waypoints (routepunten) en nog veel meer.

A *De drone zal geen obstakels vermijden wanneer hij terugkeert naar de basis, daarom MOET een passende RTH-hoogte voor
de vlucht worden ingesteld. Je moet ook de besturingssticks gebruiken om het vliegtuig te sturen. Raadpleeg de disclaimer en

veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

Handmatig opstijgen

Combination Stick Command Linkerstick omhoog

om de motoren te starten/stoppen (langzaam)
om op te stijgen

Hetzelfde als de RTH-knop in de DJI GO-app.
Brengt de drone terug naar de basis. Houd deze
knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten.
Druk nogmaals hierop om te annuleren.

Handmatige landing

Zorg ervoor dat het landingsgestel
is neergelaten voordat je landt.

r Q

Stijgen Dalen

Wacht enkele seconden
om de motoren te stoppen.

| Linkerstick omlaag =\
| (langzaam) / \
. tot je de grond raakt. S /

A * Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren niet wanneer er mensen in de buurt zijn.

* Stop de motoren nooit tijdens het vliegen, de drone zal anders crashen.
* Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motoren nog draaien.

Het is belangrijk de basisvluchtrichtlijnen te begrijpen No-fly zones (gebieden

voor jouw veiligheid en die van je medemens.

met een vliegverbod)

Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor

meer informatie.
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Specificaties

* Drone
Diagonale wielbasis
Afmetingen

Gewicht (met zes TB47S-accu’s)
Gewicht (met zes TB48S-accu's)
Aanbevolen max. startgewicht
Zweefnauwkeurigheid (P-GPS)
Max. hoeksnelheid

Maximale hellingshoek

Maximale windbestendigheid
Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid

Max. snelheid

Max. servicehoogte boven zeeniveau
Zweeftijd* (met zes TB47S-accu’s)
Zweeftijd* (met zes TB48S-accu’s)
Flight Control System
Ondersteunde DJI-gimbals

Inschuifbaar landingsgestel
bedrijfstemperatuur

* Afstandsbediening
Bedrijfsfrequentie
Max. overdrachtsafstand

Zendervermogen (EIRP)
Video-uitgangspoort
bedrijfstemperatuur
Accu

+ Oplader (model: MC6S600)
Spanningsuitgang
Nominaal vermogen
Uitgangsvermogen enkele accupoort

« Standaardaccu (model: TB47S)
Capaciteit
Spanning
Accutype
Energie
Nettogewicht
bedrijfstemperatuur
Max. oplaadvermogen

* Optionele accu (model: TB48S)
Capaciteit
Spanning
Accutype
Energie
Nettogewicht
bedrijfstemperatuur
Max. oplaadvermogen

1133 mm

1668 mm x 1518 mm x 727 mm met propellers,

framearmen en GPS-steun uitgeklapt (inclusief landingsgestel)
437 mm x 402 mm x 553 mm met propellers,

framearmen en uitgeklapte GPS-steun (zonder landingsgestel)
95kg

10 kg

15,5 kg

Verticaal: £0,5 m, horizontaal: +1,5 m

Helling: 300°/s, gier: 150°/s

25°

8m/s

5m/s

3m/s

65 km/u (40 mph) (geen wind)

2170 propellers: 2500 m, 2195 propellers: 4500 m

Onbeladen toestand: 32 min, 6 kg belasting: 16 min
Onbeladen toestand: 38 min, 5,5 kg belasting: 18 min

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT;
Zenmuse Z15-serie HD-gimbal: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D IlI, Z15-GH4
Standaard

-10° tot 40 °C (14° tot 104 °F)

920,6 MHz tot 928 MHz (Japan); 5,725 GHz tot 5,825 GHz; 2,4 GHz tot 2,483 GHz
FCC-conform: 5 km (3,1 mi); CE-conformiteit: 3,5 km (2,2 mi)

(zonder obstakels, vrij van interferentie)

10dBm @900 M, 13dBm @58 G, 20dBm @ 2,4 G

HDMI, SDI, USB

-10° tot 40 °C (14° tot 104 °F)

6000 mAh LiPo 2S

26,1V
600 W
100w

4500 mAh

222V

LiPo 6S

99,9 Wh

5959

-10° tot 40 °C (14° tot 104 °F)
180 W

5700 mAh
228V

LiPo 65

120,96 Wh

680 g

-10° fot 40 °C (14° tot 104 °F)

180 W Homil’

DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

* De vliegtijd is gebaseerd op vliegen op 10 meter boven zeeniveau bij windstil
weer en landen met een accuvermogen van 10%

Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

Download de gedetailleerde gebruikershandleiding op:
www.dji.com/matrice600-pro
3% Deze inhoud is onderhevig aan wijzigingen zonder voorafgaande kennisgeving

MATRICE™ is een handelsmerk van DJI.
Copyright © 2016 DJI Alle rechten voorbehouden.

Ontworpen door DJI. Gedrukt in China.



Matrice 600 Pro

O MATRICE™ 600 Pro vem equipado com um sistema de tripla redundancia modular DJI™ A3 Pro dedicado e
fungdes avancadas de voo inteligente, garantindo um funcionamento seguro e estavel em qualquer altura. Com
seis baterias de voo inteligente, o Matrice 600 Pro tem 32 minutos de tempo de voo*. O seu design mecanico, com
libertacéo rapida do trem de aterragem e bracos dobraveis, facilita o transporte, o armazenamento e a preparagao
para o voo.

O carregador Hex da DJI pode carregar até seis baterias de voo inteligente e dois telecomandos em simultaneo.
O Matrice 600 Pro é compativel com muitos dos balanceiros* da DJI e tem um trem de aterragem retractil que

permite uma visualizagdo da cadmara a 360 graus. Com um peso de 9,5 kg sem carga Util* e peso de descolagem
maximo de 15,5 kg, o Matrice 600 Pro pode responder a necessidades especificas de vérias industrias.

. GPS-Compass Pro
Estrutura central

Bragos da estrutura
Motores

Hélices

LEDs ESC

Trem de aterragem
Baterias de voo inteligente
9. Botdo de alimentagao
10. LED de nivel da bateria
11. Antenas

@ N O GOs 0N

12. Indicador de estado da aeronave
13. Porta micro USB

O Matrice 600 Pro dobrado, sem trem de aterragem.

* O tempo de voo baseia-se em voo a 10 metros acima do nivel do mar sem vento e na aterragem com o nivel de bateria a 10%, usando seis baterias
de voo inteligente TB47S. Consulte as Especificagdes para obter mais informagdes sobre os modelos de balanceiro compativeis DJI. O peso sem
carga Util inclui o trem de aterragem e seis baterias de voo inteligente TB47S.
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Telecomando

A distancia méaxima de transmissao do telecomando do Matrice 600 Pro é de 16.400 pés (5 km)*. A bateria LiPo
incorporada alimenta o dispositivo durante até quatro horas* entre carregamentos. Gragas ao design ergonémico,
as fungdes de controlo do balanceiro (opcional) podem faciimente ser acedidas, o que é essencial na operagéo
da aeronave. Os controlos importantes, tais como subir e baixar o trem de aterragem e ativar o procedimento de
Return-to-Home (voltar & posigao inicial) também podem ser acionados ao premir um botéo.

A ligag&o de video de alta definigdo LIGHTBRIDGE™ 2 est4 integrada no telecomando, permitindo & camara
filmagens em tempo real que serdo apresentadas na aplicagdo DJI GO™. O modo de duplo telecomando
permite que a aeronave e a camara sejam operadas a partir de dois controlos separados, com um intervalo de
comunicagao de até 50 metros.

. Botao de alimentagéo

2. Interruptor de controlo do trem de
aterragem

. Botao para voltar a posig&o inicial
(RTH)

4. Seletores de controlo

5. LED de estado

6. LED de nivel da bateria

7. Porta de alimentagao

8

9

1

w

Dobrado . Suporte para dispositivo mével
. Antenas

0. Guiador
11. Bot&o do balanceiro

12. Botdo de definigoes da camara
13. Botdo de gravacao

14. Interruptor de modo de voo
15. Bot&o do obturador

16. Botdo de reproducao

17. Porta micro USB

18. Porta SDI

19. Porta HDMI™

20. Porta USB

Botéo C1

22. Botao C2

N

O modo de manche esta configurado para o modo 2 por predefinicao (acelerador da esquerda). O manipulo
esquerdo controla a elevacao e a diregéo da aeronave.

O manipulo direito controla a aeronave para a frente, para tras e os movimentos laterais. O botdo do balanceiro
controla a inclinagdo ou o varrimento horizontal da camara.

Manipulo esquerdo Manipulo direito Botao do balanceiro

* Para mais informagées sobre como ligar e utilizar o telecomando, consulte 0 manual do utilizador do Matrice 600 Pro.
* Pode alterar o modo de manche na aplicagéo DJI GO.

* O telecomando pode alcancar a sua distancia maxima de transmisséo (FCC) numa area ampla e aberta, sem interferéncia eletromagnética, e a
uma altitude de cerca de 400 pés (120 metros). O tempo de funcionamento maximo testado em laboratério é fornecido a titulo indicativo
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Utilizar o Matrice 600 Pro

1. Transfira o DJI Assistant 2 e a aplicacao DJI GO

Transfira e instale o DJI ASSISTANT™ 2 no computador através da ligagao
abaixo: http://www.dji.com/matrice600-pro

Pesquise “DJI GO” na App Store ou no Google Play e transfira a aplicacéo
para o seu dispositivo mével.

Aplicacdo DJI GO

* O DJI Assistant 2 suporta Windows 7 (ou posterior) ou OS X 10.11 (ou superior).
* A DJI GO é compativel com 0 iOS 8.0 (ou posterior) ou Android 4.1.2 (ou posterior).

2. Verificar o nivel da bateria

* Prima uma vez para
verificar o nivel da

Ny
bateria. ~M- SN
. 0 0:0-0 0 0 ®
*Prima uma vez e '
Baixo @&—— Alto Baixo @—— Alto

prima novamente em
seguida de forma
continua para ligar/
desligar.

3. Carregar as baterias

Certifique-se de que as seis baterias de voo inteligente estdo completamente carregadas antes de utilizar o
Matrice 600 Pro.

* A bateria de voo inteligente deve estar

X Tomada
completamente carregada antes de a utilizar elétrica
pela primeira vez. 100 - 240V

* Utilize apenas o carregador oficial da DJI
com a sua bateria de voo inteligente e o
seu telecomando. Desligue a bateria de voo
inteligente antes de a carregar.

* Quando o carregamento estiver concluido, o
LED acende-se na bateria de voo inteligente e
o telecomando desliga-se.

4. Preparacao do telecomando

Coloque o seu
dispositivo mével e
ajuste a bragadeira

Prima o botao para fixa-lo.

para soltar a
bragadeira.

Ligue o dispositivo
mével com um cabo
usB

Abra
Forte Fraco
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5. Preparar a aeronave

Tenh tencé
Montagem do trem aegi;tearg;oengao a
de aterragem @ Tenha em
atencéo a
orientagéo

S

At

Montar e ligar as baterias

1. Certifique-se de que as seis baterias de voo inteligente estdo completamente
carregadas e desligadas. Introduza as baterias no compartimento da bateria.

2. Prima o botao de alimentagédo uma vez e, em seguida, volte a premir e
mantenha premido durante dois segundos. Isto ira ligar uma das seis baterias,
acionando automaticamente as restantes.

A «NAO ligue manualmente mais do que uma bateria de voo inteligente para evitar danificar
as baterias.
* Se, ao ligar uma das seis baterias, as restantes nao forem acionadas, siga as instrugoes
na aplicagéo DJI GO.
* 56 tem de desligar uma bateria e todas as outras baterias irdo desligar-se
automaticamente.

Ativar a aeronave
o
Quando utilizar o seu Matrice 600 Pro pela

primeira vez, ative-o no software DJI Assistant 2. =]

Ligue a porta micro USB do Matrice 600 Pro ao E e 4

computador através de um cabo micro USB e siga T

0s passos no DJI Assistant 2. Ve =R =

A * Sera necessario introduzir os dados da sua conta DJI e uma ligagéo a Internet para a primeira ativagao.

Desdobrar a aeronave

&

A « Certifique-se de que todas as baterias de voo inteligente estdo desligadas antes de desdobrar a aeronave.
* Certifique-se de que todas as setas do GPS-Compass Pro apontam para a frente da aeronave depois de as desdobrar.
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6. Voo

Ready to Go (GPS)

Aplicagao
DJI GO
Antes de descolar, certifique-se de que a
Ligue o Ligue a aeronave Execute a aplicagao DJI barra de estado da aeronave na aplicagéo
telecomando GO e aceda a vista da DJI GO indica “Ready to Go (GPS)”.

céamara

Na aplicagcdo DJI GO:

Descolagem automatica Aterragem automatica

C = >) A aeronave descola e voa em voo (’) A aeronave aterra verticalmente e para
estaciondrio a uma altitude de 1,2 m (4 pés). 0s motores.
‘\ Return-to-Home (Voltar a posigao inicial) Modos de voo inteligentes
(H) A aeronave regressa a posicéao inicial. Toque ® Toque para utilizar pontos de interesse

novamente para interromper o procedimento. (POI), pontos de passagem e muito mais.

A * A aeronave nao evita obstaculos durante o regresso a posicéo inicial e tem de ser definida uma altitude RTH adequada antes da
descolagem. Recomenda-se também a utilizagao dos seletores de controlo para guiar a aeronave. Consulte a declaragéo de isengao
de responsabilidade e as diretrizes de seguranga para obter mais detalhes.

Descolagem manual

B 5. 62 & \
B 2 @) sy )

=
|

Aterragem manual

)

Né&o se esquega de baixar o trem
de aterragem antes de aterrar.

7 )

‘
‘
‘
‘
‘
1
para descolar | Subir Descer
‘
‘
‘
‘
‘
‘
‘

o

Comando do manipulo combinado Manipulo esquerdo para
para ligar/parar os motores cima (lentamente)

baixo (lentamente) \\
até tocar no solo.

Manipulo esquerdo para  /Z
(

Idéntico ao botdo RHT na aplicagao DJI GO.

A aeronave regressa a posic¢dao inicial. Prima
continuamente para iniciar o procedimento RTH.
Prima novamente para cancelar.

Mantenha premido -
alguns segundos para
parar os motores.

A * Rodar as hélices pode ser perigoso. Nao ligue os motores sempre que existam pessoas nas proximidades.
* Nunca pare os motores em pleno voo, caso contrario a aeronave ira despenhar-se.
* Mantenha sempre as maos no telecomando enquanto o motor estiver a trabalhar.

E importante que compreenda as diretrizes

basicas para a seguranga de voo, tanto para o Zonas de exclusdo aérea
utilizador como para os que o rodeiam.

Consulte a declaragao de exoneragédo de .

responsabilidade e as diretrizes de seguranca Saber mais:

para obter mais informagées. http:/Allysafe.dji.com/no-fly
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Especificacoes

* Aeronave
Distancia entre eixos diagonal
Dimensoes

Peso (com seis baterias TB47S)

Peso (com seis baterias TB48S)

Peso de descolagem max. recomendado
Precisao de voo estacionario (P-GPS)
Velocidade angular max.

Angulo de inclinagao max.

Resisténcia max. ao vento

Velocidade méax. de subida

Velocidade méx. de descida

Velocidade méx.

Teto de servigo maximo acima do nivel do mar
Tempo de voo* (com seis baterias TB47S)
Tempo de voo* (com seis baterias TB48S)
Sistema de controlo de voo

Balanceiros DJI suportados

Trem de aterragem retractil
Temperatura de funcionamento

* Telecomando
Frequéncia de funcionamento
Distancia de transmiss&o méax.

Poténcia do transmissor (EIRP)
Porta de saida de video
Temperatura de funcionamento
Bateria

« Carregador (Modelo: MC6S600)
Tensao de saida
Poténcia nominal
Poténcia de saida da porta da bateria

+ Bateria padréo (Modelo: TB47S)
Capacidade
Tensédo
Tipo de bateria
Energia
Peso liquido
Temperatura de funcionamento
Poténcia max. de carregamento

+ Bateria opcional (Modelo: TB48S)
Capacidade
Tensédo
Tipo de bateria
Energia
Peso liquido
Temperatura de funcionamento
Poténcia max. de carregamento

1183 mm

1668 mm x 1518 mm x 727 mm com hélices,

bragos da estrutura e suporte GPS desdobrados (incluindo o trem de aterragem)
437 mm x 402 mm x 553 mm com hélices,

bracos da estrutura e suporte GPS dobrados (excluindo o trem de aterragem)
95kg

10 kg

15,5 kg

Vertical: £0,5 m, Horizontal: £1,5 m

Passo: 300°/s, Guinada: 150°/s

25°

8m/s

5m/s

3m/s

40 mph / 65 km/h (sem vento)

2170 hélices: 2500 m, 2195 hélices: 4500 m

Sem carga Util: 32 min. Com 6 kg de carga util: 16 min

Sem carga util: 38 min. Com 5,5 kg de carga Util: 18 min

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT;
Balanceiro Zenmuse Z15 Série HD: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D III, Z15-GH4
Padrao

de 14 a 104 °F (de -10 a 40 °C)

de 920,6 MHz a 928 MHz (Japao); de 5,725 GHz a 5,825 GHz; de 2,400 GHz a 2,483 GHz
Em conformidade com a norma FCC: 3,1 mi (5 km),

em conformidade com a norma CE: 2,2 mi (3,5 km) (desobstruido, sem interferéncias)

10 dBma 900 M, 13dBma5,8 G,20dBma 24 G

HDMI, SDI, USB

de 14 a 104 °F (de -10 a 40 °C)

6000 mAh LiPo 2S

26,1V
600 W
100w

4500 mAh

222V

LiPo 6S

99,9 Wh

5959

de 14 a 104 °F (de -10 a 40 °C)
180 W

5700 mAh
228V

LiPo 6S

129,96 Wh

680 g

de 14 a 104 °F (de -10 a 40 °C)

180 W Homil’

DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

* O tempo de voo baseia-se em voo a 10 metros acima do nivel do mar sem ‘tntzvfacevkandft’:SMHle Logo a[&ictrad(ehma‘jks(o&rse?w‘steredd
. rademarks o icensing LLC in the United States an
vento e na aterragem com o nivel de bateria a 10%. other countries,
. . ™ ;
Transfira o manual detalhado do utilizador em: MATRICE™ é uma marca comercial da DJI.

www.dji.com/matrice600-pro

Copyright © 2016 DJI Todos os direitos reservados.

3% Este contelido esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio. Criado pela DJI. Impresso na China.



Matrice 600 Pro

[por MATRICE™ 600 Pro ocHatLieH Tpemst Mogynsmm DJI™ A3 Pro ¢ 3anacHbIMV SM1eMEHTaMI 1 YCOBEPLLIEHCTBOBAHHLIM

DYHKLMISMU UHTENNEKTYaIbHOrO YrpaBneHnsi MoieTom Ans obecrnevenHmns 6e3onacHom 1 ctabunsHon paboTsl. Matrice
600 Pro, obopynoBaHHbIN LecTblo akkyMynsTopamu Intelligent Flight Battery, rapaHtupyet 32 MuHyThI* noneta.
Ero mexaHnyeckas KOHCTPYKUWS, B HAaCTHOCTU, BbICTPOCHEMHOE NMOCAA0HHOE LLIACCH U PACKNAAbIBAIOLLMECS Ny4n,
YNPOLL@ET TPAHCMOPTUPOBKY, XPaHEHWe 1 NOArOTOBKY K MONETY.

CraHpapTHoe 3apsigHoe ycTponctso DJI Hex MoxeT ogHOBpPeMeHHO 3apsbkaTb A0 LWecTn akkyMynsTopos Intelligent
Flight Battery 1 aByx nyneToB AUCTaHLMOHHOIO YNPaBieHns.

Matrice 600 Pro coBmecTuM ¢ 6onblUMHCTBOM cTabuamsatopos DJI*, a nocagoy4Hoe Waccu aBToMaTuyecku
ybupaeTcs npu nosiete, YTo NO3BOJISET NOJSYYUTb OTKPLITHIN 0630p C kamepbl Ha 360 rpagycos. Matrice 600 Pro
BecuT 9,5 kr 6e3 Harpyskn* 1 obnagaeT MakcumasnbHoM B3neTHon Maccon 15,5 kr. [JaHHas nnatdopma MoXeT
BbINOMHATL 0COObIE 3afa4uv B Pa3nvyHbIX 061acTaX.

GPS-Compass Pro

LleHTpankbHas pama

Jlyamn

OnexTpoasurarenm

Mponenneps!

CBETOAVOLIb! ANEKTPOHHBIX PErySISTOPOB X0Aa
IMocaaoqHoe waccn

Axkymynsitops! Intelligent Flight Battery

© N OO AW

©

KHorka BK/Ilo4eHIs/BbIKIoHeHs

10. CBeTOANOAHbIE MHAVKATOPbLI YPOBHS 3apsiia akkyMysIsTopa
11. AHTEHHbI

12. iHankaTtop COCTOsHUS ApoHa

13. MopT Micro USB

Yetpoiicteo Matrice 600 Pro 6e3 nocafgo4HOro Waccu B COXEHHOM COCTOSIHM.

* Bpemsi paccunTaHo Mpu BbIMNOSIHEHNM NONETa Ha BbicoTe 10 METPOB Haf, YPOBHEM MOPS MpK OTCYTCTBUM BETPa W NOCaAKe Npu YPoBHe 3apsiaa
akkymynsTopa 10% (korga ncnonb3aytoTest WecTs akkymynstopos TB47S Intelligent Flight Battery). Cm. paspgen TexHuueckue xapakTepucTuku, rae
npviBeaeHa AanbHenlas HopmaLms 0 COBMECTUMBIX MOAeNsX ctabunmaatopos DJI. Bec 6e3 Harpysku BKOHYAET NOCAJ0HHOE LWacCh 1 WeCTb
akkymynsitopos TB47S Intelligent Flight Battery.
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MynbT AUCTAHUMOHHOIO yrnpaB/ieHNs

Makc. paccTosHue nepegadn curHana ¢ nyfbta AUCTaHUMOHHOMO ynpasneHns Matrice 600 Pro coctasnset 5 kv
(16 400 cbyToB)*. BCTPOEHHBIV IMTUIA-MIONIMMEPHBIV aKKyMyATOp obecrneyrsaeT pabdoTy ApOoHa A0 YEThIPEX YacoB™
6e3 nofzapaakn. SProHOMUYHbLIN AU3aiiH NO3BONSET YNPaBNsTb CTAbUNN3ATOPOM (LOMNONHUTENbHAS (DYHKLMS) B
YAOBHOM [ManasoHe, YTO O4eHb BaXKHO MpW aKcnslyataumn gpoHa. BakHble (yHKLWM, Hanpumep, no3sonsiolme
NOAHSTb 1 OMYCTUTb NOCAA04HOE LLACCK UM BEPHYTL NeTaTesbHbIN annapar B AOMALLHIO TOUKY, akTUBMPYIOTCS
OHUM HaXKaTeM KHOMK.

TyNbT AVCTAHLIMOHHOTO YNPABMEHUS Takke NoaaepK1eaeT Buaeocesiab LIGHTBRIDGE™ 2 B HD-pexwime, 6naroaaps
yemy B npunoxern DJI GO™ MoxHO npocMaTpriBaTh N30BpaXKeHe C KaMepbl B peanbHoM BpemeHu. B pexume
paboTbl C ABYMS NybTaMy AUCTaHLIMOHHOMO yNpaB/ieHusi Mob30BaTe b MOXET YNPaBsTh fleTaTeslbHbIM annapaTtom
1 KaMepoW C pasHbIX Ny/IbTOB AVICTaHLWOHHOMO ynpasneHys. JanbHoCTb CBS3n Npy 3TOM cocTasseT 50 MeTpoB.

1. KHOMKa BK/IIOYEHS/BbIKIIIOHEHS

2. Perynsimop NonoXeHust Nocafo4Horo
Lwaceu

3. KHorka Bo3spara B OMALLHION TOUKY
(Return to Home (RTH))

4. [HKOVNCTUKN

5. CBETOAVOAHDIN MHAVKATOP COCTOSHUS

6. CBETOAVOAHbIE VHAVKATOPbI YPOBHS!
3apsiaa akkymynaTopa

7. MopT nuTaHus

8. [ep>xatenb MOBUBLHOTO YCTPONCTBA

9. AHTEHHbI

10. Py4ka ons nepeHoca

B cno>xeHHoOM COCTOsSHUM

11. Konecuko HaksioHa Kamepbl

12. Perynstop sipkocTi n3obpaxeHms
13. KHorka 3anvcu Buaeo

14. MNepekntoyatenb PEXXUMOB noseTa
15. KHorka cnycka 3atBopa

16. KHorka BocnpoussefeHms

17. Mopt Micro USB

18. Mopt SDI

19. Mopt HOMI™

20. MopT USB

21. Krorka C1

22. Kronka C2

e

Mo ymonyaHuio yCTaHOBNEH PEXUM HOMEpP 2 (TSroi ynpasnseT NeBblid pblyar). JIeBbI pblyar UCMoNb3yeTcs Ans
YNPaBfeHNs BbICOTON 1 MOBOPOTOM.

MpaBblii pbl4ar UCMONb3yeTCst AN YNpaBneHys ABVKEHWEM BNepes, Has3af, BNeBo 1 BNpaBo. Konecrko HaknoHa
Kamepbl MCMosb3yeTCs ANs YNPaBieHns HakTOHOM U ABVXKEHNEM Kamepbl.

J1eBbIll [PKONCTUK Konecnko HakioHa Kamepsbl

* M0APOGHYIO MHOPMALWIO O MOAKIIOHEHUM 1 NCMONB30BaHNN My/bTa AVCTAHLMOHHOTO YNPaB/EHUs CM. B PYKOBOACTBE NO/b3oBaTenNs
Matrice 600 Pro.
* B npunoxerun DJI GO MOXHO N3MEHUTL PEXUM [PKONCTUKOB.

* MakcumansHoe paccTosHne nepegadn curdana (FCC) MoxeT BbiTb AOCTUIHYTO Ha OTKPLITOM MPOCTPaHCTBE 6e3 3NeKTPOMAarHUTHBIX NOMEeX npu
BbicoTe noneta okono 120 M (400 thyToB). MakcyManbHoe Bpemst paboTbl GbIO 13MEPEHO B N1aBOPaTOPHbIX YCNIOBUSIX M MPUBOAUTCS VCKIIIOYUTESNBHO B
CrPaBOYHbIX LIESIsIX.
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Ncnonb3oBaHue Matrice 600 Pro

1. 3arpyska DJI Assistant 2 n npunoxxexnunst DJI GO

3arpyaute 1 yctaHosute DJI ASSISTANT™ 2 Ha KOMMbIOTEP MO CCbinke
http://www.dji.com/matrice600-pro

- :-r-_',_
Hagute npunoxerne «DJI GO» B App Store unmn Google Play n
3arpysuTe ero Ha CBoe MOBUIIbHOE YCTPONCTBO.

Mpunoxenune DJI GO

* DJI Assistant 2 nogaepxvisaet Windows 7 (nm 6onee noapHvie sepciv) n OS X 10.11 (nnm 6onee nospHve Bepcun)
* DJI GO noppepxwisaeT i0OS 8.0 (vnm 6onee nosarve sepcun) v Android 4.1.2 (nnn Gonee nosgHue Bepcun).

2. MpoBepkKa ypoBHS 3apsaa akKyMynaropa

NV

0 0-0:0

A

* HaxxmuTe ogyH pas
715 MPOBEPKM YPOBHS
3apsifa akkymynstopa.

0 0 ®

Hvakuit @———— Boicokuin Hyi3kmi @———— Boicokui

* HaoxmuTe ogvH pas,
3aTem yaepxkvBanTe
NS BKIOYEeHNs)/
BbIK/TIOYEHVS.

3. 3apsigka akKymynsiTopoB

Mepeq, ncnonb3osanvem Matrice 600 Pro ybeguTech, 4To BCe LWeCTb akkymynaTopos Intelligent Flight Battery
MOJSTHOCTBIO 3aPSHKEHBI.

* MNepes, NepBbIM MCTONb30BAHUEM aKKyMYISTOP
Intelligent Flight Battery Heo6xoaumo 3apsante
MOMHOCTBIO.

* Vlcnonb3yiiTe ToNbko obuumansHoe 3apsaHoe
ycTtpoiicteo DJI ans akkymynsartopa Intelligent
FLight Battery v nynbTa AUCTaHLUMOHHOIO
ynpaeneHns. BoikntounTe akkymynaTop Intelligent
Flight Battery nepepn 3apsiako.

 Korpa sapsiaka GyaeT 3aBepLueHa, CBETOAVOAHbIE
vHOyKaTopbl Ha akkymynsTope Intelligent Flight
Battery v nynbTe ANCTaHLMOHHOTO yNPaBeHNs
BbIK/IO4ATCS.

Posetka
100-240B

4. MoparotoBKa nynbTa AUCTaHUMOHHOIO ynpaBJ/ieHNSa K pa60Te

MomecTyTe MOGUIEHOE
YCTPOVICTBO B 3aKVIMbI

1 OTPEry/vipyiTe nx ans
HaxmuTe KHormky, HafeXHON drKcauui.
4Tob6bI 0OCBOBOAUTL

3AKUMBI.

MopkntoumTe MobubHOE
YCTPOMCTBO C MOMOLLBIO
USB-kabens

Paznoxure
CunbHbIi Cnabblit
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5. MoaroToBka ApoHa

OtmeTsTe ~ )
NONoXeHve

MoHTax nocago4Horo
waccu

OtmeTbTe
noNOXeH1e

&

MoacoepnHute

At

J2

YcTaHoBKa 1 BKOYeHne aKKyMynsaTopoB

1. Y6epuTech, 4TO BCe LWeCTb akkyMynstopos Intelligent Flight Battery nonHocTteto
3apsPKEHbI U BbIK/TIO4EHD!. OMECTUTE akKyMyNSTOPbl B COOTBETCTBYHOLLME
OTCeKN.

2. YTOObI BKIOYNTE aKKYMYISTOP, HAXKMUTE KHOMKY BKITIOHEHIS/BbIKIIIOHEHNS!
O[VH pas, 3aTeM HaKMUTE CHOBa U1 YAEPKMBaTE Be CEKyHIbl. DTO BKIIIOUNT
OfVH U3 LLECTV aKKyMyISTOPOB, OCTasbHbIE aKTVBUPYIOTCS aBTOMaTUYECKM.

* HE Bk/lovaiTe BpyyHylo 6onee ogHoro akkymynsitopa Intelligent Flight Battery, 4to6e!
n3bexarb 1x noBpeXxaeHns.

* ECnv 0fviH BKJIIOYEHHDI AKKYMYNATOP HEe aKTUBMPOBas OCTaslbHbIe, Cﬂeﬂy;ﬁe NHCTPYKUMSM
B npunoxern DJI GO.

. Hy)KHO OTK/MOUUTL TOJSIbKO OOWNH aKKYMYNSATOP, U OCTa/IbHblE OTK/IIOHATCS aBTOMAaTU4ECKN.

AKTVBaumMs gpoHa

Mpw nepBoM mcnosnb3osaHm Matrice 600 Pro o
aKTUBMPYITE €ro C MOMOLLbIO MPOrPamMMHOro g
obecneyeHns DJI Assistant 2. Mogknounte kabenb
Micro USB k nopty Micro USB Ha Matrice 600

Pro 1 K kKoMMbloTEPY ¥ CRepyTe UHCTPYKLMSM e e
nporpammHoro obecnevernst DJI Assistant 2.

y

* [1n9 nepBrYHON akTvBaLum NoTpebyeTcs yueTHas 3anvcb DJI 1 noaknoHeHne K cetu VIHTepHeT.

@C
 Mepepn packnageiBaHvem apoHa y6eauTecs, YTo Bce akkymynatopel Intelligent Flight Battery oTknioueHbl.
 [Mocne packnappiBaHus ybeantecs, YTo Bce cTpeskn Ha GPS-Compass Pro HanpassieHbl Ha NepejHIo YacTb ApoHa.
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6. Monet

Ready to Go (GPS)

MpunoxeHve

DJIGO

Mepepn B3netom ybegntechb, 4To B
CTPOKE COCTOSIHVISI [POHA B MPUIIOMKEHN

Brouure nyst BrouuTe ApoH 3anycTute NpUnoxeHne
[WICTAHUVIOHHOTO DJI GO v nepeiiaue K DJI GO nokasaHo «[oneT paspeLlueH
yrpasneHus UB0BPAKEHNIO C KamepbI (paboTaeT cucTtema CnyTHUKOBOW

Hasurauwn) (Ready to Go (GPS)).

B npunoxexumn DJI GO:

BaneT B aBTOMaTU4ECKOM pexnmve AsTOMaTuyeckas nocagka

[pOH BbIMOHWAT BEPTVIKASIBHYIO MOCagKY,

( = ) [poH B3NETUT 1 3aBUCHET B BO3AyxXe
W OBUratesiv BblKnto4aTcs.

Ha BbicoTe 1,2 M (4 cyTa).

Bosspat B gomatuHioo Touky (RTH) ® MHTennekTyanbHble pexkumbl noneTa

(H‘D OTnpasnseT APOH B AOMALLHIO TOUKY. KOCHWTECH A/19 MCMOIb30BaHs TOYeK
KOCHWTECH NOBTOPHO A1 OTMEHbI. nHTepeca (POI), Touek MapLUpyTa u T. 4.

A * [IpoH He 06neTaeT NpensTcTBus Ha NyTU B AOMALLHIOI0 TOUKY, MOSTOMY Nepef, B3NETOM HEOGXOAUMO YCTaHaBINBATL NOAXOASILYIO
BbICOTY BO3BPALLEHUS B JOMALLIHIOK TOUKY. Takke [APOH MOXHO HaNPas/siTe C MOMOLLBIO [KOMCTVKOB. [1s NONyYeHNst AOMONHNTENBHOM
MHOPMaLM OBGPATATECH K OTKa3y OT OTBETCTBEHHOGTU 11 PYKOBOACTBY MO TeXHMKe 6830MacHOCTH.

Habop BbICOTbI B py4YHOM pexxume Mocapka B py4YHOM pexxme

J@ \/ 7\\ i (/f\” (//
S - =2

Y6enutech B TOM, YTO NOCafoqHoe
LLIaCCM OMyCTUIOCh Nepef, NOCaaKON.

(& {
,;/ = \//
- | \
[MonoxeHve mKONCTVKOB [MnasHo caBuHbTE /
L7151 BKIFOHEHNS/BBIKNIOYEHVIS) NEBbI [IPKONCTVIK BBEPX
OnycTuth

JIeBbIlt IKOMCTVIK BHI3 (M1@BHO),
NOKa APOH He KOCHETCS B
MOBEPXHOCTU. ///['\\

( )

A

Bo3Bpat B 4OMALLHIO TOUKY (C MOMOLLBIO NySibTa AUCTaHLMOHHOMO
ynpasnenus) (Return-to-Home (RC))

He oTamyaeTcst OT KHOMKN «BO3BPaT B AOMALLHIO
TOuYKy>» (RTH) B npunoxeHm DJI GO.

OTnpasnsgeT OpoH B AOMALLUHIOIO TOYKy. HaxxmuTe
1 yAaep>xuBanTe, 4Tobbl 3anyCTUTb BO3BpaLLEeHWe
[poHa. HaxxmuTe elle pas, YTobbl OTMEHUTD.

(

YpepxviBaliTe B TedeHne
HECKObKNX CEKYH,

L1t BBIKJTIO4EHVIS v
anekTpoasuUraTenei.

|
i
i
|
|
i
i
|
|
i
i
i
|
i
i
i
|
aneKTpoaBuraTenein 0719 B3neTa . MoaHaTs
'
i
i
i
|
|
i
i
|
|
i
i
|
|
i
i
|
|

A * BpatwjaroLpiecs nponessiepbl MOryT NPeAcTasIsTs ONaCHOCTb. He BK/oYaliTe 9N1eKTPOABUraTe N, €C/M PAAOM HaXOASTCS oAU,
* Hukoraa He BbIK/ioYaiiTe SNeKTPOABUraTe M BO BPEMS MOJIeTa, 9TO NPYBEAET K NafeHMio poHa.
 He BbinyckaiiTe nysibT AVCTAHLMOHHOTO YMPaBEHs! 113 PYK, NOKa 3NEKTPOABMraTeNM paGoTaioT.

Ons obecneyeHna csoen 6e30MacHOCTU U

6630MaCHOCTU OKPYXXAIOLWMUX BAXHO MOHUMATb 30HbI, 3anpelLeHHble
OCHOBHbIE MPUHLMMbLI NOSETa. ANs NoneTos

[na nony4eHns 4ONONHUTENBHOW MHOPMaLN

obpaTuTech K OTKady OT OTBETCTBEHHOCTW U MoppoGHee:

PYKOBOACTBY M0 TEXHIKE GE30MacHOCTY. http://flysafe.dji.com/no-fly

48



ciyi

TexHn4yeckue XapaKTepucTtukn

* JleTaTenbHblit annapar
[JvaroHasibHbIi pasmep
Pa3mepb!

Macca (c wecTbto akkymynsitopammn TB47S)

Macca (c wecTbto akkymynsTopamy TB48S)

MaKc. PeKOMeHI0BaHHas B3NeTHasi Macca
TouHocTb noauLmoHMpoBaHus (P-GPS)

Makc. yrnosasi CKopoCcTb

Makc. yron HakoHa

Makc. ConpoTuBeHite BETPY

Makc. CKOpOCTb HaGopa BbICOTbI

Makc. CKOPOCTb CHUKEHMS

Make. ckopocTb

MakcumansHas BbICOTa Haz, yPOBHEM MOpst

Bpemsi noneta* (¢ WwecTsto akkymynstopammn TB47S)
Bpems noneta® (c LwecTblo akkymynstopamin TB48S)
CucTema ynpaBieH1st MoseToM

CosmecTuMble cTabunmsatopsl DJI

BblasmyxHoe nocagoyHoe wacen
[viana3oH paboumnx Temneparyp

* MyNbT AUCTaHUMOHHOTO yNpaBeHns
Pabouas yacToTta
Makc. paccTosH1e nepeaaqm curHasna
MotuHocTs nepefatuvika (SUIM)
MopT BbIBOAA BUAEO
[viana3oH paboumnx Temneparyp
AKKyMynsTop

* 3apspgHoe ycTpoiicTeo (Mogens: MC6S600)

1133 mm

1668 x 1518 x 727 MM C nponennepamu, ny4dn n kpennenne GPS noctasnsoTes B pasnoxXeHHOM
COCTOSIHIM (BKJIOYaS MOCALIOYHOE LAcCH)

437 x 402 x 553 MM C nponennepamu, Ny4n 1 kperneHne GPS NocTaensioTcs B CIOMKEHHOM
COCTOSHIV (32 VCKITIOHEHVEM NOGAAI0HHONO LLIACCH)

9,5 kr

10 kr

15,5 kr

Mo Beptvkanm: 0,5 m; no ropusoHTanm: +1,5 m

HaknoH: 300°/c; nosopoT: 150°/c

25°

8 mfc

5wm/c

3 Mmc

65 KM/4/40 MUnb/4 (Npy OTCYTCTBUM BETPa)

Mponennepsl 2170: 2500 m; nponennepbl 2195: 4500 m

6e3 Harpy3ku: 32 M1H, C Harpy3kom 6 Kr: 16 MuH

6e3 Harpy3ku: 38 MUH, C Harpy3koin 5,5 kr: 18 MuH

A3 Pro

Ronin-MX; ZENMUSE™ Z30, Zenmuse X5/X5R, Zenmuse X3, Zenmuse XT;
Crabunusartop cepun Zenmuse Z15 HD: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D Ill, Z15-GH4
CraHpapTHoe

o1 -10 fo +40 °C (o1 14 go 104 °F)

920,6-928 My (Snonus); 5,725-5,825 Ty; 2,400-2,483 Ty,

no FCC: 5 km (3,1 Munm); no CE: 3,5 kM (2,2 mvnu) (Npyt OTCYTCTBAV NPENATCTBUIA 1 NOMEX)
10 aBM npv 900M, 13 abm npu 5.8G, 20 abm npu 2.4G

HDMI, SDI, USB

o7 -10 fo +40 °C (o1 14 go 104 °F)

6000 MAY, UTUA-NONIMMEPHBIN, 2S

BbIxofHOE 3Ha4eHe HanpsKeHWs 26,1B
HomunHanbHas MOLLHOCTb 600 BT
BbixofHast MOLLHOCTb MopTa OfHOro akkymynstopa 100 BT
+ CTaHAapTHbIA akkymynaTop (Mogens: TB47S)
EmkocTs 4500 MAY
Hanpspkerne 222B
Tvn akkymynsTopa TVIA-NOSIMMEPHBIN, 6S
MoTpebnsemas sHeprus 99,9 Bty
Macca HeTTO 5951
[vana3oH pabouvix Temneparyp ot -10 go +40 °C (o1 14 go 104 °F)
Makc. MOLLHOCTb 3apsaKn 180 BT
* [lononHuTeNbHBIN akkyMynsTop (Mogens: TB48S)
EmkocTb 5700 MAY
Hanpspkerve 22,8B
Tun akkymynsTopa JMTUA-NONMMEPHBIV, 6S
OHeprus 129,96 BT4
Macca HeTTo 6801
[vianasoH paboyunx Temneparyp ot -10 go +40 °C (ot 14 go 104 °F)
Makc. MOLLHOCTb 3apsiAki 180 BT H n |1'|| .
* Bpems paccunTaHo npu BLINOAHEHUN NoneTa Ha BbicoTe 10 METPOB Hag ?;‘e';‘;ﬁ:\‘s":;ﬁj‘s:H%M}_‘gr:ﬁ“;ﬁ‘_%iﬁmucn Muttimedia
YPOBHEM MOPS, OTCYTCTBUM BETPA W NOCAAKE NPOUCXOAWT NPY YPOBHE 3apsina Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

akkymynstopa 10%.

trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

3BarpyauTe nogpobHoe pyKOBOACTBO Mosb30BaTens:

www.dji.com/matrice600-pro

% OTa OTMETKa 03HaYaeT, YTO COAEPKaHNe MOXET BbiTb

MATRICE™ sBnsieTcs ToBapHbIM 3HaKoM Komnai DJI.
Copyright © 2016 DJI Bce npaga 3alpiLeHbl.

13mMeHeHo 6e3 NpeaBapuTENbHOMO YBEOAOMIEHMS. PaspabotaHo DJI. Hanevataro B Kutae.



MATRICE 600 PRO





