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Matrice 200 V2

The DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) is a powerful industrial drone platform with world-class agility and speed, redundant
barometers and IMUs for maximum reliability, and smart flight features that make capturing complex shots easy. The aircraft’s visual
sensors* enable enhanced hovering precision even when flying indoors or in environments where GNSS is unavailable. The built-in
AirSense makes you aware of nearby aircraft in the surrounding airspace to ensure safety. Its airfframe design gives it an IP43 Ingress
Protection, in accordance with the global IEC 60529 standard. The mechanical design, along with quick-release landing gears and
mounted folding arms, makes it easy to transport, store, and prepare for flight. The safety beacons on both the top and the bottom
of the aircraft allow the aircraft to be identified at night or in low light conditions. An advanced power management system along with
dual batteries ensures power supply and enhances flight safety. Without a payload, the M200 V2 has a flight time of up to 38 minutes
with standard batteries (TB55).*

The M200 V2 is compatible with many of DJI's DGC2.0 connector gimbals.* This manual uses the DJI ZENMUSE™ XT 2 as an
example to demonstrate the M200 V2’s remarkable functions.

1. FPV Camera 12. Beacons
2. Forward Vision System 13. Aircraft Status Indicators
3. DJI Gimbal Connector V2.0 14. USB Mode Switch
(DGC2.0) 15. USB Port

4. Gimbal Detachment Button 16. Linking Button and Indicator
5. Frame Arms 17. Battery Removal Button
6. Motors 18. Intelligent Flight Batteries
7. Propellers 19. Battery Level Indicators
8.ESC LEDs 20. Power Button

Folded 9. Transmission Antennas 21. Downward Vision System
10. Landing Gear 22. microSD Card Slot

11. Upward Infrared Sensor

* The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the Disclaimer and Safety Guidelines to learn more.
Maximum run-time is tested in a lab environment. Performance may vary depending on local conditions.

Gimbals can be purchased separately from the official DJI website.

DO NOT disassembile the aircraft shell, otherwise it will not be covered under warranty.
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Cendence S Remote Controller

The CENDENCE™ S remote controller features DJI's OCUSYNC™ 2.0 technology for a maximum transmission distance of
up to 5 mi (8 km).* While flying the aircraft, you have a HD live view directly within the DJI Pilot app on your paired device
for a precise and responsive flying experience. Dual frequency* support makes the HD video downlink more stable. In Dual
Remote Controller Mode, two remote controllers control the aircraft and camera separately, even when they are up to 656
feet (200 m) apart.*

The remote controller works with a WB37 Intelligent Battery, which can be fully charged via the charging port in about 2 hours with
the standard charger, or with the Intelligent Battery Charging Hub* in about 1 hour and 11 minutes. The maximum run time of the
remote controller is approximately 4 hours.*

Mobile Device Holder
Antennas
Monitor Mounting Bracket
USB Port (Reserved Port)
Control Sticks
Strap Hook
Focal Adjustment Knob
Return-to-Home (RTH) Button
Power Port
10. Reserve Button
11. Shutter Setting Button
12. Aperture Setting Button
13. 1SO Setting Button
14. Pause Button
15. Power Button
16. Remote Control Display
17. Camera Settings Dial
18. Customizable Button Setting Menu
19. Customizable Buttons (BA-BH)
20. Support Rig
21. Left Lever
22. Left Dial (Gimbal Pitch)
23. Flight Mode Switch
24. Handle Bar
25. USB Port
(for Mobile Device Connection)
26. HDMI A Port (for Video Output)
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27. CAN Bus Port (Extension Port)
28. Micro USB Port

29. SDI Port (for Video Output)
30. Right Lever

31. Right Dial (Gimbal Pan)

32. AF Button (Autofocus)

33. Record Button

34. Shutter Button

35. Customizable Buttons (C1-C4)
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* The remote controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in an unobstructed area with no electro-magnetic interference at an altitude of
about 400 feet (120 meters). The actual maximum transmission distance may be less than the distance mentioned above due to interference in the operating
environment, and the actual value will fluctuate according to the strength of interference.

To comply with local regulations, the 5.8 GHz frequency is not available in some countries and regions.

For more information about Dual Remote Controller mode, please refer to the user manual.

The Charging Hub can be purchased separately from the official DJI website.

Maximum run time is estimated in a lab environment without supplying power to a smart device or monitor, for reference only.



Using Matrice 200 V2

1. Downloading the DJI Pilot App
Search for DJI Pilot in Google Play Store or scan the QR code to download the app onto E E
your mobile device. . ip-

@ First-time activation requires your DJI account and an internet connection.

Internet

DJI Pilot App

& * DJI Pilot supports Android 5.0 or later.
o If using a DJI CRYSTALSKY™ Monitor, it is recommended to use the built-in DJI Pilot app.

2. Charging the Batteries

* Press the release button and open the corresponding charging port cover.
* Insert the Intelligent Flight Battery into the charging port to begin charging.
* Be sure to press the release button when removing fully charged batteries.

Power Outlet
100~240 V
(50Hz/60Hz)

Using the IN2CH Charging Hub, charging time  Charging Time: Using the WCH2 Charging Hub,
is approximately 2 hours* charging time is approximately
TB55: 2 hours and 24 min (two batteries)* 1 hour and 11 min (one battery)*

* Provided charger.
The battery must be fully charged
before using it for the first time:

& * When charging is complete, the LED lights on the Intelligent Flight Battery will turn off, and the LED on the Charging Hub will turn solid green.
* When charging is complete, the display on the remote controller will show 100%.
* The Charging Hub will sound an alert when the battery has been fully charged. The alert can be turned on or off by toggling the switch under the
hub.
* Install the battery into the aircraft and power on. If a low battery temperature is detected, the battery will automatically heat up to maintain a
temperature between 16° and 20° C.
* Ensure two Intelligent Flight Batteries are charged and discharged simultaneously to prolong their service life and for a better flight experience.

3. Preparing the Remote Controller

Mounting the Remote Controller Battery

Put the battery into the Battery Slot, then slide it to the end
until you hear a click. > = Low
© High

& ® Press the Battery Release Button before removing the battery.
® Press the Battery Level Button once to check the battery level



Mounting the Monitor to the Remote Controller

Ensure that Part B is
unlocked. Connect Part B
to Part A.

Use a coin or the screwdriver
included to adjust the
tightness of the tilt axis.

Lock the Mounting Bracket.

Connecting the Mobile Device

Press the button to
release the clamp.

Using the Remote Controller

Place your mobile
device and adjust
the clamp to secure.

Connect your mobile
device with a USB cable.

The Stick Mode is set to Mode 2 by default. In Mode 2, the left stick controls the aircraft's elevation and heading, and the right
stick controls the aircraft's forward, backward, and lateral movements. To adjust the FPV camera, press and hold the C2 Button

and rotate the left dial.

Left Stick Right Stick

Forward

) |
Y s

Backward

& * For more information about how to connect and use the remote controller, please refer to the user manual.

* You can change the stick mode and customize the C1-C4 and BA-BH buttons’ functions in the DJI Pilot app.

FPV Camera
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4. Preparing the Aircraft

Mounting the Landing Gear

Propellers without
silver rings should
be installed on
motors without
marks.
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Press the Gimbal
Detachment Button
to remove the cover.

Align the white and
red dots and insert the
gimbal.

Unfolding the Aircraft
Unfold the frame arm, slide the arm lock to the end of the frame

arm, and rotate it about 90° until the silver line lies within the range
of the <=> icon.

-~

-

Press the propeller
down onto the
mounting plate and
rotate in the lock
direction (E until
secure.

Propellers with silver
rings should be
installed on motors
with the same color
marks.

Check that the propellers are
secure before each flight.

i

Rotate the gimbal lock
to the locked position

Make sure to press down the gimbal detachment button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera. The gimbal lock should be

fully rotated when removing the gimbal for the next installation



Mounting the Intelligent Flight Batteries

Insert a pair of batteries.
Press once to check the battery level.
Press again and hold until the batteries turn on or off.
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& * Only use battery slot B when using one battery to supply power. In this case, the aircraft can only be powered on, but cannot take off.
 If for any reason only one battery is available during flight, land the aircraft immediately and replace the batteries as soon as possible

* Make sure to press the Battery Removal button when removing the battery.
* Make sure to use the included TB55 batteries. DO NOT use any other type of batteries.

Flight

DJI Pilot
App

[ i

Launch the DJI
Pilot app.

Power on the remote controller,
and aircraft.

Toggle the Flight
Mode switch to
P-mode, the safest
flight mode

Ready to Go (GPS)

Before taking off, ensure that the Aircraft Status Bar in the
DJI Pilot app reads ‘Ready to Go (GPS) or ‘Ready to Go
(Vision)' f flying indoors,

&  If using a CrystalSky Monitor, after the monitor is powered on, wait for a pop-up window that asks for a selection of USB device use, and then

select “DJI Pilot”. Otherwise, the app cannot be connected to the remote controller.

* Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details.

Manual Takeoff

i
YR e

Combination Stick Command to start/stop the motors Left stick up

(slowly) to take off

Return-to-Home (RC)

Press and hold to initiate the RTH procedure. Press again to cancel.

& * Rotating propellers can be dangerous. DO NOT start the motors in narrow spaces or
when there are people nearby.
* Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still spinning
e After landing, power off the aircraft before turning off the remote controller.

Itis important to understand basic flight guidelines for the safety of both
you and those around you.
Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more information.

Manual Landing

Pull left stick down (slowly)
until you touch the ground.
Hold for a few seconds to
stop the motors.

&

To stop the motors mid-flight, press
the RTH button while simultaneously
pulling the left stick to the bottom inner
corner. Stop motors mid-flight will
cause the aircraft to crash. The motor
can only be stopped mid-flight when
the flight controller detects critical
error.

GEO Zones

Learn more:
http://flysafe.dji.com/no-fly



Specifications

o Aircraft (M200 V2)
Dimensions

Diagonal Wheelbase
Weight

Max Takeoff Weight
Max Payload
Operating Frequency
EIRP

Hovering Accuracy (P-mode with GPS)

Max Angular Velocity

Max Pitch Angle

Max Ascent Speed

Max Descent Speed (vertical)

Max Speed

Max Service Ceiling Above Sea Level
Max Wind Resistance

Max Flight Time (with two TB55 batteries)
Supported DJI Gimbals

Supported Gimbal Mounting

Ingress Protection Rating

GNSS

Operating Temperature

Remote Controller (GL900A)
Operating Frequency

Max Transmitting Distance
(unobstructed, free of interference)
EIRP

Power Supply

Output Power (max)
USB Power Supply
Operating Temperature

* Downward Vision System
Velocity Range
Altitude Range
Operating Range
Operating Environment
Ultrasonic Sensor Operating Range
Ultrasonic Sensor Operating Environment

« Forward Vision System
Obstacle Sensing Range
FOV
Operating Environment

* Upward Infrared Sensing System
Obstacle Sensing Range
FOV
Operating Environment

« Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight (Single One)
Operating Temperature
Charging Temperature
Max Charging Power

* Charger (IN2C180)
Voltage
Rated Power

* Charging Hub (IN2CH)

Input Voltage
Input Current

Unfolded, propellers and landing gears included, 883x886x398 mm

Folded, propellers and landing gears excluded, 722x247x242 mm

643 mm

Approx. 4.69 kg (with two TB55 batteries)

6.14 kg

1.45kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +1.64 feet (+0.5 m) or +0.33 feet (+0.1 m, Downward Vision System enabled)
Horizontal: +4.92 feet (+1.5 m) or +0.98 feet (+0.3 m, Downward Vision System enabled)
Pitch: 300%s, Yaw: 120°/s

S-mode: 35°; P-mode: 30° (Forward Vision System enabled: 25°); A-mode: 30°
16.4 ft/s (5 m/s)

9.8 ft/s (3 m/s)

S-mode/A-mode: 81 kph (50.3 mph); P-mode: 61.2 kph (38 mph)

9842 feet (3000 m, with 1760S propellers)

39.4 ft/s (12 m/s)

38 min (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Single Gimbal, Downward

P43

GPS+GLONASS

-4° 10 122° F (-20° to 50° C)

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

NCC/FCC: 5 mi (8 km); CE/MIC: 3.1 mi (5 km); SRRC: 3.1 mi (5 km)
2.4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Extended Intelligent Battery (Model: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (Without supplying power to monitor)

1A =52V (max)

-4°to0 122° F (-20° to 50° C)

<32.8 ft/s (10 m/s) at the height of 6.56 feet (2 m)

<32.8 feet (10 m)

<32.8 feet (10 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0.33-16.4 feet (0.1-5 m)

Non-absorbing material, rigid surface (thick indoor carpeting will reduce performance)

2.3-98.4 feet (0.7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0-16.4 feet (0-5 m)
+5°
Large, diffuse and reflective obstacles (reflectivity >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174.6 Wh

Approx. 885 g

-4° 10 122° F (-20° to 50° C)
41°to0 104° F (5° to 40° C)
180 W

261V
180 W

261V
69A

Download the latest version from

http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

% This content is subject to change without prior notice.
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MATRICE and DJI are trademarks of DJI.
Copyright © 2019 DJI All Rights Reserved.

Printed in China.
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© {788 (M200 V2)
RY
SIFREBH4HEE
]
BAHE
BARCES
TiEmR
RN (EIRP)

BISHEE (P-GPS)
BN REE
BAMfRE

B EFHERE
BATREE (£8)
BAROKFTIEE
BRAR CEREE
BARRZNE
BT (TBSS )
EEE DIl =&
XFRAREST

1P B5HPELR

GNSs

TENMEIRE

iE#=88 (GLI00A)
TSR

= BHEER (EFH. T )
RETHE (EIRP)

fHeET5E
I (|K)
USB ORI / BE
TIERERE

° FRRRS
THTRENEDE
SENETE
FEEEEE
RS
BENSENEDE
HBFER{ERIE

° BIIAR RS
FEASHIBATEE
Fov
fEFIERE

TREPLLSMBFNR ST
FERSYRETLEE
FOV

fEFEERE

883 % 886 x 398 mm (JBFF, B&EMAIEEL ) , 722%247 %242 mm (&,
643 mm

#94.69 kg (EFHIR TS5 EBith )

1.45 kg

6.14 kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm ( SRRC)
5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm (SRRC)
FEE: +05m (FMBREAEA: +0.1m); AF: +1.5m (FUHIRRSEM:
R4 300° /s, FAMEH: 120° /s

St&: 35° ; Pi@: 30° (PIRIXEFBARRSRA: 25° ) ; AR 30°
5m/s

3m/s

sigzt /AR 81kmh; PiE: 61.2 kmh

3000 m ( {EF8 17608 RE )

12m/s

38534 (F3) ; 24 Hif (R EEE 6.14kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

TEERE

1P43

GPS+GLONASS

-20CZE 50T

TEEEMEESR)

+0.3m)

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
NCC/FCC: 8 km; CEMIC: 5km; SRRC: 5km

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm ( CE/MIC ) ; <20 dBm ( SRRC)
5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm (SRRC)
SMEEBEERI (BLS WB37-4920mAh-7.6V )

1BW (FHRNEEMHE )

1A=52V (§&K)

20T % 50T

<10m/s (BE2m, XBEFEE)

<10m

<10m

KEEFEELEE, KBEURE (>15lux, ERANATERRINE )
0.1-5m

FREHER. BEME (SHREERERR )

0.7-30m
KF60° , FEH54°
EEEEHLE,

4FE (>15 lux, ERHEFKTIERIBSINE )

0-5m
+5°

BRE, ARY, BRHEE (RHE>10%) HisH

© BELITEI (TB55-7660mAh-22.8V)

[

BE

£t

BER

A ER
TAFRERE
FERINMEIRE
RAFRINE
Fea8s (IN2C180)
BE

HEhE

FEBER (IN2CH)
BNRE
BN

7660 mAh
228V

LiPo 6S
174.6 Wh
#8859
-20C Z 50T
5C Z 40C
180 W

26.1V
180 W

261V
69A

BSER BRI S EAREE R AE L.

THEREEMER,

BHREMERER N (BRFMR)
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2
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P RY Matrice 200 V2

MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) £55% DJI™ SEERIRITIERIR S, TREATGRBRS. AIMNSERL ~ F FPV iR, WEER
B ESSEERATINRE . RATEEME DJI AirSense SIiRiRlEEMTEEER, LRERITHZS. HEERBERITBRDIHESR
BJIE P43 ( 208 IEC 60529 158 ) . IR E AR EESHRINERES ERWRER, WaENEEELRATNIERIE.

HBEEFIRERMARNE, ERERBRITIFHIRTES. SEOREEARCTZLFH, S, EHEREMD (TB55) &

1TB5RITNIE 38 88 *

M200 V2 BAREZHREAREES DGC2.0 MEAEH . AFLL DJI ZENMUSE™ XT 2 ZEIRMIEITREE.

* EFIR R R ERAT SN
ERRITE BIET (
FFMFIEHE
DDRFABAMER, SAEREIESEREEEN.

[

FATBFEEREGEER, HE

BIREBMERERT ) BIE, &

2%,

16

TETESITIEE, Bl D) ERERESHAEN.

FPV Hig

BIRIRE AR

B (DGC2.0 138 )
TEEMEEIZH

© N O R w2

EH LED fEIZ

. ERERRLR

10. f2E5R

1. JBEBAL MR R AR
12, ®RARNE

©

HEARL2IRETi) LBERRSTREE,

13, RATRMABIE B

14. USB #&={ DR FIRES

15, USB &tz te

16. E¥fi%sh / s ~iE
17. Eith3B R

18. FEERITEID

19. EIETIE
20. Bitb BRI

21 FRIRERF
22, microSD s




Dk I RIE I 2R

CENDENCE™ S i&f=28fEF3 OCUSYNC™ 2.0 &EEX G @I, EATEIIhALRE, TJERA 8 TAR * BAEHN, TR
FATERERESEKASBIRENEE, oS8 DJI Pilot ERARRIIETIIEE AR NS BEED . R EMAHKE 5.8G f12.4G
WREETSER *, ATLMRIRIR SN TSR B BIER . EEE S BEGMERR RIS, RARGIBMIERE 200 AR,

EimaRsE WB37 BRemEith, FIEBERRERE ( ERRARFEIRTMEEA 2 S ) SNEREIHABER  ( FEBA 1 /0 11
D) ET7RE . BEEBINRREI TR 4 /-,

ITEPEES S
KiR

FARE LA
USB &R (888 )
IR

il
FAEENESR
BRERMILE
9. TEEEE

10. FEERIREH

11 HRPIRE

12. ERETE

13. 180 :&7E

N oA LN

©

EMR R

18. BRTIRAREi%EEE

19. BiT#:$0 (BA-BH)

20. fERPTIESIER

21. foiig

22, Ege (A0 )

23, AT IRRRED

24 48F

25, USB B8 ( SR TENEE )
26. HDMI A [ (183 #1508 )

27. CAN Bus #&7c#588

28. Micro USB i&iztg

29. SDI #3298 ( HRAEI LRSS )
30. AR

31. AR (E5FB)

32. BEhEIEIRER

33. $REIRE

34. $0BBILER

35. B5T#%4H (C1-C4)

* (ERIFRIH . EEHRTIENRERT, WERTSES 120 AREA, 7 FCC ZETERRTLIERRAOENESE . BRERRITREFEENTE, X
pERHEE TGN RHEIER, AR TEREEEE.
R, I8 5.8 GHz $8ER

WCH?) BRITHE.
MARBINET, TRETRBHERSE, EHes,



{ERZAY Matrice 200 V2

. T& DJI Pilot ERER

TESRERIES R QR I8 LRI DJI Piot BARREAIIEE, MeSRrEESE [w] - [=]
BRI,

@I SFAIRATIE R DJI Pilot EFIERIENIA 4R .. MBS BREZRHBCESEAIFMNE.

Internet

DJI Pilot fEFATEZC

& o DJI Pilot fEFATEZ R Android 5.0 LA LR,
© WISREM DJI CRYSTALSKY™ R B8R, aIEAEMNEH) DJI Pilot AR,

* IRTRBERIESNIZN, THABERIBRES.,
* HEBHEABERNEHIN, BAT.
* REBFTAME, LERRERBEREMBIEM, THEBREI.

ZREIR
100~240 V
(50Hz/60Hz)

TERBEL WCH2 A BE R, HEHE
T2 WB37 BEEEibTLFBEL
TN 11 D

*EF DU IZRRER, ERERSABYTEE.

, BPRTECT.

& * BEERITRIDBRISE LI, BRBERAMBAUETIER
o ERBETRBRES 100% B, RTARFTEETH
* FBEREIBIRFOITT B PIRAIRE SIER, FRAM, AETHFEEEEET.
o FERIAM E RRERERTEIIMNERCZ, EEERITEHDRER(E, BitSHMaENALE, &
SBIEMEFM.
o (EFH, AHMIRELETIET. BRMREGEMETT / WEER, WESREME, SRS EEIhEMSHIMRTEEE.

HHIRERIFE 16 £220C 2. FEW

. EEIEIRES

REEEREM
#§ WB37 BithZ REBitiHE, EHETIIEE
o > AT
e
IRIRIE, AR o B

Ak
o X BEIZE, TEEE



REBERMEIR

FTRRIEREE ER R
LoD, RRATEIRE
XREERS

EETEEE

v

fEmiEERR

ST e AR NI
HOSRARTD A A E

HEXR, WET

TR ESE IREIWRE,
LSRN,
(T IEE IS

R, EERERERS
USB iE##ig.

ERBEHEIENERREARA [ XEF | (EFHP ). ZESEHIRTEERSE, AREEGNNBENEIE,. RRURE
ARATHE. Z(E C2 iR EEN AR, Blalzdl FPV IMEHANARAE.

A\ MBESRITRER, BSNEEETR;

Higi2 % FPV 8
7 @ e
® |

¥ M ‘

ZETLUE DJI Pilot [EFIRRBBUERERRIRIZTI, Wi(T C1-C4, BA-BH IZIATNAEHIES I,




4. EEBEAR
LEMAREER

TRIRNEE

I8 B RED
IR RE )G
BEENEER
k.

RAERGEMRER ZAEH FRB R

#, MFRER. ETAME, WHA
.

& BRITOEME, wRIRERMIRE, TRESTOEMNRIFEE. HE NARE, BEBREAE, Bus

20

RFIEAM
RBSHEE, AN ENRIRILEEENL 00° , (I EAVIRETEE
<= #BEA.

a X

LR ONE) 23
REEIR, GHERS

B (B HEsEiREsE, B
AR EmEIEEAILL,
SR REEEe R
=,

w

FEGIBHAIRIFEER
TEEEEENE, LB

FAWFEE.



RERERERITEID

EINCEETOR

BEBR. ISE—RERLI.

Bk BIRD: EIE—IX, 7 3 ARG
Bt/ BERAEEE.

o ERAEEEHHEN, Wit /RIHE BE. IIFTRRMRITE,
o BERZERS 1 AR OTERME, FRREEFMBRED.
o BERIZTEIBEHIRM, TREBIREID.

o SEIEFIRER) TB55 Bith. BDEMHMED.

0poo

BEEER.

g
FERATE LIRS
EBEREI P R8N PARLERSE . MAMER

o EfEA CrystalSky TR, PIRETERE, TEELD,
et s aps bt e g avat s

A

HiFERRTE (GPS)

DJI Pilot

e

R, AEHBEET DI Pilot ERENEKNETR
HIRATIRREIE TR & | IETRERTE (GPS) | (&8
TOHEETEE (GPS)) 8k [ IRRIEMRSR (1REEN) |
§ (oS (MREL ), UERRITRE.
BfEEH DJI Pilot
FERRER

TERHAY [ 4 USB :fEIE—(EEME | 1RE+, &I [DJIPilot| , BRIFEA

* iETASETE DJI Piot EREAPREEENEMEMSEURERN. F26H (REBRBRER2ISEHH) PIRTRLTERE.

RIGERENEMERIIZAT ERAKE IR .
BRHE—IRZIEH TR LR AT

A

B, BRW). BIAREMERY, LBRRERE.

o ERMAMBETSEIA], B2MTFPRERS, WERREARSSERERZ S,

o [EEBIEEILE, BAMMEAL, BHEMERS.

o BRIEEIVEIERAGRIRYE, RFEEEARAMRERLER, WEMAMREREA

FappEE

EIBAT R ENHPIE, BEE
ABEpEESLE.

fE i PIIZ R 35 2 R AR AL B
21, miEiEl,

iy

¥

Y

1EIZE CHEERPIR
AR

FhiEltBESR: AARBEER,
REHE FRAIZH. ZPEILBHEE
BYRITEER, EERTEESPRE
BIZIRRE AR, AT EEIELL
TR,

/N

BERATLZ2AHE NG, AEAFEERNZLEEEE,

ERLFERE (RERPERLIBEHH) .

® R

BSR4
http://flysafe.dji.com/no-fly
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BT

o MAH (M200 V2)
RY
HTRBIZMIE

W
BAERER
BAHE
el s
EXGIIHE (EIRP)

HBFHEE (P-GPS)
RATEERRE
RAMIDAE
BALEFHEE
BATREE (FEH)
BAKFRATRE
BAERBESE
BARTRZER
RARATIS (TB55)
BAR DI EA
XEZARESN

1P BHRESEAR

GNSS

RAERIRIRE

#1238 (GL900A)
sz RS
BASRA S
(EFE. BER)
EXGITHE (EIRP)

883 x 886 x 398mm ( [EFY, EIEEEAMIELR) , 722x 247 x 242mm (JBE, TOSREMEER)

643 mm

#14.69 kg ( fEFIME TB55)

6.14 kg

1.45kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm (SRRC)

FH: 05m (BATRBRERE: £0.1m); KF: £1.5m (BATRIEERK: £03m)

{i5{meh: 300%/s, Fldh: 120°s

SHEst; 35° ; Pi&st: 30" (PIRABAMSRERGEM: 25° ) ; AE: 30°

5m/s

3m/s

sizal /A& 81km/h; PER: 61.2km/h
3,000 m ( 58 1760S $EfE#E )

12m/s

38 i (Z# ); 24 8 (RRER 6.14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30
THEZA

1P43

GPS + GLONASS

-20°C % 50°C

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

NCC/FCC: 8 km; CE/MIC: 5km; SRRC: 5km

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm ( SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

HMEEBELEID (B8R WB37-4920mAh-7.6V)
1BW (FRBETLENS)
1A=52V (&X)

IRIFEERRE 20CZE 50T
o TRERRG
RATIRE R REE <10m/s (BE2m, XBRE)
BE <10m
FEER <10m
ERRE KEEYELEE, KBIBEFRRE (>15 lux, ENENBEZRIIEE)
BEREElERE 01-5m
BERERRE FRSHE. BEIE (EbR SRR )
© BIRRBRE
IR RN EE 07-30m
FOvV 7K¥ 60°, FEH 54°
FEFRE REBLELEE, KBRIFHRRE (>15 lux, ZERENBIEZRIEE)
o TREPATONS IR
B RA4EE 0-5m
FOV +5°
ez BRET, ARY, BRETE (REIE > 10%) BHY
* BEERITEID (TB55-7660mAh-22.8V)
BB 7660 mAh
- 22.8V
BithER LiPo 63
3 174.6 Wh
EhEREER #8859
BERERE -20CZE 50C
FRERRRE 5C 2 40T
BRAREBNE 180 W
* F8E2E (IN2C180)
BE 26.1V
FER 180 W
* BEER (IN2CH)
BMAEE 261V
WAER 6.9A
NEMERTEESH, BT ERERSE N (EREFM) MATRICE #1 DJI 2 KSBRIF ISR,

http://www.dji.com/matrice-200-series-v2
* AIERANBNEEN, BARSTEM.
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Matrice 200 V2

DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) (&, HFRKEDEEMEE R E— FERF ST TELNVDND I)VEREKT Sy b7+ —LTY, TRIE
P& IMUERZ TV ATeth, BADEEUAREBLET, i, AX— 751 MEREEER L, EMEY 3y FOBRPLEBRICTEET, #
HOEY 27— Tk BRTORITR GNSS MMER TEAVRETEH RN > T OBENS< B> TVET, WEO AirSense |58
DeEaRE L, ReMaRRLEY, COBKITIRBEINLIT 7 L—LREHE. RESHD IP43 TV O—/ VLR IEC 60529 [CHEHLLTL
9, COMRREHE. 71 v TV U—ARS VT« VI FTH LU FEH O fefe a7 — LB E6E L IIEREHTR > TH Y El
RE. 771 MEBHBRZTT, BEDLEBBLIUESDRZLE—OVICL>T. MEERBEIMEBERETFCOMBIINES, 727V
Ny TU—EEBICBERBNEBY AT LEERTZCLICEY. BREERL. 754 tRe&MerRLbEesd, XRAA—FELT. R
Ny T — (TBS5) |ZkB M200 V2 DIRAT 51 hESRIE 38 HTT . *

M200 V2 i, DJI D DGC2.0 Ax Y Z2—IVINILDZ EE|MEAS Y ET, * O 27V TIE M200 V2 DFREES LU MEEEE RAES 26
& LT, DJIZENMUSE™ XT 2 ZER L TLE T,

1.FPV XS 12.£—av
2HAEYIaVV AT I 13 WX T — BRI —2—
3.DJI VNV ARYT 2= V2.0 14.USB E— FXA v F
(DGC2.0) 15. USB R— k

4. IVNIVERASDERINLREY 16 UV IREVEA VD ir—42—
5. 7L—LT7—L 7.\ T BN LRZ
6. E—42— 18.AYFUIT R T5A k-
7. 705 Ny 71—
8.ESC LED 19. N\ T )—KE8A VI —52—
9ARET VT, 20. 4 >
10. Y74 IF7 21. FAEYa VI RAT I

4 fef A TeiRAE 1. EAmFMRE Y — 22. microSD 1— FDZA Y b

Y EY 3 Y BRURMUBIS T Lld, BIREOXMOFEEZIFET. SHBICOVTE, [RERASLURLHC P51 V] ZB5Hd LTV,
BRARITREISEEBERITRA THATN TV BRI TEELEV, REORITREISRERICI > TREVET,
TN DI DAY T TH A FTHEBATEEY,
EDRT 1 DNN—%BIF o) D% LIEVTLIEE W, DT 2 & REEDHRITIIE ) A,

23



Cendence S E{Ei%

CENDENCE™ S 3%fS##ld. DJI D OCUSYNC™ 2.0 #fiic & . 8km (HATIE 5km) DIEXEHAERBELE T, * BERTHRIE. X7V TL
127 I\A A0 DJI Pilot 7 U RICE#HS A 7 HD €1 —%EAT BT £ T ERODEUDLVRITHRBRERRLET, 77 IVERE* ¥
R—MIE>THD BMERORE LAYV U7 ERBLTVET, 717 ILFERE— FTlE. &A656 7 — (200m) BENTZEEREO ST
&, 2BDEERTHEE DA SER ICHIILE T, *

EAEHEIE WB37 A > 7 UV Ty b\ T U—THEEIL. TNy T —3RERBRORBER— P TR 2B T, 41>7UIz b Ny T —
FBNT *EEBTHEM 1 BB 11 D TRRICABTEE T, REROSAREBSEILN 46T, *

1. EBNAIUIERFRIV A —
27T F
3EZZ-EBUMF TSy b
4 USBR—bF (FfER—1)

5. Y FO—IVAT 1w Y
6.ANSYTTVY
TR/ T
8.Return-to-Home (RTH) RZ >
9. BRAR— b

10. FfERa >
N.ovy2—REREY

17.2 % v 2—RELA VIV

18 HAZ A REIRERZ VAREA Z 21—
19. HRZ <A XFJRERSZ > (BA-BH)
20.4R—pUY

21 LN—

REZAVIV (FVINEYF)
.74 E—FRAVF

24\ RJbIN—

25.USB R— b (B/NAILTI\A Z$R)
26.HDMIA R— k(@& 1/A)

#rH) fefe A TEIRRE

27.CAN-BUS R— b (I3RAR— 1)
28.Micro USB R— k

29.5DIR— b (BEA)
30.80/1\—

3LAELAYIL (FVINWY)
2AFREZY (A—hT7+—H2R)
33.BEARE

4. vy B—RRY

35. HRAZRA XAJgER 2 > (C1-C4)

RERIE, BEVMPEBRTSOGVIY 7T, BEOBED 120 m DL ECRAEER (FCO) ICETAHTENTEERT., KEORARERE. BIFRE
IeBIFBFHIcLY DEEREL UV EVIBEDS Y. REOBEIRTSOBEICL>TERHLET,

HIFHDESUCEINT Bcth. —H Sl 5.8GHz DENERREISEATEL A,

T 1T IVEEHRE— Rl DL\ T (&, 1—HF—ZaT7)LEBRLTIZEW,

FE/N\TWE DIDRRT T TH A MO SRBBAT BT ENTEET,

BABEEREIR. SARETFICEVT. AR— 75 PEZ2—\OBENHEE L TORELET. 2EETY.
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Matrice 200 V2 O{ERAE

1.DJIPilot 7 7UDEY>O—F Of =0
Google Play Store T DJI Pilot 1% 9 50 UTOQRI—RFERX++ > LT, HF HT
FEOENAIVERICT TV EL D O—FLET,

=

@ DEEBEIC, 1—F—DDIT A A Y52y FEFHLETT, DI Pilot 7771)

& © DJIPilot I4 Android 5.0 LA B K— k LTWET,
© DJICRYSTALSKY™ £~ 2 —#{Bf3 9 2BA1E. AIE DJI Pilot 7 7 DTEREHES LET,

2. Ny TU—DRE
o ERARAZ > EIFLT. WMIST2FEBER— bH/N—EBHEXT,

c AVTVITVL - TIA Ny T —EFRER— MABEALTRBEMBLET.
e REBHTT LI\ 7 ) —ZBMUNTBIL, BIRBIRAZ VERLTZE,

BRIAVEV+
100 - 240V
(50Hz/60Hz)

IN2CH FEB/N\ 7% AT 2156, FBEE FEERE WCH2 R EB/N\ T Z AT %55
134 2B~ A FERHEIFHBE 119 0N
TB55 : 28§24 5y N FU—21@) * wr)—1{@) * " (HRDFBIE,
SNy 7 U —EANEHERRTIC 7 VTR
TRUBHBYET.
f) « RBARTTHE AVTFUITV - T5A Ny T U—DLED 5V THNEA T, FoB/\JD LED HMRESUTICEDY £,

FTTHE

EWDT AT LA 100% ERFENET,

TU—DRBATTT L. RBN\THOBEENBYET, BB/ \TOFICHDIAA v TESEED ONOFF U EINET,
o Ny T —ZRICE) 1. BREANT TV, Ny T ) —OREMEVKEERINT B, /Ny T U —IFEBRITBEAT N, 16 ~20°C
DREEH#FLET,
o Ny T —DEBEEF L. SYRBIRITTEDELS. BT 2EDAVTUT IV 734~ Ny T U—HERICRBSLURBETNE LS
lcLT<reEw,

3. R D%l
REAEHA/ Y 7 U — DR 1

Ny FU—&N\y7)—ROY MIBE HFVvEEHNTS
ETRIBNZS A FEEET,

A\
I
S

®

& o Ny T —FERUNTHENC/ Ny T ) —BBRR2 ERLET.
o Ny T —HEERRTHIIBRRZ VE 1 ERLET,
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TN VARV Z—DEY T

BERDO Y I h\EEERENT RUNFT 57w b A VERIER AN~
WBZ EEHRLEY, ZAvy L&Y, = EA LT, ENEhOR
B #R%E ABBNIERILE T, DY ZRELET.

BINAIVTINA R
B V50 T%
BELTAELET.

REVERLT 75V
TERINALET,

T/ \A ) Ui%ERIC USB
T=7IVEERLET.

E(EHOER

AT A v - HRETIEE- R 2IERESNTVES, E-RF 2T ERT 1 vV TRIEDBELETAEA%E. BATAv Y
THIREADBEERIELE T, FPV AXSERETBICE. C2REZVERBLLTELAVILERILEY,

FEATAYY BARTAYY FPV XS

7

B

&
|
¥

«aor)

i

a

N\ o EEROBETESEAREDHBICOVTIE, - —Za7)LEBRLTIEEL,
* e DJIPilot 7 /) EBEALT AT« vV E— FEZEBLIZY C1 ~C4RZVBLUBA~BHRZ Y DMEEE DR AT A XL TEET,



HEDER

TL—L7—LZEBELT. 7—LAY &I L— LT —LORIFET
RZA L SREDOFH < 74 AV DERAICASZETHIO BILET,

IVIN=1) T D5
WZaRJiER—2
DIEVE—Z—ITE
DAHFES.

JaxSEIL— b+
IR LT, BlE
THBETOVIR
B(aIKELEY.

IWN=U 2T DHB
7RI BLED
R—VDHBHE—%—
ICE ST ET

/IS4 bR, TORSHALoHYERY
HFENTVB T LERRLTIEL,

IVINVBKUHAZ DY S

Wm

JUNVERYF LR BERDAEEDETY Ay s ERY
avERLT. AN VINVERALEY, JMEETEILEY,
—EHLET,

[N VB S EELTY Y I ENASERYNT EE R 92 ILOMUS LRSS EALTREEN,
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AVTIVIIVETSA b Ny TU—D —

B = = =
Ny FU—RTEBALET, [ g
BERGVE 1EHLT, /Y7 —HEE .
Ravg 1 EEL. RICESLY 5L, BE ik ©

FIBYET, - = ;

& o BHitEI/ Ny T —& 1 EERT 2581 Ny T U—Z0Y s BOHEFERLET, TOBE. BEIBREANSDT LRTHAETSHY.

B TEE A,
o BASHDEBAICK Y. FITHRIC/NNY T U—HR HERIF LHMBERATEEWNGEIR, TCITREEEREE, TEBRIEN\Y T U330
TLIEELY,

o Ny F)—ZHNT EEE, BTNy T U—BIALRZVERLTIREL,
o [SED TBE5 /Ny 7 U —EFALTEEN, D21 70Ny 7Y —id FERLEVTIEEL,

7=
5. #e1T
Ready to Go (GPS)
: DJI Pilot
z 77
- BRERITEE2HBE. BEFIC, DJI Pilot 771
8] DR T — 4 Z/N—IT TReady to Go (GPS) |
| feld MReadyto Go (Vision) | &ERRENTLE
B = TEEMELTEEL,

TIARE—FRAY

FEBLRETEPE— EERCBEOBEE AN DJI Pilot 7 7 %2

Flegl B2 £, %7, BLET,

& o CrystalSky E= 2 —& A L TL3BEIE. =42 —DBRE ANk, USB 7/ \1 AERADBRERDZ R Y TT7 v To 1> KoL, D
Pilot) ZERLET, Z5 LE\E. 7T UIEREBERTEE S A,
o BEPERTIC, 29EY)/E Return-to-Home (RTH) BEZRRE L TLIEEL, SHICOVTE. RRBESLUREH( P12 2BBLTIZEW,

FHTORE o | FmTOBER

| HEEECET, ERT 0%
Ea L 9o<YE) BIETHET,
g | BPMZOIFRELIS. T
% ¢ ‘y L —s—BLELET. Iy}

E— S —hE/BEOTYEF—Y 3V AT Ay 5 ATV R ERTA v LT ;
(CENTR : RFRICE— 8 —HEEEE BT,
: RF Ay o ERATAEICE EBHS,
RTHRZ V&R LET, RiTRICE—

ez | St
Return-to-Home GX{54%) : I54 AV FO-5—HARAETS
: —ERH L& EIRY, RITHICE
—A—PMELT BT ENBVET,
£ LT BHE. Retun-to-Home HEB)LE T, & >—F RTH A2 V&3]
¥ &L Return-to-Home ZIELF T,

& o EEEROTORSBBRTT, HITADPVZBEPHRNERTIE. E—2—&H
BEERLTREL,
o E—2—DEERE, EHTRERD SFERMIBOLIICLTIREY,
o BER. XEROEREZYHEITHEDEREY > TILEL,

CHAOELLEYDANLDREDTH, BANETSA MHA RS % ® GEO [Xit
BRI HCEHFETT. o )
BRIV T, REFESLURSNA K51V EBRLTLEL, SEHICOL T, UTETE T,

http://www.dji.com/flysafe/no-fly
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Matrice 200 V2
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Matrice 200 V2

Die DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) ist eine leistungsfahige industrietaugliche Flugplattform mit erstklassiger Agilitat und Geschwindigkeit,
extrem zuverlassigen Luftdruckmesser- und IMU-Modulen und intelligenten Flugfunktionen, mit denen komplexe Aufnahmen mit Leichtigkeit
gelingen. Die Sichtsensoren* des Fluggerates ermoglichen einen praziseren Schwebeflug sogar bei Fligen im Inneren oder in Umgebungen
ohne GNSS-Empfang. Das eingebaute AirSense-System macht Sie auf den umgebenden Luftraum aufmerksam und steigert somit die Sicherheit
Die neue Konstruktion des Flugrahmens bietet die Schutzklasse IP43, geméaB IEC Standard 60529. Durch den mechanischen Aufbau kann das
Fluggerat — zusammen mit dem Schnellverschlusslandegestell und den angebauten Faltarmen - einfach und schnell transportiert, verstaut und
fur den Flug vorbereitet werden. Die Kollisionswarnlichter an der Ober- und Unterseite des Fluggerats ermoglichen es, das Fluggerat bei Nacht
oder schlechten Lichtverhéltnissen einfach zu identifizieren. Ein fortschrittliches Energieverwaltungssystem sorgt in Verbindung mit zwei Akkus
fur die Stromversorgung und erhoht die Flugsicherheit. Ohne Nutzlast erreicht die M200 V2 mit Standardakkus (TB55) eine Flugzeit von bis zu 38
Minuten. *

Die M200 V2 ist mit vielen DJI Gimbals mit DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) kompatibel.* Dieses Handbuch verwendet die DJI ZENMUSE™ XT 2
als ein Beispiel zur Veranschaulichung der wichtigen Funktionen der M200 V2.

1. FPV-Kamera 11. Nach oben gerichteter

2. Vorwartsgerichtetes Sichtsystem Infrarotsensor

3. DJI Gimbal-Anschluss V2.0 12. Kollisionswarnlichter
(DGC2.0) 13. Statusindikatoren des Fluggerates

4. Gimbal- und Kamera- 14. USB-Modusschalter
Freigabetaste 15. USB-Anschluss

5. Rahmentrager 16. Kopplungstaste und Anzeige

6. Motoren 17. Akkuentnahmetaste

7. Propeller 18. Intelligent Flight Batteries

8. ESC-LEDs 19. Akkuladezustandsanzeige

9. Ubertragungsantennen 20. Ein/Aus-Taste

Zusammengeklappt 10. Landegestell 21. Abwartsgerichtetes Sichtsystem

22. microSD-Karteneingang

* Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Lesen Sie den Haftungsausschluss und die Sicherheitsrichtlinien, um mehr
zu erfahren.
Bitte beachten Sie, dass die maximale Flugzeit immer bei idealen Flugbedingungen gemessen wird. Die tatsachliche Flugzeit variiert abhangig von
unterschiedlichen Umweltbedingungen.
Gimbals kénnen separat von der offiziellen DJI-Website erworben werden
Bauen Sie das Fluggerategehause NICHT auseinander. Andernfalls erlischt die Garantie.



Cendence S-Fernsteuerung

Die CENDENCE™ S-Fernsteuerung verfiigt tiber die OCUSYNC™ 2.0-Technologie von DJI fiir eine maximale Ubertragungsreichweite von
bis zu 8 km.* Wahrend des Fluges haben Sie direkt in der DJI Pilot App eine Live-HD-Ansicht des gekoppelten Geréts fur ein préazises und
reaktionsschnelles Flugerlebnis. Aufgrund der Ubertragung auf zwei Frequenzbandern* ist die HD-Video-Ubertragung auBerst stabil. Im Betrieb
mit zwei Fernsteuerungen werden Fluggerat und Kamera von zwei Fernsteuerungen separat gesteuert, selbst wenn die Fernsteuerungen bis zu
200 m voneinander entfernt sind.*

Die Fernsteuerung verfugt tber eine WB37 Intelligent Battery, die Uber den Ladeanschluss mit einem Standard-Ladegerat innerhalb von ungefahr
2 Stunden oder mit der Intelligent Battery Akkuladestation* innerhalb von ungefahr 1 Stunde und 11 Minuten vollstandig aufgeladen werden kann.
Die maximale Akkulaufzeit der Fernsteuerung betragt ca. 4 Stunden.*

Mobilgeratehalter
Antennen
Monitorhalterung
USB-Anschluss
(noch nicht in Benutzung)
Steuerhebel
Gurthaken
Fokusjustierknauf
Ruckkehrtaste (RTH)
Stromanschluss
10. Reservierte Taste
11. Belichtungseinstellungstaste
12. Blendeneinstellungstaste
13. ISO-Einstellungstaste
14. Pausetaste
15. Ein/Aus-Taste
16. Display der Fernsteuerung
17. Kamera Einstellungsradchen
18. Einstellment fur frei belegbare Taste
19. Frei belegbare Tasten (BA-BH)
20. Abstandshalterung
21. Linker Hebel
22. Linkes Radchen (Gimbal-Neigung)
23. Flugmodusschalter
24. Haltegriff
25. USB-Anschluss
(zur Verbindung von Mobilgeréaten)
26. HDMI A-Anschluss (fur Videoausgang)

o

® N o a

©

o

=

27. CAN-Bus-Anschluss (erweiterter Anschluss)
28. Micro-USB-Anschluss

29. SDI-Anschluss (fur Videoausgang)

30. Rechter Hebel

31. Rechtes Radchen (Gimbal-Schwenk)

32. AF-Taste (Auto-Fokus)

33. Videotaste

34. Fototaste

35. Frei belegbare Tasten (C1-C4)

28 ®
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* Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC-konform) bei einer Flughéhe von ca. 120 Metern und in einer Umgebung ohne
Hindernisse und elektromagnetische Stérquellen. Die tatsachliche maximale Ubertragungsreichweite kann aufgrund von Interferenzen in der Betriebsumgebung
geringer als die oben erwahnte Entfernung sein, und der tatséchliche Wert schwankt entsprechend der Stérke der Interferenz.

Wegen gesetzlicher Bestimmungen ist die 5,8-GHz-Frequenz in einigen Landern und Regionen nicht verfugbar.

Weitere Informationen zum Betrieb mit zwei Fernsteuerungen erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.

Die Akkuladestation kann separat von der offiziellen Webseite des DJI Stores erworben werden.

Die maximale Akkulaufzeit wird in einer Laborumgebung ermittelt, ohne dass ein Mobilgerat oder ein Monitor mit Strom versorgt wird.
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Matrice 200 V2 verwenden

1. Downloaden der DJI Pilot App

Suchen Sie im App Store oder im Google Play Store nach DJI Pilot oder scannen Sie den QR-Code, um die E _ E
App auf Ihr Mobilgerat herunterzuladen

@l Fur die erste Aktivierung benétigen Sie ein DJI-Benutzerkonto und eine Internetverbindung.

Internet

& © DJI Pilot untersttzt Android 5.0 oder hoher. .DJI Pilot“-App
® Bei Verwendung eines DJI CRYSTALSKY™-Monitors wird empfohlen, die integrierte DJI Pilot-App zu verwenden.

2. Die Akkus laden

 Driicken Sie die Entriegelungstaste, und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses.
* Stecken Sie die Intelligent Flight Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.
* Betatigen Sie die Freigabetaste, wenn Sie den voll geladenen Akku entnehmen.

Steckdose
100 ~ 240V
(50 Hz/60 Hz)

Mit der IN2CH Akkuladestation, Ladezeit: Mit der WCH2 Akkuladestation,

betragt die Ladezeit etwa 2 Stunden* betragt die Ladezeit etwa 1

TB55: 2 Stunde und 24 Minuten Stunde und 11 Minuten (ein * Mitgeliefertes Ladegerat.
(zwei Akkus)* Akkus)* Die Akku muss vor dem ersten

Gebrauch komplett geladen sein

& * Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Intelligent Flight Battery und der Fernsteuerung, und die LED am Mehrfachladegerat leuchtet
durchgehend griin

* Bei voller Ladung wird auf dem Display der Fernsteuerung ,100%" angezeigt.

* An der Akkuladestation ertént ein Signal, wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist. Das Signal kann mit dem Schalter an der Unterseite ein- oder
ausgeschaltet werden

* Setzen Sie den Akku in die Drohne ein und schalten Sie diese ein. Sollte eine niedrige Akkutemperatur festgestellt werden, erwarmt sich der Akku
selbststandig und halt die Temperatur zwischen 16 und 20 °C

* Stellen Sie sicher, dass zwei Intelligent Flight Batteries simultan geladen und entladen werden, um die Lebensdauer der Akkus zu verlangern und
ein insgesamt besseres Flugerlebnis zu haben

3. Fernsteuerung vorbereiten

Akku der Fernsteuerung einsetzen

Setzen Sie den Akku in das Akkufach, und schieben Sie -
ihn vollstandig ein, bis Sie ein Klicken héren. > o e
Ed
©= Hoch

& * Betatigen Sie die Akkufreigabetaste, bevor Sie den Akku entnehmen,
* Drucken Sie die Akkuladestandstaste einmal, um den Ladestand zu priifen.
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Mobilgeratehalter montieren

Stellen Sie sicher, dass Teil Verriegeln Sie die Verwenden Sie eine Minze oder den

B verriegelt ist. Verbinden Montageklammer. mitgelieferten Schraubendreher, um

Sie Teil B und Teil A die Festigkeit der Neigungsachse
einzustellen.

AnschlieBen des Mobilgeréats o
Mobilgerét einsetzen

und mit Klemme
sichern.

Dricken Sie die Taste, um
die Klemme zu l6sen.

SchlieBen Sie das
Mobilgerat mit einem
USB-Kabel an.

Vorbereitung der Fernsteuerung

Die Fernsteuerung befindet sich standardmaBig im Modus 2. Im Modus 2 steuern Sie mit dem linken Steuerhebel die Hohe und Flugrichtung
des Fluggerats, und mit dem rechten Steuerhebel steuern Sie ihre Vorwarts-, Rickwarts-, Links- oder Rechtsbewegung. Um die FPV-Kamera
einzustellen, halten Sie die C2-Taste gedriickt, und drehen Sie das linke Radchen.

Linker Hebel Rechter Hebel FPV-Kamera

7

Ve irts
Steigflug orarts

4
§) =

Com) (| )

Linksdrehung ~ Rechtsdrehung

«er)

Riickwirts

<;'@"@[-»

Links

Rechts

& * Weitere Informationen zu Anschluss und Benutzung der Fernsteuerung erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.
 Sie kénnen den Fernsteuerungsmodus und die Funktion der Tasten C1-C4 und BA-BH in der ,DJI Pilot “-App einstellen.



4. Fluggerat vorbereiten

Landegestell anbauen Das Fluggerét ausklappen

Klappen Sie den Rahmentrager aus, schieben Sie die Tragersperre zum
Ende des Tragers, und drehen Sie sie um ca. 90°, bis der silberne Strich
im Bereich des Symbols <<> liegt.

A

-~

Drticken Sie den Propeller
auf die Befestigungsplatte,
und drehen Sie ihn in die
Verriegelungsrichtung ﬁj .
bis er fest sitzt.

Propeller ohne
silberne Ringe sollten
bei Motoren ohne
Markierung eingesetzt
werden.

Propeller mit silbernen
Ringen sollten

bei Motoren mit
gleichfarbiger Markierung
eingesetzt werden.

Stellen Sie vor jedem Flug sicher,
dass die Propeller fest sitzen.

Dricken Sie die Bringen Sie die weiBen Drehen Sie die
Gimbal-Freigabetaste, und roten Punkte in Gimbal-Arretierung in
um die Abdeckung zu Flucht, und setzen Sie die verriegelte Position
entfernen. das Gimbal ein.

Driicken Sie die Gimbal-Freigabetaste, wenn Sie die Gimbal-Arretierung drehen, um den Gimbal und die Kamera zu entfernen. Die Gimbal-
Avrretierung muss vorsichtig gedreht werden, wenn der Gimbal fur die nachste Installation entfernt wird.
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Intelligent Flight Battery einsetzen —
—— Hoch

Setzen Sie die beiden Akkus ein. = i
Druicken Sie die Ein-/Aus-Taste einmal, um den Ladestand =le . 7@:
zu prifen. =
Dricken Sie die Taste noch einmal, und halten Sie sie &
gedruckt, um das Gerat auszuschalten

1 S Niedrig

& * Wenn Sie nur einen Akku fur die Stromversorgung nutzen, verwenden Sie das Akkufach B. In diesem Fall kann das Fluggerat lediglich
eingeschaltet werden, aber nicht abheben.
* Wenn aus irgendeinem Grund wahrend des Fluges nur ein Akku verfligbar ist, landen Sie das Fluggerat sofort und tauschen Sie die Akkus so bald
wie méglich aus.
 Driicken Sie die Akku-Entriegelungstaste, wenn Sie den Akku entnehmen.
* Vergewissern Sie sich, dass Sie die ieferten TB55-Akkus verwenden. Verwenden Sie KEINE anderen Akkutypen.
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Ready to Go (GPS)
- DJI Pilot
= App
= Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass
E] die Fluggerat-Statusleiste in der ,DJI Pilot“-App
entweder ,Ready to Go (GPS)" oder bei Innenfligen
— Ready to Go (Vision)* anzeigt.
Stellen Sie den
Flugmodusschalter auf Schalten Sie die Fernsteuerung Starten Sie die
den sichersten P-Modus. und die Drohne ein. DJI Pilot App.

& * Wenn Sie einen CrystalSky-Monitor verwenden, warten Sie nach dem Einschalten des Monitors auf ein Popup-Fenster, welches Sie zur App-
Auswahl fur ein eingestecktes USB-Gerét auffordert, wahlen Sie dann ,DJI Pilot*. Andernfalls kann die App nicht mit der Fernsteuerung

kommunizieren
* Stellen Sie immer eine groBzlgige Hohe fur die Rickkehrfunktion ein. Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere
Informationen.
Manuelles Starten .\ Manuelles Landen

Ziehen Sie den linken Hebel
nach unten (langsam), bis das
ODER H Fluggeréat den Boden bertihrt.

: Halten Sie ihn einige Sekunden,

% l Q & : um die Motoren auszuschalten.

Hebelkombination zum Ein-/Ausschalten der Motoren Linken Hebel nach oben ziehen | Um die Motoren wahrend des Fluges
(langsam), um abzuheben anzuhalten, drticken Sie die RTH-Taste
und ziehen gleichzeitig den linken

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr | Steuerhebel in die untere rechte Ecke.

| Wenn Sie die Motoren wahrend des
: Fluges ausschalten, stirzt das Fluggeréat
H ab. Der Motor kann nur dann wahrend
des Fluges gestoppt werden, wenn
H der Flugregler einen kritischen Fehler
Lange driicken, um die Ruckkehr zu starten. Zum Abbrechen erneut : erkennt.

drtcken. H

& * Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT unter
beengten Platzverhaltnissen oder in der Nahe von Personen. H

* Legen Sie die Fernsteuerung nicht aus der Hand, solange die Motoren drehen

* Schalten Sie nach der Landung zuerst das Fluggerat und dann die Fernsteuerung ab. |

Um lhre eigene Sicherheit und die Sicherheit der Menschen in Ihrer Umgebung zu
gewahrleisten, ist es wichtig, dass Sie die nétigen Grundregeln kennen. GEO-Zonen
Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere
Informationen.
Erfahren Sie mehr unter:
http://flysafe.dji.com/no-fly



Technische Daten

© Fluggerat (M200 V2)
Abmessungen

Diagonaler Achsabstand
Gewicht

Max. Startgewicht
Maximale Traglast
Betriebsfrequenzen
Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebefluggenauigkeit (Modus ,P* mit GPS)

Max. Winkelgeschwindigkeit
Max. Nickwinkel

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit (vertikal)
Max. Geschwindigkeit
Dienstgipfelhdhe tber N.N.

Max. Windresistenz

Max. Flugzeit (TB55)
Unterstttzte DJI Gimbals
Unterstutzte Gimbal-Montagekits
Schutzart-Klassifizierung

GNSS

Betriebstemperatur

* Fernsteuerung (GL900A)
Betriebsfrequenzen
Max. Ubertragungsreichweite
(ohne Hindernisse und Interferenzen)
Strahlungsleistung (EIRP)

Stromversorgung
Ausgangsleistung (Max.)
USB-Stromversorgung
Betriebstemperatur

* Abwartsgerichtetes Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich
Héhenbereich
Betriebsbereich
Einsatzumgebung
Betriebsbereich des Ultraschallsensors
Einsatzumgebung des Ultraschallbereichs

* Vorwértsgerichtetes Sichtsystem
Hinderniserfassungsbereich
FOv
Einsatzumgebung

* Nach oben gerichtete Infraroterkennung
Hinderniserfassungsbereich
FOvV
Einsatzumgebung

 Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

Kapazitat
Spannung
Akkutyp
Energie
Nettogewicht (einzeln)
Betriebstemperatur
Ladetemperatur
Max. Ladeleistung

© Ladegeréat (IN2C180)
Spannung
Nennleistung

* Mehrfachladegerét (IN2CH)
Eingangsspannung
Eingangsstrom

Ausgefaltet, mit Propeller und Landegestell, 883x886x398 mm
Gefaltet, ohne Propeller und Landegestell, 722x247x242 mm

643 mm

Ca. 4,69 kg (mit zwei TB55-Akkus)
6,14 kg

1,45 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertikal: 0,5 m oder +0,1 m (mit aktiviertem abwértsgerichtetem Vision-System)
Horizontal: +1,5 m oder +0,3 m (mit aktiviertem abwartsgerichtetem Vision-System)

Nicken: 300°/s, Gierwinkel: 120°/s

Modus ,S*: 35°; Modus ,P“: 30° (vorwérts gerichtetes Sichtsystem aktiviert: 25°); Modus ,A": 30°

5m/s
3m/s

Modus ,S'/Modus ,A": 81 km/h; Modus ,P": 61,2 km/h

3.000 m mit 1760S-Propeller
12m/s

38 Min. (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30
Einfacher Gimbal, abwértsgerichtet
IP43

GPS+GLONASS

-20 bis 50 °C

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

FCC/NCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Erweiterte Intelligent Battery (Modell: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (ohne Stromversorgung des Monitors)
1A=52V (Max,)
-20 bis 50 °C

<10 m/s bei einer Héhe von 2 m
<10m
<10m

Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (>15 Ix)

0.1bis5m

Abriebfestes Material, feste Oberflache (Teppiche im Innenbereich reduzieren die Leistung)

0,7 bis30m
Horizontal: 60°; Vertikal: 54°

Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (>15 Ix)

Obis&5m
+5%

GroBe, diffuse und reflektierende Hindernisse (Reflexionsvermégen > 10 %)

7660 mAh
228V

LiPo 6S
174,6 Wh
ca. 8859
-20 bis 50 °C
5 bis 40 °C
180 W

26,1V
180 W

26,1V
69A

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
dji ice-20 ies-v2
p ies-v2

3 Der Inhalt kann jederzeit unangekindigt geéndert werden.

MATRICE und DJI sind Marken von DJI.
Copyright © 2019 DJI Alle Rechte vorbehalten.

Gedruckt in China.
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Matrice 200 V2

ElI MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) de DJI™ es una potente plataforma de vuelo de calidad industrial con las maximas prestaciones en agilidad y
velocidad, barémetros e IMU redundantes para una méaxima fiabilidad, y caracteristicas de vuelo inteligente que facilitan la grabacién de tomas
complejas. Los sensores visuales* de la aeronave permiten una mayor precision de vuelo estacionario incluso al volar en interiores o en entornos
sin disponibilidad de GNSS. EI AirSense incorporado le permite ser consciente del espacio aéreo circundante para garantizar la seguridad. El
disefio de su bastidor le confiere un indice de proteccion IP43, en conformidad con el estandar global I[EC 60529. El disefio mecénico, unido a
sus trenes de aterrizaje de despliegue rapido y brazos plegables montados, facilita su transporte, almacenamiento y preparacion para el vuelo.
Las balizas de seguridad en la parte superior e inferior de la aeronave permiten que esta sea visible por la noche o en condiciones de poca luz.
Un avanzado sistema de gestion de energia junto con baterias duales garantiza una fuente de alimentacion y mejora la seguridad de vuelo. Sin
una carga Util, el M200 V2 tiene un tiempo de vuelo de hasta 38 minutos con baterias estandar (TB55).*

El M200 V2 es compatible con muchos de los estabilizadores de conector DGC2.0 de DJI*. Este manual utiliza el ZENMUSE™ XT 2 de DJI como
ejemplo para demostrar las impresionantes funciones del M200 V2.

1. Cémara FPV 12. Balizas
2. Sistema de vision frontal 13. Indicadores de estado de la
3. Conector del estabilizador DJI V2.0 aeronave
(DGC2.0) 14. Botdn de modo USB
4. Bot6n de liberacion del 15. Puerto USB
estabilizador y cdmara 16. Boton de enlace e indicador
5. Brazos del bastidor 17. Botdn de extraccion de la bateria
6. Motores 18. Baterias de Vuelo Inteligente
7. Helices 19. Indicadores de nivel de bateria
8. LEDESC 20. Boton de encendido
9. Antenas de transmision 21. Sistema de visién inferior
Plegado 10. Tren de aterrizaje 22. Ranura para tarjeta microSD

11. Sensor infrarrojo superior

* Los sistemas de visién y deteccién por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea la renuncia de responsabilidad y las directrices de
seguridad para obtener méas informacion.
Tenga en cuenta que el tiempo de vuelo maximo se mide en condiciones de vuelo ideales. El tiempo de vuelo real puede variar en funcion del entorno.
Los estabilizadores se pueden adquirir por separado en el sitio web oficial de DJI
NO desmonte la carcasa de la aeronave, o se anulara la garantia.
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Control remoto Cendence S

El control remoto CENDENCE™ S cuenta con la tecnologia OCUSYNC™ 2.0 de DJI para una distancia de transmision maxima de hasta 8 km (5 mi)*.
Mientras conduce la aeronave, tiene una vista HD en directo directamente dentro de la aplicacion DJI Pilot en su dispositivo emparejado para una
experiencia de vuelo precisa y sensible. La capacidad de doble frecuencia* aumenta la estabilidad de la transmision de video HD. En el modo de
control remoto doble, dos controles remotos, separados 200 m como maximo, permiten controlar el avion y la camara independientemente.*

El control remoto funciona con una Bateria Inteligente WB37 que puede cargarse completamente por el puerto de carga en aproximadamente 2
horas con un cargador estandar, o con el puerto de carga* para Baterias Inteligentes en aproximadamente 1 hora y 11 minutos. El tiempo méximo
de funcionamiento del control remoto es de aproximadamente 4 horas*.

Soporte para dispositivos méviles
Antenas

Soporte de montaje del monitor
Puerto USB (puerto reservado)
Palancas de control

Gancho de correa

Mando giratorio de ajuste focal
Botdn de regreso al punto de origen
(RTH)

. Puerto de alimentacion

10. Botén reservado

11. Botdn de ajuste del obturador
12. Botdn de ajuste de la apertura
13. Botdn de ajuste de ISO

14. Botdn de pausa

15. Boton de encendido

© N O e LN =

©

16. Pantalla del control remoto

17. Dial de ajuste de la camara

18. Menu de configuracion de botones
personalizables

19. Botones personalizables (BA-BH)

20. Estructura de apoyo

21. Palan5ca izquierda

22. Dial izquierdo(cabeceo del
estabilizador)

23. Interruptor de modo de vuelo

24. Empunadura

25. Puerto USB (para la conexion de
dispositivos moviles)

26. Puerto HDMI A (para salida de video)

o

@

a

Plegado

27. Puerto de bus CAN (puerto ampliado)
28. Puerto Micro USB

29. Puerto SDI (para salida de video)

30. Palanca derecha

31. Dial derecho (giro del estabilizador)
32. Botén AF (enfoque automatico)

33. Botén de grabacion

34. Botén del obturador

35. Botones personalizables (C1-C4)

©

* El control remoto puede alcanzar su distancia maxima de transmision (FCC) en una zona sin obstaculos y sin interferencias electromagnéticas, y a una
altitud de unos 120 metros. La distancia méxima de transmisién real puede ser menor que la distancia mencionada anteriormente debido a la interferencia
en el entorno operativo, y el valor real fluctuara segun la intensidad de la interferencia.

Para cumplir con los reglamentos locales, la frecuencia de 5,8 GHz no esta disponible en algunos paises y regiones.

Para obtener mas informacién acerca del modo de control remoto doble, consulte el manual del usuario.

El puerto de carga se puede adquirir por separado en el sitio web oficial de DJI

El tiempo de funcionamiento maximo se estima en un entorno de laboratorio sin suministrar alimentacion a un dispositivo inteligente o monitor, solo como
referencia.
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Uso del Matrice 200 V2

1. Descarga de la aplicacion DJI Pilot

la aplicacion en su dispositivo movil. _w.

Busque DJI Pilot en Google Play Store o escanee el coédigo QR siguiente para descargar E @ E

[=]¢

@I La activacion inicial requiere una cuenta DJI y conexion a Internet.
Aplicacién DJI Pilot

Internet

é * DJI Pilot es compatible con Android 5.0 o posterior.
 Si utiliza un monitor DJI CRYSTALSKY™, se recomienda utilizar la aplicacion DJI Pilot integrada.

N

Carga de las baterias

* Pulse el botdn de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente.
 Inserte la Bateria de Vuelo Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.
* Asegurese de pulsar el boton de liberacion al extraer la bateria totalmente cargada.

Toma de
alimentacion
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Utilizando el Centro de carga IN2CH, el Tiempo de carga: Utilizando el Centro de carga
tiempo de carga es de aproximadamente 2 horas* WCH?2, el tiempo de carga es
TBS55: 2 hora y 24 minutos (dos baterias)® de aproximadamente 1 hora y

11 minutos (una bateria)*
* Cargador suministrado.
La bateria debe estar completamente
cargada antes de usarla por primera vez.

@ * Una vez finalizada la carga, las luces LED de la Bateria de Vuelo Inteligente se apagaran y el LED del Centro de Carga cambiara a verde fijo.
* Una vez finalizada la carga, la pantalla del control remoto mostraré *100 %".

* El puerto de Carga hara sonar una alarma cuando la bateria esté totalmente cargada. La alarma puede encenderse o apagarse conmutando el
interruptor situado bajo el puerto de Carga.

* Instale la bateria en la aeronave y enciéndala. Si se detecta que la temperatura de la bateria es demasiado baja, ésta se calentara
automaticamente para mantenerse entre los 16 y los 20 °C.

* Asegurese de que las dos baterias de vuelo inteligente se carguen y descarguen simultdneamente para prolongar su vida Util y conseguir una
mejor experiencia de vuelo.
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Prepare el control remoto

Colocacion de la bateria del control remoto

Introduzca la bateria en la ranura y deslicela del todo hasta = Bajo
que escuche un clic. > =

ke

o Alto

@ * Pulse el boton de extraccion de la bateria antes de retirar la bateria.
* Pulse el botén de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria.



Montaje del soporte para dispositivos moviles

Compruebe que la pieza B Bloquee el soporte de Use una moneda o el
esté desbloqueada. Conecte montaje. destornillador incluido para apretar
la pieza B a la pieza A. o aflojar el eje de inclinacion.

Conectar el dispositivo movil

Coloque el
dispositivo mévil y
ajuste la abrazadera
para asegurarlo.

Pulse el botén para
liberar la abrazadera,

Conecte el dispositivo
movil con un cable USB.

Uso del control remoto

El modo de palanca (Stick Mode) esta configurado en el modo 2 de forma predeterminada. En el modo 2, la palanca izquierda controla
la elevacion y el rumbo de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos hacia delante, atrés y laterales. Para ajustar la
camara FPV, mantenga pulsado el boton C2 y gire el dial izquierdo.

Palanca izquierda Palanca derecha Cémara FPV
Adelante

5 @ 7B
®
¥ .

@@»@[»

lzquierda Derecha

) —
/s

Geom) (] )

Girar izquierda Girar derecha

& * Para obtener mas informacion sobre cémo conectar y usar el control remoto, consulte el manual del usuario.
* Puede cambiar el modo de palanca y asignar funciones personalizadas a los botones C1-C4 y BA-BH en la aplicacién DJI Pilot .
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Prepare la aeronave

Montaje del tren de aterrizaje Despliegue de la aeronave

Despliegue el brazo de la estructura, deslice el cierre del brazo hasta
el extremo del brazo del bastidor y girelo unos 90° hasta que la linea
W plateada esté dentro del rango del icono <=>.

s

Presione la hélice
hacia abajo sobre la
placa de montaje y
girela en la direccion
de blogueo ("A hasta
que quede fija.

Las hélices sin anillos
plateados deben
instalarse en los
motores sin marcas

Las hélices con anillos
plateados se deben
instalar en los motores
con marcas del mismo
color.

Compruebe que las hélices estén
seguras antes de cada vuelo.

Pulse el botén de extraccion Alinee los puntos Gire el bloqueo del
del estabilizador para retirar blanco y rojo e inserte estabilizador a la
la cubierta. el estabilizador. posicion de cierre.
Asegurese de pulsar el botdon de extraccion del estabilizador al girar el bloqueo del para retirar el con camara. El bloqueo

del estabilizador debe estar totalmente girado al retirar el estabilizador para la instalacion posterior.



Montaje de la Bateria de Vuelo Inteligente —
— Alto

Inserte el par de baterias. = i
Pulse el botén de encendido una vez para comprobar el hs ° - 7?3:'
nivel de la bateria. =
Pulse una vez, pulse de nuevo, y mantenga pulsado para ==
encender o apagar.

|| & g

& * Utilice solamente la ranura de bateria B cuando use una sola bateria para la alimentacion. En este caso, la aeronave solo se puede encender,
pero no puede despegar.
* Si por alguna razén solo hay una bateria disponible durante el vuelo, aterrice la aeronave inmediatamente y reemplace las baterias tan pronto
como sea posible.
* Asegurese de pulsar el botén de extraccion de la bateria cuando vaya a retirar la baterfa.
* Asegurese de utilizar las baterias TB55 incluidas. NO utilice ningun otro tipo de baterias.

Vuelo

Ready to Go (GPS)

]

Aplicacion

DJI Pilot

Antes de despegar, asegurese de que la Barra de
Estado de la Aeronave en la aplicacion DJI Pilot
indique "Ready to Go (GPS)", o "Ready to Go (Vision)"
al volar en interiores.

[ 1100

Coloque el interruptor

de modo de vuelo Encienda el control remoto y la Inicie la aplicacién DJI Pilot.
en Modo P para una aeronave.

mayor seguridad.

& * Si esta usando un monitor CrystalSky, después de encender el monitor, espere a que aparezca una ventana emergente que solicita una seleccién
del uso del dispositivo USB y después seleccione “DJI Pilot". De lo contrario, la aplicacién no se podra conectar al control remoto.
* Establezca siempre una altitud de RTH adecuada antes del despegue. Para mas detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y las
Directrices de seguridad.

Despegue manual Aterrizaje manual

i)

Empuije la palanca izquierda
hacia abajo (despacio) hasta

O bien tocar suelo.
Mantenga unos segundos para
% l & & detener los motores. @
Comando de combinacion de palancas para arrancar/detener Palanca izquierda arriba

Para detener los motores en pleno vuelo,
pulse el botén RTH empujando al mismo
tiempo la palanca izquierda a la esquina
inferior interna. La detencion de los
motores en pleno vuelo provocara que la
aeronave sufra una colision. Los motores
solo se pueden detener en pleno vuelo
cuando el controlador de vuelo detecta

un error critico.
( f@i‘l Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento RTH. Pulse de nuevo

los motores (despacio) para
despegar

Regreso al punto de origen (control remoto)

para cancelar.

& ® Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. NO arranque los motores en
espacios reducidos o cuando haya personas cerca.
* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.
* Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia Zonas de exclusion aérea

seguridad y la de quienes le rodean.

Para mas informacioén, consulte los apartados Renuncia de

responsabilidad y Directrices de seguridad Més informacion:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificaciones

* Aeronave (M200 V2)

Dimensiones Desplegado, hélices y trenes de aterrizaje incluidos, 883x886x398 mm
Plegado, hélices y trenes de aterrizaje excluidos, 722x247x242 mm

Distancia entre ejes diagonal 643 mm

Peso Aprox. 4,69 kg (Con dos baterias TB55)

Peso méximo en el despegue 6,14 kg

Carga Util méxima 1,45 kg

Frecuencia de funcionamiento 2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

PIRE 2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Precision de vuelo estacionario (modo P con GPS)  Vertical: +0,5 m (+1,64 pies) o +0,1 m (+0,33 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
Horizontal: +1,5 m (+4,92 pies) o +0,3 m (+0,98 pies, Sistema de Vision Inferior activado)

Velocidad angular méaxima Cabeceo 300°/s, guifada: 120°/s
Angulo de cabeceo maximo Modo S: 35°; modo P: 30° (sistema de vision frontal activado: 25°); modo A: 30°
Velocidad de ascenso maxima 5m/s (16,4 pies/s)
Velocidad de descenso max. (vertical) 3m/s (9,8 pies/s)
Velocidad maxima Modo S/modo A: 81 km/h; modo P: 61,2 km/h
Altitud de vuelo méx. sobre el nivel del mar 3000 m (9842 pies, con hélices 1760S)
Resistencia méxima al viento 12 m/s (39,4 pies/s)
Tiempo de vuelo méaximo (TB55) 38 min. (sin carga Util), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)
Estabilizadores DJI compatibles Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30
Montaje de estabilizador admitido Un estabilizador, hacia abajo
indice de proteccion 1P43
GNSS GPS+GLONASS
Temperatura de funcionamiento De -20 2 50 °C (de -4 a 122 °F)
» Control remoto (GL900A)
Frecuencia de funcionamiento 2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Alcance méximo de transmision
(sin obstrucciones, libre de interferencias) FCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km
PIRE + < 26 dBm (FCC): < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
ligente Ampliada (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

Fuente de alimentacion

Potencia de salida (max.) 13 W (sin suministrar alimentacién al monitor)
Fuente de alimentacién USB 1A=52V(max.)
Temperatura de funcionamiento De -20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)
* Sistema de vision inferior
Rango de velocidad < 10 m/s (32,8 pies/s) a una altitud de 2 m (6,56 pies)
Intervalo de altitud <10 m (32,8 pies)
Rango de funcionamiento <10 m (32,8 pies)
Entorno de funcionamiento Superficies con patrones claros e iluminacion adecuada (> 15 lux)

Rango de funcionamiento de sensores ultrasonicos ~ 0.1-5 m (0,33-16,4 pies)
Entorno de funcionamiento de sensores ultrasonicos  Material no absorbente, superficie rigida (las alfombras o moquetas gruesas reducen el
rendimiento en interiores)

© Sistema de vision frontal

Rango de deteccion de obstaculos 0,7 a30m (2,3 a 98,4 pies)
FOv Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Entorno de funcionamiento Superficies con patrones claros e iluminacién adecuada (> 15 lux)
* Sistema de deteccion superior por infrarrojos
Rango de deteccién de obstaculos 0Oa5m(0a 16,4 pies)
FOV +5°
Entorno de funcionamiento Obstaculos largos, difusos y reflectantes (reflectividad > 10 %)
« Bateria de Vuelo Inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacidad 7660 mAh
Voltaje 228V
Tipo de bateria LiPo 6S
Energia 174,6 Wh
Peso neto (por unidad) Aprox. 885 g
Temperatura de funcionamiento De -20 2 50 °C (de -4 a 122 °F)
Temperatura de carga De 5a40 °C (de 41 a 104 °F)
Potencia de carga méx. 180 W
* Cargador (IN2C180)
Voltaje 26,1V
Potencia nominal 180 W
» Centro de Carga (IN2CH)
Voltaje de entrada 26,1V
Corriente de salida 69A
Descargue la tltima version en MATRICE y DJI son marcas comerciales de DJI.
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2 Copyright © 2019 DJI Todos los derechos reservados.
3 Este contenido puede modificarse sin notificacion previa. Impreso en China.
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Matrice 200 V2

Le DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) est une plateforme de vol puissante et de qualité industrielle, ultra agile et ultra rapide, dotée de
barometres et d'IMU redondants offrant une fiabilité¢ optimale et de nouvelles fonctionnalités de vol intelligent pour des prises de vues complexes
en toute simplicité. Les capteurs visuels™ de I'appareil améliorent la précision du vol stationnaire, méme en intérieur ou dans des environnements
sans couverture GNSS. La technologie AirSense intégrée vous permet de prendre conscience de votre espace aérien environnant pour plus de
sécurité. La conception de la plateforme aérienne Iui confére un indice de protection IP43, conformément a la norme internationale CEl 60529,
Grace a sa conception mécanique avec train d'atterrissage & démontage rapide et bras pliables, il est facile a transporter, a stocker et a préparer
pour le vol. Les balises de sécurité situées sur le dessus et le dessous de I'appareil permettent d'identifier celui-ci de nuit ou par faible luminosité.
Un systéme de gestion de I'alimentation avancé associé a deux batteries assure I'alimentation et améliore la sécurité des vols. Sans charge utile,
le M200 V2 offre jusqu'a 38 minutes de vol avec des batteries standard (TB55).*

Le M200 V2 est compatible avec de nombreuses nacelles de connecteur DGC2.0 de DJI.* Ce manuel utilise le DJI ZENMUSE™ XT 2 a titre
d'exemple pour illustrer les fonctions remarquables du M200 V2.

1. Caméra vue subjective 12. Balises
2. Systeme optique avant 13. Indicateurs du statut de I'appareil
3. Connecteur de nacelle DJI V2.0 14. Commutateur de mode USB
(DGC2.0) 15. Port USB
4. Bouton de décrochage de la 16. Bouton de liaison et indicateur
nacelle et de la caméra 17. Bouton de déverrouillage de la
5. Bras de la structure batterie
6. Moteurs 18. Batteries de Vol Intelligentes
7. Hélices 19. Indicateurs de niveau de batterie
8. LEDESC 20. Bouton d'alimentation
9. Antennes de transmission 21. Systeme optique inférieur
10. Train d'atterrissage 22. Logement de la carte microSD
Plie 11. Capteur infrarouge compas vers
le haut

* Les systemes infrarouge et de vision sont influencés par les conditions environnantes. Pour en savoir plus, lisez attentivement la clause d'exclusion de
responsabilité et les consignes de sécurité.
Notez que le temps de vol maximum est testé dans des conditions de vol idéales. Le temps de vol réel peut varier selon les conditions environnementales.
Les nacelles peuvent étre achetées séparément sur le site Web officiel de DJI
Ne démontez PAS le baitier de I'appareil ; il ne sera plus couvert par la garantie.
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Radiocommande Cendence S

La radiocommande CENDENCE™ S présente la technologie OCUSYNC™ 2.0 de DJI pour une distance de transmission maximale de 8 km (5 mi).*
Lorsque vous pilotez un appareil, vous profitez d'une vue HD en direct via I'application DJI Pilot sur votre appareil couplé pour une expérience de
vol précise et réactive. La prise en charge de la double fréquence* rend la liaison vidéo descendante HD plus stable. En mode de fonctionnement
a deux radiocommandes, deux radiocommandes controlent I'appareil et la caméra séparément, méme lorsqu'elles sont a 200 m (656 pieds) I'une
de l'autre.”

La radiocommande fonctionne avec une batterie intelligente WB37 qui peut étre complétement chargée via le port de charge en 2 heures environ
avec un chargeur standard, ou avec la station de recharge* de la batterie intelligente en 1 heure et 11 minutes environ. L'autonomie maximale de
la radiocommande est de 4 heures environ.”

Support pour appareil mobile

Antennes

Support de fixation d'écran

Port USB (port réservé)

Manche de contréle

Crochet pour sangle

Poignée de réglage de la focale

Bouton RTH (Return to home, Retour au
point de départ)

. Port d'alimentation

10. Bouton réservé

11. Bouton de réglage de I'obturateur

12. Bouton de réglage de I'ouverture

13. Bouton de réglage ISO

14. Bouton Pause

15. Bouton d'alimentation

16. Ecran de la radiocommande

17. Molette de réglage de la caméra

18. Menu général de bouton personnalisable
19. Boutons personnalisables (BA-BH)

20. Plateforme de support

21. Levier gauche

22. Molette gauche (inclinaison de la nacelle)
23. Commutateur de mode de vol

24. Poignée

25. Port USB (connexion d'appareils mobiles)
26. Port HDMI A (sortie vidéo)

© N OA LN

©

o

27. Port bus CAN (port étendu)

28. Port Micro USB

29. Port SDI (sortie vidéo)

30. Levier droit

31. Molette droite (pan de la nacelle)

32. Bouton AF (mise au point automatique)
33. Bouton d'enregistrement

34. Obturateur

35. Boutons personnalisables (C1-C4)

® N

©

N

SIS

* La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans une zone sans obstacles et sans interférences électromagnétiques a
une altitude d'environ 120 métres (400 pieds). La distance de transmission maximale réelle peut étre inférieure a la distance mentionnée ci-dessus en raison
d'interférences dans les conditions d'utilisation. La valeur réelle fluctue en fonction de I'intensité des interférences.

Pour respecter les réglementations locales, la fréquence de 5,8 GHz n'est pas disponible dans certains pays et régions

Pour en savoir plus sur le mode de fonctionnement & deux radiocommandes, reportez-vous au guide de ['utilisateur.

La station de recharge peut étre achetée séparément sur le site Web officiel de DJI.

L'autonomie maximale est estimée dans un environnement de laboratoire sans alimenter un périphérique intelligent ou un moniteur, & titre de référence
uniguement.
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Utilisation du Matrice 200 V2

1.

Téléchargement de I'application DJI Pilot

Recherchez DJI Pilot dans Google Play Store ou scannez le QR Code ci-dessous pour
télécharger I'application sur votre appareil mobile.

I J Pour activer I'appareil pour la premiére fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer

5@ d'une connexion Internet.

& * DJI Pilot prend en charge Android 5.0 ou version ultérieure. Application DJI Pilot
* Si vous utilisez un moniteur DJI CRYSTALSKY™, il est recommandé d'utiliser I'application DJI

Pilot intégrée

Chargement des batteries

* Appuyez sur le bouton poussoir et ouvrez le cache de port de charge correspondant.
* Insérez la Batterie de Vol Intelligente dans le port de charge pour commencer la recharge.
* Appuyez bien sur le bouton poussoir au moment de retirer la batterie complétement chargée.

Prise de
courant
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Avec la station de recharge IN2CH, le temps Temps de Avec la station de recharge

de charge est de charge : WCH?2, le temps de charge

TB55: 2 heure et 24 minutes environ (deux 2 heures* est de 1 heure et 11 minutes
batteries)* environ (une batterie)*

* Chargeur fourni
Avant sa premigre utilisation, la batterie
doit étre entiérement chargée

Ala fin du chargement, les voyants lumineux de la Batterie de Vol Intelligente s'éteignent et le voyant de la station de recharge devient vert fixe.
Une fois le chargement terminé, I'écran de la radiocommande affiche 100 %.

La station de recharge émet une alerte lorsque la batterie est pleine. Activez ou désactivez |'alerte avec l'interrupteur situé sous la station.

Installez la batterie dans I'appareil et mettez-le sous tension. Si la température ambiante est trop basse, la batterie se réchauffe automatiquement
pour maintenir une température entre 16° et 20 °C.

« Assurez-vous que les deux Batteries de Vol Intelligentes sont chargées et déchargées simultanément pour prolonger leur cycle de vie et améliorer
I'expérience de vol

A

Préparation de la radiocommande

Fixation de la batterie de la radiocommande

Insérez la batterie dans le logement de batterie, puis faites-la © Faible
glisser jusqu'a entendre un clic. > =

b

o Eleve

é * Appuyez sur le bouton de déverrouillage de la batterie avant de retirer la batterie.
* Appuyez une fois sur le bouton Niveau de la batterie pour vérifier le niveau de charge de la batterie.
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Fixation du support pour appareil mobile

Veérifiez que la piece B est Verrouillez le support de Utilisez une piéce de monnaie
déverrouillée. Connectez la fixation. ou le tournevis fourni pour régler
piece B a la piece A. le serrage de I'axe d'inclinaison.

. ' ’ ’
Connexion de I'appareil mobile Placez votre

appareil mobile
et ajustez la bride
pour le fixer.

Appuyez sur le bouton
pour dégager la bride.

Branchez votre appareil
mobile & I'aide d'un
céble USB.

Utilisation de la radiocommande

Le mode de manche est configuré en mode 2 par défaut. En mode 2, le manche gauche agit sur l'altitude et I'orientation de I'appareil, tandis
que le manche droit contréle ses mouvements vers l'avant, l'arriére, la gauche et la droite. Pour régler la caméra vue subjective, maintenez le
bouton C2 enfoncé et faites pivoter la molette gauche.

Manche gauche Manche droit Caméra vue subjective

Avant

Dr @1
3 &,

T

©
8

Gom) ()

Tourner 4 gauche  Tourner & droite

@@»@l»

Gauche Droite

& * Pour plus d'informations sur la connexion et I'utilisation de la radiocommande, consultez le guide de I'utilisateur.
* Vous pouvez modifier le mode de manche et personnaliser les fonctions des boutons BA-BH et C1-C4 dans I'application DJI Pilot.



4. Préparation de I'appareil

Fixation du train d'atterrissage | Déploiement de I'appareil

Dépliez le bras de la structure, faites glisser le verrou jusqu'a I'articulation,
puis faites-le pivoter a environ 90° jusqu'a ce que la ligne argentée se
situe dans la zone de I'icone <<=>.

i

Fixation des hélices

Montez I'hélice sur

la plaque de fixation
en appuyant, puis
tournez dans le sens
de verrouillage (B
jusqu'a ce qu'elle soit
bien fixée.

Les hélices sans
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs ne
comportant aucun
repére.

Les hélices avec des
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs
comportant les mémes
repéres de couleur

Vérifiez que les hélices sont bien
fixées avant chaque vol

®

Appuyez sur le bouton de Alignez les points Mettez le dispositif

décrochage de la nacelle blancs et rouges et de verrouillage de la

pour enlever le cache. insérez la nacelle. nacelle en position
verrouillée.

Pensez & appuyer sur le bouton de décrochage de la nacelle lorsque vous tournez le dispositif de verrouillage pour retirer la nacelle et la caméra.
Le dispositif de verrouillage de la nacelle doit étre entiérement tourné lorsque vous retirez la nacelle pour la prochaine installation.
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Fixation de la Batterie de Vol Intelligente

Insérez la paire de batteries.

Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour vérifier le
niveau de charge de la batterie.

Appuyez & nouveau et maintenez enfoncé pour allumer/
éteindre la batterie.

]

> Elevé

A

R

0oono

(&)

(&)

Faible

@ * Lorsque I'appareil est alimenté par une seule batterie, utilisez uniquement le logement de batterie B. Dans ce cas, |'appareil peut uniquement étre

mis sous tension sans pouvoir décoller.

 Si, pour une raison quelconque, une seule batterie est disponible pendant le vol, faites atterrir I'appareil immédiatement et remplacez les batteries

des que possible.

* Pensez & appuyer sur le bouton de déverrouillage de la batterie lorsque vous I'enlevez.
* Veillez a utiliser les batteries TB55 fournies. N'utilisez PAS d'autres types de batteries.
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Actionnez le commutateur

de mode de vol pour Allumez |a radiocommande et
activer le mode P l'appareil.
sécurisé.

Application

DJI Pilot

Lancez I'application DJI Pilot.

Ready to Go (GPS)

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans
I'application DJI Pilot si la mention « Ready to
Go (GPS) » ou « Ready to Go (Vision) » (pour les
vols en intérieur) s'affiche dans la barre d'état de
l'appareil.

& * Sivous utilisez un moniteur CrystalSky et aprés sa mise sous tension, attendez qu'une fenétre contextuelle vous invite & sélectionner ['utilisation de
I'appareil USB, puis sélectionnez « DJI Pilot ». Sinon, I'application ne peut pas étre connectée a la radiocommande.
* Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la clause d'exclusion de

responsabilité pour en savoir plus.

Décollage manuel

DV SR 7

Commande de manche combinée pour démarrer/couper
les moteurs

Fonction RTH (radiocommande)

nouveau pour annuler.

iy

Manche gauche vers le
haut (lentement) pour
deécoller

Maintenez le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH. Appuyez a

& ® Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. NE DEMARREZ PAS les
moteurs dans des espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent a proximité
* Gardez toujours la radiocommande en main tant que les moteurs tournent encore.
® Aprés |'atterrissage, mettez I'appareil hors tension avant d'éteindre la radiocommande.

Il est important que vous compreniez les consignes de vol fondamentales

afin d'assurer votre sécurité et celle de votre entourage.

Reportez-vous aux consignes de sécurité et & la clause d'exclusion de

responsabilité pour plus d'informations.

Atterrissage manuel

Abaissez lentement le manche

gauche jusqu'a ce que

I'appareil touche le sol.

Maintenez la position pendant

quelques secondes pour @
couper les moteurs.

ﬁ\ Pour couper les moteurs en plein vol,

: appuyez sur le bouton RTH tout en
abaissant le joystick gauche dans le coin
intérieur inférieur. L'appareil s'écrasera si
vous arrétez les moteurs en plein vol. Les
moteurs peuvent étre coupés en plein vol
uniquement lorsque le controleur de vol
détecte une erreur critique.

Zones GEO

En savoir plus
http://flysafe.dji.com/no-fly



Caractéristiques techniques

© Appareil (M200 V2)
Dimensions

Empattement diagonal

Poids

Poids max. au décollage
Charge utile max

Fréquence de fonctionnement
EIRP

Précision du vol stationnaire (Mode P avec GPS)

Vitesse angulaire max.

Angle d'inclinaison max.

Vitesse ascensionnelle max.
Vitesse de descente max. (Vertical)
Vitesse max.

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de la mer

Résistance au vent max.

Temps de vol max. (TB55)
Nacelles DJI compatibles
Fixation de nacelle compatible
Indice de protection

GNSS

Température de fonctionnement

* Radiocommande (GL900A)
Fréquence de fonctionnement
Distance de transmission max.
(sans obstacle ni interférence)
EIRP

Alimentation

Puissance de sortie (max.)
Alimentation USB

Température de fonctionnement

* Systéme optique inférieur
Plage de vitesse
Plage d'altitude
Portée
Conditions d'utilisation
Portée du capteur a ultrasons
Conditions d'utilisation du capteur & ultrasons

* Systéeme optique avant
Portée de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation

* Systéme de détection infrarouge vers le haut
Portée de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation

* Batterie de Vol Intelligente (TB55-7660mAh-22.8V)

Capacité

Tension

Type de batterie

Energie

Poids net (une unité)
Température de fonctionnement
Température de charge
Puissance de charge max.

* Chargeur (IN2C180)
Tension
Puissance nominale

© Station de charge (IN2CH)

Tension d'entrée
Courant d'entrée

Déplié, hélices et trains d'atterrissage inclus, 883x886x398 mm

Plié, hélices et trains d'atterrissage exclus, 722x247x242 mm

643 mm

Environ 4,69 kg (avec deux batteries TB55)

6,14 kg

1,45 kg

2,422,4835GHz ; 5,725 4 5,850 GHz

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 20 dBm (CE/MIC) ; < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 14 dBm (CE) ; < 26 dBm (SRRC)

Vertical : +0,5 m (+1,64 pied) ou +0,1 m (+0,33 pied, systéme optique inférieur activé)
Horizontale : +1,5 m (+4,92 pieds) ou +0,3 m (+0,98 pied, systéme optique inférieur activé)
Tangage : 300 °/s, lacet : 120°/s

Mode S : 35° mode P : 30° (systéme optique avant activé : 25°) ; mode A : 30°
5m/s (16,4 pieds/s)

3m/s (9,8 pieds/s)

Mode S/ mode A : 81 km/h (50,3 mph) ; mode P : 61,2 km/h (38 mph)

3000 m (9 842 pieds, avec des hélices 1760S)

12 m/s (39,4 pieds/s)

38 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Une nacelle, Inférieure

IP43

GPS+GLONASS

-20°a50°C (-4°a122°F)

2,422,4835GHz ; 5,725 a 5,850 GHz

FCC/NCC : 8 km (5 mi) ; CE/MIC : 5 km (3,1 mi) ; SRRC : 5 km (3,1 mi)
2,4 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 20 dBm (CE/MIC) ; < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz : <26 dBm (FCC/NCC) ; < 14 dBm (CE) ; < 26 dBm (SRRC)
Batterie intelligente longue durée (modele : WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sans alimenter le moniteur)

1A=52V (max.)

-20°a50°C (-4°a 122 °F)

< 10 m/s (32,8 pieds/s) a 2 m (6,56 pieds) d'altitude
< 10 m (32,8 pieds)

< 10m (32,8 pieds)

Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)
0.125m (0,334 16,4 pieds)

Matériaux non absorbants, surface rigide (les tapis d'intérieur épais peuvent nuire a la performance)

0,7a30m (2,3 a98,4 pieds)
Horizontal : 60° ; vertical : 54°
Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

0abm(0a 16,4 pieds)
+52
Obstacles larges a réflexion diffuse de haute réflectivité (réflectivité > 10 %)

7 660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Eenviron 885 g
-20°a50°C (-4°a122°F)
5°440°C (41°2a104 °F)
180 W

26,1V
180 W

26,1V
69A

Téléchargez la derniere version & I'adresse
dji ice-200-series-v2
p ies-v2

# Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

MATRICE et DJI sont des marques commerciales de DJI.
Copyright © 2019 DJI Tous droits réservés.

Imprimé en Chine.
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Matrice 200 V2

MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) di DJI™ & una potente piattaforma di volo di livello industriale con eccellenti caratteristiche di agilita e velocita,
e con barometri e IMU ridondanti, per garantire la massima affidabilita e funzionalita nellacquisizione degli scatti pi complessi. | sensori
visivi* del velivolo consentono una migliore precisione di hovering anche in spazi chiusi o in ambienti in cui il sistema GNSS non & disponibile.
L’AirSense integrato ti rende consapevole dello spazio aereo circostante per garantire la tua sicurezza. La struttura del telaio gli fornisce un grado
di protezione contro I'ingresso di liquidi IP43, in conformita allo standard globale IEC 60529. Il design meccanico, con carrelli di atterraggio a
sgancio rapido e bracci pieghevoli montati, ne facilita il trasporto, lo stoccaggio e la preparazione per il volo. | lampeggianti posizionati sulla
parte superiore e inferiore del velivolo consentono di identificarlo di notte o in condizioni di scarsa illuminazione. L'avanzato sistema di gestione
dell'alimentazione, insieme a due batterie, ne assicura I'operativita e ne migliora la sicurezza del volo. Senza payload, M200 V2 ha un’autonomia di
volo di fino a 38 minuti con batterie standard (TB55).*

M200 V2 & compatibile con diversi gimbal DGC2.0 di DJI*. Questo manuale utilizza DJI ZENMUSE™ XT2 a titolo esemplificativo per illustrare le
straordinarie funzioni di M200 V2.

1. Telecamera FPV 12. Lampeggianti

2. Sistema di visione in avanti 18. Indicatori di stato del velivolo

3. Connettore del gimbal V2.0 di DJI  14. Interruttore modalita USB
(DGC2.0) 15. Porta USB

4. Tasto per lo sgancio di telecamera  16. Pulsante di collegamento e
e gimbal indicatore

5. Bracci telaio 17. Tasto per la rimozione della

6. Motori batteria

7. Eliche 18. Batterie di volo intelligenti

8. LEDESC 19. Indicatori del livello di carica della

9. Antenne di trasmissione batteria

10. Carrello di atterraggio 20. Tasto di accensione

- 11. Sensore a infrarossi rivolto verso  21. Sistema di visione verso il basso
Ripiegato I'alto 22 Slot per scheda microSD

* Il sistema visivo e il sistema di rilevamento a infrarossi vengono influenzati dalle condizioni dell'ambiente circostante. Per ulteriori informazioni leggere il paragrafo
“Limitazioni di responsabilita e direttive sulla sicurezza”
Notare che I'autonomia di volo massima & misurata in condizioni di volo ideali. L'autonomia di volo effettiva puo variare a seconda delle condizioni dell’ambiente
circostante
| gimbal possono essere acquistati separatamente dal sito ufficiale di DJI
NON smontare l'involucro del velivolo; in caso contrario, ne decade la garanzia.
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Dispositivo di controllo remoto Cendence S

Il dispositivo di controllo remoto CENDENCE™ S & equipaggiato con la tecnologia OCUSYNC™ 2.0 di DJI per una distanza massima di
trasmissione di fino a 8 km (5 miglia).* Mentre si fa volare il velivolo, si dispone di una vista HD dal vivo direttamente nell'app DJI Pilot sul
dispositivo abbinato per un’esperienza di volo precisa e reattiva. Il supporto a doppia frequenza* stabilizza ulteriormente il downlink video in HD.
Nella modalita doppio dispositivo di controllo remoto, due dispositivi di controllo remoto controllano il velivolo e la telecamera separatamente,
anche quando sono fino a 200 m (656 piedi) di distanza.*

Il dispositivo di controllo remoto funziona con una batteria intelligente WB37, che puo essere caricata completamente tramite porta di ricarica in
circa 2 ore con il caricatore standard o con I'hub di carica della batteria intelligente* in circa 1 ora e 11 minuti. Il tempo di funzionamento massimo
del dispositivo di controllo remoto & di circa 4 ore.*

Supporto per dispositivo mobile

Antenne

Staffa di montaggio del monitor

Porta USB (porta riservata)

Levette di comando

Gancio della cinghia

Manopola di regolazione focale

Pulsante di ritorno alla posizione iniziale

(RTH)

Porta di alimentazione

10. Pulsante riservata

11. Pulsante delle impostazioni dell'otturatore

12. Pulsante delle impostazioni di apertura

13. Pulsante delle impostazioni ISO

14. Pulsante di messa in pausa

15. Pulsante di accensione

16. Display del dispositivo di controllo remoto

17. Quadrante delle impostazioni della
telecamera

18. Pulsante personalizzabile menu delle
impostazioni

19. Pulsanti personalizzabili (BA-BH)

20. Supporto

21. Leva sinistra

22. Selettore sinistro (beccheggio del gimbal)

23. Commutatore della modalita di volo

24. Impugnatura

25. Porta USB (per collegamento del

dispositivo mobile)

Porta A HDMI (per uscita video)

© N O AN

©

N

o

Ripiegato P

o

N

27. Porta CAN Bus (porta estesa)

28. Porta micro-USB

29. Porta SDI (per uscita video)

30. Leva destra

31. Selettore destro (rotazione orizzontale del gimbal)
32. Pulsante AF (messa a fuoco automatica)

33. Pulsante di registrazione

34. Pulsante dell'otturatore

35. Pulsanti personalizzabili (C1-C4)

©

S

* |l dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la sua distanza di trasmissione massima (FCC) in una vasta area priva di ostacoli e interferenze
elettromagnetiche a un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi). La distanza di trasmissione massima effettiva pud essere inferiore alla distanza menzionata sopra
a causa di interferenze nell'ambiente operativo e il valore reale oscillera in base alla forza dell'interferenza.

Per conformarsi alle normative locali, la frequenza di 5,8 GHz non & disponibile in alcuni paesi e regioni

Per ulteriori informazioni sulla modalita doppio dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.

L'hub di carica pud essere acquistato separatamente dal sito internet ufficiale di DJI

Il tempo di funzionamento massimo & stimato in un ambiente di laboratorio senza fornire alimentazione a un dispositivo o monitor intelligente, solo come
riferimento.
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Utilizzo di Matrice 200 V2

1.

Scaricamento dell’applicazione DJI Pilot

Cercare DJI Pilot in Google Play oppure effettuare la scansione del
codice QR qui di seguito per scaricare I'app sul proprio dispositivo
mobile.

@' Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.

§ . App DJI Pilot
& * DJI Pilot supporta Android 5.0 o versioni successive.
* Se si utilizza un monitor DJI CRYSTALSKY™, si consiglia di utilizzare I'app integrata DJI Pilot.
2. Ricarica delle batterie

* Premere il pulsante di rilascio e aprire il rispettivo coperchio della porta di ricarica.

* Per avviare il processo di carica, inserire la batteria di volo intelligente nella porta di ricarica

* Assicuratevi di premere il pulsante di rilascio durante la rimozione della batteria completamente carica.
Presa di
alimentazione
100 - 240 V

(50 Hz/60 Hz)

Utilizzare I'hub di carica IN2CH; il tempo di Tempo di carica: Utilizzare I'hub di carica WCH2;

carica é di circa 2ore” il tempo di carica & di circa 1

TB55: 2 ora e 24 min (due batterie)* ora e 11 min (una batteria)* + Caricatore in dotazione.
La batteria deve essere completamente
carica prima del primo utilizzo.

é * Al termine del processo di carica, le luci LED sulla batteria di volo intelligente si spengono e il LED sull'hub di carica diventa verde.
* Quando la carica & completa, il display sul dispositivo di controllo remoto mostra 100%.

* Quando la batteria & completamente carica, I'hub di carica emette un segnale acustico. E possibile attivare o disattivare il segnale acustico
commutando l'interruttore posizionato sotto I'hub.

* Installa la batteria sul velivolo e attivalo. In caso di temperatura eccessivamente bassa, la batteria si riscaldera automaticamente per mantenere la
temperatura tra 16° and 20° C.

* Assicurarsi che due batterie di volo intelligenti siano caricate e scaricate simultaneamente per prolungare la loro durata di utilizzo e per una
migliore esperienza di volo.

3.
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Preparare il dispositivo di controllo remoto

Montaggio della batteria del dispositivo di controllo remoto

Posizionare la batteria nello slot della batteria, quindi farla scorrere verso
I'estremita fino a quando non si avverte uno scatto (clic).

N . N = Basso
& * Premere il pulsante di rilascio della batteria prima di rimuovere > 77777 -
la batteria.
* Premere una volta il pulsante del livello di carica della batteria Ead
per controllare il livello di carica della batteria. = Alto




Montaggio del supporto per dispositivi mobili

Assicurarsi che la parte B
sia sbloccata. Collegare la
parte B alla parte A.

Connessione del dispositivo mobile

Bloccare la staffa di
montaggio.

Premere il pulsante per
rilasciare la staffa.

Utilizzo del dispositivo di controllo remoto

La modalita levetta & impostata sulla modalita 2 in modo predefinito. Nella modalita 2, la levetta di sinistra controlla I'altitudine e la
direzione del velivolo, mentre la levetta di destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso. Per regolare
la telecamera FPV, premere e tenere premuto il pulsante C2 e ruotare il selettore sinistro.

Levetta di sinistra

Verso l'alto

£
®
A4

>

o) (

Svolta a sinistra

A

-
.

Verso il basso

)

Svolta a destra

Levetta di destra

Sinistra

Indietro

|

Destra

Utilizzare una moneta
o il cacciavite incluso
per regolare il serraggio
dell'asse di inclinazione.

Posizionare il
dispositivo mobile e
regolare la staffa per
fissarlo.

Collegare il dispositivo
mobile con un cavo USB.

Telecamera FPV

®

—

* Per ulteriori informazioni su come collegare e utilizzare il dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.
 E possibile modificare la modalita levetta e personalizzare le funzioni dei pulsanti C1-C4 e BA-BH nell'app DJI Pilot
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Preparare il velivolo

Montaggio del carrello di atterraggio Apertura del velivolo

Aprire il braccio del telaio, far scorrere il dispositivo di bloccaggio del
braccio fino all'estremita del braccio e ruotarlo di circa 90° finché la linea
argentata non rientra nell'icona <<>.

-

Premere I'elica verso
il basso sulla piastra
di montaggio e
ruotare in direzione
di blocco (ﬁfmo a
fissarla.

Le eliche senza
anelli argentati vanno
installate sui motori
senza contrassegni

Le eliche con anelli
argentati vanno
installate sui motori
con i contrassegni
dello stesso colore.

Prima di ogni volo verificare che le
eliche siano fissate correttamente.

Premere il tasto per lo Allineare i puntini bianchi Ruotare il blocco del
sgancio del gimbal per e rossi e inserire il gimbal gimbal nella posizione
rimuovere il coperchio. di bloccaggio.

Assicurarsi di premere il tasto per lo sgancio del gimbal quando si ruota il blocco del gimbal per rimuovere il gimbal e la telecamera. Il blocco del
gimbal deve essere ruotato completamente quando lo si rimuove per consentire la successiva installazione.



Installazione della batteria di volo intelligente

Inserire la coppia di batterie.

Premere una volta il tasto di accensione per controllare il
livello di carica delle batterie.

Premere ancora una volta e tenere premuto per accendere/
spegnere.

]

> Alo

ek

. RIS

0o

Basso

& * Utilizzare solo lo slot batteria B quando si utilizza una batteria per I'alimentazione. In questo caso il velivolo puo solo essere acceso, ma non pud

decollare.

* Se per qualsiasi ragione & disponibile una sola batteria durante il volo, far atterrare immediatamente il velivolo e sostituire le batterie il piu presto

possibile.
* Assicurarsi di premere il tasto di sgancio della batteria quando si rimuove la batteria.
* Utilizzare solo le batterie TB55 fornite in dotazione. NON usare altri tipi di batterie.

5. Volo

I

I'app DJI

Pilot

[ i

Spostare l'interruttore
di modalita di volo nella Accendere il dispositivo di Lanciare 'app DJI Pilot.
modalita P piu sicura. controllo remoto e il velivolo

Ready to Go (GPS)

Prima che il velivolo decolli, assicurarsi che la barra
di stato del velivolo nell'app DJI Pilot indichi “Ready
to Go (GPS)" o "Ready to Go (Vision)" per i voli al
chiuso.

& * Se si utilizza il monitor CrystalSky, dopo averlo acceso attendere una finestra di popup che richieda una selezione delll'uso dei dispositivi USB,
quindi selezionare “DJI Pilot”. Altrimenti I'app non puo essere collegata al dispositivo di controllo remoto.
* Impostare sempre un'altitudine RTH adeguata prima del decollo. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni di responsabilita e alle

direttive sulla sicurezza.

Decollo manuale

OPPURE @

D SR/

Combinazione di comandi da levette per avviare/arrestare i motori Levetta di sinistra verso
I'alto (lentamente) per il
decollo

Ritorno alla posizione iniziale (dispositivo di controllo remoto)

Premere e tenere premuto per avviare la procedura di RTH. Premere di
nuovo per annullare I'operazione.

& ® Le eliche rotanti possono essere pericolose. NON avviare i motori quando vi sono
persone nelle vicinanze.
* Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & ancora
acceso.
* Dopo l'atterraggio, spegnere prima il velivolo, quindi il dispositivo di controllo remoto.

Per la propria sicurezza e per quella delle persone che si trovano nelle vicinanze, &
importante comprendere le principali linee guida di volo.

Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni della responsabilita e alle
direttive sulla sicurezza.

Atterraggio manuale

Portare la levetta di sinistra

(lentamente) verso il basso fino

aquando il velivolo non tocca il

terreno.

Tenere premuto alcuni secondi @
per arrestare i motori.

Per arrestare i motori durante il volo,
premere il pulsante RTH tirando
contemporaneamente la levetta di
sinistra verso I'angolo interno inferiore. Lo
spegnimento dei motori durante il volo
causa lo schianto del velivolo. Il motore
puo essere spento a meta volo, solo
quando il sistema di controllo di volo rilevi
un errore critico

GEO Zone

Per saperne di pit:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Caratteristiche tecniche

« Velivolo (M200 V2)
Dimensioni

Passo diagonale

Peso

Peso massimo al decollo
Carico utile massimo
Frequenza operativa
EIRP

Precisione di volo in sospensione (modalita P con GPS)

Velocita massima angolare

Angolo massimo di beccheggio
Velocita massima di risalita

Velocita massima di discesa (verticale)
Velocita massima

Quota massima di funzionamento
sopra il livello del mare

Resistenza massima al vento

Durata massima di volo (TB55)

Gimbal DJI supportati

Installazione gimbal supportata

Grado di protezione contro I'ingresso di liquidi
GNSS

Temperatura di funzionamento

» Dispositivo di controllo remoto (GL900A)
Frequenza operativa
Distanza di trasmissione massima
(senza ostacoli e interferenze)
EIRP

Alimentazione

Potenza di uscita (max)
Alimentazione USB
Temperatura di funzionamento

* Sistema di visione verso il basso
Intervallo di velocita
Intervallo di altitudine
Intervallo di funzionamento
Ambiente di funzionamento
Intervallo di funzionamento del sensore a ultrasuoni
Ambiente di funzionamento del sensore a ultrasuoni

© Sistema di visione in avanti
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
FOV
Ambiente di funzionamento

* Sistema di rilevamento a infrarossi verso l'alto
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
FOV
Ambiente operativo

* Batteria di volo intelligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacita
Tensione
Tipo di batteria
Energia
Peso netto (singola)
Temperatura di funzionamento
Temperatura di carica

Inclusi eliche e carrelli di atterraggio aperti, 883x886x398 mm

Esclusi eliche e carrelli di atterraggio chiusi, 722x247x242 mm

643 mm

Circa 4,69 kg (con due batterie TB55)

6,14 kg

145 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Verticale: +0,6 m (+1,64 piedi) o +0,1 m (+0,33 piedi, sistema di visione verso il basso abilitato)
Orizzontale: +1,5 m (+4,92 piedi) 0 0,3 m (+0,98 piedi, sistema di visione verso il basso abilitato)
Beccheggio: 300°/s, Imbardata: 120°/s

Modalita S: 35°; modalita P: 30° (con sistema visivo frontale attivato: 25°); modalita A: 30°

5m/s (16,4 piedifs)

3 m/s (9,8 piedifs)

Modalitd S/modalita A: 81 km/h (50,3 mph); modalita P: 61,2 km/h (38 mph)

3000 m (9842 piedi, con eliche 1760S)

12ms (39,4 piedils)

38 min (senza carico utile), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Gimbal singolo, verso il basso

P43

GPS+GLONASS

Da -20 °C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

FCC: 8 km (5 mi); CE/MIC: 5 km (3,1 mi); SRRC: 5 km (3,1 mi)

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Batteria intelligente estesa (modello: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (senza alimentazione del monitor)

1A=52V (max)

Da -20 °C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)

<10 m/s (32,8 piedi/s) all'altezza di 2 m (6,56 piedi)

<10 m (32,8 piedi)

<10 m (32,8 piedi)

Superfici con chiaro disegno e adeguata illuminazione (> 15 lux)

0.1-5m (0,33-16,4 piedi)

Materiale non assorbente, superficie rigida (eventuali superfici spesse in ambienti chiusi riducono
le prestazioni)

0,7-30 m (2,3-98,4 piedi)
Orizzontale: 60°; Verticale: 54°
Superfici con chiaro disegno e adeguata illuminazione (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 piedi)
+5°
Ostacoli di grandi dimensioni, diffusi e riflettenti (riflettivita >10%)

7.660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Circa 885 g

Da -20 °C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)
Da 5 °C a 40 °C (da 41 °F a 104 °F)

Massima potenza di carica 180 W
® Caricabatterie (IN2C180)

Tensione 26,1V

Potenza nominale 180 W
* Hub di carica (IN2CH)

Tensione di entrata 26,1V

Tensione di uscita 69A
Scaricare |'ultima versione da MATRICE e DJI sono marchi registrati DJI.
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2 Copyright © 2019 DJI Tutti i diritti riservati.
3 Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso. Stampato in Cina.
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Matrice 200 V2

De DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) is een krachtig industrieel viiegplatform met wendbaarheid en snelheid van wereldklasse, redundante
barometers en IMU's voor maximale betrouwbaarheid en intelligente vliegfuncties die het maken van complexe beelden vereenvoudigt. De
zichtsensoren* van de drone zorgen voor een verbeterde zweefnauwkeurigheid, zelfs bij het viiegen in gebouwen of in een omgeving waarin GNSS
niet beschikbaar is. De ingebouwde AirSense maakt u bewust van het u omringende luchtruim om de veiligheid te garanderen. Zijn luchtframe-
ontwerp geeft hem een beschermingsgraad tegen indringen van IP43, conform de wereldwijde norm IEC 60529. Door zijn mechanische ontwerp,
het landingsgestel met snelkoppeling en de gemonteerde inklapbare armen kan hij gemakkelijk worden vervoerd, opgeslagen en voor de viucht
worden klaargemaakt. De veiligheidsbakens aan de boven- en onderkant van de drone zorgen ervoor dat de drone 's nachts of bij weinig licht
herkenbaar is. Een geavanceerd energiebeheersysteem samen met dubbele batterijen zorgen voor de stroomvoorziening en verbeteren de
vliegveiligheid. Zonder lading heeft de M200 V2 een vliegtijd van maximaal 38 minuten met normale batterijen (TB55).*

De M200 V2 is compatibel met veel van de DJI gimbals met DGC2.0-connector.” Deze handleiding gebruikt de DJI ZENMUSE™ XT 2 als een
voorbeeld om de opmerkelijke functies van de M200 V2 te demonstreren.

1. FPV-camera 11. Naar boven gerichte

2. Systeem zicht naar voren infraroodsensor

3. DJI Gimbal Connector V2.0 12. Bakens
(DGC2.0) 13. Statusindicatoren drone

4. Ontkoppelingstoets gimbal en 14. Schakelaar USB-modus
camera 15. USB-poort

5. Frame-armen 16. Knop Koppelen en indicatielampje

6. Motoren 17. Knop verwijderen accu

7. Propellers 18. Intelligent Flight Batteries

8. ESC-leds 19. Indicators accuniveau

9. Transmissie-antennes 20. Aan-/uitknop

10. Landingsgestel 21. Systeem zicht naar beneden

Ingeklapt

22. microSD-kaartsleuf

* Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de disclaimer en veiligheidsrichtljnen voor meer informatie.
Houd er rekening mee dat de maximale viiegtiid is gemeten onder ideale viiegomstandigheden. De werkelijke viiegtijd kan afhankelijk van je omgeving variéren
Gimbals kunnen afzonderlijk worden aangeschaft op de officiéle DJI-website.

Demonteer de kap van de drone NIET; anders wordt deze niet meer door de garantie gedekt
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Cendence S-afstandsbediening

De CENDENCE™ S-afstandsbediening bevat DJI's OCUSYNC™ 2.0-technologie voor een maximale zendafstand van 8 km (5 mijl).* Tijdens het
vliegen heeft u direct in de DJI Pilot-app een live HD-weergave op uw gekoppelde apparaat voor een nauwkeurige en responsieve vliegervaring.
Ondersteuning voor twee frequenties* maakt de HD-videodownlink stabieler. In de modus dubbele afstandsbediening bedienen twee
afstandsbedieningen de drone en de camera afzonderlijk, zelfs op een afstand van max. 200 meter (656 feet) van elkaar.*

De afstandsbediening werkt met een WB37 Intelligent Battery, die via de laadpoort met een normale lader in 2 uur kan worden opgeladen, of in
ongeveer 1 uur en 11 minuten met de Intelligent Battery Charging Hub*. De maximale werkingstijd van de afstandsbediening bedraagt ongeveer
4uur®

. Houder mobiel apparaat

. Antennes

. Montagesteun voor monitor

. USB-poort (gereserveerde poort)

. Joysticks

. Lushaak

. Focusregelknop

. Knop Return-to-Home (RTH)

. Voedingspoort

10. Gereserveerde knop

11. Knop sluiterinstellingen

12. Knop diafragma-instellingen

13. Knop ISO-instellingen

14. Pauzeknop

15. Aan-/uitknop

16. Display afstandsbediening

17. Draaiknop camera-instellingen

18. Instelmenu aanpasbare knop

19. Aanpasbare knop (BA-BH)

20. Steunopstelling

21. Linker hendel

22. Linker draaiknop (gimbal hellen)

23. Vluchtmodusschakelaar

24. Handvat

25. USB-poort (voor verbinding met
mobiel apparaat)

26. HDMI A-poort (voor video-uitgang)

® N OA®N

©

RS

Ingeklapt

27. CAN-buspoort (uitgebreide poort)
28. Micro-USB-poort

29. SDI-poort (voor video-uitgang)

30. Rechter hendel

31. Rechter draaiknop (gimbal pannen)
32. AF-knop (Autofocus)

33. Opnameknop

4. Sluiterknop

35. Aanpasbare knop (C1-C4)

w

* De afstandsbediening kan zijn maximale zendafstand (FCC) bereiken in een gebied zonder obstakels en elektromagnetische interferentie, op een hoogte
van circa 120 meter (400 feet). De werkelijke maximale zendafstand kan kleiner zijn dan de hierboven genoemde afstand als gevolg van interferentie in de
werkomgeving en de werkelijke waarde zal fluctueren naar gelang de sterkte van de interferentie.

Om aan lokale wetgeving te voldoen, is de frequentie 5,8 GHz in een aantal landen en regio's niet beschikbaar.

Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de dubbele-afstandsbedieningsmodus.

De Charging Hub kan afzonderlijk worden gekocht via de officiéle DJI-website

De maximale werkingstijd wordt, alleen ter referentie, geschat in een laboratoriumomgeving zonder stroom te leveren aan een smart-apparaat of monitor.
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Matrice 200 V2 gebruiken

1.

Downloaden van de DJI Pilot-app

Zoek de DJI Pilot in de Google Play Store of scan de onderstaande QR-code om de app te E - E
downloaden op je mobiele apparaat.

@ Eerste activering vereist een DJl-account en internetverbinding.

Internet DJI Pilot-app

& * DJI Pilot ondersteunt Android 5.0 of hoger.
* Bij gebruik van een DJI CRYSTALSKY™ Monitor wordt aangeraden de ingebouwde app DJI Pilot te gebruiken.

N

De accu's opladen

* Druk op de ontgrendelknop en open de afdekking van de corresponderende laadpoort.
* Plaats de Intelligent Flight Battery in de laadpoort om het opladen te starten.
® Zorg dat je de ontgrendelknop indrukt wanner je de volledig opgeladen accu verwijdert.

Stopcontact
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Met de IN2CH Charging Hub is de laadtijd Oplaadtijd: Met de WCH2 Charging Hub
circa 2 uur* is de laadtijd circa 1 uur en 11 -
TB55: 2 uur en 24 minuten (twee accu's)* minuten (één accu)* leegeleverde ader.

De accu moet v6or het eerste gebruik
volledig zijn opgeladen.

& * Zodra het opladen is voltooid, gaan de LED-lampjes op de Intelligent Flight Battery uit, terwijl de LED op de Charging Hub groen gaat branden.
* Wanneer het opladen voltooid is, geeft het display op de afstandsbediening 100% aan.

* De Charging Hub produceert een akoestisch signaal wanneer de accu volledig is opgeladen. De melding kan worden in- en uitgeschakeld met de
schakelaar onder de hub.

* Plaats de accu in de drone en schakel de drone in. Als een lage batterijtemperatuur wordt gedetecteerd, wordt de batterij automatisch warm om
een temperatuur tussen 16 ° en 20 °C te behouden.

* Zorg ervoor dat twee Intelligent Flight-accu’s tegelijkertijd worden opgeladen en ontladen om hun levensduur te verlengen en voor een betere
vliegervaring.

it

Voorbereiden van de afstandsbediening

De accu in de afstandsbediening aanbrengen

Plaats de accu in het accuvak en schuif hem naar voren tot S Laag
je een Klik hoort. > -
= Hoog

& * Druk voor het verwijderen van de accu op de ontgrendelknop van de accu
* Druk eenmaal op de accuniveauknop om het laadniveau te controleren.
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De houder voor mobiele apparaten monteren

Zorg dat onderdeel B is Vergrendel de Gebruik een muntje of de
ontgrendeld. Sluit onderdeel B montagesteun. bijgesloten schroevendraaier
aan op onderdeel A. om de strakheid van de kantelas

aan te passen.

Het mobiele apparaat verbinden

Plaats je mobiele
apparaat en stel de
klem in om het vast
te zetten.

Druk op de knop voor
het ontgrendelen van
de klem.

Sluit uw mobiele apparaat
aan met een USB-kabel.

Gebruik van de afstandsbediening

De joystickmodus is standaard ingesteld op modus 2. In modus 2 regel je met de linker joystick de hoogte en de koers van de drone, terwijl
je met de rechterjoystick de drone vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Houd knop C2 ingedrukt en draai aan de linker
draaiknop om de FPV-camera aan te passen.

Linkerjoystick Rechterjoystick FPV-camera

Vooruit
Omhoog

& & (6
g 1 % |
2 SN B

Achteruit

N/

Links Rechts

é * Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de aansluiting en het gebruik van de afstandsbediening.
* Je kunt in de DJI Pilot-app de instelling van de joystickmodus wijzigen en de functies van de knoppen C1-C4 en BA-BH aanpassen.



4. Voorbereiding van de drone

Monteren van het landingsgestel

Propellers zonder
zilveren ringen

zijn bedoeld voor
montage op motoren
zonder markeringen.

Gimbal en camera aanbrengen

Druk op de
ontkoppelingstoets van
de gimbal om de kap te

Zorg dat de witte lijnen
gelijk liggen met de rode
punten en plaats de
verwijderen. gimbal

Drone uitklappen

Klap de frame-arm uit, schuif de armvergrendeling naar het uiteinde van
de framearm en draai hem ongeveer 90°, totdat de zilveren lijn binnen het
<> -pictogram ligt

Druk de propellers
op de montageplaat
en draai ze in de
vergrendelstand ('O
totdat ze vastzitten.

Propellers met zilveren
ringen zijn bedoeld
voor montage op
motoren met dezelfde
kleurmarkeringen.

Controleer véor elke viucht of de
propellers goed vastzitten

Draai de
gimbalvergrendeling naar
de vergrendelde stand.

Zorg dat je de ontkoppelingstoets van de gimbal indrukt voordat je aan de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera te verwijderen.
Bij het verwijderen van de gimbal moet de gimbal volledig worden geroteerd voor de volgende montage.
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Intelligent Flight Battery aanbrengen

Plaats de twee accu's.

Druk eenmaal op de aan/uit-knop om het laadniveau te
controleren.

Druk vervolgens opnieuw op de knop en houd deze
ingedrukt om het apparaat in of uit te schakelen.

& .

I

> Hoog

s
et

0oonon

-

Laag

Gebruik accupoort B alleen wanneer je voor de voeding gebruikmaakt van één accu. In dit geval kan de drone alleen worden ingeschakeld, maar

zal niet kunnen opstijgen.

Als om welke reden dan ook slechts één accu beschikbaar is tijdens de viucht, land de drone dan onmiddellijk en vervang de accu's zo snel

mogelijk

Zorg dat je voor het verwijderen van de accu op de ontgrendelknop van de accu drukt.

Zorg ervoor dat u de meegeleverde TB55-batterijen gebruikt. Gebruik GEEN ander type batterijen

o

Viucht

- DJI Pilot

= App
Zetde
vluchtmodusschakelaar Schakel de afstandsbediening Start de DJI Pilot-app op.
in de veiligste P-modus. en de drone in.

Ready to Go (GPS)

Zorg er voor het opstijgen voor dat de Aircraft Status
Bar in de DJI Pilot-app ‘Ready to Go (GPS)’ of ‘Ready
to Go (Vision)' aangeeft wanneer u in een gebouw
viiegt

& * Wacht indien je een CrystalSky-monitor gebruikt, nadat de monitor is ingeschakeld, op een pop-upvenster waarin om een keuze voor
een te gebruiken USB-apparaat wordt gevraagd en selecteer vervolgens “DJI Pilot”. Anders kan de app niet worden verbonden met de

afstandsbediening.

® Stel altijd een passende RTH-hoogte in véér het opstijgen. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

Handmatig opstijgen

iy
pq &

Y ¢ X N

Combination Stick Command voor het starten/stoppen van Linkerjoystick omhoog
de motoren (langzaam) om op te
stijgen

Terug-naar-basis (afstandsbediening)

& .

Houd deze knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten. Druk
nogmaals hierop om te annuleren.

Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren NIET in krappe ruimten
of wanneer er mensen in de buurt zijn.

Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motor nog draait.

Schakel de drone na het landen eerst uit voordat je de afstandsbediening uitschakelt.

Handmatige landing

Duw de linkerjoystick
(langzaam) omlaag, totdat je
bent geland.

Wacht enkele seconden om de
motoren uit te schakelen

Schakel de motor tijdens de vlucht
uit: Druk op de RTH-knop en trek
tegelijkertijd de linkerjoystick naar
de onderste binnenhoek en houd
deze 3 seconden vast. Schakel de
motoren alleen tijdens de vlucht uit in
noodsituaties wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint.
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Het is belangrijk de basisvluchtrichtlijnen te begrijpen voor jouw
veiligheid en die van je medemens
Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie

GEO-zones

Meer info:
http://flysafe.dji.com/no-fly



Specificaties

 Drone (M200 V2)
Afmetingen

Diagonaal wielbasis
Gewicht

Max. opstijggewicht
Max. belasting
Bedrijfsfrequentie
EIRP

Zweefnauwkeurigheid (P-modus met GPS)

Max. hoeksnelheid

Max. hellingshoek

Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid (Verticaal)

Max. snelheid

Max. servicehoogte boven zeeniveau
Max. windbestendigheid

Max. vliegtijd (TB55)

Ondersteunde DJI gimbals
Ondersteunde gimbalmontage
Beschermingsgraad tegen indringing
GNSS

Bedrijfstemperatuur

Afstandsbediening (GL900A)
Bedrijfsfrequentie

Uitgevouwen, propellers en landingsgestellen inbegrepen, 883x886x398 mm
Gevouwen propellers en landingsgestellen niet inbegrepen, 722x247x242 mm

643 mm

Ca. 4,69 kg (met twee TB55-accu's)
6,14 kg

1,45 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Verticaal: 0,5 m (+1,64 feet) of 0,1 m (+0.33 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Horizontaal: +1,5 m (+4,92 feet) of £0,3 m (+0,98 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)

helling: 300°/s, gier: 120°/s

S-modus: 35° P-modus: 30° (Systeem voor voorwaarts gericht zicht ingeschakeld: 25°); A-modus: 30°

5m/s (16,4 fi/s)
3m/s (9,8 ft/s)

S-modus/A-modus: 81 km/u (50,3 m/u) P-modus: 61,2 km/u (38 m/u)

3000 m (9842 feet, met 1760S propellers)
12 m/s (39,4 ft/s)

38 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30
enkele gimbal, naar beneden
P43

GPS+GLONASS

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

Max. zendafstand (vrij van obstakels en interferentie) FCC/NCC: 8 km (5 mijl); CE/MIC: 5 km (3,1 mijl); SRRC: 5 km (3,1 mijl)
2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Uitgebreide Intelligent Battery (model: WB37-4920mAh-7.6V)

EIRP

Voeding
Uitgangsvermogen (max)
USB-voeding
Bedrijfstemperatuur

* Systeem zicht naar beneden
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Bedrijfsbereik
Gebruiksomgeving
Werkingsbereik ultrasoonsensor
Gebruiksomgeving ultrasoonsensor

* Systeem zicht naar voren
Obstakeldetectiebereik
FOv
Gebruiksomgeving

* Infraroodsensorsysteem
Obstakeldetectiebereik
FOv
Gebruiksomgeving

* Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

Capaciteit

Spanning

Accutype

Vermogen

Netto gewicht (per stuk)
Bedrijfstemperatuur
Oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

* Oplader (IN2C180)
Spanning
Nominaal vermogen

© Charging Hub (IN2CH)
Ingangsspanning
Ingangsstroom

13 W (zonder dat de monitor wordt gevoed)
1A=5.2V (max)
-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)

<10 m/s (32,8 ft/s) bij een hoogte van 2 m (6,56 feet)

<10 m (32,8 feet)
<10 m (32,8 feet)

Opperviakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0.1-5m (0,33-16,4 feet)

niet-absorberend materiaal, robuust opperviak (dik tapijt binnen zal leiden tot slechtere prestaties)

0,7 - 30 meter (2,3 - 98,4 feet)
Horizontaal: 60°; Verticaal: 54°

Opperviakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0 -5 meter (0 - 16,4 feet)
+5°

Grote, diffuse en reflectieve obstakels (reflectie >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Ca. 8859

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)
5°C tot 40 °C (41 °F tot 104 °F)
180 W

26,1V
180 W

26,1V
69A

Download de nieuwste versie op
201

http//www.dji / i 0-series-v2

# Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.

MATRICE en DJI zijn handelsmerken van DJI.
Copyright © 2019 DJI Alle rechten voorbehouden.

Gedrukt in China.
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Matrice 200 V2

O DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) é uma plataforma de voo de nivel industrial potente, com agilidade e velocidade de classe mundial,
barémetros redundantes e IMUs para uma méaxima fiabilidade e recursos de voo inteligente que facilitam a captagéo de imagens complexas. Os
sensores visuais*® do drone permitem uma precisdo melhorada ao pairar, mesmo quando voa em espagos fechados ou em ambientes onde o
GNSS n&o esta disponivel. O AirSense integrado da-lhe conhecimento do seu espago aéreo circundante para garantir a seguranga. O seu design
de estrutura aérea da-lhe uma Classificagao de Protecgao de Entrada IP43, de acordo com a norma IEC 60529 padréo. O design mecanico,
juntamente com os trens de aterragem de libertagao rapida e bragos dobréveis montados, facilita o transporte, 0 armazenamento e a preparagéo
para o voo. Os faréis rotativos de seguranga no topo e no fundo do drone permitem que o mesmo seja identificado & noite ou em condi¢tes de
pouca luz. Um sistema avangado de gestao de energia juntamente com baterias duplas garante a alimentagéo e melhora a seguranga do voo.
Sem uma carga Util, 0 M200 V2 tem um tempo de voo de até 38 minutos com baterias padrao (TB55).*

O M200 V2 é compativel com muitos tipos de suspensdes por cardans do conetor DGC2.0 da DJI.* Este manual utiliza o DJI ZENMUSE™ XT 2
como exemplo para demonstrar as fungdes notaveis do M200 V2.

1. Camera FPV 11. Sensor de infravermelho para cima
2. Sistema de viséo frontal 12. Fardis rotativos
3. DJI Gimbal Connector V2.0 13. Indicadores de estado do drone
(DGC2.0) 14. Interruptor do modo USB
4. Botéo de desconexdo do gimbal e 15. Porta USB
da camera 16. Botao de ligagéo e indicador
5. Bragos da estrutura 17. Botdo de remogao da bateria
6. Motores 18. Baterias inteligentes de voo
7. Hélices 19. Indicadores de nivel da bateria
8. LEDs de ESC 20. Botéo liga/desliga
9. Antenas de transmissao 21. Sistema de vis&o inferior
Dobrado 10. Trem de pouso 22. Slot do cartao microSD

* Os sistemas de visdo e detegao de infravermelhos s@o afetados pelas condigdes circundantes. Leia a Declarag@o de exoneragao de responsabilidade e as
Diretrizes de seguranga para saber mais.
As suspensoes por cardan podem ser adquiridas separadamente a partir do website oficial da DJI
Tenha em ateng&o que o tempo méaximo de voo € medido em condigées de voo ideais. O tempo real do voo pode variar consoante o seu ambiente.
NAO desmonte a carenagem do quadricéptero; caso contrério, ele néo sera coberto pela garantia.
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Telecomando Cendence S

O telecomando CENDENCE™ S inclui a tecnologia OCUSYNC™ 2.0 da DJI para uma distancia méxima de transmissao de até 5 mi (8 km).* Ao
comandar o drone, tem uma vista HD ao vivo diretamente dentro da aplicagao DJI Pilot no seu dispositivo emparelhado para uma experiéncia de
Voo precisa e reactiva. O suporte da frequéncia dupla* torna a ligagdo descendente de video HD mais estavel. No modo de telecomando Duplo,
dois telecomandos controlam o drone e a camara separadamente, mesmo que estejam a uma distancia de até 200 m (656 pés) entre si.”

O telecomando funciona com uma bateria inteligente WB37, que pode ser carregada através da porta de carregamento, durante cerca de 2
horas com um carregador padréo, ou com o terminal de carregamento* de baterias inteligentes, durante cerca de 1 hora e 11 minutos. O tempo
méximo de funcionamento do telecomando é de aproximadamente 4 horas.*

Suporte para dispositivo mével

Antenas

Suporte de Montagem de Monitor

Porta USB (Porta Reservada)

Joysticks

Gancho da correia

Botao de Ajuste do Ponto Focal

Botao Return-to-Home (RTH)

Entrada de alimentagao

10. Botéo reservada

11. Botao de configuragdo do obturador

12. Botao de configuracédo da abertura

13. Botéo de configuragéo do ISO

14. Botao de pausa

15. Botao liga/desliga

16. Display do controle remoto

17. Botao de configuragao da camera

18. Menu de configuragées do botdo
personalizavel

19. Botdes personalizaveis (BA-BH)

20. Plataforma de apoio

21. Alavanca esquerda

22. Botao esquerdo (inclinagao do
estabilizador)

23. Interruptor do modo de voo

24. Alga

25. Entrada USB (para conexao de
dispositivos moveis)

26. Porta A de HDMI (para saida de video)

© N OAWN

©
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Dobrado

27. Porta de rede CAN (porta estendida)

28. Porta Micro USB

29. Porta SDI (para saida de video)

30. Alavanca direita

31. Botéo direito (varrimento do estabilizador)
32. Botao AF (autofoco)

33. Botao de gravagao

34. Bot&o do obturador

35. Botoes personalizaveis (C1-C4)

S ©

* O telecomando pode alcangar a sua distancia méxima de transmissao (FCC) numa &rea desobstruida, sem interferéncias eletromagnéticas e a uma altitude
de cerca de 120 metros (400 pés). A distancia méaxima de transmissao maxima pode ser inferior a distancia mencionada acima devido a interferéncias no
ambiente de funcionamento e o valor real flutuara de acordo com a forga da interferéncia.

Para atender as regulamentacoes locais, a frequéncia de 5,8 GHz nao esta disponivel em alguns paises e regioes.

Para mais informagdes sobre o Modo de Controle Remoto Duplo, consulte o manual do usudrio.

O terminal de carregamento pode ser adquirido separadamente a partir do website oficial DJI

O tempo méximo de funcionamento é estimado num ambiente laboratorial, sem fornecer energia a um dispositivo inteligente ou monitor, para referéncia apenas.

73



Uso do Matrice 200 V2

1. Transferir a aplicacao DJI Pilot

Pesquise "DJI Pilot” na Google Play Store ou leia o cédigo QR abaixo para transferir a E @E

aplicag&o para o seu dispositivo mével

[=]¢

@‘1 A ativagao pela primeira vez requer sua conta DJI e conex@o com a internet. Aplicagao DJI Pilot

Internet

& © O DJI Pilot suporta o Android 5.0 ou posterior.
* Se estiver usando um Monitor CRYSTALSKY™ DJI, recomenda-se a utilizagéo do aplicativo integrado DJI Pilot.

2. Carga das baterias

* Pressione o botédo de liberagao e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a Bateria de Voo Inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.
* Para remover a bateria totalmente carregada, pressione o botao de liberagéo.

Usando o Ponto de Carregamento Tempo de Usando o Ponto de
IN2CH, o tempo de carregamento é de carregamento: Carregamento WCH2, o
aproximadamente TBS5: 2 hora e 24 min 2 horas* tempo de carregamento & de
(duas baterias)* aproximadamente 1 horae 11 * Carregador fornecido.
min (uma bateria)* A bateria devera ser totalmente carregada

antes do primeiro uso

& * Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de Voo Inteligente (Intelligent Flight Battery) serao desligadas, e o LED no
Ponto de Carregamento acendera na cor verde.

* Quando o carregamento estiver concluido, o display no controle remoto mostrara 100%.

* O Ponto de Carregamento emitira um sinal quando a bateria estiver totalmente carregada. O alerta pode ser ativado ou desativado alternando o
interruptor abaixo do Ponto de Carregamento.

* Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Se for detetada uma temperatura baixa da bateria, a bateria aquece automaticamente para manter uma
temperatura entre 16° e 20° C.

* Certifique-se de que as duas baterias de voo inteligente s@o carregadas e descarregadas em simultdneo para prolongar a sua vida Util e para
uma melhor experiéncia de voo.

3. Preparo do controle remoto

Montar a bateria do controlador remoto

Coloque a bateria na ranhura da bateria e, em seguida, faga-a
deslizar até ao fim até ouvir um estalido. = Baixo
> | g1 z
b
o Ao

/,\ * Pressione o botdo de remogao da bateria antes de remové-la.
: * Pressione o botao do nivel da bateria uma vez para verificar o
nivel da bateria
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Montagem do suporte do dispositivo mével

Certifique-se de que a Trave o suporte de Utilize uma moeda ou a chave
peca B est4 destrancada. montagem. de fendas incluida para ajustar
Ligue a Pega B a Peca A. o aperto do eixo de inclinagéo.

Ligar o dispositivo mével
9 P Coloque seu

dispositivo mével
e ajuste 0 grampo
para prendé-lo.

Pressione o botao para
liberar o grampo.

Conecte seu dispositivo
movel com um cabo USB.

Uso do controle remoto
O modo do joystick estéa definido para Modo 2 por padréo. No Modo 2, o joystick esquerdo controla a altitude e a direcdo da aeronave,

enquanto o joystick direito controla os movimentos para frente, para tras, para a esquerda e para a direita. Para ajustar a camera FPV,
pressione e segure o botdo C2 e gire o botao esquerdo.

Joystick esquerdo Joystick direito Camera FPV

Para frente

o\ © 78
$) | ©
\ 4

Q@‘é\»

Esquerda

o
H
3

Virar a esquerda  Virar a direita Direita

o\
@

& * Para obter mais informacdes sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte o manual do usuério,
* Voceé pode alterar o modo do joystick e personalizar as fungdes dos botdes C1-C4 e BA-BH no aplicativo DJI Pilot
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4. Prepare o quadricéptero

Montagem do trem de pouso Desdobrando o quadricoptero

b7~

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o blogueio até a
extremidade do brago da estrutura e gire-o cerca de 90° até que a linha
prateada fique dentro da faixa do icone <<=>.

~

Pressione a hélice na
placa de montagem
para baixo e gire

na diregao de
travamento (E até
ficar firme

Hélices sem anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores sem marcas.

As hélices com anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se
as hélices estdo bem presas

Pressione o botao Alinhe os pontos Gire atrava do
de desconexao do brancos e vermelhos e estabilizador para a
estabilizador para insira o estabilizador. posigao travada

remover a tampa.

Certifique-se de pressionar o botao de desconexao do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a camera. A trava do
estabilizador deve ser girada por completo ao remover a suspensao para a proéxima instalagao.
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Montagem da Intelligent Flight Battery

Insira o par de baterias.

Pressione o botéo liga/desliga uma vez para verificar o nivel
da bateria.

Pressione uma vez, novamente e segure para ligar/desligar.

0poo
.
:\@\i

Baixo

/\ « Utilize apenas a ranhura B da bateria quando utilizar uma bateria para fornecer energia. Neste caso, o drone s6 pode ser ligado, mas néo pode descolar.
°3 e Se, por qualquer motivo, estiver disponivel uma bateria durante o voo, aterre o drone imediatamente e substitua as baterias o mais rapidamente possivel.
* Certifique-se de que prime o botao de remogao da bateria ao remover a bateria.
* Certifique-se de que utiliza as baterias TB55 incluidas. NAO utilize qualquer outro tipo de baterias

Ready to Go (GPS)
- DJI Pilot
z A
= PP Antes de decolar, certifique-se de que a barra
H de status do quadricoptero no aplicativo DJI Pilot
indique 'Ready to Go (GPS)" ou "Ready to Go
= (Vision)" quando estiver pilotando em ambientes
internos.
Mude o seletor de modo Ligue o controle remoto e o Inicie a aplicagao DJI Pilot.

de voo para 0 modo mais quadricoptero.
seguro P-Mode.

& * Se utilizar um monitor CrystalSky, apés o monitor ser ligado, aguarde por uma janela pop-up que pede uma selecgao de utilizagao do dispositivo
USB e, em seguida, selecione “DJI Pilot". Caso contrario, a aplicagdo nao pode ser ligada ao telecomando.
* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a isencao e as Diretrizes de seguranca para obter mais detalhes.

Pouso manual

Mova (lentamente) a haste para
baixo até tocar o chéo.
ou
Segure por alguns segundos
% l g \ para parar os motores.

Decolagem manual

Combination Stick Command para ligar/desligar os motores Joystick esquerdo
levantado (lentamente)
Para parar os motores a meio do voo,
para decolar e
pressione o botdo RTH enquanto puxa

simultaneamente o joystick esquerdo
para o canto interior inferior. Parar os
motores a meio do voo provocara a
queda do drone. Os motores s6 podem
ser parados em pleno voo quando o
controlador deteta um erro critico.

Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione novamente
para cancelar.

& * Quando estao girando, as hélices podem ser perigosas. NAO ligue os motores em
areas estreitas quando houver pessoas proximas.
* Mantenha sempre as maos no controle remoto enquanto o motor ainda estiver
girando.
* Apds o pouso, desligue o quadricptero antes de desligar o controle remoto.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para Zonas GEO
a sua protegao como para a seguranca das pessoas a sua volta.
Consulte a Isengéo de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranga para

obter mais informagdes. Saiba mais:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificacoes

* Quadricoptero (M200 V2)
Dimensdes

Distancia entre eixos Diagonal
Peso

Peso maximo de decolagem
Carga Util max

Frequéncia de funcionamento
EIRP

Preciséo de planagem (P-mode com GPS)

Velocidade Angular méx

Angulo de inclinagao max

Velocidade méx. de ascenséo
Velocidade max. de descida
Velocidade max

Teto de servigo méximo acima do nivel do mar
Resisténcia méxima ao vento

Tempo maximo de voo (TB55)
Estabilizadores DJI compativeis
Montagem de estabilizador compativel
Classificagao de Prote¢do de Entrada
GNSS

Temperatura operacional

« Controle remoto (GL900A)
Frequéncia de funcionamento
Distancia méxima de transmissao
(desobstruida, sem interferéncias)
EIRP

Fonte de alimentagéo
Poténcia de saida (méax)
Fonte de alimentagcéo USB
Temperatura operacional

* Sistema de vis&o inferior
Faixa de velocidade
Faixa de altitude
Faixa operacional
Ambiente operacional
Faixa de operagédo do sensor ultrassonico
Ambiente operacional do sensor ultrassénico

* Sistema de vis&o frontal
Faixa de detecgéo de obstaculos
FOV
Ambiente operacional

Desdobrado, propulsores e trens de aterragem incluidos, 883x886x398 mm
Dobrado, propulsores e trens de aterragem excluidos, 722x247x242 mm
643 mm

Aprox. 4,69 kg (com duas baterias TB55)

6,14 kg

1,45 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2.4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: £0,5m (+1,64 pés) ou +0,1m (+0,33 pés, Sistema de vis&o inferior)

Horizontal: 1,5 m (+4,92 pés) ou +0,3 m (+0,98 pés, Sistema de vis&o inferior ativado)

Inclinag&o: 300°/s, Guinada: 120°/s

Modo S: 35°; Modo P: 30° (Sistema de visao dianteira activado: 25°); Modo A: 30°
16,4 pés/s (5 m/s)

9,8 pés/s (3 m/s)

Modo S/Modo A: 81 km/h (50,3 mi/h); Modo P; 61,2 km/h (38 mi/h)
9842 pés (3000 m, com hélices 1760S)

39,4 pés/s (12 m/s)

38 min (sem carga util), 24 min (peso de decolagem: 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Estabilizador simples, voltado para baixo

P43

GPS+GLONASS

-4°a 122° F (-20° a 50° C)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

FCC/NCC: 8 km (5 milhas), CE/MIC: 5 km (3,1 milhas), SRRC: 5 km (3,1 milhas)
: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Extended Intelligent Battery (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sem fornecer energia ao monitor)

1A=52V(méx)

-4°a122° F (-20°a 50° C)

<32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)

<32,8 pés (10 m)

<32,8 pés (10 m)

Superficies com padrao claro e bastante iluminadas (lux > 15)
0,33-16,4 pés (0,1-5 m)

Material ndo absorvente, superficie rigida (tapete grosso interno diminuiré o desempenho)

2,3-98,4 pés (0,7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies com padrao claro e bastante iluminadas (lux > 15)

* Sistema de Detecgao Infravermelho voltado para cima

Alcance de detecgéo de obstaculo
FOV
Ambiente operacional

* Bateria de Voo Inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)

Capacidade

Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido (unico)
Temperatura operacional
Detecgao de temperatura
Poténcia méx. de carga

* Carregador (IN2C180)
Tenséo
Poténcia nominal
« Ponto de carregamento (IN2CH)

Tenséo de entrada
Corrente de entrada

0-16,4 pés (5 m)
+5°
Obstaculos grandes, difusos e reflexivos (refletividade >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 68

174,6 Wh

Aprox. 885 g

-4°a122° F (-20° a 50° C)
41°a 104° F (5° a 40° C)
180 W

26,1V
180 W

26,1V
69A

Baixe a versao mais recente disponivel em
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2

3% Este conteudo esta sujeito a alteracdes sem prévio aviso.
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Matrice 200 V2

O DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) é uma poderosa plataforma de drones industriais com agilidade e velocidade de classe
mundial, barémetros redundantes e UMIs para maxima confiabilidade e recursos de voo inteligentes que facilitam a captura de
fotos complexas. Os sensores visuais* da aeronave aumentam a precisdo ao fazer voo estacionario, mesmo voando em ambientes
fechados ou nos quais GNSS esta indisponivel. O AirSense embutido informa sobre aeronaves préximas no espacgo aéreo
circundante, garantindo a seguranga. O design da estrutura fornece uma protecao de entrada IP43, de acordo com o padréo global
IEC 60529. O design mecanico, juntamente com o trem de pouso de liberagéo rapida e os bragos dobraveis instalados, tornam
a aeronave facil de transportar, armazenar e preparar para o voo. Os faréis de segurancga na parte superior e inferior da aeronave
permitem que ela seja identificada a noite ou em condigdes de pouca luz. Um sistema avangado de gerenciamento de energia,
juntamente com baterias duplas, garante a fonte de alimentagcdo e aumenta a seguranca do voo. Sem carga, o M200 V2 tem um
tempo de voo de até 38 minutos com baterias padréo (TB55).*

O M200 V2 é compativel com muitos dos conectores para estabilizadores DGC2.0 da DJI.* Este manual utiliza o DJI ZENMUSE™ XT
2 como exemplo para demonstrar as notaveis fungdes do M200 V2.

1. Camera FPV 12. Fardis
2. Sistema de vis&o frontal 13. Indicadores de status da
3. Conector do estabilizador DJI V2.0 aeronave
(DGC2.0) 14. Interruptor de modo USB
4. Botao de desencaixe do 15. Entrada USB
estabilizador 16. Bot&o de vinculagédo
5. Bragos da estrutura e Indicador
6. Motores 17. Botdo de remogao da bateria
7. Hélices 18. Baterias de Voo Inteligente
8.

LEDs de ESC 19. Indicadores de nivel da bateria
20. Botao liga/desliga
21. Sistema de visdo inferior

22. Compartimento de cartdo
microSD

Dobrada

©

Antenas de transmissao
10. Trem de pouso

11. Sensor de infravermelho
para cima

=

* O Vision System e o Sistema de Detecgéo Infravermelho sao afetados pelas condigdes circundantes. Leia a Isencéo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca
para mais informagdes.
O tempo de execug@o maximo é testado em ambiente laboratorial. O desempenho pode variar dependendo das condigdes locais.
Os estabilizadores podem ser adquiridos separadamente no site oficial da DJI.
NAO desmonte a carenagem da aeronave; caso contrario, ela néo sera coberta pela garantia.
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Cc

ontrole remoto Cendence S

O controle remoto CENDENCE™ S conta com a tecnologia DJI OCUSYNC™ 2.0 para uma distancia de transmissdo maxima de
8 km (5 mi).* Ao voar a aeronave, vocé tem uma visualizagao ao vivo em HD, diretamente no aplicativo DJI Pilot no dispositivo
emparelhado, para uma experiéncia de voo precisa e responsiva. A compatibilidade com frequéncia dupla* torna o downlink de video

HD

mais estavel. No Modo de Controle Remoto Duplo, dois controles remotos controlam a aeronave e a camera separadamente,

mesmo que os dois estejam a até 200 metros (656 pés) de distancia um do outro.*

O controle remoto Cendence funciona com uma Bateria Inteligente WB37, que pode ser totalmente carregada através do Ponto
de Carregamento em cerca de 2 horas com um carregador padrdo, ou através do carregador com multiplas entradas* da Bateria
Inteligente em aproximadamente 1 hora e 11 minutos. O tempo de execugdo méximo do controle remoto é aproximadamente de
quatro horas.*

2
28.
29.
3
3
32.
33.
34.
35.

N

= O

. Entrada CAN Bus (entrada estendida)

. Pino direito
. Botédo de rolagem direito (giro do estabilizador)

Suporte do dispositivo mével
Antenas
Suporte de Montagem do Monitor
Entrada USB (entrada reservada)
Pinos de controle
Gancho da correia
Botdo de Ajuste do Ponto Focal
Botao Retorno a Base (RTH)
Entrada de alimentagao
10. Botdo de reserva
11. Botéo de configuragéo do obturador
12. Botdo de configuragédo da abertura
13. Botéo de configuragéo do ISO
14. Bot&o de pausa
15. Botdo liga/desliga
16. Display do controle remoto
17. Botao de rolagem das configuragdes
da camera
18. Menu de configuragdes do botdo
personalizavel
19. Botdes Personalizaveis (BA-BH)
20. Plataforma de suporte
21. Pino esquerdo
22. Botdo de rolagem esquerdo (inclinagédo
do estabilizador)
. Interruptor do modo de voo
24. Alga
. Entrada USB
(para conexdo de dispositivos mdveis)
26. Entrada A de HDMI (para saida de
video)

O NGO RN

©

N
w

n
o

Entrada micro USB
Entrada SDI (para saida de video)

Botao AF (autofoco)

Botao de gravagdo

Bot&o do obturador

Botbes personalizaveis (C1-C4)

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia de transmissdo maxima (FCC) em uma &rea aberta sem interferéncia eletromagnética e a uma altitude de
aproximadamente 120 metros (400 pés). A distancia de transmissdo maxima real pode ser menor que a distancia mencionada acima devido & interferéncia no
ambiente operacional, e o valor real varia de acordo com a forga da interferéncia.

Para atender as regulamentagdes locais, a frequéncia de 5,8 GHz néo esta disponivel em alguns paises e regioes.
Para mais informagdes sobre o Modo de Controle Remoto Duplo, consulte 0 manual do usuario.

O carregador com muiltiplas entradas pode ser adquirido separadamente no site oficial da DJI

O tempo de execugdo maximo é estimado sem fornecimento de energia a um dispositivo inteligente ou monitor.
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Uso do Matrice 200 V2

1. Como baixar o aplicativo DJI Pilot

Pesquise “DJI Pilot” na Google Play Store, ou digitalize o cédigo QR para fazer E E
k. -

download do aplicativo no seu dispositivo mével.

@‘ A ativag@o pela primeira vez requer sua conta DJI e conexdo com a internet. Aplicativo DJI Pilot

Interne

& * O DJI Pilot suporta o Android 5.0 ou posterior.
® Se estiver usando um Monitor CRYSTALSKY™ da DJI, recomenda-se a utilizagéo do aplicativo integrado DJI Pilot.

2. Como carregar as baterias

* Pressione o botdo de liberagdo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a Bateria de Voo Inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.
* Para remover a bateria totalmente carregada, pressione o botéo de liberacéo.

Tomada elétrica
100a240V
(50Hz/60Hz)

Usando o carregador com miltiplas entradas
WCH2, 0 tempo de carregamento é de
aproximadamente 1 hora e 11 min (uma bateria)*

Usando o carregador com muiltiplas entradas IN2CH, o Tempo de

tempo de carregamento é de aproxi
TBSS: 2 hotas e 24 min (duas baterias)* 2 horas™
* Carregador fornecido.

Abaterla devera ser totamente
carregada antes do primeiro uso.

& e Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de Voo Inteligente (Intelligent Flight Battery) seréo desligadas, e o LED no
carregador com muiltiplas entradas acendera na cor verde.

* Quando o carregamento estiver concluido, o display no controle remoto mostrara 100%.
e O carregador com muiltiplas entradas emitird um sinal quando a bateria estiver totalmente carregada. O alerta pode ser ativado ou desativado

alternando o interruptor abaixo do carregador.
o Instale a bateria na aeronave e ligue. Se uma temperatura baixa da bateria for detectada, a bateria sera aquecida automaticamente para manter a

temperatura entre 16° e 20 °C.
* Garanta para que duas Baterias de Voo Inteligente sejam carregadas e descarregadas simultaneamente para prolongar sua vida Util e proporcionar uma

melhor experiéncia de voo.

3. Preparo do controle remoto

Montagem da bateria do controle remoto

Coloque a bateria no slot da bateria e deslize-a até o
fim, até ouvir um clique. S Baixo
> -
o Alto

& « Pressione o botao de remogao da bateria antes de remové-la.
e Pressione o botao do nivel da bateria uma vez para verificar o nivel
da bateria.
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Montagem do monitor no controle remoto

Verifique se a Parte B esta Use uma moeda ou a chave
destravada. Conecte a de fenda incluida para ajustar
Parte B a Parte A. o aperto do eixo de inclinagao.

Cologue seu dispositivo
mével e ajuste a bragadeira
para prendé-lo.

Pressione o botao para
liberar a bragadeira.

Conecte seu dispositivo
mével com um cabo USB.

Uso do controle remoto

O modo do joystick esta definido para Modo 2 por padréo. No Modo 2, o pino esquerdo controla a altitude e a orientagéo da
aeronave, enquanto o pino direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita. Para ajustar a
camera FPV, pressione e segure o botdo C2 e gire o botdo de rolagem esquerdo.

Pino direito Camera FPV
Para frente
Para cima

7 o T @ 73
® . | ®
‘ Para baixo § ‘ ‘

Pino esquerdo

2N

Com)

Esquerda

»

Direita

l
Com) € ]) N

Virar a esquerda  Virar a direita

& * Para obter mais informagdes sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte 0 manual do usudrio.
« \océ pode alterar o modo do joystick e personalizar as fungdes dos botdes C1-C4 e BA-BH no aplicativo DJI Pilot.



Preparo da aeronave

Montagem do trem de pouso ! Desdobrando a aeronave

A

Pressione o botéo de
desencaixe do estabilizador
para remover a tampa.

Hélices sem anéis
prateados devem
ser instaladas
nos motores sem
marcas.

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o bloqueio até
a extremidade do braco da estrutura e gire-o cerca de 90° até que
a linha prateada fique dentro da faixa do icone <<>.

e

Pressione a hélice
para baixo na placa
de montagem e gire
na diregéo da trava (yﬁ
até prender.

As hélices com anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se as
hélices estdo bem presas.

Alinhe os pontos brancos Gire a trava do
e vermelhos e insira o estabilizador para
estabilizador. a posicao travada.

Certifique-se de pressionar o botao de desencaixe do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a cdmera. A trava do estabilizador
deve ser girada por completo a0 remover o estabilizador para a préxima instalagao.
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Montagem das Baterias de Voo Inteligente — — A
Insira duas baterias. :‘g";
Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria. RN
Pressione novamente e mantenha pressionado até que @
as baterias liguem ou desliguem.

= & Baio

& * Use apenas um slot de bateria B ao usar uma bateria para fornecer energia. Nesse caso, a aeronave sé pode ser ligada, mas n&o pode decolar.
* Se, por algum motivo, apenas uma bateria estiver disponivel durante o voo, pouse a aeronave imediatamente e substitua as baterias 0 mais rapido
possivel.
o Certifique-se de pressionar o botdo de remog&o da bateria ao remové-la.
o Certifique-se de usar as baterias TB55 incluidas. NAO use nenhum outro tipo de bateria.

5. Voo

I

e Ready to Go (GPS)

[

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status da
. . o aeronave no aplicativo DJI Pilot indica “Ready to Go (GPS)" ou
Mude o interruptor Ligue o controle remoto Execute o aplicativo “Ready to Go (Vision)”, quando estiver pilotando em ambientes

do modo de voo e a aeronave. DJI Pilot. nternos.
para P-mode, o modo
de voo mais seguro.

& * Se estiver usando um Monitor CrystalSky, depois que o monitor for ligado, aguarde uma janela pop-up solicitando uma sele¢@o de uso do dispositivo
USB e selecione “DJI Pilot”. Caso contrério, o aplicativo ndo podera ser conectado ao controle remoto.
* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a Isencéo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranga para obter mais
detalhes.

Decolagem manual Aterrissagem manual

iy

Mova (lentamente) o pino
esquerdo para baixo até
tocar o chao.

Oou
Segure por alguns segundos
% l g & para parar os motores. @
Comando combinado do joystick (CSC) para ligar/desligar os Mova (lentamente) o pino
motores esquerdo para cima

para decolar

Para parar os motores em pleno voo,
pressione o botdao RTH ao mesmo
tempo que puxa o pino esquerdo para
o canto interno inferior e segure por
3 segundos. A parada dos motores
em pleno voo causara a queda da
aeronave. Os motores podem ser
parados em pleno voo apenas quando
o controlador de voo detectar um erro
critico.

Retorno a Base (RTH) (RC)

Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione
novamente para cancelar.

« Hélices rotativas podem ser perigosas. NAO ligue os motores em &reas estreitas quando
houver pessoas proximas.

* Mantenha sempre as maos no controle remoto enquanto o motor ainda estiver girando.

* Apds 0 pouso, desligue a aeronave antes de desligar o controle remoto.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto Zonas GEO
para a sua prote¢ao como para a seguranca das pessoas & sua volta.
Consulte a Isencéo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca para

obter mais informagdes. Saiba mais:

http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificacoes

* Aeronave (M200 V2)

Dimensoes Desdobrada, hélices e trens de pouso incluidos, 883x886x398 mm
Dobradas, hélices e trens de pouso excluidos, 722x247x242 mm

Distancia diagonal entre eixos 643 mm

Peso Aprox. 4,69 kg (com duas baterias TB55)

Peso méx. de decolagem 6,14 kg

Carga Util méxima 1,45 kg

Frequéncia de funcionamento 2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Precis@o do voo estacionario (P-mode com GPS)

Vertical: + 0,5 m (£1,64 pés) ou = 0,1 m (0,33 pés, Sistema de visao inferior ativado)

Horizontal: + 1,5 m (+4,92 pés) ou + 0,3 m (+0,98 pés, Sistema de visao inferior ativado)

Velocidade Angular Max

Angulo méax. de inclinagao

Velocidade méx. de ascensdo

Velocidade méx. de descensao (vertical)
Velocidade méax.

Altura méx. de servigco acima do nivel do mar
Resisténcia méx. ao vento

Duragao méax. de voo (com 2 baterias TB55)
Estabilizadores DJI compativeis Zenmuse X4S/X8S/X7/XT/XT2/Z30
Suporte para estabilizador compativel Estabilizador Unico, descendente
Classificacao de Protecao Contra Intruséo P43

GNSS GPS + GLONASS

Temperatura de funcionamento -4° 2122 °F (-20° a 50 °C)

Controle remoto (GL900A)
Frequéncia de funcionamento
Distancia méxima de transmisséo
(sem obstrucao, livre de interferéncias)

Inclinagéo: 300°/s, Guinada: 120°/s

5m/s (16,4 pés/s)
3m/s (9,8 pés/s)

3.000 m (9.842 pés, com hélices 1760S)
12 m/s (39,4 pés/s)

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

S-Mode: 35°; P-mode: 30° (Sistema de viséo frontal ativado: 25°); A-mode: 30°

S-mode/A-mode: 81 kph (50,3 mph); P-mode: 61,2 kph (38 mph)

38 min (sem carga Util), 24 min (peso de decolagem 6,14 kg)

NCC/FCC: 8 km (5 milhas); CE/MIC: 5 km (3,1 milhas); SRRC: 5 km (3,1 milhas)

EIRP 2,4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCO); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Fonte de alimentagao

Poténcia de saida (méx)

Fonte de alimentagao USB
Temperatura de funcionamento

13 W (sem fornecer energia ao monitor)
1A=52V(max)
-4°a 122 °F (-20° a 50 °C)
* Sistema de vis&o inferior
Alcance de velocidade
Alcance de altitude
Alcance de operagao
Ambiente operacional
Alcance de operagéo do sensor ultrassénico
Ambiente de operagao do sensor ultrassdnico

< 32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)
< 32,8 pés (10 m)
< 32,8 pés (10 m)

0,125m (0,33 a 16,4 pés)

o desempenho)
* Sistema de viso frontal

Bateria Inteligente Estendida (Modelo: WB37-4920mAh-7,6V)

Superficies com padroes claros e com iluminagao adequada (lux >15)

Material nao absorvente, superficies rigidas (um carpete espesso em ambiente interno iré prejudicar

Alcance de deteccao de obstaculos
FOV
Ambiente operacional

* Sistema de Detecgéo Infravermelho voltado para cima

Alcance de deteccao de obstaculos
FOV
Ambiente operacional

* Bateria de Voo Inteligente (TB55-7660mAh-22,8V)

Capacidade

Tensdo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido (Unico)

Temperatura de funcionamento

Temperatura de carregamento

Poténcia max. de carregamento
* Carregador (IN2C180)

Tensao

Poténcia nominal

* Carregador com mltiplas entradas (IN2CH)
Voltagem de entrada
Corrente de entrada

0,7230m (2,3 a98,4 pés)
Horizontal: 60°, Vertical: 54°
Superficies com padrao claro e bastante iluminadas (lux >15)

Oa5m(0a16,4 pés)
+5°
Obstaculos grandes, difusos e reflexivos (refletividade >10%)

7660 mAh

22,8V

LiPo 68

174,6 Wh

Aprox. 885 g

-4°a 122 °F (-20° a 50 °C)
41°a 104 °F (5° a 40 °C)
180 W

26,1V
180 W

26,1V
6.9A

Baixe a versao mais recente disponivel em

http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

MATRICE e DJI sdo marcas registradas da DJI.
Copyright © 2019 DJI Todos os direitos reservados.

% Este contelido esté sujeito a alteragdes sem prévio aviso.

Impresso na China.
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Matrice 200 V2

DJI™ MATRICE™ 200 V2 (M200 V2) - aT0 npoMbilLieHHast nosfetHas nnardopma, obaaaiollas NpeBoCXOAHON MaHEBPEHHOCTLIO U CKOPOCTLIO.
[LononHutensHsle 6apomeTpbl 1 Mogym IMU rapaHTvpyioT MakCUMarbHYO HAAEKHOCTb, & HOBbIE VHTENNEKTYasIbHbIE MONETHbIE (hYHKLMM NO3BONSIOT
6e3 NPoGeM BbINOMHSTL CNOXHYIO CheMKY. BuaeopaaTumku® netatensHoro annapara CrnocoBCTBYIOT MOBLILLEHHON TOYHOCTY NoseTa NP 3asucaHnv B
BO3/yXe B NOMELLEHUSIX W B 30HaX, FAe HEAOCTYNEH CUrHaUT CryTHVKOBBIX CUCTEM MO3MLIMOHMPOBaHYS. BCTpoeHHbIN Moay b AirSense nHdopmupyeT
Bac 06 OKpy»KaroLLeM BO3AYLWHOM NPOCTPaHCTBe ANs obecneverns 6esonacHocTv. bnarogaps cteneHn sawmTbl 060104kM IP43 NpoYHOCTL
nnaThopmel ApOHa COOTBETCTBYET MexXayHapoaHOMy cTaHaapTy IEC 60529. MexaHudeckas KOHCTPYKUMS ApoHa Hapsidy ¢ BblICTPOCHEMHBIM
MOCaA04HBIM LIACCH 1 PaCKIafbIBAIOLLMICS Sly4amu yrpoLL@eT TPaHCMOPTVPOBKY, XPaHeHWe 1 MOArOTOBKY K NoneTy. 3alumTHble Masiku BEpXHer v
HVDKHEI 4aCTu NeTaTesIbHOro anrapara no3sosIsoT 0603HaUMTL er0 HOYBIO /M B YCIIOBMSIX CIaboii OCBELLIGHHOCTV. YCOBEPLLIEHCTBOBaHHAs CUCTeMa
pacnpefeneH s NUTaHVs 1 a akkyMyIsSTopa MoBbILLAIOT 6e30MacHOCTL nonetos. Bpems noneta M200 V2 co ctanaapTHbIMU akkymysitopamm (TB55)
6e3 NMonesHoN Harpysku CoCTaBnsEeT A0 38 MUHYT.™

M200 V2 coBmecTiM co MHOMVIMM Kamepamu DJI ¢ pagbemamit DGC2.0*. B aToMm pyKOBOLACTBE B KadecTse npumepa vcnonsayetcs ZENMUSE™ XT 2
ot DJI, 4T NO3BONSET NPOAEMOHCTPUPOBATL BreYaT/ISoLLE BOMOXHOCTY M200 V2.

1. Kypcosas kamepa 12. CurHanbHbIe OrHn

2. Cuctema nepeaHero o63opa 13. VIHAVKaTOpb! COCTOSIHUS ApoHa

3. Pasbem ctabunusatopa DJI V2.0 14. Mepexniovatens pexviva USB
(DGC2.0) 15. Mopt USB

4, KHorka oTcoeavHeHnst 16. KHOMKa 1 MHAMKaTOp COMPSKEHVs
cTabunmsaropa v kamepbl 17. KHOMKa V13BeHeHIst akkyMynsTopa

5. Jlyun 18. Akkymynstopsl Intelligent Flight

6. OnexTpoagvraten Battery

7. Mponennepbl 19. ViHavikaTopbl ypoBHS 3apsiaa

8. CBETOAVMOIHbIE MHAVKATOPSI aKKyMyISTOpa
QNIEKTPOHHbIX PEMYNISTOPOB X0Aa 20. KHonka nuTaHms

9. AHTeHHBI Nepeaaqn 21. Cuctema HvkHero ob3opa

10. Mocapo4Hoe waccu 22. CnoT ans kapTsl Namsti microSD

B cnoxeHHoM cocTosiHMM

11. BepxHuin MHMpaKpacHbI faTymnk

* PaBota cuctem 0630pa v MHGPaKPacHbIX AaTUMKOB 3aBUCKT OT YCIIOBUIA OKPY>XaloLe cpefbl. [1s Nony4eH st AONONHUTENBHOM MHGOPMALMK 03HAKOMBLTECH C
3asiB/IeH1eM 06 OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTY 11 PYKOBO[CTBOM MO TEXHUKE 6e30MacHoCTM.
OBpaTVTe BHUMEHIE, HTO MAKCIMASIsHOE BPEMS! MOJIETa M3MEPEHO NPV AEasbHbIX YCIOBISIX noseTa. DaKTHecKoe BPemsl NoJIeTa 3aBuCKT OT YCTIOBI Ha MECTe.
Kamepbl MOXHO NPUOBPEecTV OTAENEHO Ha ouLmMansHoM caiTe DJI.
BAMPELLIAETCSH pastupaTb kopryc ApoHa. HeBbINoHe e aToro TpeGoBaHns NPUBEAET K aHHY/IMPOBaHIIO rapaHTuv.
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MynbT guctaHumoHHoro ynpasneHua Cendence S

MynbT AncTaHumonHoro ynpasneHns CENDENCE™ S ocHaluer TexHonorvern OCUSYNC™ 2.0 ot DJI gns MakcumanbHoi [anbHOCTV Nepepaqn
curHana o 8 kM*. Ynpae/iss netaresibHbiM annapatom, Bbl nosyyaete nsotpaxeHue HD-kauecTsa B peasisHOM BPEMEHU Yepes YCTaHOBIEHHOe
Ha conpshkeHHOM ycTpoicTae npunoxenne DJI Pilot, 4to obecneuvsaeT TouHOE 1 BbICTPOE ynpaBneHve nonetom. MNoaaepxka AByX HacToT*
obecnieunsaet Goniee CTabusbHbIA HUICXOASLLMIA KaHan nepeaadn suaeo HD. B pexxime NOAKIOHEHVs ABYX Ny/IbTOB MOXHO YNpaB/isiTe KaMepoit v
neTaTensHbIM annapaTom Mo OTAENBHOCTU, AaXKE EC/IN OHU HAXOASTCS Ha paccTosiHMn 200 M Apyr oT Apyra.*

MynbT AUCTaHUMOHHOMO ynpasneHns paboTaeT Ha akkymynaTtope Inteligent Battery WB37, KOTOpbIt MOXET BbITb MOMHOCTLIO 3aPSHKEH Yepea NMopT
3apsAKM C NOMOLLBIO CTaHAAPTHOMO 3apSIHONO YCTPOVCTBA MPUMEPHO 3a 2 Yaca U 3apsiiHOTO KOHLIEHTpaTopa akkymynstopa Intelligent Battery*
3a 1 4ac 11 MuHyT. MakcuMansHoe Bpemst paboTbl NyNbTa YNpaB/eHns COCTaBSIET OKOSO 4 4acos™.

1. depxarens ana MobunbHOro yeTponcTaa
2. AHTEHHBI

3. KpOHLLTEAH A5 MoHVTOpa

4. Mopt USB (npefycMoTpeHHbIi NopT)
5. [xorcTukmn

6. KptoHok AN KpenneH1s peMHs

7. Pyyka perynvpoBkiu (hokyca

8. KHorka Boaspara gomoit (RTH)

9. Pagbem nutanmua

10. KHorka pesepsa

11. KHOMKa HacTpoiiku 3aTBopa

12. KHomka HacTpoiky avacbparmb!
13. KHorka HacTpoiiku ISO

14. KHonka nay3bl

15. KHorka nutaHms

16. Ovicnneit nynbTa AMCTaHUWOHHOTO
yrpasneHms

17. Konecvko HacTpoek kamepbl

18. MeHIo HaCcTpOeK HacTPauBaeMON KHOMKW

19. HacTpansaemble kHomku (BA-BH)

20. Onopa

21. JleBbiin pbidar

22. J1eBoe KONECHKO (HakoH
crabunmaaropa)

23. MNepekntodarens PEXXUMOB noneTa

24. Pyyka ans nepeHoca

25. MopT USB (anst noakitodeHiis
MOBWIBHOrO YCTPOMCTBA)

B cnoxerHom cocTosHum 26. MopT HDMI A (151 BbIBOfIA BIAEO)

27. MopT wwHbl CAN (MOPT € pacLUMPEHHbBIMU BO3MOXKHOCTAMM)
28. Mopt Micro USB

29. Mopt SDI (Ans BbIBOAA BUAEO)

30. MNpasbiit pbiHar

31. MNpaBoe Konecuko (MoBOPOT CTabunmMaaTopa)

32. Knorka AF (aBTOohoKyCrpoBKa)

33. Knorka sanvicu

34. KHonka crycka 3ateopa

35. Hactpawvsaemble kHonku (C1-C4)

o R ORN S

* MyNbT AUCTAaHUMOHHOMO YMPaBAEHUst MOXKET paboTaTb C MaKCMaUIbHOM AanbHOCTLIO nepeaaqn curtana (FCC) Ha OTKPBITOM MPOCTPAHCTBE 663 9NeKTPOMAarHUTHbIX
roMex npw BbicoTe noneta okono 120 meTpos. PakTnieckas MakCUMasbHas AanbHOCTL Nepefaqn CurHana MOXeT BbiTb MEHbLUE YKa3aHHOMO BbILLE PACCTOSHA 13-
3a nomex B pabouen cpefe, a hakTieckoe aHaueHve Byaet KonebaTbest B 3aBUCUMOCTU OT Cifbl NOMEX,

B COOTBETCTBIN C MECTHBIMU HOPMATVIBHO-NPABOBLIMA aKTamu patokas 4acToTa 5,8 Ly HeAOCTYMHA B HEKOTOPbIX CTPAHAX.

MoPOBHYIO MHPOPMALIO O PExVIME PABOTI C 4BYMS My IsTaMin MICTAHLMOHHOMO YNPaBIEHVisi CM. B PYKOBOLICTBE MOJIs30BaTE S,

3apsaHbIA KOHLEHTPATOP MOXHO NPYOBPECTV OTAENBHO Ha odurLmMansHoM caitte DJI.

MakcrmansHoe Bpems paboThl OLEHVBAETCS B 1a6OPaTOPHbIX YCIIOBUSX 683 MTAHUA MHTENNEKTYa/IbHOMO YCTPOMCTBA WA MOHWUTOPA, TOMbKO A8 CMIPaBKi.
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AkcnnyatauuAa Matrice 200 V2

1.

3arpyska npunoxkeHusa DJI Pilot

DJI Pilot MOXHO 3arpyauTb Ha MOBWIbHOE YCTPONCTBO Yeped Google Play Store wnnn E@E

OTCKaHVPOBaB NpuBEAEHHbIN Hidke QR-kop. r

/) [\l MepBINYHOIM aKTVIBALMM NOTPEBYETCS yueTHas 3annck DJI v NOAKIIoYEHME K CeTv VIHTEpHET. " *
Internet Mpwvinoxenne DJI Pilot

@ * DJI Pilot nopaep>xxvsaeT Android 5.0 vnv 6onee No3aHvie BEpcuN.
* MoHutop DJI CRYSTALSKY™ pekomeHgayeTcst 1CTonb308aTh CO BCTPOEHHbIM npunoxxeHviem DJI Pilot.

N

3apAagka akKymynAaTopos

® HaxxmuTe KHOMKY OTCOBAVHEHMS 1 OTKPOITE KPbILLKY COOTBETCTBYIOLLErO MopTa A/1s 3apsiakit
* 4706bI HauaTh 3apsiaKy, ycTaHosuTe akkymynsTop Intelligent Flight Battery 8 nopt ans aapsgku.
* O6S3aTENEHO HAXKMUTE KHOMKY OTCOSAMHEHIS NOSHOCTLIO 3aPSHKEHHIOr0 aKKYMY ISTOPA MEPef, ero CHATVEM.

Posetka
AMeKTPOCETH
100~240 B
(50 My60 M)

Mpy cNoNbL30BaHUM 3aPSIAHOTO KOHLEHTpaTopa  Bpems 3apsigkut: Mpw ycnonb3oBaHWM 3apsAHOro

IN2CH Bpems 3apsiikii COCTaBNAET NPUMEPHO 2 yaca* KoHueHTpatopa WCH2

TBS55: 2 bac 24 MuHYT (ABa akkymynsitopa)* BPEMs 3apsAKN COCTaBMseT
oKkono 1 4aca 11 MUHYT (0auH
aKKyMyTISTOp)”™

* BapsiHOE YCTPOVICTBO 13 KOMMIEKTA.
Tepef NepBbIM NCTONE30BAHIEM aKKYMyITOP
HEOBXOAMMO 3aPSAUTH MOSHOCTBIO.

& * [pu 3asepLUeHMM 3apsaKn CBETOAVOAHbIE MHAMKATOPLI Ha akkymynsTope Intelligent Flight Battery seikniouartcs, a cBeToavoaHbIn MHAMKATOP Ha
3aPSIHOM KOHLIEHTPATOPE GY/ET HEMPEPbIBHO rOpeTh 3e/1eHbIM.

 [Npy 3aBEpLUEHN 3aDSIKIA VCTINEI HA NYNIBTE AVCTAHUYOHHOO YpaB/eHs nokaxeT 100%.

* 3apsIHbIN KOHLIEHTPATOP M3[IACT MPE/IYMPEXAAIOLLVI 3BYKOBOV CUTHAJ, KOT/1a aKKyMYNISTOP Gy[IET NOHOCTLIO 3apshkeH. Mpeaynpexaaiolyi curHan
MOXHO BK/IKOUTB M OTKIIOHMTB C MOMOLLIO MEPEKTIOHATESI MOJ KOHLEHTPATOPOM

* YCTaHOBUTE aKkKkyMysISTOp B NIETaTeslbHbIN annapar v BKIUMTe APOH. EC/ TemnepaTypa akkyMy/IsTopa HU3Kasi, OH aBTOMATUYECKM HauHeT
Harpesarses Ao +16°C...+20°C.

* 3apskaiite 1 paspshxaiite oba akkymynsTopa Intelligent Flight Batteries onHoBpemMeHHO A5 JONroro cpoka Gy Gl 1 XOPOLLIEro KayecTsa noseta.
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MoprotoBbTe nynbT AUCTAaHUMOHHOIO ynpaBJ/ieHUA K paboTte

YcTaHoBKa akKyMynATopa nysbra
LVCTaHUMOHHOTO YNpaBieHns

YCTaHoBYTE akkyMyNSTOP B OTCEK, 3aTem BCTaBbTe ero A0 LUesHka.

° B
N

& * 06513aTe/IbHO HAXKMITE KHOMKY OTCOBMHEHMS aKKyMYJINTOPa NEPe, ero CHATUEM.
® HakMITe KHOMKY Ha aKkikyMyNSTOpe OAVH Pas, HTOGb! NPOBEPHTL YPOBEHb ero 3apsiaa.



YcTaHoBKa Aepykatena Ana MoGUIbHOro ycTporicTea

Y6enutech, YTO KOMMOHEHT B
pas6iokvpoBaH. MoacoeauH1Te
KOMIMOHEHT B K KOMMOHEHTY A.

Sadvikeupyite
KPOHLUTEWH.

MopkntoyeHne MoBUNIBHOTO yCcTpocTBa

HavkmuTe KHOMKy, YToBb!
0CBOGOANTL KM,

Vicnonbayiite MOHeTY nnn
OTBEPTKY B KOMIEKTE, YTOGbI
OTPEry/IMpoBaTk MIOTHOCTL
3aTSHKKI OCU HaKITOHa.

Momecture
MOBUbHOE
YCTPONCTBO

B 3XKUMbI 1
oTperynmpyiTe
VIX OISt HALIEXKHOM
hrkcaLmmn.

MopkioumrTe MOBUIBHOE
YCTPOVCTBO C MOMOLLBIO
USB-ka6ens.

ynpasneHme nyNbTOM ANCTaHUMOHHOIO ynpasieHnA

PexuM 2 SBNSeTCH PEXXUMOM [KOMCTUKOB MO YMONHaHWMO. B pexxvime 2 NeBbin [IKOMCTUK UCTONb3YeTCa 415 YNPaBAeHNs BbICOTOM 1 MOBOPOTOM
[IPOHa, NMpaBblil — ANS yrpaB/eHus ABVKeHeM Briepef, Hasaf, BeBo W Bripaso. L1151 pery/iMpoBKi KypCOBOM Kamepb! HXKMITE U yaepKvBaiiTe

KHorky C2 1 NOBEPHUTE NIEBOE KOJIECVIKO.

J1eBbIN I)KONCTUK MpaBbii HKOMCTUK

®
¥
Gom) (] )

MogopoT Haneso

BBEPX

MosopoT Hanpaso

A

Kypcosasi kamepa

Bnpaso

* MoApOGHYIO NHOPMALMIO O NOAKIIOHEHII 11 UCTIO/E30BAHMN My/IbTa MCTAHLMOHHOMO YNPAaB/IEHMSi CM. B PYKOBOACTBE MO/b30BaTeNs.
* Bbl MOXETE UBMEHWTb PEXIM [DKONCTUKOB 1 HACTPOUTL (hyHKLMM KHONok C1-C4 1 BA-BH 8 npunoxenim DJI Pilot
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4,

Q90

MoarotoBbTe APOH

MoHTa)K Nocago4HoOro waccu PacknagpiBaHne gpoHa

PaznoxwTe iy, NepefprHbTe GUKCaToOP K KOHLY Jly4a 1 MOBEpHUTE ero
npumepHo Ha 90° TakiM 06pasoM, YTOObI cepedbpsaHas JMHA Haxoamnack B
npefenax aHauka <<>.

-

YcTaHoBKa nponennepos

TMpwKMTe Nponennep K
MOHT&XXHOM MacTUHe 1
MOBEPHITE B HaNpaB/ieH
610KNPOBKY (7@ no
urkcaummn.

Mponenneps! 6e3
CepedpuCTbIX

KOseL|, HeOGXOVMO
YCTaHOBYTL Ha
[ABuraten 6e3 METoK.

Mponennepbl ¢
cepebprCTbIMU
KOSbLIaMI HEOBXOAMMO
YCTaHOBUTL Ha
[BUraTes ¢ MeTKammn
TaKOro Xe LgeTa.

Mepen kaxxabIM NONETOM
npoBepsINTe HAAEXHOCTL
KpersieH s nponesnsiepos.

HaxkmuTe Ha KHOMKy CoeayHuTe Genbie n MepeseauTe dukcatop
OTCOEVHEHVIS CTABUM3ATOPa, KPaCHbIE TOUKIA 11 BCTaBETE crabunmaaTopa B
YTOBbI CHATB KPbILLKY. cTabuimsaTop. NONOXeHue 6IO0KNPOBKN.

HaKM1TE KHOMKY OTCOEMHEHS CTabuNM3aTopa, NoBopaqnBasi ero (rKcaTop, ANs CHATUS CTabunmaatopa u kamepsl. Mpn CHATUM dukcaTop
CTaBrnnaaTopa HeoGXoMMO MOBEPHYTE A0 YNIoPa NS YNPOLLIHIS NOCNE/YIOLLEN YCTaHOBKM



YcraHoska akkymynaTopa Intelligent Flight Battery

BcragbTe f8a akkyMy sSTopa.

HaxmuTe KHOMKY NUTaHWsi OAVH pas, YTOObI NPOBEPUTH
YPOBEHb 3apsiaa akkyMysIsTopa.

Haxkm1Te OfVH pas, 3aTem YAepXXuBaiTe A1 BKIKOHEHs/
BbIK/IOYEHMS.

o
J

]

D Bbicokuin

Y
g

R

0o0oo

(&)

3]

(&)

Huakuia

ﬁ\ « VICnonsayiiTe axkymyATOpHBIi OTCeK B TONSKO CIIM ATA MORAYM MUTaHIS 5 omn
. BK/IOHATBCS, HO HE MOXET B3NETaTb.
« EGM M0 KAKO/H-/IMBO MPUHUHE BO BPOVIA NONIETa CTa PAGOTATH TOKO OAMH

p. B oTom cnyvae it annapar MoxeT

.0 HEXMITE KHOMKY neper ero chsTvem

nocaaute A annapar 1 3aMeHITE akikyMyNSTopb!

 VICTIONb3yiTe TONbKO BXOASLLME B KOMIIEKT aKKyMY/IRTOPb! TB55. HE UCMONb3yiiTe akkyMyNSTOPs! APYIOro Tvna,

Monet

DJI Pilot

Mpunoxexve

[& i

MepekriounTe Peximm BrrlounTe nynsT ANCTAHLMOHHOTO 3anycTtute NpunoxeHne
noneta e cambli YNPaBeHs U neTatenbHbIi DJI Pilot
6e30MacHbIN pexum P annapar.

Ready to Go (GPS)

Mepepn nonetom y6eamtecs, 4TO UHAUKATOP
coCcTosiHMS apoxa B npunoxexun DJI Pilot
nokasbiaeT Ready to Go (GPS) (MoneT paspetueH
(paboTaeT cucTema CnyTHYKOBOW Hasvrauuun)) nam
Ready to Go (Vision) (Monet paspetueH (pabotaet
cuctema 0630pa)) Npw roneTe B NOMELLEHNN.

@ ® Ec/m Bbl 1cnonsayete MoHmTOp CrystalSky, Mocne BKIIOHEHMS MOHTOPA A0XAUTECH MNOSIBNIEHIS BCMbIBAIOLLIErO OKHa C BeiGopom USB-ycTpoiicTsa,
3atem BbibepuTe «DJ| Pilot». B NpoTvBHOM Cydae NprnoxeHne HEBO3MOXHO ByAeT NOAKIIIOHATL K NybTy YrpaBieHns.
* [lepen B3NeTOM BCerfa ycTaHaB/MBaliTe NOAXOSLLYIO BbICOTY A/t BO3BpaTa AOMON. [1Ns MoMyyeHns AONONHUTENbHOM MHEhopMaLmi obpaTuTecs K

OTKagy OT OTBETCTBEHHOCTI 1 PYKOBOACTBY MO TEXHVKE GE30MacHOCTY.

Habop BbICOTbI B Py4HOM pexxume

iy
&

D SR

Komarga ynpaBneHnst HECKOMbKMMW [DKOMCTKaMA A1s MnaBHO CABVHLTE NEBLIA
BKITIOYEHVSI/BBIKITIOYEHS SIEKTPOABMraTENei [PKOVCTVK BBEPX
Ans BaneTa

Bo3sBpaTt B AOMALLHION TOYKY (C MOMOLLbLIO MynbTa
ovcTaHumoHHoro ynpaenenus) (Return-to-Home (RC))

(( "’ Hakmute 11 yaepuisaiiTe, 4ToGbI 3anyCTTL BO3BPALLIEHME PoHa. HaxwmiTe elue
pas, YTo6bl OTMEHUTB.

& * Bpaujaiolecs nponenniepsl MOryT NpeacTaBnaTe onacHocTs. HE BkniovaiTe
3/IEKTPOABNIraTE NN B OTPaHU4EHHOM MPOCTPAHCTBE UM B HEMOCPEACTBEHHOI G30CTY

OT ntofen.

® He BbinyckaiTe NynbT ANCTAHUWMOHHOIO YNPaBeHns N3 pyK, rnoka anekTpoasuraten
paboTaior,

* [Mocne nocagku cHavana BbIK/IOYNTE APOH, @ 3aTeM NynbT AUCTaHUWOHHOrO
YrpaBneHus.

[ns obecnedyerns cBoeit 6e30MacHOCTU 1 Be30MacHOCTU OKPYXKatoLLMX
BaXKHO MOHMMATL OCHOBHbIE MPVHLVMB! M0/IETa.

[Ana nonyyeHnst AOMONHUTENBLHON MHCOPMaLWK 0BpaTUTECh K OTKady OT
OTBETCTBEHHOCTY 1 PYKOBO/ICTBY MO TeXHIIKE Ge30nacHoCT!

Mocapka B py4HOM pexxume

CmeLanTe nesbii [HKONCTUK

BHW3 (N1@BHO), NMoKa iPOH He

KOCHETCS MOBEPXHOCTY.

[ins BoIKNKOYEHS ABUraTenein

YAEPXKVBATE [PKONCTUK B

TEHEHIIE HECKOMBKIIX CEKYH. @

& [ BBIKTIOUEHIS [BUraTenNei BO Bpemst
MO/IeTa HaXKMUTE KHOMKY BO3BPATA [AOMO
(RTH), ofHOBpeMeHHO nepemelias
NeBbI [PKOVCTVK B HVKHUA BHYTDEHHWIA
yron. BolknoyeHne apurateneit Bo
BPEMsi N0eTa MOXeT MPUBECTN K
KDYLIEHVIO JIETATe/NIbHOrO annapara. 31o
MOXHO CAenaTb TONBKO eC/N MONETHbI
KOHTPO//IEP OGHAPYXXIMBAET KPUTUYECKYIO
OLLINGKY.

l"eo30HbI

MoppobHee:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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TexHU4eckue xapakKTepucTuKu

© JleTaTenbHblii annapat (M200 V2)
Pasmepb!

JvaroHankHbi pasmep

Macca

Makc. B3neTHasi Macca

Makc. nonesHast Harpyaka

[vanasoH pabourx YacToT

MoLHoCTb NepepaTymka

TOYHOCTb NO3MLIIOHVPOBaHWS (pexkum P ¢ GPS)

Makc. yriosasi CkopocTe

Makc. yron HaknoHa

Makc. ckopocTb Habopa BbICOTbI

MaKC. CKOPOCTb CHVKeHWS! (MO BepTVKasn)
Makc. ckopocTb

Makc. BbicoTa roneTa Hag ypoBHeM Mopst
Makc. conpoTverneHye BeTpy

Makc. Bpems noneta (TB55)
CoBMeCTUMble cTabunmusaropsl DJI
COBMECTUMbIE KPEMNEHNs CTabnnmsatopa
CreneHb 3aLyTbl 060104KN

CryTHYKOBbIE CHCTEMb! HaBUraLN
PaBouuin gruanasoH Temneparyp

© MynbT AMCTaHUMOHHOTO ynpassnieHudA (GL9OOA)
JvanasoH paboumx 4actoT
Makc. janbHoCTs nepeaaqin curHana
(NpW OTCYTCTBUM NPENATCTBUM 1 NOMEX)
MolLHOCTb NepepaTinka
VICTOYHVK nUTaHUst
BbixoAHas MOLLHOCTb (MaKc.)
VcTouHuk nutarms USB
[vanasoH pabo4mx Temnepatyp

* CucTema HuxXHero o63opa
Makc. ckopocTb
Makc. Bbicota
Paboumit aruanasoH
Yenosust (hyHKUMOHMPOBaHUS
Pabo4min avanasoH ynsTPasByKOBbIX AaTHAKOB

YGNOBIS (DYHKLVIOHVIPOBAHYS Y/TbTPa3BYKOBbIX AATH/KOB

* CucTema nepeaHero o63opa
[anasoH oGHapyxeHusi NPensTCTaiit
Yron o63opa
Yenosus thyHKUMOHPOBaHMS

© CucTeMa BEPXHUX UH(DPAKPaCcHbIX AaTYMKOB
JvanasoH oBHapyxeHst MpensTcTui
Yron o63opa
Pabouvas cpepa

B passepHyTOM Bife, BKNOYas mponesiieps! 1 Lwacck, 883x886x398 Mm

B cnoxeHHOM Buag, MCKoYas NPonesiepbl 1 Lwaccu 722x247x242 mm

643 MM

Mpubn. 4,69 Kr (cc AByMS akkymynsTopami TB55)

6,14 kr

1,45 kr

2,4000-2,4835 My,

2,4 Ty < 26 gbm (FCC/NCC); < 20 abm (CE); < 20 nbm (SRRC)

Mo Beptukanm: +0,5 M (+1,64 cyta) unn +0,1 M (+0,33 chyTa, ci1cTemMa HUKHEro 063opa BKIKOHEHa)
no ropuaoHTanm: +1,5 M (4,92 dyta) nunm +0,3 M (0,98 chyTa, crcTema HUXHero ob3opa BKloHeHa)
HaknoH: 300°/c, noopoT: 120°/c

Pexxum S: 35%; Pexxm P: 30° (crctema nepearero o63opa BktoveHa: 25°); Pexim A: 30°
5 m/c (16,4 dpyTa/c)

3 m/c (9,8 chyTalc)

Pexwim S / pexxum A: 81 km/y; pexkum P: 61,2 km/u

3000 M (9842 chyTa ¢ nponennepamu 1760S)

12 m/c (39,4 dpyTa/c)

38 MuH (6e3 Harpysku), 24 MvH (B3neTHas Macca: 6,14 kr)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

OayH CTabAM3aToP, HAKIOH Kamepbl BHI3

P43

GPS+ITIOHACC

ot -20 po 50° C (ot -4 fo 122° F)

2,4000-2,4835 [Ty,

FCC/NCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km

2,4TTu; <26 gBMm (FCC/NCC); < 20 abm (CE); < 20 gBm (SRRC)

Axkymynstop Intelligent Battery ysenuerHoit emkoct (Mogens: WB37-4920mAh-7.6V)
13 BT (663 nofaum nutaHmns Ha MOHUTOP)

1A=5,2B (Makc.)

ot -20 go 50° C (ot -4 fo 122° F)

<10 m/c (32,8 chyTa/c) Ha BbicoTe 2 M (6,56 yTa)

<10 ™ (32,8 dhyTa)

<10 ™ (32,8 dhyTa)

OBEPXHOCTb C BUAMMOI TEKCTYPOM, YPOBEHL OCBELLEHHOCTY > 15 K

0.1-5m (0,33-16,4 dpyta)

Marepvass, He MoryoLLAIOLLE 3BYK, TBEPAAst MOBEPXHOCTb (TOJICTOE KOBPOBOE MOKPHITUE B
MOMELLEHUM yxyaLIaeT paboTy AaT4MKOB)

0,7-30 ™ (2,3-98,4 dhyta)
Mo ropuaoHTanm: 60°; No BepTukasm: 54°
NOBEPXHOCTb C BUAMMON TEKCTYPOM, YPOBEHL OCBELLIEHHOCTY > 15 Nk

0-5Mm (0-16,4 chyTa)
+5°
Bonblune, Auddy3HO-0TPaXKaIOLLME 1 OTPaXKaIOLLME NPENSTCTBIUS (KOI(MULMEHT oTpaxkeHWs >10%)

 AxkymynaTop Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

EmkocTs

Hanpsixerve

Tun akkymynsTopa

EmkocTs

Macca HeTTo (OAVH aKkyMyssTop)
[JvianasoH pabourx Temnepatyp
[vanasoH Temnepatyp 3apsaKi
MakcyMaribHasi MOLLHOCTb 3apsaKin

* 3apnapaHoe ycTpoiicTeo (IN2C180)
Hanpsixerme
HomuHansHas MOLLHOCTb

© 3apAaHblii KoHueHTpaTop (IN2CH)

BxojiHoe HanpsbikeHe
Cwna Toka Ha Bxofe

7660 MAY

22,8B

JvTui-nonumepHsin 6S

174,6 By

Mpubn. 885

ot -20 1o 50° C (ot -4 po 122° F)
0T 5 10 40 °C (0T 41 0 104 °F)
180 BT

26,1B
180 BT

26,18
69A

ies-!

AKTYaIbHYIO PEAAKLIMIO IOKYMEHTa MOXHO 3arpy3uTb C Be6-caiiTa:
/ il ice-200-seri
p.

MATRICE v DJI siBnsitoTCst TOBapHbIMM 3HaKamMm1 KomnaHum DJI
© 2019 DJI Bee npasa 3aLuyiieHs!.

3% OTa 0TMeTKa 03Ha4aeT, YTO COAEPXKaHNE MOXET ObiTb

V3MeHeHo 6e3 NPeABapyTENbHOMO YBEAOMIEHNS.
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Haneuararo B KuTae.



The terms HDMI, HDMI High Definition Multimedi a Interface, and the
HDMI Logo are trademarks or registered trademarks of HDMI Licensing
Administrator, Inc.
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