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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

The DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) is a powerful industrial drone platform with world-class
agility and speed, redundant barometers and IMUs for maximum reliability, and smart flight features that make capturing complex
shots easy. The aircraft's visual sensors* enable enhanced hovering precision even when flying indoors or in environments where
GNSS is unavailable. The built-in AirSense makes you aware of nearby aircraft in the surrounding airspace to ensure safety. Its
airframe design gives it an IP43 Ingress Protection, in accordance with the global IEC 60529 standard. The mechanical design,
along with quick-release landing gears and mounted folding arms, makes it easy to transport, store, and prepare for flight. The
safety beacons on both the top and the bottom of the aircraft allow the aircraft to be identified at night or in low light conditions.

The M210 V2/M210 RTK V2 is compatible with many of DJI's DGC2.0 connector gimbals, supporting a single upward gimbal or
dual downward gimbals.* It is equipped with many expansion ports to broaden its applications. The M210 RTK V2 has a built-
in DJI D-RTK™, which provides more accurate heading data for positioning.** An advanced power management system along
with dual batteries ensures power supply and enhances flight safety. Without a payload, the M210 V2 has a flight time of up to 34
minutes with standard batteries (TB55), while the M210 RTK V2 has up to 33 minutes of flight time.*

This manual uses the M210 RTK V2 and ZENMUSE™ Z30 and X5S gimbals as an example to demonstrate setup.

1. FPV Camera 15. Aircraft Status Indicators
2. Forward Vision System 16. D-RTK Mounting Bracket™*
3. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) | 17. D-RTK Antennas**
4. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) Il 18. Extended Power Port (XT30)
5. Gimbal Detachment Button 19. USB Mode Switch
6. Frame Arms 20. USB Port
7. Motors 21. Linking Button and Indicator
8. Propellers 22. Expansion Ports
9. ESC LEDs 23. Battery Removal Button
10. Transmission Antennas 24. Intelligent Flight Batteries
11. Landing Gears 25. Battery Level Indicators
12. Upward Gimbal Mounting Position 26. Power Button

Folded 13. Beacons 27. Downward Vision System
14. Upward Infrared Sensor 28. microSD Card Slot

* The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the Disclaimer and Safety Guidelines to learn more.

Gimbals can be purchased separately from the official DJI website. When using a single upward gimbal with the M210 V2, an external GPS module connected
through the expansion port is required. Please refer to the user manual for more details about expansion ports, upward gimbals, and downward gimbals.

Please note that maximum flight times are measured in ideal flight conditions. Actual flight times may vary depending on your environment.

DO NOT disassemble the aircraft shell, otherwise it will not be covered under warranty.

**Please note that this list of items applies to the M210 RTK V2. Although similar, the M210 V2 aircraft does not include the D-RTK antennas and mounting bracket.
When using the M210 RTK V2, more accurate positioning data can be achieved when using a Network RTK service or a DJI D-RTK 2 High Precision GNSS
Mobile Station for Matrice Series. If the data transmission signal between the aircraft and the Network RTK server or mobile station is weak, it is recommended
to use post-processed kinematic (PPK) technology.
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Cendence S Remote Controller

The CENDENCE™ S remote controller features DJI's OCUSYNC™ 2.0 technology for a maximum transmission distance of up to
5 mi (8 km).* Equipped with a DJI CRYSTALSKY™ 7.85 inch ultra-bright monitor, it displays a HD live view directly via the built-in
DJI Pilot app, providing a precise and responsive flying experience. Dual frequency* support makes the HD video downlink more
stable. In Dual Remote Controller Mode, two remote controllers control the aircraft and camera separately, even when they are up
to 656 feet (200 m) apart.*

The remote controller works with a WB37 Intelligent Battery, which can be fully charged via the charging port in about 2 hours with
the standard charger, or with the Intelligent Battery Charging Hub in about 1 hour and 11 minutes. The maximum run time of the
remote controller is approximately 4 hours without supplying power to a monitor and with Dual Remote Controller mode disabled.”

HDMI Port

USB Port

microSD Card Slot

Micro USB Port
Headphone Jack
Light-Sensitive Port

Power Button

. Customizable Button (F1)

. Setting Button

10. Customizable Button (F2)
11. Back Button

12. Battery Release Button
13. WB37 Intelligent Battery
14. Antennas

15. Monitor Mounting Bracket
16. USB Port (Reserved Port)
17. Control Sticks

18. Strap Hook

19. Focal Adjustment Knob
20. Return-to-Home (RTH) Button
21. Power Port

22. EV Setting Button

23. Shutter Setting Button
24. Aperture Setting Button
25. 1SO Setting Button

26. Pause Button

27. Power Button

28. Remote Control Display
29. Camera Settings Dial

PNO O A BN

©

w N

©

30. Customizable Button Setting Menu
31. Customizable Buttons (BA-BH)
Support Rig
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33. Left Lever 40. Micro USB Port

34. Left Dial (Gimbal Pitch) 41. SDI Port (for Video Output)
35. Flight Mode Switch 42. Right Lever

36. Handle Bar 43. Right Dial (Gimbal Pan)
37. USB Port 44. AF Button (Autofocus)

o

Record Button
. Shutter Button
. Customizable Buttons (C1-C4)

(for Mobile Device Connection) 4
38. HDMI A Port (for Video Output) 4
39. CAN Bus Port (Extension Port) 4

~N o

* The remote controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in an unobstructed area with no electro-magnetic interference at an altitude of
about 400 feet (120 meters). The actual maximum transmission distance may be less than the distance mentioned above due to interference in the operating
environment, and the actual value will fluctuate according to the strength of interference.

To comply with local regulations, the 5.8 GHz frequency is not available in some countries and regions.
For more information about Dual Remote Controller mode, please refer to the user manual
Maximum run time is estimated in a lab environment without supplying power to a smart device or monitor, for reference only.



Using Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Downloading the DJI Pilot App

Users can access the DJI Pilot app that is built-in to the remote controller's CrystalSky monitor. E E
Users can also search for DJI Pilot in Google Play Store or scan the QR code to download the : H

app onto your mobile device, and then connect the mobile device to the remote controller.

@I First-ime activation requires your DJI account and an internet connection
Internet DJI Pilot App
/I Dl Piot suppors Anroid 5.0 o lter

2. Charging the Batteries

* Press the release button and open the corresponding charging port cover.
* Insert the Intelligent Flight Battery into the charging port to begin charging.
* Be sure to press the release button when removing fully charged batteries.

Power Outlet
100~240 V
(50Hz/60Hz)

Using the IN2CH Charging Hub, charging time  Charging Time: Using the WCH2 Charging Hub,
is approximately 2 hours* charging time is approximately
TBS55: 2 hours and 24 min (two batteries)" 1 hour and 11 min (one battery)*

*Provided charger

&  When charging is complete, the LED lights on the Intelligent Flight Battery will tumn off, and the LED on the Charging Hub will turn solid green
 When charging is complete, the display on the remote controller will show 100%
© The Charging Hub will sound an alert when the battery has been fully charged. The alert can be turned on or off by toggling the switch under the hub
 Install the battery into the aircraft and power on. If a low battery temperature is detected, the battery will automatically heat up to maintain a temperature between
16° and 20° C.
o Ensure two Intelligent Flight Batteries are charged and discharged simultaneously to prolong their service life and for a better flight experience.

3. Preparing the Remote Controller

Mounting Monitor and Remote Controller Batteries

CrystalSky monitors and the Cendence S remote controller
use the same batteries.

Put the battery into the Battery Slot, then slide it to the end
until you hear a click.

& ® Press the Battery Release Button before removing the battery.
 Press the Battery Level Button once to check the battery level.

Mounting the Monitor to the Remote Controller

Ensure that Part B is Lock the Mounting Use a coin or the screwdriver
unlocked. Connect Part Bracket. included to adjust the
B to Part A. tightness of the tilt axis.



Using the Remote Controller

The Stick Mode is set to Mode 2 by default. In Mode 2, the left stick controls the aircraft's elevation and heading, and the
right stick controls the aircraft's forward, backward, and lateral movements. To adjust the FPV camera, press and hold the C2

Button and rotate the left dial.

Left Stick Right Stick
Forward

x &
g | g |
{2 AN )

Backward

Turn Left Turn Right Left Right

& ® For more information about how to connect and use the remote controller, please refer to the user manual.
® You can change the stick mode and customize the C1-C4 and BA-BH buttons’ functions in the DJI Pilot app.

FPV Camera

7

Preparing the Aircraft

Unfolding the D-RTK Antennas (for M210 RTK V2 only)

Unfold the D-RTK antennas and then turn the knob tightly in the direction indicated by the lock icon &Y .

Unfolding the Aircraft

range of the <> icon.

Unfold the frame arm, slide the arm lock to the end of the frame
arm, then rotate it about 90° until the silver line lies within the




Mounting the Propellers

Propellers without
silver rings should be
installed on unmarked
motors.

Press the propeller

down onto the mounting
plate and rotate it in the
direction indicated by the
lock icon (E until secure.

Propellers with
silver rings should
be installed on
motors with the
same color marks.

Check that the propellers are secure
before each flight

Mounting the Gimbal and Camera

Wi

Press the Gimbal Align the white and Rotate the gimbal Gimbal Connector Il Gimbal Connector |
Detachment button red dots and insert lock Fo the locked Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
to remove the cover.  the gimbal. position. e —— Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Make sure to press down the gimbal detachment button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera, The gimbal lock should be fully rotated
when removing the gimbal for the next installation.

]

Mounting the Intelligent Flight Batteries

Insert a pair of batteries
Press once to check the battery level
Press again and hold until the batteries turn on or off

0o0ono
°

u
@
& © Only use battery slot B when using one battery to supply power. In this case, the aircraft can only be powered on, but cannot take off.
© If for any reason only one battery is available during flight, land the aircraft immediately and replace the batteries as soon as possible.

 Make sure 1o press the Battery Removal button when removing the battery
 Make sure to use the included TBS55 batteries. DO NOT use any other type of batterles.

Configuring the RTK Module (for M210 RTK V2 only)

The M210 RTK V2 aircraft includes D-RTK antennas. Highly accurate positioning data can be obtained when using the M210

RTK V2 with the DJI D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station for Matrice Series or Network RTK service.

1. In the Camera View in the DJI Pilot app, tap eee on the upper right corner, and then tap RTK. Enable aircraft RTK and
select a service type in settings.

2. If D-RTK 2 is selected, refer to the D-RTK 2 Mobile Station for Matrice Series user guide for information on configuration.
Contact a DJI authorized dealer for details on the use of Network RTK.



5. Flight

DJI Pilot Ready to Go (GPS)

App

[ i

Before taking off, ensure that the Aircraft Status Bar in the
DJI Pilot app reads ‘Ready to Go (GPS) o ‘Ready to Go

Toggle the Flight Power on the remote controller,  Launch the DJI g
. ) N N (Vision)' i flying indoors.
Mode switch to monitor, and aircraft. Pilot app.
P-mode, the safest
flight mode.

& © After the monitor is powered on, wait for a pop-up window that asks for a selection of USB device use, and then select “DJI Pilot”. Otherwise, the app cannot be
connected to the remote controller.
e Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. Please refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details

Manual Takeoff Manual Landing

Pull left stick down
(slowly) until you touch

(L=

OR the ground.
3 Hold for a few seconds
% l & & : to stop the motors. @
Combination Stick Command to start/stop the motors Left stick up :

(slowly) to take off §
i } To stop the motors mid-flight, press

the RTH button while simultaneously
pulling the left stick to the bottom
inner corner. Stop motors mid-
flight will cause the aircraft to crash
The motor can only be stopped
mid-flight when the flight controller
detects critical error.

& « Rotating propellers can be dangerous. DO NOT start the motors in narrow
spaces or when there are people nearby.
* Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still
spinning.
« After landing, power off the aircraft before turning off the remote controller.

Itis important to understand basic flight guidelines for the safety GEO Zones
of both you and those around you.
Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more

information Learn more:

http://flysafe.dji.com/no-fly



Specifications

Aircraft (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensions

Diagonal Wheelbase
Weight

Max Takeoff Weight
Max Payload
Operating Frequency
EIRP

Hovering Accuracy (P-mode with GPS)

Hovering Accuracy (D-RTK, M210 RTK V2)
Max Angular Velocity

Max Pitch Angle (Dual Downward Gimbal/Single Upward Gimbal)

Max Pitch Angle (Single Downward Gimbal)
Max Ascent Speed
Max Descent Speed (vertical)

Max Speed (Dual Downward Gimbal/Single Upward Gimbal)

Max Speed (Single Downward Gimbal)
Max Service Ceiling Above Sea Level
Max Wind Resistance

Max Flight Time (with two TB55 batteries)

Supported DJI Gimbals
Supported Gimbal Configurations
Ingress Protection Rating

GNSS

Operating Temperature

Remote Controller (GL900A)
Operating Frequency

Max Transmitting Distance
(unobstructed, free of interference)
EIRP

Power Supply
Output Power (max)
USB Power Supply
CrystalSky Monitor

Operating Temperature

Downward Vision System

Velocity Range

Altitude Range

Operating Range

Operating Environment

Ultrasonic Sensor Operating Range
Ultrasonic Sensor Operating Environment
Forward Vision System

Obstacle Sensing Range

FOv

Operating Environment

Upward Infrared Sensing System
Obstacle Sensing Range

FOvV

Operating Environment

Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight (Single One)
Operating Temperature
Charging Temperature
Max Charging Power
Charger (IN2C180)
Voltage

Rated Power

Charging Hub (IN2CH)
Input Voltage

Input Current

M210 V2: Unfolded, propellers and landing gears included, 883x886x398 mm
Folded, propellers and landing gears excluded, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Unfolded, propellers and landing gears included, 883x886x427 mm
Folded, propellers and landing gears excluded, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Approx. 4.8 kg (with two TB55 batteries);

M210 RTK V2: Approx. 4.91 kg (with two TB55 batteries)

6.14 kg

M210 V2: 1.34 kg; M210 RTK V2: 1.23 kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCCY); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +1.64 feet (+0.5 m) or +0.33 feet (+0.1 m, Downward Vision System enabled)
Horizontal: +4.92 feet (1.5 m) or +0.98 feet (+0.3 m, Downward Vision System enabled)
Vertical: +0.33 feet (+0.1 m); Horizontal: +0.33 feet (+0.1 m)

Pitch: 300°/s, Yaw: 120°/s

S-mode: 30°; P-mode: 30° (Forward Vision System enabled: 25°); A-mode: 30°
S-mode: 35°% P-mode: 30° (Forward Vision System enabled: 25°); A-mode: 30°
16.4 ft/s (5 m/s)

9.8 ft/s (3 m/s)

S-mode/A-mode: 73.8 kph (45.9 mph); P-mode: 61.2 kph (38 mph)
S-mode/A-mode: 81 kph (50.3 mph); P-mode: 61.2 kph (38 mph)

9842 feet (3000 m, with 1760S propellers)

39.4 ft/s (12 m/s)

M210 V2: 34 min (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)

M210 RTK V2: 33 min (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Single Downward Gimbal, Dual Downward Gimbals, Single Upward Gimbal
P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-4° t0 122° F (-20° to 50° C)

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
NCC/FCC: 5 mi (8 km); CE/MIC: 3.1 mi (5 km); SRRC: 3.1 mi (5 km)

2.4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Extended Intelligent Battery (Model: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (Without supplying power to monitor)

1A=52V (max)

DJI CrystalSky 7.85inch, Resolution: 2048x1536;

Brightness: 2000 cd/m?; Operating System: Android 5.1; Storage: ROM 128GB
-4° t0 122° F (-20° to 50° C)

<328 ft/s (10 m/s) at the height of 6.56 feet (2 m)

<32.8 feet (10 m)

<32.8 feet (10 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (>15 lux)

0.33-16.4 feet (0.1-5 m)

Non-absorbing material, rigid surfaces (thick indoor carpeting will adversely affect performance)

2.3-98.4 feet (0.7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0-16.4 feet (0-5 m)
+5°

Large, diffuse, and reflective obstacles (reflectivity >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

1746 Wh

Approx. 885 g

-4° t0 122° F (-20° to 50° C)
41°1t0 104° F (5° to 40° C)

180W
261V
180 W
DJl incorporates HDMI™ technology.
261V The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
69A trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

other countries.

Download the latest version from

http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

# This content is subject to change without prior notice.
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Copyright © 2019 DJI All Rights Reserved.

Printed in China.
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BB RTK ({UEMRTF M210 RTK V2)

M210 RTK V2 &{788#58c D-RTK K54, Eié DJI D-RTK 2 S#5E GNSS #2504 Matrice hRaiM4E RTK BRSS, RAITKSEREE
TEMERL
1. 7£ DJI Pilot App 1EH5RE, Mt LM eee> RTK, Fi5 t4788 RTK, FkiRiRSEE.
2. #E1EF D-RTK 2, £% D-RTK 2 Bk Matrice MRAEAIIBHTEE .
FEEEMES RTK, BIBAR DJI IR IEFEGEMNERS A,



5.

2%/ 1%

—-—
= B EEE (GPS)
- DJI Pilot
z App
[a] GBI DI Piot App ENREHH VTS
- WA I G (OPS)” B B R ESE (1

, LURIETRE.
AR FEiEzeg. 8. 250 DJI Pilot App
ES G =iive kAR

& * FRETRE, BEED, i) “J9 USB R EIER— MR EOF, #EE “DJIPilot” , B App BEESIERRRER
® J5TRSETE DJI Pilot App 1R E: BEUZSIEN. WTRSETEMERN (REFPNZSBRERES) .

Fanie  FamE

: EOE TR, HE T
o | HhEE
E | (R RIS 27,
: L.

N4 7 Iy

BIFANE: EBHE /21 oo =
TEEhERA TETERE
: /\ ZhEIEREHSR: ARRNAEFE
""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" ; = BHETRMIZE ., ZhELBiEaS
: THTRRR. NHETREETPR)
Ez—dﬁgﬂﬁ ( j&}?&%& ) : EIEAT, A ERATI LRI ELUES

RIS RERMIE IR (ST EEhE .
BIE RIS 2 R .

* SEIEEHIBIERAARNYE, RIFENS WTRIRISZRIERHE (TRTBAR, 2HY.
SR EMIER uﬁ%&iﬁi

* TkiTEEElL i EFFHAREIT2E: .

© EERBISILEEARA KT, BB,

BER
HTRSNAETE. BEAESHENE2IEREE.
BEEVFALE (REFRINZLBMEES) .
PEEFIELATRLE
hitp:/ffysafe.dji.com/no-fly



BRI

° ®f788 (M210V2/M210 RTK V2)
RT

SIFREBHAHEE
=

BAHE
BARtES
TRSER
RHITHE (EIRP)

&E (P-GPS)

BS¥E (D-RTK, M210RTKV2)
BB

BAHNRE (FTEU=A/ LBRE)
BAGNRE (TEEREA)
AL TFRRERE

BAKFYTEE (FTERAA/ LBRE)

BAOKFHTEE (TEEEE)
AR CGERSE
BARRTEZNE

HBATEITRYIE (TBSS)

BE DIl =E

XRFRARESL

(053728 24

GNSS

THARRE

2238 (GLI00A)

Tiesmse

BAESHEHES (T, T )
RHITHE (EIRP)

ez
I (8\A)
USB #O#tEFE / B8/E
CrystalSky 2777
TERERE

© FREERS
THTRENEEE
BENREE
e EEE
R
BERSENEDE
B {E ARG

© BIHREERSE
ERSYRAHERE
Fov
RS

o TREBLISMNEAIZ St
FEISYBAHERE
FOV
fEFEERE

° BWEEKITRID (TB55-7660mAh-22.8V )

=2
BE

it

(5]
iR E
TAFRERE
FERINERE
BATENE

* 7EE8EE (IN2C180)
BE

EE

o ZEER (IN2CH)
BARBE
BN

BSERBELII S TR R AA L.

M210 V2: 883 886 x 398 mm (FEFF, EIEREMFNIZEL ) , 722% 282 x 242mm (TE, TEELMHANZELR )
M210 RTK V2: 883x 886 x 427 mm ( BFF, BI&RIHANEER) ,

722% 282 %242 mm ({78, FEERMHEEL )

643 mm

M210V2: £94.8 kg ( &FFR TB55 8ith ) ; M210 RTK V2: £94.91 kg ( &7tk TB55 Eits )
M210V2: 1.34kg; M210RTK V2: 1.23kg

6.14kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm ( CEMMIC) ; <20 dBm ( SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

EH: 05m (FUMBERABA: 01m); KFE: £1.5m (FUNERAEA: £03m)
EH: £0.1m; KFE: £01m

AF{P4: 300° /s, Fumih: 120° /s

SiEal: 30° ; PRzt 30° (PIRXBAMMMERGEM: 25° ) ; AfE: 30°

Stest: 36° ; PiEst: 300 (PEXERMMERARA: 25° ); AtEst: 30°

5m/s, 3m/s

S g /A 8 73.8km/h; PiEE: 61.2km/h

Sigzt /A& 81km/h; PEz: 61.2km/h

3000 m ( {giF8 17608 ¥2HEL )

12m/s

M210V2: 34 534 (=54 ) ; 24 54 (IR KEE 6.14kg)

M210 RTK V2: 339349 (%4%) ; 24 Hth (IBEEE 6.14kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

THEEZRA, TEUz=A, LBE=E

1P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

-20CZE 50T

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
NCC/FCC: 8km; CE/MIC: 5km; SRRC: §km

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm ( SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

SMNBERALEEI ( BYS WB37-4920mAh-7.6V )

1BW (FASNREHE )

1A=52V (&K)

7.85 BT RE, $H¥I% 2048 % 1536, HE 2000 cd/m?; Android 5.1 45, f7{#=31a) ROM 128GB
-20C Z 50T

<10m/s (BE2m, HBRE)
<10m

<10m
FEEFBL0E,
0.1-5m
FREMER. BRGE (EiREEERERE )

47R (>15 lux, EREGKTESIRSIAE )

0.7-30m
KF60° , EE 54°
FEEFELE, HBEHRE (15 lux, ZRETERRBEIRES )

0-5m
£50

BRH, ARY, BRI (REF >10% ) 154

7660 mAh
228V

LiPo 68
174.6 Wh
#8859
-20C 50T
5C Z 40T
180 W

261V
180 W

Homl

261V

DJI incorporates HDMI™ technology.
69A The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

THEREEER, BANENTRER M (BFRFH)
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2

X NBIEEH, BABTIEN.

MATRICE #1 DJI 2A5#1
Copyright © 2019 A5&i

EH: N
HRIERE

FREIENT)
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iBIBAY Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2 / Matrice 210 RTK V2 (M210 V2 / M210 RTK V2 ) 5§ DJI™ SGiERIRITIEHIR S . TREIREERR.
AIOMNBIER A - 7O FPV IR, WEEBIRM. BRIEESSERITIN. RITEMNEE DJI AirSense TR AIBEM=EER,
LURERITER S . HWEEBERTRET P BHESHRTIE IP43 (28 IEC 60529 124 ) . RIFEERMNEARERORNTIF
BWESBERINRIER, TAFEERCRAIAERISRE, WEIEBNFRSRERNE, ERERERITIHBIRTE.
BRAREZHK DGC2.0 HENZAEK ", XELBZAMTEEIA, TREARERIERATR. RESEETER, TiRERE
HIEFEINEE, EP, M210 RTK V2 #Zfg DJI D-RTK™ XZsi, oliERISHREERTEN ~. EEhRFIEARTRSGH, =g,
M210 V2 (EFtRECEIh ( TB55 ) MRATIFRITNIE 34 288, M210 RTK V2 8% 33 1 *.

AL M210 RTK V2 %2 DJI ZENMUSE™ Z30 #01 X5 ESRMIEI TR .

1. FPV A 15, RATERMREIETIE
2. BIRIRE RS 16. D-RTK REZH ™
3. EAEER | (DGC2.0 BiER ) 17. D-RTK K =
4. EGERER || (DGC2.0 iEZE ) 18. HHMEIRIEIR (XT30)
5. EAIEMERIZIA 19. USB &= 1125963
6. 1 20. USB i@zt
7. BiE 21, EeEfinsh / Bedtig iz
8. 1ZEsE 22, EFIEEE
9. B4 LED $5~1B 23. BihBHIRA
10. EEREMKLSR 24, BRERATEID
11, &SR 25 BIhESIETIE
12. LEZAREN 26. BIRLH
13. A% 27. MRIRBRR
14. TESBATSMRBIER 28. microSD i

* & = ATS & BURFER, FERE (REBRRRLIZES) UBRZSTEHE.

AFMART TIEE, AR DI E 4 - M210 V2 EfA L BT AN, FRE/E GPS SHSEIFREEE . BREESE. IETaNTHSE

ZENERE, FREMAEFM.
ERMRATERA

REET (SEREERNERT ) A, @#es.
DDiRERATEE AR, BRIERHETFIRE.

*TRATEREER M210 RTK V2 ifE{T7RE8, M210 V2 SR D-RTK REERTR.
58 M210 RTK V2 8%, EESHHEREM RS RTK RIS DJI D-RTK 2 SHEHEE GNSS {TEEIE Matrice Hfi; BEMAED, RITHEMI RTK REHFITHREBEZR
HBISEMMTASS, BIRMEERERE (PPK) 5T,

16



27 25D 4457 s i oo

AR IBRIEISEE

CENDENCE™ S i&1z228#F OCUSYNC™ 2.0 BEBE&EHNRMT, RETANINELHE, afEmA 8 FAR ~ BAIEMN, Tl
RATEREE SRR IBIRENES .. B DJ CRYSTALSKY™ 7.85 WS =ERE &R, JEZEBNAEN DJI Pilot FERREINED
EEET. EEHRERRE 5.8G f 2.4G MIEBVEE *, TJLURBBENTEBRIDER, ERETUBREGHRER
THRHINEE, SAEGIENH E# 200 AR *,

EiREsyME WB37 HaEEh, aliEBER S EIER (EAIEEABEFTBTL 2 /\8F) AEHTHARBER (FEELN 1 /8 11 5iE)
EITRE. BetEitmRo TIEIFRIL 4 /N5~

HDMI &8

USB i@ts
microSD &
Micro USB i1
EEeL

=l

ERIZH

BaTizil (F1)

9. FETEILEH

10. BET#&8H (F2)
11, R[EIRH

12. B BBERILH

13. WB37 545}

14. KR

15, BRRRESIR
16. USB &1 (78R )
17. 4842

18. B G

19. FEREH

20. BHGRMIZH

21, FREEER

22 EV iR

23. RPIRE

24. KERTE

25. 1SO 3&5E

26. ¢
27. BRI

28, BB

29, iEHR ISR

30. BiTiktHRERREE
31. BiJ¥%4H (BA-BH)

©NO O

o

32. fEEbsTiE R 40. Micro USB &z ts

33. i 41, SDI He88 (R L)
34. IHBR (ZEWID) 42. B2

35. MATIR (IR BARS 43 [k (ZAaFHB)

36. f8F 44, BEIEIEIRIA

37. USB EHE1R ( AREREITEIRE ) 45. SRFUIRH
38. HDMI A [0 ( #RaA$aI€ 38 ) 46. HARRIREA
39. CAN Bus B8 47. BFJ1%8 (C1-C4)

 ERRIEER . BEMRTENERRT, UERTSES 120 AREA, 7 FCC B MERBITLIZRIRABMAEM. MRERRTRERFENTE, RASNBTELN
UimeErea, BEETIEREELTEL,

SBERELZER, RXIE 5.8 GHz SRR,

HENSHSHEREFM.

iR RRE TR T, TR . EfEE,




(EAIZAY Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

. F& DJI Pilot ER#ER

EREYEREESERRETNERAEN DJ Pilot AN, JFaIfEiiER SR E E
QR B T #ilZ DJI Pilot BRAENEITEIRE, NEBRTERERERSE TR, :

@I SHEIMITETER DJI Pilot EARAMEA4LER. MENFERDRACEREAIREHE.
ternet

DJI Pilot fEFBA2st
N ol piot RS ER 75 Ancroid 50 RELERS.

© BTRBERENEE, THFEERERER.
- HEBEEFBERNTEIN, BB,
© RERNE, WEREREERENEE, JHERTH.

ZAER
100~240 V
(50Hz/60Hz)

IN2CH RBER, §MBEEERITBINTST TEFHBOFR WCH2 REBER, #7888 WB37
BEOE 25" BHRBOTLABEOR 1 N
TBS5: 2 /15 24 534 * AR

A D) ERFAEE, EREANEBLTAES.,

@ * BERITRIHBRIETEL MG, BRBEREPNEFERIBER, PRFBCHM.
©ERBETHEES 100% ¥, FRAXABETM.

. 968 iz BaRg, BEERT.
© [ERIAH D REREERIT BHEZE, ERERTEIORERE, EER S1E 16 £ 20°C 2R, FHANSBSMHEREFM.
© &M, hIETIER, FEIRMW T7 I MEER, ESREERE, SUTASREELERSHIIRITIEE.
4 *. -1
3. EEiEEsE
RRFREIERREED

S iEEREhRESHERE.
#§ WB37 Bith REIBithiAE, HEEIER [ w05 | -,

& © IRIEBMBRIZE, RS,
o EIE—IXBEINE, JTEESHESR.

ETRTRIERS L

o TR sl B A A TP D4R
HIRBHIREREE



&R

ERSHEIENTERIRES A | EEF | (AFHPI ). CESEHIRTRELRSM, AESEHINENEE. RRURES
RATAE . 121E C2 IRsAIEEN/C8BR, RIaJi=t FPV e avinEmE.

aER P FPV S

@ TIR(FRE, B2 i EEILUE DJI Pilot [EFIEERER S MRET, W& C1-C4, BA-BH IZEIAEHIESRIE.

. EEARAG
RF D-RTK X8 (fE#FH M210 RTK V2)
REIMAIRE YR, BUEHE 6 ETRE,

[RBAIa
BT, SSBINBTERLBENL 00°, ERIN EMIREER
<> BEN.




20

LHIRNEE

BRI HIREN
12l iR R TR

AR RN\ R
BEIR BRI, A

BIZeHEiEE =751 (A HEsEeE
EEE, #, BRIRRIAIE

WAL, HFERE
REWRHE.

FIRIE AR ERIRHE
i, ZRIFBEZT
HIFSIEEREE £

,W.

RIEZEEHE HEGEEEN #EESEEIRIF EaiEEI EaiEE|

R IR, W RSB IR BEAT R, RS EHEN Zenmuse XT ~ Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30

TREE, HEE, TRAR &, LEEEER. Zenmuse Z30  Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Elva=1

& BRITOAR, LERTRIERE, 4 BiRIRIEE. AREPARE, & , B AWFEA.

REERERITEID

BEANMESh. m — =

BRESBE, SEREER. [

BORY/BARA: f2H&—IX, 1E 3 WA RILTIRERY/ BRI E . e
u -

& . g;ﬂ;ﬁi%?mﬁ%ﬁ, With/BIEIE B . LLBTIRORIRITES, BEL - = g

* BRARERE 1 BB IE
e BEITT B, A6
© EfEMIE:

TRIEEUEREM .

& RTK (ZEAR M210 RTK V2)

M210 RTK V2 {7281%Rc D-RTK XZ8u%, Fod DJI D-RTK 2 SHEHE GNSS #Ehuh Matrice hisk#Bi8 RTK fR7S, al@Bais
TR EREE Lo
1. £ DJI Pilot FEBEEVEMNTE, BAEEH LA eee> RTK, FIEMRAITES RTK, WHZRFEER.
2. HiEHE D-RTK 2, 2% D-RTK 2 B#huh Matrice hRAVEFIRIBETRE.
EIEIBMEIR RTK, SIBHE DJ RIENIE SRS @ERDE.



5. & /

= EBREETE (GPS)
- DJI Pilot
= fEmE
E] FERAT, BB EE DI Pilot FERRIEHNETRIRIT
- MBS TMETRS [ EREETSE (GPS) | (BOEERE
(GisBEE [@ﬂﬁﬁi}? (IREREAL) | (ROESSE (1
BRITIE DI BENERE. BRE. 0t BEY DJI Pilot [EF SR, DR
BIRS:EEI P i st

BAEIERAER SR,

é o BISRET AR, BEFLL, EHEN [ A USB RGRIE—EMAER | REh, B [DJI Piot ] , BRIFEABE
HEIE,

o iEFESEHE DJI Pilot BAEXPREBANENENBEURLERM., 2K (REBNRLLIZEH) PHRTRE!

Fahiem - FBRE

EIgE T ENHPIE, B
FEAMIRESLE,
FEMPIHRRIFERTALE

&I l Iy \ 21, BEEELE

RARHIRIES. FBERE/ FL LEIBE L HEBRPYSE
i AR
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, LA\ e prpmsee. @i
i TR LB MR
; R RIS,
BEnRAT (128 ) : AHATU L BHELIR RS,
A

BaE— «Aniigiﬂj‘im&lﬁu

& . BRI, RIFEMEEA = g, WIEEAMIES AR, BEY).
EIKEEME!E}’*W DUBt R asEiges
{SIERT, DT AL EERZ P,

uimﬁ BSCRIBE AL, EBﬁFﬁéEESu

BRRRARAT EElN A

B FAERYE (R EERRERLIEES) .
FEESRILIT RS
http:/fflysate.dji.com/no-fly
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BT

* Fuiak (M210 V2/M210 RTK V2)
RT

BB EME
B2

BAERES
BAWE

FEEHERZ (D-RTK, M210 RTK V2)
BAIEEHEE
BABOAE (TE
BAMDAE (TE
A LT FIERE
BAOKFERTEE (TEE
BARKFRITIEE (THE
BARERERSE
BARTHEZEIE
FARATHSR (TBSS5)

&/ FBIZE)
)

BAK DI EE
SETARES

1P LR

GNSS

RFRERE

&85 (GLI00A)

et vk

RASRENIEEH (ETFE.
EXETTNE (EIRP)

M210 V2; 883 x 886 x 398mm( fERE, BB IEEFNRLESS ), 722 x 282 x 242mm( BB, RS IERMEELR )
M210 RTK V2. 883 x 886 x 427mm (/2F8, BERMELERE) ,

722 % 282 x 242mm (1R, TESEEMLRER)

643 mm

M210 V2 %3 4.8 kg ( EFEMITE TB55 Bt )

M210 RTK V2: #) 4.91 kg ( fEFIM$A TB55 Eith )

6.14 kg

M210V2: 1.34 kg

M210 RTK V2: 1.23kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

FEH: +05m(MATRERERGE: £0.1m); KFE: £15m (ATRBERK: +03m)
EH: +0.1m; KF: £01m

FSAPEE: 300°/s, Al 120%s

SiEx: 30° ; P#R: 30° (P EABAHRREBRGRM: 256° ) ; ARH: 30°
Stest: 35° ; PiRst: 30° (PREABARRERAEM: 25° ) ; AR 30°
5m/fs, 3m/s

SiEzt /AR 73.8km/h; P& 61.2kmh

SiEzl /AR 81km/h; PHEE: 61.2km/h

3,000 m ( A3 17608 R1EsE )

12m/s

M210 V2. 34 7588 (=i ); 24 9 (RBRER 6.14 kg)

M210 RTK V2. 33 7348 ( 28 ); 24 2i# (E2REE 6.14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

TEEZ4, TEUZA, FEEG

1P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2. GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20CZE 50C

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
NCC/FCC: 8 km; CEMIC: 5km; SRRC: 5km
2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm ( CE/MIC) ; <20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)
HEHN IMEE it ( BU8% WB37-4920mAh-7.6V)
EREHE (8X) 1BW (RBREREENRE)
USB @ BB / BE 1A=52V(&K)
DJI CrystalSky 7.85 DAL, MRAFTRE 2048 x 1536, Z/E 2,000 cd/m?; Android 5.1 B#t, #477%R) ROM 128 GB
BERIEIRE -20CE 50C
o TRRBRS
AT AR EEE <10m/s (BE 2m, XBRE)
BRI HEE <10m
S <10m
FEFERE FEBLELIE, HBIEGRE (>15 lux, ENEXIEEERIIEE)
BRRSERNSHE 0.1-5m
BN EREER FREHE. WEIE ([FHRE SRR )
° FIRRERS
IEHH AN 07-30m
FOV K 60° , HEE 54°
ERRE KEBYELEE, KRIFEERRE (>15 lux, ENBIBEZRITEE)
o TEEBATAMRRERIZ M
WS ANTEE 0-5m
FOV x50
fEmEE BRg, ARY, BRIE (RFE > 10%) BEH)
* WEERITE N (TB55-7660MAh-22.8V)
HE 7660 mAh
BE 228V
Bit4En LiPo 6S
BER 174.6 Wh
BibEEEE #8859
BERIZIRE -20CE 50C
BIREIBE 5C £ 40T
BAFEDE 180 W
* 75ERE (IN2C180)
- 261V
ETE a0 w el etk
DJI incorporates HDMI™ technology.
° BREER (IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries.
NEMERTEEN, ST ERERSE FH (EREFM) MATRICE #1 DJI 2 K3BRIFHIBE,
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2 Copyright © 2019 ASERIH hRiEFTH
¥ NBMEEN, BDRBTEM. FRERENEY
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) |&, HHFRKEDREEE R E— FEFR ST TELANILONT 7)ViET
SA TSV b TF—LTY, TRAEFE IMUERBATWSTcdh. BADEENERBLET, £fee AR— 751 MEEEERL, &
MEYay FOBFLEEICTEE T, BEOLY17)berY—lckY. BRTORITY GNSS AMERTELWVBETEH R/ VIO
EHBLES>TVEY, WED AirSense (SEDEEZRE L. REUARRLET, COBKITHRBINAIT 7L —LRHE RESHDS
IP43 T A—/\JL#R#E IEC 60529 (CEM L TWEY, OMMEEHE, 74 v I VU —ARS YT« I F 7B LU SIHEHDIFTY fefe
HHT — LR LTHHRHCE > TH Y B RE. 7541 MERHIBHTT., BEOLEBELUESOREE—IVICE> T Bk
REE L HERERE T CLREBITNET,

M210 V2/M210 RTK V2 [, DJI D DGC2.0 AT 2=V /\bDEL EEBREDSG Y VIV ERIVINVERET 17 IVFAY >NV
HELET, * 7TV = a Vv ELRIF5H0D% < DISER— FEHA TWET ., M210 RTK V2Id, DJI D-RTK™ NEEFZ. ALIDHD
SYERGHERGT —22RELE T, * TaT7IW\y T —LBEBNERY AT AILELY, RELLBRIHELA L LRTREMEER
BLET, X O— FHAEVKET, M210 V2 I$1E%/\y 7 1) — (TB55) THEA 3449, M210RTK V2 (3R K 339D T 54 MERITT . *
TOIZaT VT, Ty b7y TOREEFAT 5 LT M210 RTK V2 & ZENMUSE™ Z30 3£ U X5S Y/ VL EFALE T,

N

14. LAEFRNMEE YT —

15 AR T —RRA VI r—32—
3DITVINVARTZ—v20 16 D-RTKERUMIF TS5 b
(DGC2.0) | 17.D-RTK 7> 74 ™
4.DIY VNIV TRY Z—v20 18 HIREFAR— b (XT30)
(DGC2.0) I 19.USB E— FXA v F
5. IVINVOERYAALRE 20. USB K— b+
6. 7L—LT—L 2L UVIREAYEA VI —3—
7. E—4— 22, JEERA— b
8. 7OXS 28 Ny T U—BUHLREZ Y
b 9. ESC LED 24 AVFUITUR - TSA RNV T—
Vs 10 =27 VT F 25 Ny T ) —TRBA I —a—
N.SVTAVIET 26. WFARE >
12, £/ IV VERY AHFATE 27. FHREY 3 VY AT
13. -3 28. microSD A— FDRAO Y b

*EY 3 VBRURIMRRAY AT Lld. ADREORGOREEZIIEY, FMCOVTL TRERESLUREHA RSV ] ZHFTH<EW,
IUNUEDI DRRT T THA FTREBATEE T, M210 V2 2B LIy Y J IV EAY VI VEERT 2188, Hl3RA— b&E L TERENIMR
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6.9A other countries.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

Die DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) ist eine leistungsfahige industrietaugliche Flugplattform mit erstklassiger
Agilitat und Geschwindigkeit, extrem zuverlassigen Luftdruckmesser- und IMU-Modulen und intelligenten Flugfunktionen, mit denen komplexe
Aufnahmen mit Leichtigkeit gelingen. Die Sichtsensoren* des Fluggerates ermdglichen einen praziseren Schwebeflug sogar bei Fligen im Inneren
oder in Umgebungen ohne GNSS-Empfang. Das eingebaute AirSense-System macht Sie auf den umgebenden Luftraum aufmerksam und steigert
somit die Sicherheit. Die neue Konstruktion des Flugrahmens bietet die Schutzklasse 1P43, gemaB Standard IEC 60529. Durch den mechanischen
Aufbau kann das Fluggerat — zusammen mit dem Schnellverschlusslandegestell und den angebauten Faltarmen — leicht transportiert, verstaut und
fur den Flug vorbereitet werden. Die Kollisionswarnlichter an der Ober- und Unterseite des Fluggerats ermdglichen es, das Fluggerat bei Nacht oder
schlechten Lichtverhaltnissen einfach zu identifizieren.

Die M210 V2/M210 RTK V2 ist mit vielen DJI Gimbals mit DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) kompatibel und unterstitzt einen einzelnen Gimbal
auf der Oberseite oder zwei Gimbals auf der Unterseite der Drohne.* Sie verfugt tber eine Vielzahl von Erweiterungsanschlissen fur vielfaltige
Einsatzméglichkeiten. Die M210 RTK V2 verfugt Uber ein eingebautes DJI D-RTK™-Modul, dieses liefert genauere Positionsdaten.** Ein
fortschrittliches Energieverwaltungssystem sorgt in Verbindung mit zwei Akkus fur die Stromversorgung und erhéht die Flugsicherheit. Ohne
Nutzlast erreicht die M210 V2 mit Standardakkus (TB55) eine Flugzeit von bis zu 34 Minuten, wahrend die M210 RTK V2 eine Flugzeit von bis
zu 33 Minuten erreicht.”

In dieser Bedienungsanleitung dient die M210 RTK V2 mit den ZENMUSE™ Z30 und X5S Gimbals als Anschauungsbeispiel zur Verdeutlichung
des Aufbaus.

1. FPV-Kamera 15. Statusindikatoren des Fluggerates

2. Vorwarts gerichtetes Sichtsystem 16. D-RTK Halterung**

3. DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) | 17. D-RTK Antennen**

4. DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) Il 18. Zusatzstromanschluss (XT30)

5. Knopf zum Lésen des Gimbals 19. USB-Modusschalter

6. Rahmentrager 20. USB-Anschluss

7. Motoren 21. Kopplungstaste und Anzeige

8. Propeller 22. Erweiterungsanschlisse

9. ESC-LEDs 23. Akkuentnahmetaste

10. Ubertragungsantennen 24. Intelligent Flight Batteries

11. Landegestell 25. Akkuladezustandsanzeige
Zusammenklappen 12. Montageposition des nach oben 26. Ein/Aus-Taste

gerichteten Gimbals 27. Abwarts gerichtetes Sichtsystem

13. Kollisionswarnlichter
14. Aufwarts gerichteter Infrarotsensor

28. microSD-Karteneingang

* Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Lesen Sie den Haftungsausschluss und die Sicherheitsrichtlinien, um
mehr zu erfahren.

Gimbals kénnen separat von der offiziellen DJI-Website erworben werden. Wenn Sie mit der M210 V2 einen Gimbal auf der Oberseite verwenden, ist ein
externes GPS-Modul erforderlich, das tber einen der Erweiterungsanschliisse angeschlossen wird. Nahere Informationen zu den Erweiterungsanschliissen
sowie zu den Gimbals auf der Ober- oder Unterseite erhalten Sie im Benutzerhandbuch

Bitte beachten Sie, dass die maximale Flugzeit immer bei idealen Flugbedingungen gemessen wird. Die tatsachliche Flugzeit variiert abhangig von
unterschiedlichen Umweltbedingungen.

Bauen Sie das Fluggerategehause NICHT auseinander, da in diesem Fall die Garantie erlischt.

**Hinweis: Diese Teileliste bezieht sich auf die M210 RTK V2. Die M210 V2 ist vergleichbar, wird jedoch ohne D-RTK Antennen und zugehériger Halterung geliefert.
Mit der M210 RTK V2 koénnen genauere Positionsdaten erzielt werden, wenn Sie einen Netzwerk-RTK-Dienst oder die hochprazise D-RTK 2 Mobile Station fiir
die Matrice-Serie verwenden. Wenn das Datentibertragungssignal zwischen dem Fluggerat und dem Netzwerk-RTK-Server oder der Mobilstation schwach
sein sollte, empfehlen wir, zur nachtraglichen Korrektur, die Speicherung der Satellitendaten als PPK (Post Processed Kinematics)

37



Cendence S-Fernsteuerung

Die CENDENCE™ S-Fernsteuerung verfugt tUber die OCUSYNC™ 2.0-Technologie von DJI fur eine maximale Ubertragungsreichweite von bis
zu 8 km.* Sie ist mit einem ultra-hellen DJI CRYSTALSKY™ 7,85-Zoll-Monitor ausgestattet, der direkt tber die integrierte DJI Pilot App eine Live-
HD-Ansicht anzeigt und ein prazises und reaktionsschnelles Flugerlebnis bietet. Aufgrund der Ubertragung auf zwei Frequenzbandern* ist die
HD-Video-Ubertragung &uBerst stabil. Im Betrieb mit zwei Fernsteuerungen werden Fluggerat und Kamera von zwei Fernsteuerungen separat
gesteuert, selbst wenn die Fernsteuerungen bis zu 200 m voneinander entfernt sind.*

Die Fernsteuerung verfugt tber eine WB37 Intelligent Battery, die tiber den Ladeanschluss mit einem Standard-Ladegerét innerhalb von
ungefahr 2 Stunden oder mit der Intelligent Battery Akkuladestation innerhalb von ungefahr 1 Stunde und 11 Minuten vollstandig aufgeladen
werden kann. Die maximale Akkulaufzeit der Fernsteuerung betragt ca. 4 Stunden.*

HDMI-Anschluss
USB-Anschluss
microSD-Karteneingang
Micro-USB-Anschluss
Kopfhérerbuchse

Lichtsensor

Ein/Aus-Taste

Frei belegbare Taste (F1)
Einstellungstaste

10. Frei belegbare Taste (F2)
11. Zurtick-Taste

12. Akkufreigabetaste

13. WB37 Intelligent Battery

14. Antennen

15. Monitorhalterung

16. USB-Anschluss (noch nicht in Benutzung)
17. Steuerhebel

18. Gurthaken

19. Fokusjustierknauf

20. Ruckkehrtaste (RTH)

21. Stromanschluss

22. EV-Einstellungstaste

23. Belichtungseinstellungstaste
24. Blendeneinstellungstaste

25. ISO-Einstellungstaste

26. Pausetaste

27. Ein/Aus-Taste

28. Display der Fernsteuerung
29. Kamera Einstellungsradchen
30. Einstellment fur frei belegbare Taste

OND O AW =

©

=}

[ NR ORI NE NN

S

31. Frei belegbare Tasten (BA-BH)
32. Abstandshalterung

33. Linker Hebel 40. Micro-USB-Anschluss

34. Linkes Radchen (Gimbal-Neigung) 41. SDI-Anschluss (fur Videoausgang)
35. Flugmodusschalter 42. Rechter Hebel

36. Haltegriff 43. Rechtes Radchen

37. USB-Anschluss (Gimbal-Schwenk)

(zur Verbindung von Mobilgeraten) 44. AF-Taste (Auto-Fokus)

38. HDMI A-Anschluss 5. Videotaste
(fur Videoausgang) 46. Fototaste

39. CAN-Bus-Anschluss 47. Frei belegbare Tasten (C1-C4)
(erweiterter Anschluss)

IS

* Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC-konform) bei einer Flughthe von ca. 120 Metern und in einer Umgebung
ohne Hindernisse und elektromagnetische Stérquellen. Die tatsachliche maximale Ubertragungsreichweite kann aufgrund von Interferenzen in der
Betriebsumgebung geringer als die oben erwahnte Entfernung sein, und der tatséchliche Wert schwankt entsprechend der Stérke der Interferenz.

Wegen gesetzlicher Bestimmungen ist die 5,8-GHz-Frequenz in einigen Landern und Regionen nicht verfigbar.
Weitere Informationen zum Betrieb mit zwei Fernsteuerungen erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.
Die maximale Akkulaufzeit wird in einer Laborumgebung ermittelt, ohne dass ein Mobilgerat oder ein Monitor mit Strom versorgt wird,
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Den Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2 verwenden

1. Downloaden der DJI Pilot App

Benutzer kénnen auf die im CrystalSky-Monitor der Fernsteuerung integrierte DJI
Pilot App zugreifen. Benutzer kénnen auch im Google Play Store nach der DJI
Pilot App suchen oder den untenstehenden QR-Code scannen, um die App auf
Ihr Mobilgerat herunterzuladen, und dann das Mobilgerat mit der Fernsteuerung
verbinden.

@ Fr die erste Akiivierung bendtigen Sie ein DJI- onto und eine Internetverbindung
Internet

DJI Pilot App
@ DJI Pilot unterstitzt Android 5.0 oder hoher,

2. Die Akkus laden

 Dricken Sie die Entriegelungstaste, und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses.
* Stecken Sie die Intelligent Flight Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.
* Betatigen Sie die Freigabetaste, wenn Sie den voll geladenen Akku entnehmen.

Steckdose
100 ~ 240V
(50 Hz/60 Hz)

Mit der IN2CH Akkuladestation, betragt die Ladezeit: Mit der WCH2 Akkuladestation,
Ladezeit etwa 2 Stunden* betragt die Ladezeit etwa 1 Stunde
TBS5: 2 Stunde und 24 Minuten (zwei Akkus)* und 11 Minuten (ein Akkus)*

“mitgeliefertes Ladegerat

& « Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Intelligent Flight Battery und der Fernsteuerung, und die LED am Mehrfachladegerat leuchtet durchgehend griin
« Bei voller Ladung wird auf dem Display der Fernsteuerung ,100%" angezeigt.

« An der Akkuladestation ertont ein Signal, wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist. Das Signal kann mit dem Schalter an der Unterseite ein- oder ausgeschaltet
werden.

« Setzen Sie den Akku in die Drohne ein und schalten Sie diese ein. Sollte eine niedrige Akkutemperatur festgestellt werden, erwarmt sich der Akku selbststandig
und halt die Temperatur zwischen 16 und 20 °C.

« Stellen Sie sicher, dass zwei Intelligent Flight Batteries simultan geladen und entladen werden, um die Lebensdauer der Akkus zu verlangern und ein insgesamt
besseres Flugerlebnis zu haben.

3. Fernsteuerung vorbereiten

Akkus fur den Monitor und die Fernsteuerung

S Niedrig
Der CrystalSky Monitor und die Cendence S Fernsteuerung [ =Y
verwenden die gleichen Akkus. Ed
Setzen Sie den Akku in den Akkusockel, und schieben Sie ihn © Hoch

nach hinten, bis Sie ein Klicken horen.

& * Betatigen Sie die Akkufreigabetaste, bevor Sie den Akku entnehmen.
* Driicken Sie die Akkuladestandstaste einmal, um den Ladestand zu priifen

Den Monitor an der Fernsteuerung montieren

Stellen Sie sicher, dass Teil Verriegeln Sie die Verwenden Sie eine Minze oder den

B verriegelt ist. Verbinden Montageklammer. mitgelieferten Schraubendreher, um

Sie Teil B und Teil A. die Festigkeit der Neigungsachse
einzustellen.
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Vorbereitung der Fernsteuerung

Die Fernsteuerung befindet sich standardméBig im Modus 2. Im Modus 2 steuern Sie mit dem linken Steuerhebel die Héhe und
Flugrichtung des Fluggeréts, und mit dem rechten Steuerhebel steuern Sie ihre Vorwérts-, Rickwérts-, Links- oder Rechtsbewegung. Um
die FPV-Kamera einzustellen, halten Sie die C2-Taste gedrtckt, und drehen Sie das linke Radchen.

Rechter Hebel FPV-Kamera

Linker Hebel
Vorwirts
Steigflug

S
‘Q; ]
3 3 |

«aor

Riickwarts

<:j©.<23{»

Links

>

o) (1)

Linksdrehung ~ Rechtsdrehung

Rechts

& * Weitere Informationen zu Anschluss und Benutzung der Fernsteuerung erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.
* Sie kénnen den Fernsteuerungsmodus und die Funktion der Tasten C1-C4 und BA-BH in der ,DJI Pilot “-App einstellen

4. Fluggerét vorbereiten

Ausfalten der D-RTK-Antennen (nur bei der M210 RTK V2)

Falten Sie die D-RTK-Antennen aus und drehen Sie den Knopf in die durch das Schiosssymbol &) angegebene Richtung.

Das Fluggerét ausklappen

Klappen Sie den Rahmentrager aus, schieben Sie die Tragersperre zum
Ende des Tragers, und drehen Sie sie um ca. 90°, bis der silberne Strich
im Bereich des Symbols <<=> liegt.
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Die Propeller montieren

Propeller ohne
silberne Ringe sollten
an Motoren ohne
Markierung montiert
werden.

Drucken Sie den Propeller
auf die Befestigungsplatte,
und drehen Sie ihn

in die Richtung des
Verriegelungssymbols (yﬁ,
bis er fest sitzt.

Propeller mit
silbernen Ringen
sollten bei Motoren
mit gleichfarbiger
Markierung eingesetzt
werden

é Stellen Sie vor jedem Flug sicher,
dass die Propeller fest sitzen.

Gimbal und Kamera montieren

T, )

Drucken Sie die Bringen Sie die Drehen Sie die Gimbal-Anschluss-lIl Gimbal-Anschluss-I

Gimbal-Freigabetaste, weiBen und roten Gimbal-Arretierung Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30

um die Abdeckung zu Punkte in Flucht, in die verriegelte

entfernen und setzen Sie den Position Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2
Gimbal ein.

Dracken Sie die Gimbal-Freigabetaste, wenn Sie die Gimbal-Arretierung drehen, um den Gimbal und die Kamera zu entfernen. Die Gimbal-Arretierung muss
vorsichtig gedreht werden, wenn den Gimbal fur die néchste Installation entfernt wird,

|

Intelligent Flight Battery montieren

Setzen Sie ein Paar Akkus ein

Drucken Sie die Taste einmal, um den Akku-Ladezustand zu
uberprifen.

Drucken Sie sie erneut und halten Sie sie gedriickt, bis die Akkus
ein- oder ausgeschaltet werden.

D Hoch
i
Pe—g

° =

=i @D Niedrig

[N

& « Wenn Sie nur einen Akku fir die Stromversorgung nutzen, verwenden Sie das Akkufach B. In diesem Fall kann das Fluggerat lediglich eingeschaltet werden, aber
nicht abheben.
« Wenn aus irgendeinem Grund wahrend des Fluges nur ein Akku verfugbar ist, landen Sie das Fluggerat sofort und tauschen Sie die Akkus so bald wie moglich aus
« Driicken Sie die Akku-Entriegelungstaste, wenn Sie den Akku entnehmen
« Vergewissern Sie sich, dass Sie die mitgelieferten TB55-Akkus verwenden. Verwenden Sie KEINE anderen Akkutypen.

RTK-Modul konfigurieren (nur fir M210 RTK V2)

Das Fluggerat M210 RTK V2 enthéalt D-RTK-Antennen. Bei Verwendung der M210 RTK V2 mit der D-RTK 2 Mobile Station fur die Matrice-

Serie oder einem Netzwerk-RTK-Service erhalten Sie sehr genaue Positionsdaten.

1. Tippen Sie in der Kameraansicht der DJI Pilot App oben rechts auf e e und dann auf RTK. Aktivieren Sie RTK direkt im Fluggerat und
wahlen Sie in den Einstellungen einen Diensttyp aus.

2. Wenn D-RTK 2 ausgewahlt ist, finden Sie Informationen zur Konfiguration im Benutzerhandbuch der D-RTK 2 Mobile Station fur die
Matrice-Serie
Wenden Sie sich an einen autorisierten DJI-Handler, um n&here Informationen zur Verwendung eines Netzwerk-RTK-Dienstes zu erhalten.
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DJI Pilot

App Ready to Go (GPS)

[@ 1110

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die

Stellen Sie den Schalten Sie Fluggerat, Monitor Starten Sie die Fluggerat-Statusleiste in der ,DJI Pilot*-App entweder
Flugmodusschalter und Fernsteuerung ein DJI Pilot App. ,Ready to Go (GPS)" oder bei Innenfligen ,Ready to Go
auf den sichersten (Vision)* anzeigt

Modus: den P-Modus.

& * Warten Sie nach dem Einschalten des Monitors auf ein Popup-Fenster, welches Sie zur App-Auswahl fir ein eingestecktes USB-Gerat auffordert, wahlen Sie dann
.DJI Pilot". Andernfalls kann die App nicht mit der Fersteuerung kommunizieren.
« Stellen Sie immer eine groBzuigige Hohe fiir die Rickkehrfunktion ein. Im Haft und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere Informationen.

Manuelles Landen

Manuelles Starten

Ziehen Sie den linken Hebel nach
unten (langsam), bis das Fluggerat
den Boden berthrt

ODER Halten Sie ihn einige Sekunden,
um die Motoren auszuschalten
Hebelkombination zum Ein-/Ausschalten der Linken Hebel nach oben
Mot ichen (1 & Um die Motoren wahrend des Fluges
otoren Ziehen (langsam), um anzuhalten, driicken Sie die RTH-Taste und

abzuheben Ziehen gleichzeitig den linken Steuerhebel

in die untere rechte Ecke. Wenn Sie die
Motoren wahrend des Fluges ausschalten,
stiirzt das Fluggerat ab. Der Motor kann nur
dann wahrend des Fluges gestoppt werden,
wenn der Flugregler einen kritischen Fehler
erkennt.

Ruckkehrfunktion (Fernsteuerung)

( | Lange drtcken, um die Riickkehr zu starten. Zum Abbrechen erneut driicken.
/)

& « Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT unter beengten
Platzverhaltnissen oder in der Nahe von Personen

« Legen Sie die Fernsteuerung nicht aus der Hand, solange die Motoren drehen.

« Schalten Sie nach der Landung zuerst das Fluggerét und dann die Femsteuerung ab.

Um Ihre eigene und die Sicherheit der in Ihrer Umgebung zu GEO-Zonen
gewshrleisten, ist es wichtig, dass Sie die nétigen Grundregeln kennen
Im Haft und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere Informationen

Erfahren Sie mehr unter:
hitp:/fflysafe.dj.com/no-fly
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Technische Daten

o Fluggerat (M210 V2/M210 RTK V2)
Abmessungen

Diagonaler Achsabstand
Gewicht

Max. Startgewicht

Max. Traglast
Betriebsfrequenzen
Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebefluggenauigkeit (Modus ,P* mit GPS)

Genauigkeit beim Schwebeflug (D-RTK, M210 RTK V2)
Max. Winkelgeschwindigkeit

Max. Nickwinkel (Zwei Gimbals auf der Unterseite,

ein Gimbal auf der Oberseite der Drohne)

Max. Nickwinkel (Ein Gimbal auf der Unterseite)

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit (vertikal)

Max. Fluggeschwindigkeit (Zwei Gimbals auf der Unterseite,

ein Gimbal auf der Oberseite der Drohne)

Max. Fluggeschwindigkeit (Nach unten gerichteter
Einfach-Gimbal)

Dienstgipfelhshe tiber N.N.

Max. Windresistenz

Max. Flugzeit (TB55)

Unterstitzte DJI-Gimbals
Unterstiitzte Gimbal-Konfigurationen
Schutzart-Klassifizierung

GNSS

Betriebstemperatur

Femsteuerung (GL900A)
Betriebsfrequenzen

Max. Ubertragungsreichweite

(ohne Hindernisse und Interferenzen)
Strahlungsleistung (EIRP)

Stromversorgung
Ausgangsleistung (Max.)
USB-Stromversorgung
DJI CrystaiSky

Betriebstemperatur

Abwarts gerichtetes Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich
Hohenbereich

Betriebsbereich

Betriebsumgebung

Betriebsbereich des Ultraschallsensors

Betriebsumgebung des | 1s0r
Vorwarts gerichtetes Sichtsystem
Hindemniserfassungsbereich

M210 V2: Ausgefaltet, mit Propeller und Landegestell, 883x886x398 mm
Gefaltet, ohne Propeller und Landegestell, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Ausgefaltet, mit Propeller und Landegestell, 883x886x427 mm

Gefaltet, ohne Propeller und Landegestell, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Ca. 4,8 kg (mit zwei TB55-Akkus); M210 RTK V2: Ca. 4,91 kg (mit zwei TBS5-Akkus)
6,14 kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/INCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/INCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertikal: 0,5 m oder +0,1 m (mit aktiviertem abwairts gerichtetem Sichtsystem)

Horizontal: 1,5 m oder 0,3 m (mit abwarts gerichtetem )

Vertikal: £0,1m; Horizontal: £0,1m

Nickachse: 300°/s, Gierwinkel: 120°/s

Modus ,8": 30°; Modus ,P": 30° (vorwirts gerichtetes Sichtsystem aktiviert: 25°); Modus ,A": 30°

Modus ,S": 35°; Modus ,P*: 30° (vorwarts gerichtetes Sichtsystem aktiviert: 25°); Modus ,A": 30°
5m/s

3mis

Modus ,8*/Modus ,A": 73.8 km/h; Modus ,P*: 61,2 km/h

Modus ,S"/Modus ,A": 81 km/h; Modus ,P*: 61,2 km/h

3000 m (mit 1760S-Propellern)

12mfs

M210 V2: 34 Min. (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)
M210 RTK V2: 383 Min. (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Nach unten gerichteter Einfach-Gimbal, nach unten gerichteter Doppel-Gimbal, nach oben gerichteter Einfach-Gimbal

P43
M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20 bis 50 °C

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC/NCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/INCC). < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Erwelterte Intelligent Battery (Modell: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (ohne Stromversorgung des Monitors)

1A=52V (Max)

DJI CrystalSky 7,85", Auflosung: 2048 x 1536;

Helligkeit: 2000 cdjm?; Betriebssystem: Android 5.1; Speicher: ROM 128 GB
-20 bis 50 °C

<10 m/s bei einer Hohe von 2m
<10m

<10m

Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)
0.1-5m

Nicht 'de Materialien, feste Of

(Teppichboden wirkt sich negativ auf die Leistung aus)

0,7-30m

Sichtfeld Horizontal: 60°; Vertikal: 54°
Betriebsumgebung Oberflachen mit deutichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)
» Nach oben gerichtete Infraroterkennung
Hinderniserfassungsbereich 0-5m
Sichtfeld +5°
Betriebsumgebung GroBe, diffuse und [ (Reflexior dgen > 10 %)
o Inteligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)
Kapazitat 7660 mAh
Spannung 228V
Akkutyp LiPo 6S
Energie 174,6 Wh
Netlogewicht (einzein) ca 8859
Betriebstemperatur 20 bis 50 °C
Ladetemperatur 5bis 40 °C
Max. Ladeleistung 180W
o Ladegerat (IN2C180) .
Spannung 26,1V
Nennleistung 180W rmmm—
o Mehrfachiadegerat (N2CH) e verme 5oV and HOM High-pefnition Hultimedia
Eingangsspannung 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
Eingangsstrom 69A trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

other countries

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

3% Der Inhalt kann jederzeit unangekundigt geandert werden.

MATRICE und DJI sind Marken von DJI
Copyright © 2019 DJI Alle Rechte vorbehalten

Gedruckt in China
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Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

El MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) de DJI™ es una potente plataforma de vuelo de calidad industrial con
las maximas prestaciones en agilidad y velocidad, barémetros e IMU redundantes para una méaxima fiabilidad, y caracteristicas de vuelo
inteligente que facilitan la grabacién de tomas complejas. Los sensores visuales* de la aeronave permiten una mayor precision de vuelo
estacionario incluso al volar en interiores o en entornos sin disponibilidad de GNSS. El AirSense incorporado le permite ser consciente del
espacio aéreo circundante para garantizar la seguridad. El disefio de su bastidor le confiere un indice de proteccion IP43, en conformidad con
el estandar global IEC 60529. El disefio mecéanico, unido a sus trenes de aterrizaje de despliegue rapido y brazos plegables montados, facilita
su transporte, almacenamiento y preparacion para el vuelo. Las balizas de seguridad en la parte superior e inferior de la aeronave permiten
que esta sea visible por la noche o en condiciones de poca luz.

El M210 V2/M210 RTK V2 es compatible con muchos de los estabilizadores de conector DGC2.0 de DJI que admiten un solo estabilizador
superior o estabilizadores inferiores duales®. Esta equipado con muchos puertos de expansion para ampliar sus aplicaciones. El M210 RTK V2
tiene un D-RTK™ de DJI incorporado que proporciona datos de rumbo mas precisos para el posicionamiento**. Un sistema avanzado de gestion
de energia junto con baterias duales garantiza la fuente de alimentacion y mejora la seguridad del vuelo. Sin una carga util, el M210 V2 tiene un
tiempo de vuelo de hasta 34 minutos con baterias estandar (TB55), mientras que el M210 RTK V2 tiene hasta 33 minutos de tiempo de vuelo*.

Este manual utiliza los estabilizadores Z30 y X5S del M210 RTK V2 y el ZENMUSE™ a modo de ejemplo para mostrar como se realiza la
configuracion.

- —

. Cémara FPV 15. Indicadores de estado de la

. Sistema de visién frontal aeronave

. Conector del estabilizador DJI v2.0 16. Soporte de montaje de D-RTK**
(DGC2.0) | 17. Antenas D-RTK**

. Conector del estabilizador DJI v2.0 18. Puerto de alimentacién ampliado
(DGC20) 1l (XT30)

. Botdn de extraccion del estabilizador  19. Botén de modo USB

. Brazos del bastidor 20. Puerto USB

. Motores 21. Boton de enlace e indicador

. Hélices 22. Puertos de expansion

. LED ESC 23. Botdn de extraccion de la bateria
. Antenas de transmision 24. Baterias de Vuelo Inteligente
. Tren de aterrizaje 25. Indicadores del nivel de bateria

Plegado 12. Posicién de montaje del 26. Botdn de encendido
estabilizador hacia arriba 27. Sistema de vision inferior

13. Balizas 28. Ranura para tarjeta microSD
14. Sensor infrarrojo superior

* Los sistemas de vision y deteccion por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea la renuncia de responsabilidad y las directrices de
seguridad para obtener mas informacion
Los estabilizadores se pueden adquirir por separado en el sitio web oficial de DJI. Cuando se usa un solo estabilizador superior con el M210 V2, se requiere
un modulo GPS externo conectado a través del puerto de expansion. Consulte el manual de usuario para obtener méas informacion acerca de los puertos de
expansion, estabilizadores superiores y il ores inferiores.

Tenga en cuenta que los tiempos de vuelo méaximos se miden en condiciones de vuelo ideales. Los tiempos de vuelo reales pueden variar en funcién del entorno.
NO desmonte la carcasa de la aeronave, o se anulara la garantia.

**Tenga en cuenta que esta lista de elementos corresponde al M210 RTK V2. Aunque similar, la aeronave M210 V2 no incluye las antenas D-RTK y el soporte de montaje.
Cuando se utiliza el M210 RTK V2, se pueden obtener datos de posicionamiento mas precisos si se usa un servicio de red RTK o una estacion movil GNSS de D-RTK
2 de DJI de alta precision para el Matrice. Si la sefial de transmision de datos entre la aeronave y el servidor de la red RTK o la estacion mévil es débil, se recomienda
utilizar tecnologia de posprocesado cinematico (PPK).
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Control remoto Cendence S

El control remoto CENDENCE™ S de DJI cuenta con la tecnologia OCUSYNC™ 2.0 de DJI para una distancia de transmision méaxima de hasta
8 km (5 mi)*. Equipado con un monitor CRYSTALSKY™ de DJI ultrabrillante de 7,85 pulgadas, muestra una vista HD en directo directamente
a través de la aplicacion DJI Pilot incorporada, lo que proporciona una experiencia de vuelo precisa y sensible. La capacidad de doble
frecuencia® aumenta la estabilidad de la transmision de video HD. En el modo de control remoto doble, dos controles remotos, separados 200
m como maximo, permiten controlar el avion y la camara independientemente.*

El control remoto funciona con una Bateria Inteligente WB37 que puede cargarse completamente por el puerto de carga en aproximadamente
2 horas con un cargador estandar, o con el puerto de carga para Baterias Inteligentes en aproximadamente 1 hora y 11 minutos. El tiempo
méximo de funcionamiento del control remoto es de aproximadamente 4 horas*.

Puerto HDMI

Puerto USB

Ranura para tarjeta microSD
Puerto Micro USB

Toma para auriculares

Sensor sensible a la luz

Botén de encendido

Botén personalizable (F1)

Botén de ajuste

10. Boton personalizable (F2)

11. Botén de retroceso

12. Botén de liberacion de bateria
13. Bateria Inteligente WB37

14. Antenas

15. Soporte de montaje del monitor
16. Puerto USB (puerto reservado)
17. Palancas de control

18. Gancho de correa

19. Mando giratorio de ajuste focal
20. Botdn de regreso al punto de origen (RTH)
21. Puerto de alimentacion

22. Botdn de ajuste de EV

23. Botdn de ajuste del obturador
24. Boton de ajuste de la apertura
25. Botdn de ajuste de ISO

26. Botdn de pausa

27. Botén de encendido

28. Pantalla del control remoto

29. Dial de ajuste de la camara

30. Menu de configuracién de botones personalizables
31. Botones personalizables (BA-BH)
32. Estructura de apoyo

33. Palan5ca izquierda

34. Dial izquierdo(cabeceo del estabilizador)

CONDO AN =

35. Interruptor de modo de vuelo 40. Puerto Micro USB
36. Empunadura 41. Puerto SDI (para salida de video)
37. Puerto USB 42. Palanca derecha
(para la conexion de dispositivos 43. Dial derecho (giro del
moviles) estabilizador)
38. Puerto HDMI A (para salida de 44. Boton AF (enfoque automaético)
video) 45. Boton de grabacion
39. Puerto de bus CAN (puerto 46. Botdn del obturador
ampliado) 47. Botones personalizables (C1-C4)

* El control remoto puede alcanzar su distancia maxima de transmision (FCC) en una zona sin obstéaculos y sin interferencias electromagnéticas, y a una
altitud de unos 120 metros. La distancia maxima de transmision real puede ser menor que la distancia mencionada anteriormente debido a la interferencia
en el entorno operativo, y el valor real fluctuara segun la intensidad de la interferencia.

Para cumplir con los reglamentos locales, la frecuencia de 5,8 GHz no esta disponible en algunos paises y regiones.

Para obtener mas informacion acerca del modo de control remoto doble, consulte el manual del usuario.

El tiempo de funcionamiento maximo se estima en un entorno de laboratorio sin suministrar alimentacion a un dispositivo inteligente o monitor, solo como
referencia.
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Uso de Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Descarga de la aplicacién DJI Pilot

Los usuarios pueden acceder a la aplicacién DJI Pilot integrada en el monitor CrystalSky del E E
control remoto. Los usuarios también pueden buscar DJI Pilot en Google Play Store o escanear .

el codigo QR a continuacion para descargar la aplicacion en su dispositivo movil y después Y

conectar el dispositivo mévil al control remoto.

[=]¢

Aplicacion DJI Pilot

g :J Para la activacion inicial necesita su cuenta DJI y una conexion a Internet.

Internet

@ DJI Pilot es compatible con Android 5.0 0 posterior

2. Carga de las baterias

* Pulse el botén de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente.
* Inserte la Bateria de Vuelo Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.
* Asegurese de pulsar el botén de liberacion al extraer la bateria totalmente cargada.

Toma de
alimentacion
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Utilizando el Centro de carga IN2CH, el tiempo  Tiempo de carga: Utilizando el Centro de carga
de carga es de aproximadamente 2horas* WCH2, el tiempo de carga es de
TBSS: 2 hora y 24 minutos (dos baterias) aproximadamente 1 hora y 11
minutos (una bateria)* *Cargador suministrado

& « Una vez finalizada la carga, las luces LED de la Bateria de Vuelo Inteligente se apagaran y el LED del Centro de Carga cambiaré a verde fijo,
Una vez finalizada la carga, la pantalla del control remoto mostrara *100 %

El puerto de Carga haré sonar una alarma cuando la bateria esté totalmente cargada. La alarma puede encenderse o apagarse conmutando el interruptor situado
bajo el puerto de Carga

Instale Ia bateria en la aeronave y enciéndala. Si se detecta que la temperatura de Ia baterfa es demasiado baja, ésta se calentara automaticamente para
mantenerse entre los 16 y los 20 °C

Aseglrese de que las dos baterfas de vuelo inteligente se carguen y descarguen simulténeamente para prolongar su vida dtil y conseguir una mejor experiencia
de vuelo.

3. Preparacion del control remoto

Montaje del monitor y las baterias del control remoto

SBajo
El' monitor CrystalSky Cendence Sy el control remoto utilizanlas /£ N ||} il =)
mismas baterias Eed
Introduzca la bateria en la ra nura y deslicela del todo hasta que o Alto

escuche un clic.

& * Pulse el boton de extraccion de la bateria antes de retirar la bateria.
* Pulse el boton de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria.

Montaje del monitor en el control remoto

Compruebe que la pieza B Bloguee el soporte de Use una moneda o el

esté desblogueada. Conecte montaje. destornillador incluido para

la pieza B a la pieza A. apretar o aflojar el eje de
inclinacion.
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Uso del control remoto

El modo de palanca (Stick Mode) esté configurado en el modo 2 de forma predeterminada. En el modo 2, la palanca izquierda controla
la elevacion y el rumbo de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos hacia delante, atrés y laterales. Para ajustar la
cémara FPV, mantenga pulsado el boton C2 y gire el dial izquierdo.

Palanca derecha Céamara FPV
Adelante

5 b (&
D¥ @
3 &,

Palanca izquierda

>
z

2
S

3

o () |

Atrés
Girar izquierda Girar derecha

o) G | »

zquierda Derecha

& « Para obtener mas informacion sobre como conectar y usar el control remoto, consulte el manual del usuario.
« Puede cambiar el modo de palanca y asignar funciones personalizadas a los botones C1-C4 y BA-BH en la aplicacion DJI Pllot .

. Preparacion de la aeronave

Despliegue de las antenas D-RTK (solo para el M210 RTK V2)

Despliegue las antenas D-RTK y luego gire la rueda firmemente en la direccion indicada por el icono de bloqueo ﬁ .

Despliegue de la aeronave

Despliegue el brazo de la estructura, deslice el cierre del brazo hasta
el extremo del brazo del bastidor, y girelo unos 90° hasta que la linea
plateada esté dentro del rango del icono <<>.
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Montaje de las hélices

Presione la hélice hacia
abajo sobre la placa de
montaje y girela en la
direccion indicada por el
icono de bloqueo (E hasta
que quede fija.

Las hélices sin anillos
plateados deben
instalarse en los
motores sin marcas.

Las hélices con anillos
plateados se deben
instalar en los motores
con marcas del mismo
color.

Compruebe que las hélices estén
seguras antes de cada vuelo

Montaje del estabilizador con camara

®
,W_

Pulse el bogén Alineg los puntos Gire el bloqueo del Conector del Estabilizador Il Conector del Estabilizador |

de liberacion del blanco y rojo e inserte estabilizador a la

estabilizador para el estabilizador. posicién de cierre. Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/230
retirar la cubierta. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Asegurese de pulsar el boton de liberacion del estabilizador al girar el bloqueo del estabilizador para retirar el estabilizador con camara. El bloqueo del
estabilizador debe estar totalmente girado al retirar el estabilizador para la instalacion posterior

Montaje de las Baterias de Vuelo Inteligente

Inserte un par de baterias.

Pulse una vez para comprobar el nivel de bateria.

Pulse de nuevo y mantenga pulsado hasta que las baterias se
enciendan o apaguen.

¥

& « Utilice solamente Ia ranura de bateria B cuando use una sola bateria para la alimentacion. En este caso, la aeronave solo se puede encender, pero no puede
despegar.
« Si por alguna razén solo hay una bateria disponible durante el vuelo, aterrice la aeronave inmediatamente y reemplace las baterfas tan pronto como sea posible
« Aseglrese de pulsar el boton de extraccion de la bateria cuando vaya a retirar la bateria.
« Aseglrese de utilizar las baterias TB55 incluidas. NO utilice ningan otro tipo de baterias

Configuracion del médulo RTK (solo para el M210 RTK V2)

La aeronave M210 RTK V2 incluye antenas D-RTK. Se pueden obtener datos de posicionamiento altamente precisos al utilizar el M210 RTK V2 con la

estacion movil GNSS de alta precision D-RTK 2 de DJI para Matrice o el servicio RTK de red.

1. En la vista de la camara en la aplicacion DJI Pilot, toque e e e en la esquina superior derecha, y después toque RTK. Habilite RTK en la aeronave y
seleccione un tipo de servicio en la configuracion

2. Si se selecciona D-RTK 2, consulte la guia del usuario de la estaciéon mévil D-RTK 2 para Matrice para obtener informacion sobre la configuracion.
Péngase en contacto con un distribuidor autorizado de DJI para obtener detalles sobre el uso de RTK de red



5. Vuelo

I

Aplicacion

DJI Pilot

[ @ s

Encienda el control remoto, el
monitor y la aeronave.

Coloque el
interruptor de modo
de vuelo en Modo P,
el méas seguro.

Inicie la aplicacion
DJI Pilot.

A

Ready to Go (GPS)

Antes de despegar, asegirese de que la Barra de
Estado de la Aeronave en la aplicacién DJI Pilot indique
*Ready to Go (GPSY'", o ‘Ready to Go (Vision)" al volar en

interiores

* Después de encender el monitor, espere a que aparezca una ventana emergente que solicita una seleccion del uso del dispositivo USB y después seleccione
"DJI Pilot'. De lo contrario, la aplicacién no se podra conectar al control remoto.
« Establezca siempre una altitud de RTH (Regreso al punto de origen) adecuada antes del despegue. Para més detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y
las Directrices de seguridad

Despegue manual

O bien

Palanca izquierda arriba

(despacio) para
despegar

D SRR 7

Comando de combinacién de palancas para arrancar/
detener los motores

Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento RTH. Pulse de nuevo
para cancelar.

« Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. NO arranque los motores en
espacios reducidos o cuando haya personas cerca.

* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.

« Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto.

N

AN

Aterrizaje manual

Empuje la palanca izquierda
hacia abajo (despacio) hasta
tocar suelo.

H Mantenga unos segundos para
detener los motores.

&

Para detener los motores en pleno
wvuelo, pulse el botén RTH empujando al
mismo tiempo la palanca izquierda a la
esquina inferior interna. La detencion de
los motores en pleno vuelo provocaré
que la aeronave sufra una colision. Los
motores solo se pueden detener en
pleno vuelo cuando el controlador de
vuelo detecta un error critico.

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia
seguridad y la de quienes le rodean.

Para mas informacién, consulte los apartados Renuncia de
responsabilidad y Directrices de seguridad

Zonas de exclusion aérea

Mas informacion:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificaciones

© Aeronave (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensiones

Distancia entre ejes diagonal
Peso

Peso maximo en el despegue
Carga Util maxima

Frecuencia de funcionamiento

Precision de vuelo estacionario (modo P con GPS)

Precision de vuelo estacionario (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocidad angular méxima

Angulo de inclinacion max. (estabilizador inferior dual/
estabilizador superior tinico)

Angulo de inclinaciéon méx. (estabilizador inferior tnico)
Velocidad de ascenso méx.

Velocidad de descenso max. (vertical)

Velocidad méx. (estabilizador inferior dual/estabilizador
superior Unico)

Velocidad méaxima (estabilizador sélo hacia abajo)
Altitud de vuelo max. por encima del nivel del mar
Resistencia maxima al viento

Tiempo de vuelo méximo (TB55)

Estabilizadores DJI compatibles
Configuraciones de estabilizador admitidas
indice de proteccion

GNSS

Temperatura de funcionamiento

Control remoto (GL900A)

Frecuencia de funcionamiento

Alcance maximo de transmision

(sin obstrucciones, libre de interferencias)
PIRE

Fuente de alimentacion
Potencia de salida (méax.)
Fuente de alimentacion USB
DJI CrystalSky

Temperatura de funcionamiento
© Sistema de vision inferior
Intervalo de velocidad
Intervalo de altitud
Intervalo de funcionamiento
Entorno de funcionamiento
Rango de funcionamiento del sensor de ultrasonidos
Entorno de funcionamiento del sensor de ultrasonidos

* Sistema de vision frontal
Rango de deteccion de obstaculos
Campo de vision (FOV)
Entorno de funcionamiento
* Sistema de deteccion superior por infrarrojos
Rango de deteccion de obstaculos
Campo de vision (FOV)
Entorno de funcionamiento
* Bateria de Vuelo Inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacidad
Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto (por unidad)
Temperatura de funcionamiento
Temperatura de carga

M210 V2: Desplegado, hélices y trenes de aterrizaje incluidos, 883x886x398 mm
Plegado, hélices y trenes de aterrizaje excluidos, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Desplegado, hélices y trenes de aterrizaje incluidos, 883x886x427 mm
Plegado, hélices y trenes de aterrizaje excluidos, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Aprox. 4,8 kg (Con dos baterias TB55); M210 RTK V2: Aprox. 4,91 kg (Con dos baterias TB55)
6,14 kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (FCC): < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +0,5 m (+1,64 pies) o +0,1 m (+0,33 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
Horizontal: +1,5 m (4,92 pies) 0 +0,3 m (+0,98 pies, Sistema de Visién Inferior activado)
Vertical:+0,1 m (+0,33 pies); Horizontal: +0,1 m (+0,33 pies)

Cabeceo: 300°/s, guifiada: 120°/s

Modo S: 30°; modo P: 30° (sistema de vision frontal activado: 25°); modo A: 30°

Modo S: 35°; modo P: 30° (sistema de vision frontal activado: 25°); modo A: 30°
5m/s (16,4 pies/s)

3m/s (9,8 pies/s)

Modo S/modo A:73,8 km/h; modo P: 61,2 km/h

Modo S/modo A: 81 km/h; modo P: 61,2 km/h

3000 m (9842 pies) con hélices 1760S

12 m/s (39,4 pies/s)

M210 V2: 34 min. (sin carga Util), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

M210 RTK V2: 33 min. (sin carga (til), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Estabilizador sélo hacia abajo, Dos estabilizadores hacia abajo, Estabilizador sélo hacia arriba
P43

M210 V2: GPS + GLONASS; M210 RTK V2: GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo

De -20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Baterfa Inteligente Ampliada (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sin suministrar alimentacion al monitor)

1A=52V (max.)

DJI CrystalSky 7,85 pulg. Resolucion: 2048x1536;

Brillo: 2000 cd/m?. Sistema operativo: Android 5.1. Aimacenamiento: 128 GB de ROM
De -20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

<10 m/s (32,8 pies/s) a una altitud de 2 m (6,56 pies)

<10 m (32,8 pies)

<10 m (32,8 pies)

Superficies con un patrén claro e iluminacion adecuada (> 15 lux)

0.1-6 m (0,33-16,4 pulgadas)

Material no absorbente, superficies rigidas (las moquetas gruesas en interiores afectaran
negativamente al rendimiento).

0,7-30 m (2,3-98 4 pulgadas)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies con un patrén claro e iluminacion adecuada (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 pies)
+5°
Obstéaculos largos, difusos y reflectantes (reflectividad > 10 %)

7660 mAh

Aprox. 885 g
De -20 250 °C (de -4 a 122 °F)
De 5240 °C (de 41 a 104 °F)

Potencia de carga max. 180 W
* Cargador (IN2C180)

Voltaje 26,1V ottt o et

Potencia nominal 180 W o o5 HOMI™ technol

incorporates ™ technology.

 Centro de Carga (IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

Tension de entrada 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered

Cortiente de entrada 69 A {rademarks of HOMI Licensing LLC in the United States and
Descargue la Gltima version en MATRICE y DJI son marcas comerciales de DJI.
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2 Copyright © 2019 DJI Todos los derechos reservados.
3 Este contenido puede modificarse sin notificacion previa. Disefiado por DJI. Impreso en China.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

Le DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) est une plateforme de vol puissante et de qualité industrielle, ultra
agile et ultra rapide, dotée de barométres et d'IMU redondants offrant une fiabilité optimale et de nouvelles fonctionnalités de vol intelligent
pour des prises de vues complexes en toute simplicité. Les capteurs visuels* de I'appareil améliorent la précision du vol stationnaire, méme
en intérieur ou dans des environnements sans couverture GNSS. La technologie AirSense intégrée vous permet de prendre conscience de
votre espace aérien environnant pour plus de sécurité. La conception de la plateforme aérienne Iui confére un indice de protection 1P43,
conformément & la norme internationale CEI 60529. Grace a sa conception mécanique avec train d'atterrissage & démontage rapide et bras
pliables, il est facile a transporter, a stocker et a préparer pour le vol. Les balises de sécurité situées sur le dessus et le dessous de I'appareil
permettent d'identifier celui-ci de nuit ou par faible luminosité.

Le M210 V2 / M210 RTK V2 est compatible avec de nombreuses nacelles de connecteur DGC2.0 de DJI et prend en charge une nacelle supérieure
unique ou une double nacelle inférieure.” Il est équipé de nombreux ports d'extension pour élargir ses applications. Le M210 RTK V2 possede un
DJI D-RTK™ intégré qui lui fournit des données d'orientation plus précises pour le positionnement.** Un systéme de gestion de I'alimentation avancé
associé a deux batteries assure |'alimentation et améliore la sécurité des vols. Sans charge utile, le M210 V2 offre un temps de vol maximum de 34
minutes avec des batteries standard (TB55), tandis que le M210 RTK V2 dispose d'un temps de vol maximum de 33 minutes.*

Ce guide utilise le M210 RTK V2 et les nacelles ZENMUSE™ Z30 et X5S en exemple pour les réglages.

1. Caméra vue subjective 16. Support de fixation D-RTK**

2. Systeme optique avant 17. Antennes D-RTK**

3. Connecteur nacelle DJI v2.0 (DGC2.0) | 18. Port d'alimentation étendu

4. Connecteur nacelle DJI v2.0 (DGC2.0) Il (XT30)

5. Bouton de décrochage de la nacelle 19. Commutateur de mode USB

6. Bras de la structure 20. Port USB

7. Moteurs 21. Bouton de liaison et indicateur

8. Hélices 22. Ports d'extension

9. LED ESC 23. Bouton de déverrouillage de la

10. Antennes de transmission batterie

11. Train d'atterrissage 24. Batteries de Vol Intelligentes

12. Position de fixation de la nacelle 25. Indicateurs de niveau de
supérieure batterie

13. Balises 26. Bouton d'alimentation

14. Capteur infrarouge supérieur 27. Systéme optique inférieur

16. Indicateurs du statut de I'appareil 28. Logement de la carte microSD

* Les systémes infrarouge et de vision sont influencés par les conditions environnantes. Pour en savoir plus, lisez attentivement la clause d'exclusion de responsabilité
et les consignes de sécurité.

Les nacelles peuvent étre achetées séparément sur le site Web officiel de DJI. Lors de |'utilisation d'une nacelle supérieure unique avec le M210 V2, un module GPS
externe connecté via le port d'extension est requis. Reportez-vous au Guide d'utilisateur pour en savoir plus sur les ports d'extension, les nacelles supérieures et les
nacelles inférieures.

Notez que les temps de vol maximum sont testés dans des conditions de vol idéales. Les temps de vol réels peuvent varier selon les conditions environnementales.
NE démontez PAS le baitier de I'appareil, sous peine de perdre le bénéfice de la garantie.

**Notez que cette liste d'éléments s'applique au M210 RTK V2. Bien que similaire, I'appareil M210 V2 n'inclut pas les antennes D-RTK et le support de fixation.
Lorsque vous utilisez le M210 RTK V2, des données de positionnement plus précises peuvent étre obtenues en utilisant un service réseau RTK ou une station mobile
GNSS de haute précision D-RTK 2 de DJI pour Matrice. Si le signal de transmission de données entre 'appareil et le serveur RTK du réseau ou la station mobile est
faible, il est recommandé d'utiliser la technologie cinématique de post-traitement (PPK).
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Radiocommande Cendence S

La radiocommande CENDENCE™ S présente la technologie OCUSYNC™ 2.0 de DJI pour une distance de transmission maximale de 8 km
(5 mi).* Equipée d'un moniteur ultra-lumineux DJI CRYSTALSKY™ de 7,85 pouces, elle affiche une vue HD directe via I'application DJI Pilot
intégrée, offrant ainsi une expérience de vol précise et réactive. La prise en charge de la double fréquence* rend la liaison vidéo descendante
HD plus stable. En mode de fonctionnement a deux radiocommandes, deux radiocommandes contrélent I'appareil et la caméra séparément,
méme lorsqu'elles sont & 200 m (656 pieds) I'une de I'autre.*

La radiocommande fonctionne avec une batterie intelligente WB37 qui peut étre complétement chargée via le port de charge en 2 heures
environ avec un chargeur standard, ou avec la station de recharge de la batterie intelligente en 1 heure et 11 minutes environ. L'autonomie
maximale de la radiocommande est de 4 heures environ.*

Port HDMI

Port USB

Logement de la carte microSD

Port Micro USB

Prise casque

Capteur photosensible

Bouton d'alimentation

Bouton personnalisable (F1)

Bouton des paramétres

10. Bouton personnalisable (F2)

11. Bouton de retour

12. Bouton de déverrouillage de la batterie

13. Batterie Intelligente WB37

14. Antennes

15. Support de fixation d'écran

16. Port USB (port réservé)

17. Manche de controle

18. Crochet pour sangle

19. Poignée de réglage de la focale

20. Bouton RTH (Return to home, Retour au point
de départ)

21. Port d'alimentation

22. Bouton de réglage EV

283. Bouton de réglage de I'obturateur

24. Bouton de réglage de I'ouverture

25. Bouton de réglage 1SO

26. Bouton Pause

27. Bouton d'alimentation

28. Ecran de la radiocommande

29. Molette de réglage de la caméra

30. Menu général de bouton personnalisable

31. Boutons personnalisables (BA-BH)

32. Plateforme de support

OCONO G AN

33. Levier gauche 40. Port Micro USB
34. Molette gauche (inclinaison de la 41. Port SDI (sortie vidéo)
nacelle) 42. Levier droit
35. Commutateur de mode de vol 43. Molette droite (pan de la nacelle)
36. Poignée 44. Bouton AF (mise au point
37. Port USB automatique)
(connexion d'appareils mobiles) 45. Bouton d'enregistrement
38. Port HDMI A (sortie vidéo) 46. Obturateur
39. Port bus CAN (port étendu) 47. Boutons personnalisables (C1-C4)

La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans une zone sans obstacles et sans interférences électromagnétiques &
une altitude d'environ 120 métres (400 pieds). La distance de transmission maximale réelle peut étre inférieure a la distance mentionnée ci-dessus en raison
d'interférences dans les conditions d'utilisation. La valeur réelle fluctue en fonction de l'intensité des interférences

Pour respecter les réglementations locales, la fréquence de 5,8 GHz n'est pas disponible dans certains pays et régions

Pour en savoir plus sur le mode de fonctionnement a deux radiocommandes, reportez-vous au guide de I'utilisateur.

L'autonomie maximale est estimée dans un environnement de laboratoire sans alimenter un périphérique intelligent ou un moniteur, a titre de référence
uniguement.
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Utilisation du Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Téléchargement de I'application DJI Pilot

Play Store ou scanner le QR Code ci-dessous pour télécharger I'application sur leur appareil

Les utilisateurs peuvent accéder a l'application DJI Pilot intégrée au moniteur CrystalSky de E E
la radiocommande. Les utilisateurs peuvent également rechercher DJI Pilot dans Google -
mobile, puis connecter cet appareil mobile & la radiocommande.

@ Pour activer I'appareil pour la premire fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer d'une connexion Internet E H

Internet

@ DJI Pilot prend en charge Android 5.0 ou version ultérieure

T

Application DJI Pilot

Chargement des batteries

* Appuyez sur le bouton poussoir et ouvrez le cache de port de charge correspondant.
* Insérez la Batterie de Vol Intelligente dans le port de charge pour commencer la recharge.
* Appuyez bien sur le bouton poussoir au moment de retirer la batterie complétement chargée.

Avec la station de recharge IN2CH, le temps de Temps de charge

charge est de

2 heures®

TB55: 2 heure et 24 minutes environ (deux batteries)*

A

une température entre 16° et 20 °C
« Assurez-vous que les deux Batteries de Vol Intelligentes sont chargées et déchargées simultanément pour prolonger leur cycle de vie et améliorer 'expérience de vol.

Prise de

courant
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Avec la station de recharge

WCH?, le temps de charge est

de 1 heure et 11 minutes environ

(une batterie)* *Chargeur fourni

Ala fin du chargement, les voyants lumineux de la Batterie de Vol Intelligente s'éteignent et le voyant de la station de recharge devient vert fixe.

Une fois le chargement terminé, I'écran de la radiocommande affiche 100 %

La station de recharge émet une alerte lorsque la batterie est pleine. Activez ou désactivez I'alerte avec l'interrupteur situé sous la station.

Installez Ia batterie dans I'appareil et mettez-le sous tension. Si la température ambiante est rop basse, la batterie se réchauffe automatiquement pour maintenir

Préparation de la radiocommande

Montage des batteries de I'écran et de la radiocommande
L'écran CrystalSky et la radiocommande Cendence S utilisent

les mémes batteries.

Insérez la batterie dans le logement de batterie, puis faites-la

glisser jusqu'a entendre un clic.

& « Appuyez sur le bouton de déverrouillage de la batterie avant de retirer

la batterie.

* Appuyez une fois sur le bouton Niveau de la batterie pour vérifier le

niveau de charge de la batterie

Fixation de I'écran sur la radiocommande

= Faible

> _ © Elevé

Veérifiez que la piéce B est
déverrovuillée. Connectez
la piece B a la piece A.

Verrouillez le support
de fixation.

Utilisez une piece de
monnaie ou le tournevis
fourni pour régler le serrage
de I'axe d'inclinaison.
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Utilisation de la radiocommande

Le mode de manche est configuré en mode 2 par défaut. En mode 2, le manche gauche agit sur l'altitude et I'orientation de I'appareil,
tandis que le manche droit contréle ses mouvements vers I'avant, |'arriere, la gauche et la droite. Pour régler la caméra vue subjective,
maintenez le bouton C2 enfoncé et faites pivoter la molette gauche.

Manche gauche Manche droit Caméra vue subjective
Avant
Haut

i ©
D+ @ |
L A\,

©
g
8

3

o) ()

Tourner a gauche  Tourner & droite

/\ * Pour plus d'informations sur la connexion et |'utilisation de la radiocommande, consultez le guide de 'utilisateur.
« Vous pouvez modifier le mode de manche et personnaliser les fonctions des boutons BA-BH et C1-C4 dans I'application DJI Pilot,

4,
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Préparation de I'appareil

Déplier les antennes D-RTK (pour M210 RTK V2 uniquement)

Dépliez les antennes D-RTK puis tournez le bouton fermement dans la direction indiquée par l'icéne de cadenas éﬁ .

Déploiement de I'appareil

Dépliez le bras de la structure, faites glisser le verrou du bras jusqu'a
I'extrémité du bras de la structure puis faites-le pivoter a environ 90°
jusqu'a ce que la ligne argentée se situe dans la zone de l'icone <=>.




Fixation des hélices

Montez I'hélice sur la
plaque de fixation en
appuyant puis tournez-la
dans la direction indiquée
par l'icéne de verrouillage

B jusqu'a ce qu'elle soit
bien fixée.

Les hélices sans
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs ne
comportant aucun
repére

Les hélices avec des
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs
comportant les mémes
repéres de couleur.

Vérifiez que les helices sont bien
fixées avant chaque vol

Fixation de la nacelle et de la caméra

@

Appuyez sur le bouton  Alignez les points Mettez le dispositif Connecteur de nacelle Il Connecteur de nacelle |

de décrochage de la blancs et rouges et de verrouillage qe la Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
nacelle pour enlever insérez la nacelle. nacelle en position

le cache. verrouillée Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

& Pensez & appuyer sur le bouton de décrochage de la nacelle lorsque vous tournez le dispositif de verrouillage de la nacelle pour retirer la nacelle et la caméra. Le
dispositif de verrouillage de la nacelle doit étre entiérement tourné lorsque vous retirez la nacelle pour la prochaine installation

Fixation des Batteries de Vol Intelligentes

i ] T Elevé

Insérez deux batteries. - e
Appuyez une fois pour vérifier le niveau de la batterie. E = 2 :ﬁ)’,
Appuyez a nouveau et maintenez enfoncé jusqu'a ce ; 20 g
que les batteries s'allument ou s'éteignent. = R &=

= Faible

& * Lorsque I'appareil est alimenté par une seule batterie, utilisez uniquement le logement de batterie B. Dans ce cas, I'appareil peut uniquement étre mis sous tension
sans pouvoir décoller.
* Si, pour une raison quelconque, une seule batterie est disponible pendant le vol, faites atterrir 'appareil immédiatement et remplacez les batteries dés que
possible
« Pensez a appuyer sur le bouton de déverrouillage de la batterie lorsque vous 'enlevez.
« Veillez a utiliser les batteries TB5S fournies. N'utilisez PAS d'autres types de batteries.

Configuration du module RTK (pour M210 RTK V2 uniquement)

L'appareil M210 RTK V2 comprend des antennes D-RTK. Des données de positionnement extrémement précises peuvent étre obtenues
lorsque vous utilisez le M210 RTK V2 avec la station mobile GNSS de haute précision D-RTK 2 de DJI pour le Matrice ou le service réseau RTK.
. Dans la Vue caméra dans I'application DJI Pilot, appuyez sur e e e dans le coin supérieur droit, puis sur RTK. Activez le RTK de I'appareil
et sélectionnez un type de service dans les paramétres.
. Si D-RTK 2 est sélectionné, reportez-vous au Guide d'utilisateur de la station mobile D-RTK 2 pour le Matrice pour plus d'informations
sur la configuration.
Contactez un revendeur agréé de DJI pour plus de détails sur |'utilisation du service réseau RTK.

N
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5. Vol

Application

DJI Pilot

[@ a0

Actionnez le commutateur  Mettez la radiocommande, Lancez I'application
de mode de vol pour le moniteur et I'appareil sous  DJI Pilot.

activer le mode P (mode tension

de vol le plus s(r).

Ready to Go (GPS)

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans
I'application DJI Pilot si la mention « Ready to Go (GPS) »
ou « Ready to Go (Vision) » (pour les vols en intérieur)
s'affiche dans la barre d'état de I'appareil,

& « Une fois que le moniteur est sous tension, attendez qu'une fenétre contextuelle vous invite & sélectionner ['utlisation de 'appareil USB, puis sélectionnez « DJI Pilot ».

Sinon, Iapplication ne peut pas étre connectée & la radiocommande.

« Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Reportez-vous aux consignes de sécurité et  la clause d'exclusion de responsabilité pour en

savoir plus.
Décollage manuel ﬁ
ou
Commande de manche combinée pour démarrer/couper Manche gauche vers le
les moteurs haut (lentement) pour

décoller

Maintenez le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH. Appuyez a
nouveau pour annuler.

& « Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. NE DEMARREZ PAS les moteurs dans
des espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent & proximité
« Gardez toujours la radiocommande en main tant que les moteurs tournent encore.
« Aprés 'atterrissage, mettez 'appareil hors tension avant d'éteindre la radiocommande

. Atterrissage manuel

| Abaissez lentement le manche

| gauche jusqua ce que l'appareil

| touche le sol

; Maintenez la position pendant @
| quelques secondes pour couper

| les moteurs.

: @ Pour couper les moteurs en plein vol,

appuyez sur le bouton RTH tout en abaissant
: le joystick gauche dans le coin intérieur
. inférieur. L'appareil s'écrasera si vous arrétez
les moteurs en plein vol. Les moteurs peuvent
étre coupés en plein vol uniquement lorsque
: le controleur de vol détecte une erreur
| critique.

Il est important que vous compreniez les consignes de vol fondamentales afin
dassurer votre sécurité et celle de votre entourage.

Reportez-vous aux consignes de sécurité et & la clause d'exclusion de
responsabilité pour plus d'informations.
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Caractéristiques techniques

» Appareil (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensions

Empattement diagonal
Poids

Poids max. au décollage
Charge utile max.

Fréquence de fonctionnement
EIRP

Précision du vol stationnaire (Mode P avec GPS)

Précision du vol stationnaire (D-RTK, M210 RTK V2)
Vitesse angulaire max.

Angle d'inclinaison verticale max.

(double nacelle inférieure / nacelle supérieure unique)
Angle d'inclinaison verticale max.

(nacelle inférieure unique)

Vitesse ascensionnelle max.

Vitesse de descente max. (verticale)

Vitesse max. (double nacelle inférieure / nacelle
supérieure unique)

Vitesse max. (Nacelle simple inférieure)

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de la mer
Resistance maximale au vent

Temps de vol max. (TB55)

Nacelles DJI prises en charge
Configurations de nacelle prises en charge
Indice de protection

GNSS

Température de fonctionnement
Radiocommande (GL900A)

Fréquence de fonctionnement

Distance de transmission max.

(sans obstacle ni interférence)

EIRP

Alimentation

Puissance de sortie (max.)
Alimentation USB

DJI CrystalSky

Température de fonctionnement
* Systéme optique inférieur
Plage de vitesse:
Plage d'altitude
Portée
Conditions d'utilisation
Portée du capteur a ultrasons
Conditions d'utilisation du capteur a ultrasons
* Systéme optique avant
Plage de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation
* Systéme de détection infrarouge vers le haut
Plage de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation
* Batterie de Vol Intelligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacité
Tension
Type de batterie
Energie
Poids net (une unité)
Température de fonctionnement
Température de charge
Puissance de charge max.
© Chargeur (IN2C180)
Tension
Puissance nominale
© Station de recharge (IN2CH)
Tension d'entrée
Courant d'entrée

M210 V2 : Déplié, hélices et trains d'atterrissage inclus, 883x886x398 mm

Pli¢, hélices et trains d'atterrissage exclus, 722x282x242 mm

M210 RTK V2 : Déplié, hélices et trains d'atterrissage mc\us 883x886x427 mm
Plié, hélices et trains d'atterrissage exclus, 722x282x242 m

643 mm

M210 V2 : environ 4,8 kg (avec deux batteries TB55)

M210 RTK V2 : environ 4,91 kg (avec deux batteries TB55)

6,14 kg

M210V2: 1,34 kg ; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4 22,4835 GHz ; 5,725 4 5,850 GHz

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 20 dBm (CE/MIC) ; < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 14 dBm (CE) ; < 26 dBm (SRRC)

Verticale : 0,5 m (1,64 pied) ou +0,1 m (+0,33 pied, systéme optique inférieur activé)
Horizontale : £1,5 m (+4,92 pieds) ou +0,3 m (+0,98 pied, systéme optique inférieur activé)

Vertical: +0,1 m (+0,33 pied); Horizontal: +0,1 m (+0,33 pied)
Angle vertical : 300 °/s, lacet : 120°/s
Mode S : 30°; mode P : 30° (systeme optique avant activé : 25°) ; mode A : 30°

Mode S : 35°% mode P : 30° (systéme optique avant activé : 25°) ; mode A : 30°

5m/s (16,4 pieds/s)
3m/s (9,8 pieds/s)
Mode S/ mode A : 73,8 km/h (45,9 mph) ; mode P : 61,2 km/h (38 mph)

Mode S/ mode A : 81 km/h (50,3 mph) ; mode P : 61,2 km/h (38 mph)
3000 m (9 842 pieds, avec des hélices 1760S)
12 m/s (39.4 pieds/s)

M210 V2 : 34 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
M210 RTK V2 : 33 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Nacelle simple inférieure, nacelle double inférieure, nacelle simple supérieure
P43

M210 V2 : GPS+GLONASS ; M210 RTK V2 : GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20°a50°C (-4°a 122 °F)

2,422,4835 GHz ; 5,725 5,850 GHz
FCCINCC : 8 km (5 mi) ; CEMMIC : 5 km (3,1 mi) ; SRRC : 5 km (3,1 mi)

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 20 dBm (CE/MIC) ; < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/INCC) ; < 14 dBm (CE) ; < 26 dBm (SRRC)

Batterie intelligente longue durée (modéle : WB37-4920mAh-7.6V)
13 W (sans alimenter le moniteur)

1A=52V (max.)

DJI CrystalSky 19,9 cm (7,85 pouces), résolution : 2 048 x 1536

Luminosité : 2 000 cd/m? ; systeme d'exploitation : Android 5.1 ; stockage : 128 Go de mémoire ROM

-20°2a50°C (-4 °a 122 °F)

<10 m/s (32,8 pieds/s) a 2 m (6,56 pieds) d'altitude
<10 m (32,8 pieds)

<10 m (32,8 pieds)

Surfaces réguliéres et bien éclairées (>15 lux)
0.1-5m (0,33-16,4 pieds)

Matériaux non absorbants, surface rigide (les tapis d'intérieur épais peuvent nuire a la performance)

0,7-30 m (2,3-98,4 pieds)
Horizontal : 60° ; vertical : 54°
Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 pieds)
+5°
Obstacles larges & réflexion diffuse de haute réflectivité (réflectivité >10 %)

7 660 mAh

Eenviron 885 g
-20°a50°C (-4°a122°F)
5°240°C (41° 2104 °F)

180W .
180 W DJI incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
26,1V trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
6,9A other countries

Téléchargez la derniére version a l'adresse
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

3% Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

MATRICE et DJI sont des marques commerciales de DJI
Copyright © 2019 DJI. Tous droits réservés.

Imprimé en Chine.
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Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) di DJI™ & una potente piattaforma di volo di livello industriale con eccellenti
caratteristiche di agilita e velocita, e con barometri e IMU ridondanti, per garantire la massima affidabilita e funzionalita nell'acquisizione degli
scatti pii complessi. | sensori visivi* del velivolo consentono una migliore precisione di hovering anche in spazi chiusi o in ambienti in cui il
sistema GNSS non & disponibile. L’AirSense integrato ti rende consapevole dello spazio aereo circostante per garantire la tua sicurezza. La
struttura del telaio gli fornisce un grado di protezione contro I'ingresso di liquidi IP43, in conformita allo standard globale IEC 60529. Il design
meccanico, con carrelli di atterraggio a sgancio rapido e bracci pieghevoli montati, ne facilita il trasporto, lo stoccaggio e la preparazione
per il volo. | lampeggianti posizionati sulla parte superiore e inferiore del velivolo consentono di identificarlo di notte o in condizioni di scarsa
illuminazione.

M210 V2/M210 RTK V2 & compatibile con diversi connettori gimbal DGC2.0 di DJI, con la possibilita di installare un gimbal singolo verso I'alto
o due verso il basso*. E dotato di numerose porte di espansione per ampliare il campo di applicazione. M210 RTK V2 presenta un sistema
D-RTK™ DJI integrato, che fornisce dati di riferimento per il posizionamento piu preciso™. L'avanzato sistema di gestione dell'alimentazione,
insieme a due batterie, ne assicura I'operativita e ne migliora la sicurezza del volo. Senza payload, M210 V2 ha un’autonomia di volo di fino a
34 minuti con batterie standard (TB55), mentre M210 RTK V2 pud volare fino a 33 minuti*.

Questo manuale fa utilizza i gimbal M210 RTK V2, ZENMUSE™ Z30 e X5S a scopo esemplificativo, per illustrare la corretta configurazione del
velivolo.

1. Telecamera FPV 14. Sensore a infrarossi verso I'alto

2. Sistema visivo in avanti 15. Indicatori di stato del velivolo

3. Connettore gimbal DJI V2.0 di DJI 16. Staffa di montaggio D-RTK**
(DGC2.0) | 17. Antenne D-RTK**

4. Connettore gimbal DJI V2.0 di DJI 18. Porta di alimentazione esterna (XT30)
(DGC2.0) Il 19. Interruttore modalita USB

5. Pulsante di sgancio del gimbal 20. Porta USB

6. Bracci telaio 21. Pulsante di collegamento e indicatore

7. Motori 22. Porte di espansione

8. Eliche 23. Pulsante per la rimozione della batteria

9. LED ESC 24. Batterie di volo intelligenti

10. Antenne di trasmissione 25, Indicatori del livello di carica della

11. Carrello di atterraggio batteria

. 12. Posizione di montaggio del gimbal ~ 26. Pulsante di accensione
Ripiegato verso |'alto 27. Sistema visivo verso il basso
13. Lampeggianti 28. Slot per scheda microSD

* |l sistema visivo e il sistema di rilevamento a infrarossi vengono influenzati dalle condizioni dell'ambiente circostante. Per ulteriori informazioni leggere il paragrafo
“Limitazioni di responsabilita e direttive sulla sicurezza”
| gimbal possono essere acquistati separatamente dal sito ufficiale di DJI. Quando si utilizza un gimbal singolo verso I'alto con M210 V2, & necessario un modulo
GPS esterno collegato tramite la porta di espansione. Per ulteriori dettagli su porte di espansione, gimbal installato verso I'alto o verso il basso, fare riferimento al
manuale d'uso.
Notare che I'autonomia di volo massima & misurata in condizioni di volo ideali. L'autonomia di volo effettiva pud variare a seconda delle condizioni dell'ambiente
circostante.
NON smontare la scocca del velivolo; in caso contrario la garanzia sara invalidata.

**Questa lista di componenti si riferisce alla serie M210 RTK V2. Sebbene simile, il velivolo M210 V2 non include le antenne D-RTK e la staffa di montaggio.
Utilizzando M210 RTK V2, & possibile ottenere dati di posizionamento piti precisi se si utilizza un servizio Network RTK o una stazione mobile per Matrice GNSS DJI
D-RTK 2 ad alta precisione. Se il segnale di trasmissione dati tra il velivolo e il server RTK di rete o la stazione mobile & debole, si consiglia di utilizzare la tecnologia
cinematica post-elaborata (PPK).

58



Radiocomando Cendence S

Il radiocomando CENDENCE™ S & dotato di tecnologia DJI OCUSYNC™ 2.0, per una distanza massima di trasmissione di fino a 8 km
(5 miglia).* Grazie al monitor ultra-luminoso DJI CRYSTALSKY™ da 7,85 pollici, visualizza immagini HD direttamente tramite I'app DJI Pilot
integrata, fornendo un'esperienza di volo accurata e reattiva. Il supporto a doppia frequenza* stabilizza ulteriormente il downlink video in HD.
Nella modalita doppio dispositivo di controllo remoto, due dispositivi di controllo remoto controllano il velivolo e la telecamera separatamente,
anche quando sono fino a 200 m (656 piedi) di distanza.*

Il dispositivo di controllo remoto funziona con una batteria intelligente WB37, che pud essere caricata completamente tramite porta di ricarica
in circa 2 ore con il caricatore standard o con I'hub di carica della batteria intelligente in circa 1 ora e 11 minuti. Il tempo di funzionamento
massimo del dispositivo di controllo remoto ¢ di circa 4 ore.*

Porta HDMI

Porta USB

Slot per scheda microSD

Porta micro-USB

Jack per cuffie

Porta sensibile alla luce

Pulsante di accensione

Pulsante personalizzabile (F1)

. Pulsante delle impostazioni

10. Pulsante personalizzabile (F2)

11. Pulsante di indietro

12. Pulsante di rilascio della batteria

13. Batteria intelligente WB37

14. Antenne

15. Staffa di montaggio del monitor

16. Porta USB (porta riservata)

17. Levette di comando

18. Gancio della cinghia

19. Manopola di regolazione focale

20. Pulsante di ritorno alla posizione iniziale (RTH)
21. Porta di alimentazione

22. Pulsante delle impostazioni EV

23. Pulsante delle impostazioni dell'otturatore

24. Pulsante delle impostazioni di apertura

25. Pulsante delle impostazioni ISO

26. Pulsante di messa in pausa

27. Pulsante di accensione

28. Display del dispositivo di controllo remoto

29. Quadrante delle impostazioni della telecamera
30. Pulsante personalizzabile menu delle impostazioni

©COND O »WN

31. Pulsanti personalizzabili (BA-BH) 39. Porta CAN Bus (porta estesa)
32. Supporto 40. Porta micro-USB
33. Leva sinistra 41. Porta SDI (per uscita video)
34. Selettore sinistro (beccheggio del 42. Leva destra
gimbal) 43. Selettore destro (rotazione
35. Commutatore della modalita di volo orizzontale del gimbal)
36. Impugnatura 44. Pulsante AF (messa a fuoco
37. Porta USB automatica)
(per collegamento del dispositivo 45. Pulsante di registrazione
mobile) 46. Pulsante dell'otturatore
38. Porta A HDMI (per uscita video) 47. Pulsanti personalizzabili (C1-C4)

* Il dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la sua distanza di trasmissione massima (FCC) in una vasta area priva di ostacoli e interferenze
elettromagnetiche a un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi). La distanza di trasmissione massima effettiva pud essere inferiore alla distanza menzionata
sopra a causa di interferenze nell'ambiente operativo e il valore reale oscillera in base alla forza dell'interferenza.

Per conformarsi alle normative locali, la frequenza di 5,8 GHz non & disponibile in alcuni paesi e regioni.

Per ulteriori informazioni sulla modalita doppio dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente

Il tempo di funzionamento massimo & stimato in un ambiente di laboratorio senza fornire alimentazione a un dispositivo o monitor intelligente, solo come
riferimento.
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Utilizzare Matrice 210 V2/ Matrice 210 RTK V2

1. Scaricamento dell’applicazione DJI Pilot

Gli utenti possono accedere all'app DJI Pilot integrata nel monitor CrystalSky del dispositivo di controllo

remoto. Gli utenti possono anche cercare DJI Pilot in Google Play Store o effettuare la scansione E _E
del codice QR qui di seguito per scaricare I'app sul proprio dispositivo mobile, quindi collegare il
dispositivo mobile al dispositivo di controllo remoto

@ Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.
App DJI Pilot

A\ 01 Piot supporta Android 5.0 0 versioni successive

2. Ricarica delle batterie

* Premere il pulsante di rilascio e aprire il rispettivo coperchio della porta di ricarica.
* Per avviare il processo di carica, inserire la batteria di volo intelligente nella porta di ricarica.
* Assicuratevi di premere il pulsante di rilascio durante la rimozione della batteria completamente carica.

Presa di
alimentazione
100240V

(50 Hz/60 Hz)

Utilizzare I'hub di carica IN2CH; il tempo di Tempo di carica: Utilizzare I'hub di carica WCH2; il
carica & di circa 2 ore* tempo di carica & di circa 1 ora e
TB5S5: 2 ora e 24 min (due batterie)* 11 min (una batteria)*

*Caricatore in dotazione

Al termine del processo di carica, le luci LED sulla batteria di volo intelligente si spengono e il LED sullhub di carica diventa verde

Quando la carica & completa, il display sul dispositivo di controllo remoto mostra 100%

Quando la batteria & completamente carica, I'hub di carica emette un segnale acustico. £ possibile attivare o disattivare il segnale acustico commutando Interruttore
posizionato sotto hub.

« Installa la batteria sul velivolo e attivalo. In caso di temperatura eccessivamente bassa, la batteria si riscaldera automaticamente per mantenere la temperatura tra
16° and 20° C

Assicurarsi che due batterie di volo intelligenti siano caricate e scaricate simultaneamente per prolungare la loro durata di utilizzo e per una migliore esperienza
di volo.

N

3. Preparazione del dispositivo di controllo remoto

Montaggio del monitor e delle batterie del dispositivo di
controllo remoto

= Basso
Il monitor CrystalSky e il dispositivo di controllo remoto Cendence S~ f—ou N\ | | 1 =
utilizzano le stesse batterie. e

o Alo

Posizionare la batteria nello slot della batteria, quindi farla scorrere
verso |'estremita fino a quando non si avverte uno scatto (clic).

& « Premere il pulsante di rilascio della batteria prima di imuovere la batteria.
« Premere una volta il pulsante del livello di carica della batteria per
controllare il livello di carica della batteria

Montare il monitor sul dispositivo di controllo remoto

Assicurarsi che la parte B Bloccare la staffa di Utilizzare una moneta
sia sbloccata. Collegare la montaggio. o il cacciavite incluso
parte B alla parte A. per regolare il serraggio

dell'asse di inclinazione.
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Utilizzo del dispositivo di controllo remoto

La modalita levetta & impostata sulla modalita 2 in modo predefinito. Nella modalita 2, la levetta di sinistra controlla I'altitudine e la
direzione del velivolo, mentre la levetta di destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso. Per regolare
la telecamera FPV, premere e tenere premuto il pulsante C2 e ruotare il selettore sinistro.

3 +
Com) ( )

Svoltaasinistra  Svolta a destra

Levetta di destra Telecamera FPV
Avanti

«o>

Indietro

<j©"<:|->

Sinistra Destra

& * Per ulteriori informazioni su come collegare e utilizzare il dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.
« E possibile modificare la modalita levetta e personalizzare le funzioni dei pulsanti C1-C4 e BA-BH nell'app DJI Pilot

4. Preparazione del velivolo

Apertura delle antenne D-RTK (solo per M210 RTK V2)

Aprire le antenne D-RTK e poi ruotare la manopola saldamente nella direzione indicata dallicona di blocco &Y .

Apertura del velivolo

Aprire il braccio del telaio, far scorrere il dispositivo di bloccaggio del
braccio fino all'estremita del braccio del telaio e ruotarlo di circa 90°
finché la linea argentata non rientra nell'icona <<>.
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Montaggio delle eliche

Premere I'elica verso il
basso sulla piastra di
montaggio e ruotarla nella
direzione indicata dall'icona
di blocco (E fino a fissarla

Le eliche senza
anelli argentati vanno
installate sui motori
senza contrassegni

Le eliche con anelli
argentati vanno
installate sui motori
con i contrassegni
dello stesso colore.

Prima di ogni volo verificare che le
eliche siano fissate correttamente.

Montaggio del gimbal e della telecamera

Premere il pulsante Allineare i puntini Ruotare il dispositivo Connettore gimbal Il Connettore gimbal |

per lo sgancio del bianchi e rossi e di b\occq del glmbal Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
gimbal per rimuovere inserire il gimbal. nella posizione di

il coperchio bloccaggio. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Assicurarsi di premere il pulsante per o sgancio del gimbal quando si ruota il dispositivo di blocco del gimbal per rimuovere il gimbal e la telecamera. Il dispositivo di
blocco del gimbal deve essere ruotato completamente quando lo si rimuove per consentire la successiva installazione.

Montare le batterie di volo intelligenti

I

Inserire una coppia di batterie.

Premere una volta per verificare il livello di carica della batteria.
Premere nuovamente e tenere premuto fino a quando le batterie
non si accendono o si spengono.

m > Ato
N
° 7/:\\)2

Basso

0o0ono

Utilizzare solo lo slot batteria B quando si utilizza una batteria per Ialimentazione. In questo caso il velivolo pud solo essere acceso, ma non puo decollare.
Se per qualsiasi ragione & disponibile una sola batteria durante il volo, far atterrare immediatamente il velivolo e sostituire le batterie il piu presto possibile
Assicurarsi di premere il tasto di sgancio della batteria quando si rimuove la batteria

Utilizzare solo le batterie TB55 fornite in dotazione. NON usare altri tipi di batterie.

AN

Configurazione del modulo RTK (solo per M210 RTK V2)

I velivolo M210 RTK V2 include antenne D-RTK. Quando si utilizza M210 RTK V2 con la stazione mobile per Matrice GNSS DJI D-RTK 2 ad

alta precisione o il servizio Network RTK, & possibile ottenere dati di posizionamento estremamente precisi.

1. Nella Vista videocamera nell'app DJI Pilot, tocca e e e nell’angolo in alto a destra, quindi tocca RTK. Abilita RTK del velivolo e seleziona
un tipo di servizio nelle impostazioni.

2. Se viene selezionato D-RTK 2, fare riferimento alla guida utente della stazione mobile per matrice D-RTK 2 per informazioni sulla
configurazione.
Contattare un rivenditore autorizzato DJI per dettagli sull'uso di Network RTK



5. Volo

]

DJI Pilot

Pilot

[ @ i

Portare il commutatore Accendere il dispositivo di Lanciare I'app DJI
della modalita di volo alla  controllo remoto, il monitor e il Pilot.

modalita P, la modalita  velivolo.

di volo piu sicura.

Ready to Go (GPS)

Prima che i velivolo decolli, assicurarsi che la barra di
stato del velivolo nell'app DJI Pilot  indichi *Ready to Go
(GPS)" 0 "Ready to Go (Vision)" per i voli al chiuso

ﬁ\ * Dopo aver acceso il monitor, attendere una finestra di popup che richieda una selezione dell'uso dei dispositivi USB, quindi selezionare “DJI Pilot". Altrimenti I'app

: non puo essere collegata al dispositivo di controllo remoto.

* Impostare sempre un‘altitudine RTH adeguata prima del decollo. Per ulteriori dettagli, fare riferimento alle limitazioni di responsabilita e alle direttive sulla

sicurezza.

Decollo manuale ﬁ

OPPURE

D SRR 7

Combinazione di comandi da levette per avviare/arrestare i motori

Levetta di sinistra verso
I'alto (lentamente) per il
decollo

Premere e tenere premuto per avviare la procedura di RTH. Premere di
nuovo per annullare I'operazione.

& « Le eliche rotanti possono essere pericolose. NON awviare i motori quando vi sono persone
nelle vicinanze.
« Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & ancora acceso.
« Dopo Iatterraggio, spegnere prima il velivolo, quindi il dispositivo di controllo remoto

Atterraggio manuale

Portare la levetta di sinistra

(lentamente) verso il basso fino

a quando il velivolo non tocca il

terreno.

Tenere premuto alcuni secondi &
per arrestare i motori.

Per arrestare i motori durante il volo,
premere il pulsante RTH tirando
contemporaneamente la levetta di
sinistra verso I'angolo interno inferiore. Lo
spegnimento dei motori durante il volo
causa lo schianto del velivolo. Il motore
puo essere spento a meta volo, solo
quando il sistema di controllo di volo rilevi
un errore critico.

Per la propria sicurezza e per quella delle persone che si trovano nelle vicinanze, &
importante comprendere le principali linee guida di volo.

Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni della responsabilita e alle
direttive sulla sicurezza.

GEOQ Zone

Per saperne di pit:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Caratteristiche tecniche

* Velivolo (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensioni

Passo diagonale
Peso

Peso massimo al decollo
Carico utile massimo

Frequenza operativa
EIRP

Precisione di volo in sospensione (modalita P con GPS)

Precisione di volo in sospensione (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocita massima angolare

Angolo massimo di beccheggio (sospensione cardanica

doppia verso il basso/sospensione cardanica singola verso l'alto)
Angolo massimo di beccheggio (sospensione cardanica

singola verso il basso)

Velocita massima di risalita

Velocita massima di discesa (verticale)

Velocita massima (sospensione cardanica doppia verso il basso/
sospensione cardanica singola verso I'alto)

Velocita massima

(Gimbal singolo verso il basso)

Quota massima di funzionamento sopra il livello del mare
Resistenza massima al vento

Durata massima di volo (TBSS)

Gimbal DJI supportati

Configurazioni dei gimbal supportate

Grado di protezione contro I'ngresso di liquidi

GNSS

Temperatura di funzionamento

Dispositivo di controllo remoto (GLI00A)

Frequenza operativa

Distanza di trasmissione massima (senza ostacoli e interferenze)
EIRP

Alimentazione
Potenza di uscita (max)
Alimentazione USB

DJI CrystalSky

Temperatura di funzionamento
Sistema visivo verso il basso

Intervallo di velocita

Intervallo di altitudine

Intervallo di funzionamento

Ambiente operativo

Intervallo di funzionamento del sensore a ultrasuoni
Ambiente operativo del sensore a ultrasuoni
Sistema visivo in avanti

Intervallo di rilevamento degli ostacoli

Fov

Ambiente operativo

Sistema di rilevamento a infrarossi verso I'alto
Intervallo di rilevamento degli ostacoli

Fov

Ambiente operativo

Batteria di volo intelligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacita

Tensione

Tipo di batteria

Energia

Peso netto (singola)

Temperatura di funzionamento

Temperatura di carica

M210 V2: Inclusi eliche e carrelli di atterraggio aperti, 883x886x398 mm
Esclusi eliche e carrelli i atterraggio chiusi, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Inclusi eliche e carrell di atterraggio aperti, 883x886x427 mm

Esclusi eliche e carrelli i atterraggio chiusi, 722x282x242 mm

643mm

M210 V2: circa 4,8 kg (con due batterie TBS5)

M210 RTK V2: circa 4,91 kg (con due batterie TB55)

6,14kg

M210V2: 134 kg

M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Verticale: +0,5 m (1,64 piedi) 0 £0,1m (0,33 piedi, sistema visivo verso il basso abilitato)
Orizontale: +1,5 m (4,92 pied) 0 £0,3 m (0,98 piedi, sistema visivo verso il basso abilitato)
Verticale: £0,1 m (0,33 piedi); orizzontale: +0,1 m (0,33 piedi)

Beccheggio: 300°/s, imbardata: 120%/s

Modalita S: 30°; modalita P: 30° (con sistema visivo frontale attivato: 25°); modalita A: 30°

Modalita S: 35°; modalita P: 30° (con sistema visivo frontale attivato: 25°); modalita A: 30°

5m/s (16,4 piedis)
3ms (9.8 piedils)
Modalita Simodalita A: 73,8 kmjh (45,9 mph); modalita P: 61,2 km/h (38 mph)

Modalita S/modalita A: 81 km/h (50,3 mph); modalita P: 61,2 km/h (38 mph)

3.000 m (9.842 piedi, con eliche 1760S)
12m/s (39,4 piediis)

M210 V2: 34 min (senza carico utle), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)

M210 RTK V2: 33 min (senza carico uile), 24 min (peso al decolo: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XTIXT/XT21Z30

Gimbal singolo verso il basso, gimbal doppio verso il basso, gimbal singolo verso Ialto
P43

M210 V2: GPS + GLONASS; M210 RTK V2: GPS + GLONASS + Beidou + Galieo

Da -20°C a 50 °C (da -4 °F a 122 F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC: 8 km (5 mi); CEMMIC: 5 km (3,1 mi); SRRC: 5 km (3,1 mi)

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Batteria intelligente estesa (modello: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (senza alimentazione del monitor)

1A=52V (max)

DJI CrystalSky 7,85 poliici; risoluzione: 2048 1536;

Luminosité: 2000 cdfm?; sistema operativo: Android 5.1; archiviazione: ROM 128 GB
Da-20°C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)

<10 m/s (32,8 piedis) allaltezza di 2 m (6,56 piedi)

<10m (32,8 pied)

<10m (32,8 pledi)

Superfici con motivi chiari e iluminazione adeguata (>15 lux)

0.1-6m (0,33-16.4 pied)

Materiale non assorbente, superfici rigide (eventuali superfici spesse influenzano negativamente le prestazioni)

0,7-30 m (2,3-98,4 piedi)
Orizontale: 60°; verticale: 54°
Superfici con motivi chiari e iluminazione adeguata (> 15 1ux)

0-5m (0-16.4 piedi)
+5°
Ostacoli di grandi dimensioni, diffusi e riflettenti (riflettivita >10%)

7.660 mAh

228V

LiPo 68

1746 Wh

Circa 885 g

Da -20°C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)
Da5°C a40°C (da 41 °F a 104 °F)

Massima potenza di carica 180W
© Caricatore (IN2C180) .
Tensione 26,1V e sermon oo e
Potenza nominale 180w DJI incorporates HDMI™ technology.
© Hub di carica (IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Tensione di ingresso 261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
X . trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
Corrente di ingresso 69A other countries,
Scaricare |'ultima versione da MATRICE e DJI sono marchi registrati DJI.
http:/Awww.dji ice-200-series-v2 Copyright © 2019 DJI Tutti i diritti riservati.
3 Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso. Stampato in Cina.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

De DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) is een krachtig industrieel vliegplatform met wendbaarheid en
snelheid van wereldklasse, redundante barometers en IMU's voor maximale betrouwbaarheid en intelligente vliegfuncties die het maken van
complexe beelden vereenvoudigt. De zichtsensoren* van de drone zorgen voor een verbeterde zweefnauwkeurigheid, zelfs bij het vliegen in
gebouwen of in een omgeving waarin GNSS niet beschikbaar is. De ingebouwde AirSense maakt u bewust van het u omringende luchtruim om
de veiligheid te garanderen. Zijn luchtframe-ontwerp geeft hem een beschermingsgraad tegen indringen van IP43, conform de wereldwijde
norm |IEC 60529. Door zijn mechanische ontwerp, het landingsgestel met snelkoppeling en de gemonteerde inklapbare armen kan hij
gemakkelijk worden vervoerd, opgeslagen en voor de vlucht worden klaargemaakt. De veiligheidsbakens aan de boven- en onderkant van de
drone zorgen ervoor dat de drone ‘s nachts of bij weinig licht herkenbaar is.

De M210 V2/M210 RTK V2 is compatibel met een groot aantal DJI gimbals met DGC2.0-connector en ondersteunt een enkele omhooggerichte
gimbal of dubbele omlaaggerichte gimbals.* Hij is uitgerust met vele uitbreidingspoorten om zijn toepassingen te verbreden. De M210 RTK V2
heeft een ingebouwde DJI D-RTK™, die meer nauwkeurige koersgegevens voor positionering biedt.** Een geavanceerd energiebeheersysteem
samen met dubbele batterijen zorgen voor de stroomvoorziening en verbeteren de vliegveiligheid. Zonder lading heeft de M210 V2 een
vliegtijd van maximaal 34 minuten met normale batterijen (TB55), terwijl de M210 RTK V2 maximaal 33 minuten vliegtijd heeft.*

In deze handleiding worden de M210 RTK V2 en ZENMUSE™ Z30 en X5S gimbals als voorbeeld gebruikt om de installatie te demonstreren.

1. FPV-camera 16. D-RTK-montagesteun™
2. Systeem zicht naar voren 17. D-RTK-antennes**
3. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) | 18. Extra voedingspoort (XT30)
4. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) II 19. Schakelaar USB-modus
5. Ontkoppeltoets gimbal 20. USB-poort
6. Frame-armen 21. Knop Koppelen en
7. Motoren indicatielampje
8. Propellers 22. Uitbreidingspoorten
9. ESC-leds 23. Knop verwijderen accu
10. Transmissie-antennes 24. Intelligent Flight Batteries
11. Landingsgestel 25. Indicators accuniveau
12. Montagepositie omhooggerichte gimbal 26. Aan-/uitknop
Inklappen 13. Bakens 27. Systeem zicht naar beneden
14. Omhooggerichte infraroodsensor 28. microSD-kaartsleuf

15. Statusindicatoren drone

* Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.
Gimbals kunnen afzonderlijk worden aangeschaft op de officiéle DJI-website. Bij gebruik van een enkele omhooggerichte gimbal met de M210 V2 is een
externe GPS-module die is aangesloten via de uitbreidingspoort vereist. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over uitbreidingspoorten,
omhooggerichte gimbals en omlaaggerichte gimbals.

Houd er rekening mee dat de maximale viiegtijden zijn gemeten onder ideale viegomstandigheden. Werkelije viiegtiiden kunnen afhankelij van je omgeving
variéren.
Demonteer de behuizing van de drone NIET; anders wordt deze niet meer door de garantie gedekt.

**Let op: deze lijst met items is van toepassing op de M210 RTK V2. Hoewel vergelijkbaar, beschikt de M210 V2-drone niet over D-RTK-antennes noch een
montagebeugel.

Bij gebruik van de M210 RTK V2 kunnen nauwkeurigere positiegegevens worden verkregen bij gebruik van een netwerk-RTK-service of een DJI D-RTK 2 High-
Precision GNSS mobiel station voor Matrice. Als het gegevensoverdrachtssignaal tussen de drone en de netwerk-RTK-server of het mobiele station zwak is, wordt
aanbevolen om post-processed kinematische (PPK) technologie te gebruiken.
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Cendence S-afstandsbediening

De CENDENCE™ S-afstandsbediening bevat DJI's OCUSYNC™ 2.0-technologie voor een maximale zendafstand van 8 km (5 mijl).* Uitgerust met
een DJI CRYSTALSKY™ 7,85-inch ultraheldere monitor. Hij geeft direct een live HD-weergave via de ingebouwde DJI Pilot-app en biedt een precieze
en responsieve vliegervaring. Ondersteuning voor twee frequenties* maakt de HD-videodownlink stabieler. In de modus dubbele afstandsbediening
bedienen twee afstandsbedieningen de drone en de camera afzonderlijk, zelfs op een afstand van max. 200 meter (656 feet) van elkaar.*

De afstandsbediening werkt met een WB37 Intelligent Battery, die via de laadpoort met een normale lader in 2 uur kan worden opgeladen, of in
ongeveer 1 uur en 11 minuten met de Intelligent Battery Charging Hub. De maximale werkingstijd van de afstandsbediening bedraagt ongeveer 4
uur.*

. HDMI-poort

USB-poort
microSD-kaartsleuf
Micro-USB-poort
Hoofdtelefoonaansluiting
Poort lichtgevoelig
Aan-/uitknop

Aanpasbare knop (F1)
Instelknop

10. Aanpasbare knop (F2)

11. Terugknop

12. Accu-ontgrendelknop

13. WB37 Intelligent Battery

14. Antennes

15. Montagesteun voor monitor
16. USB-poort (gereserveerde poort)
17. Joysticks

18. Lushaak

19. Focusregelknop

20. Knop Return-to-Home (RTH)
21. Voedingspoort

22. Knop EV-instellingen

23. Knop sluiterinstellingen

24. Knop diafragma-instellingen
25. Knop 1SO-instellingen

26. Pauzeknop

27. Aan-/uitknop

28. Display afstandsbediening
29. Draaiknop camera-instellingen
30. Instelmenu aanpasbare knop
31. Aanpasbare knop (BA-BH)
32. Steunopstelling

33. Linker hendel

CONPOA DD

34. Linker draaiknop (gimbal hellen) 41. SDI-poort (voor video-uitgang)
35. Vluchtmodusschakelaar 42. Rechter hendel
36. Handvat 43. Rechter draaiknop (gimbal
37. USB-poort pannen)
(voor verbinding met mobiel 44. AF-knop (Autofocus)
apparaat) 45. Opnameknop
38. HDMI A-poort (voor video-uitgang) 46. Sluiterknop
39. CAN-buspoort (uitgebreide poort) 47. Aanpasbare knop (C1-C4)
40. Micro-USB-poort

De afstandsbediening kan zijn maximale zendafstand (FCC) bereiken in een gebied zonder obstakels en elektromagnetische interferentie, op een hoogte
van circa 120 meter (400 feet). De werkelijke maximale zendafstand kan kleiner zijn dan de hierboven genoemde afstand als gevolg van interferentie in de
werkomgeving en de werkelijke waarde zal fluctueren naar gelang de sterkte van de interferentie

Om aan lokale wetgeving te voldoen, is de frequentie 5,8 GHz in een aantal landen en regio's niet beschikbaar

Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de dubbele-afstandsbedieningsmodus.

De maximale werkingstijd wordt, alleen ter referentie, geschat in een laboratoriumomgeving zonder stroom te leveren aan een smart-apparaat of
monitor.
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Gebruik van de Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Downloaden van de DJI Pilot-app

Gebruikers hebben toegang tot de DJI Pilot-app die is ingebouwd in de CrystalSky-monitor van E E
de afstandsbediening. Gebruikers kunnen DJI Pilot ook in de Google Play Store zoeken of de -
onderstaande QR-code scannen om de app op hun mobiele apparaat te downloaden en vervolgens = ﬂ' -

het mobiele apparaat met de afstandsbediening verbinden

g 2 Eerste activering vereist een DJI-account en internetverbinding.

Internet

DJI Pilot-app

/AN bl Piot nderstount Android 5.0 of hoger.

2. De accu's opladen

* Druk op de ontgrendelknop en open de afdekking van de corresponderende laadpoort.
* Plaats de Intelligent Flight Battery in de laadpoort om het opladen te starten.
* Zorg dat je de ontgrendelknop indrukt wanner je de volledig opgeladen accu verwijdert.

Stopcontact
100~240V
(50 Hz/60 Hz)

Met de IN2CH Charging Hub is de laadtiid circa  Oplaadtiid: Met de WCH2 Charging Hub is de
TBS5: 2 uur en 24 minuten (twee accu's)” 2uur laadtid circa 1 uur en 11 minuten
(¢én accu)®

“Meegeleverde lader

& * Zodra het opladen is voltooid, gaan de LED-lampies op de Intelligent Flight Battery uit, terwijl de LED op de Charging Hub groen gaat branden.
* Wanneer het opladen voltooid is, geeft het display op de afstandsbediening 100% aan.
« De Charging Hub produceert een akoestisch signaal wanneer de accu volledig is opgeladen. De melding kan worden in- en uitgeschakeld met de schakelaar
onder de hub.
« Plaats de acou in de drone en schakel de drone in. Als een lage batterijtemperatuur wordt gedetecteerd, wordt de batterij automatisch warm om een temperatuur
tussen 16 ° en 20 °C te behouden.
« Zorg ervoor dat twee Intelligent Flight-accu’s tegelijkertijd worden opgeladen en ontladen om hun levensduur te verlengen en voor een betere viiegervaring

3. Voorbereiding van de afstandsbediening

Monitor en accu's afstandsbediening monteren

T = Laag
De CrystalSky-monitor en de Cendence S-afstandsbediening LS =
gebruiken dezelfde accu's. =
Plaatst de accu in het accuvak en schuif hem naar voren tot je © Hoog

een Klik hoort

& « Druk v66r het verwideren van de accu op de onigrendelknop van de accu
« Druk eenmaal op de accuniveauknop om het laadniveau te controleren

De monitor op de afstandsbediening monteren

Zorg dat onderdeel B is Vergrendel de Gebruik een muntje of de
ontgrendeld. Sluit onderdeel B montagesteun. bijgesloten schroevendraaier
aan op onderdeel A om de strakheid van de kantelas

aan te passen.

67



Gebruik van de afstandsbediening

De joystickmodus is standaard ingesteld op modus 2. In modus 2 regel je met de linker joystick de hoogte en de koers van de drone,
terwijl je met de rechterjoystick de drone vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Houd knop C2 ingedrukt en draai aan de

linker draaiknop om de FPV-camera aan te passen.

Linkerjoystick | Rechterjoystick
‘Omhoog : Voot
N ©
I
i
i
; ® ‘
| \ 4
i
! ¥
i Achteruit
|
(oW
I
I
| @ »
1 Links Rechts
i

& « Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de aansiuiting en het gebruik van de afstandsbediening

« Je kunt in de DJI Pilot-app de instelling van de joystickmodus wijzigen en de functies van de knoppen C1-C4 en BA-BH aanpassen

FPV-camera

4. Drone voorbereiden

De D-RTK-antennes uitvouwen (alleen voor M210 RTK V2)

Vouw de D-RTK-antennes uit en draai de knop vervolgens stevig in de richting die wordt aangegeven door het slotpictogram £ .

Drone uitklappen

het <=>-pictogram ligt.

Klap de frame-arm uit, schuif de armvergrendeling naar het uiteinde van
de frame-arm en draai hem ongeveer 90°, totdat de zilveren lijn binnen
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Propellers monteren

Propellers zonder
zilveren ringen zijn
bedoeld voor montage
op motoren zonder
markeringen.

Druk de propellers op de
montageplaat en draai ze in
de richting aangegeven met
het vergrendelpictogram

(7 A totdat ze vastzitten

Propellers met zilveren
ringen zijn bedoeld
voor montage op
motoren met dezelfde
kleurmarkeringen.

Controleer voor elke viucht of de
propellers goed vastzitten

Gimbal en camera aanbrengen

Druk op de Zorg dat de witte Draai de Gimbal Connector Il Gimbal Connector |
ontkoppelingstoets lijnen gelijk liggen met gimbalvergrendeling Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
van de gimbal om de de rode punten en naar de vergrendelde

kap te verwijderen. plaats de gimbal. stand. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Zorg dat je de ontkoppelingstoets van de gimbal indrukt voordat je aan de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera te verwijderen. Bij het
verwideren van de gimbal moet de gimbal volledig worden geroteerd voor de volgende montage.

De Intelligent Flight Batteries aanbrengen

|

Plaats een paar accu's.

Druk eenmaal op de knop om het accuniveau te controleren.
Druk nogmaals en houdt ingedrukt tot de accu's worden
ingeschakeld of uitgeschakeld

D Hoog
i
Bl

Laag

0ooo

& « Gebruik accupoort B alleen wanneer je voor de voeding gebruikmaakt van één accu. In dit geval kan de drone alleen worden ingeschakeld, maar zal niet kunnen
opstijgen.

« Als om welke reden dan ook slechts één accu beschikbaar is tiidens de viucht, land de drone dan onmiddelijk en vervang de accu's zo snel mogelijk

« Zorg dat je vor het verwiideren van de accu op de ontgrendelknop van de accu drukt

« Zorg ervoor dat u de meegeleverde TBS55-batterijen gebruikt. Gebruik GEEN ander type batterijen.

De RTK-module configureren (alleen voor M210 RTK V2)

De M210 RTK V2-drone bevat D-RTK-antennes. Er kunnen zeer nauwkeurige positiegegevens worden verkregen wanneer de M210 RTK
V2 wordt gebruikt met de DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS Mobile Station voor Matrice of Network RTK-service.

1. Tik in de cameraweergave in de DJI Pilot-app op eee in de rechterbovenhoek en tik vervolgens op RTK. Schakel drone-RTK in en
selecteer een servicetype in de instellingen.

Als D-RTK 2 is geselecteerd, raadpleeg dan de gebruikershandleiding van de D-RTK 2 Mobile Station voor Matrice voor informatie over
de configuratie.

Neem contact op met een officiéle DJI-dealer voor meer informatie over het gebruik van Network RTK.

N
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5. Vlucht

- DJI Pilot

= App
Zet de vluchtmo- Zet de afstandsbediening, de Start de DJI Pilot-
dusschakelaar in de monitor en de drone aan. app op.
P-modus, de veiligste
vliegmodus

Ready to Go (GPS)

Zorg er vé6r het opstiigen voor dat de Aircraft Status Bar
in de DJI Pilot -app ‘Ready to Go (GPS)' of ‘Ready to Go
(Vision) aangeeft wanneer je binnen in een gebouw viiegt

@ « Wacht, nadat de monitor is ingeschakeld, op een pop-upvenster waarin om een keuze voor een te gebruiken USB-apparaat wordt gevraagd en selecteer

vervolgens “DJI Pilot”. Anders kan de app niet worden verbonden met de afstandsbediening.

« Stel altijd een passende RTH-hoogte in v66r het opstijgen. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtliinen voor meer informatie

Handmatig opstijgen

iy
%IOF&&@

Combination Stick Command voor het starten/stoppen van Linkerjoystick omhoog
de motoren (langzaam) om op te stijgen

Terug-naar-basis (afstandsbediening)

N
[/( \” Houd deze knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten. Druk
\\ nogmaals hierop om te annuleren.

Handmatige landing

Duw de linkerjoystick
(langzaam) omlaag, totdat je
bent geland.

Wacht enkele seconden om de
motoren uit te schakelen.

Schakel de motor tijdens de vlucht
uit: Druk op de RTH-knop en trek
tegelijkertijd de linkerjoystick naar
de onderste binnenhoek en houd
deze 3 seconden vast. Schakel de
motoren alleen tijdens de vlucht uit in
noodsituaties wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint.

Y/ =
& « Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren NIET in krappe ruimten of wanneer [
er mensen in de buurt ziin
« Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motor nog draait. °
« Schakel de drone na het landen eerst uit voordat je de afstandsbediening uitschakelt
GEO-zones

Het is belangrijk de basisvluchtrichtlijnen te begrijpen voor jouw
veiligheid en die van je medemens
Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie
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Specificaties

* Drone (M210 V2/M210 RTK V2)
Afmetingen

Diagonale wielbasis
Gewicht

Maximaal opstijggewicht
Max. belasting
Bedrifsfrequentie

EIRP

Zweefnauwkeurigheid (P-modus met GPS)

Zweefnauwkeurigheid (D-RTK, M210 RTK V2)
Maximale hoeksnelheid

Max. hellingshoek (Dubbele omlaaggerichte gimbal/
Enkele omhooggerichte gimbal)

Max. hellingshoek (Enkele omlaaggerichte gimbal)
Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid (verticaal)

Max. snelheid (Dubbele omlaaggerichte gimbal/
Enkele omhooggerichte gimbal)

Max. snelheid (Enkele omlaaggerichte gimbal)
Max. servicehoogte boven zeeniveau

Maximale windbestendigheid

Max. viiegtijd (TB55)

Ondersteunde DJI-gimbals

Ondersteunde gimbalconfiguraties
Beschermingsgraad tegen indringing

GNSS

Bedrijfstemperatuur

Afstandsbediening (GL900A)

Bedrijfsfrequentie

Max. zendafstand (vrij van obstakels en interferentie)
EIRP

Voeding
Uitgangsvermogen (max)
USB-voeding

DJI CrystalSky

Bedrijfstemperatuur

* Systeem zicht naar beneden
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Werkingsbereik
Werkingsomgeving
Bedriffsbereik ultrasoonsensor
Gebruiksomgeving ultrasoonsensor

« Systeem zicht naar voren
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Werkingsomgeving

* Infraroodsensorsysteem
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Werkingsomgeving

© Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)
Capaciteit
Spanning
Accutype
Vermogen
Netto gewicht (per stuk)
Bedrijfstemperatuur
Oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

© Oplader (IN2C180)
Spanning
Nominaal vermogen

* Charging Hub (IN2CH)
Ingangsspanning
Ingangsstroom

M210 V2: Uitgevouwen, propellers en landingsgestellen inbegrepen, 883x886x398 mm
Gevouwen propellers en landingsgestellen niet inbegrepen, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Uitgevouwen, propellers en landingsgestellen inbegrepen, 883x886x427 mm
Gevouwen propellers en landingsgestellen niet inbegrepen, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Ca. 4,8 kg (met twee TB55-accu's); M210 RTK V2: Ca. 4,91 kg (met twee TB55-accu's)

6,14kg
M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg
2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Verticaal: +0,5 m (+1,64 feet) of +0,1 m (+0.33 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Horizontaal: +1,5 m (+4,92 feet) of +0,3 m (+0,98 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)

Verticaal: +0,1 m (+0.33 feet); Horizontaal: +0,1
Helling: 300%/s, gier: 120%/s

m (+0.33 feet)

S-modus: 30°; P-modus: 30° (Systeem voor voorwaarts gericht zicht ingeschakeld: 25°); A-modus: 30°

S-modus: 35° P-modus: 30° (Systeem voor voorwaarts gericht zicht ingeschakeld: 25°); A-modus: 30°

5mfs (16,4 ft/s)
3m/s (9,8 ft/s)

S-modus/A-modus: 73,8 km/u (45,9 m/u) P-modus: 61,2 km/u (38 m/u)

S-modus/A-modus: 81 km/u (50,3 m/u) P-modus: 61,2 km/u (38 m/u)

3000 m (9842 feet, met 1760S-propellers)
12 m/s (39,4 ft/s)

M210 V2: 34 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)
M210 RTK V2: 33 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Enkele omlaaggerichte gimbal, dubbele omlaaggerichte gimbal, enkele omhooggerichte gimbal

1P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

FCC/NCC: 8 km (5 mijl); CE/MIC: 5 km (3,1 miil); SRRC: 5 km (3,1 mill)
2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC;

; < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Uitgebreide Intelligent Battery (model: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (zonder dat de monitor wordt gevoed)
1A=52V (max)
DJI CrystalSky 7,85 inch, resolutie: 2048x1536;

Helderheid: 2000 cd/m?; Besturingssysteem: Android 5.1; Opslag: ROM 128GB

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)

<10 m/s (32,8 ft/s) bij een hoogte van 2 m (6,56 feet)

<10 m (32,8 feet)
<10 m (32,8 feet)

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0.1-5m (0,33-16,4 feet)

Niet-absorberend materiaal, robuuste opperviakken (dik tapijt binnen zal leiden tot slechtere prestaties)

0,7-30m (2,3-98,4 feet)
Horizontaal: 60°; Verticaal: 54°

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0-5m (0-16,4 feet)
+5°

Grote, diffuse en reflectieve obstakels (reflectie >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Ca. 8859

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)
5°C tot 40 °C (41 °F tot 104 °F)
180W

26,1V
180 W

261V
69A

Hom

DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

Download de nieuwste versie op
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

3% Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.

MATRICE en DJI zijn handelsmerken van DJI
Copyright © 2019 DJI Alle rechten voorbehouden

Gedrukt in China.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

O DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) é uma plataforma de voo de nivel industrial potente, com agilidade
e velocidade de classe mundial, barémetros redundantes e IMU para uma maxima fiabilidade e recursos de voo inteligente que facilitam
a captacdo de imagens complexas. Os sensores visuais* do drone permitem uma precisao melhorada ao pairar, mesmo quando voa em
espacos fechados ou em ambientes onde o GNSS nao esta disponivel. O AirSense integrado da-lhe conhecimento do seu espaco aéreo
circundante para garantir a seguranca. O seu design de estrutura aérea da-lhe uma Classificacéo de Proteccéo de Entrada IP43, de acordo
com a norma |EC 60529 padrdo. O design mecanico, juntamente com os trens de aterragem de libertagao rapida e bracos dobraveis
montados, facilita o transporte, o armazenamento e a preparagdo para o voo. Os fardis rotativos de seguranca no topo e no fundo do drone
permitem que o mesmo seja identificado a noite ou em condigées de pouca luz.

O M210 V2/M210 RTK V2 é compativel com muitas das suspensées por cardans do conetor DGC2.0 da DJI, suportando um unico cardan
de movimento ascendente ou suspensdes por cardans duplas de movimento descendentes.* Esta equipado com varias portas de expansao
para alargar as suas aplicagées. O M210 RTK V2 tem um DJI D-RTK™ incorporado, o qual fornece dados de rumo mais precisos para
o posicionamento.** Um sistema avancado de gestdo de energia, juntamente com baterias duplas, garante a alimentagédo e melhora a
seguranga do voo. Sem uma carga Util, o M210 V2 tem um tempo de voo de até 34 minutos com baterias padréo (TB55), enquanto o M210
RTK V2 possui até 33 minutos de tempo de voo.*

Este manual utiliza o0 M210 RTK V2 e as suspensdes por cardans ZENMUSE™ Bolras Z30 e X5S como exemplo para demonstrar a
configuragéo.

1. Camera FPV 14. Sensor de infravermelhos ascendente
2. Sistema de vis&o frontal 15. Indicadores de estado do drone
3. Conector de suspens&o por cardan 16. Suporte de montagem D-RTK**
DJI 2.0 (DGC 2.0) | 17. Antenas D-RTK**
4. Conector de suspens&o por cardan 18. Porta de alimentagao prolongada
DJI 2.0 (DGC 2.0) Il (XT30)
5. Bot&@o de desencaixe do estabilizador  19. Interruptor do modo USB
6. Bragos da estrutura 20. Porta USB
7. Motores 21. Botéo de ligagao e indicador
8. Hélices 22. Portas de expanséo
9. LEDs de ESC 23. Botdo de remogao da bateria
10. Antenas de transmissao 24. Baterias de Voo Inteligentes
11. Trem de pouso 25. Indicadores de nivel da bateria
Dobrado 12. Posigdo de Montagem do 26. Botéo liga/desliga
Estabilizador para cima 27. Sistema de visao inferior
13. Fardis rotativos 28. Slot do cartdo microSD

* Os sistemas de visao e detecao de infravermelhos sao afetados pelas condigdes circundantes. Leia a Declaragao de exoneragéo de responsabilidade e as
Diretrizes de seguranga para saber mais.

As suspensdes por cardan podem ser adquiridas separadamente a partir do website oficial da DJI. Quando utilizar uma Unica suspens&o por cardan com o M210 V2,
necessario um moédulo GPS externo, ligado através da porta de expans&o. Consulte o manual do utilizador para obter mais detalhes sobre as portas de expanséo,
as suspensoes por cardan ascendentes e as suspensdes por cardan descendentes

Tenha em atenc&o que os tempos maximos de voo s@o medidos em condigées de voo ideais. Os tempos de voo reais podem variar consoante o seu ambiente.
NAQ desmonte o revestimento do drone, caso contrario ndo sera coberto pela garantia.

** Tenha em ateng&o que esta lista de itens se aplica ao M210 RTK V2. Embora seja semelhante, o drone M210 V2 n&o inclui as antenas D-RTK e o suporte de montagem.
Quando utilizar o M210 RTK V2, podem ser obtidos dados de posicionamento mais precisos ao usar um servigo Network RTK ou uma Estagdo Mével GNSS de
Alta Precisdo DJI D-RTK 2 para Matrice. Se o sinal de transmissdo de dados entre a aeronave e o servidor RTK da rede ou estagao mével for fraco, recomenda-se
a utilizagéo da tecnologia de cinética (PPK) pos-processada.

72



Telecomando Cendence S

O telecomando CEDENCE™ S inclui a tecnologia OCUSYNC™ 2.0 da DJI para uma distancia méaxima de transmissao de até 5 mi (8 km).*
Equipado com um monitor ultra brilhante de 7,85 polegadas DJI CRYSTALSKY™, apresenta uma visualizagao HD ao vivo directamente através
da aplicacéo DJI Pilot incorporada, proporcionando uma experiéncia de voo precisa e reativa. O suporte da frequéncia dupla* torna a ligagao
descendente de video HD mais estével. No modo de telecomando Duplo, dois telecomandos controlam o drone e a cdmara separadamente,
mesmo que estejam a uma distancia de até 200 m (656 pés) entre si.*

O telecomando funciona com uma bateria inteligente WB37, que pode ser carregada através da porta de carregamento, durante cerca de
2 horas com um carregador padrao, ou com o terminal de carregamento de baterias inteligentes, durante cerca de 1 hora e 11 minutos. O
tempo méaximo de funcionamento do telecomando é de aproximadamente 4 horas.*

Entrada HDMI

Entrada USB

Slot do cartdo microSD

Porta Micro USB

Conector de fone de ouvido

Porta sensivel a luz

Bot&o liga/desliga

Botao personalizavel (F1)

Botao de configuracéo

10. Botdo personalizavel (F2)

11. Botéo Volta

12. Botdo de remogao da bateria

13. Bateria Inteligente WB37

14. Antenas

15. Suporte de Montagem de Monitor
16. Porta USB (Porta Reservada)

17. Joysticks

18. Gancho da correia

19. Botdo de Ajuste do Ponto Focal
20. Botdo Return-to-Home (RTH)

21. Entrada de alimentagéo

22. Botéo de configuragéo do EV

23. Botéo de configuragéo do obturador
24. Botéo de configuracéo da abertura
25. Botéo de configuragéo do ISO

26. Botédo de pausa

27. Bot&o liga/desliga

28. Display do controle remoto

29. Botéo de configuragédo da camera
30. Menu de configuragbes do botao personalizavel
31. Botdes personalizaveis (BA-BH)
32. Plataforma de apoio

COENOO AWM=

383. Alavanca esquerda 40. Porta Micro USB

34. Botao esquerdo (inclinagéo do 41. Porta SDI (para saida de video)
estabilizador) 42. Alavanca direita

35. Interruptor do modo de voo 43. Botao direito (varrimento do

36. Alga estabilizador)

37. Entrada USB 44. Botdo AF (autofoco)

(para conexao de dispositivos moveis)  45. Botdo de gravacdo
38. Porta A de HDMI (para saida de video) ~ 46. Botao do obturador
39. Porta de rede CAN (porta estendida) 47. BotGes personalizaveis (C1-C4)

* O telecomando pode alcangar a sua distancia maxima de transmiss&o (FCC) numa area desobstruida, sem interferéncias eletromagnéticas e a uma altitude
de cerca de 120 metros (400 pés). A distancia maxima de transmiss&do méxima pode ser inferior & distancia mencionada acima devido a interferéncias no
ambiente de funcionamento e o valor real flutuara de acordo com a forga da interferéncia.

Para atender as regulamentagées locais, a frequéncia de 5,8 GHz nao est4 disponivel em alguns paises e regides.

Para mais informag6es sobre o Modo de Controle Remoto Duplo, consulte 0 manual do usuério.

O tempo méximo de funcionamento é estimado num ambiente laboratorial, sem fornecer energia a um dispositivo inteligente ou monitor, para referéncia
apenas
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Usando o Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Transferir a aplicacao DJI Pilot

Store ou ler o codigo QR abaixo para transferir a aplicagéo para o seu dispositivo mével e, em

Os utilizadores podem aceder a aplicagao DJI Pilot incorporada no monitor CrystalSky do E E
telecomando. Os utilizadores também podem pesquisar a aplicagdo DJI Pilot na Google Play .
seguida, ligar o dispositivo mével ao telecomando.

E _;) A ativagao pela primeira vez requer sua conta DJI e conexao com a internet. E

Internet H
Aplicagao DJI Pilot
& O DJI Pilot suporta o Android 5.0 ou posterior.

Carga das baterias

* Pressione o botao de liberagdo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a Bateria de Voo Inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.
* Para remover a bateria totalmente carregada, pressione o botdo de liberagéo.

Tomada elétrica
100~240 V
(50Hz/60Hz)

Usando o Ponto de Carregamento IN2CH, o Tempo de Usando o Ponto de Carregamento
tempo de carregamento é de aproximadamente  carregamento WCH2, 0 tempo de carregamento é
TBS55: 2 hora e 24 min (duas baterias)" 2 horas” de aproximadamente 1 hora e 11 min

(uma bateriz) *Carregador fornecido
& « Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de Voo Inteligente (Intelligent Flight Battery) serao desligadas, e o LED no Ponto de
Carregamento acendera na cor verde
« Quando o carregamento estiver concluido, o display no controle remoto mostrar 100%
« O Ponto de Carregamento emitird um sinal quando a bateria estiver totalmente carregada. O alerta pode ser ativado ou desativado alternando o interruptor abaixo
do Ponto de Carregamento.
 Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Se for detetada uma temperatura baixa da bateria, a bateria aquece automaticamente para manter uma temperatura entre
16° e 20° C.
« Certifique-se de que as duas baterias de voo inteligente so carregadas e descarregadas em simultaneo para prolongar a sua vida dtil e para uma melhor
experiéncia de voo.
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Preparo do controle remoto

Montagem das baterias do monitor e do controle remoto

= Baixo
O monitor CrystalSky e o controle remoto Cendence S utilizam /N | f{ - =)
as mesmas baterias. F™
Cologue a bateria no slot da bateria e deslize-a até o fim até o Alo

ouvir-se um clique.

& * Pressione o botéo de remogéo da bateria antes de remové-la.
* Pressione o botdo do nivel da bateria uma vez para verificar o nivel da
bateria.

Montagem do monitor no controle remoto

Certifique-se de que a Trave o suporte de Utilize uma moeda ou a chave
peca B esta destrancada. montagem. de fendas incluida para ajustar
Ligue a Pega B a Peca A. o aperto do eixo de inclinagéo.



Uso do controle remoto

O modo do joystick esta definido para Modo 2 por padrao. No Modo 2, o joystick esquerdo controla a altitude e a direcdo da aeronave,
enquanto o joystick direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita. Para ajustar a camera FPV,

pressione e segure o botao C2 e gire o botao esquerdo.

Joystick esquerdo

iy
®
¥

Com) (

CIMA

o

¥

Baixo

$

N

Virar & esquerda  Virar  direita

¢'©"<:|»

Joystick direito Camera FPV

i

Para frente

Para tras

Esquerda Direita

& * Para obter mais informagoes sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte 0 manual do usuério
 Vocé pode alterar 0 modo do joystick e personalizar as fungoes dos botdes C1-C4 e BA-BH no aplicativo DJI Pilot

4. Preparo da aeronave

Desdobrar as antenas D-RTK (apenas para o M210 RTK V2)

Desdobre as antenas D-RTK e, em seguida, rode o botao firmemente na diregéo indicada pelo icone de bloqueio &Y .

Instalagdo do trem de pouso

Desdobrando a aeronave

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o bloqueio até a
extremidade do brago da estrutura e gire-o cerca de 90° até que a linha
prateada fique dentro da faixa do icone <=>.
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Montagem das hélices

Hélices sem anéis
prateados devem ser
instaladas nos motores
desmarcados.

Pressione a hélice na placa
de montagem para baixo e
gire-a na direcéo indicada
pelo icone de travamento
(E até ficar firme.

As hélices com anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se as
hélices estéo bem presas.

Montagem do estabilizador e da camera

Pressione o botao Alinhe os pontos Gire a trava do Conector do estabilizador Il Conector do estabilizador |

de de;enca\xe do _brancos e ver_me\hos e estgbﬂ\zador paraa Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
estabilizador para insira o estabilizador. posigao travada.

remover a tampa Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Certifique-se de pressionar o botéo de desencaixe do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a camera. A trava do estabilizador deve ser
girada por completo ao remover a suspens&o para a proxima instalagao.

Montagem das Baterias de Voo Inteligente

]

Insira um par de baterias.

Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria.
Pressione novamente e mantenha pressionado até que as
baterias liguem ou desliguem

> Alo
° Eaanay

0o0oon

Utilize apenas a ranhura B da bateria quando utilizar uma bateria para fomnecer energia. Neste caso, o drone s6 pode ser ligado, mas néo pode descolar.
Se, por qualquer motivo, estiver disponivel uma bateria durante o voo, aterre o drone imediatamente e substitua as baterias o mais rapidamente possivel
Certifique-se de que prime o botéo de remogéo da bateria ao remover a bateria.

Certifique-se de que utiliza as baterias TBS5 incluidas. NAO utilize qualquer outro tipo de baterias.

A

Configurar o Médulo RTK (apenas para o M210 RTK V2)

O drone M210 RTK V2 inclui antenas D-RTK. Os dados de posicionamento altamente precisos podem ser obtidos quando se utiliza o
M210 RTK V2 com a Estagdo Mével DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS para o Matrice ou o servigo Network RTK.

. Na Vista Camara na aplicagao DJI Pilot, toque em e e e no canto superior direito e depois toque em RTK. Ativar a opcdo RTK do drone
e selecionar um tipo de servigo nas definigoes.

Se for seleccionado D-RTK 2, consulte a Estagao Movel D-RTK 2 para o guia do utilizador Matrice, para obter informagées sobre a
configuracéo.

Contacte um revendedor autorizado da DJI para obter detalhes sobre a utilizacdo da Rede RTK.
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5. Voo

Ready to Go (GPS)

- DJI Pilot

= App
Mude o seletor de Ligue o telecomando, o monitor Inicie a aplicagdo
modo de voo para o e odrone. DJI Pilot.
modo mais seguro,
P-Mode.

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status
da aeronave no aplicativo DJI Pilot indique *Ready to Go
(GPS)" ou “Ready to Go (Vision)’ quando estiver pilotando
em ambientes internos.

& « Depois de o monitor estar ligado, aguarde por uma janela pop-up que pede uma selecgao de utilizagao do dispositivo USB e, em seguida, selecione “DJI Pilot”

Caso contrério, a aplicagao nao pode ser ligada ao telecomando,

* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a Isencao de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranca para obter mais

detalhes
Decolagem manual i
ou
Combination Stick Command para ligar/desligar os Joystick esquerdo
motores levantado (lentamente)

para decolar

Return-to-Home (RC)

novamente para cancelar.

/7 \
[,(/@],’ Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione

& « Quando estao girando, as hélices podem ser perigosas. NAO ligue os
motores em areas estreitas quando houver pessoas proximas.
* Mantenha sempre as maos no controle remoto enquanto o motor ainda
estiver girando.
* Apds o pouso, desligue o quadricoptero antes de desligar o controle remoto.

Pouso manual

Mova (lentamente) a haste

para baixo até tocar o chao.

Segure por alguns segundos

para parar os motores. @

f Para parar os motores a meio

*? do voo, pressione o botdo RTH
enquanto puxa simultaneamente
o joystick esquerdo para o canto
interior inferior. Parar os motores a
meio do voo provocard a queda do
drone. Os motores s6 podem ser
parados em pleno voo quando o
controlador deteta um erro critico.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto
para a sua prote¢gdo como para a seguranga das pessoas a sua volta.
Consulte a Isencé@o de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranca
para obter mais informagdes.

Zonas GEO

Saiba mais:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificacoes

® Aeronave (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensoes

Distancia entre-eixos diagonal
Peso

Peso maximo de decolagem
Carga dtil maxima
Frequéncia de funcionamento
EIRP

Precisao de Planagem (P-mode com GPS)

Precisao de Planagem (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocidade Angular Max

Angulo méaximo de inclinagao (suspenséo por cardan
descendente dupla/suspens&o ascendente simples)

Angulo de inclinagao méax. (Suspensao por cardan
descendente simples)

Velocidade méx. de ascensao
Velocidade max. de descida (vertical)

Velocidade maxima (suspens&o por cardan
descendente dupla/suspensao ascendente simples)

Velocidade max. (Estabilizador Unico para baixo)
Teto maximo de servigo acima do nivel do mar
Resisténcia maxima a velocidade do vento
Tempo maximo de voo (TB55)

Estabilizadores DJI compativeis
Configurages de estabilizador compativeis
Classificagao de Protegao Contra Intrus@ao
GNSS

Temperatura operacional

Controle remoto (GL900A)

Frequéncia de funcionamento

Distancia méxima de transmissao
(desobstruida, sem interferéncias)

EIRP

Fonte de alimentagao
Poténcia de saida (max)
Fonte de alimentagao USB
DJI CrystalSky

Temperatura operacional

Sistema de viséo inferior

Faixa de velocidade

Faixa de altitude

Faixa operacional

Ambiente operacional

Faixa operacional do sensor ultrassénico
Ambiente operacional do sensor ultrassonico

Sistema de viséo frontal

Alcance de detecgao de obstaculos
FOV

Ambiente operacional

Sistema de Detecgao Infravermelho voltado para cima
Alcance de deteccao de obstaculos
FOV

Ambiente operacional

Bateria de Voo Inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacidade

Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido (Unico)

Temperatura operacional

Detecgao de temperatura

Poténcia méx. de carga

Carregador (IN2C180)

Tenséo

Poténcia nominal

Ponto de Carregamento (IN2CH)
Tenséo de entrada

Corrente de entrada

M210 V2: Desdobrado, propulsores e trens de aterragem incluidos, 883x886x398 mm
Dobrado, propulsores e trens de aterragem excluidos, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Desdobrado, propulsores e trens de alerragem incluidos, 883x886x427 mm
Dobrado, propulsores e trens de aterragem excluidos, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Aprox. 4,8 kg (com duas baterias TB55); M210 RTK V2: Aprox. 4,91 kg (com duas baterias TB55)
6,14kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2.4 GHz: < 26 dBm }FCC/NCC% <20dBm ECE/M\C): < 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +0,5m (+1,64 pés) ou +0,1m (+0,33 pés, Sistema de vis&o inferior)
Horizontal: +1,5 m (+4,92 pés) ou +0,3 m (+0,98 pés, Sistema de viséo inferior ativado)

Vertical: +0,1m (+0,33 pés); Horizontal: +0,1m (+0,33 pés)
Inclinag&@o: 300°/s, Guinada: 120°/s
Modo S: 30°; Modo P: 30° (Sistema de visao dianteira activado: 25°); Modo A: 30°

Modo S: 35°; Modo P: 30° (Sistema de vis&o dianteira activado: 25°); Modo A: 30°

16,4 pés/s (5 m/s)
9,8 pésfs (3 m/s)
Modo S/Modo A: 73,8 km/h (45,9 mi/h); Modo P; 61,2 km/h (38 mi/h)

Modo S/Modo A: 81 km/h (50,3 mi/h); Modo P; 61,2 km/h (38 mifh)
9842 pés (3000 m, com hélices 1760S)
39,4 pés/s (12 m/s)

M210 V2: 34 min (sem carga Util), 24 min (peso de decolagem: 6,14 kg?
M210 RTK V2: 33 min (sem carga Util), 24 min (peso de decolagem: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Estabilizador tnico para baixo, Estabilizadores duplos para baixo, Estabilizador unico para cima
P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+Beldou+Galileo

-4° 2 122° F (-20° a 50° C)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC/NCC: 8 km (5 milhas), CE/MIC: 5 km (3,1 milhas), SRRC: 5 km (3,1 milhas)

2.4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Extended Intelligent Battery (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sem fornecer energia ao monitor)

1A=52V (max)

DJI CrystalSky 7,85 pol, Resolugao: 2048x1536;

Brilho:"2000 cd/m?; Sistema operacional: Android 5.1; Armazenamento: ROM 128 GB

4° 2 122° F (-20° a50° C)

<32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)

<328 pés (10 m)

<32,8 pés (10m)

Superficies com padrées claros e com iluminagéo adequada (lux >15)
0,33-16,4 pés (0,1-5m)

Material ndo absorvente, superficies rigidas (um carpete espesso em ambiente interno ird prejudicar o
desempenho)

2,3-98,4 pés (0,7-30 m)
Horizontal: 60°: Vertical: 54°
Superficies com padréo claro e bastante iluminadas (lux >15)

0-16,4 pés (0-5 m)
+5°
Obstaculos grandes, difusos e reflexivos (refletividade >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Aprox. 885 g

-4°a122°F (-20° a 50° C)
41°a104°F (5° a40° C)
180W

261V
180W

DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries.

261V
69A

Baixe a versdo mais recente disponivel em
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2

% Este contetdo esta sujeito a alteragdes sem prévio aviso.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) ot DJI™ - 370 npombiwneHHas nonetHas nnardopma, obnagatowas
NPEBOCXOMHOV MaHEBPEHHOCTBIO 1 CKOPOCTBIO. [JONOfHUTE bHBIE 6apOMETPLI U MOAYM IMU rapaHTVpYIOT MaKCUMasbHYIO HaaEXHOCTb, a
HOBbIE UHTENNEKTYasbHbBIE NMONETHbIE (DYHKLMW NO3BONSIOT 6e3 NPOGAEM BbINONHATL CIOXHYIO ChEMKY. BUaeoaaTumkin* netatensHoro annapara
CHOCOﬁCTEyIOT MOBbILLEHHOW TOYHOCTW Noneta npu 3aBUCaHMM B BO3Ayxe B NOMELLUEHUSX WK B 30HaxX, rae HefoCTyneH CurHan CnyTHUKOBbLIX
CUCTEM MO3MLMOHMPOBaHWS. BCTPOEHHbIN Moayb AirSense WHGOPMUPYET BaC 06 OKpyXatoLLem BO3/YyLLHOM NPOCTPaHCTBE As 0BecrneyeHuns
6esonacHocTy. MNnathopma ApoHa o6afaeT CTeneHbio 3almTbl 060104KM IP43, COOTBETCTBYIOLLEN MEXAYHapOAHOMY cTanaapTy IEC 60529.
MexaHu4eckas KOHCTPYKLMS Hapsiy C BbICTPOCHEMHBIM NOCafOYHbBIM LIACCH U PACK/IaAbIBAIOLLVMICS fly4amii YNPOLLAET TPaHCMOPTUPOBKY,
XpaHeH1e 1 NOArOTOBKY K MOAETY. CUrHasibHbIE OTHW BEPXHEN 1 HVXKHEN YacTW fETaTe IbHOro anmnapara rno3BonsioT PasrisfeTh ero Houbio 1 B
YCIOBUSX CNaBboi OCBELEHHOCTW.

M210 V2/M210 RTK V2 coBmecTiM co MHorvmi kamepamu DJI ¢ pasbemom DGC2.0; Takke BO3MOXHO MOAK/IIOYEHNE OfHOV BEpXHEH 1
[ABYX HWKHUX Kamep*. Annapat 060opyfoBaH 60/1bWUM KOJIMHYECTBOM MOPTOB PACLUMPEHWs AN PasndHbIX npuMerernin. B M210 RTK V2
eCTb BCTpoeHHbIn D-RTK™ ot DJI, KoTopbin obecrnednsaeT 6oee TOUHbIE AaHHbIE MO3MLVMOHMPOBAHWS ™. YCOBEPLLEHCTBOBAHHAs cucTeMa
pacnpefeneHvs NuTaHns 1 ABa akkyMynsTopa nosbilatoT 6e30nacHOCTb noneTos. Bpems noneta M210 V2 6e3 nonesHon Harpysku CoCTaBnseT
[0 34 MVHYT CO CTaHAapPTHbIMY akkymynsitopamu (TB55), a M210 RTK V2 - go 33 MuHyT*.

B faHHOM PyKOBOZACTBE B Ka4eCTBE NpUMepa AEMOHCTPaLMM YCTaHOBKY cnonbayetes M210 RTK V2 n kamepbl ZENMUSE™ Z30 u X5S.

1. Kypcoas kamepa 17. AHTeHHbl D-RTK**

2. Cvictema nepeaHero o63opa 18. PacLUMpeHHbI NOPT NUTaHUs

3. Pagbem ans kamepsl DJI v2.0 (DGC2.0) | XT30

4. Pagbem Ans kamepsl DJI v2.0 (DGC2.0) II 19. Mepekniovatens pexxuma USB

5. KHomMKa 0TcoeanHeHns ctabunmsaropa 20. Mopt USB

6. Jlyumn 21. KHonka 1 nHpgukatop

7. SnexTpopsraTeni COMPSKEHVIS!

8. Mponenneps! 22. MopTbl pacLLMpeHis

9. CBeTOAWOHbIE MHAVKATOPbI 3/IEKTPOHHLIX  23. KHOMKa 13BneyeHns
perynsTopos xoga aKkymynsTopa

10. AHTEHHbI Nepefiain 24. Akkymynsitopel Intelligent

11. Mocapo4Hoe waccu Flight Battery

12. MecTo KpenneHus BepxHero 25. VIHaviKaTopbl ypoBHS 3apsiaa

cTabunnsatopa aKKymynisTopa

13. CurHasbHble orHm 26. KHorka nutaHms

14. BepxHuin vHdpakpacHblii AaT4mk 27. CricTema HxHero o63opa

15. ViHAvKaTopbl COCTOSHWS ApOHa 28. Pagbem s kapTbl NamMsti

16. MOHTaKHbI KpoHLUTeH D-RTK** microSD

* Pabora cricTem 0630pa v UH(paKpacHbIX [JaTHMKOB 3aBUCUT OT YCIOBUI OKPYXKaloLLern cpefbl. [1ns nony4eHns 4ONOMHUTENBHOM MHGopMaL 03HaKOMBTECH C
3asBsIeHVieM 06 OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTY 11 PYKOBOACTBOM MO TEXHVKE Ge30MacHOCTU.
Kamepbl MOXHO nprobpecTv oTAenbHO Ha oduumansHom caite DJI. Mpu nenonb3osaHWv 0aHoOR BepxHei kamepbl ¢ M210 V2 HeobxoauM BHELUHUA MOAY b
GPS, nogk/toueHHbI Yepes NopT pacLumpeHiisi. OBpaTUTECh K PYKOBOACTBY MOMb30BATENS NS MOSYHEHUS AOMONHNTENbHBIX CBEAEHWI O NOPTaxX PACLUMPEHUs a
TaKKE O BEPXHIAX 11 HXKHUX Kamepax.
OBpaTUTE BHIMAHIE, HTO MAKCHMAIBHOE BPEMS MOMETa UBMEPEHO NP MEATBHBIX YCIIOBUSX NoNeTa. PakTHECKOE BPEMS 3aBUCHT OT YC/IOBUI Ha MecTe
BAMPELLAETCH pasbupaTb Kopnyc netaresnibHoro annapara. HesbinosHeHre Toro TpeboBaHus BeLeT K aHHYIMPOBaHIIO rapaHTum.

**O6paTvTe BHUMaHWe, YTO 3TOT CMMCOK KOMMOHEHTOB npuMerM k M210 RTK V2. B komnnekT ¢ netatenbHbiM annapatom M210 V2 He BxoaaT aHTeHHbl D-RTK n
MOHT&XHbIN KPOHLLTEHH.
M210 RTK V2 nossonsieT nobutscst 6onee TOUHbIX AaHHbIX NO3ULMOHMPpOBaHys 6naronaps yenyre Network RTK v MOBUNLHOM CTaHUMM A5 BLICOKOTOUHOM
CNYTHUKOBOWN cucTembl noauumoHmposarns D-RTK 2 ot DJI ans Matrice. Ecnm curtan nepefaqv faHHbIx Mexxay netarenbHbim annapatom u cepsepom Network
RTK 111 MOBUNBHON CTaHLel cnabblil, PEKOMEH/YeTCS UCNOoNb30BaTL KHEMaTUHECKVe JaHHble, Npoluealve o6paboTky (PPK).
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MynbT auctTaHumMoHHoro ynpasneHuAa Cendence S

MynbT AvcTaHuvorHoro ynpaeneHns CENDENCE™ S ocHatyeH TexHonoren OCUSYNC™ 2.0 ot DJI ans obecrnedeHiist MakCMaibHoM AanbHOCTH
nepegaqn curHana: fo 8 km*. OH 06opyaoBaH 7,85-A0NMOBbIM Y/bTPasPKUM MOHUTOPoM CRYSTALSKY™ ot DJI n oTo6paxaeT usobpaxeHie
HD-kau4ecTBa B peasnibHOM BPEMEHWN Yepe3 BCTpoeHHoe npunoxkeHve DJI Pilot Ana To4HOro v GeICTPOro ynpasneHns nonetom. Mogaepka Asyx
YacToT* obecrieuvBaeT Gonee CTabusIbHbIN HUCXOASLLMIA KaHan Buaeonepefaqn 8 HD-pexvive. B pexxvume NOAKIOHeHNs ABYX NyNbTOB MOXHO
YNPABIST KAMEPOI 1 NIETaTeslbHbIM annapaToM Mo OTAENLHOCTY, aXKe EC/ OHW HAXOASTCS Ha PaccTosiHUM 200 M Apyr OT Apyra.™

MynbT AUCTaHLMOHHOIO ynpasneHus paboTaeT Ha akkymynsitope Intelligent Battery WB37, KOTOPbI MOXET BbiTb MOSIHOCTLIO 3apsKeH Yepes nopT
3aPSKY C MOMOLLBIO CTaHAAPTHOMO 3aPSAHONO YCTPOVCTBA MPUMEPHO 3a 2 HYaca Wiv 3apsiHOrO KOHLEHTpaTopa akkymynsTopa Intelligent Battery
3a 14ac 11 MuHYT. MakcrmaneHoe Bpems paboTbl NyJibTa yNpaBfieHns COCTaBNSeT OKOMO 4 Yacos™

Mopt HDMI

Mopt USB

Pasbem 19 kapTbl NaMaTt microSD
Mopt Micro USB

Pa3beM N1 HayLIHUKOB
CBEeTOYYBCTBUTESbHBIA MOPT

KHonka nutaHmus

HacTpavieaemas kHorka (F1)

KHorka HacTpoiikn

10. HactpanBaemas kHonka (F2)

11. KHonka Hasap,

12. KHoMka oTcoeauHeHMs akkyMynsTopa
13. Akkymynsitop Intelligent Battery WB37
14. AHTEHHbI

15. KpoHLWITEH Ans MoHUTOPa

16. MopT USB (npeaycmoTpeHHbIn nopT)
17. [xoicTukm

18. Kpto4ok Ans KperieHnst pemHs

19. Pyyka perynmpoBku hokyca

20. KHorka Bo3eparta Aomoit (RTH)

21. Pagbem nutaHmus

22. KHonka HacTpoikn EV

23. KHoMKa HacTpoViki 3aTeopa

24. KHomnka HacTpowki Anadparmb!

25. KHorka HacTpoiiku ISO

26. KHorka nay3sb!

27. KHonka nuTaHus

28. [ncnneit nynbTa AYCTaHLUMOHHOO yrpaBieHns
29. Konecuko HaCcTpoek Kamepb!

30. MeHto HacTpoek HaCcTPanBaEMO KHOMKM
31. HactpaviBaemble kHomku (BA-BH)

32. Onopa

38. JleBblit pbidar

OCDND AN

34. JleBoe KONecuko (HakmoH 40. MopT Micro USB
crabunmaatopa) 41. MopT SDI (ans BoIBOAA BUAEO)

35. MNepekntoyatent PeXXUMOB nosneTa 42. MpaB.bli pbl4ar

36. Pyuka ansa nepeHoca 43. TMpaBoe KONecuKko (MoBOpPoOT

37. MopT USB cTabunusartopa)
(A5 NOAKIIOHYEHNS MOBUIBHOrO 44. Knonka AF (aBTOhoKyCcUpOBKa)
ycTpoiicTsa) 45. KHonka 3anucun

38. Mopt HDMI A (anst BbIBOAA BUAEO) 46. KHorka cnycka 3atsopa

39. MopT wuHsl CAN (nopt ¢ 47. Hactpaunsaemble kHorku (C1-C4)
PaCLUMPEHHBIMI BO3MOXHOCTSIMM)

* MyAbT AUCTAHLUMOHHOrO yrnpaeneHns MoXeT paboTaTe C MakCUManbHOW AanbHOCTLIO nepepaqn curHana (FCC) Ha OTKPBLITOM npocTpaHcTee 6e3
NEKTPOMArHUTHbIX MOMEX MPU BICOTE NoneTa okono 120 MeTpos. DakTuyeckast MakCUMabHast AaNbHOCTb NEPEAUN CUTHANA MOXET BbiTh MEHbLLE YKA3aHHOIO
BbILLIE PACCTOSHUS 113-3 NOMeX B Paboveit cpefie, a aKTUeckoe 3HadeHe GyeT KONebaTbCsi B 3aBUCHMOCTYA OT CUTTbl NOMEX.

B COOTBETCTBIN C MECTHBIMIN HOPMATVBHO-NPABOBLIMA aKTaMK paBoyas 4acToTa 5,8 Ly HeoCTyMHa B HEKOTOPbIX CTPaHaX.
MoApPOGHYKo MH(OPMALWMIO O PEXIME PABOTbI C 4BYMS My/ITaMI AUCTAHLMOHHOMO YPAB/IEHNSi CM. B PYKOBOACTBE NO/I630BaTeNs.
MaKcymansHoE Bpems patoThl OLEHMBAETCS B NIAGOPATOPHBIX YCOBSIX 663 NUTaHMSi UHTENEKTYAIbHOrO YCTPOMCTBA UM MOHIMTOPA, TONBKO A/Sl CIPABKY.
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Ucnonb3oBaHue Matrice 210 V2/ Matrice 210 RTK V2

1. 3arpys3ka npunoxenuna DJI Pilot

MonbaosBateny MOryT NoNy4nTb JOCTYN K npunoxeHuio DJI Pilot, BCTpoeHHOMY B MOHWTOP NynibTa E E
ynpasneHns CrystalSky. OTO NPUIOXKEHWE TakxKe MOXHO 3arpyanTb Ha MOGWILHOE YCTPOVCTBO Yepes .
Google Play Store nnu oTckaHMpoBas npuBeAeHHbIV Hxe QR-Kof. 3atem MoBWIbHOE YCTPOMCTBO - .m- .
HEOBXOZWVIMO MOAKIMOUUTL K MyNbTY YNPaBEHS.

@l L7 MePBULHON aKTUBALM MOTPEGYETO yweTHas 3anvos DJI v MoAKknIoerue K ety UrTeprer

Internet

/AN DUl Piot nopaepwrezer Android 5.0 unw Gonee nosge sepo Mpnoxeriie DJI Pilot

2. 3apAaaKa aKKymynAaTopoB

® HaxKMuTe KHOMKY OTCOEAVHEHNS 1 OTKDOITE KPbILLIKY COOTBETCTBYIOLLEro NopTa Asist 3apsiaku.
* YT0o6bl HAYaTb 3apsaKy, ycTaHoBuTe akkymynatop Intelligent Flight Battery B nopt ans sapsiaku.
* 06s3aTebHO HAKMITE KHOMKY OTCOEAMHEHMS MOSTHOCTLIO 3aPSHKEHHTOrO akkyMy/IiTOpa Nepef, ero CHATVEM.

Posetka
aneKTpoceTH
100~240 B
(50 /60 )

TpY UCMONB30BaHMY 3APSIAHOTO KOHLEHTPATOPA Bpens sapsiakit MPY MCNONB30BaHAN 3aPSAHOTO
IN2CH Bpewms 3apspiki1 COCTABNSET MPUMEPHO 2vaca” KoHueHTpaTopa WCH2 epems
TBS5: 2 4ac 24 MAHYT (a8a akkyMynsTopa)” 3apAAKW cocTaBnseT okono 1 vaca

1 MAHYT (OBMH aKKyMysIITOp)*
*3apsHoe YCTPOICTEO 13 KOMMeKTa

@ * MNpyn 3aBepLIEHIY 3aPSAKN CBETOAUOAHBIE MHAMKATOPSI Ha akkymynsTope Intelligent Flight Battery BeiknioyaTcs, a CBETOAMOAHBIN UIHANKATOP Ha 3aPSAHOM
KOHLIGHTPATOPe ByAET HENPEPLIBHO FOPETh SeNIEHbIM.

TP 33BEPLLEHIM 3ADAEKM AUCTNIEN HA MYNTE AMCTAHUOHHOTO YNPABNIeHIS MoKaxeT 100%.
3apAAHBI KOHLEHTPATOP MBAACT NPEAYMPEXAALLI 3BYKOBOI CUTHAN, KOTAA aKKYMYNSTOP GYAET MONHOCTHI0 3apsikeH. MPeAyNPEXAGIOLIN CUTHAN MOXHO
BKIIOUUTS W OTKKOMMTS C MOMOLLIIO NEPEKITIOHATENS MO, KOHLIGHTPATOPOM

YCTaHOBHTE akKyMYNSITOp 8 fleTaTeflbHbiit annapar 1 Bkio-MTe APOH. ECAM TeMNepaTypa akkyMynsTopa Hitakas, OH aBTOMATUHECKY HauHET HArpesaTsest A0
+16°C..+20°C.

. " iire oa opa Intelligent Flight Batteries 0AHOBPeMEHHO A AOMITOro CPOKa Gy Gbl 1 XOPOLLEO Ka4ecTsa nonera.

3. MopgroToBkKa nynbta AUCTaHUMOHHOIO yrnpaBJ/ieHUA K pa60Te

KpenneHvne akkyMynATOPOB MOHUTOPA W NynbTa
AVNCTaHUMOHHOrO ynpasnieHuna

MonwuTop CrystalSky u nynbT JUCTAHLUMOHHOIO ynpasneHus
Cendence S 1CNonbayloT OAUHAKOBbIE akKKyMyISTOPbI.
MoMecTUTE akkyMynisITOp B CrieuuansHoe yriybienne, satem
NepemecTTe ero Ao Wenyka.

> O Bocomn

& + OBAGATENHO HAXKMUTE KHOMKY OTCOBAMHEHYS BKKYMYIRTOPA MPE, Ero CHTVEM
o HaMHTe KHOMKY Ha BKKYMYIRTOPE OfIMH Pas, HTOB! MPOBEPUT YPOBEH 670 apAAA.

YcTaHoBKa MOHUTOPA Ha NyNbTe AUCTAHLIMOHHOIO YrpaBieHua

Y6eamTech, YTO KOMMOHEHT B Badukeunpyiite cnonb3yiTe MOHETY Unn
paBG]‘IOKVIpOBaH. I'Iop.coe,qMere KDOHU_ITSVIH. OTBEPTKY B KOMMEKTe, 4TOBbI
KOMIMOHEHT B K KOMMOHEHTY A OTperynMpoBatb NIOTHOCTb

3aTAHKKM OCU HaKJIOHa.
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ynpaaneHme nynbTOM ANCTaHUMOHHOIO ynpasneHnA
Pexum 2 SBNSeTCst PeXUMOM [PKOVCTUKOB MO yMOMHaHWio. B pexxuMe 2 NeBbi [PKONCTUK UCNIONb3YeTCs A5 YNPaBAeHWst BbICOTON 1

MOBOPOTOM [IPOHa, MPaBkI — ANS YNPABNEHNS ABIKEHNEM Brieper, Ha3af, BJIeBO W BNPaso. [INs PerypoBKy KyPCOBO Kameps! HXXMUTE 1
ynepisaiiTe KHorky C2 1 NOBEPHUTE NIEBOE KOJIECHKO.

J1eBbIA I)KONCTUK

3 7
g . g |
. ’ 3 .

MpaBbIin [PKONCTUK Kypcosasi kamepa

>

o) (| )

Mosopor Haneso  MoBopoT Hanpaso Bneso Brpaso
& « TOAPOGHYIO VHBOPMALIIO O MOAKTIOHEHUN U VCTIONE30BAHIN MyToTa HHOTO YT om.s nonbsosarens
 Bol MOXET® MGMEHYTE DXV JPKOICTUKOB 1 HACTPONTH (hyHKuM Kromok C1-C4 v BA-BH & mpunoxerwm DI Pilot

4. NMoprotoBKa ApoHa

PacknappiBaHue aHTeHH D-RTK (Tonbko ana M210 RTK V2)

PaasioxiTe aHTeHHb! D-RTK, 3aTeM 3aTsHUTe Pyuky B HAMPABEHIN, YKA3aHHOM Ha 3Hauke 3amika &) .

PacknapgpiBaHve apoHa

PaznoxwTe nyy, nepeasrHbTe KCAToOP K KOHLY flyHa 1 3aTem MoBepHuTe
ero npumMepHo Ha 90° TaknM 06pPasoM, YTOGbI cepebpsiHas NNHUS
Haxoaunack B npefenax 3Havka <<>.
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YcTaHoBka nponennepos

Mponennepbl 6e3
CepeBpCTbLIX Koslel
HEOBXOAVIMO YCTaHOBITL
Ha fiBuratenn 6es
MapK1POBKIA.

Mpwkm1Te Nponensiep Kk
MOHTaXHO MNacTuHe n
NOBEPHUTE B HaNPaBeHNM,
0603HAYEHHOM 3HAUKOM
6noknpoBky ("R A0

rkcaumm.

Mponennepsbl ¢
cepebpyrcTbIMN
KosbLamn
HeobxoaMMo
YCTaHOBUTb Ha
[iBUraTenn ¢ MeTkamm
TaKoro e LgeTa.

Teper KXAbIM M0ETOM MPOBEpsiiTe
HBAGXHOCTS KPEN/IEHIS MPOMIENIEPOB.

YcTaHoBka cTabunusaTtopa u kamepbl

T, )

Havkmmte Ha KHoMky Coeanre Mepesepvie ukcaTop  Pagbem crabunnsatopa ll Pasbem crabunusatopa |

OTCOEANHEHNS 6enble U KpacHble cTabunusaropa

CTaﬁmnmsaTopa‘ TOYKM U BCTaBbTe B NONOXKEHVE Zenmuse XT Zenmuse XAS/X5S/X7/XT2/ZSO
YTOBbI CHATL crabunusatop BGIOKNPOBKM. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2
KPbILLIKY.

HaxmuTe KHOMKY OTCOBAMHEHWS CTAGUNM3ATOPa, NOBOpaYMBas ero AVKCaTop, A1 CHATYA CTAGMNSATOPA 1 Kamepbi. [Py CHATV (UKCATOp CTaBUNMsaTOpa
HEOBXOAMO MOBEPHYTH A0 YTIOPA AR YIPOLLIEHIA NOCAIBAYIOLISH YCTaHOBKM

YcraHoska akkymynatopos Intelligent Flight Battery — oo
BcTaBbTe ABa akkymynstopa. hs e
HaxxmuTe ogvH pa3 1t NPOBEPKU YPOBHS 3apsida akKymynsaTopa. =|le S
HavkmuTe cHoBa 11 yaep»KvBaiiTe, Noka akKyMyISTOPbl He BKloYaTcs =
WV HE BbIKIKOYaTCS.

— &= Huarmia

Vi annapar Moxer

&  VICTION3yiiTe KikyMyATOPHbIA OTCEK B TOMBKO €CAM AR MOAAHN MATAHIS oav p. B 3TOM CryHae
BKINIOMATECS, HO HE MOXET B3NIETTb.
 ECIM N0 KaKOW-/IMBO My B0 BPEMS M0MeTa CTan paoTaTs TONLKO ORMH
 OBA3ATELHO HAXKMUTE KHOMKY OTCOBAVHEHIA BKKYMYNIATOPA NEPEA] Ero CHATAEM
 VICnonkayiiTe TONLKO BXOAALLME B KOMINIEKT akKYMYNISTOPbI TB55. HE UCTIoNbayiiTe akkyMyNSTOPs! APYroro Tvna,

nocagute i aNNaPAT 1 3aMEHITE aKKYMYNSTOPSI

°

HacTtpoiika RTK-moayna (Tonbko anAa M210 RTK V2)

B Habop ¢ netartenbHbiM annapatom M210 RTK V2 BxogsaT aHTeHHbl D-RTK. BbICOKOTOUHbIE AaHHble NO3ULIMOHMPOBAHNS MOMYT BbiTb
nonyyeHbl Npu ncnonbaosaHn M210 RTK V2 ¢ MOBWnbHOM CTaHLMeln A1t BbICOKOTOYHOM CMyTHUKOBOWM CUCTEMbI NO3WLvoHpoBaHus D-RTK
2 ot DJI pns Matrice vam ¢ ceteBbiv RTK-ceparicom
1. B MeHio B1uga ¢ kamepbl (Camera View) B npunoxetiin DJI Pilot HaXM1TE o @ @ B MpaBom BepxHeMm yriy, a 3atem Haxxmute RTK. Bknounte
RTK netatensHoro annapata v BbIGepuTe TUM cepaurca B HaCTPOMKaX.
2. Ecnu BbibpaHa D-RTK 2, obpaTtutech k pykOBOACTBY Mosb3oBaTens MobunsHon ctanumm D-RTK 2 gns Matrice ans nonydvexus
VH(opMaLmM 0 HaCTpoiKax,
O6patutech K otmumanbHomy npeactasutentio DJI 3a nogpobHo nHopmamen o6 nenonsaosarii Network RTK

83



5. Monet

MpunoxeHue Ready to GO (G PS)

DJI Pilot

Mepen nonetom y6eanTecs, YTO NMHAMKATOP COCTOSHMS
Apora 8 npunoxerun DJI Pilot nokassisaet Ready to Go
(GPS) (MoneT paspeLuet (paBoTaeT GUCTeMa GRYTHVKOBOM

[@ 100

Mepeknioumnte BK/KOUUTE My/bT YrIpaBEHMs, 3anycture s

pexum noneta 8 MOHITOP 11 NeTaTebHbIi annapar. npunoxerie DJI Hasurauym)) unn Ready to Go (Vision) (Monet paspetuiett
Cambiit 6630NaCHbIA Pilot (paboraeT cucTema 0630pa)) NPyt MOETe & MoMeLLeHIM.
pexum P.

/I\ o TloCAe BKAIYEHNS MOHUTOPA AOMKANTECH MOSIBEHIS BOMLIBAIOLLETO OKHA G BLIGOPOM USB-ycTpoicTaa, 3aTem ebiepuTe «DJl Pilot». B npoTyeHoM cnyuae
L PUAOXKEHYE HEBOBMOXHO ByfIET MOAKIOUWTH K My LTy yipaBneHus.
* [Mepep B3NETOM BCEraa yCTaHaB/MBaiTe NOAXOASLLYIO BbICOTY /1S BO3BPATa AOMOW. [N5 NONYYEHUs AONOSHUTENbHOM NHGOPMaLMK 06paTUTech K 0TKasy oT

0TV 1 P 10 TeXHYIKe ™

Habop BbICOTbI B py4HOM pexvMe | Tocanka B py4HOM pexxvme

CMelLLiaiTe NeBbIii KONCTUK
. BHU3 (NNaBHO), NOKa APOH He
mnn KOCHETCS MOBEPXHOCTY.
1N BbIKMOYEHVS ABUraTenei
% l & \ | yaepxviBaliTe IKOMCTVK B
; TEHEHIE HECKOMBKIX CEKYHL @

KomaHaa ynpaeneHnsi HECKOMBKUMI [PKOACTUKaMA ANst MnagHo cABvHbLTE NeBbI |
BKITIOHEHVIS/BIKIIOHEHIS! eﬂeKTpO,D.EMFaTeﬂeﬁ PKOACTUK BBEpX ‘
NS B3neTa | f N5 BbIK/IOYEHUs ABUraTenen Bo Bpems
h = noneta HaXxmMnTe KHOMKy Bo3spara AOMON
————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————— (RTH), onHoBpemeHHO Nepemelias
i neBbin (ONCTUK B HXXHUA BH! EHHUN
BoaBparT B AOMALLHIO TOUKY (C MOMOLLLIO Ny/bTa | o Bamnoueiue aanraronsh 60
AvcTaHuroHHoro ynpaesenysa) (Return-to-Home (RC)) | BPEMS M0/1eTa MOXET NPUBECTM K

KPYLUEHUIO NeTaTesibHoro annapara. 310
MOXHO CAENaTb TOMKO €GN NONETHBIA
KOHTDO//IEP OBHAPYXKVIBAET KPUTVHECKYIO

HavxxmiTe 1 yaepxuBsaiiTe, 4ToGb! 3aMyCTUTL BO3BPALLEHIE [pOHa. HaxmiTe elue | OLLVBKY,

pas, 4TO6bl OTMEHWT.

& * Bpaujalowmecs nponennepbl MOryT NpeacTaBnsTs onacHocTb. HE BkodaiiTe .

B/IEKTPOJBUIFATEIN B OrPAH{EHHOM MPOCTPAHCTBE UM B HEMOCPEAICTBEHHON 6/1M30CTH ;

oT nofen. H

He Bbinyckaiite nynbT AVCTAHUMOHHOMO YNPaBAEHUs U3 PYK, NOKa anekTpoasurateni
paborator,

* Mocne nocagki cHakana BLIKIIOYATE APOH, @ 3aTeM MyNbT AUCTaHUMOHHOMO

yrpasnenst !

[ns obecneyeHns ceoeit Ge30nacHOCTU U 6e30MacHOCTN OKPYXKaIOLLIWX e030HbI

Ba&XKHO MOHNMaTL OCHOBHbIE NPUHLMMbI NoneTa.

[ns nony-eHns AONONHUTENBHON MHOPMaLM 06paTUTEC K OTKady OT

OTBETCTBEHHOCTY U PYKOBOJICTBY M0 TEXHYKE 6E30MacHOCTM MoapoGHee:
http:/fflysafe.dji.com/no-fly

84



TexHU4yeckue xapakTepmucTMKu

.

TetatensHyii annapat (M210 V2M210 RTK V2)
Paawmeps!

[varoransHsii pasmep
Macca

MaxcymansHas BaneTHas Macca

Maxc. Nof1eaHas Harpyaka

[ManasoH paBosix YacTor

MOLLHOGTE NepefaTika

TOHHOGTL NOSVLYOHMPOBaHUS! (pexam P ¢ GPS)

TouHoGTs nosuLyoHmMposarie (D-RTK, M210 RTK V2)
Makc. yrnosasi CKopocTb

MaKc. yron HakioHa (188 HIDKHIX KavepbifomHa
BOpXHSS Kamepa)

MaKc. Yron HakoHa (OfiHa HIDKHSs Kamepa)
MaxciMansHasi CKopoCTs HABOPa BLICOTS!
MaKCMAnHas! CKOPOGTb GHKEHIS! (11O BepTUKaNM)
MaKc. GKOPOCTS (71BE H/DKHIX Kanmepbl/oiHa BepxHSs
Kamepa)

MaKCMarbHasi CKOPOGTE (ORMHOMHbIVE HIDKHAV
crabunuaarop)

MakcymansHasi BeicoTa rosieTa Haj, ypoBHemM Mopst
MaKc. ConpoTVBeHVie BETDY
Maxc. spems noneta (TB55)

Moanepxvieaemble cTabunmaarops DJI
MOAAEPVIBaEMbIE KOH(DUTYPALMN CTAGNM3ATOPOB
CreneHb 3aLLWTbI 060N04KN

CryTHKOBbIE GUCTEMI MOSMLMOHYPOBAHIS
[anason paGoix Temreparyp

MynbT ANCTaHUMOHHOTO yrpaenenuA (GLI00A)
[ManasoH paBosix YacTor

Maxc. AansHOGTL Nepenaqin curHana
(Mpv OTCYTCTBIM NPENSITCTBHIA 1 NOMeX)

MolLHOCTb nepepaTika
VICTOMHWK nvTarus
BbIXOHES MOLLHOCTb (MaKe.)
VeTouHuk nutanns USB

DJI CrystalSky

[vanasoH pabounx Temneparyp

CucTema HKHero o63opa

Maxe. ckopocTs

[vanasoH BbICOTb!

PaBouMii AvanasoH

Pabouas cpepa

PaBOoMit AManasoH YNbTPasByKOBOrO AATHAKA
PaGodan Gpefa ybTPasByKoBOrO AT KA

CucTema nepepHero 063opa
[vianasoH oBHapyKeHIs MPensITCTai

Yron o63opa

Pabouas cpepa

CuCTEMa BEPXHVIX UHADPAKPACHIX AATYNKOB

M210 V2: B passepHyTom B1ae, BITI04as MPOMeNieps! 1 Wacci, 833x886x398 M
B CTIOKEHHOM BUE, UICKTIO|aS! MDONe/IEPb! 1 LUACCH 722x 282242 Ml

M210 RTK V2: B passepHyTOM B1Ae, BKII0Has MPOMenieps! 1 Wwaccy, 883x886x427 M
B CTIOKEHHOM BUe, UCKTIO|@S! MDOMIeTIEPb! 1 LACCH 722x 282242 Ml

643 M

M210 V2: mpyi6n. 4.8 Kr (cc Aisymst akkymynsopan TBSS); M210 RTK V2: npun. 4,91 kr (c Asymst akkymyrsTopann TBSS)

614k
M210 V2: 1,34 kr; M210 RTK V2: 1,23 kr

2,4000-2,4835 Ty

2,41Tuy: < 26 aBM (FCCINCC); < 20 M (CE); < 20 M (SRRC)

Mo sepTvikany: £0,5 M (+1,64 hyra) Wi £0,1 M (£0,33 (hyTa, CHCTEMA HIDKHErO OB30Pa BKTI0HEHa)

10 ropuaoHTany: +1.5 v (4,92 chyra) W 0,3 M (0,98 hyTa, CYICTEMa HIKHErO 0630pa BK/oveHa)

Mo sepvkan: =0,1 m (+0,33 dhyTa); o ropusortan: +0,1 m (+0,33 dyra)
(OTHocTeNbHO MonepeqHoit ocv: 300°/c, nosopoT: 150°/c
Pexuim S: 30°; Pexuiv P: 30° (cvicTema nepeHero 063opa ekilovera: 25°); Pexviv A: 30°

Perim S: 35 Pexuim P: 30° (cucTema nepeaero 063opa rtiovera: 25°); Pexat A: 30°
5w (16,4 dyralc)

3ic (9.8 hyralc)

Pexm S / pexuit A: 73,8 k4, pexam P: 61,2 vy

Pexvm S / pexim A: 81 kij4; pexim P: 61,2 kmfy

3000 (9842 chyra ¢ nponeniepam 1760S)

12 mic (39.4 chyralc)

M210 V2: 34 M (623 HArPyaKu), 24 Muk (BareTras Macca: 6,14 k)
M210 RTK V2: 33 My (Gea Harpyakv), 24 Mk (BaneTHast macca: 6,14 kr)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

OpMHONHbIA HKHUIA CTRBUMSATOR; ABOHOMN HIDKHIA i1 BOPXHUA
P43
M210 V2: GPS + ITIOHACC; M210 RTK V2: GPS + IOHACC + BeiDou + Famuneo

o720 30 50° C (o7 -4 0 122°F)

2,4000-2,4835 My
FCC/NCC: 8 km; CE/MMIC: 5 km; SRRC: 5 kv

2,4 Ty; < 26 aBum (FCCINCC); < 20 4B (CE); < 20 aBM (SRRC)

AxiymysTop Intelligent Battery yenn-enHoii evikoc (Mogers: WB37-4920mAh-7.6V)
13 B (663 NORaHM NATaHYS! Ha MOHVTOP)

1A=52B (Maxc.)

DJI CrystalSky 7,85 moiiva, pagpetuiesiie: 2048x1536;

SpKoCT: 2000 K/M; OrepaLytoHHas: cicTema: Android 5.1; nawss: M13Y 128 T6aiiT

OT 20 0 50° C (07 -4 f10 122° F)

<10 /e (32,8 chyralc) Ha BbicoTe 2 v (6,56 chyra)

<10 M (328 dyra)

<10 M (328 dyra)

TIOBEPXHOCTS C BWIMOI TEKCTYPOM, YPOBEHS OCBELIBHHOCTH (> 15 TI0KC)
0.1-5 M (0,33-16.4 chyra)
M , He nor’
pacoTy AT MKoB)

38YK, TBEP/bIE

0,7-30 M (2,3-98,4 yra)
10 ropu3OHTaNM: 60°; 110 BepTUKaM: 54°
T0BEPXHOCTb C BUMO TEKCTYPOM, YPOBEHS OCBELLIEHHOGTH > 16 1K

[IvanasoH BHapyKeHVs NpensTCTBI 0-5M (0-16,4 yra)

Yron ofeopa +5°

Pa6ouas cpefa Bonbluve, audipysHo-C n o
AxkymynaTop Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

EMKooTs 7660 A4

Harpsoxerite 2288

Tun akymynsTopa JWATvii-nonumepHsI 65
EMKoCT, 174,6 By

Macca HeTTO (OfWH aKKyMYSITOp) Mpu6n. 885 r

[vanagoH paBosix TevnepaTyp 0T -20 10 50° C (0T -4 10 122° F)
[lvanasoH TemnepaTyp sapsaki 07570 40 °C (o7 41 A0 104 °F)

MaKCUMATsHas! MOLLIHOCTS 38pSIKH
3apaaHoe yeTpoiicTso (IN2C180)
Harpsokerine

HoMyHarsHas! MOLLHOGTb.
BapAaHbIli KoHuenTpaTop (IN2CH)
BXOHOE HarpsOKeH/e

Cna Toka Ha Bxoze

180 Br

2618
180 Br

>10%)

(TONCTOE KOBPOBOE NOKPBLITUE B NOMELLEHVN HEraTUBHO BAMSET Ha.

DJI incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

261B

69A other countries.

Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

AKTYasIbHYIO PefiakLMio [OKYMEHTa MOXHO 3arpyauTb ¢ BeG-caiTa:
dii ice-200-

p: .dj ies-v2

3 OTa OTMETKa 03HaYaeT, YTO COAEPIKAHUE MOXET GbiTb N3MEHEHO
6e3 NpeaBapVTENbHOMO YBEAOMIIEHMS.

MATRICE v DJI sBnsitoTCsi TOBaPHBIMM 3HakamM1 komnarn DJI
© 2019 DJI Bee npaBa 3aLuyiLLieHs!.

HaneuaraHo B Kutae.
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