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Ronin 2 Diagram
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Gimbal Dovetail Mount
RONIN™ 2 Grip

SDI-Out Port

Power Button

14.4 V Accessory Power Port
Pan Motor

Camera Top Cross Bar
Built-in GPS

. SDI-In Port

.15 mm Rod and Focus Rod Mount
. Camera Base Plate

. Power Hub

. Tilt Motor

. Roll Motor

. USB Type-C Port

. Safety Hole

. Battery Mount/Intelligent Battery

. Battery Mount Release Button
. Secondary Power Button
Battery Eject Buttons

.14.4 V P-Tap Port

22.8 V DC-Out Port

. Built-in Touch Panel

Built-in Antennas

D-Bus Port

. 14.4 V Accessory Power Port
DC-In Port

14.4 V Accessory Power Port
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Remote Controller

Built-in Antenna

Pan Axis Speed Control Knob
Tilt Axis Speed Control Knob
Roll Axis Speed Control Knob
Power Button

Status LED

Mode Switch

Getting Started

A. Download the Ronin 2 App and Watch the Tutorials.

Search for “Ronin 2” in the App Store or Google Play and follow the instructions
for installation. Watch the tutorial on the official DJI website.

B.

http://www.dji.com/ronin-2

Charge the Batteries

8. Roll Knob

9. Control Joystick

10. Neck Strap Attachment
11. Profile Switch

12. C2 Button

13. Record Button

14. USB Type-C Port

15. Battery Level Indicators
16. Handle

17. Accessory Mounting Port
(1/4"-20)

18. CAN Port
19. C1 Button

g
=g

Ronin 2 App

Use the provided Charging Hub to fully charge the Ronin 2 Intelligent Batteries before first time use.
a. Press the Release button and open the corresponding charging port cover.
b. Insert the Intelligent Battery into the charging port to begin charging.

Charge the Remote Controller using a USB charger via the USB Type-C port.

NV

© ©:0-0

Low —— High

Charging Time: 1.5 hours

Press the Battery Level button once to check

the battery level.

Y———- Power Outlet

@ @6:0

Low «— High

Charging Time: 2 hours (when charging at 2 A)

Press the Power button once to check the

battery level. Press and hold to turn on/off.

© 2017 DJI OSMO All Rights f




RONIN 2 Quick Start Guide

A * When charging is complete, the battery level indicators will turn off and the Charging Hub’s LED will turn
green, sounding a signal.
* Be sure to press the Release button on top of the Charging Hub when removing the battery.

Assembling the Ronin 2

A. Press the button on the Grip Feet and extend them outwards. Attach the upper and lower parts of the
Grip and then tighten them.

B. The pan, tilt, and roll axis are locked by default. Unlock the tilt and roll axis to adjust their positions as
shown, then lock the tilt and roll axis again.

C. Toggle the lever (O) to the unlocked position. Next, attach the gimbal to the Grip (2) until the safety lock
engages. Now lock the lever.

D. Unlock the levers (3) and remove the upper crossbar (4.

>

)

A
Tilt Axis Lock
Lﬂ?.

Roll Axis Lock

Mounting the Camera

A. Attach the Camera Top Cross Bar to the camera.
B. Attach the 15 mm Rod and the Focus Rod Mount to the camera.
C. Attach the Camera Base Plate to the camera.

4 © 2017 DJI OSMO All Rights Reserved
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D. Slide the camera (1) into the mounting plate until the safety lock engages, then lock the lever (2.
E. Attach the upper crossbar and tighten the securing knob (3) to the camera, then lock the levers @).

A * The roll axis arm can be extended if there isn't sufficient mounting space for a large camera. Loosen the screws
on both sides of the roll axis to pull out the arm.
* Before balancing the camera, connect the SDI cable and the camera's power cable, and install a Focus system.

Balancing

A. Balancing the Vertical Tilt
a. Unlock the tilt axis. Rotate the tilt axis so that the camera lens is pointing up.

b. Push up on the side levers (D) to their unlocked position. Then adjust the camera's balance by
turning the adjustment knob (2). Make adjustments until the camera appears balanced without
tilting up or down.

c. Tighten the levers 3) .

B. Balancing Depth for the Tilt Axis
a. Rotate the tilt axis so that the camera lens is pointing forward.
b. Toggle the lever (D) to the unlocked position and then loosen the top securing knob (2) . Adjust the
camera's balance by turning the adjusting knob (@) until the camera remains still when rotating the tilt axis
45 degrees upwards or downwards.
c. Tighten the securing knob (@) and toggle the lever &) to the lock position.
d. Lock the tilt axis.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved 5
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C. Balancing the Roll Axis

a. Unlock the roll axis.

b. Toggle the lever () to the unlocked position, then loosen the top securing knob (2) . Adjust the
camera's position by turning the adjusting knob ) until the camera remains still when rotating the
tilt axis 45 degrees to the left or right.

c. Tighten the securing knob (@) and toggle the lever (5) to the lock position.

d. Lock the roll axis.

A Recheck the tilt axis balance. Loosen the securing knob and adjust the camera's position if the tilt axis
is not balanced.

D. Balancing the Pan Axis
* It is recommended to mount the provided MotionBlock before balancing the pan axis when shooting in

a high-speed situation for increased gimbal performance. Attach the MotionBlock to the pan axis and
tighten the screws as shown.

a. Unlock the pan axis. Lift up one side of the Grip.

b. Toggle the lever (D) to the unlocked position, then adjust the camera's position by turning the
adjustment knob (2) until the camera remains still when rotating the pan axis 45 degrees while
lifting up one side of the Grip.

c. Tighten the lever 3 .
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Powering on and Activating the Ronin 2

A. Insert the Intelligent Batteries into the battery mount until the battery's Eject buttons are engaged.
B. Attach the battery mount to the gimbal until the Release button is engaged.

C. Make sure you unlock the pan, tilt, and roll axis before powering on the Ronin 2. Press and hold the
Power button on the gimbal or battery mount to turn on the Ronin 2.

D. On your mobile device, switch on Bluetooth and launch the Ronin App. With a secure internet
connection, follow the onscreen instructions to activate Ronin 2 for the first time.

Built-in Touch Panel Settings

A. Press the Mounting Mode Button to select a mounting mode. The
screen will display Handheld (&), Car Mount & , Aerial = or
Tripod mode 2 .

B. Press the Follow Mode Button to select a follow mode. The screen
will display Lock ® , Follow @ , FPV ® or Recenter mode @.

C. Enter the Motor settings page and select Auto Tune. You can also
manually adjust the Stiffness. Strength, Filter, and Control values
are advanced settings and should only be adjusted with proper
knowledge.

D. Enter the SmoothTrack settings page to adjust Speed, Deadband,
and Acceleration values for the pan, tilt, and roll axes separately.

E. Enter the Remote settings page to adjust Deadband, Max Speed,
and Smoothing values, for the pan, tilt, and roll axes individually
and assign them to the remote controller.

F. Enter the Settings page to adjust Bind Remote, Remote Frequency
Band, Speaker, and Axis Mode. The Bluetooth password is
available via the "More" tab.

)

3N e =

1 I
RECN S

Mounting Mode Button
Follow Mode Button
Back Button

Toggle Button

Jog Wheel

OK Button

Lock Button

Motor Pause Button

© N OO s 0N

FANBES O R0 | B @aS0 a0 [Bal W@ LS © o
% : Bluetooth Connection Status Motor SmoothTrack Remote
il - Remote Controller Signal Basc Mo Pan Tt Fol Motion Channel
Strength Stiffness SmoothTrack  Push Pan Pan
. Pan Tit  Roll OFF Deadband Max Speed Smoothing
&2 : GPS Signal H e 10 0 5 15
& - Motor Pause Mode Power 0 6 2 Speed Deadband  Accel Left Right
miEn 19 06 01 20 5 20 0 0
<2 : Axis Mode At 002 -066 -015
Test Endpoint
§2 : Working Battery Number Auto tune
60% : Battery Level A <] <© <

Bl w2 @ N & @ §2o0n
Settings
General

Profile  More

Calibrate System

BindRemote  Remote Freq
Start 2.4Hz

Speaker

ON

Axis Mode
3-axis
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Remote Controller Operation

A. Press and hold the power button to turn on the remote controller. The status LED will glow solid green,
indicating that it is connected to the gimbal.

. Sets the control speed for each axis.
. Toggles through the various operation modes.
. Toggles the Profile switch to select preset parameters.

moow

. Turn the Roll Knob to contral roll axis movement. Push the Control Joystick up or down to control tilt axis
movement. Push the Control Joystick left or right to control pan axis movement.

A The status LED of the remote controller is disconnected from the gimbal when it glows solid red which will
require a re-binding. Enter the Settings page via the built-in touch panel and select “Bind Device.” Within
the duration of 30 seconds, press C1+C2, and the Record Button simultaneously on the remote controller
until you hear a continuous beep. The status LED will glow solid green once a successful connection is
established.

Mechanical & Electrical Characteristics

Weight Including Grip: 14 Ib (6.4 kg)
Excluding Grip:11 Ib (5.0 kg)
Dimensions Excluding Grip: 350 mm (W) x 416 mm (D) x 530 mm (H)
Including Grip: 630 mm (W) x 416 mm (D) x 720 mm (H)
Input Power Intelligent Battery: 4280 mAh-22.8 V
Working Current Static current: ~300 mA (@22.8 V)

Dynamic current: =500 mA (@22.8 V)

Locked motor current: Max 15 A (@22.8 V)
Operating Frequency 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz

FCC: <25 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5.8 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <14 dBm

Operating Temperature -4°t0 122° F (-20° to 50° C)

For more information, read the User Manual:
http://www.dji.com/ronin-2

% This content is subject to change without prior notice.

8 © 2017 DJI OSMO All Rights Reserved



RONIN 2 &N [ J¥5/

1A Ronin 2

. mERFED
ESEEN
. SDI-OUT &30
. EEEHESE 1
.14.4VEBIR / EeftiatiEOl
. SERZIHERAN
B IRECEIENR

% 9. SDIHIN SN0

HE GPS
10. 15 mm SEREIEA G
1. BEANEEPEER
-O' || 12. BRSO ECIELR

10 = . 8 13. (R I4RER AL

i 14. EERMHEH
== ] " 15. USB Type-C 3200
16. 2B
17. BB / E9REEh

w17

©
=
£
ls o
=\
[&]
0 N O OB~ W N =

18. B O Bl R

19. B8R 2

20. Eith g IR

21.14.4V P-Tap 0
22.22.8 V EinttizA

23. =EEHIER

24. REXRE

25. D-Bus #0

26.14.4V BBJR / BefHatEn
27. DC-IN Bt NIEO
28.14.4 VR / BofHatEEn

© 2017 KR WREFFE 9



RONIN 2 IR |35/

INRIEIERR

=16
‘ 15
@TM
a—13
| '} 2
11
10
1. WEXEL 8. T RAHAESH 15. FEjthFE eI
2. TR EEHIEA 9. EFF 16. 125
3. iR B FIhE 10. BrHE 17. Eefedeizn (1/47-20)
4. AR E AT 11, BB X 18. CAN £201
5. FBiRiRHE 12, C2 1242 19. C1 &4
6. KSIEAT 13. REILR
7. IREEEIRFT X 14. USB Type-C #M
S
A. T4 RONIN™ 2 App FIVEHEUU OO
BRI R R o E R amR i 4D &L Ronin 2 App.
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10 ©2017 KIEREE WRAPRE



RONIN 2 &N [ J¥5/

A « BRI BT 2 ERBEREMHE TSI ESFR BT, RIHEASIER. &
ERRBRETIIERETBERH.
* BTG, ZEXBERNES, ARBREI.

RERZAEGRESFER

A. ZEFFMREZZE, BNREFMER; $FSH TR MR, TR,

B. mEEMARH TR, BR. MIHASERT, R ain BRI R SRR ER
NS L e e I N

C. {17980 ©, BERSEERATHKERAFIN @, BREGEPEME, NEMN.

D. TAEHN ®, IFFLEET @, HEREEI.

=\ =3
(O)m:f
A, @
LASE

%ﬁiﬁiﬁmm
RaRmA

A. ZEBENIREPEER -
B. %% 15 mm SEREELM .
C. REENEEBEIER -

© 2017 KIEREE MRAPFE 11



RONIN 2 [RiE N[ JH55

D. BB REREE O, JL29SHEHE, M0 Q.
E. REEIT, 1755 Q, NESHN @, FESEINIBETRERE.

A  BRMDE ARG, BRI ZRTENE, UITRIERRLERRIE.
« B ZSTRE, B0 SD R SIESAMBL,, iR hER R EE T e .

Ifz= 3 e
EErRAD
A BN EEFERT
a. fREIHHIAh .. BFEEEAFESELER L.
b. FTFFEH0 Q), TEEAEAEBIEH Q BEIBENME .
c. SIEHH0 Q. BEMELEES e EEBAERC AT IS .

B. MRS T
o, B Sk ORT.
b. TFSHN O, FRERIEE @. HEkEiEE @ BEETAE.
o FEEERA @, 20 ©. EEMOLIE TR 45° , SEVNERESE, ZrOH
B,
d. BN




RONIN 2 &N [ J¥5/

C. R FEET
a. FRER
b. TFEH0 O, IFHEEIEE @. IEtraie @ BEEAVE.
c ITREEIEH @, RS0 ©. FERLREGNN 450 , BEUIEREESR, Freh
.
d. SUEERM .

A ERMETIES, ITREEEEIRET R T EAREERBIABIEME, HFRERIHT
RS . BT, ITREEIEE, BEFERVBEIN .

D. PR TFERET
F EEHEAIRESERSAGEN, EcREERAERRS, BET BT, RERENRR
2%, ITRIEZADE],

a. RETFRM . BRFE—N, MEESRRIS .
b. FIFF8E0 O, FeiFRiHEEH @ BEEIE .
c. HEHHN . HEFH—N, EEEE 45° , EaFBEEIETE, FROBTFEE,




RONIN 2 [RiE N[ JH55

TiRBMSHE
BREFSIMA BN OSHEHERR, EEEhIHISIREREME.
B. BN BHEATEEMED, EEBENOCHEREERIE,
ME=Ea =R, KIgmBithGEIRIZEEY Ronin 2 BIRIZE, FE=8.
D. FFiE#mhigs tAVEFINEE .
E. =17 Ronin 2 App, IR2TE0E Ronin 2, iESie P EIEEEEAN

AE

C. FER=a®8REZHl,

PAN-=]
pap:l

zeEHERSERE

O W >

FrMBENE (Stiffness) (&, EESEUERE (Strength) .
I (Filter) . #BRUIEHI (Control) AE2IEEE

D. 1858 SmoothTrack 24, BIEESE (Speed) . FLX
(Deadband) MIMEE (Accel) »

E. REEEEE (Remote) 224, GIEIKX (Deadband) . fx
KIRE (Max Speed) FIFBE (Smoothing) ; BRET=%A
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Auto tune
“ <>
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SmoothTrack

Pan Tt Roll

Push Pan

OFF

SmoothTrack
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Remote
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Left Right
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Basic Mo Pan  Tit  Roll Motion Channel General  Profile  More
3 . EFEGIREE Stiffness SmoothTrack  Push Pan Pan Calibrate System
PR Pan  Tilt  Roll OFF Deadband Max Speed Smoothing
al o EIERESRRE m 6 10 10 50 15 8ind Remote  Remote Freq
a0 Start 2.4Hz
12 FHEH Power 0o 6 =2 Speed  Deadband  Accel Left Right
& . BRI Atti Err 19 06 01 20 5 20 0 0 Speaker Axis Mode
T Atti 002 -0.6€ -0.15 ON 3-axis
& gzt Test Endpoint
w2 TFEtE Autotune
60%: BHhES “ < “ <> “ <> <« <
i

Bl X2 @) o 2 @ @260%

$ ol 12 @) 2 & @ §2o0x

Bl W2 @) &2 @ @260
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RONIN 2 RN\ PIIERS

EfEERRE

A. RIZEIRIGHRRERREENR, ERSKEBERRERGEN, FNERIES.

B. SREEIITHIRE .,

C. BZFiRkEER .

D. BERESH.

E. ENEENESTIERIRMERESE), AaEanE Rt P s aiss) . e Rihie i n it RS E) .

A EL}EEEHK%%T*“IEJI%& RRARIEAER, FERZARYRY. RELE. £ZAEHER
RENEEE [ fok | ( , B30 WERFZ T C1. C2 MMFIRtIE R [ 18- 12 - 18 | I2nE
EHRR; S5 UHK%}ETKE

(E=ARiEy, FEEIR.

BT

= SEEFHIR: 6.4kg
EHERE: 50kg
RS EEHE8E: 350 mm (W) x 416 mm (D) x 530 mm (H)
SEEFHEIE: 630 mm (W) x 416 mm (D) x 720 mm (H)
EEWMAER EDEEEth 4280 mAh-22.8 V
BB EFREEN: #9300 mA (@22.8 V)
EREER: 49 500 mA (@22.8 V)
(FHEER: &K 15A(@22.8V)
EEER 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
EEEES 2.4 GHz
FCC: <25 dBm; CE: 20 dBm; SRRC: <20 dBm
5.8 GHz
FCC: <25dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <14 dBm
BERE -20C Z 50T

EEBEDTAEN, FEAUTREUTH (EREFM)

http://www.dji.com/ronin-2

* AEIMEEH, BASTEN.
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RONIN2 VA Vv IRZ— AR

Ronin 2 FERD A

O

IV BT TR T

.RONIN™2 51w
. SDI-Out R—
. BRRE

CNVERE— S —
AATIYTIORIN—
. L GPS
. SDI-In FK—Hk

10. 16mm Ov RBLKUT7+—HX-Ov K-

12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.
19
20.
2
22.
283.

24.
25.
26.
27.
28.

2
3
4
5.14.4V 77t —ERA—b
6
7
8
9

01

2

HASGR=RTL—b

ERNT
FILIEE—52—
O—)VEE—52—
USB Type-C R—
t—T74K—I

NYFU=RIV AV FIITU b

Ny 71—

Ny TU—= T MERARZ

B2 BRARY

Ny T =B LREZ Y

144V P-Tap R—h

22.8V DC-Out R—h
B2y F/3% IV
N7 > 77+

D-Bus R—h

14.4V 775 —BRR—b
DC-In R—b

14.4V 702 H ) —ERA—b
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RONIN2 VA VI RZ—FHAR

{50

W NOORWN

1. A>T+ 8. d—JIL/7 15. Ny T—TREA VI r—42—
2. I\VERESE T 9. aA¥bO—ILI IS RATAVY 16. N\ R

3. FIV M ERERIE 7 10. XY I ANy TOERISGFO 17. 7725 =BG R—F

4. O—)LERRERE/ 7 N, 7AT A WAL F (1/4"-20)

5. BEREY 12.C2 Ra> 18. CAN ZR—F

6. 7 —4%Z LED 13, FERZ Y 19. C1 K%Y

7. E—RRAVF 14, USB Type-C R—k

(ZC&IC

A.Ronin2 77)DA Y O—REFa— )T IVDRIE

O]

App Store Ffzl& Google Play TIRonin 2% #&3R L. A > A b—)VDIERICTHEWVNE T, E
DJI /A5t Web - FCFa— FUTILETEC AL k
http://www.dji.com/ronin-2 Ronin 2 771

B./\wr—DFE
MO TERTBHEIFNIBOTTE/ N\ TEEBLTCRoNN 24V FUIT VMY T —EZRICTELTHEET,
a. BRIRARZ >V E R LRSI AFREBR— M/ —EHEET,
b. AVFUITY Ny T~ FEBR—MIELAR FTTEERIELET,
XfEHIE USB 78 EasA M LT USB Type-C R— ST EBLET,

BRIV H
100 - 240V

7t FeERE 2 5] (A TRELITHE)
Ny T —FRBEER T HIIE /Ny T —TE8RE Ny T —T5BEHER TSI E
P2

Ra > % 1 [Eif
EHRLE T, LET REVZRBLIZE ERDA VElEF
ITIRVET,
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RONIN2 A w7 X2—rHA K

A e RBHOET $2ENYT)—FEBA VI —2—HNEILE T EFTE/\T D LED MMREICEDY EHNBYE S,
o Ny T U—ZBRUNTRICIE B/ N\T EEOBIRR 2 ZRLTTEE,

Ronin 2 D$EHIIT

ATy THERDRE ZARL IMUNERIEE T, 7 ) v T D EEE FERZ IS, LoD Wi E .

B. N/ FIVM O—IVDEEET 74V TOYIENTOVE T, FIV S O—) LD Oy o & BRBRL.KDE STl
THBEHELTHS. BUOOYILET,

C. LN\— Q@ #Ov/EBROMBICYIVEBZE T HVCIVNIVET Uy T @ L0y IR b B E TELA
HEF DD LN—EOVILET,

D. LN\— @ DOy &RL, EIOR/N\— @ ZBRUNLET,

b {0): Ul o)

A ATy TIAZRN—EHASITEIGTETS,
B. 15mm v RETH—AR O K- T MEAATICRIGITET,
C. WAGNR=RATL— A ASICRIFFET,
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RONIN2 VA VI RZ—FHAR

D. 145 D EREOVIHPHDBECIIMI T L —MZASA REE BTl N~ @ EOVILET,
E. by FoO2N—E#BMUMF BER/ 7 @ ENASICBUHI TR LNA— @ 20V LET,

A ¢ AATHRECAR=RITRBOEWVBEIE. O— /L7 — LEBIE T TENTEET, O—)/Lahmin DR UEE
& 7 —LES|IEHLET,
¢ AASDINZ Y AZFET BN SDI 7 =T IVEAASDEBRY — T IV ERESG L. T4 —ARAVAT LEA VAL
—ILTLIRELY,

NSV RREE
A BEEFIVEDNTVRERE
a. FILEDOY /& RRLE T, FILME#ERIL. AATDL Y X% EICAITE Y,

b. YA KL= Q@ 2Oy /BROMBE CIRL LIPS T, CORET TR/ T @ EELTHASDINSVR%ER
BLET, ENMEFETEAATDNTVADENTWAELOICRASE CAEARITE T,

c. LIN— Q@ &fhET,

B. /U D BRITED/ NS AT
a FILMEERIL. AASDL Y ZERICEITE T,
b. L= Q) #OvI/BBROMEICVEZ T LROEER/ 7 Q@ #EHEd.B%/ 7 @ LT FILL
#hx ETIC45° B L TEAASHERILIREZ R DLSITEEDE T AATDNGV AEHELET,
c. BER/7 @ &, L\— G #Ov/mBICNEZET,
d FILhEEOYVILET,
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RONIN2 VA Vv IRZ— AR

C. O—)LEHD/N\S > A7
a. O—/)LED Oy I ERRLE T,
b. L\— Q) ZOv/RIGOMBICHVEZ T LEBOEER/ 7 Q ZESHET.H%/7 @ ZEL T FILL
B EAIC 45°BIL TEAASHEIERER R DLIICEDE T HATDUBEAELET,
c. B/ 7 @ &S LA— O ZOvIMBICIVEBEIET,
d. A—/l#Env s LE,

FIVNBD/NT Y R BREELE T\ TV ADEN TV ED DT EIE BER/ 7 & ED AATDME
ERHELET,

D. /\VEAD/N\T > R
* BRCHELESSRE T HIEEIE NBDE—ar IOy EmIHT THS/ VD /NS R EFEL T,
IVINILDMREE EFRTEESEIDLE T RDLSIC E—Ya>r T Oy o%E) SUEICEEIT T R UERED
E3ER

a. I\ I ERRRLE S )y TORAlERS EIFET.

b. LI\— Q@ ZOyIRBEOMBICYIVER JU Y TORAIERS EFTORET % 45 BILTEHASH
BIEREEE R DL DE T AR/ T @ ZELTHASOMBRRRELET,

c. LI\— Q) DL T,
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RONIN2 VA VI RZ—FHAR

Ronin 2 DERIRALET I TA4NN—3>

A NYTU=TUMIAYTIDIY N T =&\ T ) —DERYHLRZ > HH
BOFCELIAHET,

B. VNN T =R I e BERIRZ DD

BOETCELAHKET,

C. Ronin 2 DERE ANDHIC N/ F IV O—)LOEHOO Y I DERENTWA T EERRLE T, T/ UL

Ny 7)==V DERRZ2 > ZRIFLLC Ronin 2 DERZA > ICLEY,

D. E/\1JLT/\A X T Bluetooth &7 /(L. Ronin 7 7 UAEEBILE T, L F 1) TRES NI A 72— % MER

ZEALCCEEDIERICHED T Ronin 2 DRI 74 \—2 3> ZTVET,

A2y FINRIVDFETE

A BRI E—RREZVZRLC RN E—FEBRLE I, BEICF
5 (@) HH M. I8 = =HE— N @ HARRINET,

B. 7AO—E—F-RAVEHL 70— E—F23RLE . BEIC
Ovy @, 7+0— Q.FPV D, B2 T @ hERRENET,

C. [Motor] FRENR—IIT AN, [Auto Tune] &3IRLE J, [Stiffness] & F &)

THBITZTEETEET, [Strength]. [Filter] . [Control] DIBIZBE /%

RETHY) BIEHHICEDVTHAZLTUEEL,

[SmoothTrack] FENR—IIC AW/ FIV M O—)LDEHT DT

{@3IC [Speed]. [Deadband]. [Acceleration] DEZ AL X T,

. [Remote] BRENR—JIC AW/ /A FIV b O—ILDOEEHIT DV TERIIC
[Deadband]. [Max Speed]. [Smoothing] (DBE% FHFE L. XS EIY
EI&ED
[Settings] X — < [T A Y. [Bind Remote]. [Remote Frequency
Band]. [Speaker]. [Axis Mode] % % L % 7, Bluetooth /Y27 —
Rl [More]l 2 7 THERTEE T,

o

m

m

)

RBREY
PIBRRE
3T RA—)b
OKRE>
avoREY

© N OO 0N

ORI E—RREY
TAO—-F—F-Ra>

E—2——BHRILREY

BB e @20 B’ @ SO %00 Bl d?@ & @0 | [FawZ@ N @20
. oy
$ Bluetooth DEEHFTIRAE Motor SmoothTrack Remote Settings
Al EEEOESHE Basic Mere Pan Tt Roll Motion Channel General  Profile  More
— Stiffness S Pan i
w2 = SmoothTrack  PushPan Calibrate System
*12 :GPS 55 Pan Tit Rol OFF Deadband Max Speed Smoothing
T g Y H e 10 10 50 15 BindRemote  Remote Freq
& E 4 BREEE Power 0 6 -2 Speed Deadband  Accel Start 2aHz
o R wer Speed Deadband  Acce Left Fight
< #E-F mien 19 o0 o1 || 20 5 20 0 0 Speaker v Mode
2 g Voo D At 002 -066 -0.15 ON 3-axis
B2 gEN\vT)—ES Test Endpoint
60% JNYTU—TEE Autotune
<> « <> <> o <>
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RONIN2 A w7 X2—rHA K

- = o

IEEHERME

A. BRAFNCTBITE KEEDBRR2 > ZRIFLLE T, X7 —2 X LED BMEFEICSITL T I/ DITIESE
TNfecszmRLET,

. BREOHIEREERELET,

. RIEFEE—REYIVEZET,

. PROFILE R W FZGWEZTT )Ly M ISA—2—%3RLE T,

. ROLL /7#[EI9 & A— VOB EEFIECEEL I, AV bO— LV AT v 7% ERITHT L FILNEROE)
EEHECEL T, AV MA— VY IA R TV I HERICHRTE VOB EEHIETEEL T,

m oo w

A AEHD LED HREICEIT L TWAIBE RERIZD > VA STIEN TE Y BEFEANUE T, Wi
2w F )NV T[Settings] X— T AW [Bind Devicel %33R L & 97,30 #HLIRITIX(EHE T C1+C2 &[Record
Button] R4 > ZEEFHICIRL GEHM G E— T BB THRIFLE T, ERGERORIIENDE AT —
2A LED BMREICRITLE S,

BHMNESUERMEFE

B8 J1)wTdh) 6.4kg
J')w 77 :5.0kg
NS 51w 775 L :350mm (18) X 416mm (B1T) X 530mm (FE)
J1)w 7Y :630mm (18) X 416mm (B17) X 720mm (FE)
ANEN AVF)ITV M \WT1)—:4280mAh - 22.8V
TEENETR BT ~300mA (@22.8V)
BFYTER :~500mA (@22.8V)
Ov7E—2—BR &K 156A(@22.8V)
BIFAREL 2.4 ~ 2.4835GHz. 5.725 ~ 5.850GHz
SV RZv2—HT (EIRP) 2.4GHz
FCC:25dBm LT, CE:20dBm LR, SRRC:20dBm LI T
5.8GHz
FCC:25dBm L. CE: 14dBm L{ . SRRC: 14dBm LI T
BIFRIERE -20 ~ 50°C

FHRIC DWTIR LU TFCH 21— =< a7 ILESRLTEE,
http://www.dji.com/ronin-2

KTDAVTVVIETFEEEETDELBIET,
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RONIN 2 2 AEIE 710|E

Ronin2 =&

HE G Y ORE
2.RONIN™ 2 g
3.5DI-Out ZE

4 HAHE
5,
6.
7.

14.4V BM|ME| MY ZE
 ZE
Ftolat Act 3= A df
8. LII& GPS
9.SDI-In ZE
10. 15mm 2E Y EHA 2E OI2E
1. 702t et
12, Tl 5
13. HE 2E]
14. & 2F
15. USB Type-C ZE
16. oHH 1Y
17. BHE{2| OFRE/QIY2|HM E HiE{ 2]

18, HiiEf2| O} E 22| HE
19. BE FEl HE

20, BE(2] LH7| B

21. 14.4V P-Tap ZE
22.22.8V DC-Out ZE
23, Ui Efx| T

24, LHE QFE|LE

25. D-Bus ZE
26.14.4V HNME| M ZE
27.DC-In ZE

28.14.4V A M2| HSl mE
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RONIN 2 2| AEtE 710|=

=
57|
1
2
3
4
5
6
7
8
9
1. LHE ot 8 2LE 15. HHE{2| Zt2F FA|7|
2HEEE XH L 9. ZE2 X0|AE! 16. HE
3EHEZS&E FEEE 10. 4 AER o17E 17. BMM2] OF2 " ZE(1/47-20)
LEFE P LE N Z2E AQX| 18. CAN ZE
5 HAHE 12.C2HE 19. CTHE
6. &Ef LED 13. =3t HE
7.2 AQ|R| 14. USB Type-C ZE
A=t
o ) - O %0
A. Ronin 2 ¥ 220t RE2|Y FHS AERLICL .
App StoreLt Google PlayOilA "Ronin 2'S ZAMstn MX| X|Z2E WELICE DJI 54 ¢
AOIE0] Sl FERlel oAg AlBEILICE (=g
http://www.dji.com/ronin-2 Ronin 2 4
B. HiE{2] X

5101 Ronin 2 QIE2|ME HiE{2
£ ot
H STO0| AIZHEIL

£ efls| ST

N ol
Il

| 2HE

100~240V © ©:0:
Gg — =8

BT AZE 15012 B71 AJZk 241ZH2A0M &7 Al)
HIEIZ] T MES Bt ¥ So uiEfz] MRS SR MY MES B ¥ 52 uje2] Bk Eelsct 2
=3 20 AR|LE AL
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RONIN 2 2 AEIE 710|E

A o SHO| 2A==|H BIEIR| T EAZ|7HAX| D ST 5{29| LED7} sMOR HstHA 4S50 7L CH
« HIE{2IS A7 o= ST 518 {0l = 22| HES =2{0F gLt

A JE T E0]| = HES 2| BEZ o2 widL|ch Jgio] o f21t o2 22

1o
)
!
_O'I_l
El
M
°
c
=)

B. M, ®E X E F27|=2HC= FA AFUCHL HE 3 £ Fo| FHSS siAM[sto] 271 20| 9IXE =¥et = EHE
5 E =2 Ol F3Uch

C. 2IHE @ &2 oiH| fIXI2 HAFLICE 21 o, ofd &3 "R M2 wiix] FEe Jgol AZEUCH Q).

A. 7|2t T 324 HHS Ft2tol AZgLCh
B.15mm 2E 3! ZHA 2E ORREES 2o AZ gL ch
C. 7toil2} 2ets Fhof2tof SARtL|ct
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2HE T3 @)
2= T3 @)

D. o &3 FRI7H M2 Whx| 7Ho2tE DH2E Z2i|0|E0) 20 g1
E

)
SRAHIE D DY =S Jfufket UREES K91 OIS

O)
®

+o

f\ - PIIIE R s sEv ey Bu0l A uE B
0 2

o o
A % gE 38 zy
a UE 59| 32 BLICL sl 827} 912 YSI=S YE 52 SYLICE
b, 2210[= 2 (D 2 &3 S8 9%I2 Yoi SLIC 12 12, £ =52 521 Jfj2iel 2YE FEUL D).
2lofe} o7 Flolet 20| 2 K| S ALELc

Bt huIn
um
Il
tol
r
ol
B!

2t (D £ &3 oiiHl fIXI2 Mekst Oofg ot 1 8 Q) & =51 BLIth 2E 52 9| £ 0f2f2 455 3
Mgl FioEoE HR| HEIE |XIE WK £ 2 (D € £ Fiti2tel #¥E SELID
1 £ 2

- q
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CTH L2 @ E %012 6) £ B2 A2 FekiLic
d e s2 F3Lo
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ERE
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i
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CHA|

El MotionBloc!

il &S

9|

017] 21

&LICt MotionBlock
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RONIN 2 2| AEtE 710|=

Ronin 2 Mgl 7{7| L &tMs

A. HiE{Z2| THLHZ| HHEO| M ZAE m{7HX| HiE{2| OHR2 Eof QIFR|ME HHE2|E A UBLICE

B. &2| HE0| A= ui7tx| viE2| 0FRES EHol| (IZ§HLICH

C. Ronin 2& 7{7| Toj| t, 2IE 3! £ =o| 30| oM =A=X| ElatL|Ct &Y
27| =2{ Ronin 2 ZL|Ck

D. 26k 71710{Af Bluetooth 1 Ronin 242 HeEHLICk. OFEist OlE{Ll ¢izi2 S5 21l XIAIof w2 Ronin 2
o| X &4SIE AZIFLICE

kR

= HiEf2| DfeES| HEl HES

A ZE ORE HES &2 0tE ZES MEfgHL|CE 3HH0)| Handheld (&),
Car Mount &, Aerial 2= £ Tripod ZE @ 7} EA|E/L|CH

B. 222 RE HES 52| 222 S MEHFIL|CH 3120f| Lock @,
Follow @, FPV () £ Recenter 2= @) 7t EA|ELICE

C. Motor Settings H|O|X| 2 0|S35}0{ Auto TuneS MEHGILICE ZHA
oz ZYE L& UHLICE Strength, Outfilter & Control 242 1
0|22 o|of siYst= X|AS 2HE AR08t ZHsHOF RHLICE B

oy mo
uz
ozt

o

|

T

o

- _ - _ 7 & 8
D. SmoothTrack 417 HO|X|2 0|50 B, L= % & S0j chet Speed, &%)
Deadband 2! Acceleration gt& 2tz =& §fL|Ch

E. Remote 417 H0|%|2 0|S5/01 #, ZIE U & %0j| Cif3t Deadband, Max | oteg oe He
Speed 3! Smoothing gt2 78X o2 XYst1 0|2 £&7|0f ZEFLICH 2 LR D HE
F. Settings H|0|X|2 0|=5}01 Bind Remote, Remote Frequency Band, 3. 2 HE
Speaker 2! Axis @ZEZ ZFEBILICE Bluetooth &&= "More" B0f|A 3t 4. ®3HbE
o at R
6. OK HHE
7. HIHE
8. 2B YAl FHX| HE
BB e @20 B’ @ SO %00 Bl d?@ & @0 | [FawZ@ N @20
3§ Bluetooth o1Z Abef| Motor SmoothTrack Remote Settings
Al REV| MS AT Basic More Pan it Roll Motion Channel General  Profile  More
_ Stiffness SmoothTrack  Push Pan Pan Calibrate System
@12 1 GPS A Pan Tit  Rol OFF Deadband Max Speed Smoothing
6 10 0 50 15 BindRemote  Remote Freq
% 2E YA HE| 2E Start 2.4Hz
Power 0 6 -2 Speed Deadband  Accel Left Right
&z miEn 19 06 01 20 5 20 0 0 Speaker  Ais Mode
Atti 002 -066 -0.15 ON 3-axis
g2 Es 30 HiEz2| ¢ Test Endpoint
Auto tune
60% : H{E{2| RH2k “ RIEEES | [ ERES <>
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RONIN 2 & AEIE J10|=

=

57| =%

A. TR HES 27 52 37| GUCh e LED7t 5o 2 AFsH| KXo HEo| AZELUSS LIEFHLICE

B. 2 59| £& £ 5 SFeCL

C. Cefet 2% RES MekgtL|Ch

D. 0|2| 2 2Egs Moottt Z2d AQIX|E Mateict

E. £ % S22 HosiH & S SELICL 2E & Y2 HMojsi2{H =58 Z0|AES 9| E= oz Y
Lich M 5 232 HojsteiH £E8 K0|ASIS 2% £ o2Zoz Bt

£\ Z51° He Levot waoR s gisle A% Healel el 571 540 | eAzisHoF BTk LA

S |71 Hild 2 St S Wk =357|

a+C2 ¢ =5t

E{X| Ii'dS S5l Settings HO|X|2 0|58t CtS "7[7
o

M
HES SAl0| 25| 30X Z16HX| gi&LCH 10| 4

2| =5k 6.4kg(141b)

2| ®2|: 5.0kg(11lb)

2 J|l: 350mm(W) x 416mm(D) x 530mm(H)
2l 28} 630mm(W) x 416mm(D) x 720mm(H)
"2| M E HiE{2|: 4280mAh-22.8V
300mA(@22.8V)

: <500mMA(@22.8V)

&2 F0 15A(@22.8V)
2.4~2.4835GHz, 5.725~5.850GHz

2.4GHz

[N |

ro

=
-
X\j'rr- ~
=2
=R
=2

=

S

10 o oX

FCC: 25dBm 0|3}, CE: 20dBm 0|3}, SRRC: 20dBm 0|5}

5.8GHz

FCC: 25dBm 0|3}, CE: 14dBm 0|3}, SRRC: 14dBm 0|5t

-20°~50°C(-4°~122°F)

Rt LHE2 ALEXL D w &S 2telstiAlL.

http://www.dji.com/ronin-2

=

% 2 LHBS AFE 1K glo] HAE 4 aLIch
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RONIN 2 Kurzanleitung

Schaubild Ronin 2

oo~ N =

2
3
4
5.
6
7
8
9

. Gimbal-Schwalbenschwanzhalterung
. RONIN™ 2 Griff
. SDI-Ausgang
. Ein/Aus-Taste

14,4-V-Zubehor-Netzanschluss

. Schwenkmotor

. Oberer Kamera-Quergriff
. Integriertes GPS

. SDI-Eingang

10. 15-mm-Stange und

12

Scharfeziehstangenhalterung
. Kamerabodenplatte

. Mehrfachladegerét

13. Neigemotor

14
15
16
17

18
19

20.

2

22.

2
2

~ W

25.
26.
27.
28.

. Rollmotor
. USB-Typ-C-Anschluss
. Sicherheitsloch

. Akkuhalterung/Intelligent Battery

. Akkuhalterungs-Freigabetaste

. Sekundare Einschalttaste
Akkufreigabetasten

. 14,4-V-P-Tap-Anschluss
22,8-V-DC-Ausgang

. Integriertes Bedienfeld

. Integrierte Antennen
D-Bus-Anschluss
14,4-V-Zubehor-Netzanschluss
DC-Eingang
14,4-V-Zubehor-Netzanschluss
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Fernbedienung

10
1. Integrierte Antenne 6. Status-LED 13. Videotaste
2. Schwenkachsen- 7. Modusschalter 14, USB-Typ-C-Anschluss
Geschwindigkeitssteuerungsknopf 8. Rollknopf 15. Akkuladezustandsanzeige
3. Ne\gung§achse- 9. Joysticksteuerung 16. Griff
Geschwindigkeitssteuerungsknopf
10. Befestigung Schultergurt 17. Zubehdrhalterungsanschluss
4. Rollachsen- ) (1/4-20")
Geschwindigkeitssteuerungsknopf 11. Profilschalter .
18. CAN-Anschluss
5. Ein/Aus-Taste 12. C2-Teste
19. C1-Taste

Erste Schritte

A. Laden Sie die ,,Ronin 2“-App herunter und sehen Sie sich Tutorials an.
Suchen Sie im App Store oder in Google Play nach ,Ronin 2 und befolgen Sie die

Installationsanweisungen. Sehen Sie sich das Tutorial auf der offiziellen DJI-Website an. Eb
http://www.dji.com/ronin-2

EI

=]

,Ronin 2“-App

B. Akkus aufladen

Verwenden Sie die im Lieferumfang enthaltene Akkuladestation, um die Intelligent Batteries des Ronin 2 vor

der ersten Verwendung vollstéandig aufzuladen.
a. Drucken Sie die Entriegelungstaste und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses
b. Stecken Sie die Intelligent Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.

Laden Sie die Fernbedienung mit einem USB-Ladegerat Uber den USB-Typ-C-Anschluss.

@ @6:0

Niedrig =— Hoch

Niedrig =— Hoch

Ladezeit: 1,5 Stunden Ladezeit: 2 Stunden (bei Aufladen mit 2 A)
Dricken Sie die Akkuladezustandstaste einmal, Driicken Sie die Ein/Aus-Taste einmal, um den
um den Ladezustand zu prufen. Ladezustand zu prufen. Halten Sie sie gedruckt, um

das Gerat ein-/auszuschalten.
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RONIN 2 Kurzanleitung

A * Wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, gehen die Akkuladezustandsleuchten aus und die LED der
Akkuladestation beginnt, griin zu leuchten, wéhrend gleichzeitig ein Signal ertént.
 Bitte driicken Sie bei der Entnahme des Akkus auf die Freigabetaste auf der Oberseite der Akkuladestation.

Den Ronin 2 zusammenbauen

A. Driicken Sie die Taste an den GirifffiBen und drehen Sie sie nach auBen. Befestigen und sichern Sie den oberen
und unteren Teil des Giriffs.

o)

. Die Schwenk-, d9ie Neigungs- und die Rollachse sind standardméBig verriegelt. Entriegeln Sie die Neigungs-
und die Rollachse, um die gezeigten Positionen einzustellen, und verriegeln Sie die Neigungs- und die Rollachse
anschlieBend wieder.

C. Stellen Sie den Hebel @ in die Entriegelungsposition. Befestigen Sie anschlieBend den Gimbal so am Griff @ ,

dass die Sicherheitsverriegelung einrastet. Verriegeln Sie nun den Hebel.

Entriegeln Sie die Hebel () und entfernen Sie den oberen Quergriff (4).

o

I
Schwenkachsen-
Veriegelung

>

Neigungsachsen-
veriegelung |

Rollachsenverriegelung

Die Kamera montieren

A. Befestigen Sie den Kamera-Quergriff an der Kamera.
B. Befestigen Sie die 15-mm-Stange und die Schérfeziehstangenhalterung an der Kamera.
C. Befestigen Sie die Kamerabodenplatte an der Kamera.
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D. Schieben Sie die Kamera @ so in die Befestigungsplatte, dass die Sicherheitsverriegelung einrastet. Verriegeln
Sie dann den Hebel 2).

. Befestigen Sie den oberen Quergriff und ziehen Sie den Sicherungsknauf @ an der Kamera fest. Verriegeln Sie
dann die Hebel (@).

m

A * Der Rollachsenarm kann erweitert werden, wenn nicht gentigend Platz zur Befestigung einer groBen Kamera
vorhanden ist. L6sen Sie die Schrauben auf beiden Seiten der Rollachse, um den Arm auszuziehen.
* SchlieBen Sie vor dem Ausbalancieren der Kamera das SDI-Kabel und das Netzkabel der Kamera an und
installieren Sie ein Focus-System.

Ausbalancieren

A. Vertikale Neigung ausbalancieren
a. Entriegeln Sie die Neigungsachse. Drehen Sie die Neigungsachse so, dass das Kameraobjektiv nach oben zeigt.

b. Driicken Sie die Seitenhebel (1) in die entsicherte Stellung nach oben. Balancieren Sie die Kamera
anschlieBend durch Drehen des Justierknaufs aus (2) . Stellen Sie den Justierknauf so lange ein, bis die
Kamera so ausbalanciert ist, dass sie weder nach unten noch nach oben kippt.

c. Ziehen Sie die Hebel 3) fest.

B. Tiefe der Neigungsachse ausbalancieren
a. Drehen Sie die Neigungsachse so, dass das Kameraobjektiv nach vorne zeigt.
b. Bringen Sie den Hebel (1) in die entriegelte Position und Iésen Sie den oberen Sicherungsknauf (2) . Balancieren

Sie die Kamera anschlieBend aus, indem Sie den Justierknauf so festdrehen, (3) dass die Kamera selbst dann
stillsteht, wenn die Neigungsachse um 45 Grad nach oben oder unten gedreht wird

c. Ziehen Sie den Sicherungsknauf fest (4) und stellen Sie den Hebel (5) in die verriegelte Position.
d. Verriegeln Sie die Neigungsachse
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C. Rollachse ausbalancieren
Entriegeln Sie die Rollachse.

o o

. Bringen Sie den Hebel @ in die entriegelte Position und Iésen Sie anschlieBend den oberen
Sicherungsknauf (2). Passen Sie die Position der Kamera anschlieBend an, @ indem Sie den Justierknauf
so festdrehen, dass die Kamera selbst dann stillsteht, wenn die Neigungsachse um 45 Grad nach links
oder rechts gedreht wird.

c. Ziehen Sie den Sicherungsknauf fest (4) und stellen Sie den Hebel in die (§) verriegelte Position.
d.Verriegeln Sie die Rollachse.

A Uberprtfen Sie die Balance der Neigungsachse. Lésen Sie den Sicherungsknauf und passen Sie die
Kameraposition an, wenn die Neigungsachse nicht ausbalanciert ist.

D. Schwenkachse ausbalancieren
* Um bei hohen Geschwindigkeiten eine erhdhte Gimbal-Leistung zu erzielen, wird empfohlen, vor dem
Ausbalancieren der Schwenkachse den im Lieferumfang enthaltenen MotionBlock zu montieren. Befestigen Sie
den MotionBlock an der Schwenkachse und ziehen Sie die Schrauben so wie dargestellt.

a. Entriegeln Sie die Schwenkachse. Heben Sie eine Seite des Griffs an.

b. Bringen Sie den Hebel ® in die entriegelte Position und passen Sie die Position der Kamera durch
Drehen des Justierknaufs so an, @ dass die Kamera selbst dann stillsteht, wenn die Schwenkachse beim
Anheben einer Criffseite um 45 Grad gedreht wird.

c. Ziehen Sie den Hebel ) fest.
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Den Ronin 2 einschalten und aktivieren

A. Setzen Sie die Intelligent Battery so in die Akkuhalterung, dass die Akkufreigabetasten einrasten.

B. Bringen Sie die Akkuhalterung so am Gimbal an, dass die Freigabetaste einrastet.

C. Achten Sie darauf, die die Schwenk-, die Neige- und die Rollachse vor der Inbetriebnahme des Ronin 2 zu entriegeln.
Driicken und halten Sie die Ein/Aus-Taste an der Gimbal- oder Akkuhalterung, um den Ronin 2 einzuschalten.

D. Schalten Sie auf lhrem Mobilgerat Bluetooth ein und starten Sie die Ronin-App. Befolgen Sie unter Verwendung
einer sicheren Internetverbindung die Anweisungen zum erstmaligen Aktivieren des Ronin 2.

Einstellungen des integrierten Bedienfelds

A. Dricken Sie die Montagemodustaste, um einen Montagemodus
auszuwahlen. Auf dem Bildschirm wird der Modus ,Handheld* (&), ,Car
Mount* &,  Aerial“ 7 oder ,Tripod* ,@\ angezeigt.

Driicken Sie die Folgemodustaste, um einen Folgemodus auszuwahlen Auf

dem Bildschirm wird der Modus ,Lock* @ , ,Follow* © , ,FPV* (&) oder

,Recenter (@) angezeigt.

C. Navigieren Sie zur Seite fUr die Motoreinstellungen und wéahlen Sie ,Auto
Tune“ aus. Sie konnen den Widerstand auch manuell einstellen. Bei den
Werten fUr ,Strength®, ,Filter* und ,Control* handelt es sich um erweiterte
Einstellungen, die nur geéndert werden sollten, wenn entsprechendes
Fachwissen vorhanden ist.

[

o

Navigieren Sie zur Seite flr die ,SmoothTrack“-Einstellungen, um die Werte
,Speed”, ,Deadband” und ,Acceleration” jeweils fur die Schwenk-, die
Neigungs- und die Rollachse festzulegen.

Montagemodustaste

Folgemodustaste

m

. Navigieren Sie zur Seite fir die ,Remote“-Einstellungen, um die Werte

,Deadband*, ,Max Speed* und ,Smoothing* jeweils fiir die Schwenk-, Zurtck-Taste

S e T

die Neigungs- und die Rollachse festzulegen und sie der Fernbedienung Betatigungstaste
zuzuordnen. Drehrad
F. Navigieren Sie zur Einstellungsseite, um die Werte ,Bind Remote”, ,Remote OK-Taste
Frequency Band®, ,Speaker” und ,Axis Mode* festzulegen. Das Bluetooth- Verriegelungstaste
Passwort finden Sie auf der Registerkarte ,More*. Motorpausentaste
% Bluetooth- BT E NS @R BB &S00 Bl @ NSO [Fawl@ s e 0§l
Verbindungsstatus Motor SmoothTrack Remote Settings
al Signalstarke der Basic More Pan Tilt Roll Motion Channel General  Profile  More
Fernbedienung Stiffness Smoothrack  PushPan Pan Calibrate System
Pan Tit Roll m OFF Deadband Max Speed Smoothing
@12 1 GPS-Signal m 6 10 10 50 15 BindRemote  Remote Freq
Start 2.4Hz
¢4 : Motorpausenmodus Power oo Speed  Deadband  Accel Left Right
miEn 19 06 01 20 5 20 0 0 Speaker Ais Mode
<> : Achsenmodus Att 002 -066 -015 ON 3-axis
) Test Endpoint
@2 : Anzahl der aktiven Akkus Auto tune
60% : Akkuladezustand hal R & e <

42 © 2017 DJI OSMO Alle Rechte vorbehalten



RONIN 2 Kurzanleitung

Die Fernbedienung verwenden

A.

moow

Halten Sie die Ein/Aus-Taste langer gedriickt, um die Fernbedienung einzuschalten. Die Status-LED leuchtet
durchgehend griin und zeigt so an, dass der Gimbal angeschlossen ist.

. Legen Sie die Steuergeschwindigkeit fir jede Achse fest.

. Schalten Sie zwischen den verschiedenen Betriebsmodi um.

. Schalten Sie den Profilschalter um, um Voreinstellungsparameter auszuwahlen.

. Drehen Sie den Rollknopf, um die Rollachsenbewegung zu steuern. Driicken Sie die Joysticksteuerung nach

oben oder unten, um die Neigungsachsenbewegung zu steuern. Driicken Sie die Joysticksteuerung nach links
oder rechts, um die Schwenkachsenbewegung zu steuern.

A Die Fernbedienung ist vom Gimbal getrennt, wenn ihre Status-LED rot leuchtet. In diesem Falle muss die

Verbindung neu aufgebaut werden. Rufen Sie Uber das integrierte Bedienfeld die Einstellungsseite auf und
wahlen Sie ,Bind Device" aus. Drlicken Sie innerhalb von 30 Sekunden auf der Fernbedienung gleichzeitig
C1+C2 und die Videotaste so lange, bis Sie einen kontinuierlichen Signalton héren. Die Status-LED
leuchtet griin, sobald eine Verbindung hergestellt ist.

Mechanische und elektrische Eigenschaften

Gewicht EinschlieBlich Griff: 6,4 kg
Ohne Giriff: 5,0 kg
Abmessungen: Ohne Giriff: 360 mm (B) x 416 mm (T) x 530 mm (H)
EinschlieBlich Griff: 630 mm (B) x 416 mm (T) x 720 mm (H)
Eingangsleistung Akku (Intelligent Battery): 4280 mAh - 22,8 V
Betriebsstrom Statischer Strombedarf: ~ 300 mA (bei 22,8 V)

Dynamischer Strombedarf: =~ 500 mA (bei 22,8 V)
Strombedarf bei gesperrtem Motor: Max. 15 A (bei 22,8 V)

Betriebsfrequenz 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz

FCC: < 25 dBm; CE: < 20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,8 GHz
FCC: < 25 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: <14 dBm

Betriebstemperatur -20 bis 50 °C

Néhere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung:
http://www.dji.com/ronin-2

*Dieser Inhalt kann jederzeit unangekindigt ge&ndert werden.
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Diagrama del Ronin 2

. Soporte de cola de pato del
estabilizador

2. Empufadura del RONIN™ 2
3. Puerto SDI de salida
4
5

. Botén de encendido

. Puerto de alimentacion de 14, 4 V para
accesorios

. Motor de giro
. Barra transversal superior de la camara

6
7
8. GPS incorporado
9

. Puerto SDI de entrada

10. Barra de 15 mm y soporte de la barra
de enfoque

. Placa base de la camara
12. Centro de alimentacion
13. Motor de inclinacion

14. Motor de rotacion

15. Puerto USB Type-C

16. Orificio de seguridad

17. Soporte de la bateria/Bateria
Inteligente

18. Botdn de liberacion del soporte de
la bateria

19. Botdn de encendido auxiliar

20. Botones de expulsién de bateria
21. Puerto P-TAP de 14,4 V

22. Puerto de salida de 22,8 V CC

23. Panel tactil incorporado
24. Antenas integradas
25. Puerto D-BUS

26. Puerto de alimentacion de 14,4 V
para accesorios

27. Puerto de entrada CC

28. Puerto de alimentacion de 14,4 V
para accesorios

~
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Control remoto

S

w

El

o
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10

. Antena integrada

Dial de control de la velocidad del eje
de giro

Dial de control de la velocidad del eje
de inclinacion

Dial de control de la velocidad del eje
de rotacion

. Botén de encendido

Para empezar

A. Descargue la aplicacion Ronin 2 y vea los tutoriales.

Busque "Ronin 2" en la App Store o en Google Play y siga las instrucciones de
instalacion. Vea el tutorial en el sitio web oficial de DJI.

http://www.dji.com/ronin-2

B. Cargue las baterias

6. Indicador LED de estado

7. Interruptor de modo

8. Rueda de rotacion

9. Palanca de control

10. Anclaje de correa para el cuello
11. Interruptor de perfil

12. Boton C2

13. Botodn de grabacion

18.
19.

. Puerto USB Type-C

. Indicadores del nivel de bateria
. Empufiadura

. Puerto para montaje de

accesorios (1/4"-20)
Puerto CAN
Boton C1

OF
=g

Aplicacién Ronin 2

=]

Utilice el puerto de carga suministrado para cargar completamente las Baterias Inteligentes del Ronin 2

antes del primer uso.

a. Pulse el botdn de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente
b. Inserte la Baterfa Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.

Cargue el dispositivo de control remoto con un cargador USB a través del puerto USB Type-C.

Bajo «— Alto

Tiempo de carga: 1,5 horas

Pulse el botén de nivel de bateria una vez para

comprobar el nivel de la bateria

Toma de
alimentacion

100-240V

@ @6:0

Bajo — Alto

Tiempo de carga: 2 horas (al cargar a 2 A)

Pulse el botén de encendido una vez para

comprobar el nivel de la bateria. Manténgalo
pulsado para encender o apagar.
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Guia de inicio rapido del RONIN 2

A * Al completarse la carga, los indicadores de nivel de bateria se apagaran y el piloto LED del puerto de carga
cambiaréa a verde, emitiendo una sefial.
* Aseglrese de pulsar el botdn de liberacion de la parte superior del Centro de Carga al retirar la bateria.

Montaje del Ronin 2

A. Pulse el botén situado en los pies de la empunadura y extiéndalos hacia fuera. Monte las piezas superior e inferior
de la empunadura y, a continuacion, apriételas.

B. Los ejes de paneo, inclinacién y rotacién estan blogqueados de forma predeterminada. Desbloquee los ejes de
inclinacion y rotacion para ajustar sus posiciones, tal y como se muestra, y, a continuacion, vuelva a bloquearlos.

C. Cambie la palanca (1) a la posicién de desbloqueo. A continuacién, conecte el estabilizador a la empufiadura (2)
hasta que engrane el seguro. Ahora bloquee la palanca.

D. Desbloquee las palancas @ y retire la barra transversal superior @

Bloqueo del
eje de paneo

Blogueo del eje \@
de inclinacion g
[= &

Bloqueo del
eje de rotacion

>

Montaje de la camara

A. Acople la barra transversal superior de la camara a la camara.
B. Conecte la barra de 15 mm y el soporte de la barra de enfoque a la camara.
C. Monte la cdmara en su placa base.

¥ o
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o

Deslice la camara @ en la placa de montaje hasta que engrane el seguro y, a continuacion, bloquee la palanca @
. Monte la barra superior transversal y apriete la rueda de fijacion @ de la camara. A continuacion, bloquee las
palancas (4.

m

* El brazo del eje de rotacién se puede extender si no hay suficiente espacio para montar una cdmara grande.
A Afloje los tornillos de ambos lados del eje de rotacién para extraer el brazo.
* Antes de equilibrar la camara, conecte el cable SDI y el cable de alimentacion de la cdmara, e instale un sistema
de enfoque.

Equilibrado

A. Equilibrado de la inclinacion vertical

a. Desbloquee el eje de inclinacién. Gire el eje de inclinacion, de forma que la lente de la cdmara apunte
hacia arriba.

b. Empuje las palancas laterales hacia arriba (1), a su posicion de desbloqueo. A continuacién, ajuste el
equilibrio de la camara girando la rueda de ajuste @ Haga los ajustes necesarios hasta que la camara
esté bien equilibrada, sin inclinarse hacia arriba o hacia abajo.

c. Apriete las palancas @

@)

Sy

B. Equilibrado de la profundidad del eje de inclinacion
a. Gire el eje de inclinacion, de forma que la lente de la cdmara apunte hacia delante.

b. Cambie la palanca @ a la posicién de desbloqueo y, a continuacion, afloje la rueda de fijacién superior

@. Gire la rueda de ajuste @ para equilibrar la camara, hasta que esta permanezca estable al girar el
eje de inclinacién 45 grados hacia arriba o hacia abajo.

c. Apriete la rueda de fijacién @ y cambie la palanca @ a la posicion de bloqueo.
d. Bloquee el eje de inclinacion.
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C. Equilibrado del eje de rotacion
a. Desbloquee el eje de rotacion.

b. Cambie la palanca @ a la posicién de desbloqueo y, a continuacion, afloje la rueda de fijacién superior
@. Gire la rueda de ajuste @ para ajustar la posicion de la camara, hasta que esta permanezca estable
al girar el eje de inclinacién 45 grados hacia la izquierda o hacia la derecha.

c. Apriete la rueda de fijacién @ y cambie la palanca @ a la posicion de bloqueo.

d. Bloquee el eje de rotacion.

A Vuelva a comprobar el equilibrio del eje de inclinacién. Afloje la rueda de fijacion y ajuste la posicion
de la cdmara si el eje de inclinacién no esté equilibrado

D. Equilibrado del eje de giro

* Se recomienda montar el MotionBlock proporcionado antes de equilibrar el eje de giro al filmar escenas a alta
velocidad a fin de optimizar el rendimiento del estabilizador. Conecte el MotionBlock al eje de giro y apriete los
tornillos, tal y como se muestra.

a. Desbloguee el eje de paneo. Alce un lado de la empufiadura.

b. Cambie la palanca @ a la posicion de desbloqueo. A continuacion, con la rueda de ajuste, ajuste la

posicion de la camara @ hasta que permanezca estable al girar el eje de giro 45 grados mientras
levanta un lado de la empufiadura.

c. Apriete la palanca @

48 (© 2017 DJI OSMO Todos los derechos reservados



Guia de inicio rapido del RONIN 2

Encendido y activacion del Ronin 2

A. Inserte las Baterfas Inteligentes en su soporte hasta que los botones de expulsion engranen.

B. Conecte el soporte de la bateria al estabilizador hasta que el botén de liberacién engrane.

C. Asegurese de que los ejes de paneo, inclinacion y rotacion estan desbloqueados antes de encender el Ronin. 2.
Mantenga pulsado el botén de encendido en el estabilizador o soporte de la bateria para encender el Ronin. 2.

D. En su dispositivo mévil, active la funcién Bluetooth e inicie la aplicacién Ronin. Con una conexion segura a
Internet, siga las instrucciones que aparecen en pantalla para activar el Ronin 2 por primera vez.

Configuracion del panel tactil incorporado

A. Pulse el botén de modo de montaje para seleccionar un modo de
montaje. La pantalla mostrara los modos Handheld (Portétil) @ Car
Mount (Coche) A, Aerial (Antena) 2 o Tripod (Tripode) 2.

Pulse el botén de modo de seguimiento para seleccionar un modo de

seguimiento. La pantalla mostrara los modos Lock (Fijar) @), Follow

(Seguir) @), FPV @) (Primera persona) o Recenter (Recentrar) (.

C. Acceda a la pagina de configuracién Motor y seleccione Auto Tune
(Sintonizacién automatica). También puede ajustar manualmente la
rigidez con el control Stiffness. Strength (Intensidad), Filter (Filtro) y
Control (Control) son parametros de configuracién avanzados y sélo
deben ajustarse si se cuenta con los conocimientos necesarios.

. Acceda a la pagina de configuracion SmoothTrack para ajustar los

valores Speed (Velocidad), Deadband (Zona neutra) y Acceleration
(Aceleracion) de los ejes de paneo, inclinacién y rotacién por separado.
Acceda a la pagina de configuracion Remote para ajustar los valores
Deadband (Zona neutra), Max Speed (Velocidad méxima) y Smoothing
(Suavizado) de los ejes de paneo, inclinacién y rotacién, por separado, y
asignarlos al dispositivo de control remoto.
Acceda a la pagina Settings para ajustar los valores Bind Remote (Enlace
remoto), Remote Frequency Band (Banda de frecuencias remotas),
Speaker (Altavoz) y Axis Mode (Modo de eje). La contrasefia de
Bluetooth esta disponible en la pestafia "More" (Mas).

[

lw)

m

m

1
2

3.
4.
5.
6.
7
8.

e \
1=

Botdn de retroceso
Botén de cambio
Rueda de seleccion
Botén OK

Botdn de blogueo

. Botén de modo de montaje
. Botén de modo de seguimiento

. Botdn de pausa del motor

$ : Estado de la conexion Bl PLB B @ @20 | Bl w2 5B O @0 | [B ol W@ R © @260% | [B ol W2 @) NS © §oow
Bluetooth Motor SmoothTrack Remote Settings
a1 Intensidad de sefal del Basic  More Pan  Tit  Roll Motion Channel General  Profile  More
control remoto Stiffness SmoothTrack  PushPan Pan Calibrate System
12 - = Pan Tit  Roll OFF Deadband Max Speed Smoothing
12 : Senal de GPS ms 0 50 15 BindRemote  Remote Freq
¢ :Modo de pausa del Motor  |power 0 6 2 | | speed Deachand Acce - g Start - 24Hz
2 Modo del eje miEn 19 06 01 20 5 20 0 Speaker Ais Mode
- Atti 002 -066 -0.15 ON 3-axis
g2 : Numero de bateria de Test Endpoint
trabajo Auto tune
" . N <> « <> « <> o <>
: Nivel de bateria
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Funcionamiento del control remoto

A.

moow

Mantenga pulsado el botén de encendido en el control remoto. El LED de estado se ilumina en verde fijo, lo que
indica que esta conectado al estabilizador.

. Establece la velocidad de control de cada eje.

. Cambia entre los distintos modos de funcionamiento.

. Cambia el interruptor de perfil a los parémetros predefinidos.

. Gire la rueda de rotacion para controlar el movimiento del eje de rotacion. Mueva la palanca de control de control

hacia arriba o hacia abajo para controlar el movimiento del eje de inclinacion. Mueva la palanca de control hacia
la derecha o hacia la izquierda para controlar el movimiento del eje de paneo.

A El LED de estado del control remoto esta desconectado del estabilizador cuando se ilumina en color rojo

fijo, y necesitara volver a conectarse. Acceda a la pagina Settings (Configuracion) a través del panel tactil
incorporado y seleccione "Bind Device" (Vincular dispositivo). En un plazo de 30 segundos, pulse C1+C2
+ botén Record (Grabacion) simultdneamente en el control remoto hasta que escuche un pitido continuo.
El LED de estado se iluminara en color verde fijo una vez establecida la conexién correctamente.

Caracteristicas eléctricas y mecanicas
Peso Incluida la empufadura: 6,4 kg (14 Ib)

Sin incluir la empunadura:5,0 kg (11 Ib)

Dimensiones Sin incluir la empunadura: 350 mm (An.) x 416 mm (Fondo) x 530 mm (Al.)

Incluida la empufiadura: 630 mm (An.) x 416 mm (Fondo) x 720 mm (Al.)

Alimentacién de entrada Bateria inteligente: 4280 mAh-22,8 V

Corriente de funcionamiento Corriente estatica: ~300 mA (a 22,8 V)

Corriente dinamica: ~500 mA (a 22,8 V)
Corriente de motor bloqueado: Méx. 15 A (a 22,8 V)

Frecuencia de funcionamiento  2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

Potencia de transmision (PIRE) 2,4 GHz

FCC: < 25 dBm; CE: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm
5,8 GHz
FCC: < 25 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 14 dBm

Temperatura de funcionamiento -20 a 50 °C (-4 a 122 °F)

Para obtener méas informacion, lea el manual del usuario:
http://www.dji.com/ronin-2

% Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.
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Schéma du Ronin 2

. Support en queue d'aronde
Grip RONIN™ 2
Port de sortie SDI

O

Bouton d'alimentation

Port d'alimentation pour accessoires 14,4 V

oo~ N =

Moteur panoramique

Barre supérieure de caméra
GPS intégré

Port d'entrée SDI

© ® N oKD

10. Barre de 15 mm et Support de barre de
mise au point

. Socle de caméra

12. Hub d'alimentation

13. Moteur d'inclinaison

14. Moteur rotatif
15. Port USB Type-C
16. Orifice de sécurité

17. Support de batterie/Batterie Intelligente

18. Bouton de déverrouillage du support de
batterie

19. Bouton d'alimentation secondaire
20. Boutons d'éjection de la batterie
21. Port P-Tap 14,4 V

22. Port de sortie CC 22,8 V

23. Ecran tactile intégré

2:
2;

A WO N =

. Antennes intégrées
. Port D-Bus

26. Port d'alimentation pour
accessoires 14,4V

27. Port d'entrée CC

o

28. Port d'alimentation pour
accessoires 14,4V
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Radiocommande

10

1. Antenne intégrée 6. Voyant d'état 14. Port USB Type-C

2. Molette de contréle de vitesse de 7. Commutateur de mode 15. Indicateurs de niveau de
I'axe panoramique 8. Molette de roulis batterie

3. Molette de controle de vitesse de 9. Joystick de contréle 16. Poignée
'axe dinclinaison 10. Fixation pour sangle de cou 17 Port de connexion

4. Molette de clontré\e de vitesse de 11. Commutateur de profil d'accessoires (1/4 po-20)
I'axe de roulis 12 Bouton G2 18. Port CAN

5. Bouton d'alimentation 19. Bouton C1

13. Bouton d'enregistrement

Mise en route

N o o [E]f =]
A. Téléchargez |'application Ronin 2 et visionnez les didacticiels. -
Recherchez « Ronin 2 » sur I'App Store ou Google Play et suivez les instructions

d'installation. Visionnez le didacticiel sur le site officiel de DJI. Eb

http://www.dji.com/ronin-2 Application Ronin 2
B. Chargement des batteries

Rechargez entierement les Batteries Intelligentes du Ronin 2 a I'aide de la station de recharge fournie avant de
I'utiliser pour la premiére fois

a. Appuyez sur le bouton de déverrouillage et ouvrez le cache du port de charge correspondant

b. Insérez la Batterie Intelligente dans le port de charge pour commencer le chargement.

Rechargez la radiocommande en connectant un chargeur USB au port USB Type-C

———— Prise de courant

® @60

Faible ~— Elevé

Faible ~— Elevé

Temps de charge : 1,5 heure Temps de charge : 2 heures (pour une charge a 2 A)
Appuyez une fois sur le bouton de niveau de Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour
batterie pour vérifier le niveau de charge de la vérifier le niveau de charge de la batterie. Appuyez
batterie. longuement sur le bouton pour allumer/éteindre
I'appareil.
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* Une fois la recharge terminée, les indicateurs de niveau de batterie s'éteignent. Le voyant de la station de
A recharge s'allume en vert et émet un bip sonore.
* Lorsque vous retirez la batterie, n'oubliez pas d'appuyer sur le bouton de déverrouillage sur le dessus de la
station de recharge.

Assemblage du Ronin 2

A. Appuyez sur le bouton situé sur les pieds de la poignée, puis déployez-les vers |'extérieur. Assemblez la partie
supérieure a la partie inférieure de la poignée, puis serrez I'ensemble.

B. Les axes panoramique, d'inclinaison et de roulis sont verrouillés par défaut. Déverrouillez I'axe d'inclinaison et I'axe
de roulis afin d'ajuster leur position, comme illustré, puis verrouillez-les a nouveau.

C. Tournez le levier (1) en position de déverrovillage. Ensuite, faites glisser la nacelle dans la poignée (2) jusqu'a
enclencher le verrou sécurité. Verrouillez ensuite le levier.

D. Déverrouiillez les leviers (3) et retirez la barre supérieure (4).

Verrou d'axe
panoramique

Verrou d'axe \@
d'inclinaison =
= L.y

Verrou d'axe
de roulis

Fixation de la caméra

A. Fixez la barre supérieure de caméra a la caméra.
B. Fixez la barre de 15 mm et le support de mise au point a la caméra.
C. Fixez le socle de caméra a la caméra.

% of
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D. Faites glisser la caméra @ dans la plaque de fixation jusqu'a enclencher le verrou de sécurité, puis verrouillez le
levier 2).

E. Fixez la barre supérieure a la caméra et serrez la molette de blocage (3), puis verrouillez les leviers (4).

* Le bras de I'axe de roulis peut étre prolongé s'il n'y a pas assez d'espace pour fixer une grande caméra.
A Desserrez les vis de chaque coté de I'axe de roulis pour déplier le bras.
* Avant d'équilibrer la caméra, branchez le cable SDI et le cable d'alimentation de la caméra, puis installez un
systéme de mise au point.

e
Equilibrage
A. Equilibrage de I'inclinaison verticale
a. Déverrovuillez I'axe d'inclinaison. Faites tourner I'axe d'inclinaison de sorte a orienter I'objectif de la caméra
vers le haut.
b. Poussez les leviers latéraux ® en position de déverrouillage. Ensuite, ajustez I'équilibre de la caméra en
tournant la molette de réglage (2). Faites des ajustements jusqu'a atteindre un bon équilibre. La caméra
ne doit pas s'incliner vers le haut, ni vers le bas

c. Serrez les leviers 3.

B. Equwlibrage de la profondeur de I'axe d'inclinaison
a. Faites tourner I'axe d'inclinaison de sorte a orienter I'objectif de la caméra vers I'avant.
b. Tournez le levier @ en position de déverrouillage, puis desserrez la molette de blocage supérieure @

Ajustez I'équilibre de la caméra en tournant la molette de réglage (3) jusqu'a ce que la caméra ne bouge
plus lorsque I'axe d'inclinaison pivote de 45 degrés vers le haut ou vers le bas.

c. Serrez la molette de blocage (4) et tournez le levier (§) en position de verrouillage.
d. Verrouillez I'axe d'inclinaison.
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C. Equilibrage de I'axe de roulis
a. Déverrouillez I'axe de roulis

b. Tournez le levier (1) en position de déverrouillage, puis desserrez la molette de blocage supérieure (2).
Ajustez la position de la caméra en tournant la molette de réglage ® jusqu'a ce que la caméra ne bouge
plus lorsque I'axe d'inclinaison pivote de 45 degrés vers la droite ou vers la gauche.

c. Serrez la molette de blocage (4) et tournez le levier (§) en position de verrouillage.

d. Verrouillez I'axe de roulis.

A Vérifiez a nouveau I'équilibre de I'axe d'inclinaison. Desserrez la molette de blocage et ajustez la
position de la caméra si I'axe d'inclinaison présente un déséquilibre.

D. Equiliorage de I'axe panoramique
* Pour optimiser les performances de la nacelle lors de prises de vue a haute vitesse, il est conseillé de monter le
MotionBlock fourni avant d'équilibrer I'axe panoramique. Fixez le MotionBlock a I'axe panoramique et serrez les
vis comme illustré.

a. Déverrovuillez I'axe panoramique. Soulevez I'un des cotés de la poignée.

b. Tournez le levier @ en position de déverrouillage, puis ajustez la position de la caméra en tournant la

molette de réglage @ jusgu'a ce que la caméra ne bouge plus lorsque I'axe panoramique pivote de
45 degrés et que vous soulevez I'un des cotés de la poignée.

c. Serrez le levier ).
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Mise sous tension et activation du Ronin 2

A. Insérez les Batteries Intelligentes dans le support de batterie jusqu'a enclencher le bouton d'éjection.

B. Fixez le support de batterie a la nacelle et enclenchez le bouton de déverrouillage.

C. Veillez a déverrouiller les axes panoramique, d'inclinaison et de roulis avant de mettre le Ronin 2 sous tension.
Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation de la nacelle ou du support de batterie pour allumer le Ronin 2.

D. Sur votre appareil mobile, activez le mode Bluetooth et lancez I'application Ronin. A I'aide d'une connexion
Internet sécurisée, suivez les instructions affichées a I'écran pour activer le Ronin 2 pour la premiere fois.

Configuration de I'écran tactile

A. Appuyez sur le bouton Mode de fixation pour sélectionner un mode de
fixation. L'écran affiche quatre options : Handheld @ (Portable), Car
Mount 4@ (\Voiture), Aerial 2 (Aérien) et Tripod 2 (Trépied). 1T === 2
Appuyez sur le bouton Mode de suivi pour sélectionner un mode de
suivi. L'écran affiche quatre options : Lock (@) (Verrouiller), Follow ©
(Suivre), FPV () (Vue subjective) et Recenter (@) (Recentrer).
C. Accédez a la page Motor settings (Réglages moteur) et sélectionnez
Auto Tune (Réglage automatique). Vous pouvez également régler la

)

[

SNy EeSg =1 4

rigidité (Stiffness) manuellement. Les valeurs Strength (Intensité), Filter i
(Filtre) et Control (Controle) sont des parametres avancés. Ne les 5*’@ 6
modifiez que si vous disposez des connaissances nécessaires. 7 J@ [} 8
D. Accédez a la page SmoothTrack settings (Réglages SmoothTrack) w
pour régler les valeurs Speed (Vitesse), Deadband (Zone morte) et
Acceleration (Accélération) des axes panoramique, d'inclinaison et de Bouton Mode de fixation
roulis séparément. Bouton Mode de suivi
E. Accédez a la page Remote settings (Réglages a distance) pour ajuster Bouton de retour

les valeurs Deadband (Zone morte), Max Speed (Vitesse max.) et
Smoothing (Lissage) des axes panoramique, d'inclinaison et de roulis
individuellement et les affecter a la radiocommande.

Bouton d'activation
Roue de navigation
Bouton OK

Bouton de verrouillage
Bouton Pause moteur

F. Accédez a la page Settings (Réglages) pour paramétrer les options Bind
Remote (Associer une radiocommande), Remote Frequency Band (Bande
de fréquence de la radiocommande), Speaker (Haut-parleur) et Axis (Axe).
Le mot de passe Bluetooth est affiché dans I'onglet « More » (Plus).

© N OO s 0N

BN B e | B Oae0R 0| B @ sE 0o | [Fae?@ s e o aon

} : état de la connexion Motor SmoothTrack Remote Settings

Bluetooth Basic Mo Pan Tt Roll Motion Channel General  Profile  More
al :intensité du signal de la Stiffness Pan calibrate's

. SmoothTrack  Push Pan alibrate System

radiocommande Pan Tit  Roll m OFF Deadband Max Speed Smoothing

12 : signal GPS M s 10 10 5 15 Bind Remote  Remote Freq
) Start 2.4Hz

& : mode Pause moteur Power 0 6 -2 Speed Deadband  Accel Left Right
2. : mode Axe miEn 19 06 01 20 5 20 0 0 Speaker  Ais Mode
= . Atti 002 -066 -0.15 ON 3-axis
@2 :nombre de batteries Test Endpoint

utilisées Auto tune
60% : Niveau de la batterie - ol [s A A AL <
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Fonctionnement de la radiocommande

A. Appuyez longuement sur le bouton d'alimentation pour allumer la radiocommande. Le voyant d'état s'allume en
vert pour indiquer la connexion a la nacelle.

moow

. Définit la vitesse de contrdle pour chaque axe.

. Fait défiler les différents modes de fonctionnement.

. Active le commutateur de profil et permet de sélectionner des parametres préconfigurés.
. Tournez la molette de roulis pour contrdler le mouvement de I'axe de roulis. Inclinez le joystick de contrdle vers

le haut ou vers le bas pour controler le mouvement de I'axe d'inclinaison. Inclinez le joystick de controle vers la
gauche ou vers la droite pour contrdler le mouvement de I'axe panoramique.

A Le voyant d'état de la radiocommande s'allume en rouge lorsque la radiocommande est déconnectée de
la nacelle. Vous devez alors réassocier I'appareil. Accédez a la page Settings (Réglages) sur I'écran tactile
intégré et sélectionnez « Bind Device » (Associer |'appareil). Pendant 30 secondes, appuyez simultanément
sur les boutons C1, C2 et le bouton d'enregistrement de la radiocommande jusqu'a entendre un bip
continu. Le voyant d'état s'allume en vert lorsque la connexion est établie.

Caractéristiques mécaniques et électriques

Poids

Dimensions

Puissance d'entrée

Tension de fonctionnement

Fréquence de fonctionnement

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Température de fonctionnement

Grip inclus : 6,4 kg (14 Ib)

Sans grip : 5,0 kg (11 Ib)

Sans grip : 350 mm () x 416 mm (P) x 530 mm (H)
Grip inclus : 630 mm (l) x 416 mm (P) x 720 mm (H)
Batterie Intelligente : 4 280 mAh, 22,8 V

Courant statique : =300 mA (22,8 V)

Courant dynamique : ~500 mA (22,8 V)

Courant du moteur verrouillé : 15 A max. (22,8 V)
2,4 42,4835 GHz ; 5,725 4 5,850 GHz

2,4 GHz

FCC:<25dBm; CE:<20dBm; SRRC: <20 dBm
5,8 GHz

FCC:<25dBm; CE: 14 dBm; SRRC: < 14 dBm
-20a50°C(-4a122°F)

Pour en savoir plus, consultez le guide de I'utilisateur :

http://www.dji.com/ronin-2

% Ce contenu peut étre modifié sans préavis.
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Schema del Ronin 2

7 DJI OSMO Tutti i diritti r

vat

. Supporto a coda di rondine per gimbal
. Impugnatura del RONIN™ 2

. Porta SDI-Out

. Pulsante di accensione

. Porta di alimentazione accessori 14,4 V

2
3
4
5
6. Motore di rotazione orizzontale (pan)
7. Barra traversa superiore per telecamera
8. GPS integrato

9. Porta SDI-In

10. Asta da 15 mm e supporto per asta di
messa a fuoco

. Piastra di base per telecamera
12. Hub di alimentazione

13. Motore di inclinazione

14. Motore di rollio

15. Porta USB Type-C

16. Foro di sicurezza

17. Supporto per batteria/Batteria intelligente

18. Pulsante di rilascio del supporto per
batteria

19. Pulsante di accensione secondario
20. Pulsanti di espulsione della batteria
21. Porta P-Tap 14,4 V

22. Porta di uscita CC 22,8 V

- ©

283. Pannello a sfioramento integrato

24. Antenne integrate

25. Porta D-Bus

26. Porta di alimentazione accessori 14,4 V
27. Porta di ingresso CC

28. Porta di alimentazione accessori 14,4 V
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Dispositivo di controllo remoto

10

1. Antenna incorporata 6. Led di stato 14. Porta USB Type-C
2. Manopola di controllo velocita 7. Interruttore Mode 15. Indicatori del livello di carica

dell'asse di rotazione orizzontale 8. Manopola Roll della batteria
3. Manopola di controllo velocita 9. Joystick di comando 16. Impugnatura

dell'asse di inclinazione 10. Attacco per tracolla 17. Porta di montaggio accessori
4. Manopola di controllo velocita 11. Interruttore Profile (1/4"-20)

Il i rolli
. sel astsejl rollio 12 Pulsante G2 18. Porta CAN
- Fuisante i aceensione 13. Pulsante di registrazione 19. Pulsante C1

Guida introduttiva i
A. Scaricare I'app Ronin 2 e guardare i tutorial. ; -

Cercare "Ronin 2" sull'App Store o su Google Play e seguire le istruzioni per
I'installazione. Guardare il tutorial sul sito Web ufficiale DJI. Eb

http://www.dji.com/ronin-2 App Ronin 2

B. Caricare le batterie

Utilizzare I'hub di carica in dotazione per caricare completamente le batterie intelligenti del Ronin 2 prima di
utilizzarlo per la prima volta.

a. Premere il pulsante di rilascio e aprire il coperchio della porta di carica corrispondente.

b. Inserire la batteria intelligente nella porta di carica per avviare il processo di carica.

Caricare il dispositivo di controllo remoto collegando un caricatore USB tramite la porta USB Type-C.

Presa di N
alimentazione @ ©;©:O
100 - 240 V e
0o 0 Basso > Alto
Basso «— Alto
Tempo di carica: 1,5 ore Tempo di carica: 2 ore (quando si esegue la carica
Premere una volta il pulsante del livello di carica a2A)
della batteria per controllare il livello di carica Premere una volta il pulsante di accensione per
della batteria. controllare il livello di carica della batteria. Tenere

premuto per accendere/spegnere.
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A * Quando la carica € completa, gli indicatori del livello di carica della batteria si spengono, il LED dell'hub di carica
diventa verde e viene emesso un segnale acustico.
* Assicurarsi di premere il pulsante di rilascio sulla parte superiore dell'hub di carica quando si rimuove la batteria.

Montaggio del Ronin 2

A. Premere i pulsanti sui piedi dell'impugnatura ed estenderli verso I'esterno. Fissare le parti superiore e inferiore
dell'impugnatura e stringerle.

B. Gli assi di rotazione orizzontale, inclinazione e rollio sono bloccati per impostazione predefinita. Sbloccare gli assi
diinclinazione e rollio per regolare le relative posizioni come mostrato, quindi bloccarli nuovamente.

C. Portare la leva (1) in posizione sbloccata. Successivamente, fissare il gimbal all'impugnatura (2) fino all‘innesto del
blocco di sicurezza. Quindi, bloccare la leva.

D. Sbloccare le leve 3) e rimuovere la barra traversa superiore ().

C!

Blocco dell'asse

di rotazione
orizzontale (pan) >

A
Blocco dsl\‘assel
diinclinazione g\

= L.y

Blocco dell'asse di rollio

Montaggio della telecamera

A. Fissare alla telecamera la barra traversa superiore per telecamera.
B. Fissare alla telecamera I'asta da 15 mm e il supporto per I'asta di messa a fuoco.
C. Fissare alla telecamera la piastra di base per telecamera.

¥ o
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D. Far scorrere la telecamera (D nella piastra di montaggio fino all'innesto del blocco di sicurezza, quindi bloccare la
leva 2.

E. Fissare alla telecamera la barra traversa superiore e stringere la manopola di fissaggio @ quindi bloccare le leve @

* |l braccio dell'asse di rollio puo essere esteso se non vi & spazio sufficiente per il montaggio di una telecamera di
A grandi dimensioni. Allentare le viti su entrambi i lati dell'asse di rollio per estrarre il braccio.
* Prima del bilanciamento della telecamera, collegare il cavo SDI e il cavo di alimentazione della telecamera e
installare un sistema di messa a fuoco.

Bilanciamento

A. Bilanciamento dell'inclinazione verticale

a. Sbloccare I'asse di inclinazione. Ruotare I'asse di inclinazione in modo tale che I'obiettivo della telecamera
sia rivolto verso I'alto.

b. Spingere verso I'alto le leve laterali @ in posizione sbloccata. Quindi, regolare il bilanciamento della
telecamera ruotando la manopola di regolazione (2). Effettuare le regolazioni finché la telecamera non &
bilanciata correttamente senza inclinazione verso l'alto o verso il basso.

c. Stringere le leve 3.

o= .

B. Bilanciamento della profondita per I'asse di inclinazione
a. Ruotare |'asse di inclinazione in modo tale che I'obiettivo della telecamera sia rivolto in avanti.
b. Portare la leva () in posizione sbloccata e allentare la manopola di fissaggio superiore (2). Regolare il

bilanciamento della telecamera ruotando la manopola di regolazione (3) finché la telecamera non rimane
fissa quando si ruota I'asse di inclinazione di 45 gradi verso 'alto o verso il basso.

c. Stringere la manopola di fissaggio @) e portare la leva (5) in posizione bloccata.
d. Bloccare I'asse di inclinazione.
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C. Bilanciamento dell'asse di rollio
a. Sbloccare l'asse di rollio.

b. Portare la leva (1) in posizione sbloccata, quindi allentare la manopola di fissaggio superiore @. Regolare
la posizione della telecamera ruotando la manopola di regolazione @ finché la telecamera non rimane
fissa quando si ruota I'asse di inclinazione di 45 gradi verso sinistra o verso destra.

c. Stringere la manopola di fissaggio @ e portare la leva @ in posizione bloccata.

d. Bloccare I'asse di rollio.

Controllare nuovamente il bilanciamento dell'asse di inclinazione. Se I'asse di inclinazione non e
bilanciato, allentare la manopola di fissaggio e regolare la posizione della telecamera.

D. Bilanciamento dell'asse di rotazione orizzontale

* Per migliorare le prestazioni del gimbal, si consiglia di montare il dispositivo MotionBlock in dotazione prima del
bilanciamento dell'asse di rotazione orizzontale per effettuare riprese ad alta velocita. Fissare il MotionBlock
all'asse di rotazione orizzontale e serrare le viti come mostrato.

a. Sbloccare l'asse di rotazione orizzontale. Sollevare un lato dell'impugnatura.

b. Portare la leva (T) in posizione sbloccata, quindi regolare la posizione della telecamera ruotando la

manopola di regolazione @ finché la telecamera non rimane fissa quando si ruota I'asse di rotazione
orizzontale di 45 gradi con un lato dell'impugnatura sollevato

c. Stringere la leva (3.
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Accensione e attivazione del Ronin 2

A. Inserire le batterie intelligenti nel supporto per batteria fino all'innesto dei pulsanti di espulsione della batteria.

B. Fissare il supporto per batteria al gimbal fino all'innesto del pulsante di rilascio.

C. Assicurarsi che gli assi di rotazione orizzontale, inclinazione e rollio siano sbloccati prima di accendere il Ronin 2.
Per accendere il Ronin 2, tenere premuto il pulsante di accensione sul gimbal o sul supporto per batteria.

D. Sul proprio dispositivo mobile, attivare il Bluetooth e awiare I'app Ronin. Con una connessione internet protetta,
seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per attivare Ronin 2 per la prima volta.

Impostazioni del pannello a sfioramento integrato

A. Premere il pulsante della modalita di montaggio per selezionare

una modalita di montaggio. Sullo schermo vengono visualizzate le

modalita Handheld @ Car Mount &, Aerial 2= o Tripod %.

Premere il pulsante della modalita Follow per selezionare una

modealita Follow. Sullo schermo vengono visualizzate le modalita

Lock (@, Follow @), FPV (® o Recenter ©.

C. Accedere alla pagina delle impostazioni Motor e selezionare Auto

Tune. E anche possibile regolare manualmente I'impostazione

Stiffness. | valori Strength, Filter e Control sono impostazioni

avanzate che devono essere regolate solo da chi dispone di

adeguate conoscenze.

Accedere alla pagina delle impostazioni SmoothTrack per regolare

separatamente i valori Speed, Deadband e Acceleration per gli assi

di rotazione orizzontale, inclinazione e rollio.

. Accedere alla pagina delle impostazioni Remote per regolare
separatamente i valori Deadband, Max Speed e Smoothing per
gli assi di rotazione orizzontale, inclinazione e rollio e assegnarli al
dispositivo di controllo remoto.

w

o

m

m

Accedere alla pagina Settings per regolare le impostazioni Bind
Remote, Remote Frequency Band, Speaker e Axis Mode. La
password del Bluetooth & disponibile tramite la scheda "More".

: Stato della connessione

P — \
1 =,

ol 2

SNy EeSg =1 4

Pulsante Indietro

Rotella Jog
Pulsante OK
Pulsante di blocco

© N O o~ 0N

jj@

Pulsante della modalita di montaggio
Pulsante della modalita Follow

Pulsante di commutazione

Pulsante di messa in pausa del motore

3l w2 @ o & @ §2oow

3l @7 @) & 2 @ @2e0e

Bl w2 @) & 2 @ @20

Bl Q2B s & @ @2oow

Motor SmoothTrack Remote Settings
Bluetooth Basic Mo Pan Tt Rol Motion Channel General  Profile  More
e Potenzva del gegna\e del Stiffness SmoothTrack  Push Pan Pan Calibrate System
dispositivo di controllo remoto Pan it Roll OFF Deadband Max Speed Smoothing
12 . H s 10 0 5 15 Bind Remote  Remote Freq
*12 : Segnale GPS Start 2.4Hz
. Power [ Speed  Deadband  Accel Left Right
¢4 : Modalita di pausa del motore | uier 19 06 o1 20 5 20 0 0 Speaker  Avis Mode
<2> : Modalita dell'asse A 002 -066 015 . ON 3-axis
Test Endpoint
g2 : Numero di batterie in funzione Auto tune
60% : Livello di carica della batteria L ol ls o] n <l 24
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RONIN 2 Guida rapida

Funzionamento del dispositivo di controllo remoto

A. Tenere premuto il pulsante di accensione per accendere il dispositivo di controllo remoto. Il LED di stato si
illumina in verde fisso per indicare che & collegato al gimbal.

B. Imposta la velocita di controllo di ciascun asse.

C. Attiva le varie modalita di funzionamento.

D. Attiva I'interruttore Profile per selezionare parametri preimpostati.

E. Ruotare la manopola Roll per controllare il movimento dell'asse di rollio. Spingere verso |'alto o verso il basso il
joystick di comando per controllare il movimento dell'asse di inclinazione. Spingere verso sinistra o verso destra il
joystick di comando per controllare il movimento dell'asse di rotazione orizzontale.

A Il LED di stato del dispositivo di controllo remoto & scollegato dal gimbal quando si illumina in rosso fisso

e deve essere ricollegato. Accedere alla pagina Settings tramite il pannello a sfioramento integrato e
selezionare "Bind Device". Entro 30 secondi, premere contemporaneamente i pulsanti C1+C2 e il pulsante
di registrazione sul dispositivo di controllo remoto finché non viene emesso un segnale acustico continuo. Il
LED di stato si illumina in verde fisso quando la connessione viene stabilita correttamente.

Caratteristiche elettriche e meccaniche

Peso Con impugnatura: 6,4 kg (14 Ib)

Senza impugnatura: 5,0 kg (11 Ib)

Dimensioni Senza impugnatura: 350 mm (L) x 416 mm (P) x 530 mm (A)

Con impugnatura: 630 mm (L) x 416 mm (P) x 720 mm (A)

Alimentazione in ingresso Batteria intelligente: 4280 mAh - 22,8 V

Corrente di lavoro Corrente statica: =300 mA (a 22,8 V)

Corrente dinamica: 500 mA (a 22,8 V)
Corrente di blocco motore: max 15 A (a 22,8 V)

Frequenza di funzionamento 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Potenza del trasmettitore (EIRP) 2,4 GHz

FCC: <25 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,8 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <14 dBm

Temperatura di funzionamento da-20°C a b0 °C (da -4 °F a 122 °F)

Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale utente:
http://www.dji.com/ronin-2

% Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso.
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RONIN 2 Snelstartgids

Schematische tekening van de Ronin 2

oo~ N =

12
13
14
15
16
17

18
19

2

© 2017 DJ

20.

22.
283.
24.
25.
26.
27.
28.

. Zwaluwstaartbevestiging voor gimbal

RONIN™ 2-handgreep
SDI-Out-poort

Aan-/uitknop
14,4V-accessoirevoedingspoort
Panmotor

Bovenste dwarsstang voor camera
Ingebouwde GPS

SDI-In-poort

. Bevestiging voor focusstang en stang
van 15 mm

. Camerabodemplaat:

. Voedingshub

. Kantelmotor

. Rolmotor

. USB Type-C-poort

. Veiligheidsopening

. Accuhouder/Intelligent Battery

. Accu-ontgrendelknop

. Secundaire aan-/uitknop
Accu-ontgrendelknoppen

. 14,4 V P-Tap-poort

22,8 V DC-Out-poort
Ingebouwd aanraakscherm
Ingebouwde antennes
D-BUS-poort
14,4V-accessoirevoedingspoort
DC-In-poort

14,4V-accessoirevoedingspoort
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RONIN 2 Snelstartgids

Afstandsbediening

1. Ingebouwde antenne 8. Rolknop 15. Indicators accuniveau
2. Snelheidsregelknop voor pan-as 9. Besturingsjoystick 16. Handgreep
3. Snelheidsregelknop voor tilt-as 10. Bevestigingspunt nekband 17. Aansluitpoort voor accessoires
4. Snelheidsregelknop voor rolas 11. Profielschakelaar (1/4"-20)
5. Aan-/uitknop 12. C2-knop 18. CAN-poort
6. Status-LED 13. Opnameknop 19. C1-knop
7. Modusschakelaar 14. USB Type-C-poort
Aan de slag
. . O %0
A. Download de Ronin 2-app en bekijk de uitleg. s
Zoek "Ronin 2" in de App Store of Google Play, en volg de instructies voor installatie.
Bekijk de uitleg op de officiéle DJI-website. =]y

http://www.dji.com/ronin-2 Ronin 2-app

B. Laad de accu’s op
Gebruik de meegeleverde Charging Hub om de Intelligent Battery's van de Ronin 2 volledig op te laden véor
het eerste gebruik
a. Druk op de ontgrendelknop en open de afdekking van de corresponderende oplaadaansluiting.
b. Plaats de Intelligent Battery in de oplaadpoort om het opladen te starten.

Laad afstandsbediening op met een USB-oplader via de USB Type-C-poort.

@ @6:0

Laag =— Hoog

Oplaadtijd: 1,5 uur Oplaadtijd: 2 uur (bij opladen met 2 A)
Druk eenmaal op de accuniveauknop om het Druk eenmaal op de aan/uit-knop om het laadniveau
laadniveau te controleren. te controleren. Houd de knop ingedrukt om het

apparaat in/uit te schakelen.
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A ® Zodra het opladen is voltooid, gaan de indicators voor het accuniveau uit, wordt de LED van de Charging Hub

groen en klinkt er een geluidssignaal.
* Druk om de accu te verwijderen op de ontgrendelknop aan de bovenkant van de Charging Hub.

De Ronin 2 in elkaar zetten

A. Druk op de knop van de poten van de handgreep en beweeg deze naar buiten. Bevestig het bovenste
onderste gedeelte van de handgreep en zet ze vervolgens vast.

B. De pan-, tilt- en rolas zijn standaard vergrendeld. Ontgrendel de tilt- en rolas om hun posities af te stellen zoals
weergegeven, en vergrendel de tilt- en rolas vervolgens weer.

C. Zet de hendel @ in de ontgrendelde stand. Bevestig de gimbal vervolgens op de handgreep @ tot deze in de
veiligheidsvergrendeling klikt. Vergrendel de hendel nu.

D. Ontgrendel de hendels (3) en verwijder de bovenste dwarsstang (4).

a= )

f
Tilt-asvergrendeling:

(3
£

Rolasvergrendeling

De camera monteren

A. Bevestig de bovenste dwarsstang aan de camera.
B. Bevestig de stang van 15 mm en de focusstangbevestiging op de camera.
C. Bevestig de camerabodemplaat op de camera.

% of

© 2017 DJI OSMO Alle rechten voorbehouden

en

67



RONIN 2 Snelstartgids

D. Schuif de camera @ in de bevestigingsplaat tot de veiligheidsvergrendeling klikt, en vergrendel vervolgens de
hendel ).

E. Bevestig de bovenste dwarsstang, draai de vergrendelknop @ vast op de camera en vergrendel vervolgens de
hendels (@).

A * De arm van de rolas kan worden uitgeschoven als er niet genoeg ruimte is om een grote camera te bevestigen.
Draai de schroeven aan weerszijden van de rolas los om de arm naar buiten te trekken.
* Voordat je de camera uitbalanceert, moet je de SDI-kabel en de voedingskabel van de camera aansluiten en een
focussysteem installeren.

Uitbalanceren

A. De verticale kanteling uitbalanceren
a. Ontgrendel de tilt-as. Draai de tilt-as tot de cameralens omhoog is gericht.

b. Duw de zijhendels @ omhoog om ze te ontgrendelen. Balanceer de camera uit door aan de stelknop
@ te draaien. Stel de camera zodanig af, dat deze uitgebalanceerd is zonder omhoog of omlaag te
kantelen.

c. Zet de hendels 3) vast.

B. Diepte voor de tilt-as uitbalanceren
a. Draai de tilt-as tot de cameralens vooruit is gericht.

b. Zet de hendel (1) in de ontgrendelde stand en draai vervolgens de bovenste vergrendelknop (2) los.
Balanceer de camera uit door aan de stelknop @ te draaien tot de camera blijft stilstaan wanneer de tilt-
as 45 graden omhoog of omlaag wordt gedraaid.

c. Draai de vergrendelknop (@) vast en zet de hendel (8 in de vergrendelde stand.

d. Vergrendel de tilt-as.
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C. De rolas uitbalanceren
a. Ontgrendel de rolas.

b. Zet de hendel (T) in de ontgrendelde stand en draai vervolgens de bovenste vergrendelknop (2) los. Stel

de camerapositie af door aan de stelknop @ te draaien tot de camera blijft stilstaan wanneer de tilt-as
45 graden naar links of rechts wordt gedraaid.

c. Draai de vergrendelknop @ vast en zet de hendel @ in de vergrendelde stand.
d. Vergrendel de rolas.

A Controleer de balans van de tilt-as opnieuw. Als de tilt-as niet is uitgebalanceerd, draai je de
vergrendelknop los en stel je de camerapositie af.

D. De pan-as uitbalanceren
* Het wordt aanbevolen de meegeleverde MotionBlock te monteren voordat je de pan-as uitbalanceert bij

opname met hoge snelheid, voor betere prestaties van de gimbal. Bevestig de MotionBlock op de pan-as zoals
weergegeven en draai de schroeven vast.

a. Ontgrendel de pan-as. Trek één kant van de handgreep omhoog.

b. Zet de hendel @ in de ontgrendelde stand en stel vervolgens de camerapositie af door aan de stelknop
() te draaien tot de camera blijft stilstaan wanneer de pan-as 45 graden wordt gedraaid wanneer één
kant van de handgreep omhoog wordt gebracht.

c. Zet de hendel (3) vast
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Inschakelen en activeren van de Ronin 2

A. Duw de Intelligent Battery's in de accuhouder tot de accu-ontgrendelknoppen klikken.

B. Plaats de accuhouder op de gimbal; de ontgrendelknop moet klikken.

C. Ontgrendel de pan-, tilt- en rolas voordat je de Ronin 2 inschakelt. Houd de aan/uit-knop op de gimbal of de
accuhouder ingedrukt om de Ronin 2 in te schakelen.

Schakel op je mobiele apparaat Bluetooth in en open de Ronin-app. Zorg voor een beveiligde internetverbinding
en volg de instructies op het scherm om de Ronin 2 de eerste keer te activeren.

o

Instellingen op het ingebouwde aanraakscherm

A. Druk op de toets voor montagemodus om een montagemodus te selecteren.
Op het scherm verschijnt de modus Handheld @ Car Mount (automontage)

A, Aerial (lucht) 2 of Tripod (statief) ”@\. 1T = 2

B. Druk op de toets voor volgmodus om een volgmodus te selecteren. Op het
scherm verschijnt de modus Lock (vergrendeld) (®, Follow (volgen) ©), FPV
(® of Recenter (opnieuw centreren) ©.

C. Open de instellingenpagina Motor en selecteer Auto Tune. Via Stiffness
kunt u ook handmatig de stijffheid aanpassen. Strength (kracht), Filter en 5 4

. . N =
Control (bediening) zijn geavanceerde instellingen. Pas deze alleen aan als je s i
voldoende kennis van zaken hebt. 5 —7*@ 6

D. Open de instellingenpagina SmoothTrack om de waarden Speed (snelheid), 7—[@ (<] 8
Deadband (dode zone) en Acceleration (acceleratie) voor de pan-, tilt- en w
rolas afzonderlijk in te stellen.

E. Open de instellingenpagina Remote om de waarden voor Deadband (dode 1. Toets voor montagemodus
zone), Max Speed (maximumsnelheid) en Smoothing voor de pan-, tilt- en 2. Toets voor volgmodus
rolas afzonderlijk in te stellen en deze toe te wijzen aan de afstandsbediening. 3. Terugtoets

F. Open de pagina Settings (instellingen) voor het instellen van Bind Remote 4. Wisseltoets
(afstandsbediening koppelen), Remote Frequency Band (frequentiebereik 5. Stapwiel
afstandsbediening), Speaker (luidspreker) en Axis Mode (asmodus). Het 6l oKk
Bluetooth-wachtwoord vind je onder het tabblad "More". - Or-knop

7. Vergrendelknop
8. Motorpauzeknop
BN B LSO 0| B Q&S00 [Ba0@ L 00| [3ae?@ s E 0 alo
$ : Verbindingsstatus Bluetooth Motor SmoothTrack Remote Settings
al : Signaalsterkte van Basic More Pan Tt Roll Motion Channel General  Profile  More
afstandsbediening Stiffness SmoothTrack  Push Pan Pan Calibrate System
Pan Tit  Roll m OFF Deadband Max Speed Smoothing
@12 : GPS-signaal H s 10 10 50 15 Bind Remote  Remote Freq.
Start 2.4Hz
&4 : Motorpauzemodus Power 0 6 -2 Speed Deadband  Accel Left Right
MiEn 19 06 o 20 5 20 0 0 Speaker  Axis Mode
<2> : Asmodus At 002 -066 -0.15 ON 3-axis
Test Endpoint
§2 : Werkaccunummer Auto tune
60% : Accuniveau > il © <l ©
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Besturing met de afstandsbediening

A. Druk op de aan/uit-knop en houd deze ingedrukt om de afstandsbediening in te schakelen. De status-LED
brandt continu groen om aan te geven dat er verbinding is met de gimbal.

. Stelt de regelsnelheid af voor elke as.
. Wisselt tussen de verschillende bedriffsmodi.
. Wisselt tussen profielen, om vooraf ingestelde parameters te selecteren.

moow

. Draai aan de rolknop om de beweging van de rolas te regelen. Duw de besturingsjoystick omhoog of omlaag om
de beweging van de tilt-as te regelen. Duw de besturingsjoystick naar links of rechts om de beweging van de
pan-as te regelen.

A Als de status-LED van de afstandsbediening continu rood oplicht, is de afstandsbediening niet verbonden
met de gimbal en moet deze opnieuw worden gekoppeld. Open via het ingebouwde aanraakscherm de
pagina Settings (instellingen) en selecteer "Bind Device" (apparaat koppelen). Druk binnen 30 seconden
tegelijkertiid op C1+C2 en de opnameknop op de afstandsbediening tot u een continue piep hoort. Zodra
een verbinding tot stand is gebracht, licht de status-LED continu groen op.

Mechanische en elektrische eigenschappen

Gewicht Met handgreep: 14 Ib (6,4 kg)
Zonder handgreep:11 Ib (5,0 kg)
Afmetingen Zonder handgreep: 350 mm (B) x 416 mm (D) x 530 mm (H)
Met handgreep: 630 mm (B) x 416 mm (D) x 720 mm (H)
Ingangsvermogen Intelligent Battery: 4280 mAh - 22,8 V
Bedrijfstroom Ruststroom: ~ 300 mA (bij 22,8 V)

Dynamische stroom: =~ 500 mA (bij 22,8 V)
Vergrendelde motor-stroom: Max. 15 A (bij 22,8 V)

Bedrijfsfrequentie 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Zendervermogen (EIRP) 2,4 GHz

FCC: < 25 dBm; CE: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm

5,8 GHz

FCC: < 25 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 14 dBm
Bedrijfstemperatuur -20 °C tot 50 °C

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:
http://www.dji.com/ronin-2

% Deze inhoud is onderhevig aan wijzigingen zonder voorafgaande kennisgeving.
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Diagrama do Ronin 2

Q 1. Suporte saliente da suspenséo carda
Anel de blogueio do RONIN™ 2
Porta SDI-Out

Botao de alimentacao

oo~ N =

Porta de alimentacéo de acessorios de
14,4V

6. Motor de oscilagao

7. Barra transversal superior da camara
8. GPS incorporado

9. Porta SDI-In

10. Haste de 15 mm e suporte da haste
de focagem

. Placa de base da camara

12. Terminal de alimentagéo

13. Motor de inclinagao

14. Motor de rotacao

15. Porta USB tipo C

16. Orificio de seguranca

17. Suporte da bateria/bateria inteligente

18. Botao de libertacéo do suporte da
bateria

19. Botéo de alimentagao secundario
20. Botoes de ejecéo da bateria

21. Porta P-TAP de 14,4V

22. Porta CC-Out de 22,8 V

2.

W

. Painel tatil integrado
24. Antenas integradas
25. Porta D-Bus

26. Porta de alimentagao de
acessorios de 14,4 V

27. Porta CC-In

28. Porta de alimentagao de
acessorios de 14,4V
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Telecomando

1 =y 16

PR— °oe S~ ‘ 15

L Pyl

i B 14

5 |

6 A” 13

[ ‘ ‘ 12

8 11

9 ——

10
1. Antena integrada 6. LED de estado 13. Botéo de gravagao
2. Manipulo de controlo da velocidade 7. Interruptor de modo 14. Porta USB tipo C
do eixo de varrimento horizontal 8. Manipulo de rotagao 15. Indicadores do nivel da bateria

3. Manipulo de controlo da velocidade 9. Joystick de controlo 16. Pega

do eixo de inclinacao

i . 10. Encaixe da alga para o pescogo 17. Porta de suporte de acessérios
Manipulo de controlo da velocidade ‘ ) (1/4"-20)
do eixo de rotacao 11. Selecionador de perfis

&

~ 18. Porta CAN
5. Botdo de alimentagao 12. Botéo G2
19. Botao CH
Como comecar EE
1

A. Transfira a aplicag@o Ronin 2 e assista aos tutoriais. =

Procure por "Ronin 2" na App Store ou no Google Play e siga as instrugbes de

instalacao. Assista ao tutorial no website oficial da DJI. E h

http://www.dji.com/ronin-2 Aplicacao Ronin 2
B. Carregar as baterias
Utilize o terminal de carregamento fornecido para carregar completamente as baterias inteligentes do Ronin
2 antes da primeira utilizagao.
a. Prima o bot&o de libertagéo e abra a tampa da porta de carregamento correspondente.
Insira a bateria inteligente na porta de carregamento para iniciar o carregamento

Carregue o telecomando utilizando um carregador USB ligado a uma porta USB de tipo C.

Y————— Tomada elétrica

N Lo

© ©:0:0

e

Baixo «— Alto

Baixo «— Alto

Tempo de carregamento: 1,5 horas Tempo de carregamento: 2 horas (a carregar a 2 A)

Prima o botao de nivel da bateria uma vez para Prima o botdo de alimentacéo uma vez para verificar

verificar o nivel da bateria. o nivel da bateria. Mantenha premido para ligar/
desligar.

© 2017 DJI OSMO Todos os direito:
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* Quando o carregamento estiver concluido, os indicadores do nivel da bateria desligam-se e o LED do terminal de
A carregamento acende-se a verde, emitindo um sinal sonoro.
* Certifique-se de que pressiona o botao de libertacao na parte superior do terminal de carregamento ao remover

a bateria.

Montar o Ronin 2

A. Prima o botdo nos pés do anel de bloqueio para os alongar para fora. Junte as partes superior e inferior do anel
de blogueio e aperte-as.

B. Os eixos de varrimento horizontal, de inclinagao e de rotagao estdo bloqueados por defeito. Desbloqueie os eixos
de inclinagao e de rotacao para ajustar as respetivas posicoes conforme ilustrado e volte a bloguear os eixos.

C. Mude a alavanca @ para a posicao de desblogueio. Em seguida, fixe a suspensao carda ao anel de bloqueio @
até que o blogueio de segurancga seja acionado. Bloqueie agora a alavanca.

D. Desbloqueie as alavancas (3) e remova a barra transversal superior (@) .

Bloqueio o eixo de
F:':vammemonomzoma\ »
GE‘D

@)
Blogueio do eixo
deinclinagao gl

Blogueio do eixo de rotagéo

Montar a camara

A. Fixe a barra transversal superior da camara a camara.
B. Fixe a haste de 15 mm e o suporte da haste de focagem a camara.
C. Fixe a placa de base da camara a camara.

% of
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Guia de inicio rapido do RONIN 2

D. Deslize a cdmara @ para a placa de suporte até acionar o blogueio de seguranga e, em seguida, bloqueie a
alavanca ().

E. Fixe a barra transversal superior, aperte o manipulo de fixagéo (3) & camara e, em seguida, bloqueie as alavancas ().

n * O brago do eixo de rotacé@o pode ser alongado se nado existir espaco de montagem suficiente para uma camara
grande. Desaperte os parafusos em ambos os lados do eixo de rotagéo para puxar o brago.

* Antes de equilibrar a camara, ligue o cabo SDI e o cabo de alimentagdo da camara e instale um sistema de focagem.

Equilibrar
A. Equilibrar a inclinagao vertical

a. Desbloqueie o eixo de inclinagédo. Rode o eixo de inclinagdo de forma a virar a lente da cdmara para cima.

b. Empurre as alavancas laterais (1) para a posigéo de desbloqueio. Em seguida, ajuste o equilibrio da

camara rodando o manipulo de ajuste @ Realize ajustes até que a camara pareca equilibrada sem se
inclinar para cima ou para baixo.

c. Aperte as alavancas ®.

w

Equilibrar a profundidade do eixo de inclinagao
a. Rode o eixo de inclinagdo de forma a virar a lente da camara para a frente.

b. Mude a alavanca (1) para a posigao de desbloqueio e desaperte o manipulo de fixagao superior ).
Ajuste o equilibrio da camara rodando o manipulo de ajuste @ até que a camara permanega parada ao
rodar o eixo de inclinagao em 45 graus para cima ou para baixo

c. Aperte o manipulo de fixaggo (@) e mude a alavanca (§) para a posicao de bloqueio.

d. Bloqueie o eixo de inclinagao.
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C. Equilibrar o eixo de rotagao
a. Desblogueie o eixo de rotagéo.

b. Mude a alavanca @ para a posigéo de desbloqueio e desaperte o manipulo de fixagao superior @
Ajuste a posicao da camara rodando o manipulo de ajuste @ até que a cdmara permanega parada ao
rodar o eixo de rotagao em 45 graus para a esquerda ou para a direita.

c. Aperte o manipulo de fixacéo @e mude a alavanca @para a posicao de blogueio

d. Bloqueie o eixo de rotagao.

A Volte a verificar o equilibrio do eixo de inclinagéo. Desaperte o manipulo de fixagéo e ajuste a posi¢ao
da camara se o eixo de inclinagdo nao estiver equilibrado.

D. Equilibrar o eixo de varrimento horizontal
*Recomenda-se que monte o bloco de movimento fornecido antes de equilibrar o eixo de varrimento horizontal
ao filmar numa situacdo de alta velocidade, para obter um maior desempenho da suspenséo carda. Fixe o
bloco de movimento no eixo de varrimento horizontal e aperte os parafusos conforme ilustrado.

a. Desbloqgueie o eixo de varrimento horizontal. Levante um lado do anel de blogueio.

b. Mude a alavanca @ para a posigéo de desbloqueio e ajuste a posigdo da camara rodando o manipulo

de ajuste (2) até que a camara permaneca parada ao rodar o eixo de varrimento horizontal em 45 graus
levantando um lado do anel de bloqueio.

c. Aperte a alavanca (3).
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Ligar e ativar o Ronin 2

A. Insira as baterias inteligentes no suporte da bateria até acionar os botoes de ejecao da bateria.

B. Fixe o suporte da bateria a suspensao carda até acionar o botdo de libertacéo.

C. Certifique-se de que os eixos de varrimento horizontal, de inclinagéo e de rotagao estao desblogqueados antes de
ligar o Ronin 2. Mantenha premido o botao de alimentagéo na suspenséo carda ou no suporte da bateria para

ligar o Ronin 2.

o

instrugdes no ecra para ativar o Ronin 2 pela primeira vez.

Definicoes do painel tatil integrado

A. Prima o botdo do modo de montagem para selecionar um modo de
montagem. O ecra ira apresentar os modos Handheld @ Car Mount
&, Aerial 2 ou Tripod 2.

Prima o botdao do modo de seguimento para selecionar um modo de

seguimento. O ecra apresenta os modos Lock @, Follow @), FPV (®) ou

Recenter (@.

C. Aceda a pagina das definicdes do motor e selecione Auto Tune. Também
pode ajustar a rigidez manualmente. Os valores de Strength, Filter e
Control sdo definicdes avancadas e apenas devem ser ajustados por
alguém com os conhecimentos adequados.

w

o

Aceda a pagina de definigbes SmoothTrack para ajustar os valores de
Speed, Deadband e Acceleration dos eixos de varrimento horizontal, de
inclinagao e de rotagao individualmente.

m

. Aceda a pagina de definicoes Remote para ajustar os valores de
Deadband, Max Speed e Smoothing dos eixos de varrimento horizontal,
de inclinagéo e de rotacao individualmente e atribui-los ao telecomando.

m

Aceda a pagina Settings para ajustar as opgdes de Bind Remote,
Remote Frequency Band, Speaker e Axis Mode. A palavra-passe de
Bluetooth esta disponivel no separador "More".

© N O oA 0N

No dispositivo movel, ligue o Bluetooth e inicie a aplicagao Ronin. Com uma ligagcdo segura a Internet, siga as

)
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Botéo do modo de montagem
Botéo do modo de seguimento

Botéo Voltar

Botéo de alternagao
Botao rotativo

Botao OK

Botéo de bloqueio

Botao de pausa do motor

$ : Estado da ligagéo de BB e @20 B’ DESO@%0 ] Bad?@ e 00| [3ael@ NS 0 gl
Bluetooth Motor SmoothTrack Remote Settings
4l @ Forga do sinal do Basic Mo Pan Tt Roll Motion Channel General  Profile  More
telecomando Stiffness SmoothTrack  PushPan Pan Calibrate System
«12 - Sinal de GPS Pan Tit  Roll OFF Deadband Max Speed Smoothing
o Mme 10 0 50 15 BindRemote  Remote Freq
& Modo de pausa do motor Power 0 -6 -2 Speed Deadband  Accel Left Right Start 24Hz
<2, : Modo de eixo Atti €t 19 06 01 20 5 20 0 0 Speaker  Axis Mode
NG da bateri At 002 -066 -0.15 ON 3-axis
2 : Numero da bateria em Test Endpoint
funcionamento Auto tune
60% : Nivel da bateria S o s o | o |s o
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Manusear o telecomando

. Mantenha premido o botédo de alimentacao para ligar o telecomando. O LED de estado acende-se
continuamente a verde, indicando que esta ligado a suspensao carda.

>

. Define a velocidade de controlo de cada eixo.

. Percorre os varios modos de funcionamento.

. Alterna entre perfis para selecionar parametros predefinidos.

. Rode o manipulo rotativo para controlar o movimento do eixo de rotagao. Deslogue o joystick de controlo para
cima ou para baixo para controlar o movimento do eixo de inclinagdo. Deslogue o joystick de controlo para a
esquerda ou para a direita para controlar o movimento do eixo de varrimento horizontal.

moow

A O LED de estado do telecomando acende-se continuamente a vermelho quando esté desligado da
suspenséo cardd, o que requer um novo emparelhamento. Aceda a pdagina Settings através do painel
tatil integrado e selecione "Bind Device". Num periodo de 30 segundos, prima C1+C2 e o botéo de
gravacao em simultaneo no telecomando até ouvir um sinal sonoro continuo. O LED de estado acende-se
continuamente a verde assim que estabelecer uma ligagao bem-sucedida.

Caracteristicas elétricas e mecanicas

Peso Incluindo o anel de bloqueio: 6,4 kg (14 Ib)
Excluindo o punho: 5,0 kg (11 Ib)
Dimensdes Excluindo o anel de blogueio: 350 mm (L) x 416 mm (P) x 530 mm (A)

Incluindo o anel de bloqueio: 630 mm (L) x 416 mm (P) x 720 mm (A)
Poténcia de entrada Intelligent Battery: 4280 mAh, 22,8 V

Corrente de funcionamento Corrente estatica: ~300 mA (a 22,8 V)
Corrente dinamica: ~500 mA (a 22,8 V)
Corrente do motor bloqueado: Méax. 15 A (a 22,8 V)

Frequéncia de funcionamento 2,4 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

Alimentagao do transmissor (EIRP) 2,4 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,8 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <14 dBm

Temperatura de funcionamento -20°Ca’50°C (-4 °Fa 122 °F)

Para mais informagdes, consulte o manual do utilizador:
http://www.dji.com/ronin-2

% Este conteldo esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
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Diagrama do Ronin 2
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20.

22.
28.
24.
25.
26.

27.
28.

. Suporte de encaixe do estabilizador

Alga do RONIN™ 2
Porta de saida SDI
Botéo liga/desliga

Porta de alimentacao para acessoérios
de 14,4V

Motor de varrimento horizontal

Barra transversal superior para camera
GPS integrado

Porta de entrada SDI

. Suporte para haste e haste de foco de
15 mm

. Placa base para camera
. Hub de alimentagao

. Motor de inclinagao

. Motor de rotacao

. Porta USB tipo C

. Orificio de seguranga

. Suporte para bateria/Bateria Inteligente

. Botao de liberagdo do suporte da
bateria

. Botao liga/desliga secundario
Botbes de ejecao da bateria

. Porta P-Tap de 14,4 V

Porta de saida CC de 22,8 V

Painel sensivel ao toque incorporado
Antenas incorporadas

Porta D-Bus

Porta de alimentacao para acessoérios
de 14,4V

Porta de entrada CC

Porta de alimentagao para acessorios
de 14,4V
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Controle remoto

. Antena incorporada

N

Seletor de controle de velocidade do
eixo horizontal

w

Seletor de controle de velocidade do
eixo de inclinagdo

El

Seletor de controle de velocidade do
eixo de rotagéo

o

. Botéo liga/desliga

Primeiros passos

10

6. LED de status

7. Interruptor de modo
8. Seletor de rotagao
9. Joystick de controle

10. Acessorio de fixagédo para
cinta de pescogo

11. Botéo de perfil
12. Botéo C2

A. Faca download do aplicativo do Ronin 2 e assista aos tutoriais.

Pesquise por “Ronin 2” na App Store ou Google Play e siga as instrugdes de
instalacao. Assista o tutorial no site oficial da DJI.

http://www.dji.com/ronin-2

B. Carregue as baterias

18.
19.

. Botao Record
. Porta USB tipo C

. Indicadores de nivel da bateria

Cabo

. Porta de montagem de

acessorios (1/4”-20)
Entrada CAN
Botéo C1

(=) (=]
O

Aplicativo do
Ronin 2

Use o ponto de carregamento para carregar totalmente as baterias inteligentes do Ronin 2 antes de usar

pela primeira vez.

a. Pressione o botéo de liberagéo e abra a tampa da entrada de carga correspondente

b. Insira a Bateria Inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.

Carregue o controle remoto usando um carregador USB na porta USB tipo C.

Baixo «— Alto

Tempo de carregamento: 1,5 horas

Pressione o botao do nivel da bateria uma vez

para verificar o nivel da bateria.

7 DJI OSMO Todos os direitos reservadc

Y———7 Tomada elétrica
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Baixo = Alto

Tempo de carregamento: 2 horas (quando estiver

carregando a 2 A)

Pressione o botao liga/desliga uma vez para
verificar o nivel da bateria. Pressione e segure para

ligar/desligar.
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A * Quando o carregamento estiver concluido, os indicadores de nivel da bateria serdo desligados e o LED do ponto
de carregamento ficarao verdes, emitindo um sinal sonoro.
* Certifique-se de pressionar o botao de liberacdo na parte superior do ponto de carregamento ao remover a
bateria.

Montagem do Ronin 2

A. Pressione o botéo nos pés da al¢a e estenda-os para fora. Fixe as partes superior e inferior da alga e aperte-as.

B. Os eixos horizontal, de inclinagao e de rotagéo sao travados por padréo. Destrave os eixos de inclinagao e
rotagao para ajustar a posigao como ilustrado, depois trave-os novamente.

C. Mova a alavanca (1) para a posigéo destravada. Em seguida, fixe o estabilizador & alga (2) até que a trava de
seguranca se encaixe. Agora trave a alavanca.

D. Destrave as alavancas (3) e remova a barra transversal superior ().

Bloguieio do eixo
lde varrimento

>

Trava do eixo
de inclinagao  al\

Trava do eixo de rotagao

Montagem da camera

A. Fixe a barra transversal superior para cdmera a cdmera.
B. Fixe a haste de 15 mm e o suporte da haste de foco a camera.
C. Fixe a placa base para camera a camera.

% of
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D. Deslize a cdmera (D para dentro da placa de montagem até que a trava de seguranca se encaixe, depois trave a
alavanca ().

E. Fixe a barra transversal superior e aperte o botéo de fixagao (3) a camera, depois trave as alavancas (4).

* O brago do eixo de rotagdo pode ser estendido se ndo houver espago suficiente para montagem de uma camera
A grande. Solte os parafusos em ambos os lados do eixo de rotagdo para puxar o brago para fora.
* Antes de balancear a camera, conecte o cabo SDI e o cabo de alimentagdo da cédmera e depois instale um
sistema de foco.

Balanceamento

A. Balanceamento da inclinagao vertical
a. Destrave o eixo de inclinagao. Gire o eixo de inclinacdo de modo que as lentes da camera apontem para
cima.
b. Empurre para cima nas alavancas laterais @ até a posicao de destravamento. Depois disso, ajuste o
balanceamento da camera girando o seletor de ajuste @ . Faca ajustes até que a camera aparente estar
balanceada sem inclinagé@o para cima ou para baixo.

c. Aperte as alavancas ).

== X

B. Profundidade de balanceamento para o eixo de inclinagéo
a. Gire o eixo de inclinagdo de modo que as lentes da camera apontem para frente.

b. Mova a alavanca ® para a posigao destravada e, depois, solte o botéo de fixagédo superior @ . Ajuste o
balanceamento da camera girando o seletor de ajuste (3) até que a camera permanega parada durante a
rotacdo do eixo de inclinagdo em 45 graus para cima ou para baixo.

c. Aperte o botdo de fixagdo @ e mova a alavanca @ para a posigéo travada.

d. Trave o eixo de inclinagéo.
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C. Balanceamento do eixo de rotacao
a. Destrave o eixo de rotagao.
b. Mova a alavanca @ para a posigéo destravada e, depois, solte o botéo de fixagédo superior @ . Ajuste

a posicao da camera girando o seletor de ajuste @ até que a camera permanega parada durante a
rotacdo do eixo de inclinacdo em 45 graus para a esquerda ou para a direita.

c. Aperte o botdo de fixacao @ e mova a alavanca @ para a posigéo travada.
d. Trave o eixo de rotagéo.

A Verifique o balanceamento do eixo de inclinagdo novamente. Solte o botéo de fixacdo e ajuste a
posicdo da camera se o eixo de inclinagéo nao estiver balanceado.

D. Balanceamento do eixo horizontal
* E recomendavel montar o MotionBlock fornecido antes de balancear o eixo horizontal ao disparar em situagoes
de alta velocidade para melhorar o desempenho do estabilizador. Fixe o MotionBlock ao eixo horizontal e
aperte os parafusos conforme ilustrado.

a. Destrave o eixo horizontal. Levante um lado da alga.

b. Mova a alavanca @ para a posigéo destravada, depois ajuste a posi¢cdo da camera girando o seletor de

ajuste @ até que a camera permanega imével ao girar o eixo horizontal em 45 graus ao levantar um lado
da alca

c. Aperte a alavanca (3.

© 2017 DJI OSMO Todos os direitos
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Ligacao e ativacao do Ronin 2

A. Insira as baterias inteligentes no suporte da bateria até que os botdes de ejegao da bateria estejam engatados.

B. Fixe o suporte da bateria ao estabilizador até que o botao de liberagéo seja engatado.

C. Certifique-se de destravar os eixos horizontal, de inclinagao e de rotagéo antes de ligar o Ronin 2. Mantenha
pressionado o botao de liga/desliga no estabilizador ou no suporte da bateria para ligar o Ronin 2.

D. No seu dispositivo mével, ligue o Bluetooth e inicie o aplicativo do Ronin. Com uma conexao de internet, siga as

instrugdes na tela para ativar o Ronin 2 pela primeira vez.

Configuracoes do painel sensivel
ao toque incorporado

A. Pressione o botdo Mounting Mode para selecionar um modo de
montagem. A tela exibira os modos Handheld (&), Car Mount &,
Aerial 2 ou Tripod @

. Pressione o botdo Follow Mode para selecionar um modo de
acompanhamento. A tela exibird os modos Lock @), Follow @), FPV ()
ou Recenter (©.

C. Entre na péagina de configuragbes Motor e selecione Auto Tune. Vocé
também pode ajustar a rigidez manualmente. Os valores de Strength,
Filter e Control s&o configuragdes avangadas e s6 devem ser ajustados
com conhecimento apropriado.

@

o

. Entre na péagina de configuragdes do SmoothTrack para ajustar os
valores de Speed, Deadband e Acceleration dos eixos horizontal, de
inclinagao e de rotagao separadamente.

m

. Entre na pagina de configuragdes Remote para ajustar individuaimente
os valores de Deadband, Max Speed e Smoothing dos eixos horizontal,
de inclinagao e de rotacao e atribui-los ao controle remoto.

m

Entre na pagina Settings para ajustar Bind Remote, Remote Frequency
Band, Speaker e Axis Mode. A senha do Bluetooth esta disponivel na
guia “More”.

)
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Botao Mounting Mode
Botéo Follow Mode
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Botao Voltar

Bot&o Toggle

Roda de selegdo
Botao OK

Botao Lock

Bot&o Motor Pause

% : Status de conex&o do Bl @2 @ 2@ E20n | 3wl @S @ @70
Bluetooth Motor SmoothTrack
il tore. P: il Roll
a1l Forga do sinal do controle Basie an v
remoto Stiffness SmoothTrack  Push Pan
) Pan it Rol OFF
12 : Sinal de GPS m s 10
& : Modo Motor Pause Power ¢« -6 -2 Speed  Deadband  Accel
- ) migr 19 06 o1|| 20 5 20
<2 : Modo de eixo e 007 066 015
@2 : Numero da bateria operante
Auto tune
60% : Nivel da bateria IS o s o

Bl w2 @) & 2 @ @20
Remote
Motion Channel
Pan
Deadband Max Speed Smoothing
10 50 15
Left Right

0 0

Test Endpoint

Bl Q2B s & @ @2oow
Settings
General

Profile  More

Calibrate System

Bind Remote  Remote Freq
Start 2.4Hz
Speaker  Axis Mode
ON 3-axis
“ <
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Operacao do controle remoto

. Mantenha pressionado o botao liga/desliga para ligar o controle remoto. O LED de status piscarda em verde
solido, indicando que esta conectado ao estabilizador.

>

. Define a velocidade de controle para cada eixo.
. Alterna entre os varios modos de operacéo.
. Ativa o botao Profile para selecionar pardmetros predefinidos.

moow

. Gire o seletor de rotacéo para controlar o movimento do eixo de rotagao. Empurre o Joystick de Controle para
cima ou para baixo para controlar o movimento do eixo de inclinagao. Empurre o Joystick de Controle para a
esquerda ou para a direita para controlar o movimento do eixo horizontal.

A O LED de status do controle remoto é desconectado do estabilizador quando brilha em vermelho sélido,
exigindo uma nova vinculagdo. Entre na pagina Settings através do painel sensivel ao toque incorporado
e selecione “Bind Device”. Dentro de 30 segundos, pressione C1+C2 e o botdo Record simultaneamente
no controle remoto até ouvir um bipe continuo. O LED de status brilharéd em verde sélido quando uma
conexdo bem-sucedida for estabelecida.

Caracteristicas elétricas e mecanicas
Peso Incluindo a alca: 14 Ib (6,4 kg)
Sem contar a alca: 11 Ib (5,0 kg)
Dimensdes Sem contar a alca: 350 mm (L) x 416 mm (P) x 530 mm (A)
Incluindo a alga: 630 mm (L) x 416 mm (P) x 720 mm (A)
Poténcia de entrada Bateria Inteligente: 4280 mAh - 22,8 V
Tensao operacional Corrente estéatica: ~300 mA (@22,8 V)
Corrente dinamica: 500 mA (@22,8 V)
Corrente do motor travado: Max. 15 A (@22,8 V)
Frequéncia de funcionamento 2,4 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz
Alimentagado do transmissor (EIRP) 2,4 GHz
FCC: < 25 dBm; CE: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm
5,8 GHz
FCC: < 25 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 14 dBm
Temperatura operacional -4°a122° F (-20° a 50° C)

Para mais informacdes, consulte 0 manual do usuario:
http://www.dji.com/ronin-2

% Este conteldo esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
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Kpatkoe pykoBoacTBo nosnb3osatesnss RONIN 2

Cxema Ronin 2

. Kpennenve crabunmsartopa Tvna
«/IACTOYKVIH XBOCT»

. Pykositka RONIN™ 2
. MopT SDI-Out

w17

16

. Kronka nutanus

2
3
4
5. MopT nuTaHns akceccyapos 14,4 B
6. OnekTpoaBMraTesis 0c NoBopoTa
7. BepxHss nepexnagmHa kamepb!

8

. BCTpoerHbI Moy b CryTHUKOBOW
cBs3n

7
8 —L%% 14 9. Mopt SDI-In
9 L

;5 10. WraHra 15 MM 1 KpenneHue WTaHmm
b
'O perynsaTopa okyca
. MNnactvHa ocHoBaHWS Kamepsbl

12. 3apsigHbIii KOHLIEHTPaTop

= 3

g

)

3
([

5 B

Q 13. OnekTpoaswuratens 0CU HakoHa
14. SnekTpoasuraTenb ocy KpeHa
15. Mopt USB Type-C
16. MpepoxpaHnTensHoe oTBePCTUE

17. KpenneHne akkymynstopa /
akkymynsaTop Intelligent Battery

18. KHonka oTcoeavHeHns KpenieHns
aKKyMyisTopa

19. BenomorarenbHas KHomka nutaHms
20. KHOMKW 13BIeYeHNst akkyMyisaTopa
21. Mopt P-Tap 14,4 B

22. BeixogHow nopt DC 22,8 B

283. BcTpoeHHas ceHcopHas naHesb
24. BCTpOeHHble aHTEeHHbI

25. MNopt D-Bus

26. MNopT nuTaHus akceccyapos 14,4 B
27. MNopt DC-In

28. MopT nuTaHus akceccyapos 14,4 B
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MynbT ANCTAaHUMOHHOIO ynpaB/ieHUSN

10
1. BCTpoeHHas aHTeHHa 7. MNepekntovaTens pexvma 14. MopT USB Type-C
2. PykosiTKa ynpaBneHnst CKOpoCTbio 8. PykosiTKa KpeHa 15. VIHankaTopsl ypoBHS 3apsiaa
nosopota 9. [DKOVCTUK yrpaBneHis akKymynaTopa
3. PykosiTka ynpasnieHsi CKOPOCTbIO 10. KpenneHvie 4151 LeiiHoro 16. Pykositka
HaksioHa pemHs 17. opT KpenneHyist akceccyapos
4. PykosiTka ynpasJieHnsi CKOPOCTbO 11. Mepexnioyaresns (1/4 proima - 20)
KpeHa KOHbUrypaLwmv 18. Mopt CAN
5. KHorka nuTaHms 12. Krorka C2 19. Krorka C1
6. CBETOANOAHBIN NHONKATOP COCTOAHUA 13. KHOMKa 3anmicn

Hauyano pa6oTbl EE

A. CkadaiiTe npunoxeHue Ronin 2 1 nocMoTpuTe 06yHaroLLe POKA. .
Hawgute npunoxerue «Ronin 2» B App Store nnn Google Play 1 cnepyiiTe MHCTPYKUMSM
Mo ycTaHoBKe. [MocMoTpuTe 0ByHaloLLMiA POSIMK Ha orumansHoM Beb-caiite DJI. Eb
http://www.dji.com/ronin-2
Mpunoxxexve
B. 3apsaunTte akkymMynstopbl Ronin 2

VicnonbayiiTe NpefocTaBneHHbIi B KOMMIEKTE 3apsfHbIi KOHLEHTpaTop, YTOObI NOSIHOCTLIO 3apsanTb
axkkymynsaTopsl Intelligent Battery Ronin 2 nepef, nepsbiM MCMONb30BaHVEM.

a. HakmuTe KHOMKY OTCOEAVHEHUSI U OTKPOITE KPbILLKY COOTBETCTBYIOLLEro NopTa A/1s1 3apsiaKL.

6. YTo6bl Ha4aTb 3apsaKy, ycTaHoBUTE akkymynaTop Intelligent Battery B nopt 3apsigku.

3apsgvTe NynbT AVCTAHLUMOHHOIO YNpaB/eHnst C NMOMOLLbIO 3apsaHoro yctporctea USB vepes nopt USB
Type-C

Y—————— PoseTka aneKkTpocet
100-240 B

N
® ©:6:®
Huvzkuin «—— Bbicokuin

Huzkuin «—— Bbicokuin

Bpewms sapsgku: 1,5 vaca Bpems 3apsaku: 2 vaca (npu cune Toka 2 A)
HaxXmute KHOMKY Ha akkymynstope OfvH pas, HaXMUTe KHOMKY nNuTaHus OAWH pas, 4Tobbl
YTOBGbI MPOBEPVTL YPOBEHb €ro 3apsiaa. NPOBEPUTL YPOBEHb 3apsifia akkymynsTopa. Haxmure

n yuepxmaame KHOMKY 014 BKJTOHEHNS/BBIKNIOYEHNS.
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® [ocne OKOHYaHVS 3apSOKM MHOMKATOPbI YPOBHS 3apsifa akkyMysTopa BbIK/lo4aTcs, a CBETOANOAHbBIN
A VIHOVIKATOP 3aPSiAHOr0 KOHLIEHTPATOPA 3aropyTCst 3e1eHbIM 11 U3AACT 3BYKOBOW CUrHaUl.
* O6s3aTesNbHO HKMUTE KHOMKY OTCOEMVHEHNS Ha BEPXHEN YacTu 3apsiiHOrO KOHLEHTpaTopa nepep, CHATUeM
aKkymyssTopa.

Co6opka Ronin 2

A. HabXm1Te KHOMKY Ha oropax PYKOSITKU 1 BbITAHWTE 1X HAPYXKy. 3aKpernmnTe BEPXHIOK 1 HKHIOK YaCcTU PYKOSITKY
1 3aTeM 3aTSHUTE UX.

B. Ocuv noBopoTa, Hak/1oHa 1 KpeHa 3ab10KVPOBaHb! MO yMONHaHMO. Pa3bnoKMpyiTe 0 HakIoHa 1 KpeHa, YTobb!
OTperynMpoBaTh UX NONOXKEHME, Kak MokasaHo Ha UIoCTpaLWv, 3aTeM CHoBa 3ab/IOKVIPYIATe OCK HakoHa U
KpeHa.

B. Mepeseaure poiuar (1) B pas6nokvposaHHoe nosoxeHie. 3atem 3akpenute crabunuaatop Ha pykositke (2) o
aKTMBaLWM NPEAOXPAHNTENLHOMO CToNopa. 3aTemM 3abIIoKUPYITeE phidar.

I". PasbnokupyiiTe pblyarv @ 1 CHVMUTE BEPXHIOIO NepexnaavHy @

[

(Enokpylouiee
YCTPOTCTBO 0CM
nosopora

g
BrokpoBKa oon
HaknoHa

YcTaHoBKa Kamepbl

A. 3akpenuTte BEpXHIOO NepexnaavHy kamepsl Ha kamepe.
B. MpvkpenuTe WTaHry 15 MM 1 KpenieHve WTaHmm K kamepe.
B. 3akpenuTe Ha Kamepe KpenexxHyto NiacTvHy kamepsbl.
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. CapubTe kamepy (1) Ha MOHTaXKHYIO MAACTWHY [0 aKTMBAUMM MPEeAOXPaHNTENbHOTO CTONOPa 1 3aTem
3ab10KMPYITE pbivar @

3akpeniTe BEPXHIOK NepeknaavHy 1 3atsaHuTe dukcatop (3) Ha kavepe, 3atem 3abnokupyiie peidary (4).

® Jly4 ocv KpeHa MOXXET ObiTb BbITSHYT, €CNM ANS YCTaHOBKW BONbLLION Kamepbl HegocTatodHo Mecta. Ocnabbte
A BUHTbI C 06€Y1X CTOPOH OCK KPEHa, YTOOb! BbITAHYTH J1y4.

* [Nepep, BbINONHeHVIEM 6aNaHCUPOBKM Kamepbl NoakioumnTe kabens SDI v kabesb NUTaHWs KaMepb! 1 yCTaHoBUTe
curcTemMy (hoKyCHPOBKU.

BanaHcupoBka

A. BanaHcypoBKa BEPTUKaSTHOTO HAaKoHa
a. Pasbnokupyiite ocb HakoHa. MoBEpHUTE OChb HakJIoHa Tak, YTOObl O6BEKTVB kKamepb! Obl HanpaBeH BBEPX.

6. CaguHbTE 6OKOBbIE pPblyari ® BBEPX B Pa30JIOKMPOBaHHOE MONOXKeHWe. 3aTtem oTperynmpyinte banaHc

KamepbI, oBopaumBasi pyuKy perynnposkii (2). PerymvpyiiTe 10 Tex nop, noka kamepa He GyaeT
cBanaHcupoBaHa v He ByAeT HAKMOHSTLCS BBEPX WM BHUS.

B. 3ataruTe poivary (3).

B. BanaHcupoBka rnybuHbl OC1 HakoHa
a. MNoBepHMTE 0Cb HaK/oHa TaK, YTOObI OOBEKTUB Kamepbl Obl1 HaNpaseH Brepes.
6. NMepeseayiTe poivar (1) B Pa3BOKMPOBAHHOE NONOXKEHIE 1 3aTeM ocnabbTe BepxHMi tukcatop (2).

OTperynmpyiite 6anaHcpoBKy Kamepbl, NOBOpaymBas py4ky perympoBki @ 10 Tex Nop, noka kamepa He
OyneT ocTaBaTbCst HENOABVKHOWM MPU MOBOPOTE OCU HaKkoHa Ha 45 rpaaycoB BBEPX WV BHAS.

B. 3ataruTe chukcatop (@) v nepeseaute poiuar (5) B 3a610KMPOBAHHOE MONOXKEHME.
r. 3abnoK1pyITe OCb HaK/IoHA.
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B. BanaHcupoBka ocu KpeHa
a. PasbnokupyiiTte ocb KpeHa.

6. MNepeBeguTe pblyar @ B Pa3b10KMPOBaHHOE MONOXEHNE, 3aTeM OCnabbTe BEPXHUIA (hnkcaTop @
HacTtpoiiTe nonoxeHvie kamepsbl, NOBOpaynBas Py4Ky perympoBKkm @ [0 Tex nop, noka kamepa He bynet
0CTaBaTbCS HEMOABVKHOW MPK MOBOPOTE OCU HaKoHa Ha 45 rpaflycoB BIEBO WM BMPaso.

8. 3ataHuTe chukcatop (@) v nepeseaute poivar (5) B 3a6710KMPOBAHHOE MONIOKEHME.
r. 3abnokunpyiTe ocb KpeHa.

A MpoBepbTe HanaHe ocn HakoHa. OcnabbTe (UKcaTop 1 OTPErYIMPYITE NONOXKEHVIE KamMepbl, ECNM OCb
Hak/IoHa He cbanaHcupoBaHa.

I". BanaHcuposka ocun nosopoTa

* PeKoMeHLYyeTCs yCTaHaB/MBaTL MPELOCTaBNeHHbIN racuTesb BUGPALMIA Nepes, BbiMoNHEHEM GanaHCPOBKi
OCW MOBOPOTa MPU CbeMKe Ha GOJbLLIOV CKOPOCTU ANS ynyulleHns paboTbl cTabunmnsatopa. 3akpenute
racuTenb BUGPaL Ha OCK MOBOPOTA W 3ATSHWTE BUHTBI Kak MoKasaHo Ha 130BpakeHni.

a. Pasbnokupyite ock nosopoTa. MNMogHUMUTE OfHY CTOPOHY PYKOSTKIA

6. MepeseayTe poivar (1) B pasBlIOKMPOBAHHOE NOMNOXKEHIE, 3aTEM OTPErY/IMPYITE MOMOXEHE KaMepPbI,

noBopayvBas pyyKy perympoBKu @ [0 Tex nop, Nnoka kamepa He ByAeT ocTaBaTbCs HEMOABUXKHON Nput
MOBOPOTE OCK MOBOPOTA Ha 45 rpafycoB BO BPEMS NOAbEMA OLHON CTOPOHbI PYKOSITKA.

8. 3ataruTe poivar 3).
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BknrouyeHue n aktusauma Ronin 2

A. YcTtaHosuTe akkymynatopesl Intelligent Battery B kpenneHve akkymynaTopa A0 akTvBaLm KHOMOK U3BJISHEHNS

aKKyMyIsSTopa.

o

MpvikpenuTe aepxaTesnb akkyMy/sTopa K CTabumnsaTopy A0 aKTUBALMN KHOMKV OTCOEAVHEHUS.
Y6epuTech, 4TO Bbl pa3b/IoKMpPOBav OCU NOBOPOTA, HaKJIOHa 1 KpeHa nepef, BktodeHnem Ronin 2. Haxxmute v

YAEPXKVIBATE KHOMKY MWTaHUS Ha CTabnmn3aTope v KPenieHun akkyMynstopa Ans BroyeHyst Ronin 2.

o

BrutoumTe Bluetooth Ha Baluem MoBuIbHOM YCTPOMCTBE 1 3anycTuTe NpuaokeHue Ronin. Mpu nepsomM

MCMONB30BaHYM OCYLLECTBUTE 6e30MacHOe NOAKIIOHEHNE K CETU VIHTEPHET 1 CNeAyiTe MHCTPYKUMSIM Ha SKpaHe

nna aktveauum Ronin 2.

HacTpounkn BCTPOEHHOW CEeHCOPHON NaHenun

A. HaxkmuTe KHOMKY pexkvima yCTaHOBKM, YTOOb! BbIOpaTh PEXMM YCTAHOBKU.
OKpaH 0TOBPa3UT PEXXIM PYHHOM ChEMKM @ CBHEMKY C aBTOMOOUNS ds,
BOGLAYLUHbI PEXIM 2> 1N PexUM WraTvea R.

. Haxxmnte KHOMKy pexxkuma cnefosaHus, 4Tobbl BbibpaTb pexum

criefoBaHus, OkpaH 0TOBPa3NT PexxiM BokMposky (8), cnegosaris ©),

PEXIM C BUAOM OT NepBoro nua () unm pexxim LerTposki @,

[MepeinuTe Ha CTpaHKLY HaCTPOEK 1 BbibepuTe (hyHKLMIO aBToCTabnmM3aLym

(Auto Tune). Bbl Taroke MOXeTe OTperyMpoBaTh »KECTKOCTb BPYHHYHO.

3HaueHVIs MOLLHOCTU, (hVNbTPOBAHUS 11 yNPaBIieMOCTV SIBASIOTCS

[IOMOJHVTESTbHBIMY HACTPOMKAMM 1 AODKHBI PETYJIMPOBATECS TOSBKO MPU

HaUIM4MN COOTBETCTBYIOLLMX 3HAHVIA.

lu]

w

-

. Banaute Ha cTpaHuuy HacTpoek SmoothTrack, 4Tobbl OTperynnposaTth

==
3 Eeagc= i 4
7J@ © 8

3HaYeHVst CKOPOCTU, AvanasoHa HevyBCTBUTENLHOCTU U YCKOPEHUS 1. KHOMKa pexxuma yCTaHOBKY
OTAenNbHO [/151 OCell NOBOPOTA, HaK/IOHa U KPeHa. 2. KHOMKa pexiIMa CrieroBaHis
[. 3aiguTte Ha CTPaHULY HAaCTPOEK AUCTAaHLMOHHOrO yrpaBnieHus, uro6bj 3. KHonka so3gpata
OTpery/mMpoBaTh 3Ha4YEHVS AMana3oHa HeYyBCTBUTENBHOCTY, MakCUMaUTsHOM
- 4. KHonka-nepeknoyaresb
CKOPOCTU 11 CTabuM3aLy OTAENLHO 415 OCelt MOBOPOTa, HAK/IoHa U KpeHa B
1 330aTh UX /15 NySbTa AUCTAHLIOHHOMO YNpaBieHus. 5. Besynopuit perynatop
E. 3ananTe Ha cTpaHuuy HacTpoek, YTobbl OTPerynmpoBaTe PeKUMbl 6. Kronka OK
YAAIEHHOrO MOAK/TIOHEHUS!, YAANIEHHON PeryIMpoBKY AvanasoHa 4acToT, 7. KHorika G10K1pOBKM
pexunmMa gvHamvika n oceit. Maponb ans Bluetooth noctyneH Bo Bknagke 8. KHOMKa 0CTaHOBKM
«[JononHUTeNnsHO». anexkTpoAsuraTens
* : CocTosiHWe cCoeanHEHNs Bl 2@ N2 @ R260% | [B ol W2 @ ok 2 @ @2oon | (Bl W2E) NB @ @oov | [F o W@ kB © @leow
Bluetooth Motor SmoothTrack Remote Settings
a1 KayecTBO curHana nynsta Basic e Pan Tt Roll Channel General  Profile  More
ANCTaHUMOHHOIO ynpasieHnsa —_— _— - _—
Stiffness SmoothTrack  Push Pan an Calibrate System
12 - oothTrack  Push Par
& ’ CMrHaﬂ CI'I\/THMKOB Pan Tit Roll l!l OFF Deadband Max Speed Smoothing
& : Pexxum octaHoBkm m 6 10 50 15 Bind Remote  Remote Freq
anekTpopsurarens ower P speed beatband Acee - Start 2.4Hz
<25 : Pexxum ocen AttiErr 19 06 01 20 5 20 0 Speaker  Axis Mode
g2 : Homep paBodero At 002 -066 -0.15 ON 3-axis
aKkyMynsTopa Test Endpoint
YpoBeHb 3apsaa Autotune
60% !
aKKyMYSIITOpa « <> « <> ~ <> 3 <>
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3KcnnyaTaum| nynbta ANCTaHUMOHHOIO ynpaBJieHUsA

A. YTOGbI BKOUNTL NYNbT AUCTAHUMOHHOMO YNPaBNEHWS, HAXMWUTE 1N YAEPXKNBANTE KHOMKY MUTaHUs.
CBETOANOAHbBIN UHANKATOP COCTOSHMS GYAET HEMpPepbIBHO ropeTb 3efeHbIM, yKasbiBas Ha TO, YTO OH
NOAKJIIOYEH K CTabnmnsaTopy.

. YcTaHaBnMBaeT CKOPOCTb YMPaBEHNs AN KaXKA0M OCH.
. MepekntoyaeT Mexy Pasn4HbIMI PABGOHUMK PEXIUMAMA.
MepeBoanT NepekntoHaTesNb KOHMUrypaLmmn B NonoXKeHie Beibopa 3aaHHbIX napameTpoB.

. Hactponte pykosTKy KpeHa Ans ynpasneHvs ABVXEHMEM OCcu KpeHa. NepeBeanTe [KOVCTVK ynpasnenns
BBEpPX 1N BHU3 ONA ynpasieHnsa OBVKEeHEM OCU HaKsoHa. ﬂepeBEﬂMTe }J)KOI;ICTI/IK ynpaeiieHna Bneso 1
BNpaBo A/19 ynpasieHns OB/XeHemMm OCx noBopoTa.

PO

CBeTOAMOAHbIN UHAVKATOP COCTOSIHUS OTCOEAVHEH OT cTabunuaaTopa, eC/im OH HenpepbIBHO ropuT

A KpacHbIM, 11 MOXET noTpeboBaTbCca NOBTOPHAA NpuBs3Ka. 3aianTe Ha CTPaHuLy HacTpoek yepes
BCTPOEHHYIO CEHCOPHYLO NaHesb 1 BeibepuTe Bind Device (Mpviesidath ycTponcTso). B TeueHne 30 cekyHp,
ofHOBpPeMeHHO Haxkumarite C1+C2 1 KHOMKY 3amvcu Ha nysbTe AVICTaHLMOHHOMO YNpaBieHuns, noka He
YCBILLMTE MPOAOIIKNTESbHBIN CUrHaU. CBETOAVMOAHDBIN VHAMKATOP COCTOSHYISH HEMPEPLIBHO 3aropuTcst
3e/1eHbIM, KaK TOJbKO CoefvHeHve ByAeT YCneLHO YCTaHOBEHO.

MexaHun4yeckue 1 aneKTpuyecKkue napameTpbl

Macca C pykosTkoit: 6,4 kr (14 hyHTOB)
Bes pykosTku: 5,0 kr (11 cyHTOB)

Pasmepbl Bes pykostki: 350 mm (L) x 416 Mm () x 530 mm (B)

C pykosTkoit: 630 Mm (L) x 416 mm (1N x 720 mm (B)
BxogHast MOWHOCTb Axkymynatop Intelligent Battery: 4280 MA4 - 22,8 B
Pabounin Tok Cratunyeckui Tok: ~300 MA (npu 22,8 B)

[LnHammdecknin Tok: ~500 MA (npu 22,8 B)

DuKCcKpoBaHHbI TOK ABuratens: Makc. 15 A (npu 22,8 B)
Pabouas yactota 2,4-2,4835 T, 5,725-5,850 Ty,
MotyHocTb nepegatymrka (QUVIM) 2,4T1TyY

FCC: <25 gbwm; CE: <20 obm; SRRC: <20 gbm

5,81Tu:

FCC: <25 nbwm; CE: <14 nbwm; SRRC: <14 nbm
[nana3oH pabourx Temnepatyp oT -20 go +50 °C (oT -4 po 122° F)

JlononHMTENbHYIO MHPOPMALIMIO MOXKHO HalTV B PYKOBOACTBE MOJIb30BATENS:
http://www.dji.com/ronin-2

3 3TOT CMMBOS O3HAYaeT, YTo cofepxxaHne MoXXet ObITb N3MeHeHO 6e3 npensapunTesibHOro yBe4oM/IeHNA.
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