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Matrice 210/Matrice 210 RTK

The DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) is a powerful industrial-grade flight platform with world-class agility
and speed, two barometers, and redundant IMUs for maximum reliability, and new, smart flight features that make capturing
complex shots easy. The aircraft's visual sensors enable enhanced hovering precision even when flying indoors or in environments
where GNSS is unavailable. The drone’s new airframe design gives it an IP43 Ingress Protection Rating, in accordance with the
global IEC 60529 standard. The M210/M210 RTK’s mechanical design, along with quick-release landing gears and mounted
folding arms, makes it easy to transport, store, and prepare for flight.

The M210/M210 RTK is compatible with many of DJI's DGC2.0 connector gimbals, supporting a single upward gimbal or dual
downward gimbals.* It is equipped with many expansion ports to broaden its applications. The M210 RTK has a built-in DJI D-RTK™,
which provides more accurate heading data for positioning. New Intelligent Flight Batteries feature upgraded battery cells and an
advanced power management system. Without a payload, the M210 provides up to 27 minutes of flight with standard batteries
and 38 minutes with high-capacity batteries. The M210 RTK offers up to 23-minute and 32-minute no-payload flight times with
standard and high-capacity batteries, respectively.*

This manual uses the M210 RTK and ZENMUSE™ Z30 as an example to demonstrate setup.

1. FPV Camera 14. D-RTK Antennas™*
2. Forward Vision System 15. USB Port
3. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) 16. Expansion Ports
4. Gimbal Detachment Button 17. RC/Aircraft Linking
5. Frame Arms Button and Indicator
6. Motors 18. USB Mode Switch
7. Propellers 19. Extended Power Port (XT30)
8. ESC LEDs 20. Battery Removal Button
9. Landing Gears 21. Intelligent Flight Batteries
10. Upward Gimbal Mounting Position 22. Battery Level Indicators
11. Upward Infrared Sensor 23. Power Button

Folding 12. Aircraft Status Indicator 24. Downward Vision System
13. D-RTK Mounting Bracket 25. Micro SD Card Slot

* Gimbals can be purchased separately from the official DJI Online Store. A GPS module is required when using a single upward gimbal. DO NOT use an
upward and downward gimbal simultaneously. Please refer to the user manual for more details about expansion ports, upward gimbals, and downward
gimbals
Please note that maximum flight times are measured in ideal flight conditions. Actual flight times may vary depending on your environment.

DO NOT disassembile the aircraft shell, otherwise it will not be covered under warranty.

**Please note that this list of items applies to the M210 RTK. Although similar, the M210 aircraft does not include the D-RTK antennas, the D-RTK Ground

System Kit or the Datalink Pro Air System.
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Cendence Remote Controller

The Cendence™ remote controller features DJI's LIGHTBRIDGE™ technology for a maximum transmission distance of up to 4.3 mi
(7 km).* Equipped with a DJI CrystalSky™ 7.85 inch monitor, it displays a live HD view directly via the built-in DJI Pilot app or DJI
GO™ 4 app, providing a precise and responsive flying experience. Dual frequency support makes the HD video downlink more
stable. In Dual Remote Controller Mode, two remote controllers control the aircraft and camera separately, even when they are
up to 328 feet (100 m) apart. The Cendence remote controller works with a WB37 Intelligent Battery, which can be fully charged
via the charging port in about 2 hours and 24 minutes with a 180 W charger, or with the Intelligent Battery Charging Hub in about
1 hour and 11 minutes. The maximum run time of the remote controller is approximately 4 hours without supplying power to a
monitor and with Dual Remote Controller mode disabled.*

HDMI Port

USB Port

Micro SD Card Slot

Micro USB Port
Headphone Jack
Light-Sensitive Port

Power Button
Customizable Button (F1)
Setting Button

. Customizable Button (F2)
. Back Button

12. Battery Release Button
13. WB37 Intelligent Battery
14. Antennas

15. Monitor Mounting Bracket
16. Control Sticks

17. Strap Hook

18. Focal Adjustment Knob
19. Return-to-Home (RTH) Button
20. Power Port

21. EV Setting Button

22. Shutter Setting Button

23. Aperture Setting Button
24.1S0O Setting Button

25. Pause Button

26. Power Button

27. Remote Control Display
28. Camera Settings Dial

29. Customizable Button Setting Menu
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30. Customizable Buttons (BA-BH)

31. Left Lever 38. Micro USB Port

32. Left Dial (Gimbal Pitch) 39. SDI Port (for Video Output)
33. Flight Mode Switch 40. Right Lever

34. Handle Bar 41. Right Dial (Gimbal Pan)
35. USB Port 42. AF Button (Autofocus)

@

(for Mobile Device Connection)  43. Record Button
36. HDMI A Port (for Video Output)  44. Shutter Button
37. CAN Bus Port (Extension Port) 45. Customizable Buttons (C1-C4)

>

* The remote controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide open area with no electro-magnetic interference at an altitude of about
400 feet (120 meters).
To comply with local regulations, the 5.8 GHz frequency is not available in some countries and regions.
Maximum run time is estimated without supplying power to a smart device or monitor.
For more information about Dual Remote Controller mode, please refer to the user manual.



Using Matrice 210/Matrice 210 RTK

1. Downloading DJI Assistant 2

Download and install DJI Assistant™ 2 on your computer via the website link below:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Ensure that the built-in DJI GO 4 app and DJI Pilot app are working normally. This manual uses the DJI GO 4 app as an example.

First-time activation requires your DJI account and an internet connection.

Internet

DJI Assistant 2 is only available for Windows 7 (or later) or OS X 10.11 (or later).

2. Charging the Batteries

* Press the release button and open the corresponding charging port cover.
* Insert the Intelligent Flight Battery into the charging port to begin charging.
* Be sure to press the release button when removing fully charged batteries.

Power Outlet
100~240 V
(50Hz/60Hz)

Using the IN2CH Charging Hub, charging time  Charging Time: Using the WCH2 Charging Hub,
is approximately. 2hours and 24 min*  charging time is approximately
TB50-M200: 1 hour and 30 min (two batteries)* 1 hour and 11 min (one battery)*

TBS55: 2 hours and 33 min (two batteries)"
*Provided charger
DO NOT charge TB50-M200/TBSS and WB37 batteries simultaneously.
© When charging is complete, the LED lights on the Intelligent Flight Battery will tur off, and the LED on the Charging Hub will turn solid green
® When charging is complete, the display on the remote controller will show 100%.
 The Charging Hub will sound an alert when the battery has been fully charged. The alert can be tured on or off by toggling the switch under the hub.

* Connect the Intelligent Flight Batteries to the aircraft and power them on. If battery temperature is lower than 15° C, the system will auto heat the batteries to maintain
a temperature between 15° and 20° C

o Pairing Intelligent Flight Batteries is recommended. This can be done with the DJI GO 4 app.

3. Preparing the Remote Controller

Mounting Monitor and Remote Controller Batteries

CrystalSky monitors and the Cendence remote controller
use the same batteries.

Put the battery into the Battery Slot, then slide it to the end
until you hear a click.

© Press the Battery Release Button before removing the battery.
© Press the Battery Level Button once to check the battery level.

Mounting the Monitor to the Remote Controller

Ensure that Part B is Lock the Mounting Use a coin to adjust the
unlocked. Connect Part Bracket. tightness of the tilt axis.
B to Part A.




Mounting the Datalink Pro Air System to the Remote Controller

For the M200 series, only mount the Datalink Pro Air System to the
M210 RTK remote controller.

\ .

Remove the screws. Affix the Datalink Pro Air System

onto the mounting board with
the double-sided adhesive, then
attach the mounting board onto
the back of the remote controller.

Attach the clips onto the Affix the CAN Hub module to the
mounting board, then connect mounting board with the double-sided
the antennas to the Datalink Pro adhesive, then secure the mounting
Air System. board using screws.

Thread the Datalink Pro antennas
through the clips. Make sure that
the lines of the antennas lie in the
grooves of the mounting board
where the clips attach to prevent the
antennas from being damaged.

Using the Remote Controller

The Stick Mode is set to Mode 2 by default. In Mode 2, the left stick controls the aircraft's elevation and heading, and the
right stick controls the aircraft’s forward, backward, and lateral movements. To adjust the FPV camera, press and hold the C2
Button and rotate the left dial.

A

Left Stick Right Stick

® For more information about how to connect and use the remote controller, please refer to the user manual

FPV Camera
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® You can change the stick mode and customize the C1-C4 and BA-BH buttons’ functions in the DJI GO 4 app.



4. Preparing the Aircraft

Unfolding the D-RTK Antennas

For the M200 series, only mount the D-RTK antennas to the M210 RTK.
Unfold the D-RTK antennas and tighten the screws.

Unfolding the Aircraft

Unfold the frame arm, slide the arm lock to the end of the frame
arm, then rotate it about 90° until the silver line lies within the
range of the <=> icon.

Propellers without
silver rings should be
installed on unmarked
motors.

Press the propeller

down onto the mounting
plate and rotate it in the
direction indicated by the
lock icon (E until secure.

Propellers with silver
rings should be
installed on motors
with the same color
marks.

Check that the propellers are secure
before each flight




Mounting the Gimbal and Camera
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Press the Gimbal Align the white and Rotate the gimbal Gimbal Connector Il Gimbal Connector |
Detachment button red d.ots and insert \ock Fo the locked Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/Z30
to remove the cover. the gimbal. position. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

Make sure to press down the gimbal detachment button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera. The gimbal lock should be fully rotated when
removing the gimbal for the next installation

Mounting the Intelligent Flight Batteries —
CD  High
Insert a pair of batteries. z i
Press once to check the battery level. =le Esan)
Press again and hold until the batteries turn on or off.
© Only use battery slot B when only using one battery to supply power Low

 Make sure to press the Battery Removal button when removing the battery.

Mounting the D-RTK Ground System

For the M200 series, only mount the D-RTK Ground System to

the M210 RTK.

1. Rotate the screws to secure the antenna bracket, and install
the battery.

2. Rotate the clamp to secure the battery, and install the
Datalink Pro antenna.

3. Install the D-RTK Ground System onto an appropriate tripod.

This manual uses the Datalink Pro 900 as an example. Please refer to the
D-RTK and Datalink Pro user guides for more details.

1/4"or3/8"

Activating D-RTK and Datalink Pro

For the M200 series, you can only activate D-RTK and Datalink Pro with the M210 RTK. Be sure to activate both with DJI
Assistant 2 before first time use.
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Connect the Datalink Pro Air System, Datalink Pro Ground Connect the aircraft to the computer and toggle the

System, and D-RTK Ground System one by one to the USB Mode Switch to the RTK position for activation.

computer with a Micro USB cable for activation.

® Ensure that the D-RTK Ground System is powered on first. DO NOT power on the aircraft before the D-RTK Ground System's Working Status LED is solid green.
® Set the Flight Mode Switch to P mode or F mode.



5. Flight

- DJIGO 4

: App Ready to Go (GPS)

g

. — Before taking off, ensure that the Aircraft Status Bar in the
Toggle the Flight Power on the remote controller,  Launch the DJI DJI GO 4 app reads ‘Ready to Go (GPS) or ‘Ready to Go
Mode switch to monitor, aircraft, and D-RTK GO 4 app and (Vision)' if flying indoors.
P-mode, the safest Ground System. tap GO FLY.
flight mode.
Inside the DJI GO 4 App
1
S D e [°9)

Auto Takeoff Auto Landing Return to Home (RTH) Gimbal Working Modes Intelligent Flight Modes

A\ 2 Tress cons ars for efarence onl. cons in the DJI Pl app may be difrent than cons in the DJI GO 4 app.
© Watch the tutorials in the DJI GO 4 app or on the official DJI website to leam more.
o Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. Please refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details

Manual Takeoff Manual Landing

A
Pull left stick down
Or (slowly) until you touch
the ground. Hold it for
M |

k a few seconds to stop
the motors. v

Use the Combination Stick Command to Push the left stick up
start/stop the motors. (slowly) to take off.

Return-to-Home (RC)

It is important to understand basic
flight guidelines for the safety of both
you and those around you. Please
refer to the Disclaimer and Safety
Guidelines for more information.

Pressing the Return to Home button on the remote controller brings
the aircraft back to the Home Point, just like the icon in DJI GO 4.
Press and hold the button to initiate the RTH procedure. Press it
again to cancel RTH.

A * To stop the motors mid-flight, press the RTH button while simultaneously pulling the left stick to
the bottom inner corner and hold for three seconds. Only stop the motors mid-flight in emergency
situations when doing so may reduce risk of damage or injury.
* Rotating propellers can be dangerous. DO NOT start the motors in narrow spaces or when there
are people nearby. Always keep your hands on the remote controller while the motors are spinning
After landing, power off the aircratt before turning off the remote controller.

No Fly Zones

Learn more:
http:/flysate.dii.com/no-fly



Specifications

e Aircraft (M210/M210 RTK)

Dimensions M210: Unfolded, 887x880x378 mm, Folded, 716x287x236 mm
M210 RTK: Unfolded, 887x880x408 mm, Folded, 716x287x236 mm
Weight M210: Approx. 3.99 kg (with TB50-M200 batteries), Approx. 4.72 kg (with TB55 batteries)
M210 RTK: Approx. 4.42 kg (with TB50-M200 batteries), Approx. 5.15 kg (with TB55 batteries)
Diagonal Wheelbase 643 mm
Max Takeoff Weight 6.14kg
Max Payload M210: 2.15 kg (with TB50-M200 batteries), 1.42 kg (with TB55 bateries)
M210 RTK: 1.72 kg (with TB50-M200 batteries), 0.99 kg (with TB55 batteries)
Hovering Accuracy (P-mode with GPS) Vertical: +1.64 feet (0.5 m) or +0.33 feet (0.1 m, Downward Vision System enabled)
Horizontal: +4.92 feet (1.5 m) or +0.98 feet (0.3 m, Downward Vision System enabled)
Hovering Accuracy (D-RTK) Vertical: +0.33 feet (0.1 m); Horizontal: +0.33 feet (0.1 m)
Max Angular Velocity Pitch: 300%s, Yaw: 150°/s
Max Pitch Angle (Dual Downward Gimbal) P-mode: 25° (Forward Vision System enabled: 25°); S-mode: 30°, A-mode: 25°
Max Pitch Angle (Single Downward Gimbal/Single Upward Gimbal) P-mode: 30° (Forward Vision System enabled: 25°), S-mode: 35°, A-mode: 30°
Max Ascent Speed 16.4 ft/s (5 m/s)
Max Descent Speed (vertical) 9.8 ft/s (3 m/s)
Max Speed (Dual Downward Gimbal) S-mode: 64.8 kph (40.3 mph); P-mode/A-mode: 61.2 kph (38 mph)
Max Speed (Single Downward Gimbal/Single Upward Gimbal) S-mode/A-mode: 82.8 kph (51.4 mph); P-mode: 61.2 kph (38 mph)
Max Service Ceiling Above Sea Level 9842 feet (3000 m, with 1760S propellers)
Max Wind Resistance 39.36 ft/s (12 m/s)
Max Flight Time (with TB50-M200 batteries) M210: 27 min (no payload), 13 min (takeoff weight: 6.14 kg)
M210 RTK: 23 min (no payload), 13 min (takeoff weight: 6.14 kg)
Max Flight Time (with TB55 batteries) M210: 38 (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)
M210 RTK: 32 (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)
Supported DJI Gimbals Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30
Supported Gimbal Configurations Single Downward Gimbal, Dual Downward Gimbals, Single Upward Gimbal
Ingress Protection Rating P43
GNSS GPS+GLONASS
Operating Temperature -4°to 113° F (-20° to 45° C)
* Remote Controller
Operating Frequency 2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz
Max Transmitting Distance 2.4 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 2.2 miles (3.5 km, CE); 2.5 miles (4 km, SRRC)
(unobstructed, free of interference) 5.8 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 1.2 miles (2 km, CE); 3.1 miles (5 km, SRRC)
EIRP 2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
Power Supply Extended Intelligent Battery (Model: WB37-4920mAh-7.6V)
Output Power 12 W (Without supplying power to monitor)
USB Power Supply i0S: 1 A=5.2 V (max); Android: 1.5 A=5.2V (max)
CrystalSky Monitor DJI CrystalSky 7.85inch, Resolution: 2048x1536;
Brightness: 1000 cd/m?2; Operating System: Android 5.1; Storage: ROM 64GB
Operating Temperature -4° to 104° F (-20° to 40° C)
e Downward Vision System
Velocity Range <32.8 ft/s (10 m/s) at the height of 6.56 feet (2 m)
Altitude Range <32.8 feet (10 m)
Operating Range <32.8 feet (10m)
Operating Environment Surfaces with clear patterns and adequate lighting (>15 lux)
Ultrasonic Sensor Operating Range 0.33-16.4 feet (10-500 cm)
Ultrasonic Sensor Operating Environment Non-absorbing material, rigid surfaces (thick indoor carpeting will adversely affect performance)
e Forward Vision System
Obstacle Sensing Range 2.3-98.4 feet (0.7-30 m)
FOv Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Operating Environment Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)
e Upward Infrared Sensing System
Obstacle Sensing Range 0-16.4 feet (0-5m)
FOvV +5°
Operating Environment Large, diffuse, and reflective obstacles (reflectivity >10%)
e Intelligent Flight Battery (TB50-M200 Model: TB50-4280mAh-22.8V, TB55 Model: TB55-7660mAh-22.8V)
Capacity 4280 mAh (TB50-M200), 7660 mAh (TB55)
Voltage 228V
Battery Type LiPo 6S
Energy 97.58 Wh (TB50-M200), 176.93 Wh (TB55)
Net Weight (Single One) Approx. 520 g (TB50-M200), Approx. 885 g (TB55)
Operating Temperature -4°to 113° F (-20° to 45° C)
Charging Temperature 41°1t0 104° F (5° to 40° C)
Max Charging Power 180 W
e Charger (Model: IN2C180) ™
Voltage 26.1V Hnml
Rated Power Teow DJl incorporates HDMI™ technology.
© Charging Hub (Model: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Input Voltage 261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDM| Licensing LLC in the United States and
Input Current 69A other countries
Download the latest version from MATRICE and DJI are trademarks of DJI
http//www.dji.com/matrice-200-series Copyright © 2017 DJI All Rights Reserved
3 This content is subject to change without prior notice. Designed by DJI. Printed in China,

9



IMRIZAY Matrice 210/Matrice 210 RTK

MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) &5 DJI™ 0 iz R4, THRBIWAIE RS . LLONBIRSA FPV 8
&k, FESEISVBENAIIES ¢T. DRSO KTINEE. 2IFMNZIRIT, 1 TISREF IP HIPSHREIA P43 (SR
IEC 60529 #7fE ) o HRIFTUEESIMETREZE TV EIF BB S ERARIzH, BBEMEER CRnEEE,

AlIERZ DGC2.0 BEOM=AIEN * , XIFLERRANTENRE, JREFEMGNERTR. BESMY RO, oHERE
JRENEE, HeP, M210 RTK 47#2 DJI D-RTK™, AISLIVERSEDEMEN " WERRFIRT CITR2RE, =HAT, M210 EREIRE
FEith (TB50-M200 ) ¥ATRSEIL) 27 58, (ERMASER (TB55) AL 38 7%, M210 RTK MBI 23 7132 734 *.

RIZHSLA M210 RTK %% DJI ZENMUSE™ Z30 =& T7R~401 o

15)=(16)(17)18 )19,

1. FPV &L 14. D-RTK K&k **

2. B RS 15, USB 0

3. =/EA (DGC2.0#EN) 16. ¥ @z

4. ZEENRIZEH 17. IR | SHETAT
5. H & 18. USB &= IR FF 5

6. B8 1 19. 38RO (XT30)
7. WZHER 20. EBjth3 A

8. E3JfF LED 8747 21, BEE KT

9. LR 22, FEtERBIETAT

10. LERRAREN 23. BRI

1. TREBELIMNBEI R Gt 24, TR G

12. ¥ATERREIETIT 25. Micro SD &

13. D-RTK RELZET

* AFMIROINZEENESTWE, B DJ BN TRESHEEE. R LBRRO, BREINE GPS BEFHERTY RIEO L. TXHRENEH LENTE=A. ¥ REO.
LERRAMTENSGNERSE, FUAPFMR.
RASTTANEHSERIRME T (FBRENERT ) WS, U,
DIDIFFF RTINS, BUFREAERIEEEN.

** ATREEEA M210 RTK BT/, M210 8775 D-RTK X, FHEFEE D-RTK thEiRF Datalink Pro REinEft .

10




- AJ Sy s T~ 3-1-]

INRIGRYEIZES

Cendence™ E{223{EM LIGHTBRIDGE™ &iEEIEHRA, BETENINEIZBEAITERA 7 TX * BEEBHNTA iT85=618
M EFHRIEIIACE . Fo& DJI CrystalSky™ 7.85inch S=ERE, AEZEBIIWER DJI Pilot App 3 DJI GO™ 4 App SEATE
reeEHE. BERFHEE 5.8G fl2.4G ANMEEME *, oJLURBIRENTFINE RGN, BB BEESASHEML
IhRE, RATLBSTERNA 100K~

IEIRERYNE WB37 EAEE, I IS IEIR 2R 1( 180W FEFE ALY 2 /N 24 15 Sk AL FREB R ( £9 1/ 11 2% )T 7 .
RUEAEN, BEFREETLEMHEBATRASANELTIE 4 6 .

HDMI 300

USB 0

Micro SD -£#&
Micro USB #01
EHEAL

j=>2am|

ERRIRGE
BENIREE (F1)
R B

10. BRENIRHE (F2)
1. IR O

12. EBihRSRRIZIR
13. WB37 E98grE;t
14. X%

15. BINFRIESLR
16. ¥ #F

17. BHHEH

18. EEEHEH

19. BEERAIZE
20. FeREEO

21, BV EiRE

22 HRIIRE

23. tERE
24.1S0 &

25. 2R

26. BBIRFFR

© N OO 0N

©

27. BIERETRE

28. IR &SRR

29 BEMIRBRERE
30. BENIZHE (BA-BH)

31. ZEH6HT 39. SDI #0 (WfdatiEC )
32. LR (=EfRIm) 40. LA

33. KATRICMEFF X A1 AR (mBF%)
3442 F 42, B

35.USB M (BFiEERmNRE) 43 RERRE

36. HDMI A [ (T EE0 ) 44, IARBIRSE

37. CAN Bus /&0 45. BENIZHE (C1-C4)

38. Micro USB ##[

" EFHBEER . T AE T, FETRER 120 KAES, 7 FCC AR MERERLUATIRABEIER .
B ZibEH

AR TR (a0 (R EE R aE s ATl Hex,

R M

SERPFMH.



(EABAY Matrice 210/Matrice 210 RTK

1. & DJI Assistant 2

ERITENITE DI B TEFHLEE DJI Assistant™ 2 @S,
http://www.dji.com/matrice-200—series

HHRENZENE DJI GO 4 App 3¢ DJI Pilot App BIIEERER . LAFRZXAER DI GO 4 App #1771

A DJI Assistant 2 Z3k{EFg Windows 7 R LA LR, Mac OS X 10.11 REALRS.

2.

*HE

* T RBERMENZR, FIHARBEORIPS.
* IERINSFTEERNBILSH, BB,
* FESEAE, YARETEERNBEEE, FTaeBREit.

SRR
100~240 V
(50Hz/60Hz)
{53 IN2CH S8R, RRIHFREA RRTHB WCH2 5B R, =278
R 2 /e 24 $%0 WB37 SAEFEtL 1 NGT 11 9580~ * {6 DU AREC TR RR, ENRIEFRIAS LT .
TB50-M200: 1 /)i 30 734 *
TB55: 2 /)\if 33 15 *
A\ ° 7P TESOMOOTESS Bk i Wesy e e,
o BT R 2 AR B B RIS AT B RS DT
* ERERR B 100% [FRRARFTBETN .
. FRARTARMXAESET. BAFE, I RERERT.
° WERE VTR VTEATRRELE, —DREYTREREET 15C, @bEFREY 15-20C 28, i#4 SEEPER.
. 675 5/ IR, LAGKIS o 7R DJI GO 4 App BEIIIAY, FRIBIIIBIATIFE.
y S g mE
3. EFBIER

RERTTRREZRRBI
BRFIEERE TR A .
L WB37 FithEIRRItIE, HAERIRE ‘I —F.

=

A o IRATEIIBIRIRIE, ARSI,
© JEiEREBEIRE, FTEERINEE.

o

LERTREIERS

—F—oN
FIFFRASIBRN, (EFRREIETS {0
QIR TR FENRE



2% Datalink Pro Xzt 2@ %88
33T M200 &%, 2B M210 RTK 2844 Datalink Pro Xk .

\ R \ﬁ

FEFE AL EE Datalink Pro XK= BREFAKRLEE, TELE
SHEIEERAR, FrERRERAREERS KRERUTHER, NNER, &
D MEZIAKE o

R B ER A& REERR L,

RIEEERERIRTIR . EHR EHES, REITENET
YR BN .
(MBS

BRI BRI U EEF (EF M) )RR TR E S5, ARG SRR FIRR A ST,
2{E C2 IRREFHIRENAIRICTTIEHI FPV BGSLA0ARAE .

— i 2 PPV SRSk

A\ EEGTREEBPTH; ALUE DI GO 4 App HFERIBENEAI C1-C4, BABH IR SR,



4.

HE TS
B D-RTK X%

%3F M200 I, 2B M210 RTK BEL4E D-RTK X%,
AR, TRIRLE,

e | EFTE
| ETNE, BESENEIRISENG 00° , (EUHN FRREETIES

[ £ % R

R IB AL
EEFHEERUR, A8t
E751 (B HestRiE
BTN,
WEREERER
e,

EAERN Gt
EIERZEE)R
BIFICHIBNE
Bt

RIGERERIRIER
LEFIRSIFCHIE
HIAREE L

WRBNERLIEIER . RE.




REREEN

@

()
— e
REREENR AR LR e = BN RIF =&aE0I =&En|
IR, BHRR BeRSEO4S, BOEHMENME, Zenmuse XT Zenmuse X4S/X55/Z30
. FHRNZZEAIE . VEIERE - Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

BHREGENN, BERERIIRE, TEIENSENORFED . AEETRRE, BEBRION, SUERORENAINTRE.

RERREITEM — B
o &
HEATRE. z e
WEBE. PR RBIRIZE., =le [
FHR /KA iR —IR, 153 ARKIZAIFE / X8t ol &)
. R N, NS AUEE B i, &=
o BB R, JEERE.

=% D-RTK HEH

3FF M200 £7l, RE M210 RTK FE%4E D-RTK HEHi.
1. %nf) D-RTK MEIA RSB HTRIRL, AEREBL.,
2. [EEERINEERBIS, SAfE%%E Datalink Pro X%,

3. RIRIZEONIE (1/4" 5%, 3/8") BIERISEN=f%R L.

AF LA Datalink Pro 900 J97Aili#t47224 . D-RTK #1l Datalink Pro 1&g
HOPEAME, ESEIEMA0ERLRE .

1/4" 5% 3/8"
#iE D-RTK #0 Datalink Pro
IFF M200 71, G M210 RTK A/RIEER{ERATEL DJI Assistant 2 B2 4HE D-RTK #1 Datalink Pro,
A L00000]
Micro USB %533 EEEEEEE O mmm- RN

£)

ER=/—{[E[0 C =

{85 F3 Micro USB £, %3 Bll % £ Datalink Pro #b[E i, Datalink 1BId USB MR ©ITREEIBAK, FH§ USB RUFF Xk
Pro RZsii#] D-RTK MbEIHEIEBMT, HHTHIE. E RTK 123z, i#iE D-RTK R=Sif

* {EFRTSEF B, TIRRSIET T RITERZ A FE CTR8IR.
® T®iTIER G P gl S B,




5.8 7%/ p&E

R HEEE (GPS)
DJI GO 4
App

FRTIBS SRS DU GO 4 App BHMREFI C(TRAIS

RERRH R CEETE (GPS) " 3 RS

(Vision) ", LURME 617252
AT FRERE. BnF. ¥ fB5h DJI GO 4 App
KR P iz 2870 D-RTK HEIHEBIE FRHANFHA AT

DJI GO 4 App HEHAE

11
s & & A
- (o)
B BEEE SR AT EERR TR
A\ ¢ D160 4 Ao IBMURTERBT 7Y, DU Pict App TREIfES DJI GO 4 7, BLISTRE TSI,
® {&7E DJI GO 4 App 5% DJI BRI AIE] AT 3
© IEFASETE DJI GO 4 App IR E BLZSEM. YTRSTBEMFEN (LEFHNLSREES) .
FHEE . FEE
‘ I TR, B
23 ETRREE. @
RESHI TR R B
K i | 2%, SBHEL. &
BHTENIE: ERHBEN / Lk B8 _HiEahie]
BaheEi F6iTeER

B (&)

TN TR, BAEARSH

. EZLIFREE,
A\ WEES DJI GO 4 App SRIEEHRARHEIEIR). EEBIFAAE (REFBZLR
| )) RIGEERRI SRR AT (S TasE RN . {1 .

Y mmm R AT,

A o SRR MREREEFNENE FENER. SPEIEBIERSHHTHRRR, )
BTREHEL (ANTRTMEEARY) HEZE2E EBILUSKREIME .
* SEIEENEREEARKIE, BEENS VTRRISZAERE VTHREEAR. 2RY. &
ASHTEEY), L Ltihd.
* EITEEEEYLAE RIS EFFHRREIT2E .,
© IEERSILEEA ¢TE, BAMERE.

FTEX
PEEEARIATRAL :
http:/fflysafe.dji.com/no—fly




BRI

* ©iT88 (M210/M210 RTK)
RY

i
JFREEANAHEE

BARES
BAHE

& (P-GPS)

SR (D-RTK)

AN ARE

BAMAE (FEREE)
BAWIAE (FTERRE/ LEBPRE)
WA LF | RREEE

BAOKFHTEE (FEN=S)
BAOKFHTEE (FTER=E/ LERERE)
BAECBREE

SROAZRE

BATEATAIIE (TB50-M200 )

BATETASE (TBSS)

EE DI =A
SRFRARESR
1P BAiPsELR
GNSS
TEMERE

o 25 (S GL800A)
TR
BAESBAES
(T o)
REHITNE (EIRP)

e
Thi%
USB $#=[4teBeaiR / BB /E
CrystalSky B=~F
TIEREERE
o FTMERS
THTEENEEE

RN
BERERFE

o WS
AT
FOV

R

o TREPLIAMNEAIF S
RS YRATEE
FOv
EFIERE

M210: 887 x 880 x378 mm ([&FF ) , 716x287x 236 mm (&)

M210 RTK: 887 x880x 408 mm (@FF) , 716x 287 x 236 mm (i)

M210: #93.99 kg ( &5 TB50-M200) , £ 4.72 kg ( &5k TBSS5)

M210 RTK: #J4.42 kg ( &7F5 TB50-M200) , £95.15 kg ( &R TBSS5 )

643 mm

6.14kg

M210: 2.15 kg ( &FHR TB50-M200) , 1.42 kg (&R TB55)

M210 RTK: 1.72 kg ( &7k TB50-M200) , 0.99 kg ( &7iR TBS5 )

EH: 0.5m (FRMERKRM: £0.1m); KFE: +1.5m (FMIRRERMA: $03m)
#EH: £0.1m; KFE: £01m

{AHID4A: 300° /s, ARfEH: 150° /s

P&st: 25° (P RABAMMMESEA: 256° ) ; SH&st: 30° ; AfEsl: 25°
Pi&st: 30° (P RIABFMMMESRA: 26° ) ; Sl 35° ; A% 30°
5mfs, 3m/s

S1&sl: 64.8 kph; P&z(/A1E: 61.2kph

S &zt /At 82.8 kph; P&T: 61.2kph

3000 m ({78 1760S 25 )

12m/s

M210: 27 54 (=#) 5 13 9% (B EEE6.14kg) ;

M210 RTK: 23 538 (%5%) ; 13 5%k (2 €ER 6.14kg)

M210: 38 5 (Z#;) ; 24 Hih (2 EEE6.14kg)

M210RTK: 32 54 (%5%) ; 24 Hth (12 CERE 6.14kg)

Zenmuse X4S/X58/XT/Z30

TESE=E, TEN=EG, LEERE

1P43

GPS+GLONASS

-20CZ 45T

2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz

2.4GHz: 7km (FCC) ; 35km (CE) ; 4km (SRRC)

58GHz: 7km (FCC) ; 2km (CE) ; 5km (SRRC)

2.4 GHz: 26dBm (FCC) ; 17 dBm (CE) ; 20 dBm ( SRRC)

5.8 GHz: 28.dBm (FCC) ; 14dBm (CE) ; 20 dBm ( SRRC)

HMEESRER (ELS WBB7-4920mAN-7.6V )

12W (FRESRREHE )

i0S: 1A=52V (§X) ; Android: 1.5A=52V (k)

7.85 T REE, ¥ 2048 X 1536, S 1000 cd/m2; Android 5.1 R4, 7712518 ROM 64GB
-20C & 40T

<10m/s (BE2m, *BREE)

<10m

<10m

FREEFBLIE, HBRUFTRE (515 lux, EREFNTERBSIRE)
10-500 cm

SR, RReE (EiEtERERE )

0.7-30m
7KF 60° , FEEH 54°
REEFELE,

MR (>15 lux, EREGEITIERERIINE )

0-5m
*5°

BRE, ARY, BREE (R§I%E >10% ) Ei54)

o EEEKITEI (TB50-M200 BLS: TB50-4280mAh-22.8V, TB55 &S TB55-7660mAh-22.8V )

ES 4280 mAh (TB50-M200 ) , 7660 mAh ( TB55 )
EBE 228V

B3R LiPo 6S

BER 97.58 Wh (TB50-M200) , 176.93 Wh (TB55)
R A #7520 g (TB50-M200) , #1885 g (TB55)
TIERRRE -20C E 45T

FERNRRE 5C & 40T

BATRIE 180 W

 FEEEEE (2S5 IN2C180)

o 261V HDm
P Tsow el et tited
DJI incorporates HDMI™ technology.

° FEER (BES: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
AR 261V Fademari o HDMI Licenang LLC m e Unicd States
BN 69A other countries.

THEREEER, BANENTRER M (BFRFH) MATRICE #0l DJI AR UHA0RIR

http://www.dji.com/matrice-200-series
* ARWBEER, BABTEM.

Copyright © 2017 ASBOIET WRIFRE
Designed by DJI. Printed in China.
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BFKIZAY Matrice 210/Matrice 210 RTK

MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) #5& DJI™ SEERRITIEHIRS. MRRAMIGERR. AIMRBARGE

FPV R, WWEEISERAINEEIERRIT,. & BRIESSEERIRITINGE.

SHKSRET, ERITRIED P IS EaE

IP43 ( 288 IEC 60529 13 ), PFFURSTESRIIE AR E ORI BT B E S BN IER, WAEEUReRATHERISR .
EAKE] DGC2.0 FERNESIEH . R LEFZAMTELES, RETRRENERER. RESEFEAER, IRET

[EREFEIRE, Hep, M210 RTK 28 DJI D-RTK, PliEEISHEEEREN *.
FRIZECE (TB50-M200) AJBITRAT 27 i, ERAREE)

ANSHFLAZEET DJI Zenmuse 230 EEHEHER M210 RTK 3E(T788 .

EHRATIRSRITLLES, =HEE, M210 fE
(TB55) BIENE 38 948, M210 RTK BISSI% 23 7132 98 .

1. FPV 5% 14. D-RTK FKfg =
2. FIIRB RS 15. USB j&i%ig
3. =48 (DGC2.0 1288 ) 16. EFEIEEE
4. EEEHRIHIZEH 17. Bofiesh | BeieiE
5. e 18. USB &zt )1RBARD
6. BiE 19. #YMEBIRERS (XT30)
7. 1ZHEsE 20. Bithss iR
8. B3 LED f8RiE 21. BRERATE!
9. JZELE 22 BtEBEIETE
sFERAE 10. LESEEAREN 23, BIRIZEA
1. TESBAT MR RN G5 24, FIRIEBRG
12 AAHGRESE R IE 25. Micro SD -EifitE
13. D-RTK Kz 22
THE, & DJI EE AR . ERLIBEEAN, ME GPS B L. LEMTEEE. MHE

A, LEETAMTECEANERSE, BSRERETFM.
RERAT T (H8k o) AIS, EteE,
DRSS, SRIERETESTRERERN.
** SURHEER M210 RTK E(TREE, M210 EFEE D-RTK K&K D-RTK itbEi#H1 Datalink Pro Kasinf4 .

18




= oY Ui d . i oo

AR IBRIEISEE

Cendence™ E#228(FMA LIGHTBRIDGE™ SEEH G SR, B HIINAR, AIERA 7 TAR * BN, AR
HERESEMAISIERIERIRE . fefs DJI CrystalSky™ 7.85 WS RERIRA, RIERESBRER DJI Pilot FEAEFEIEE DJI GO™ 4
fEFRRE, BIETRSRERE . RERRRES 5.8 G f 2.4 G MEESER *, FJLUREBENTEERIRER,, &z
EBEENGFEIRTIMINEE, RAEGEBAHEERIE 100 AR,

HEiRRRsME WB37 BHEBI, TIBIREREIEEIR (180 W FSEERRAY 2 /\IF 24 H§8 ) SUEREEIMTEER (49 1 /\F 11 i ) T

HDMI jEiie

USB j@#is

Micro SD -EifEfE
Micro USB i#jzig
EHIETL

j=>2am|

BiRiLH
BT (F1)

9. :TEIREH

10. B3T#%4H (F2)
11. R[EHLEH

12. Bk
13. WB37 £S4EE;
14, K4R

16, FERRmRER
16. ##12

17. BN

18. FEENEH

19. ERGRMILHEH
20. REWELER

21. BV RE

22. tRPIRE

23.3

24.
25, }
26. 8

© N OO 0N

27, EiReREETRE

28. 1B IR

29. BTN T EIRE
30. B5J#%4H (BA-BH)

31. g 39. SDI £8a (AR )
32. CHERR (EAIHID) 40. BIIE

33. RATIRTUIRRERE M. AER (ZE6FB)
34.18F 42. BEEIEEIRE

35. USB B8 ( FEROERTENEE ) 43. $R8/3%8R

36. HDMI A O ( #R:RgLHEmE ) 44 378BIZEA

37. CAN Bus ¥&7iEaE 45. B5T#%4H (C1-C4)
38. Micro USB j&#ig

N o

5, A374% 5.8 GHz $8ER
B, EfERR, EitaE,




(EABAY Matrice 210/Matrice 210 RTK

1.

T&; DJI Assistant 2

FEFASINTE DI B T#HILZEE DJI Assistant™ 2 FAS#EE .
http://www.dji.com/matrice-200—series

HEERENEEE NEEAY DJI GO 4 fEFREaY DJI Pilot FEFRREURIIEEEFA .. LATERER DJI GO 4 FERREUE TR EE .

@' SFPTIAETRER DJI GO 4 ERERHENIAREER . TEEED)
Int

A DJI Assistant 2 FE(ER Windows 7 REFRFRRA Mac OS X 10.11 REFRMGIRA .

ST REBERIENZME, IHAEEERRES.
HEBHRATBERNBIHGH, BB,

‘REOHE, WHIRERRERIEMNIRE, TeEBRED.

100~240 V
(50Hz/60Hz)
IN2CH ZRBES, HMBEERTEIRTLT FLFMBLF WCH2 7 BE R, #4% % WB37
BT 2 /N5 24 934 BRBLEESTMEBAT 1 N * /3 DJI IFE 7B, EREMISEHLTIEE.
TB50-M200: 1/ 30 £33% * 11958
TBS5: 2/ 33 4348 *
A © {IJDEIEA TB50-M200/TB50 £54ERITE AN WB37 EHEBIHIEE
* ERERITE] ETESENER, BREE = B5, MFERBERM.
. E5 100% B, TRARFBEFRM.
. SRIR] AR BRI 2. ZERERET.
© ERUEHE L RRERERTEINIMEIRZ &, —BEMRITEMBERN 15T, h&E, RIFTE 15 2 20T 2R, SHAMSAZEE

REFM.
o SREEMIBEARTRIRISEIN TS / MR, LUESRIEGENAL, AR DI GO 4 BRI, RN EihiEiTiEe,

20

. EEERS

RERITRIERRREI
B EERE B R R T5 TUER
#§ WB37 it REIBIIAE, EEEIER [ K08 | 8,

=

o

—F—oN
FIBILRAEST BRI, ST SRR R
el REREE



# Datalink Pro X=inZ & EliE e L
R M200 R5Y, G M210 RTK BBEZEAER.

\ R \ﬁ

fEFIEER Datalink Pro KZsis BREFARGRS, TRRE
EERIE R L, WEERR kR BRI ER, TR,
SR BRIBZIREXRS .

EFRRAAS KRR EE R ER

£, RESRGEETIRTR, R ISR, REHEN
FRIRA LA EHNRAR -
(&R

ERBEBISITERIREEL A [ EEF | (EFHP). AEEEHIRITSELESE, GESERNBKARIE. BRRURES
AT, $RE C2 I BEN i8R, RIRTIEH] FPV IS/ MHOIRINAEE .
TR 124 FPV 57

A

-
(&

A WEESRATIRIFRG, HSPIEREFM; LRILFE DJI GO 4 AN EXIERSIRIEA, WiEfT C1-C4. BA-BH IREHIIAERIESIRE

21



4.

i

B D-RTK X#&
£%5 M200 551, R M210 RTK FER4 D-RTK K.
[RBIMAIZASIIR, BRI,

22

ETRlEER - ERE
| OERBIAE, SNBBIERILEI 00°, HIN EARETEE

e 1T INA 2
R, A
=551 (B Hedsigie
5, EEESmALE
WAL, BRERENE
EEEENE,

FE IR REER
BREEE, =
EIRBRREHN

FEARIEBIRERIIRIE
i, ZRIEeHKR
HORSIESRRE |

RN EHE A A




.
= e
REZGEK BEGEE LR HBESEEARET
fRIHIZE, B B R B OE AT B B EHEN
TREE, HEE, WRAR &, LEEES.
RUE,
R , WIBIRERRIHIRIN, ZREIEER B, BEETARE,
REBRERITEIN

SRR .
: J2IE—IR, 7 3 O RIZATRARL/ IR .

o NREHE|

A B .

EREE EREHE|
Zenmuse XT Zenmuse X4S/X58/230
Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

BEBREAR, BUSREEsa A mTES,

l

) oooeo

He——— i

BRI T LI, SRR

= D-RTK HbEi%

E4M200 %71, 5 M210 RTK F5E%4% D-RTK HiHf
1. 18 D-RTK MRS IETIRAS, AERET D,
2. FESERINLIEIEE R, AEZREE Datalink Pro 4R .
3. RIRIZBURIE (1/4" 55 3/8") BRI S EAI=FA% L.

ZAFHBLL Datalink Pro 900 A7RiBit{7%4¢ . 417 D-RTK #1 Datalink Pro
WEEROSEAANE, B2 EHIMEAERERA.

=% D-RTK HmiR

1/4" 2 3/8"

£ M200 22, 2B M210 RTK W/ETEEDREFRS, 518 DJI Assistant 2 FF28RBERE) D-RTK 1 Datalink Pro.,

Micro USB

ER=/—{[E[0 C

—5)

{853 Micro USB {&#i%%, 43BU#§ Datalink Pro #thEi%. Datalink

Pro RZsif#1 D-RTK MEIREREEIBA, LAETRIE .
o {5, (BINSERN A ISEE o)

o MRS P AL S i,

E\I\HHD

R\

—
B LD o
[ Tis

BB USB EEISSHUAMEEEIEN, W% USB &l
FARRIEE RTK 48MZ, RBIE) D-RTK R=Sif.,



5.

24

R | BEE

EREFETE (GPS)
DJIGO 4

FEFiE=t

LRBJ nﬁi’izng DJIGOAWEFEJ&Y%E% EPHOTRIT
— [ (GPS) | (2 TsHEETEE
(GPS)) =% iﬂe’ﬂﬁn§ (Vision) | (#2 6 AERSEEE (Vision)),
FERATIE IR FIRERSS . B, MR B2 DJI GO 4 FEF PR
FIREIEE P 8 HEFN D-RTK ERAER fest, WEN [ 5
AT | (FHATEAT)

DJI GO 4 fEREEN &
HENER BEEE SEE EHEFER BEEERRATIE
A . R6F3, DJI Pilot fEFRREELE] 22 DJI GO 4 ), LIS EAE,
#57E DJI GO 4 fEfRE=tal DIl & T, DATE (SR B2,
o iEFasEfE DJI GO 4 EFFEER R EEANESENSEUZSERM. F26 ( 285 ) PORTRSEREE.

FaitcR N FEnpEE
‘ EIRE T EMPE, B
=% Bt S AL, @
EHPISRISEREMLE
o K K | 2%, BEESL, -
GAEIIRES: BEMS/FIE {E18E)_EiEEmPT
B 12, {ERioieR
BENRA (&Re8) BRRGRLABING, FEAR
. ERENELEREE.
//\\\ TI8EEE DJI GO 4 fEFRREFRIB ENRAUREAER] . LTS (R ERPRTSE
@) BB SRR BRI EENER N . whet) .

B —IRZIZHRT R IR

A o FREILBENSR: ANEDES, FiE TRIUEE, 2hE

o mrﬁﬁ ( BNk mz@y@)\ﬁ)

iR
HEASRUT A
http:/fflysafe.dji.com/no—fly

+ Ho
iz 3 ?%Eﬁ%ﬁﬁmﬂ% ﬁ%ﬁ?ﬁ&h?ﬁ



BTRIg

o fuiA (M210/M210 RTK)
RY

i

HEHBEIE
BAERES
BAHE

EE (P-GPS)
B (D-RTK)
RATEEIRE
AHIRE (TE

BAMHDEBE ( 'Fsggu /LB

BALT ) TRRE

BAKFRITEE (TEEES)
BAKFRITRE (TEEEES/ LEEES

BAERSRSE
BAREAZEE
FAFRATHSE (TB50-M200)

BATRITHSR (TB55)

AR DI EE
MEEELES
1P SR
GNSS
RIERERE

o &% (R88: GL8O0A)
R
A SEB GRS
(FETIB. )
TN (EIRP)

R
USB i#EEHEER / B
DJI Crysta\Sky
BIEREEE

»t% &@ﬁﬁiaf“

o HHRRERG
BB RFNEEE
Fov
eI

o TEEPATS MRS
BB RFNEEE
FOv
fEFRIRIE

M210: 887 x 880 x 378 mm (/BB ), 716 x 287 x 236 mm ( )

M210 RTK: 887 x 880 x 408 mm ( /&), 716 x 287 x 236 mm (k)

M210: 4] 3.99 kg ( {FEMIEE TB50-M200); 4] 4.72 kg ( {EFIMIEE TB55)

M210 RTK: £ 4.42 kg ( 5FEMTE TB50-M200); #J5.15 kg ( {#EFMITE TB5S5)

643 mm

6.14 kg

M210: 2.15 kg ( FAMIEE TB50-M200), 1.42 kg ( {EFEMIEE TBS55)

M210 RTK: 1.72 kg ( {EF3MEE TB50-M200), 0.99 kg ( {EFEFIEE TB55)

EH: *05m (RATHIRRRSE: 20.1m); kF: £1.6m (BATRIERRES: £03m)
#EH: +0.1m; KF: £01m
s{sn: 300%s, B 1507
PiRs: 25° (PIEXERUBRIGREERS: 25° ); SR 30° Atk 25°
PigEs: 30° (PEXERMMRNREERS: 25° ); Sikx: 35°  AfEsl: 30°
5m/s, 3m/s

S&3t: 64.8 kph; P& /A8 61.2kph

Stz /A 18 82.8kph; Pi&zl: 61.2kph

3,000 m ( {53 17608 825F5E )

12mfs

M210: 27 538 (== ); 13 i (ISRERE 6.14 kg)

M210 RTK: 23 738 (=i ); 13 743 (#2/RES 6.14 kg)

M210: 38 538 (= ); 24 i (EERER 6.14 kg)

M210 RTK: 32 9388 (=8 ); 24 7i% (E2RES 6.14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

TEEZA. TEYES. LEETES

1P43

GPS + GLONASS

-20C % 45T

2.400 - 2.483 GHz; 5.725 - 5.825 GHz

2.4 GHz: 7km (FCC); 3.5km (CE); 4 km (SRRC)

5.8 GHz: 7 km (FCC); 2km (CE); 5km (SRRC)

2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

SMESREEH ( BL5E WB37-4920mAh-7.6V)

12W (FREEREEHE)

i0S: 1A=5.2V (#&X); Android: 15A=52V (&X)

7.85 &R, FEMTE 2048 x 1536, = 1,000 cd/m2; Android 5.1 54, #7723k ROM 64 GB
-20C % 40C

<1om/s (BE2m, *B7EE)

<10m

<10m

FEEEYEME, HBIRHFRE (>15 lux, ENBNEERRENEE)
10-500 cm

RS AREIE ([E RS, )

07-30m
7KF 60° , FEH 54°
REBLELE, K

MAFEE (>15 lux, EREEEREITEE)

0-5m
+5°

BRE, ARY, BREE (RHE > 10%) Y

. Eﬁn?ﬁﬁi;ﬂ} (TB50-M200 5% TB50-4280mAh-22.8V, TB55 &% TB55-7660mAh-22.8V)

EiEEES
RFRERE
FEIBERE
BATENE

o FEEEF (EIR: IN2C180)
EE
REEIE

o ZBER (EI]R: IN2CH)
WMANEE
WAER

4280 mAh (TB50-M200), 7660 mAh (TB55)
228V

LiPo 6S

97.58 Wh (TB50-M200), 176.93 Wh (TB55)
#9520 g (TB50-M200), #7885 g (TB55)

-20°C 45T
5C E 40T
180 W
261V HoOMm
180 W )
DJl incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
26.1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
N trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
6.9 A other countries.

MERERSEEN, FrERERSE M (FREFM) MATRICE #0 DJI 2ASERIHHIRIE .
http:/www.dji.com/matrice-200-series Copyright © 2017 ASEAIHT WRHERTE

X NBIEEH, BRBTEN. DJI &zt FREIENR
25




Matrice 210/Matrice 210 RTK

DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210 / M210 RTK) (&, H#FRLANLOBEMEE AE— FERRiER /T 7IVIEY A7 LTY . [E
FHEURIMU ZZNEN 2 DRl L. RADEENZRELET, HILVAT— F 751 MEEOEIT, EMEY — L HBICBY TEET,
e WEOEY 1T IV Y —ITE Y BRTORITP GNSS HMER TEHVEFETORNY Y IBEELH RV E Lz, TO FO—VITik
FREFOLT7 7 L—LEFRBLTVET, REZRIZ IPA3 T, ¥ 00—/ UL IEC 60529 (CEHL TLVE T, M210/M210 RTK (&, 71 v
V) =ZARZ VT A Y IFT LEZASTOWY fefe T — LEZEE LIEMEGTHTE > TH Y. B R8. RTOERHNEETT,
M210/M210 RTK (&% < D DI DGC2.0 Ax 7 Z—I VINWSHIELTHE Y. YV IV ERIVINVET AT IVEAI VINUTHIEL TV E
¥ TREVABAMERRY B0, EEETELIRA— PEARLE Liz, M210 RTK (ZId DI D-RTK AREENTEH Y RI¥a=vy
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DJI incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
other countries
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

Der DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) ist ein leistungsfahiges Gerat mit erstklassiger Agilitat und Geschwindigkeit, zwei
extrem zuverlassigen Kompass-und IMU-Modulen und neuen, intelligenten Flugfunktionen, mit denen komplexe Aufnahmen mit Leichtigkeit
gelingen. Die Sichtsensoren des Fluggerates ermaglichen einen praziseren Schwebeflug sogar bei Innenfligen oder in Umgebungen ohne
GNSS. Dank der neuen Konstruktion des Flugrahmens hat die Drohne nun die Schutzeinstufung IP43 gemaB dem Standard IEC 60529. Durch
den mechanischen Aufbau der M210/M210 RTK kann das das Gerat — zusammen mit dem Schnellverschluss-Landegestell und den montierten
Klapparmen - leicht transportiert, verstaut und fur den Flug vorbereitet werden

Der M210/M210 RTK ist mit vielen DGC2.0 Gimbals von DJI kompatibel und unterstitzt einen nach oben gerichteten Einfach-Gimbal und einen
nach unten gerichteten Doppel-Gimbal.* Er verfugt Uber viele Erweiterungsanschlisse fur eine Vielzahl an Zusatzanwendungen. In den M210
RTK ist das D-RTK von DJI integriert, das genauere Richtungsdaten zur Positionsbestimmung liefert. Die neue Version der Intelligent Flight
Battery verfligt tber verbesserte Akkuzellen und ein hochentwickeltes Energieverwaltungssystem. Ohne Traglast erreicht der M210 maximale
Flugzeit von 27 Minuten bei Standardakkus und 38 Minuten bei Akkus mit erweiterter Kapazitat. Der M210 RTK erreicht ohne Traglast eine
maximale Flugzeit von 23 Minuten bei Standardakkus und 32 Minuten bei Akkus mit erweiterter Kapazitat.

In dieser Bedienungsanleitung dient der M210 RTK mit dem ZENMUSE™ Z30 als Anschauungsbeispiel zur Verdeutlichung des Aufbaus.

1. FPV-Kamera 15. USB-Anschluss

2. Vorwarts gerichtetes Sichtsystem 16. Erweiterungsanschlisse

3. DJI Gimbal-Anschluss V2.0 (DGC2.0) 17. Verbindung zw. Fernbedienung

4. Knopf zum Losen des Gimbals und Fluggerat

5. Rahmentrager Taste und Leuchte

6. Motoren 18. USB-Modusschalter

7. Propeller 19. Erweiterter Stromanschluss

8. ESC-LEDs 20. Akkuentnahmetaste

9. Landegestell 21. Intelligent Flight Batteries

10. Montageposition des nach oben 22. Akkuladezustandsanzeige

gerichteten Gimbals 23. Ein/Aus-Taste

Zusammenklappen 11. Nach oben gerichteter Infrarotsensor 24. Abwarts gerichtetes

12. Statusanzeige des Fluggeréts Sichtsystem

13. D-RTK Montageklammer 25. Micro-SD-Karteneingang

14. D-RTK Antennen**

* Gimbals konnen separat im offiziellen DJI Online-Store erworben werden. Zur Verwendung eines nach oben gerichteten Einzel-Gimbals wird ein GPS-
Modul benétigt. Verwenden Sie NIEMALS einen nach oben und einen nach unten gerichteten Gimbal gleichzeitig. Nahere Informationen zu den
Erweiterungsanschliissen sowie zu nach oben und nach unten gerichteten Gimbals erhalten Sie in der Bedienungsanleitung
Bitte beachten Sie, dass die maximale Flugzeit immer bei idealen Flugbedingungen gemessen wird. Die tatséchliche Flugzeit variiert je nach Bedingungen vor Ort.
Bauen Sie das Fluggerategehause NICHT auseinander. Andernfalls erlischt die Garantie dafur.

**Hinweis: Diese Teileliste bezieht sich auf den M210 RTK. Der Lieferumfang beim M210 ist &hnlich, allerdings sind dort die D-RTK-Antennen, das D-RTK
Ground System Kit und das Datalink Pro Air System nicht enthalten.
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Cendence-Fernbedienung

Die Cendence™ Fernbedienung bietet die LIGHTBRIDGE™-Technologie von DJI, die eine maximale Ubertragungsreichweite von bis zu
7 km* ermdglicht. Der DJI CrystalSky™-7,85"-Monitor zeigt tber die integrierte ,DJI Pilot*-App oder tber DJI GO™ ein Echtzeit-Bild in HD
an, und liefert so ein prazises und verzogerungsfreies Flugerlebnis. Da der HD-Videolink auf zwei Frequenzen senden kann, verlauft die
Signaltibertragung sehr stabil. Im Betrieb mit zwei Fernbedienungen wird das Fluggerat von zwei Fernbedienungen separat gesteuert,
selbst wenn die Fernbedienungen bis zu 100 m voneinander entfernt sind. Die Cendence Fernbedienung verfugt tber eine WB37 Intelligent
Flight Battery, die tber den Ladeanschluss mit einem 180-W-Ladegerét in etwa 2 Stunden und 24 Minuten oder mit der Intelligent Battery
Akkuladestation in etwa 1 Stunde und 11 Minuten vollstandig aufgeladen werden kann. Die maximale Laufzeit der Fernbedienung betragt ca. 4
Stunden, ohne dass ein Monitor mit Strom versorgt werden muss und ohne dass zwei Fernbedienungen im Betrieb sind.

. HDMI-Anschluss
USB-Anschluss
Micro-SD-Karteneingang
Micro-USB-Anschluss
Kopfhérerbuchse
Lichtsensor

Ein/Aus-Taste

Frei belegbare Taste (F1)
. Einstellungstaste

10. Frei belegbare Taste (F2)
11. Zurlck-Taste

12. Akkufreigabetaste

13. WB37 Intelligent Battery
14. Antennen

15. Monitorhalterung

16. Steuerhebel

17. Gurthaken

18. Fokusjustierknauf

19. Ruckkehrtaste (RTH)

20. Stromanschluss

21. EV-Einstellungstaste

22. Belichtungseinstellungstaste
23. Blendeneinstellungstaste
24. 1SO-Einstellungstaste

@ N O A 0N

©

N

25. Pausetaste

26. Ein/Aus-Taste

27. Display der Fernbedienung

28. Kamera Einstellungsradchen

29. Einstellment fur frei belegbare Taste
30. Frei belegbare Tasten (BA-BH)

31. Linker Hebel 38. Micro-USB-Anschluss
32. Linkes Radchen (Gimbal-Neigung) 39. SDI-Anschluss (fur Videoausgang)
33. Flugmodusschalter 40. Rechter Hebel
34. Haltegriff 41. Rechtes Radchen
35. USB-Anschluss (Gimbal-Schwenk)
(zur Verbindung von Mobilgeraten) 42. AF-Taste (Auto-Fokus)
36. HDMI A-Anschluss 43. Videotaste
(fur Videoausgang) 44. Fototaste
37. CAN-Bus-Anschluss 45. Frei belegbare Tasten (C1-C4)

(erweiterter Anschluss)

* Die Fernbedienung erreicht lhre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische Stérquellen und bei einer Flughdhe
von ca. 120 Metern.
Wegen gesetzlicher Bestimmungen ist die 5,8-GHz-Frequenz in einigen Landern und Regionen nicht verfagbar.
Die maximale Laufzeit wurde berechnet, ohne dass ein Mobilgerat oder ein Monitor mit Strom versorgt wird.
Weitere Informationen zum Betrieb mit zwei Fernbedienungen erhalten Sie in der Bedienungsanleitung
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Den Matrice 210/Matrice 210 RTK verwenden

1.

DJI Assistant 2 herunterladen

Laden Sie DJI Assistant™ 2 tiber den untenstehenden Link herunter und installieren Sie das Programm auf Ihrem Computer.
http://www.dji.com/matrice-200-series

Stellen Sie sicher, dass die integrierte ,DJI GO 4“-App und die ,DJI Pilot*-App ordnungsgemaB funktionieren. In dieser Anleitung wird zu
Anschauungszwecken die ,DJI GO 4“-App verwendet.

g’ Z Fur die erste Aktivierung benotigen Sie ein DJI-Benutzerkonto und eine Internetverbindung

Internet

DJI Assistant 2 ist fir Windows 7 (oder hoher) oder OS X 10.11 (oder hoher) verfugbar.

2.

Die Akkus laden

* Driicken Sie die Entriegelungstaste, und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses.
* Stecken Sie die Intelligent Flight Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.
* Betatigen Sie die Freigabetaste, wenn Sie den voll geladenen Akku entnehmen.

Steckdose
100 ~ 240V
(50 Hz/60 Hz)

Mit der IN2CH Akkuladestation, betragt die Ladezeit: Mit der WCH2 Akkuladestation,

Ladezeit etwa: 2 Stunden und betragt die Ladezeit etwa 1

TB50-M200: 1 Stunde und 30 Minuten (zwei 24 Minuten* Stunde und 11 Minuten (ein

Akkus)* Akkus)* *mitgeliefertes Ladegerat

TB55: 2 Stunde und 33 Minuten (zwei Akkus)*

o Laden Sie TB50-M200/TBS55 und WB37 Akkus NIEMALS gemeinsam auf.

Bei voller Ladung erlschen die LEDs an der Intelligent Flight Battery und der Ferbedienung, und die LED am Mehrfachladegerét leuchtet durchgehend gran.

Bei voller Ladung wird auf dem Display der Fernbedienung ,100%" angezeigt

An der Akkuladestation ertént ein Signal, wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist. Das Signal kann mit dem Schalter an der Unterseite ein- oder ausgeschaltet werden
SchiieBen Sie die Intelligent Flight Batteries an das Fluggerét an, und schalten Sie sie ein. Betrégt die Temperatur der Akkus weniger als 15 °C, werden sie
automatisch auf eine Temperatur zwischen 15 und 20 °C erwarmt

 Wir empfehlen das Koppeln von Intelligent Flight Batteries. Dies kann in der ,DJI GO 4*-App durchgefiihrt werden.

3.
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Fernbedienung vorbereiten

Akkus fur den Monitor und die Fernbedienung

Der CrystalSky Monitor und die Cendence Fernbedienung
verwenden die gleichen Akkus.

Setzen Sie den Akku in den Akkusockel, und schieben Sie ihn = Niedrig
nach hinten, bis Sie ein Klicken héren : ;
o Hoch

« Betétigen Sie die Akkufreigabetaste, bevor Sie den Akku entnehmen
« Driicken Sie die Akkuladestandstaste einmal, um den Ladestand zu prifen

Den Monitor an der Fernbedienung montieren

Stellen Sie sicher, dass Teil Verriegeln Sie die
B verriegelt ist. Verbinden Montageklammer. Monitors mit einer Minze an.
Sie Teil B und Teil A.

Passen Sie die Neigung des



Das Datalink Pro Air System an der Fernbedienung montieren

Montieren Sie bei der M200 Serie das Datalink Pro Air System nur an die
Fernbedienung M210 RTK.

Entfernen Sie die Schrauben Befestigen Sie das Datalink Pro Air Fuhren Sie die Datalink Pro Antennen
System mit dem doppelseitigen durch die Clips. Stellen Sie sicher, dass
Klebeband an der Montageplatte, die Linien der Antennen in den Nuten
und bringen Sie dann die der Montageplatte liegen, wo die Clips
Montageplatte an der Riickseite der angebracht werden, um Schaden an den
Fernbedienung an. Antennen zu vermeiden

Bringen Sie den Hauptclip an der Bringen Sie das CAN-Hub-Modul mit

Montageplatte an, und verbinden dem doppelseitigen Klebeband an

Sie dann die Antennen mit dem der Montageplatte an, und befestigen

Datalink Pro Air System. Sie dann die Montageplatte mit den
Schrauben.

Vorbereitung der Fernbedienung

Die Fernbedienung befindet sich standardmaBig im Modus 2. Im Modus 2 steuern Sie mit dem linken Steuerhebel die Hoéhe und
Flugrichtung des Fluggeréts, und mit dem rechten Steuerhebel steuern Sie ihre Vorwarts-, Ruckwarts-, Links- oder Rechtsbewegung. Um
die FPV-Kamera einzustellen, halten Sie die C2-Taste gedruckt, und drehen Sie das linke Radchen.

Linker Hebel Rechter Hebel FPV-Kamera

7

A * Weitere Informationen zu Anschluss und Benutzung der Fernbedienung erhalten Sie in der Bedienungsanleitung
« Sie kénnen den Fernbedienungsmodus und die Funktion der Tasten C1-C4 und BA-BH in der ,DJI GO 4°-App einstellen
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4. Fluggerat vorbereiten

Die D-RTK-Antennen entfalten

Montieren Sie bei der M200 Serie nur die D-RTK-Antennen am M210 RTK.
Entfalten Sie die D-RTK-Antennen, und ziehen Sie die Schrauben fest.

Das Fluggerét ausklappen

Klappen Sie den Rahmentrager aus, schieben Sie die Tragersperre zum
Ende des Tragers, und drehen Sie sie um ca. 90°, bis der silberne Strich
im Bereich des Symbols <> liegt

Driicken Sie den Propeller
auf die Befestigungsplatte,
und drehen Sie ihn

in die Richtung des
Verriegelungssymbols (E
bis er fest sitzt.

Propeller ohne
silberne Ringe sollten
an Motoren ohne
Markierung montiert
werden.

Propeller mit
silbernen Ringen
sollten bei Motoren
mit gleichfarbiger
Markierung eingesetzt
werden.

Stellen Sie vor jedem Flug sicher,
dass die Propeller fest sitzen
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Gimbal und Kamera montieren

=z
I

Dricken Sie die
Gimbal-Freigabetaste,

Drehen Sie die
Gimbal-Arretierung

Bringen Sie die
weiBen und roten

Gimbal-Anschluss-II Gimbal-Anschluss-|

h . Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S8/230
um die Abdeckung zu Punkte in Flucht, in die verriegelte IXGS|
entfernen und setzen Sie den Position Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT
Gimbal ein.

Drucken Sie die Gimbal-Fr wenn Sie die bal tierung drehen, um den Gimbal und die Kamera zu entfernen. Die Gimbal-Arretierung muss

vorsichtig gedreht werden, wenn den Gimbal fir die nachste Installation entfernt wird
Intelligent Flight Battery montieren p—

D Hoch

Setzen Sie ein Paar Akkus ein bl i
Driicken Sie die Taste einmal, um den Akku-Ladezustand zu = ol 7@’

Uberprifen.
Drucken Sie sie erneut und halten Sie sie gedriickt, bis die Akkus
ein- oder ausgeschaltet werden.

Niedrig

« Wenn Sie nur einen Akku firr die Stromversorgung nutzen, verwenden Sie Akkufach B.
« Driicken Sie die Freigabetaste, wenn Sie den Akku entnehmen.

Das D-RTK Ground System montieren

Montieren Sie bei der M200 Serie nur das D-RTK Ground System am

M210 RTK.

. Drehen Sie die Schrauben, um die Antennenklammern zu
befestigen, und montieren Sie die Akkus.

. Drehen Sie die Klammer, um den Akku zu befestigen, und
montieren Sie die Datalink Pro Antenne.

. Montieren Sie das D-RTK Ground System auf einem passenden
Stativ.

N

w

In dieser Anleitung wird zu Anschauungszwecken der Datalink Pro 900
verwendet. Nahere Informationen erhalten Sie in der Bedienungsanleitung

1/4" oder 3/8"
des D-RTK bzw. des Datalink Pro.

D-RTK und Datalink Pro aktivieren

Bei der Serie M200 lassen sich D-RTK und Datalink Pro nur tber den M210 RTK aktivieren. Aktivieren Sie beide noch vor der ersten
Verwendung Uber DJI Assistant 2.

E‘IH;HD

— s

Micro USB

5)

Elr—

Verbinden Sie das Datalink Pro Air System, das Datalink Pro
Ground System und das D-RTK Ground System zur Aktivierung
nacheinander Uber ein Micro-USB-Kabel mit dem Computer

Verbinden Sie das Fluggerat zur Aktivierung mit dem
Computer, und schalten Sie den USB-Modus-Schalter in die
RTK-Position.

* Stellen Sie zunachst sicher, dass das D-RTK Ground System eingeschaltet ist. Schalten Sie das Fluggerat NICHT ein, bevor die Status-LED des D-RTK Ground

Systems durchgehend grin leuchtet
« Schalten Sie den Flugmodusschalter in die Position ,P* oder ,F*
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DJIGO 4

App Ready to Go (GPS)

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die

Stellen Sie den Schalten Sie die Fernbedienung, Starten Sie die Fluggerat-Statusleiste in der ,DJI GO 4*-App entweder
Flugmodusschalter den Monitor, das Fluggeréat und ,DJI GO*-App, ,Ready to Go (GPS)" oder bei Innenfligen ,Ready to Go
auf den sichersten das D-RTK Ground System ein. und tippen Sie (Vision)* anzeigt
Modus: den P-Modus. auf ,GO FLY".
In der ,DJI GO 4“-App 1

O O Gy @
Automatisches Automatisches Ruickkehrfunktion Betriebsarten des Weitere intelligente

Starten Landen Gimbals Flugmodi

A * Dieses Symbole dienen nur zur Ansicht. Die Anzeige der DJI Pilot App kann sich von der der DJI GO 4 App unterscheiden. Bitte halten Sie sich immer an die
tatsachliche Benutzeroberflache.
* Naheres erfahren Sie in den Tutorials in der ,DJI GO 4*-App oder auf der offiziellen DJI-Website.
* Stellen Sie immer eine groBzugige Hohe flr die Ruckkehrfunktion ein. Im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere Informationen.

Manuelles Starten Manuelles Landen

A
Ziehen Sie den linken Hebel
oder @ @ nach unten (langsam), bis
das Fluggerat den Boden
berthrt. Halten Sie ihn einige
L ‘ Sekunden, um die Motoren

K

. . . auszuschalten. v
Verwenden Sie die Hebelkombination zum Driicken Sie den linken Hebel
Ein-/Ausschalten der Motoren. nach oben (langsam), um
abzuheben.

Riickkehrfunktion (Fernbedienung)
Um Ihre eigene Sicherheit und
die Sicherheit der Menschen in
Inrer Umgebung zu gewahrleisten,
ist es wichtig, dass Sie die
nétigen Grundregeln kennen
Im Haftungsausschluss und den
Sicherheitsvorschriften finden Sie
nahere Informationen.

//T—' Gleiche Funktion wie die RTH-Schaltflache in der ,DJI GO 4“-App. Das
// —\\ Fluggerat kehrt automatisch zum Startpunkt zurtick.
(\( ) Lange driicken, um die Ruckkehr zu starten. Zum Abbrechen erneut
\\ //_/
~—

AN dricken.

A « Um die Motoren wahrend des Fluges anzuhalten, dricken Sie die RTH-Taste, ziehen Sie
gleichzeitig den linken Hebel in die innere, untere Ecke, und halten Sie ihn 3 Sekunden lang.
Schalten Sie die Motoren wahrend des Fluges nur ab, wenn dadurch in einem Notfall Verletzungen

oder Schaden vermieden werden konnen.
« Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT unter beengten
Platzverhalinissen oder in der Nahe von Personen. Legen Sie die Fernbedienung nicht aus der
Hand, wahrend sich die Motoren drehen. Schalten Sie nach der Landung zuerst das Fluggerat und

dann die Fernbedienung ab.

Flugverbotszonen

Weitere Informationen:
http:/fflysafe.dji.com/no-fly



Technische Daten

o Fluggerét (M210/M210 RTK)
Abmessungen

Gewicht

Diagonaler Achsabstand
Max. Startgewicht
Max. Traglast

Schwebefluggenauigkeit (Modus ,P* mit GPS)

Genauigkeit beim Schwebeflug (D-RTK)

Max. Winkelgeschwindigkeit

Max. Nickwinkel (Nach unten gerichteter Doppel-Gimbal)
Max. Nickwinkel (Nach unten gerichteter
Einfach-Gimbalinach oben gerichteter Einfach-Gimbal)
Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit (vertikal)

Max. Fluggeschwindigkeit

(Nach unten gerichteter Doppel-Gimbal)

Max. Fluggeschwindigkeit (Nach unten gerichteter
Einfach-Gimbal/nach oben gerichteter Einfach-Gimbal)
Dienstgipfelnshe tber N.N.

Max. Windresistenz

Max. Flugzeit (TBS0-M200)

Max. Flugzeit (TBS5)

Unterstitzte DJI-Gimbals.
Unterstiitzte Gimbal-Konfigurationen
Schutzart-Klassifizierung

GNSs

Belriebstemperatur

Fembedienung

Betriebsfrequenz

Max. Sendereichweite (ohne Abschattung, stérungsfrei)
EIRP

Stromversorgung

Ausgangsleistung
USB-Stromversorgung

DJI CrystalSky

Belriebstemperatur

Abwarts gerichtetes Sichtsystem

Geschwindigkeitsbereich

Héhenbereich

Betriebsbereich

Betriebsumgebung

Betriebsbereich des Ultraschallsensors
des Ultraschallsensor

Vorwirts gerichtetes Sichtsystem

Hinderniserfassungsbereich

Sichtfeld

Betriebsumgebung

Nach oben gerichtete Infraroterkennung

Hinderniserfassungsbereich

Sichtfeld

Betriebsumgebung

Kapazitit
Spannung

Akkutyp

Energie

Nettogewicht (einzeln)
Befriebstemperatur
Ladetemperatur

Max. Ladeleistung

Ladegerét (Modell: IN2C180)
Spannung

Nennleistung

Mehrfachladegerat (Modell: IN2CH)
Eingangsspannung
Eingangsstrom

M210: Ausgeklappt, 887 x 880 x 378 mm, Eingeklappt, 716 x 287 x 236 mm
M210 RTK: Ausgeklappt, 887 x 880 x 408 mm, Eingeklappt, 716 x 287 x 236 mm
M210: Ca. 399 kg (mit zwei TB50-M200-Akkus), Ca. 4,72 kg (mit zwei TBS5-Akkus)
M210 RTK: Ca. 4,42 kg (mit zwel TB50-M200-Akkus), Ca. 5,15 kg (mit zwei TB55-Akkus)
643 mm

6.14kg

M210: 2,15 kg (mit zwei TBS0-M200-Akkus), 1,42 kg (mit zwei TB55-Akkus)

M210 RTK: 1,72 kg (mit zwei TB50-M200-Akkus), 0,99 kg (mit zwei TB55-Akkus)
Vertikal: £0,5 m oder £0,1 m (mit aki abwarts gerichtetem

Horizontal: 1,5 m oder +0,3 m (mit aktiviertem abwarts gerichtetem Sichtsystem)
Vertikal: £0,1 m; Horizontal: 0,1 m

Nickachse: 300°/s, Gierwinkel: 150°/s

Modus ,P*: 25° (mit vorwarts ichtsystem: 25°); Modus ,S*: 30°; Modus ,A": 25°
Modus ,P*: 30° (mit vorwarts ichtsystem: 25°); Modus ,S*: 35°; Modus ,A": 30°
5mfs
3mis

Modus ,S": 64,8kph; Modus ,P*/Modus ,A": 61,2kph
Modus ,S*/Modus ,A": 82,8kph; Modus ,P*: 61,2kph

3000 m (mit 1760S-Propeliern)
12mfs

M210: 27 Min. (keine Traglast), 13 Min. (Gewicht beim Start: 6,14 kg)

M210 RTK: 23 Min. (keine Traglas), 13 Min. (Gewicht beim Start: 6,14 kg)

M210: 38 Min. (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)

M210 RTK: 32 Min, (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XTIZ30

Nach unten gerichteter Einfach-Gimbal, nach unten gerichteter Doppel-Gimbal, nach oben gerichteter Einfach-Gimbal
1P43

GPS + GLONASS

20 bis 45 °C

2,400 - 2,483 GHz; 5,725 - 5,825 GHz
2,4 GHz: 7 km, FCC: 3,5 km, CE; 4 km, SRRC; 5,8 GHz: 7 km, FCC; 2 km, CE; 5 km, SRRC

2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC); 5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
Erwetterte Intelligent Battery (Modell: WB37-4920 mAN-7.6 V)

12 W (ohne Stromversorgung des Monitors)

i0S: 1 A=5,2V (Max.); Android: 1,6 A=52V (Max.)

DJI CrystalSky 7,85, Auflésung: 2048 x 1536;

Helligkeit: 1000 c/m2; Betriebssystem: Android 5.1; Speicher: ROM 64 GB

-20° bis 40°°C

<10 m/s bei einer Hohe von 2m

<10m

<10m

Oberfléchen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)

10500 cm

Nicht absorbierende Materialien, feste Oberflachen (Teppichboden wirkt sich negativ auf die Leistung aus)

07-30m
Horizontal: 60°; Vertikal: 54°
Oberflachen mit deutiichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)

0-5m
+5°
GroBe, diffuse und reflektierende Hindernisse (Reflexionsvermagen > 10 %)

Intelligent Flight Battery (TB50-M200, Modell: TB50-4280 mAh-22,8 V; TB5S, Modell: TB55-7660 mAh-22,8 V)

4280 mAh (TB50-M200), 7660 mAN (TB55)
228V

LiPo 6S

97,58 Wh (TB50-M200), 176,93 Wh (TBSS)
ca. 520 g (TB50-M200), ca. 885 g (TB55)

-20 bis 45 °C
5°bis 40 °C
180W
261V WeN orTATION ML TIWeDI WTESTACS
180W
DJI incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
69A trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

other countries

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Der Inhalt kann jederzeit unangekundigt geandert werden.

MATRICE und DJI sind Marken von DJI
Copyright © 2017 DJI Alle Rechte vorbehalten

Konzept: DJI. Gedruckt in China
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

EI DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) es un potente sistema con las maximas prestaciones en agilidad y velocidad, dos
barémetros e IMU redundantes para una maxima fiabilidad, y nuevas caracteristicas de vuelo inteligente que facilitan la grabacién de tomas
complejas. Los sensores visuales de la aeronave permiten una precision de vuelo estacionario mejorada incluso al volar en interiores o en
entornos sin disponibilidad de GNSS. El nuevo disefio del bastidor del dron le confiere un indice de proteccion IP43, en conformidad con el
estandar global IEC 60529. El disefio mecénico del M210/M210 RTK, unido a su tren de aterrizaje de despliegue rapido y brazos plegables
montados, hace que sea fécil de transportar, almacenar y preparar para el vuelo.

EI M210/M210 RTK es compatible con muchos de los estabilizadores de DJI con conector DGC2.0, y admite un sélo estabilizador hacia arriba
0 dos estabilizadores hacia abajo*. Esté equipado con un gran nimero de puertos de expansion para ampliar sus aplicaciones. El M210 RTK incorpora
un D-RTK DJI integrado que proporciona datos de rumbo més precisos para el posicionamiento. Las nuevas Baterias de Vuelo Inteligente
incorporan celdas de bateria mejoradas y un sistema avanzado de gestién de la energia. Sin carga, el M210 ofrece hasta 27 minutos de vuelo
con baterias estandar y 38 minutos con baterias de alta capacidad. El M210 RTK ofrece tiempos de vuelo sin carga de hasta 23 minutos y
32 minutos con baterias estandar y de alta capacidad, respectivamente.*

Este manual utiliza el M210 RTK y el ZENMUSE™ Z30 a modo de ejemplo para mostrar la configuracion.

1. Camara FPV 16. Puertos de expansion.

2. Sistema de vision frontal 17.Vinculacién control remoto/

3. Conector del Estabilizador DJI V2.0 (DGC2.0) aeronave

4. Boton de extraccion del estabilizador Botén e indicador

5. Brazos del bastidor 18. Boton de modo USB

6. Motores 19. Puerto de alimentacion

7. Hélices ampliado (XT30)

8.LED ESC 20. Boton de extraccion de la

9. Tren de aterrizaje bateria

10. Posicién de montaje del estabilizador  21. Baterfas de Vuelo Inteligente

hacia arriba 22. Indicadores del nivel de

11. Sensor infrarrojo superior bateria

12. Indicador de estado de la aeronave 23. Boton de encendido
Plegado 13. Soporte de montaje de D-RTK 24. Sistema de vision inferior

14. Antenas D-RTK*™* 25. Ranura para tarjeta microSD

15. Puerto USB

Los estabilizadores se pueden adquirir por separado en la tienda en linea oficial de DJI. Se necesita un médulo GPS cuando se utiliza un Unico estabilizador
hacia arriba. NO utilice un estabilizador hacia arriba y otro hacia abajo simultaneamente. Consulte el manual de usuario para obtener mas informacion
acerca de los puertos de expansion, estabilizadores hacia arriba, y estabilizadores hacia abajo.

Tenga en cuenta que los tiempos de vuelo méaximos se miden en condiciones de vuelo ideales. Los tiempos de vuelo reales pueden variar en funcion del entorno.
NO desmonte la carcasa de la aeronave, o se anulara la garantia.

**Tenga en cuenta que esta lista de elementos corresponde al M210 RTK. Aunque similar, la aeronave M210 no incluye las antenas D-RTK, el kit de Ground
System (Sistema terrestre) D-RTK ni el Air System (Sistema aéreo) Datalink Pro.
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Control remoto Cendence

El control remoto Cendence™ incorpora tecnologia LIGHTBRIDGE™ de DJI para una distancia maxima de transmision de hasta 7 km (4,3 mi).*
Equipado con un monitor DJI CrystalSky™ de 7,85 pulgadas, muestra una vista en tiempo real en HD directamente a través de la aplicacion
DJI Pilot o DJI GO™ 4, proporcionando una experiencia de vuelo precisa y con una respuesta excelente. La capacidad de doble frecuencia
aumenta la estabilidad de la transmisién de video HD. En el modo de control remoto doble, dos controles remotos, separados 100 m (328
pies) como méaximo, permiten controlar el avion y la camara independientemente. El control remoto Cendence funciona con una Bateria
Inteligente WB37 que puede cargarse completamente por el puerto de carga en aproximadamente 2 horas y 24 minutos con un cargador de
180 W, o con el puerto de carga para Baterias Inteligentes en aproximadamente 1 hora y 11 minutos. El tiempo de funcionamiento maximo del
control remoto es de aproximadamente 4 horas, sin suministrar alimentacion al monitor y con el modo de control remoto doble desactivado.*

Puerto HDMI

Puerto USB

Ranura para tarjeta microSD
Puerto Micro USB

Toma para auriculares

Sensor sensible a la luz

Botén de encendido

Botén personalizable (F1)

Botén de ajuste

10. Boton personalizable (F2)

11. Botén de retroceso

12. Botén de liberacion de bateria
13. Bateria Inteligente WB37

14. Antenas

15. Soporte de montaje del monitor
16. Palancas de control

17. Gancho de correa

18. Mando giratorio de ajuste focal
19. Boton de regreso al punto de origen (RTH)
20. Puerto de alimentacion

21. Botdn de ajuste de EV

22. Botdn de ajuste del obturador
23. Botdn de ajuste de la apertura
24. Botdn de ajuste de ISO

25. Botdn de pausa

26. Botén de encendido

27. Pantalla del control remoto

28. Dial de ajuste de la camara

29. Menu de configuracién de botones personalizables
30. Botones personalizables (BA-BH)

CONDO AN =

31. Palanca izquierda 37. Puerto de bus CAN (puerto
32. Dial izquierdo(cabeceo del ampliado)

estabilizador) 38. Puerto Micro USB
33. Interruptor de modo de vuelo 39. Puerto SDI (para salida de video)
34. Empunadura 40. Palanca derecha
35. Puerto USB 41. Dial derecho (giro del

(para la conexion de dispositivos estabilizador)

moviles) 42. Boton AF (enfoque automéatico)
36. Puerto HDMI A (para salida de 43. Boton de grabacion

video) 44. Boton del obturador

45. Botones personalizables (C1-C4)

* El control remoto puede alcanzar su distancia méaxima de transmision (FCC) en una amplia zona abierta sin interferencias electromagnéticas, y a una altitud
de unos 120 metros (400 pies).
Para cumplir con los reglamentos locales, la frecuencia de 5,8 GHz no esté disponible en algunos paises y regiones.
El tiempo de funcionamiento méximo se calcula sin suministrar alimentacion a un dispositivo inteligente o un monitor.
Para obtener mas informacién acerca del modo de control remoto doble, consulte el manual del usuario.
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Uso de Matrice 210/Matrice 210 RTK

1

. Descarga de DJI Assistant 2

Descargue e instale DJI Assistant™ 2 en su ordenador mediante el enlace al sitio web siguiente:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Asegurese de que las aplicaciones integradas DJI GO 4 y DJI Pilot funcionan normalmente. Este manual utiliza la aplicacion DJI GO 4 a
modo de ejemplo.

/) Parala activacion inicial necesita su cuenta DJI'y una conexion a Internet.

Internet

A DJI Assistant 2 esté disponible para Windows 7 (o posterior) y OS X 10.11 (o posterior).

Carga de las baterias

* Pulse el botén de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente.
* Inserte la Bateria de Vuelo Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.
* Asegurese de pulsar el botén de liberacion al extraer la bateria totalmente cargada.

Toma de
alimentacion
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Utilizando el Centro de carga IN2CH, el tiempo  Tiempo de carga: Utilizando el Centro de carga
de carga es de aproximadamente: 2horasy 24 WCH2, el tiempo de carga es de
TB50-M200: 1 hora y 30 minutos (dos baterias)”  minutos™ aproximadamente 1 hora y 11
TBSS: 2 hora y 33 minutos (dos baterias)* minutos (una bateria)*

*Cargador suministrado

 NO cargue simultaneamente baterias TBE0-M200/TBSS5 y WB37

« Una vez finalizada la carga, las luces LED de la Bateria de Vuelo Inteligente se apagaran y el LED del Centro de Carga cambiaré a verde fijo,

« Una vez finalizada la carga, la pantalla del control remoto mostrara *100 %"

« El puerto de Carga hara sonar una alarma cuando la bateria esté totalmente cargada. La alarma puede encenderse o apagarse conmutando el interruptor situado
bajo el puerto de Carga,

Conecte las Baterias de Vuelo Inteligente de la aeronave y enciéndalas. Si la temperatura de la baterfa es inferior a 15 °C, el sistema calentara autométicamente las
baterfas para mantenerlas a una temperatura de entre 15 y 20 °C.

« Se recomienda emparejar Baterias de Vuelo Inteligente. Es posible hacerlo con la aplicacion DJI GO 4.

A
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Preparacion del control remoto

Montaje del monitor y las baterias del control remoto

El monitor CrystalSky Cendence y el control remoto utilizan las
mismas baterias
Introduzca la baterfa en la ranura y deslicela del todo hasta que
escuche un clic.

A * Pulse el boton de extraccion de la bateria antes de retirar la bateria.
* Pulse el boton de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria.

Montaje del monitor en el control remoto

Compruebe que la pieza B Bloguee el soporte de Utilice una moneda para ajustar
esté desblogueada. Conecte montaje. el apriete del eje de cabeceo.
la pieza B a la pieza A.



Montaje del Datalink Pro Air System al control remoto

Para la serie M200, monte Unicamente el Datalink Pro Air System al control
remoto M210 RTK.

Retire los tornillos. Pegue el Datalink Pro Air System a la Pase las antenas del Datalink Pro
placa de montaje con el adhesivo de a través de los clips. Asegurese de
doble cara 'y, a continuacion, fije la que las lineas de las antenas queden
placa de montaje a la parte posterior alojadas en las ranuras de la placa de
del control remoto. montaje donde se fijan las abrazaderas,

para evitar que la antena sufra dafos

Fije la abrazadera principal a la Fije el mddulo del centro CAN a la placa
placa de montaje y, a continuacion de montaje con el adhesivo de doble
conecte las antenas al Datalink Pro cara, y seguidamente fije la placa de
Air System. montaje utilizando tornillos.

Uso del control remoto
El modo de palanca (Stick Mode) esté configurado en el modo 2 de forma predeterminada. En el modo 2, la palanca izquierda controla

la elevacion y el rumbo de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos hacia delante, atrés y laterales. Para ajustar la
cémara FPV, mantenga pulsado el botén C2 y gire el dial izquierdo.

Palanca izquierda Palanca derecha Cémara FPV

P ®

A « Para obtener mas informacion sobre como conectar y usar el control remoto, consulte el manual del usuario.
« Puede cambiar el modo de palanca y asignar funciones personalizadas a los botones C1-C4 y BA-BH en la aplicacion DJI GO 4.
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. Preparacion de la aeronave

Despliegue de las antenas del D-RTK

Para la serie M200, monte unicamente las antenas D-RTK al M210 RTK.
Despliegue las antenas del D-RTK y apriete los tornillos.

Despliegue de la aeronave

Despliegue el brazo de la estructura, deslice el cierre del brazo hasta
el extremo del brazo del bastidor, y girelo unos 90° hasta que la linea
plateada esté dentro del rango del icono <<>.

Presione la hélice hacia
abajo sobre la placa de
montaje y girela en la
direccion indicada por el
icono de bloqueo (E hasta
que quede fija.

Las hélices sin anillos
plateados deben
instalarse en los
motores sin marcas.

Las hélices con anillos
plateados se deben
instalar en los motores
con marcas del mismo
color.

Compruebe que las hélices estén
seguras antes de cada vuelo.



Montaje del estabilizador con camara

==
JUTTY

Pulse el botén Alinee los puntos Gire el bloqueo del Conector del Estabilizador I Conector del Estabilizador |
de hbevraclon del blanco y rojo e inserte estab}\}zador a la Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/Z30
estabilizador para el estabilizador. posicion de cierre.

retirar la cubierta Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

Asegurese de pulsar el boton de liberacion del estabilizador al girar el blogueo del estabilizador para retirar el estabilizador con camara. El blogueo del
estabilizador debe estar totaimente girado al retirar el estabilizador para la instalacion posterior.

Montaje de las Baterias de Vuelo Inteligente —
D  Alto
Inserte un par de baterias = iy
Pulse una vez para comprobar el nivel de baterfa. = of sy
Pulse de nuevo y mantenga pulsado hasta que las baterias se =
enciendan o apaguen.
Bajo

* Utilice solamente la ranura de bateria B cuando use una sola bateria para la alimentacion.
* Asegurese de pulsar el botén de extraccion de la bateria cuando vaya a retirar la bateria.

Fijacion del sistema terrestre D-RTK

Para la serie M200, monte unicamente el D-RTK Ground System al

M210 RTK.

. Gire los tornillos para fijar el soporte de antena, e instale la
bateria.

. Gire la abrazadera para fijar la bateria, e instale la antena del

Datalink Pro.

Instale el Ground System (sistema terrestre) D-RTK en un tripode

adecuado.

N

@

Este manual utiliza el Datalink Pro 900 a modo de ejemplo. Consulte las

i 5 14" 0 3/8°
quias del usuario del D-RTK y el Datalink Pro para més detalles

Activacion de D-RTK y Datalink Pro

Para la serie M200, solo puede activar D-RTK y Datalink Pro con el M210 RTK. Asegurese de activar ambos parametros con DJI Assistant
2 antes del primer uso.

N
2 30

Micro USB

5)

Elr— C =)
Conecte el Datalink Pro Air System, Datalink Pro Ground System, y Conecte la aeronave al ordenador y cambie el interruptor
D-RTK Ground System uno por uno mediante un cable Micro USB USB Mode (Modo USB) a la posicion RTK para la activacion.

para activarlos.

« Asegurese de encender primero el D-RTK Ground System. NO encienda la aeronave antes de que la luz del LED de estado de funcionamiento del D-RTK Ground
System se quede fija en verde
« Coloque el interruptor de modo de vuelo en modo P o mado F
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5.

Vuelo

]

Aplicacion
DJI GO 4

[

Coloque el Encienda el control remoto, el Inicie la aplicacion
interruptor de modo monitor, la aeronave y el Ground DJI GO 4y toque
de vuelo en Modo P, System (Sistema de tierra) D-RTK. GO FLY.

el mas seguro.

Dentro de la aplicacion DJI GO 4

Ready to Go (GPS)

Antes de despegar, asegurese de que la Barra de
Estado de la Aeronave en la aplicacion DJI GO 4 indique
“Ready to Go (GPS)'", o *Ready to Go (Vision)* al volar en
interiores.

11
Despegue Aterrizaje Regreso al punto de Modos de funcionamiento Mas modos de activacion de
automatico automatico origen (RTH) del estabilizador los Modos de Vuelo Inteligente

A * Estos iconos son sélo de referencia. Las pantallas de la aplicacién DJI Pilot que se muestran pueden diferir de las de la aplicacion DJI GO 4; consulte la interfaz de

usuario real.
* Vea los tutoriales en la aplicacion DJI GO 4 o en el sitio web oficial de DJI para obtener mas informacion.

« Establezca siempre una altitud de RTH (Regreso al punto de origen) adecuada antes del despegue. Para més detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y

las Directrices de seguridad

Despegue manual

ppa &

Utilice el comando de combinacién de palancas Empuje hacia arriba la
para arrancar/detener los motores. palanca izquierda
(despacio) para despegar.

Aterrizaje manual

Empuije la palanca

izquierda hacia abajo

(despacio) hasta tocar

suelo. Manténgala asf

unos segundos para

detener los motores. V
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Regreso al punto de origen (control remoto)

Igual que el botén RTH en la aplicacién DJI GO 4. Trae la aeronave de
vuelta al punto de origen.
Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento RTH. Pulse de nuevo
para cancelar.

N
)

e

N

A « Para detener los botones en pleno vuelo, pulse el botén RTH empujando al mismo tiempo la
palanca izquierda a la esquina inferior interna, y mantenga durante tres segundos. S6lo detenga
los motores en pleno vuelo si se produce una situacion de emergencia en la que esta maniobra
podia reducir el riesgo de darios o lesiones
« Las hélices en movimiento pueden resultar peligrosas. NO arranque los motores en espacios reducidos
0 cuando haya personas cerca. Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras los motores
estén girando. Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto.

Es importante conocer las directrices
basicas de vuelo para su propia
seguridad y la de quienes le
rodean. Para mas informacion,
consulte los apartados Renuncia
de responsabilidad y Directrices
de seguridad

Zonas de exclusion aérea

Mas informacion:
http://fflysafe.dji.com/no-fly



Especificaciones

o Aeronave (M210/M210 RTK).
Dimensiones

Peso

Distancia entre ejes diagonal
Peso maximo en el despegue
Carga util méxima

Precision de vuelo estacionario (modo P con GPS)

Precision de vuelo estacionario (D-RTK).
Velocidad angular maxima

M210: Desplegada, 887x880x378 mm. Plegada, 716x287x236 mm

M210 RTK: Desplegada, 887x880x408 mm. Plegada, 716x287x236 mm

M210: Aprox. 3,99 kg (Con dos baterias TB50-M200), Aprox. 4,72 kg (Con dos baterias TB55)
M210 RTK: Aprox. 4,42 kg (Con dos baterias TB50-M200), Aprox. 5,15 kg (Con dos baterias TB55)
643 mm

6,14 kg

M210: 2,15 kg (Con dos baterias TB50-M200), 1,42 kg (Con dos baterias TB55)

M210 RTK: 1,72 kg (Con dos baterias TB50-M200), 0,99 kg (Con dos baterias TB55)

Vertical: +0,5 m (1,64 pies) o +0,1 m (0,33 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
Horizontal: 1,5 m (4,92 pies) o +0,3 m (0,98 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
Vertical:+0,1 m (0,33 pies); Horizontal: +0,1 m (0,33 pies)

Cabeceo: 300°/s, guifiada: 150°/s

Angulo de cabeceo maximo (Dos estabilizadores hacia abajo) Modo P 25° (Sistema de Visién Frontal activado: 25°); Modo S: 30°; Modo A: 25°

Angulo de cabeceo maximo (Estabilizador sélo hacia abajo/

Estabilizador sélo hacia arriba)

Velocidad de ascenso méx.

Velocidad de descenso max. (vertical):

Velocidad maxima (Dos estabilizadores hacia abajo)
Velocidad maxima (Estabilizador sélo hacia abajo/
Estabilizador s6lo hacia arriba)

Altitud de vuelo méx. por encima del nivel del mar
Resistencia méxima al viento

Tiempo de vuelo méximo (TB50-M200)

Tiempo de vuelo maximo (TB55)

Estabilizadores DJI compatibles
Configuraciones de estabilizador admitidas
indice de proteccién

Temperatura de funcionamiento

Control remoto

Frecuencia de funcionamiento

Distancia de transmisiéon maxima (sin obstaculos, libre de
interferencia)

PIRE

Fuente de alimentacion
Potencia de salida

Fuente de alimentacion USB
DJI CrystalSky

Temperatura de funcionamiento
® Sistema de vision inferior
Intervalo de velocidad
Intervalo de altitud
Intervalo de funcionamiento
Entorno de funcionamiento
Rango de funcionamiento del sensor de ultrasonidos
Entorno de funcionamiento del sensor de ultrasonidos

® Sistema de vision frontal
Rango de deteccién de obstaculos
Campo de vision (FOV)
Entorno de funcionamiento
e Sistema de deteccion superior por infrarrojos
Rango de deteccién de obstaculos
Campo de vision (FOV)
Entorno de funcionamiento

Modo P 30° (Sistema de Vision Frontal activado: 25°); Modo S: 35°; Modo A: 30°

5m/s (16,4 pies/s)

3m/s (9,8 pies/s)

Modo S: 64,8kph (40,3 mph); Modo P/Modo A: 61,2kph (38 mph)
Modo S/Modo A: 82,8kph (51,4 mph); Modo P: 61,2kph (38 mph)

3000 m (9842 pies) con hélices 1760S

12 m/s (39,4 pies/s)

M210: 27 min. (sin carga util), 13 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

M210 RTK: 23 min. (sin carga util), 13 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

M210: 38 (sin carga util), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

M210 RTK: 32 (sin carga Util), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Estabilizador s6lo hacia abajo, Dos estabilizadores hacia abajo, Estabilizador sélo hacia arriba

P43
GPS+GLONASS
De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 3,5 km (2,2 millas, CE); 4 km (2,5 millas, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 2 km (1,2 millas, CE); 5 km (3,1 millas, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

Bateria Inteligente Ampliada (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

12 W (sin suministrar alimentacion al monitor)

i0S: 1 A=5,2V (max.); Android: 1,5 A=52V (méax.)

DJI CrystalSky 7,85 pulg. Resolucién: 2048x1536;

Brillo: 1000 cd/m2. Sistema operativo: Android 5.1. Aimacenamiento: 64 GB de ROM
-20a40°C (-4 a 104 °F)

<10 m/s (32,8 pies/s) a una altitud de 2 m (6,56 pies)

< 10m (32,8 pies)

< 10 m (32,8 pies)

Superficies con un patrén claro e iluminacion adecuada (> 15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 pulgadas)

Material no absorbente, superficies rigidas (las moquetas gruesas en interiores afectaran
negativamente al rendimiento).

0,7-30 m (2,3-98,4 pulgadas)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies con un patrén claro e iluminacién adecuada (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 pies)
+5°
Obstaculos largos, difusos y reflectantes (reflectividad > 10 %)

* Bateria de Vuelo Inteligente (TB50-M200, modelo: TB50-4280mAh-22.8V; TB55, Modelo: TB55-7660mAh-22.8V)

Capacidad
Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto (por unidad)
Temperatura de funcionamiento
Temperatura de carga
Potencia de carga méax.

e Cargador (modelo: IN2C180)
Voltaje
Potencia nominal

e Centro de Carga (Modelo: IN2CH)
Tensién de entrada
Corriente de entrada

4280 mAh (TB50-M200), 7660 mAh (TB55)
228V

LiPo 6S

97,58 Wh (TB50-M200), 176,93 Wh (TB55)
Aprox. 520 g (TB50-M200); Aprox. 885 g (TB55)
De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

de 5a40°C (de 41a 104 °F)

180w
261V [ ————
sow DJI incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
N trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries

Descargue la ultima version en
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Este contenido puede modificarse sin notificacion previa

MATRICE y DJI son marcas comerciales de DJI
Copyright © 2017 DJI Todos los derechos reservados.

Disefiado por DJI. Impreso en China.
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

Le DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) est un systéme puissant, agile et rapide doté de deux barometres, d'IMU
redondantes offrant une fiabilité optimale et de nouvelles fonctionnalités de vol intelligentes permettant de faire des prises de vues complexes
en toute simplicité. Les capteurs visuels de I'appareil améliorent la précision du vol stationnaire en intérieur ou dans les environnements sans
couverture GNSS. La nouvelle conception de cellule du drone lui confére un indice de protection IP43, conformément & la norme internationale
CEI 60529. Grace a sa conception mécanique avec train d'atterrissage a démontage rapide et bras pliables, le M210/M210 RTK est simple a
transporter, a stocker et a préparer pour le vol

Le M210/M210 RTK, compatible avec la plupart des connecteurs de nacelle DGC2.0 de DJI, prend en charge une nacelle simple supérieure
ou une nacelle double inférieure.” Il est équipé de nombreux ports d'extension pour élargir ses applications. Le M210 RTK posséde un D-RTK DJI
intégré qui lui fournit des données d'orientation précises pour le positionnement. Les nouvelles Batteries de Vol Intelligentes intégrent des
cellules de batterie améliorées et un systéme de gestion de I'alimentation avancé. Sans charge utile, le M210 offre jusqu'a 27 minutes de vol
avec des batteries standard et 38 minutes avec des batteries haute capacité. Sans charge utile, le M210 RTK offre jusqu'a 23 et 32 minutes de
vol avec des batteries standard et haute capacité, respectivement.”

Ce guide utilise les M210 RTK et ZENMUSE™ Z30 en exemple pour les réglages.

1. Caméra vue subjective 16. Ports d'extension
2. Systeme optique avant 17. Bouton d'appairage
3. Connecteur de nacelle DJI V2.0 (DGC2.0) radiocommande/appareil et
4. Bouton de décrochage de la nacelle voyant
5. Bras de la structure 18. Commutateur de mode USB
6. Moteurs 19. Port d'alimentation étendu
7. Hélices (XT30)
8. LED ESC 20. Bouton de déverrouillage de
9. Train d'atterrissage la batterie
10. Position de fixation de la nacelle 21. Batteries de Vol Intelligentes
supérieure 22. Indicateurs de niveau de

11. Capteur infrarouge incliné vers le haut batterie
12. Voyant d'état de I'appareil 23. Bouton d'alimentation

Plié 13. Support de fixation D-RTK 24. Systeme optique inférieur
14. Antennes D-RTK** 25. Logement de la carte Micro SD
15. Port USB

* Les nacelles peuvent étre achetées séparément sur la boutique en ligne officielle DJI. Un module GPS est requis lorsque vous utilisez une nacelle simple
supérieure. N'UTILISEZ PAS de nacelle supérieure et de nacelle inférieure en méme temps. Reportez-vous au guide de I'utilisateur pour en savoir plus sur
les ports d'extension, les nacelles supérieures et les nacelles inférieures
Notez que les temps de vol maximum sont testés dans des conditions de vol idéales. Les temps de vol effectifs peuvent varier en fonction de votre environnement
NE DEMONTEZ PAS le boitier de I'appareil, sous peine de perdre le bénéfice de la garantie

**Notez que cette liste d'éléments s'applique au M210 RTK. Méme s'il est semblable, I'appareil M210 n'inclut pas les antennes D-RTK, le kit de I'unité au sol
D-RTK ni le kit de systéme aérien Datalink Pro.
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Radiocommande Cendence

La radiocommande Cendence™ est équipée de la technologie LIGHTBRIDGE™ de DJI pour une distance de transmission maximale de 7 km
(4,3 miles)*. Dotée d'un écran de 7,85 pouces CrystalSky™ DJI, elle affiche une vue HD directement via I'application intégrée DJI Pilot ou
I'application intégrée DJI GO™ 4 pour profiter d'une expérience de vol précise et dynamique. La prise en charge de la double fréquence rend
la liaison descendante vidéo HD plus stable. En mode de fonctionnement & deux radiocommandes, deux radiocommandes contrélent I'appareil
et la caméra séparément, méme lorsqu'elles sont distantes jusqu'a 100 m (328 pieds). La radiocommande Cendence fonctionne avec une
Batterie Intelligente WB37 qui peut étre completement chargée via le port de charge en 2 heures et 24 minutes environ avec un chargeur
180 W, ou en 1 heure et 11 minutes environ avec la station de recharge de la Batterie Intelligente. Le temps de fonctionnement maximal de la
radiocommande est de 4 heures environ sans alimenter I'écran et avec le mode de fonctionnement & deux radiocommandes désactivé.

Port HDMI

Port USB

Logement de la carte Micro SD

Port Micro USB

Prise casque

Capteur photosensible

Bouton d'alimentation

Bouton personnalisable (F1)

Bouton des paramétres

10. Bouton personnalisable (F2)

11. Bouton de retour

12. Bouton de déverrouillage de la batterie

13. Batterie Intelligente WB37

14. Antennes

15. Support de fixation d'écran

16. Manche de controle

17. Crochet pour sangle

18. Poignée de réglage de la focale

19. Bouton RTH (Return to home, Retour au point
de départ)

20. Port d'alimentation

21. Bouton de réglage EV

22. Bouton de réglage de I'obturateur

23. Bouton de réglage de I'ouverture

24. Bouton de réglage 1ISO

25. Bouton Pause

26. Bouton d'alimentation

27. Ecran de la radiocommande

28. Molette de réglage de la caméra

29. Menu général de bouton personnalisable

30. Boutons personnalisables (BA-BH)

©COENDO D WN =

31. Levier gauche 38. Port Micro USB
32. Molette gauche (inclinaison de la 39. Port SDI (sortie vidéo)
nacelle) 40. Levier droit
33. Commutateur de mode de vol 41. Molette droite (pan de la nacelle)
34. Poignée 42. Bouton AF (mise au point
35. Port USB automatique)
(connexion d'appareils mobiles) 43. Bouton d'enregistrement
36. Port HDMI A (sortie vidéo) 44, Obturateur
37. Port bus CAN (port étendu) 45. Boutons personnalisables (C1-C4)

* La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans une zone dégagée sans interférences électromagnétiques a une
altitude d'environ 120 meétres (400 pieds)
Pour respecter les réglementations locales, la fréquence de 5,8 GHz n'est pas disponible dans certains pays et régions.
Le temps de fonctionnement maximal est estimé sans alimenter un appareil mobile ou un écran.
Pour en savoir plus sur le mode de fonctionnement a deux radiocommandes, reportez-vous au guide de I'utilisateur.
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Utilisation du Matrice 210/Matrice 210 RTK

1. Téléchargement de DJI Assistant 2

Téléchargez et installez DJI Assistant™ 2 sur votre ordinateur en cliquant sur le lien suivant
http://www.dji.com/matrice-200-series

Vérifiez que les applications intégrées DJI GO 4 et DJI Pilot fonctionnent normalement. Ce guide utilise 'application DJI GO 4 comme exemple.

g’ Z Pour activer I'appareil pour la premiere fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer d'une connexion Internet

Internet

A DJI Assistant 2 est disponible sous Windows 7 (ou version ultérieure) ou OS X 10.11 (ou version ultérieure)

Chargement des batteries

* Appuyez sur le bouton poussoir et ouvrez le cache de port de charge correspondant.
* Insérez la Batterie de Vol Intelligente dans le port de charge pour commencer la recharge.
* Appuyez bien sur le bouton poussoir au moment de retirer la batterie complétement chargée.

Prise de
courant
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Avec la station de recharge IN2CH, le temps de Temps de charge :  Avec la station de recharge
charge est de: 2 heures et WCH2, le temps de charge est
TB50-M200: 1 heure et 30 minutes environ (deux 24 minutes* de 1 heure et 11 minutes environ
batteries)*

(une batterie)*
TBSS: 2 heure et 33 minutes environ (deux batteries)*

A

“Chargeur fourni

 NE CHARGEZ PAS les batteries TBS0-M200/TBSS5 et WB37 en méme temps

« Alafin du chargement, les voyants lumineux de la Batterie de Vol Intelligente s'éteignent et le voyant de Ia station de recharge devient vert fixe.

« Une fois le chargement terming, I'écran de la radiocommande affiche 100 %

« Lastation de recharge émet une alerte lorsque la batterie est pleine. Activez ou désactivez I'alerte avec I'nterrupteur situé sous la station

« Connectez les Batteries de Vol Intelligentes & I'appareil et mettez-les sous tension. Si la température des batteries est inférieure & 15 °C, le systéme les amenera
automatiquement a une température située entre 15 et 20 °C.

Il est recommandeé de coupler les Batteries de Vol Intelligentes. Vous pouvez effectuer cette action dans 'application DJI GO 4.
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Préparation de la radiocommande

Montage des batteries de I'écran et de la radiocommande

L'écran CrystalSky et la radiocommande Cendence utilisent les
mémes batteries.

Insérez la batterie dans le logement de batterie, puis faites-la : Faible
glisser jusqu'a entendre un clic. o
o Elevé

A « Appuyez sur le bouton de déverrouillage de la batterie avant de refirer
la batterie.

« Appuyez une fois sur le bouton Niveau de la batterie pour vérifier le
niveau de charge de la batterie.

Fixation de I'écran sur la radiocommande

Vérifiez que la piece B est Verrouillez le support Ajustez la fermeté de I'axe
déverrouillée. Connectez de fixation. d'inclinaison a I'aide d'une
la piece B a la piece A. piece de monnaie.



Fixation du systéme aérien Datalink Pro a la radiocommande

Pour les modeles M200, fixez uniquement le systéme aérien Datalink Pro a la
radiocommande M210 RTK.

Retirez les vis. Collez le systeme aérien Datalink Pro Passez les antennes Datalink Pro dans
sur le support de fixation a l'aide de les clips. Vérifiez que les lignes des
I'adhésif double face, puis fixez le antennes passent dans les rainures
support de fixation sur I'arriere de la du support de fixation au niveau des
radiocommande. clips afin de ne pas endommager les
antennes.

Fixez le clip principal sur le support Collez le module CAN Hub au support de

de fixation, puis reliez les antennes fixation a I'aide de I'adhésif double face,

au systeme aérien Datalink Pro. puis fixez le support de fixation & l'aide
des vis.

Utilisation de la radiocommande

Le mode de manche est configuré en mode 2 par défaut. En mode 2, le manche gauche agit sur l'altitude et I'orientation de I'appareil,
tandis que le manche droit contréle ses mouvements vers l'avant, l'arriére, la gauche et la droite. Pour régler la caméra vue subjective,
maintenez le bouton C2 enfoncé et faites pivoter la molette gauche.

Manche gauche Manche droit Caméra vue subjective

A « Pour plus d'informations sur la connexion et I'utilisation de la radiocommande, consultez le guide de I'utilisateur.
« Vous pouvez modifier le mode de manche et personnaliser les fonctions des boutons BA-BH et C1-C4 dans I'application DJI GO 4.
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4. Préparation de I'appareil

Déploiement des antennes D-RTK

Pour les modeles M200, fixez uniquement les antennes D-RTK & la radiocommande M210 RTK.
Dépliez les antennes D-RTK et serrez les vis.

Déploiement de I'appareil

Dépliez le bras de la structure, faites glisser le verrou du bras jusqu'a
I'extrémité du bras de la structure puis faites-le pivoter a environ 90°
jusqu'a ce que la ligne argentée se situe dans la zone de l'icone <=>.

Les hélices sans
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs ne
comportant aucun
repere.
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Montez I'hélice sur la
plague de fixation en
appuyant puis tournez-la
dans la direction indiquée
par l'icéne de verrouillage

A jusqu'a ce qu'elle soit
bien fixée.

Les hélices avec des
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs
comportant les mémes
repeéres de couleur.

Vérifiez que les hélices sont bien
fixées avant chaque vol



Fixation de la nacelle et de la caméra

=z
I

Appuyez sur le bouton  Alignez les points Mettez le dispositif Connecteur de nacelle Il Connecteur de nacelle |
de décrochage de la blanjcs et rouges et de verrouillage qe la Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/230
nacelle pour enlever insérez la nacelle. nacelle en position

le cache. verrouillée. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

Pensez & appuyer sur le bouton de décrochage de la nacelle lorsque vous tournez le dispositit de verrouillage de la nacelle pour retirer la nacelle et la caméra. Le
dispositit de verrouillage de la nacelle doit étre entiérement tourné lorsque vous retirez la nacelle pour la prochaine installation

Fixation des Batteries de Vol Intelligentes —

D Eleve
Insérez deux batteries. 2 g
Appuyez une fois pour vérifier le niveau de la batterie. = o 7@’
Appuyez a nouveau et maintenez enfoncé jusqu'a ce que les =
batteries s'allument ou s'éteignent.

Faible

« Lorsque I'appareil est alimenté par une seule batterie, utilisez le logement de batterie B
« Pensez a appuyer sur le bouton de déverrouillage de la batterie lorsque vous I'enlevez

Montage du systéme au sol D-RTK

Pour les modéles M200, fixez uniquement I'unité au sol D-RTK & la

radiocommande M210 RTK.

1. Faites pivoter les vis pour fixer le support d'antenne et installez
la batterie.

2. Faites pivoter la bride pour fixer la batterie et installez I'antenne
Datalink Pro.

3. Installez le systéme au sol D-RTK sur un trépied adapté.

Ce guide utilise le Datalink Pro 900 comme exemple. Consultez
les guides d'utilisateur D-RTK et Datalink Pro pour de plus amples 0,63 cm ou 0,95 cm
informations. (1/4 po ou 3/8 po)

Activation de D-RTK et de Datalink Pro

Pour la série M200, vous ne pouvez activer que D-RTK et Datalink Pro avec le M210 RTK. Veillez & activer ces deux éléments avec DJI
Assistant 2 avant leur premiére utilisation.

nnnnnn
Micro USB EEEE‘E A2 2 0
a1
EJo—=/ =
Connectez le systeme aérien Datalink Pro, le systéme au sol Datalink Connectez I'appareil a I'ordinateur et basculez le
Pro et le systéme au sol D-RTK un par un & l'ordinateur a I'aide d'un commutateur de mode USB sur la position RTK pour I'activer.

céble Micro USB pour les activer.

« Assurez-vous que le systéme au sol D-RTK est mis sous tension en premier. NE mettez PAS 'appareil en marche tant que le voyant d'état de fonctionnement du
systéme au sol D-RTK Nest PAS vert fixe.
« Définissez le commutateur de mode de vol sur le mode P ou .
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5. Vol

]

Ready to Go (GPS)

Application

DJIGO 4

[

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans
— I'application DJI GO 4 si la mention « Ready to Go (GPS) »
ou « Ready to Go (Vision) » (pour les vols en intérieur)

Actionnez le commutateur  Allumez la radiocommande, Lancez I'application saffiche dans Ia barre d'état de Iapparell
de mode de vol pour I'écran, I'appareil et le DJI GO 4, puis
activer le mode P (mode systéme au sol D-RTK. appuyez sur GO FLY.

de vol le plus s(r).

Dans l'application DJI GO 4

11
O O (G
Décollage Atterrissage Fonction RTH Modes de fonctionnement Modes de vol intelligent
automatique automatique de la nacelle supplémentaires

A « Ces icones ne sont présentées qu'a titre indicatif. L'affichage de 'application DJI Pilot peut étre différent de celui de I'application DJI GO 4. Veuillez vous référer
Iinterface utilisateur réelle.

« Pour en savair plus, visionnez les didacticiels dans 'application DJI GO 4 ou sur le site Web officiel de DJI

« Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Reportez-vous aux consignes de sécurité et a la clause d'exclusion de responsabilité pour en savoi plus.

Décollage manuel Atterrissage manuel

D
Abaissez lentement le
ou manche gauche jusqu'a
ce que l'appareil touche le
k ‘ sol. Maintenez la position

k pendant quelques secondes
Utilisez la commande de manche combinée pour Poussez doucement le pour couper les moteurs.
démarrer/couper les moteurs. manche gauche vers le haut
(lentement) pour décoller.

Fonction RTH (radiocommande)

Semblable au bouton RTH dans I'application DJI GO 4. Fait revenir
I'appareil au point de départ.

Maintenez le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH. Appuyez a
nouveau pour annuler.

!
'

'

|

) Il est important que vous
1 compreniez les consignes de vol
) fondamentales afin d'assurer votre
' sécurité et celle de votre entourage.
) Reportez-vous aux consignes de
1 sécurité et a la clause d'exclusion
'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

'

A « Pour couper les moteurs en plein vol, appuyez sur le bouton RTH tout en abaissant le manche
gauche dans le coin intérieur inférieur et maintenez cette position pendant 3 secondes. Coupez les
moteurs en plein vol uniquement 'l s'agit d'un cas d'urgence dans lequel cette action peut réduire

le risque de dommage ou de blessure.

« Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. NE DEMARREZ PAS les moteurs dans des
espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent & proximité. Gardez toujours les deux mains
sur la radiocommande tant que les moteurs tournent. Apres I'atterrissage, mettez 'appareil hors
tension avant d'éteindre la radiocommande.

de responsabilité pour plus
d'informations.

Zones d'exclusion aérienne

En savoir plus :
http:/flysate.dii.com/no-fly
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Caractéristiques techniques

* Appareil (M210/M210 RTK)
Dimensions

Poids

Empattement diagonal
Poids max. au décollage
Charge utile max.

Précision du vol stationnaire (Mode P avec GPS)

Précision du vol stationnaire (D-RTK)
Vitesse angulaire max.

M210 : Déplié, 887 x 880 x 378 mm ; plié, 716 x 287 x 236 mm

M210 RTK : Déplié, 887 x 880 x 408 mm ; pli¢, 716 x 287 x 236 mm

M210 : environ 3,99 kg (avec deux batteries TB50-M200), environ 4,72 kg (avec deux batteries TB55)
M210 RTK : environ 4,42 kg (avec deux batteries TB50-M200), environ 5,15 kg (avec deux batteries TB55)
643 mm

6,14 kg

M210 : 2,15 kg (avec deux batteries TB50-M200), 1,42 kg (avec deux batteries TB55)

M210 RTK : 1,72 kg (avec deux batteries TB50-M200), 0,99 kg (avec deux batteries TB55)

Verticale : +0,5 m (1,64 pied) ou +0,1 m (0,33 pied, systéme optique inférieur activé)

Horizontale : +1,5 m (4,92 pieds) ou +0,3 m (0,98 pied, systéme optique inférieur activé)

Vertical: +0,1 m (0,33 pied); Horizontal: +0,1 m (0,33 pied)

Angle vertical : 300 °/s, lacet : 150°/s

Angle d'inclinaison maximal (Nnacelle double inférieure) Mode P : 25° (systeme optique avant activé : 25°) ; Mode S : 30°; Mode A : 25°

Angle d'inclinaison maximal

(Nacelle simple inférieure/nacelle simple supérieure)

Vitesse ascensionnelle max.

Vitesse de descente max. (verticale)

Vitesse max. (Nnacelle double inférieure)
Vitesse max. (Nacelle simple inférieure/nacelle
simple supérieure)

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de la mer

Reésistance maximale au vent
Temps de vol max. (TB50-M200)

Temps de vol max. (TB55)

Nacelles DJI prises en charge
Configurations de nacelle prises en charge
Indice de protection

GNSS

Température de fonctionnement
Radiocommande

Fréquence de fonctionnement

Distance de transmission max.

(espace dégagé, sans interférences)

EIRP

Alimentation
Puissance de sortie
Alimentation USB
DJI CrystalSky

Température de fonctionnement
e Systéme optique inférieur
Plage de vitesse
Plage d'altitude
Portée
Conditions d'utilisation
Portée du capteur a ultrasons
Conditions d'utilisation du capteur & ultrasons
e Systéme optique avant
Plage de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation
e Systéme de détection infrarouge vers le haut
Plage de détection d'obstacles
Champ de vision
Conditions d'utilisation

Mode P : 30° (systéme optique avant activé : 25°) ; Mode S : 35°; Mode A : 30°

5m/s (16,4 pieds/s)

3 m/s (9,8 pieds/s)

Mode S: 64,8kph (40,3 mph) ; Mode P/Mode A: 61,2kph (38 mph)
Mode S/Mode A: 82,8kph (51,4 mph) ; Mode P: 61,2kph (38 mph)

3000 m (9 842 pieds, avec des hélices 1760S)

12 m/s (39.4 pieds/s)

M210 : 27 minutes (sans charge utile), 13 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
M210 RTK : 23 minutes (sans charge utile), 13 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
M210 : 38 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
M210 RTK : 32 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X58/XT/Z30

Nacelle simple inférieure, nacelle double inférieure, nacelle simple supérieure

P43

GPS + GLONASS

-20°a45°C(-4°a 113 °F)

2,4-2,483 GHz ; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz : 7 km (4,3 miles, FCC) ; 3,5 km (2,2 miles, CE) ; 4 km (2,5 miles, SRRC)
5,8 GHz : 7 km (4,3 miles, FCC) ; 2 km (1,2 mile, CE) ; 5 km (3,1 miles, SRRC)
2,4 GHz : 26 dom (FCC) ; 17 dbm (CE) ; 20 dbm (SRRC)

5,8 GHz : 28 dBm (FCC) ; 14 dBm (CE) ; 20 dBm (SRRC)

Batterie intelligente longue durée (modéle : WB37 - 4 920 mAh - 7,6 V)

12 W (sans alimenter le moniteur)

i0S: 1A=52V(max.); Android : 1,5 A=52V (max.)

DJI CrystalSky 19,9 cm (7,85 pouces), résolution : 2 048 x 1536

Luminosité : 1 000 cd/m ; systéme d'exploitation : Android 5.1 ; stockage : 64 Go de mémoire ROM
-20°a40°C (-4°a104° F)

<10 m/s (32,8 pieds/s) & 2 m (6,56 pieds) d'altitude

<10 m (32,8 pieds)

<10 m (32,8 pieds)

Surfaces régulieres et bien éclairées (>15 lux)

10-500 cm (0,33-16,4 pieds)

Matériaux non absorbants, surface rigide (les tapis d'intérieur épais peuvent nuire & la performance)

0,7-30 m (2,3-98,4 pieds)
Horizontal : 60° ; vertical : 54°
Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 pieds)
+5°
Obstacles larges a réflexion diffuse de haute réflectivité (réflectivité >10 %)

e Batterie de Vol Intelligente (TB50-M200, modeéle : TB50-4 280 mAh-22,8 V; TB55, modéle : TB55-7 660 mAh-22,8 V)

Capacité
Tension
Type de batterie
Energie
Poids net (une unité)
Température de fonctionnement
Température de charge
Puissance de charge max.

e Chargeur (modéle : IN2C180)
Tension
Puissance nominale

o Station de recharge (modéle : IN2CH)
Tension d'entrée
Courant d'entrée

4280 mAh (TB50-M200), 7 660 mAh (TB55)
228V

LiPo 68

97,58 Wh (TB50-M200), 176,93 Wh (TB55)
Environ 520 g (TB50-M200), environ 885 g (TB55)
-20°a45°C (-4°a 113 °F)

5°2a40°C (41°a 104 °F)

180W
261V
8w DJI incorporates HDMI™ technology.
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
. trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries

Téléchargez la derniére version a l'adresse
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

MATRICE et DJI sont des marques commerciales de DJI
Copyright © 2017 DJI. Tous droits réservés.

Une création de DJI. Imprimé en Chine.
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) di DJI™ & un potente sistema con eccellenti caratteristiche di agilita e velocita, due
barometri e IMU ridondanti per garantire la massima affidabilita e nuove funzionalita di volo intelligente che facilitano I'acquisizione di scatti
complessi. | sensori visivi del velivolo consentono una migliore precisione di volo in sospensione anche quando si vola al chiuso o in ambienti
in cui il sistema GNSS non & disponibile. Il nuovo design della cellula del drone gli fornisce un grado di protezione contro I'ingresso di liquidi
IP43, in conformita allo standard globale IEC 60529. Il design meccanico di M210/M210 RTK, con carrelli di atterraggio a sgancio rapido e
bracci pieghevoli montati, ne facilita il trasporto, lo stoccaggio e la preparazione per il volo.

L'M210/M210 RTK & compatibile con molti gimbal connettori DGC2.0 di DJI, supportando un gimbal singolo verso l'alto o un gimbal doppio
verso il basso.” E dotato di numerose porte di espansione per ampliare le sue applicazioni. L'M210 RTK dispone di un D-RTK DJl integrato, che
fornisce dati di riferimento per il posizionamento piu precisi. Le nuove batterie di volo intelligenti presentano celle della batteria potenziate e un
sistema di gestione dell'alimentazione avanzato. Senza un carico utile, 'M210 offre fino a 27 minuti di volo con batterie standard e 38 minuti di
volo con batterie ad alta capacita. L'M210 RTK offre rispettivamente tempi di volo senza carico utile fino a 23 minuti con batterie standard e fino
a 32 minuti con batterie ad alta capacita.”

Questo manuale utilizza I'M210 RTK e lo ZENMUSE™ Z30 come esempio per dimostrare la configurazione.

1. Telecamera FPV 16. Porte di espansione

2. Sistema visivo in avanti 17. Collegamento RC/velivolo

3. Connettore gimbal DJI V2.0 (DGC2.0) Pulsante e indicatore

4. Pulsante di sgancio del gimbal 18. Interruttore modalita USB

5. Bracci telaio 19. Porta di alimentazione estesa

6. Motori (XT30)

7. Eliche 20. Pulsante per la rimozione

8.LED ESC della batteria

9. Carrello di atterraggio 21. Batterie di volo intelligenti

10. Posizione di montaggio del gimbal 22. Indicatori del livello di carica

verso l'alto della batteria

11. Sensore a infrarossi verso l'alto 23. Pulsante di accensione

12. Indicatore di stato del velivolo 24. Sistema visivo verso il basso
Ripiegato 13. Staffa di montaggio D-RTK 25. Slot per scheda micro-SD

14. Antenne D-RTK**
15. Porta USB

* | gimbal possono essere acquistati separatamente presso lo store on-line ufficiale DJI. Quando si utilizza un gimbal singolo verso I'alto, occorre un modulo
GPS. Non utilizzare un gimbal verso I'alto e un gimbal verso il basso simultaneamente. Per ulteriori dettagli su porte di espansione, gimbal verso l'alto e
gimbal verso il basso, fare riferimento al Manuale utente.

Notare che i tempi di volo massimi sono misurati in condizioni di volo ideali. | tempi di volo reali possono variare a seconda dell'ambiente.
NON smontare la scocca del velivolo; in caso contrario, ne decade la garanzia.

**Questo elenco di componenti si applica alla serie M210 RTK. Sebbene sia simile, il velivolo M210 non comprende le antenne D-RTK, il kit del sistema di terra

D-RTK o il sistema aereo Datalink Pro.
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Dispositivo di controllo remoto Cendence

Il dispositivo di controllo remoto Cendence™ offre la tecnologia LIGHTBRIDGE™ di DJI per garantire una distanza di trasmissione massima
di 7 km (4,3 mi).” Dotato di un monitor CrystalSky™ di DJI da 7,85 pollici, visualizza una vista in HD in tempo reale direttamente attraverso
I'app DJI Pilot o I'app DJI GO™ 4, fornendo un'esperienza di volo precisa e reattiva. Il supporto a doppia frequenza stabilizza ulteriormente
il downlink video in HD. Nella modalita doppio dispositivo di controllo remoto, due dispositivi di controllo remoto controllano il velivolo e la
telecamera separatamente, anche quando sono fino a 100 m (328 piedi) di distanza. Il dispositivo di controllo remoto Cendence funziona con
una batteria intelligente WB37, che puo essere caricata completamente tramite porta di ricarica in circa 2 ore e 24 minuti con un caricatore
180 W, o con I'hub di carica della batteria intelligente in circa 1 ora e 11 minuti. Il tempo massimo di funzionamento del dispositivo di controllo
remoto & di circa 4 ore senza fornire alimentazione a un monitor e con la modalita doppio dispositivo di controllo remoto disabilitata.”

Porta HDMI

Porta USB

Slot per scheda micro-SD

Porta micro-USB

Jack per cuffie

Porta sensibile alla luce

Pulsante di accensione

Pulsante personalizzabile (F1)

Pulsante delle impostazioni

10. Pulsante personalizzabile (F2)

11. Pulsante di indietro

12. Pulsante di rilascio della batteria

13. Batteria intelligente WB37

14. Antenne

16. Staffa di montaggio del monitor

16. Levette di comando

17. Gancio della cinghia

18. Manopola di regolazione focale

19. Pulsante di ritorno alla posizione iniziale (RTH)
20. Porta di alimentazione

21. Pulsante delle impostazioni EV

22. Pulsante delle impostazioni dell'otturatore

23. Pulsante delle impostazioni di apertura

24. Pulsante delle impostazioni ISO

25. Pulsante di messa in pausa

26. Pulsante di accensione

27. Display del dispositivo di controllo remoto

28. Quadrante delle impostazioni della telecamera
29. Pulsante personalizzabile menu delle impostazioni
30. Pulsanti personalizzabili (BA-BH)

©ONDO WM

31. Leva sinistra 38. Porta micro-USB

32. Selettore sinistro (beccheggio del 39. Porta SDI (per uscita video)
gimbal) 40. Leva destra

33. Commutatore della modalita di volo 41. Selettore destro (rotazione

34. Impugnatura orizzontale del gimbal)

35. Porta USB 42. Pulsante AF (messa a fuoco
(per collegamento del dispositivo automatica)
mobile) 43. Pulsante di registrazione

36. Porta A HDMI (per uscita video) 44. Pulsante dell'otturatore

37. Porta CAN Bus (porta estesa) 45. Pulsanti personalizzabili (C1-C4)

* I dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la sua distanza di trasmissione massima (FCC) in una vasta area all'aperto, priva di interferenze
elettromagnetiche a un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi)
Per conformarsi alle normative locali, la frequenza di 5,8 GHz non & disponibile in alcuni paesi e regioni.
Il tempo massimo di funzionamento & stimato senza alimentazione di un dispositivo o di un monitor intelligente.
Per ulteriori informazioni sulla modalita doppio dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.
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Utilizzare Matrice 210/ Matrice 210 RTK

1.

Scaricare DJI Assistant 2

Scaricare e installare DJI Assistant™ 2 sul computer tramite il link web seguente:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Assicurarsi che I'app DJI GO 4 e I'app DJI Pilot integrate funzionino normalmente. Questo manuale utilizza I'app DJI GO 4 come esempio.

g ;j Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.

Internet

A DJI Assistant 2 & disponibile per Windows 7 (o versioni successive) o Mac OS X 10.11 (o versioni successive).

2.

Ricarica delle batterie

* Premere il pulsante di rilascio e aprire il rispettivo coperchio della porta di ricarica.
* Per avviare il processo di carica, inserire la batteria di volo intelligente nella porta di ricarica.
* Assicuratevi di premere il pulsante di rilascio durante la rimozione della batteria completamente carica.

Presa di
alimentazione
100 - 240 V
(50 Hz/60 Hz)

Utilizzare I'hub di carica IN2CH; il tempo di Tempo di carica: Utilizzare I'hub di carica WCH2; il

carica & di circa 2 ore e 24 min* tempo di carica & di circa 1 ora e

TB50-M200: 1 ora e 30 min (due batterie)* 11 min (una batteria)*

TB5S5: 2 ora e 33 min (due batterie)* *Caricatore in dotazione

Altermine del processo di carica, le luci LED sulla batteria di volo intelligente si spengono e il LED sullhub di carica diventa verde
Quando la carica & completa, il display sul dispositivo di controllo remoto mostra 100%
Quando la batteria & completamente carica, I'hub di carica emette un segnale acustico. £ possibile attivare o disattivare il segnale acustico commutando linterruttore
posizionato sotto 'hub.

« Collegare e batterie di volo intelligenti al velivolo e accenderle. Se la temperatura delle batterie & inferiore a 15 °C, il sistema riscalda automaticamente le batterie
per mantenere una lemperatura compresa tra 15 °C e 20 °C.

« Si consiglia di accoppiare le batterie di volo intelligenti. Questa operazione puo essere effettuata tramite I'app DJI GO 4.

A * Non caricare le batterie TB50-M200/TB55 e WB37 contemporaneamente.
.
.

3.
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Preparazione del dispositivo di controllo remoto

Montaggio del monitor e delle batterie del dispositivo di
controllo remoto

Il monitor CrystalSky e il dispositivo di controllo remoto Cendence

. . & Basso
utilizzano le stesse batterie. .
Posizionare la batteria nello slot della batteria, quindi farla scorrere [
verso |'estremita fino a quando non si avverte uno scatto (clic). - Alto

A « Premere il pulsante di rilascio della batteria prima di rimuovere la batteria.
« Premere una volta il pulsante del livello di carica della batteria per
controllare il livello di carica della batteria.

Montare il monitor sul dispositivo di controllo remoto

Assicurarsi che la parte B Bloccare la staffa di Utilizzare una moneta
sia sbloccata. Collegare la montaggio. per regolare il serraggio
parte B alla parte A. dell'asse di beccheggio.



Montaggio del sistema aereo Datalink Pro sul dispositivo di controllo remoto

Per la serie M200, montare esclusivamente il sistema aereo Datalink Pro sul dispositivo di
controllo remoto M210 RTK

Rimuovere le viti. Fissare il sistema aereo Datalink Inserire le antenne Datalink Pro nelle
Pro alla piastra di montaggio con il clip. Assicurarsi che le linee delle
biadesivo, quindi fissare la piastra di antenne siano allineate alle scanalature
montaggio sul retro del dispositivo di della piastra di montaggio cui vengono
controllo remoto. fissate le antenne per evitare che

vengano danneggiate.

Fissare la clip principale sulla Fissare il modulo dell'Hub CAN alla
piastra di montaggio, quindi piastra di montaggio con il biadesivo,
collegare le antenne al sistema quindi fissare la piastra di montaggio con
aereo Datalink Pro. le viti.

Utilizzo del dispositivo di controllo remoto
La modalita levetta € impostata sulla modalita 2 in modo predefinito. Nella modalita 2, la levetta di sinistra controlla I'altitudine e la

direzione del velivolo, mentre la levetta di destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso. Per regolare
la telecamera FPV, premere e tenere premuto il pulsante C2 e ruotare il selettore sinistro.

Levetta di sinistra Levetta di destra Telecamera FPV

7

A « Per ulteriori informazioni su come collegare e utilizzare il dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.
« E possibile modificare la modalita levetta e personalizzare le funzioni dei pulsanti C1-C4 e BA-BH nell'app DJI GO 4.
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. Preparazione del velivolo

Apertura delle antenne D-RTK

Per la serie M200, montare esclusivamente le antenne D-RTK sul dispositivo M210 RTK
Aprire le antenne D-RTK e serrare le viti.

Apertura del velivolo

Aprire il braccio del telaio, far scorrere il dispositivo di bloccaggio del
braccio fino all'estremita del braccio del telaio e ruotarlo di circa 90°
finché la linea argentata non rientra nell'icona <<=>.

Premere I'elica verso il
basso sulla piastra di
montaggio e ruotarla nella
direzione indicata dall'icona
di blocco (ﬁ fino a fissarla

Le eliche senza
anelli argentati vanno
installate sui motori
senza contrassegni

Le eliche con anelli
argentati vanno
installate sui motori
con i contrassegni
dello stesso colore.

Prima di ogni volo verificare che le
eliche siano fissate correttamente.
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Montaggio del gimbal e della telecamera

==
JUTTY

Premere il pulsante Allineare i puntini Ruotare il dispositivo Connettore gimbal Il Connettore gimbal |
per lo sgancio del _b\anc_h\ erossie di b\occo_ c!e\ g\m_ba\ Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/Z30
gimbal per rimuovere inserire il gimbal. nella posizione di

il coperchio. bloccaggio. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

Assicurarsi di premere il pulsante per lo sgancio del gimbal quando si ruota il dispositivo di blocco del gimbal per rimuovere il gimbal e la telecamera. Il dispositivo
di blocco del gimbal deve essere ruotato completamente quando [o si rimuove per consentire la successiva installazione

Montare le batterie di volo intelligenti —
[ m— ]
Inserire una coppia di batterie. - g
Premere una volta per verificare il livello di carica della batteria =le 7@:
Premere nuovamente e tenere premuto fino a quando le batterie =
non si accendono o si spengono. @
Basso

« Utiizzare solo lo slot B della batteria quando per 'alimentazione si utilizza solo una batteria
o Assicurarsi di premere il pulsante per la rimozione della batteria quando si rimuove la batteria

Montare il sistema di terra D-RTK

Per la serie M200, montare esclusivamente il sistema di terra

D-RTK sul dispositivo M210 RTK.

. Ruotare le viti per fissare la staffa dell'antenna e installare la
batteria.

. Ruotare il gancio per fissare la batteria e installare I'antenna
Datalink Pro.

. Installare il sistema di terra D-RTK su un apposito treppiede.

N

w

Questo manuale utilizza il Datalink Pro 900 come esempio. Per maggiori

1/4" 0 3/8"
dettagli, fare riferimento alle guide utente D-RTK e Datalink Pro.

Attivazione di D-RTK e Datalink Pro

Per la serie M200, & possibile attivare solo D-RTK e Datalink Pro con M210 RTK. Prima di utilizzare per la prima volta entrambi i sistemi,
assicurarsi di attivarli con DJI Assistant 2.

nnnnnn
Micro USB EEEE‘E A2 2 0

a1
Per attivarli, collegare al computer uno alla volta il sistema aereo Collegare il velivolo al computer e portare il commutatore

Datalink Pro, il sistema di terra Datalink Pro e il sistema di terra D-RTK della modalita USB in posizione RTK
con un cavo micro-USB.

* Assicurarsi di accendere per primo il sistema di terra D-RTK. NON accendere il velivolo prima che il LED di stato operativo del sistema di terra D-RTK diventi verde
fisso.

* Impostare il commutatore della modalita di volo in modalita P o F.
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DJIGO 4 Pronto per la
Pilot
o partenza (GPS)

_ ) _ , Prima che il velivolo decoll, assicurarsi che la barra di
Portare il commutatore Accendere il dispositivo di Lanciare I'app DJI stato del velivolo nell'app DJI GO 4 indichi "Ready to Go
della modalita di volo alla  controllo remoto, il monitor, GO 4 e toccare (GPS)" 0 "Ready to Go (Vision)" per i voli al chiuso.
modalita P, la modalita il velivolo e il sistema di terra "GO FLY".

di volo piu sicura. D-RTK.
Dentro I'app DJI GO 4
1
O O (G
Decollo Atterraggio Ritorno alla posizione Modalita di funzionamento Ulteriori modalita di
automatico automatico iniziale (RTH) del gimbal volo intelligenti

A * Queste icone sono fornite solo come riferimento. Quanto visualizzato dall'app DJI Pilot puo essere diverso dall'app DJI GO 4, fare riferimento allinterfaccia utente

effettiva.
* Per ulteriori informazioni, guardare i tutorial sull'applicazione DJI GO 4 o sul sito Web ufficiale DJI.

* Impostare sempre un‘altitudine RTH adeguata prima del decollo. Per ulteriori dettagli, fare riferimento alle limitazioni di responsabilita e alle direttive sulla sicurezza.

Decollo manuale

K [ |

Utilizzare la combinazione di comandi delle Spingere la levetta sinistra in alto
levette per avviare/arrestare i motori. (lentamente) per il decollo.

Atterraggio manuale

Portare la levetta di
sinistra (lentamente) verso
il basso fino a quando

il velivolo non tocca il
terreno. Tenere premuto
alcuni secondi per
arrestare i motori.
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Ritorno alla posizione iniziale (dispositivo di controllo remoto)

Uguale al pulsante RTH nell'app DJI GO 4. Il velivolo torna al punto
registrato come Home Point (Posizione iniziale).

Premere e tenere premuto per avviare la procedura di RTH. Premere di
nuovo per annullare l'operazione.

A « Per arrestare i motori durante il volo, premere il pulsante RTH tirando contemporaneamente la

levetta di sinistra verso I'angolo interno inferiore e tenere premuto per tre secondi. Arrestare i motori
durante il volo solo in situazioni di emergenza e allo scopo di ridurre il rischio di danni o lesioni

« Le eliche rotanti possono essere pericolose. NON awviare i motori quando vi sono persone nelle

vicinanze. Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando i motori sono in
funzione. Dopo I'atterraggio, spegnere prima il velivolo, quindi il dispositivo di controllo remoto,

Per la propria sicurezza e per quella
delle persone che si trovano nelle
vicinanze, & importante comprendere
le principali linee guida di volo. Per
ulteriori informazioni, fare riferimento
alle limitazioni di responsabilita e alle
direttive sulla sicurezza.

Zone vietate al volo

Per saperne di pit:
http://fflysafe.dji.com/no-fly



Caratteristiche tecniche

o Velivolo (M210/M210 RTK)

Dimensioni M210: aperto, 887x880x378 mm, chiuso, 716x287x236 mm
M210 RTK: aperto, 887x880x408 mm, chiuso, 716x287x236 mm
Peso M210: circa 3,99 kg (con due batterie TB50-M200), circa 4,72 kg (con due batterie TBSS)
M210 RTK: circa 4,42 kg (con due batterie TB50-M200), circa 5,15 kg (con due batterie TB55)
Passo diagonale 643 mm
Peso massimo al decollo 6,14kg
Carico utile massimo M210: 2,15 kg (con due batterie TB50-M200), 1,42 kg (con due batterie TB55)
M210 RTK: 1,72 kg (con due batterie TB50-M200), 0,99 kg (con due batterie TB55)
Precisione di volo in sospensione (modalita P con GPS) Verticale: +0,5 m (1,64 piedi) 0 +0,1 m (0,33 piedi, sistema visivo verso il basso abilitato)
Orizzontale: +1,5 m (4,92 piedi) 0 £0,3 m (0,98 piedi, sistema visivo verso il basso abilitato)
Precisione di volo in sospensione (D-RTK) Verticale: +0,1m (0,33 piedi); orizzontale: +0,1m (0,33 piedi)
Velogita massima angolare Beccheggio: 300%/s, imbardata: 150°/s
Angolo massimo di beccheggio (Gimbal doppio verso il basso) ~ Modalita P: 25° (sistema visivo in avanti abilitato: 25°); Modalita S: 30° modalita A: 25°
Angolo massimo di beccheggio Modalita P: 30° (sistema visivo in avanti abilitato: 25°); Modalita S: 35°; modalita A: 30°
(Gimbal singolo verso il basso/gimbal singolo verso I'alto)
Velocita massima di risalita 5m/s (164 piedi/s)
Velocita massima di discesa (verticale) 3m/s (9.8 piedifs)
Velocita massima (Gimbal doppio verso il basso) Modalita S: 64,8kph (40,3 mph); modalita P/modalita A: 61,2kph (38 mph)
Velocita massima Modalita S/modalita A: 82,8kph (51,4 mph); modalita P: 61,2kph (38 mph)
(Gimbal singolo verso il basso/gimbal singolo verso l'alto)
Quota massima di funzionamento sopra il livello del mare 3.000 m (9.842 piedi, con eliche 1760S)
Resistenza massima al vento 12 ms (39,4 piedis)
Durata massima di volo (TB50-M200) M210: 27 min (senza carico utile), 13 min (peso al decollo: 6,14 kg)
M210 RTK: 23 min (senza carico utile), 13 min (peso al decollo: 6,14 kg)
Durata massima di volo (TBS5) M210: 38 (senza carico utile), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)
M210 RTK: 32 (senza carico utile), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)
Gimbal DJI supportati Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30
Configurazioni dei gimbal supportate Gimbal singolo verso il basso, gimbal doppio verso il basso, gimbal singolo verso l'alto
Grado di protezione contro 'ingresso di liquidi 1P43
GNSS GPS+GLONASS
Temperatura di funzionamento Da-20°C a 45 °C (da-4 °Fa 113 °F)
e Dispositivo di controllo remoto
Frequenza di funzionamento 2,400 - 2,483 GHz; 5,725 - 5,825 GHz
Distanza di trasmissione massima 2,4 GHz: 7 km (4,3 miglia, FCC); 3,5 km (2,2 miglia, CE); 4 km (2,5 miglia, SRRC)
(senza impedimenti né interferenze) 5.8 GHz: 7 km (4,3 miglia, FCC): 2 km (1,2 miglia, CE); 5 km (3,1 miglia, SRRC)
EIRP 2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC); 5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
Alimentazione Batteria intelligente estesa (modello: WB37-4.920 mAh - 7,6 V)
Potenza di uscita 12 W (senza alimentazione del monitor)
Alimentazione USB i0S: 1 A=52V (max); Android: 15 A=52V (Max)
DJI CrystalSky DJI CrystalSky 7,85 pollic; risoluzione: 2048x1536;
Luminosita: 1000 cd/m2; sistema operativo: Android 5.1; archiviazione: ROM 64 GB
Temperatura di funzionamento Da-20 °C a 40 °C (da -4 °F a 104 °F)
e Sistema visivo verso il basso
Intervallo di velocita <10 m/s (32,8 piedis) allaltezza di 2 m (6,56 piedi)
Intervallo di altitudine <10 m (32,8 piedi)
Intervallo di funzionamento <10m (32,8 piedi)
Ambiente operativo Superfici con motivi chiari e illuminazione adeguata (>15 lux)
Intervallo di funzionamento del sensore a ultrasuoni 10-500 cm (0,33-16,4 piedi)
Ambiente operativo del sensore a ultrasuoni Materiale non assorbente, superfici rigide (eventuali superfici spesse influenzano negativamente le prestazioni)
© Sistema visivo in avanti
Intervallo di rilevamento degli ostacoli 0,7-30 m (2,3-98,4 piedi)
FOV Orizzontale: 60°; verticale: 54°
Ambiente operativo Superfici con motivi chiari e illuminazione adeguata (> 15 lux)
e Sistema di rilevamento a infrarossi verso I'alto
Intervallo di rilevamento degli ostacoli 0-5m (0-16,4 piedi)
FOV +5°
Ambiente operativo Ostacoli di grandi dimensioni, diffusi e riflettenti (riflettivita >10%)
e Batteria di volo intelligente (TB50-M200, modello: TB50-4.280 mAh-22,8 V; TB55, modello: TB55-7.660 mAh-22,8 V)
Capacita 4,280 mAh (TB50-M200), 7.660 mAh (TB55)
Tensione 228V
Tipo di batteria LiPo 68
Energia 97,58 Wh (TB50-M200), 176,93 Wh (TBS5)
Peso netio (singola) Circa 520 g (TB50-M200), Circa 885 g (TB55)
Temperatura di funzionamento Da-20 °C a 45 °C (da -4 °F a 113 °F)
Temperatura di carica Da5°C a40°C (da 41 °F a 104 °F)
Massima potenza di carica 180 W
e Caricatore (modello: IN2C180) "
Tensione 26,1V e
Potenza nominale Teow DJI incorporates HDMI™ technology.
© Hub di carica (modello: IN2CH) The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
Tensione di ingresso 26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
. trademarks of HOMI Licensing LLC in the United States and
Corrente di ingresso 69A other countries.
Scaricare |'ultima versione da MATRICE e DJI sono marchi registrati DJI
http:/www.dji.com/matrice-200-series Copyright © 2017 DJI Tutti i diritti riservati
% Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso. Progettato da DJI. Stampato in Cina.
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

De DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) is een krachtig systeem met toonaangevende wendbaarheid en snelheid, twee
barometers en redundante IMU's voor maximale betrouwbaarheid en nieuwe, intelligente vliegfuncties die het maken van complexe beelden
eenvoudig maakt. De zichtsensoren van de drone zorgen voor een verbeterde zweefnauwkeurigheid, zelfs bij het vliegen in gebouwen of in
een omgeving waarin GNSS niet beschikbaar is. Het nieuwe luchtframe-ontwerp van de drone heeft een beschermingsgraad tegen indringen
van IP43, conform de wereldwijde norm IEC 60529. Door zijn mechanische ontwerp, het landingsgestel met snelkoppeling en de gemonteerde
inklapbare armen kan de M210/M210 RTK gemakkelijk worden vervoerd, opgeslagen en voor de vlucht worden klaargemaakt.

De M210/M210 RTK is compatibel met een groot aantal DJI gimbals met DGC2.0-connector, ter ondersteuning van een enkele omhooggerichte
gimbal of dubbele omlaaggerichte gimbals.* Hij is uitgerust met vele uitbreidingspoorten om hem nog meer toepassingen te geven. De M210
RTK heeft een ingebouwde DJI D-RTK voor nog nauwkeurigere koersgegevens voor de positionering. De nieuwe Intelligent Flight Batteries zijn
uitgerust met verbeterde accucellen en een geavanceerd vermogensbeheersysteem. Zonder belasting heeft de M210 een vliegtijd van max.
27 minuten met standaardaccu's en 38 minuten met accu's met hoge capaciteit. De M210 RTK heeft zonder belasting maximale vliegtijden van
23 minuten met standaardaccu's en 32 minuten met accu's met hoge capaciteit.”

In deze handleiding worden de M210 RTK en ZENMUSE™ Z30 als voorbeeld gebruikt om de installatie te demonstreren

1. FPV-camera 15. USB-poort

2. Systeem zicht naar voren 16. Uitbreidingspoorten

3. DJI Gimbal Connector V2.0 (DGC2.0) 17. Koppeling afstandsbediening/

4. Ontkoppeltoets gimbal drone

5. Frame-armen Knop en indicatielampje

6. Motoren 18. Schakelaar USB-modus

7. Propellers 19. Extra voedingspoort (XT30)

8. ESC-leds 20. Knop verwijderen accu

9. Landingsgestel 21. Intelligent Flight Batteries

10. Montagepositie omhooggerichte gimbal 22. Indicators accuniveau

11. Naar boven gerichte infraroodsensor 23. Aan-/uitknop

12. Statusindicator drone 24. Systeem zicht naar beneden

13. Montagesteun D-RTK 25. MicroSD-kaartsleuf
Inklappen 14. Antennes D-RTK™

* Gimbals kunnen afzonderlijk worden aangeschaft in de officiéle DJI Online Store. Bij het gebruik van een enkele omhooggerichte gimbal is een GPS-
module vereist. Gebruik de omhooggerichte en omlaaggerichte gimbals NIET gelijktijdig. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over
uitbreidingspoorten, omhooggerichte gimbals en omlaaggerichte gimbals.

Houd er rekening mee dat de maximale vliegtijden zijn gemeten onder ideale omstandigheden. Werkelijke viiegtiiden kunnen afhankelijk van je omgeving variéren.
Demonteer de behuizing van de drone NIET; anders wordt deze niet meer door de garantie gedekt.

**Let op: deze lijst met items is van toepassing op de M210 RTK. De drone M210 is vergelijkbaar maar heeft geen D-RTK-antennes, D-RTK grondsysteemkit of

Datalink Pro luchtsysteem.
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Cendence afstandsbediening

De Cendence™ afstandsbediening is uitgerust met LIGHTBRIDGE™-technologie van DJI voor een maximale overdrachtsafstand van 7 km (4,3 mijl).*
Uitgerust met een DJI CrystalSky™ 7,85 inch monitor geeft het een live HD-weergave via de ingebouwde DJI Pilot-app of DJI GO™ 4-app,
voor een nauwkeurige en responsieve vliegervaring. Ondersteuning voor twee frequenties maakt de HD-videodownlink stabieler. In de modus
dubbele afstandsbediening bedienen twee afstandsbedieningen de drone en de camera afzonderlijk, zelfs op een afstand van max. 100 meter
(328 feet) van elkaar. De Cendence-afstandsbediening werkt met een WB37 Intelligent Battery, die via de laadpoort met een 180 W lader in 2
uur en 24 minuten kan worden opgeladen, of in ongeveer 1 uur en 11 minuten met de Intelligent Battery Charging Hub. De maximale bedrijfstijd
van de afstandsbediening is circa 4 uur, zonder dat de monitor wordt gevoed en met de modus dubbele afstandsbediening uitgeschakeld.*

HDMI-poort

USB-poort
MicroSD-kaartsleuf
Micro-USB-poort
Hoofdtelefoonaansluiting
Poort lichtgevoelig
Aan-/uitknop

Aanpasbare knop (F1)
Instelknop

10. Aanpasbare knop (F2)

11. Terugknop

12. Accu-ontgrendelknop

13. WB37 Intelligent Battery

14. Antennes

15. Montagesteun voor monitor
16. Joysticks

17. Lushaak

18. Focusregelknop

19. Knop Return-to-Home (RTH)
20. Voedingspoort

21. Knop EV-instellingen

22. Knop sluiterinstellingen

283. Knop diafragma-instellingen
24. Knop I1SO-instellingen

25. Pauzeknop

26. Aan-/uitknop

27. Display afstandsbediening
28. Draaiknop camera-instellingen
29. Instelmenu aanpasbare knop
30. Aanpasbare knop (BA-BH)

CONDO A WN =

31. Linker hendel 38. Micro-USB-poort
32. Linker draaiknop (gimbal hellen) 39. SDI-poort (voor video-uitgang)
33. Vluchtmodusschakelaar 40. Rechter hendel
34. Handvat 41. Rechter draaiknop (gimbal
35. USB-poort pannen)
(voor verbinding met mobiel 42. AF-knop (Autofocus)
apparaat) 43. Opnameknop
36. HDMI A-poort (voor video-uitgang) 44. Sluiterknop
37. CAN-buspoort (uitgebreide poort) 45. Aanpasbare knop (C1-C4)

* De afstandsbediening kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een groot open gebied zonder elektromagnetische interferentie, en op een
hoogte van circa 120 meter (400 feet)
Om aan lokale wetgeving te voldoen, is de frequentie 5,8 GHz in een aantal landen en regio's niet beschikbaar.
De maximale bedrijfstijd is een schatting, zonder dat er een smart-apparaat of monitor wordt gevoed.
Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de dubbele-afstandsbedieningsmodus
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Gebruik van de Matrice 210/Matrice 210 RTK

. Downloaden van DJI Assistant 2

Download en installeer DJI Assistant™ 2 op je computer via de onderstaande link:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Controleer of de ingebouwde DJI GO 4-app en de DJI Pilot-app correct werken. In deze handleiding wordt de DJI GO 4-app als voorbeeld
gebruikt.

Eerste activering vereist een DJl-account en internetverbinding

Internet

DJI Assistant 2 is beschikbaar voor Windows 7 (of nieuwer) of OS X 10.11 (of nieuwer).

. De accu's opladen

* Druk op de ontgrendelknop en open de afdekking van de corresponderende laadpoort.
* Plaats de Intelligent Flight Battery in de laadpoort om het opladen te starten.
* Zorg dat je de ontgrendelknop indrukt wanner je de volledig opgeladen accu verwijdert.

Stopcontact
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Met de IN2CH Charging Hub is de laadtiid circa  Oplaadtild: Met de WCH2 Charging Hub is de
TB50-M200: 1 uur en 30 minuten (twee accu's)* 2 uur en 24 min* laadltijd circa 1 uur en 11 minuten
TBS55: 2 uur en 33 minuten (twee accu's)” (één accu)* “Meegeleverde lader

« Laat de TB50-M200/TB5S5- en WB37-accu's NIET tegeliikertiid op.

« Zodra het opladen is voltooid, gaan de LED-lampjes op de Intelligent Flight Battery uit, terwijl de LED op de Charging Hub groen gaat branden.

 Wanneer het opladen voltooid is, geeft het display op de afstandsbediening 100% aan

« De Charging Hub produceert een akoestisch signaal wanneer de accu volledig is opgeladen. De melding kan worden in- en uitgeschakeld met de schakelaar onder
de hub.

« Siuit de Intelligent Flight Batteries aan op de drone en schakel ze in. Als de accutemperatuur lager is dan 15 °C, zal het systeem de accu's automatisch verwarmen
en op een temperatuur houden tussen 15 °C en 20 °C.

« Het koppelen van de Intelligent Flight Batteries is aanbevolen. Dit kan worden gedaan in de DJI GO 4-app

3.
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Voorbereiding van de afstandsbediening

Monitor en accu's afstandsbediening monteren

De CrystalSky-monitor en de Cendence-afstandsbediening
gebruiken dezelfde accu's.

Plaatst de accu in het accuvak en schuif hem naar voren tot je = Laag
een Kklik hoort. .

o

© Hoog

« Druk voor het verwideren van de accu op de ontgrendelknop van de accu
« Druk eenmaal op de accuniveauknop om het laadniveau te controleren.

De monitor op de afstandsbediening monteren

Zorg dat onderdeel B is Vergrendel de Gebruik een munt om de
ontgrendeld. Sluit onderdeel B montagesteun. hellingsas vaster/losser te
aan op onderdeel A. draaien.



Montage van Datalink Pro luchtsysteem op de afstandsbediening

Bij de M200-serie mag het Datalink Pro luchtsysteem alleen op de M210 RTK-
afstandsbediening worden gemonteerd.

Verwijder de schroeven. Bevestig het Datalink Pro Leid de Datalink Pro-antennes door de
luchtsysteem met dubbelzijdige klemmen. Zorg ervoor dat de draden
tape op de montageplaat. Bevestig van de antennes in de groeven van de
vervolgens de montageplaat montageplaat vallen waar de klemmen
op de achterzijde van de Zzijn bevestigd om schade aan de
afstandsbediening. antennes te voorkomen.

Bevestig de hoofdklem op de Bevestig de CAN-hubmodule met
montageplaat en sluit de antennes dubbelzijdige tape op de montageplaat
vervolgens aan op het Datalink Pro en schroef de montageplaat vast met de
luchtsysteem. schroeven.

Gebruik van de afstandsbediening

De joystickmodus is standaard ingesteld op modus 2. In modus 2 regel je met de linker joystick de hoogte en de koers van de drone,
terwijl je met de rechterjoystick de drone vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Houd knop C2 ingedrukt en draai aan de
linker draaiknop om de FPV-camera aan te passen.

Linkerjoystick Rechterjoystick FPV-camera

7

A « Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de aansluiting en het gebruik van de afstandsbediening.
Je kunt in de DJI GO-app de instelling van de joystickmodus wijzigen en de functies van de knoppen C1-C4 en BA-BH aanpassen.
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4. Drone voorbereiden

De D-RTK-antennes uitklappen

Bij de M200-serie mogen de D-RTK-antennes alleen op de M210 RTK worden gemonteerd.
Klap de D-RTK-antennes uit en draai de schroeven vast.

Drone uitklappen

Klap de frame-arm uit, schuif de armvergrendeling naar het uiteinde van
de frame-arm en draai hem ongeveer 90°, totdat de zilveren lijn binnen
het <&>-pictogram ligt.

Druk de propellers op de
montageplaat en draai ze in
de richting aangegeven met
het vergrendelpictogram

A totdat ze vastzitten.

Propellers zonder
Zzilveren ringen zijn
bedoeld voor montage
op motoren zonder
markeringen

Propellers met zilveren
ringen zijn bedoeld
voor montage op
motoren met dezelfde
kleurmarkeringen

Controleer vo6r elke viucht of de
propellers goed vastzitten.
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Gimbal en camera aanbrengen

=z
I

Druk op de Zorg dat de witte Draai de Gimbal Connector II Gimbal Connector |
ontkoppelingstoets lijnen gelijk liggen met gimbalvergrendeling Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/Z30
van de gimbal om de de rode punten en naar de vergrendelde

kap te verwijderen. plaats de gimbal stand. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

Zorg dat je de ontkoppelingstoets van de gimbal indrukt voordat je aan de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera te verwijderen. Bij het
verwideren van de gimbal moet de gimbal volledig worden geroteerd voor de volgende montage

De Intelligent Flight Batteries aanbrengen p—
D  Hoog
Plaats een paar accu's, - s
Druk eenmaal op de knop om het accuniveau te controleren = ol 7@:’
Druk nogmaals en houdt ingedrukt tot de accu's worden =
ingeschakeld of uitgeschakeld
Laag

« Gebruik accupoort B alleen wanneer je voor de voeding gebruik maak! van maar één accu
« Zorg dat je vé6r het verwilderen van de accu op de ontgrendelknop van de accu drukt

Het D-RTK-grondsysteem monteren

Bij de M200-serie mag het D-RTK-grondsysteem alleen op de M210

RTK worden gemonteerd.

1. Draai de schroeven om de antennesteun vast te zetten en plaats
de accu.

2. Draai de klem om de accu vast te zetten en breng de Datalink
Pro-antenne aan

3. Installeer het D-RTK-grondsysteem op een geschikt statief.

In deze handleiding wordt de Datalink Pro 900 als voorbeeld gebruikt
Raadpleeg de handleidingen van de D-RTK en Datalink Pro voor meer
informatie.

1/4" of 3/8"

D-RTK en Datalink Pro activeren

Voor de M200-serie kunt u alleen D-RTK en Datalink Pro activeren met de M210 RTK. Zorg dat ze allebei eerst worden geactiveerd met
DJI Assistant 2 voor het eerste gebruik.

Micro USB

Sluit het Datalink Pro-luchtsysteem, het Datalink Pro-grondsysteem Sluit de drone aan op de computer en zet de USB-
en het D-RTK-grondsysteem één voor één met een micro-USB-kabel modusschakelaar in de RTK-stand voor activering
aan op de computer voor activering.

« Zorg dat het D-RTK-grond n eerst wordt ingeschakeld. Zet het luchtsysteem NIET aan voordat de bedrifsstatus-LED van het D-RTK-grondsysteem continu
groen brandt
* Zet de vliegmodusschakelaar in de P- of F-modus.
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5. Vlucht

]

DJIGO 4

App Ready to Go (GPS)

[

Zorg er voor het opstijgen voor dat de Aircraft Status Bar

Zet de vluchtmo- Schakel de afstandsbediening, Activeer de DJI GO in de DJI GO 4-app ‘Ready to Go (GPS)' of ‘Ready to Go
dusschakelaar in de de monitor, de drone en het 4-app en tik op GO (Vision)’ aangeeft wanneer je binnen in een gebouw viiegt.
P-modus, de veiligste  D-RTK-grondsysteem in. FLY.

vliegmodus.

In de DJI GO 4-app

11
S D e 29}
Automatisch Automatisch Return-to-Home (RTH) Werkmodi gimbal Meer Intelligent Flight-modi

opstijgen landen

A « Deze pictogrammen dienen alleen ter referentie. De displays van de DJI Pilot-app kunnen afwijken van de displays van de DJI GO 4-app. Zie hiervoor de
gebruikersinterface
« Bekijk de uitleg in de DJI GO 4-app of op de officiéle DJI-website voor meer informatie.
« Stel altiid een passende RTH-hoogte in véor het opstijgen. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtliinen voor meer informatie

Handmatig opstijgen Handmatige landing

Duw de linkerjoystick
of @ @ (langzaam) omlaag, totdat
je bent geland. Houd deze
enkele seconden vast om
= ‘ de motoren te stoppen.

K

Gebruik de gecombineerde joystickopdracht om Duw de linkerjoystick
de motoren te starten/stoppen omhoog (langzaam)
om op te stijgen.

Terug-naar-basis (afstandsbediening)

Het is belangrijk de basisviucht-
richtlijnen te begrijpen voor jouw
veiligheid en die van je medemens.
Raadpleeg de disclaimer en veilig-
heidsrichtliinen voor meer informatie,

Net als de RTH-knop in de DJI GO 4-app. Brengt de drone terug naar
de basis.

Houd deze knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten. Druk
nogmaals hierop om te annuleren.

A « Druk om de motoren tijdens het viiegen te stoppen op de RTH-knop en trek tegelijkertijd de
linkerjoystick naar de onderste binnenhoek en houd deze 3 seconden vast. Schakel de motoren
alleen tijdens de viucht uit in noodsituaties wanneer dit de kans op schade of letsel kan verkleinen
« Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren NIET in krappe ruimten of wanneer
er mensen in de buurt zijn. Houd je handen altijd op de afstandsbediening wanneer de motoren
draaien. Schakel de drone na het landen eerst uit voordat je de afstandsbediening uitschakelt.

No-fly zones (gebieden met
een vliegverbod)

Meer infor
http:/flysafe.dji.com/no-fly
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Specificaties

e Drone (M210/M210 RTK)
Afmetingen
Gewicht

Diagonale wielbasis
Maximaal opstijggewicht
Max. belasting

Zweefnauwkeurigheid (P-modus met GPS)

Zweefnauwkeurigheid (D-RTK)
Maximale hoeksnelheid

M210: Uitgeklapt, 887x880x378 mm, ingeklapt, 716x287x236 mm

M210 RTK: Uitgeklapt, 887x880x408 mm, ingeklapt, 716x287x236 mm

M210: Ca. 3,99 kg (met twee TB50-M200-accu's), ca. 4,72 kg (met twee TB55-accu's)
M210 RTK: Ca. 4,42 kg (met twee TB50-M200-accu's), ca. 5,15 kg (met twee TB55-accu's)
643 mm

6,14 kg

M210: 2,15 kg (met twee TB50-M200-accu's), 1,42 kg (met twee TB55-accu's)

M210 RTK: 1,72 kg (met twee TB50-M200-accu's), 0,99 kg (met twee TB55-accu's)
Verticaal: 0,5 m (+1,64 feet) of 0,1 m (+0.33 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Horizontaal: +1,5 m (4,92 feet) of +0,3 m (0,98 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Verticaal: 0,1 m (+0.33 feet); Horizontaal: 0,1 m (+0.33 feet)

Helling: 300°/s, gier: 150°/s

Maximale hellingshoek (Dubbele omlaaggerichte gimbal) P-modus: 25° (voorwaarts Vision System ingeschakeld: 25°); S-modus: 30°; A-modus: 25°

Maximale hellingshoek (Enkele omlaaggerichte
gimbal/enkele omhooggerichte gimbal)

Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid (verticaal)

Max. snelheid (Dubbele omlaaggerichte gimbal)
Max. snelheid (Enkele omlaaggerichte gimbal/enkele
omhooggerichte gimbal)

Max. servicehoogte boven zeeniveau

Maximale windbestendigheid

Max. vliegtijd (TB50-M200)

Max. viiegtijd (TB55)

Ondersteunde DJI-gimbals
Ondersteunde gimbalconfiguraties
Beschermingsgraad tegen indringing
GNSs

Bedrijfstemperatuur
Afstandsbediening

Bedriffsfrequentie

Max. overdrachtsafstand

(vrij van obstakels en interferentie)
EIRP

Voeding
Uitgangsvermogen
USB-voeding

DJI CrystalSky

Bedrijfstemperatuur

e Systeem zicht naar beneden
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Werkingsbereik
Werkingsomgeving
Bedriffsbereik ultrasoonsensor
Gebruiksomgeving ultrasoonsensor

e Systeem zicht naar voren
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Werkingsomgeving

o Infraroodsensorsysteem
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Werkingsomgeving

P-modus: 30° (voorwaarts Vision System ingeschakeld: 25°); S-modus: 35°; A-modus: 30°

5m/s (16,4 ft/s)

3m/s (9,8 ft/s)

S-modus: 64,8kph (40,3 mph); P-modus/A-modus: 61,2kph (38 mph)
S-modus/A-modus: 82,8kph (51,4 mph); P-modus: 61,2kph (38 mph)

3000 m (9842 feet, met 1760S-propellers)

12 m/s (39,4 fi/s)

M210: 27 min. (zonder belasting), 13 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)
M210 RTK: 23 min. (zonder belasting), 13 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)
M210: 38 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)
M210 RTK: 32 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Enkele omlaaggerichte gimbal, dubbele omlaaggerichte gimbal, enkele omhooggerichte gimbal
P43

GPS+GLONASS

-20 °C tot 45 °C (-4 °F tot 113 °F)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 mijl FCC); 3,5 km (2,2 mijl, CE); 4 km (2,5 mijl, SRRC)
5,8 GHz: 7 km (4,3 mijl, FCC); 2 km (1,2 mijl, CE); 5 km (3,1 mijl, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE), 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE), 20 dBm (SRRC)

Uitgebreide Intelligent Battery (model: WB37-4920mAh-7,6 V)

12 W (zonder dat de monitor wordt gevoed)

i0S: 1 A=5,2V (max); Android: 1,5 A=5,2 V (max)

DJI CrystalSky 7,85 inch, resolutie: 2048x1536;

Helderheid: 1000 cd/m2; Besturingssysteem: Android 5.1; Opslag: ROM 64GB
-20 °C tot 40 °C (-4 °F tot 104 °F)

<10 m/s (32,8 ft/s) bij een hoogte van 2 m (6,56 feet)

<10 m (32,8 feet)

<10 m (32,8 feet)

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)
10-500 cm (0,33-16,4 feet)

Niet-absorberend materiaal, robuuste opperviakken (dik tapijt binnen zal leiden tot slechtere prestaties)

0,7-30 m (2,3-98,4 feet)
Horizontaal: 60°; Verticaal: 54°
Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0-5m (0-16,4 feet)
+5°
Grote, diffuse en reflectieve obstakels (reflectie >10%)

* Intelligent Flight Battery (TB50-M200, model: TB50-4280mAh-22.8V; TB55, model: TB55-7660mAh-22.8V)

Capaciteit
Spanning
Accutype
Vermogen
Netto gewicht (per stuk)
Bedrijfstemperatuur
Oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

e Oplader (model: IN2C180)
Spanning
Nominaal vermogen

o Charging Hub (model: IN2CH)
Ingangsspanning
Ingangsstroom

4280 mAh (TB50-M200), 7660 mAh (TB55)
228V

LiPo 6S

97,58 Wh (TB50-M200), 176,93 Wh (TBS55)
Ca. 520 g (TB50-M200), ca. 885 g (TB55)
-20 °C tot 45 °C (-4 °F tot 113 °F)

5°C tot 40 °C (41 °F tot 104 °F)

180 W

26,1V HDmI

sow DJl incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia

261V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
. trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

69A other countries.

Download de nieuwste versie op
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.

MATRICE en DJI zijn handelsmerken van DJI
Copyright © 2017 DJI Alle rechten voorbehouden

Ontworpen door DJI. Gedrukt in China.
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

O DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) é um sistema potente com agilidade e velocidade de classe mundial, equipado
com dois barémetros e modulos de IMU redundantes para proporcionar méaxima confiabilidade, e novos recursos de voo inteligentes que
facilitam a captura de imagens complexas. Os sensores visuais da aeronave aumentam a precisao ao pairar, mesmo voando em ambientes
fechados ou nos quais o GNSS esta indisponivel. O drone possui um novo desenho de fuselagem com Grau de Protecéo contra Intruséo
P43, atendendo a norma global IEC 60529. O design mecanico, juntamente com o trem de pouso de liberacéo rapida e os bragos dobraveis
instalados, deixam o M210/M210 RTK f&cil de transportar, armazenar e preparar para o voo.

O M210/M210 RTK é compativel com vérios dos conectores para estabilizador DGC2.0 da DJI, com suporte a estabilizadores simples voltados
para cima ou duplos voltados para baixo. Ele vem equipado com vérias portas de expansao para ampliar suas aplicagées. O M210 RTK tem
incorporado um DJI D-RTK, que fornece dados de rumo mais precisos para posicionamento. As novas Baterias de Voo Inteligentes possuem
células atualizadas e um sistema de gerenciamento de energia avangado. Sem carga Uutil, o M210 oferece autonomia de voo de até 27 minutos
com baterias padréo e 38 minutos com baterias de alta capacidade. O M210 RTK oferece até 23 minutos e 32 minutos de autonomia de voo
sem carga Util com baterias padréo e de alta capacidade, respectivamente. *

Este manual utiliza o M210 RTK e o ZENMUSE™ Z30 como exemplo para demonstrar a configuragéo.

1. Camera FPV 15. Entrada USB
2. Sistema de visao frontal 16. Portas de expansao
3. Conector do estabilizador (Gimbal) 17. Conexao RC/Aeronave
DJI V2.0 (DGC2.0) Bot&o e indicador
4. Botao de desencaixe do estabilizador 18. Interruptor de modo USB
5. Bragos da estrutura 19. Porta de alimentagéo
6. Motores estendida (XT30)
7. Hélices 20. Botdo de remogao da bateria
8. LEDs de ESC 21. Baterias de Voo Inteligentes
9. Trem de pouso 22. Indicadores de nivel da
10. Posigao de Montagem do Estabilizador bateria
para cima 23. Bot&o liga/desliga
11. Sensor de infravermelho para cima 24. Sistema de visao inferior
Dobrado 12. Indicador de status da aeronave 25. Slot do cartao Micro SD

13. Suporte de Montagem D-RTK
14. Antenas D-RTK**

* Os estabilizadores podem ser adquiridos separadamente na Loja On-line Oficial DJI. Um médulo de GPS é necessario ao usar um estabilizador unico para
cima. NAO use um estabilizador para cima e outro para baixo simultaneamente. Consulte 0 manual do usuério para obter mais detalhes sobre portas de
expansao, estabilizadores para cima e estabilizadores para baixo.

Por favor, observe que os tempos méximos de voo sao medidos em condigdes de voo ideal. Os tempos de voo real podem variar de acordo com o ambiente.
NAO desmonte a carenagem da aeronave; caso contrario, ela nao sera coberto pela garantia.

**Por favor, observe que esta lista de itens se aplica para o M210 RTK. Embora seja similar, a aeronave M210 n&o inclui as antenas de D-RTK ou o Kit do

Sistema Datalink Pro Air.
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Controle remoto Cendence

O controle remoto Cendence™ apresenta a tecnologia LIGHTBRIDGE™ da DJI para uma distancia maxima de transmisséo de até 4,3 milhas
(7 km)*. Equipado com um monitor DJI CrystalSky™ de 7,85 polegadas, ele exibe uma visualizagao HD ao vivo através do aplicativo integrado
DJI Pilot ou do aplicativo DJI GO™ 4, oferecendo uma experiéncia de voo precisa e responsiva. A compatibilidade com frequéncia dupla
torna o downlink de video HD mais estavel. No Modo de Controle Remoto Duplo, dois controles remotos controlam a aeronave e a camera
separadamente, mesmo que os dois estejam a até 328 pés (100 metros) de distancia um do outro. O controle remoto Cendence funciona com
uma Bateria Inteligente WB37, que pode ser totalmente carregada através do Ponto de Carregamento em cerca de 2 horas e 24 minutos com
um carregador de 180 W, ou através do Ponto de Carregamento da Bateria em aproximadamente 1 hora e 11 minutos. O tempo maximo de
funcionamento do controle remoto é de aproximadamente 4 horas sem fornecimento de energia para um monitor e com o modo de Controle
Remoto Duplo desativado.*

31.
32.

33.

35.

36.
37.

Alavanca esquerda

Botao esquerdo (inclinagéo do
estabilizador)

Interruptor do modo de voo

. Alca

Entrada USB

(para conexao de dispositivos moveis)
Porta A de HDMI (para saida de video)
Porta de rede CAN (porta estendida)

38.
39.
40.
41.

42.
43.
44,
45.

Porta Micro USB

Porta SDI (para saida de video)
Alavanca direita

Botao direito (varrimento do
estabilizador)

Botao AF (autofoco)

Botéo de gravagédo

Bot&o do obturador

Botbes personalizaveis (C1-C4)

27.

30.

Entrada HDMI

Entrada USB

Slot do cartao Micro SD

Porta Micro USB

Conector de fone de ouvido

Porta sensivel a luz

Bot&o liga/desliga

Botao personalizavel (F1)

Botao de configuragéo

. Bot&o personalizavel (F2)

. Bot&o Volta

. Botao de remocéao da bateria

. Bateria Inteligente WB37

. Antenas

. Suporte de Montagem de Monitor
. Joysticks

. Gancho da correia

. Botao de Ajuste do Ponto Focal

. Botéo Return-to-Home (RTH)

. Entrada de alimentacao

. Botao de configuragédo do EV

. Botao de configuragédo do obturador
. Botao de configuracédo da abertura
. Bot&o de configuragéo do ISO

. Botao de pausa

. Botao liga/desliga

Display do controle remoto

. Botao de configuragdo da camera
. Menu de configuracdes do botao personalizavel
Botoes personalizaveis (BA-BH)

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia maxima de transmissdo (FCC) em uma area aberta sem interferéncia eletromagnética e a uma altitude de
aproximadamente 400 pés (120 metros).
Para atender as regulamentacées locais, a frequéncia de 5,8 GHz nao esta disponivel em alguns paises e regides.

O tempo méximo de funcionamento é estimado sem fornecimento de energia a um dispositivo inteligente ou monitor.
Para mais informagées sobre o Modo de Controle Remoto Duplo, consulte o manual do usuario.
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Usando o Matrice 210/Matrice 210 RTK

1. Download do DJI Assistant 2

Baixe e instale o DJI Assistant™ 2 no seu computador através do link do site abaixo:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Verifique se o aplicativo DJI GO 4 integrado e o aplicativo DJI Pilot estao funcionando normalmente. Este manual usa o aplicativo DJI GO
4 como um exemplo.

g Z A ativagao pela primeira vez requer sua conta DJI e conexao com a interet.

Internet

O DJI Assistant 2 & compativel com Windows 7 (ou posterior) ou OS X 10.11 (ou posterior).

2. Carga das baterias

* Pressione o botao de liberagdo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a Bateria de Voo Inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.
* Para remover a bateria totalmente carregada, pressione o botdo de liberagéo.

Tomada elétrica
100~240 V
(50Hz/60Hz)

Usando o Ponto de Carregamento IN2CH, o Tempo de Usando o Ponto de Carregamento
tempo de carregamento é de aproximadamente  carregamento WCH2, 0 tempo de carregamento é
TB50-M200: 1 hora e 30 min (duas baterias)® 2 horas e 24 min® de aproximadamente 1 hora e 11 min
TBS55: 2 hora e 33 min (duas baterias)" (uma bateria)*

“Carregador fornecido

« NAO carregue simultaneamente baterias TB50-M200/TBSS e WB37.

« Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de Voo Inteligente (Intelligent Flight Battery) serao desligadas, e o LED no Ponto de
Carregamento acendera na cor verde

« Quando o carregamento estiver concluido, o display no controle remoto mostrara 100%.

« O Ponto de Carregamento emitira um sinal quando a bateria estiver totaimente carregada. O alerta pode ser ativado ou desativado alternando o interruptor abaixo
do Ponto de Carregamento.

« Conecte as Baterias de Voo Inteligentes & aeronave e ligue-as. Se a temperatura da bateria estiver abaixo de 15° C, o sistema aquecera automaticamente as
baterias para manter uma temperatura entre 15°  20° C.

« £ recomendado fazer o pareamento das Baterias de Voo Inteligentes. Isso pode ser feito pelo aplicativo DJI GO 4.

3. Preparo do controle remoto

Montagem das baterias do monitor e do controle remoto

O monitor CrystalSky e o controle remoto Cendence utilizam as
mesmas baterias

Coloque a bateria no slot da bateria e deslize-a até o fim até
ouvir-se um clique.

* Pressione o botdo de remogao da bateria antes de remové-Ia.
* Pressione o botdo do nivel da bateria uma vez para verificar o nivel da
bateria

Montagem do monitor no controle remoto

Verifique se a Parte B esta Trave o suporte de Use uma moeda para ajustar o
destravada. Conecte a montagem. aperto do eixo de inclinagao.
Parte B a Parte A.
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Montagem do Sistema Datalink Pro Air no controle remoto

Para a série M200, monte apenas o Sistema Datalink Pro Air no controle
remoto do M210 RTK.

Remova os parafusos.

Prenda o Sistema Datalink Pro Air
na placa de montagem com a fita
adesiva de dupla face, depois
prenda a placa de montagem na
parte de tras do controle remoto.

Incline as antenas do Datalink Pro na
direcao das presilhas. As linhas das
antenas devem ficar sobre os sulcos
da placa de montagem em que as
presilhas ficam presas, para impedir
danos as antenas.

Prenda o médulo CAN Hub na placa
de montagem usando a fita adesiva de
dupla face; depois, prenda a placa de
montagem usando os parafusos.

Prenda a presilha principal na
placa de montagem e, em seguida,
conecte as antenas no Sistema
Datalink Pro Air.

Uso do controle remoto

O modo do joystick esta definido para Modo 2 por padrao. No Modo 2, o joystick esquerdo controla a altitude e a diregdo da aeronave,
enquanto o joystick direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita. Para ajustar a camera FPV,
pressione e segure o botao C2 e gire o botdo esquerdo.

Joystick esquerdo Joystick direito Camera FPV

cIMA

Baixo

A « Para obter mais informagges sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte o manual do usuario.
« Voce pode alterar 0 modo do joystick e personalizar as funges dos botSes C1-C4 e BA-BH no aplicativo DJI GO 4.
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4. Preparo da aeronave

Desdobramento das antenas D-RTK

Para a série M200, monte as antenas D-RTK somente no M210 RTK.
Desdobre as antenas D-RTK e aperte os parafusos.

Desdobrando a aeronave

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o blogueio até a
extremidade do brago da estrutura e gire-o cerca de 90° até que a linha
prateada fique dentro da faixa do icone <=>.

Pressione a hélice na placa
de montagem para baixo e
gire-a na direcao indicada
pelo icone de travamento
(E até ficar firme.

Hélices sem anéis
prateados devem ser
instaladas nos motores
desmarcados.

As hélices com anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se as
hélices estao bem presas.
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Montagem do estabilizador e da camera

=z
I

Pressione o botéo Alinhe os pontos Gire a trava do Conector do estabilizador Il Conector do estabilizador |
de de_gencalxe do bra_ncos e verme\hos e estgb!lzador paraa Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/Z30
estabilizador para insira o estabilizador. posigéo travada.

Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT

remover a tampa.

Certifique-se de pressionar o botéo de desencaixe do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a camera. A trava do estabilizador deve ser
girada por completo ao remover a suspens&o para a proxima instalagao.

Montagem das Baterias de Voo Inteligente —
D Al
Insira um par de baterias. = i
Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria =le B8
Pressione novamente e mantenha pressionado até que as =
baterias liguem ou desliguem. S
Baixo

« Use apenas um slot de bateria B ao usar apenas uma bateria para fornecer energia
« Certifique-se de pressionar o botdo de remogéo da bateria ao remové-la.

Montagem do Sistema de Terra D-RTK

Para a série M200, monte apenas o Sistema de Terra D-RTK no

M210 RTK.

. Gire os parafusos para fixar o suporte da antena e instale a
bateria,

. Gire a bragadeira para fixar a bateria e instale a antena do
Datalink Pro.

. Instale o Sistema de Terra D-RTK em um tripé apropriado.

o

w

Este manual usa o aplicativo Datalink Pro 900 como um exemplo
Consulte os guias do usuério do D-RTK e do Datalink Pro para obter mais .
detalhes

Ativacdo do D-RTK e Datalink Pro

Para a série M200, s6 é possivel ativar o D-RTK e o Datalink Pro com o M210 RTK. Ative ambos com o DJI Assistant 2 antes da primeira
utilizag&o.

prTTYy
Micro USB EEEE‘E o A2 2 0
- a1
Conecte o Sistema Datalink Pro Air, o Sistema de Terra Datalink Conecte a aeronave ao computador e mude o interruptor de
Pro System e o Sistema de Terra D-RTK, um de cada vez, ao modo USB para a posi¢ao RTK para fazer a ativagao.

computador com um cabo Micro USB para fazer a ativagéo.

« Assegure-se de que o Sistema de Terra D-RTK esteja ligado primeiro. NAO ligue a aeronave o LED de Status de Atividade do Sistema de Terra D-RTK néo estiver
aceso em verde
 Defina o interruptor do modo de voo para o modo P ou F.
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5.

88

Voo

]

e Ready to Go (GPS)

[

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status

Mude o seletor de Ligue o controle remoto, monitor,  Execute o aplicativo da aeronave no aplicativo DJI GO 4 indique "Ready to Go
modo de voo para o aeronave e Sistema de Terra DJI GO 4 e toque (GPS)" ou "Ready to Go (Vision)" quando estiver pilotando
modo mais seguro, D-RTK. em GO FLY. em ambientes intemos.

P-Mode.

Dentro do aplicativo DJI GO 4

[
b >
Decolagem Pouso Return to Home (RTH) Modos de funcionamento Mais modos de voo inteligente

automatica automatico do estabilizador

A « Estes icones sdo apenas para referéncia. As telas do app DJI Pilot podem diferir das do app DJI GO 4; consulte a interface de usurio real.
« Assista a0s tutoriais no aplicativo DJI GO 4 ou no site oficial da DJI para saber mais.
« Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a Isenéo de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranga para obter mais detalhes

Decolagem manual Pouso manual

VN
Mova (lentamente) o
Ou @ @ joystick para baixo até
tocar o chéo. Segure por
alguns segundos para
L ‘ parar os motores.

K

v
Use um Combination Stick Command para Empurre o joystick esquerdo
ligar/desligar os motores. para cima (lentamente) para
decolar.

Return-to-Home (RC)

£ importante que vocé compreenda
as diretrizes bésicas de voo,
tanto para a sua protegao como
para a seguranca das pessoas 4
sua volta. Consulte a Isengéo de
Responsabilidade e as Diretrizes

'
'
i

Igual ao botéo RTH no aplicativo DJI GO 4. Traz a aeronave de volta .

'

'

i

'

'

| de Seguranga para obter mais

'

i

'

i

'

'

!

'

'

para o Home Point.
Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione
novamente para cancelar.

informagaes
A « Para parar os motores em pleno voo, pressione o bot&o RTH ao mesmo tempo que puxa o joystick

esquerdo para o canto intero inferior e segure por 3 segundos. Para diminuir o risco de danos ou
ferimentos, s6 faga a parada dos motores em pleno voo em caso de situagées de emergéncia.

« Quando estao girando, as hélices podem ser perigosas. NAO ligue os motores em 4reas estreitas
quando houver pessoas préximas. Mantenha sempre as maos no controle remato enquanto os motores
ainda estiverem girando. Apés o pouso, desligue a aeronave antes de desligar o controle remoto,

Zonas de exclusdo aérea

Saiba mais:
http://flysafe.dji.com/no-fly



Especificacoes

o Aeronave (M210/M210 RTK)
Dimensoes

Peso

Distancia entre-eixos diagonal
Peso méaximo de decolagem
Carga util maxima

Precisao de Planagem (P-mode com GPS)

Precisao de Planagem (D-RTK)
Velocidade Angular Méx

M210: Desdobrado, 887x880x378 mm, Dobrado, 716x287x236 mm
M210 RTK: Desdobrado, 887x880x408 mm, Dobrado, 716x287x236 mm

M210: Aprox. 3,99 kg (com duas baterias TB50-M200), Aprox. 4,72 kg (com duas baterias TB55)
M210 RTK: Aprox. 4,42 kg (com duas baterias TB50-M200), Aprox. 5,15 kg (com duas baterias TB55)

643 mm
6,14 kg
M210: 2,15 kg (com duas baterias TB50-M200), 1,42 kg (com duas baterias TB55)

M210 RTK: 1,72 kg (com duas baterias TB50-M200), 0,99 kg (com duas baterias TB55)

Vertical: +0,5m (1,64 pés) ou +0,1m (0,33 pés, Sistema de visao inferior)

Horizontal: +1,6 m (4,92 pés) ou +0,3 m (0,98 pés, Sistema de vis&o inferior ativado)
Vertical: +0,1m (0,33 pés); Horizontal: +0,1m (0,33 pés)

Inclinagao: 300°/s, Guinada: 150°/s

Angulo méx. de guinada (Estabilizadores duplos para baixo) P-mode: 25° (Sistema de visao frontal ativado: 25°); S-mode: 30°; A-mode: 25°

Angulo méax. de guinada (Estabilizador tnico para baixo/
Estabilizador tnico para cima)

Velocidade max. de ascensao

Velocidade méx. de descida (vertical)

Velocidade max. (Estabilizadores duplos para baixo)
Velocidade méax. (Estabilizador tnico para baixo/
Estabilizador tnico para cima)

Teto méaximo de servigo acima do nivel do mar
Resisténcia méxima a velocidade do vento

Tempo maximo de voo (TB50-M200)

Tempo méximo de voo (TB55)

Estabilizadores DJI compativeis
Configuragoes de estabilizador compativeis
Classificagao de Protegao Contra Intrusao
GNSS

Temperatura operacional

Controle remoto

Frequéncia de funcionamento

Distancia méxima de transmisséo

(sem obstrugao, livre de interferéncias)
EIRP

Fonte de alimentagao
Poténcia de saida

Fonte de alimentagao USB
DJI CrystalSky

Temperatura operacional
e Sistema de viso inferior
Faixa de velocidade
Faixa de altitude
Faixa operacional
Ambiente operacional
Faixa operacional do sensor ultrassénico
Ambiente operacional do sensor ultrassénico

® Sistema de vis&o frontal
Alcance de detecgao de obstaculos

Ambiente operacional
® Sistema de Detecgao Infravermelho voltado para cima
Alcance de detecgao de obstaculos
FOV
Ambiente operacional

P-mode: 30° (Sistema de vis&o frontal ativado: 25°); S-mode: 35°; A-mode: 30°

16,4 pés/s (5 m/s)

9,8 pés/s (3mfs)

S-mode: 64,8kph (40,3 mph); P-mode/A-mode: 61,2kph (38 mph)
S-mode/A-mode: 82,8kph (51,4 mph); P-mode: 61,2kph (38 mph)

9842 pés (3000 m, com hélices 1760S)

39,4 pés/s (12m/s)

M210: 27 min (sem carga (til), 13 min (peso de decolagem: 6,14 kg)
M210 RTK: 23 min (sem carga (til), 13 min (peso de decolagem: 6,14 kg)
M210: 38 min (sem carga Util), 24 min (peso de decolagem: 6,14 kg)
M210 RTK: 32 min (sem carga (til), 24 min (peso de decolagem: 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

Estabilizador tinico para baixo, Estabilizadores duplos para baixo, Estabilizador tnico para cima

1P43
GPS+GLONASS
-4°a 113°F (-20° a 45° C)

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 4,3 milhas (7 km, FCC); 2,2 milhas (3,5 km, CE); 2,5 milhas (4 km, SRRC)
5,8 GHz: 4,3 milhas (7 km, FCC); 1.2 milhas (2 km, CE); 3,1 milhas (5 km, SRRC)
2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

Extended Intelligent Battery (Modelo: WB37-4920mAh-7,6V)

12 W (sem fornecer energia ao monitor)

i0S: 1 A=5,2V (méax); Android: 1.5 A=5,2 V (méax)

DJI CrystalSky 7,85 pol, Resolugao: 2048x1536;

Brilho: 1000 cd/m2; Sistema operacional: Android 5.1; Armazenamento: ROM 64 GB
-4°a 104° F (-20° a 40° C)

<32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)

<32,8 pés (10m)

<32,8 pés (10 m)

Superficies com padrdes claros e com iluminagao adequada (lux >15)
0,33-16,4 pés (10-500 cm)

Material ndo absorvente, superficies rigidas (um carpete espesso em ambiente interno ir& prejudicar

o0 desempenho)

2,3-98,4 pés (0,7-30 m)
Horizontal: 60°: Vertical: 54°
Superficies com padréo claro e bastante iluminadas (lux >15)

0-16,4 pés (0-5 m)
+5°
Obstaculos grandes, difusos e reflexivos (refletividade >10%)

* Bateria de Voo Inteligente (TB50-M200, Modelo: TB50-4280mAh-22,8V; TB55, Modelo: TB55-7660mAh-22,8V)

Capacidade
Tensdo
Tipo de bateria
Energia
Peso liquido (Unico)
Temperatura operacional
Detecgéo de temperatura
Poténcia méax. de carga

e Carregador (Modelo: IN2C180)
Tenszo
Poténcia nominal

e Ponto de Carregamento (Modelo: IN2CH)
Tens&o de entrada
Corrente de entrada

4280 mAh (TB50-M200), 7660 mAh (TB55)
228V

LiPo 6S

97,58 Wh (TB50-M200), 176,93 Wh (TB55)
Aprox. 520 g (TB50-M200), Aprox. 885 g (TB55)
-4°a 113° F (-20° a 45°C)

5°C a40°C (41°F a 104°F)

180 W
261V I In I I .I
sow DJI incorporates HDMI™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
26,1V Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
5 9 A trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

other countries

Baixe a versao mais recente disponivel em
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Este contelido esta suijeito a alteragdes sem prévio aviso.

MATRICE e DJI sdo marcas registradas da DJI
Copyright © 2017 Todos os direitos reservados

Criado pela DJI. Impresso na China
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Matrice 210/Matrice 210 RTK

DJI™ MATRICE™ 210/Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) — 370 MoLLHas crcTema, obapatoLias MpeBOCXOAHOM MaHEBPEHHOCTBIO M CKOPOCTHIO.
[Ba 6apomeTpa 1 3anacHble MOy NHEPLWAaNbHOM HaBUraumoHHoN cuctemsl (MHC) rapaHTupyloT MakCumabHylo HagexHoCTb, a HOBbIE
VHTENNEeKTyaNbHble quHKLlVIVI no3BonsioT 6e3 HDOﬁﬂeM BbINOSIHATL C/IOXXHYKO ChEMKY. BMS\/aﬂbe\e AaTYMKN APOHa NOBbLILAT TOYHOCTL NoNeTa B
MOMELLEHUSIX UK B 30HaX, rae HepocTyneH curHan GNSS. CreneHb 3awmTbl 06onoyky 1P43 obecnednsaeT NpoYHOCTL Kopnyca ApoHa COrnacHo
cTtaHpaapty IEC 60529. MexaHnyeckasi koHCTpykUms M210/M210 RTK, Hapsiny ¢ GbICTPOCHEMHBIM MNOCAA0HHBIM LLIACCU 1 PACKIabIBaIOLMMIICS
ny4amu, ynpoLLaeT TPaHCNOPTUPOBKY, XPaHEHNE 1 NOAFOTOBKY K MONeTy.

Cvictema M210/M210 RTK coBMecTMa ¢ 6onbLUMHCTBOM cTabunusatopos DJI ¢ pasbemom DGC2.0, NoaaepXvBaeT OfyHOYHbIA BEPXHWA
CTabunN3atop N [BOMHBIE HIXXHIE CTaBUAM3aTOPbl.” OHa OCHALLEHA MHOXECTBOM NOPTOB PACLUMPEHNS A1 GONbLIENH YHUBEPCAIbHOCTH.
M210 RTK umeeT BCcTpoeHHyto cuctemy DJI D-RTK, koTopasi obecneumBaeT 6oniee TOYHble AaHHbIE O HANPaBieHUN ABVKEHWS A TOYHOro
noauLwoHMpoBaHus. Hosble akkymynstopsl Intelligent Flight Battery ocHalueHbl 0GHOBNEHHbIMY SHEKaMU 1 YCOBEPLLEHCTBOBAHHOW CUCTEMO
pacnpeneneHvis nutanns. Bea Harpyakn M210 obecniedmsaeT 27 MUHYT NOMETa CO CTaHAAPTHBIMN aKKYMYNISTOPamMu 1 38 MUHYT C akKyMyISTopamm
noBbILLEHHON eMkocT. M210 RTK obecneumnsaeT Ao 23 1 32 MyHYT noneTta 6e3 Harpyakn CO CTaHAAPTHBIMU akKyMyNISTOPamMn U akKyMynsTopamit
MOBBILLEHHOM MOLLIHOCTY COOTBETCTBEHHO.*

[aHHoe pykoBOACTBO vcronbayeT M210 RTK n ZENMUSE™ Z30 B KadecTse npyiMepa /15 AEMOHCTPALWN HACTPOVIKIA

1. KypcoBas kamepa 16. MopTbl pacLuvpeHns

2. Cuctema nepefHero o63opa 17. KHorka v nHavikatop

3. Pagbem crabunmzatopa DJI V2.0 (DGC2.0) COMPSHKEHVIS MybTa C APOHOM

4. KHorka oTcoefvHeHvs ctabrnvaatopa 18. Mepexnodatens pexxuma USB

5. Jlyun 19. Pagbem nutarmis (XT30)

6. OnekTpoaguraTenn 20. KHonka n3BneveHus

7. Nponenneps! akkymynsTopa

8. CBeToAnoAHbIE VHAVKATOPbI 3NEKTPOHHLIX 21, Akkymynstopsl Intelligent
perynsaTtopos xoaa Flight Battery

9. MocagouHoe waccu 22. ViHpuKaTopbl ypoBHA 3apsaa

10. MeCTO KpenneHvs BepxHero akkymynstopa

crabunusaropa 23. KHornka nutaHms

11. BepxHuit nHbpakpacHbIin AaT4mk 24. Cvictema HKHero ob3opa

12. VIHguKaTop CoCcTOosiHMA ApoHa 25. Pasbem 414 KapTbl NamsTvt

13. KpoHwwrenH D-RTK Micro SD

14. AxTerHbl D-RTK™

15. MopT USB

* CtabunnmaaTopbl MOXHO NPUOGPECTV OTAENBHO B O(yLManbHOM MHTEPHeT-MarasvHe DJI. Mpu ncnonb3oBaHUy OAVHOHHOTO BepxHero ctabunmusaropa TpebyeTcs
MOy b CryTHUKOBOI cBsian. HE VICTIONb3YITE BEpXHMit 1 HUXHII CTABUIMBATOPbI OAHOBPEMEHHO. OBPATUTECH K PYKOBOACTBY NOL30BATENS ANIS MONYHEHVS
[OMOSHNTE IbHBIX CBEAEHNI O MOPTaX PaCLUMPEHIS, A TaKkKe BEPXHIX 1 HIDKHUX CTaGrmnaatopax.

O6patuTe BHUMAHWE, YTO MAaKCUMasIbHOE BPEMS MOJIETa N3MEPEHO NPU UAEANbHBIX YCIOoBUsX noneTa. DakTUYECKOe BPEMS MOSIETa MOXET MEHSTLCS B
3aBVICUMOCTY OT OKPY>KaIOLLMX YC/IOBUIA
BAMPELLAETCS pasbupats Kopryc ApoHa. HeBbInonHeHne 3Toro TpeboBaHmns NpUBEAET K aHHYIMPOBAHMIO rapaHTum.

**O6patnTe BHUMAHWE, YTO ITOT CMIMCOK KOMMOHEHTOB Npumerum k M210 RTK. HecMoTps Ha cxoacTso, apoH M210 He BkntodaeT B cebst aHTeHHbl D-RTK,

KOMMN/EKT HademHoit cucTembl D-RTK wnn BosaywHyto crcTemy Datalink Pro.
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MynbT AucTaHUMOHHOro ynpaeneHua Cendence

MynbT aucTaHuuoHHoro ynpasneHs Cendence™ pa6otaet no TexHonorvy DJI LIGHTBRIDGE™, o6ecnequnsasi MakcyMaisHoe paccTosHe
nepefaqn curHana — 40 4 kM (2,5 mum).* MynsT obopyaosaH MoHuTopom DJI CrystalSky™ ¢ avaroHansto 7,85 Ajoima, KOTOPbIA NOKasbiBaeT
N306paKeHNE BbICOKOM YETKOCTV B PEXUME PeasibHOro BpEMeHU Yepes BCTpoeHHoe npunoxerre DJI Pilot nan DJI GO™ 4, obecreqmsas To4HOe
YNpaBneHne MnoaeToM. NOAKIIOYEHNS ABYX MO/b30BaTeNeil yNPaBIeHe KaMepo U APOHOM MOXET OCYLIECTBASTLCS C ABYX MyNbTOB [MynsT
[UCTaHUmoHHOro ynpasnerns Cendence pa6oTtaeT Ha akkymynsitope Intelligent Battery WB37, koTOpbIii MOXET GbITb NONHOCTBLIO 3aPSHKEH
4Yepes MnopT 3apsAKM NPYMEPHO 3a 2 Yaca 24 MUHYTbI C MOMOLLBIO 3apsSAHOro yeTpoicTsa 180 BT W ¢ NOMOLLLIO 3apPSAHOrO KOHLEHTpaTopa
akkymynsTopa Intelligent Battery 3a 1 uac 11 MuHyT. MakcumansHoe Bpems paboTbl ny/ibTa AUCTaHLMOHHOO YNpaBeHUst COCTaBIISET NPUMEPHO 4
yaca 6e3 nofiayn NUTaHNs K MOHUTOPY.*

Mopt HDMI

Mopt USB

Pasbem ans kapTel namst Micro SD
MopT Micro USB

Pasbem 415 HayLUHUKOB
CBETOYYBCTBUTESBHBI NOPT

KHonka nuTaHmns

Hacrtpavsaemas kHorka (F1)

KHonka HacTpoikmn

10. HactpaviBaemast kHonka (F2)

11. KHorka Hasapg,

12. KHomnka 0TcoeavHeH1s akkymynstopa
13. AkkymynsTop Intelligent Battery WB37
14. AHTeHHbI

15. KpOHLUTEH Ans MOHUTOPa

16. [procTvkn

17. Kptoyok [/151 KpenneHusi pemHsi

18. Pyuka perynmposku okyca

19. KHorka Bosspara fomoit (RTH)

20. Pagbem nuTaHmus

21. KHorka HacTponkn EV

22. KHorMka HacTpoWKkK 3aTsopa

23. KHorka HacTporku anadparmb!

24. KHonka HacTpoiikt ISO

25. KHorka nay3abl

26. KHorka nuTaHns

27. Avicnnei nynbTa AVCTaHUMOHHOIO yNpaBieHns
28. Konecuko HacTpOeK Kamepbl

29. MeHI0 HaCTPOEK HaCTPanBAEMO KHOMKM
30. HacTpaviBaemble kHonku (BA-BH)

CONDUAWN =

31. JleBblin pbidar 38. Mopt Micro USB

32. JleBOE KONECUKO (HaK/OH 39. MopT SDI (a5 BbIBOAA BUAEO)
crabunusaropa) 40. MNpasblii pbivar

33. Mepekntoyaresb PexxumMoB nosneta 41. Mpagoe Konecuko (NoBopoT

34. Pyyka pnis nepeHoca crabunusatopa)

35. MopT USB 42. KHonka AF (aBTohoKycupoBKa)
(0119 NOAKIIIOHEHUSE MOBUIBHOTO 43. KHonka 3anucu
ycTpoicTea) 44. KHorka crycka 3aTeopa

36. Mopt HOMI A (ans BeiBOAA BIAEO) 45. HacTtpaviBaemble kHorku (C1-C4)
37. MopT wuHsl CAN (nopt ¢
PaCLLMPEHHbIMU BOSMOXHOCTSIMM)

* MyNbT AMCTaHLMIOHHOTO YNPAB/EHIS MOXET PaBoTaTb Ha MaKCUMAIBHOM PAacCTOSHIN NEePEaq CUrHana Ha OTKPBITOM MPOCTPAHCTBE 63 SIEKTPOMArHNATHBIX
romex npu BbicoTe nosieTa okosio 120 meTpos (400 cyTos).
MakcumanibHoe Bpemsi paGoTbl ykasaHo 6e3 Mofia n N TaHusi Ha MOGIMBHOE YCTPOMCTBO WA MOHUTOP.
MoppoGHYIo MHOPMALMIO O PeXIME PaGoTbI C ABYMS My IbTaMM AVCTAHLMOHHOTO YrpaBIIeHysi CM. B PYKOBOACTBE N0s30BaTe s,
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Ucnonb3oBaHue Matrice 210/ Matrice 210 RTK

1. 3arpy3ka npuno)xeHusa DJI Assistant 2
BarpyauTe 1 yctaHosuTe DJI Assistant™ 2 Ha KOMMbIOTEP MO CCbUIKE, YKa3aHHOM HKe:
http://www.dji.com/matrice-200-series

Y6epnTeck, YTo BCTpoeHHble npunoxerns DJI GO 4 n DJI Pilot paGoTatoT HopMansHo. [JaHHOe PyKOBOACTBO MCMOMb3yeT npunoxkeHvie DJ
GO 4 B KayecTBe npumepa.

g :j [ina neper4Hoil akTuBaLym notpebyetcs yueTHas sanuck DJI v noakniodenme k cet ViHTepHer.

Internet

A MNpunoxerie DJI Assistant 2 gocTynHo s Windows 7 (wi 60niee nosaHIx sepcuii) u OS X 10.11 (1 Gonee noaaHwx Bepcuin).

2. 3apAaka akKyMynAaTopos

* HaxKmuTe KHOMKY OTCOBAVMHEHNS 1 OTKPOITE KPBILLIKY COOTBETCTBYIOLLIEro NopTa As 3apsiaku.
* YT06bI HauaTh 3apsiaKy, ycTaHoBMTe akkymynaTop Intelligent Flight Battery B nopt ans sapspku.
* O6s13aTesIbHO HAKMUTE KHOMKY OTCOEAMHEHMS! MOTHOCTBIO 3aPSHKEHHIOMO akKyMyJISITOPa Nepef ero CHATEM.

Poserxa

anexTpoceTn
100~240 B
(50 Iy60 M)

TP UCTIOb30BaHII 3APSIAHOTO KOHLEHTPATOPA Bpewis 3apsiwit TPy MCMONL30BaHAM 3APSAHOTO

IN2CH Bpems 3apRAKN COCTABNSIET MPUMEPHO 2uaca24 MuHyTh  KOHUeHTpaTopa WCH2 spems

TB50-M200: 1 ac 30 MHyT (ABa akkyMynsITopa)* 3apAQKM COCTaBNsET oKono 1 uaca

TBS55: 2 uac 33 MikyT (882 akkyMynsITopa)” 11 MHYT (OBVH aKKYMYNSTOP)* *3apARHOR YCTPOVIGTEO 13 KOMAEKTa

A  HE BAPSOKAVITE akkymynisTopsi TB50-M200/TB5S 1t WB37 ofiHOBpeMeHHO.
« MMpy 3aBepLeHAN 3aSAKI CBETOAMOAHBIE MHAUKATOPHI Ha akkymynsTope Intelligent Flight Battery BbIKfIOHaTCsI, @ CBETOAVOAHbI MHAMKATOP HA 3APAAHOM
KOHLHTPATOPE GYAET HEMPEPLIEHO FOPeTb 3ereHbiM
« Myt 3aBEPLLEHIN 3ADAAKN AVICTINGYE Ha MY/IbTe AMCTEHLMOHHOTO yPABNIeHIS MoKaxeT 100%.
3apsiHiil KOHLIEHTPATOP MIAACT MPEAYNPEXARIOLIA SBYKOBOV CUTHAN, KOTAR BKKYMYTIATOP BYAET NOMHOCTHI0 3apmken. MPEAyNPEXAROLLA CHTHAN MOXHO BKIIOUTH
U7 OTKIHOHHTS C MIOMOLLHO MEPEKTIOMATENS 10 KOHLEHTPATOPOM.
MoacoeanHuTe akkymynsops! Intelligent Flight Batlery K ADOHY 1 MOAKTKOUNTE K HItM MATaHYE. ECAM TEMMNEPATYpa akKyMyIsTopa Hinke 15 °C, cucTema BKIo-uT
asTol i nofiorpes opos s Tennepatypsi 15 - 20 °C
 PeKOMEHYETCA BLINONHUTL COBANHEHIE fAByX akkyMynsTopos Intelligent Flight Battery. 9To MOXHO CARNATS C MOMOLLSO npunoxerits DJI GO 4.

3. MoaroToBka NynbTa AUCTAHLUMOHHOIO ynpaB/ieHUA K paboTte

KpenneHuwe akkymynATOpOB MOHUTOpA W NynbTa
[VCTaHUMOHHOTO YrpaBieHunA

MowuTop CrystalSky 1 nynbT AMCTAHLUMOHHOrO ynpasneHus
Cendence 1CNONb3YIOT OAVHAKOBLIE aKKYMYNATOPbI.

MomecTuTe akKyMmysnsTop B cneuvansHoe yriy6nexue, satem
NepemMECTITE €ro A0 LieHKa.

= Hoaait

o

© Boowin

A\ O7eerenso vavoums iony orcosmenn skoMyTATODa nepen 1o
 HaMUTe KHOTTKY Ha BKKYMYTIHTOP® OfiH Pas, HTOGb! MPOBEPUTS YPOBEHS Br0 3ADRAR.

YcTaHoBKa MOHMTOPA Ha NyNbTe AMCTaHUMOHHOMO ynpasieHna

Y6eauTech, YTO KOMMOHEHT B Badwmkeunpyiite [Lnsi nameHeHus NNoTHOCTU
pasGoKMPOBaH. MOACOEAVHNTE  KPOHLUTENH. 3aTSHKKI OCU HaK/IOHa MOHUTOPA
KOMMOHEHT B K KOMNOHEHTY A. VCMOMb3YNTE MOHETKY.
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YcTaHoBka Bo3ayLHol cuctembl Datalink Pro Ha nynbT ancTaHuMoHHOro
ynpaeneHua

Ha apoHax cepun M200 ycTaHasmBaiiTe Bo3ayLUHyto cucTtemy Datalink Pro Tonbko Ha
nyneT ynpasnexns M210 RTK.

CHUMUTE BUHTBI. 3akpenuTe BO3AyLLHYIO CUCTEMY MposeawTe aHTeHHb! cucTembl Datalink
Datalink Pro Ha MOHTa)KHOW Pro uepes 3axumbl. Y6eauTecs, 4To
MNACTUHE C MOMOLLBIO ABYCTOPOHHEN aHTEHHbI PACTIONOKEHbI B KaHaBKaX
KIEIKO NIEHTBI. 3aTeM yCTaHOoBUTE MOHT&XXHOM MIaCTUHbI U YASPKMBAIOTCS
MOHT&XHYIO NIaCTUHY Ha 0GPaTHYIO 3aKUMaMK, 4TOBkI He AOMYCTUTL
CTOPOHY Ny/bTa YNPaBeHNs. MOBPEXAGHUS BHTEHH.

YCTaHOBWTE OCHOBHOM 3a>KUM BakpenuTe Mofysb koHueHTpaTopa CAN
Ha MOHTa)XKHYIO NNaCTUHY. Batem Ha MOHT&)KHOW MniacTuHe ¢ NOMOLLBIO
NOAK/IIOHYNTE AHTEHHbI K BOSAYLLHOMN ABYCTOPOHHEV KNEVKo NeHTsl. 3aTtem
cucteme Datalink Pro 3aMKCUPYITE MOHTAXKHYIO MNaCTUHY Npu

NOMOLLN BAUHTOB.

YnpaBsneHve nynbToM AMCTaHLUMOHHOIO ynpasneHna
PexuM 2 SBNSETCS PEXUMOM IPKONCTVKOB MO yMOMHaHUio. B pexime 2 N1eBbilt [KONCTUK UCMONb3YETCS AN YPaBNeHus BbiCOTON 1

NOBOPOTOM [IPOHa, MPaBblit — /19 YNpaB/IeHVst ABWKEHNEM Briepef, Haday, BIIeBO 1 BNpaso. [1si pery/mMpoBKu KyPCOBOM Kameps! HaXKMUTE 1
yAepxuBaiiTe KHorky C2 1 NOBEPHUTE NEBOE KOMECKKO.

JleBbilt pKONCTUK MpaBblin IKONCTUK Kypcosas kamepa

7

A * TMoppOBHYI0 MHOPMALIIO © MOAKTIOHEHIM M MCTIONB30BAHIM NY/TbTA AMCTAHLMOHHOMO YTIDABNIEHYS CM. B PYKOBOZCTBE NONb30BATENS.
* Bbi MOXETe VIBMEHUTL PEXIIM JKOMCTVIKOB 1 HACTPOMTb thyHKLMM KHOMOK C1-C4 1 BA-BH & npunoxerim DJI GO 4.
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4. Noarotoska gpoHa

PacknapbiBaHue anTenH D-RTK

Ha apoHax cepumn M200 yctaHasmBawTe aHTeHHbl D-RTK Tonbko Ha M210 RTK
Paanoxute aHTeHHsl D-RTK 11 3ataHuTe BUHTbI.

PacknagpiBaHve apoHa

Pasnoxure nyd, NepeasuHbTe (UKCATOP K KOHLLY flyda 1 3aTeM NOBEPHUTE
ero npumepHo Ha 90° Takum 0bpasom, YTobbl cepebpaHas nuHua
Haxoawsach B npeaenax aHadka <<>.

s

Mponennepbl 6e3
CepebpyICTbIX Konel
HEOBX0MMO YCTaHOBUTL
Ha fiBvraten 6es
MapK1POBKM.

MpvokmuTe nponennep k
MOHTaXHOW NAacTuHe n
MOBEPHUTE B HanpaB/eHM,
0603HA4EHHOM 3HAYKOM
6IOKNPOBKN (‘7@ no
hurkcaumm.

Mponennepbl ¢
cepebprcTbIMM
KonbLiaMm1
HeobxoaMMo
YCTaHOBUTb Ha
ABUraTeN ¢ MeTKamMm1
TAKOro Xe LgeTa.

MepeA KaXabIM MOETOM MpoBEpAITe
HBAGXKHOCTE KPETGHVIR MPOMENNIEPOS.
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YcTaHoBka ctabunmsartopa n kamepbl

=z
I

HaxkmiTe Ha KHomky gOEﬂMHVITe ﬂepﬁeaeuwe hukcarop Pasbem cTabunusatopa Il Pazbem crabunusatopa |
OTCoeanHeHnsa e/ble U KpacHble crabunusaropa

cTabunmsatopa, TOUKN W BCTaBbTE B rofioxeHe Zenmuse XT Zenmuse X4S/X55/230
HTOBbI CHSATH cTabunmsaTop. BIIOKNPOBKY. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/XT
KPbILLKY.

HaXMiTe KHOMKY OTCOBAVMHEHMA CTAGUNNIATOPa, NOBOPA-MBaR €r0 (UKCATOP, AMS CHATHA CTABUAMAATOPA U KaMepbi. TP CHATMN (DUKCATOP CTaBMNMaaTopa
HEOGXOZIMO MOBEPHYTH 10 YIIOPa A1 YNPOLLIEHIS! MOCTSAYHOLLISH YCTaHOBKI

YcTaHoBka akkymynaTopos Intelligent Flight Battery

I

O Bucown
BcTasbTe ABa akkymysisitopa. - s
HaxmuTe ofivH pas Ans NPOBEPKY YPOBHS 3apsija akkyMy/IsSTopa. = of 7@’

HavkmyiTe CHOBA 1 YepKIIBaIATe, MOKa aKKyMY ISTOPbI HE BKIKOHATCS
WM He BbIKKOHATCS.

o VICrO7b3yiiTe TOMKO aKKYMYSIATOPHSI OTCEK B, €CAIM AR MOAAHM NTaHWS
NPUMEHAETCA OfIH aKKYMYTITOP.

* OBSIBATENISHO HAKMUTE KHOKY OTCOSAVHEHYS AKKYMYTIATOPA NEPen €70
cHTviem

ot

YcTaHoBka HazemHon cuctembl D-RTK

Ha ppoHax cepun M200 ycTaHasmBaiTe HasemHyto cuctemy D-RTK
TOnbKO Ha M210 RTK.
. MpoBEPHNTE BUHTHI, YTOGBI 3aKPEMUTbL KPOHLUTENH aHTEHHbI, 1
YCTAHOBUTE akKyMy/ISTOp.
MOBEPHITE 3aXKMM, YTOBbI 3aKPENUTL aKKyMySISTOP, 11 YCTaHOBUTE
aHTeHHy Datalink Pro.
YctaHosuTe HasemHyto cuctemy D-RTK Ha cooTBeTcTBYlOWMI
wTaTms.

w N

[laHHoe pyKOBOACTEO vcronbayeT Datalink Pro 900 & auecTse Mpvmepa
MNoAPOGHa MH(OPMALMS NPUBEAEHE B PYKOBOACTBAX NONIb30BATENS 1/4 pioiva unn
D-RTK u Datalink Pro 3/8 pyoiiva

Bknioyenne D-RTK 1 Datalink Pro

Ha gponax cepum M200 ekntoumts D-RTK 1 Datalink Pro MoxHO Tobko ¢ nomolpto M210 RTK. Mepen nepsbiM NCMosb30BaHUEM BKOUUTE
oba ycTporncTea ¢ nomolsto DJI Assistant 2

Micro USB

cFe= == =

[Ins BK/IOYEHWS NOOYePeaHO NMOAKMIOHMTE BOSYLLUHYIO CUCTEMY N5 BKNOHEHUS NMOAKMIOHUTE APOH K KOMMLIOTEPY U
Datalink Pro 1 HazemHble cuctemsl Datalink Pro n D-RTK k nepeseauTe nepexntodatens pexma USB B nonoxenne RTK
KOMMbIOTEPY Mpy NomoLLm kabenst Micro USB.
* CHavana HEOBXOMMMO BKIIOHMTL HadeMHylo cvcTeny D-RTK. HE BKioaiiTe ADoK, MOKa CBETOAMO/IHbIA UHAVKATOP COCTORHIR HA3EMHOV CvCTeMbl D-RTK He HauteT
CBETUTLCS BeNeHbIM

* [lePeBBANTE NMEPEKTIOHATENb PEXIMOB MIONIETa B PeXiM P v pexim F.
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5. Monet

MpunoxeHxne

DJI GO 4

Mepexntoumnte
pexuM noneta B
camblit 6e30nacHbiit

BKJIOUMTE MyNbT ANCTAHLMOHHOMO
YNPABIEHNS, MOHUTOP, APOH 1
HazemHylo cuctemy D-RTK

3anyctute
npunoxexue DJI
GO 4 v HaxmnTe

Ready to Go (GPS)

Mepen nonetom y6eanTecs, YTO NMHAMKATOP COCTOSHMS
Apora 8 npunoxern DJI GO 4 nokagsisaeTt Ready to Go
(GPS) (MoneT paspeLuet (paBoTaeT GUCTeMa GRYTHVKOBON
Hasuraum)) wm Ready to Go (Vision) (MoneT paspetuer
(paGoTaeT ciicTema 0630pa)) My MoNeTe B NoMeLLHIM.

pexuM P. GO FLY.
B npunoxenun DJI GO 4 '
O o) (G
AsTOMaTUYECKMIA  ABTOMAaTUYeCKas Bosspar gomoit (RTH) Pesxxumbl akennyaraumm JononHutensHbie
BaneT nocagka crabunusatopa VHTENNEKTyaslbHbIE PEXUMbI NoNeTa
A o om YA M) © B CMPaBOUHbIX LUeNAX. SKpaHs! B Mpunioxenn DJI Pilot MOryT oT/vuaTECA OT akparos B npynoxern DJI GO 4.
n vcTa, viTeck K ¢ oMy iicy nosbaosaTens.

179 NonyHeHVISt AOMIONHUTENBHOM MHAOPMALYIM O3HAKOMBTECH G PYKOBOACTEOM B npuioxeHin DJI GO 4 v Ha oduLmansHom se6-caiite DJI.
« Mepen B3NETOM BCErAA YCTAHABAMBAIITE MOAXOASLLYIO BICOTY ANIA BOIBPATA AOMOVL. [N MONYHEHYS AOMONHUTENIBHOI MH(OPMALMA OBPATUTECh K OTKasy OT

OTBETCTBEHHOCTM 11 PYKOBOACTBY M0 TEXHNKE GE30MacHoCTA

Habop BbICOTbI B py4HOM pexume

Vicronkayiite KomaHmy ynpaBieHns HECKOLKIMM [KOCTVKaMM

MepeseavTe nesbin
15 BKIIOYEHWS/BBIKITIO4EHIS 3NIeKTpoaBuraTenei. Z

[DKOVCTVK BBEPX
(nnasHo) Ans B3neTa.

Mocapka B py4HOM pexuvme

CMmelLLanTe Nesblin [KONCTUK
BHUW3 (N1aBHO), NoKa APOH He
KOCHETCS noBepxHocTW. [1ns
BbIK/TIOHEHNS ,E(E!I/H'aTeﬂeIZ
yAepXnBaiTe IKONCTUK

B HWXXHEM MOJSIOXKEHUA B
TeYeHNe HECKOSTbKNX CEeKyH[,.

Bo3BpaT B AOMALLHIO TOYKY (C MOMOLLIO My/bTa AUCTAHLMOHHOMO
ynpaenenus) (Return-to-Home (RC))

//’ \\ He oTnunyaeTcs oT KHOMKY BO3BpaTa B oMaLLHIo Touky (RTH) B
(

. npunoxerm DJI GO 4. OTnpasnseT APOH B OMALLHIO TOHKY.
({ ) ) Haxmute 1 ynepxviBaiite, 4Tobbl 3anycTVTh BO3BPaLLieHMe ApoHa
‘Q« = ~4/ HavkmuTe eLue pag, 4Tobbl OTMEHUTb.

A

* [1n51 BEIKMIOYEHVs) ABUTaTeNel BO BPEMs NOJIETa HAXKMUTE KHOMKY BO3BPaTa IOMOW, OfHOBPEMEHHO
nepemeLLias NeBbii [IPKONCTUK B HYXKHWIA BHYTDEHHWIA YTON, U YABPXWUBAITE 8€ B TEYEHNE TPEX CeKyHZL,
BbIK/IOUaIATE BASKTPORBUrATESN BO BPEMS MOSIETA TOSBKO B SKCTPEHHBIX CUTYAUMSX, B KOTOPIX 3T0
MOXET 6biTb HEOBXORMMO /1151 MPEMOTBPALLEHVS TPABM ¥ ONACHBIX CUTYaLIMA

. MoryT onackocT. HE BKNlovaiiTe BNeKTpoasMraTeni s
orp: T ww B i BAM30CTY OT niofeii. He Bbinyckaiite nynisT
YNPABNEHIS U3 pyK, NoKa ABUraTen paboTaioT. MoGNe NOCAKY CHaYana BLIKMOUMTE [DOH, a 3aTem
NYNET AVIGTEHUVIOHHOTO YNPaBEHIS!
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[lna oGecneuenns csoeii
6€30NaCHOCTU 1 6630NacHOCTM
OKPYXaIoUiMX BAXHO NOHUMATE
OCHOBHbIE NPUHLMNLI NONETa
[Lnsi NONyUeHMS AONONHNTENbHOM
MHOPMaLYM OBPATUTECH K OTKAGY
OT OTBETCTBEHHOCTH M PYKOBOACTBY
10 TexHyKe 6e30nacHoCTM.

30Hbl, 3anpeuleHHble anA
nonetos

MoapotHee:
http:/flysate.dii.comino-fly



TexHU4yeckue xapakTepmucTMKu

TNetatenbHbiii annapat (M210/M210 RTK)
Pasmepsl

Macca

[ivaroHansHii pasvep
MaKCuMarbtian B3/eTHas Macca
Maxc. noneaHas: Harpyaka

TOHHOCTS NOBLYOHMPOBaHYS (PexuM P GPS)

TouHoCTs noauuytormposasis (D-RTK)

Make. yri0Bas CKOPOGTH

MaKe. yron HaKIIoHa (BOMHOM HIDKHIY CTABNMBaTOP)
MaKe. yron HakoHa (ORMHOHHBIA HADKHIA
CTABINU3ATOP/OYHOHHsIA BEPXHIV CTABNMSATOD)
MakcymansHasi CKopoCTb HaBopa BbICOTb!
MaKCHManNLHAS CKOPOCTE CHIDKEHIS (o BepTVkany)

MakcymansHasi CKOPOCTb (ABOVHOM HYKHA
cTabunmsarop)

MaKouMansHasi cKopocTb (ORMHOHIV HDKHII
CTABUM3ATOP/OAVHOMHBIV BEPXHIIA CTABUMBATOP)
MaKc/MarHast BiCoTa MoNeTa Hajy YPOBHEM MOpst
Makc. conpoTvesienie BeTpy

Maxe. Bpems noneta (TB50-M200)

Maxc. pens noneta (TB55)

Moanepxvsaembie cradunvaarops! DJI
TOAAEPXVIBAEMbIE KOHDUTYPALIA CTABMNMBATOPOB
CrTenet 3aLLMTHI 0BONOUKM

GNSS

[vanasoH paBouvix Temneparyp

MyNT AMCTaHUMOHHOTO YNpaBneHuA

Pabouast vacTota

Makc. paccTosiHue nepepadin cumHana
(NpV OTCYTCTBYM NPENSITCTEMIA 1 MIoMeX)

WM
VICTOMHIK iTarits
BbIXOHas: MOLLHOCTS
VicTouHik nvTariis USB
DJI CrystalSky

[vanasoH paBouvix Temneparyp
CucTema HKHero o63opa

Maxe. ckopocTs

[VanasoH BbICOTsI

Pabounit Avanasor

PaGovas opena

PaBO4MiA [1MaNasoH YTPAsBYKOBOrO AATHMAKA
PaBouas opefa yMSTPAsBYKOBOMO AATYMKA

CvicTema nepenHero o63opa
[vianasoH oBHapyKeHIs MpensITGTBI

Yron o63opa

Patovas opefa

CUCTEMa BEPXHYX UHADPAKPACHBIX AATUNKOB
[IvanasoH oBHapyeHIA MPEnsTCTBI

Yron o6sopa

PaBouas cpepa

M210: B pasnoMeHHOM COCTOsRHMM 887 x880x378 MM, B CIIOXKEHHOM COCTOSIHUM 716x287%236 MM
M210 RTK: B pasnoxeHHoM CoCTosHMN 887 x880x408 MM, B CIIOMEHHOM COCTOSHIM 716x287x236 MM

M210: npun. 3,99 kr (¢ gByws akkymynsTopami TB50-M200), npubn. 4,72 kr (ce aBywms: akkymynstopamn TBS5)
M210 RTK: npuén. 4,42 kr (¢ asyms axikymynsitopamy TB50-M200), npu6n. 5,15 kr (C asyms akkymynsitopami TB55)
643 Mm

6,14 kr

M210: 2,15 kr (C AByMS! akKkyMysTopami TB50-M200), 1,42 kr (G iByMs akkymynsTopamn TB55)

M210 RTK: 1,72 K (C A4ByMs: akkymynsTopamn TBS0-M200), 0,99 kr (C AByMS akkyMynsTopama TB55)

Mo sepkan: +0,5 M (1,64 doyra) wm £0,1 m (0,33 chyTa, C1CTEMA HAKHErD 0630pa BKITIoEHa)

10 ropYBOHTANM: +1,6 M (4,92 dhyTa) um +0,3 m (0,98 hyTa, 1CTEMa HIDKHEro 0630Pa BKITIOHEHa)

Mo sepvikanm: =0,1 m (0,33 dyTa); o ropuaorTanyt: +0,1 m (0,33 dyra)

‘OTHoCHTENLHO NonepesHoit ocu: 300°/c, nosopoT: 150°/c

Pesum P: 25° (cricTenma nepepHero 063opa BkiodeHa: 25°); pexim S: 30°; pexu A: 25°

Pexxviv P: 30° (cuicTema nepesiHero 063opa BrriodeHa: 25°); pexii S: 35 pexu A: 30°

5m/c (16,4 dyralc)
3 (9.8 dyralc)
Poxm S: 64,8 kuil; pexm P/ pexm A: 61,2 kil

Pexvm S / pexim A: 82,8 k/4; pexiiv P: 61,2 kfu

3000 m (9842 chyra c nponennepanta 1760S)
12 mic (39.4 chyralc)

M210: 27 M+ (663 Harpyakn), 13 i (B3neTHast Macca: 6,14 kr)

M210 RTK: 23 M (663 Harpyaky), 13 i (3neTHas: macca: 6, 14 kr)

M210: 38 (6ea HarpyaKw), 24 My (saneTHas: Macca: 6, 14 kr)

M210 RTK: 32 (663 HarpyaKkv), 24 My (BaneTHas: macca: 6, 14 kr)

Zenmuse X4S/X5S/XT/Z30

OHONHBIT HIDKHIA CTAGINNGATOD; IBOVIHON HYDKHMIA CTAGINGATOD; O[MHONHbIA BEPXHUY CTAGAM3ATOP
P43

GPS+[TIOHACC

OT 20 0 45° C (o7 -4 £io 113°F)

2,400-2,483 My
2,4TTu: 7 kM (4,3 mun, FCC); 3,5 km (2,2 mvnm, CE); 4 km (2,5 mum, SRRC)

2,4 Ty 26 pBM (FCC); 17 4w (CE); 20 aBM (SRRC)
p Intelligent Battery y #t enmKocT (Mopens: WB37 4920 mAv, 7,6 B)

12 BT (6ea NoRa“M NVTaHYS Ha MOHUTOP)

i0S: 1 A=5,2 B (vac.); Android: 1,5 A=5,2 B (Makc.)

DJI CrystalSky 7,85 moiva, paapeLuerie: 2048x 1536
SpkocTs: 1000 KYM2; onepaLyioHHas cvicTema: Android 5.1; namsiTe: M3Y 64 MGair
oT -20 40 40° C (0T -4 0 104° F)

<10 m/c (32,8 chyralc) Ha BeicoTe 2 M (6,56 chyra)

<10 M (328 dyra)

<10m (328 dyra)

TI0BEPXHOCTS C BWMON TEKCTYPOV, YPOBEHS OCBELIGHHOCTH (> 15 7I0KC)
10-500 e (0,33-16.4 chyra)

paboTy AaTHMKOB)

0,7-30 M (2,3-98.4 chyra)
10 ropu3OHTanV: 60°; 110 BepTUKanM: 54°
T0BEPXHOCTb G BU/IMO TEKCTYPOM, YPOBEHS OCBELLIHHOGTH > 16 Ik

0-5Mm (0-16.4 chyra)
+5°
Bonbluve, AUyaHO n D >10%)

AxkymynaTop Intelligent Flight Battery (TB50-M200, Moaenb: TB50-4280 mA4-22,8 B; TB55, Mopens: TB55-7660 MA4-22,8 B)

EmkocTs

Hanpsbkeriie

Tun akymynsTopa

EmkocTs

Macca HeTTO (OAMH aKiyMyISTop)
[vianasoH paBouvix TemnepaTyp

[lnanasoH TeMnepaTyp 3apsiakin
MaxciMansHasi MOLLHOGCTb 3apsiakin
BapApHoe yeTpoicTso (Moaens: IN2C180)
Hanpsoxetine

HoMyHansHas! MOLLHOGTb.

3apARHbITA KOHLEHTpATOp (Mopens: IN2CH)
BXOHOE HANPSKEH/e

Cuna Toka Ha Bxoze

4280 MAY (TB50-M200), 7660 A4 (TBSS)
2288

Sma-nomuMepHii 65

97,58 Bru (TB50-M200), 176,93 BT (TB55)
Mpu6n. 520  (TB50-M200), npv6n. 885 r (TB55)
OT 20 0 45° C (o7 -4 fio 113°F)

OT +5 80 +40 °C (o7 41 0 104 °F)

He ror 3BYK, TBEpAble (TOnCTOE KOBPOBOE MOKPLITVE B MOMELLIEHVN HEraTVIBHO BIISIET Ha

180 BT
2618 Wikt it srsece
180 Br
DJl incorporates HDMI™ technology:
The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
2618 Interface, and the HDMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and
69A other countries.

AKTYasIbHYIO PefiakLvio [OKYMEHTa MOXHO 3arpyauTb C BeG-caita:
dii ice-200-seri

p: .dj ies

3 OTa OTMETKa 03HaYaeT, YTO COAEPIKAHUE MOXET GbiTb N3MEHEHO
6e3 NpeaBapVTENbHOMO YBEAOMIIEHMS.

MATRICE v DJI sBnsitoTCsi TOBaPHBIMM 3HakamM1 komnarn DJI
© 2017 DJI Bee npaBa 3aLuyiLLieHs!.

PagpabotaHo DJI. HaneuartaHo B Kutae.
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