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   ค้้นหาคำำ�สำำ�คัญ
ค้น้หาคำำ�สำำ�คัญั อย่า่งเช่่น “แบตเตอรี่่�” และ “ติดิตั้้ �ง” เพื่่�อค้น้หาหัวัข้อ้นั้้ �น หากคุณุใช้้ Adobe Acrobat Reader เพ่ื่�ออ่่านเอกสารนี้้ � กรุณุากด 

Ctrl+F ใน Windows หรือื Command+F ใน Mac เพื่่�อเริ่่�มต้น้ค้น้หา

   ไปท่ี่�หััวข้้อ
ดููหัวัข้อ้ทั้้ �งหมดในสารบัญั คลิกที่่�ชื่่�อหััวข้อ้เพื่่�อไปที่่�หัวัข้อ้นั้้ �น

      พิิมพ์์เอกสารนี้้ �
เอกสารนี้้ �สามารถพิมิพ์แ์บบความละเอีียดสููงได้้

เวอรช่ั์น วนัที่ การแก้ไข

v1.2 2021.12 เพิ่มส่วน “โหมดการบินอัจฉรยิะ”

v1.4 2022.1 อัปเดต Smart RTH, เพิ่มคณุสมบัต ิQuickShots, QuickTransfer และโหมด USB 

v1.6 2022.5 คณุสมบัตกิล้องเทเลที่ปรบัปรงุใหม่ ฯลฯ

v1.8 2022.11 เพิ่มคุณสมบัติใหม่ เช่น ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ โหมดกลางคืน เพิ่มการ สนับสนุนการรับรอง 
EU C1 และ RID ในสหรฐัอเมรกิา 

v2.0 2022.12 เพิ่ม Waypoint Flight (การบินแบบใช้จุดนำ�ทาง) 

บันทึกการแก้ไข
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การใช้้คู่่�มืือนี้้ �

คำำ�อธิิบายภาพ

สิ่่�งสำำ�คัญั ข้อ้แนะนำำ�และเคล็ดลับั เอกสารอ้า้งอิงิ

อ่่านก่่อนขึ้้ �นบิินครั้้ �งแรก

กรุณุาอ่่านเอกสารต่่อไปนี้้ �ก่่อนจะใช้้งาน DJITM MAVICTM 3:

1. คำำ�แนะนำำ�ด้า้นความปลอดภัยั

2. คู่่�มือืเริ่่�มใช้้งานฉบัับย่อ่

3. คู่่�มือืการใช้้งาน

ขอแนะนำำ�ให้ช้มวิดิีีโอสอนการใช้้งานทั้้ �งหมดที่่�เว็บ็ไซต์ท์างการของ DJI และอ่่านคำำ�แนะนำำ�ด้า้นความปลอดภัยัก่่อนจะใช้้งานจริงิเป็็นครั้้ �งแรก เตรีียม

พร้อ้มบินิครั้้ �งแรกโดยการทบทวนคู่่�มือืเริ่่�มใช้้งานอย่า่งรวดเร็ว็และอ้า้งถึงึคู่่�มือืการใช้้งานนี้้ �เพื่่�อทราบข้อ้มููลเพิ่่�มเติมิ

วิิดีีโอสอนการใช้้งาน

ไปท่ี่�เว็บ็ไซต์ด์้า้นล่่างหรือืสแกนคิวิอาร์โ์ค้ด้ เพื่่�อชมวิดิีีโอสอนการใช้้งาน DJI Mavic 3 ซึ่่�งจะสาธิติวิธิีีใช้้งาน DJI Mavic 3 อย่่างปลอดภัยั:

https://s.dji.com/ZGppL5

MAVIC 3

SCAN ME 扫一扫

DJI Fly App

Video Tutorials 
教学视频

User Manual
用户手册

MAVIC 3 CINE

https://s.dji.com/ZGppL4
SCAN ME 扫一扫

DJI Fly App

Video Tutorials 
教学视频

User Manual
用户手册

ดาวน์โหลดแอป DJI Fly

ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ใช้แอป DJI Fly ระหวา่งบิน สแกนควิอารโ์คด้ดา้นบน เพื่อดาวน์โหลดเวอรชั์นล่าสุด 

	รีโมทคอนโทรล DJI RC Pro มีแอป DJI Fly ติดตัง้อยู่ แล้ว ผู้ใช้จําเป็นต้องดาวน์โหลด DJI Fly ลงในอุปกรณ์เคลื่อนที่ของตน 
เมื่อใช้รโีมทคอนโทรล DJI RC-N1 

	เวอร์ชัน Android ของ DJI Fly ใช้งานได้กับ Android v6.0 หรือใหม่กว่า เวอร์ชัน iOS ของ DJI Fly ใช้งานได้กับ iOS v11.0 
หรอืใหม่กวา่

*	เพื่อความปลอดภัยยิ่งขึน้ เมื่อไม่ไดเ้ช่ือมตอ่หรอืล็อกอินกับแอประหวา่งการบิน การบินจะจำ�กัดไวท้ี่ความสูง 98.4 ฟุต (30 เมตร) และระยะห่างที่ 164 ฟุต 
(50 เมตร) คำ�แนะนำ�น้ีใช้กับ DJI Fly และแอปทุกแอปที่ทำ�งานรว่มกับโดรนของ DJI ได้

ดาวน์โหลด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)
ดาวน์โหลด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) ที่ http://www.dji.com/mavic-3/downloads

	อุณหภูมิที่ใช้งานไดส้ำ�หรบัผลิตภัณฑ์น้ีคอื -10° ถึง 40° C ผลิตภัณฑ์น้ีไม่ไดเ้ป็นไปตามมาตรฐานอุณหภูมิการใช้งานระดบัการทหาร (-55° 
ถึง 125° C) ซ่ึงตอ้งทนทานตอ่ความหลากหลายของสภาวะแวดล้อมมากกวา่ ใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศ
ที่อยู่ในช่วงอุณหภูมิที่ใช้งานไดข้องผลิตภัณฑ์ระดบัน้ีเท่าน้ัน
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รายละเอีียดผลิิตภััณฑ์์
ส่่วนนี้้ �คือืการแนะนำำ� DJI Mavic 3 และแสดงส่่วนประกอบ

ต่่าง ๆ ของโดรนและรีีโมทคอนโทรล
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รายละเอียดผลิตภัณฑ์

ข้อมูลเบือ้งต้น

DJI Mavic 3 มีทัง้ระบบเซนเซอรอ์ินฟราเรดและระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางด้านหน้า ด้านหลัง ด้านบน ด้านข้าง และด้านล่าง  
โดยทำ�ได้ทั ง้บินอยู่ กับที ่ บินในร่มและกลางแจ้ง รวมถึงยังมีระบบบินกลับจุดขึน้บินอัตโนมัติ พร้อมหลีกเลี ่ยงสิ ่งกีดขวางในทุกทิศทาง 
โดรนบินไดเ้รว็สูงสุดที่ 47 ไมล/์ช่ัวโมง (75.6 กม./ชม.) และมีระยะเวลาการบินสูงสุดที่ 46 นาที

รโีมทคอนโทรล DJI RC Pro มีหน้าจอในตวัขนาด 5.5 น้ิว ความสวา่งสูง 1000cd/m2 พรอ้มความละเอียด 1920x1080 พิกเซล ผู้ใช้สามารถ

เช่ือมตอ่อินเทอรเ์น็ตผ่าน Wi-Fi ส่วนระบบปฏิบัตกิาร Android จะมีบลูทูธและ GNSS DJI RC Pro มาพรอ้มกับระบบควบคมุโดรนและกิมบอ

ลที่หลากหลาย รวมถึงปุ่ม ที่ตัง้ค่าไดเ้องและมีระยะเวลาในการใช้งานสูงสุด 3 ช่ัวโมง รโีมทคอนโทรล RC-N1 แสดงผลการส่งวดิโีอจากโดรนไปยัง 
DJI Fly บนอุปกรณ์เคลือ่นที่ โดรนและกล้องสามารถควบคมุไดอ้ย่างง่ายดายโดยใช้ปุ่ม ออนบอรด์ และรโีมทคอนโทรลมีเวลาใช้งาน 6 ช่ัวโมง

ลักษณะเดน่

กิมบอลและกล้อง: DJI Mavic 3 ใช้เซนเซอร ์CMOS ขนาด 4/3 น้ิว กล้อง Hasselblad L2D-20c ที่สามารถถ่ายภาพ 20MP และวดิโีอ 
5.1K 50fps/DCI 4K 120fps Apple ProRes 422 HQ* H.264/H.265 กล้องมีรรูบัแสงปรบัได ้f/2.8 ถึง f/11 ช่วงไดนามิกที ่12.8 ครัง้ 
และสนับสนุนวดิโีอ D-Log 10 บิต กล้องเทเลช่วยให้ผู้ใช้ถ่ายภาพซูมไดสู้งสุด 28 เท่าโดยใช้โหมดสำ�รวจ

การส่งวดิโีอ: DJI Mavic 3 มีเสาส่งสัญญาณส่ีเสา และมีเทคโนโลยีส่งสัญญาณในระยะไกล O3+ ของ DJI มีระยะการส่งสัญญาณไกลถึง 15 กิโลเมตร แล

ะส่งสัญญาณวดิโีอจากตวัโดรนมาท่ีแอป DJI Fly โดยคณุภาพสูงสุดที ่1080p 60fps รโีมทคอนโทรลทำ�งานไดท้ัง้ 2.4 GHz และ 5.8 GHz และยังเลอื

กช่องสัญญาณทีด่ทีีสุ่ดไดอ้ตัโนมตัิ

โหมดการบินอัจฉรยิะ: ผู้ใช้สามารถมุ่งความสนใจอยู่กับการควบคมุโดรน ในขณะที่ Advanced Pilot Assistance System 5.0 (APAS 5.0) 
ช่วยให้โดรนสามารถหลบหลีกส่ิงกีดขวางไดทุ้กทิศทาง 

*	เฉพาะโดรน DJI Mavic 3 Cine/DJI Mavic 3 Cine V2.0 เท่านั้นที่มาพร้อมกับ SSD 1 TB ในตัว ซึ่งรองรับการบันทึกและจัด เก็บวิดีโอ Apple 
ProRes มีข้อกําหนดและข้อจํากัดบางประการเมื่อใช้ Mavic 3 V2.0 และ Mavic 3 Cine V2.0 ในสหภาพ ยุโรปเน่ืองจากเป็นไปตามการรบัรอง C1 
ในกรณีอื่น คณุสมบัตแิละฟังก์ชันที่อธิบายไวใ้นคู่มือน้ีจะใช้กับโดรน DJI Mavic 3/ Mavic 3 V2.0 และ DJI Mavic 3 Cine/Mavic 3 Cine V2.0   

	ระยะเวลาการบินสูงสุดไดร้บัการทดสอบในสภาวะแวดล้อมที่ไม่มีลม โดยทำ�การบินดว้ยความเรว็คงที่ที่ 20.1 ไมล/์ช่ัวโมง (32.4 กิโลเมตร/
ช่ัวโมง) ความเรว็การบินสูงสุดไดร้บัการทดสอบที่ระดบันํ้ าทะเลโดยที่ไม่มีลม โปรดทราบวา่ความเรว็ในการบินสูงสุดจํากัดอยู่ที่ 42 ไมล/์ช่ัวโมง 
(68.4 กิโลเมตร/ช่ัวโมง) ในสหภาพยุโรป (EU) คณุลักษณะเหล่าน้ีมีไวเ้พื่ออ้างอิงเท่าน้ัน

	รโีมทคอนโทรลส่งสัญญาณไดไ้กลที่สุด (FCC) ในพืน้ที่โล่งซ่ึงไม่มีคลืน่แม่เหล็กรบกวนที่ระดบัความสูง 400 ฟุต (120 เมตร) ระยะการส่งข้อมู
ลสูงสุดหมายถึงระยะทางสูงสุดที่โดรนยังคงสามารถส่งและรบัสัญญาณได ้ไม่ไดห้มายถึงระยะทางสูงสุดที่โดรนสามารถบินไดใ้นการบินหน่ึงเทีย่ว 
ระยะเวลาใช้งานสูงสุดมีการทดสอบในสภาวะแวดล้อมในห้องทดลองและไม่ไดช้ารจ์อุปกรณ์เคลือ่นที่ คณุลักษณะน้ีมีไวเ้พื่ออ้างอิงเท่าน้ัน

	คลืน่ 5.8 GHz ไม่สามารถใช้ไดใ้นบางพืน้ที่ กรณุาปฏิบัตติามกฎหมายและระเบียบปฏิบัตใินท้องถิ่น

	รโีมทคอนโทรล DJI RC-N1, DJI RC Pro  และฟิลเตอร ์ND ทุกประเภทสามารถใช้งานรว่มกับ Mavic 3 ไดอ้ย่างสมบูรณ์



คูม่ือการใช้งาน DJI Mavic 3
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การใช้้งานครั้้ �งแรก

DJI Mavic 3 ถููกพับัเก็็บก่่อนบรรจุุลงกล่่อง ทำำ�ตามขั้้ �นตอนด้า้นล่่างเพื่่�อกางแขนโดรนและกางเสาอากาศของรีีโมทคอนโทรล 

เตรีียมโดรนให้พ้ร้อ้ม
1.	 ถอดตัวัครอบโดรนออก

2

1

2.	 แบตเตอรี่่�โดรนอััจฉริยิะทั้้ �งหมดอยู่่�ในโหมดไฮเบอร์เ์นตก่่อนการจััดส่่งสิินค้า้เพ่ื่�อความปลอดภััย ใช้้เครื่่�องชาร์จ์ที่่�มีีมาให้้เพื่่�อชาร์จ์และกระตุ้้�นแบ

ตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะเป็็นครั้้ �งแรก ใช้้เวลาราว 1 ชั่่�วโมง 36 นาทีีเพื่่�อชาร์จ์แบตเตอรี่่�สำำ�หรับัโดรนจนเต็็ม เวลาในการชาร์จ์ได้ร้ับัการทดสอบเมื่่�อ

ใช้้สายชาร์จ์ที่่�ยึดึอยู่่�กับัท่ี่� ขอแนะนํําให้ใ้ช้้สายนี้้ �เพื่่�อชาร์จ์แบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะ 

3.	 กางแขนด้า้นหน้้าออก ตามด้ว้ยแขนด้า้นหลังั จากนั้้ �นใบพัดั

 กางแขนโดรนด้า้นหน้้าออก ก่่อนจะกางแขนโดรนด้า้นหลังั

 �ก่่อนจะเปิิดเครื่่�องโดรน ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าได้ถ้อดตัวัครอบโดรนออกแล้้วและกางแขนทั้้ �งหมดออกเรีียบร้อ้ยแล้้ว ไม่่เช่่นนั้้ �นมัันอาจส่่งผลกระ
ทบกับัระบบตรวจสอบอัตัโนมัตัิขิองโดรน

 สวมตัวัครอบโดรนเพ่ื่�อการจัดัเก็็บ เมื่่�อไม่่ได้ใ้ช้้งานโดรน
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เตรยีมรโีมทคอนโทรลให้พรอ้ม

ทําตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อเตรียมใช้รโีมทคอนโทรล DJI RC Pro 
1.	 ใช้ที่ชารจ์ที่ให้มาเพื่อชารจ์รโีมทคอนโทรลผ่านพอรต์ USB-C เพื่อเปิดใช้งานแบตเตอรี่

2.	 แกะก้านควบคมุจากช่องเก็บบนรโีมทคอนโทรลและหมุนให้เข้าที่

3.	 กางเสาอากาศ 
4.	 ตอ้งเปิดใชง้านรโีมทคอนโทรลกอ่นการใชง้านครัง้แรก และตอ้งเชือ่มตอ่อนิเทอรเ์น็ตเพือ่เปิดใชง้าน กด แลว้กดปุ่มพาวเวอรง์คา้งไวเ้พือ่เปิดรโีมทค 

อนโทรล ทาํตามคําแนะนําบนหน้าจอเพือ่เปิดใช้งานรโีมทคอนโทรล 

ทําตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อเตรียมใช้รโีมทคอนโทรล DJI RC-N1

1.	 แกะคนัโยกควบคมุจากช่องในกล่องนำ�มาตดิบนรโีมทคอนโทรลและหมุนให้เข้าที่

2.	 ดงึตวัยึดอุปกรณ์เคลือ่นทีอ่อกมา เลือกสายรีโมทคอนโทรลทีเ่หมาะสมซ่ึงขึน้อยู่กับชนิดของอุปกรณ์เคลือ่นที ่สาย Lightning, สายไมโคร USB 
และสาย USB-C มีอยู่ ในกล่อง เช่ือมตอ่ปลายสายที่มี โลโก้รปูโทรศัพท์ตอ่เข้ากับอุปกรณ์เคลือ่นที่ของคณุ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่อุปกรณ์เคลือ่น

ที่ตดิแน่นดแีล้ว

2

1

2 1

2

1

2 1

2

1

2 1

	ถ้ามีค ำ�ถามถึงการเชื ่อมต่อ USB ปรากฏขึ ้น เมื ่อใช้ก ับอุปกรณ์ เคลื ่อนที ่แบบแอนดรอยด์ ให้เล ือกชาร ์จอย่างเด ียว มิฉะนั ้น 
อาจไม่สามารถเช่ือมตอ่ได้
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แผนภาพ

โดรน

1.	กิ มบอลและกล้้อง

A. กล้อ้งเทเล

B. กล้้อง Hasselblad L2D-20c
2.	 ระบบจัับภาพวัตัถุุรอบทิิศทางในแนวราบ

3.	 ไฟเสริมิด้า้นล่่าง

4.	 ระบบจัับภาพด้า้นล่่าง 

5.	 ระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรด 

6.	 ไฟ LED ด้า้นหน้้า 

7.	ม อเตอร์ ์

8.	 ใบพัดั 

9.	ตั วัแสดงสถานะโดรน 

10.	 เกีียร์ล์งจอด (เสาอากาศแบบในตัวัเครื่่�อง) 

11.	 ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นบน 

12.	 แบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะ 

13.	 ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่� 

14.	ปุ่่ � มพาวเวอร์ ์

15.	 สายรัดัแบตเตอรี่่� 

16.	พ อร์ต์ USB-C 

17.	ช่่ องเสีียบการ์ด์ microSD

การเปิิดใช้้งานโดรน DJI Mavic 3
DJI Mavic 3 ต้อ้งมีีการเปิิดใช้้งาน ก่่อนจะใช้้งานครั้้ �งแรก หลังัจากเปิิดเครื่่�องโดรนและรีีโมทคอนโทรลแล้ว้ ทำำ�ตามคำำ�แนะนำำ�บนจอ เพ่ื่�อเปิิดใช้้งาน 

DJI Mavic 3 โดยใช้้ DJI Fly ในการเปิิดใช้้งานต้อ้งใช้้การเชื่่�อมต่่ออินิเทอร์เ์น็็ต

การเชื่่�อมโดรนเข้า้กับัรีีโมท
ขอแนะนํําให้เ้ชื่่�อมโดรนเข้า้กับัรีีโมทคอนโทรล เพื่่�อการรับัประกันับริกิารหลังัการขายที่่�ดีีที่่�สุุด ทํําตามคํําแนะนํําบนหน้้าจอหลังัจากเปิิดใช้้งานเพื่่�อ

เชื่่�อมโดรนเข้า้กับัรีีโมทคอนโทรล

การอัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์์
ข้อ้ความแจ้ง้จะปรากฏขึ้้ �นใน DJI Fly เมื่่�อมีีเฟิิร์ม์แวร์ใ์หม่่ ขอแนะนํําให้อ้ัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ท์ุกุครั้้ �งที่่�ได้ร้ับัแจ้ง้ เพื่่�อให้ม้ั่่�นใจว่่าผู้้�ใช้้จะได้ร้ับัประสบการณ์์

การใช้้งานท่ี่�ดีีที่่�สุุด 

1116

17

13

15
14

12

1

2

10

7 8

5
3

4 9

6

2A

B



คูม่ือการใช้งาน DJI Mavic 3

10  © 2022 DJI สงวนลิขสิทธิ์  

1.	 เสาอากาศ

	ส่่ งสััญญาณเพื่่�อการควบคุมุโดรนและวิดิีีโอแบบไร้ส้าย

2.	ปุ่่ � ม Back
	 กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อย้อ้นกลัับไปยังัหน้้าจอก่่อนหน้้านี้้ � กดสองครั้้ �งเพื่่�อ

ย้อ้นกลับัไปยังัหน้้า Home

3.	คั นัโยกควบคุมุ

	 ใช้้คัันโยกควบคุุมเพื่่�อควบคุุมการเคลื่่�อนไหวของโดรน ตั้้ �งโหมด

ควบคุมุการบิินด้ว้ย DJI Fly คันัโยกควบคุมุสามารถถอดออกและ

เก็็บได้ง้่่าย

4.	ปุ่่ � มกลับัจุดุขึ้้ �นบินิ (RTH)

	 กดค้้างไว้้เพ่ื่�อเริ่่�มต้้นการกลัับจุุดขึ้้ �นบิิน กดอีีกครั้้ �งเพ่ื่�อยกเลิิก 

RTH

5.	ปุ่่ � มหยุดุบินิชั่่�วคราว

	 กดหนึ่่� งครั้้ �งเพื่่�อเบรกโดรนและสั่่�งให้้บิินอยู่่�กัับที่่� (เฉพาะเมื่่�อ 

GNSS หรือืระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางใช้้งานได้)้

6.	 เปล่ี่�ยนโหมดการบินิ

	 สลับัระหว่่างโหมด Cine, Normal และ Sport

7.	ปุ่่ � ม 5D
	ดููคุ ณุลักัษณะของปุ่่� ม 5D ใน DJI Fly โดยเข้า้ไปที่่� Camera 

View (มุมุมองกล้้อง), Settings (การตั้้ �งค่่า) จากนั้้ �น Control (

การควบคุมุ) 

8.	ปุ่่ � มพาวเวอร์์

	 กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อตรวจสอบระดับัแบตเตอรี่่�ปัจจุบุันั กดหนึ่่�งครั้้ �งแล้ว้

กดค้า้ง เพื่่�อเปิิดหรือืปิิดรีีโมทคอนโทรล เมื่่�อเปิิดรีีโมทคอนโทรล

แล้ว้ กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อเปิิดหรือืปิิดจอสััมผัสั

1

2
3 4

5

10

11 12 13

6 7

8 9

DJI RC Pro

14 19

18

16 17

15

9.	ปุ่่ � มยืนืยันั

	 กดหนึ่่� งครั้้ �งเพ่ื่�อยืืนยัันการเลืือก ปุ่่� มนี้้ �ไม่่มีีการทำำ�งานในขณะที่่�ใช้้ 

DJI Fly  

10.	 จอสััมผัสั

	 แตะหน้้าจอเพื่่�อใช้้งานรีีโมทคอนโทรล โปรดทราบว่่าจอสััมผััสไม่่

กันันํ้้ �า ใช้้งานด้ว้ยความระมัดัระวังั 

11.	ช่่ องเสีียบการ์ด์ microSD
	        ใช้้เพ่ื่�อใส่่การ์ด์ microSD

12.	พ อร์ต์ USB-C
	สํํ าหรับัชาร์จ์ 

13.	พ อร์ต์ Mini HDMI 
	สํํ าหรับัเอาท์พ์ุตุวิดิีีโอ

14.	 Gimbal Dial (ตัวัปรับักิมิบอล)

	สำ ำ�หรับัควบคุมุความเอีียงของกล้อ้ง

15.	ปุ่่ � ม Record
	 กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อเริ่่�มหรือืหยุดุการบันัทึกึวิดิีีโอ

16.	 ไฟ LED แสดงสถานะ

	 แสดงสถานะของรีีโมทคอนโทรล 

17.	 ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�

	 แสดงระดับัแบตเตอรี่่�ปัจจุบุันัของรีีโมทคอนโทรล

18.	ปุ่่ � มโฟกัสั/ชััตเตอร์์

	 กดปุ่่� มลงครึ่่�งหนึ่่�งเพ่ื่�อโฟกััสอััตโนมัตัิแิละกดลงจนสุุดเพ่ื่�อถ่่ายภาพ

19.	ปุ่่ � มหมุนุควบคุมุกล้อ้ง

	สํํ าหรับัควบคุมุการซููม
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20

24 2223

25

21

21.	ช่่ องเก็็บคันัโยกควบคุมุ

	สำ ำ�หรับัเก็็บคันัโยกควบคุมุ

22.	ปุ่่ � ม C1 ที่่�ตั้้ �งค่่าได้เ้อง

	 สลัับระหว่่างการปรัับตำำ�แหน่่ งให้้กิิมบอลอยู่่�ตรงศููนย์์กลางหรืือ

เอีียงกิิมบอลลงไปด้า้นล่่าง สามารถตั้้ �งฟังก์ชั์ันได้ใ้น DJI Fly 

23.	ลำ ำ�โพง

	ส่่ งเสีียง

24.	ปุ่่ � ม C2 ที่่�ตั้้ �งค่่าได้เ้อง 

	� กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อเปิิดหรือืปิิดไฟเสริมิด้า้นล่่าง สามารถตั้้ �งฟังก์ชั์ัน 

       ได้ใ้น DJI Fly

25.	ช่่ องอากาศเข้า้

	      ใช้้เพื่่�อระบายความร้อ้น ห้า้มปิดช่่องอากาศเข้า้ระหว่่างการใช้้งาน

RC-N1

4
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1

23
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1.	ปุ่่ � มพาวเวอร์์

	 กดหนึ่่� งครั้้ �งเพื่่�อตรวจสอบระดัับแบตเตอรี่่�ปัจจุุบััน กดหนึ่่� งครั้้ �ง

และกดค้า้งอีีกครั้้ �งเพื่่�อเปิิดหรือืปิิดรีีโมทคอนโทรล

2.	 เปล่ี่�ยนโหมดการบินิ

	 สลับัระหว่่างโหมด Sport, Normal และ Cine

3.	ปุ่่ � ม Flight Pause (หยุดุบิินชั่่�วคราว)/Return to Home (RTH 

หรือืกลับัจุดุขึ้้ �นบินิ)

	 กดหนึ่่� งครั้้ �งเพื่่�อเบรกโดรนและสั่่�งให้้บิินอยู่่�กัับที่่� (เฉพาะเมื่่�อ 

GNSS หรือืระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางใช้้งานได้)้ 

กดค้า้งไว้เ้พื่่�อเริ่่�มใช้้งาน RTH กดอีีกครั้้ �งเพื่่�อยกเลิกิ RTH

20.	ช่่ องระบายอากาศ

	 ใช้้เพื่่�อระบายความร้อ้น อย่า่อุดุช่่องระบายอากาศระหว่่างการใช้้งาน  

4. 	 ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�

	 แสดงระดับัแบตเตอรี่่�ปัจจุบุันัของรีีโมทคอนโทรล

5. 	คั นัโยกควบคุมุ

	 ใช้้คัันโยกควบคุุมเพ่ื่�อควบคุุมการเคลื่่�อนไหวของโดรน ตั้้ �งโหมด

ควบคุมุการบินิด้ว้ย DJI Fly คันัโยกควบคุมุสามารถถอดออกและ

เก็็บได้ง้่่าย

6. 	 Customizable Button (ปุ่่� มที่่�ตั้้ �งค่่าได้เ้อง)

	 กดหนึ่่� งครั้้ �งเพ่ื่�อเปิิดหรือืปิิดไฟเสริมิด้้านล่่าง กดสองครั้้ �งเพ่ื่�อปรับั

ตำำ�แหน่่ งให้้กิิมบอลอยู่่�ตรงศููนย์์กลางหรืือเอีียงกิิมบอลลงไปด้้าน

ล่่าง (ตั้้ �งค่่าเริ่่�มต้น้) ปุ่่� มสามารถตั้้ �งได้ด้้ว้ย DJI Fly
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7. 	 Photo/Video Toggle (การสลัับโหมดภาพนิ่่�ง/วิดิีีโอ)

	 กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อเปลี่่�ยนโหมดระหว่่างภาพนิ่่�งและวิดิีีโอ

8.	 สายรีีโมทคอนโทรล

	 เชื่่� อมต่่ออุุปกรณ์์เคลื่่� อนที่่� เพื่่� อการส่่ งข้้อมููลวิิดีี โอผ่่ านสาย

รีีโมทคอนโทรล เลือืกสายตามแต่่ชนิดของอุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่�

9.	ที่ �จับัอุปุกรณ์์เคลื่่�อนท่ี่�

	 ใช้้เพ่ื่�อยึดึอุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่�กับัตัวัรีีโมทคอนโทรลให้ม้ั่่�นคง

10.	 เสาอากาศ

	ส่่ งสััญญาณเพื่่�อการควบคุมุโดรนและวิดิีีโอแบบไร้ส้าย

11.	พอร์ต์ USB-C
	 ใช้้ในการชาร์จ์และเชื่่�อมต่่อรีีโมทคอนโทรลกับัคอมพิวิเตอร์์

12.	ช่่องเก็็บคันัโยกควบคุมุ

	สำ ำ�หรับัเก็็บคันัโยกควบคุมุ

13.	Gimbal Dial (ตัวัปรับักิมิบอล)

	สำ ำ�หรับัควบคุมุความเอีียงของกล้อ้ง กดปุ่่� มที่่�ตั้้ �งค่่าได้เ้องค้า้งไว้เ้พื่่�อ 

      ใช้้ตัวัปรับักิมิบอลเพื่่�อปรับัการซููมในโหมดสำำ�รวจ

14.	Shutter/Record Button (ปุ่่� มชัตเตอร์/์บันัทึกึ)

	 กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อถ่่ายภาพ หรือืเริ่่�ม/หยุดุการบันัทึกึวิดิีีโอ

15.	ช่่องเสีียบอุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่�

	       ใช้้เพ่ื่�อยึดึอุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่�
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โดรน

DJI Mavic 3 มีีระบบควบคุมุการบินิ ระบบส่่งสััญญาณ

วิดิีีโอ ระบบจับัภาพวัตัถุุ ระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรด ระบบขัับ

เคลื่่�อน และแบตเตอรี่่�อัจัฉริยิะ
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โดรน
DJI Mavic 3 มีระบบควบคมุการบิน ระบบส่งสัญญาณวดิโีอ ระบบจับภาพวตัถุ ระบบเซนเซอรอิ์นฟราเรด ระบบขับเคล่ือน และแบตเตอรีอั่จฉรยิะ

โหมดการบิน

DJI Mavic 3 มี  โหมดการบ ินสามร ูปแบบ  รวมถ ึงโหมดการบ ินแบบท ี ่ส ี ่  ซ ึ ่ ง โดรนจะมี การปร ับเปล ี ่ ยนไปตามสถานการณ์ 
โหมดการบินสามารถเปลีย่นได ้โดยใช้สวติช์โหมดการบินที่อยู่บนรโีมทคอนโทรล

Normal Mode ( โหมดปกติ): โดรนจะใช ้GNSS และระบบการมองเหน็เพือ่หลบหลกีส่ิงกดีขวางดา้นหน้า ดา้นหลงั ดา้นขา้ง ดา้นบนและดา้นลา่ง 
และระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรดเพือ่ระบตุำ�แหน่งตนเองและรกัษาเสถียรภาพ เมือ่สัญญาณ GNSS แรง โดรนจะใช ้GNSS เพือ่ระบตุำ�แหน่งตนเองแล

ะรกัษาเสถียรภาพ เมือ่สัญญาณ GNSS ออ่น แตส่ภาพแสงและสภาพแวดล้อมอ่ืน ๆ เพียงพอ โดรนจะใช้ระบบการมองเห็นเพ่ือหลบหลีกส่ิงกดีขวาง เพ่ื

อระบตุำ�แหน่งตนเองและรกัษาเสถียรภาพ เมือ่ระบบการมองเหน็เพือ่หลบหลกีสิง่กดีขวางดา้นหน้า ดา้นหลงั ดา้นขา้ง ดา้นบนและดา้นลา่งเปิดใชง้าน 
และสภาพแสงและสภาพแวดลอ้มอืน่ ๆ เพียงพอ มมุอียงสูงสุดจะเป็น 30° และความเรว็สูงสุดในการบินจะเป็น 15 เมตร/วนิาที

Sport Mode ( โหมด Sport): ในโหมด Sport โดรนจะใช้ GNSS เพื่อระบุตำ�แหน่งและการตอบรับของโดรนจะมีการปรับเพื่อความ

คล่องตัวและทำ�ความเร็วเพื ่อให้ตอบสนองกับการบังคับของคันโยกได้มากยิ่งขึน้ โปรดทราบว่าเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวางจะใช้งานไม่ได ้

และความเรว็สูงสุดในการบินคอื 21 เมตร/วนิาที (19 เมตร/วนิาที เมื่อบินในสหภาพยุโรป)

Cine Mode (โหมด Cine): โหมด Cine จะอิงตามโหมด Normal และความเรว็ในการบินจะจำ�กัด เพื่อทำ�ให้โดรนทรงตวัไดน่ิ้งมากขึน้ระหวา่งที่

ถ่ายทำ�

โดรนจะมีการเปลี่ยนเป็นโหมด Attitude (ATTI) (โหมดบินในตัวอาคารที่มีสัญญาณ GNSS ตํ่า) โดยอัตโนมัติ เมื่อระบบการมองเห็นเพื่อ

หลบหลีกสิ่งกีดขวางใช้งานไม่ได้ มีการปิดใช้งาน หรือเมื่อสัญญาณ GNSS อ่อน หรือเข็มทิศโดนรบกวน ในโหมด ATTI โดรนจะถูกรบกวน

จากสภาวะแวดล้อมได้ง่ายขึน้ ปัจจัยของสภาวะแวดล้อม เช่น ลม จะส่งผลให้เกิดการเปลี่ยนทิศตามแนวราบ ซึ่งอาจส่งผลให้เกิดอันตรายได ้

โดยเฉพาะเมื่อบินในพืน้ที่จำ�กัด

	ระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางดา้นหน้า ดา้นหลัง ดา้นข้างและดา้นบนจะใช้งานไม่ไดใ้นโหมด Sport น่ันหมายถึงโดรนไม่สามารถ
ตรวจจับส่ิงกีดขวางในเส้นทางไดโ้ดยอัตโนมัติ

	อัตราความเร็วสูงสุดและระยะห่างในการเบรกของโดรนจะเพิ ่มขึ น้อย่างมากในโหมด Sport ต้องมีระยะห่างในการเบรกตํ ่าสุด 30 
เมตรในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีลม

	ระยะห่างในการเบรกขัน้ตํา่ 10 เมตรเป็นส่ิงจําเป็นในสภาวะที่ไม่มีลมในขณะที่โดรนบินขึน้และลง

	การตอบสนองของโดรนจะเพิ่มขึน้อย่างมากในโหมด Sport ซึ่งหมายถึงเพียงคุณขยับคันโยกควบคุมเล็กน้อยบนรโีมทคอนโทรลก็จะทำ�ให้โดร
นเคลือ่นที่ไปไดไ้กลมาก ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุมีพืน้ที่เพียงพอในการบิน 
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เมื่่�อโดรนเปิิดทํํางานแต่่มอเตอร์ไ์ม่่ทํํางาน ไฟ LED ด้า้นหน้้าจะสว่่างเป็็นสีีแดงเพื่่�อแสดงการหัันทิศิทางของโดรน

เมื่่�อโดรนเปิิดทํํางานแต่่มอเตอร์์ไม่่ทํํางาน ตััวแสดงสถานะโดรนจะแสดงสถานะของระบบควบคุุมการบิิน โปรดดููที่่�ตารางด้้านล่่างเพื่่�อทราบข้้อมููล

เพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกับัตัวัแสดงสถานะโดรน

ลักัษณะของตัวัแสดงสถานะโดรน

สภาวะปกติิ

  
ไฟสีีแดง สีีเขีียวและสีีเหลือืง

สลัับกััน
กะพริบิ

เปิิดเครื่่�องและแสดงถึงึการวิเิคราะห์ต์ัวัเอง

ของโดรน

 ×4 สีีเหลือืง กะพริบิส่ี่�ครั้้ �ง อุ่่�นเครื่่�อง

   สีีเขีียว กะพริบิช้้า ๆ เปิิดใช้้งาน GNSS

 ×2   สีีเขีียว กะพริบิสองครั้้ �งเป็็นช่่วง ๆ
เปิิดใช้้งานระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีก

สิ่่�งกีีดขวาง

   สีีเหลือืง กะพริบิช้้า ๆ
ไม่่มีี GNSS หรือืระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบ

หลีีกสิ่่�งกีีดขวาง
สภาวะส่่งสััญญาณเตือืน

     สีีเหลือืง กะพริบิเร็ว็ ๆ สััญญาณจากรีีโมทคอนโทรลขาดหาย

    ไฟสีีแดง กะพริบิช้้า ๆ แบตอ่่อน

   ไฟสีีแดง กะพริบิเร็ว็ ๆ แบตเตอรี่่�ใกล้ห้มด

 —— ไฟสีีแดง ขึ้้ �นค้า้ง มีีความผิดิปกติริ้า้ยแรง

   ไฟสีีแดงและสีีเหลือืงสลัับกันั กะพริบิเร็ว็ ๆ ต้อ้งมีีการปรับัเข็็มทิศิใหม่่

หลังัจากมอเตอร์เ์ริ่่�มทํํางาน ไฟ LED ด้า้นหน้้าจะกะพริบิเป็็นสีีแดงและเขีียวสลัับกันั และไฟแสดงสถานะโดรนจะกะพริบิเป็็นสีีเขีียว ไฟสีีเขีียวบ่่งบอ

กว่่าโดรนเป็็นอากาศยานไร้นั้ักบิิน (UAV) และไฟสีีแดงจะระบุสุ่่วนหัวัและตํําแหน่่งของโดรน

 เพื่่�อให้้ได้ภ้าพวิดิีีโอที่่�ดีีขึ้้ �น ไฟ LED ด้า้นหน้้าจะปิิดโดยอัตัโนมััติเิมื่่�อถ่่ายภาพ หากไฟ LED ด้า้นหน้้าถููกตั้้ �งเป็็นอัตัโนมััติใิน DJI Fly ข้อ้กำำ�หนดเ
กี่่�ยวกับัสภาพแสงอาจแตกต่่างกันัไปในแต่่ละภููมิภิาค กรุณุาตรวจสอบกฎหมายและระเบีียบปฏิบิัตัิใินท้อ้งถิ่่�น

ตััวแสดงสถานะโดรน

DJI Mavic 3 มีี LED ด้า้นหน้้าและตัวัแสดงสถานะโดรน

ไฟ LED ด้า้นหน้้า

ตัวัแสดงสถานะโดรน

ไฟ LED ด้า้นหน้้า

ตัวัแสดงสถานะโดรน
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Return to Home (กลับจุดขน้บิน)
กลับจุดขึน้บิน (RTH) จะนําโดรนกลับไปยังจุดขึน้บินที่บันทึกไวล้่าสุดเมื่อระบบกำ�หนดตําแหน่งทํางานเป็นปกติ RTH มีการทำ�งานสามประเภท 
ไดแ้ก:่ Smart RTH, Low Battery RTH (RTH แบบแบตเตอรีต่ํา่) และ Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสียการเช่ือมตอ่) โดรนจะบินกลับไป

ยังจุดขึน้บินโดยอัตโนมัตแิละลงจอดเมื่อ Smart RTH เริ่มทำ�งาน, โดรนเข้าสู่โหมด Low Battery RTH หรอืสัญญาณเช่ือมตอ่วดิโีอขาดหายไป

ในระหวา่งการบิน

GNSS รายละเอียด

จุดขึน้บิน 10
จ ุดข ึ ้นบ ินท ี ่ เ ป็ นค่ าเร ิ ่มต ้นค ือจ ุดแรกที ่ โดรนได ้ร ับส ัญญาณ GNSS อย่ างแรงหร ือปานกลาง 
เมื ่อไอคอนเป็นสีขาว สามารถอัปเดตจุดขึ น้บินก่อนขึ น้บิน ตราบใดที ่โดรนได้ร ับสัญญาณ GNSS 
แรงหรอืแรงปานกลาง หากสัญญาณ GNSS อ่อน จะไม่สามารถอัปเดตจุดขึน้บินได้

Smart RTH
ถ้าสัญญาณ GNSS แรงพอ จะสามารถใช้ Smart RTH เพื่อนำ �โดรนกลับมายังจุดขึน้บินได้ เปิดใช้งาน Smart RTH ได้ทัง้การแตะ   
ใน DJI Fly หรอืการกดค้างที่ปุ่ม  RTH บนรโีมทคอนโทรลจนกวา่จะมีเสียงดังบี๊ป การออกจาก Smart RTH ทำ�ได้โดยแตะ  ที่ DJI Fly 
หรอืกดปุ่ม  RTH บนรโีมทคอนโทรล

RTH ขัน้สูง

ระบบจะเปิดใช้งาน RTH ขัน้สูง หากมีแสงสว่างเพียงพอและสภาพแวดล้อมเหมาะสําหรับระบบจับภาพวัตถุเมื ่อเริ ่มใช้ Smart RTH 
โดรนจะวางแผนเส้นทาง RTH ที่ดทีี่สุดโดยอัตโนมัต ิซ่ึงจะแสดงใน DJI Fly และจะปรบัตามสภาพแวดล้อม

การตัง้ค่า RTH

มีการตัง้ค่า RTH สําหรบั Advanced RTH ไปดูมุมมองกล้องใน DJI Fly แตะ System (ระบบ) Safety (ความปลอดภัย) และ RTH
1.	 Optimal: โดรนจะวางแผนเส้นทาง RTH ที่ดีที่ สุดและปรับระดับความสูงตามปัจจัยด้านส่ิงแวดล้อม โดยไม่คํานึงถึงการตั ้งค่าระดับคว

ามสูง RTH เช่น ส่ิงกีดขวางและการส่งสัญญาณ เส้นทาง RTH ที่ดีที่ สุดหมายความว่าโดรนจะเดินทางในระยะทางที่ สั ้นที่ สุดซ่ึงจะช่ว

ยลดพลังงานแบตเตอรี่ที่ ใช้และเพิ่มเวลาการบิน

2.	 Preset: เม ื ่อโดรนอยู่  ห ่างจากจ ุดข ึน้บ ินเก ิน 50 เมตรเม ื ่อ RTH เร ิ ่มข ึ น้ โดรนจะวางแผนเส้นทาง RTH บินไปย ังพืน้ท ี ่โล ่ง 
ในขณะทีห่ลกีเลีย่งสิง่กดีขวาง บนิขึน้ไปยงัระดบัความสงู RTH และกลบัจดุขึน้บนิโดยใชเ้สน้ทางทีด่ทีีส่ดุ เมือ่โดรนอยู่ในระยะ 5 ถงึ 50 
เมตรจากจดุขึน้บนิเมือ่ RTH เริ่มตน้ โดรนจะไม่บนิขึน้ไปถงึระดบัความสูง RTH และกลบัจดุขึน้บนิโดยใชเ้ส้นทางทีด่ทีีสุ่ดทีร่ะดบัความสูงปัจจบุนั 
เมือ่โดรนอยู่ใกลจ้ดุขึน้บนิ โดรนจะลดระดบัลงในขณะทีบิ่นไปขา้งหน้า หากระดบัความสูงปัจจุบันสูงกวา่ระดบัความสูง RTH

ขัน้ตอนของ RTH ขัน้สูง

1.	 มีการบันทึกจุดขึน้บินไวเ้รียบรอ้ยแล้ว

2.	 เริ่มใช้ RTH ขัน้สูง

3.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่

ก.	 โดรนจะลงจอดทันท ีหากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินน้อยกวา่ 5 เมตร เมื่อเริ่ม RTH
ข.	 หากโดรนอยู่ ห ่างจากจุดขึ ้นบินไกลกว ่า 5 เมตร เม ื ่อเร ิ ่ม RTH โดรนจะวางแผนเส้นทางที ่ด ีท ี ่ส ุดตามการตั ้งค่ า RTH 

และบินไปยังจุดขึน้บิน พรอ้มหลบหลีกส่ิงกีดขวางและ GEO zone ดา้นหน้าของโดรนจะมุ่งไปในทิศทางเดียวกับทิศทางการบินเสมอ
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4.	 โดรนจะบินโดยอัตโนมัตติามการตัง้ค่า RTH สภาพแวดล้อม และการส่งสัญญาณระหวา่ง RTH
5.	 โดรนจะลงจอดและมอเตอรจ์ะหยุดทำ�งาน หลังจากถึงจุดขึน้บิน

Straight Line RTH

โดรนจะเข้าสู่โหมด Straight Line RTH เมื่อแสงสวา่งไม่เพียงพอและสภาพแวดล้อมไม่เหมาะกับ Advanced RTH (RTH ขัน้สูง)

ขัน้ตอนของ Straight Line RTH:
1.	 มีการบันทึกจุดขึน้บินไวเ้รียบรอ้ยแล้ว

2.	 เริ่มใช้ Straight Line RTH
3.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่

ก.	 หากโดรนอยู่ไกลจากจุดขึน้บินไกลกวา่ 50 เมตร เมื่อเริ่มใช้ RTH โดรนจะปรบัทิศทางและขึน้ไปยังระดบัความสูง RTH ที่ตัง้ค่าไวล้่วงหน้

าและบินกลับไปยังจุดขึน้บิน หากความสูงปัจจุบันสูงกวา่ความสูงของ RTH โดรนจะบินไปยังจุดขึน้บินในระดบัความสูงปัจจุบัน

ข.	 หากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินตัง้แต ่5 - 50 เมตร เมื่อเริ่มใช้ RTH โดรนจะปรบัทิศทางและบินกลับไปยังจุดขึน้บินในระดบัความสูงปัจ

จุบัน หากระดบัความสูงปัจจุบันตํา่กวา่ 2 เมตร เมื่อเริ่มใช้ RTH โดรนจะบินขึน้ไปที่ระดบั 2 เมตรและบินไปยังจุดขึน้บิน 
ค.	 โดรนจะลงจอดทันท ีหากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินน้อยกวา่ 5 เมตร เมื่อเริ่ม RTH

4.	 โดรนจะลงจอดและมอเตอรจ์ะหยุดทำ�งาน หลังจากถึงจุดขึน้บิน

	ในระหวา่งโหมด RTH ขัน้สูง โดรนจะปรบัความเรว็การบินโดยอัตโนมัตติามปัจจัยดา้นส่ิงแวดล้อม เช่น ความเรว็ลมและส่ิงกีดขวาง

	โดรนไม่สามารถหลีกเลีย่งวตัถุขนาดเล็กหรอืละเอียด เช่น กิ่งไม้หรอืสายไฟฟ้าได ้ให้บินโดรนไปยังพืน้ที่โล่งก่อนที่จะใช้ Smart RTH

	ตัง้ค่า Advanced RTH เป็น Preset หากมีสายหรอืสายไฟฟ้าที่โดรนไม่สามารถหลีกเลีย่งไดใ้นเส้นทาง RTH และตรวจสอบให้แน่ใจวา่ระดบั
ความสูง RTH สูงกวา่ส่ิงกีดขวางทัง้หมด

	โดรนจะเบรกและกลับจุดขึน้บินตามการตัง้ค่าล่าสุด หากมีการเปลีย่นแปลงการตัง้ค่า RTH ในระหวา่ง RTH

	หากความสูงสูงสุดต่าํกวา่ความสูงปัจจุบันระหวา่ง RTH โดรนจะลดระดบัลงมาที่ระดบัความสูงสูงสุดและกลับจุดขึน้บิน

	ไม่สามารถเปลีย่นระดบัความสูง RTH ระหวา่ง RTH ได้

	หากมีความแตกตา่งอย่างมากในระดบัความสูงปัจจุบันและระดบัความสูง RTH จะไม่สามารถคํานวณปรมิาณพลังงานแบตเตอรีท่ี่ใช้ไดอ้ย่างถูก
ตอ้ง เน่ืองจากความเรว็ลมที่ระดบัความสูงตา่งกัน ให้ความสนใจเป็นพิเศษกับพลังงานแบตเตอรีแ่ละคําเตอืนใน DJI Fly

	ไม่สามารถใช้ RTH ขัน้สูงได ้หากสภาพแสงและสภาพแวดล้อมไม่เหมาะสําหรบัระบบจับภาพวตัถุระหวา่งบินขึน้หรอื RTH
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	ในระหวา่งที่ใช้ RTH ขัน้สูง โดรนจะเข้าสู่โหมด Straight Line RTH หากสภาพแสงและสภาพแวดล้อมไม่เหมาะสมสําหรบัระบบจับภาพวตั
ถ ุและโดรนไม่สามารถหลบหลีกส่ิงกีดขวางได ้ตอ้งตัง้ค่าระดบัความสูง RTH ให้เหมาะสมก่อนเข้าสู่โหมด RTH

	เมื่อสัญญาณรโีมทคอนโทรลเป็นปกตใินระหวา่งที่ใช้ RTH ขัน้สูง สามารถใช้คนัโยกเพื่อควบคมุความเรว็การบินได ้แตไ่ม่สามารถควบคมุทิศท

างและระดบัความสูงได้ และโดรนไม่สามารถบินไปทางซ้ายหรอืขวาได้ การเรง่ความเรว็จะใช้พลังงานมากขึน้ โดรนไม่สามารถหลบหลีกส่ิงกีดข

วางได้ หากความเรว็ในการบินสูงกวา่ความเรว็ในการรบัรูส่ิ้งกีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่และออกจากโหมด RTH 
หากดนัคนัโยกลงจนสุด หลังจากปล่อยคนัโยกการเดนิหน้า/ถอยหลัง (Pitch) แล้ว จะสามารถควบคมุโดรนได้

	เมื่อบินขึน้ในโหมด Straight Line RTH โดรนจะหยุดบินขึน้และออกจากโหมด RTH หากดันก้านควบคุมลงจนสุด หลังจากปล่อยคันบัง

คับแล้วจะสามารถควบคุมโดรนได้ เมื่อบินไปข้างหน้าในโหมด Straight Line RTH โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่และออกจากโหมด RTH 
หากดนัคนัโยกลงจนสุด หลังจากปล่อยคนัโยกการเดนิหน้า/ถอยหลัง (Pitch) แล้ว จะสามารถควบคมุโดรนได้

	หากโดรนบินขึน้ถึงระดบัความสูงเต็มที่ ในขณะที่โดรนบินขึน้ในระหวา่งอยู่ในโหมด RTH โดรนจะหยุดและบินกลับไปที่จุดขึน้บินที่ระดบัควา
มสูงปัจจุบัน

	โดรนจะบินอยู่กับที่ หากโดรนบินขึน้ถึงระดบัความสูงเต็มที่ ในขณะที่บินขึน้หลังจากตรวจพบส่ิงกีดขวางดา้นหน้า

	ระหวา่งอยู่ในโหมด Straight Line RTH ความเรว็และระดบัความสูงของโดรนควบคมุไดโ้ดยใช้รโีมทคอนโทรล 
หากสัญญาณรโีมทคอนโทรลเป็นปกต ิแตถ่ึงกระน้ันก็ตาม ทิศทางของโดรนและทิศทางการบินจะไม่สามารถควบคมุได ้โดรนไม่สามารถหลบห
ลีกส่ิงกีดขวางได ้หากผู้ใช้ใช้คนัโยกเพื่อเรง่ความเรว็ และความเรว็ในการบินเกินระดบัความเรว็ในการรบัรูส่ิ้งกีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ

Low Battery RTH

Low Battery RTH จะเริ่มขึน้เมื่อแบตเตอรีอ่ัจฉรยิะลดลงถึงจุดที่การบินกลับอย่างปลอดภัยของโดรนอาจเกิดอันตราย บินกลับจุดขึน้บินหรอืจอด

โดรนทันท ีเมื่อไดร้บัการเตอืน

เพื่อหลีกเลี่ยงอันตรายที่ไม่จําเป็นเน่ืองจากแบตเตอรี่ไม่เพียงพอ โดรนจะคํานวณโดยอัตโนมัติว่าแบตเตอรี่มีพลังงานเพียงพอที่จะบินกลั

บจุดขึน้บินจากตําแหน่ง สภาพแวดล้อม และความเร็วในการบินปัจจุบันหรือไม่ ข้อความเตือนจะปรากฏใน DJI Fly เมื่อมีแบตเตอรี่ตํ ่า 
และโดรนจะรองรบัโหมด Low Battery RTH เท่าน้ัน

ผู้ใช้โดรนสามารถยกเลิก RTH ไดโ้ดยการกดปุ่ม  RTH หรอืปุ่ม หยุดบินช่ัวคราวบนรโีมทคอนโทรล ถ้ามีการยกเลิก RTH แล้วตามมาดว้ยการเตอืน

ระดบัแบตเตอรีอ่่อน แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะอาจมีพลังงานไม่เพียงพอให้โดรนลงจอดอย่างปลอดภัย ซ่ึงอาจส่งผลให้โดรนตกหรอืสูญหายได ้
โดรนจะลงจอดโดยอัตโนมัติ หากระดับแบตเตอรีป่ัจจุบันยังให้พลังงานกับโดรนนานพอในการลดระดับลงจากความสูงปัจจุบัน การลงจอดอัตโน

มัติไม่สามารถยกเลิกได้ แต่จะยังใช้รโีมทคอนโทรลเพื่อปรบัเปลี่ยนทิศทางและความเร็วระยะบินลงของโดรนระหวา่งการลงจอดได้ สามารถใช้ก้า

นควบคุมเพื่อเพิ่มความเร็วระยะบินขึน้ครัง้ละ 1 เมตร/วนิาที หากมีแบตเตอรีเ่พียงพอ ก้านควบคุมไม่สามารถใช้เพื่อเพิ่มความเร็วระยะบินขึน้ 
และโดรนจะลงจอด หากไม่มีแบตเตอรีเ่หลืออยู่ 
ระหวา่งการลงจอดอัตโนมัต ิให้หาสถานที่ที่เหมาะสมในการลงจอดโดรนโดยเรว็ที่สุด โดรนจะตกลงมาหากไม่มีแบตเตอรีเ่หลืออยู่

Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสยีการเช่ือมต่อ)
หากจุดขึน้บินมีการบันทึกไวอ้ย่างสมบูรณ์และเข็มทิศทำ�งานปกต ิFailsafe RTH จะทำ�งานโดยอัตโนมัตหิลังจากสัญญาณของรโีมทคอนโทรลหายไ

ปนานกวา่ 6 วนิาที โปรดทราบวา่เม่ือสัญญาณรโีมทคอนโทรลหายไป จะต้องตัง้ค่าการดำ�เนินการของโดรนเป็น Return to Home (กลับจุดขึน้บิน) 
ใน DJI Fly

เมื่อมีแสงสวา่งเพียงพอและระบบจับภาพวตัถุทํางานปกต ิDJI Fly จะแสดงเส้นทาง RTH ที่โดรนสรา้งขึน้ก่อนที่สัญญาณรโีมทคอนโทรลจะหายไ

ปและกลับไปยังจุดขึน้บิน โดยใช้ Advanced RTH ตามที่ตัง้ค่า RTH ไว ้โดรนจะยังคงอยู่ในโหมด RTH แม้วา่สัญญาณรโีมทคอนโทรลจะกลับม

าทำ�งานตามปกติ

เมื่อมีแสงสวา่งไม่เพียงพอและระบบจับภาพวตัถุไม่พรอ้มใช้งาน โดรนจะเข้าสู่โหมด RTH ในเส้นทางการบินเดมิ
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ขัน้ตอนของ RTH ในเส้นทางการบินเดมิ:
1.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่

2.	 ก.		� หากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินไกลกวา่ 50 เมตร โดรนจะปรบัทิศทางและบินถอยหลังเป็นระยะ 50 เมตรในเส้นทางการบินเดมิก่อนที่จะเ

ข้าสู่โหมด Straight Line RTH
	 ข.		� หากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินไกลกวา่ 5 เมตร แตไ่ม่เกิน 50 เมตร โดรนจะเข้าสู่โหมด Straight Line RTH
	ค .		 โดรนจะลงจอดทันท ีหากโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินน้อยกวา่ 5 เมตร เมื่อเริ่ม RTH
3.	 โดรนจะลงจอดและมอเตอรจ์ะหยุดทำ�งาน หลังจากถึงจุดขึน้บิน

โดรนจะยังคงเข้าสู่หรอือยู่ในโหมด Straight Line RTH แม้วา่สัญญาณรโีมทคอนโทรลจะกลับมาทำ�งานตามปกติในระหวา่งอยู่ในโหมด RTH 
ในเส้นทางการบินเดมิก็ตาม 

	หากเริ่มใช้ RTH ผ่าน DJI Fly และโดรนอยู่ห่างจากจุดขึน้บินไกลกวา่ 5 เมตร ข้อความเตอืนจะปรากฏในแอปให้เลือกวธิีลงจอด

	โดรนอาจไม่สามารถบินกลับไปยังจุดขึน้บินไดต้ามปกต ิถ้าหากสัญญาณ GNSS อ่อนหรอืไม่มีสัญญาณ โดรนอาจเข้าสู่โหมด ATTI 
หากสัญญาณ GNSS อ่อนหรอืไม่สามารถใช้งานได ้หลังจากเข้าสู่โหมด Failsafe RTH โดรนจะบินอยู่กับที่เป็นระยะเวลาหน่ึง ก่อนจะลงจอด

	การตัง้ระดบัความสูงในโหมด RTH ที่เหมาะสมก่อนการบินเป็นส่ิงสำ�คญั เปิด DJI Fly และตัง้ระดบัความสูง RTH ความสูง RTH เริ่มตน้คอื 
100 เมตร

	โดรนไม่สามารถหลบหลีกส่ิงกีดขวางได ้ระหวา่งอยู่ในโหมด Failsafe RTH หากระบบจับภาพวตัถุไม่พรอ้มใช้งาน

	GEO zone อาจส่งผลตอ่ RTH หลีกเลีย่งการบินใกล้กับ GEO zone
	เมื่อความเรว็ลมแรงเกินไป โดรนอาจจะไม่สามารถบินกลับไปยังจุดขึน้บินได ้ ‬โปรดทำ�การบินดว้ยความระมัดระวงั 
	ระวงัวตัถุขนาดเล็กหรอืเล็กมาก (เช่น กิ่งไม้หรอืสายไฟ) หรอืวตัถุโปรง่แสง (เช่น นํ้ าหรอืแก้ว) ในระหวา่งอยู่ในโหมด RTH ออกจาก RTH แล
ะควบคมุโดรนดว้ยตนเองในกรณีฉุกเฉิน 

	RTH อาจไม่สามารถใช้งานไดใ้นบางสภาพแวดล้อม แม้วา่ระบบจับภาพวตัถุจะทํางานก็ตาม โดรนจะออกจาก RTH ในกรณีเช่นน้ี

การสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอด

การสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอดจะเปิดใช้เมื่ออยู่ในโหมด Smart RTH เมื่อโดรนเริ่มการลงจอด ระบบจะเปิดใช้งานการสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอด 
1.	 ในช่วงการสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอด โดรนจะตรวจสอบอัตโนมัตแิละลงจอดบนจุดที่เหมาะสม

2.	 หากตรวจสอบพืน้ดนิแล้ววา่ไม่เหมาะสมในการลงจอด โดรนจะบินอยู่กับที่และรอคำ�ส่ังยืนยันจากนักบิน

3.	 ถา้การสแกนพืน้ดนิกอ่นลงจอดใชง้านไม่ได ้DJI Fly จะแสดงคำ�เตอืนการลงจอด เมือ่โดรนลดระดบัลงตํา่กวา่ 0.5 เมตร ดนัคนัโยกการบนิขึน้/ 
ลงแนวดิง่ลงดา้นลา่งหรอืใช้ตวัเลือ่นสำ�หรบัลงจอดอตัโนมตัเิพ่ือลงจอด
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Precision Landing (การลงจอดอย่างแม่นยำ�)
โดรนจะสแกนโดยอัตโนมัตแิละพยายามจะจับคู่ลักษณะภูมิประเทศดา้นล่างระหวา่งอยู่ในโหมด RTH เมื่อภูมิประเทศบรเิวณปัจจุบันตรงกับจุดขึน้

บิน โดรนจะลงจอด จะมีคำ�เตอืนปรากฏที่ DJI Fly ถ้าหากการจับคู่ภูมิประเทศล้มเหลว

	ระบบการสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอดจะทำ�งานระหวา่งการลงจอดอย่างแม่นยำ�

	ประสิทธิภาพของการลงจอดอย่างแม่นยำ�จะขึน้อยู่กับเงือ่นไขตอ่ไปน้ี:
ก.	จดุขึน้บนิตอ้งมีการบนัทกึไวต้อนขึน้บนิและตอ้งไม่มีการเปลีย่นแปลงระหวา่งบนิ มฉิะน้ันโดรนจะไม่มีบนัทกึลกัษณะภูมปิระเทศของจดุขึน้บนิ

ข.	ในระหวา่งการขึน้บิน โดรนจะบินขึน้เป็นแนวดิง่อย่างน้อย 7 เมตร ก่อนที่จะบินเป็นแนวราบ

ค.	ลักษณะภูมิประเทศของจุดขึน้บินส่วนใหญ่จะตอ้งไม่มีการเปลีย่นแปลง

ง.	 ลักษณะภูมิประเทศของจุดขึน้บินตอ้งสามารถแยกแยะไดง้่ายเพียงพอ ภูมิประเทศ เช่น พืน้ที่ที่มีหิมะปกคลุม น้ันไม่เหมาะสม

จ.	สภาพแสงตอ้งไม่สวา่งเกินไป ไม่มืดเกินไป

	การปฏิบัตติอ่ไปน้ีกระทำ�ไดร้ะหวา่งใช้การลงจอดอย่างแม่นยำ�:
ก.	กดคนัโยกการบินขึน้/ลงแนวดิง่ลงเพื่อเรง่ความเรว็ในการลงจอด

ข.	เลือ่นคนับังคบัไปในทิศทางใดก็ไดท้ี่ไม่ใช่ทิศทางการขึน้ลงเพื่อหยุดการลงจอดอย่างแม่นยำ� โดรนจะลดระดบัลงในแนวดิง่หลังจากปล่อยคนั
โยก
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ระบบจัับภาพวััตถุุและระบบเซนเซอร์์อิินฟราเรด

DJI Mavic 3 มีีทั้้ �งระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดและระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นหน้้า ด้า้นหลังั ด้า้นข้า้ง ด้า้นบน และด้า้นล่่าง

ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นบนและด้า้นล่่างมีีกล้อ้งสองตัวัในแต่่ละด้า้น และระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นหน้้า

 ด้า้นหลังั และด้า้นข้า้งมีีกล้้องทั้้ �งหมดส่ี่�ตัวั  

ระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดประกอบด้ว้ยกล้อ้ง 3 มิติิแิบบอินิฟราเรดสองตัวั ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นล่่างและระบบเซนเซอร์์

อินิฟราเรดช่่วยให้โ้ดรนคงตำำ�แหน่่งปัจจุุบันั บินิอยู่่�กับัที่่�ได้แ้ม่่นยำำ�ยิ่่�งขึ้้ �น และสามารถบินิในร่่มหรือืในสภาวะแวดล้อ้มอื่่�นที่่�ไม่่มีีสัญญาณ GNSS

ยังัมีีการเสริมิไฟสำำ�รองด้า้นล่่างท่ี่�อยู่่�บริเิวณด้า้นล่่างของโดรน เพื่่�อช่่วยเพิ่่�มประสิิทธิภิาพของระบบจับัภาพวัตัถุดุ้า้นล่่างในสภาวะแสงน้้อยได้ด้ีียิ่่�งขึ้้ �น

ระยะการตรวจจัับ
ระบบจับัภาพด้า้นหน้้า

ขอบเขตการประเมินิอย่า่งแม่่นยำำ�: 0.5-20 เมตร, FOV: 90° (แนวนอน), 103° (แนวตั้้ �ง)

ระบบจับัภาพด้า้นหลังั

ขอบเขตการประเมินิอย่า่งแม่่นยำำ�: 0.5-16 เมตร, FOV: 90° (แนวนอน), 103° (แนวตั้้ �ง)

ระบบจับัภาพด้า้นข้า้ง

ขอบเขตการประเมินิอย่า่งแม่่นยำำ�: 0.5-25 เมตร, FOV: 90° (แนวนอน), 85° (แนวตั้้ �ง)

ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นบน

ขอบเขตการประเมินิอย่า่งแม่่นยำำ�: 0.2-10 เมตร, FOV: 100° (ด้า้นหน้้าและด้า้นหลังั), 90° (ซ้้ายและขวา)

ระบบจับัภาพด้า้นล่่าง

ขอบเขตการประเมินิอย่า่งแม่่นยำำ�: 0.3-18 เมตร, FOV: 130° (ด้า้นหน้้าและด้า้นหลังั), 160° (ซ้้ายและขวา) ระบบจับัภาพวัตัถุดุ้า้นล่่างทำำ�งานได้ด้ีี

ที่่�สุุด เมื่่�อโดรนอยู่่�ที่่�ระดับัความสููง 0.5 - 30 เมตร

90°

90°

90°

90° 90°

90°

90° 90°

0.5-20 m

0.5-16 m

0.5-25 m

0.5-25 m

0.5-30 m

103°

130°130°

100°

103°

0.2-10 m

90°

85°

160°

85°

90°

ระบบจับัภาพวัตัถุุรอบทิศิทางในแนวราบ 

ระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรด

ไฟเสริมิด้า้นล่่าง

ระบบจับัภาพด้า้นล่่าง

ระบบการมองเห็็นเพ่ื่�อหลบ

หลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นบน 

ระบบจับัภาพวัตัถุุรอบทิิศทางในแนวราบ 
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ใช้้ระบบจับัภาพวัตัถุุ
เมื่่�อระบบ GNSS ใช้้การไม่่ได้ ้ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นล่่างจะเปิิดใช้้งาน ถ้า้หากพื้้ �นดินิเรีียบและมีีแสงเพีียงพอ

ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นหน้้า ด้า้นหลังั ด้า้นข้า้ง และด้า้นบนจะเปิิดใช้้งานโดยอัตัโนมัตัิเิมื่่�อกดปุ่่� มเปิิดเครื่่�องโดรน หากโดรน

อยู่่�ในโหมด Normal หรือื Cine และระบบการหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวาง (Obstacle Avoidance) ตั้้ �งค่่าเป็็น Bypass (อ้อ้ม) ใน DJI Fly โดรนจะ

เบรกเมื่่�อตรวจพบสิ่่�งกีีดขวาง เมื่่�อใช้้ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นหน้้า ด้า้นหลังั ด้า้นข้า้งและด้า้นบน ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบ

หลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นหน้้า ด้า้นหลังั ด้า้นข้า้งและด้า้นบนทำำ�งานได้ด้ีีที่่�สุุดเมื่่�อมีีแสงสว่่างเพีียงพอและสิ่่�งกีีดขวางมีีลักัษณะเฉพาะหรือืมีีลวดลายอย่า่ง

ชััดเจน ผู้้�ใช้้ต้อ้งเบรกโดรนในระยะที่่�เหมาะสม เผื่่�อสำำ�หรับัแรงเฉื่่�อย

	ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางมีีความสามารถจํํากััดในการรับัรู้้�และหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวาง และสมรรถนะอาจได้ร้ับัผลกระทบจากสภาพ
แวดล้อ้มโดยรอบ รักัษาแนวสายตาให้ม้องเห็็นโดรนตลอดเวลา และคอยสังเกตการแจ้ง้เตือืนในแอป DJI Fly
	ระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางด้า้นล่่างทำำ�งานได้ด้ีีที่่�สุุด เมื่่�อโดรนอยู่่�ที่่�ระดับัความสููง 0.5 - 30 เมตร หากไม่่มีีสัญญาณ GNSS จะ
ต้อ้งระมัดัระวังัเป็็นพิเิศษถ้า้ระดับัความสููงของโดรนเกินิ 30 เมตร เนื่่�องจากระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางอาจจะได้ร้ับัผลกระทบ

	ไฟเสริมิด้า้นล่่างสามารถตั้้ �งค่่าได้ใ้น DJI Fly หากตั้้ �งค่่าเป็็น Auto (อัตัโนมัตัิ)ิ ระบบจะเปิิดใช้้งานโดยอัตัโนมััติเิมื่่�อสภาพแสงแวดล้อ้มมืืดเกิินไป  

โปรดทราบว่่าประสิิทธิิภาพของกล้อ้งของระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางอาจได้ร้ับัผลกระทบเมื่่�อเปิิดไฟเสริมิด้า้นล่่าง บินิด้ว้ยความ
ระมัดัระวังัถ้า้หากสััญญาณ GNSS อ่่อน

	ระบบการมองเห็็นอาจทํํางานไม่่ถููกต้อ้งเมื่่�อโดรนกํําลัังบินิใกล้น้้ำำ ��หรือืพื้้ �นท่ี่�ที่่�มีีหิมิะปกคลุมุ ด้ว้ยเหตุนุี้้ �โดรนอาจไม่่สามารถหลบ 
เลี่่�ยงน้ำำ ��ด้า้นล่่างได้ข้ณะลงจอด รักัษาแนวสายตาให้ม้องเห็็นโดรนตลอดเวลา และคอยสังเกตการแจ้ง้เตือืนในแอป DJI Fly
	ระบบการมองเห็็นเพ่ื่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางจะทำำ�งานได้ไ้ม่่ดีีเท่่าท่ี่�ควรกัับพื้้ �นผิิวที่่�ไม่่ชัดเจน ระบบจัับภาพวัตัถุุจะทำำ�งานได้ไ้ม่่ดีีเท่่าท่ี่�ควรในสถาน
การณ์์ดังัต่่อไปนี้้ � ขอให้ค้วบคุมุโดรนอย่่างระมัดัระวังั

ก.	บิ นเหนืือพื้้ �นผิวิที่่�เป็็นสีีเดีียว (เช่่น สีีดำำ�ล้ว้น สีีขาวล้ว้น สีีเขีียวล้้วน)

ข.	บิ นิเหนืือพื้้ �นผิวิที่่�สะท้อ้นแสงอย่า่งมาก

ค.	บิ นิเหนืือผิวินํ้้ �าหรือืพื้้ �นผิวิที่่�โปร่่งแสง

ง.	บิ นิเหนืือพื้้ �นผิวิหรือืวัตัถุทุี่่�เคลื่่�อนท่ี่�

จ.	บิ นิในพื้้ �นที่่�ที่่�แสงมีีการเปล่ี่�ยนแปลงบ่่อยหรือืเปลี่่�ยนแบบต่่างกันัมาก

ฉ.	บิ นเหนืือพื้้ �นผิวิที่่�มืดืสนิิท (< 15 lux) หรือืสว่่างมาก (> 40,000 lux)

ช.	บิ นเหนืือพื้้ �นผิวิที่่�สะท้อ้นอย่า่งมากหรือืพื้้ �นผิวิที่่�ซึึมซับแสงอินิฟราเรด (เช่่น กระจก)

ซ.	บิ นิเหนืือพื้้ �นผิวิที่่�มีีลวดลายหรือืผิวิหน้้าที่่�ไม่่ชัดเจน

ฌ.	บินเหนืือพื้้ �นผิวิที่่�มีีลวดลายหรือืผิวิหน้้าที่่�เหมือืนกันัซํ้้ �าไปซํ้้ �ามา (เช่่น กระเบื้้ �องที่่�มีีลวดลายเดีียวกััน)

ญ.	บิ นเหนืือสิ่่�งกีีดขวางที่่�มีีพื้้ �นผิวิเล็็ก ๆ (เช่่น กิ่่�งไม้)้

	กรุณุารักัษาความสะอาดของเซนเซอร์อ์ยู่่�เสมอ ห้า้มดัดัแปลงเซนเซอร์ ์อย่า่ใช้้โดรนในสภาวะแวดล้อ้มที่่�มีีฝุ่่� นมากหรือืมีีความชื้้ �นสููง

	กล้้องของระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวางอาจจํําเป็็นต้อ้งคาลิเิบรต หลังัจากจัดัเก็็บเป็็นระยะเวลานาน ข้อ้ความเตือืนจะปรากฏขึ้้ �นใน 
DJI Fly และจะคาลิเิบรตโดยอัตัโนมัตัิ ิ

	ห้า้มบินิในวันัที่่�ฝนตก มีีหมอกหนาหรือืทัศันวิสัิัยไม่่ชัดเจน

	ตรวจสอบสิ่่�งต่่อไปนี้้ �ก่่อนขึ้้ �นบินิทุกุครั้้ �ง:

ก.	 ตรวจดููว่่าไม่่มีีสติกิเกอร์ห์รือืสิ่่�งกีีดขวางอื่่�นใดติดิบนเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดหรือืระบบการมองเห็็นเพ่ื่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวาง

ข.	ถ้ ามีีสิ่่�งสกปรก ฝุ่่� น หรือืนํ้้ �า ติดิบนเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดและระบบการมองเห็็นเพื่่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวาง ให้เ้ช็็ดออกด้ว้ยผ้านิ่่�ม ๆ อย่่าใช้้นํ้้ �ายา
ทำำ�ความสะอาดที่่�ผสมแอลกอฮอล์์

ค.	ติ ดิต่่อฝ่่ ายดููแลลููกค้า้ของ DJI หากมีีความเสีียหายเกิดิขึ้้ �นกับักระจกของเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดและระบบการมองเห็็นเพ่ื่�อหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวาง

	อย่า่ให้ม้ีีสิ่่�งใดกีีดขวางระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรด
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โหมดการบินอัจฉริยะ

FocusTrack
FocusTrack มี Spotlight 2.0, Point of Interest 3.0 และ ActiveTrack 5.0

Spotlight 2.0
ควบคุมโดรนด้วยตนเองในขณะที่กล้องยังคงล็อกเป้าวตัถุ โหมดนี้รองรบัทัง้วตัถุที่เคลื่อนไหวและวตัถุที่อยู่น่ิง เช่น ยานพาหนะ เรอื และผู้คน 
ขยับคันโยกการบินไปทางซ้าย/ขวา (Roll) เพื่อบินวนรอบวัตถุ ขยับคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) เพื่อออกห่างหรือเข้าใกล้วัตถุ 
ขยับคนัโยกการบินขึน้/ลง (Throttle) เพื่อบินสูงขึน้หรอืต่ำ�ลง และขยับคนัโยกการหัน (Pan) เพื่อปรบักรอบภาพ 
ในโหมด Spotlight โดรนจะบินอยู่กับที่เมื่อตรวจพบส่ิงกีดขวาง เมื่อระบบจับภาพวตัถุทํางานปกติ ไม่วา่พฤติกรรมน้ันจะตัง้เป็น Bypass หรอื 
Brake ใน DJI Fly โปรดทราบวา่ระบบจับภาพวตัถุถูกปิดใช้งานในโหมดกีฬา

Point of Interest 3.0 (POI 3.0)
โดรนติดตามวัตถุเป็นวงกลม โดยยึดจากรัศมีและความเร็วในการบินที ่มีการตั ง้ค่าไว ้แล้ว โหมดนี ้รองรับทั ง้ว ัตถุที ่เคลื ่อนไหวและวัตถุ

ที ่อยู่ น่ิ ง เช่น ยานพาหนะ เรือ และผู้คน ความเร็วในการบินสูงสุดคือ 15 เมตร/วินาที และความเร็วในการบินอาจถูกปรับตามรัศมีจ

ริง ขยับคันโยกการบินไปทางซ้าย/ขวา (Roll) เพื่อปรับความเร็ว ขยับคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) เพื่อออกห่างหรือเข้าใกล้วัตถ ุ
ขยับคนัโยกการบินขึน้/ลง (Throttle) เพื่อบินสูงขึน้หรอืต่ำ�ลง และขยับคนัโยกการหัน (Pan) เพื่อปรบักรอบภาพ 
โดรนจะข้ามส่ิงกีดขวางในโหมดน้ีโดยไม่คํานึงถึงการตัง้ค่าใน DJI Fly เมื่อระบบจับภาพวตัถุทํางานปกติ

ActiveTrack 5.0:
ActiveTrack 5.0 แบ่งออกเป็น Trace และ Parallel ซึ่งสนับสนุนการติดตามวตัถุทัง้ที่อยู่น่ิงและเคลื่อนที่ เช่น ยานพาหนะ เรอื และผู้คน 
ในโหมด Sport, Normal และ Cine ความเร็วในการบินสูงสุดคือ 12 เมตร/วินาที เมื ่อบินไปข้างหน้าและถอยหลัง และ 15 เมตร/
วินาที เมื่อบินไปทางซ้ายและขวา ขยับคันโยกการบินไปทางซ้าย/ขวา (Roll) เพื่อบินวนรอบวัตถุ ขยับคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) 
เพื่อออกห่างหรอืเข้าใกล้วตัถ ุขยับคนัโยกการบินขึน้/ลง (Throttle) เพื่อบินสูงขึน้หรอืต่ำ�ลง และขยับคนัโยกการหัน (Pan) เพื่อปรบักรอบภาพ 
โดรนจะข้ามส่ิงกีดขวางใน ActiveTrack 5.0 โดยไม่คํานึงถึงการตัง้ค่าใน DJI Fly

ตดิตาม: โดรนจะติดตามวัตถุในระยะทางและระดับความสูงคงที่โดยทํามุมคงที่ตามทิศทางของวัตถุ โดรนสามารถติดตามวัตถุได้แปดทิ

ศทาง ได้แก่ ด้านหน้า ด้านหลัง ด้านซ้าย ด้านขวา ทแยงด้านหน้าไปทางซ้าย ทแยงด้านหน้าไปทางขวา ทแยงมุมด้านหลังไปทางซ้าย 
และทแยงมุมดา้นหลังไปทางขวา ทิศทางจะถูกตัง้เป็นค่าเริ่มตน้และการตัง้ค่าน้ีจะใช้งานไดเ้ฉพาะเมื่อวตัถุกําลังเคลื่อนที่ในทิศทางที่ไม่เปลี่ยนแปล

งเท่าน้ัน ทิศทางของการตดิตามสามารถปรบัไดใ้นระหวา่งการตดิตาม 
Parallel: โดรนจะติดตามวตัถุที่มุมเดิมอย่างต่อเน่ืองและอยู่ห่างจากทางด้านข้าง 
ใน ActiveTrack โดรนจะรักษาระยะห่าง 4-20 ม. เมื ่อติดตามผู ้คนที ่ระดับความสูง 2-20 ม. (ระยะทางที ่เหมาะสมคือ 5-10 ม. 
และระดบัความสูงคอื 2-10 ม.) และระยะทาง 6-100 ม. เมื่อตดิตามยานพาหนะหรอืเรอืที่มีความสูง 6-100 ม. (ระยะทางที่เหมาะสมคอื 20-
50 ม. และระดบัความสูงคอื 10-50 ม.) โดรนจะบินไปยังระยะทางที่รองรบัและช่วงระดบัความสูงหากระยะทางและระดบัความสูงอยู่นอกช่วงเมื่อ 
ActiveTrack เริ่มตน้ บินโดรนในระยะทางและระดบัความสูงที่เหมาะสมที่สุดเพื่อประสิทธิภาพที่ดทีี่สุด 

ใช้ FocusTrack 
1.	 ขึน้บิน
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2.	 ลากกล่องรอบวตัถุในมุมมองกล้องหรอืเปิดใช้งานการสแกนวตัถุภายใตก้ารตัง้ค่าการควบคมุใน DJI Fly Control และแตะวตัถุที่ตอ้งการเพื่

อเปิดใช้งาน FocusTrack โหมดเดมิคอื Spotlight แตะที่ไอคอนเพื่อสลับระหวา่ง Spotlight, ActiveTrack และ POI FocusTrack 
รองรบัการซูม 2 เท่า อัตราส่วนการซูมจะถูกจํากัด หากมีขนาดใหญ่เกินกวา่ที่จะจดจําวตัถุได ้แตะ GO เพื่อเริ่ม FocusTrack

3. 	 ใน Trace of ActiveTrack ทิศทางการตดิตามสามารถเปลีย่นแปลงไดโ้ดยใช้ล้อเลือ่นกำ�กับทิศทาง ล้อเลือ่นกำ�กับทิศทางจะถูกย่อให้เล็กที่สุด 
หากไม่มีการทํางานเป็นระยะเวลานานหรอืพืน้ที่อื่น ๆ  ของหน้าจอถูกเคาะ สามารถเลือก Trace หรอื Parallel เมื่อลดล้อเลือ่นกำ�กับทิศทางแล้ว 
การตดิตามจะถูกรเีซ็ตกลับไปเหมือนเดมิเมื่อเลือก Trace อีกครัง้ 

4. 	แตะปุ่ม  ชัตเตอร/์บันทึก เพื่อถ่ายรปูหรอืเริ่มบันทึกวดิโีอ ดูคลิปที่ถ่ายมาแล้วในโหมด Playback

ออกจาก FocusTrack 
แตะ หยุด ใน DJI Fly หรอืกดปุ่ม หยุดบินช่ัวคราวบนรโีมทคอนโทรลเพื่อออกจาก FocusTrack

	ห้ามใช้ FocusTrack ในพืน้ที่ที่มีคนและสัตวว์ิง่หรอืยานพาหนะเคลือ่นที่

	ห้ามใช้ FocusTrack ในพืน้ที่ที่มีส่ิงของเล็ก ๆ (เช่น กิ่งไม้หรอืสายไฟฟ้า) หรอืวตัถุโปรง่แสง (เช่น น้ำ� หรอืแก้ว)
	ควบคมุโดรนดว้ยตนเอง กดปุ่ม หยุดบินช่ัวคราวหรอืแตะที่หยุดใน DJI Fly เมื่อเกิดเหตฉุุกเฉิน
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2.	 ใน DJI Fly แตะไอคอนโหมดถ่ายภาพ เพื่อเลือก MasterShots แล้วทำ�ตามคำ�แนะนำ� ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุเข้าใจวา่จะใช้งานโหมดถ่าย

ภาพอย่างไร และไม่มีส่ิงกีดขวางในพืน้ที่รอบข้าง

3.	 เลอืกวตัถเุป้าหมายในมมุมองกลอ้ง โดยแตะวงกลมทีว่ตัถหุรอืวาดรปูกลอ่งรอบวตัถ ุ  แตะ Start เพือ่เริ่มการบนัทกึ โดรนบนิกลบัไปยงัตำ�แหน่งแรก 
เมือ่ถา่ยภาพเสรจ็เรียบรอ้ย

2 เมตร

	โปรดระมัดระวงัเป็นพิเศษเมื่อใช้ FocusTrack ในสถานการณ์ดงัตอ่ไปน้ี:
ก.	วตัถุที่ิตดิตามไม่ไดเ้คลือ่นที่อยู่ในระนาบเดียวกัน

ข.	วตัถุที่ตดิตามอยู่เปลีย่นรปูรา่งทันทีขณะที่กำ�ลังเคลือ่นที่

ค.	วตัถุที่ตดิตามอยู่หายไปช่วงเวลาหน่ึง

ง.	 วตัถุที่ตดิตามอยู่เคลือ่นที่บนพืน้ผิวที่เป็นหิมะ

จ.	วตัถุที่ตดิตามอยู่มีสีเดียวหรอืลวดลายเดียวกับสภาพแวดล้อม

ฉ.	สภาพแสงน้อยมาก (<300 lux) หรอืสวา่งมาก (>10,000 lux)
	โปรดตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุทำ�ตามกฎหมายและข้อกำ�หนดดา้นความเป็นส่วนตวัของพืน้ที่น้ัน ๆ เมื่อใช้งาน FocusTrack
	ขอแนะนำ�ให้ตดิตามเฉพาะยานยนต ์เรอื และผู้คน (แตไ่ม่ใช่เด็ก ๆ) บินดว้ยความระมัดระวงัเมื่อตดิตามวตัถุอื่น ๆ
	สำ�หรบัวตัถุเคลือ่นที่ที่รองรบั ยานพาหนะหมายถึงรถยนตแ์ละเรอืยอชท์ขนาดเล็กถึงขนาดกลาง

	อย่าตดิตามรถยนตห์รอืเรอืรุน่ควบคมุระยะไกล

	วตัถุที่ตดิตามอยู่อาจสลับไปเป็นวตัถุอื่นโดยไม่ตัง้ใจ เมื่อพวกมันผ่านเข้าไปใกล้กัน

	FocusTrack ถูกปิดใช้งานในโหมด Explore เมื่อใช้ฟิลเตอร ์ND หรอืเมื่อบันทึกวดิโีอความละเอียด 5.1K ขึน้ไป หรอื 120fps ขึน้ไป 
และ Apple ProRes 422 HQ/422/422LT 

	ActiveTrack ไม่พรอ้มใช้งานเมื่อแสงสวา่งไม่เพียงพอและระบบจับภาพวตัถุไม่พรอ้มใช้งาน POI สําหรบัวตัถุที่มีไฟฟ้าสถิตย์และ Spotlight 
ยังคงใช้ได ้แตไ่ม่มีการตรวจจับส่ิงกีดขวาง

	FocusTrack ไม่พรอ้มใช้งานเมื่อโดรนอยู่บนพืน้ดนิ 
	FocusTrack อาจทํางานไม่ถูกตอ้งเมื่อโดรนบินใกล้ขีดจํากัดการบินหรอืใน GEO Zone   

MasterShots
MasterShots ช่วยให้วตัถุอยู่ตรงกลางเฟรมในขณะที่ส่ังการควบคมุทิศทางตา่ง ๆ ตามลําดบัเพื่อสรา้งวดิโีอภาพยนตรสั์น้ ๆ

การใช้งาน MasterShots
1.	 ขึน้บินและบินอยู่กับที่อย่างน้อย 2 เมตร เหนือพืน้ดนิ
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4.	 แตะ  เพื่อใช้งานวดิโีอ

การออกจาก MasterShots
กดปุ่ม หยุดบินช่ัวคราวหน่ึงครัง้ หรอืแตะ  ที่ DJI Fly เพื่อออกจากโหมด MasterShots โดรนจะบินอยู่กับที่

	ใช้ MasterShots ในบรเิวณที่ไม่มีอาคารหรอืส่ิงกีดขวางอื่นใด ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไม่มีมนุษย ์สัตว ์หรอืส่ิงกีดขวางอื่นใดในเส้นทางบิน เมื่อแ
สงสวา่งเพียงพอและสภาพแวดล้อมเหมาะสําหรบัระบบจับภาพวตัถ ุโดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่หากตรวจพบส่ิงกีดขวาง 

	หมั่นสังเกตวตัถุรอบ ๆ โดรน และใช้รโีมทคอนโทรลเพื่อหลบหลีกไม่ให้โดรนชน

	ห้ามใช้ MasterShots ในสถานการณ์ดงัตอ่ไปน้ี:
ก.	เมื่อวตัถุถูกกีดขวางในช่วงเวลาหน่ึง หรอืคณุมองไม่เห็นวตัถุ

ข.	เมื่อวตัถุมีสีหรอืลวดลายใกล้เคียงกับสภาพแวดล้อม

ค.	เมื่อวตัถุอยู่บนอากาศ

ง.	 เมื่อวตัถุเคลือ่นที่เรว็

จ.	สภาพแสงน้อยมาก (<300 lux) หรอืสวา่งมาก (>10,000 lux)
	ห้ามใช้ MasterShots ในบรเิวณใกล้กับตวัอาคาร หรอืบรเิวณที่สัญญาณ GNSS อ่อน ไม่เช่นน้ันเส้นทางการบินจะไม่เสถียร

	โปรดตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุทำ�ตามกฎหมายและข้อกำ�หนดดา้นความเป็นส่วนตวัของพืน้ที่น้ัน ๆ เมื่อใช้งาน MasterShots

HyperLapse (ถ่ายภาพแบบ Timelapse และเคล่ือนไหวกล้องไปด้วย)
โหมดถ่ายภาพ Hyperlapse รวมถึง Free, Circle, Course Lock และ Waypoint
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โดรนจะถ่ายภาพอัตโนมัตแิละถ่ายวดิโีอแบบ timelapse แม้โดรนจะอยู่บนพืน้ดนิ โหมด Free ก็ใช้งานได ้หลังจากขึน้บินแล้ว ให้ควบคมุการเคลื่

อนที่และมุมกิมบอลของโดรนโดยใช้รโีมทคอนโทรล ทำ�ตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อใช้โหมด Free:
1.	 ตัง้ระยะเวลา ความยาวของวดิโีอและความเรว็สูงสุด หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาที่ใช้ในการถ่าย

2.	 แตะปุ่ม  ชัตเตอร/์บันทึก เพื่อเริ่ม

ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต:ิ ตัง้ค่าฟังก์ชันของปุ่ม ปรบัแตง่ได ้ (ปุ่ม  C1 หรอื C2 สำ�หรบั DJI RC Pro และปุ่ม  Fn สำ�หรบัรโีมทคอนโทรล 
DJI RC-N1) เป็น Cruise Control (ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต)ิ  แล้วกดปุ่ม ปรบัแตง่ไดแ้ละคนับังคบัพรอ้มกันเพ่ือเข้าสู่ Cruise Control  
โดรนจะยังคงบินตอ่ไปดว้ยความเรว็เดมิ
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Circle (บินวน)
เครือ่งจะถ่ายภาพโดยอัตโนมัตขิณะที่บินรอบวตัถุที่เลือกเพื่อสรา้งวดิโีอไทม์แลปส์ ทำ�ตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อใช้โหมด Circle:
1.	 ตัง้ระยะเวลา ความยาวของวดิโีอและความเรว็สูงสุด ในโหมด Circle สามารถเลือกการเคลือ่นที่ในทิศทางตามเข็มนาฬิกาหรอืทวนเข็มนาฬิกา

ได ้หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาที่ใช้ในการถ่าย

2.	 เลือกวตัถุบนหน้าจอ ใช้คนัโยกการหันและปุ่ม หมุนปรบักิมบอลเพื่อปรบักรอบภาพ

3.	 แตะปุ่ม  ชัตเตอร/์บันทึก เพื่อเริ่ม

Course Lock

Course Lock ใช้งานได้สองวิธี วิธีแรก ทิศทางของโดรนจะกำ�หนดไว้ แต่ไม่สามารถเลือกวัตถุได้ วิธีที่สอง ทิศทางของโดรนจะกำ�หนดไว ้
และโดรนจะบินรอบวตัถุที่เลือก ทำ�ตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อใช้ Course Lock:
1.	 ตัง้ระยะเวลา ความยาวของวดิโีอและความเรว็สูงสุด หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาที่ใช้ในการถ่าย

2.	 ตัง้เส้นทางการบิน

3.	 ถ้าทำ�ได ้เลือกวตัถ ุใช้ตวัปรบักิมบอลและคนัโยกการหันเพื่อปรบักรอบภาพ

4.	 แตะปุ่ม  ชัตเตอร/์บันทึก เพื่อเริ่ม 

Waypoints

โดรนจะถ่ายภาพเป้าหมายสองถึงห้าเป้าหมายในเส้นทางการบินโดยอัตโนมัติและถ่ายวิดีโอแบบ timelapse โดรนสามารถบินได้ตามลำ�ดับ 
จากเป้าหมาย 1 - 5 หรอื 5 - 1 ทำ�ตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อใช้ Waypoints

1.	 ตัง้ค่าจุดนำ�ทางที่ตอ้งการ

2.	 ตัง้ระยะเวลา ความยาวของวดิโีอและความเรว็สูงสุด หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาที่ใช้ในการถ่าย

3.	 แตะปุ่มช ตเตอรเ์พื่อเริ่ม

โดรนจะถ่ายวดิีโอแบบ Timelapse โดยอัตโนมัติและจะรบัชมได้ในการเล่นวดิีโอย้อนหลัง ผู้ใช้สามารถเลือก Output  Quality และ Photo 
Type ในหน้า System Settings-Camera ใน DJI Fly Mavic 3 รองรบัฟังก์ชันการจัดวางองค ์ประกอบอย่างรวดเรว็ของ Hyperlapse เลือก 
"Preview (ดตูวัอย่าง)" ในคณุภาพเอาตพ์ุต Mavic 3 จะไม่ป้องกัน ภาพส่ันไหวและไม่ปรบัความสวา่งให้เรียบเนียน แตจ่ะทำ�เพียงแค่สังเคราะห์

ภาพยนตรท์ี่แสดงตวัอย่างเอฟเฟกตข์ึน้มา เท่าน้ัน ซ่ึงช่วยประหยัดเวลาในการจัดองคป์ระกอบภาพได ้ผู้ใช้สามารถสังเคราะห์ภาพยนตรต์น้ฉบับเป็

นภาพยนตร ์คณุภาพสูงไดใ้นภายหลัง

 	เพื่อประสิทธิภาพอย่างสมบูรณ์ แนะนำ�ให้ใช้ Hyperlapse ที่ระดบัความสูงมากกวา่ 50 เมตรและตัง้ค่าอย่างน้อยสองวนิาทีระหวา่งเวลาที่ตัง้ไว้
ในการถ่ายและชัตเตอร์

 	แนะนำ�ให้เลือกวตัถุที่ไม่เคลือ่นที่ (เช่น ตกึสูง ภูเขา) ที่อยู่ในระยะปลอดภัยจากโดรน (ไกลกวา่ 15 เมตร) อย่าเลือกวตัถุทีอ่ยู่ใกล้โดรนเกินไป

	เมือ่แสงสวา่งเพียงพอและสภาพแวดลอ้มเหมาะสําหรบัระบบจบัภาพวตัถ ุ โดรนจะเบรกและบินอยู่กบัทีห่ากตรวจพบส่ิงกดีขวางระหวา่ง Hyperlapse 
หากแสงสวา่งไม่เพียงพอหรอืสภาพแวดลอ้มไม่เหมาะสําหรบัระบบจบัภาพวตัถรุะหวา่ง Hyperlapse โดรนจะยังคงถา่ยภาพตอ่ไปโดยไม่หลกีเลีย่งส่ิงกี
ดขวาง ‬โปรดทำ�การบนิดว้ยความระมดัระวงั

 	โดรนจะถ่ายวดิโีอ ก็ตอ่เมื่อมันถ่ายภาพไดอ้ย่างน้อย 25 ภาพ ซ่ึงเป็นจำ�นวนที่ตอ้งใช้เพื่อสรา้งวดิโีอความยาวหน่ึงวนิาท ี ไฟล์วดิโีอจะถูกสรา้
งขึน้เมื่อไดร้บัคำ�ส่ังผู้ใช้จากรโีมทคอนโทรล หรอืเมื่อมีการออกจากโหมดโดยไม่คาดคดิ เช่น เมื่อกลับจุดขึน้บินเน่ืองจากแบตเตอรีต่่ำ� (Low 
Battery RTH)



คูม่ือการใช้งาน DJI Mavic 3

28  © 2022 DJI สงวนลิขสิทธิ์  

QuickShot (ถ่ายด่วน)
โหมด QuickShot รวมถึง Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang และ Asteroid การบันทึกภาพของ Mavic 3 ขึน้อยู่กับการเลื

อกโหมดการถ่ายทำ�และจะเป็นการบันทึกวดิโีอสัน้โดยอัตโนมัต ิวดิโีอสามารถรบัชม ตดัตอ่ หรอืแชรไ์ปที่โซเชียลมีเดียได ้จากการเปิดชมย้อนหลัง

Dronie (บินเดินหน้าและถอยหลัง): โดรนบินถอยหลังและบินขึน้ โดยที่กล้องยังจับอยู่ที่ตวัวตัถุ

Rocket (บินตรงสูอ่ากาศ): โดรนบินขึน้โดยที่กล้องหันลงมาทางดา้นล่าง

Circle (บินวน): โดรนบินวนรอบวตัถุ

Helix (บินวนเป็นเกลียว): โดรนบินขึน้และบินวนเป็นเกลียวรอบวตัถุ

Boomerang (บูมเมอแรง): โดรนบินรอบวตัถุเป็นวงรปูไข ่บินขึน้เมื่อไปจากจุดตัง้ตน้ และบินรอ่นลงมาตอนบินกลับ จุดตัง้ตน้ของโด

รนทำ�ให้เกิดปลายดา้นหน่ึงของรปูทรงไข่แบบยาว ในขณะที่อีกดา้นอยู่ฝั่ งตรงข้ามของวตัถุจากจุดเริ่มตน้ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่มีพืน้ที่เพีย

งพอเมื่อใช้โหมด Boomerang ตรวจสอบให้มีพืน้ที่รศัมีอย่างน้อย 30 เมตร รอบโดรน และอย่างน้อย 10 เมตร เหนือโดรน

Asteroid: โดรนบินถอยหลังและขึน้ข้างบน ถ่ายภาพหลายภาพ จากน้ันก็บินกลับไปยังจุดตัง้ตน้ วดิโีอเก็บภาพเริ่มดว้ยภาพพาโนราม่าจา

กตำ�แหน่งสูงที่สุด จากน้ันก็เป็นภาพที่ลดระดบัลงมา ตรวจสอบให้แน่ใจวา่มีพืน้ที่เพียงพอเมื่อใช้โหมด Asteroid ตรวจสอบให้มีพืน้ที่ดา้

นหลังอย่างน้อย 40 เมตร และพืน้ที่ดา้นบนเหนือโดรน 50 เมตร

การใช้ QuickShot
1. ขึน้บินและบินอยู่กับที่อย่างน้อย 2 เมตร เหนือพืน้ดนิ

2 เมตร

2.	 ใน DJI Fly แตะไอคอนโหมดถ่ายภาพ เพื่อเลือก QuickShots แล้วทำ�ตามคำ�แนะนำ� ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุเข้าใจวา่จะใช้งานโหมดถ่ายภ

าพอย่างไร และไม่มีส่ิงกีดขวางในพืน้ที่รอบข้าง

3.	 เลือกวตัถุเป้าหมายในมุมมองกล้อง โดยแตะวงกลมที่วตัถุหรอืวาดรปูกล่องรอบวตัถ ุเลือกโหมดถ่ายภาพแล้วแตะ Start เพื่อเริ่มตน้การบันทึก 
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4.	 แตะ  เพื่อใช้งานวดิโีอ 

ออกจากโหมด QuickShots
กดปุ่ม หยุดบินช่ัวคราวหน่ึงครัง้ หรอืแตะ  ที่ DJI Fly เพื่อออกจากโหมด QuickShots โดรนจะบินอยู่กับที่ 

	ใช้ QuickShots ในบรเิวณที่ไม่มีตกึรามบ้านช่องหรอืส่ิงกีดขวางอื่นใด ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไม่มีมนุษย ์สัตว ์หรอืส่ิงกีดขวางอื่นใดในเส้นทาง
บิน โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ ถ้ามีการตรวจจับพบวา่มีส่ิงกีดขวาง 

	หมั่นสังเกตวตัถุรอบ ๆ โดรน และใช้รโีมทคอนโทรลเพื่อหลีกเลีย่งไม่ให้โดรนเข้าไปชน

	ห้ามใช้ QuickShots ในสถานการณ์ดงัตอ่ไปน้ี: 
ก.	 เมื่อวตัถุถูกกีดขวางในช่วงเวลาหน่ึง หรอืคณุมองไม่เห็นวตัถุ

ข.	 เมื่อวตัถุอยู่ไกลจากโดรนเกิน 50 เมตร

ค.	 เมื่อวตัถุมีสีหรอืลวดลายใกล้เคียงกับสภาพแวดล้อม

ง.	 เมื่อวตัถุอยู่บนอากาศ

จ.	 เมื่อวตัถุเคลือ่นที่เรว็

ฉ.	สภาพแสงน้อยมาก (<300 lux) หรอืสวา่งมาก (>10,000 lux)
	ห้ามใช้ QuickShots ในบรเิวณใกล้กับตวัอาคาร หรอืบรเิวณที่สัญญาณ GNSS อ่อน ไม่เช่นน้ันเส้นทางการบินจะไม่เสถียร

	โปรดตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุทำ�ตามกฎหมายและข้อกำ�หนดดา้นความเป็นส่วนตวัในท้องถิ่นเมื่อใช้งาน QuickShots
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Waypoint Flight (การบินแบบใช้จุดนำ�ทาง)
Waypoint Flight ช่วยให้โดรนสามารถถ่ายภาพในระหวา่งการบินตามเส้นทางของเที่ยวบินที่สรา้งขึน้โดยจุดนำ�ทางที่ กําหนดไวล้่วงหน้า Points 
of Interest (POI) สามารถเช่ือมโยงกับจุดนำ�ทางตา่ง ๆ ได ้โดรนจะมุ่งหน้าไปยัง POI ใน ระหวา่งการบิน คณุสามารถบันทึกและทําซ้ำ�เส้นทางขอ

งการบินแบบใช้จุดนำ�ทางได้

การใช้ Waypoint Flight

1.	 เปิดใช้งาน Waypoint Flight

	 แตะไอคอน Waypoint Flight ที่ดา้นซ้ายของมุมมองกล้องใน DJI Fly เพื่อเปิดใช้งาน Waypoint Flight

2.	 การตัง้ค่าจุดนำ�ทาง

ปักหมุดจุดนำ�ทาง

สามารถปักหมุดจุดนำ�ทางตา่ง ๆ ผ่านแผนที่ก่อนที่จะบินขึน้

สามารถปักหมุดจุดนำ�ทางผ่านรโีมทคอนโทรล แผงการทำ�งาน และแผนที่หลังจากโดรนบินขึน้ จําเป็นตอ้งใช้  GNSS 
a.	 การใช้งานรโีมทคอนโทรล: กดปุ่ม  Fn (RC-N1) หรอืปุ่ม  C1 (DJI RC/DJI RC Pro) หน่ึงครัง้เพื่อปักหมุดจุดนํา ทาง

b.	 การใช้แผงการทํางาน: แตะ + บนแผงการทำ�งานเพื่อปักหมุดจุดนําทาง 
c.	 การใช้แผนที่: เข้าสู่แผนที่และแตะบนแผนที่เพื่อปักหมุดจุดนําทาง ระดบัความสูงเริ่มตน้ของจุดนำ�ทางในแผนที่ จะตัง้ไวท้ี่ 50 เมตร

กดจุดนำ�ทางคา้งไวเ้พื่อย้ายตาํแหน่งจุดนำ�ทางในแผนที่

	เมื่อตัง้ค่าจุดนำ�ทาง ขอแนะนําให้บินไปยังตาํแหน่งน้ัน ๆ เพื่อให้ไดผ้ลลัพธ์การถ่ายภาพที่แม่นยําและราบรืน่ยิ่ง 
ขึน้ระหวา่งที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight
	จะมีการบันทึกตาํแหน่ง GNSS ในแนวนอนของโดรน ระดบัความสูงจากจุดบินขึน้ ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไป ความยาวโฟกัส 
และการเอียงของกิมบอล หากมีการปักหมุดจุดนำ�ทางผ่านรโีมทคอนโทรลและแผงการทำ�งาน

	เช่ือมตอ่รโีมทคอนโทรลเข้ากับอินเทอรเ์น็ตและดาวน์โหลดแผนที่ก่อนใช้แผนที่เพื่อปักหมุดจุดนําทาง เมื่อปัก หมุดจุดนำ�ทางผ่านแผนที่ 
จะสามารถบันทึกไดเ้พียง GNSS ในแนวนอนของโดรน 

	เส้นทางบินระหวา่งจุดนำ�ทางตา่ง ๆ จะเป็นเส้นโคง้ และความสูงของโดรนอาจลดลงในระหวา่งเส้นทางบิน ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดเ้ลีย่งส่ิ
งกีดชวางดา้นล่างเมื่อกําหนดจุดนําทาง



คูม่ือการใช้งาน DJI Mavic 3

31  © 2022 DJI สงวนลิขสิทธิ์  

การทํางานของ กล้อง เลือกระหวา่ง Non (ไม่ตอ้งทำ�อะไร), Take Photo (ถ่ายภาพ) และ Start or Stop Recording 
(เริ่มหรอืหยุดบันทึกวดิโีอ)

ระดบัความสูง ตัง้ค่าระดบัความสูงจากจุดบินขึน้ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ทำ�การบินขึน้ที่ระดบัความสูง เดียวกันเพื่อให้ไดป้ระสิทธิภา

พที่ดขีึน้เมื่อมีการบิน Waypoint Flight ซ้ำ�

ความเรว็ สามารถตัง้ค่าความเรว็ในการบินเป็น Global Speed หรอื Custom ได้

เมื่อเลือก Global Speed (ความเรว็ตลอดการบิน) โดรนจะบินดว้ยความเรว็เท่ากันตลอด 
เส้นทางการบินแบบใช้จุดนำ�ทาง เมื่อเลือก Custom (กําหนดเอง) โดรนจะเรง่หรอืชะลอตวั ดว้ยความเรว็คงที่เมื่อ

บินระหวา่งจุดนำ�ทางตา่ง ๆ โดรนจะบินถึงความเรว็ที่ตัง้ไวล้่วงหน้า เมื่อโดรนอยู่ตรงจุดนำ�ทาง

ทิศทางที่โดรนมุ่ง 
หน้าบินไป

เลือกระหวา่ง Follow Course (ตามเส้นทาง), POI (จุดสนใจ), Custom (กําหนดเอง) และ Manual (แมนวล) 
Custom (กําหนดเอง): ลากแถบเพื่อปรบัทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไป คณุสามารถดตูวัอย่าง ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้

าบินไปไดใ้นมุมมองแผนที่

Manual (แมนวล) ผู้ใช้สามารถปรบัทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไปไดใ้นระหวา่งที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

Gimbal Tilt (การ 
เอียงของกิม บอล)

เลือกระหวา่ง POI (จุดสนใจ), Custom (กําหนดเอง) และ Manual (แมนวล)
จุดสนใจ: แตะหมายเลขของ POI เพื่อชีก้ล้องไปยัง POI น้ัน ๆ
Custom (กําหนดเอง): ลากแถบเพื่อปรบัการเอียงของกิมบอล

Manual (แมนวล) ผู้ใช้สามารถปรบัการเอียงของกิมบอลไดใ้นระหวา่งที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

ซูม เลือกระหวา่ง Auto (อัตโนมัต)ิ, Digital Zoom (ซูมดจิิทัล) และ Manual (แมนวล)
Auto (อัตโนมัต)ิ: โดรนจะปรบัอัตราการซูมเมื่อบินอยู่ระหวา่งจุดนำ�ทางสองจุด

Digital (ดจิิทัล): ลากแถบเพื่อปรบัอัตราการซูม

Manual (แมนวล) ผู้ใช้สามารถปรบัอัตราการซูมไดใ้นระหวา่งที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

Hovering Time 
(เวลาในการบิน 
อยู่กับที่)

ตัง้ค่าระยะเวลาที่โดรนบินอยู่กับที่ของจุดนำ�ทางปัจจุบัน

การตัง้ค่า  
แตะหมายเลขจุดนำ�ทางสําหรบัการตัง้ค่า เช่น การทำ�งานของกล้อง ระดบัความสูง ความเรว็ ทิศทางทีโ่ดรนมุ่ง หน้าบินไป การเอียงของกิมบอล 
การซูม และเวลาในการบินอยู่กับที่
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จะสามารถใช้การตัง้ค่าทัง้หมด (ยกเวน้การทำ�งานของกล้อง) กับจุดนำ�ทางทุกจุดหลังจากเลือก Apply to All (นํา ไปใช้กับทัง้หมด) 
แตะไอคอนลบเพื่อลบจุดนําทาง

3.	 การตัง้ค่า POI
แตะ POI ในแผงการทํางานเพื่อสลับไปที่การตัง้ค่า POI ใช้วธิีการเดียวกันเพื่อปักหมุด POI ตามแบบที่ใช้กับจุดนํา ทาง

แตะหมายเลข POI เพื่อตัง้ค่าระดบัความสูงของ POI สามารถเช่ือม POI เข้ากับจุดนําทางได ้สามารถเช่ือมจุด นำ�ทางหลายจุดเข้ากับ POI 
เดียวกันได ้กล้องจะชีไ้ปที่ POI ระหวา่งที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

4.	 วางแผน Waypoint Flight
แตะ   เพื่อวางแผน Waypoint Flight แตะ Next (ถัดไป) เพื่อปรบั Global Speed (ความเรว็ตลอดการบิน), ลักษณะการทำ�งานของ 
End of Flight (สิน้สุดเที่ยวบิน), On Signal Lost (สัญญาณขาดหาย) และ Start Point (จุดเริ่มตน้) การตัง้ค่าน้ีจะเป็นการตัง้ค่าให้กับจุด

นำ�ทางทัง้หมด

5.	 ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight 

	ตรวจสอบการตั ง้ค่า Obstacle Avoidance  (การหลบหลีกสิ ่งกีดขวาง) ในส่วน Safety (ความปลอดภัย) ของ DJI Fly 
ก่อนทำ�การบินแบบ Waypoint Flight เมื่อตัง้ค่าเป็น Bypass หรือ Brake โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ หากตรวจพบสิ่งกีดข
วางระหว่างที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight โดรนไม่สามารถหลบหลีกสิ่งกีดขวาง หาก ปิดใช้งานระบบการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง 
(Obstacle Avoidance) ‬บินดว้ยความระมัดระวงั

	สังเกตสภาพแวดล้อมและตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไม่มีส่ิงกีดขวางในเส้นทางก่อนที่จะทำ�การบินแบบ Waypoint Flight
	รกัษาแนวสายตา (VLOS) ให้มองเห็นโดรนตลอดเวลา กดปุ่ม  Flight Pause (หยุดบินช่ัวคราว) ในกรณีฉุกเฉิน

•	 แตะ GO (ไป) เพื่ออัปโหลดภารกิจการบินโดยใช้จุดนำ�ทาง แตะปุ่ม    เพื่อยกเลิกกระบวนการการอัปโหลดและ กลับไปที่สถานะการแก้

ไขการบินโดยใช้จุดนำ�ทาง

•	 ระบบจะดำ�เนินภารกิจการบินโดยใช้จุดนำ�ทางหลังจากการอัปโหลด และจะแสดงระยะเวลาการบิน จุดนำ�ทาง และระยะทางในมุมมองกล้อง 
การขยับคนัโยกควบคมุจะเปลีย่นความเรว็ของการบินระหวา่งที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

•	 แตะ  เพื่อหยุดทำ�การบินแบบ Waypoint Flight ช่ัวคราวหลังจากที่ภารกิจเริ่มขึน้ แตะ  เพื่อหยุดทำ�การ บินแบบ Waypoint 
Flight และกลับไปที่สถานะการแก้ไขการบินตามจุดนำ�ทาง แตะ  เพื่อทำ�การบินแบบ Waypoint Flight ตอ่

 เมื่อสัญญาณหายไปในระหวา่งที่ทำ�การบิน โดรนจะดาํเนินการตามที่กําหนดไวใ้น On Signal Lost
 เมื่อทำ�การบินแบบ Waypoint Flight เสรจ็สิน้แล้ว โดรนจะดาํเนินการตามที่กำ�หนดไวใ้น End of Flight

6.	 ไลบรารี

เมื่อวางแผนการบินแบบ Waypoint Flight ภารกิจจะถูกสรา้งขึน้โดยอัตโนมัตแิละถูกบันทึกทุกนาท ีแตะไอคอน รายการทางดา้นซ้ายเพื่อเข้า

สู่ไลบรารแีละบันทึกภารกิจดว้ยตนเอง  
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•	 แตะไอคอนรายการเพื่อตรวจสอบภารกิจที่บันทึกไว ้และแตะเพื่อเปิดภารกิจ

•	 แตะไอคอนเพื่อแก้ไขช่ือของภารกิจ

•	 เลือ่นไปทางซ้ายเพื่อลบภารกิจ

•	 แตะไอคอนที่มุมขวาบนเพื่อเปลีย่นลําดบัของภารกิจ 
 :ภารกิจจะถูกบันทึกตามเวลา

 :ภารกิจจะถูกบันทึกตามระยะทางระหวา่งจุดนำ�ทางเริ่มตน้และตาํแหน่งปัจจุบันของโดรนจากระยะทางสัน้ที่สุด ไปถึงระยะทางไกลที่สุด

7.	 ออกจาก Waypoint Flight
แตะไอคอนเพื่อออกจาก Waypoint Flight แตะ Save and Exit (บันทึกและออก) เพื่อบันทึกภารกิจลงในไลบราร ีและออก
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ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัติ

ฟังก์ชันระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตชิ่วยให้โดรนสามารถล็อกอินพุตของคนับังคบัในปัจจุบันของรโีมทคอนโทรล เมื่อสภาวะตา่ง ๆ เอือ้อํานวย บิ

นดว้ยความเรว็ที่สอดคล้องกับอินพุตของคันบังคบัปัจจุบันโดยไม่ใช้การเคลื่อนไหว ของคนับังคบัอย่างตอ่เน่ือง และยังรองรบัการเคลื่อนไหวของกล้

องมากขึน้ เช่น การหมุนวนขึน้โดยการเพิ่มอินพุต ของคนับังคบั

การใช้ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัติ

1.	 ตัง้ค่าปุ่ม ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต ิ
	 ไปที ่DJI Fly, เลือก System Settings (การตัง้ค่าระบบ), Control (การควบคมุ) จากน้ันตัง้ค่าปุ่ม  C1 หรอื C2 ของ รโีมทคอนโทรล DJI 

RC หรอืปุ่ม  Fn ของรโีมทคอนโทรล RC-N1 เป็น Cruise Control (ระบบควบคมุความเรว็ อัตโนมัต)ิ
2.	 เข้าสู่ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต ิ
	 ดันคันบังคับไปในทิศทางใดก็ได้ และกดปุ่ม  Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ) พรอ้มกัน ตาม อินพุตที่คันบังคับได้รบั 

โดรนจะบินดว้ยความเรว็ปัจจุบัน คณุสามารถปล่อยคนบังคบัซ่ึงจะกลับไปที่จุดศนูย์กลาง โดยอัตโนมัต ิก่อนที่คนับังคบัจะกลับไปที่จุดศนูย์กล

าง ให้กดปุ่ม  Cruise Control (ระบบควบคมุความเรว็ อัตโนมัต)ิ อีกครัง้ และโดรนจะรเีซ็ตความเรว็ของการบินตามอินพุตของคนับังคบัปัจจุ

บัน ดนัคนับังคบัหลังจากที่ กลับสู่จุดศนูย์กลางแล้ว และโดรนจะบินดว้ยความเรว็ที่เพิ่มขึน้โดยอิงจากความเรว็ก่อนหน้าน้ี ในกรณีน้ี ให้กดปุ่ม  
Cruise Control (ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต)ิ อีกครัง้ และโดรนจะบินดว้ยความเรว็ที่เพิ่มขึน้

3.	 ออกจากระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต ิ
	 กดปุ่ม  Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ) โดยไม่ใช้อินพุตของคันบังคับ, ปุ่ม  Flight Pause (หยุด บินชั่วคราว) 

ของรโีมทคอนโทรล หรอืปิดใช้งานระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตเิพื่อออกจากระบบควบคมุความเรว็ อัตโนมัติ

ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตมิีให้ใช้งานในโหมด Normal, Cine และ Sport หรอื APAS, Free Hyperlapse และ Spotlight
ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตจิะไม่สามารถเริ่มขึน้ไดห้ากไม่มีอินพุตของคนับังคบั

ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตจิะไม่สามารถเริ่มขึน้ไดห้รอืจะออกโดยอัตโนมัตเิมื่ออยู่ในระดบัที่ใกล้กับระดบัความ สูงสูงสุดหรอืระยะทางสูงสุด  
ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตจิะไม่สามารถเริ่มขึน้ไดห้รอืจะออกโดยอัตโนมัตเิมื่อโดรนตดัการเช่ือมตอ่กับ รโีมทคอนโทรลหรอื DJI Fly
ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตจิะไม่สามารถเริ่มขึน้ไดห้รอืจะออกโดยอัตโนมัตหิลังจากที่โดรนตรวจพบส่ิงกีดขวาง และจะลอยอยู่กับที่

ในระหวา่ง RTH หรอืการลงจอดอัตโนมัต ิโดรนจะไม่สามารถเข้าสู่ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัต ิหรอืจะออกจาก ระบบควบคมุความเรว็อัตโ
นมัตโิดยอัตโนมัติ

โดรนจะออกจากระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตโิดยอัตโนมัตเิมื่อเปลีย่นโหมดการบิน

การหลบหลีกส่ิงกีดขวางในระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัตจิะเป็นไปตามโหมดการบินปัจจุบัน บินดว้ยความ ระมัดระวงั
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Advanced Pilot Assistance Systems (APAS 5.0)
คณุสมบัต ิAdvanced Pilot Assistance Systems 5.0 (APAS 5.0) มีให้ใช้งานในโหมด Normal และ Cine เมื่อเปิดใช้งาน APAS โดร

นจะตอบรบัคำ�ส่ังของผู้ใช้และวางแผนเส้นทางบินตามการควบคมุคนัโยกและสภาพแวดล้อมของการบิน APAS ทำ�ให้การหลบหลีกส่ิงกีดขวางทำ�ไ

ดง้่ายขึน้ ถ่ายคลิปไดร้าบรืน่ขึน้ และมอบประสบการณ์การบินที่ดียิ่งขึน้

ขยับคนัโยกไปในทิศทางใดก็ไดอ้ย่างต่อเน่ือง โดรนจะหลบหลีกส่ิงกีดขวาง โดยบินเหนือ บินดา้นล่าง หรอืไปทางซ้ายหรอืขวาของส่ิงกีดขวาง โดรนยั

งสามารถตอบสนองตอ่การควบคมุคนัโยกในขณะที่หลบหลีกส่ิงกีดขวาง 
เมื่อเปิดใช้งาน APAS สามารถหยุดบินโดรนไดโ้ดยการกดปุ่ม หยุดบินช่ัวคราวบนรโีมทคอนโทรล หรอืแตะบนจอของ DJI Fly โดรนจะบินอยู่กับที่

สามวนิาทีและรอคำ�ส่ังของนักบินตอ่ไป

ในการเปิดใช้งาน APAS ให้เปิด DJI Fly แล้วเข้าไปที่ System Settings, Safety และเปิดใช้งาน APAS โดยเลือก Bypass (อ้อม)

เลือกโหมด Normal หรอื Nifty เมื่อใช้ Bypass (อ้อม) ในโหมด Nifty โดรนจะสามารถบินไดเ้รว็ขึน้ ราบรืน่ขึน้ และเข้า ใกล้ส่ิงกีดขวางมากขึน้เ

พื่อให้ไดว้ดิโีอที่ดขีึน้ในขณะที่หลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง ในขณะเดียวกัน ความเส่ียงที่จะชนกับส่ิง กีดขวางจะเพิ่มขึน้ บินดว้ยความระมัดระวงั

Nifty ไม่สามารถทํางานตามปกตใินสถานการณ์ตอ่ไปน้ี:
1. เมื่อทิศทางของโดรนเปลีย่นแปลงอย่างรวดเรว็ขณะบินใกล้กับส่ิงกีดขวางโดยที่ใช้ Bypass อยู่

2. เมื่อบินผ่านส่ิงกีดขวางที่มีลักษณะแคบ เช่น ร่มไม้หรอืพุ่มไม้ดว้ยความเรว็สูง

3. เมื่อบินใกล้ส่ิงกีดขวางที่เล็กเกินกวา่จะตรวจจับได้

4. เมื่อบินพรอ้มดว้ยฝาครอบใบพัด 

การสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอด

Landing Protection จะเปิดใช้งานหากตัง้ค่าการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวางเป็น Bypass หรอื Brake และผู้ใช้ดงึคนับังคบัลงเพื่อจอดโดรน 
เมื่อโดรนเริ่มการลงจอด ระบบจะเปิดใช้งาน Landing Protection

1.	 ในช่วงการสแกนพืน้ดนิก่อนลงจอด โดรนจะตรวจสอบอัตโนมัตแิละลงจอดบนจุดที่เหมาะสม

2.	 หากพืน้ดนิถูกตดัสินวา่ไม่เหมาะสมสําหรบัการลงจอด โดรนจะบินอยู่กับที่เมื่อโดรนลดระดบัลงต่ำ�กวา่ 0.8 เมตร ดงึคนับังคบัลงให้นานกวา่ห้า

วนิาทีและโดรนจะลงจอดโดยไม่มีการหลีกเลีย่งส่ิงกีดขวาง

	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุใช้ APAS เมื่อระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางใช้งานได ้ โปรดตรวจดวูา่ไม่มีคน สัตว ์ วตัถุที่มีพืน้ผิวเล็ก 
(เช่น กิ่งไม)้ หรอืวตัถุโปรง่แสงใด ๆ (เช่น แก้วหรอืนํ้ า) อยู่ในเส้นทางบิน

	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่คณุใช้ APAS เมื่อระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางดา้นล่างใช้งานได ้หรอืเมื่อสัญญาณ GNSS แรง APAS 
อาจทำ�งานไดไ้ม่ถูกตอ้ง เมื่อโดรนบินเหนือนํ้ าหรอืพืน้ที่ที่มีหิมะปกคลุม

	ขอให้ระมัดระวงัเป็นพิเศษเมื่อบินในสภาพแวดล้อมที่มืดสนิท (<300 lux) หรอืสวา่งมาก (>10,000 lux)
	หมั่นสังเกต DJI Fly และตรวจสอบวา่ APAS ทำ�งานเป็นปกติ

	APAAS อาจทํางานไม่ถูกตอ้งเมื่อโดรนบินใกล้ขีดจํากัดการบินหรอืใน GEO Zone
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บันทึกข้อมูลการบิน

ข้อมูลการบิน รวมถึงการรบัส่งข้อมูลทางไกล ข้อมูลสถานะโดรน และตวัแปรอื่น ๆ มีการบันทึกอัตโนมัตไิปที่ตวัเก็บข้อมูลภายในโดรน 
ข้อมูลสามารถเข้าถึงไดโ้ดยใช้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

QuickTransfer

DJI Mavic 3 สามารถเช่ือมตอ่โดยตรงกับโทรศัพท์เคลือ่นที่ผ่าน Wi-Fi ทำ�ให้ผู้ใช้สามารถดาวน์โหลดภาพถ่ายและวดิโีอจากโดรนไปยังโทรศัพท์เค

ลือ่นที่ผ่าน DJI Fly โดยไม่ตอ้งใช้รโีมทคอนโทรล RC-N1 ผู้ใช้ยังไดเ้พลิดเพลินกับการดาวน์โหลดที่รวดเรว็และสะดวกสบายยิ่งขึน้ดว้ยอัตราการส่

งข้อมูลสูงสุดถึง 80 MB/s

การใช้งาน

วธิีที่ 1: เมื่อโทรศัพท์เคลือ่นที่ไม่ไดเ้ช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรล

1 .	 เปิดเครือ่งและรอจนกวา่การทดสอบวนิิจฉัยตนเองของโดรนจะเสรจ็สมบูรณ์ 
2. 	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่เปิดใช้งาน Bluetooth และ Wi-Fi บนอุปกรณ์มือถือแล้ว เปิดแอป DJI Fly และข้อความแจ้งจะปรากฏขึน้โดยอัตโนมัติ

ให้เช่ือมตอ่กับโดรน

3. 	แตะเช่ือมตอ่ เมื่อเช่ือมตอ่สำ�เรจ็ ไฟล์จากโดรนจะสามารถเข้าถึงและดาวน์โหลดไดด้ว้ยความเรว็สูง 

วธิีที่ 2: เมื่อโทรศัพท์เคลือ่นที่เช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรล

1. 	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่โดรนเช่ือมตอ่กับโทรศัพท์เคลือ่นที่ผ่านรโีมทคอนโทรลและมอเตอรย์ังไม่ไดส้ตารท์

2 .	 เปิดใช้งาน Bluetooth และ Wi-Fi บนโทรศัพท์เคลือ่นที่

3. 	 เปิด DJI Fly เข้าสู่การเล่นย้อนกลับ และแตะ  ที่มุมขวาบน เพื่อเข้าถึงไฟล์ที่โดรน เพื่อดาวน์โหลดดว้ยความเรว็สูง

	DJI RC Pro ไม่สามารถรองรบั QuickTransfer ได ้
	อัตราการดาวน์โหลดสูงสุดสามารถทำ�ได้เฉพาะในประเทศและภูมิภาคที่กฎหมายและข้อบังคับอนุญาตให้ใช้ความถี่ 5.8 GHz เมื่อใช้อุปกร
ณ์ที่รองรบัย่านความถี่ 5.8 GHz และการเชื่อมต่อ Wi-Fi 6 โดยมีภาพวดิีโอที่ใช้ที่เก็บข้อมูลภายในของโดรน และในสภาพแวดล้อมที่ไม่มี
สัญญาณรบกวนหรอืสิ่งกีดขวาง หากตามข้อบังคับท้องถิ่น (เช่น ในญี่ปุ่ น) ไม่อนุญาตให้ใช้ย่านความถี่ 5.8 GHz โทรศัพท์เคลื่อนที่ของผู้
ใช้จะไม่รองรบัย่านความถี่ 5.8 GHz มิฉะนั้นสภาพแวดล้อมจะมีสัญญาณรบกวนอย่างรนุแรง ภายใต้สถานการณ์เหล่าน้ี QuickTransfer 
จะเปลีย่นเป็นย่านความถี ่2.4 GHz โดยอัตโนมัตแิละอัตราการดาวน์โหลดสูงสุดจะลดลงเหลือ 10 MB/s

	ก่อนจะใช้ QuickTransfer ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดเ้ปิดใช้งานบลูทูธ, Wi-Fi และบรกิารระบุตำ�แหน่งบนโทรศัพท์เคลือ่นที่แล้ว

	เมือ่ใช้ QuickTransfer ไม่จำ�เป็นตอ้งป้อนรหสัผา่น Wi-Fi ในหน้าการตัง้ค่าของโทรศัพทเ์คลือ่นทีเ่พือ่เช่ือมตอ่ เปิดแอป DJI Fly และขอ้ความแจง้จ
ะปรากฏขึน้เพ่ือเช่ือมตอ่กบัโดรน

	ใช้ QuickTransfer ในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีสิ ่งกีดขวางโดยไม่มีสัญญาณรบกวนและอยู่ห่างจากแหล่งที่มาของสัญญาณรบกวน เช่น 
เราเตอรไ์รส้าย ลำ�โพงบลูทูธ หรอืหูฟัง
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ใบพััด

มีีใบพัดัแบบเสีียงเบาของ DJI Mavic 3 อยู่่�สองแบบ ซึ่่�งออกแบบมาให้ห้มุนุไปในทิศิต่่างกันั เครื่่�องหมายใช้้เพื่่�อแนะนำำ�ว่่าควรใช้้ใบพััดแบบไหนเพื่่�อ

ติดิกับัมอเตอร์แ์บบไหน ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าจับัคู่่�ใบพัดักับัมอเตอร์ต์รงกันัตามคำำ�แนะนำำ�แล้ว้

การติดิตั้้ �งใบพัดั
ติดิตั้้ �งใบพัดัที่่�มีีเครื่่�องหมายเข้า้กับัมอเตอร์ท์ี่่�มีีเครื่่�องหมาย และใบพัดัที่่�ไม่่มีีเครื่่�องหมายเข้า้กับัมอเตอร์ท์ี่่�ไม่่มีีเครื่่�องหมาย กดใบพัดัแต่่ละชิ้้ �นลงไปที่่�

มอเตอร์แ์ละหมุนุจนกว่่ามันัจะลงล็็อก

B A

A B

1

2

ถอดใบพัดั
กดใบพัดัลงไปที่่�มอเตอร์แ์ละหมุุนมันัไปในทิศิทางถอดล็็อก

	ใบพัดัมีีความคม กรุณุาระมัดัระวังัด้ว้ย

	ใช้้เฉพาะใบพัดัของ DJI อย่า่งเป็็นทางการเท่่านั้้ �น ห้้ามใช้้ใบพัดัต่่างชนิดกันั

	หากจำำ�เป็็น ให้ซ้ื้้ �อใบพััดแยกต่่างหาก

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจก่่อนการบินิแต่่ละครั้้ �งว่่าใบพัดัติดิตั้้ �งอย่า่งแน่่นหนา

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจก่่อนการบินิแต่่ละครั้้ �งว่่าใบพัดัทั้้ �งหมดอยู่่�ในสภาพดีี ห้า้มใช้้ใบพัดัที่่�เก่่า บิ่่�น หรือืแตกหักั

	เพื่่�อหลีีกเลี่่�ยงการบาดเจ็็บ อย่า่เข้า้ใกล้ใ้บพัดัที่่�กำำ�ลังัหมุนุและมอเตอร์์

	อย่า่บีีบหรือืบิดิใบพััดระหว่่างการขนส่่งหรือืการเก็็บ

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่ามอเตอร์ต์ิดิอย่า่งแน่่นหนาและหมุุนอย่า่งราบรื่่�น ถ้า้มอเตอร์ต์ิดิขัดัและไม่่สามารถหมุนุได้อ้ย่า่งอิสิระ ให้้จอดโดรนทันัทีี

	ห้า้มปรับัแต่่งส่่วนประกอบของมอเตอร์์

	ห้า้มแตะต้อ้งหรือืปล่่อยให้ม้ือืหรือืร่่างกายคุณุสััมผัสักับัมอเตอร์ห์ลังัการบินิ เพราะมันัอาจจะร้อ้นมาก

	ห้า้มปิดช่่องระบายอากาศบนมอเตอร์ห์รือืบนตัวัโดรน

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าเสีียง ESC ปกติเิมื่่�อเปิิดเครื่่�อง
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แบตเตอรี่่�โดรนอััจฉริิยะ

แบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะของ DJI Mavic 3 เป็็นแบตเตอรี่่�ความจุ ุ15.4 V, 5000 mAh ที่่�มีีฟังก์ช์ั่่�นสมาร์ท์ชาร์จ์และคายประจุแุบตเตอรี่่�

คุณุลักัษณะของแบตเตอรี่่�

1.	 การแสดงระดับัแบตเตอรี่่�: ไฟบอกระดับั LED แสดงถึงึระดับัแบตเตอรี่่�ปัจจุบุันั

2.	 ฟังก์์ชัันการคายประจุุแบตอััตโนมัตัิ ิ เพื่่�อป้้องกันัไม่่ให้แ้บตเตอรี่่�บวม เมื่่�อไม่่มีีการใช้้งานสามวันั แบตเตอรี่่�จะคายประจุอุัตัโนมัตัิใิห้เ้หลือื 96% 

และเมื่่�อไม่่มีีการใช้้งานเก้า้วันั แบตเตอรี่่�จะคายประจุอุัตัโนมัตัิใิห้เ้หลือื 60% ระหว่่างกระบวนการคายประจุ ุ แบตเตอรี่่�อาจปล่่อยความร้อ้นปาน

กลางออกมาเป็็นปกติิ

3.	 การชาร์จ์อย่า่งสมดุลุ ระหว่่างการชาร์จ์ แรงดันัไฟฟ้้าในแบตเตอรี่่�จะสมดุลุโดยอัตัโนมัตัิิ

4.	 การป้้องกัันการชาร์จ์มากเกิินไป เมื่่�อชาร์จ์เต็็มแล้้ว แบตเตอรี่่�จะหยุดุชาร์จ์อัตัโนมัตัิิ

5.	 การตรวจจับัอุุณหภููมิ: เพื่่�อเป็็นการปกป้้องตัวัเอง แบตเตอรี่่�จะชาร์จ์เฉพาะเมื่่�ออุณุหภููมิอิยู่่�ระหว่่าง 5°C ถึึง 40°C (41°F ถึึง 104°F) เท่่านั้้ �น

6.	 การป้้องกัันกระแสไฟเกินิ เมื่่�อมีีการตรวจจับัพบว่่ามีีกระแสไฟฟ้้าเกินิ แบตเตอรี่่�จะหยุดุชาร์จ์

7.	 การป้้องกัันการคายประจุุมากเกิินไป เมื่่�อแบตเตอรี่่�ไม่่มีีการใช้้งาน จะมีีการหยุุดการคายประจุอุัตัโนมัตัิเิพื่่�อป้้องกันัการคลายประจุมุากเกินิไป เมื่่�อ

แบตเตอรี่่�มีีการใช้้งาน จะไม่่สามารถใช้้การป้้องกันัการคายประจุมุากเกินิไปได้้

8. 	 การป้้องกัันการลัดัวงจร หากมีีการตรวจจัับพว่่าเกิดิการลัดัวงจร จะมีีการตัดัจากแหล่่งจ่่ายไฟโดยอัตัโนมัตัิิ

9.	 การป้้องกัันแบตเตอรี่่�เสีียหาย DJI Fly จะแสดงข้อ้ความเตือืนเมื่่�อมีีการตรวจจับัพบว่่าแบตเตอรี่่�เสีียหาย

10.	 Hibernation Mode (โหมดพักัการทำำ�งาน): แบตเตอรี่่�จะปิิดเองหลังัจากไม่่มีีการใช้้งาน 20 นาทีีเพ่ื่�อประหยัดัพลังังาน ถ้า้ระดับัแบตเตอรี่่�

เหลือืน้้อยกว่่า 5% หลัังจากไม่่ได้ใ้ช้้งานหกชั่่�วโมง แบตเตอรี่่�จะเข้า้สู่่�โหมดพักัการทำำ�งานเพื่่�อป้้องกันัการปล่่อยประจุุมากเกินิไป ในโหมดพักัการ

ทำำ�งาน การบอกระดับัแบตเตอรี่่�จะไม่่เรือืงแสง ชาร์จ์แบตเตอรี่่�เพื่่�อกระตุ้้�นแบตเตอรี่่�ให้อ้อกจากโหมดพักัการทำำ�งาน

11.	 การสื่่�อสาร: ข้อ้มููลเก่ี่�ยวกับัแรงดันัไฟฟ้้า ความจุ ุและกระแสของแบตเตอรี่่�จะถููกส่่งไปยังัโดรน

	โปรดอ่่านคำำ�แนะนำำ�ด้า้นความปลอดภัยัและสติกิเกอร์ท์ี่่�แบตเตอรี่่�ก่่อนใช้้งาน ผู้้�ใช้้ต้อ้งรับัผิดิชอบทั้้ �งหมดในการดำำ�เนิินการและการใช้้งาน
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การใช้้แบตเตอรี่่�
ตรวจสอบระดับัแบตเตอรี่่�

กดปุ่่� มพาวเวอร์ห์นึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อตรวจสอบระดับัแบตเตอรี่่�

LED1
LED2
LED3

LED4
ปุ่่� มพาวเวอร์์

ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�

   : ไฟ LED ติดิ            : ไฟ LED กะพริบิ         : ไฟ LED ดับั

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับัแบตเตอรี่่�

ระดับัแบตเตอรี่่� ≥ 88%

75% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 88%

63% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 75%

50% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 63%

38% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 50%

25% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 38%

13% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 25%

0% ≤ ระดับัแบตเตอรี่่� < 13%

การเปิิด/ปิิดเครื่่�อง

กดปุ่่� มพาวเวอร์ห์นึ่่�งครั้้ �ง จากนั้้ �นกดอีีกครั้้ �ง ค้า้งไว้ส้องวินิาทีีเพื่่�อเปิิดหรือืปิิดแบตเตอรี่่� ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�จะแสดงระดับัแบตเตอรี่่� เมื่่�อ

มีีการกดปุ่่� มเปิิดโดรน

คำำ�เตือืนอุณุหภููมิติํ่่�า

1.	 เมื่่�อบินิในสภาวะแวดล้้อมที่�อุณุหภููมิตํ่่�า -10° - 5°C (14° - 41°F) จะทำำ�ให้ค้วามจุขุองแบตเตอรี่่�ลดลงอย่า่งมาก ขอแนะนำำ�ให้โ้ดรนบินิอยู่่�กับัที่่�

ก่่อนเพื่่�ออุ่่�นเครื่่�องแบตเตอรี่่� ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าชาร์จ์แบตเตอรี่่�เต็็มที่่�แล้ว้ก่่อนขึ้้ �นบินิ

2.	 แบตเตอรี่่�ไม่่สามารถใช้้งานได้ใ้นสภาวะแวดล้้อมที่่�ตํ่่�ากว่่า -10° C (14° F)

3.	 เมื่่�ออยู่่�ในสภาวะแวดล้้อมที่�อุณุหภููมิตํ่่�า ให้้เลิกิบินิทันัทีีที่่� DJI Fly แจ้ง้เตือืนระดับัแบตเตอรี่่�ตํ่่�า

4.	 เพื่่�อให้แ้น่่ใจถึงึประสิิทธิภิาพสููงสุุดของแบตเตอรี่่� กรุณุาดููแลให้แ้บตเตอรี่่�อยู่่�ในอุณุหภููมิสิููงกว่่า 20° C (68° F)

5.	ค วามจุขุองแบตเตอรี่่�ที่่�ลดลงในสภาวะแวดล้้อมที่่�อุณุหภููมิติํ่่�าจะลดประสิิทธิภิาพการต้า้นแรงลมของโดรน  โปรดทำำ�การบินิด้ว้ยความระมัดัระวังั

6.	บิ นิด้ว้ยความระมัดัระวังัเป็็นพิเิศษที่่�ความสููงจากระดับันํ้้ �าทะเล
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การชาร์จ์แบตเตอรี่่�
ชาร์จ์แบตเตอรี่่�อัจัฉริยิะให้เ้ต็็มก่่อนบิินทุกุครั้้ �ง โดยใช้้แท่่นชาร์จ์แบตเตอรี่่�ของ Mavic 3 และที่่�ชาร์จ์แบบพกพา DJI 65W

การใช้้แท่่นชาร์จ์

เมื่่�อใช้้ร่่วมกับัที่่�ชาร์จ์แบบพกพา DJI 65W แท่่นชาร์จ์แบตเตอรี่่�ของ DJI Mavic 3 จะสามารถชาร์จ์แบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะได้สูู้งสุุดสามก้อ้นตามลํํา

ดับัตั้้ �งแต่่ระดับัสููงถึงึตํ่่�า เวลาในการชาร์จ์แบตเตอรี่่�หนึ่่�งก้อ้นคือืประมาณ 1 ชั่่�วโมง 36 นาทีี

1 2 3

1.	 ไฟ LED แสดงสถานะ

2.	ช่่ องแบตเตอรี่่�

3.	พ อร์ต์พลังงาน 

การใช้้งาน

1.	 ใส่่แบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะลงไปในช่่องแบตเตอรี่่� เชื่่�อมต่่อแท่่นชาร์จ์เข้า้กับัปลั๊๊�กไฟ (100-240 V, 50-60 Hz) โดยใช้้ที่่�ชาร์จ์แบบพกพา DJI 
65W 

2.	 จะชาร์จ์แบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะที่่�มีีระดับัพลังังานสููงสุุดก่่อน และจากนั้้ �นจะชาร์จ์แบตเตอรี่่�ที่่�เหลือืตามลํําดับัระดับัพลังังาน ดููหัวัข้อ้คำำ�อธิบิายไฟ  

LED แสดงสถานะสำำ�หรับัข้้อมููลเพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกัับรููปแบบการกะพริบิของไฟ LED แสดงสถานะ สามารถตัดัการเชื่่�อมต่่อแบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะ

จากแท่่นชาร์จ์ได้ ้เมื่่�อชาร์จ์จนเต็็ม

คํําอธิบิายไฟ LED แสดงสถานะ

รููปแบบการกะพริบิ รายละเอีียด

สีีเหลือืงค้า้ง ไม่่ได้ใ้ส่่แบตเตอรี่่�

กะพริบิเป็็นสีีเขีียว การชาร์จ์

สีีเขีียวค้า้ง แบตเตอรี่่�ทั้้ �งหมดชาร์จ์เต็็มแล้ว้

ไฟกะพริบิสีีเหลือืง อุณุหภููมิขิองแบตเตอรี่่�ตํ่่�าหรือืสููงเกินิไป (ไม่่จํําเป็็นต้อ้งดำำ�เนิินการเพิ่่�มเติมิ)

สีีแดงค้า้ง แหล่่งจ่่ายไฟหรือืแบตเตอรี่่�มีีข้อ้ผิดิพลาด (ถอดและใส่่แบตเตอรี่่�อีีกครั้้ �งหรือืถอดปลั๊๊�กและเสีียบท่ี่�ชาร์จ์ใหม่่)

	ขอแนะนํําให้ใ้ช้้ที่่�ชาร์จ์แบบพกพา DJI 65W หรือืที่่�ชาร์จ์ DJI Mavic 3 ในรถยนต์ ์เมื่่�อใช้้แท่่นชาร์จ์แบตเตอรี่่�ของ Mavic 3 เพ่ื่�อชาร์จ์แบตเตอรี่่�

โดรนอััจฉริยิะ Mavic 3
	แท่่นชาร์จ์สามารถใช้้ได้ก้ับัแบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะ BWX260-5000-15.4 เท่่านั้้ �น อย่่าพยายามใช้้แท่่นชาร์จ์กับัแบตเตอรี่่�รุ่่�นอื่่�น ๆ

	วางแท่่นชาร์จ์บนพื้้ �นผิิวราบและมั่่�นคงเมื่่�อใช้้งาน ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าอุุปกรณ์์มีีฉนวนกัันความร้อ้นที่่�เหมาะสมเพื่่�อป้้องกัันอัันตรายจากเพลิิง
ไหม้้

	อย่า่พยายามสัมผัสัขั้้ �วโลหะบนผลิติภัณัฑ์์

	ทํําความสะอาดขั้้ �วโลหะด้ว้ยผ้า้แห้ง้ที่่�สะอาด หากมีีฝุ่่� นเกาะสะสมที่�สัังเกตเห็็นได้้
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การใช้้ที่่�ชาร์จ์แบบพกพา DJI 65W

1. เชื่่�อมต่่อที่่�ชาร์จ์แบบพกพา DJI 65W เข้า้กับัแหล่่งจ่่ายไฟ AC (100-240V, 50/60 Hz)

2. เชื่่�อมต่่อโดรนเข้า้กับัท่ี่�ชาร์จ์โดยใช้้สายชาร์จ์แบตเตอรี่่� โดยที่่�แบตเตอรี่่�ปิิดการทำำ�งานอยู่่�

3. ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�จะแสดงระดับัของแบตเตอรี่่�ระหว่่างที่่�กำำ�ลังัชาร์จ์

4. เมื่่�อไฟ LED บอกระดับัดับั แสดงว่่าแบตเตอรี่่�อัจัฉริยิะชาร์จ์เต็็มแล้ว้ ถอดอะแดปเตอร์อ์อก เมื่่�อแบตเตอรี่่�ชาร์จ์เต็็มแล้ว้

	ห้า้มชาร์จ์แบตเตอรี่่�ทันัทีีหลังัจากเพิ่่�งบินิเสร็จ็ เพราะอุณุหภููมิอิาจจะสููงเกินิไป รอให้้อุณุหภููมิขิองแบตเตอรี่่�ลดลงมาอยู่่�ที่่�อุณุหภููมิหิ้อ้งก่่อนจะ
ชาร์จ์ใหม่่

	ที่่�ชาร์จ์จะหยุุดชาร์จ์แบตเตอรี่่� หากอุณุหภููมิขิองเซลล์์แบตเตอรี่่�ไม่่อยู่่�ในช่่วงอุณุหภููมิทิี่่�ชาร์จ์ได้ค้ือื 5° - 40° C (41° - 104° F) อุณุหภููมิทิี่่�เหมาะ
สมในการชาร์จ์คือื 22° - 28° C (71.6° - 82.4° F)

	ควรชาร์จ์แบตเตอรี่่�ให้้เต็็มอย่า่งน้้อยหนึ่่�งครั้้ �งทุกุสามเดือืนเพื่่�อให้้แบตเตอรี่่�ไม่่เสื่่�อม

	DJI ไม่่รับัผิดิชอบต่่อความเสีียหายที่�เกิดิขึ้้ �น อันัเนื่่�องมาจากการใช้้อะแดปเตอร์ข์องบริษัิัทอื่่�น

	ขอแนะนำำ�ให้ค้ายประจุแุบตเตอรี่่�ให้เ้หลือื 30% หรือืตํ่่�ากว่่า ก่่อนการขนส่่ง ซึ่่�งสามารถทำำ�ได้โ้ดยการบินิโดรนนอกอาคารจนกระทั่่�งเหลือืแบตเตอรี่่�

น้้อยกว่่า 30%

ตารางด้า้นล่่างแสดงให้้เห็็นถึงึระดับัแบตเตอรี่่�ระหว่่างที่่�กำำ�ลังัชาร์จ์ 

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับัแบตเตอรี่่�

0% < ระดับัแบตเตอรี่่� ≤ 50%

50% < ระดับัแบตเตอรี่่� ≤ 75%

  75% < ระดับัแบตเตอรี่่�< 100%

ชาร์จ์เต็็มแล้ว้

กลไกการป้้องกันัแบตเตอรี่่�
ไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�สามารถแสดงข้อ้ความเตือืนเพื่่�อป้้องกันัแบตเตอรี่่�ที่่�มีีการกระตุ้้�นจากสภาวะในการชาร์จ์ผิดิปกติไิด้้

กลไกการป้้องกันัแบตเตอรี่่�

LED1 LED2 LED3 LED4 รููปแบบการกะพริบิ สถานะ

LED2 กะพริบิสองครั้้ �งต่่อวินิาทีี ตรวจพบกระแสไฟเกินิ

LED2 กะพริบิสามครั้้ �งต่่อวินิาทีี ตรวจพบการลัดัวงจร

LED3 กะพริบิสองครั้้ �งต่่อวินิาทีี ตรวจพบการชาร์จ์มากเกินิไป

LED3 กะพริบิสามครั้้ �งต่่อวินิาทีี ตรวจพบไฟเกินิที่่�อะแดปเตอร์์

LED4 กะพริบิสองครั้้ �งต่่อวินิาทีี อุณุหภููมิใินการชาร์จ์ตํ่่�าไป

LED4 กะพริบิสามครั้้ �งต่่อวินิาทีี อุณุหภููมิใินการชาร์จ์สููงไป 
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หากกลไกการป้้องกันัแบตเตอรี่่�ทำำ�งาน ในการจะกลับัไปชาร์จ์อีีกครั้้ �งจำำ�เป็็นต้อ้งถอดแบตเตอรี่่�จากอะแดปเตอร์ก์่่อน และเสีียบใหม่่อีีกครั้้ �ง หาก

อุณุหภููมิใินการชาร์จ์ผิิดปกติ ิ โปรดรอให้้อุณุหภููมิกิลับัเป็็นปกติกิ่่อน และแบตเตอรี่่�จะกลับัไปเริ่่�มชาร์จ์ใหม่่เองโดยอัตัโนมัตัิ ิ โดยไม่่จำำ�เป็็นต้อ้งถอด

และเสีียบอะแดปเตอร์ใ์หม่่อีีกครั้้ �ง

การใส่่แบตเตอรี่่�อัจัฉริยิะ
ใส่่แบตเตอรี่่�อัจัฉริยิะลงไปในช่่องเสีียบแบตเตอรี่่�ของโดรน ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าใส่่เข้า้ไปอย่า่งแน่่นหนาและตัวัล็็อกแบตเตอรี่่�ล็็อกเข้า้ที่่�แล้ว้

การถอดแบตเตอรี่่�อัจัฉริยิะ
กดปลดล็็อกตัวัล็็อกตรงส่่วนที่่�มีีลักษณะเป็็นพื้้ �นผิวิจากด้า้นข้า้งของแบตเตอรี่่� เพื่่�อถอดออกจากช่่องเสีียบ

	ห้า้มถอดแบตเตอรี่่� เมื่่�อเปิิดเครื่่�องโดรนแล้ว้

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าแบตเตอรี่่�ได้ร้ับัการติดิตั้้ �งเข้า้ที่่�อย่า่งแน่่นหนา

คลิกิ

2

1
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ใช้้ตัวัปรับักิมิบอลบนรีีโมทคอนโทรลเพื่่�อควบคุมุการเอีียงของกล้้อง หรือือีีกทางหนึ่่�งคือืเข้า้สู่่�มุมุมองกล้อ้งใน DJI Fly กดหน้้าจอจนกระทั่่�งแถบปรับั

ตั้้ �งปรากฎ และลากขึ้้ �นและลงเพื่่�อควบคุมุการเอีียงของกล้้อง

โหมดการใช้้งานกิิมบอล
มีีโหมดการใช้้งานกิิมบอลอยู่่�สองแบบ เปล่ี่�ยนโหมดการใช้้งานที่่�แตกต่่างกันัด้ว้ย DJI Fly

Follow Mode (โหมดติดิตาม): มุุมทิศิทางของกิิมบอลและด้า้นหน้้าโดรนคงที่่�ตลอดเวลา

FPV Mode (โหมดมุุมมองบุุคคลท่ี่�หนึ่่�ง): กิมิบอลปรับัไปตามการเคลื่่�อนที่่�ของโดรนเพื่่�อนำำ�เสนอประสบการณ์์การบินิแบบมุมุมองบุคุคลท่ี่�หนึ่่�ง

	เมื่่�อโดรนเปิิดเครื่่�องแล้ว้ อย่า่แตะหรือืเคาะกิมิบอล เพื่่�อป้้องกันักิมิบอลในช่่วงขึ้้ �นบินิ กรุณุาขึ้้ �นบินิจากพื้้ �นที่่�โล่่งและราบเรีียบ

	ความแม่่นยำำ�ของกิมิบอลอาจเสีียหายได้จ้ากการชนหรือืกระแทก ซึ่่�งอาจทำำ�ให้ก้ิมิบอลทำำ�งานผิดิปกติิ

	อย่า่ให้้ฝุ่่� นหรือืทรายเกาะบนกิมิบอล โดยเฉพาะอย่่างยิ่่�งอย่า่ให้เ้ข้า้ไปในมอเตอร์ข์องกิมิบอล

	มอเตอร์ก์ิมิบอลอาจเข้า้สู่่�โหมดป้้องกันัตัวัเองในสถานการณ์์ต่่อไปนี้้ �: 

ก. โดรนอยู่่�บนพื้้ �นที่่�ไม่่เสมอกัันหรือืกิมิบอลโดนกีีดขวาง 

ข. กิมิบอลเจอกับัแรงกระแทกด้า้นนอกอย่่างแรง เช่่น การชน

	ห้้ามกระแทกกิิมบอลหลัังจากที่่�เปิิดกิิมบอลแล้้ว ห้้ามเพิ่่�มนํ้้ �าหนัักใดก็็ตามกัับกิิมบอล เนื่่� องจากอาจทำำ�ให้้กิิมบอลทำำ�งานผิิดปกติิหรืืออาจทำำ�ให้้
มอเตอร์เ์สีียหายถาวรได้้

	ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าถอดตัวัครอบโดรนออกก่่อนจะเปิิดเครื่่�องโดรน เมื่่�อไม่่ได้ใ้ช้้งานโดรน โปรดตรวจสอบว่่าใส่่ตัวัครอบโดรนแล้้ว

	การบินิในสภาวะหมอกหนาหรือืเมฆครึ้้ �มอาจทำำ�ให้ก้ิมิบอลเปีีย ก ซึ่่�งทำำ�ให้ก้ิมิบอลใช้้การไม่่ได้ช้ั่่�วคราว เมื่่�อกิิมบอลแห้ง้แล้้ว กิิมบอลจะกลับัสู่่�สภาวะ
ปกติิ

การล็็อกแกนกิมิบอล
เพื่่�อให้้สะดวกต่่อการจััดเก็็บมากขึ้้ �น แกนของกิิมบอลจะล็็อกโดยอัตโนมััติิหลัังจากปิิดเครื่่�องโดรนและปลดล็็อกเมื่่�อเปิิดเครื่่�องอีีกครั้้ �ง ผู้้�ใช้้ไม่่จํําเป็็น

ต้อ้งดํําเนิินการใด ๆ

-90°

0°

35°

กิิมบอลและกล้้อง

ลักัษณะของกิมิบอล
กิมิบอล 3 แกนของ DJI Mavic 3 กันัสั่่�น ทำำ�ให้ก้ล้อ้งมีีความนิ่่�ง ทำำ�ให้คุ้ณุได้ภ้าพและวิดิีีโอที่่�ชััดเจนและไร้ค้วามสั่่�นไหว ช่่วงการเอีียง (Tilt) ของตัวั

ควบคุมุคือื -90° ถึึง +35° 
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	ฟังก์ชั์ันล็็อกกิมิบอลทํํางานเป็็นปกติ ิเมื่่�ออุณุหภููมิกิารทํํางานอยู่่�ที่่� -10° ถึงึ 40° C (14° ถึงึ 104° F) ซึ่่�งอาจทํํางานผิดิพลาดนอกช่่วงอุณุหภููมินิี้้ � 
และจะมีีข้อ้ความเตือืนปรากฏขึ้้ �นใน DJI Fly หากเกิดิเหตุกุารณ์์นี้้ �ขึ้้ �น หากฟังก์ชั์ันล็็อกกิมิบอลทํํางานผิดิปกติ ิเมื่่�อพยายามปลดล็็อกกิิมบอล ผู้้�ใช้้
สามารถปรับัแกนของกิมิบอลได้ด้้ว้ยตนเองเพื่่�อปลดล็็อกกิมิบอล ไม่่แนะนํําให้ป้รับัแกนกิมิบอลด้ว้ยตนเอง ยกเว้น้ในกรณีีที่�จํําเป็็น

	หากฟังก์ชั์ันล็็อกกิมิบอลทํํางานผิดิพลาด เครื่่�องจะกลับัไปทํํางานตามปกติอิีีกครั้้ �ง เมื่่�ออุณุหภููมิกิารทำำ�งานอยู่่�ที่่� -10° ถึงึ 40° C (14° ถึงึ 104° F)

	เป็็นเรื่่�องปกติทิี่่�กิมิบอลจะปลดล็็อก หากได้ร้ับัผลกระทบในทางใดทางหนึ่่�ง รีีสตาร์ท์โดรนเพื่่�อล็็อกกิมิบอลอีีกครั้้ �ง

	เป็็นเรื่่�องปกติทิี่่�กิมิบอลจะสั่่�นเล็็กน้้อยหลังัจากล็็อกกิมิบอลแล้ว้

คุณุลักัษณะของกล้้อง
DJI Mavic 3 จะใช้้กล้อ้ง Hasselblad L2D-20c ที่่�มีีเซนเซอร์ ์CMOS ขนาด 4/3 นิ้้ �ว ซึ่่�งสามารถถ่่ายภาพที่่�ความละเอีียด 20MP และบัันทึกึวิดิีีโอใน

รููปแบบ 5.1K 50fps/DCI 4K 120fps Apple ProRes 422 HQ และ H.264/H.265 กล้อ้งนี้้ �ยังัรองรับัวิดิีีโอ D-log 10 บิติ มีีรููรับัแสงปรับัได้ท้ี่่� f/2.8 

ถึงึ f/11 และสามารถถ่่ายได้ ้1 เมตรถึงึระยะอนัันต์์

กล้อ้งเทเลมีีเซนเซอร์ ์CMOS ขนาด 1/2 นิ้้ �ว ที่่�สามารถถ่่ายภาพที่�ความละเอีียด 12MP พร้อ้มรููรับัแสง f/4.4 และถ่่ายภาพได้ต้ั้้ �งแต่่ 3 เมตรถึงึระยะ

อนัันต์ ์เมื่่�ออยู่่�ในโหมดสำำ�รวจ กล้อ้งเทเลสามารถซููมได้ ้28 เท่่า 

	 เฉพาะ DJI Mavic 3 Cine เท่าน้ันที่รองรบัการบันทึกวดิโีอแบบ Apple ProRes
	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่อุณหภูมิและความชน้เหมาะสมสำ�หรบักล้อง ทัง้ระหวา่งการใช้งานและในการเก็บรกัษา

	 ใช้นํ้ ายาทำ�ความสะอาดเลนส์เพื่อทำ�ความสะอาดเลนส์ เพื่อป้องกันความเสียหาย

	ห้ามปิดกัน้รรูะบายอากาศที่กล้อง เพราะเมื่อความรอ้นเพิ่มขึน้อาจทำ�ให้อุปกรณ์เสียหายและผู้ใช้บาดเจ็บได้

	กล้องอาจโฟกัสไม่ถูกตอ้งในสถานการณ์ตอ่ไปน้ี:
a.	การถ่ายภาพวตัถุมืดจากระยะไกล

b.	การถ่ายภาพวตัถุที่มีรปูแบบและพืน้ผิวที่ดซู้ำ�กัน หรอืไม่มีรปูแบบและพืน้ผิวที่ชัดเจน

c.	การถ่ายภาพวตัถุที่มันวาวหรอืสะท้อนแสง (เช่น ไฟถนนและกระจก)
d.	การถ่ายภาพวตัถุที่มีแสงกะพรบิ

d.	การถ่ายภาพวตัถุที่เคลือ่นไหวเรว็

f.	 เมื่อโดรน/กิมบอลเคลือ่นที่อย่างรวดเรว็

g.	การถ่ายภาพวตัถุที่มีระยะห่างตา่งกันในระยะโฟกัส

การบันทึกรปูภาพและวดิโีอ

DJI Mavic 3 มีพืน้ที่จัดเก็บในตัว 8 GB และรองรบัการใช้การด์ microSD เพื่อจัดเก็บภาพถ่ายและวดิีโอ จะต้องใช้ การด์ microSD แบบ 
SDXC หรอื UHS-I เพื่อให้การอ่านข้อมูลและการบันทึกข้อมูลทำ�ไดร้วดเรว็ ซ่ึงเป็นส่ิงจำ�เป็น สำ�หรบัข้อมูลวดิโีอความละเอียดสูง โปรดดทูี่ส่วนข้อ

มูลจำ�เพาะสำ�หรบัข้อมูลเพิ่มเตมิ เกี่ยวกับการด์ microSD ที่ แนะนำ�

นอกจากนี้ โดรน DJI Mavic 3 Cine ยังมี SSD 1TB ในตัว ภาพวิดีโอสามารถส่งออกได้อย่างรวดเร็วผ่านสายเคเบิลข้อมูลความเร็วแสง DJI 
10Gbps 

	ห้า้มถอดการ์ด์ microSD จากโดรนขณะท่ี่�เครื่่�องเปิิดอยู่่� มิฉิะนั้้ �น การ์ด์ microSD อาจเสีียหายได้้

	เพื่่�อให้้แน่่ใจถึงึความเสถีียรของระบบกล้อ้ง การบันัทึึกวิดิีีโอจำำ�กัดัไว้ท้ี่่� 30 นาทีี

	 ตรวจสอบการตั้้ �งค่่ากล้อ้งก่่อนใช้้งานเพ่ื่�อให้้แน่่ใจว่่าได้ต้ั้้ �งค่่าไว้ต้ามที่่�ต้อ้งการแล้ว้

	ก่่อนถ่่ายภาพหรือืวิดิีีโอสำำ�คัญั กรุณุาถ่่ายภาพดููก่่อนสัักสองสามภาพเพื่่�อทดสอบว่่ากล้อ้งทำำ�งานได้ถูู้กต้อ้ง

	ถ้า้โดรนปิิดเครื่่�องแล้ว้ จะไม่่สามารถส่่งข้อ้มููลหรือืทำำ�สำำ�เนารููปและวิดิีีโอจากกล้้องได้้

	ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าปิิดโดรนอย่า่งถููกต้อ้ง ไม่่เช่่นนั้้ �นพารามิเิตอร์ก์ล้อ้งของคุณุอาจไม่่ได้บ้ันัทึึกไว้แ้ละวิดิีีโอที่่�คุณุบันัทึกึไว้อ้าจเสีียหายได้ ้DJI ไม่่
รับัผิดิชอบต่่อความล้ม้เหลวใดในการบันัทึึกภาพหรือืวิดิีีโอหรือืที่่�บันัทึึกไว้ใ้นแบบที่่�อุปุกรณ์์ไม่่สามารถอ่่านข้อ้มููลได้้
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รีีโมทคอนโทรล

ส่่วนนี้้ �อธิบิายถึงึคุณุลักัษณะของรีีโมทคอนโทรล รวมถึงึคำำ�

แนะนำำ�สำำ�หรับัการควบคุมุโดรนและกล้อ้ง
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รีีโมทคอนโทรล

DJI RC Pro
รีีโมทคอนโทรล DJI RC Pro มีี O3+ ซึ่่�งเป็็นเทคโนโลยีีการส่่งภาพ OcuSync อันัเป็็นเอกลักัษณ์์ของ DJI เวอร์ชั์ันล่่าสุุด ซึ่่�งสามารถทํํางานได้ท้ั้้ �ง

คลื่่�น 2.4 และ 5.8 GHz สามารถเลืือกช่่องทางการส่่งสััญญาณที่่�ดีีที่่�สุุดโดยอัตัโนมัตัิ ิและสามารถส่่งไลฟ์์วิวิ HD จากกล้อ้งของโดรนได้ใ้นระยะสููงสุุด

ถึงึ 15 กม. หน้้าจอขนาด 5.5 นิ้้ �ว ความสว่่างสููง 1000 cd/m2 พร้อ้มความละเอีียด 1920×1080 พิิกเซล และรีีโมทคอนโทรลมาพร้อ้มกับัระบบ

ควบคุมุโดรนและกิมิบอลท่ี่�หลากหลาย รวมถึงปุ่่� มที่่�ตั้้ �งค่่าได้ ้ ผู้้�ใช้้สามารถเชื่่�อมต่่ออินิเทอร์เ์น็็ตผ่่าน Wi-Fi และระบบปฏิบิัตัิกิาร Android 10 มา

พร้อ้มกับัฟังก์์ชัันท่ี่�หลากหลาย เช่่น บลููทููธและ GNSS (GPS+GLONASS+Galileo)

ด้ว้ยลํําโพงในตัวั รีีโมทคอนโทรลจะรองรับัวิดิีีโอ H.264 4K/120fps และ H.265 4K/120fps ซึ่่�งยังัรองรับัเอาท์พ์ุตุวิดิีีโอผ่่านพอร์ต์ Mini HDMI ที่่�

จัดัเก็็บข้อ้มููลภายในของรีีโมทคอนโทรลมีีความจุ ุ32 GB และยังัรองรับัการใช้้การ์ด์ microSD เพื่่�อจัดัเก็็บภาพถ่่ายและวิดิีีโอ

แบตเตอรี่่�ขนาด 5000 mAh และ 36 Wh ให้้ RC Pro มีีเวลาการทํํางานสููงสุุด 3 ชั่่�วโมง

การควบคุมุกิมิบอลและกล้้อง

ปุ่่� มโฟกััส/ชััตเตอร์์: กดลงครึ่่�งหนึ่่� งเพื่่�อโฟกััสอััตโนมััติิและกดลง

จนสุุดเพื่่�อถ่่ายภาพ

ปุ่่� มบันัทึกึ: กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อเริ่่�มหรือืหยุุดการบันัทึกึวิดิีีโอ

ปุ่่� มหมุนุควบคุมุกล้อ้ง: ใช้้เพื่่�อปรับัการซููม

ตัวัปรับักิมิบอล: ใช้้เพื่่�อปรับัความเอีียงของกิิมบอล

Gimbal Dial (ตัวัปรับักิมิบอล)

ปุ่่� ม Record ปุ่่� มโฟกััส/ชััตเตอร์์

ปุ่่� มหมุนุควบคุมุกล้้อง

การชาร์จ์แบตเตอรี่่�

ใช้้สาย USB-C เพ่ื่�อต่่อที่่�ชาร์์จเข้้ากัับพอร์์ต USB-C ของรีีโมทคอนโ

ทรล 

การใช้้งานรีีโมทคอนโทรล

การเปิิด/ปิิดเครื่่�อง

กดปุ่่� มพาวเวอร์ห์นึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อตรวจสอบระดับัแบตเตอรี่่�ปัจจุบุันั 

กดหนึ่่�งครั้้ �งและกดค้า้งอีีกครั้้ �ง เพื่่�อเปิิดหรือืปิิดรีีโมทคอนโทรล
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การควบคุมุโดรน

โหมดที่่�ตั้้ �งโปรแกรมไว้แ้ล้้วสามโหมดคือื (โหมด 1, โหมด 2 และ โหมด 3) ซึ่่�งพร้อ้มใช้้งานและมีีโหมดที่่�ปรับัแต่่งได้เ้องซึ่่�งสามารถตั้้ �งค่่าได้ใ้น DJI 
Fly โหมดที่่�เป็็นค่่าเริ่่�มต้น้คือื โหมด 2

Right StickLeft Stick

Turn RightTurn Left

Up

Down

RightLeft

Up

Down

Turn RightTurn Left
RightLeft

Forward

Backward

Left Stick Right Stick

Forward

Backward

Right Stick
Up

Down

Forward

Backward

Left Stick

Turn RightTurn Left

RightLeft

โหมด 2

โหมด 1

โหมด 3

คันัโยกซ้้าย คันัโยกขวา

คันัโยกขวา

คันัโยกขวา

ข้า้งหน้้า

ย้อ้นกลับั

เลี้้ �ยวซ้้าย

เลี้้ �ยวซ้้าย

เลี้้ �ยวซ้้าย
ซ้้าย

ซ้้าย

เลี้้ �ยวขวา

เลี้้ �ยวขวา

เลี้้ �ยวขวา
ขวา

ขวา

คันัโยกซ้้าย

คันัโยกซ้้าย ข้า้งหน้้า

ย้อ้นกลับั

ขึ้้ �น

ลง

ขึ้้ �น

ลง

ข้า้งหน้้า

ย้อ้นกลัับ

ขึ้้ �น

ลง

ซ้้าย ขวา
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รีีโมทคอนโทรล
(โหมด 2)

โดรน 

(      แสดงทิิศทางการหันัหน้้า)
หมายเหตุ ุ

การขยับัคันัโยกซ้้ายขึ้้ �นหรือืลงจะเป็็นการเปลี่่�ยนระดับัความสููงของ

โดรน ผลักัคันัโยกขึ้้ �นเพื่่�อเพิ่่�มระดับัความสููง ดันัคันัโยกลงเพื่่�อลดระดับั  

ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจากศููนย์ก์ลางเท่่าไหร่่ โดรนก็็จะเปลี่่�ยน

ระดับัความสููงเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น กรุณุาผลักัคันัโยกอย่า่งนุ่่�มนวลเสมอ เพื่่�อ

ป้้องกันัการเปลี่่�ยนระดับัอย่า่งทันัทีีทันัใดหรือืไม่่คาดคิดิ

ขยับัคันัโยกซ้้ายไปทางซ้้ายหรือืขวาคือืการควบคุมุทิศิทางของโดรน  

ผลักัคันัโยกไปทางซ้้าย จะหมุนุโดรนทวนเข็็มนาฬิกิา และไปทางขวา

จะเป็็นการหมุนุโดรนตามเข็็มนาฬิกิา ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจาก

ศููนย์ก์ลางเท่่าไหร่่ โดรนก็็จะหมุนุเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น

การขยับัคันัโยกขวาขึ้้ �นหรือืลงจะเปลี่่�ยนระหว่่างการเคลื่่�อนไปข้า้งหน้้า/ 

หลังัของโดรน ผลัักคันัโยกขึ้้ �นเพื่่�อบินิไปข้า้งหน้้า หรือืผลักัลงเพื่่�อบินิ

ถอยหลังั ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจากศููนย์ก์ลางเท่่าไหร่่ โดรนก็็จะ

บินิไปเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น

การขยับัคันัโยกขวาไปทางซ้้ายหรือืขวาจะเปลี่่�ยนระหว่่างการบินิไปทาง

ซ้้าย/ขวาของโดรน ผลักัคันัโยกไปทางซ้้ายเพื่่�อบินิไปทางซ้้าย และผลักั

ไปทางขวาเพื่่�อบินิไปทางขวา ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจากศููนย์ก์ลาง

เท่่าไหร่่ โดรนก็็จะบินิไปเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น 

ตำำ�แหน่่ง โหมดการบิิน

S โหมด Sport

N โหมด Normal

C โหมด Cine

เปลี่่�ยนโหมดการบินิ
เลื่่�อนสวิติช์์เพ่ื่�อเลือืกโหมดการบิิน
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ปุ่่� ม RTH
กดปุ่่� ม RTH ค้า้งไว้จ้นกว่่ารีีโมทคอนโทรลจะส่่งเสีียงบี๊๊�ป เพื่่�อเริ่่�มต้น้โหมด RTH กดปุ่่� มนี้้ �อีีกครั้้ �งเพื่่�อยกเลิกิคำำ�สั่่�ง RTH และกลับัไปควบคุมุโดรนอีีก

ครั้้ �ง อ่่านรายละเอีียดในหัวัข้อ้ Return to Home (กลับัจุดุขึ้้ �นบินิ) เพื่่�อทราบข้อ้มููลเพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกัับ RTH

Customizable Button (ปุ่่� มที่�ตั้้ �งค่่าได้เ้อง)

รวมถึงึปุ่่� ม C1, C2 และ 5D ไปที่่�การตั้้ �งค่่าระบบ DJI Fly แล้ว้เลือืก Control เพื่่�อกำำ�หนดค่่าการทำำ�งานของปุ่่� มนี้้ �

ปุ่่� มต่่าง ๆ ที่่�ใช้้ร่่วมกันั

ปุ่่� มหมุนุย้อ้นกลับั + กิิมบอล: ปรับัความสว่่าง

ปุ่่� มหมุนุย้อ้นกลับั + ควบคุมุกล้้อง: ปรับัระดับัเสีียง

ปุ่่� มย้อ้นกลับั + บันัทึกึ: บัันทึกึหน้้าจอ 

ปุ่่� มย้อ้นกลับั + ชััตเตอร์:์ ภาพหน้้าจอ 

ปุ่่� มย้อ้นกลับั + 5D: ขึ้้ �น - Home, ลง - การตั้้ �งค่่าทางลัดั, ซ้้าย - ล่่าสุุด 

คํําอธิบิายไฟ LED แสดงสถานะและไฟ LED แสดงระดับัแบตเตอรี่่�

ไฟ LED แสดงสถานะ

รููปแบบการกะพริบิ รายละเอีียด

สีีแดงค้า้ง ตัดัการเชื่่�อมต่่อกับัโดรน

กะพริบิเป็็นสีีแดง อุณุหภููมิของรีีโมทคอนโทรลสููงเกินิไปหรือืโดรนมีีระดับัแบตเตอรี่่�ตํ่่�า

สีีเขีียวค้า้ง เชื่่�อมต่่อกัับโดรน

ไฟกะพริบิสีีนํ้้ �าเงินิ รีีโมทคอนโทรลกํําลังัเชื่่�อมต่่อกับัโดรน

สีีเหลือืงค้า้ง การอัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ล์้ม้เหลว

ไฟกะพริบิสีีเหลือืง ระดับัแบตเตอรี่่�ของรีีโมทคอนโทรลตํ่่�า

ไฟกะพริบิสีีฟ้า คันัโยกไม่่อยู่่�ตรงกลาง

ไฟแสดงระดับัแบตเตอรี่่�  

รููปแบบการกะพริบิ ระดับัแบตเตอรี่่�

    75%~100%

   50%~75%

  25%~50%

 0%~25%
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การเตือืนจากรีีโมทคอนโทรล

รีีโมทคอนโทรลสั่่�นหรือืส่่งเสีียงบี๊๊�ปเมื่่�อมีีข้อผิดิพลาดหรือืคํําเตือืน ให้ค้วามสนใจเมื่่�อข้อ้ความเตือืนปรากฏขึ้้ �นบนจอสััมผัสัหรือืใน DJI Fly เลื่่�อนลง

จากด้า้นบนเพื่่�อเลือืก Do Not Disturb (ห้า้มรบกวน) หรือื Mute (ปิิดเสีียง) เพื่่�อปิิดใช้้งานการแจ้ง้เตือืนบางอย่า่ง 

Optimal Transmission Zone (บริเิวณส่่งสััญญาณ)	

สััญญาณระหว่่างโดรนกับัรีีโมทคอนโทรลจะดีีที่่�สุุด เมื่่�อเสาสััญญาณอยู่่�ในตำำ�แหน่่งสอดคล้องกับัโดรนตามภาพด้า้นล่่าง

ระยะการส่่งสััญญาณที่่�เหมาะสมคือืเมื่่�อเสาอากาศหันัเข้า้หาโดรนและมุมุระหว่่างเสาอากาศกับัด้า้นหลังัของรีีโมทคอนโทรลคือื 180° หรือื 270° 

	อย่า่ใช้้อุปุกรณ์์ไร้ส้ายอื่่�นที่่�ทํํางานด้ว้ยความถี่่�เดีียวกับัรีีโมทคอนโทรล มิิฉะนั้้ �น รีีโมทคอนโทรลจะมีีสัญญาณรบกวน

	คุณุจะได้ร้ับัข้อ้ความเตือืนใน DJI Fly หากสััญญาณการส่่งอ่่อนในระหว่่างการบินิ ปรับัเสาอากาศเพื่่�อให้แ้น่่ใจว่่าโดรนอยู่่�ในระยะการส่่งสััญญาณที่่�

เหมาะสม

การเชื่่�อมต่่อกับัรีีโมทคอนโทรล

โดรนกับัรีีโมทคอนโทรลจะต้อ้งเชื่่�อมต่่อกัันก่่อนการใช้้งาน ทำำ�ตามขั้้ �นตอนต่่อไปนี้้ �เพื่่�อเชื่่�อมต่่อรีีโมทคอนโทรลใหม่่

วิธิีีที่่� 1:

1.	 กดปุ่่� มพาวเวอร์ท์ี่่�รีีโมทคอนโทรล และท่ี่�ตัวัโดรน

2.	 กดปุ่่� ม C1, C2 และปุ่่� มบันทึกึพร้อ้มกันจนกว่่าไฟ LED แสดงสถานะจะกะพริบิเป็็นสีีนํ้้ �าเงินิและรีีโมทคอนโทรลส่่งเสีียงบี๊๊�ป 

3.	 กดปุ่่� มพาวเวอร์ท์ี่่�โดรนค้า้งไว้น้านกว่่าส่ี่�วินิาทีี โดรนจะส่่งเสีียงบี๊๊�ปหนึ่่�งครั้้ �ง เพื่่�อแสดงว่่าโดรนพร้อ้มจะเชื่่�อมต่่อแล้ว้ โดรนจะส่่งเสีียงบี๊๊�ปสองครั้้ �ง 

เพื่่�อแสดงว่่าการเชื่่�อมต่่อเสร็จ็สมบููรณ์์ ไฟ LED บอกระดับัแบตเตอรี่่�ของรีีโมทคอนโทรลจะเปล่่งแสง

วิธิีีที่่� 2:

1.	 กดปุ่่� มพาวเวอร์ท์ี่่�รีีโมทคอนโทรล และท่ี่�ตัวัโดรน

2.	 เปิิดแอป DJI Fly
3.	 ในมุมุมองจากกล้อ้ง แตะ        แล้้วเลือืก Control และ Pair to Aircraft (Link)

4.	 กดปุ่่� มพาวเวอร์ท์ี่่�โดรนค้า้งไว้น้านกว่่าส่ี่�วินิาทีี โดรนจะส่่งเสีียงบี๊๊�ปหนึ่่�งครั้้ �ง เพื่่�อแสดงว่่าโดรนพร้อ้มจะเชื่่�อมต่่อแล้ว้ โดรนจะส่่งเสีียงบี๊๊�ปสองครั้้ �ง 

เพื่่�อแสดงว่่าการเชื่่�อมต่่อเสร็จ็สมบููรณ์์ ไฟ LED บอกระดับัแบตเตอรี่่�ของรีีโมทคอนโทรลจะเปล่่งแสง
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การสัง่การด้วยจอสมัผัส

Home

4:53

DJI Fly Firefox GuideSettingGallery Files

ดา้นบนสุดของจอสัมผัสจะแสดงเวลา สัญญาณ Wi-Fi และระดบัแบตเตอรีข่องรโีมทคอนโทรล บางแอปจะไดร้บัการตดิตัง้แล้วตามค่าเริ่มตน้ เช่น  
DJI Fly, คลังภาพ, ไฟล,์ Firefox, การตัง้ค่า และคู่มือ การตัง้ค่าประกอบดว้ยการกําหนดค่าเครอืข่าย การแสดงผล เสียง และบลูทูธ ผู้ใช้สามารถเ

รียนรูเ้กี่ยวกับคณุลักษณะตา่ง ๆ ไดอ้ย่างรวดเรว็ในคู่มือ 

การใช้งาน 

เลื่ อนขึ ้นไปทางขวาจากด้ านล่างของหน้า 
Home และคา้งไวเ้พื่อเข้าถึงแอปที่เพิ่งเปิดเมื่อ

อยู่ที่หน้า Home

เลือ่นขึน้จากดา้นล่างของหน้าจอและคา้งไว ้ เพื่อ

เข้าถึงแอปที่เพิ่งเปิดเมื่อไม่ไดอ้ยู่ที่หน้า Home

เลื่อนจากซ้ายหรอืขวาไปตรงกลางของหน้าจอเพ่ื

อกลับไปยังหน้าจอก่อนหน้า
เลื่อนขึ ้นจากด้านล่างของหน้าจอและปล่อย 
เพื่อกลับไปที่หน้า Home
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Sat, Mar 3010:12

Wi-Fi

Mobile

Bluetooth

Screenshot

Record Screen

Notifications

Do not distube

Airplane

DJI Fly

Expore skypixel.com
One billion colors captured by the 10-bit Dlog-
M color profile.

11m ago

การตัง้ค่าด่วน

1.	 การแจ้งเตือน

	 แตะเพื่อตรวจสอบการแจ้งเตอืนของระบบ

2.	 ล่าสุด

	  แตะเพื่อตรวจสอบแอปที่เพิ่งเปิดล่าสุด

3.	 Home
	  แตะเพื่อย้อนกลับไปยังหน้า Home

4.	 การตัง้ค่าระบบ

	  แตะเพื่อเข้าถึงการตัง้ค่าระบบ

5.	 ทางลัด

 	  : แตะเพื่อเปิดหรอืปิด Wi-Fi กดคา้งไวเ้พื่อเข้าสู่การตัง้ค่าและเช่ือมตอ่หรอืเพิ่มเครอืข่าย Wi-Fi

 	  : แตะเพื่อเปิดหรอืปิดบลูทูธ กดคา้งไวเ้พื่อเข้าสู่การตัง้ค่าและเช่ือมตอ่กับอุปกรณ์ Bluetooth ใกล้เคียง 
 	  : แตะเพื่อเปิดใช้งานโหมด Do Not Disturb (ห้ามรบกวน) ในโหมดน้ี ข้อความเตอืนของระบบจะถูกปิดใช้งาน 
 	  : แตะเพื่อเริ่มบันทึกภาพหน้าจอ ขณะบันทึก หน้าจอจะแสดงเวลาการบันทึก แตะ Stop (หยุด) เพื่อหยุดการบันทึก

 	  : แตะเพื่อบันทึกภาพหน้าจอ 
 	  : ข้อมูลอุปกรณ์เคลือ่นที่ 
 	  : แตะเพื่อเปิดใช้งานโหมด Airplane (ใช้งานบนเครือ่งบิน) Wi-Fi, Bluetooth และข้อมูลอุปกรณ์เคลือ่นที่จะถูกปิดใช้งาน 

6.	 การปรบัความสวา่ง

	  : หน้าจออยู่ในโหมดความสวา่งอัตโนมัตเิมื่อมีไฮไลตท์ี่ไอคอน แตะไอคอนน้ีหรอืเลือ่นแถบ แล้วไอคอนจะเปลีย่นเป็นโหมดปรบัความสวา่ง
ดว้ยตนเอง  

7.	 การปรบัระดับเสยีง

	 เลือ่นแถบเพื่อปรบัระดบัเสียง และแตะ  เพื่อปิดเสียง 

2 3 4

6

5

7

1
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คุณลักษณะขัน้สูง

คาลิเบรตเข็มทิศ

อาจตอ้งคาลิเบรตเข็มทิศ หลังจากใช้รโีมทคอนโทรลในพืน้ที่ที่มีคลืน่แม่เหล็กไฟฟ้ารบกวน จะมีข้อความเตอืนปรากฏขึน้ หากตอ้งคาลิเบรตเข็มทิศ

ของรโีมทคอนโทรล แตะที่ข้อความเตอืนเพื่อเริ่มคาลิเบรต ในกรณีอื่น ๆ ให้ทำ�ตามขัน้ตอนดา้นล่างเพื่อคาลิเบรตรโีมทคอนโทรลของคณุ 
1. เข้าสู่หน้า Home

2. เลือกการตัง้ค่า เลือ่นลง และแตะที่เข็มทิศ

3. ทำ�ตามแผนภาพบนหน้าจอเพื่อคาลิเบรตรโีมทคอนโทรลของคณุ

4. ผู้ใช้จะไดร้บัข้อความเตอืนเมื่อทำ�การคาลิเบรตเสรจ็สมบูรณ์

การตัง้ค่า HDMI

สามารถแชรจ์อสมัผสัไปยงัจอแสดงผลไดห้ลงัจากเชือ่มตอ่พอรต์ HDMI ของรโีมทคอนโทรลแลว้ สามารถตัง้ค่าความละเอียดไดโ้ดยเขา้ไปทีก่ารตัง้ค่า 
จอแสดงผล และ HDMI ขัน้สูง 
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การชาร์จ์แบตเตอรี่่�
ใช้้สาย USB-C เพื่่�อต่่อที่่�ชาร์จ์ท่ี่�ให้ม้าเข้า้กับัพอร์ต์ USB-C ของ

รีีโมทคอนโทรล อาจใช้้เวลาประมาณส่ี่�ชั่่�วโมงเพื่่�อชาร์จ์รีีโมทคอนโทรล

เต็็มที่่�

การควบคุมุกิมิบอลและกล้้อง
ปุ่่� มชัตเตอร์/์บันัทึกึ: กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อถ่่ายภาพ หรือืเริ่่�ม/หยุดุการบันัทึกึ

การสลับัโหมดภาพนิ่่�ง/วิดิีีโอ: กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อเปลี่่�ยนโหมดระหว่่างภาพ

นิ่่�งและวิดิีีโอ 

ตัวัปรับักิมิบอล: ใช้้ควบคุมุความเอีียงของกิิมบอล 

กดปุ่่� มที่่�ตั้้ �งค่่าได้้เองค้้างไว้้เพื่่�อให้้สามารถใช้้ตััวปรัับกิิมบอลในการปรัับ

ระยะซููมในโหมดสำำ�รวจ 

การใช้้งานรีีโมทคอนโทรล

การเปิิด/ปิิดเครื่่�อง
กดปุ่่� มพาวเวอร์์หนึ่่� งครั้้ �งเพ่ื่�อตรวจสอบระดัับแบตเตอรี่่�ปัจจุุบััน กด

หนึ่่� งครั้้ �งและกดค้้างอีีกครั้้ �งเพ่ื่�อเปิิดหรืือปิิดรีีโมทคอนโทรล ถ้าระดัับ

แบตเตอรี่่�ตํ่่�าเกิินไป กรุณุาชาร์จ์ก่่อนใช้้งาน

Gimbal Dial (ตัวัปรับั
กิมิบอล)

Shutter/Record 
Button (ปุ่่� ม
ชััตเตอร์/์บันัทึกึ)

Photo/Video 
Toggle (การสลับัโหมด
ภาพนิ่่�ง/วิดิีีโอ)

Customizable 
Button (ปุ่่� มที่่�ตั้้ �ง

ค่่าได้เ้อง)

RC-N1

รโีมทคอนโทรลมีเทคโนโลยีส่งข้อมูลระยะไกลของ DJI ซึ่งสามารถส่งข้อมูลได้ไกลที่สุด 15 กิโลเมตร และแสดงวดิีโอที่ส่งสัญญาณจากโดรนมาที่  
DJI Fly บนอุปกรณ์เคลือ่นที่ของคณุไดด้ว้ยความละเอียดสูงสุด 1080p 60fps (ขึน้อยู่กับประเภทของโทรศัพท)์ สามารถควบคมุโดรนและกล้องไ

ดง้่ายโดยใช้ปุ่ม บนรโีมท และคนัโยกที่ถอดออกไดท้ำ�ให้สามารถเก็บรโีมทคอนโทรลไดง้่ายขึน้

ในพืน้ที่เปิดโล่งที่ไม่มีคลื่นแม่เหล็กรบกวน โดรนจะใช้ฟังก์ชัน O3+ เพื่อถ่ายทอดสัญญาณวิดีโอได้สูงสุด 1080p 60fps อย่างราบรื่น 
(ขึน้อยู่กับประเภทของโทรศัพท)์ รโีมทคอนโทรลทำ�งานไดท้ัง้คลืน่ 2.4 GHz และ 5.8 GHz โดยจะเลือกช่องสัญญาณที่ดทีี่สุดเองอัตโนมัต ิ
แบตเตอรี่ในตัวมีความจุ 5200 mAh และพลังงาน 18.72 Wh และใช้งานได้เต็มที่ 6 ชั่วโมง รีโมทคอนโทรลจะชาร์จอุปกรณ์เคลื่อนที่ 
โดยมีความสามารถในการชารจ์ 500 mA ที่ 5 V รโีมทคอนโทรลจะชารจ์อุปกรณ์ Android โดยอัตโนมัต ิสำ�หรบัอุปกรณ์ iOS ก่อนอื่นโปรดตรว

จสอบให้แน่ใจวา่อนุญาตให ้DJI Fly ชารจ์ได ้การชารจ์อุปกรณ์ iOS ปิดใช้งานไวใ้นการตัง้ค่าเริ่มตน้และตอ้งมีการเปิดใช้งานทุกครัง้ที่เปิดรโีมทคอ

นโทรล

	เวอรชั์นที่ตรงตามข้อกำ�หนด: รโีมทคอนโทรลเป็นไปตามข้อกำ�หนดในท้องถิ่น

	Control Stick Mode (โหมดคนัโยกควบคมุ): โหมดคนัโยกควบคมุกำ�หนดฟังก์ชันการทำ�งานของการเคลือ่นไหวของคนัโยกควบคมุแตล่ะแ
บบ มีโหมดที่ตัง้โปรแกรมไวแ้ล้วสามโหมดคอื ( โหมด 1, โหมด 2 และ โหมด 3) ซ่ึงพรอ้มใช้งานและมีโหมดที่ปรบัแตง่ไดเ้องซ่ึงสามารถตัง้ค่
าไดใ้น DJI Fly โหมดที่เป็นค่าเริ่มตน้คอื โหมด 2 
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การควบคุมุโดรน
คันัโยกควบคุมุจะควบคุมุทิศิทางการหัันของโดรน (Pan), การเดินิหน้้า/ถอยหลังั (Pitch), ระดับัความสููง (Throttle) และการบินิไปทางซ้้าย/ขวา (Roll) 
โหมดคันัโยกควบคุมุกำำ�หนดฟังก์์ชัันการทำำ�งานของการเคลื่่�อนไหวของคันัโยกควบคุมุแต่่ละแบบ โหมดท่ี่�ตั้้ �งโปรแกรมไว้แ้ล้้วสามโหมดคือื (โหมด 1, 

โหมด 2 และ โหมด 3) ซึ่่�งพร้อ้มใช้้งานและมีีโหมดที่่�ปรับัแต่่งได้เ้องซึ่่�งสามารถตั้้ �งค่่าได้ใ้น DJI Fly โหมดที่่�เป็็นค่่าเริ่่�มต้น้คือื โหมด 2

Right StickLeft Stick

Turn RightTurn Left

Up

Down

RightLeft

Up

Down

Turn RightTurn Left
RightLeft

Forward

Backward

Left Stick Right Stick

Forward

Backward

Right Stick
Up

Down

Forward

Backward

Left Stick

Turn RightTurn Left

RightLeft

โหมด 2

โหมด 1

โหมด 3

คันัโยกซ้้าย คันัโยกขวา

คันัโยกขวา

คันัโยกขวา

ข้า้งหน้้า

ย้อ้นกลับั

เลี้้ �ยวซ้้าย

เลี้้ �ยวซ้้าย

เลี้้ �ยวซ้้าย
ซ้้าย

ซ้้าย

เลี้้ �ยวขวา

เลี้้ �ยวขวา

เลี้้ �ยวขวา
ขวา

ขวา

คันัโยกซ้้าย

คันัโยกซ้้าย ข้า้งหน้้า

ย้อ้นกลับั

ขึ้้ �น

ลง

ขึ้้ �น

ลง

ข้า้งหน้้า

ย้อ้นกลัับ

ขึ้้ �น

ลง

ซ้้าย ขวา
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รีีโมทคอนโทรล
(โหมด 2)

โดรน 

(      แสดงทิิศทางการหันัหน้้า)
หมายเหตุ ุ

การขยับัคันัโยกซ้้ายขึ้้ �นหรือืลงจะเป็็นการเปลี่่�ยนระดับัความสููงของ

โดรน ผลักัคันัโยกขึ้้ �นเพื่่�อเพิ่่�มระดับัความสููง ดันัคันัโยกลงเพื่่�อลดระดับั

 ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจากศููนย์ก์ลางเท่่าไหร่่ โดรนก็็จะเปลี่่�ยน

ระดับัความสููงเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น กรุณุาผลักัคันัโยกอย่า่งนุ่่�มนวลเสมอ เพื่่�อ

ป้้องกันัการเปลี่่�ยนระดับัอย่า่งทันัทีีทันัใดหรือืไม่่คาดคิดิ

ขยับัคันัโยกซ้้ายไปทางซ้้ายหรือืขวาคือืการควบคุมุทิศิทางของโดรน

 ผลักัคันัโยกไปทางซ้้าย จะหมุนุโดรนทวนเข็็มนาฬิกิา และไปทางขวา

จะเป็็นการหมุนุโดรนตามเข็็มนาฬิกิา ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจาก

ศููนย์ก์ลางเท่่าไหร่่ โดรนก็็จะหมุนุเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น

การขยับัคันัโยกขวาขึ้้ �นหรือืลงจะเปลี่่�ยนระหว่่างการเคลื่่�อนไปข้า้งหน้้า

/หลังัของโดรน ผลัักคันัโยกขึ้้ �นเพื่่�อบินิไปข้า้งหน้้า หรือืผลักัลงเพื่่�อบินิ

ถอยหลังั ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจากศููนย์ก์ลางเท่่าไหร่่ โดรนก็็จะ

บินิไปเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น

การขยับัคันัโยกขวาไปทางซ้้ายหรือืขวาจะเปลี่่�ยนระหว่่างการบินิไปทาง

ซ้้าย/ขวาของโดรน ผลักัคันัโยกไปทางซ้้ายเพื่่�อบินิไปทางซ้้าย และผลักั

ไปทางขวาเพื่่�อบินิไปทางขวา ยิ่่�งคันัโยกถููกผลักัออกไปห่่างจากศููนย์ก์ลาง

เท่่าไหร่่ โดรนก็็จะบินิไปเร็ว็ขึ้้ �นเท่่านั้้ �น 

ตำำ�แหน่่ง โหมดการบิิน

S โหมด Sport

N โหมด Normal

C โหมด Cine

เปลี่่�ยนโหมดการบินิ
เลื่่�อนสวิติช์์เพ่ื่�อเลือืกโหมดการบิิน
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Optimal Transmission Zone (บริเิวณส่่งสััญญาณ)

แรง

อ่่อนอ่่อน

DJI Fly 
App

ปุ่่� ม Flight Pause/RTH (ปุ่่� มหยุดุบินิชั่่�วคราว/กลัับจุดุขึ้้ �นบิิน)
กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อทำำ�ให้โ้ดรนเบรกและบินิอยู่่�กับัที่่� หากโดรนอยู่่�ในโหมด Smart RTH หรือืลงจอดอัตัโนมัตัิ ิ กดหนึ่่�งครั้้ �งเพื่่�อออกจากโหมดแล้ว้ค่่อยเ

บรก

กดปุ่่� ม RTH ค้า้งไว้จ้นกว่่ารีีโมทคอนโทรลจะส่่งเสีียงบี๊๊�ป เพื่่�อเริ่่�มต้น้โหมด RTH กดปุ่่� มนี้้ �อีีกครั้้ �งเพื่่�อยกเลิกิคำำ�สั่่�ง RTH และกลับัไปควบคุมุโดรนอีีก

ครั้้ �ง อ่่านรายละเอีียดในหัวัข้อ้ Return to Home (กลับัจุดุขึ้้ �นบินิ) เพื่่�อทราบข้อ้มููลเพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกัับ RTH

Customizable Button (ปุ่ม ที่ตัง้ค่าไดเ้อง)
ไปที่การตัง้ค่าระบบ DJI Fly แล้วเลือก Control เพื่อกำ�หนดค่าการทำ�งานของปุ่ม น้ี ฟังก์ชันตา่ง ๆ รวมถึงการปรบัตำ� 
แหน่งให้กิมบอลอยู่ตรงศนูย์กลาง การเปลีย่นไฟ LED เสรมิ และการเปิดใช้ระบบควบคมุความเรว็อัตโนมัติ

การเตือืนจากรีีโมทคอนโทรล
รีีโมทคอนโทรลจะส่่งเสีียงเตือืน ระหว่่างกลับัจุดุขึ้้ �นบินิ (RTH) หรือืเมื่่�อระดับัแบตเตอรี่่�อ่่อน (6% ถึงึ 15%) การเตือืนแบตเตอรี่่�อ่่อนปิิดได้ด้้ว้ยการก

ดปุ่่� มพาวเวอร์ ์การเตือืนแบตเตอรี่่�อ่่อนมาก (น้้อยกว่่า 5%) ไม่่สามารถยกเลิกิได้้

Optimal Transmission Zone (บริเิวณส่่งสััญญาณ)
สััญญาณระหว่่างโดรนกับัรีีโมทคอนโทรลจะดีีที่่�สุุด เมื่่�อเสาสััญญาณอยู่่�ในตำำ�แหน่่งสอดคล้องกับัโดรนตามภาพด้า้นล่่าง
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การเช่ือมต่อกับรีโมทคอนโทรล

โดรนกับรโีมทคอนโทรลจะตอ้งเช่ือมตอ่กันก่อนการใช้งาน ทำ�ตามขัน้ตอนตอ่ไปน้ีเพื่อเช่ือมตอ่รโีมทคอนโทรลใหม่:
1.	 กดปุ่มพ าวเวอรท์ี่รโีมทคอนโทรล และที่ตวัโดรน

2.	 เปิดแอป DJI Fly 
3.	 ในมุมมองจากกล้อง แตะ  แล้วเลือก Control และ Pair to Aircraft (Link) 
4.	 กดปุ่มพ าวเวอรท์ี่โดรนคา้งไวน้านกวา่ส่ีวนิาท ีโดรนจะส่งเสียงบี๊ปหน่ึงครัง้ เพื่อแสดงวา่โดรนพรอ้มจะเช่ือมตอ่แล้ว โดรนจะส่งเสียงบี๊ปสองครัง้ 

เพื่อแสดงวา่การเช่ือมตอ่เสรจ็สมบูรณ์ ไฟ LED บอกระดบัแบตเตอรีข่องรโีมทคอนโทรลจะเปล่งแสง

	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่รโีมทคอนโทรลอยู่ในระยะ 0.5 เมตรกับโดรนระหวา่งการเช่ือมตอ่

	รโีมทคอนโทรลจะยกเลิกการเช่ือมตอ่กับโดรนอัตโนมัต ิถ้ารโีมทคอนโทรลใหม่มีการเช่ือมตอ่กับโดรนลำ�เดียวกัน

	ชารจ์รโีมทคอนโทรลให้เต็มก่อนการบินทุกครัง้ รโีมทคอนโทรลจะส่งเสียงเตอืน เมื่อแบตเตอรีอ่่อน 
	ถ้ารโีมทคอนโทรลเปิดอยู่และไม่ไดใ้ช้งานห้านาท ีจะมีเสียงเตอืน หลังจาก 6 นาท ีรโีมทคอนโทรลจะปิดเองอัตโนมัต ิขยับคนัโยกควบคมุหรอื
กดปุ่ม ใดก็ไดเ้พื่อยกเลิกการแจ้งเตอืน 

	ปรบัที่ยึดอุปกรณ์เคลือ่นที่เพื่อให้แน่ใจวา่โทรศัพท์ยึดไวเ้ข้าที่แน่นหนาแล้ว

	ควรชารจ์แบตเตอรีใ่ห้เต็มอย่างน้อยหน่ึงครัง้ทุกสามเดอืนเพื่อให้แบตเตอรีไ่ม่เส่ือม
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แอป DJI Fly

ส่่วนนี้้ �จะแนะนำำ�ฟังก์ชั์ันหลักัของ แอป DJI Fly
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แอป DJI Fly
Home

เปิิดแอป DJI Fly แล้ว้เข้า้สู่่�หน้้า home

จุดุบินิ
ชมหรือืแบ่่งปันเที่่�ยวบินิและสถานท่ี่�ถ่่ายทำำ�ในบริเิวณใกล้เ้คีียง เรีียนรู้้�เพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกัับโซน GEO และชมภาพถ่่ายทางอากาศของสถานที่่�ต่่าง ๆ  ที่่�ถ่่าย

โดยผู้้�ใช้้รายอื่่�น

Academy
แตะท่ี่�ไอคอนมุมุบนขวาเพ่ื่�อเข้า้สู่่� Academy การสอนใช้้งานผลิิตภัณัฑ์ ์ เคล็ดลับัในการบินิ ความปลอดภัยัในการบิิน และเอกสารคู่่�มือื จะสามารถ

อ่่านได้ท้ี่่�น่ี่�  

Album
ให้คุ้ณุสามารถดููภาพถ่่ายและวิดิีีโอจากแอป DJI Fly และอุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่�ของคุณุ มีีทั้้ �งแบบ Templates และ Pro Templates มีีโหมดปรับัแต่่ง

อัตัโนมัตัิสิำำ�หรับัคลิปที่่�ถ่่ายมา Pro จะให้้คุณุปรับัแต่่งคลิปิที่่�ถ่่ายมาได้ต้ามที่่�คุณุต้อ้งการ 

SkyPixel
เข้า้สู่่�โหมด SkyPixel เพื่่�อชมวิดิีีโอและภาพที่่�ผู้้�ใช้้อื่่�นแชร์ไ์ว้ ้

Profile
ดููข้อ้มููลบัญัชีี, บันัทึกึการบิิน, ฟอรั่่�ม DJI, ร้า้นค้า้ออนไลน์์, ฟีี เจอร์ ์Find My Drone (ระบุตุำำ�แหน่่งโดรนของคุณุ) และการตั้้ �งค่่าอื่่�น ๆ

AcademyFly Spots

GO FLYSkypixelAlbum

Altitude Zone (120m)

Profile
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มุมมองกล้อง

1. โหมดการบิน

N : แสดงโหมดการบินปัจจุบัน

2. แถบแสดงสถานะระบบ

In-Flight : แสดงสถานะการบินของโดรนและแสดงข้อความเตอืนหลาย ๆ แบบ

3. ข้อมูลแบตเตอรี่

80  24'17" : แสดงระดบัแบตเตอรีป่ัจจุบันและเวลาบินที่เหลือ แตะเพื่อดขู้อมูลเพิ่มเตมิเกี่ยวกับแบตเตอรี่

4. สัญญาณความแรงของการเช่ือมตอ่วดิโีอ

 : แสดงความแรงของสัญญาณเช่ือมตอ่วดิโีอขาลงระหวา่งโดรนกับรโีมทคอนโทรล

5. สถานะระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวาง

 : ดา้นซ้ายของไอคอนแสดงสถานะของระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางดา้นหน้า ดา้นหลัง และดา้นข้าง และดา้นขวาของไอคอนแสดงส
ถานะของระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางดา้นบนและดา้นล่าง ไอคอนเป็นสี  ขาวเมื่อระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางทำ�งานเป็นปก
ต ิและเป็นสีแดงเมื่อระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิง กีดขวางไม่สามารถใช้งานได้

6. สถานะ GNSS
20 : แสดงความแรงของสัญญาณ GNSS ปัจจุบัน แตะเพื่อตรวจสอบสถานะสัญญาณ GNSS จุดขึน้บินสามารถ อัปเดตไดเ้มื่อไอคอนเป็นสีขาว 

ซ่ึงบ่งชีว้า่สัญญาณ GNSS น้ันแรง

7. การตัง้ค่าระบบ

 : แตะเพื่อดขู้อมูลเกี่ยวกับความปลอดภัย การควบคมุ และการส่งข้อมูล

ความปลอดภัย
ความช่วยเหลือในการบิน: ระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางดา้นบน ดา้นหน้า ดา้นหลัง และดา้นข้างจะทํางาน หลังจากตัง้ค่า 
ระบบการหลบหลีกส่ิงกีดขวาง (Obstacle Avoidance) เป็น Bypass (อ้อม) หรอื Brake (เบรก) โดรนไม่ สามารถรบัรูถ้ึงส่ิงกีดขวาง หากปิดใช้งาน
ระบบการหลบหลีกส่ิงกีดขวาง (Obstacle Avoidance) เลือกโหมด Normal หรอื  Nifty เมื่อใช้ Bypass (อ้อม)
การแสดงแผนที่เรดาร:์ เมื่อเปิดใช้งาน แผนที่เรดารต์รวจจับตรวจจับส่ิงกีดขวางแบบเรียลไทม์จะปรากฏขึน้ 
Return to Home (กลับจุดขึน้บิน): แตะเพื่อตัง้ RTH ขัน้สูง, ระดบัความสูง RTH อัตโนมัต ิ(ความสูงเริ่มตน้คอื 100 ม.) และ เพื่ออัปเดต 
Home Point (จุดขึน้บิน) 
การป้องกันในการบิน: แตะเพื่อตัง้ระดบัความสูงที่สูงที่สุดและระยะทางสูงสุด, ระดบัความสูง RTH อัตโนมัต ิ(ความสูงเริ่ม ตน้คอื 100 ม.) 
และเพื่ออัปเดต Home Point (จุดขึน้บิน)
เซนเซอร:์ แตะเพื่อด ูIMU และสถานะเข็มทิศ และหากจำ�เป็นจะเริ่มทำ�การคาลิเบรต 

N ModeN Mode 80 24 1724 17 2020

80 m80 m
4.6m/s4.6m/s

DD
3m/s3m/s

HH

  

150 m
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AF

7x
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แบตเตอรี:่ แตะเพื่อดขู้อมูลแบตเตอรี ่เช่น สถานะเซลล์แบตเตอรี ่หมายเลขซีเรียล และเวลาที่ชารจ์

LED เสรมิ: แตะเพื่อตัง้ค่าไฟ LED เสรมิเป็นอัตโนมัต ิเปิดหรอืปิด อย่าเปิดไฟ LED เสรมิก่อนขึน้บิน 
ไฟ LED ท่ีแขนโดรนดา้นหน้า: ในโหมดอัตโนมัต ิไฟ LED ดา้นหน้าโดรนจะถูกปิดใช้งานในระหวา่งการบันทึก เพ่ือให้แน่ใจวา่ จะไม่กระทบตอ่คณุภาพ 
ปลดล็อก GEO Zone: แตะเพื่อดขู้อมูลเกี่ยวกับการปลดล็อก GEO Zone
ฟีเจอร ์Find My Drone ช่วยให้หาตำ�แหน่งที่โดรนอยู่บนพืน้ดนิได้

การตัง้ค่าความปลอดภัยขัน้สูง รวมถึงการตัง้ค่าส่ิงที่โดรนตอ้งทำ� เมื่อสัญญาณจากรโีมทคอนโทรลหายไป เมื่อใบพัด สามารถหยุดไดร้ะหวา่งการบิน 
และสวติช์ AirSense
พฤตกิรรมของโดรนเมื่อสัญญาณรโีมทขาดหายไปน้ันสามารถตัง้ค่าเป็น Return to Home (กลับจุดขึน้บิน), Descend  (ลดระดบั) และ Hover 
(บินอยู่กับที่) ได้

“Emergency Only” (ฉุกเฉินเท่าน้ัน) แสดงวา่มอเตอรจ์ะหยุดกลางอากาศในสถานการณ์ฉุกเฉินเท่าน้ัน เช่น เมื่อเกิดการชน มอเตอรห์ยุดกลางคนั 
โดรนหมุนกลางอากาศ หรอืโดรนเสียการควบคมุ และยกระดบัหรอืลดระดบัอย่างรวดเรว็  “Anytime” (เมื่อใดก็ได)้ หมายถึงมอเตอรส์ามารถหยุดกลางอา
กาศเมื่อใดก็ได ้เมื่อผู้ใช้ใช้คำ�ส่ังจากคนัโยกแบบผสมผสาน  (Combination Stick Command หรอื CSC) การหยุดมอเตอรก์ลางอากาศจะทำ�ให้โด
รนชนได้

การเตอืนจะปรากฏขึน้ในแอป DJI Fly เมือ่ตรวจพบอากาศยานท่ีควบคมุโดยคน หากเปิดใช้งาน AirSense อ่านข้อสงวน สิทธิ์ในข้อความแจ้งของ DJI 
Fly ก่อนใช้งาน AirSense

การควบคมุ
การตัง้ค่าโดรน

หน่วย สามารถตัง้ค่าเป็นแบบเมตรกิหรอือิมพีเรียล 
การสแกนวตัถุ เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะสแกนและแสดงวตัถุในมุมมองกล้องโดยอัตโนมัต ิ (ใช้ไดก้ับ ภาพถ่ายที่ถ่ายครัง้

เดียวและการบันทึกวดิโีอปกตเิท่าน้ัน)
การปรบัแตง่ Gain and Expo รองรับการปรับแต่งการตั ง้ค่า Gain and Expo บนโดรนและกิมบอลในโหมดการ บินต่าง ๆ 

ซึ ่งรวมถึงความเร็วแนวราบสูงสุด, ความเร็วระยะบินขึ น้สูงสุด, ความเร็ว ระยะบินลงสูงสุด, 
ความเรว็เชิงมุมสูงสุด, ความนุ่มนวลของการหันซ้ายขวา, ความ ไวของเบรก, Expo, ความเรว็สูงสุดใ

นการควบคมุการก้มเงยของกิมบอล และ ความนุ่มนวลของการก้มเงย

	เมื ่อปล่อยคันบังคับ ความไวเบรกที ่เพิ ่มขึ น้จะลดระยะการเบรกของโดรน ในขณะที่ความไวเบรกที ่ลดลงจะเพิ่ม ระยะการเบรก 
บินดว้ยความระมัดระวงั

การตัง้ค่ากิมบอล: แตะเพื่อตัง้ค่าโหมดกิมบอล การตัง้ค่าขัน้สูง มุมกิมบอล และดาํเนินการคาลิเบรตกิมบอล

การตัง้ค่ารโีมทคอนโทรล: แตะเพื่อตัง้ฟังก์ชันของปุ่ม ที่ตัง้ค่าไดเ้อง เพื่อคาลิเบรตรโีมทคอนโทรล และเพื่อเปลีย่นโหมดคนั โยก ตรวจสอบให้แน่ใจวา่เข้า
ใจการทำ�งานของโหมดคนัโยกก่อนจะเปลีย่นโหมดคนัโยก

วดิโีอสอนการบินสำ�หรบัผู้เริ่มตน้: ชมวดิโีอสอนการบิน

เช่ือมตอ่กับโดรน: แตะเพื่อเริ่มการเช่ือมตอ่เมื่อโดรนไม่ไดเ้ช่ือมตอ่กับรโีมทคอนโทรล

กล้อง 
การตัง้ค่าพารามิเตอรข์องกล้อง: แสดงการตัง้ค่าที่แตกตา่งกัน ตามแตโ่หมดถ่ายภาพ

การตัง้ค่าทั่วไป: แตะเพื่อชมและตัง้ค่ากราฟความถี,่ การเตอืนการเปิดรบัแสงเกิน, เส้นตาราง, เส้นโคง้ระดบัแสง, สมดลุสี ขาว, ซิงคภ์าพ HD 
อัตโนมัต ิและแคช เมื่อบันทึกภาพ

ตำ�แหน่งการบันทึกข้อมูล: คลิปที่ถ่ายไวส้ามารถบันทึกไวท้ี่โดรนหรอืที่การด์ microSD สามารถฟอรแ์มตพืน้ที่จัดเก็บภายใน และการด์ microSD ได ้
การตัง้ค่าความจุแคชวดิโีอสูงสุดและการตัง้ค่าการรเีซ็ตกล้องยังสามารถปรบัเปลีย่นไดอ้ีกดว้ย

โหมด USB: Mavic 3 Cine รองรบัโหมด USB ทําให้ผู้ใช้สามารถคดัลอกฟุตเทจเมื่อระดบัแบตเตอรีข่องโดรนต่าํ เปิดใช้ งานโหมด USB 
เปิดโดรน และเช่ือมตอ่กับคอมพิวเตอรเ์พื่อใช้โหมด USB ในระหวา่งน้ี สามารถเข้าถึงที่เก็บข้อมูลภายใน ของโดรนได ้แตไ่ม่สามารถใช้งานการด์ SD 
ได้

รสีตารท์โดรนและปิดการใช้งานโหมด USB ในโหมด DJI Fly เพื่อออกจากโหมด USB โหมด USB จะเปิดใช้งานอีกครัง้เมื่อ โดรนรสีตารท์ 
หากปิดการใช้งานผ่าน DJI Assistant 2

	ในโหมด USB โดรนจะตดัการเช่ือมตอ่จากรโีมทคอนโทรล ไฟที่แขนโดรนจะดบัลง และพัดลมภายในโดรนจะ หยุด
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การส่งข้อมูล
การตัง้ค่า Live Stream Platform (แพลตฟอรม์สตรีมสด), HDMI Output (เอาตพ์ุต HDMI), Frequency (ความถี่) และ โหมด Channel 
(ช่องสัญญาณ)

เกี่ยวกับ
ดขู้อมูลอุปกรณ์ ข้อมูลเฟิรม์แวร ์เวอรช่ั์นของแอป เวอรช่ั์นของแบตเตอรี ่และอื่น ๆ แตะ Reset All Settings (รเีซ็ตการตัง้ ค่าทัง้หมด) 
เพื่อรเีซ็ตการตัง้ค่า ซ่ึงรวมถึงการตัง้ค่ากล้อง กิมบอล และความปลอดภัยเป็นค่าเริ่มตน้ แตะ Clear All Data (ล้างข้อมูลทัง้หมด) เพื่อรเีซ็ตการตัง้ค่าทั ้
งหมดเป็นค่าเริ่มตน้ และลบข้อมูลทัง้หมดทีจ่ัดเก็บไวใ้นทีจ่ัดเก็บภายใน การด์ microSD  และ SSD รวมถึงบันทึกการบิน ขอแนะนําให้แสดงหลักฐาน 
(บันทึกการบิน) เมื่อเรียกรอ้งค่าชดเชย ตดิตอ่ฝ่ าย ดแูลลูกคา้ของ DJI ก่อนล้างบันทึกการบินหากเกิดอุบัตเิหตขุึน้ในระหวา่งการบิน

8. โหมดถ่ายภาพ

 วดิโีอ: Normal, Explore, Night และ Slow Motion รองรบัดจิิตอลซูมสําหรบัโหมดวดิโีอปกต ิในโหมด Explore (สํารวจ)  1x  ไอคอนจะแ
สดงอัตราส่วนการซูม และแตะเพื่อปรบัอัตราส่วนการซูม ยิ่งอัตราส่วนการซูมใหญ่ขึน้ โดรนก็จะยิ่งหมุนช้า ลง โหมด Night จะลดจุดรบกวนไดด้ขีึน้และ
ให้ฟุตเทจที่คมชดขึน้ รองรบั ISO ไดสู้งสุดถึง 12800 ISO

 ปัจจุบุันัโหมด Night รองรับั 4K 30fps
 ระบบการหลบหลีีกสิ่่�งกีีดขวาง (Obstacle Avoidance) จะถููกปิิดใช้้งานในโหมด Night บินิด้ว้ยความระมััดระวังั 
 โดรนจะออกจากโหมด Night โดยอัตัโนมััติเิมื่่�อเริ่่�ม RTH หรือืลงจอด
 ระหว่่าง RTH หรือืการลงจอดอัตัโนมััติ ิโหมด Night จะไม่่สามารถใช้้งานได้้
 FocusTrack ไม่่รองรับัในโหมด Night

ภาพถ่าย: Single, Explore, Burst Shooting, AEB และ Timed Shot 
MasterShots: เลือกวตัถ ุโดรนจะบันทึกขณะใช้การเคลือ่นที่แบบตา่ง ๆ ตามลำ�ดบั และคอยรกัษาวตัถุไวท้ี่ตรงกลางเฟรม วดิโีอภาพยนตรสั์น้จะถูกสร้
างขึน้หลังจากน้ัน 
QuickShots: Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang และ Asteroid 
HyperLapse: เลือกจาก Free, Circle, Course Lock และ Waypoints 
Pano: เลือกระหวา่งโหมด Sphere, 180°, Wide Angle และ Vertical 

9. กล้องเทเล

แตะ  7x  เพื่อสลับเป็นกล้องเทเลในโหมด Photo (ภาพถ่าย) หรอื Video (วดิโีอ) รองรบัโหมดภาพถ่าย Single, AEB, Burst และ 
JPEG, RAW และ J+R และสามารถตัง้ค่า ISO และความไวชัตเตอรด์ว้ยตนเองไดใ้นโหมดภาพถ่าย รองรบัรปูแบบ 4K 25/30/50fps 
และ 1080p 25/30/50fps และสามารถตัง้ค่า ISO และความไวชัตเตอรด์ว้ยตนเองไดใ้นโหมดวดิโีอ สามารถ ใช้ Spotlight และ POI 
เมื่อใช้กล้องเทเลที่อัตราส่วน 7x, รองรบัวตัถุที่อยู่กับที่ แตะ  1.0x  เพื่อเปลีย่นเป็นกล้องมุมกวา้ง

10.	 ปุ่มช ตเตอร/์บันทึก

	  : แตะเพื่อถ่ายภาพหรอืเพื่อเริ่ม/หยุดการบันทึกวดิโีอ

11.	 เล่นย้อนกลับ

	  : แตะเพื่อเข้าสู่การเล่นย้อนกลับและดตูวัอย่างภาพถ่ายและวดิโีอทันทีที่ถ่ายไว้

12.	 เปลีย่นโหมดกล้อง

	  : เลือกระหวา่งโหมด Auto และ Pro เมื่ออยู่ในโหมดถ่ายภาพ สามารถตัง้ค่าพารามิเตอรต์า่ง ๆ ไดใ้นโหมดตา่ง ๆ ที่ หลากหลาย

13.	 พารามิเตอรก์ารถ่าย

	 4K 60
RES&FPSRE  : แสดงพารามิเตอรก์ารถ่ายในปัจจุบัน แตะเพื่อเข้าถึงการตัง้ค่าพารามิเตอร์

14.	 ข้อมูลของพืน้ที่จัดเก็บข้อมูล

	 Storage
06:21
4Stora  : แสดงจำ�นวนภาพถ่ายหรอืเวลาบันทึกวดิโีอที่เหลืออยู่ของที่เก็บข้อมูลในปัจจุบัน แตะเพื่อดูความจุที่มีอยู่ของการด์ SSD หรอื microSD

15.	 การรบัส่งข้อมูลทางไกลในการบิน

	 D 80m H 150m 4.6m/s 3m/s : แสดงระยะทางระหวา่งโดรนและจุดขึน้บิน ความสูงจากจุดขึน้บิน ความเรว็แนวราบ ของโดรน 
และความเรว็แนวดิง่ของโดรน

16.	 แผนที่

	  : แตะเพื่อเปลีย่นเป็นขอบฟ้าจำ�ลอง ซ่ึงแสดงข้อมูล เช่น การวางแนวและมุมเอียงของโดรน ตำ�แหน่งของ รโีมทคอนโทรล 
และตำ�แหน่งของจุดขึน้บิน
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ย่อ

เปลีย่นเป็นแผนที่ 
ขนาดย่อ

มุมเอียงของโดรน

จุดขึน้บิน

ตำ�แหน่งของรโีมทคอนโทรล

ทิศทางของโดรน

เปลีย่นเป็นขอบ 
ฟ้าจำ�ลอง

17.	 บินขึน้อัตโนมัต/ิลงจอด/RTH
	 /  : แตะที่ไอคอน เมื่อมีคำ�เตอืนขึน้มา กดปุ่มค า้งไวเ้พื่อเริ่มขึน้บินหรอืลงจอดอัตโนมัติ

	  : แตะเพื่อเริ่มโหมด Smart RTH และทำ�ให้โดรนบินกลับมายังจุดขึน้บินที่บันทึกไวล้่าสุด

18.	 Waypoint Flight (การบินแบบใช้จุดนำ�ทาง)
	  : แตะเพื่อเปิดใช้งาน/ปิดใช้งาน Waypoint Flight 

19.	 ย้อนกลับ

	  : แตะเพื่อย้อนกลับไปยังหน้า home

	 กดคา้งที่จอเพื่อดงึแถบการปรบักิมบอล เพื่อปรบัมุมกิมบอล 
	 แตะที่หน้าจอเพื่อเปิดใช้งานการวัดแสงที่จุดโฟกัสหรือการวัดแสงแบบจุด การวัดแสงที่จุดโฟกัสหรือการวัดแสงแบบจุด จะแสดงผลแตกต่างกัน 

ทัง้น้ีขึน้อยู่กับโหมดโฟกัส โหมดค่ารบัแสง และโหมดการวดัแสงแบบจุด หลังจากใช้การวดัแสง แบบจุดแล้ว ให้กดบนหน้าจอคา้งไวเ้พื่อล็อกค่ารบัแสง 
หากตอ้งการปลดล็อกค่ารบัแสง ให้กดบนหน้าจอคา้งไวอ้ีกครัง้

	ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ชารจ์อุปกรณ์ของคณุเต็มแล้วก่อนจะเปิดแอป DJI Fly
	ตอ้งใช้โหมด Mobile cellular data เมื่อใช้แอป DJI Fly ตดิตอ่ผู้ให้บรกิารเครอืข่ายไรส้ายของคณุเพื่อขอทราบค่า ใช้จ่ายสำ�หรบัเน็ต

	ถ้าคณุใช้โทรศัพท์เคลือ่นที่เป็นจอภาพ ห้ามรบัสายที่โทรเข้ามาหรอืตอบข้อความใด ๆ ในแอปพลิเคชนใดก็ตาม ระหวา่งการบิน

	อ่านเคล็ดลับดา้นความปลอดภัย คำ�เตอืน และข้อสงวนสิทธิ์อย่างถีถ่้วน รบัทราบและจดจำ�ข้อกำ�หนดที่เกี่ยวข้อง ในพืน้ที่ของคณุเอาไว ้คณุคอื
ผู้รบัผิดชอบผู้เดียวเท่าน้ันที่ตอ้งรบัทราบถึงข้อกำ�หนดที่เกี่ยวข้อง และการบินแบบที่ ไดร้บัอนุญาต 
a.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจข้อความเตอืนตา่ง ๆ ก่อนใช้การขึน้บินอัตโนมัตแิละการลงจอดอัตโนมัติ

b.	อ่านและทำ�ความเข้าใจถึงข้อความเตอืนตา่ง ๆ และข้อสงวนสิทธิ ์ก่อนจะตัง้ค่าระดบัความสูงที่อยู่เกินจากการ ตัง้ค่าเริ่มตน้

c.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจถึงข้อความเตอืนตา่ง ๆ และข้อสงวนสิทธิ ์ก่อนจะสลับใช้โหมดการบินแบบตา่ง ๆ
d.	อ่านและทำ�ความเข้าใจข้อความเตอืนตา่ง ๆ และคำ�เตอืนข้อสงวนสิทธิ์เมื่ออยู่ใกล้หรอือยู่ใน GEO Zone
e.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจถึงข้อความเตอืนตา่ง ๆ ก่อนใช้โหมดการบินอัจฉรยิะ

	ให้นำ�โดรนของคณุลงจอดทันท ีณ ตำ�แหน่งที่ปลอดภัย หากมีข้อความแจ้งให้ดำ�เนินการดงักล่าวในแอป

	ทบทวนข้อความเตอืนทัง้หมดที่อยู่ในรายการที่แสดงในแอปก่อนขึน้บินทุกครัง้

	ใช้การสอนใช้งานในแอปเพื่อฝึกทักษะการบินของคณุ หากคณุยังไม่เคยบินโดรนมาก่อน หรอืถ้าคณุยังมี ประสบการณ์ไม่เพียงพอที่จะบินโดร
นอย่างมั่นใจ

	ทำ�การ cache ข้อมูลแผนที่ของบรเิวณที่คณุตอ้งการบินโดรน โดยเช่ือมตอ่กับอินเทอรเ์น็ตก่อนขึน้บินทุกครัง้ 
	แอปน้ีออกแบบมาเพื่อช่วยคณุในการบิน ใช้วจิารณญาณของคณุ และอย่าพึ่งแอปเพื่อควบคมุโดรนของคณุ การ ใช้งานแอปน้ีของคณุตอ้งเป็น
ไปตามข้อกำ�หนดการใช้งานของ DJI Fly และนโยบายความเป็นส่วนตวัของ DJI อ่าน ทัง้หมดอย่างละเอียดไดใ้นแอป
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การบิิน

ส่่วนนี้้ �อธิิบายถึงึการฝึึกบินิอย่า่งปลอดภัยัและข้้อกำำ�หนดด้า้น

การบินิ
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การบิน

เมื่อเตรียมความพรอ้มก่อนบินเรียบรอ้ยแล้ว ขอแนะนำ�ให้คณุฝึกทักษะการบินของคณุและฝึกบินอย่างปลอดภัย ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ทุกการบินน้ัน

ทำ�การบินในพืน้ที่โล่ง โปรดอ่านหัวข้อรโีมทคอนโทรลและ DJI Fly เพื่อทราบข้อมูลเกี่ยวกับการใช้รโีมทคอนโทรลและแอปเพื่อควบคมุโดรน

ข้อกำ�หนดสภาวะแวดล้อมทางการบิน

1.	 อย่าใช้โดรนในสภาวะแวดล้อมที่รนุแรง รวมถึงเมื่อแรงลมเกิน 12 m/s หิมะตก ฝนตก และหมอกลง

2.	 บินในพืน้ที่เปิดโล่งเท่าน้ัน อาคารสูงและส่ิงก่อสรา้งที่เป็นโลหะขนาดใหญ่อาจส่งผลกับความถูกต้องของเข็มทิศที่ตัวโดรนและระบบ GNSS 

ได ้ขอแนะนำ�ให้โดรนอยู่ห่างจากอาคารเหล่าน้ันอย่างน้อย 5 เมตร

3.	 หลบหลีกส่ิงกีดขวาง ฝูงชน สายไฟฟ้าแรงสูง ตน้ไม้ และแหล่งนํ้ า ขอแนะนำ�ให้โดรนอยู่เหนือนํ้ าอย่างน้อย 3 เมตร

4.	 ลดส่ิงรบกวนให้น้อยที่สุด โดยการหลีกเลี่ยงพืน้ที่ที่มีกระแสแม่เหล็กไฟฟ้าแรงสูง เช่น บรเิวณใกล้สายไฟฟ้า สถานีจ่ายไฟฟ้า สถานีไฟฟ้าย่อย 

และอาคารที่มีการกระจายสัญญาณเสียงหรอืภาพ

5.	 สมรรถนะของโดรนและแบตเตอรี ่ขึน้อยู่กับปัจจัยของสภาวะแวดล้อม เช่น ความหนาแน่นของอากาศและอุณหภูมิ พึงระวงัเมื่อบินในระดับ 

6,000 เมตร หรอืมากกวา่น้ันเหนือระดบันํ้ าทะเล เพราะสมรรถนะของแบตเตอรีแ่ละโดรนอาจลดลง

6.	 โดรนไม่สามารถใช้ GNSS ไดใ้นแถบภูมิภาคขัว้โลก เมื่อตอ้งบินในบรเิวณเช่นน้ัน ให้ใช้ระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิงกีดขวางดา้นล่าง

7.	 อย่าขึน้บินจากวตัถุที่กำ�ลังเคลือ่นที่ เช่น รถยนต ์เรอืและเครือ่งบิน 
8. 	 ห้ามใช้โดรน รีโมทคอนโทรล แบตเตอรี่ และที่ชาร์จแบตเตอรี่ใกล้กับอุบัติเหตุ เพลิงไหม้ การระเบิด น้ำ� ท่วม สึนามิ  เสาอากาศ 

ดนิหรอืหิมะถล่ม แผ่นดนิไหว ฝุ่น หรอืพายุทราย

9. 	 ใช้ที่ชารจ์แบตเตอรีท่ี่ช่วงอุณหภูม ิ5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)
10. 	ใช้งานโดรน แบตเตอรี ่รโีมทคอนโทรล และที่ชารจ์แบตเตอรีใ่นสภาพแวดล้อมที่แห้ง

11. 	ห้ามใช้ที่ชารจ์แบตเตอรีใ่นสภาพแวดล้อมที่มีความชน้

การใช้งานโดรนอย่างมีความรับผิดชอบ

เพื่อหลีกเลีย่งการบาดเจ็บสาหัสและความเสียหายตอ่ทรพัย์สิน ให้ปฏิบัตติามกฎตอ่ไปน้ี:
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณไม่ได้ใช้ยาระงับความรู้สึก ดื่มแอลกอฮอล์ ใช้ยาเสพติดหรือกำ�ลังมีอาการวิงเวียนศีรษะ  อ่อนเพลีย คลื่นไส้ 

หรอืมีอาการไม่สบายอื่นใด ซ่ึงอาจส่งผลให้ความสามารถในการควบคมุโดรนของคณุอย่าง ปลอดภัยแย่ลง

2. 	 เมื่อลงจอด ให้ปิดโดรนก่อน จากน้ันจึงปิดรโีมทคอนโทรล

3.	 ห้ามปล่อย เปิด ยิง หรอืขับเคลือ่นของที่บรรทุกไวซ่ึ้งเป็นอันตรายลงบนหรอืที่อาคาร บุคคล หรอืสัตวใ์ด ๆ ซ่ึง อาจทําให้เกิดการบาดเจ็บหรอื

ความเสียหายตอ่ทรพัย์สิน

4.	 ห้ามใช้โดรนที่ตกหรอืเสียหายจากอุบัตเิหต ุหรอืโดรนที่อยู่ในสภาพไม่ดี

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดร้บัการฝึกอบรมอย่างเพียงพอและมีแผนฉุกเฉินสําหรบัเหตฉุุกเฉินหรอืเมื่อเกิดเหตกุารณ์ ขึน้

6. 	 ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดว้างแผนการบินไวแ้ล้ว อย่าบินโดยประมาท

7. 	 เคารพความเป็นส่วนตัวของผู้อื ่นเมื่อใช้กล้อง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ปฏิบัติตามกฎหมายด้านความเป็นส่วนตัว  ระเบียบข้อบังคับ 
และมาตรฐานทางศีลธรรมในท้องถิ่น

8. 	 ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์น้ีดว้ยเหตผุลอื่นใดนอกเหนือจากการใช้งานส่วนตวัทั่วไป 
9.	 ห้ามใช้เพื่อวตัถุประสงคท์ี่ผิดกฎหมายหรอืไม่เหมาะสม เช่น การสอดแนม การปฏิบัตกิารทางทหาร หรอืการ สืบสวนที่ไม่ไดร้บัอนุญาต

10.	 ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์น้ีเพื่อหมิ่นประมาท ละเมิด ก่อกวน ตดิตาม ข่มขู่ หรอืละเมิดสิทธิ์ทางกฎหมาย เช่น สิทธิ์ในความ เป็นส่วนตวัและช่ือเสีย

งของผู้อื่น

11. 	ห้ามบุกรกุทรพัย์สินส่วนตวัของผู้อื่น

ข้อจำ�กัดการบินและ GEO Zone (พืน้ที่ควบคุมการบิน)

ผู้ควบคุมอากาศยานไร้นักบิน (UAV) ควรปฏิบัติตามกฎระเบียบจากองค์กรกำ�กับดูแลตนเอง เช่น องค์การการบินพลเรือนระหว่างประเทศ 

องคก์ารบรหิารการบินแห่งชาต ิและหน่วยงานการบินท้องถิ่น ดว้ยเหตผุลดา้นความปลอดภัย การจำ�กัดดา้นการบินมีการเปิดใช้งานโดยค่าเริ่มตน้ เพื่

อช่วยให้ผู้ใช้บินโดรนลำ�น้ีไดอ้ย่างปลอดภัยและถูกกฎหมาย ผู้ใช้สามารถตัง้ค่าการจำ�กัดการบินไดท้ัง้ความสูงและระยะทาง

ข้อจำ�กัดด้านระดับความสูง ข้อจำ�กัดด้านระยะทาง และฟังก์ชัน GEO Zone จะทำ�งานพรอ้มกันเพื่อให้เกิดความปลอดภัยในการบินเมื่อ GNSS 

ใช้งานได ้มีเพียงระดบัความสูงเท่าน้ันที่ถูกจำ�กัดได ้เมื่อ GNSS ใช้งานไม่ได้
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ระดับัความสููงเต็็มที่่�

ความสููงของโดรนเมื่่�อขึ้้ �นบินิ

รัศัมีีที่�ไกลที่่�สุุด

จุดุขึ้้ �นบินิ

ข้อจำ�กัดดา้นระดบัความสูงและระยะทาง

ข้อจำ�กัดดา้นระดบัความสูงและระยะทางสามารถปรบัเปลี่ยนไดใ้น DJI Fly เมื่อพิจารณาจากการตัง้ค่าเหล่าน้ี โดรนจะบินในขอบเขตจำ�กัดตามที่แส

ดงดา้นล่าง 
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การจำำ�กัดัด้า้นการบินิ แอป DJI Fly

ระดับัความสููงที่่�

สููงที่่�สุุด
ระดับัความสููงของโดรนไม่่สามารถเกินิจากค่่าที่่�ระบุุ คำำ�เตือืน: ถึงึระดับัความสููงที่่�จำำ�กัดั

รัศัมีีที่่�ไกลท่ี่�สุุด ระยะห่่างของโดรนต้อ้งอยู่่�ในขอบเขตที่่�ไกลที่่�สุุด คำำ�เตือืน: ถึงึจุดุไกลที่่�สุุดที่่�จำำ�กัดั

มีีเฉพาะระบบจับัภาพวัตัถุุด้า้นล่่างเท่่านั้้ �นที่่�ใช้้ได้้

การจำำ�กัดัด้า้นการบิิน แอป DJI Fly

ระดับัความสููงที่่�

สููงที่่�สุุด

ความสููงถููกจำำ�กัดัไว้ท้ี่่� 30 เมตร เมื่่�อสััญญาณ GNSS อ่่อน ความสููงถููกจำำ�กัดัไว้ท้ี่่�  

3 เมตร เมื่่�อสััญญาณ GNSS อ่่อน และสภาพแสงไม่่เพีียงพอ
คำำ�เตือืน: ถึงึระดับัความสููงที่่�จำำ�กัดั

รัศัมีีที่่�ไกลท่ี่�สุุด ข้อ้จำำ�กัดัของรัศัมีีถููกปิิดใช้้งานและไม่่สามารถรับัการแจ้ง้เตือืนในแอปได้้

	ขีีดจํํากัดัระดับัความสููงเมื่่�อ GNSS สััญญาณอ่่อนจะไม่่ถููกจํํากััด หากสััญญาณ GNSS แรงเมื่่�อเปิิดเครื่่�องโดรน 

	ถ้า้โดรนถึงึขีีดที่่�จำำ�กัดัไว้ ้คุณุจะยังัควบคุมุโดรนได้ ้แต่่จะไม่่สามารถบินิต่่อไปได้ ้ถ้า้โดรนบินิออกไปนอกขอบเขตไกลที่่�สุุด มัันจะบินิกลัับเข้้ามาอยู่่�
ภายในขอบเขตโดยอัตัโนมัตัิ ิเมื่่�อสััญญาณ GNSS แรง

	เพื่่�อความปลอดภัยั อย่า่บินิใกล้ส้นามบินิ ทางด่่วน สถานีีรถไฟ รางรถไฟ เขตเมือืงหรือืพื้้ �นท่ี่�เส่ี่�ยงอื่่�น ๆ บิินโดรนให้้อยู่่�ในระยะท่ี่�คุณุมองเห็็น
เท่่านั้้ �น

GEO Zone
GEO Zone ทุกุแห่่งมีีแจ้้งไว้ใ้นเว็บ็ไซต์ท์างการของ DJI ที่่� http://www.dji.com/flysafe GEO Zone แบ่่งเป็็นหลายประเภท รวมถึงึพื้้ �นที่่� เช่่น  

สนามบินิ พื้้ �นที่่�ซึ่่�งมีีเครื่่�องบินิบินิในระดับัความสููงตํ่่�า พรมแดนระหว่่างประเทศ และพื้้ �นที่่�เส่ี่�ยง เช่่น โรงไฟฟ้้า จะมีีคำำ�เตือืนขึ้้ �นในแอป DJI Fly เมื่่�อ

อยู่่�ใน GEO Zone 

รายการตรวจสอบก่่อนขึ้้ �นบิิน

1.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่ารีีโมทคอนโทรล อุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่� และแบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะต้อ้งชาร์จ์เต็็มที่่�

2.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าแบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะและใบพัดัล็็อกติดิกับัตัวัโดรนอย่า่งแน่่นหนา

3.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าแขนของโดรนกางออกแล้ว้

4.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่ากิมิบอลและกล้้องทำำ�งานปกติิ

5.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าไม่่มีีอะไรกีีดขวางมอเตอร์แ์ละมอเตอร์ท์ำำ�งานปกติิ

6.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่า DJI Fly เชื่่�อมต่่อกับัโดรนได้เ้รีียบร้อ้ย

7.	 ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่่าเลนส์์กล้้องและเซนเซอร์ร์ะบบจับัภาพวัตัถุสุะอาด

8.	 ใช้้เฉพาะอะไหล่่และอุปุกรณ์์แท้ข้อง DJI เท่่านั้้ �น อะไหล่่ที่่�ไม่่ใช่่ของ DJI หรือือะไหล่่จากโรงงานท่ี่� DJI ไม่่ได้ร้ับัรองอาจทำำ�ให้ร้ะบบทำำ�งานผิดิปก

ติแิละเกิิดอันัตรายได้้
9. 	 ตรวจสอบวา่ Remote ID เป็นปัจจบุนัและใช้งานไดห้รอืไม่

10. 	ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ระดบัความสูงสูงสุดของการบินไดร้บัการตัง้ค่าอย่างถกูตอ้งตามระเบียบขอ้บังคบัของทอ้งถิน่

11. 	หา้มบนิเหนือทีท่ีม่ีประชากรหนาแน่น

12. 	ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่โดรนและรโีมทคอนโทรลทาํงานเป็นปกติ

เมื่่�อ GNSS ใช้้งานได้้
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ขึ้้ �นบิิน/ลงจอดแบบอััตโนมััติิ

ขึ้้ �นบินิอััตโนมัตัิ	ิ
ใช้้การขึ้้ �นบินิอัตัโนมัตัิ:ิ

1. เปิิดแอป DJI Fly และเข้า้สู่่�มุมุมองกล้้อง

2. ทำำ�ตามทุกุขึ้้ �นตอนในรายการตรวจสอบก่่อนขึ้้ �นบินิให้ค้รบถ้ว้น

3. แตะ      ถ้า้สภาพแวดล้อ้มปลอดภัยัในการขึ้้ �นบินิ กดค้า้งที่่�ปุ่่� มเพื่่�อยืนืยันั

4. โดรนจะขึ้้ �นบินิและบิินอยู่่�กับัท่ี่�เหนืือพื้้ �นดินิ 1.2 เมตร

จอดอัตัโนมัตัิิ
ใช้้การลงจอดอัตัโนมัตัิ:ิ 

1. แตะ      ถ้า้สภาพแวดล้อ้มปลอดภัยัที่�จะลงจอด กดปุ่่� มค้า้งไว้เ้พื่่�อยืนืยันั

2. การลงจอดอัตัโนมัตัิสิามารถยกเลิกิได้โ้ดยการแตะ  

3. ถ้า้ระบบจับัภาพวัตัถุุทำำ�งานเป็็นปกติ ิการป้้องกันัการลงจอดจะใช้้งานได้้

4. มอเตอร์ห์ยุดุหลัังจากลงจอด

ดบัเครือ่งมอเตอร์

การดบัเครือ่งมอเตอรท์ำ�ไดส้องวธิี

วธิีที่ 1:	 เมื่อโดรนลงจอด ดนัคนัโยกซ้ายลงและคา้งไว ้มอเตอรจ์ะหยุดหลังจากผ่านไปหน่ึงวนิาที

วธิีที่ 2:	 เมื่อโดรนลงจอดแล้ว ให้ใช้ CSC แบบเดียวกับที่ใช้ในการสตารท์มอเตอร ์มอเตอรจ์ะดบัหลังจากสอง วนิาท ีปล่อยคนัโยกทัง้สองทันทีที่

มอเตอรด์บั

ติิดเครื่่�อง/ดัับเครื่่�องมอเตอร์์

การติดิเครื่่�องมอเตอร์์
คำำ�สั่่�งจากคันัโยกแบบผสมผสาน (CSC) ใช้้เพื่่�อเริ่่�มการทำำ�งานของมอเตอร์ ์ดันัคันัโยกทั้้ �งสองอันัลงไปที่่�มุมุด้า้นใน หรือืปัดออกไปที่่�มุมุด้า้นนอก เพื่่�อ

เริ่่�มการทำำ�งานของมอเตอร์ ์เมื่่�อมอเตอร์ต์ิดิและหมุนุแล้ว้ ปล่่อยคันัโยกทั้้ �งสองอันัพร้อ้มกันั

หรือื

วิธิีีที่่� 1 วิธิีีที่่� 2

หรือื

	หากมอเตอรเ์ริ่มทํางานโดยไม่คาดคดิ ให้ใช้ CSC เพื่อดบัเครือ่งมอเตอรท์ันที
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ดับัเครื่่�องมอเตอร์ร์ะหว่่างบินิ
การดัับเครื่่�องมอเตอร์์ระหว่่างบิินอาจทำำ�ให้้โดรนตกได้้ การดัับเครื่่�องมอเตอร์์ระหว่่างบิินควรทำำ�ก็เฉพาะเมื่่�อเกิิดเหตุุการณ์์ฉุุกเฉิินเท่่านั้้ �น เช่่น  

เกิดิการชน หรือืเมื่่�อโดรนควบคุมุไม่่ได้แ้ละกำำ�ลังัจะบินิขึ้้ �นหรือืบินิดิ่่�งลงอย่า่งรวดเร็ว็ โดรนหมุนุกลางอากาศ หรือืมอเตอร์ส์ะดุดุดับั การดับัเครื่่�อง

มอเตอร์ร์ะหว่่างบินิใช้้ขั้้ �นตอน CSC แบบเดีียวกัับที่่�ทำำ�ตอนติดิเครื่่�อง การตั้้ �งค่่าเริ่่�มต้น้สามารถเปลี่่�ยนแปลงได้ใ้น DJI Fly

ทดสอบการบิน

ขัน้ตอนขึน้บิน/ลงจอด

1.	 วางโดรนไวใ้นพืน้ที่โล่ง ราบเรียบโดยที่ตวัแสดงสถานะโดรนชีม้าทางคณุ

2.	 เปิดโดรนและรโีมทคอนโทรล

3.	 เปิดแอป DJI Fly และเข้าสู่มุมมองกล้อง

4.	 รอจนกวา่จะดำ�เนินการตรวจสอบตนเองจนเสรจ็สิน้ การบินจะปลอดภัยหากไม่มีคําเตอืนการทำ�งานผิดปกตใิน DJI Fly 

5.	 ดนัคนัโยกการบินขึน้/ลงแนวดิง่ (Throttle) ขึน้เบา ๆ เพื่อขึน้บินหรอืใช้โหมดขึน้บินอัตโนมัติ

6.	 ดนัคนัโยกการบินขึน้/ลงแนวดิง่ (Throttle) ลงหรอืใช้โหมดลงจอดอัตโนมัตเิพื่อลงจอด

7.	 หลังจากการลงจอด ดนัคนัโยกการบินขึน้/ลงแนวดิง่ (Throttle) ลงล่างแล้วคา้งไว ้มอเตอรห์ยุดหลังจากผ่านไป หน่ึงวนิาที

8.	 ปิดโดรนและปิดรโีมทคอนโทรล

วดิโีอแนะนำ�การใช้งานและเคล็ดลับ

1.	 รายการตรวจสอบก่อนขึน้บินออกแบบมาเพื่อช่วยให้คณุบินไดอ้ย่างปลอดภัยและเพื่อให้แน่ใจวา่คณุถ่ายวดิโีอไดร้ะหวา่งบิน ตรวจสอบรายการตร

วจสอบก่อนขึน้บินให้ครบทุกข้อก่อนการบินทุกครัง้

2.	 เลือกโหมดการใช้งานกิมบอลที่ตอ้งการใน DJI Fly
3.	 ใช้โหมด Normal หรอืโหมด Cine เพื่อบันทึกวดิโีอ

4.	 ห้ามบินในสภาวะอากาศที่เลวรา้ย เช่น เมื่อฝนตกหรอืลมแรง

5.	 เลือกการตัง้ค่ากล้องที่เหมาะกับความตอ้งการของคณุที่สุด 

6.	 ลองทดสอบการบินเพื่อสรา้งเส้นทางการบิน และเพื่อดสูภาพแวดล้อมก่อนบินจรงิ

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าได้ว้างโดรนบนพื้้ �นผิวิราบและมั่่�นคงก่่อนขึ้้ �นบินิ ห้า้มบินิขึ้้ �นจากฝ่่ ามือืหรือืขณะที่่�ถือืโดรนด้ว้ยมืือของคุณุ
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ข้้อมููลจำำ�เพาะ

โดรน

นํ้ าหนักเมื่อขึน้บิน 895 กรมั (Mavic 3)
899 กรมั (Mavic 3 Cine)

ขนาด (ยาว×กวา้ง×สูง) ขณะพับ: 221×96.3×90.3 มม. 
ขณะกาง: 347.5×283×107.7 มม.

ระยะทางแนวทแยง 380.1 มม.
ความเรว็เพิ่มขึน้สูงสุด โหมด S: 8 m/s

โหมด N: 6 m/s 
โหมด C: 1 m/s

ความเรว็ลดลงสูงสุด โหมด S: 6 m/s
โหมด N: 6 m/s
โหมด C: 1 m/s

เรว็สูงสุด 
(ใกล้เคียงกับระดบันํ้ าทะเล ไม่มีลม)

โหมด S: 21 m/s, โหมด S (EU): 19 m/s
โหมด N: 15 m/s 
โหมด C: 5 m/s 

ใช้งานไดสู้งสุดที่เหนือระดบันํ้ าทะเล 6,000 เมตร 
ระยะเวลาบินไดน้านที่สุด 46 นาท ี(วดัระหวา่งบินที่ 32.4 กม./ชม. ในสภาพแวดล้อมที่ไม่มีลม)
เวลาบินอยู่กับที่สูงสุด (ไม่มีลม) 40 นาที

ระยะทางบินไดไ้กลที่สุด 30 กม.
การตา้นความเรว็ลมสูงสุด 12 ม./วนิาที

มุมเอียงสูงสุด โหมด S: 35°
โหมด N: 30°
โหมด C: 25°

ความเรว็แบบมุมสูงสุด 200°/s 
อุณหภูมิในการทำ�งาน -10° ถึง 40°C (14° ถึง 104°F) 
GNSS GPS + Galileo + BeiDou
ระยะความแม่นยำ�ในการบินอยู่กับที่ แนวตัง้: การวางตำ�แหน่งการมองเห็น: ±0.1 ม.

การวางตาํแหน่ง GNSS: ±0.5 ม.
แนวราบ: การวางตาํแหน่งการมองเห็น: ±0.3 ม. 
การวางตาํแหน่งระบบความแม่นยําสูง: ±0.5 ม. 

พืน้ที่จัดเก็บข้อมูลภายใน Mavic 3: 8 GB (พืน้ที่วา่ง 7.9 GB)
Mavic 3 Cine: 1 TB (พืน้ที่วา่ง 934.8 GB)

กล้อง Hasselblad
เซนเซอร์ 4/3 CMOS Effective Pixels: 20 MP
เลนส์ FOV: 84° 

ฟอรแ์มตเทียบเท่ากับ: 24 มม.
รรูบัแสง: f/2.8-f/11
ระยะการถ่ายภาพ: 1 เมตรถึงระยะอนันต ์(พรอ้มโฟกัสอัตโนมัต)ิ

ระยะ ISO วดิโีอ
ปกตแิละภาพเคลือ่นไหวช้า

100-6400 (ปกต)ิ
400-1600 (D-Log)
100-1600 (HLG)
กลางคนื: 800-12800 (ปกต)ิ
ภาพถ่าย: 100-6400

ภาคผนวก
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สปีดชัตเตอรอ์ิเล็กทรอนิกส์ 1/8000-8 s 
ขนาดภาพถ่ายสูงสุด 5280 × 3956
โหมดถ่ายภาพน่ิง ภาพเดียว: 20 MP

ถ่ายครอ่มค่าแสงอัตโนมัต ิ(AEB): 20 MP, 3/5 Frames ที่ 0.7EV Step
กำ�หนดเวลา: 20 MP 2/3/5/7/10/15/20/30/60 วนิาที

ความละเอียดวดิโีอ Apple ProRes 422 HQ /422/422LT*
5.1K: 5120 × 2700@24/25/30/48/50fps
DCI 4K: 4096 × 2160@24/25/30/48/50/60/120**fps 
4K: 3840 × 2160@24/25/30/48/50/60/120**fps

H.264/H.265
5.1K: 5120 × 2700@24/25/30/48/50fps
DCI 4K: 4096 × 2160@24/25/30/48/50/60/120**fps
4K: 3840 × 2160@24/25/30/48/50/60/120**fps
FHD: 1920 × 1080@24/25/30/48/50/60/120**/200**fps

*	 เฉพาะ DJI Mavic 3 Cine เทา่น้ันท่ีรองรบัการบนัทกึวดิโีอแบบ Apple ProRes 
**	เฟรมเรตที่บันทึก วดิโีอที่ไดจ้ะเปิดเล่นเป็นวดิโีอภาพเคลือ่นไหวช้า

อัตราบิตของวดิโีอสูงสุด H.264/H.265: 200 Mbps
ไฟล์ที่รองรบั exFAT
ฟอรแ์มตภาพถ่าย JPEG/DNG (RAW)
รปูแบบวดิโีอ Mavic 3:

MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)

Mavic 3 Cine:
MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)
MOV (Apple ProRes 422 HQ)

โหมดสี ปกต/ิHLG/D-Log
กล้องเทเล 
เซนเซอร์ CMOS 1/2 น้ิว 
เลนส์ FOV: 15°

ฟอรแ์มตเทียบเท่ากับ: 162 มม.
รรูบัแสง: f/4.4
ระยะการถ่ายภาพ: 3 เมตรถึงระยะอนันต ์

ระยะ ISO วดิโีอ: 100-6400
ภาพถ่าย: 100-6400

สปีดชัตเตอรอ์ิเล็กทรอนิกส์ 1/8000-2 s 
ขนาดภาพถ่ายสูงสุด 4000 × 3000
ฟอรแ์มตภาพถ่าย JPEG 
รปูแบบวดิโีอ MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)
โหมดถ่ายภาพน่ิง ถ่ายภาพเดียว: 12 MP
ความละเอียดวดิโีอ H.264/H.265

4K: 3840 × 2160@25/30/50fps
FHD: 1920 × 1080@25/30/50fps

ซูมดจิิทัล 4 เท่า

กิมบอล

กันส่ัน 3-axis (Tilt, Roll, Pan)
ขอบเขตทางเทคนิค Tilt: -135° ถึง +100°

Roll: -45° ถึง +45°
Pan: -27° ถึง +27°
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ขอบเขตการควบคมุ ก้มเงย: -90° ถึง 35°
หันซ้ายขวา: -5° ถึง 5°

ความเรว็ควบคมุสูงสุด (ก้มเงย) 100°/s
ขอบเขตการส่ันสะเทือนเชิงมุม ±0.007° 
ระบบรบัรูส่ิ้งกีดขวาง

ประเภท ระบบจับภาพวตัถุรอบทิศทางและระบบเซนเซอรอ์ินฟราเรด

ระบบการมองเห็นดา้นหน้า ขอบเขตการประเมินอย่างแม่นยำ�: 0.5-20 เมตร
ขอบเขตการตรวจจับ: 0.5-200 เมตร
ความเรว็ในการรบัรูส่ิ้งกีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ: ≤15 m/s
FOV: 90° (แนวราบ), 103° (แนวดิง่)

ระบบการมองเห็นดา้นหลัง ขอบเขตการประเมินอย่างแม่นยำ�: 0.5-16 เมตร
ความเรว็ในการรบัรูส่ิ้งกีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ: ≤12 m/s
FOV: 90° (แนวราบ), 103° (แนวดิง่)

ระบบจับภาพดา้นข้าง ขอบเขตการประเมินอย่างแม่นยำ�: 0.5-25 เมตร
ความเรว็ในการรบัรูส่ิ้งกีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ: ≤15 m/s
FOV: 90° (แนวราบ), 85° (แนวดิง่)

ระบบการมองเห็นเพื่อหลบหลีกส่ิง กีดขวางดา้นบน ขอบเขตการประเมิินอย่า่งแม่่นยำำ�: 0.2-10 เมตร
ความเร็ว็ในการรับัรู้้�สิ่่�งกีีดขวางแบบมีีประสิิทธิภิาพ: ≤6 m/s
FOV: 100° (ด้า้นหน้้าและด้า้นหลังั), 90° (ซ้้ายและขวา)

ระบบการมองเห็นดา้นล่าง ขอบเขตการประเมินอย่างแม่นยำ�: 0.3-18 เมตร
ความเรว็ในการรบัรูส่ิ้งกีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ: ≤6 m/s
FOV: 130° (ดา้นหน้าและดา้นหลัง), 160° (ซ้ายและขวา)

สภาพแวดล้อมในการใช้งาน ดา้นหน้า ดา้นข้าง ดา้นบน ดา้นหลัง: พืน้ผิวที่มองเห็นได ้แสงเพียงพอที่  
lux >15 
ดา้นล่าง: พืน้ผิวไม่สะท้อนแสงและมองเห็นไดท้ี่มีการสะท้อนแสง >20% เช่น ผนัง ตน้ไม ้คน 
แสงเพียงพอที่ lux >15 พืน้ผิวที่มีลวดลายชดเจน

การส่งข้อมูล

ระบบการส่งวดิโีอ O3+
คณุภาพมุมมองสดขณะถ่าย รโีมทคอนโทรล: 1080p@30fps/1080p@60fps
ความถีใ่นการทำ�งาน 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
ระยะการส่งสัญญาณไกลที่สุด (ไม่มีส่ิงกีดขวาง 
ไม่โดนรบกวน) 15 กิโลเมตร (FCC), 8 กิโลเมตร (CE/SRRC/MIC)

ความเรว็ในการดาวน์โหลดสูงสุด SDR: 5.5 MB/วนิาท ี(มี RC-N1)
15 MB/วนิาท ี(มี DJI RC Pro)

ค ว า ม ห น่ ว ง  ( ข ึ ้น อ ยู่   ก ั บ ปั จ จ ั ย ข อ ง ส ภ า ว ะ 
แวดล้อมและโทรศัพท์เคลือ่นที่)

130 ms (มี RC-N1) 
120 ms (มี DJI RC Pro)

เสาอากาศ เสาอากาศ 4 เสา, 2T4R
กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะ

ความจุ 5000 mAh
แรงดนัไฟมาตรฐาน 15.4 V 
ชารจ์ไฟเต็มที่ 17.6 V 
ชนิดของแบตเตอรี่ LiPo 4S
พลังงาน 77 Wh 
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นํ้ าหนัก 335.5 ก.
อุณหภูมิขณะชารจ์ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)
ที่ชารจ์แบตเตอรี่

ไฟเข้า 100-240 V AC (47-63 Hz) 2.0 A
ไฟออก USB-C: 5.0 V  5.0 A/9.0 V  5.0 A/12.0 V  5.0 A/15.0 V  4.3 A/

20.0 V  3.25 A/5.0 V~20.0 V  3.25 A USB-A: 5 V  2 A
กำ�ลังไฟ 65 W
แท่นชารจ์แบตเตอรี่

ไฟเข้า USB-C: 5 V-20 V  5.0 A สูงสุด

ไฟออก ช่องแบตเตอรี:่ 12 V - 17.6 V  5.0 A สูงสุด  
กำ�ลังไฟ 65 W
ประเภทการชารจ์ ชารจ์แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะสามก้อนตามลําดบั

อุณหภูมิขณะชารจ์ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)
ที่ชารจ์ในรถยนต์

ไฟเข้า ช่องจ่ายไฟในรถยนต:์ 12.7 V-16 V  6.5 A, แรงดนัไฟ: 14 V DC
ไฟออก USB-C: 5.0 V  5.0 A/9.0 V  5.0 A/12.0 V  5.0 A/15.0 V  4.3A/

20.0 V  3.25 A/5.0 V~20.0 V  3.25 A
USB-A: 5 V  2 A

กำ�ลังไฟ 65 W
เวลาในการชารจ์ ประมาณ 96 นาที

อุณหภูมิขณะชารจ์ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)
พืน้ที่จัดเก็บข้อมูล

การด์ SD ที่รองรบั SDXC, UHS-I Speed Grade 3 rating microSD card
การด์ microSD ที่แนะนำ� Lexar 1066 x 64 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066 x 128 GB V30 A2 microSDXC
Lexar 1066 x 256 GB V30 A2 microSDXC
Lexar 1066 x 512 GB V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64 GB V30 microSDXC
SanDisk High Endurance 128 GB V30 microSDXC
SanDisk High Endurance 256 GB V30 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 64 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 256 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 512 GB V30 A2 microSDXC
Samsung EVO Plus 512 GB V30 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 256 GB V30 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 512 GB V30 A2 microSDXC

การด์ microSD ไม่สามารถบันทึกตวัแปลงสัญญาณ Apple ProRes 422 HQ

SSD ความจ:ุ 1 TB
ความเรว็ในการอ่านสูงสุด: 700 MB/วนิาท*ี
ความเรว็ในการบันทึกข้อมูลสูงสุด: 471 MB/วนิาท*ี  
*	ความเรว็ในการอ่านหรอืการบันทึกข้อมูลสูงสุดของโดรน ความเรว็อาจแตกตา่งกันไปเมื่อเช่ือมตอ่กั

บคอมพิวเตอรห์รอือุปกรณ์อื่น ๆ 
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รโีมทคอนโทรล DJI RC-N1
ระบบการส่ง เมื่อใช้รว่มกับการกําหนดค่าฮารด์แวรต์า่ง ๆ ของโดรน รโีมทคอนโทรล DJI RC-N1 จะเลือกรุน่เ

ฟิรม์แวรท์ี่เกี่ยวข้องโดยอัตโนมัตสํิาหรบัการอัปเดตและ สนับสนุนเทคโนโลยีการส่งสัญญาณตอ่ไปน้ี
ที่เปิดใช้งานโดยประสิทธิภาพของ ฮารด์แวรข์องรุน่โดรนที่เช่ือมโยง:
a. DJI Mini 2/ DJI Mavic Air 2: O2
b. DJI Air 2S: O3
c. DJI Mavic 3: O3+

ระยะเวลาในการใช้งาน 6 ช่ัวโมง (โดยไม่ชารจ์อุปกรณ์เคลือ่นที่)
4 ช่ัวโมง (โดยชารจ์อุปกรณ์เคลือ่นที่)

ประเภท USB Port ที่รองรบั Lightning, Micro USB, USB-C
ขนาดอุปกรณ์เคลือ่นที่สูงสุดที่รองรบั (H×W×T) 180 มม. × 86 มม. × 10 มม.
อุณหภูมิในการทำ�งาน 0° ถึง 40°C (32° ถึง 104°F)
กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) 2.4 GHz:

≤26 dBm (FCC), ≤20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz:
≤26 dBm (FCC/SRRC), ≤14 dBm (CE)
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อััปเดตเฟิิร์์มแวร์์

ใช้้ DJI Fly หรือื DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) เพื่่�ออัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ข์องโดรน

การใช้้แอป DJI Fly
เมื่่�อคุณุเชื่่�อมต่่อโดรนหรือืรีีโมทคอนโทรลกับัแอป DJI Fly คุณุจะได้ร้ับัการเตือืน เมื่่�อมีีเฟิิร์ม์แวร์ใ์หม่่พร้อ้มให้อ้ัปัเดต หากต้อ้งการเริ่่�มอัปเดต ให้เ้ชื่่�อม

ต่่อรีีโมทคอนโทรลหรือือุปุกรณ์์เคลื่่�อนที่่�ของคุณุกัับอินิเทอร์เ์น็็ตและทำำ�ตามคำำ�แนะนำำ�บนจอ คุณุไม่่สามารถอัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ไ์ด้ ้ ถ้า้รีีโมทคอนโทรลไม่่

ได้เ้ชื่่�อมต่่อกับัโดรน ต้อ้งใช้้อินิเทอร์เ์น็็ต

การใช้้งาน DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

อัปัเดตโดรนและเฟิิร์ม์แวร์ข์องรีีโมทคอนโทรลแยกจากกันัโดยใช้้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) 

ทำำ�ตามคำำ�แนะนำำ�ด้า้นล่่างเพื่่�ออััปเดตเฟิิร์ม์แวร์ข์องโดรนผ่่าน DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

1. เปิิด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) แล้ว้ล็็อกอินิด้ว้ยบัญัชีี DJI ของคุณุ

2. เปิิดโดรน แล้ว้เชื่่�อมต่่อโดรนกับัคอมพิวเตอร์ผ์่่านพอร์ต์ USB-C
3. เลือืก DJI Mavic 3 แล้ว้คลิก Firmware Updates ทางซ้้าย

4. เลือืกเวอร์ชั์ันเฟิิร์ม์แวร์ท์ี่่�คุณุต้อ้งการอัปัเดต

5. รอการดาวน์์โหลดเฟิิร์ม์แวร์ ์การอััปเดตเฟิิร์ม์แวร์จ์ะเริ่่�มเองอัตัโนมัตัิิ

6. โดรนจะมีีการรีีบููตอัตัโนมัตัิหิลังัจากอััปเดตเฟิิร์ม์แวร์เ์รีียบร้อ้ย

ทำำ�ตามคำำ�แนะนำำ�ด้า้นล่่างเพื่่�ออััปเดตเฟิิร์ม์แวร์ข์องรีีโมทผ่่าน DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series):

1. เปิิด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) แล้ว้ล็็อกอินิด้ว้ยบัญัชีี DJI ของคุณุ

2. เปิิดรีีโมทคอนโทรล แล้ว้เชื่่�อมต่่อกัับคอมพิวเตอร์ผ์่่าน USB-C port โดยใช้้สาย Micro USB
3. เลือืก DJI Mavic 3 Remote Controller แล้ว้คลิกิ Firmware Updates ที่่�ด้า้นซ้้าย

4. เลือืกเวอร์ชั์ันเฟิิร์ม์แวร์ท์ี่่�คุณุต้อ้งการอัปัเดต

5. รอการดาวน์์โหลดเฟิิร์ม์แวร์ ์การอััปเดตเฟิิร์ม์แวร์จ์ะเริ่่�มเองอัตัโนมัตัิิ

6. รอให้ก้ารอัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์เ์รีียบร้อ้ย

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าทำำ�ตามขั้้ �นตอนทั้้ �งหมดนี้้ �เพื่่�ออัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ ์ไม่่เช่่นนั้้ �นการอัปัเดตอาจล้ม้เหลว

	การอััปเดตเฟิิร์ม์แวร์อ์าจใช้้เวลาประมาณ 10 นาทีี เป็็นเรื่่�องปกติทิี่่�กิมิบอลจะไม่่ทำำ�งาน ไฟแสดงสถานะโดรนกะพริบิและโดรนจะรีีบููตเอง รอจน
กว่่าการอัปัเดตเสร็จ็เรีียบร้อ้ย   

	ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าคอมพิวิเตอร์เ์ชื่่�อมต่่อกับัอินิเทอร์เ์น็็ตอยู่่�

	ก่่อนจะอััปเดต ตรวจสอบให้้แน่่ใจว่่าแบตเตอรี่่�โดรนอัจัฉริยิะชาร์จ์แล้ว้อย่า่งน้้อย 40% และรีีโมทคอนโทรลชาร์จ์แล้้วอย่า่งน้้อย 30%

	อย่า่ตัดัการเชื่่�อมต่่อโดรนกับัคอมพิวิเตอร์ร์ะหว่่างการอัปัเดต

	ห้า้มใช้้ฮาร์ด์แวร์แ์ละซอฟต์แ์วร์ท์ี่่� DJI ไม่่ได้ร้ะบุไุว้ ้โปรดดููหมายเหตุกุารเผยแพร่่ Mavic 3 สํําหรับัข้อ้มููลการอัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ ์เพิ่่�มเติมิเพื่่�อการต
รวจสอบย้อ้นกลับั
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ขัน้ตอนการแก้ไขปัญหา

1.	 ทําไมจึงไม่สามารถใช้แบตเตอรีก่่อนการบินครัง้แรก

	 ตอ้งกระตุน้แบตเตอรีโ่ดยการชารจ์แบตเตอรีก่่อนใช้งานเป็นครัง้แรก

2.	 วธิีการแก้ไขปัญหากิมบอลมีอาการโคลงเคลงในระหวา่งการบิน

	 คาลิเบรต IMU และเข็มทิศใน DJI Fly หากยังพบปัญหา ให้ตดิตอ่ฝ่ ายดแูลลูกคา้ของ DJI
3.	 ไม่มีฟังก์ชัน

	 ตรวจสอบวา่แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะและรโีมทคอนโทรลมีการเปิดใช้งานโดยการชารจ์หรอืไม่ หากยังพบปัญหา ให้ ติดต่อฝ่ ายดูแลลูกค้าของ 
DJI

4.	 ปัญหาการเปิดและสตารท์เครือ่ง

	 ตรวจสอบวา่แบตเตอรีม่ีพลังงานหรอืไม่ หากใช่ โปรดตดิตอ่ฝ่ ายดแูลลูกคา้ของ DJI หากไม่สามารถเริ่มตน้ไดต้าม ปกติ

5.	 ปัญหาการอัปเดต SW

	 ปฏิบัติตามคําแนะนําในคู่มือการใช้งานเพื่ออัปเดตเฟิรม์แวร ์หากการอัปเดตเฟิรม์แวรล์้มเหลว ให้รสีตารท์อุปกรณ์ ทัง้หมดแล้วลองอีกครัง้ 
หากยังพบปัญหา ให้ตดิตอ่ฝ่ ายดแูลลูกคา้ของ DJI

6.	 ขัน้ตอนในการรเีซ็ตเป็นค่าเริ่มตน้จากโรงงานหรอืการกําหนดค่าการทํางานที่ทราบล่าสุด

	 ใช้แอป DJI Fly เพื่อรเีซ็ตเป็นค่าเริ่มตน้จากโรงงาน

7.	 ปัญหาการปิดระบบและปิดเครือ่ง

	 ตดิตอ่ฝ่ ายดแูลลูกคา้ของ DJI
8.	 วธิีการตรวจหาการจัดการหรอืการจัดเก็บอย่างไม่ระมัดระวงัในสภาวะที่ไม่ปลอดภัย

	 ตดิตอ่ฝ่ ายดแูลลูกคา้ของ DJI

ความเสี่ยงและคําเตือน

เมื่อโดรนตรวจพบความเส่ียงหลังจากเปิดเครือ่ง จะมีข้อความเตอืนใน DJI Fly ให้ความสนใจกับรายการสถานการณ์ ดา้นล่าง

1.	 หากสถานที่ไม่เหมาะสมสําหรบัการบินขึน้

2.	 หากตรวจพบส่ิงกีดขวางในระหวา่งการบิน

3.	 หากตาํแหน่งไม่เหมาะสําหรบัการลงจอด

4.	 หากเข็มทิศและ IMU เกิดการรบกวนและจําเป็นตอ้งคาลิเบรต

5.	 ปฏิบัตติามคําแนะนําบนหน้าจอเมื่อไดร้บัแจ้ง



คูม่ือการใช้งาน DJI Mavic 3

79  © 2022 DJI สงวนลิขสิทธิ์  

การกําจัด

ปฏิบัตติามกฎระเบียบท้องถิ่นที่เกีย่วข้องกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์เมื่อตอ้งการทิง้โดรนและรโีมทคอนโทรล

การทิง้แบตเตอรี่

ทิง้แบตเตอรีใ่นถังรไีซเคลิเฉพาะ หลังจากคายประจุอย่างสมบูรณ์แล้วเท่าน้ัน ห้ามทิง้แบตเตอรีล่งถังขยะทั่วไป ปฏิบัต ิตามข้อบังคบัในท้องถิ่นอย่า

งเครง่ครดัเกี่ยวกับการทิง้และรไีซเคลิแบตเตอรี่

ทิง้แบตเตอรีท่ันท ีหากไม่สามารถเปิดใช้ไดห้ลังจากการคายประจุมากเกินไป

หากปุ่ม เปิด/ปิดบนแบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะใช้งานไม่ไดแ้ละแบตเตอรีไ่ม่สามารถคายประจุออกไดห้มด ให้ตดิตอ่ตวัแทน กำ�จัด/ตวัแทนรไีซเคลิแบ

ตเตอรีม่ืออาชีพเพื่อขอความช่วยเหลือเพิ่มเตมิ

การรับรอง C1

Mavic 3 V2.0 เป็นไปตามการรบัรอง C2 มีข้อกําหนดและข้อจํากัดบางประการเมื่อใช้ Mavic 3 V2.0 ในเขตเศรษฐกิจ ยุโรป (EEA ซ่ึงไดแ้ก ่
สหภาพยุโรป รว่มดว้ยนอรเ์วย ์ไอซ์แลนด ์และลิกเตนสไตน์) 

UAS Class C1
ระดบักำ�ลังเสียง 83 dB
ความเรว็ใบพัดสูงสุด 7500 RPM

รายละเอียดเกี่ยวกับมวลสูงสุดสำ�หรบัการขึน้บิน

MTOM ของ Mavic 3 V2.0 (รุน่ L2AA) รวมถึงการด์ SD คอื 895 กรมั เพื่อให้เป็นไปตามข้อกําหนด C1
ผู้ใช้ตอ้งปฏิบัตติามคําแนะนําดา้นล่างเพื่อให้เป็นไปตามข้อกําหนดของ MTOM C1 มิฉะน้ัน จะไม่สามารถใช้โดรนเป็น  C1 UAV ได:้
1.	 ห้ามเพิ่มน้ำ� หนักบรรทุกใด ๆ ลงในโดรน เช่น ฝาครอบใบพัด

2.	 ห้ามใช้ชิน้ส่วนอะไหล ่เช่น แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะหรอืใบพัดที่ไม่มีคณุสมบัตเิหมาะสม เป็นตน้

3.	 ห้ามดดัแปลงโดรน

	ข้อความแจ้ง "Low Battery RTH" (กลับจุดขึน้บินเน่ืองจากแบตเตอรีเ่หลือน้อย)  จะไม่ปรากฏขึน้ในกรณีที่ระยะห่างแนวราบระหวา่ง
นักบินและโดรนต่ำ�กวา่ 5 เมตร

	FocusTrack จะปิดโดยอัตโนมัติหากระยะห่างแนวราบระหว ่างวัตถุกับโดรนอยู่ ไกลกว่า 50 เมตร  (จะใช้ได้เฉพาะเมื ่อใช้ 
FocusTrack ในสหภาพยุโรป)
	ไฟ LED เสรมิจะถูกตัง้ค่าเป็นอัตโนมัตเิมื่อใช้ในสหภาพยุโรปและไม่สามารถเปลีย่นแปลงได ้ไฟ LED ของแขนดา้นหน้าของโดรนจะเปิ
ดอยู่เสมอเมื่อใช้ในสหภาพยุโรปและไม่สามารถเปลีย่นแปลงได้
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Remote ID โดยตรง

1. 	วธิีการเคลือ่นย้าย: Wi-Fi Beacon

2. 	วิธีการอัปโหลดหมายเลขทะเบียนนักบินโดรน UAS ลงในโดรน: เข้าไปที่ DJI Fly > Safety (ความปลอดภัย) > UAS Remote 
Identification (เลขทะเบียนประจำ�ตวั UAS ระยะไกล) จากน้ันอัปโหลดหมายเลขทะเบียนนักบินโดรน UAS

รายการสินคา้ รวมถึงอุปกรณ์เสรมิที่ไดร้บัการรบัรอง

1. 	ใบพัดแบบเสียงเบาของ DJI Mavic 3 V2.0 (รุน่: 9453F, 8.5 กรมั)
2. 	ชุดฟิลเตอร ์ND ของ DJI Mavic 3 V2.0 (ND 4/8/16/32/64/128/256/512) (2.3 กรมั)
3. 	แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะของ DJI Mavic 3 V2.0 (รุน่: BWX260-5000-15.4, 335.5 กรมั)

รายการอะไหล่และชิน้ส่วนอะไหล่

1. 	ใบพัดแบบเสียงเบาของ DJI Mavic 3 V2.0 (รุน่: 9453F)
2. 	แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะของ DJI Mavic 3 V2.0 (รุน่: BWX260-5000-15.4)

คำ�เตอืนของรโีมทคอนโทรล

ไฟแสดงสถานะรโีมทคอนโทรลจะสวา่งเป็นสีแดงหลังจากหยุดการเช่ือมตอ่กับโดรนเป็นเวลานานกวา่สองวนิาที

DJI Fly จะเตอืนหลังจากหยุดการเช่ือมตอ่กับโดรนเป็นเวลานานกวา่ 4.5 วนิาที

รโีมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊บและปิดโดยอัตโนมัตหิลังจากหยุดการเช่ือมตอ่กับโดรนหรอืไม่ทํางานเป็นเวลานาน

	หลีกเลีย่งการเกิดสัญญาณรบกวนระหวา่งรโีมทคอนโทรลและอุปกรณ์ไรส้ายอื่น ๆ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดปิ้ด  Wi-Fi ที่อุปกรณ์เคลือ่นที่ของคุ
ณซ่ึงอยู่ในบรเิวณใกล้เคียงแล้ว นําโดรนลงจอดโดยเรว็ที่สุดหากมีสัญญาณ รบกวน

	ห้ามใช้โดรนหากสภาพแสงสวา่งหรอืมืดเกินไปเมื่อใช้โทรศัพท์มือถือเพื่อตรวจสอบการบิน ผู้ใช้มีหน้าที่รบัผิดชอบ ในการปรบัความสวา่งของจอ
แสดงผลอย่างถูกตอ้งเมื่อใช้จอภาพที่มีแสงแดดส่องโดยตรงในระหวา่งการบิน

	ปล่อยคนับังคบัหรอืกดปุ่ม  Flight Pause (หยุดบินช่ัวคราว) หากมีการดาํเนินการที่ไม่คาดคดิเกิดขึน้

การรบัรู ้GEO
การรบัรู ้GEO มีคณุลักษณะที่ระบุไวด้า้นล่าง

การอัปเดตข้อมูลเขตภูมิศาสตรข์องการบินไรค้นขับ (UGZ หรอื Unmanned Geographical Zone): ผู้ใช้สามารถ อัปเดตข้อมูลความปลอดภัย

ของการบินผ่าน GPS โดยใช้คณุลักษณะการอัปเดตข้อมูลและจัดเก็บข้อมูลไวใ้นโดรน

การวาดแผนที่การรับรู้ GEO: หลังจากอัปเดตข้อมูล UZG ล่าสุด แผนที่การบินพร้อมเขตห้ามบินจะแสดงในแอป DJI Fly สามารถดูชื่อ 
เวลาที่มีผล ขีดจํากัดความสูง เป็นตน้ ไดโ้ดยการแตะบรเิวณน้ัน

คําเตือนล่วงหน้าเพื่อการรบัรู ้GEO: แอปจะแสดงข้อมูลคําเตือนเมื่อโดรนอยู่ใกล้หรอือยู่ในพืน้ที่หวงห้าม ระยะทางใน แนวราบน้อยกวา่ 160 
เมตร หรอืระยะทางในแนวดิง่น้อยกวา่ 40 เมตรจากพืน้ที่ดงักล่าวเพื่อเตอืนให้ผู้ใช้บินดว้ยความ ระมัดระวงั

คําแถลง AGL (Above Ground Level หรอืเหนือระดบัพืน้ดนิ)
ส่วนแนวดิ่งของ ‘‘Geo-awareness’’ (การรับรู้ GEO) อาจใช้ระดับความสูงของ AMSL หรือความสูงของ AGL ตัว เลือกระหว่างการอ้

างอิงทัง้สองนี้จะระบุไว้สําหรับแต่ละ UGZ DJI Mavic 3 V2.0 ไม่รองรับระดับความสูงของ AMSL หรือความสูงของ AGL ความสูง H 
จะปรากฏในมุมมองกล้องของแอป DJI Fly ซึ่งเป็นความสูงจากจุดขึน้บินของโด รนจนถึงตัวโดรน ความสูงเหนือจุดขึน้บินอาจมีการใช้งาน

เป็นแบบค่าประมาณ แต่อาจแตกต่างจากระดับความสูง/ ความสูงที่กําหนดสําหรับ UGZ ที่เฉพาะเจาะจง โดยอาจมากกว่าหรือน้อยกว่าก็ได ้
นักบินโดรนระยะไกลยังคงตอ้งรบั ผิดชอบในการไม่ละเมิดขีดจํากัดแนวดิง่ของ UGZ
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เขตห้ามบิน

ปรากฏเป็นสีแดงในแอป DJI ผู ้ใช้จะได้ร ับคำ�เตือน และการบินจะได้ร ับการป้องกัน UA ไม่สามารถบินหรือบินขึ น้ในโซนเหล่านี ้ได ้

สามารถปลดล็อกเขตห้ามบินได ้หากตอ้งการปลดล็อก โปรดตดิตอ่ flysafe@dji.com หรอืไปที่ Unlock A Zone ที่ dji.com/flysafe

เขตขออนุญาต

ปรากฏเป็นสีน้ำ� เงินในแอป DJI ผู้ใช้จะได้รับคําเตือน และการบินจะถูกจํากัดโดยค่าเริ่มต้น UA ไม่สามารถบินหรือบินขึน้ในโซนเหล่านี้ได ้

เวน้แตจ่ะไดร้บัอนุญาต เขตขออนุญาตอาจไดร้บัการปลดล็อกไดโ้ดยผู้ใช้ที่ไดร้บัอนุญาตโดยใช้บัญชีที่ผ่านการยืนยันของ DJI

พืน้ดนิ

พืน้ดนิ

เขตห้ามบิน

เขตขออนุญาต

ไดร้บัคําเตอืน

ไดร้บัคําเตอืน

จํากัดความเรว็สูงสุด

จํากัดความเรว็สูงสุด

  เมื่อบินขึน้:
1. ไดร้บัคําเตอืน
2. ไม่สามารถบินขึน้
3. ผู้ใช้สามารถส่งคำ�ขอไดท้ี่เวบ็ไซตท์างการของ DJI 
หลังจากการอนุมัตดิว้ยตนเอง

  เมื่อเข้าใกล้:
1. ไดร้บัคําเตอืน
2. ไม่สามารถบินเข้า
3. ผู้ใช้สามารถส่งคำ�ขอไดท้ี่เวบ็ไซตท์างการของ DJI 
หลังจากการอนุมัตดิว้ยตนเอง

  เมื่อเข้าใกล้:
1. ไดร้บัคําเตอืน
2. ไม่สามารถบินเข้า
3. ผู้ใช้สามารถส่งคำ�ขอในแอป DJI 
ดว้ยหมายเลขโทรศัพท์

Takeoff
AGL (not supported)

H

Height error

ความสูง

AGL (ไม่รองรบั)
บินขึน้

ความสูงผิดพลาด
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เขตจำ�กัดความสูง

เขตจำ�กดัความสูงเป็นโซนท่ีมีระดบัความสูงจาํกดัและปรากฏเป็นสีเทาบนแผนที ่เมือ่เขา้ใกล ้ผูใ้ช้จะไดร้บัคําเตอืนในแอป DJI 

เขตการเตือนขัน้สูง

ข้อความเตอืนจะแสดงแก่ผู้ใช้เมื่อโดรนไปถึงขอบของโซน

เขตการเตือน

ข้อความเตอืนจะแสดงแก่ผู้ใช้เมื่อโดรนไปถึงขอบของโซน

	เมือ่โดรนและแอป DJI Fly ไม่สามารถรบัสัญญาณ GPS ฟังกชั์นการรบัรู ้GEO จะไม่ทาํงาน การมีสัญญาณรบกวนเสาอากาศของโดรนหรอืการ
ปิดใช้งานการอนุญาต GPS ใน DJI Fly จะทาํใหเ้กดิสัญญาณ GPS และไม่สามารถรบัได้

พืน้ดนิ

พืน้ดนิ

พืน้ดนิ

เขตจำ�กัดความสูง

เขตการเตือนขัน้สูง

เขตการเตือน

1. UA สามารถบินขึน้และบินไปยังโซนเหล่าน้ีในความสูงที่เฉพาะเจาะจงโด
ยไดร้บัข้อความเตอืน
2. ผู้ใช้สามารถขออนุญาตไดบ้นเวบ็ไซตท์างการของ DJI 
หลังจากการอนุมัตดิว้ยตนเอง

1. UA สามารถบินขึน้และบินไปยังโซนเหล่าน้ีไดโ้ดยไดร้ั
บข้อความเตอืนซ่ึงจําเป็นตอ้งไดร้บัการยืนยันจากผู้ใช้

1. UA สามารถบินขึน้และบินไปยังโซน
เหล่าน้ีไดโ้ดยไดร้บัข้อความเตอืน

จํากัดความเรว็สูงสุด

ระดบัความสูงที่จํากัด

ไดร้บัคําเตอืน

จํากัดความเรว็สูงสุด
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ข้้อมููลหลัังการขาย

แวะไปท่ี่� https://www.dji.com/support เพื่่�อทราบข้อ้มููลเพิ่่�มเติมิเกี่่�ยวกัับนโยบายด้า้นการบริกิารหลัังการขาย บริกิารซ่่อมบำำ�รุงุและความช่่วย

เหลือื

คู่มือน้ีจัดทําโดย SZ DJI Technology, Inc. และเน้ือหาอาจมีการเปลีย่นแปลงได้

ที่อยู่: 14th Floor, West Wing,
Skyworth Semiconductor Design Building, No 18 Gaoxin South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, 
China, 518057



ข้อ้ความนี้้ �อาจมีีการเปล่ี่�ยนแปลงได้้

ดาวน์์โหลดเวอร์ชั์ันล่่าสุุดจาก

http://www.dji.com/mavic-3

หากคุณุมีีคำำ�ถามเกี่่�ยวกับัเอกสารฉบับันี้้ � โปรดติดิต่่อ DJI โดยส่่งข้อ้ความไปที่่�  
DocSupport@dji.com

DJI เป็็นเครื่่�องหมายการค้า้ของ DJI

ลิขิสิิทธิ์์� © 2022 DJI สงวนลิขิสิิทธิ์์�

ฝ่่ ายสนัับสนุุนของ DJI
http://www.dji.com/support
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