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Ten dokument jest chroniony prawami autorskimi firmy DJI z zastrzezeniem wszystkich
praw. O ile DJI nie wyda innej zgody, uzytkownik nie ma prawa do korzystania

z dokumentu lub jakiejkolwiek jego czesci poprzez jego powielanie, przekazywanie lub
sprzedaz. Nalezy wytgcznie korzystac z tego dokumentu i jego zawartosci jako instrukcji
obstugi produktéw DJI. Dokumentu nie nalezy wykorzystywac do innych celéw.

W przypadku niescistos$ci pomiedzy réznymi wersjami pierwszenstwo ma wersja
angielska.

Q Wyszukiwanie wedtug stéw kluczowych

Aby znalez¢ odpowiedni temat, wyszukuj, wpisujac stowa kluczowe w rodzaju
Lakumulator” czy ,instalacja”. Jezeli czytasz ten dokument w programie Adobe
Acrobat Reader, aby rozpocza¢ wyszukiwanie, naciénij klawisze Ctrl+F w systemie
Windows lub Command+F w systemie Mac.

{'D Przechodzenie do tematu

W spisie tresci znajduje sie petna lista tematéw. Aby przej$¢ do wiasciwej sekgji, kliknij
wybrany temat.

© Drukowanie dokumentu

Niniejszy dokument mozna wydrukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.
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Korzystanie z instrukcji

A\ wazne X Podpowiedzi i wskazowki Odwotanie

DJI™ udostepnia filmy instruktazowe i nastepujace dokumenty:

1. ,Zasady bezpieczenstwa”

N

,Skrécony przewodnik ”

W

JInstrukcje obstugi”

Przed pierwszym uzyciem zalecamy obejrzenie wszystkich filmoéw instruktazowych

i zapoznanie sie ze ,Zasady bezpieczenstwa”. Przed pierwszym uzyciem zapoznaj sie
ze ,Skrécony przewodnik " i korzystaj z niniejszej , Instrukcje obstugi” w celu uzyskania
bardziej szczeg6towych informacji.

PrzejdZ do ponizszego adresu lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy instruktazowe,
ktére pokazuja, jak bezpiecznie korzysta¢ z drona:

https://www.dji.com/lito-x1/video

Pamietaj, aby korzysta¢ z DJI Fly podczas lotu. Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ najnowsza
wersje.

© 2026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone. 3


https://www.dji.com/lito-x1/video

DJI Lito X1 Podrecznik uzytkownika

Kontroler zdalnego sterowania z ekranem posiada juz zainstalowang aplikacje
DJI Fly. W przypadku korzystania z kontrolera zdalnego sterowania bez ekranu
wymagane jest pobranie DJI Fly na urzadzenie mobilne.

Aby sprawdzi¢ wersje systemow operacyjnych Android i iOS obstugiwane przez
DJI Fly, odwiedz https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

Zaréwno interfejs jak i funkcje DJI Fly moga sie rézni¢ w zaleznosci od
aktualizowanej wersji oprogramowania. Rzeczywiste wrazenia uzytkowania
zalezag od wersji uzywanego oprogramowania.

W celu zwiekszenia bezpieczenstwa lot jest ograniczony do wysokosci 30
m i zasiegu 50 m, jesli nie jest podtgczony lub zalogowany do aplikacji podczas
lotu.

Logowanie do aplikacji jest wazne przez 90 dni. Potgcz sie z internetem i zaloguj
ponownie po wygasnieciu.

Pobierz aplikacje DJI Assistant 2

Pobierz aplikacje DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drones Series) ze strony:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

& .

Temperatura pracy tego produktu wynosi od -10°C do 40°C. Nie spetnia on
normy standardowej temperatury pracy dla zastosowan militarnych (od -55°C
do 125°C), ktérej przestrzegania wymaga sie, aby sprostac wiekszej zmiennosci
warunkéw srodowiskowych. Produkt nalezy eksploatowa¢ odpowiednio i tylko
w zastosowaniach spetniajgcych wymagania dotyczace zakresu temperatur
roboczych danej klasy.
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1  Charakterystyka produktu

1.1 Uzycie po raz pierwszy

Kliknij tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrzec¢ filmy instruktazowe.

https://www.dji.com/lito-x1/video

Przygotowanie drona

1. Zdejmij ochraniacz gimbala z kamery.

3. Roztéz ramiona drona zgodnie z instrukgcja.

10 © 2026 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.
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+ Automatyczne wigczenie: Roztozenie prawego tylnego ramienia wigczy domysinie
drona.

+ Automatyczne wytgczenie: Po ztozeniu prawego tylnego ramienia rozpocznie sie
automatyczne odliczanie az do wytgczenia. Aby anulowac¢ wytgczenie podczas
odliczania, nacisnij przycisk zasilania raz.

L+ Funkcja Roztéz ramie, aby wigczy¢ jest domysinie wigczona. Funkgja
Zt6z ramie, aby wytaczy¢ jest domysinie wylgczona. Mozna wigczy¢
lub wytaczy¢ te funkcje w DJI Fly, gdy dron jest potgczony
z kontrolerem zdalnego sterowania. Upewnij sie, ze oprogramowanie
drona i akumulatora oraz aplikacja sg zaktualizowane do najnowszej
wersji. W przeciwnym razie funkcja moze nie by¢ dostepna.

* Reczne wiaczanie/wytgczanie: Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ dron.

K+ Jeslidron nie wystartuje po aktywacji akumulatora, akumulator ponownie
przejdzie w tryb uspienia po wytgczeniu drona na pewien czas. W takim
przypadku nacisnij przycisk zasilania lub nataduj akumulator, aby ponownie go
aktywowac przed uzyciem funkcji Rozt6z ramie, aby wigczy¢.

© 2026 D)l Wszelkie prawa zastrzezone. 11
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+  Gdy port USB-C drona jest uzywany, roztozenie ramienia nie wigczy drona.
Odtagcz potgczenie USB-C i odczekaj kilka sekund przed uzyciem funkcji Roztéz
ramie, aby jg wiaczyc.

+ Jeslidron uzyskuje teraz dostep do albumu, pobiera materiaty lub aktualizuje
oprogramowanie, ztozenie ramienia nie wytgczy drona.

+ Jesli podczas lotu dojdzie do kolizji, funkcja automatycznego wytaczania nie
zadziata. Funkcja jest dostepna po ponownym uruchomieniu drona.

/\ * Zalecamy uzywanie tadowarki firmy DJI do tadowania inteligentnego
akumulatora lotniczego. Szczeg6towe informacje mozna znalez¢ na oficjalnej
stronie DJI.

*  Przed wigczeniem zasilania drona upewnij sie, ze ochraniacz gimbala zostat
zdjety i wszystkie ramiona sg roztozone. W przeciwnym razie moze to wptyngc
na wynik procedury autodiagnostyki.

+ Gdy dron nie jest uzywany, zaleca sie zamontowanie ochraniacza gimbala.

Przygotowanie kontrolera zdalnego sterowania

DJI RC 2

1. Wyjmij drazki sterownicze z gniazd i przymocuj je na kontrolerze zdalnego sterowania.

2. Roztéz anteny.

3. Przed pierwszym uzyciem kontrolera zdalnego sterowania nalezy go aktywowac, a do
aktywacji potrzebne jest potgczenie z Internetem. Nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania, aby wigczy¢ zasilanie kontrolera zdalnego sterowania. Aby aktywowac

12 © 2026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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kontroler zdalnego sterowania, postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.

DJI RC-N3

1. Wyjmij drazki sterownicze z gniazd i przymocuj je na kontrolerze zdalnego sterowania.

2. Wyciagnij uchwyt urzadzenia mobilnego. Wybierz odpowiedni kabel kontrolera
zdalnego sterowania w zaleznosci od typu portu urzgdzenia mobilnego (domysinie
podtaczony jest kabel ze ztgczem USB-C). Umies¢ urzadzenie mobilne w uchwycie,
a nastepnie podtacz koniec kabla bez logotypu kontrolera zdalnego sterowania
do urzadzenia mobilnego. Upewnij sie, ze urzadzenie mobilne jest bezpiecznie
ulokowane.

/\ * Jesliw przypadku korzystania z urzgdzenia mobilnego z systemem Android
pojawi sie monit o potaczenie USB, wybierz opcje tylko do tadowania. Inne opcje
mogga spowodowac niepowodzenie potgczenia.

+  Ustaw uchwyt urzgdzenia mobilnego tak, aby upewni¢ sie, ze urzadzenie
mobilne jest dobrze zamocowane.

Aktywacja

Dron wymaga aktywacji przed pierwszym uzyciem. Naci$nij, a nastepnie ponownie
nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtgczy¢ dron i kontroler zdalnego sterowania,
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a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowa¢
dron przy uzyciu DJI Fly. Potgczenie z Internetem jest niezbedne do aktywacji.

Nawigzywanie potgczenia drona i kontrolera zdalnego

sterowania

Po aktywacji dron jest automatycznie potgczony z kontrolerem zdalnego sterowania.
W przypadku niepowodzenia automatycznego taczenia nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie DJI Fly nawigzywania potgczenia drona

i kontrolera zdalnego sterowania. Pozwoli to na uzyskanie optymalnych ustug
gwarancyjnych.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Jesli dostepna jest aktualizacja oprogramowania sprzetowego, w DJI Fly zostanie
wyswietlony monit. Aktualizuj oprogramowanie uktadowe, gdy tylko pojawi sie monit.
W przeciwnym razie niektére funkcje mogg nie by¢ dostepne.

1.2 Informacje ogélne

Dron

1. Gimbal i kamera 2. LiDAR skierowany do przodu M
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N o v o~ W

[21

Silniki

Podwozie (wbudowane anteny)
Smigta

Wskazniki stanu drona
Dookélny system wizyjny

z pojedynczym obiektywem [
System czujnikéw podczerwieni
skierowany w do6t

9.
10.
11.

12.
13.
14.

Inteligentny akumulator lotniczy
Sprzaczki akumulatora

Diody LED poziomu natadowania
akumulatora

Przycisk zasilania
Port USB-C

Gniazdo karty microSD

LiDAR skierowany do przodu spetnia wymogi bezpieczenstwa dotyczace ludzkiego oka i produktéw

laserowych klasy 1.

Dookélny system wizyjny z pojedynczym obiektywem wykrywa przeszkody w kierunku poziomym

i wzwyz.

DJI RC 2 Kontroler zdalnego sterowania

U e

0w O N o

10.
11.

Drazki sterownicze
Anteny
Dioda LED stanu

Diody LED poziomu natadowania
akumulatora

Przycisk Wstrzymanie lotu/Powr6t do
punktu startu (RTH)

Przetgcznik trybu lotu
Przycisk zasilania
Ekran dotykowy

Port USB-C

Gniazdo kart microSD

Pokretto gimbala

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

Przycisk nagrywania

Pokretto sterowania kamerg [
Przycisk Ostros¢/Migawka
Gtosnik

Gniazda drazkéw sterowniczych
Przycisk programowalny C2 1!

Przycisk programowalny C1 !
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(11

Aby wyswietli¢ i ustawi¢ funkcje przycisku, przejdz do widoku z kamery w DJI Fly i dotknij opcje ® * *
> Control (Sterowanie) > Button Customization (Dostosowanie przyciskéw).

DJI RC-N3 Kontroler zdalnego sterowania

ﬁgj Ty
@%

Przycisk zasilania 8. Kabel kontrolera zdalnego sterowania
Przetgcznik trybu lotu 9. Uchwyt urzadzenia mobilnego
Przycisk Wstrzymanie lotu/Powrét do 10. Anteny

punktu startu (RTH) 11. Port USB-C

Diody LED poziomu natadowania 12. Gniazda drgzkéw sterowniczych

akumulatora

13. Pokretto gimbala
Drazki sterownicze

14. Przycisk migawki/nagrywania
Przycisk programowalny [ ) ) )

15. Gniazdo urzadzenia mobilnego
Przycisk foto/wideo

[11 Aby wyswietli¢ i ustawi¢ funkcje przycisku, przejdz do widoku z kamery w DJI Fly i dotknij opcje ®**

16

> Control (Sterowanie) > Button Customization (Dostosowanie przyciskéw).
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2  Bezpieczenstwo lotu

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem zaleca sie prze¢wiczenie umiejetnosci latania
i bezpieczne latanie. Wybierz odpowiedni obszar do lotu zgodnie z nastepujgcymi
wymaganiami i ograniczeniami. Podczas lotu nalezy $cisle przestrzegac lokalnych
przepisow i regulacji. Przed lotem nalezy zapoznac sie z ,Zasadami bezpieczenstwa”. Ich
znajomos¢ pozwoli zapewni¢ bezpieczne uzytkowanie produktu.

2.1 Ograniczenia lotéw

System GEO (Geospatial Environment Online)

System DJI GEO to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym dostarcza
informacji na temat bezpieczenstwa lotéw i aktualnych ograniczen przestrzennych

oraz zapobiega wlatywaniu do przestrzeni objetej ograniczeniami. W wyjgtkowych
okolicznos$ciach obszary o ograniczonym dostepie mogg zosta¢ odblokowane, aby
umozliwi¢ loty. Przedtem jednak uzytkownik musi tego zazadac¢, stosownie do biezgcego
poziomu ograniczenia w obszarze planowanego lotu. System GEO moze nie by¢

w petni zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami. To uzytkownik ponosi samodzielng
odpowiedzialnos¢ za bezpieczenstwo lotu i przed ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu
w obszarze objetym ograniczeniami musi potwierdzi¢ sytuacje prawng. Wiecej informacji
na temat systemu GEO jest dostepnych na stronie https://fly-safe.dji.com.

Limity lotu

Ze wzgleddw bezpieczenstwa limity lotu sg domysinie wigczone, aby pomoc
uzytkownikowi w bezpiecznej obstudze drona. Mozna ustawia¢ limity lotu na wysoko$¢

i odlegtosc. Limity putapu, limity odlegtosci i strefy GEO funkcjonujg jednocze$nie w celu
zarzgdzania bezpieczenstwem lotu, gdy dostepny jest sygnat GNSS. Tylko putap moze by¢
ograniczony, gdy Globalny system nawigacji satelitarnej (GNSS) jest niedostepny.

Limity putapu i odlegtosci lotu

Maksymalny putap lotu ogranicza wysoko$¢ lotu drona, natomiast maksymalna
odlegtos¢ lotu ogranicza promien lotu drona wokét punktu startu. W celu zwiekszenia
bezpieczenstwa lotéw limity te mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Fly.
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1. Maksymalny putap

2 2. Punkt startu (potozenie poziome)
3 3. Maks. odlegtos¢
4 4. Wysokos$¢ drona podczas startu
Silny sygnat GNSS
Ograniczenia lotow Komunikat w aplikacji DJI Fly
Maksymalny Putap drona nie moze przekroczy¢ | Osiggnieto maksymalny putap lo-
putap wartosci ustawionej w DJI Fly. tu.

Maks. odlegto$¢

Odlegtos$¢ w linii prostej od drona
do punktu startu nie moze prze-
kroczy¢ maksymalnej odlegtosci
lotu ustalonej w DJI Fly.

Osiggnieto maksymalng odlegtos¢
lotu.

Staby sygnat GNSS

Ograniczenia lotéw

Komunikat w aplikacji DJI Fly

Maksymalny
putap

+ Putap jest ograniczony do 30
m od punktu startu przy do-
statecznym oswietleniu.

* Putap jest ograniczony do 2 m
nad podtozem przy stabym
o$wietleniu i dziatajgcym sys-
temie czujnikéw wykrywania
w podczerwieni skierowanych
w dot.

+  Putap jest ograniczony do 30
m od punktu startu przy sta-
bym oswietleniu, a system
czujnikéw wykrywania w pod-
czerwieni skierowanych w dot
nie dziata.

Osiggnieto maksymalny putap lo-
tu.

Maks. odlegtos¢

Bez ograniczen

& .

Po wigczeniu drona ograniczenie putapu usuwane jest automatycznie, o ile

sygnat GNSS jest silny (sita sygnatu GNSS > 2). Ograniczenie nie obowiazuje,
nawet jesli sygnat GNSS staje sie pozniej staby.

19
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+ Jesli dron wyleci poza ustawiony wczesniej zasieg z powodu sity bezwtadnosci,
nadal mozna nim sterowaé, ale nie mozna nim polecie¢ dalej.

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw, zapewnia poziomy zagrozenia
oraz informacje o bezpieczenstwie dla poszczegoélnych lotéw oraz oferuje informacje

0 ograniczeniach przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary z ograniczeniami lotéw to
tzw. strefy GEO, ktore sg dalej podzielone na strefy z zakazem lotéw, strefy autoryzacji,
strefy ostrzezenia, rozszerzone strefy ostrzezenia i strefy ograniczonego putapu. Takie
informacje mozna przegladac w czasie rzeczywistym w DJI Fly. Strefy GEO to konkretne
obszary lotéw, w tym miedzy innymi lotniska, miejsca duzych wydarzen, miejsca
sytuacji awaryjnych (takie jak pozary laséw), otoczenie elektrowni jgdrowych, wiezienia,
obiekty rzgdowe i obiekty wojskowe. Domyslnie system GEO ogranicza mozliwos¢ startu
i wlotu do stref, ktére moga budzi¢ obawy dotyczgce bezpieczenstwa. Mapa stref GEO,
zawierajgca wyczerpujace informacje na temat stref GEO na catym Swiecie, jest dostepna
na oficjalnej stronie internetowej DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Odblokowywanie stref GEO

Samoodblokowywanie jest przeznaczone do odblokowywania stref autoryzacji. Aby
wykona¢ samoodblokowywanie, uzytkownik musi przesta¢ wniosek przez strone DJI
FlySafe, dostepng pod adresem https://fly-safe.dji.com. Po zatwierdzeniu zgdania
odblokowania uzytkownik moze zsynchronizowac licencje odblokowujacg za pomoca
aplikacji DJI Fly. Aby odblokowac strefe, uzytkownik moze uruchomi¢ dron lub wlecie¢
nim bezpos$rednio do zatwierdzonej strefy autoryzacji, a nastepnie postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji DJI Fly.

Funkcja Odblokowywanie niestandardowe jest przeznaczona dla uzytkownikéw

o specjalnych wymaganiach. Wyznacza niestandardowe obszary lotéw zdefiniowane
przez uzytkownika i zapewnia dokumenty uprawnien do lotéw, dostosowane do potrzeb
réznych uzytkownikéw. Ta opcja jest dostepna we wszystkich krajach i regionach

i mozna o nig zawnioskowac przez strone DJI FlySafe, dostepng pod adresem https://
fly-safe.dji.com.

/\ * Abyzapewnic bezpieczenstwo lotu, dron po wlocie do strefy odblokowanej nie
bedzie mégt z niej wyleciec. Jesdli punkt startu jest poza strefg odblokowania,
dron nie bedzie mégt do niego wrdcic.
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2.2 Wymagane warunki Srodowiskowe podczas lotu

1.

10.

NIE wolno lata¢ w trudnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, $nieg,
deszcz i mgta.

Nalezy lata¢ wytacznie na otwartej przestrzeni. Wysokie budowle i duze metalowe
konstrukcje moga wptywac na doktadnos¢ kompasu poktadowego i systemu
GNSS.Po wystartowaniu a przed kontynuowaniem lotu, nalezy upewnic sig, ze zostat
odtworzony komunikat gtosowy o aktualizacji punktu startu. W przypadku startu
drona w poblizu budynkéw nie mozna zagwarantowac¢ doktadnego potozenia punktu
startu. W takim wypadku nalezy uwaznie obserwowac biezgce potozenie drona
podczas jego automatycznego powrotu do punktu startu (RTH). Gdy dron znajdzie sie
w poblizu punktu startu, zaleca sie wytgczenie automatycznej funkcji RTH i reczne
sterowanie lgdowaniem we wiasciwej lokalizacji.

Lataj dronem w zasiegu wzroku (VLOS). Unikaj gér i drzew blokujacych sygnat

GNSS. Kazdy lot poza zasiegiem wzroku (BVLOS) moze by¢ wykonywany tylko wtedy,
gdy osiagi drona, wiedza i umiejetnosci pilota oraz zarzgdzanie bezpieczerstwem
operacyjnym sg zgodne z lokalnymi przepisami dotyczacymi BVLOS. Unikaj przeszkéd,
trumow, drzew i zbiornikéw wodnych. Ze wzgleddw bezpieczenstwa NIE NALEZY lataé
dronem w poblizu lotnisk, autostrad, dworcéw kolejowych, linii kolejowych, centréw
miast i innych wrazliwych obszaréw, chyba ze uzyskano pozwolenie lub zgode na
mocy lokalnych przepiséw.

W przypadku stabego sygnatu GNSS lot powinien odbywac sie w warunkach dobrego
o$wietlenia i widocznosci. W warunkach stabego oswietlenia system wizyjny moze nie
dziata¢ prawidtowo.

Zaktécenia mozna zminimalizowa¢ poprzez unikanie obszaréw o wysokim
poziomie oddziatywania elektromagnetycznego, takich jak miejsca w poblizu linii
energetycznych, stacji bazowych, podstacji elektrycznych i wiez nadawczych.

Wydajnos¢ drona i akumulatora podczas lotéw na duzych wysokos$ciach spada. Nalezy
zachowac ostroznos$¢ podczas lotu. NIE WOLNO lata¢ powyzej okres$lonego putapu.

Dtugos$¢ drogi hamowania drona jest zalezna od wysokos$¢ lotu. Im wyzsza wysokos¢,
tym wieksza odlegto$¢ hamowania. Podczas lotéw na duzych wysokosciach nalezy
zachowa¢ odpowiednig droge hamowania, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

Na obszarach polarnych system GNSS nie nadaje sie do nawigacji drona. W takim
przypadku nalezy korzysta¢ z systemu widocznosci.

NIE WOLNO startowac z poruszajgcych sie obiektéw, takich jak samochody, statki
i samoloty.

NIE WOLNO startowac z powierzchni, ktére majg jednolity kolor lub silnie odbijaja
Swiatto, takich jak dach samochodu.
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11.

12.
13.
14.

15.

Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas startu na pustyni lub z plazy, aby unikng¢
wnikniecia piasku do drona.

NIE WOLNO lata¢ dronem w Srodowisku narazonym na pozary lub wybuchy.
Dron i pokrewne urzadzenia moga lata¢ tylko w suchym $rodowisku.

NIE WOLNO uzywa¢ drona w poblizu wypadkoéw, pozaréw, wybuchéw, powodzi,
tsunami, lawin, osunig¢, trzesien ziemi lub burzy piaskowej. Podczas uzytkowania
nalezy unika¢ kontaktu z solng mgta i plesnia.

NIE WOLNO lata¢ dronem w poblizu stad ptakéw.

2.3 Odpowiedzialna obstuga drona

Aby unikng¢ powaznych obrazen i szkéd materialnych, nalezy przestrzega¢ nastepujgcych
zasad:

1.

10.

11.

22

NIE MOZESZ BYC pod wptywem $rodka znieczulajgcego, alkoholu, narkotykéw albo
cierpiec na zawroty gtowy, zmeczenie, mdtosci lub inne stany, ktére mogtyby
uposledzi¢ zdolnos¢ do bezpiecznej obstugi drona.

Po wylagdowaniu nalezy najpierw wytaczy¢ dron, a nastepnie wytgczy¢ kontroler
zdalnego sterowania.

NIE WOLNO upuszcza¢, uruchamia¢, ani w zaden inny sposéb umieszczac
jakichkolwiek niebezpiecznych tadunkéw na budynkach, osobach lub zwierzetach lub
w ich kierunku, co mogtoby spowodowac¢ obrazenia ciata lub uszkodzenie mienia.

NIE WOLNO uzywa¢ drondw, ktére zostaty przypadkowo uszkodzone, rozbity sie lub
nie s3 w dobrym stanie.

Upewnij sie, ze trenujesz wystarczajgco duzo i masz plany awaryjne na wypadek
sytuacji kryzysowych lub w przypadku wystgpienia incydentu.

Upewnij sie, ze masz plan lotu. NIE lataj dronem lekkomysinie.

Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac prywatnos¢ innych oséb. Nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw, regulacji i norm moralnych dotyczacych
prywatnosci.

NIE WOLNO uzywac tego produktu do celéw innych niz do uzytku osobistego.

NIE WOLNO uzywac tego produktu do nielegalnych lub niestosownych celéw, takich
jak szpiegowanie, operacje wojskowe lub nieautoryzowane $ledztwa.

NIE WOLNO uzywac tego produktu do zniestawiania, naduzywania, nekania,
prze$ladowania, grozenia ani w inny sposéb naruszania praw ustawowych innych
0s6b, takich jak prawo do prywatnosci i wizerunku.

NIE WOLNO naruszac¢ prywatnej wtasnosci innych oséb.
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2.4 Lista kontrolna przed lotem

w

w X N o Uk

10.

Zdejmij ostone gimbala z kamery.
Upewnij sie, ze inteligentny akumulator lotniczy i Smigta sg bezpiecznie zamontowane.

Upewnij sie, ze kontroler zdalnego sterowania, urzagdzenie mobilne i inteligentny
akumulator lotniczy sg w petni natadowane.

Upewnij sie, ze ramiona i $migta drona sg roztozone.

Upewnij sie, ze gimbal i kamera dziatajg prawidtowo.

Upewnij sie, ze nic nie blokuje silnikéw i Ze dziatajg one prawidtowo.
Upewnij sie, ze DJI Fly pomysinie nawigzata potaczenie z dronem.
Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki sg czyste.

NIE WOLNO instalowac niecertyfikowanych akcesoriéw ani urzagdzen zewnetrznych,
poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie produktu lub stwarzac zagrozenie.

X+ Abyunikngc¢ ostabienia sity napedu po zainstalowaniu ostony Smigiet, nie
uzywaj Inteligentny akumulator lotniczy DJI Lito Series w wersji Plus ani nie
montuj tadunkéw innych producentow.

Upewnij sie, ze funkcja unikania przeszkdd jest ustawiona w D)l Fly oraz ze
maksymalny putap, maksymalna odlegto$¢ i putap funkcji automatycznego
powrotu do bazy sg odpowiednio ustawione zgodnie z lokalnymi przepisami
i regulacjami.
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3

Lot podstawowy

3.1 Automatyczny start/lgdowanie

Start automatyczny

1.
2.

3.

Uruchom aplikacje DJI Fly i przejdz do widoku z kamery.

Wykonaj wszystkie czynnosci z listy kontrolnej przed lotem.

Nacisnij ikone & . Jeéli warunki do startu s3 bezpieczne, naciénij i przytrzymaj przycisk
w celu potwierdzenia.

Dron wystartuje i zawisnie nad ziemia.

Automatyczne lgdowanie

1.

4.

Jesli warunki do ladowania s bezpieczne, dotknij ikony & , a nastepnie nacisnij
i przytrzymaj ikone &, aby potwierdzi¢.
Automatyczne lgdowanie mozna odwota¢, naciskajac ikone @ .

Jesli system widoczno$ci w dét dziata prawidtowo, funkcja ochrony przy lgdowaniu
zostanie wigczona.

Silniki zatrzymajg sie automatycznie po wylagdowaniu.

/A -« Wybierz odpowiednie miejsce do lgdowania.

3.2 Uruchamianie/zatrzymywanie silnikéw

Uruchamianie silnikow

Aby uruchomic¢ silniki, wykonaj jedno z polecen drazka tgczonego (Combination Stick
Commands, CSC). Gdy silniki zaczna sie obraca¢, zwolnij oba drazki jednoczes$nie.

I I

(o 6 |
2 B3

) L
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Zatrzymywanie silnikéw
Silniki mozna zatrzyma¢ na dwa sposoby:

Metoda 1: Kiedy dron wylgduje, popchnij drazek przepustnicy i przytrzymaj go az do
wytgczenia sinikow.

Tryb drqzka sterowniczego: Tryb 2

Metoda 2: Kiedy dron wylgduje, wykonaj jedno z polecen CSC, jak pokazano ponizej, az do
zatrzymania silnikow.

00|
@p €2
T4

L

]

|

© |

N

Zatrzymywanie silnikéw w czasie lotu

/N\ + Zatrzymanie silnikéw w czasie lotu spowoduje rozbicie drona.

DomysIne ustawienie awaryjnego zatrzymania $migta w aplikacji DJI Fly dotyczy tylko
sytuacji awaryjnej, co oznacza, ze silniki moga zosta¢ zatrzymane w trakcie lotu

tylko wtedy, gdy dron wykryje, ze znajduje sie w sytuacji awaryjnej, takiej jak kolizja,
zatrzymanie silnika, kotysanie sie, lub jest poza kontrolg i bardzo szybko sie wznosi

lub opada. Aby zatrzymac silniki w trakcie lotu, przeprowadz te samg procedure CSC,
ktéra wykonano do uruchomienia silnikow. Nalezy pamieta¢, ze aby zatrzymac silniki
uzytkownik musi podczas wykonywania CSC przez dwie sekundy przytrzymac drazki
sterownicze. Awaryjne zatrzymanie $migiet mozna w aplikacji zmieni¢ na Anytime (W
dowolnym momencie). Z tej opcji nalezy korzysta¢ ostroznie.
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Drazki sterownicze kontrolera zdalnego sterowania stuzg do sterowania ruchami drona.
Drazki sterownicze mozna obstugiwac¢ w trybie 1, 2 lub 3, jak pokazano ponizej.

DomysInym trybem sterowania wtgczonym w kontrolerze zdalnego sterowania jest tryb
2. W niniejszej instrukgji do ilustracji sposobu uzycia drazka sterowniczego jako przyktad
wykorzystano tryb 2. Im bardziej drazek odchyla sie od pozycji centralnej, tym szybciej
porusza sie dron.

Tryb 1
t L ~ 4 4
I AR A
0 0 0 0
dow| G [wen gL
Tryb 2
p Lt e -
D% { oy
0 0 - 00 o
Tryb 3
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3.4 Procedury startu/lagdowania

/\ * NIEWOLNO startowac z dtoni ani trzymac drona rekg podczas startu.

* NIE uzywaj drona, jesli oswietlenie jest za silne lub za stabe do uzycia kontrolera
zdalnego sterowania. Uzytkownik reguluje prawidtowe dostosowanie jasnosci
wyswietlacza i natezenie bezposredniego Swiatta stonecznego padajacego na
ekran w celu uzyskania wyraznego obrazu na ekranie.

3.

Lista kontrolna przed lotem ma na celu zapewnienie uzytkownikowi bezpiecznego
latania. Przed kazdym lotem zapoznaj sie z petng listg kontrolna.

Ustaw dron na otwartym, ptaskim obszarze, tak aby jego tyt byt skierowany w Twojg
strone.

Wiacz kontroler zdalnego sterowania i drona.
Uruchom DJI Fly i otwérz widok z kamery.

Poczekaj na zakonczenie autodiagnostyki drona. Jesli DJI Fly nie wySwietli zadnych
ostrzezen o nieprawidtowosciach, mozna uruchomi¢ silniki.

Delikatnie popchnij drazek przepustnicy, aby wystartowac.

Aby wylagdowac, zawisnij nad ptaska powierzchnig i popchnij drazek przepustnicy

w dot, aby obnizy¢ poziom lotu.

Po wylagdowaniu popchnij przepustnice w dot i przytrzymaj do momentu zatrzymania
sie silnikow.

Wytgcz drona, zanim wytgczysz kontroler zdalnego sterowania.

5 Nagrywanie audio w aplikacji

Gdy dron jest uzywany wraz z kontrolerem zdalnego sterowania DJI RC-N3, nagrywanie
dzwieku jest dostepne za posrednictwem aplikacji. W widoku kamery aplikacji, dotknij

opgji * * * > Kamera, aby wigczy¢ nagrywanie aplikacji. Audio bedzie nagrywane przez
odpowiednie urzgdzenie nagrywajace dzwiek w tym samym czasie, gdy dron bedzie
nagrywat film wideo. W widoku podgladu na zywo zostanie wyswietlona ikona mikrofonu.

/A« NIE wytaczaj ekranu ani nie przetaczaj sie na inne aplikacje podczas nagrywania.

£

28

+  Obstugiwane urzadzenia do nagrywania dzwieku obejmujg mikrofon
w smartfonie i urzadzenia Bluetooth. Podczas korzystania z niektérych urzadzen
Bluetooth moga wystagpic problemy z kompatybilnoscia funkcji nagrywania
dzwieku. Przed rozpoczeciem nagrywania nalezy je przetestowac.
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+ Nagrywanie dzwieku mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ tylko przed rozpoczeciem
nagrywania.
« Podczas przegladania lub pobierania filméw w widoku albumu w DJI Fly,

dzwiek nagrany przy uzyciu funkcji nagrywania dzwieku zostanie automatycznie
potgczony z plikiem wideo.

o v oA~ W

Wybierz zagdany tryb pracy gimbala w DJI Fly.

Zaleca sie robienie zdje¢ oraz nagrywanie filméw podczas lotu w trybie Normal lub
Cine.

NIE LATAJ w zt3 pogode, np. w deszczowe lub wietrzne dni.
Wybierz ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowiadaja Twoim potrzebom.
Przeprowadz loty probne w celu ustalenia tras lotu i uchwycenia podgladu scen.

Delikatnie popychaj drazki sterownicze, aby utrzymac¢ ptynny i stabilny ruch drona.
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4 Inteligentne tryby lotu

Najlepiej klikng¢ ponizsze tacze lub zeskanowac kod QR, aby obejrze¢ film instruktazowy.

https://www.dji.com/lito-x1/video

4.1 FocusTrack

Reflektor

Wiacza utrzymanie obiektu w kadrze gimbala przez caty czas, podczas gdy uzytkownik
recznie steruje lotem.

Dron ominie przeszkode lub zahamuje, gdy zostanie wykryta przeszkoda, a system
wizyjny dziata normalnie, zgodnie z funkcjg omijania przeszkéd ustawiong w DJI Fly.

/N\ W trybie sportowym funkcja unikania przeszkéd jest wytgczona.

Obstugiwane obiekty:
+  Obiekty stacjonarne

+ Poruszajace sie obiekty (wytacznie pojazdy, todzie i ludzie)

Punkt zainteresowania (POI)
Pozwala dronowi lata¢ wokot obiektu.

Gdy systemy wizyjne dziatajg normalnie, dron ominie przeszkody niezaleznie od trybow
lotu lub ustawien funkcji omijania przeszkéd w D)l Fly.

Obstugiwane obiekty:
+ Obiekty stacjonarne

+ Poruszajace sie obiekty (wytacznie pojazdy, todzie i ludzie)

ActiveTrack
Dron podaza za obiektem.

Dotknij lub przesunh pokretto Sledzenia, aby zmieni¢ kierunek sledzenia, a dron
automatycznie przeleci z biezacej pozycji @ wzdtuz wygenerowanej trajektorii do
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wybranego kierunku $ledzenia @ i bedzie kontynuowat $ledzenie. Mozna réwniez recznie
dostosowac kierunek $ledzenia, wysokos$¢ i odlegtos¢ za pomoca drazkédw sterujacych.

Dotknij ikony ustawienia FocusTrack =, aby ustawi¢ parametry $ledzenia w aplikagji.

Gdy systemy wizyjne dziataja normalnie, dron ominie przeszkody niezaleznie od trybdw
lotu lub ustawien funkcji omijania przeszkéd w D]l Fly.

Obstugiwane obiekty:

Poruszajgce sie obiekty (wytgcznie pojazdy, todzie i ludzie).

W trybie ActiveTrack, obstugiwane zakresy odlegtosci i wysoko$ci miedzy dronem
a obiektem sg okreslone ponizej.

Obiekt Ludzie Pojazdy/todzie
Odlegtos¢ w poziomie 4-20m 6-100 m
Wysokos¢ 0,5-15m 6-100 m

/\ ¢ Jesliw chwili uruchomienia funkgji ActiveTrack odlegtos¢ i wysokos¢ beda
poza obstugiwanym zakresem, dron poleci zgodnie z obstugiwang odlegtosciag
i wysokoscig.
+ Zaleca sie, aby predkos¢ poruszajgcego sie obiektu nie przekraczata 12 m/s.
W przeciwnym razie dron nie bedzie w stanie prawidtowo $ledzi¢ obiektu.

Uwaga

/\ *+ Dron nie jest w stanie unika¢ przemieszczajgcych sie przeszkod, takich jak ludzie,
zwierzeta i pojazdy. Podczas korzystania z funkcji FocusTrack nalezy zwracac
uwage na otoczenie, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

+  NIE WOLNO korzystac¢ z funkcji FocusTrack w miejscach petnych matych lub
drobnych obiektéw (np. gatezi drzew czy linii energetycznych), przezroczystych
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obiektow (np. wody czy szkta) albo powierzchni monochromatycznych (np.
biatych scian).

+ W razie sytuacji awaryjnej nalezy zawsze by¢ przygotowanym na nacisniecie
przycisku wstrzymania lotu na kontrolerze zdalnego sterowania lub dotkniecie

przycisku & wDJl Fly i przejecie samodzielnego sterowania dronem.
+  Nalezy zachowa¢ szczegdlng czujnos¢ podczas korzystania z funkcji FocusTrack
w kazdej z ponizszych sytuacji:
+ Sledzony obiekt nie porusza sie po ptaszczyznie poziomej.
+ Sledzony obiekt radykalnie zmienia ksztatt podczas ruchu.
+ Sledzony obiekt przez dtuzszy czas znajduije sie poza zasiegiem wzroku.

+ Sledzony obiekt znajduje sie na duzych obszarach monochromatycznych,
takich jak pokryte $niegiem tereny lub pustynie.

+ Sledzony obiekt ma kolor lub rzezbe podobna do otoczenia.
+ Oswietlenie jest skrajnie stabe (< 5 lukséw) lub mocne (> 100 000 luksow).

+ Pamietaj, aby podczas korzystania z funkcji FocusTrack przestrzega¢ lokalnych
przepisoéw i regulacji dotyczacych prywatnosci.

+  Zalecane jest éledzenie tylko pojazdéw, todzi i ludzi (ale nie dzieci). Sledzac inne
obiekty, lataj ostroznie.

« W przypadku poruszajacych sie obiektéw, za pojazdy uwaza sie samochody oraz
mate i $rednie todzie. Nie $ledZ zdalnie sterowanych samochodéw ani todzi.

+ Obiekt sledzgcy moze nieumysinie zamienic sie z innym, jesli znajdag sie obok
siebie.

Korzystanie z funkcji FocusTrack

Przed wigczeniem funkcji FocusTrack nalezy upewnic sie, ze przestrzen do lotu jest
otwarta, niezaktécona i ma wystarczajgce oswietlenie.

Dotknij ikone FocusTrack [*] po lewej stronie aplikacji lub wybierz obiekt na ekranie,
aby wtaczy¢ funkcje FocusTrack. Po wigczeniu ponowne dotkniecie ikony FocusTrack (-]
spowoduje wyjscie z trybu.

K= Podczas uzytkowania nacisnij przycisk wstrzymania lotu na kontrolerze zdalnego
sterowania, aby anulowac¢ wybér obiektu.
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4.2

MasterShots

Dron wybierze wstepnie ustawiong trase lotu na podstawie typu obiektu i odlegtosci.
Nastepnie automatycznie wykona réznorodne klasyczne zdjecia lotnicze.

Uwaga

& .

Z funkcji MasterShots nalezy korzysta¢ w miejscach, gdzie nie ma budynkéw ani
innych przeszkéd. Upewnij sie, ze na torze lotu nie ma ludzi, zwierzat ani innych
przeszkod.

Zawsze zwracaj uwage na przeszkody wokét drona i uzywaj kontrolera zdalnego
sterowania do unikania kolizji drona i przeszkéd na jego drodze.

NIE WOLNO korzystac¢ z funkcji MasterShots w zadnej z nastepujacych sytuacji:

¢  Gdy obiekt przez dtuzszy czas jest zablokowany lub poza widoczng linig
wzroku.

* Gdy obiekt znajduje sie na duzych obszarach monochromatycznych, takich
jak pokryte sniegiem tereny lub pustynie.

¢ Gdy obiekt jest podobny pod wzgledem koloru lub rzezby do otoczenia.

¢ Gdy obiekt unosi sie w powietrzu.

¢ Gdy obiekt szybko sie porusza.

*  OSwietlenie jest skrajnie stabe (< 5 lukséw) lub mocne (> 100 000 lukséw).

NIE WOLNO korzystac¢ z funkcji MasterShots w poblizu budynkéw ani
w miejscach, gdzie sygnat GNSS jest staby. Tor lotu w takich miejscach moze
utraci¢ stabilnos¢.

Pamietaj, aby podczas korzystania z funkcji MasterShots przestrzegac lokalnych
przepisoéw i regulacji dotyczgcych prywatnosci.

Korzystanie z MasterShots

1. Dotknij ikony Shooting Mode (Trybu fotografowania) po prawej stronie widoku

z kamery i wybierz opcje MasterShots (%] .

2. Po wybraniu obiektu metodg przeciggania i dostosowaniu obszaru fotografowania

dotknij ikony @, aby rozpoczaé nagrywanie. Dron zacznie lata¢ i nagrywac
automatycznie. Po zakonczeniu nagrywania dron wréci do pierwotnej pozycji.
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3. Dotknij ikony @ lub naci$nij raz przycisk Flight Pause (Wstrzymanie lotu) na

kontrolerze zdalnego sterowania. Dron natychmiast wyjdzie z trybu MasterShots
i zawidnie.

4.3

QuickShots

Funkcja QuickShots dziata w wielu trybach fotografowania. Dron automatycznie nagrywa
zgodnie z wybranym trybem fotografowania i generuje krétkie filmy.

Uwaga

& .

Korzystajac z funkcji Boomerang, upewnij sie, ze masz do dyspozycji
wystarczajgco duzo przestrzeni. Wokét drona powinna by¢ wolna przestrzen
o promieniu co najmniej 30 m, a nad dronem powinno by¢ co najmniej 10 m
wolnej przestrzeni.

Korzystajac z funkcji Asteroid, upewnij sie, ze masz do dyspozycji wystarczajgco
duzo przestrzeni. Za dronem powinno by¢ co najmniej 40 m wolnej przestrzeni,
a nad dronem — co najmniej 50 m.

Z funkgcji QuickShots nalezy korzysta¢ w miejscach, gdzie nie ma budynkéw ani
innych przeszkéd. Upewnij sie, ze na torze lotu nie ma ludzi, zwierzat ani innych
przeszkod.

Zawsze zwracaj uwage na obiekty wokot drona i uzywaj kontrolera zdalnego
sterowania do unikania kolizji drona i przeszkéd na jego drodze.

NIE WOLNO korzysta¢ z funkcji QuickShots w zadnej z nastepujacych sytuacji:

¢ Gdy obiekt przez dtuzszy czas jest zablokowany lub poza widoczng linig
wzroku.

* Gdy obiekt znajduje sie na duzych obszarach monochromatycznych, takich
jak pokryte $niegiem tereny lub pustynie.

¢ Gdy obiekt jest podobny pod wzgledem koloru lub rzeZby do otoczenia.

¢ Gdy obiekt unosi sie w powietrzu.

¢ Gdy obiekt szybko sie porusza.

*  OSswietlenie jest skrajnie stabe (< 5 lukséw) lub mocne (> 100 000 luksow).

NIE WOLNO korzysta¢ z funkcji QuickShots w poblizu budynkdéw ani w miejscach,
gdzie sygnat GNSS jest staby. W przeciwnym razie tor lotu utraci stabilnosc.

Pamietaj, aby podczas korzystania z funkcji QuickShots przestrzega¢ lokalnych
przepiséw i regulacji dotyczacych prywatnosci.
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Korzystanie z QuickShots

1. Dotknij ikony Shooting Mode (Trybu fotografowania) po prawej stronie widoku
z kamery i wybierz opcje QuickShots

2. Powybraniu jednego z trybéw dodatkowych dotknij ikony plusa lub przeciagnij

obiekt na ekranie. Dotknij ikony @, aby rozpocza¢ fotografowanie. Dron nagra
materiat podczas wykonywania wstepnie ustawionego lotu zgodnie z wybrang opcja,
a nastepnie wygeneruje wideo. Po zakonczeniu nagrywania dron wréci do pierwotnej

pozycji.

3. Dotknij ikony @ lub naciénij raz przycisk Flight Pause (Wstrzymanie lotu) na
kontrolerze zdalnego sterowania. Dron natychmiast wyjdzie z trybu QuickShots
i zawidnie.

4.4 Hyperlapse

Hyperlapse wykonuje okreslong liczbe zdje¢ zgodnie z interwatem czasowym, a nastepnie
kompiluje te zdjecia w kilkusekundowy film. Szczegélnie nadaje sie do nagrywania

scen z ruchomymi elementami, takimi jak ruch uliczny, dryfujgce chmury oraz wschody

i zachody stonca.

Korzystanie z funkcji Hyperlapse

1. Dotknij ikony Shooting Modes (Tryby fotografowania) w widoku z kamery i wybierz
opcje Hyperlapse

2. Wybierz tryb Hyperlapse. Po ustawieniu powigzanych parametréw dotknij przycisku
migawki/nagrywania @ , aby rozpocza¢ proces.

3. Dotknijikony ® lub nacisnij przycisk Stop na kontrolerze zdalnego sterowania. Dron
wyjdzie z trybu Hyperlapse i zawisnie.

4.5 Lot z punktami trasy

Dzieki funkgji lotu z punktami trasy mozna z wyprzedzeniem ustawi¢ punkty trasy

dla r6znych miejsc fotografowania, a nastepnie wygenerowac trase lotu na podstawie
ustawionych punktéw trasy. Nastepnie dron automatycznie poleci wzdtuz ustawionej
trasy i wykona zaprogramowane dziatania kamery.

Trasy lotdbw mogg by¢ zapisywane i powtarzane o réznych porach, aby uchwyci¢ zmiany
w porach roku i efekt dnia i nocy.
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AN+ Zanim tryb lotu z punktami trasy zostanie wtgczony, dotknij ***>
Bezpieczeristwo > Reczne omijanie przeszkdd, aby sprawdzi¢ dziatanie funkgji
omijania przeszkdd. Po ustawieniu akcji omijania przeszkéd na Bypass
(Omijanie) lub Brake (Hamowanie), dron bedzie hamowat, jesli wykryje
przeszkody podczas lotu do punktu trasy. W przypadku ustawienia Off dron nie
moze omijac przeszkod.

+ Trasa lotu bedzie skreca¢ pomiedzy punktami trasy, wiec wysokos¢ lotu
miedzy punktami trasy moze by¢ nizsza niz wysokos¢ punktéw trasy podczas
lotu. Podczas wyznaczania punktu trasy nalezy unika¢ wszelkich przeszkod
rozmieszczonych ponizej.

£+ Przed startem mozna uzywac mapy tylko do dodawania punktow trasy.

*  Przed uzyciem mapy do dodania punktu trasy podtacz kontroler zdalnego
sterowania do internetu i pobierz mape.

+ Jesli opcja Camera Action (Dziatanie kamery) jest ustawiona na None (Brak),
dron bedzie latat tylko automatycznie. Podczas lotu nalezy recznie sterowac
kamera.

+ Jedli ustawiono juz opcje Heading (Kierunek) i Gimbal Tilt (Pochylenie gimbala)
na Face POI (Przodem do POI), wéwczas punkt POl zostanie automatycznie
powigzany z tymi punktami trasy.

*  Przy korzystaniu z lotu z punktami trasy w UE, dziatanie dla opcji On Signal Lost
(Utrata sygnatu) nie moze by¢ ustawiona na Continue (Kontynuuj).

Wykonywanie lotu z punktami trasy

1. Dotknij £\i po lewej stronie widoku z kamery, aby wtaczy¢ opcje Lot z punktami trasy.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby dokonczyc¢ ustawienia
i wykonac trase lotu.

3. Dotknij ponownie ikony lotu z punktami trasy £lJ, aby zakoriczy¢ lot z punktami trasy,
a trasa lotu zostanie automatycznie zapisana w bibliotece.

4.6 Tempomat

Tempomat umozliwia zablokowanie predkosci lotu, co utatwia sterowanie i zapewnia
ptynniejsze ruchy kamery. Podczas lotu ze statg predkoscig mozesz uzy¢ dodatkowych
pozycji drazka sterowego, aby wykona¢ dynamiczne ujecia kamery, na przyktad
wznoszenie spiralne.
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/\ *+ Omijanie przeszkdéd w trybie tempomatu jest realizowane zgodnie z aktualnym
trybem lotu. Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas lotu.

Uzywanie tempomatu
1. Ustaw jeden konfigurowalny przycisk kontrolera zdalnego sterowania na funkcje
tempomatu.

2. Podczas popychania drazkéw sterowniczych nacisnij przycisk tempomatu, a dron
bedzie leciat automatycznie z biezacg predkoscia.

3. Nacisnij raz przycisk wstrzymania lotu na kontrolerze zdalnego sterowania lub dotknij

®, aby zakonczy¢ funkcje tempomatu.
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5 Dron

5.1 Tryb lotu

Dron obstuguje nastepujgce tryby lotu, ktére mozna przetgczac przetgcznikiem Tryb lotu
na kontrolerze zdalnego sterowania.

Tryb Normal: Tryb Normal moze by¢ stosowany w wiekszos$ci scenariuszy. Dron moze
precyzyjnie unosic sie w powietrzu, latac stabilnie i korzystac z inteligentnych trybow lotu.

Tryb Sport: Maksymalna predkos¢ lotu poziomego drona bedzie wyzsza w poréwnaniu
z trybem normalnym. Nalezy pamigta¢, ze w trybie Sport unikanie przeszkéd jest
wytgczone.

Tryb Cine: Tryb Cine opiera sie na trybie Normal przy ograniczonej predkosci lotu, co
sprawia, ze dron zachowuje wiekszg stabilno$¢ podczas nagrywania.

Gdy system widocznosci jest niedostepny albo wytgczony, a takze kiedy sygnat GNSS

jest staby albo wystepuja zaktécenia kompasu, dron automatycznie przejdzie do trybu
Attitude (ATTI). W trybie ATTI otoczenie moze bardziej wptywac na dron. Czynniki
Srodowiskowe, takie jak wiatr, moga powodowac poziome przesuniecia drona, co moze
stanowi¢ zagrozenie, szczegblnie w przypadku lotéw w przestrzeniach zamknietych. Dron
nie bedzie w stanie automatycznie zawisa¢ ani hamowa¢, dlatego, aby unikng¢ wypadkéw,
pilot powinien jak najszybciej wymusi¢ lagdowanie drona.

£+ Tryby lotu dziataja tylko przy lotach sterowanych recznie i lotach z tempomatem.

/N\ * Wtrybie sportowym system widocznosci jest wytgczony, co oznacza, ze dron
nie moze automatycznie wykrywac przeszkéd na swojej trasie. Uzytkownik musi
zachowac czujnos$¢ wzgledem otoczenia i sterowac dronem unikajgc przeszkod.

+ Maksymalna predkosc¢ i droga hamowania drona w trybie Sport znacznie
wzrastajg. W warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga
hamowania wynoszgca 40 m.

* W warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga hamowania
wynoszaca 15 m, gdy dron wznosi sie i lgduje w trybie Sport albo Normal.

+  Czutos¢ drona w trybie Sport znacznie wzrasta, co oznacza, ze maty ruch
drazka sterowniczego na kontrolerze zdalnego sterowania przektada sie na
duzg odlegtos¢ przebyta przez drona. Nalezy zachowac¢ odpowiednig przestrzen
manewrowg podczas lotu.

+ W przypadku filméw nagranych w trybie Sport moga wystapic¢ drgania.
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5.2 Wskazniki stanu drona

Dron posiada dwa wskazniki stanu.

Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie s uruchomione, wskazniki stanu drona

wyswietlajg biezgcy stan drona.

Opis wskaznikéw stanu drona

Stany normalne
Miga na przemian na czer-

® @ e CRe
wono, z6tto i zielono
5% A4} oo Miga cztery razy na zétto
@ Miga powoli na zielono
Miga wielokrotnie dwa raz
© X2 3 Yy

na zielono
...... Miga powoli na z6tto
Stany ostrzegawcze

D). -eeeee Miga szybko na zétto

@ o Miga powoli na czerwono
@ Miga szybko na czerwono
o — Swieci na czerwono

Miga na przemian na czer-
wono i z6tto

Wiaczanie i wykonywanie testéw autodiagnos-
tycznych

Rozgrzewanie

GNSS witgczony

Systemy widocznosci wigczone

Tryb GNSS i system widocznosci wytgczone
(wtgczony tryb ATTI)

Utracono sygnat kontrolera zdalnego sterowa-
nia
Mozliwos¢ startu jest wytgczona (np. z powodu

niskiego poziomu natadowania akumulatora)
[

Krytyczny poziom natadowania akumulatora

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu

[1]1 Jedli dron nie moze odlecie¢, a wskazniki stanu powoli migajg na czerwono, zobacz komunikat

ostrzegawczy w DJI Fly.
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Po uruchomieniu silnikéw wskazniki stanu drona zaczng migac¢ na zielono. Na terenie
Chin kontynentalnych wskaznik stanu po lewej stronie drona miga na czerwono,
a wskaznik stanu po prawej stronie miga na zielono.

/\ * Wymagania dotyczace o$wietlenia réznig sie w zaleznosci od regionu. Nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji.

5.3 Wréc€ do bazy

Nalezy uwaznie przeczyta¢ zawartos¢ tej sekcji, aby upewnic sie, ze uzytkownik
zapoznat sie z zachowaniem drona w trybie Powré6t do punktu startu (RTH).

Funkcja RTH (Powrot do punktu startu) powoduje automatyczny powrét drona do
ostatniego zarejestrowanego punktu startu. RTH mozna uruchomié na trzy sposoby:
uzytkownik aktywnie uruchamia RTH, dron ma niski poziom akumulatora lub sygnat
kontrolera zdalnego sterowania zostat utracony (uruchamia sie funkcja Failsafe RTH).
Jezeli dron pomysinie zarejestrowat punkt startu, a system pozycjonowania dziata
prawidtowo, po uaktywnieniu funkcji RTH dron bedzie automatycznie kontynuowac lot
do punktu startu i wylgduje w nim.

+  Punkt startu: Punkt startu zostanie zarejestrowany podczas startu, o ile dron ma

silny sygnat GNSS & 26 lub o$wietlenie jest wystarczajace. Po zarejestrowaniu
punktu startu DJI Fly wyemituje gtosowy monit. Jesli konieczna jest aktualizacja
punktu startu podczas lotu (np. gdy uzytkownik zmieni pozycje), punkt startu

mozna recznie zaktualizowac na stronie * * * > Bezpieczenstwo w D)I Fly.

Gdy dron jest uzywany z kontrolerem zdalnego sterowania DJI RC 2, funkcja
Dynamiczna baza jest dostepna.

Podczas procedury RTH, trasa AR RTH bedzie wyswietlana w widoku kamery, pomagajac
zobaczy¢ Sciezke powrotng i zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. W widoku kamery
wyswietlany jest réwniez punkt poczatkowy AR. Gdy dron osiggnie obszar powyzej punktu
startowego, kamera gimbala automatycznie obrdci sie w dét. Ciert drona AR pojawi sie

w widoku kamery, gdy dron zbliza sie do ziemi, umozliwiajgc sterowanie dronem w celu
doktadniejszego ladowania w preferowanej lokalizacji.

DomysInie w widoku kamery wyswietlany jest punkt startu AR, trasa AR RTH i cien

drona AR. Wyswietlacz mozna zmieni¢ w menu * * * > Bezpieczestwo > Ustawienia AR.

/\ * Trasa AR RTH jest uzywana wytgcznie jako odniesienie i w réznych scenariuszach
moze réznic sie od rzeczywistej trasy lotu. Podczas wykonywania procedury RTH
nalezy zawsze zwraca¢ uwage na podglad na zywo na ekranie. Nalezy zachowac¢
ostrozno$¢ podczas lotu.
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Podczas RTH dron automatycznie dostosuje nachylenie gimbala, aby domyslinie
skierowa¢ kamere w strone trasy RTH. Uzycie pokretta gimbala do dostosowania
orientacji kamery lub nacisniecie programowanych przyciskéw kontrolera
zdalnego sterowania w celu ponownego ustawienia kamery spowoduje, ze

dron nie bedzie automatycznie dostosowywat nachylenia gimbala, co moze
uniemozliwi¢ wyswietlanie trasy AR RTH.

Uwagi

A

Dron moze nie by¢ w stanie powrdci¢ do punktu startu w normalny sposéb, jesli
system pozycjonowania dziata nieprawidtowo. W trybie RTH Failsafe dron moze
przejs¢ w tryb ATTI i wylagdowac automatycznie, jesli system pozycjonowania
dziata nieprawidtowo..

Gdy nie ma sygnatu GNSS, nie lataj nad powierzchniami wody, budynkami ze
szklang powierzchnig lub wtedy, gdy wysoko$¢ nad ziemig jest wieksza niz

30 metréw. Jesli system pozycjonowania dziata nieprawidtowo, dron przejdzie
w tryb ATTI.

Wazne jest, aby przed kazdym lotem ustawi¢ odpowiedni putap RTH. Uruchom
aplikacje DJI Fly i ustaw putap RTH.

Dron nie moze wykrywac przeszkéd podczas procedury RTH, jesli warunki
otoczenia nie sg odpowiednie dla systemu wykrywania.

Strefy GEO moga wptywac na RTH. Unikaj latania w poblizu stref GEO.

Dron moze nie by¢ w stanie wréci¢ do punktu startu, gdy predkos¢ wiatru jest
zbyt duza. Nalezy lata¢ ostroznie.

Podczas procedury RTH nalezy zwracac szczegding uwage na obiekty niewielkie
lub drobne (takie jak gatezie drzew czy linie elektroenergetyczne) lub obiekty
przezroczyste (takie jak woda czy szkto). Wyjdz z procedury RTH i recznie steruj
dronem w sytuacji awaryjne;j.

Ustaw opcje Advanced RTH jako Preset (Ustawienia wstepne), jesli na Sciezce
RTH sa linie elektroenergetyczne lub wieze transmisyjne, ktérych dron nie
moze oming¢, i upewnij sie, ze putap RTH jest ustawiony wyzej niz wszystkie
przeszkody.

Dron wyhamuje i powréci do punktu startu wedtug ostatnich ustawien,

jezeli podczas procedury RTH zostang zmienione ustawienia Advanced RTH
(Zaawansowana RTH) w aplikacji DJI Fly.

Jezeli podczas procedury RTH maksymalna wysokos¢ zostanie ustawiona ponizej
aktualnej wysokosci, dron zejdzie do maksymalnej wysokosci i wréci do punktu
startu.
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+ W trakcie procedury RTH nie mozna zmieni¢ wysokosci RTH.

+ Jezeli jest duza réznica pomiedzy obecng wysokoscig a wysokoscig RTH, nie
bedzie mozna doktadnie obliczy¢ zuzycia energii akumulatora ze wzgledu na
réznice predkosci wiatru na réznych wysokosciach. Zwr6¢ szczegblng uwage na
stan akumulatora i ostrzezenia w aplikacji DJI Fly.

+ Gdy sygnat z kontrolera zdalnego sterowania jest normalny w trakcie Advanced
RTH, mozna uzy¢ drazka pochytowego do sterowania predkoscia lotu, ale
nie mozna kontrolowa¢ orientacjg ani wysokoscig, a dron nie moze zosta¢
skierowany w lewo ani w prawo. Ciggte naciskanie drazka sterujgcego w celu
przyspieszenia zwiekszy predkos¢ zuzycia energii akumulatora. Dron nie
moze omijac przeszkdd, jesli predkos¢ lotu przekracza rzeczywistg predkos¢
wykrywania. Dron zahamuje i zawisnie w miejscu oraz wyjdzie z trybu RTH,
jesli drazek zostanie popchniety catkowicie w dét. Dronem mozna sterowa¢ po
zwolnieniu drazka pochytowego.

+ Jesliwznoszac sie w trybie RTH dron osiggnie maksymalng wysoko$¢ w biezacej
lokalizacji albo osiggnie punkt startu, dron zatrzyma wznoszenie i powrdci do
punktu startu na obecnej wysokosci. Nalezy zwraca¢ uwage na bezpieczenstwo
lotéw podczas RTH.

+ Jedli punkt startu wypada w strefach ograniczonego putapu, gdy dron znajduje
sie poza takg strefg, osiggniecie przez dron strefy ograniczonego putapu
spowoduje obnizenie putapu ponizej limitu wysokosci, ktéry moze by¢ nizszy
niz ustawiona wysoko$¢ RTH. Nalezy lata¢ ostroznie.

+ Dron przerwie procedure RTH, jesli warunki otoczenia bedg zbyt trudne, aby ja
wykona¢, nawet jesli system wykrywania dziata prawidtowo.

+  Procedura RTH nie moze zosta¢ uruchomiona podczas automatycznego
lgdowania.

Advanced RTH

Po uruchomieniu funkcji Advanced RTH dron automatycznie zaplanuje najlepszg Sciezke
RTH, ktora wyswietli sie w DJI Fly i dostosuje jg do otoczenia. Podczas RTH dron
automatycznie dostosowuje predkos$¢ lotu do czynnikéw Srodowiskowych, takich jak
predkos$¢ i kierunek wiatru oraz przeszkody.

Jezelitaczno$¢ kontrolera zdalnego sterowania z dronem jest prawidtowa, mozna wytgczy¢

funkcje RTH dotykajac @ w DJI Fly lub naciskajac przycisk RTH na kontrolerze zdalnego
sterowania. Po wyjsciu z funkcji RTH uzytkownik odzyskuje kontrole nad dronem.
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Metoda uruchomienia

Uzytkownik aktywnie uruchamia funkcje RTH

Podczas lotu mozna uruchomi¢ RTH, naciskajac i przytrzymujac przycisk RTH na pilocie
zdalnego sterowania lub dotykajgc & z lewej strony widoku kamery, a nastepnie
naciskajgc i przytrzymujac ikone RTH.

Jesli sygnat zdalnego sterowania zostanie utracony podczas zadania RTH, dron bedzie
kontynuowat procedure powrotu RTH niezaleznie od uprzednio ustawionego dziatania po
utracie sygnatu.

Niski poziom natadowania akumulatora drona

Podczas lotu, gdy poziom natadowania akumulatora bedzie niski i wystarczajacy do

lotu do punktu startu, w DJI Fly pojawi sie monit ostrzegawczy. Jesli dotkniesz, aby
potwierdzi¢ RTH lub nie podejmiesz zadnych dziatan przed zakoriczeniem odliczania, dron
automatycznie zainicjuje procedure RTH przy niskim poziomie natadowania akumulatora.

Jesli anulujesz monit RTH o niskim poziomie natadowania akumulatora i bedziesz
kontynuowac lot dronem, wylagduje on automatycznie, jesli tylko aktualny poziom
natadowania akumulatora pozwoli zasila¢ go na tyle dtugo, aby zszedt z aktualnego
putapu.

Nie mozna anulowa¢ automatycznego lgdowania, ale nadal mozna lata¢ dronem

w poziomie, przesuwajac drazek pochytowy i drazek przechytu, oraz zmieniac

predko$¢ opadania drona, przesuwajac drazek przepustnicy. Jak najszybciej skieruj dron
w odpowiednie miejsce do lgdowania.

/\ * Kiedy poziom natadowania inteligentnego akumulatora lotniczego lotu jest zbyt
niski i nie ma wystarczajgcej ilosci energii na powr6t do punktu startu, wylgduj
dronem jak najszybciej. Opdznione dziatanie spowoduje stopniowy spadek
ciggu, co moze prowadzi¢ do niekontrolowanego opadania po catkowitym
wyczerpaniu energii. Moze to spowodowac zniszczenie drona, uszkodzenie
mienia oso6b trzecich lub obrazenia ciata.

« NIE przesuwaj drazka przepustnicy w gére podczas automatycznego lagdowania.
W przeciwnym razie dron doswiadczy stopniowej utraty ciggu i moze sie rozbic¢
po catkowitym wyczerpaniu energii akumulatora.

Utrata sygnatu kontrolera zdalnego sterowania

W przypadku utraty sygnatu kontrolera zdalnego sterowania przez ponad 6 sekund, dron
automatycznie zainicjuje procedure Failsafe RTH, jesli opcja Signal Lost Action (Dziatanie
w przypadku utraty sygnatu) zostata ustawiona na RTH. Dziatanie mozna réwniez ustawic
na Zawis lub Lgdowanie.
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Gdy warunki oswietleniowe i Srodowiskowe sg odpowiednie dla systemu widocznosci,
DJI Fly wyswietli sciezke RTH wygenerowang przez drona przed utratg sygnatu. Dron
uruchomi procedure RTH przy uzyciu Advanced RTH zgodnie z ustawieniami RTH.
Dron pozostanie w trybie RTH nawet po przywréceniu sygnatu z kontrolera zdalnego
sterowania. DJI Fly odpowiednio zaktualizuje Sciezke RTH.

Gdy warunki oswietleniowe i Srodowiskowe sg nieodpowiednie dla systemu widocznosci,
dron wyhamuje i zawisnie, a nastepnie przechodzi do Original Route RTH (Oryginalna
trasa RTH).

+ Jesli odlegtos¢ RTH (odlegto$¢ pozioma miedzy dronem i punktem startu) jest wieksza
niz 50 m, dron dostosowuje swojg orientacje i leci do tytu przez 50 m po pierwotnej
trasie lotu przed przej$ciem do ustawien Preset RTH.

+ Jesli odlegto$¢ RTH jest wieksza niz 5 m, ale mniejsza niz 50 m, dron dostosowuje
swojg orientacje i leci w linii poziomej z powrotem do punktu startu na biezgcej
wysokosci.

+ Jesli odlegto$¢ RTH jest mniejsza niz 5 m, dron wyladuje od razu.

Procedura RTH
Po uruchomieniu funkcji Advanced RTH dron hamuje i zawisa w miejscu.
+  Gdy warunki otoczenia lub o$wietlenia sg odpowiednie dla systemu widocznosci:

+ Dron dostosuje swojg orientacje do punktu startu, zaplanuje najlepszg trase
zgodnie z ustawieniami RTH, a nastepnie powrdéci do punktu startu, jesli sygnat
GNSS byt dostepny podczas startu.

+ Jesli sygnat GNSS byt niedostepny i podczas startu dziatat tylko system
widocznosci, dron dostosuje swojg orientacje do punktu startu, zaplanuje
najlepsza trase zgodnie z ustawieniami RTH, a nastepnie powrdéci do pozycji
z silnym sygnatem GNSS na podstawie ustawienia RTH. Dron podazy trajektorig
zmierzajgcg z powrotem w poblize punktu startu. Wtedy nalezy zwréci¢ uwage na
monity aplikacji i zdecydowaé, czy pozwoli¢ dronowi na automatyczng procedure
RTH i Iadowanie, czy tez recznie sterowac procedurg RTH i lgdowaniem.

Zwré¢ uwage, czy sygnat GNSS jest niedostepny podczas startu:
> Upewnij sie, ze funkcja omijania przeszkdd jest wtgczona.

> NIE lataj w waskich przestrzeniach, ani przy predkosci wiatru otoczenia
wiekszej niz 3 m/s.

> Po starcie nalezy polecie¢ na otwartg przestrzen i utrzymywac odlegtosc
co najmniej 10 metréw od przeszkdd, w przeciwnym razie dron moze nie
by¢ w stanie wréci¢ do punktu startu. Unikaj lotéw nad powierzchniami
wody, dopoki nie dotrzesz do obszaru z silnym sygnatem GNSS. Wysokos¢
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nad ziemig powinna by¢ wieksza niz 2 metry i mniejsza niz 30 metréw,

w przeciwnym razie dron moze nie by¢ w stanie powrdci¢ do punktu startu.
Jesli dron przejdzie w tryb ATTI przed dotarciem do obszaru z silnym sygnatem
GNSS, punkt startu zostanie uniewazniony.

Jezeli w trakcie lotu nie jest dostepna funkcja pozycjonowania wizyjnego, dron
nie moze powrdci¢ do punktu startu. Aby unikng¢ kolizji, zwracaj uwage na
otoczenie zgodnie z komunikatami gtosowymi aplikacji.

©  @dy dron powrdéci w poblize punktu startu, a aplikacja wyswietli monit
o trudnych warunkach otoczenia, potwierdz, czy chcesz kontynuowac lot:

Nalezy potwierdzi¢, czy trasa lotu jest prawidtowa i zwréci¢ uwage na
bezpieczenstwo lotu.

Nalezy sprawdzi¢, czy warunki oswietleniowe sg wystarczajgce dla systemu
widocznosci. Jedli nie, dron moze zakonczy¢ procedure RTH. Zmuszenie
drona do kontynuowania procedury RTH lub lotu moze spowodowac
przejScie w tryb ATTI.

©  Po potwierdzeniu dron bedzie kontynuowat powrét do punktu startu
z niewielkg predkoscia. Jesli na drodze powrotnej pojawi sie przeszkoda, dron
zahamuje i moze zakonczy¢ procedure RTH.

Proces RTH nie obstuguje dynamicznego wykrywania przeszkéd (w
tym pieszych itp.) i nie obstuguje wykrywania przeszkéd w miejscach
pozbawionych tekstur, takich jak szkto lub biate $ciany.

Proces RTH wymaga, aby podtoze i bliskie otoczenie (takie jak Sciany) miaty
bogate tekstury i nie podlegaty dynamicznym zmianom.

* Gdy warunki otoczenia lub oswietlenia sg odpowiednie dla systemu widocznosci:

* Jesli odlegto$¢ RTH jest wigksza niz 5 metréw, dron powréci do punktu startu
zgodnie z ustawieniem Preset.

* Jedli odlegtos¢ RTH jest mniejsza niz 5 m, dron wylgduje od razu.

Ustawienia RTH

Ustawienia RTH sg dostepne dla funkcji zaawansowanej procedury RTH. Przejdz do

widoku z kamery w DJI Fly, dotknij opcji * * * > Bezpieczenistwo i przewin do opcji Powrét
do bazy (RTH).

+ Ustawienie optymalne:
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———
v

¢ Przy dostatecznym oswietleniu i w warunkach sprzyjajacych dziataniu systemu
wizyjnego dron automatycznie zaplanuje optymalng trase RTH i dostosuje
putap w zaleznosci od czynnikéw otoczenia, takich jak przeszkody i sygnaty
transmisji, niezaleznie od ustawienia putapu RTH. Optymalna trasa RTH oznacza,
ze dron pokona najkrétszg odlegtos$¢, zmniejszajac ilos¢ energii zuzywanej przez
akumulator i wydtuzajac czas lotu.

+ Jesli oswietlenie jest niewystarczajgce lub warunki nie pozwalajg na prawidtowe
dziatanie systemu wizyjnego, dron wykona wstepnie ustawiong funkcje RTH
zgodnie z zadanym putapem RTH.

+ Ustawienia wstepne:

- /_>A
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Odlegtos¢/putap RTH

Odpowiednie oswietle-
nie i warunki otoczenia

Nieodpowiednie o$wiet-
lenie i warunki otocze-
nia

Dron zaplanuje trase
RTH, poleci nad otwar-
tym terenem, omijajgc
przeszkody, wzniesie sie
zgodnie z putapem RTH
i wréci do bazy, wybiera-
jac najlepsza trase.

Dron wzniesie sie na pu-
tap RTH i bedzie kon-
tynuowac lot do punk-
tu startu w linii prostej
na tej wysokosci. "

Aktualna wy-
sokos$¢ < pu-
. tap RTH
Odlegtosc
RTH>50m
Aktualna wy-

sokos$¢ = pu-
tap RTH

Odlegtos¢ RTH miesci sie
w zakresie 5-50 m

Dron wréci do bazy, ko-
rzystajac z najlepszej tra-
sy na aktualnej wysokos-
ci.

Dron bedzie kontynuo-
wac lot do bazy w linii
prostej na aktualnej wy-
sokosci. [

Dron bedzie kontynuo-
wac lot do bazy w linii
prostej na aktualnej wy-
sokosci. @

[1] Jesli LiDAR skierowany do przodu wykryje przed sobga przeszkode, dron wzniesie sig, aby ja
omingc. Przestanie sie wznosi¢, gdy trasa przed nim bedzie wolna od przeszkéd, a nastepnie
przejdzie do procedury RTH. Jesli wysokos¢ przeszkody przekroczy limit wysokosci, dron
wyhamuje i zawidnie, a uzytkownik bedzie musiat przeja¢ sterowanie.

[2] Jesli LiDAR skierowany do przodu wykryje przed sobg przeszkode, dron wyhamuje i zawisnie
w miejscu, a uzytkownik bedzie musiat rozpoczg¢ sterowanie.

Gdy dron zbliza sie do punktu startu, a aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz putap

RTH, inteligentnie decyduje, czy obnizy¢ wysoko$¢ podczas lotu do przodu stosownie

do otoczenia, oswietlenia, ustawionego putapu RTH i aktualnej wysokosci. Gdy dron

osiggnie obszar powyzej punktu startu, aktualna wysokos¢ drona nie bedzie nizsza niz

ustawiony putap RTH.

Plany RTH dla réznych srodowisk, metody uruchomienia funkcji RTH i jej ustawienia sg

nastepujgce:
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Metoda uruchomie-
nia funkcji RTH

Odpowiednie oswietlenie i wa-
runki otoczenia

(Dron moze omijac¢ przeszkody
i strefy GEO)

Nieodpowiednie oswietlenie
i warunki otoczenia

Uzytkownik aktyw-
nie uruchamia funk-
cje RTH

Niski poziom nata-
dowania akumulato-
radrona

Utrata sygnatu kon-
trolera zdalnego ste-
rowania

Dron wykona procedure RTH
w oparciu o ustawienia RTH:

+  Optymalne
Wstepne

Wstepne ustawienie (Dron mo-
ze wznosi¢ sie w celu omijania
przeszkdd i stref GEO)

Pierwotna trasa RTH,

Wstepne ustawienie RTH zos-
tanie wykonane po przywroce-
niu sygnatu (dron moze oming¢
strefy GEO i wyhamuje oraz
zawisnie, jesli pojawi sie prze-
szkoda)

Ochrona przy lagdowaniu

Podczas procedury RTH funkcja Ochrona przy lagdowaniu jest wigczana, gdy dron zaczyna

ladowac.

Specyficzne dziatanie drona jest nastepujace:

+ Jesli podtoze okaze sie odpowiednie do lgdowania, dron wylgduje bezposrednio.

+ Jedli podtoze okaze sie nieodpowiednie do Igdowania, dron zawiénie i zaczeka na
potwierdzenie pilota.

+ Jesli funkcja ochrony podczas ladowania nie dziata, DJI Fly wyswietli komunikat
dotyczacy lagdowania, gdy dron obnizy lot do putapu ponizej 0,5 m nad poziomem
podtoza. Dotknij opcji Potwierdz lub popchnij dzwignie przepustnicy do konca
i przytrzymaj przez jedng sekunde. Dron wyladuje.

A .

Funkcja Landing Protection (Ochrona przy lgdowaniu) pomaga jedynie

w okres$leniu obszaru lgdowania. Podczas lagdowania nalezy zwraca¢ uwage na
otoczenie, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

+ W nastepujacych sytuacjach funkcja ochrony podczas Ilgdowania moze by¢
niedostepna i dron moze wylgdowac bezposrednio:

+ Latajac nad powierzchniami monochromatycznymi, odblaskowymi lub stabo
oswietlonymi, duzym obszarem powierzchni bez wyraznej tekstury lub
powierzchniami o dynamicznej fakturze, takimi jak gtadkie ptytki ceramiczne,
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podtoga garazowa z niewystarczajgcym oswietleniem i trawa rozwiewana na
wietrze;

+ Latajac nad przeszkodami bez wyraznej tekstury, takimi jak duze skaty,
lub powierzchniami odblaskowymi lub monochromatycznymi, takimi jak
wypukte ptytki;

+ Latajac nad matymi lub drobnymi przeszkodami, takimi jak linie
energetyczne i gatezie drzew;

* Latajgc nad powierzchniami przypominajgcymi ptaski teren, takimi jak
przyciete i ptaskie krzewy, ptaskie wierzchotki drzew i potkulisty teren.

* W nastepujacych sytuacjach funkcja ochrony podczas lagdowania moze

uruchomic sie przez pomytke, a dron nie wyladuje:

* Latajac nad powierzchniami, ktére system widocznosci moze pomyli¢
z woda, takimi jak mokra ziemia i obszary z katuzami;

+ Latajac nad ptaskimi powierzchniami, ale w poblizu znajduja sie
powierzchnie o wyraznej teksturze (powierzchnie ukosne lub schody).

X + Podotarciu nad obszar powyzej Punktu startu dron wyladuje doktadnie
w miejscu startu. Wykonanie Ilgdowania precyzyjnego zalezy od nastepujacych
warunkow:

¢ Po starcie musi zostac zarejestrowany punkt startu, ktéry nie moze ulec
zmianie podczas lotu.

¢ Podczas startu dron musi sie wznie$¢ pionowo przynajmniej na wysokos$¢ 7
m, zanim zacznie sie przesuwac w poziomie.

*  Wiasciwosci terenu punktu startu muszg pozosta¢ w duzym stopniu
niezmienione.

*  Wiasciwosci terenu punktu startu muszg by¢ wystarczajgco
charakterystyczne. Tereny takie jak obszary pokryte $niegiem nie sg
odpowiednie.

* Lot nie moze sie odbywa¢ w warunkach nadmiernego ani
niewystarczajgcego oswietlenia.

* Podczas ladowania ruch dowolnego drazka sterujgcego innego od drazka
przepustnicy bedzie traktowane jako rezygnacja z lagdowania precyzyjnego,
a dron bedzie opadat pionowo.

Dynamiczna baza

Gdy dron jest uzywany z kontrolerem zdalnego sterowania DJI RC 2, dostepna jest funkcja
dynamicznej bazy.
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Gdy sygnat GNSS kontrolera zdalnego sterowania jest silny, wtgcz funkcje dynamicznej
bazy za pomoca jednej z ponizszych metod, wtedy baza bedzie ciggle aktualizowana
wzgledem lokalizacji kontrolera zdalnego sterowania.

+ W widoku kamery, dotknij opcji & > Aktualizuj baze > Dynamiczna baza > Aktualizuj.
* W widoku kamery dotknij * * * > Bezpieczenstwo > Aktualizuj baze > Dynamiczna
baza > Aktualizuj.

Gdy dynamiczna baza jest wigczona, ikona RTH zmieni kolor na niebieski. Po
uruchomieniu RTH, dron wréci w poblize bazy, zakoriczy RTH i zawi$nie w powietrzu.
Uzytkownicy moga sterowa¢ dronem.

/\ * Powigczeniu dynamicznej bazy po raz pierwszy, jesli sygnat GNSS kontrolera
zdalnego sterowania jest staby, funkcja dynamicznej bazy moze by¢
niedostepna.

+  Uzywaj funkcji dynamicznej bazy w otwartym $rodowisku z silnym sygnatem
GNSS. W przeciwnym razie baza bedzie miata duze odchylenie w stosunku do
rzeczywistej lokalizacji kontrolera zdalnego sterowania.

+  Gdy funkcja dynamicznej bazy jest dostepna i jesli sygnat GNSS kontrolera
zdalnego sterowania jest staby, baza pozostanie w ostatniej pomysinie
zaktualizowanej lokalizacji. Po uruchomieniu RTH sprawdz, czy lokalizacja bazy
jest najnowszg lokalizacjg kontrolera zdalnego sterowania.

5.4 System czujnikéw

1. LiDAR skierowany do przodu 3. System czujnikéw podczerwieni

2. Dookdlny system wizyjny skierowany w dot

z pojedynczym obiektywem
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LiDAR skierowany do przodu moze wykrywac¢ przeszkody znajdujace sie przed dronem.
Dookélny system wizyjny z pojedynczym obiektywem dziata najlepiej przy odpowiednim
o$wietleniu oraz wyraznie zaznaczonych lub ustrukturyzowanych przeszkodach. Dookélny
system wizyjny z pojedynczym obiektywem wigcza sie automatycznie, gdy dron jest

w trybie Normalny lub Film, a funkcja unikania przeszkéd jest ustawione na Omijanie

lub Hamowanie w DJI Fly. Funkcja pozycjonowania jest przydatna, gdy sygnaty GNSS sg
niedostepne lub stabe.

Lo

Gdy pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkéd sg wytgczone, dron
wykorzystuje wytgcznie system GNSS w celu zawis$niecia, nie zwalnia
automatycznie podczas schodzenia w poblizu ziemi, a funkcja omijania
przeszkod we wszystkich kierunkach jest niedostepna. Nalezy zachowacd
szczegblng ostroznos¢, gdy pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkédd sa
wytgczone.

Wytaczenie pozycjonowania wizyjnego i omijania przeszkod dziata tylko podczas
lotu sterowanego recznie i nie dziata podczas korzystania z funkgji RTH,
automatycznego lagdowania lub inteligentnych trybéw lotu.

Pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkéd moga by¢ tymczasowo wytgczone
w chmurach i we mgle lub po wykryciu przeszkody podczas lgdowania.
Pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkdéd nalezy wigczy¢ w normalnych
scenariuszach lotu. Pozycjonowanie wizyjne i omijanie przeszkéd sa domysinie
wigczone po ponownym uruchomieniu drona.

Uwaga

A .

Zwr6¢ uwage na warunki lotu. System wykrywania dziata tylko w okreslonych
scenariuszach i nie moze zastgpic¢ ludzkiej kontroli i oceny. Podczas lotu nalezy
zawsze zwracac uwage na otoczenie oraz na ostrzezenia w DJI Fly i poczuwac sie
do odpowiedzialnosci oraz zachowania kontroli nad dronem.

Gdy system GNSS nie jest dostepny, system widocznos$ci w dét pomoze

w pozycjonowaniu drona i dziata najlepiej, kiedy dron znajduje sie na putapie od
0,5 m do 30 m. Jesli putap drona przekracza 30 m, nalezy zachowac szczegdlng
ostroznos¢, poniewaz moze miec to wptyw na system widocznosci.

System widocznos$ci w dét moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad
woda. Dlatego dron moze nie by¢ w stanie aktywnie unika¢ wody ponizej
podczas lagdowania. Zaleca sie zachowanie kontroli nad lotem przez caty czas,
dokonywanie rozsgdnych osgdéw w oparciu o otaczajgce srodowisko oraz
unikanie polegania na systemie widocznosci w dét.

System widocznosci nie jest w stanie doktadnie zidentyfikowa¢ duzych
konstrukcji z przewodami elektrycznymi, takich jak zurawie wiezowe,
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wysokonapigciowe wieze przesytowe, wysokonapieciowe linie przesytowe, mosty
kablowe i mosty zawieszane.

+  System widocznosci w d6t moze nie dziata¢ prawidtowo nad powierzchniami,
ktére nie majg wyraznej zmiennosci rzezby, albo przy stabym lub zbyt
mocnym oswietleniu. System widocznosci moze nie dziata¢ prawidtowo w kazdej
z nastepujacych sytuacji:

+ Latanie w poblizu monochromatycznych powierzchni (np. catkowicie
czarnymi, biatymi, czerwonymi albo zielonymi).

+ Latanie w poblizu silnie odblaskowych powierzchni.

+ Latanie w poblizu wody lub powierzchni przezroczystych.

+ Latanie w poblizu powierzchni lub obiektéw ruchomych.

+ Latanie w miejscach, w ktérych oSwietlenie zmienia sie czesto i znacznie.

* Latanie w poblizu powierzchni skrajnie ciemnych (<1 luks) lub jasnych
(>100 000 lukséw).

+ Latanie w poblizu powierzchni, ktére silnie odbijajg lub pochtaniaja fale
podczerwone (np. lustra, szkto, znaki drogowe i nawierzchnie asfaltowe).

¢ Latanie w poblizu powierzchni bez wyraznej rzezby lub struktury.

+ Latanie w poblizu powierzchni z powtarzajgcymi sie identycznymi rzezbami
lub strukturami (np. ptytki o tym samym wzorze).

+ Latanie w poblizu przeszkéd o matych powierzchniach (np. gatezie drzew
i linie energetyczne).

* Latanie w poblizu matych obiektéw przypominajacych stupy (np. stupy
energetyczne, latarni ulicznych).

+ Latanie w poblizu poruszajgcych sie obiektéw (np. idgcych ludzi lub
pojazddw).

+  Nalezy zawsze dbac o czystos¢ sensoréw. NIE WOLNO zarysowywac ani

manipulowac czujnikami. NIE WOLNO korzysta¢ z drona w miejscach zapylonych
ani wilgotnych.

+  Kamery systemu widocznosci moga wymagac kalibracji po dtuzszym
okresie przechowywania. W DJI Fly pojawi sie monit i kalibracja zostanie
przeprowadzona automatycznie.

+ NIE uzywaj drona, gdy pada deszcz, jest smog lub widoczno$¢ jest mniejsza niz
100 m.

+  NIE WOLNO zastania¢ systemu wykrywania.

+ NIE startuj z duzg predkoscig w kierunku przeszkody, aby unikna¢ ryzyka, ze
system wykrywania nie zareaguje na czas, co moze doprowadzi¢ do kolizji.
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+ Kazdorazowo przed startem sprawdz nastepujace punkty:

+ Upewnij sie, ze na szybce czujnika nie ma zadnych naklejek ani innych
przeszkod.

+ Jeslina szybce czujnika znajduje sie brud, kurz lub woda, nalezy je usuna¢
miekka Sciereczka. NIE WOLNO stosowac ptyndw czyszczacych z alkoholem.

+ Skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej firmy DI, je$li soczewki
systemu wykrywania sg uszkodzone.

+ Dron moze lata¢ o dowolnej porze dnia i nocy. Jednak podczas lotu dronem
w nocy system widocznosci jest niedostepny. Nalezy zachowa¢ ostroznos$¢
podczas lotu.

+ LiDAR skierowany do przodu nie moze wykrywa¢ przeszkdd o wspétczynniku
odbicia mniejszym niz 10% ani obiektéw odbijajgcych swiatto, takich jak szkto.

+ LiDAR skierowany do przodu moze nie dziata¢ prawidtowo w warunkach zbyt
silnego oswietlenia (>40 000 lukséw).

5.5 Zaawansowane systemy wsparcia pilota

Funkcja APAS (Zaawansowane systemy wsparcia pilota) jest dostepna w trybach Normal
(Normalnym) i Cine (Kinowym). Gdy funkcja APAS jest wigczona, dron nadal reaguje na
polecenia uzytkownika i planuje swojg trase zgodnie z sygnatami z drgzka sterowniczego
i warunkami lotu. Funkcja APAS utatwia omijanie przeszkéd, uzyskiwanie bardziej
ptynnego nagrania i uzyskanie lepszych wrazen z lotu.

Kiedy funkcja APAS jest wigczona, dron mozna zatrzymac, naciskajac przycisk wstrzymania
na kontrolerze zdalnego sterowania. Dron hamuje oraz zawisa na trzy sekundy i czeka na
dalsze polecenia pilota.

Aby wiaczy¢ funkcje APAS, otworz DJI Fly, przejdz do ° * * > Bezpieczeristwo > Reczne
omijanie przeszkéd i wybierz Omijanie. Ustaw Bypassing Options (Opcje omijania)
na tryb Normal lub Nifty. W trybie Nifty dron moze latac szybciej, ptynniej i blizej
przeszkdd, uzyskujac lepszy materiat wideo i unikajgc jednoczes$nie przeszkod. Jednak
ryzyko zderzenia sie z przeszkodami wzrosnie. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ podczas
latania.

Tryb Nifty (Dynamiczny) nie bedzie prawidtowo dziata¢ w nastepujgcych sytuacjach:

+ Gdy orientacja drona zmienia sie szybko w poblizu przeszkod.

* Podczas przelotu z duzg predkoscia przez waskie przeszkody, takie jak zadaszenia czy
krzaki.

+ Podczas lotu w poblizu przeszkéd, ktére sg zbyt mate, aby je wykry¢.
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+ Podczas lotu z ostong Smigiet.

Uwagi

/\ * Pamietaj, aby korzystac z funkcji APAS wtedy, gdy system widocznosci jest
dostepny. Upewnij sig, ze wzdtuz pozadanego toru lotu nie znajduja sie ludzie,
zwierzeta, przedmioty o matej powierzchni (np. gatezie drzew) ani obiekty
przezroczyste (np. szkto czy woda).

+ Pamietaj, aby korzysta¢ z funkcji APAS wtedy, gdy system widocznosci w do6t
jest dostepny albo sygnat GNSS jest silny. Funkcja APAS moze nie dziatac
prawidtowo, kiedy dron leci nad woda lub nad obszarami pokrytymi Sniegiem.

« Zachowaj szczegdlng ostrozno$¢ podczas latania w skrajnie ciemnych (<5
lukséw) lub jasnych (>100 000 lukséw) warunkach.

+ Zwracaj uwage na aplikacje DJI Fly i upewnij sig, ze APAS dziata prawidtowo.

+  APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron lata w poblizu limitéw lotéw lub
w strefie GEO.

+ Gdy oswietlenie staje sie niewystarczajace, a system widocznosci jest cze$ciowo
niedostepny, dron przetgcza sie z omijania przeszkdéd na hamowanie i zawis.

Nalezy wysrodkowac¢ drazek sterowniczy, a nastepnie kontynuowac sterowanie
dronem.

Ochrona przy lagdowaniu

Jesli opcja Manual Obstacle Avoidance (Unikanie przeszkéd) jest ustawiona na

Bypass (Omijanie) lub Brake (Hamowanie), funkcja ochrony przy lagdowaniu zostanie
aktywowana, gdy uzytkownik popchnie drazek przepustnicy w dét, aby wylagdowac
dronem. Funkcja ochrony przy Ilgdowaniu wtgcza sie, gdy dron podchodzi do Ilgdowania.
« Jesli podtoze okaze sie odpowiednie do Ilgdowania, dron wylagduje bezposrednio.

+ Jesli podtoze okaze sie nieodpowiednie do Igdowania, dron zawisnie w powietrzu, gdy
znizy sie do okreslonej wysokosci nad ziemig. Popchnij w dét drazek przepustnicy na
dtuzej niz pie¢ sekund, a dron wylgduje bez wyczuwania przeszkdd.

5.6 Wspomaganie wizji

Aby pomoc uzytkownikom w nawigacji i obserwowaniu przeszkéd podczas lotu, widok
wspomagania wizyjnego automatycznie przetgcza sie na odpowiednie kanaty czujnikéw
wizyjnych w zaleznosci od kierunku lotu.
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Przesun palcem w lewo na wskazniku putapu, w prawo na minimapie lub dotknij ikony
w prawym dolnym rogu wskaznika putapu, aby przetaczy¢ na widok wspomagania wizji.
Dotknij Srodka ekranu, aby zmaksymalizowa¢ widok wspomagania wizji.

A .

Podczas korzystania z funkcji wspomagania wizji jakos¢ transmisji wideo moze
by¢ nizsza ze wzgledu na ograniczenia przepustowosci transmisji, wydajnos¢
telefonu komdérkowego lub rozdzielczos$¢ transmisji wideo na ekranie kontrolera
zdalnego sterowania.

Pojawianie sie elementéw drona w widoku wspomagania wizji jest zjawiskiem
normalnym.

Funkcja wspomagania wizji powinna by¢ uzywana wytgcznie w celach
informacyjnych. Szklane $ciany i mate obiekty, takie jak gatezie drzew, przewody
elektryczne i sznurki latawcéw, nie moga by¢ wyswietlane doktadnie.

Funkcja Vision Assist nie jest dostepna, gdy dron nie wystartowat lub gdy sygnat
transmisji wideo jest staby.

1“41 ,. ’
|y

1. Dotknij ikony kierunku widoku

2. Dotknij strzatki, aby przetgczac sie miedzy réznymi kierunkami widoku wspomagania
wizji. Dotknij kierunku ponownie, aby go zablokowac.

Kierunek linii wskazuje aktualny kierunek lotu drona, a dtugos¢ linii wskazuje predkos¢
lotu drona.
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/\ * Gdy kierunek nie jest zablokowany w okreslonym kierunku, widok wspomagania
widzenia automatycznie przetacza sie na biezacy kierunek lotu. Dotknij dowolnej
innej strzatki kierunkowej, aby na chwile zmieni¢ kierunek widoku wspomagania
wizji, a nastepnie powréci¢ do widoku biezgcego kierunku lotu.

Ostrzezenie o kolizji

Po wykryciu przeszkody w widoku biezgcego kierunku, w widoku wspomagania widzenia
wyswietlane jest ostrzezenie o kolizji. Kolor ostrzezenia zalezy od odlegtosci miedzy
przeszkodg a dronem. Kolory 26ty i czerwony wskazujg wzgledng odlegtos¢, od dalekiej
do bliskiej.

K+ Polewidzenia (FOV) wspomagania wizji we wszystkich kierunkach jest
ograniczone. To normalne, ze podczas ostrzezenia o kolizji nie wida¢ przeszkod
w polu widzenia.
+  Ostrzezenie o kolizji nie jest kontrolowane przez przetgcznik Wyswietl mape
radarowg i pozostaje widoczne nawet po wytgczeniu mapy radarowe;.
+ Ostrzezenie o kolizji pojawia sie tylko wtedy, gdy widok wspomagania widzenia
jest wyswietlany w matym oknie.

5.7 Smigta

Mocowanie i odtgczanie Smigiet

Smigta z oznaczeniami powinny by¢ przymocowane do ramion z oznaczeniami, a $migta
bez oznaczern — do ramion bez oznaczen. Do montazu i demontazu $migiet uzyj
$rubokretu dotgczonego do zestawu z dronem. Upewnij sie, ze $ruby sg prawidtowo
dokrecone podczas montazu Smigiet.

Oznaczone Nieoznaczone
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Uwaga

& .

topatki Smigiet sg ostre. Nalezy z nimi postepowac ostroznie, aby unikngé
obrazen ciata lub deformacji Smigta.

Kazdorazowo przed lotem upewnij sie, ze Smigta i silniki sg bezpiecznie
zamocowane.

Nalezy stosowac wytgcznie oficjalne Smigta firmy DJI. NIE WOLNO miesza¢
réznych rodzajow Smigiet.

Smigta s3 materiatem eksploatacyjnym. W razie potrzeby kup dodatkowe $migta.
Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta sg w dobrym stanie. NIE WOLNO
uzywac starych, wyszczerbionych ani potamanych $migiet. Smigta nalezy czysci¢
miekka, suchg szmatka, jesli sg na nich jakie$ ciata obce.

Nie wolno zbliza¢ sie do wirujgcych $migiet i silnikow. Grozi to urazami.

Aby unikna¢ uszkodzenia $migta, nalezy prawidtowo utozy¢ dron podczas
transportu lub przechowywania. NIE WOLNO Sciska¢ ani zgina¢ $migiet.
Uszkodzenie $migta moze mie¢ wptyw na jakos¢ lotu.

Upewnij sie, ze silniki sg zamontowane bezpiecznie i obracajg sie ptynnie.
Jesli silnik ulegnie przecigzeniu lub zgasnie podczas lotu, nalezy natychmiast
wylgdowac.

NIE WOLNO prébowa¢ modyfikowac konstrukgji silnikow.

NIE WOLNO dotyka¢ ani pozwala¢ na stycznos$¢ rak czy innych czesci ciata

z silnikami po locie, poniewaz mogg by¢ gorace.

NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych na silnikach lub
korpusie drona.

Upewnij sie, ze po wigczeniu zasilania dzwiek wydawany przez ESC jest
normalny.

5.8

Inteligentny akumulator lotniczy

Uwagi

& .

Przed uzyciem akumulatora nalezy przeczytac i scisle przestrzegac instrukcji
zawartych w niniejszej instrukgcji, w rozdziale ,Zasady bezpieczenstwa” oraz na
naklejkach akumulatora. Uzytkownicy biorg na siebie petng odpowiedzialnos¢ za
wszystkie dziatania i uzytkowanie.
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60

NIE WOLNO tadowa¢ inteligentnego akumulatora lotniczego od razu po locie,
poniewaz jego temperatura moze by¢ zbyt wysoka. Przed kolejnym tadowaniem
odczekaj, az akumulator ostygnie do temperatury fadowania.

W celu ochrony przed uszkodzeniem akumulator taduje sie jedynie wtedy, gdy
temperatura akumulatora miesci sie w przedziale od 5 do 40° C. Idealna temperatura
tadowania wynosi od 22 do 28° C. tadowanie w idealnym zakresie temperatur

moze wydtuzy¢ okres eksploatacji akumulatora. tadowanie jest wstrzymywane
automatycznie, jesli temperatura ogniw akumulatora przekroczy 55° C podczas
tadowania.

Uwagi dotyczace niskich temperatur:
+  Akumulatoréw nie mozna uzywac w skrajnie niskich temperaturach ponizej-10° C.

+  Wydajno$¢ akumulatora znacznie spada w przypadku lotéw w niskich
temperaturach od -10° do 5° C. Pamietaj, aby przed startem catkowicie natadowac
akumulator. Zawie$ dron na chwile w miejscu, aby rozgrza¢ akumulator po starcie.

+ Zaleca sie rozgrzanie akumulatora do temperatury co najmniej 10° C przed
startem podczas lotéw w niskich temperaturach. Idealna temperatura do
rozgrzania akumulatora wynosi powyzej 20° C.

« Zmniejszona pojemno$¢ akumulatora w warunkach niskich temperatur zmniejsza
odpornos$¢ drona na predkos¢ wiatru. Nalezy lata¢ ostroznie.

+  Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ podczas lotu na duzych wysokos$ciach w niskiej
temperaturze.

W petni natadowany akumulator automatycznie roztaduje sie, gdy bedzie bezczynny
przez pewien czas. Nalezy pamieta¢, ze wydzielanie ciepta przez akumulator podczas
procesu roztadowywania jest zjawiskiem normalnym.

Petne tadowanie akumulatora nalezy przeprowadzac¢ co najmniej raz na trzy miesigce
w celu utrzymania jego dobrej kondycji. Jesli akumulator nie bedzie uzywany przez
dtuzszy czas, wplynie to na jego wydajno$¢ lub moze spowodowac jego uszkodzenie.
Jesli akumulator nie byt tadowany lub roztadowywany przez trzy miesigce lub dtuzej,
nie bedzie on juz objety gwarancja.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa podczas transportu nalezy utrzymywac akumulatory
na niskim poziomie natadowania. Przed transportem zalecamy roztadowywanie
akumulatora do poziomu 30% lub nizszego.
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Instalowanie/wyjmowanie akumulatora

Instalacja

Zdejmowanie

/A * NIEWOLNO wktadac ani wyjmowa¢ akumulatora, gdy dron jest wigczony.

+  Sprawd?, czy akumulator zamontowano bezpiecznie i dato sie ustysze¢
dzwiek klikniecia. NIE uruchamiaj drona, gdy akumulator nie jest bezpiecznie
zamontowany, poniewaz staba styczno$¢ miedzy akumulatorem a dronem moze
by¢ grozna.

Korzystanie z akumulatora

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Naciénij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
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o £ \ 1. Przycisk zasilania

2. Diody LED poziomu natadowania aku-
mulatora

Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazujg poziom natadowania
akumulatora drona podczas tadowania i roztadowywania. Statusy diod LED opisano
ponizej:

Dioda LED @ $wieci sie
Dioda LED ‘® miga

Dioda LED © nie $wieci sie

Wzorzec migania Poziom natadowania akumulatora
ONONORO 88-100%
® © ® 76-87%
©®@®®O0 63-75%
®© ® ® 0 51-62%
®®0 0 38-50%
OF 26-37%
® 00 0 13-25%
0-12%

Wiaczanie i wytaczanie zasilania

Nacis$nij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie drona. Diody
LED poziomu natadowania akumulatora wskazujg poziom natadowania akumulatora, gdy
dron jest wigczony. Diody LED poziomu natadowania akumulatora wytgczaja sie, gdy dron
jest wytaczony.

Jesli dwie diody LED pokazane na ponizszej ilustracji migajg jednoczesnie, oznacza to,

ze akumulator dziata nieprawidtowo. Wyjmij akumulator z drona, wt6z go ponownie

i sprawdz, czy jest bezpiecznie zamocowany.
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tadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy catkowicie natadowac¢ akumulator. Zaleca sie korzystanie
z tadowarek dostarczonych przez DJI lub innych tadowarek obstugujacych protokét
szybkiego tadowania USB PD.

Korzystanie z tadowarki

/\ + Akumulator nie moze by¢ tadowany, jesli dron jest wigczony.

Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania akumulatora podczas tadowania.

Wzorzec migania Poziom natadowania akumulatora
o @ O O 0-50%
@) (@@ O 51-75%
OROROROS 76-99%
0@ ® e 100%

Kk +  Czestotliwos¢ migania diod LED poziomu natadowania akumulatora rézni sie
w zaleznosci od uzywanej tadowarki USB. Jesli predkosc¢ tadowania jest szybka,
diody LED poziomu natadowania akumulatora bedg szybko migac.

+ Cztery diody LED migaja jednoczes$nie, sygnalizujgc uszkodzenie akumulatora.
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Korzystanie z koncentratora tadujgcego

Najlepiej klikng¢ ponizsze tacze lub zeskanowac kod QR, aby obejrze¢ film instruktazowy.

https://www.dji.com/lito-x1/video

Temperatura otoczenia wptywa na predkos¢ tadowania. tadowanie przebiega
szybciej w dobrze wentylowanym $rodowisku w temperaturze 25°C.

Stacja tadowania jest kompatybilna tylko z okreslonym modelem inteligentnego
akumulatora lotniczego. NIE WOLNO uzywac stacji tadowania z innymi
modelami akumulatorow.

Podczas uzytkowania umiesci¢ koncentrator tadujacy na ptaskiej i stabilnej
powierzchni. Nalezy upewnic sie, ze urzadzenie jest odpowiednio izolowane, aby
zapobiec zagrozeniom pozarowym.

NIE WOLNO dotyka¢ metalowych zaciskédw na portach akumulatora.

Metalowe zaciski, na ktérych nagromadzit sie widoczny osad, nalezy czyscic¢
czystg, suchg szmatka.

1. Przycisk funkcyjny
Ztgcze USB-C
Diody LED stanu

e

Gniazdo karty microSD (z ostong)
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Jak tadowac

W przypadku uzywania tadowarek o ré6znej mocy wyjsciowej kolejnos¢ tadowania bedzie

rézna.

Moc tadowarki Kolejnos¢ tadowania

<45 W Od najwyzszego do najnizszego poziomu natadowania akumula-
tora.

>45W taduje jednoczesnie trzy akumulatory M:

taduje najstabiej natadowany akumulator w taki sposéb, aby jego
poziom natadowania byt zblizony do drugiego, nastepnie taduje

oba, aby ich poziom byt zblizony do poziomu najwyzej natadowa-
nego, a na koncu taduje wszystkie trzy akumulatory jednoczesnie.

[11 Warunkitadowania réwnolegtego:
Model wszystkich akumulatoréw jest ten sam.

tadowarka obstuguje funkcje USB Power Delivery (PD).
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Akumulacja energii

\a
30% 10%

1. Wtz inteligentne akumulatory lotnicze do koncentratora tadowania, nacisnij
i przytrzymaj przycisk funkcji, aby przesytac energie z akumulatoréw o nizszym
poziomie mocy do akumulatoréw z najwyzszym poziomem mocy. Diody LED stanu
akumulatoréw o nizszym poziomie mocy wyswietlg biezacy poziom natadowania,
podczas gdy diody LED stanu akumulatora o wysokim poziomie mocy bedg kolejno
mrugac.

2. Aby zatrzyma¢ akumulacje energii, nacisnij i przytrzymaj przycisk funkcji. Po
zatrzymaniu akumulacji energii nacisnij przycisk funkcyjny, aby sprawdzi¢ poziomy
natadowania akumulatoréw.

/\ * Akumulacja energii zatrzymuje sie automatycznie w nastepujacych sytuacjach:

* Akumulator odbierajacy jest w petni natadowany lub moc wyjs$ciowa
akumulatora wysytajgcego spadta ponizej 5%.

+ tadowarka lub urzadzenie zewnetrzne jest podtgczone do koncentratora
tadujgcego podczas gromadzenia energii.

+ Akumulacja energii zostata przerwana na dtuzej niz 15 minut z powodu
nieprawidtowej temperatury akumulatora.

+ Po akumulacji energii nalezy jak najszybciej natadowa¢ akumulator o najnizszym
poziomie mocy, aby uniknac¢ roztadowania.

Opis diod LED stanu

Kazdy port akumulatora w koncentratorze tadowania ma odpowiadajgcy mu uktad
diod LED stanu, ktore wskazujg stan tadowania, poziom natadowania akumulatora
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i stan nieprawidtowy. Stan diod LED poziomu natadowania i nieprawidtowego stanu
akumulatora jest taki sam jak w dronie.

Stan tadowania

Wzorzec migania

Diody LED stanu w matrycy
migajg kolejno (szybko)
Diody LED stanu w matrycy
migajg kolejno (wolno)
Diody LED stanu w matrycy
Swiecg Swiattem cigglym.
Wszystkie diody LED stanu
migajg kolejno

Opis

Akumulator w odpowiednim porcie jest tadowany za po-
mocg tadowarki z funkcjg USB PD.

Akumulator w odpowiednim porcie akumulatora jest tado-
wany za pomocg standardowej tadowarki.

Akumulator w odpowiednim porcie akumulatora jest

w petni natadowany.

Nie wtozono akumulatora.

Mechanizmy zabezpieczajgce akumulator

Diody LED poziomu natadowania akumulatora moga wyswietla¢ powiadomienia
o ochronie akumulatora wywotane nieprawidtowymi warunkami tadowania.

Diody LED

Sposéb migania

Dioda LED2 miga dwa razy na se-
kunde

Dioda LED2 miga trzy razy na se-
kunde

Dioda LED3 miga dwa razy na se-
kunde

Dioda LED3 miga trzy razy na se-
kunde

Dioda LED4 miga dwa razy na se-
kunde

Dioda LED4 miga trzy razy na se-
kunde

Stan

Wykryto przetezenie
Wykryto zwarcie

Wykryto przetadowanie

Wykryto tadowarke o zbyt wyso-
kim napieciu

Temperatura tadowania jest zbyt
niska

Temperatura tadowania jest zbyt
wysoka

W przypadku aktywacji mechanizméw zabezpieczajgcych akumulator, aby wznowié
tadowanie, nalezy odtaczy¢ akumulator od tadowarki, a nastepnie podtgczy¢ go ponownie.
Jesli temperatura tadowania jest nieprawidtowa, poczekaj, az powréci do normy.
Akumulator automatycznie wznowi tadowanie bez koniecznosci odtgczania i ponownego
podtaczania tadowarki.
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5.9

Gimbal i kamera

Uwagi dotyczgce gimbala

& .

Przed startem upewnij sie, ze nie ma naklejek ani zadnych przedmiotéw na
gimbalu. Gdy dron jest wtgczony, NIE dotykaj ani nie uderzaj gimbala. Aby
chroni¢ gimbal, nalezy startowac z otwartego i ptaskiego terenu.

Przed wigczeniem drona zdejmij ostone gimbala. Zamocuj ochraniacz gimbala,
gdy dron nie jest uzywany.

Elementy precyzyjne w gimbalu mogg ulec uszkodzeniu podczas zderzenia lub
uderzenia, co moze spowodowac nieprawidtowe funkcjonowanie gimbala.

Zapobiegaj przedostawaniu sie pytu lub piasku do gimbala, szczegélnie do
silnikéw gimbala.

Silnik gimbala moze przejs¢ w tryb ochrony, jesli gimbal jest blokowany przez
inne przedmioty, gdy dron stoi na nieréwnym podtozu lub na trawie albo jesli
gimbal zostanie poddany dziataniu nadmiernej sity zewnetrznej, na przyktad
podczas zderzenia. Poczekaj, az gimbal powré6ci do normalnego dziatania lub
uruchom ponownie urzadzenie.

NIE WOLNO wywierac¢ sity zewnetrznej na gimbal po wigczeniu drona.

NIE WOLNO wywiera¢ dodatkowego obcigzenia uzytkowego na gimbal innego
niz firmowe akcesorium. Moze to spowodowac nieprawidtowe funkcjonowanie
gimbala lub nawet doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

Latanie w gestej mgle lub w chmurach moze spowodowac, ze gimbal bedzie
mokry, co moze prowadzi¢ do chwilowej awarii. Gimbal odzyska petng
sprawnos¢ po wyschnieciu.

W przypadku silnego wiatru gimbal moze drga¢ podczas nagrywania.

Po wigczeniu zasilania, jesli dron nie zostanie umieszczony ptasko przez dtuzszy
czas lub jesli zostanie znacznie wstrzasniety, gimbal moze przesta¢ dziatac¢

i przejs¢ w tryb ochrony. W takim przypadku nalezy umiesci¢ dron ptasko

i poczekac, az wznowi dziatanie.

NIE uzywaj drona w czasie deszczowej lub $nieznej pogody. Jesli podczas lotu
wystapig opady deszczu lub $niegu, natychmiast wyladuj dronem i szybko
oczy$¢ powierzchnie gimbala oraz jego silnik.

Jesli kat nachylenia gimbala jest duzy:

¢ Gdy dron pochyla sie do przodu z powodu przyspieszania lub
zwalniania, gimbal wejdzie w tryb ochrony przed przekroczeniem granicy
i automatycznie dostosuje kat skierowania w dot.
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* Gdy dron przechyla sie na boki z powodu bocznego przyspieszania lub
zwalniania, o$ odchylenia gimbala moze osiggnac granice ruchu.

+ Dron ograniczy predkos¢, aby utrzymac stabilizacje obrazu. W warunkach
silnego wiatru predkos¢ lotu zostanie dodatkowo ograniczona. Odpowiednie
zmniejszenie kata nachylenia pozwala osiggnac¢ wieksza predkos¢ lotu.

¢ Korpus statku powietrznego moze pojawi¢ sie na krawedzi podgladu na
Zywo.

Nachylenie gimbala

Za pomocg pokretta gimbala na kontrolerze zdalnego sterowania mozna sterowac
nachyleniem gimbala. Mozna réwniez to zrobi¢ z widoku kamery w DJI Fly. Naci$nij
i przytrzymaj ekran, az pojawi sie pasek regulacji gimbala. Przeciggnij pasek, aby
kontrolowac kat nachylenia gimbala.

Tryby pracy gimbala
Dostepne sg dwa tryby pracy gimbala. Tryby pracy mozna przetgcza¢ w sekgji *®* >
Sterowanie.

Tryb Sledzenia: Kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny w stosunku do ptaszczyzny
poziomej. Ten tryb jest odpowiedni do robienia stabilnych ujec.

Tryb FPV: Gdy dron leci do przodu, gimbal synchronizuje sie z ruchem drona, aby
zapewnic realistyczne wrazenia z lotu.

Uwagi dotyczgce kamery

/\ * NIE narazaj obiektywu kamery na dziatanie wigzek laserowych, na przyktad
na pokazach laserowych, ani nie kieruj kamery na zrodta intensywnego Swiatta
przez dtuzszy czas, takich jak storice w bezchmurny dzien, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie czujnika kamery.

+ Upewnij sie, ze temperatura i wilgotno$¢ sg odpowiednie dla kamery podczas
uzytkowania i przechowywania.

+ Do czyszczenia obiektywu nalezy uzywac srodka do czyszczenia obiektywow, aby
uniknac¢ ich uszkodzenia albo pogorszenia jakosci obrazu.

+  NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych w kamerze, poniewaz
generowane ciepto moze uszkodzi¢ urzadzenie i spowodowac obrazenia.
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+ W nastepujacych sytuacjach prawidtowe ustawienie ostrosci moze nie by¢
mozliwe:

+  Wykonywanie zdje¢ i nagran wideo ciemnym, oddalonym obiektom.

*  Wykonywanie zdje¢ i nagran wideo obiektom z powtarzajgcymi sie
identycznymi wzorami i fakturami lub bez wyraznych wzoréw czy faktur.

*  Wykonywanie zdjec¢ i nagran wideo obiektom btyszczagcym lub odbijajacym
Swiatto (np. oswietlenie uliczne i szkto).

*  Wykonywanie zdje¢ i nagran wideo migajacym obiektom.
*  Wykonywanie zdje¢ i nagran wideo szybko poruszajgcym sie obiektom.
+ Gdy dron/gimbal szybko sie porusza.

*  Wykonywanie zdje¢ i nagran wideo obiektom w réznych odlegtosciach
w zakresie ostrosci.

+ W trybie pojedynczego zdjecia dron domyslnie korzysta z trybu SmartPhoto,
ktéry w celu uzyskania optymalnych wynikéw integruje rézne funkcje, takie
jak rozpoznawanie sceny czy HDR. Aby wykona¢ synteze obrazu, funkcja
SmartPhoto musi wykona¢ wiele zdje¢ w sposob ciggty. Gdy dron porusza sie
lub korzysta z rozdzielczosci 48 MP, funkcja SmartPhoto nie bedzie obstugiwana,
a jakos¢ zdjec bedzie inna.

+ Efekt HDR nie dotyczy zdje¢ wykonanych w trybie pojedynczego zdjecia
w nastepujacych sytuacjach:

¢ Gdy dron lub gimbal jest w ruchu lub gdy dron nie moze stabilnie zawisnag¢
z powodu silnego wiatru.

+ Kamera jest w trybie automatycznym, a ustawienie EV jest regulowane
recznie.

¢ Kamera jest w trybie automatycznym, a blokada AE jest wtgczona.

+ Kamera jest w trybie Pro.

5.10 Przechowywanie i eksportowanie zdjec i filmoéw

Przechowywanie

Dron obstuguje karty microSD do przechowywania zdje¢ i filméw. Wiecej informacji na
temat zalecanych kart microSD podano w sekcji Dane techniczne.

Gdy karta microSD nie jest wtozona, zdjecia i filmy wideo mozna réwniez zapisac
w pamieci wewnetrznej drona.
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Eksportowanie

Aby wyeksportowa¢ materiat na urzadzenie ruchome, uzyj funkcji QuickTransfer.

Podtacz dron do komputera za pomocg kabla do transmisji danych i wyeksportuj
materiat z pamieci wewnetrznej drona lub wtozonej do niego karty microSD. Podczas
eksportu dron nie musi by¢ wigczony.

Wyjmij karte microSD z drona i wtdz jg do czytnika kart, a nastepnie zarejestrowany na
niej materiat wyeksportuj przez czytnik kart.

& .

Podczas uzytkowania upewnij sie, ze gniazdo karty microSD i karta microSD sg
czyste i wolne od ciat obcych.

NIE wyjmuj karty microSD z drona podczas robienia zdjec¢ lub filméw. Mogtoby to
spowodowac uszkodzenie karty microSD.

Przed uzyciem sprawdz ustawienia kamery, aby upewnic sie, ze sg one
prawidtowo skonfigurowane.

Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub filmow wykonaj kilka zdje¢, aby sprawdzi¢,
czy kamera dziata prawidtowo.

Pamietaj, aby prawidtowo wytgczy¢ drona. W przeciwnym razie parametry
kamery nie zostang zapisane, co moze mie¢ wptyw na nagrane zdjecia lub filmy.
Firma DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty spowodowane
przez zdjecia lub filmy zapisane w sposéb uniemozliwiajgcy ich maszynowe
odczytanie.

5.1

Funkcja QuickTransfer

Wykonaj ponizsze czynnosci, aby szybko pobra¢ zdjecia i filmy z drona na swoje
urzadzenie mobilne.

1.
2.

Wiacz drona i poczekaj na zakonczenie testow autodiagnostycznych.

Wiacz Bluetooth i Wi-Fi na urzagdzeniu mobilnym i upewnij sie, ze funkcja
pozycjonowania jest rowniez wigczona.

Przejdz do funkcji QuickTransfer, korzystajac z jednej z ponizszych metod.

Uruchom DJI Fly na urzadzeniu mobilnym i dotknij karty QuickTransfer na ekranie
gtownym.

Uruchom DJI Fly na urzgdzeniu mobilnym, przejdz do Aloumu i dotknij £,
w prawym gornym rogu.
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4. Po nawigzaniu potgczenia pliki w dronie sg dostepne i mozna je pobierac z duzg
szybkoscig. Pamietaj, ze podczas podtaczania urzagdzenia mobilnego do drona po raz
pierwszy nalezy nacisng¢ przycisk zasilania drona w celu potwierdzenia.

Wiacz QuickTransfer w Uspieniu
Domysinie funkcja QuickTransfer moze by¢ uzywana, gdy dron jest w trybie uspienia.

Dron przechodzi w tryb uépienia po wytaczeniu zasilania. Sposéb uzycia funkgcji
QuickTransfer jest taki sam zaréwno w stanie wytaczonym, jak i wigczonym.

Jesli urzadzenie mobilne i dron nie sg potgczone przez sie¢ Wi-Fi lub jesli aplikacja
zostanie zamknieta (i nie ma zadnych trwajacych zadan pobierania) na dtuzej niz 1
minute, funkcja QuickTransfer zostanie automatycznie zamknigta, a dron powréci do
trybu uspienia. Tryb uspienia wytgcza sie automatycznie w nastepujacych okolicznosciach:

+ Dron jest nieaktywny przez 12 godzin.

«  Akumulator zostat wymieniony.

+ Dron jest podtgczony do innego urzadzenia za pomoca kabla USB-C.

Aby przywrécié¢ tryb uspienia, upewnij sie, ze dron nie jest potgczony przez USB-C,

a nastepnie nacisnij przycisk zasilania raz i poczekaj okoto 15 sekund.

Podczas procesu przywracania trybu uspienia i korzystania z funkcji Wigcz QuickTransfer

w Uspieniu do transmisji, diody LED poziomu natadowania akumulatora 1 i 2 oraz diody 3
i 4 beda miga¢ naprzemiennie. Je$li w tym czasie roztozysz prawe tylne ramie drona, dron
sie nie wigczy.

@®00||00% @

/\ * Maksymalng szybkos$¢ pobierania mozna osiggngc¢ tylko w krajach i regionach,
w ktorych przepisy i regulacje dopuszczajg czestotliwos¢ 5,8 GHz w przypadku
korzystania z urzadzen obstugujgcych pasmo czestotliwosci 5,8 GHz i potgczenie
Wi-Fi, oraz w warunkach, gdzie nie wystepujg zaktécenia lub przeszkody. Jesli
czestotliwosc 5,8 GHz nie jest dozwolona na mocy lokalnego prawa (na przyktad
w Japonii), urzagdzenie mobilne uzytkownika nie obstuguje pasma 5,8 GHz lub
w otoczeniu wystepuja silne zaktdcenia, funkcja QuickTransfer korzysta z pasma
2,4 GHz, a maksymalna predkos¢ pobierania zmniejsza sie do 8 MB/s.

+ Podczas korzystania z funkcji QuickTransfer nie ma koniecznosci wprowadzania
hasta Wi-Fi na stronie ustawien urzgdzenia mobilnego w celu nawigzania
potaczenia. Uruchom DJI Fly — pojawi sie monit o podtgczenie drona.
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Korzystaj z funkcji QuickTransfer w Srodowisku pozbawionym przeszkdd oraz
zaktécen i nie zblizaj sie do Zrodet zaktocen, takich jak routery bezprzewodowe,
gtosniki czy stuchawki Bluetooth.

Po potfaczeniu drona i kontrolera zdalnego sterowania dotknij w widoku kamery
DJI Flyopgji * * * > Kamera, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ funkcjeWtgcz QuickTransfer
w uspieniu.
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6 Kontroler zdalnego sterowania

6.1 DJIRC2

Dziatania

Wiaczanie i wytgczanie zasilania
Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
Nacis$nij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ kontroler zdalnego

sterowania.

tadowanie akumulatora

Podtacz tadowarke do portu USB-C kontrolera zdalnego sterowania.

/\ * Natadujdo konca kontroler zdalnego sterowania przed kazdym lotem. Kontroler
zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, gdy poziom natadowania
akumulatora jest niski.

+ Petne tadowanie akumulatora nalezy przeprowadza¢ co najmniej raz na trzy
miesigce w celu utrzymania jego dobrej kondycji.
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Sterowanie gimbalem i kamerg

L o w3
ei=Ra

1. Pokretto gimbala: Stuzy do sterowania nachyleniem gimbala.
2. Przycisk Nagrywanie: Nacisnij raz, aby rozpocza¢ albo zatrzymaé nagrywanie.

3. Pokretto sterowania kamera: Domysinie: uzyj, aby zmieni¢ wspétczynnik
powiekszenia. Funkcje pokretta mozna ustawi¢ w celu dostosowania ogniskowej, EV,
predkosci migawki i I1SO.

4. Przycisk Ostrosé¢/migawka: Nacisnij przycisk do potowy, aby ustawi¢ ostros¢, i do
konca, aby zrobi¢ zdjecie.

Przetacznik trybu lotu

Przestaw przetgcznik, aby wybra¢ zadany tryb lotu.

CNS Potozenie Tryb lotu

a1l1r C Tryb Cine
N Tryb Normal
S Tryb Sport

Przycisk Flight Pause/RTH

Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawist w miejscu.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, az kontroler zdalnego sterowania wyemituje sygnat
dZwiekowy i rozpocznie procedure RTH. Dron powrdéci do ostatniego zarejestrowanego
punktu startu. Nacisnij ten przycisk ponownie, aby odwota¢ procedure RTH i odzyska¢
kontrole nad dronem.

76 © 2026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.



DJI Lito X1 Podrecznik uzytkownika

Diody LED kontrolera zdalnego sterowania

2 1. Dioda LED stanu

Wskaznik LED statusu

2. Diody LED poziomu natadowania aku-
mulatora

Wozorzec migania

Swieci na czerwono
Miga na czerwono
Swieci na zielono

Miga na niebiesko
Swieci ciggle na z6tto
Swieci na niebiesko

Miga na zétto

Miga na cyjanowo

Opis

Odtgczono od drona.

Niski poziom natadowania akumulatora w dronie.
Potgczono z dronem.

Kontroler zdalnego sterowania taczy sie z dronem.
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiod-
ta sie.

Oprogramowanie sprzetowe zostato pomysinie zaktua-
lizowane.

Poziom natadowania akumulatora kontrolera zdalnego
sterowania jest niski.

Drazki sterownicze niewycentrowane.

Diody LED poziomu natadowania akumulatora

Sposéb migania
ONCNC)NC)
ONOBON®

Poziom natadowania akumulatora
76-100%

51-75%
26-50%
0-25%
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Alert kontrolera zdalnego sterowania

W przypadku btedu lub ostrzezenia kontroler zdalnego sterowania wyemituje sygnaty
dzwiekowe. Zwré¢ uwage na pojawiajgce sie na ekranie dotykowym lub w DJI Fly monity.

Przesun w dét od gory ekranu i wybierz opcje Mute (Wycisz), aby wytaczy¢ wszystkie alerty,
lub przesun pasek gtosnosci na 0, aby wytgczy¢ niektére z nich.

Podczas procedury RTH kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, ktérego
nie mozna anulowac. Kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, gdy poziom
natadowania akumulatora kontrolera jest niski. Alert niskiego poziomu natadowania
akumulatora mozna anulowac, naciskajac przycisk zasilania. Gdy poziom natadowania
akumulatora jest krytycznie niski, alertu nie mozna anulowac.

Jesli kontroler zdalnego sterowania nie bedzie uzywany przez pewien czas, a jest
wigczony, ale nie jest podtgczony z dronem, to pojawi sie alert. Kontroler wytgczy sie on
automatycznie po zakonczeniu alertu. Przesun drazek sterowniczy albo nacisnij dowolny
przycisk, aby anulowac alert.

Strefa optymalnej transmisji

Transmisja pomiedzy dronem a kontrolerem zdalnego sterowania jest najbardziej
niezawodna, gdy anteny sg ustawione wzgledem drona w sposéb pokazany ponizej.
Jesli sygnat jest staby, nalezy skorygowac orientacje kontrolera zdalnego sterowania albo
zblizy¢ dron do kontrolera zdalnego sterowania.

/\ * NIEWOLNO uzywac innych urzadzen bezprzewodowych dziatajgcych na tej
samej czestotliwosci co kontroler zdalnego sterowania. W przeciwnym razie
kontroler zdalnego sterowania narazony bedzie na zakt6cenia.

+ Jesli sygnat transmisji bedzie staby podczas lotu, w aplikacji DJI Fly wyswietli
sie monit. Skoryguj orientacje kontrolera zdalnego sterowania zgodnie
z wyswietlaczem wskaznika putapu, aby upewni¢ sie, ze dron znajduje sie
w optymalnym zasiegu transmisji.
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taczenie kontrolera zdalnego sterowania

W zakupionym zestawie kontroler zdalnego sterowania jest juz potgczony z dronem.
W razie zakupu w inny sposéb, wykonaj ponizsze kroki, aby potaczy¢ kontroler z dronem.

1. Wiacz drona i kontroler zdalnego sterowania.
2. Uruchom DJI Fly.

3. Dotknij opcji Potacz z dronemna ekranie gléwnym, a nastepnie wybierz odpowiedni
model drona.

4. W widoku z kamery dotknij opcji * * * > Sterowanie > Potgcz z dronem. Podczas
taczenia dioda LED kontrolera zdalnego sterowania miga na niebiesko i emitowany
jest sygnat dzwiekowy.

5. Nacis$nij przycisk zasilania drona i przytrzymaj go przez co najmniej cztery sekundy.
Dron wyemituje sygnat, a diody LED poziomu natadowania akumulatora wskaza
gotowo$c¢ do potaczenia. Kontroler wyemituje dwa krétkie sygnaty dzwiekowe
i zostanie wtgczony jego zielony wskaznik sygnalizujgcy pomysine potaczenie.

L + Podczas faczenia dopilnuj, aby kontroler zdalnego sterowania znajdowat sig nie
dalej niz 0,5 m od drona.

+ Kontroler zdalnego sterowania automatycznie roztgczy sie z dronem, jezeli nowy
kontroler zostanie potgczony z tym samym dronem.

Obstuga ekranu dotykowego

/\ * Nalezy pamigta¢, ze ekran dotykowy nie jest wodoodporny. Obstuguj ekran
z nalezytg ostroznoscia.

Gesty ekranowe

) < A
Wstecz: Przesun od lewej lub prawej Powrét do DJI Fly: Przesun w gére od
strony do $rodka ekranu, aby powrécic¢ dotu ekranu, aby wréci¢ do DJI Fly.

do poprzedniego ekranu.
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x2
v 7 v 7
Otwérz pasek stanu: Przesun w dét od Otwoérz Quick Settings (Szybkie usta-
gory ekranu, aby otworzy¢ pasek stanu wienia): Przesun dwa razy w dét od goé-
w DJI Fly. ry ekranu, aby otworzy¢ Quick Settings
Pasek stanu wyswietla godzine, poziom w aplikacji DJI Fly.

sygnatu Wi-Fi, poziom natadowania
akumulatora kontrolera zdalnego ste-
rowania itd.
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6.2 DJI RC-N3

Dziatania

Wiaczanie i wytgczanie zasilania
Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
Nacis$nij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ kontroler zdalnego

sterowania.

tadowanie akumulatora

Podtacz tadowarke do portu USB-C kontrolera zdalnego sterowania.

/\ * Nataduj do konca kontroler zdalnego sterowania przed kazdym lotem. Kontroler
zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, gdy poziom natadowania
akumulatora jest niski.

+ Pefne tadowanie akumulatora nalezy przeprowadzac¢ co najmniej raz na trzy
miesigce w celu utrzymania jego dobrej kondycji.
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Sterowanie gimbalem i kamerg

1*a ’_1%3
2—E) & ;.%4

1. Pokretto gimbala: Stuzy do sterowania nachyleniem gimbala.

2. Przycisk programowalny: Nacisnij i przytrzymaj przycisk programowalny, a nastepnie
uzyj pokretta gimbala, aby powiekszy¢ lub pomniejszy¢ obraz.

3. Przycisk migawki/nagrywania: Nacisnij raz, aby wykonac zdjecie lub rozpocza¢/
zatrzymac nagrywanie.

4. Przycisk foto/wideo: Nacisnij raz, aby przetgcza¢ miedzy trybami foto i wideo.

Przetacznik trybu lotu

Przestaw przetgcznik, aby wybra¢ zadany tryb lotu.

CNS Potozenie Tryb lotu

a1l1r C Tryb Cine
N Tryb Normal
S Tryb Sport

Przycisk Flight Pause/RTH

Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawist w miejscu.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, az kontroler zdalnego sterowania wyemituje sygnat
dZzwiekowy i rozpocznie procedure RTH. Dron powrdéci do ostatniego zarejestrowanego
punktu startu. Nacisnij ten przycisk ponownie, aby odwota¢ procedure RTH i odzyska¢
kontrole nad dronem.
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Diody LED poziomu natadowania akumulatora

Sposéb migania Poziom natadowania akumulatora
ONONONO 76-100%
®® @0 51-75%
®® O 0 26-50%
® O O O 0-25%

Alert kontrolera zdalnego sterowania

Podczas procedury RTH kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, ktorego
nie mozna anulowac. Kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, gdy poziom
natadowania akumulatora kontrolera jest niski. Alert niskiego poziomu natadowania
akumulatora mozna anulowac, naciskajac przycisk zasilania. Gdy poziom natadowania
akumulatora jest krytycznie niski, alertu nie mozna anulowac.

Jesli kontroler zdalnego sterowania nie bedzie uzywany przez pewien czas, a jest
wigczony, ale nie jest potgczony z dronem lub aplikacjg DJI Fly na urzadzeniu mobilnym,
to uruchomi sie alert. Kontroler zdalnego sterowania wytgczy sie automatycznie po
zakonczeniu alertu. Przesunh drazek sterowniczy albo nacisnij dowolny przycisk, aby
anulowac alert.

Strefa optymalnej transmisji

Transmisja pomiedzy dronem a kontrolerem zdalnego sterowania jest najbardziej
niezawodna, gdy anteny sg ustawione wzgledem drona w sposéb pokazany ponizej.
Jesli sygnat jest staby, nalezy skorygowac orientacje kontrolera zdalnego sterowania albo
zblizy¢ dron do kontrolera zdalnego sterowania.

Strefa optymalnej
transmisji
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Staby sygnat ‘ P

/A * NIEWOLNO uzywac innych urzgdzen bezprzewodowych dziatajgcych na tej
samej czestotliwosci co kontroler zdalnego sterowania. W przeciwnym razie
kontroler zdalnego sterowania narazony bedzie na zakt6cenia.

+ Jesli sygnat transmisji bedzie staby podczas lotu, w aplikacji DJI Fly wyswietli
sie monit. Skoryguj orientacje kontrolera zdalnego sterowania zgodnie
z wyswietlaczem wskaznika putapu, aby upewnic sig, ze dron znajduje sie
w optymalnym zasiegu transmisji.

taczenie kontrolera zdalnego sterowania

W zakupionym zestawie kontroler zdalnego sterowania jest juz potaczony z dronem.

W razie zakupu w inny sposéb, wykonaj ponizsze kroki, aby potgczy¢ urzadzenia.

1. Wigcz dron i kontroler zdalnego sterowania.

2. Uruchom DJI Fly.

3. Dotknij opcji Potgcz z dronem na ekranie gtéwnym, a nastepnie wybierz odpowiedni
model drona.

4. W widoku z kamery dotknij opgji * * * > Sterowanie > Potgcz z dronem. Podczas
taczenia kontroler emituje sygnat dzwiekowy.

5. Nacisnij przycisk zasilania drona i przytrzymaj go przez co najmniej cztery
sekundy. Dron wyemituje sygnat, a diody LED poziomu natadowania akumulatora
wskazg gotowos¢ do potaczenia. Kontroler zdalnego sterowania wyda dwa sygnaty
dZwiekowe, aby zasygnalizowa¢ pomysine potaczenie.

£ - Podczas faczenia dopilnuj, aby kontroler zdalnego sterowania znajdowat sig nie
dalej niz 0,5 m od drona.

+ Kontroler zdalnego sterowania automatycznie roztgczy sie z dronem, jezeli nowy
kontroler zostanie potgczony z tym samym dronem.
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7 Dodatek

7.1 Dane techniczne

Dane techniczne mozna znalez¢ na nastepujacej stronie internetowej.

https://www.dji.com/lito-x1/specs

7.2 Kompatybilnos¢
Odwiedz? ponizszg strone internetowg, aby uzyskac informacje na temat kompatybilnych
produktow.

https://www.dji.com/lito-x1/faq

7.3 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Do aktualizacji oprogramowania sprzetowego drona i kontrolera zdalnego sterowania
mozna wykorzysta¢ DJI Fly lub DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

Korzystanie z DJI Fly

Gdy dron jest podtgczony do kontrolera zdalnego sterowania, uruchom DJI Fly, a bedziesz
otrzymywac powiadomienia o dostepnosci nowych aktualizacji oprogramowania
sprzetowego. Postepuj zgodnie z wyswietlanymi na ekranie instrukcjami, aby
zaktualizowa¢ oprogramowanie. Nalezy pamieta¢, ze nie mozna zaktualizowa¢
oprogramowania sprzetowego, jesli kontroler zdalnego sterowania nie jest potgczony

z dronem. Wymagane jest potaczenie z Internetem.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

Do oddzielnej aktualizacji oprogramowania sprzetowego drona i kontrolera zdalnego
sterowania mozna uzy¢ aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

1. Wiacz zasilanie urzadzenia. Podtgcz urzadzenie do komputera za pomocg kabla USB-
C.

2. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) i zaloguj sie na konto DJI.

3. Wybierz urzadzenie i kliknij polecenie Firmware Update (Aktualizacja
oprogramowania sprzetowego) po lewej stronie ekranu.

4. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.
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5. Poczekaj, az oprogramowanie sprzetowe zostanie pobrane. Aktualizacja
oprogramowania rozpocznie sie automatycznie. Poczekaj na zakoriczenie aktualizacji
oprogramowania uktadowego.

/\ *+ Oprogramowanie akumulatora jest dotgczone do oprogramowania drona.
Pamietaj, aby zaktualizowa¢ wszystkie akumulatory.

+  Upewnij sig, ze zostaty wykonane wszystkie kroki, aby zaktualizowa¢
oprogramowanie, w przeciwnym razie aktualizacja moze sie nie powiesc.

* Upewnij sie, ze podczas aktualizacji komputer jest podtgczony do Internetu.

+ Podczas aktualizacji NIE odtgczaj kabla USB-C.

+ Aktualizacja oprogramowania sprzetowego trwa okoto 10 minut. Podczas
aktualizacji normalnym zjawiskiem jest, ze gimbal stabnie, wskazniki stanu

drona migaja, a dron sie restartuje. Nalezy cierpliwie czeka¢ na zakonczenie
aktualizacji.

Wiecej informacji na temat aktualizacji oprogramowania sprzetowego mozna znalez¢
w ,Release Notes (informacjach o wers;ji)” oraz pod ponizszym taczem:

https://www.dji.com/downloads/products/lito-x1#doc

7.4 Rejestrator lotu

Dane lotu, w tym telemetria lotu, informacje o stanie drona i inne parametry, sg
automatycznie zapisywane w wewnetrznym rejestratorze danych drona. Dostep do
danych mozna uzyskac za pomocg aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

7.5 Lista kontrolna po odbyciu lotu

* Pamietaj o ogledzinach drona i sprawdzeniu, czy dron, kontroler zdalnego sterowania,
kamera z gimbalem, inteligentne akumulatory i $migta sa w dobrym stanie.
W przypadku zauwazenia jakichkolwiek uszkodzen skontaktuj sie z dziatem wsparcia
DJI.

+ Upewnij sig, ze obiektyw kamery i czujniki systemu widocznosci sg czyste.

+  Przed transportem sprawdz, czy dron zostat prawidtowo spakowany.
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7.6 Instrukcje dotyczgce konserwacji

Aby unikna¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzega¢ nastepujacych
zasad:

1. Mate czesci, takie jak kable i paski, w razie potkniecia sg niebezpieczne. Wszystkie
czesci nalezy przechowywad poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

2. Inteligentny akumulator lotniczy i kontroler zdalnego sterowania nalezy
przechowywac w chtodnym, suchym miejscu, z dala od bezpos$redniego $wiatta
stonecznego. Da to pewno$¢, ze wbudowany akumulator LiPo NIE ulegnie
przegrzaniu. Zalecana temperatura przechowywania przez okresy dtuzsze niz trzy
miesigce: od 22°C do 28°C. Nie wolno przechowywa¢ w srodowiskach o temperaturze
poza zakresem od -10°C do 45°C.

3. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu kamery z wodg lub innymi ptynami ani
zanurzac jej w takich ptynach. W przypadku zamoczenia wytrze¢ do sucha miekka,
chtonng Sciereczka. Wiaczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze spowodowac jego
trwate uszkodzenie. Do czyszczenia lub konserwacji kamery NIE uzywac substancji
zawierajgcych alkohol, benzen, rozcienczalniki ani innych tatwopalnych substancji. NIE
przechowywac kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

4. Po wypadku lub powaznym uderzeniu nalezy doktadnie sprawdzi¢ kazdg cze$¢ drona.
W razie jakichkolwiek probleméw lub pytan nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
dystrybutorem DJI.

5. Nalezy regularnie sprawdza¢ wskazniki poziomu natadowania akumulatora po to,
aby zna¢ aktualny poziom natadowania. Akumulator powinien wytrzymac 200 cykli
tadowania. Nie zalecamy kontynuowania uzytkowania po tych cyklach.

6. Nalezy pamieta¢, aby przewozi¢ drona ze ztozonymi ramionami po wytgczeniu
zasilania.

7. Po wytaczeniu kontrolera zdalnego sterowania w celu transportu nalezy pamietac
o0 ztozeniu jego anten.

8. Akumulator przejdzie w tryb uspienia podczas dtugotrwatego przechowywania. Aby
wytgczy¢ akumulator z trybu uspienia, nalezy go natadowac.

9. Dron, akumulator, kontroler zdalnego sterowania i tadowarke akumulatoréw nalezy
przechowywac w suchym srodowisku.

10. Przed przystapieniem do serwisowania drona (np. czyszczeniem lub mocowaniem
i odtgczaniem Smigta) nalezy wyjac¢ akumulator. Nalezy upewnic sie, ze dron i Smigta
sg czyste, usuwajac brud lub kurz miekka sciereczka. Nie czy$ci¢ drona mokra
Sciereczka ani nie uzywac Srodka czyszczacego zawierajgcego alkohol. Ciecze moga
przedostac sie do obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie i uszkodzenie
elektroniki.
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7.7 Procedury rozwigzywania probleméw

1.

Jak rozwigza¢ problem dryfowania gimbala podczas lotu?

Wykonaj kalibracje IMU i kompasu w DJI Fly. Jesli problem nie zniknie, skontaktuj sie
z dziatem wsparcia firmy DJI.

Brak dziatania

Sprawdz, czy inteligentny akumulator lotniczy i kontroler zdalnego sterowania zostaty
aktywowane poprzez natadowanie. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z dziatem
wsparcia firmy DJI.

Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jesli tak, ale i tak nie mozna go uruchomi¢
normalnie, skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.

Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe, postepuj zgodnie z poleceniami
w instrukcji obstugi. Jesli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie
sie, uruchom wszystkie urzadzenia i sprébuj ponownie. Jesli problem nie zniknie,
skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.

Procedury przywracania domysinej lub ostatniej znanej konfiguracji roboczej

Aby przywréci¢ domysine ustawienia fabryczne, uzyj DJI Fly.

Problemy z wytgczeniem drona i zasilania

Skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.

Jak wykrywa¢ niedbatg obstuge lub przechowywanie w niebezpiecznych warunkach

Skontaktuj sie z dziatem wsparcia firmy DJI.

7.8 Zagrozenia i ostrzezenia

Gdy dron po wigczeniu zasilania wykryje zagrozenie, w aplikacji DJI Fly pojawi sie
komunikat ostrzegawczy. Zapoznaj sie z ponizsza listg sytuacji.

Jesli lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

W przypadku wykrycia przeszkody podczas lotu.

Jesli miejsce nie jest odpowiednie do lgdowania.

Jesli kompas i IMU doswiadczajg zaktécen i wymagajg kalibracji.

Gdy pojawi sie monit, postepuj zgodnie z wyswietlanymi na ekranie instrukcjami.
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7.9 Utylizacja
b= ¢

W celu utylizacji drona i kontrolera zdalnego sterowania nalezy przestrzegac¢ lokalnych
przepiséw dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

Akumulator nalezy utylizowa¢ poprzez jego catkowite roztadowanie i wyrzucenie do
okreslonych pojemnikéw do recyklingu. NIE wolno wyrzuca¢ akumulatora do zwyktego
pojemnika na $mieci. Nalezy Scisle przestrzega¢ lokalnych przepiséw dotyczacych
utylizacji i recyklingu akumulatoréw.

Jezeli akumulator zostat nadmiernie roztadowany i nie mozna go ponownie wtgczy¢,
nalezy go natychmiast zutylizowac.

Jesli przycisk zasilania nie dziata i nie mozna w petni roztadowa¢ akumulatora, nalezy
skontaktowac sie z profesjonalng firma zajmujaca sie utylizacja lub recyklingiem baterii
w celu uzyskania dalszej pomocy.

7.10 Certyfikat CO oraz C1

DJI Lito X1 jest zgodny z wymaganiami certyfikacji CO i C1. Istniejg pewne wymagania

i ograniczenia dotyczgce korzystania z DJI Lito X1 w panstwach cztonkowskich UE,
panstwach cztonkowskich EFTA (EFTA, tj. Norwegia, Islandia, Liechtenstein, Szwajcaria)
oraz Gruzji.

Model DGP14C

Klasa UAS co
Maksymalna masa podczas startu (MTOM) |249 g
Maksymalna szybko$¢ Smigta 12874 obr./min
Model DGP14D

Klasa UAS a
Maksymalna masa podczas startu (MTOM) [340 g

Poziom mocy akustycznej 81dB
Maksymalna szybkos¢ smigta 12874 obr./min

Deklaracja MTOM
Dla CO
MTOM dla DJI Lito X1 (model: DGP14C) wynosi 249 g, aby spetni¢ wymagania CO.
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Dla C1

MTOM dla DJI Lito X1 (model: DGP14D) wynosi 340 g, aby spetni¢ wymagania C1.

Aby spetni¢ wymagania MTOM, uzytkownik musi postepowac zgodnie z ponizszymi

instrukcjami.

+  NIE WOLNO dodawac¢ tadunku do drona, z wyjgtkiem elementéw wymienionych na
liscie przedmiotéw, w tym czesci dotyczacej dopuszczonych akcesoriow.

«  NIE WOLNO uzywac¢ zadnych niedopuszczonych cze$ci zamiennych, takich jak

inteligentne akumulatory lotnicze lub $migta itp.

* NIE WOLNO modernizowa¢ drona.

Lista elementéw, w tym dopuszczonych akcesoriéw

Dla CO
Element Numer modelu Wymiary Waga
S’mig%a 6030F 152,4 x 76,2 mm 0,9 g (kazde)
(Srednica x podziatka
gwintu)
Inteligentny akumulator | BWXGP1-2788-7.0 |85,99 x 54,89 x 24,80 | Ok.71,2¢g
lotniczy mm
Zestaw filtrow ND ™ Nie dotyczy 19,6 x 14,2 x46 mm | 0,34 g (jedna
(ND 16/64/256) sztuka)
Karta microSD @ Nie dotyczy 15%11x1,0mm Ok.03g
Dla C1
Element Numer modelu Wymiary Waga
Smigta 6030F 152,4 x 76,2 mm 0,9 g (kazde)
(Srednica x podziatka
gwintu)
Inteligentny akumulator | BWXGP1-2788-7.0 | 85,99 x 54,89 x 24,80 |Ok.71,2¢g
lotniczy mm
Inteligentny akumulator | BWXGP1-4680-7.16 | 85,99 x 54,89 x 24,80 | Ok.1184¢g

lotniczy w wers;ji Plus 13!
Ostony Smigiet FI

Zestaw filtréw ND [
(ND 16/64/256)

Karta microSD @

DGP14D-PPG

Nie dotyczy

Nie dotyczy

mm

350 x 162 x 59 mm
(jedna strona)
19,6 x 14,2 x 4,6 mm

15x11x1,0 mm

47 g (jedna stro-
na)

0,34 g (jedna
sztuka)
Ok.03¢g
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[11 Zestaw filtréw ND moze nie by¢ dotgczony do oryginalnego opakowania. Aby dowiedziec sie, jak
zainstalowac i uzywac zestawu filtrow ND, zapoznaj sig z informacjami o produkcie ,Zestaw filtrow
ND".

[2] Nie dotgczono do oryginalnego opakowania.

[3]1 Sprzedawane tylko w niektérych krajach i regionach.

Lista czesci zapasowych i zamiennych

Dla CO

+  Smigta (model: 6030F)

+ Inteligentny akumulator lotniczy DJI Lito X1 (Model: BWXGP1-2788-7.0)
Dla C1

+  Smigta (model: 6030F)

* Inteligentny akumulator lotniczy DJI Lito X1 (Model: BWXGP1-2788-7.0)

+ Inteligentny akumulator lotniczy DJI Lito Series w wersji Plus (Model:
BWXGP1-4680-7.16)

Bezposredni zdalny identyfikator

* Metoda transportu: Sygnalizator Wi-Fi.
+ Metoda przesytania numeru rejestracji operatora UAS do drona: Uruchom DJI Fly

i dotknij * * * > Safety (Bezpieczeristwo) > UAS Remote Identification (Zdalna
identyfikacja UAS), a nastepnie przeslij numer rejestracji operatora UAS.

Ostrzezenia kontrolera zdalnego sterowania

DJI RC 2

Po odtgczeniu od drona wskaznik kontrolera zdalnego sterowania bedzie $wieci¢ sie na
czerwono. Aplikacja DJI Fly wyswietli komunikat ostrzegawczy po roztgczeniu z dronem. Po
odtaczeniu od drona lub po dtuzszej przerwie w dziataniu kontroler zdalnego sterowania
wyda sygnat dzwiekowy i wytgczy sie automatycznie.

DJI RC-N3

Diody LED poziomu natadowania akumulatora zaczng powoli miga¢ po odtgczeniu od
drona. Aplikacja DJI Fly wyswietli komunikat ostrzegawczy po roztgczeniu z dronem. Po

odtaczeniu od drona lub po dtuzszej przerwie w dziataniu kontroler zdalnego sterowania
wyda sygnat dzwiekowy i wytgczy sie automatycznie.

/\ * Nalezy unikac zaktécerr pomiedzy kontrolerem zdalnego sterowania a innymi
urzadzeniami bezprzewodowymi. Nalezy pamieta¢ o wytgczeniu Wi-Fi
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w pobliskich urzadzeniach mobilnych. W przypadku zaktécen nalezy jak
najszybciej wylagdowac dronem.

* W przypadku nieoczekiwanego dziatania, nalezy pusci¢ drazki sterownicze lub
nacisng¢ przycisk wstrzymania.

Swiadomos¢ GEO
Swiadomoé¢ GEO obejmuje funkcje wymienione ponizej.

Aktualizacja danych strefy UGZ (Unmanned Geographical Zone): Uzytkownik moze
aktualizowa¢ dane FlySafe za pomoca funkcji automatycznej aktualizacji danych lub
recznie zapisujac dane w dronie.

* Metoda 1: Przejdz do Settings (Ustawienia) w DJI Fly, wybierz About (Informacje)
> FlySafe Data (Dane FlySafe) > Check for Updates (Sprawdz aktualizacje), aby
automatycznie zaktualizowa¢ dane FlySafe.

* Metoda 2: Regularnie sprawdzaj strone internetowg krajowych wtadz lotniczych
i uzyskaj najnowsze dane UGZ do zaimportowania do swojego drona. Przejdz do
Settings (Ustawienia) w DJI Fly, wybierz About (Informacje) > FlySafe Data (Dane
FlySafe) > Import from Files (Importuj z plikéw), a nastepnie postepuj zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby recznie zapisac i zaimportowac dane
UGZ.

L Po pomysinym zakonczeniu importu w aplikacji DJI Fly pojawi sig komunikat.
Jesli import nie powiedzie sie z powodu niewtasciwego formatu danych,
postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie i ponéw prébe.

Rysunek mapy $wiadomosci GEO: Po wprowadzeniu najnowszych danych UGZ w aplikacji
DJI Fly pojawi sie mapa lotéw ze strefami ograniczen. Nazwe, czas obowigzywania, limit
putapu itp. mozna wyswietli¢, dotykajac danego obszaru.

Oswiadczenie dotyczgce AGL (Nad poziomem ziemi)

Pionowa czes¢ ,geoswiadomosci” moze wykorzystywac potozenie AMSL lub wysokos¢
AGL. Wyb6r miedzy tymi dwoma odniesieniami jest okreslany oddzielnie dla kazdego
UGZ. Ani potozenie AMSL, ani wysoko$¢ AGL nie sg obstugiwane przez DJI Lito X1.
Wysoko$¢ H w widoku kamery w aplikacji DJI Fly to wysoko$¢ od punktu startu do drona.
Wysokos$¢ powyzej punktu startu jest przyblizeniem i moze sie w pewnym stopniu réznic¢
od wysokosci/putapu okreslonej strefy UGZ. To kontroler odpowiada za nienaruszalno$¢
pionowych granic UGZ.
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P P
RS X
H
o .
= AGL (nieobstugiwane)
Start 1
Btad wysokosci

Strefy GEO

Strefy zakazu lotéw

Pojawiaja sie na czerwono w aplikacji DJI. Uzytkownik otrzyma ostrzezenie, a lot stanie sie
niemozliwy. Dron nie moze w tych strefach lata¢ ani startowac. Strefy zakazu lotow mozna
odblokowac. W tym celu nalezy wysta¢ wiadomos¢ na adres flysafe@dji.com lub wybra¢
opcje Unlock A Zone (Odblokuj strefe) na stronie dji.com/flysafe.

20m
¢ » (
Otrzymanie ostrzezenia

100m > Ograniczenie
maksymalnej predkosci

¢

Strefy zakazu %_(

Iotéw Przy zblizaniu:

1. Otrzymanie ostrzezenia

2. Nie mozna wlecie¢

3. Uzytkownik moze ztozy¢ wniosek na
oficjalnej stronie internetowej DJI. Wniosek

. . G musi zostac¢ zatwierdzony recznie.
Ziemia

Podczas startu:

1. Otrzymanie ostrzezenia

2. Nie mozna wystartowac

3. Uzytkownik moze ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie internetowej DJI.
Whniosek musi zostac zatwierdzony recznie.

Strefy autoryzacji

Pojawiaja sie na niebiesko w aplikacji DJI. Uzytkownik otrzyma ostrzezenie, a lot jest
domyslnie ograniczony. Bez autoryzacji nie mozna w tych strefach lata¢ ani startowac.
Strefy autoryzacji moga zostac¢ odblokowane przez upowaznionych uzytkownikéw za
pomocg zweryfikowanego konta DJI.
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20m
> ((
Otrzymanie ostrzezenia G

»
100m . Ograniczenie
maksymalnej predkosci

4
A

Strefy autoryzacji h
Przy zblizaniu:
1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wlecie¢
3. Uzytkownik moze szybko ztozy¢
whiosek w aplikacji DJI, podajgc numer

telefonu
Ziemia G

Strefy ograniczonego putapu

Strefy ograniczonego putapu to strefy o ograniczonej wysokosci n.p.m.; sa wyswietlane na
mapie w kolorze szarym. Zblizajacy sie uzytkownik otrzyma ostrzezenie w aplikacji DJI.

20m
Strefa Ty (
ograniczonego Otrzymanie ostrzezenia
i utapu ¢ »
Ograniczony P 100m - ograniczenie
putap . (ﬁ maksymalnej predkosci

0m

G Ograniczenie maksymalnej predkosci

1. Dron moze wystartowac w tych strefach i wlecie¢ do nich,
zachowujgc okreslong wysokos¢. Pojawi sie komunikat
G ostrzegawczy
2. Uzytkownik moze ubiegac sie o pozwolenie na oficjalnej stronie
Ziemia internetowej DJI. Wniosek musi zosta¢ zatwierdzony recznie

Strefy wzmozonej ostroznosci

Gdy dron dotrze do krawedzi strefy, pojawi sie ostrzezenie.

Obszar w poblizu

Strefy ostrzezen (.
rozszerzonych 1. Dron moze startowac i wlatywac do tych
(Strefy UE UGZ) stref z komunikatem ostrzegawczym,

ktéry wymaga potwierdzenia przez
G uzytkownika
160 m 2. Dron moze startowac i wlatywac do
4 obszaru w poblizu z komunikatem
ostrzegawczym
I 40 m

C

Otrzymanie
ostrzezenia
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Strefy ostrzegawcze

Gdy dron dotrze do krawedzi strefy, uzytkownik otrzyma ostrzezenie.

e -
ostrzegawcze
1. Dron moze wystartowac w tych strefach i wlecie¢
do nich. Pojawi sie komunikat ostrzegawczy.

Ziemia

/\ * Gdydroniaplikacja DJI Fly nie mogg uzyskac sygnatu GPS, funkcja Swiadomosci
GEO nie bedzie dziata¢. Zaktdcenie dziatania anteny drona lub wytgczenie
autoryzacji GPS w DJI Fly spowoduje utrate sygnatu GPS.

Powiadomienie EASA
Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z dokumentem ,Informacje o dronie” dotgczonym do
opakowania.

Pod ponizszym linkiem mozna znalez¢ powiadomienie EASA i wiecej informacji na temat
identyfikowalnosci.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Oryginalne instrukcje

Niniejsza instrukcja jest dostarczana przez firme SZ DJI Technology, Inc. Jej tres¢ moze ulec
zmianie.

Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street,
Nanshan District, Shenzhen, China, 518055.

7.11 Informacje posprzedazne

Odwiedz strone https://www.dji.com/support, aby dowiedziec sie wiecej na temat zasad
obstugi posprzedaznej, ustug naprawczych i wsparcia.
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Kontakt
DZIAL WSPARCIA DJI

Tres¢ ta moze ulec zmianie bez powiadomienia.
Pobierz najnowszg wersje z

https://www.dji.com/downloads/products/lito-x1#doc

W przypadku pytan dotyczacych niniejszego dokumentu prosimy o kontakt z firma DJI
poprzez wystanie wiadomosci na adres DocSupport@dji.com.

DJI'i DJI LITO sg znakami towarowymi firmy DJI.
Copyright © 2026 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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