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Tento dokument je chranén autorskymi pravy spole¢nosti DJI a vSechna prava jsou
vyhrazena. Pokud spole¢nost DJI neschvali jinak, nejste opravnéni pouzivat nebo umoznit
jinym osobam pouZzivat tento dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast formou reprodukce,
pfevodu nebo prodeje dokumentu. Na tento dokument a jeho obsah se odkazujte pouze
jako na pokyny k pouzivani produktt DJI. Tento dokument by nemél byt pouZivan k jinym
Gceldm.

V pfipadé neshod mezi riznymi verzemi je platna vzdy anglicka verze.

Q Vyhledavani klicovych slov

Pro nalezeni urcitého tématu vyhledejte klicova slova, napfiklad ,baterie” ¢i
Jinstalace.” Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu pouZivate program Adobe Acrobat
Reader, stisknéte v pfipadé systému Windows klavesy Ctrl + F a v pfipadé pocitace
Mac klavesy Command + F.

{ Prechod na téma

Uplny seznam témat si prohlédnéte v obsahu. Kliknutim na téma prejdete do
pfislusného oddilu.

© Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozlisen.
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PouZiti této pfirucky

A\ Dulezité informace X Tipy a triky Odkazy

DJI™ poskytuje vyukové videa a nasledujici dokumenty:
1. Bezpecnostni pokyny

2. Pfirucka rychlého zprovoznéni

3. UZivatelska pfirucka

PFed prvnim pouZzitim doporucujeme podivat se na vSechna vyukova videa
a precist si Bezpecnostni pokyny. Pfed prvnim pouZzitim si nezapomerite precist
PFirucka rychlého zprovoznéni; dalSi informace pak naleznete v této UZivatelskd pfirucka.

Prejdéte na nize uvedenou adresu nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukova
videa, kterd ukazuji bezpecné pouzivani vyrobku:

https://www.dji.com/lito-x1/video

B&hem letu pouZivejte aplikaci DJI Fly. Pro staZeni nejnovéjsi verze naskenujte QR kod.

© DJI 2026, viechna prava vyhrazena. 3
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Délkovy ovladac s obrazovkou ma aplikaci DJI Fly jiZ nainstalovanou. Pro pouZiti
dalkového ovladace bez obrazovky si uZivatelé musi do svého mobilniho zafizeni
stahnout aplikaci DI Fly.

Chcete-li zkontrolovat verze operacnich systémU Android a iOS, které podporuje
aplikace DJI Fly, navstivte https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

Rozhrani a funkce aplikace DJI Fly se mohou liit s aktualizacemi verze softwaru.
Skute€na uZivatelska zkuSenost zavisi na pouzivané verzi softwaru.

Pokud nejste béhem letu pFipojeni k aplikaci nebo do ni pfihlaseni, je pro vétsi
bezpecnost let omezen na vysku 30 m (98,4 stop) a na dosah 50 m (164 stop).
PFihlaseni do aplikace je platné 90 dni. Po vypr3eni platnosti se pfipojte

k internetu a znovu se prihlaste.

StaZeni programu D]l Assistant 2

Stahnéte si program DJI ASSISTANT™ 2 (fada spotFebitelskych drond) na adrese:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

& .

Provozni teplota tohoto vyrobku je -10 °C az 40 °C. Nesplfiuje standardni
provozni teplotu pro vyuZiti na vojenské Urovni (-55 °C az 125 °C), ktera se
vyzaduje, aby vyrobek snesl vétSi proménlivost prostredi. Vyrobek pouzivejte
nalezitym zplsobem a pouze v pripadech, které splfiuji poZzadavky na rozsah
provozni teploty dané Urovné.
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1 Profil vyrobku

Kliknéte na nize uvedeny odkaz nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukova videa.

https://www.dji.com/lito-x1/video

PFiprava dronu

1. Odstrarite z kamery chrani¢ gimbalu.

3. RozloZte ramena dronu podle navodu.

10 © DJI 2026, viechna prava vyhrazena.
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+ Automatické zapnuti: RozloZenim pravého zadniho ramene se dron standardné
zapne.

+ Automatické vypnuti: Sklopenim pravého zadniho ramene se spusti automaticky
odpocet do vypnuti. Pro zruSeni vypnuti b€hem odpoctu stisknéte jednou tlacitko
napajeni.

K=+ Funkce RozloZit rameno pro zapnuti je ve vychozim nastaveni zapnuta.
Funkce Sklopit rameno pro vypnuti je ve vychozim nastaveni vypnuta.
Funkci mdZete zapnout nebo vypnout v DJI Fly, kdyZ je dron pFipojen
k dalkovému ovladaci. Ujistéte se, Ze firmware dronu, firmware baterie
a aplikace jsou aktualizovany na nejnovéjsi verzi. V opacném pripadé
nemusi byt funkce k dispozici.

* Ruéni zapnuti/vypnuti: Stisknutim a ndslednym stisknutim a podrZzenim tlacitka
napajeni zapnéte nebo vypnéte dron.

K+ Pokud dron po aktivaci baterie nevzlétne, baterie se po urtité dobé, kdy je

dron vypnuty, opét pfepne do rezimu spanku. V tomto pripadé stisknéte tlacitko
napajeni nebo nabijte baterii, abyste ji znovu aktivovali pfed pouZzitim funkce
RozloZit rameno pro zapnuti.

© DJI 2026, viechna prava vyhrazena. 11
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+  Pokud je port USB-C dronu pouZzivan, rozloZzenim ramene se dron nezapne.
Odpojte pFipojeni USB-C a pockejte nékolik sekund pred pouzitim funkce
RozloZit rameno pro zapnuti.

+ Pokud dron pravé pristupuje k albu, stahuje materialy nebo aktualizuje
firmware, sklopenim ramene se dron nevypne.

+  Pokud dojde ke kolizi béhem letu, funkce automatického vypnuti nebude
fungovat. Funkce bude dostupna po restartovani dronu.

/\ * Knabijeniinteligentni letové baterie se doporucuje pouzivat nabijecku DJI.
Podrobnosti najdete na oficialnich strankach DJI.

+ PFed zapnutim dronu se ujistéte, Ze je chrani¢ gimbalu odstranén a vSechna
ramena jsou rozlozena. Jinak mdze dojit k ovlivnéni autodiagnostiky dronu.

+ Kdyz dron nepouzivate, doporucujeme pFipevnit chrani¢ gimbalu.

Pfriprava dalkového ovladace

DJI RC 2

1. Vyjméte ovladaci packy z Uloznych otvorl a namontujte je na dalkovy ovladac.

2. RozloZte antény.

3. Dalkovy ovladac je tfeba pfed prvnim pouzitim aktivovat a k aktivaci je nutné pfipojeni
k internetu. Stisknutim a opétovnym stisknutim a podrZzenim tlacitka zapnéte dalkovy
ovladac. Podle pokynt na obrazovce aktivujte dalkovy ovliadac.

12 © DJI 2026, viechna prava vyhrazena.
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DJI RC-N3
1. Vyjméte ovladaci packy z Uloznych otvorl a namontujte je na dalkovy ovladac.

2. Vytahnéte drzak mobilniho zafizeni. Vyberte vhodny kabel dalkového ovladace podle
typu portu mobilniho zafizeni (jako vychozi feSeni je pfipojen kabel s konektorem
USB-C). Umistéte mobilni zaFizeni do drzaku a poté k mobilnimu zafizeni pfipojte
konec kabelu bez loga dalkového ovladace. Ujistéte se, Ze je mobilni zafizeni bezpecné
na svém misté.

¢ /

oo / S
= =~ ~

\
¥ T — ~
W%

/\ * Objevi-li se pfi pouzivani mobilniho zafizeni se systémem Android vyzva
k pfipojeni USB, zvolte moZnost pouhého nabijeni. Jiné moZnosti mohou
zpUsobit selhani pripojent.

+  Drzak mobilniho zafizenf pfizplsobte tak, aby bylo mobilni zafizeni pevné
zajisténo.

Aktivace

Dron je nutno pred prvnim pouZitim aktivovat. Stisknéte a poté stisknéte a podrzte
tlacitko napajeni, abyste zapnuli dron a dalkovy ovladac. Poté podle pokyn( na obrazovce
aktivujte dron pomoci aplikace DJI Fly. Pro aktivaci je nutné pFipojeni k internetu.

© DJI 2026, viechna prava vyhrazena. 13
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Propojeni dronu s dalkovym ovladadem

Po aktivaci se dron automaticky pFipoji k dalkovému ovladaci. Pokud automatické
pripojeni selZe, postupujte podle pokyntd na obrazovce v aplikaci DJI Fly a pfipojte dron
k dalkovému ovladaci pro zajiSténi optimalni zkuSenosti se zaru¢nimi sluzbami.

Aktualizace firmwaru

Jakmile je k dispozici novy firmware, zobrazi se v aplikaci DJI Fly vyzva. Aktualizujte
firmware vzdy, kdyZ k tomu budete vyzvani. V opacném pfipadé nemusi byt nékteré
funkce k dispozici.

1.2 Prehled

Dron
7
1. Gimbal a kamera 7. V8esmérovy monokularni pozorovaci
2. LiDAR sméFujici dopFedu " system®
3. Motory 8. Systém detekce infracerveného zareni
o smérem dol0
4. Podvozky (vestavéné antény)
9. Inteligentni letova baterie

5. Vrtule

o 10. Spony baterie
6. Stavové indikatory dronu

11. LED indikatory Urovné nabiti baterie

14 © DJI 2026, viechna prava vyhrazena.
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12. Tlacitko napajeni

13. Port USB-C

14.

Otvor pro kartu microSD

[1] LiDAR sméfujici dopredu splfiuje bezpecnostni poZadavky pro lidské oko pro laserové produkty

tFidy 1.

[2] VSesmérovy monokuldrni pozorovaci systém dokaze detekovat prekazky v horizontalnim sméru

a nad sebou.

Dalkovy ovladac DJI RC 2

1. Ovladaci packy
Antény
LED ukazatel stavu

LED ukazatel Grovné nabiti baterie

vk N

Tlacitko preruseni letu / ndvratu do
vychozi polohy (RTH)

Prepinac rezimd letu
Tlacitko napajeni
Dotykovy displej
Port USB-C

w X N o

10. Otvor pro kartu microSD
11. Ovladaci kole¢ko gimbalu

12. Tlacitko nahravani

13.
14.
15.
16.
17.
18.

Ovladaci kolecko kamery ™

Tlacitko zaostfeni/zavérky
Reproduktor

UloZné otvory pro ovladaci packy
PrizpUsobitelné tlacitko C2 ™

PrizpUsobitelné tlacitko C1 [

© ©

(00000000

[11 Chcete-li zobrazit a nastavit funkci tlacitka, prejdéte v aplikaci DJI Fly do zobrazeni kamery

a klepnéte na ® * * > Controls (Ovladani) > Button Customization (PfizpUsobitelné tlagitko).
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Dalkovy ovladac DJI RC-N3

é@j H
=

1. Tlacitko napajenf 8. Kabel dalkového ovladace
2. Prepinacrezim0 letu 9. Drzak mobilniho zafizeni
3. Tlacitko preruseni letu / navratu do 10. Antény
vychozi polohy (RTH) 11. Port USB-C
4. LED ukazatel Urovné nabiti baterie 12. Ulozné otvory pro ovladaci packy
5. Ovladaci packy 13. Ovladaci kole¢ko gimbalu
6. Prizplsobitené tlacitko " 14. Tlacitko spousté/nahravani
7. Tlacitko fotografie/video 15.

Otvor pro mobilni zaFizeni
[1] Chcete-li zobrazit a nastavit funkci tlacitka, prejdéte v aplikaci DJI Fly do zobrazeni kamery

a klepnéte na ® ® * > Controls (Ovladani) > Button Customization (PFizpUsobitelné tlacitko).
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2  Bezpecnost letu

Jakmile dokoncite pfipravy prfed letem, doporucujeme vam si procvicit letové dovednosti
a bezpecné létani. Vyberte si vhodnou oblast, do které poletite, v souladu s nasledujicimi
letovymi pozadavky a omezenimi. P¥i létani disledné dodrzujte mistni pravni predpisy.
PFed letem si prectéte bezpecnostni pokyny, aby bylo zajiSténo bezpetné pouzivani
vyrobku.

2.1 Omezeni letu

Systém GEO (Geospatial Environment Online, online
geoprostorové prostredi)

Systém Geospatial Environment Online (GEO) spolec¢nosti D)l je globalni informacni
systém, ktery v redlném Case poskytuje informace o bezpecnosti letu a aktualizacich
omezen/ a zabranuje bezpilotnim letounim létat v omezeném vzdusném prostoru. Za
vyjimecnych okolnosti Ize omezené oblasti odemknout a lety do nich umozZznit. Pfedtim
musite odeslat Zadost o odemknuti na zakladé aktualni Grovné omezeni v oblasti, do
které mate v imyslu letét. Systém GEO nemusi zcela splfiovat mistni zakony a predpisy.
Nesete odpovédnost za vlastni bezpecnost letu a pfed odeslanim zadosti o odemknuti
letu v omezené oblasti se musite poradit s mistnimi Urady ohledné pFislusnych pravnich
a regulacnich podminek. Dalsi informace o systému GEO naleznete na adrese https://
fly-safe.dji.com.

Letové limity

Z bezpecnostnich dlivodd jsou standardné aktivovany letové limity, coZz napomaha létat

s dronem bezpecnym zpUsobem. MUZete si nastavit letové limity z hlediska vysky

a vzdalenosti. Limity vySky a vzdalenosti a GEO zény funguji pfi dostupnosti signalu GNSS
soucasneé za Ucelem zajiSténi bezpecnosti letu. Pokud neni signal globalniho satelitniho
navigac¢niho systému (GNSS) dostupny, Ize omezit pouze vysku.

Limity vySky a vzdalenosti letu

Maximalni vySka letu omezuje letovou vysku dronu, zatimco maximaini vzdalenost letu
omezuje polomér letu kolem vychoziho bodu dronu. Pro zvySeni bezpecnosti letu Ize tyto
limity zménit v aplikaci DI Fly.

1 8 © DJI 2026, viechna prava vyhrazena.
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Silny signdl GNSS

e

1. Maximalni vyska
Vychozi bod (horizontalni poloha)
Maximalni vzdalenost

Vyska dronu pfi vzletu

Omezeni letu

Vyzva v aplikaci DJI Fly

Maximalni vy-
Ska

Vyska dronu nemize prekrocit
hodnotu nastavenou v aplikaci DJI
Fly.

Byla dosaZena maximalni letova
vyska.

Maximalni vzda-
lenost

PFimé vzdalenost od dronu k vy-
chozimu mistu nesmi prekrocit
maximalni vzdalenost letu nasta-
venou v DJI Fly.

Byla dosaZzena maximalni vzdale-
nost letu.

Slaby signdl GNSS

Omezeni letu

Vyzva v aplikaci DJI Fly

Maximalni vy-
Ska

+ VySka je omezena na 30 m od
mista vzletu, pokud je dosta-
tecné osvétleni.

+  Vyska je omezena na 2 m nad
zemi, pokud nenf dostatecné
osvétleni a funguje systém
snimanfi infracerveného zareni
smérem dold.

+  VySka je omezena na 30 m od
mista vzletu, pokud neni do-
statecné osvétleni a nefungu-
je systém infracerveného sni-
mani smérem dold.

Byla dosazena maximalni letova
vyska.

Maximalni vzda-
lenost

Bez omezeni

& .

Pokud signal GNSS po zapnuti dronu jednou zesili (sila signalu GNSS 2 2),

omezeni vysSky se automaticky odstrani a uz nebude platit, ani kdyz poté signal

zeslabne.

© DJI 2026, viechna prava vyhrazena.
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+  Pokud dron z dGvodu setrvacnosti vyleti ze stanoveného letového rozsahu, Ize
ho stale ovladat, ale nelze s nim uz letét dal.

GEO zény

Systém DJI GEO urcuje bezpecna mista letl, poskytuje Grovné rizik a bezpecnostni
upozornéni pro jednotlivé lety a nabizi informace o omezeném vzdusném prostoru.
V8echny omezené letové oblasti se oznacuji jako GEO zony, které jsou dale rozdéleny

na omezené zoény, autorizacni zény, vystrazné zény, rozsifené vystrazné zény a zoény
nadmorské vysky. MUZete si tyto informace v redlném Case prohliZet v aplikaci DJI Fly. GEO
mista, kde doslo k mimoradnym vefejnym udalostem (nap¥. lesni pozary), jaderné
elektrarny, véznice, vliadni pozemky a vojenska zafizeni. Ve vychozim nastaveni systém
GEO omezuje vzlety a lety v zonach, které mohou zpUlsobit bezpecnostni problémy.
Mapa GEO zén, ktera obsahuje komplexni informace o GEO zénach po celém svété, je

k dispozici na oficidlnich webovych strankach spolec¢nosti DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/
nfz-query.

Odemknuti GEO z6n

Vlastni odemknuti je uréeno k odemknuti autorizacnich zén. Aby bylo mozné provést
vlastni odemknuti, musite podat Zadost o odemknuti prostfednictvim webové stranky

DJI FlySafe na adrese https://fly-safe.dji.com. Jakmile je Zddost o odemknuti schvalena,
muUZete synchronizovat licenci pro odemknuti prostfednictvim aplikace DJI Fly. Pro
odemknuti zony mZete pripadné spustit dron pfimo ve schvalené autorizacni zéné nebo
s nim do ni letét a podle pokyn( v aplikaci DJI Fly zonu odemknout.

PFizplisobené odemknuti je pFizplsobeno uZivatellim se specialnimi poZzadavky. Urcuje
vlastni oblasti letu definované uZivatelem a poskytuje dokumenty souvisejici s povolenim
k letu specifické pro potfeby riéznych uZivatel(. Tato moznost odemknuti je k dispozici

ve vSech zemich a oblastech, pfi¢emzZ o odemknuti Ize poZadat prostfednictvim webové
stranky DJI FlySafe na adrese https://fly-safe.dji.com.

/\ * Aby byla zajisténa bezpecnost letu, dron nebude moci po vstupu do odemcené
z6ny z této zony vyletét. Pokud je vychozi misto mimo odemcenou zénu, dron se
nebude moci vratit domu.
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2.2 PoZadavky na letové prostredi

1.

10.

11.

NELETEJTE za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako je silny vitr, snih, dést
amlha.

Létejte pouze v otevienych oblastech. Pfesnost palubniho kompasu a systému GNSS
mohou nepfiznivé ovlivnit vysoké stavby a velké kovové konstrukce.Po vzletu se
ujistéte, Ze jste byli pfed pokracovanim letu upozornéni hlasovou zpravou, Ze byl
vychozi bod aktualizovan. Pokud dron vzlétl v blizkosti staveb, nelze zarudit pfesnost
identifikace vychoziho bodu. V takovém pripadé vénujte b&€hem automatického
navratu do vychoziho bodu zvySenou pozornost aktualni poloze dronu. Pokud se
dron nachazi v blizkosti vychoziho bodu, doporucujeme zrusit automaticky navrat do
vychoziho bodu a dron ovladat manualné tak, aby pfistal na vhodném misté.

S dronem létejte tak, abyste na néj neustale vidéli (VLOS). Vyhybejte se horam

a stromdm, které blokuji signal GNSS. Jakykoli let mimo vizuaIni dohled (BVLOS)

Ize s dronem provadét pouze tehdy, kdyZ vykon dronu, znalosti a dovednosti

pilota a Fizeni bezpecnosti provozu splfiuji mistni pfedpisy pro let BVLOS. Vyhybejte
se prekazkam, daviim lidi, stromdm a vodnim plochdm a tokdm. Za tcelem
zachovéni bezpe¢nosti NELETEJTE dronem v blizkosti letist, dalnic, viakovych nadraZi,
Zelezni¢nich trati, center mést nebo jinych citlivych oblasti, pokud k tomu neméate
povoleni nebo schvéleni ziskané dle mistnich predpisu.

Pokud je signal GNSS slaby, létejte s dronem v prostfedi s dobrou svételnosti

a viditelnosti. Za Spatnych svételnych podminek nemusi pozorovaci systém fungovat
spravné.

Minimalizujte ruSeni tim, Ze se vyhnete oblastem s vysokymi Grovnémi
elektromagnetismu, coz jsou napfiklad mista v blizkosti elektrického vedeni, vysilacd,
elektrickych rozvoden a vysilacich vézi.

Vykon dronu a jeho baterie je omezen pfi letu ve vysokych vy3kach. Létejte opatrné.
NIKDY nelétejte nad udanou vyskou.

Brzdna draha dronu je ovlivnéna vyskou letu. Cim vétsi je vyska, tim deldf je brzdna
draha. PFi [étani ve velkych vySkach si vzdy vyhradte dostatecnou brzdnou vzdalenost,
abyste zajistili bezpecnost letu.

Systém GNSS nelze na dronu pouZivat v polarnich oblastech. Namisto néj pouZijte
pozorovaci systém.

NIKDY nevzlétejte s dronem z pohybujicich se pfedmétd, jako jsou auta, lodé a letadla.

NEVZLETEJTE z povrch(i se sytou jednotnou barvou ani z povrchd se silnymi odrazy,
jako je napfiklad stfecha automobilu.

PFi vzletu v pousti nebo z plaZe budte opatrni, abyste se vyhnuli vniknuti pisku do
dronu.
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12. NEPOUZIVEJTE dron v prostfedi ohroZeném poZarem nebo vybuchem.
13. PouZivejte dron a souvisejici zafizeni v suchém prostfedi.

14. NEPOUZIVEJTE dron a souvisejici zafizeni v nasleduijicich prostfedich: na mistech
nehod, pfi pozarech, explozich, zaplavach, tsunami, lavinach, sesuvech puady,
zemétresenich, v oblastech s prachem nebo pise¢nymi boufemi. BEhem provozu
dbejte na to, abyste se vyhnuli kontaktu se slanou stfikajici vodou a plisni.

15. NEPOUZIVEJTE dron pobliz hejn ptak.

2.3 Zodpovédné fFizeni dronu

Abyste predesli vaZnému zranéni a poSkozeni majetku, dodrzujte nasledujici pravidla:

1. Ujistéte se, Ze nejste pod vlivem anestetik, alkoholu nebo drog, netrpite zavratémi,
Unavou, nevolnosti ani jinymi stavy, které by mohly zhorsit vasi schopnost bezpecné
fidit dron.

2. Pripfistavani vypnéte nejprve dron a nasledné dalkovy ovladac.

3. NESMITE shazovat, odpalovat, vystielovat ani jinak vrhat nebezpe¢na bfemena na
budovy, osoby nebo zvifata, kterad by mohla zpUsobit zranéni osob nebo 3kody na
majetku.

4. NEPOUZIVEJTE dron, ktery havaroval, byl ndhodné poskozen, nebo neni v dobrém
stavu.

5. Ujistéte se, Ze jste dostatecné proskoleni a mate pfipraveny nouzové plany pro pfipad
mimoradné situace nebo incidentu.

6. Ujistéte se, Ze méate letovy plan. S dronem NELETEJTE lehkovazné.

7. PFi pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Dbejte na dodrZovani mistnich
zakonl o ochrané osobnich Udajl, predpist a moralnich norem.

8. NEPOUZIVEJTE tento vyrobek pro jiné nez b&7né osobni pouZiti.

9. NEPOUZIVEJTE jej k nezdkonnym nebo nevhodnym uceldim, jako je $pionaz, vojenské
operace nebo neopravnéné vysetfovani.

10. NEPOUZIVEJTE tento vyrobek k tomu, abyste nékoho mohli pomlouvat, zneuZivat,
obtéZovat, pronasledovat, vyhroZovat nebo jinak porusovat zakonna prava, jako je
pravo na soukromi a publicitu jinych osob.

11. NEVSTUPUJTE na cizi soukromy pozemek.
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2.4 Kontrolni seznam pred letem

w

w X N o Uk

10.

Odstrante z kamery kryt gimbalu.
Ujistéte se, Ze jsou inteligentni letova baterie a vrtule bezpe¢né upevnény.

Ujistéte se, Ze jsou dalkovy ovlada¢, mobilni zafizenf a inteligentni letova baterie plné
nabity.

Ujistéte se, Ze jsou ramena dronu a vrtule rozloZeny.

Ujistéte se, Ze gimbal a kamera pracuji spravné.

Ujistéte se, Ze nic neblokuje motory a Ze motory pracuji spravné.
Ujistéte se, Ze je aplikace DJI Fly Uspésné pripojena k dronu.
Ujistéte se, Ze jsou vSechny objektivy kamery a senzory Cisté.

NEINSTALUJTE necertifikované pfisluSenstvi nebo externi zafizeni, protoZe to mdze
vést k poskozeni produktu nebo bezpecnostnim rizikdim.

K+ Abynedoslo ke sniZeni vykonu pfi instalovaném chranici vrtuli, nepouZzivejte
Inteligentni letova baterie Plus fady DJI Lito ani nepfipevriujte Zadny treti
naklad.

Ujistéte se, Ze je v aplikaci DJI Fly nastaveno vyhybani se prekazkam a Ze jsou

Max Altitude (Maximalni vy3ka), Max Distance (Maximalni vzdalenost) a Auto
RTH Altitude (VySka navratu do vychozi polohy) nastaveny spravné podle mistnich
zakon( a predpisU.
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3

Zakladni let

3.1 Automaticky vzlet a pristani

Automaticky vzlet

1.
2.

3.

Spustte aplikaci DJI Fly a pFejdéte na zobrazeni kamery.
Dokoncete vSechny kroky kontrolniho seznamu pred letem.

Klepnéte na ikonu & . Pokud jsou podminky pro vzlet bezpe¢né, pro potvrzeni
stisknéte tlacitko a drzte ho stisknuté.

Dron vzlétne a bude se vznaset nad zemi.

Automatické pristani

1.

Pokud jsou podminky pro pFistani bezpe&né, klepnéte na & a potvrdte klepnutim na
& a podrzenim.

Automatické pfistani Ize zrusit klepnutim na ikonu @ .

Pokud spodni pozorovaci systém funguje spravné, aktivuje se ochrana pfi pFistavani.

Motory se po pristani automaticky zastavi.

/N + Pro pFistani zvolte vhodné misto.

3.2 Spousténi a vypinani motora

Spusténi motord

Spustte motory provedenim jednoho z pfikazll pomoci kombinace pacek (Combination

Stick Command, CSC), jak je zndzornéno nizZe. Jakmile se motory za¢nou otacet, uvolnéte
soucasné obé packy.

00
@ @
RT4

RS | —
oLy
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Vypnuti motor(

Motory Ize vypnout dvéma zpUGsoby:

Zpusob 1: KdyZ dron pfistane, zatlacte Skrtici packu smérem doll a podrzte ji dole, dokud
se motory nezastavi.

I

2
&

ReZim oviddacich pdcek: ReZim 2

Zpusob 2: Kdy?Z dron pristane, provedte jeden z prikazl kombinaci pacek zobrazenych
nize, dokud motory nezastavi.

i I

/

| 1
%F 2%

L

Vypnuti motort béhem letu

/N« Vypnuti motord b&hem letu povede k havarii dronu.

Vychozi nastaveni pro nouzové zastaveni vrtule v aplikaci DJI Fly je pouze v pFipadé
nouze. To znamena, Ze motory |ze zastavit za letu pouze v pfipadé&, Ze dron zaznamena
nouzovou situaci, jako je napfiklad srédZka dronu, selhani motoru, otdceni dronu ve
vzduchu, nebo kdyz je dron neovladatelny a velmi rychle stoupa nebo klesa. Chcete-li
zastavit motory za letu, pouZijte tentyz prikaz prostfednictvim kombinace pacek, ktery jste
pouZili ke spusténi motord. Upozoriiujeme, Ze musite pfi provadéni piikazu kombinace
pacek drZet ovladaci packy po dobu 2 s, aby motory zastavil. Nouzové zastaveni vrtule Ize
v aplikaci zménit na Anytime (Kdykoli). Tuto moZnost pouZivejte s rozvahou.

3.3 Ovladani dronu

Ovladacimi packami dalkového ovladace se ovlada pohyb dronu. Ovlddaci packy Ize
provozovat v reZimu 1, 2 nebo 3, jak je zndzornéno nizZe.
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Vychozi rezim ovladani dalkového ovladace je Rezim 2. V této pfirucce se jako pfiklad pro
ilustraci pouZiti ovladacich pacek pouziva Rezim 2. Cim dale od stfedu je packa stlacena,
tim rychleji se bude dron pohybovat.
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/\ * NIKDY nespoustéjte dron z dlané&, nebo kdyz drzite dron rukou.

+ Jestlize jsou svételné podminky pfili$ jasné nebo tmavé, NESMITE dron ovladat,
pokud ke sledovani letu pouzivate dalkovy ovladac. Jste zodpovédni za spravné
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nastaveni jasu displeje a mnoZzstvi pfimého slunecniho svétla na obrazovce,
abyste se vyhnuli potizim se zfetelnym zobrazenim obrazovky.

1. Kontrolni seznam pred letem je navrzen tak, aby vam pomohl bezpecné |état. Pred
kazdym letem projdéte kompletni predletovy kontrolni seznam.

Umistéte dron na oteviené, rovné misto tak, aby zadni strana dronu sméFovala k vam.
Zapnéte dalkovy ovladac a dron.

Spustte aplikaci DJI Fly a prejdéte na obrazovku kamery.

oA W

Vyckejte na dokonceni autodiagnostiky dronu. Pokud aplikace DJI Fly nezobrazuje
7adnou nestandardni vystrahu, mGzZete spustit motory.

o

Vzlétnéte jemnym zatlacenim na Skrtici packu smérem nahoru.

7. Chcete-li pristat, vnasejte se nad rovnym povrchem a poté pro klesnuti zatlacte na
Skrtici packu smérem dold.

8. Po pristani stlacte Skrtici packu dol0 a drzte ji, dokud se motory nezastavi.

9. Vypnéte dron a teprve potom délkovy ovladac.

3.5 Zaznam zvuku prostrfednictvim aplikace

PFi pouziti dronu s dalkovym ovlada¢em DJI RC-N3 je v aplikaci k dispozici zaznam zvuku.

Ve zobrazeni kamery v aplikaci klepnutim na * * * > Camera (Kamera) povolte aplikaci
zdznam. KdyZ dron pofizuje videozdznam, bude se zvuk zaznamenavat pfislusnym
zafizenim pro zaznam zvuku. V Zivém pfenosu se zobrazi ikona mikrofonu.

/N\ + B&hem zdznamu NEVYPINEJTE obrazovku ani NEPREPINEJTE do jinych aplikaci.

X * Mezi podporovana zafizeni pro zaznam zvuku patfi vestavény mikrofon
chytrého telefonu a zafizeni Bluetooth. Pfi pouZivani nékterych zafizenf
Bluetooth se mohou vyskytnout potiZe s kompatibilitou zdznamu zvuku. Proto
nez zaznam spustite, nejprve sluchatka vyzkousejte.

+  Zaznam zvuku lze povolit ¢i zakazat pouze pred spusténim zdznamu videa.

+  Pfi prohlizeni nebo stahovani videi v nabidce alba v DJI Fly se zvuk zachyceny
pomoci funkce zaznamu zvuku bude automaticky sloucen s videosouborem..

3.6 Rady a tipy ohledné videa

1.V aplikaci DJI Fly zvolte pozadovany provozni rezim gimbalu.
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o v kW

Pofizovat fotografie a videa se doporucuje pfi letu v normalnim reZzimu nebo v rezimu
Kino.

NIKDY nelétejte ve Spatném pocasi, napriklad za destivych nebo vétrnych dnd.

Zvolte nastaveni kamery, které nejlépe vyhovuje vasim potrfebam.

Pro vytvoreni letovych tras a nahled scén provedte testy letu.

Aby byl zajistén hladky a stabilni pohyb dronu, s ovladacimi pac¢kami zachazejte
jemné.
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4  Inteligentni letové rezimy

Doporucujeme kliknout na niZe uvedeny odkaz nebo naskenovat QR kéd a zhlédnout
vyukové video.

https://www.dji.com/lito-x1/video

4.1 FocusTrack

Spotlight (Stfed zajmu)

UmoZznuje, aby kamera s gimbalem neustale smérovala k objektu, zatimco vy ru¢né
ovladate let.

Pokud pozorovaci systém pracuje normalné, dron pfi detekci pfekazky prekazku obleti
nebo zabrzdi, podle toho, jaka akce vyhybani se pfekazkam je nastavena v aplikaci DJI Fly.

/N Ve sportovnim reZimu je vyhybani se prekazkam deaktivovano.

Podporované objekty:
*  Nehybné objekty

*  Pohybuijici se objekty (pouze vozidla, lodé a osoby)

Bod zajmu (POI)
UmoZnuje dronu létat kolem objektu.

Pokud pozorovaci systém pracuje normalné, dron prekazky obleti bez ohledu na rezim
letu nebo nastaveni vyhybani se prekazkam v aplikaci DJI Fly.

Podporované objekty:
+  Nehybné objekty

+  Pohybuijici se objekty (pouze vozidla, lodé a osoby)

Aktivni sledovani

Dron sleduje objekt.
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Klepnéte nebo posurite sledovaci kole¢ko pro zménu sméru sledovani a dron automaticky
poleti ze své aktualni pozice @ po vygenerované trajektorii do zvoleného sméru sledovani
9 a bude pokracovat ve sledovani. UzZivatelé mohou také ru¢né upravit smér sledovani,

vysku a vzdalenost pomoci ovladacich pacek. Klepnéte na ikonu Nastaveni FocusTrack ==
pro nastaveni parametrd sledovani v aplikaci.

Pokud pozorovaci systém pracuje normalné, dron prekazky obleti bez ohledu na rezim
letu nebo nastaveni vyhybani se prekazkam v aplikaci DJI Fly.

Podporované objekty:

Pohybuijici se objekty (pouze vozidla, lodé a osoby).

V rezimu ActiveTrack jsou podporované rozsahy vzdalenosti a vysky mezi dronem
a objektem uvedeny niZe.

Predmét Lidé Vozidla/lodé
Horizontalni vzdalenost 4-20m 6-100 m
Vyska 0,5-15m 6-100 m

/\ *+ Je-livzdalenost a vySka pfi spusténi funkce ActiveTrack mimo podporovany
rozsah, dron preleti do podporované vzdalenosti a vysky.
+ Doporucuje se, aby rychlost pohybujiciho se objektu nepfesadhla 12 m/s, jinak
dron nebude schopen spravné sledovat.

Oznameni

/\ * Dron se nemize vyhybat pohyblivym objektlim, jako jsou lidé, zvifata nebo
vozidla. Pfi pouziti funkce FocusTrack vénujte pro zajiSténi bezpecnosti letu
pozornost okolnimu prostredi.
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*  Funkdi FocusTrack NEPOUZIVEJTE v oblastech s malymi nebo drobnymi objekty
(napf. vétve stromU nebo elektrické draty), prahlednymi objekty (napf. voda
nebo sklo) nebo jednobarevnymi povrchy (napf. bilé zdi).

+ Vzdy budte pfipraveni stisknout tlacitko pferuseni letu na dalkovém ovladadi

nebo klepnout na tlacitko & aplikaci DJI Fly a v pfipadé nouzové situace
ovladat dron ru¢né.

+  PFi pouzivani funkce FocusTrack v nékteré z nasledujicich situaci je tfeba
maximalni opatrnosti:

+ Sledovany pfedmét se nepohybuje po rovné plose.
* Sledovany predmeét pfi pohybu drasticky méni tvar.
* Sledovany pfedmét je po delSi dobu mimo dohled.

+ Sledovany predmét se nachdzi ve velkych jednobarevnych oblastech, jako
jsou zasnézené oblasti nebo pousté.

* Sledovany pfedmét ma podobnou barvu nebo vzor jako jeho okolnf{
prostredi.

* Osvétleni je extrémné nizké (<5 lux) nebo vysoké (>100 000 lux).

«  PFi pouzivani funkce FocusTrack dodrZujte mistni zakony a predpisy o ochrané
soukromi.

+ Doporucuje se sledovat pouze dopravni prostfedky, lodé a lidi (ale ne déti). PFi
sledovani jinych predmétd létejte opatrné.

+ V pfipadé podporovanych pohyblivych objektl se vozidly rozuméji auta a malé
az stfedné velké lodé. NESLEDUJTE model vozidla nebo lodi na dalkové ovladani.

+ Sledovany objekt mdZe byt nedopatifenim zaménén za jiny objekt, pokud se tyto
objekty minou ve vzajemné blizkosti.

Pouziti funkce FocusTrack

PFed povolenim funkce FocusTrack se ujistéte, Ze prostfedi letu je oteviené, bez prekazek
a dostatecné osvétlené.

Klepnutim na ikonu () na levé v zobrazeni kamery nebo vyb&rem objektu na obrazovce
zapnéte funkci FocusTrack. Po povoleni znovu klepnéte na ikonu FocusTrack [*] pro
ukonceni funkce.

K= B&hem pouZivani stisknéte tlalitko pFerusen letu na dalkovém ovladadi, abyste
zrusili vybér objektu.
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4.2 MasterShots

Dron si podle typu objektu a vzdalenosti vybere pfednastavenou letovou trasu
a automaticky poridi fadu klasickych leteckych snimkd.

Oznameni

/\ * Funkci MasterShots pouZivejte na mistech, na kterych nejsou budovy ani jiné
prekazky. Ujistéte se, Ze na letové trase nejsou lidé, zvifata ani jiné prekazky.

«  Vidy davejte pozor na prekazky kolem dronu a pomoci dalkového ovladace
zabrarnite kolizi nebo zablokovani dronu.

+  Funkci MasterShots NEPOUZIVEJTE v 24dné z nasleduijicich situaci:

*

*

*

*

*

*

Pokud je pfedmét po delSi dobu skryty nebo mimo dohled.

KdyZ se pfedmét nachazi ve velkych jednobarevnych oblastech, jako jsou
zasnézené oblasti nebo pousté.

Pokud se barva ¢i vzor pfedmétu podoba okoli.
Pokud je pfedmét ve vzduchu.
Pokud se predmét rychle pohybuije.

Osvétleni je extrémné nizké (<5 lux) nebo vysoké (>100 000 lux).

+  Funkci MasterShots NEPOUZIVEJTE na mistech, kterd jsou blizko budov nebo kde
je slaby GNSS signal. V opatném pfipadé se letova trasa miZe stat nestabilni.

+  Pfi pouzivani funkce MasterShots bezpodminecné dodrzujte mistni zakony
a predpisy o ochrané soukromi.

Pouzivani funkce MasterShots

1. Klepnéte na ikonu Rezim snimani v pravé asti zobrazeni kamery a vyberte moznost
MasterShots (%] .

2. Po vybé&ru objektu taZenim a nastaveni oblasti snimani klepnéte na tlacitko @ pro
zahdjeni nahravani a dron za¢ne automaticky Iétat a nahravat. Dron po dokonceni
nahravani preleti do své pavodni polohy.

3. Klepnéte na @ nebo stisknéte tlatitko preruseni letu na dalkovém ovladaci. Dron
ihned ukon¢i rezim MasterShots a bude se vznaset.
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4.3 QuickShots

Funkce QuickShots zahrnuje nékolik rezZimG sniméani. Dron automaticky provede zaznam
v zavislosti na zvoleném rezimu snimani a automaticky vygeneruje kratké video.

Oznameni

/\ * PFipouZivani funkce Boomerang se ujistéte, Ze je na misté dostatek prostoru.
Zajistéte polomér alespon 30 m (99 stop) okolo dronu a alespor 10 m (33 stop)
nad dronem.

«  PFi pouzivani funkce Asteroid se ujistéte, Ze je na misté dostatek prostoru.
Zajistéte alespon 40 m (131 stop) za dronem a 50 m (164 stop) nad nim.

+  Funkci QuickShots pouZzivejte na mistech, na kterych nejsou budovy ani jiné
prekazky. Ujistéte se, Ze na letové trase nejsou lidé, zvifata ani jiné prekazky.

«  Vidy davejte pozor na objekty kolem dronu a pomoci dalkového ovladace
zabrarnite kolizi nebo zablokovani dronu.

+  Funkci MasterShots NEPOUZIVEJTE v z4dné z nasleduijicich situaci:
+ Pokud je predmét po del3i dobu skryty nebo mimo dohled.

* KdyzZ se pfedmét nachazi ve velkych jednobarevnych oblastech, jako jsou
zasnézené oblasti nebo pousté.

+ Pokud se barva ¢i vzor pfedmétu podoba okoli.

¢ Pokud je predmét ve vzduchu.

¢ Pokud se pfedmét rychle pohybuije.

* Osvétleni je extrémné nizké (<5 lux) nebo vysoké (>100 000 lux).

*+  Funkci QuickShots NEPOUZIVEJTE na mistech, kterd jsou blizko budov nebo kde
je slaby GNSS signal. V opaném pripadé se letova trasa stane nestabilni.

«  Pfi pouzivani funkce QuickShots bezpodminecné dodrzujte mistni zakony
a predpisy o ochrané soukromi.

Pouziti funkce QuickShots

1. Klepnéte na ikonu Rezim snimani v pravé asti zobrazeni kamery a vyberte moznost
QuickShots

2. Povybrani podrezimu klepnéte na ikonu plus nebo pretdhnéte predmét na
obrazovce. Pak klepnéte na @ pro zahajeni snimani. Dron zaznamena snimky
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pfi provadéni pfedem nastaveného letového pohybu podle vybrané volby a poté
vygeneruje video. Dron po dokon&eni nahravani preleti do své plvodni polohy.

3. Klepnéte na @ nebo stisknéte tlagitko pFerudeni letu na dalkovém ovladadi. Dron
ihned ukonci rezim QuickShots a bude se vznaset.

4.4 Hyperlapse

ReZim Hyperlapse pofidi urcity pocet snimk{ v zavislosti na casovém intervalu a poté tyto
snimky zkompiluje do nékolikavtefinového videa. Je vhodny zejména pro zdznam scén

s pohyblivymi prvky, jako je dopravni proud, mraky plujici na obloze nebo vychod a zdpad
slunce.

PouZivani rezimu Hyperlapse

1. Klepnéte na ikonu ReZim snimani v pravé &asti zobrazeni kamery a vyberte moznost
Hyperlapse

2. Vyberte rezim Hyperlapse. Po nastaveni pfislusnych parametrd klepnéte na tlacitko
zavérky/nahravani @ a spustte proces.

3. Klepnéte na ® nebo stisknéte tlacitko Stop na dalkovém ovladaci, dron opusti rezim
Hyperlapse a bude se vznaset.

4.5 Let pres body na trase

Pomoci funkce Let pfes body na trase miZete pfedem nastavit body cesty pro rlizné
mista nataceni a poté vytvofit letovou trasu na zadkladé nastavenych bodd na trase. Dron
pak automaticky leti podél po pfedem nastavené trase a dokonci pfedem nastavené akce
kamery.

Letové trasy Ize uloZit a opakovat v rliznych obdobich, aby bylo mozné zachytit zmény
v priibéhu ro¢nich obdobi a béhem dne a noci.

AN« Pred povolenim reZimu Let pfes body na trase klepnéte na ® * * > Bezpecnost >
Rucni vyhybani se pfekazkam a zkontrolujte akci pfi vyhybani se prekazkam.
Po nastaveni akce vyhybani se prekazkam na Obleténi nebo Zabrzdéni dron
zabrzdi, pokud béhem letu k bodu na trase detekuje prekazky. Pokud je
nastaveno Vyp, dron se nemUZe vyhybat prekazkam.
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+ Trasa letu se mezi body na trase zakfivi, takZze nadmorska vySka dronu mezi
body na trase mudZe byt b&hem letu nizsi nez nadmorska vyska bodl na trase.
PFi nastavovani bodl na trase se vyhnéte jakymkoli pfekazkam nize.

L+ Predvzlétnutim muUZete mapu pouZivat pouze k pfidavani bodd na trase.
+  Pripojte dalkovy ovladac k internetu a pfedtim, nez pouZijete mapu k pridani
bodu na trase, si stdhnéte mapu.

«  Pokud je Cinnost kamery nastavena na Zadna, dron bude pouze automaticky
|état. BEhem letu musite kameru ovladat ru¢né.

«  Pokud jste jiZz nastavili Smér a Naklon gimbalu na Smér k POI, pak se POI
automaticky propoji s témito trasy na trase.

+  PFi pouZiti letu pfes body na trase v EU nelze chovani dronu pfi Ztraté signalu
dalkového ovladace nastavit na Pokracovat.

PouZiti Letu pres body na trase (Waypoint)
1. Let pfes body na trase aktivujete poklepanim na {li v levé €4st zobrazeni kamery.
2. Podle pokynt na obrazovce dokoncete nastaveni a provedte letovou trasu.

3. Opétovnym klepnutim na ikonu letu pfes body na trase £\ ukongite let pfes body na
trase a letova trasa se automaticky uloZi do knihovny.

4.6 Tempomat

Funkce Tempomat umoznuje uzamknout rychlost letu, coZ usnadriuje ovladani a zajistuje
plynulejsi pohyby kamery. BEhem plavby miZete pouZit dalsi pohyby ovladaci packy
a dosdhnout tak dynamickych pohybtd kamery, napfiklad spiradlového stoupani..

/\ * Vyhybanise prekazkam v tempomatu se fidi aktualnim letovym rezimem.
Létejte opatrné.

PouzZivani tempomatu

1. Nastavte jedno prizpUsobitelné tlacitko dalkového ovladace na Tempomat.

2. Zatimco mate stisknutou ovladaci packu, stisknéte tlacitko tempomatu, a dron bude
automaticky pokracovat v letu aktualni rychlosti.

3. Jednou stisknéte tlacitko pFerueni letu na dalkovém ovladaci nebo klepnutim na @
ukoncete tempomat.
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5 Dron

5.1 Rezim letu

Dron podporuje nasledujici rezimy letu, které Ize prepinat prepinacem rezima letu na
dalkovém ovladaci.

Normalni reZim: Normalni rezim je vhodny pro vétSinu situaci letu. Dron se dokaze
presné vznaset na misté, letét stabilné a pouZivat inteligentni letové rezimy.

Sportovni rezim: Maximalni horizontaIni rychlost letu dronu bude ve srovnani

s normalnim rezimem vy3si. Méjte na paméti, Ze ve sportovnim reZimu je vyhybani se
prekazkam deaktivovano.

ReZim Kino: ReZim Kino vychazi z normalniho rezimu, pficemz rychlost letu je omezena,
aby byl dron stabilné&jsi pfi pofizovani zaznamu.

Pokud je pozorovaci systém nedostupny ¢i deaktivovany a pokud je GNSS signal slaby
nebo u kompasu dochazi k ruSeni, dron se automaticky pfepne do rezimu polohy (ATTI).
V reZimu ATTI mUZe byt dron snaze ovlivnén svym okolim. Faktory prostredi, napriklad
vitr, mohou vést k horizontalnimu posunu dronu, coZ mUlzZe predstavovat nebezpedi,

a to predevsim pfi letu ve stisnénych prostorach. Dron se nebude moci vznaset nebo
automaticky brzdit, a pilot by proto mél co nejdrive pfistat, aby se vyhnul nehodam.

L+ Letové rezimy jsou aktivni pouze pro ruéni let a tempomat.

/\ * Ve sportovnim rezimu je pozorovaci systém deaktivovan, coz znamena, Ze dron
neni schopen na své trase automaticky detekovat prekazky. Musi byt ostraZziti
ohledné okolniho prostfedi a ovlddat dron, abyste se vyhnuli pfekazkam.

+ Ve sportovnim rezimu zna¢né nardsta maximalni rychlost a brzdna dréha dronu.
V bezvétrnych podminkach je nezbytna minimaini brzdna draha 40 m.

+  Vbezvétrnych podminkach, kdy dron stoupa a klesa ve sportovnim i
normalnim reZimu, je nezbytna minimalni brzdna draha 15 m.

+ Ve sportovnim rezimu zna¢né nardsta schopnost reakce dronu, coZ znameng,
Ze maly pohyb ovladaci packy na dalkovém ovladani se pfevede na velkou
vzdalenost pohybu dronu. PFi letu bezpodminec¢né udrZujte naleZity prostor pro
manévrovani.

+ Ve videich nahranych ve sportovnim rezimu mdZzete zaznamenat tres.
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5.2 Stavové indikatory dronu

Dron ma dva stavové indikatory dronu.

Je-li dron zapnuty, ale motory nebé&zi, stavové indikatory dronu budou zobrazovat

aktualni stav dronu.

Popisy stavovych indikatord dronu

Normalni stavy
Blika stfidaveé Cerveng, Zlu- Probiha zapinani a provadi se autodiagnostic-

® O ; © )
té a zelené ké testy
X4 Ctyrikrat blikne Zluté ZahFivani
@ Blika pomalu zelené GNSS aktivovan
Blika zelené vzdy dvakrat , , o,
@ X2 Pozorovaci systémy aktivovany

po sobé
______ Blika pornalu Z1uté GNfS a p029rovaci sylstémjsou deaktivovany
(rezim ATTI je zapnuty)

Vystrazné stavy

------ Blika rychle Zluté Ztrata signalu dalkového ovladace
O 000000 Blika pomalu cervené Vzlet je deaktivovan (napf. vybita baterie) ("
O Blika rychle ¢ervené Kriticky nizka Uroven nabiti baterie
o — Sviti nepretrzité cervené Kriticka chyba
Blika stfidavé Cervené
@ () 2 3Utd Je nezbytna kalibrace kompasu

[1] Pokud dron nemuize vzlétnout a stavové kontrolky pomalu blikaji ¢ervené, prohlédnéte si varovani
v aplikaci DJI Fly.
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Po spusténi motord budou stavové kontrolky dronu blikat zelené. Pokud jste na &inské
pevning, stavova kontrolka na levé strané dronu blika ¢ervené a stavova kontrolka na
pravé strané blika zelené.

/\ *+ Pozadavky na osvétleni se lisi v zavislosti na regionu. DodrZujte mistni zakony
a predpisy.

5.3 Navrat do vychozi polohy

Pozorné si prectéte obsah této Casti, abyste se diikladné seznamili s chovanim dronu
pFi ndvratu do vychozi polohy (RTH).

Funkce navratu do vychozi polohy zajisti automaticky prelet dronu zpét na posledni
zaznamenany vychozi bod. Funkci ndvratu do vychozi polohy Ize spustit tfemi zpUlsoby:
uzivatel aktivné spusti navrat do vychozi polohy, dron ma slabou baterii nebo dojde

ke ztraté signalu ovladani (aktivuje se nouzovy navrat do vychozi polohy). Pokud dron
Uspésné zaznamena vychozi misto a polohovaci systém po spusténi funkce navratu do
vychozi polohy funguje normalné, dron automaticky poleti zpét a pfistane ve vychozim
miste.

*  Vychozi bod: Pokud mé dron silny signal GNSS & 26 nebo jsou svételné
podminky dostate¢né, pfi vzletu se zaznamena vychozi bod. Po zaznamenani
vychoziho bodu vydéd aplikace DJI Fly hlasovou vyzvu. Je-li nutné aktualizovat
vychozi bod béhem letu (napfiklad pokud zménite svou polohu), Ize tak ucinit

rucné v ¢asti * * * > Safety (Bezpe€nost) v aplikaci DJI Fly.

KdyZ se dron pouziva s ddlkovym ovladacem DJI RC 2, je k dispozici Dynamicky
vychozi bod.

B&hem RTH se ve zobrazeni kamery zobrazi trasa AR RTH (trasa navratu AR do vychoziho
bodu), ktera vam pomUze zobrazit trasu navratu a zajistit bezpecnost letu. V zobrazeni
kamery se také zobrazi vychozi bod AR. KdyZ dron dosdhne oblasti nad vychozim bodem,
kamera gimbalu se automaticky natoc¢i dold. Kdyz se dron blizi k zemi, ve zobrazeni
kamery se objevi stin dronu AR, coZ vdm umoZni pfesnéji ovladat dron, aby pristal na
preferovaném misté.

Ve vychozim nastaveni se na obrazovce kamery zobrazi vychozi misto AR, trasa AR

navratu do vychozi polohy a stin dronu AR. Zobrazeni Ize zménit v nabidce *** >
Bezpecnost > Nastaveni AR.

/\ * Trasa AR névratu do vychozi polohy se pouZiva pouze jako reference a v riznych
scénarich se mudze lisit od skutecné trasy letu. BEhem navratu do vychozi polohy
vzdy vénujte pozornost Zivému nahledu na obrazovce. Létejte opatrné.
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B&hem navratu do vychozi polohy dron automaticky upravi ndklon gimbalu

tak, aby kamera automaticky mifila na trasu navratu do vychozi polohy. Pokud
pouZijete ovladaci kolecko gimbalu k nastaveni orientace kamery nebo stisknete
pfizpUsobitelna tlacitka na dalkovém ovladaci, abyste kameru znovu nastavili,
dron prestane automaticky upravovat ndklon gimbalu, coZ mdZe znemoznit
zobrazeni trasy AR navratu do vychozi polohy.

Upozornéni

A

42

Jestlize polohovaci systém nefunguje spravné, dron nemusi byt schopen vratit se
do vychoziho mista normalnim zplsobem. Pokud polohovaci systém funguje
abnormalné, mlze dron béhem bezpecnostniho navratu do vychozi polohy
prejit do rezimu ATTI a automaticky pfistat.

Pokud neni k dispozici GNSS, nelétejte nad vodnimi plochami, budovami se
sklenénym povrchem nebo v situacich, kdy je vySka nad zemi pfesahuje

30 metrl. Pokud polohovaci systém funguje abnormalné, dron prejde do rezimu
ATTI.

Pred kazdym letem je duleZité nastavit vhodnou vysku pro navrat do vychozi
polohy. Spustte aplikaci DJI Fly a nastavte vySku pro navrat do vychozi polohy.

Dron nemUZe béhem bezpecného navratu do vychozi polohy detekovat
prekazky, pokud podminky prostfedi nejsou pro detekéni systém vhodné.

GEO z6ny mohou ovlivnit navrat do vychozi polohy. Vyhnéte se Iétani v blizkosti
GEO z6n.

Dron nemusi byt schopen se vratit na vychozi misto, pokud je rychlost vétru
pfilis velka. Létejte opatrné.

Béhem navratu do vychozi polohy davejte pozor na malé nebo jemné predméty
(napft. vétve stroml nebo elektrické vedeni) nebo prihledné predméty (napr.
voda nebo sklo). V pfipadé nouzovych situaci opustte navrat do vychozi polohy
a ovladejte dron ru¢né.

Pokud se na trase navratu do vychozi polohy vyskytuje elektrické vedeni nebo
vysilaci véZe, které dron nemdZe obletét, vyberte jako prednastavenou mozZnost
pokrocily ndvrat do vychozi polohy. Ujistéte se také, Ze vySka navratu do vychozi
polohy je vy33i nez vSechny prekazky.

Pokud bé&hem navratu do vychozi polohy dojde ke zmé&né nastaveni Pokrocilého
navratu do vychozi polohy v DJI Fly, dron zabrzdf a vrati se do vychozi polohy
podle nejnovéjsiho nastaveni.
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+  Pokud je b&hem navratu do vychozi polohy nastavena maximaini vyska nizsi nez
aktudlni vyska, dron nejprve klesne do maximalni vysky a poté bude pokracovat
v navratu do vychozi polohy.

+  Vyska pro navrat do vychozi polohy nemuze byt zménéna béhem navratu do
vychozi polohy.

+ Je-li mezi aktualni vy3Skou a vySkou pro navrat do vychozi polohy velky rozdil,
nelze z ddvodu rdznych rychlosti vétru v rliznych vyskach presné vypocitat
potfebné mnoZstvi energie z baterie. V aplikaci DJI Fly vénujte zvySenou
pozornost vystrahdm a ozndmenim o stavu nabiti baterie.

+  Kdyz je signal dalkového ovladace béhem pokrocilého navratu do vychozi polohy
normalni, Ize k ovladani rychlosti letu pouzit packu sklonu, ale nelze ovladat
orientaci a nadmorskou vysku a s dronem nelze letét doleva ani doprava.
Budete-li neustale tlacit na packu sklonu, aby dron zrychlil, zvysi se rychlost
spotreby energie z baterie. Pokud rychlost letu prekroci efektivni rychlost
snimani, dron nem0zZe oblétat prekazky. Stlaci-li se packa sklonu zcela dold, dron
zabrzdi, bude se vznaset na misté a ukonci navrat do vychozi polohy. Dron Ize
ovladat po uvolnéni packy sklonu.

+  Pokud dron pfi stoupani béhem prednastaveného navratu do vychozi polohy
dosahne limitu vysky pro aktudlni polohu dronu nebo pro vychozi polohu, dron
prestane stoupat a vrati se do vychozi polohy v aktualni vySce. BEhem navratu
do vychozi polohy dbejte na bezpe¢nost letu.

+  Pokud je vychozi misto ve vyskové z6né, ale dron neni ve vySkové z6né, dron
pfi dosazeni vy3Skové zény klesne pod limit vysky, ktery mlze byt nizsi nez
nastavena vyska navratu do vychozi polohy. Létejte opatrné.

« Je-li okolni prostredi pfili§ komplikované na to, aby dron mohl dokoncit navrat
do vychozi polohy, ukon¢i ndvrat do vychozi polohy i kdyZ detekéni systém
funguje spravné.

+ Navrat do vychozi polohy nelze aktivovat béhem automatického pfistavani.

Pokrocily navrat do vychozi polohy (RTH)

PFi spusténi pokrocilého navratu do vychozi polohy dron automaticky naplanuje nejlepsi
trasu navratu do vychozi polohy, ktera se zobrazi v aplikaci DJI Fly a pfizpUsobi se
okolnimu prostfedi. BEhem RTH bude dron automaticky nastavovat rychlost letu podle
faktor( prostredi, jako je rychlost vétru, smér vétru a prekazky.

Je-li signal ovladani mezi dalkovym ovladacem a dronem dobry, ukoncete navrat do
vychozi polohy poklepanim na ikonu @ v aplikaci DJI Fly nebo stisknutim tla&itka pro
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navrat do vychozi polohy na dalkovém ovladaci. Po zruSeni navratu do vychozi polohy
mUZete dron znovu ovladat.

ZpUsob spusténi

Uzivatel aktivné spusti navrat do vychozi polohy

Bé&hem letu mdZete spoustét funkci navrat do vychozi polohy stisknutim a podrZzenim

tlatitka RTH na dalkovém ovladaci nebo klepnutim na & v levé strané zobrazeni kamery
a poté stisknéte a podrzte ikonu RTH.

Pokud je béhem navratu do vychozi polohy ztracen signal dalkového ovladace, dron bude
pokracovat v postupu RTH bez ohledu na pfednastavenou akci pfi ztraté signalu.

Slaba baterie dronu

KdyZ je Uroven nabiti baterie béhem letu nizka a staci pouze na dolet do vychoziho bodu,
v aplikaci DJI Fly se zobrazi vystrazna vyzva. Pokud klepnete na potvrzeni ndvratu do
vychozi polohy nebo nepodniknete kroky pred ukoncenim odpoctu, dron automaticky
spusti navrat do vychozi polohy z ddvodu stavu slabé baterie.

Pokud zrusite vyzvu navratu do vychozi polohy s nizkym stavem baterie a budete
pokracovat v letu, dron automaticky pfistane, pokud aktudlIni stav baterie vydrzi dronu
pouze na to, aby sestoupil z aktudini vysky.

Automatické pristani nelze zrusit, ale mdzete stale ménit smér letu vodorovné
pohybovanim stocky smérové packy a packou zataceni a zménit rychlost klesani dronu
pohybem Skrtici packy. Lette dronem na vhodné misto pro pfistani co nejdfive.

/\ ¢ KdyZjeinteligentni letova baterie pfilis vybita a nezbyva dostatek energie na
navrat do vychozi polohy, s dronem co nejdFive pfistarite. Opozdéna akce
zpUsobi postupny pokles tahu, ktery mGze eskalovat aZz k nekontrolovanému
klesani po Uplném vycerpani. To mlze zpUsobit zni¢eni dronu, $kody na majetku
tfetich stran nebo zranéni osob.

«  B&hem automatického pristani NETLACTE krtici pa¢ku smérem nahoru.

V opacném pripadé dojde k postupnému poklesu tahu dronu a dokonce k jeho
havarii po Uplném vybiti baterie.

Ztrata signalu dalkového ovladace

Je-li akce pfi ztraté signalu nastavena na navrat do vychozi polohy a dojde ke ztraté
signalu dalkového ovladace na déle nez 6 sekund, dron automaticky zahaji bezpecnostni
navrat do vychozi polohy. Akci Ize také nastavit na Vznaseni nebo PFistani.

Pokud je osvétleni a podminky okoli vhodné pro pozorovaci systém, aplikace DJI Fly
zobrazi drahu navratu do vychozi polohy, kterou dron vytvoril pred ztratou signalu
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dalkového ovladace. Dron zahaji navrat do vychozi polohy pomoci pokrocilého navratu
do vychozi polohy v souladu s nastavenim néavratu do vychozi polohy. Dron zlstane

v navratu do vychozi polohy, i kdyzZ bude signal dalkového ovladace obnoven. Aplikace DJI
Fly patfi¢né aktualizuje trasu ndvratu do vychozi polohy.

Pokud jsou svételné a okolni podminky nevhodné pro pozorovaci systém, dron zabrzdi
a bude se vznaset, poté prejde do reZimu plvodni drahy pro navrat do vychozi polohy.

+  Pokud je vzdalenost navratu do vychozi polohy (horizontalni vzdalenost mezi dronem
a vychozim mistem) vétsi nez 50 m, dron upravi svou orientaci a pred zacatkem
prednastaveného névratu do vychozi polohy poleti 50 m zpét po plvodni trase letu.

+ Pokud je vzdalenost navratu do vychozi polohy vétSi nez 5 m, ale mensi nez 50 m,
upravi svou orientaci a poleti na vychozi misto pfimocare horizontalné v aktualni
nadmorské vysce.

+ Je-livzdalenost navratu do vychozi polohy mensi nez 5 m, dron pfistane okamZité.

Postup navratu do vychozi polohy

Po zapnuti funkce navratu do vychozi polohy dron zabrzdi a vznasi se na misté.

+ Pokud jsou prostfedi nebo svételné podminky pro systém vidéni vhodné:

*

Dron zméni svou orientaci na vychozi bod, naplanuje nejlepsi drahu podle
nastaveni navratu do vychozi polohy a poté se vrati na vychozi misto, pokud bylo
pri vzletu k dispozici GNSS.

Pokud GNSS nebylo k dispozici a pfi vzletu fungoval pouze systém vidéni, dron
zméni svou orientaci na vychozi misto, naplanuje nejlepsi drahu podle nastaveni
navratu do vychozi polohy a poté se vrati do polohy se silnym signalem GNSS na
zakladé nastaveni navratu do vychozi polohy. Bude priblizné kopirovat trajektorii
odletu zpét do blizkosti vychoziho mista. V této chvili vénujte pozornost vyzvam
aplikace a zvolte, zda chcete nechat dron automaticky provést navrat do vychozi
polohy a pfistani, nebo zda chcete navrat do vychozi polohy a pFistani Fidit
manualné.

Davejte pozor, pokud GNSS nebylo pfi vzletu k dispozici:
©  Zkontrolujte, zda je zapnuté vyhybani se prekazkam.

©  NELETEJTE ve stisn&nych prostorach a rychlost vétru v okoli by méla byt niz&i
nez 3 m/s.

> Rychle po vzletu vylette na volné prostranstvi a drzte se alespont 10 m od
jakychkoli pFekazek, jinak se mlze stat, Ze se dron nebude moci vratit do
vychozi polohy. B€hem letu se vyhnéte vodnim plocham, dokud nedosahnete
oblasti se silnym signalem GNSS. VySka nad zemi by méla byt od 2 do 30 m,
jinak by se dron nemusel vratit do vychozi polohy. Pokud dron pfejde do

© DJI 2026, viechna prava vyhrazena. 45



DJI Lito X1 UzZivatelska pFirucka

rezimu ATTI pfed dosazenim oblasti se silnym signalem GNSS, vychozi poloha
se zrusi.

Pokud neni béhem letu k dispozici ur¢ovani polohy pomoci vidéni, dron se
nem0Ze vrétit do vychozi polohy. Abyste predesli kolizim, davejte pozor na
okoli podle hlasovych pokynt v aplikaci.

©  Kdyz se dron vrati do blizkosti mista vzletu a aplikace zobrazi vyzvu, Ze aktualni
prostfedi je sloZité, potvrdte, zda chcete pokracovat v letu:

Je tfeba ovéFit, zda je draha letu spravna, a dbat na bezpecnost letu.

Je nutné ovérit, zda jsou podminky osvétleni pro systém vidéni dostatec¢né.
V opacném pripadé muze dron ukoncit ndvrat do vychozi polohy. Nucenf
dronu k pokracovani v navratu do vychozi polohy nebo letu mdze zpUsobit
prechod do rezimu ATTI.

©  Po potvrzeni bude dron pokracovat v navratu do vychozi polohy nizkou
rychlosti. Pokud se na zpatecni trase objevi prekazka, dron zabrzdi a mdze
ukonit ndvrat do vychozi polohy.

Tento proces navratu do vychozi polohy nepodporuje dynamickou detekci
prekazek (v¢etné chodcl atd.) a nepodporuje detekci prekazek u objektl bez
textury, jako je sklo nebo bilé stény.

Tento proces navratu do vychozi polohy vyZaduje, aby zemé a okolni prostfedi
(napriklad zdi) mélo rdznorodé textury a nevyskytovaly se v ném dynamické
zmeény.

* Pokud jsou prostfedi nebo svételné podminky pro pozorovaci systém nevhodné:

¢ Pokud je vzdalenost navratu do vychozi polohy del$i nez 5 m, dron se vrati do
vychozi polohy podle Pfednastaveni.

* Je-livzdalenost navratu do vychozi polohy mensi nez 5 m, dron pfistane okamzité.

Nastaveni navratu do vychozi polohy

Pokrocily navrat do vychozi polohy umoZfiuje upravit nastaveni. V DJI Fly pfejdéte na

zobrazeni kamery, klepnéte na ° * * > Safety (Bezpecnost) a rolujte na Return to Home
(RTH) (Navrat do vychozi polohy (RTH)).

+  Optimalni:
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+ Pokud je osvétleni dostate¢né a prostredi je vhodné pro pozorovaci systém, dron
bez ohledu na nastaveni vy3ky navratu do vychozi polohy automaticky naplanuje
optimalni trasu navratu do vychozi polohy a upravi vysku podle faktor( prostredi,
jako jsou prekazky a prenosové signaly. Optimalni draha navratu do vychozi
polohy znamena, Ze dron urazi co nejkratSi moznou vzdalenost, aby se sniZila
spotfeba energie baterie a prodlouZila doba letu.

* Pokud je osvétleni nedostate¢né nebo prostfedi neni vhodné pro pozorovaci
systém, dron provede prednastaveny navrat do vychozi polohy na zakladé
nastaveni vysky navratu do vychozi polohy.

Pfednastaveny:

- /_>A
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Vzdalenost/vyska navratu do
vychozi polohy

Vhodné osvétleni a pod-
minky prostredi

Nevhodné osvétleni
a podminky prostredi

Vzdalenost
navratu do vy-
chozi polohy
>50m

Aktudlni vyska
< vyska navra-
tu do vychozi
polohy

Dron naplanuje trasu na-
vratu do vychozi polohy,
bude se vyhybat prekaz-
kam a poleti do otevre-
né oblasti, vystoupa do
vy3ky navratu do vychozi
polohy a vrati se do vy-
chozi polohy nejlepsi tra-
sou.

Dron vystoupd do vysky

navratu do vychozi polo-
hy a poleti pfimocare do
vychoziho mista ve vysce
navratu do vychozi polo-
hy. 1

Aktudlni vyska
> vySka navra-
tu do vychozi
polohy

Vzdalenost navratu do vycho-
zi polohy je v rozmezi 5-50 m

Dron se vrati do vychozi
polohy nejlepsi trasou ve
stavajici vysce.

Dron poleti pfimocare do
vychoziho mista v aktual-
ni vysce. [

Dron poleti pfimocare do
vychoziho mista v aktual-
ni vysce. @

[1] Pokud LiDAR sméfujici dopfedu detekuje prekazku pred dronem, dron zacne stoupat, aby se
prekaZce vyhnul. Jakmile je cesta pfed dronem volnd, pfestane stoupat a pokracuje v navratu
do vychozi polohy. Pokud vy3ka prekazky prekroci vySkovy limit, dron zabrzdi a zacne se
vznaset, a uZivatel musi prevzit ovladani.

(2]

vzduchu a uZivatel musi prevzit oviadani.

Pokud dopFedu smérujici LIDAR detekuje pfekazku, dron zabrzdi a zatne se vznaset ve

Kdyz se dron blizi k vychozimu mistu a aktualni vySka je vySSi nez vySka navratu

do vychozi polohy, dron se inteligentné rozhodne, zda pfi letu vpred klesne podle
okolniho prostredi, osvétleni, nastavené vySky navratu do vychozi polohy a aktualni
vysky. Kdyz dron doleti do oblasti nad vychozim mistem, aktualni vySka dronu nebude
nizsi nez nastavena vyska navratu do vychozi polohy.

Plany navratu do vychozi polohy pro rGizna prostredi, zplsoby spusténi navratu do
vychozi polohy a nastaveni navratu do vychozi polohy jsou nasledujici:
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Zpusob spusténi
navratu do vychozi
polohy

Vhodné osvétleni a podminky
prostredi

(Dron se muZe vyhybat prekaz-
kam a GEO zénam)

Nevhodné osvétleni a podmin-
ky prostredi

UZivatel aktivné
spusti navrat do vy-
chozi polohy

Slaba baterie dronu

Ztrata signalu dalko-
vého ovladace

Dron provede navrat do vycho-
zi polohy na zakladé nastaveni
navratu do vychozi polohy:

+  Optimalni

+ Prednastaveny

Pfednastaveny (Dron muze
stoupat, aby se vyhnul prekaz-
kam a GEO z6nam)

Plvodni trasa navratu do vy-
chozi polohy

Po obnoveni signalu se prove-
de pfednastaveny navrat do vy-
chozi polohy (Dron se muZe vy-
hnout GEO z6ndm a v pfipa-
dé prekazky zastavi a bude se
vznaset)

Ochrana pfi pfistavani

Kdyz dron pfi navratu do vychozi polohy zacne pfistavat, aktivuje se ochrana pfi

pfistavani.

Specificky vykon dronu je nasleduijici:

+ Je-lizem vyhodnocena jako vhodna pro pfistani, dron rovnou pfistane.

+  Pokud je zem posouzena jako nevhodna pro pfistani, dron se bude vznaset na misté
a Cekat na potvrzeni pilota.

+ Pokud neni ochrana pfi pfistdvani funkéni, aplikace DJI Fly zobrazi vyzvu k pFistani,
kdyz dron klesne na Uroven 0,5 m nad zemi. Aby dron pfistal, klepnéte na Confirm
(Potvrdit) nebo zatlacte packu skrtici klapky Uplné dol( a podrzte ji po dobu jedné

sekundy.

A .

Ochrana pfi pristavani pouze napomaha urcit prostredi pro pristani. Pfi

pristavani vénujte zvySenou pozornost okolnimu prostredi, jen tak zajistite
bezpecné pristani.

+ Vnasledujicich situacich nemusi byt ochrana pfi pFistavani dostupna a dron
mUzZe pfistat pfimo:

+ Let nad jednobarevnym ¢i odrazivym povrchem nebo Spatné osvétlenym
povrchem, let nad rozsdhlou oblasti bez zfejmé textury nebo povrchem
s dynamickou texturou, jako jsou hladké keramické dlazdice, podlaha
nedostatecné osvétlené garaze ¢i trava silném vétru.
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¢ Let nad prekdzkami bez zfejmé textury, jako jsou velké skaly, nebo odrazivé
¢i jednobarevné povrchy, jako jsou vyvysené dlazdice.

+ Let nad malymi ¢i jemnymi prekazkami, jako jsou elektricka vedeni nebo
vétve stromd.

* Let nad povrchy, které pfipominaji plochou zemi, jako jsou zastfizena ci
ploché kiovi, ploché koruny strom( a pllkulové povrchy.

+ Vnasledujicich situacich mdZe byt ochrana pfi pristavani spusténa omylem

a dron nebud schopen pfistat:

* Let nad povrchy, které mohou si pozorovaci systém mdze splést s vodou,
jako jsou napriklad mokré povrchy nebo oblasti s kaluzemi.

* Let nad plochymi povrchy, v jejichZ blizkosti jsou povrchy s istou texturou
(Sikmé povrchy nebo schody).

£ + PodosaZeni oblasti nad vychozim mistem dron pfistane presné na misté vzletu.
Provedeni pfesného pristani podléha nasledujicim podminkam:
¢ Po vzletu musi byt zaznamenano vychoziho misto a béhem letu nesmi byt
zméneéno.

¢ Bé&hem vzletu musi dron pfed zahajenim horizontalniho pohybu vystoupat
vertikalné do vysky alespori 7 m.

¢ Rysy terénu vychoziho mista se nesmi ve velké mife zménit.

¢ Rysy terénu vychoziho mista musi byt dostate¢né charakteristické. Terén,
jako jsou plochy pokryté snéhem, neni vhodny.

* Svételné podminky nesmi byt prilis svétlé ani pFili§ tmavé.
+ Be&hem pristani, pohyb jakékoli jiné ovlddaci packy kromé Skrtici packy bude
povazovan za upusténi od pfesného pfistani a dron bude klesat vertikalné.

Dynamicky vychozi bod

Kdyz se dron pouziva s dalkovym ovladacem DJI RC 2, je k dispozici Dynamicky vychoz{
bod.

Kdyz je signal GNSS dalkového ovladace silny, aktivujte Dynamicky vychozi bod jednou

z nasledujicich metod a vychozi bod bude priibézné aktualizovan podle polohy dalkového
ovladace.

*  Vzobrazeni kamery klepnéte na & > Update Home Point (Aktualizovat vychozi
bod) > Dynamic Home Point (Dynamicka aktualizace vychoziho bodu) > Update
(Aktualizovat).
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+ Vzobrazeni kamery klepnéte na * * * > Safety (Bezpecnost) > Update Home
Point (Aktualizovat vychozi bod) > Dynamic Home Point (Dynamicka aktualizace
vychoziho bodu) > Update (Aktualizovat).

Kdyz je zapnuty dynamicky vychozi bod, ikona vychozi polohy se zméni na modrou. Po
spusténi RTH se dron vrati blizko vychoziho bodu, ukonéi vychozi polohu a bude se
vznaset. UZivatelé mohou ovladat dron.

/\ * Poprvnim povoleni dynamického vychoziho bodu, pokud je signal GNSS
dalkového ovladace slaby, dynamicky vychozi bod nemusi byt dostupny.

«  Pouzijte funkci dynamického vychoziho bodu v otevieném prostredi se silnym
signalem GNSS. Jinak bude mit vychozi bod velkou odchylku od skute¢né polohy
dalkového ovladace.

+ Jakmile je dynamicky vychozi bod dostupny, pokud je signal GNSS dalkového
ovladace slaby, vychozi bod zlistane na posledni Usp&sné aktualizované poloze.
KdyZ je spusténa vychozi poloha, zkontrolujte, zda je poloha vychoziho bodu
nejnovéjsi poloha dalkového ovladace.

5.4 Detekéni systém

1. LiDAR sméFujici dopredu 3. Systém detekce infracerveného zareni

2. V8esmérovy monoskopicky pozorovaci smérem dold

systém

LiDAR sméfujici dopfedu dokaze detekovat prekazky pred sebou. VSesmérovy pozorovaci
systém pracuje nejlépe pfi dostate¢ném osvétleni a v pripadé jasné zretelnych nebo
texturovanych prekazek. Je-li dron v normalnim rezimu nebo v rezimu Kino a Vyhybani
se prekazkam je v aplikaci DJI Fly nastaveno na Bypass (Obletét) nebo Break (Zabrzdit),
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vSesmérovy pozorovaci systém se aktivuje automaticky. Funkce polohovani se pouziva,
pokud jsou signaly GNSS nedostupné nebo slabé.

Eo

KdyZ je polohovani pomoci pozorovaciho systému a vyhybani se prekazkam
zakazano, dron se spoléhd pouze na GNSS, aby se vznasel, vdesmérné vyhybani
se prekazkam neni k dispozici a dron se automaticky nezpomali béhem klesanf{
blizko k zemi. KdyZ je polohovani pomoci pozorovani a vyhybani se prekazkam
zakazano, je tfeba dbat zvlaStni opatrnosti.

Zakazani polohovani pomoci pozorovani a vyhybani se prekazkam plati

pouze pfi manualnim letu a neplati pfi pouZziti navratu do vychozi polohy,
automatického pfistani nebo pouZziti inteligentnich letovych rezima.
Polohovani pomoci pozorovani a vyhybani se prekazkadm muze byt docasné
deaktivovano v oblacnosti nebo mize, nebo pri detekci pfekazky béhem
pristani. V bé&znych letovych situacich ponechte polohovani pomoci pozorovani
a vyhybani se prekazkam aktivni. Funkce polohovani pomoci pozorovani

a vyhybani se prekazkam jsou ve vychozim nastaveni po restartovani dronu
zapnuté.

Oznameni

A .

Vénujte pozornost prostredi letu. Systém detekce infraerveného zafeni funguje
jen za urcitych situaci a nelze jimi nahradit lidské ovliadani a Usudek. BEhem

letu vZdy vénujte pozornost okolnimu prostfedi a varovanim, které zobrazuje
aplikace DJI Fly. Budte zodpovédni a nikdy neztratte kontrolu na dronem.

Pokud neni k dispozici GNSS, pomaha s uréenim polohy dronu spodnf
pozorovaci systém, ktery nejlépe funguje, kdyz je dron ve vy3ce 0,5 az 30 m.
Pokud vy3ka letu dronu prekracuje 30 m, mGze dojit k ovlivnéni pozorovacich
systémd, a je proto tfeba zvlastni opatrnosti.

Spodni pozorovaci systém nemusi fungovat spravné, pokud dron leti v blizkosti
vody. Proto dron nemusi byt pfi pfistani schopny aktivné se vyhnout vodé

pod nim. Doporucujeme neustale udrZovat kontrolu nad letem, racionalné
vyhodnocovat situaci na zakladé okolniho prostfedi a priliSné se nespoléhat na
spodni pozorovaci systém.

Pozorovaci systém nedokaZe presné identifikovat velké konstrukce s ramy

a kabely, jako jsou véZové jefaby, vysokonapétové prenosové véze,
vysokonapétova prenosova vedeni, lanové a visuté mosty.

Pozorovaci systémy nedokazou radné fungovat v blizkosti povrchd, u kterych
se jasné neméni vzor, nebo v pfipadé pfilis slabého ¢i pFilis silného svétla.
Pozorovaci systémy nemohou Fadné fungovat nasledujicich situacich:
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+ Létani v blizkosti jednobarevnych povrchi (napf. Cisté Cerny, bily, Cerveny (i
zeleny).

+ Létani v blizkosti vysoce reflexnich povrch(.

+ Létani v blizkosti vody nebo prihlednych povrchd.

¢ Létaniv blizkosti pohyblivych povrchl nebo objektd.

+ Létani nad oblasti s astymi nebo vyraznymi zménami osvétlenti.

* Létaniv blizkosti extrémné tmavych (< 1 lux) nebo svétlych (> 100 000 lux)
povrchd.

+ Létaniv blizkosti povrch(, které silné odrazi nebo absorbuji infracervené
viny (nap¥. zrcadla, sklo, dopravni znaceni a asfaltové chodniky).

+ Létaniv blizkosti povrchl bez jasnych vzord nebo textury.

+ Létaniv blizkosti povrchl s opakujicimi se identickymi vzory nebo texturami
(napf. dlazdice s totoznym designem).

* Létaniv blizkosti prekazek s malymi plochami (napf. vétve stromd
a elektrické vedeni).

+ Létani v blizkosti malych sloupkovitych objektd (napf. elektrické sloupy,
sloupy pouli¢niho osvétleni).

+ Létaniv blizkosti pohybujicich se objektd (napf. chodici lidé nebo vozidla).

Senzory neustale udrzujte &isté. Senzory NEPOSKRABE|TE ani je NEBLOKUJTE.
Dron NEPOUZIVEJTE v prainém nebo vihkém prostredi.

Kamery pozorovaciho systému mUze byt nutné po delSim skladovani kalibrovat.
V aplikaci DJI Fly se zobrazi vyzva a kalibrace se provede automaticky.

NELETEJTE v pFipadé de3t&, smogu i v pFipadé, kdy je viditelnost kratsi nez 100
m.

NEBLOKUJTE detekéni systém zadnymi prekazkami.

NESTARTUJTE rychle smérem k prekazce, abyste predesli riziku, Ze systém
detekce nestihne v€as zareagovat, coz by mohlo vést ke kolizi.

Pfed letem vzdy zkontrolujte nasledujici:
* Ujistéte se, Ze na skle detekéniho systému nejsou nalepky ani jiné prekazky.

¢ Pokud jsou na skle detekéniho systému necistoty, prach nebo voda, pouZzijte
jemny hadFik. NEPOUZIVEJTE ¢istidla obsahujici alkohol.

¢ Pokud je sklo detekéniho systému po3kozené, kontaktujte podporu
spolecnosti DJI.

Dron mUze létat kdykoli béhem dne nebo noci. Pfi no¢nim letu vak neni
pozorovaci systém k dispozici. Létejte opatrné.
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+  Systém LiDAR sméFujici dopfedu nedokaze detekovat pfekazky s odrazivosti
mensi nez 10 % nebo reflexni objekty, jako je sklo.

+  LiDAR smétujici doprfedu nemUze spravné fungovat v prostiedi s pfilis silnym
osvétlenim (>40 000 lux).

5.5 Advanced Pilot Assistance Systems (pokrocilé
asistenc¢ni pilotni systémy)

Funkce Advanced Pilot Assistance Systems (pokrocilé asistencni pilotni systémy, APAS) je
dostupna v normalnim rezimu a rezimu Kino. Pokud je funkce APAS aktivovana, dron
bude nadéle reagovat na vase prikazy a naplanuje si trasu jak dle pfikazl z ovladacich
pacek, tak dle letového prostredi. Diky funkci APAS se Ize snaze vyhybat prekazkam,
ziskavat plynulejsi zdznam a Iépe létat.

Kdyz je funkce APAS aktivovana, dron Ize zastavit stisknutim tlacitka preruseni letu na
dalkovém ovladaci. Dron brzdi a vznasi se po dobu tfi sekund a ¢eka na dalsi prikazy
pilota.

Chcete-li povolit APAS, oteviete DJI Fly, pfejdéte na ®* * > Bezpecnost > Ru¢ni vyhybani
se prekazkam a zvolte Oblétani. Nastavte Volba Bypass (Obletét) na Normalni nebo
Nifty. V reZimu Nifty mdZe dron letét rychleji, plynuleji a blize k pFekazkam, ¢imz ziska
lepSi zabéry a zaroven prekazky obleti. Riziko narazu do prekazek se v3ak zvySuje. Létejte
opatrné.

Rezim Nifty nemUZze normalné fungovat v nasledujicich situacich:

+ KdyzZ se pfi letu v blizkosti prekazek rychle méni orientace dronu.

«  Pfi prlletu vysokou rychlosti mezi Gzkymi prekazkami, jako jsou stfiSky nebo kere.

«  PFiletu v blizkosti prekazek, které jsou pfilis malé na to, aby je bylo mozné detekovat.

« Pfiletu s ochrannym krytem vrtule.

Upozornéni

/\ ¢ PFipoutziti funkce APAS se ujistéte, Ze je pozorovaci systém dostupny. Ujistéte se,
Ze podél poZadované letové trasy nejsou lidé, zvifata, objekty s malym ploSnym
obsahem (napf. vétve stromU) ani prahledné objekty (napf. sklo nebo voda).

+  Pri pouziti funkce APAS se ujistéte, Ze spodni pozorovaci systém je dostupny
nebo je GNSS signal silny. Funkce APAS nemusi fungovat spravné, pokud dron
leti nad vodou nebo nad zasnézenymi oblastmi.
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+  Maximalni opatrnosti je tfeba pfi letu v extrémné tmavych (< 5 lux) nebo
svétlych (> 100 000 lux) prostfedich.

+ Bedlivé sledujte aplikaci DJI Fly a ujistéte se, Ze rezim APAS funguje normalné.

+  Funkce APAS nemusi fungovat spravné, pokud dron leti pobliz letovych limitd
nebo v GEO zéné.

+ Pfinedostatecném osvétleni a caste¢né nedostupnosti systému vidéni zméni
dron reZzim z oblétani pfekazek na zabrzdéni a vznaseni se. Je tfeba vycentrovat
fidici paku a poté pokracovat v ovladani dronu.

Ochrana pfi pfistavani
Pokud je funkce Vyhybani se prekazkdm nastavena na Oblétani nebo Zabrzdéni, Ochrana

pri pFistavani se aktivuje, kdyZ pFi pfistani dronu stisknete Skrtici packu. Kdyz dron za¢ne
pristavat, je aktivovana ochrana pfi pfistavani.

+ Je-lizem vyhodnocena jako vhodna pro pristani, dron rovnou pfistane.

+ Je-lizem vyhodnocena jako nevhodna pro pfistani, dron se bude vznaset, jakmile
klesne na urcitou vysku nad zemi. Stlacte Skrtici packu doll alespori na pét sekund
a dron pfistane bez vyhybani se prekazkam.

5.6 Asistence pfi pozorovani

Aby méli uZivatelé snazsi navigaci a mohli béhem letu sledovat prekazky, zobrazeni
asistovaného vidéni se automaticky prepina na pfislusné obrazové signdly z vizualnich
senzord podle sméru letu.

o

PFejetim vlevo na ukazateli polohy, vpravo na mini mapé nebo klepnutim na ikonu
v pravém dolnim rohu ukazatele polohy pfepnete do zobrazeni asistence p¥i pozorovani.
Klepnutim na stfed obrazovky maximalizujete zobrazeni asistenta vidéni.
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A .

PTi pouziti asistenta viditelnosti mdze byt kvalita pfenosu videa nizsi z dGvodu
omezeni $itky pfenosového pasma, vykonu mobilniho telefonu nebo rozlienf
prenosu videa na obrazovce dalkového ovladace.

Je normalni, Ze se komponenty dronu objevi v zobrazeni asistenta viditelnosti.

Asistence pFi pozorovani by méla byt pouZita pouze pro referenci. Sklenéné
stény a malé predméty, jako jsou vétve stromd, elektrické draty a provazky
drak(, nelze zobrazit presné.

Pokud dron nevzlétne nebo je signal pfenosu videa slaby, asistent viditelnosti
neni k dispozici.

1. Klepnéte na ikonu sméru zobrazeni

2. Klepnutim na Sipku mlzete prepinat mezi riznymi sméry zobrazenf asistenta vidéni.
Klepnutim na smér znovu uzamknete smér.

Smér linie oznacuje aktualni smér letové rychlosti dronu a délka linie oznacuje letovou
rychlost dronu.

& .

Pokud smér neni uzamcen v urcitém sméru, zobrazeni asistence pfi pozorovani
se automaticky prepne na aktualni smér letu. Klepnutim na jinou Sipku

sméru prepnete smér vidéni asistenta viditelnosti na okamZzik, nez se vratite

k aktualnimu sméru letu.

Varovani pred kolizi

Pokud je v aktualnim sméru pohledu detekovana prekazka, zobrazi se v zobrazeni
asistenta viditelnosti varovani pfed kolizi. Barva varovani je urcena vzdalenosti mezi
prekazkou a dronem. Zluté a Cervena barva oznacuji relativni vzdalenost od daleké
vzdalenosti po blizkou.

EO

Zorné pole asistenta vidéni ve viech smérech je omezené. Je normalni, ze
bé&hem varovani pfed kolizi v zorném poli nevidite prekazky.

Varovani pfed kolizi neni ovladano pfepinacem Display Radar Map (Zobrazenf
mapy radaru) a z(stava viditelné, i kdyZ je mapa radaru vypnuta.

Varovani pred kolizi se zobrazi pouze v pfipadé, Ze je v malém okné zobrazeno
zobrazenf asistence pfi pozorovani.
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5.7 Vrtule

Nasazeni/sejmuti vrtuli

Oznaclené vrtule pripevnéte k motordm oznaceného ramena a neoznacené vrtule
k motorlim neoznaceného ramena. K montazi a demontazi vrtuli pouZzijte Sroubovak
z baleni dronu. PFi montazi vrtuli se ujistéte, Ze jsou Srouby Fadné dotazeny.

Oznaceno Neoznaceno

Oznameni

/\ * Listy vrtuli jsou ostré. Zachazejte s nim opatrné, aby nedoslo ke zranéni osob
nebo deformaci vrtule.

+ Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule a motory bezpecné nainstalované.
+ PouZivejte pouze oficidlni vrtule spole¢nosti DJI. NEKOMBINUJTE typy vrtuli.
+  Vrtule jsou spotfebni soucasti. V pfipadé potfeby zakupte dalSi vrtule.

+  Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vSechny vrtule v dobrém stavu.
NEPOUZIVEJTE opotFebované, otlu¢ené nebo prasklé vrtule. Pokud jsou na
vrtulich patrné nedistoty a cizi télesa, ocistéte je mékkym, suchym hadrikem.

+  NepfibliZujte se k rotujicim vrtulim ani motordim, aby nedoslo ke zranéni.

* Aby nedoslo k poskozeni vrtuli, umistéte dron béhem pFepravy nebo skladovani
spravnym zplisobem. Vrtule NESTLACUJTE ani neohybejte. Pokud jsou vrtule
poskozené, mdze to mit vliv na letovy vykon.

+ Ujistéte se, Ze motory jsou bezpecné upevnény a Ze se hladce otaci. Pokud se
motor béhem letu pretiZi nebo zastavi, okamZité pfistante.

+  NEPOKOUSEJTE se upravovat konstrukci motor(.

+  Motory mohou byt po letu horké, a proto se jich NEDOTYKEJTE a ZAMEZTE jejich
kontaktu s rukama ¢€i jinymi ¢astmi téla.

+ NEBLOKUJTE Zadny z ventilagnich otvord na motoru ani na trupu dronu.
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+ Ujistéte se, Ze ESC zni pfi zapnuti normalné.

5.

8 Inteligentni letova baterie

Upozornéni

/\ + Pred pouZitim baterie si prectéte a dlsledné dodrZujte pokyny uvedené v této

prirucce, v bezpecnostnich pokynech a na nalepkach baterie. Pfebirate veSkerou
odpovédnost za vSechny ¢innosti a veSkeré pouzivani.

58

Inteligentni letovou baterii NENABIJEJTE ihned po letu, jelikoZ mGze byt pFili§ horka.
PFed opétovnym nabijenim vyckejte, dokud baterie nevychladne na povolenou
nabijeci teplotu.

Aby nedoslo k poSkozeni, baterie se nabiji pouze pfi teploté baterie 5-40 °C (41-
104 °F). Ideélni teplota pro nabijeni je od 22 do 28 °C (71,6-82,4 °F). Nabijenf{

pri idealni teploté mlze prodlouZit Zivotnost baterie. Pokud teplota ¢lankd baterie
stoupne bé&hem nabijeni nad 55 °C (131 °F), nabijeni se automaticky zastavi.

Oznameni o nizké teploté:

+ Baterie nelze pouzivat v prostfedi s extrémné nizkou teplotou, ktera je nizsi nez
-10° C (14° F).

+ Kapacita baterie se znac¢né snizuje pfi letu v prostfedi s nizkymi teplotami od -10-
5 °C (14-41 °F). Pfed vzletem musi byt baterie zcela nabita. Po vzletu dron nechte
vznaset se kratkou dobu na misté, aby se baterie zahrala.

+ Pfiletu v nizkoteplotnim prostfedi se doporucuje pred vzletem zahfat baterii na
nejméné 10° C (50° F). Idealni provozni teplota baterie je nad 20° C (68° F).

+ SniZzena kapacita baterie v prostfedi s nizkou teplotou sniZuje schopnost dronu
odolavat rychlosti vétru. Létejte opatrné.

+  PFiletu ve vysoké nadmofrské vysce s nizkou teplotou dbejte zvySené opatrnosti.

PIné nabité baterie se automaticky vybiji, pokud zlstane del$i dobu nepouzivana.

Méjte na paméti, Ze je normalni, Ze béhem procesu vybijeni baterie vyzafuje mirné

teplo.

Pro zachovani dobrého stavu baterie UplIné nabijte baterii alespor jedenkrat za

tfi mésice. Pokud baterii del3i dobu nepouzivate, mdZze to ovlivnit jeji vykon nebo

dokonce zpUsobit trvalé poskozeni baterie. Pokud baterie nebyla nabijena nebo

vybijena po dobu tfi mésicl nebo déle, pFestava se na ni vztahovat zaruka.

Z bezpecnostnich dlivodd udrZujte baterie pfi pfepravé na nizké Grovni energie. Pred
prepravou se doporucuje baterie vybit na 30 % nebo méné.
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Instalace a vyjmuti baterie

Instalace

Vyjmuti

A\ * NEVKLADEJTE ani nevyjimejte baterii, kdy? je dron zapnuty.

+  Ujistéte se, Ze je baterie vloZena tak, Ze usly3ite cvaknuti. NESPOUSTEJTE dron,
pokud neni baterie bezpecné upevnéna, protoze by to mohlo zpUsobit Spatny
kontakt mezi baterii a dronem, coz by mohlo vést k nebezpecim.

Pouziti baterie

Kontrola Grovné nabiti baterie

Pro kontrolu aktudlni Grovné nabiti baterie jedenkrat stisknéte tlacitko napajent.
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ANY 1. Tlacitko napajeni

2. LED indikatory Urovné nabiti baterie

LED indikatory Grovné nabiti baterie zobrazuji Uroven nabiti baterie béhem nabijenf{
a vybijeni. Stavy LED indikator( jsou nasledujici:

@® LED indikator sviti
®" LED indikator blika

© LED indiké&tor je zhasnuty

Vzor blikani Uroven nabiti baterie
ONONORO 88-100 %
®©® ® % 76-87 %
©®@®®O0 63-75%
© ©160 51-62 %
©®0 O 38-50 %
o 26-37 %
©0 0 O 13-25 %
0-12%

Zapnuti nebo vypnuti

Pro zapnuti a vypnuti dronu stisknéte tlacitko napajeni a poté ho stisknéte znovu
a podrzte stisknuté. Kdyz je dron zapnuty, LED ukazatel Urovné nabiti baterie zobrazuje
Uroven nabiti baterie. KdyZ je dron vypnuty, LED ukazatel Grovné nabiti baterie zhasne.

Pokud oba LED ukazatele zobrazené na obrazku niZe blikaji sou¢asné&, znamena to
poruchu baterie. Vyjméte baterii z dronu, znovu ji vioZte a ujistéte se, Ze je bezpecné
upevnéna.
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Nabijeni baterie

PFed kazdym pouzitim baterii zcela nabijte. Doporucujeme pouZzivat nabijeci zafizen{
dodané spolecnosti DJI nebo jiné nabijecky, které podporuji protokol rychlého nabijeni
USB PD.

PouZiti nabijecky

/N\ + Baterii nelze nabijet, pokud je dron zapnuty.

NiZe uvedena tabulka popisuje Uroven nabiti baterie béhem nabijeni.

Vzor blikani Uroven nabiti baterie
©# 0 O 0-50 %

. . . ® 51-75%
OSOSOROS 76-99 %
IORORORO 100 %

Q +  Frekvence blikani LED indikator( Grovné nabiti baterie se iSi v zavislosti na
pouZzité USB nabijecce. Pokud je nabijeni rychlé, LED indikatory Urovné nabiti
baterie budou blikat rychle.

+  Vpripadé, Ze je baterie poSkozend, blikaji ¢tyfi LED indikatory soucasné.
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Pouziti nabijeciho rozbocovace

(111

Doporucujeme kliknout na nize uvedeny odkaz nebo naskenovat QR kéd a zhlédnout
vyukové video.

https://www.dji.com/lito-x1/video

/\ * Teplota prostfedi ovliviiuje rychlost nabijeni. Nabijenf je rychlejSi v dobFe
vétraném prostredi pfi teploté 25 °C.

+ Nabijeci rozbocovac je kompatibilni pouze s urcitym modelem inteligentni letové
baterie. Nabijeci rozboZova¢ NEPOUZIVEJTE s jinymi modely baterii.

+  PFi pouzivani umistéte nabijeci rozbocovac na plochy a stabilni povrch. Ujistéte
se, Ze je zafizeni fadné izolovano, abyste zabranili nebezpedi pozaru.

«  NEDOTYKEJTE se kovovych svorek na portech baterie.

+  Pokud jsou na kovovych svorkach patrné nanosy, ocistéte je Cistym suchym
hadfikem.

1. Funk¢ni tlacitko
Konektor USB-C
Stavové diody LED

e

Slot pro uloZisté karty microSD (s
krytem)
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Zpusob nabijeni

PFi pouZiti nabijecek s rdznymi vykony se poradi nabijeni bude liit.

Vykon nabijecky Poradi nabijeni

<45 W Od nejvy3si po nejnizsi Groven nabiti baterie.

>45 W Nabiji tFi baterie najednou ["':
Nabije nejméné nabitou baterii tak, aby se jeji Uroven nabiti co
nejvice priblizila druhé nejvice nabité, poté je obé nabije tak, aby
se co nejvice pfibliZily nejvice nabité baterii, a nakonec nabiji v3e-
chny tfi baterie soucasné.

[1] Podminky paralelniho nabijent:
VSechny baterie jsou stejného modelu.

Nabijecka podporuje USB Power Delivery (PD).
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Akumulace energie

\a
30% 10%

zobrazovat aktualni Uroven nabiti, zatimco stavové diody LED pro baterie s vysokou
Urovni napajeni budou blikat v sekvenci.

2. Chcete-li zastavit akumulaci energie, znovu stisknéte a podrzte funkéni tlacitko. Po
zastaveni akumulace energie stisknéte funk¢ni tlacitko a zkontrolujte Uroveri nabitf
baterii.

/\ * Akumulace energie se zastavi automaticky v nasledujicich situacich:

*  Prijimajici baterie je pIné nabita nebo je Uroven nabiti vystupni baterie nizsi
nez 5 %.

* Nabijecka nebo externi zafizeni je béhem akumulace energie pfipojeno
k nabijeci stanici.

+ Akumulace energie je prerusena na déle neZ 15 minut z dvodu abnormaini
teploty baterie.

+ Poakumulaci energie co nejdrive nabijte baterii s nejnizsi Urovni nabiti, aby
nedoslo k pfiliSnému vybiti.

Popisy stavovych kontrolek LED

KaZdy port baterie nabijeciho rozbocovate mé odpovidajici stavovou diodu LED, ktera
mUze indikovat stav nabijeni, Groven nabiti baterie a abnormalini stav. Stav diody LED
Urovné nabiti baterie a abnormalni stav baterie je stejny jako na dronu.

Stav nabijeni
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Vzor blikani

Stavové LED indikatory v fa-
dé postupné rychle blikajf
Stavové LED indikatory v fa-

Popisy

jecky USB PD.

dé postupné pomalu blikaji | malni nabijecky.

Stavové diody LED v fadé

sviti

VSechny stavové diody LED
postupné blikajf

Neni vlozena baterie.

Baterie v prisluSném portu baterie se nabiji pomoci nabi-

Baterie v pfisluSném portu baterie se nabiji pomoci nor-

Baterie v odpovidajicim portu baterie je pIlné nabita.

Mechanismy pro ochranu baterie

LED ukazatel Grovné nabiti baterie m(Ze zobrazit ozndmeni ochrany baterie vyvolané
neobvyklymi podminkami pfi nabijeni.

LED ukazatele

Zpusob blikani

Ukazatel LED 2 blika dvakrat za se-
kundu
Ukazatel LED 2 blika trikrat za se-
kundu

Ukazatel LED 3 blika dvakrat za se-
kundu
Ukazatel LED 3 blika tfikrat za se-
kundu

Ukazatel LED 4 blika dvakrat za se-
kundu

Ukazatel LED 4 blika trikrat za se-
kundu

Stav

Detekovan nadproud

Detekovan zkrat

Detekovano prebiti

Detekovano prepéti na nabijecce
Teplota pfi nabijeni je pFilis nizka

Teplota pfi nabijenf je pfilis vysoka

Dojde-li k aktivaci jakéhokoli mechanismu pro ochranu baterie, je pro pokracovani

v nabijeni nezbytné nabijecku odpojit a znovu zapojit. Pokud je teplota nabijenf
abnormalni, pockejte, aZ se vrati k normalu. Baterie se automaticky bude dale nabijet,
aniz by bylo nutné nabijecku odpojovat a znovu zapojovat.
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5.9 Gimbal a kamera

Upozornéni ke gimbalu

AN

66

Nez s dronem vzlétnete, ujistéte se, Ze se na gimbalu nenachazi zadné nalepky
nebo predméty. Kdyz je dron zapnuty, NIKDY do gimbalu neklepejte. Pro
ochranu gimbalu provadéjte vzlet z otevfené a rovné plochy.

Pfed zapnutim dronu odeberte chrani¢ gimbalu. Pokud dron nepouZivate,
upevnéte chrani¢ gimbalu na své misto.

PFesné soucasti v gimbalu se mohou v pfipadé kolize ¢i narazu poskodit, coz
muZe zpUsobit nespravnou funkci gimbalu.

Zamezte vniknuti prachu ¢i pisku do gimbalu, pfedevsim do jeho motord.

Motor gimbalu mlze prejit do rezimu ochrany, pokud je gimbal zablokovan
jinymi pfedméty, kdyZ je dron umistén na nerovném terénu nebo na travé, nebo

nez se gimbal vrati do normalni polohy nebo se restartujte zafizeni.

Po zapnuti dronu na gimbal NEPUSOBTE vné&jsi silou.

Gimbal ni¢im NEZATEZUJTE (kromé oficialnich doplfikd), nebot to miiZze zplsobit
jeho nespravnou funkci, nebo dokonce vést k permanentnimu poskozeni
motord.

PFi létani v husté mize nebo v mracich miZe gimbal zvihnout, coz miZe vést
k jeho docasnému selhani. Gimbal bude opét spravné fungovat, az uschne.
Za silného vétru maze gimbal béhem nahravani vibrovat.

Pokud dron po zapnuti delSi dobu nepoloZite na rovnou plochu nebo s nim

vyrazné zatfesete, mUZe gimbal pFestat fungovat a prejit do ochranného reZzimu.
V takovém pfipadé poloZte dron na rovnou plochu a pockejte, az se zotavi.

NEPOUZIVEJTE dron za detivého nebo snéhového pocasi. Pokud béhem letu
zacne prset nebo snézit, okamZité pfistarite s dronem a rychle ocistéte povrch
gimbalu a motoru gimbalu.

Pokud je uhel naklonu gimbalu velky:

+  Kdyz se dron nakloni dopredu v dtsledku zrychleni dopfedu nebo
zpomaleni, gimbal pfejde do rezimu ochrany limitu a automaticky upravi
Uhel dold.

* Kdyz se dron nakloni do strany v dlsledku boc¢niho zrychleni nebo
zpomaleni, osa otaceni gimbalu mdZe dosdhnout limitu pohybu.
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+ Dron omezi svou rychlost pro udrzZeni stabilizace obrazu. Za silného vétru
bude letova rychlost dale omezena. Vhodnym sniZzenim Ghlu sklonu Ize
dosahnout vySsi letové rychlosti.

+ Télo dronu se mdze objevit na okraji Zivého nahledu.

Uhel gimbalu

K ovlddani naklonu gimbalu pouZijte ovladaci kolecko gimbalu na dalkovém ovladaci.
PFipadné Ize ovladani provést prostfednictvim obrazovky kamery v aplikaci DJI Fly.
Klepnéte a podrZte prst na obrazovce, dokud se nezobrazi lista pro nastaveni gimbalu.
Tazenim listy mdZete ovladat Uhel gimbalu.

Provozni reZimy gimbalu
U gimbalu jsou k dispozici dva provozni rezimy. Mezi rliznymi provoznimi rezimy
prepinejte v ***> Ovladani.

Follow Mode (reZim nasledovani): Uhel gimbalu zUstava vzhledem k vodorovné roviné
stabilni. Tento rezim je vhodny pro pofizovani stabilnich snimka.

FPV Mode (reZim FPV): KdyZ dron leti smérem vpred, gimbal se synchronizované
pohybuje s pohybem dronu a umozZznuje let z pohledu prvni osoby.

Oznameni kamery

/\ * Abynedoslo k poskozeni senzoru kamery, NEVYSTAVUJTE objektiv kamery zafeni
laserovym paprskim (napfiklad na laserové show), ani objektivem nemirte delsi
dobu na zdroje intenzivniho svétla - napfiklad na slunce za jasného dne.

+  Pri pouzivani a skladovani se ujistéte, Ze teplota a vlhkost jsou pro kameru
vhodné.

+ K (isténi objektivu pouzivejte Cisti¢ objektivd, aby nedoslo k jeho poskozeni ¢i ke
zhorsenf kvality snimkd.

« NEBLOKUJTE ventila¢ni otvory na kamefe, jelikoZ vygenerované teplo mize
poskodit vyrobek nebo zpdsobit zranéni.

+ Kamery nemusi byt schopny spravné zaostfit v nasledujicich situacich:
*  Pofizovani snimkU a videi tmavych objektd na velkou vzdalenost.

*  Pofizovani snimkU a videf objektd s opakujicimi se identickymi vzory
a texturami nebo objektl bez zfetelnych vzor( ¢i textur.
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+  Pofizovani snimku a videfi lesklych nebo reflexnich objektl (jako je pouli¢ni
osvétleni a sklo).

+  Pofizovani snimk{ a videf blikajicich objektd.
*  Pofizovani snimku a videi rychle se pohybujicich objekt(.
*  Pfirychlém pohybu dronu/gimbalu.

* Pofizovani snimkd a videf objektl s rozdilnymi vzdalenostmi v rozsahu
ostren.

+ Dron pouZiva rezim SmartPhoto ve vychozim nastaveni v rezimu Single Shot,
ktery integruje funkce, jako je rozpoznani scény nebo HDR pro dosazeni
optimalnich vysledkd. Rezim SmartPhoto potfebuje pro skladani snimkd poridit
vice snimkd za sebou. Pokud se dron pohybuje nebo pouZiva rozliseni 48 Mpx,
rezim SmartPhoto nebude podporovan a kvalita fotografii se bude lisit.

+  Snimky pofizené v reZimu jednoho snimku nemaji v nasleduijicich situacich
zadny efekt HDR:

+  Pokud se dron nebo gimbal pohybuje, nebo pokud se dron nemizZe stabilné
vznaset kv(li silnému vétru.

+ Kamera je v automatickém rezimu a nastaveni EV se upravuje rucné.

* Kamera je v automatickém reZimu a je aktivovan zamek AE.

+ Kamera jevrezimu Pro.

5.10 Ukladani a export fotografii a videi

Skladovani
Dron umoznuje pouZzivat k ukladani fotografii a videf kartu microSD. Dal3i informace
o doporucenych kartach microSD naleznete v oddilu Specifikace.

Pokud neni karta microSD k dispozici, fotografie a videa Ize také uloZit do interniho
ulozisté dronu.

Export

+ Kexportu z&znamu do mobilniho zafizeni pouZijte rezim Rychly pFenos.

+ Pripojte dron k pocitaci pomoci datového kabelu a exportujte zaznam z interniho
Ulozisté dronu nebo z karty microSD umisténé v dronu. Dron nemusi byt béhem
exportu zapnuty.
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+  Kartu microSD vyjméte z dronu, vloZte ji do Ctecky karet a zaznam z karty microSD
exportujte prostfednictvim Ctecky karet.

A .

Dbejte na to, aby byly slot pro kartu microSD a karta microSD b&hem pouZivani
Cisté a bez cizich predméta.

PFi pofizovani fotografii nebo videi z dronu NEVYJIMEJTE kartu microSD. Mohlo
by dojit k poskozeni karty microSD.

Pred pouzitim zkontrolujte nastaveni kamery, abyste zajistili, Ze jsou
nakonfigurovana spravné.

Pred potizovanim duleZitych fotografii ¢i videf pofidte nékolik zabér(, abyste
otestovali, zda kamera funguje spravné.

Ujistéte se, Ze dron vypinate spravné. V opacném pripadé nebudou uloZzeny
parametry kamery, coZ mdzZe ovlivnit vSechny zaznamenané snimky nebo videa.
Spolec¢nost DJI nezodpovida za jakékoli ztraty zplisobené pofizenim fotografii Ci
videi zplsobem, ktery nenf strojové citelny.

5.11 Rychly pfenos

Podle nize uvedenych krokd mulzete rychle stdhnout fotografie a videa z dronu do svého
mobilniho zafizen.

1. Zapnéte dron a vyckejte na dokonceni autodiagnostickych testd dronu.

2. Na mobilnim zaFizeni zapnéte Bluetooth a Wi-Fi a zkontrolujte, zda je povolena také
funkce ur€ovani polohy.

3. Prejdéte do rezimu Rychlého prenosu jednim z nize uvedenych zpUsobd.

Spustte DJI Fly na mobilnim zaFizeni a klepnéte na kartu QuickTransfer na
domovské obrazovce.

Spustte DJI Fly na mobilnim zafizeni, prejdéte do Alba a klepnéte na £ v pravém
hornim rohu.

4. Jakmile se Uspésné pripojite, ziskate pristup k soubordim v dronu, které budete
vysokou rychlosti moci stdhnout. Upozorfiujeme, Ze kdyZ pripojujete mobilni zafizen{
ke dronu poprvé, je nutné pro potvrzeni stisknout tlacitko napajeni.

Povolit rychly prenos v rezimu spanku

QuickTransfer Ize ve vychozim nastaveni pouZivat, kdy?Z je dron v reZimu spanku.

Dron po vypnuti pfejde do reZimu spanku. ZpUsob pouZiti Rychlého pFenosu je stejny ve
vypnutém i zapnutém stavu.

© DJI 2026, viechna prava vyhrazena. 69



DJI Lito X1 UzZivatelska pFirucka

Pokud mobilni zafizeni a dron nejsou pFipojeny pfes Wi-Fi nebo pokud je aplikace
ukoncena (a neprobiha Zadné stahovani) po dobu delSi nez 1 minuta, Rychly pfenos se
automaticky ukon¢i a dron se vrati do reZzimu spanku. ReZzim spanku se automaticky
vypne za nasledujicich okolnosti:

+ Dron je neaktivni po dobu 12 hodin.
+ Baterie je vyménéna.
+ Dron je pfipojen k jinému zafizeni pomoci kabelu USB-C.

Chcete-li obnovit rezim spanku, ujistéte se, Ze k dronu nenf pfipojen Zadny USB-C kabel,
a poté jednou stisknéte tlacitko napajeni a pockejte asi 15 sekund.

B&hem procesu obnovovani reZzimu spanku a pfi pouzivani povoleni rychlého pfenosu
v rezimu spanku budou LED diody baterie 1 a 2 a LED diody 3 a 4 blikat stfidavé. Pokud
bé&hem této doby rozloZite pravé zadni rameno dronu, dron se nezapne.

~

\7 1@ @ O @} i L 00 # &

/\ *+ Maximalni rychlosti stahovani Ize dosahnout jen v zemich a regionech, kde
zakony a predpisy povoluji frekvenci 5,8GHz, kdyZ pouzivate zafizeni, ktera
podporuji frekven¢ni pasmo 5,8GHz a Wi-Fi pfipojeni, a to v prostfedi bez
ruseni nebo prekazek. Pokud mistni predpisy nepovoluji frekvenci 5,8 GHz (napf.
v Japonsku), mobilni zafizeni nepodporuje frekvenéni pasmo 5,8 GHz nebo
v daném prostredi dochazi k vyraznému ruseni, pak rezim rychlého pfenosu
bude pouzivat frekvencni pasmo 2,4 GHz a jeho maximalni rychlost stahovani se
snizi na 8 MB/s.

«  PFi pouZivani rezimu Rychly pfenos neni pro pfipojeni nutné v mobilnim zafizenf
zadavat heslo Wi-Fi na strdnce nastaveni. Spustte aplikaci DJI Fly, kde se zobrazi
vyzva k pFipojeni k dronu.

+ ReZim Rychly pfenos pouZivejte v prostfedi bez pfekazek a bez ruseni. Vyhybejte
se zdrojlm ruseni, jako jsou bezdratové routery, bezdratové reproduktory
s funkci Bluetooth nebo sluchatka.

£ - Popfipojenidronu a dalkového ovladace v DJI Fly zobrazeni kamery klepnéte na

°**> Camera (Kamera) pro povoleni nebo zakazani funkce Allow QuickTransfer
in Sleep ( Povolit QuickTransfer ve spanku).
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6 Dalkovy ovladac

6.1 DJIRC2

Provoz

Zapnuti nebo vypnuti
Pro kontrolu aktualni Urovné nabiti baterie jedenkrat stisknéte tlacitko napajeni.
Pro zapnuti a vypnuti dalkového ovladace tlacitko stisknéte a poté ho stisknéte znovu

a podrzte.

Nabijeni baterie

PFipojte nabijecku k portu USB-C na dalkovém ovladadi.

/\ * Predkazdym letem dalkovy ovladac Uplné nabijte. Dalkovy ovladac vyda pfi
nizké Urovni nabiti baterie vystrazny zvukovy signal.
+  Pro zachovani dobrého stavu baterie ji zcela nabijte alespon jedenkrat za tfi

mésice.
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Ovladani gimbalu a kamery

1. Ovladaci kolecko gimbalu: Ovladejte naklon gimbalu.
2. Tlacitko nahravani: Jednim stisknutim zahajite ¢i ukoncite nahravani videa.

3. Ovladaci kolec¢ko kamery: Pouziva se k Upravé vychoziho pribliZzeni. Funkci ovladaciho
kolecka Ize nastavit pro nastaveni ohniskové vzdalenosti, EV, rychlosti zavérky
a citlivosti ISO.

4. Tlacitko zaostfeni/zavérky: Stisknutim do poloviny se automaticky zaostfi a Uplnym
stisknutim se poridi fotografie.

Prepinac rezimu letu

PFepnutim prepinace zvolite poZadovany rezim letu.

CNS Poloha ReZim letu
11 r C Rezim Kino
N Normalni rezim
S Sportovni rezim (Sportovni rezim)

Tlacitko pFeruSeni letu / navratu do vychozi polohy

Stisknete-li tlaCitko jedenkrat, dron zabrzdi a bude se vznaset na misté.

Stisknéte tlacitko a drZte ho stisknuté, dokud délkovy ovladac¢ nezapipa a nezahdji

se navrat do vychozi polohy. Dron se vrati na posledni zaznamenané vychozi misto.
Opétovnym stisknutim tohoto tlacitka zrusite ndvrat do vychozi polohy a znovu ziskate
kontrolu nad dronem.
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LED diody dalkového ovladace

! ) Xa 2 1. LED ukazatel stavu
2. LED ukazatel Urovné nabiti baterie
I
| I
L )
Stavova dioda LED
Vzor blikani Popisy
. Sviti nepfetrzité Cerve-
o — P Odpojeno od dronu.
né
O wwwen Blika Cervené Uroven nabiti baterie dronu je nizka.
® — Sviti zelené PFipojeno k dronu.
O Blika modre Dalkovy ovladac se paruje s dronem.

— Sviti nepFetrZité Zluté  Aktualizace firmwaru se nezdafila.

Sviti nepfretrzité mod-

o — o Aktualizace firmwaru byla Uspésna.
------ Blika Zluté Uroven nabiti baterie dalkového ovladace je nizka.
JF awmmm Blikd modrozelené Ovladaci packy nejsou vycentrovany.

LED ukazatel Urovné nabiti baterie

Zpusob blikani

Uroveri nabiti baterie
76-100 %

51-75%
26-50 %
0-25 %
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VystraZny zvukovy signal dalkového ovladace

PFi chybé nebo varovani dalkovy ovladac zapipa. Davejte pozor, kdyZ se na dotykovém
displeji nebo v aplikaci DJI Fly objevi vyzvy.

Posunutim shora dol( na obrazovce a vybérem moznosti Mute (Ztlumit) vypnete viechny
vystrahy nebo posunutim liSty hlasitosti na 0 vypnete jen nékteré vystrahy.

PFi navratu do vychozi polohy spusti dalkovy ovladac¢ zvukové upozornéni, které nelze
zrusit. Dalkovy ovladac vyda pfi nizké Urovni nabiti baterie dalkového ovladace vystrazny
zvukovy signal. Vystrazny zvukovy signal v pfipadé nizké drovné nabiti baterie Ize zrusit
stisknutim tlac¢itka napajeni. Kdyz je Uroven nabiti baterie kriticky nizka, vystrahu nelze
zrusit.

Pokud neni délkovy ovladac po urc€itou dobu pouZivan a je zapnuty, ale neni pfipojen ke
dronu, zobrazi se upozornéni. Po ukonceni upozornéni se automaticky vypne. Pro zruSenfi
vystrazného zvukového signalu pohnéte s ovladacimi pa¢kami nebo stisknéte kterékoli
tlagitko.

Zo6na optimalniho prenosu

Signal mezi dronem a dalkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi, pokud je poloha antén vici
dronu nastavena podle niZe zobrazeného obrazku. Pokud je signal slaby, zménte orientaci
dalkového ovladace nebo lette s dronem bliZe k dalkovému ovladaci.

A + NEPOUZIVEJTE jina bezdratova zafizeni pracujici se stejnou frekvenci jako
dalkovy ovladac. Jinak dojde k ruSeni dalkového ovladace.

+  Pokud je signal pfenosu béhem letu slaby, aplikace DJI Fly zobrazi vyzvu.
Upravte orientaci dalkového ovladace podle indikatoru polohy tak, aby dron byl
v optimalnim dosahu pFfenosu.
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Sparovani dalkového ovladace

Délkovy ovladac je jiz propojen s dronem, pokud je zakoupen v kombinaci spole¢né.
V opacném pripadé postupujte po aktivaci pro sparovani dalkového ovladace a dronu
podle nasledujicich krokd.

1. Zapnéte dron a dalkovy ovladac.
2. Spustte aplikaci DJI Fly.

3. Klepnéte na Connect to Aircraft (PFipojit k dronu) na Uvodni obrazovce a poté
vyberte odpovidajici model dronu.

4. Na obrazovce kamery klepnéte na *** > Control (Ovladani) > Connect to Aircraft
(PFipojit k dronu). BEhem propojeni blika LED stavova dioda dalkového ovladace
modre a dalkovy ovladac pipne.

5. Stisknéte tlacitko napajeni dronu a drZte ho stisknuté po dobu delsi nez Ctyfi sekundy.
Dron zapipa a postupné blikaji LED stavové diody baterie, které signalizuji, Ze je
pripraven k propojeni. Dalkovy ovladac dvakrat pipne a jeho stavova dioda LED se
rozsviti zelen&, coZ znamena, Ze propojeni bylo Uspésné.

K +  Priparovani se ujistéte, Ze je dalkovy ovladac ve vzdalenosti do 0,5 m od dronu.

+ Dalkovy ovladac se od dronu automaticky odpoji, pokud je s tymZ dronem
sparovan novy dalkovy ovladac.

Ovladani dotykového displeje

/\ + Upozoriujeme, 7e dotykové obrazovka neni vodotésna. Potinejte si opatrné.

Gesta obrazovky

> < N

Zpét: Posunutim zleva nebo zprava do Névrat do aplikace D]l Fly: Posunutim
stfedu obrazovky se vratite na pred- nahoru ze spodni ¢asti obrazovky se
chozi obrazovku. vratite do aplikace DJI Fly.
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Otevieni stavového Fadku: V aplikaci
DJI Fly oteviete stavovy Fadek prejetim
z horni ¢asti obrazovky smérem dold.
Stavovy Ffadek zobrazuje cas, signal
Wi-Fi, Groven nabiti baterie dalkového
ovladace atd.

Otevieni rychlého nastaveni: V aplika-
ci DJI Fly otevrete sekci Rychlé nastave-
ni dvojitym prejetim z horni ¢asti obra-
zovky smérem dold.
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6.2 DJI RC-N3

Operace

Zapnuti nebo vypnuti
Pro kontrolu aktualni Urovné nabiti baterie jedenkrat stisknéte tlacitko napajeni.

Pro zapnuti a vypnuti dalkového ovladace tlacitko stisknéte a poté ho stisknéte znovu
a podrzte.

Nabijeni baterie

PFipojte nabijecku k portu USB-C na dalkovém ovladadi.

/\ * Predkazdym letem délkovy ovladac¢ UpIné nabijte. Dalkovy ovladac vyda pfi
nizké Urovni nabiti baterie vystrazny zvukovy signal.
*  Pro zachovani dobrého stavu baterie ji zcela nabijte alespon jedenkrat za tFi
mésice.

Ovladani gimbalu a kamery

1. Ovladaci kole¢ko gimbalu: Ovladejte naklon gimbalu.
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2. PrizpUsobitelné tlacitko: Stisknéte a podrzte pFizpUsobitelné tlacitko a poté pomoci
kolecka gimbalu upravte pfiblizeni.

3. Tladitko spousté&/nahravani: Jednim stisknutim pofidite fotografii nebo zahajite i
ukoncite nahravani.

4. Tlacitko fotografie/video: Stisknéte tlacitko jedenkrat pro prfepnuti mezi rezZimem
fotografovani a videa.

Pfrepinac rezim( letu

PFepnutim prepinace zvolite poZzadovany rezim letu.

CNS Poloha ReZim letu
11T C ReZim Kino
N Normalni rezim
S Sportovni rezim (Sportovni rezim)

Tlacitko preruseni letu / navratu do vychozi polohy

Stisknete-li tlaitko jedenkrat, dron zabrzdi a bude se vznaset na misté.

Stisknéte tlacitko a drZte ho stisknuté, dokud dalkovy ovladac nezapipa a nezahaji

se navrat do vychozi polohy. Dron se vrati na posledni zaznamenané vychozi misto.
Opétovnym stisknutim tohoto tlacitka zrusSite navrat do vychozi polohy a znovu ziskate
kontrolu nad dronem.

LED ukazatel Grovné nabiti baterie

Zpusob blikani Uroveri nabiti baterie
®® ® @ 76-100 %
®© @® @® O 51-75%
®@® O O 26-50 %
® 0O O O 0-25%
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VystraZny zvukovy signal dalkového ovladace

PFi ndvratu do vychozi polohy spusti dalkovy ovladac zvukové upozornéni, které nelze
zrusit. Dalkovy ovladac vyda pfi nizké Urovni nabiti baterie dalkového ovladace vystrazny
zvukovy signal. Vystrazny zvukovy signal v pfipadé nizké Grovné nabiti baterie Ize zrusit
stisknutim tlacitka napajeni. Kdyz je Groven nabiti baterie kriticky nizka, vystrahu nelze
zrusit.

Pokud neni dalkovy ovladac po urc€itou dobu pouzivan a je zapnuty, ale neni pfipojen ke
dronu nebo k aplikaci DJI Fly na mobilnim zafizeni, zobrazi se upozornéni. Po ukoncenf
upozornéni se dalkovy ovlada¢ automaticky vypne. Pro zruSeni vystrazného zvukového
signalu pohnéte s ovladacimi padckami nebo stisknéte kterékoli tlacitko.

Z6na optimalniho prenosu

Signal mezi dronem a dalkovym ovladacem je nejspolehlivéjsi, pokud je poloha antén vici
dronu nastavena podle niZe zobrazeného obrazku. Pokud je signdl slaby, zménte orientaci
dalkového ovladace nebo lette s dronem bliZe k dalkovému ovladaci.

Z6na optimalniho pre-
nosu

Slaby signal % o

A * NEPOUZIVEJTE jina bezdréatova zafizeni pracujici se stejnou frekvenci jako
dalkovy ovladac. Jinak dojde k ruSeni dalkového ovladace.

+  Pokud je signal pfenosu béhem letu slaby, aplikace DJI Fly zobrazi vyzvu.
Upravte orientaci dalkového ovladace podle indikatoru polohy tak, aby dron byl
v optimalnim dosahu pFfenosu.
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Sparovani dalkového ovladace

Délkovy ovladac je jiz propojen s dronem, pokud je zakoupen v kombinaci spole¢né.

V opacném pripadé zafizeni sparujte podle nasledujicich kroka.

1. Zapnéte dron a dalkovy ovladac.

2. Spustte aplikaci DJI Fly.

3. Klepnéte na Connect to Aircraft (Pfipojit k dronu) na Uvodni obrazovce a poté
vyberte odpovidajici model dronu.

4. Na obrazovce kamery klepnéte na *** > Control (Ovladani) > Connect to Aircraft
(PFipojit k dronu). BEhem parovani dalkova ovladac pipa.

5. Stisknéte tlacitko napajeni dronu a drZte ho stisknuté po dobu delsi neZ Ctyfi sekundy.
Dron zapipa a postupné blikaji LED stavové diody baterie, které signalizuji, Ze je
pripraven k propojeni. Dalkovy ovladac dvakrat pipne, coZ znamen4, Ze parovani bylo
Uspésné.

K +  Priparovani se ujistéte, Ze je dalkovy ovladac ve vzdalenosti do 0,5 m od dronu.

+ Dalkovy ovladac se od dronu automaticky odpoji, pokud je s tymZ dronem
sparovan novy dalkovy ovladac.
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7 Priloha

7.1 Specifikace

Technické Udaje najdete na nasledujicim webu.

https://www.dji.com/lito-x1/specs

7.2 Kompatibilita

Informace o kompatibilnich produktech najdete na nasledujici webové strance.

https://www.dji.com/lito-x1/faq

7.3 Aktualizace firmwaru

K aktualizaci firmwaru dronu a dalkového ovladace pouZijte aplikaci DJI Fly nebo program
DJI Assistant 2 (fada spotrebitelskych dron().
Pouzivani aplikace D]l Fly

Kdyz je dron pfipojen k dalkovému ovladadi, spustte DJI Fly, a obdrzite oznameni,
pokud je k dispozici nova aktualizace firmwaru. Postupujte podle pokynt na obrazovce
pro aktualizaci. Méjte na paméti, Ze pokud dalkovy ovlada¢ neni sparovan s dronem,
aktualizaci firmwaru nelze provést. Je zapotrebi pfipojeni k internetu.

PouZiti programu DJI Assistant 2 (fada spotrebitelskych dront)

Aktualizaci dronu a dalkového ovladace provedte samostatné pomoci programu DJI
Assistant 2 (fada spotFebitelskych drond).

1. Zapnéte zafizeni. PFipojte zaFizeni k pocitaci pomoci kabelu USB-C.

2. Spustte program DJI Assistant 2 (fada spotrebitelskych dront) a pfihlaste se pod svym
Uctem u spolecnosti DJI.

3. Vyberte zafizeni a na levé strané kliknéte na moznost Aktualizace firmwaru.
4. Vyberte verzi firmwaru.

Vyckejte na stazeni firmwaru. Aktualizace firmwaru se zahaji automaticky. Vyckejte na
dokonceni aktualizace firmwaru.

/\ *+ Firmware baterie je soucasti firmwaru dronu. Nezapomerite aktualizovat
vSechny baterie.
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+  Pfi aktualizaci firmwaru neopomeiite zadny z krokd, jinak se aktualizace nemusf

zdafit.
+  PFiaktualizaci se ujistéte, Ze je pocitac pfipojeny k internetu.
»  Béhem aktualizace NEODPOJUJTE kabel USB-C.

+ Aktualizace firmwaru zabere pFiblizné 10 minut. Pfi aktualizaci gimbal obvykle

poklesne a nepohybuje se, stavové indikatory dronu blikaji a dron se restartuje.

Trpélivé vyckejte, neZ se aktualizace dokonci.

DalSi informace o aktualizaci firmwaru najdete v pozndmkdch k verzi na nasledujici
strance:

https://www.dji.com/downloads/products/lito-x1#doc

7.4 Zaznam letu

Udaje o letu, vEetné& letové telemetrie, informaci o stavu dronu a dal3ich parametrd, se

automaticky ukladaji do interniho UloZisté dronu pro zaznam dat. K datdim Ize ziskat
pfistup s pomoci programu DJI Assistant 2 (fada spotFebitelskych drond).

7.

5 Kontrolni seznam po letu

Nezapomerite provést vizualni kontrolu, zda jsou dron, dalkovy ovladac, kamera
gimbalu, inteligentni letova baterie a vrtule v dobrém stavu. Pokud zjistite jakékoli
poskozeni, kontaktujte podporu spole¢nosti DJI.

Ujistéte se, Ze jsou objektiv kamery a senzory pozorovacich systémd Cisté.

PFed pFfepravou se ujistéte, Ze je dron spravné ulozen.

7.6 Pokyny k udrzbé

Chcete-li pfedejit vaznym zranénim déti a zvifat, dodrzujte nasledujici pravidla:

1.

84

Pokud dojde ke spolknuti malych ¢asti, jako jsou kabely a popruhy, mlze to byt velmi

nebezpecné. Uchovavejte vSechny ¢asti mimo dosah déti a zvitat.

Inteligentni letovou baterii a dalkovy ovladac skladujte na chladném a suchém
misté mimo dosah pfimého slune¢niho svétla, aby se vestavéna baterie LiPo
NEPREHRIVALA. Pokud je skladovani del3i neZ t¥i mésice, je doporucené skladovaci
teplota 22 az 28 °C. VZdy skladujte v prostFedi s teplotou -10 az +45 °C.
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10.

NEDOVOLTE, aby kamera pfisla do styku s vodou nebo jinymi kapalinami nebo aby se
do nich namocila. Pokud se namodi, otfete ji do sucha mékkym savym hadFikem.
Zapnuti dronu, ktery spadl do vody, mGZe zpUsobit trvalé poskozeni soucastek.

K ¢isténi nebo Udrzbé kamery NEPOUZIVEJTE latky obsahujici alkohol, benzen, fedidla
ani jiné hotlavé latky. Kameru NEUKLADEJTE na vihkych nebo prasnych mistech.

Po jakékoli havarii nebo vazném narazu zkontrolujte kaZzdou ¢ast dronu. V pfipadé
jakychkoli problémd nebo dotazl se obratte na autorizovaného prodejce spole¢nosti
DJI.

Pravidelné kontrolujte Ukazatel stavu baterie, abyste vidéli aktualni stav nabiti

a celkovou Zivotnost baterie. Jmenovita Zivotnost baterie je 200 cykl(. Poté se
nedoporucuje v pouZzivani pokracovat.

Ujistéte se, Ze dron prepravujete se sloZzenymi rameny, a Ze je vypnuty.

Dbejte na to, abyste dalkovy ovladac prepravovali se sloZenymi anténami, a aby byl
vypnuty.

Pokud je baterie uloZena delSi dobu, pfejde do reZzimu spanku. Pro ukonceni rezimu
spanku baterii nabijte.

Dron, dalkovy ovlada¢, baterii a nabijecku skladujte v suchém prostredi.

NeZ zacnete provadét udrzbu dronu (napf. ¢iSténi nebo nasazovani a sundavani
vrtuli), baterii vyjméte. Ujistéte se, Ze jsou dron a vrtule ¢isté, a pokud ne, odstrante
z nich mékkym hadrikem pfipadné necistoty nebo prach. Dron necistéte mokrym
hadfikem ani nepouZivejte Cistici prostfedky obsahujici alkohol. Kapaliny mohou
proniknout do krytu dronu, coZz mGze zpUsobit zkrat a znicit elektroniku.

7.7 Postupy pfi odstrafiovani problému

1.

4.

Jak vyresit problém s kolisanim gimbalu béhem letu?

Kalibrujte IMU a kompas v aplikaci DJI Fly. Pokud problém pretrvava, kontaktujte
podporu spole¢nosti DJI.

Nefunguje

Zkontrolujte, zda jsou baterie inteligentniho letu a dalkovy ovladac aktivovany
nabijenim. Pokud problém pretrvava, kontaktujte podporu DJI.

Problémy se zapnutim a spusténim

Zkontrolujte, zda je baterie nabitd. Pokud ano a pokud jej i pfesto nelze spustit,
kontaktujte podporu DJI.

Problémy s aktualizaci softwaru
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PFi aktualizaci firmwaru postupujte podle pokynl v uZivatelské pfirucce. Pokud se
aktualizace firmwaru nezdafi, restartujte vSechna zafizeni a zkuste to znovu. Pokud
problém pretrvava, kontaktujte podporu spole¢nosti DJI.

5. Postupy pro obnoveni tovarniho nastaveni nebo posledni znamé funkéni
konfigurace

K obnoveni tovarniho nastaveni pouZzijte aplikaci DJI Fly.
6. Problémy s vypinanim a zapinanim
Kontaktujte podporu spolecnosti DJI.
7. Jak rozeznat neopatrné zachazeni nebo skladovani v nebezpeénych podminkach

Kontaktujte podporu spolecnosti DJI.

7.8 Rizika a varovani
Kdyz po zapnuti dron zjisti riziko, zobrazi se na displeji aplikace DJI Fly varovné hlaseni.
Vénujte pozornost nize uvedenému seznamu situaci.
+  Pokud misto neni vhodné pro vzlet.
+  Pokud je béhem letu zjiSténa prekazka.
+  Pokud misto neni vhodné pro pfistani.
+ Pokud dojde k ruSeni kompasu a IMU a je tfeba je kalibrovat.

+  Pizobrazeni vyzvy postupuijte podle pokynd na obrazovce.

7.9 Likvidace
o

PFi likvidaci dronu a dalkového ovladace dodrZujte mistni pFedpisy tykajici se
elektronickych zafizeni.
Likvidace baterie

Baterie likvidujte ve specialnich recyklacnich kontejnerech, az kdyz jsou Uplné vybité.
Baterie NEVHAZUJTE do béZnych kontejnerl na odpad. DodrZujte mistni nafizeni tykajici
se likvidace a recyklace baterii.

Pokud baterii po nadmérném vybiti nelze zapnout, okamzité ji zlikvidujte.

Pokud je rukojet zablokovand a baterii nelze pIné vybit, poZadejte o pomoc firmu
specializujici se na likvidaci baterii nebo recykla¢ni firmu.
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7.10 Certifikace C0 a C1

DJI Lito X1 vyhovuje pozadavkidm certifikace CO a C1. Na pouzivani DJI Lito X1 v ¢lenskych
statech EU, ¢lenskych statech EFTA (EFTA, napf. Norsko, Island, Lichtenitejnsko, Svycarsko)
a Gruzii se vztahuiji urcité poZadavky a omezeni.

Model DGP14C

Trida bezpilotnich systéma co

Maximalni vzletova hmotnost (MTOM) 249 g
Maximalni pocet otacek vrtule 12 874 ot./min.
Model DGP14D

Trida bezpilotnich systéma c1

Maximalni vzletovda hmotnost (MTOM) 340 g

Hladina akustického vykonu 81dB
Maximalni pocet otacek vrtule 12 874 ot./min.

Prohlaseni o maximalni vzletové hmotnosti

Pro tfidu CO

MTOM modelu DJI Lito X1 (Model: DGP14C) je 249 g, aby vyhovél pozadavkim CO.
Pro tfidu C1

MTOM modelu DJI Lito X1 (Model: DGP14D) je 340 g, aby vyhovél pozadavkdm certifikace
c1.

UzZivatelé musi dodrZovat nize uvedené pokyny, aby vyhovéli pozadavkim na maximalni
vzletovou hmotnost tFidy.

«  NEPRIDAVEJTE na dron 74dné zatiZeni s vyjimkou poloZek uvedenych v seznamu
polozZek, v€etné ¢asti odpovidajiciho pFislusenstvi.

+  POUZIVEJTE pouze odpovidajici nahradni dily, jako jsou inteligentni letové baterie
nebo vrtule apod.

+  Dron NEMUZETE dodate¢né vybavovat.

Seznam poloZek, v€etné odpovidajiciho prislusenstvi

Pro tfidu CO
Polozka Cislo modelu Rozméry Hmotnost
Vrtule 6030F 152,4 x 76,2 mm 0,9 g (jednotlivé)
(pramér x rozte¢ zavi-
t)
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Polozka Cislo modelu Rozméry Hmotnost
Inteligentni letova bate- | BWXGP1-2788-7.0 |85,99 x 54,89 x 24,80 | Priblizné 71,2 g
rie mm
Sada ND filtrs ™ Nenf k dispozici 19,6 x 14,2 x 4,6 mm | 0,34 g (jednotlivé)
(ND 16/64/256)
Karta microSD @ Neni k dispozici 15%11x1,0 mm PFiblizné 0,3 g
Pro tfidu C1
Polozka Cislo modelu Rozméry Hmotnost
Vrtule 6030F 152,4 x 76,2 mm 0,9 g (jednotlivé)
(prdmér x roztec zavi-
td)
Inteligentni letova bate- | BWXGP1-2788-7.0 |85,99 x 54,89 x 24,80 | Pfiblizné 71,2 g
rie mm
Inteligentni letova bate- | BWXGP1-4680-7.16 | 85,99 x 54,89 x 24,80 | Priblizné 118,4 g
rie Plus & mm
Chranice vrtule B! DGP14D-PPG 350 x 162 x 59 mm 47 g (jedna stra-
(jedna strana) na)
Sada ND filtrg Neni k dispozici 19,6 x 14,2 x 4,6 mm | 0,34 g (jednotlivé)
(ND 16/64/256)
Karta microSD @ Neni k dispozici 15%11x1,0 mm Priblizné 0,3 g

[1] Sada ND filtrd nemusi byt soucasti originalniho baleni. Informace o instalaci a pouziti sady ND
filtrd naleznete v produktovych informacich sady ND filtrd.

[2] Nenisoucasti plvodniho baleni.

[3]1 Prodavé se pouze v nékterych zemich a regionech.

Seznam nahradnich dilG

Pro tfidu CO

*  Vrtule (Model: 6030F)

+ Inteligentni letova baterie DJI Lito X1 (Model: BWXGP1-2788-7.0)

Pro tfidu C1

*  Vrtule (Model: 6030F)

+ Inteligentni letova baterie DJI Lito X1 (Model: BWXGP1-2788-7.0)

+ Inteligentni letova baterie Plus Fady DJI Lito (Model: BWXGP1-4680-7.16)
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PFima identifikace na dalku
«  ZpUsob prepravy: Majak Wi-Fi
+  ZpUsob nahrani registratniho ¢isla provozovatele bezpilotnich systému (UAS) do

dronu: Vstupte do DJI Fly, klepnéte na * * * > Safety (Bezpecnost) > UAS Remote
Identification (Vzdalena identifikace bezpilotniho systému) a poté nahrajte
registracni Cislo provozovatele bezpilotniho systému.

Varovani dalkového ovladace

DJI RC 2

Po odpojeni od dronu se indikator dalkového ovladace rozsviti cervené. DJI Fly po
odpojeni od dronu vyda varovnou vyzvu. Po odpojeni od dronu nebo po delSi dobé bez
provozu se dalkovy ovlada¢ automaticky vypne.

DJI RC-N3
Po odpojeni od dronu za¢nou pomalu blikat LED kontrolky stavu baterie. DJI Fly po

odpojeni od dronu vyda varovnou vyzvu. Po odpojeni od dronu nebo po delsi dobé bez
provozu se dalkovy ovlada¢ automaticky vypne.

/\ * Vyvarujte se ruSeni mezi dalkovym ovladacem a jinym bezdratovym zafizenim.
Nezapomenite vypnout Wi-Fi na blizkych mobilnich zafizenich. Pokud dojde
k ruseni, co nejdfive s dronem pristarite.

+ Pokud dojde k neocekavané situaci, uvolnéte ovladaci packy nebo stisknéte
tlacitko pro preruSeni letu.

GEO Awareness

GEO Awareness obsahuje nize uvedené funkce.

Aktualizace dat bezpilotni geografické zony UGZ (Unmanned Geographical Zone): Mlzete
aktualizovat data bezpecného letu (FlySafe) automaticky pomoci funkce aktualizace dat
nebo je uloZit do dronu uloZit manualné.

«  ZpUsob 1:V aplikaci DJI Fly pfejdéte do Settings (Nastaveni) a klepnéte na About
(Zakladni udaje) > FlySafe Data > Check for Updates (Vyhledat aktualizace) nechte
data FlySafe automaticky aktualizovat.

«  ZpUsob 2: Pravidelné navstévujte web narodniho Ufadu pro letectvi ve vasi zemi, kde
ziskate nejnovéjsi data UGZ, které je tfeba nahrat do vaseho dronu. V aplikaci DJI Fly
prejdéte do Settings (Nastaveni) a klepnéte na About (Zakladni idaje) > FlySafe Data
> Import from Files (Importovat ze souboru) a fidte se pokyny na obrazovce, podle
kterych data UGZ uloZite a manualné importujete.
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K Po uspésném dokonceni importu se v aplikace DI Fly objevi oznameni. Pokud se
importovani dat nezdari kvlli nespravnému formatu, pokracujte podle pokynt
na obrazovce a zkuste to znovu.

Kresleni mapy GEO Awareness: Po aktualizaci nejnovéjSich dat UGZ se v aplikaci DJI
Fly zobrazi letova mapa s omezenou zénou. Nazey, €as ucinnosti, vySkovy limit atd. Ize
zobrazit klepnutim na oblast.

Prohlaseni o funkci AGL

Vertikalni ¢ast Geo-awareness mUzZe pouzivat nadmorskou vysku AMSL nebo vysku
AGL. Volba mezi témito dvéma referencemi je specifikovana individualné pro kazdou
UGZ. Nadmorska vySka AMSL ani vySka AGL nejsou zafizenim DJI Lito X1 podporovany.
V zobrazeni kamery aplikace DJI Fly se zobrazi vySka H, cozZ je vySka od bodu vzletu

k dronu. Vyska nad bodem vzletu mGzZe byt pouZita jako pfiblizna, ale mUZze se vice &i
méné iSit od uvedené nadmorské vysky / vysky pro konkrétni UGZ. Dalkové fidici pilot
zUstava odpovédny za neporuseni vertikalnich limitd UGZ.

%) o
6 X
H
o .
# AGL (neni podporovéano)
Vzlétnuti 1

Chyba vysky

GEO zény

Omezené zény

V aplikaci DJI se zobrazi Cervené. Zobrazi se varovani a let je znemoZnén. Bezpilotni
letadlo nemuze v téchto zénach létat ani vzlétat. Omezené zény Ize odemknout. Chcete-li
je odemknout, kontaktujte flysafe@dji.com nebo prejdéte do ¢asti Odemknout zénu na
dji.com/flysafe.
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20m
i ((
ObdrZeni varovani G

b
100 m . Omezeni maximalni
rychlosti

-~

Omezené z6ny PFi priblizen:

1. ObdrZeni varovani

2. Nelze létat v

3. Po manualnim schvéleni mlzete podat
Zadost na oficialnich strankach DJI

Terén G

PFi vzletu:

1. ObdrZeni varovani

2. Nelze vzlétnout

3. Po manualnim schvaleni miiZete podat zadost na oficialnich strankach DI

Autorizacni zény

V aplikaci DJI se zobrazi modre. Budete upozornéni a let je ve vychozim nastaveni
omezen. Bezpilotni letadlo nemdZe v téchto zonach létat ani vzlétat, pokud k tomu
nemate povoleni. Autoriza¢ni zony mohou odemknout opravnéni uZivatelé pomoci
ovéreného uctu DJI.

20m
(|
Obdrzeni varovani G

)
100m . Omezeni maximalni
rychlosti

4
<

Autorizacni z6ny h
P¥i pfibliZeni:
1. Obdrzeni varovani
2. Nelze létat v
3. MiiZete rychle podat zZadost v aplikaci
DJI pomoci telefonniho &isla

Terén G

VysSkové zény
VysSkové zény jsou zény s omezenou nadmorskou vySkou a na mapé se zobrazuji Sedé. PFi
priblizeni se v aplikaci DJI zobrazi varovani.
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20m
" (
Omezena VY§kOVé z6na Obdrzeni varovani
)
nadmorska "
100m Omezeni maximalni

V)”gka ' ﬁ rychlosti
10m

v
G Omezeni maximalni rychlosti

1. Bezpilotni letadlo muZe vzlétnout a vletét do
téchto zén v urcité vysce s vystraznou zpravou

2. Po manualnim schvaleni muzZete pozadat o
povoleni na oficidlnich strankach DJI

-~

Terén

Roz3ifené vystrazné zény

Kdyz dron dosahne okraje zény, zobrazi se vystrazna zprava.

Blizka oblast

Z6ny se zvySenym (.

Z -
varovanim 1. Bezpilotni letadlo méZe vzlétnout a vietdt
(Zény EU UGZ) do téchto zén s vystraznou zpravou,
ktera vyZaduje potvrzeni uZivatele
G 2. Bezpilotni letadlo muZe vzlétnout a vietét
160 m do blizké oblasti s vystraznou zpravou
-
v 40m

C(

ObdrzZeni varovani

Vystrazné zény

Kdyz dron dosahne okraje zény, zobrazi se vystrazna zprava.

- R R (
Vystrazné zony CJ
1. Bezpilotni letadlo miZe vzlétnout a vletét do
téchto zon s vystraznou zpravou

C(

Terén

92 © DJI 2026, viechna prava vyhrazena.



DJI Lito X1 UzZivatelska pfirucka

/\ *+ Pokud dron a aplikace DJI Fly nemohou ziskat signal GPS, funkce GEO Awareness
nebude funkéni. Ruseni antény dronu nebo zakazani autorizace GPS v aplikaci
DJI Fly zpUsobi, Ze signal GPS nebude ziskan a nepodafi se jej ziskat.

Oznameni EASA
PFed pouzitim si pfectéte dokument Oznameni o informacich o dronu, ktery je soucasti
baleni.

DalSi informace o ozndmeni EASA pro dohledatelnost naleznete na nize uvedeném
odkazu.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Plvodni pokyny
Tuto prirucku poskytla spolecnost SZ DJI Technology, Inc. a jeji obsah se mdze zménit.

Adresa: Lobby T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan
District, Shenzhen, China, 518055.

7.11 Informace o poprodejnich sluzbach

Vice informaci o zadsadach poprodejnich sluzeb, opravach a podpore naleznete na strance
https://www.dji.com/support.
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Kontakt
ZAKAZNICKA PODPORA DJI

Tento obsah se mUze zménit bez upozornéni.
Stahnout nejnovéjsi verzi z

https://www.dji.com/downloads/products/lito-x1#doc

V pripadé jakychkoli dotazu tykajicich se tohoto dokumentu kontaktujte spolecnost DJI na
e-mailové adrese DocSupport@dji.com.

DJI a DJI LITO jsou ochranné znamky spolecnosti DJI.
Copyright © DJI, 2026. V3echna prava vyhrazena.
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