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Acest document este protejat prin drepturi de autor apartinand DJI cu toate drepturile
rezervate. Cu exceptia cazului in care sunteti altfel autorizat(a) de DJI, nu sunteti eligibil(a)
sa utilizati sau sa permiteti altor persoane sa utilizeze documentul sau orice parte a
documentului prin reproducerea, transferul sau vanzarea documentului. Consultati acest
document si continutul acestuia doar ca instructiuni pentru operarea produselor DJI.
Documentul nu trebuie utilizat in alte scopuri.

in situatia discrepantelor intre diferite versiuni, prevaleaza versiunea in limba englez.

Q c3sutarea cuvintelor-cheie

Cautati cuvinte-cheie precum ,battery (baterie)” si ,install (instalare)” pentru a gasi un
subiect. Daca utilizati Adobe Acrobat Reader pentru a citi acest document, apasati
Ctrl+F In Windows sau Command+F pe Mac pentru a incepe o cdutare.

L) Navigarea catre un subiect

Vizualizati o lista de subiecte Tn cuprins. Faceti clic pe un subiect pentru a naviga la
sectiunea respectiva.

= Imprimarea acestui document

Acest document acceptd imprimarea de Tnaltd rezolutie.
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Utilizarea acestui manual

A\ important X Ssugestii si recomandari Referinte

DJI™ pune la dispozitia dvs. tutoriale video si urmatoarele documente:

1. ,Mentiuni privind siguranta”

N

,Ghid de initiere rapida "

W

,Manual de utilizare”

Va recomandam sa vizionati toate tutorialele video si sa cititi ,Normele privind siguranta”
fnainte de prima utilizare. Este important sa consultati ,Ghid de initiere rapida " inainte de
prima utilizare si sa consultati acest ,Manual de utilizare” pentru mai multe informatii.

Accesati adresa de mai jos sau scanati codul QR pentru a viziona tutoriale video, care
prezinta modul de utilizare in siguranta a produsului:

https://www.dji.com/lito-1/video

Asigurati-va ca utilizati DJI Fly n timpul zborului. Scanati codul QR de mai sus pentru a
descarca cea mai recenta versiune.
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K+ Telecomanda cu ecran include aplicatia DJI Fly deja instalata. Utilizatorii trebuie
sa descarce DJI Fly pe dispozitivul lor mobil atunci cand utilizeaza telecomanda
fara ecran.

+ Pentru a verifica versiunile de sistem de operare Android si iOS care au suport
pentru DJI Fly, vizitati https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

+ Interfata si functiile DJI Fly pot varia pe masura ce versiunea de software
se actualizeaza. Experienta reala de utilizare depinde de versiunea software
utilizata.

+ Pentru mai multa siguranta, zborul este limitat la o inaltime de 30 m (98,4 ft)
si pe o raza de 50 m (164 ft) cand nu sunteti conectat(a) la aplicatie In timpul
zborului.

+ Autentificarea n aplicatie este valabila 90 de zile. Conectati-vd la internet si
autentificati-va din nou la expirare.

Descarcarea D]l Assistant 2

Descarcati DJI ASSISTANT™ 2 (serii drone clienti) la:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

/\ *+ Temperatura de functionare a produsului este cuprinsa intre 0 C si 40 °C.
Nu respecta temperatura de functionare standard pentru dispozitivele militare
(intre -55 Csi 125 C), care este necesara pentru a rezista la schimbari climatice
mai severe. Utilizati produsul in mod corespunzator si numai cu aplicatii
care indeplinesc cerintele privind intervalul de temperatura de functionare ale
gradului respectiv.
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1 Profilul produsului

1.1 Utilizarea pentru prima data

Faceti clic pe link-ul de mai jos sau scanati codul QR pentru a viziona tutorialul video.

https://www.dji.com/lito-1/video

Pregatirea dronei

1. Indepartati protectia gimbalului din camera.

3. Desfaceti bratele dronei conform instructiunilor.

© 2026 D)l Toate drepturile rezervate. 9
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Pornire automata: Desfacerea bratului din spate dreapta va porni drona implicit.

Oprire automata: Plierea bratului din spate dreapta va initia 0 numaratoare
inversa automata pentru oprire. Pentru a anula oprirea in timpul numaratorii
inverse, apdasati o data butonul de pornire.

L+ Functia Desfacere Brat pentru Pornire este activata implicit. Functia
Pliere Brat pentru Oprire este dezactivata implicit. Puteti activa sau
dezactiva functia din DJI Fly cand drona este conectata la telecomanda.
Asigurati-va ca firmware-ul dronei, firmware-ul bateriei si aplicatia sunt
actualizate la cea mai recenta versiune. In caz contrar, este posibil ca
functia sa nu fie disponibila.

Pornirea/oprirea manuala: Apasati, apoi apasati lung butonul de pornire pentru a
porni sau opri drona.

Eo

10

Daca drona nu decoleaza dupa activarea bateriei, bateria va intra din nou in
modul de repaus dupé ce drona se opreste pentru o perioada de timp. Tn acest
caz, apasati butonul de pornire sau incdrcati bateria pentru a o activa din nou
Tnainte de a utiliza functia Desfacere Brat pentru Pornire.

Cand este utilizat portul USB-C al dronei desfacerea bratului nu va porni drona.
Deconectati conexiunea USB-C si asteptati cateva secunde Tnainte de a utiliza
functia Desfacere Brat pentru Pornire.

© 2026 D)l Toate drepturile rezervate.
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» Daca drona acceseaza momentan albumul, descarca materiale sau actualizeaza
firmware-ul, plierea bratului nu va opri drona.

+ Daca apare o coliziune in timpul zborului, functia de oprire automata nu va
functiona. Functia este disponibila dupa repornirea dronei.

/\ *+ Serecomanda utilizarea unui incarcator DJI pentru a incdrca bateria inteligenta
de zbor. Pentru detalii, vizitati site-ul web oficial DJI.

+ Asigurati-va ca protectia gimbalului este indepartata si ca toate bratele sunt
desficute Tnainte de a porni drona. In caz contrar, autodiagnosticarea dronei
poate fi afectata.

+ Serecomanda sa atasati protectia pentru gimbal cand drona nu este folosita.

Pregatirea telecomenzii

DJI RC-N3

1. Tndepértati manetele de comanda de pe fantele de depozitare si fixati-le pe
telecomanda.

2. Scoateti suportul pentru dispozitivul mobil. Alegeti cablul adecvat pentru
telecomanda n functie de tipul de port al dispozitivului dvs. mobil (cablu cu conector
USB-C este conectat implicit). Puneti dispozitivul mobil in suport, apoi conectati
capatul cablului fara sigla telecomenzii la dispozitivul dvs. mobil. Asigurati-va ca
dispozitivul dvs. mobil este fixat In siguranta.

© 2026 D)l Toate drepturile rezervate. 11
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/\ *+ Dacd apare o solicitare privind conexiunea USB cand utilizati un dispozitiv mobil
Android, selectati optiunea numai pentru a incarca. Alte optiuni pot cauza
intreruperea conexiunii.

+ Ajustati suportul pentru dispozitivul mobil pentru a va asigura ca dispozitivul
dvs. mobil este bine fixat.

Activarea

Drona trebuie activata inainte de prima utilizare. Apasati, apoi apasati din nou si
mentineti apdsat butonul de alimentare pentru a porni drona si, respectiv, telecomanda,
apoi urmati instructiunile de pe ecran pentru a activa drona utilizand DJI Fly. Este
necesara o conexiune la internet pentru activare.

Actualizare firmware

O solicitare va aparea in DJI Fly cand noul firmware este disponibil. Actualizati firmware-
ul ori de cate ori vi se solicitd. In caz contrar, este posibil ca unele functii s& nu fie
disponibile.

1.2 Prezentare generala

Drona

12 © 2026 DI Toate drepturile rezervate.
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Gimbalul si camera
Motoare

Trenul de aterizare (antene
incorporate)

Elice
Indicatorii de stare ai dronei

Sistemul vizual monocular
omnidirectional ™

8.
9.
10.
11.
12.
13.

Sistemul de detectare in infrarosu
descendent

Baterie inteligenta de zbor
Cataramele bateriei

LED-uri de indicare a nivelului bateriei
Butonul de pornire

Port USB-C

Fanta cardului microSD

[1]1 Sistemul vizual omnidirectional poate detecta obstacolele Tn directii orizontale si deasupra.

DJI RC-N3 Telecomanda

(11

Butonul de pornire/oprire
Comutatorul pentru modul de zbor

Butonul Flight Pause / Return to Home
(RTH) (Tntrerupere zbor / Revenire la
punctul de plecare (RTH))

LED-urile de indicare a nivelului
bateriei

Manetele de comanda
Butonul configurabil "

Comutarea intre modurile Photo /
Video

9.

10.
11.
12.

13.

14.
15.

Cablul telecomenzii

Suportul dispozitivului mobil
Antenele
Portul USB-C

Fantele de stocare a manetelor de
comanda

Rotita gimbalului
Obturator/Buton de inregistrare

Fanta dispozitivului mobil

Pentru a vizualiza si seta functia butonului, mergeti la vizualizarea camerei in DJI Fly si atingeti ® * *

> Comanda > Personalizare buton.
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2  Siguranta zborului

Dupa completarea pregatirii dinaintea zborului, este recomandat sa va perfectionati
aptitudinile de zbor si sa exersati modul de zbor in sigurantd. Alegeti o zona
adecvata pentru a zbura Tn conformitate cu urmatoarele cerinte si restrictii privind
zborul. Respectati cu strictete legile si reglementdrile locale legate de zbor. Cititi
JInstructiunile de siguranta” inainte de zbor pentru a asigura utilizarea in sigurantd a
produsului.

2.1 Restrictii de zbor

Sistemul GEO (Geospatial Environment Online)

Sistemul Geospatial Environment Online (GEO) al DJI este un sistem global de informatii
care ofera informatii in timp real cu privire la actualizarile privind siguranta zborului si la
restrictii, impiedicAnd UAV-urile s& zboare in spatiul aerian restrictionat. in circumstante
exceptionale, zonele restrictionate pot fi deblocate pentru a permite zborurile in interior.
Tnainte de aceasta, utilizatorul trebuie s& transmiti o solicitare de deblocare pe baza
nivelului actual de restrictie din zona de zbor vizata. Este posibil ca sistemul GEO sa nu
respecte Tn totalitate legile si reglementdrile locale. Utilizatorii vor fi responsabili pentru
propria siguranta a zborului si trebuie sa se consulte cu autoritatile locale cu privire

la cerintele legale si de reglementare relevante, inainte de a solicita permiterea unui
zbor intr-o zona restrictionatd. Pentru mai multe informatii despre sistemul GEO, vizitati
https://fly-safe.dji.com.

Limitele de zbor

Din motive de sigurantd, limitele de zbor sunt activate In mod implicit pentru a-i ajuta

pe utilizatori sa utilizeze aceasta drona n siguranta. Utilizatorii pot sa seteze limite

pentru Tnaltime si distanta. Limitele de altitudine, limitele de distanta si zonele GEO
functioneaza simultan, pentru a asigura siguranta zborului cand Sistemul global de sateliti
de navigatie (GNSS) este disponibil. Doar altitudinea poate fi limitata cand sistemul GNSS
este indisponibil.

Altitudinea de zbor si limitele de distanta

Altitudinea maxima de zbor restrictioneaza altitudinea de zbor a dronei, in timp ce
distanta maxima de zbor restrictioneaza raza de zbor a dronei in jurul punctului de
plecare. Aceste limite pot fi modificate din DJI Fly aplicatie pentru o siguranta sporitd a
zborului.

© 2026 DJl Toate drepturile rezervate. 15
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2 2.
3

3.
4 4.

Semnal GNSS puternic

1. Altitudinea maxima
Punctul de plecare (pozitie orizontald)
Distanta maxima

Tnaltimea dronei la decolare

Restrictii de zbor

Notificare in DJI Fly aplicatie

Altitudinea ma-
xima

Altitudinea dronei nu poate sa de-
paseasca valoarea specificata in
DJI Fly.

Altitudinea maxima de zbor a fost
atinsa.

Distanta maxi-
ma

Distanta n linie dreapta de la dro-
na la punctul de plecare nu poate
depasi distanta maxima de zbor
setatd in DJI Fly.

Distanta maxima de zbor a fost
atinsa.

Semnal GNSS slab

Restrictii de zbor

Notificare n DJI Fly aplicatie

Altitudinea ma-
xima

+ Altitudinea este restrictionata
la 30m de la punctul de de-
colare, daca lumina este sufi-
cienta.

+ Altitudinea este restrictionata
la 2 m deasupra solului, daca
lumina nu este suficienta si
sistemul de detectare infraro-
su orientat n jos functionea-
za.

+ Altitudinea este restrictionata
la 30m de la punctul de deco-
lare, daca lumina nu este su-
ficienta si sistemul de detecta-
re infrarosu orientat in jos nu
functioneaza.

Altitudinea maxima de zbor a fost
atinsa.

Distanta maxi-
ma

Nicio limita

& .

De fiecare data cand drona este pornitd, limita de altitudine va fi eliminata

automat atata timp cat semnalul GNSS devine puternic (intensitatea semnalului

16
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GNSS > 2), iar limita nu va avea efect nici daca semnalul GNSS devine slab
ulterior.

+ Incazul in care drona iese din raza de zbor stabilitd din cauza inertiei, puteti in
continuare sa controlati drona, dar nu puteti sa continuati zborul acesteia.

Zone GEO

Sistemul GEO DJI desemneaza locatii de zbor sigure, furnizeaza niveluri de risc si
notificari de siguranta pentru zboruri individuale si ofera informatii despre spatiul aerian
restrictionat. Toate zonele de zbor restrictionate sunt denumite zone GEO, care sunt
impadrtite mai departe in zone restrictionate, zone de autorizare, zone de avertizare, zone
de avertizare imbunatatite si zone de altitudine. Utilizatorii pot vizualiza aceste informatii
in timp real in DJI Fly. Zonele GEO sunt zone de zbor specifice, inclusiv, dar fard a se limita
la aeroporturi, locatii pentru evenimente mari, locatii in care au avut loc urgente publice
(cum ar fi incendii din paduri), centrale nucleare, inchisori, proprietdti guvernamentale

si unitati militare. In mod implicit, sistemul GEO limiteazd decolarile si zborurile in zone
care pot cauza probleme de siguranta sau securitate. O harta zonala GEO care contine
informatii cuprinzatoare despre zonele GEO din intreaga lume este disponibila pe site-ul
oficial DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Deblocarea zonelor GEO

Auto-deblocarea este destinata deblocarii zonelor de autorizare. Pentru a finaliza auto-
deblocarea, utilizatorul trebuie sa trimitd o cerere de deblocare prin intermediul site-ului
web DJI FlySafe la https://fly-safe.dji.com. Odata ce cererea de deblocare este aprobata,
utilizatorul poate sincroniza licenta de deblocare prin intermediul aplicatiei DJI Fly. Pentru
a debloca zona, alternativ, utilizatorul poate lansa sau zbura cu drona direct in zona de
autorizare aprobata si poate urma instructiunile din DJI Fly pentru a debloca zona.

Deblocarea personalizata este adaptata pentru utilizatorii cu cerinte speciale. Aceasta
desemneazd zone de zbor personalizate definite de utilizator si furnizeaza documente
de autorizare a zborurilor specifice nevoilor diferitilor utilizatori. Aceasta optiune de
deblocare este disponibila in toate tarile si regiunile si poate fi solicitata prin intermediul
site-ului web DJI FlySafe la https://fly-safe.dji.com.

/\ * Pentru a asigura siguranta zborului, drona nu va putea sa zboare din zona
deblocata dupa ce a intrat in ea. Daca punctul de plecare se afla in afara zonei
deblocate, drona nu va putea reveni la punctul de plecare.

© 2026 D)l Toate drepturile rezervate. 17
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2.2 Cerintele de zbor privind mediul

1.

10.

18

NU zburati in conditii meteorologice nefavorabile, cum ar fi in vant puternic, ninsoare,
ploaie si ceata.

Drona poate zbura numai in zone deschise. Cladirile Tnalte si structurile metalice mari
pot influenta precizia busolei de la bord si sistemul GNSS.Dupa decolare, asigurati-va
ca sunteti notificat cu ajutorul mesajului vocal ca punctul de plecare este actualizat
inainte de a continua zborul. Daca drona a decolat din apropierea cladirilor, precizia
punctului de plecare nu poate fi garantata. In acest caz, fiti atenti la pozitia curent

a dronei In timpul procedurii auto RTH. Atunci cand drona se afla in apropierea
punctului de plecare, se recomanda anularea procedurii auto RTH si controlul manual
al dronei, in vederea aterizarii intr-o locatie corespunzatoare.

Efectuati zboruri ale dronei in campul dvs. vizual (VLOS). Evitati muntii si copacii care
blocheaza semnalele GNSS. Orice zbor dincolo de cdmpul vizual (BVLOS) poate fi
efectuat numai atunci cand performantele dronei, cunostintele si abilitatile pilotului,
precum si managementul sigurantei operationale sunt conforme cu reglementarile
locale pentru BVLOS. Evitati obstacolele, multimea, copacii si corpurile de apa. Din
motive de siguranta, NU zburati langa aeroporturi, autostrazi, statii de cale ferata, linii
de cale feratd, centrele oraselor sau alte zone sensibile, cu exceptia cazului in care se
obtine un permis sau o aprobare in conformitate cu reglementdrile locale.

Operati drona numai in medii bine iluminate si cu vizibilitate buna atunci cand
semnalul GNSS este slab. Este posibil ca sistemul de vizualizare sa nu functioneze
corespunzator in conditii de lumina slaba. Efectuati zboruri ale dronei doar in timpul
zilei.

Minimizati interferenta evitand zonele cu niveluri ridicate de electromagnetism, cum
ar fi locatiile din apropierea cablurilor electrice, statiilor de baza, substatiilor electrice
si turnurilor de transmisie.

Performanta dronei si a bateriei acesteia este limitata atunci cand se zboara la
altitudini mari. Zburati cu precautie. NU pilotati peste altitudinea autorizata.

Distanta de franare a dronei este afectata de altitudinea de zbor. Cu cat altitudinea
este mai ridicatd, cu atat distanta de franare este mai mare. Cand pilotati drona la
altitudini mari, trebuie sa rezervati o distanta de franare adecvata pentru a asigura
siguranta zborului.

GNSS nu poate fi utilizat pe drona in regiuni polare. Utilizati in schimb sistemul de
vizualizare.

NU lansati de pe obiecte aflate in miscare, cum ar fi masini, nave si avioane.

NU decolati de pe suprafete n culori uniforme sau de pe suprafete puternic
reflectorizante, de exemplu, acoperisul unui autoturism.
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11.

12.
13.
14.

15.

Aveti grija cand decolati in desert sau de pe o plajd, pentru a evita patrunderea
nisipului in drona.

NU folositi drona intr-un mediu cu risc de incendiu sau explozie.
Utilizati drona si dispozitivele aferente in medii uscate.

NU utilizati drona si dispozitivele aferente Tn urmatoarele medii: la locul accidentelor,
incendii, explozii, inundatii, tsunami, avalanse, alunecdri de teren, cutremure, zone
cu praf sau furtuni de nisip. in timpul operérii, asigurati-va ca evitati expunerea la
pulverizare cu sare si mucegai.

NU folositi drona in apropierea stolurilor de pasari.

2.3 Operarea responsabila a dronei

Pentru a evita vatamarile grave si daunele materiale, respectati urmatoarele reguli:

1.

10.

11.

Asigurati-va ca NU sunteti sub influenta anestezicelor, alcoolului sau drogurilor si
ca NU suferiti de ameteli, oboseald, greatd sau orice alte stdri care va pot afecta
capacitatea de a opera drona in siguranta.

La aterizare, opriti mai intai drona, apoi opriti telecomanda.

NU aruncati, lansati, incendiati sau proiectati in alt mod nicio incarcatura periculoasa
pe sau asupra vreunei cladiri, unor persoane sau animale, ceea ce ar putea provoca
vatamari corporale sau daune materiale.

NU utilizati drona daca s-a prabusit sau deteriorat accidental sau daca nu este in stare
buna.

Asigurati-va ca va instruiti suficient si ca aveti un plan pentru situatii de urgenta sau
cand are loc un incident.

Asigurati-va ca aveti un plan de zbor. NU pilotati drona cu neglijenta.

Respectati viata privata a celorlalti atunci cand utilizati camera. Asigurati-va ca
respectati legislatia locala cu privire la viata privata, precum si reglementarile si
standardele morale locale.

NU utilizati acest produs pentru niciun alt motiv decat uzul personal general.

NU 1l utilizati Tn scopuri ilegale sau necorespunzatoare, cum ar fi spionajul,
operatiunile militare sau investigatiile neautorizate.

NU utilizati acest produs pentru a defdima, abuza, hartui, urmari, ameninta sau
incalca in orice alt mod drepturile legale, cum ar fi dreptul la viata privata si publicitate
al altor persoane.

NU incdlcati proprietatea privata a altor persoane.
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2.4 Lista de verificare Tnainte de zbor

10.

20

indepartati capacul gimbalului de pe camers.
Asigurati-va ca bateria inteligenta de zbor si elicele sunt montate in siguranta.

Asigurati-va ca telecomanda, dispozitivul mobil si bateriile inteligente de zbor sunt
complet incdrcate.

Asigurati-va ca bratele si elicele dronei sunt desfacute.
Asigurati-va ca gimbalul si camera functioneaza corespunzator.

Asigurati-va ca nu existd obiecte care blocheaza motoarele si ca aceasta functioneaza
corespunzator.

Asigurati-va ca DI Fly este conectata cu succes la drona.
Asigurati-va ca obiectivul camerei si toti senzorii sunt curati.

NU instalati accesorii necertificate sau dispozitive externe, deoarece acest lucru poate
duce la deteriorarea produsului sau la pericole de siguranta.

K=+ Pentru aevita reducerea propulsiei atunci cand este instalata protectia
elicei, nu utilizati Baterie inteligenta de zbor Plus Seria DJI Lito si nu atasati
niciun Tncarcatura de la terti.

Asigurati-va ca Actiunea de evitare a obstacolelor este in DJI Fly, iar Altitudinea
maxima de zbor, Distanta maxima de zbor si Altitudinea de revenire la punctul

de plecare sunt toate setate corespunzator, in conformitate cu legile si reglementarile
locale.
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3

Zbor de baza

3.1 Decolarea / aterizarea automata

Decolarea automata

1.
2.

3.

Deschideti DJI Fly si accesati ecranul de vizualizare al camerei.
Parcurgeti toti pasii din lista de verificare Thainte de zbor.

Atingeti & . In cazul in care conditiile de decolare sunt sigure, apasati lung butonul
pentru a confirma.

Drona va decola si va plana deasupra solului.

Aterizare automata

1.

Tn cazul in care conditiile sunt sigure pentru aterizare, atingeti & , apoi apasati lung &
pentru a confirma.

Puteti anula aterizarea automats atingand @ .

Daca sistemul de vizualizare pentru pante descendente functioneaza corespunzator,
protectia la aterizare va fi activata.

Motoarele se vor opri automat dupa aterizare.

/A« Alegetiun loc adecvat pentru aterizare.

3.2 Pornirea/ oprirea motoarelor

Pornirea motoarelor

Efectuati Combinatia de comenzi (CSC) dupa cum se arata mai jos, pentru a porni
motoarele. Dupa ce motoarele au inceput sa se invartd, eliberati simultan ambele
manete.

22
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Oprirea motoarelor

Motoarele pot fi oprite in doua moduri:

Metoda 1: Atunci cand drona a aterizat, impingeti maneta de acceleratie n jos si tineti-o
apdsata pana cand motoarele se opresc.

I

2
&

Modul manetei de comandd: Mod 2

Metoda 2: Dupa ce drona aterizeaza, folositi una din combinatiile de comenzi (CSC) de
mai jos pana cand motoarele se opresc.

00 |
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Oprirea motoarelor in timpul zborului

/N\ + Oprirea motoarelor in mijlocul zborului va duce la pribusirea dronei.

Setarea implicita pentru Emergency Propeller Stop (Oprirea de urgenta a elicei) in
aplicatia DJI Fly este Emergency Only (Doar in caz de urgenta), ceea ce Inseamna ca
motoarele pot fi oprite in timpul zborului doar atunci cand drona detecteaza ca se afla
intr-o situatie de urgenta, cum ar fi cazul in care aceasta este implicata intr-o coliziune,
un motor s-a blocat, drona se rostogoleste Tn aer sau este scapatd de sub control si urca
sau coboara foarte repede. Pentru o opri motoarele in timpul zborului, folositi aceeasi
combinatie de comenzi (CSC) utilizata pentru a porni motoarele. Retineti ca utilizatorul
trebuie sa mentina apasate manetele de comanda timp de doua secunde n timp ce
efectueaza CSC pentru a opri motoarele. Emergency Propeller Stop (Oprirea de urgenta
a elicei) poate fi schimbata Anytime (in orice moment) in aplicatie. Utilizati aceasta
optiune cu atentie.
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Manetele de comanda ale telecomenzii pot fi folosite pentru a controla miscarile dronei.
Manetele de comanda pot fi utilizate Tn Modul 1, Modul 2 sau Modul 3, dupa cum se arata

mai jos.

Modul de control implicit al telecomenzii este Modul 2. Tn acest manual, Modul 2 este
utilizat ca exemplu pentru a ilustra cum se utilizeaza manetele de comanda. Cu cat
maneta este Tmpinsa mai departe fata de pozitia centrald, cu atat mai repede se va

deplasa drona.

Mod 1
4 [ - I %
IR
I -
«o» < F -
Mod 2
Pt 4 ~
HEE 4 EL 2
4
) ) o 00
Mod 3
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3.4 Procedurile de decolare / aterizare

* NU lansati din palma sau in timp ce tineti drona in mana.

+ NU operati drona atunci cand lumina este prea puternica sau prea slaba
folosind telecomanda pentru a monitoriza zborul. Utilizatorul este responsabil
pentru reglarea corecta a luminozitatii afisajului si lumina directd pe monitor,
pentru a evita dificultati la vizualizarea clara a monitorului.

AR N

o

Lista de verificare Tnainte de zbor este conceputad sa va ajute sa pilotati in siguranta.
Parcurgeti intreaga lista de verificare inainte de fiecare zbor.

Amplasati drona intr-o zond deschisa si platd, cu spatele dronei indreptat catre dvs.
Porniti telecomanda si drona.
Deschideti DJI Fly si accesati ecranul de vizualizare al camerei.

Asteptati finalizarea auto-diagnosticarii dronei. Daca DJI Fly nu afiseaza niciun
avertisment neobisnuit, puteti porni motoarele.

Tmpingeti usor in sus maneta de acceleratie pentru a decola.

Pentru a ateriza, planati pe o suprafata plana si impingeti maneta de acceleratie in jos
pentru a coborf.

Dupa aterizare, impingeti maneta de acceleratie in jos si tineti-o apasata pana cand
motoarele se opresc.

Opriti drona Tnaintea telecomenzii.

3.5 Iinregistrarea audio prin aplicatie

Cand drona este utilizata cu DJI RC-N3 telecomanda, inregistrarea audio prin aplicatie este

disponibil3. Tn vizualizarea camerei din aplicatie, atingeti * * * > Camera pentru a permite
aplicatiei sa inregistreze. Sunetul va fi inregistrat de dispozitivul de Tnregistrare audio
corespunzator in timp ce drona inregistreaza un videoclip. in vizualizarea live va fi afisata

o0 pictograma cu un microfon.

/A« NU opriti ecranul sau comutati la alte aplicatii in timpul inregistrarii.

£

+ Dispozitivele de inregistrare audio acceptate includ microfonul incorporat al
smartphone-ului si dispozitivele Bluetooth. Problemele de compatibilitate a
inregistrarii audio pot apdrea cand se utilizeaza unele dispozitive Bluetooth.
Asigurati-va ca le testati Tnainte de inregistrare.

+ Inregistrarea audio poate fi activatd sau dezactivatd doar inainte de inregistrare.
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+ Cand vizualizati sau descdrcati videoclipuri in vizualizarea Album in D) Fly,
sunetul inregistrat folosind functia de inregistrare audio va fi comasat automat
cu fisierul video.

3.6 Sugestii si sfaturi pentru inregistrarile video

1. Selectati modul dorit pentru folosirea gimbalului in DJI Fly.

2. Varecomandam sa faceti fotografii sau sa inregistrati videoclipuri cand pilotati in
modul Normal sau Cine.

3. NU pilotati in conditii meteorologice nefavorabile, cum ar fi in zilele ploioase sau cu
vant.

4. Selectati setdrile camerei care corespund cel mai bine nevoilor dvs.

Efectuati teste de zbor pentru a stabili traseele de zbor si pentru a previzualiza
locatiile.

6. Impingeti usor manetele de comanda pentru a pastra o miscare uniforma si stabild a
dronei.
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4  Moduriinteligente de zbor

Se recomanda sa faceti clic pe link-ul de mai jos sau scanati codul QR pentru a viziona
tutorialul video.

https://www.dji.com/lito-1/video

4.1 FocusTrack

Proiector

Activeaza camera gimbalului pentru a fi orientata spre subiect tot timpul in timp ce
controlati manual zborul.

Cand sistemele de vizualizare functioneaza normal, drona va ocoli sau va frana daca este
detectat un obstacol, conform modului in care este setatd actiunea de evitare in DJI Fly.

/\ Evitarea obstacolelor este dezactivata in modul Sport.

Subiecti acceptati:
*  Subiecti stationari

+  Subiecti Tn miscare (doar vehicule, ambarcatiuni si oameni)

Punct de interes (POI)
Permite dronei sa zboare in jurul subiectului.

Drona va ocoli obstacolele indiferent de modurile de zbor sau de setarile actiunii de
evitare a obstacolelor in DJI Fly atunci cand sistemele de vizualizare functioneaza normal.

Subiecti acceptati:
* Subiecti stationari

*  Subiecti Tn miscare (doar vehicule, ambarcatiuni si oameni)

ActiveTrack

Drona urmareste subiectul.

28 © 2026 DI Toate drepturile rezervate.


https://www.dji.com/lito-1/video

DJI Lito 1 Manual de utilizare

Atingeti sau glisati roata de urmarire pentru a schimba directia de urmarire, iar drona va
zbura automat de la pozitia sa actuald @ de-a lungul traiectoriei generate catre directia de

urmadrire selectatd @ si va continua sd urmareasca. Utilizatorii pot ajusta, de asemenea,
manual directia de urmarire, indltimea si distanta folosind stick-urile de control. Atingeti

pictograma Setari FocusTrack < pentru a seta parametrii de urmdrire in aplicatie.

Drona va ocoli obstacolele indiferent de modurile de zbor sau de setdrile actiunii de
evitare a obstacolelor in DJI Fly atunci cand sistemele de vizualizare functioneaza normal.

Subiecti acceptati:

Subiecti Tn miscare (doar vehicule, ambarcatiuni si oameni).

Tn ActiveTrack, intervalele de distant4 si inaltime acceptate intre droné si subiect sunt
specificate mai jos.

Subiect Oameni Vehicule / ambarcatiuni
Distanta orizontala 5-20m 6-100m
inaltime 0,5-15m 6-100m

/\ * Dronava zbura la intervalul de distanta si altitudine acceptat daca distanta si
altitudinea sunt in afara intervalului cand porneste ActiveTrack.

+  Serecomands ca viteza subiectului in miscare sa nu depaseasca 12 m/s. In caz
contrar, drona nu va putea urmari corespunzator.

Notificare

/\ * Drona nu poate evita subiectii in miscare, cum ar fi persoane, animale sau
vehicule. Cand utilizati FocusTrack, acordati atentie mediului inconjurator pentru
a asigura siguranta zborului.
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+ NU utilizati FocusTrack in zone cu obiecte mici sau subtiri (de ex., ramuri de
copaci sau cabluri electrice), obiecte transparente (de ex., apa sau sticld) sau
suprafete monocrome (de ex., pereti albi).

+  Fiti Intotdeauna gata sa apasati butonul Pauza de zbor de pe telecomanda sau

sa atingeti &3 n Dyl Fly pentru a opera manual drona in cazul in care apare o
situatie de urgentd.

+ Aveti foarte mare grija cand utilizati FocusTrack intr-una dintre situatiile de mai
jos:
¢ Subiectul urmadrit nu se deplaseaza pe un plan drept.
¢ Subiectul urmarit isi modifica drastic forma cand se afla in deplasare.

¢ Subiectul urmadrit nu se mai afla in cadrul vizual pentru o perioada lunga de
timp.

¢ Subiectul urmarit se afld in zone mari monocrome, cum ar fi zonele
acoperite de zapada sau degerturile.

*  Subiectul urmarit are o culoare sau un model asemanator cu mediul
fnconjurdtor n care se afla.

¢ Lumina este extrem de scazuta (<5 lux) sau extrem de puternica (>100.000
lux).

+ Asigurati-va ca respectati legile si reglementdrile locale privind confidentialitatea
cand utilizati FocusTrack.

+ Varecomandam sa urmariti numai vehicule, barci si oameni (dar nu copii).
Pilotati cu atentie cand urmariti alti subiecti.

+ In cazul subiectilor in miscare acceptati, vehiculele se referd la autoturisme si
iahturi de dimensiuni mici si medii. NU urmariti o masina sau barca teleghidata.

+  Subiectul urmarit poate fi schimbat din greseala cu alt subiect, daca trec unul pe
langa celalalt.

Utilizarea FocusTrack

nainte de activarea FocusTrack, asigurati-va cd mediul de zbor este deschis si fard
obstructii cu suficientd lumina.

Atingeti pictograma FocusTrack (] din partea stanga vizualizarii camerei sau selectati
subiectul de pe ecran pentru a activa FocusTrack. Dupa activare, atingeti pictograma

FocusTrack () din nou pentru a iesi.

£ n timpul utiliz&rii, apasati butonul Flight Pause de pe telecomanda pentru a anula
selectia subiectului.
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4.2 MasterShots

Drona va selecta una dintre cele trei rute de zbor presetate pe baza tipului de subiect si a
distantei, si va face automat o varietate de poze clasice aeriene.

Notificare

/\ ¢ Utilizati MasterShots n locuri unde nu exista cladiri si alte obstacole. Asigurati-
va ca pe traseul de zbor nu se afla oameni, animale sau ale obstacole.

+  Fiti Intotdeauna atenti la obstacolele din jurul dronei si folositi telecomanda
pentru a evita coliziunile sau obstructionarea dronei.

+ NU utilizati QuickShots in niciuna dintre situatiile de mai jos:

¢ Cand subiectul este blocat pentru o perioada lunga sau se afla In afara
campului vizual.

+ Cand subiectul se afla Tn zone mari monocrome, cum ar fi zonele acoperite
de zapada sau deserturile.

¢ Cand subiectul are o culoare sau un model asemdandtor cu imprejurimile.
¢ Cand subiectul se afla in aer.
¢ Cand subiectul se misca rapid.

¢ Lumina este extrem de scazuta (<5 lux) sau extrem de puternica (>100.000
lux).

+  NU utilizati QuickShots Tn zone aflate Tn apropierea cladirilor sau Tn zone unde
semnalul GNSS este slab. In caz contrar, traseul de zbor poate deveni instabil.

+ Asigurati-va ca respectati legile si reglementadrile locale privind confidentialitatea
cand utilizati MasterShots.

Utilizarea MasterShots
1. Atingeti icoana Moduri fotografiere din partea dreapta a vederii camerei si selectati
MasterShots (%] .

2. Dupa selectarea prin tragere a subiectului si ajustarea zonei de capturare a imaginii,
atingeti @ pentru a Incepe nregistrarea si drona va incepe sa zboare si sa inregistreze
automat. Drona va zbura napoi catre punctul initial dupa ce se termina inregistrarea.

3. Atingeti @ sau apasati o datd butonul intrerupere zbor de pe telecomanda. Drona va
iesi imediat din modul MasterShot si va plana.
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4.3 QuickShots

QuickShots include mai multe locuri de fotografiere. Drona inregistreaza in conformitate
cu modul selectat de nregistrare si genereaza automat un videoclip scurt.

Notificare

/\ * Asigurati-va ca existd suficient spatiu cand utilizati modul Boomerang. Asigurati
o raza de cel putin 30 m (99 ft) in jurul dronei si un spatiu de cel putin 10 m (33
ft) deasupra dronei.

+ Asigurati-va ca exista suficient spatiu cand utilizati modul Asteroid. Asigurati cel
putin 40 m (131 ft) in spatele dronei si 50 m (164 ft) deasupra acesteia.

+ Utilizati QuickShots n locuri unde nu exista cladiri si alte obstacole. Asigurati-va
ca pe traseul de zbor nu se afla oameni, animale sau ale obstacole.

+  Fiti Intotdeauna atenti la obiectele din jurul dronei si folositi telecomanda pentru
a evita coliziunile sau obstructionarea dronei.

+  NU utilizati QuickShots in niciuna dintre situatiile de mai jos:

¢ Cand subiectul este blocat pentru o perioada lunga sau se afla in afara
campului vizual.

¢ Cand subiectul se afla Tn zone mari monocrome, cum ar fi zonele acoperite
de zdpada sau deserturile.

+ Cand subiectul are o culoare sau un model asemandtor cu imprejurimile.
¢ Cand subiectul se afla in aer.
¢ Cand subiectul se misca rapid.

¢ Lumina este extrem de scazuta (<5 lux) sau extrem de puternica (>100.000
lux).

+  NU utilizati QuickShots in zone aflate in apropierea cladirilor sau Tn zone unde
semnalul GNSS este slab. Tn caz contrar, traseul de zbor va deveni instabil.

+ Asigurati-va ca respectati legile si reglementdrile locale privind confidentialitatea
cand utilizati QuickShots.

Utilizarea QuickShots

1. Atingeti pictograma Mod fotografiere din partea dreapta a vederii camerei si selectati
QuickShots
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2. Dupa selectarea unui mod sub, apasati icoana plus si selectati si trageti subiectul pe

ecran. Apoi atingeti @ pentru a incepe fotografierea. Drona va inregistra filmari in
timp ce efectueaza un zbor presetat conform optiunii selectate, si va genera un video
dupa. Drona va zbura nhapoi catre punctul initial dupa ce se termina inregistrarea.

3. Atingeti @ sau apésati o dat3 butonul Intrerupere zbor de pe telecomanda. Drona va
iesi imediat din modul QuickShots si va plana.

4.4 Hyperlapse

Hyperlase face un anumit numar de poze conform intervalului de timp, dupa care
compileaza aceste poze intr-un video de mai multe secunde. Este Th mod special potrivit
pentru Inregistrare scene cu elemente in miscare, cum ar fi flux de trafic, nori care
plutesc, si rasarituri si apusuri de soare.

Utilizarea Hyperlase

1. Atingeti pictograma Moduri fotografiere din vederea camerei si selectati Hyperlase

2. Selectati modul Hyperlase. Dupa setarea parametrilor corespunzatori, atingeti

butonul de obturare/inregistrare ® pentru a incepe procesul.

3. Atingeti ® sau apasati butonul Stop de pe telecomanda, drona va iesi din Hyperlase si
va plana.

4.5 Pilot automat

Pilot automat permite blocarea vitezei de zbor , facand controlul mai usor si miscari mai
fluide ale camerei. in timpul croazierei, poti aplica miscari suplimentare ale joystick-ului
de control pentru a obtine miscdri dinamice ale camerei, cum ar fi urcarea in spirala.

/\ * Evitarea obstacolelor in Cruise control urmeazd modul curent de zbor. Zburati
cu precautie.

Utilizarea Cruise Control

1. Setati un buton personalizabil al telecomenzii la Pilot automat.

2. Intimp ce ap&sati manetele de comandd, ap&sati butonul de pilot automat si drona va
zbura automat la viteza actuala.
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3. Apasati butonul Pauza zbor de pe telecomandé o data sau atingeti @ pentru a iesi din
modul pilot automat.
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5 Drona

5.1 Modul de zbor

Drona accepta urmatoarele moduri de zbor, care pot fi schimbate prin intermediul
comutatorului pentru modurile de zbor de pe telecomanda.

Modul Normal: Modul normal este potrivit pentru majoritatea scenariilor. Drona poate
plana cu precis, zbura stabil si utiliza moduri inteligente de zbor.

Modul Sport: Viteza maxima de zbor orizontald a dronei va fi mai mare in comparatie
cu modul normal. Retineti ca functia de evitare a obstacolelor este dezactivata in modul
Sport.

Modul Cine: Modul Cine (Cinematic) se bazeaza pe modul Normal cu o viteza de zbor
limitatd, ceea ce face ca drona sa fie mult mai stabild in timpul capturarii imaginilor.

Drona comuta automat in modul Attitude (ATTI) cand sistemele de vizualizare sunt
indisponibile sau dezactivate si cand semnalul GNSS este slab sau busola prezinta
interferente. In modul ATTI, drona poate fi afectatd mai usor de imprejurimile sale.
Factorii de mediu, cum ar fi vantul, pot duce la deplasarea pe orizontala a dronei, ceea ce
poate prezenta pericole, in special Tn cazul zborurilor in spatii inchise. Drona nu va putea
plana sau frana automat, prin urmare pilotul ar trebui sa aterizeze drona cat mai curand
posibil pentru a evita accidentele.

£: *+  Modurile de zbor sunt eficiente doar pentru zborul manual si pentru control
croaziera.

/\ *+ Sistemul de vizualizare este dezactivat ih modul Sport, ceea ce inseamna ca
drona nu poate depista in mod automat obstacolele de pe traseul sdu. Trebuie
sa fiti atent la mediul Tnconjurator si sa controlati drona astfel incat sa evitati
obstacolele.

+ Viteza maxima si distanta de franare ale dronei se maresc semnificativ in modul
Sport. Este necesara o distanta minima de franare de 40 m in conditii meteo
fara vant.

+ Este necesara o distantd minima de franare de 15 m in conditii fara vant in timp
ce drona urca si coboara si se afla in modurile Sport sau Normal.

+ Capacitatea de reactie a dronei creste semnificativ in modul Sport, ceea ce
inseamna ca o miscare mica a manetei de comanda de pe telecomanda va duce
la parcurgerea unei distante mari de cdtre drona. Asigurati-va ca mentineti un
spatiu corespunzator pentru manevre in timpul zborului.

« Utilizatorii pot observa o trepidatie minora in videoclipurile inregistrate Tn modul
Sport.
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5.2

Indicatorii de stare ai dronei

Drona are doi indicatori de stare pentru drona.

Cand drona este pornita, dar motoarele nu functioneaza, indicatorii de stare a dronei
vor afisa starea actuala a sistemului de control al zborului.

Descrierile indicatorilor de stare a dronei

Stari normale

Clipeste alternativ rosu,
galben siverde

Clipeste galben de patru
ori

Clipeste verde lent
Clipeste de doua ori verde

in mod repetat

Clipeste incet galben

Moduri de avertizare

Clipeste rapid galben
Clipeste lent in rosu
Clipeste rapid rosu

Rosu continuu

Clipeste alternativ rosu si
galben

Pornirea si efectuarea testelor de autodiag-
nosticare

Se incalzeste
GNSS activat

Sisteme de vizualizare activate

GNSS si sistemele de vizualizare dezactivate
(modul ATTI activat)

Semnalul telecomenzii s-a pierdut

Decolarea este dezactivata; de ex., baterie des-
carcata

Nivel extrem de scazut al bateriei

Eroare grava

Este necesara calibrarea busolei

[1]1 Daca drona nu poate decola in timp ce indicatoarele de stare clipesc incet rosu, vizualizati mesajul
de avertizare in DJI Fly.
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Dupa pornirea motoarelor, indicatorii de stare ai dronei vor clipi in verde. Atunci cand se
afla in China continentald, indicatorul de stare din partea stanga a dronei clipeste In rosu,
iar indicatorul de stare din partea dreapta clipeste in verde.

/\ *+ Cerintele de iluminare variazd in functie de regiune. Respectati legislatia si
reglementarile locale.

5.3 Revenire la Punctul de plecare

Cititi cu atentie continutul acestei sectiuni pentru a va asigura ca sunteti familiarizat
cu comportamentul dronei Tn modul Revenire la Punctul de plecare (RTH).

Functia de revenire la punctul de plecare (RTH) aduce automat drona la ultimul punct

de plecare inregistrat. RTH poate fi declansat in trei moduri: utilizatorul declanseaza in
mod activ RTH, drona are bateria descarcata sau semnalul de control dintre telecomanda
si drona este pierdut (este declansata revenirea cu mecanism de sigurantd). Daca drona
inregistreaza cu succes punctul de plecare si daca sistemul de pozitionare functioneaza
normal, atunci cand este declansata functia RTH, drona va zbura automat inapoi si va
ateriza la punctul de plecare.

+  Punctul de plecare: Punctul de plecare va fi inregistrat la decolare atat timp
cat drona primeste un semnal GNSS puternic @ 26 sau lumina este suficienta.
Dupa Tnregistrarea punctului de plecare implicit, DJI Fly va emite un mesaj vocal.
Daca este necesara actualizarea punctului de plecare n timpul zborului (cum
ar fi cazul in care utilizatorul isi schimba pozitia), punctul de plecare poate fi

actualizat manual in pagina de ® * * > Siguranta in DJI Fly.

n timpul RTH, ruta AR va fi afisata pe vizualizarea camerei, ajutand sa vedeti drumul de
intoarcere si sa asigurati siguranta zborului. Vizualizarea camera afiseaza de asemenea
punctul de plecare AR. Dupd ce drona a ajuns Tn zona de deasupra punctului de plecare,
gimbalul camerei se va intoarce automat in jos. Umbra AR a dronei va aparea in ecranul
de vizualizare al camerei cand drona se apropie de sol, permitand sa controleze drona
pentru a ateriza mai precis in locatia preferata.

Punctul de plecare AR, traseul RTH AR si umbra dronei AR vor fi afisate Th mod implicit in

ecranul de vizualizare al camerei. Afisajul poate fi modificat in * * * > Siguranta > Setari AR.

/\ * Rutaderevenire AR este utilizatd doar ca referinta si se poate abate de la ruta
reald a zborului in diferite scenarii. Fiti Intotdeauna atent la vizualizarea live de
pe ecran in timpul RTH. Zburati cu precautie.

+ Intimpul revenirii, drona va regla automat inclinarea gimbalului pentru
a indrepta aparatul foto spre ruta de revenire Tn mod implicit. Utilizarea
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rotitei gimbalului pentru a regla orientarea camerei sau apasarea butoanele
configurabile de pe telecomanda pentru a recentra camera va impiedica drona
sa regleze automat inclinarea gimbalului, ceea ce poate impiedica vizualizarea
traseului RTH AR.

Notificare

A

Este posibil ca drona sa nu poata reveni normal la punctul de plecare daca
sistemul de pozitionare functioneazd anormal. In timpul revenirii cu mecanism
de sigurantd, este posibil ca drona sa intre Tn modul ATTI si sa aterizeze automat
daca sistemul de pozitionare functioneaza anormal.

Cand nu exista semnal GNSS, nu zburati deasupra suprafetelor de apa, a
cladirilor cu suprafata de sticld sau in scenariile in care altitudinea deasupra
solului este mai mare de 30 de metri. Daca sistemul de pozitionare functioneaza
anormal, drona va intra Tn modul ATTI.

Este important sa setati o altitudine corespunzatoare pentru revenire inainte de
fiecare zbor. Lansati DJI Fly si setati altitudinea de revenire.

Drona nu poate detecta obstacole in timpul revenirii daca conditiile mediului nu
sunt potrivite pentru sistemul de detectare.

Zonele GEO pot afecta revenirea. Evitati ca drona sa zboare in apropierea
zonelor GEO.

Este posibil ca drona sa nu poata reveni la punctul de plecare cand viteza
vantului este prea mare. Pilotati cu atentie.

Fiti foarte atenti la obiectele mici sau fine (cum ar fi ramurile copacilor sau
liniile electrice) sau la obiectele transparente (cum ar fi apa sau sticla) in timpul
revenirii. lesiti din modul revenire si controlati manual drona in caz de urgenta.

Setati revenirea avansata ca Presetare daca exista linii electrice sau turnuri de
transmisie pe care drona nu le poate ocoli pe traseul de revenire la punctul de
plecare si asigurati-va ca altitudinea de revenire este setata mai sus decat toate
obstacolele.

Drona va frana si va reveni la punctul de plecare conform celor mai recente
setdri daca setdrile RTH Avansat din DJI Fly sunt modificate in timpul revenirii.

Daca altitudinea maxima este reglata sub altitudinea curenta in timpul revenirii,
drona va coborf mai intai la altitudinea maxima si apoi va continua revenirea la
pozitia initiala.

Altitudinea RTH nu poate fi modificata in timpul revenirii.
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+ Daca exista o diferenta mare intre altitudinea curenta si altitudinea de revenire
la punctul de plecare, cantitatea de energie utilizata a bateriei nu poate fi
calculata cu precizie din cauza diferentelor dintre vitezele vantului la altitudini
diferite. Acordati o atentie sporitd mesajelor de alimentare a bateriei si
mesajelor de avertizare din DJI Fly.

* Atunci cand semnalul telecomenzii este normal in timpul revenirii avansate,
maneta de Inclinare poate fi utilizata pentru a controla viteza de zbor, dar
orientarea si altitudinea nu pot fi controlate, iar drona nu poate fi controlata
pentru a zbura spre stanga sau spre dreapta. Apdsarea constantd a manetei de
inclinare pentru accelerare va creste viteza de descarcare a bateriei. Drona nu
poate ocoli obstacole daca viteza de zbor depdseste viteza de detectare efectiva.
Drona va frana, va plana in pozitie si va iesi din revenirea la punctul de plecare
daca maneta de inclinare este trasa in jos complet. Drona poate fi controlata
dupa eliberarea manetei de Inclinare.

+ Daca drona atinge limita de altitudine a locatiei curente a dronei sau a punctului
de plecare in timp ce urca in timpul RTH presetat, drona opreste ascensiunea
si se intoarce la punctul de plecare la altitudinea curentd. Acordati atentie
sigurantei zborului in timpul revenirii.

+ Daca punctul de plecare se afla in Zona de altitudine in timp ce drona este
n exterior, cand drona ajunge la zona de altitudine va cobirf sub limita de
altitudine, care poate fi mai mica decat altitudinea de revenire la punctul de
plecare setatd. Pilotati cu atentie.

+ Drona va iesi din revenirea la punctul de plecare in cazul in care mediul
inconjurator este prea complex pentru a finaliza revenirea, chiar daca sistemul
de detectare functioneaza corect.

* RTH nu poate fi activat in timpul aterizarii automate.

Revenire avansata

Cand este declansatd Revenirea avansata, drona va planifica automat cea mai buna cale
de revenire, care va fi afisata in DJI Fly si se va ajusta in functie de mediu. In timpul
revenirii avansate, drona va ajusta automat viteza de zbor la factorii din mediu, cum ar fi
viteza vantului, directia vantului si obstacolele.

Daca semnalul de control dintre telecomanda si drond este bun, iesiti din RTH atingand @
in DJI Fly sau apdsand butonul RTH de pe telecomanda. Dupa iesirea din modul RTH, veti
recapata controlul dronei.
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Metoda de declangare

Utilizatorul declanseaza in mod activ RTH

in timpul zborului, puteti declansa prin ap&sare si tinerea butonului de pe telecomanda,
sau apasand & din partea stanga a vizualizirii camere si apoi apasati si tineti apasata
pictograma RTH.

Daca semnalul de la telecomanda se pierde in timpul procedurii RTH, drona va continua
procedura RTH indiferent de actiunea presetata pentru pierderea semnalului.

Baterie descarcata a dronei

in timpul zborului, un mesaj de avertizare va aparea in DJI Fly atunci cand nivelul bateriei
este scdzut si este suficient pentru a finaliza doar un zbor RTH. Dacd apasati pentru a
confirma RTH sau nu luati masuri Tnainte de a se termina numadratoarea, drona va initia
automat RTH baterie scazuta.

Daca anulati avertizarea RTH baterie scazuta si continuati zborul dronei, drona va ateriza
automat daca nivelul actual al bateriei poate oferi suficienta energie dronei pentru a
cobori de la altitudinea sa actuala.

Aterizarea automatd nu poate fi anulatd dar puteti zbura drona orizontal prin miscarea
maneta de control si maneta de rotire, si schimbarea vitezei de coborare a dronei prin
miscarea manetei de acceleratie. Pilotati drona spre un loc adecvat pentru aterizare cat
mai curand posibil.

/\ * Céand nivelul bateriei inteligente este prea scazut si nu exista suficientd energie
pentru a reveni la punctul de plecare, aterizati drona cat mai repede. Actiunea
intarziata va duce la scaderea progresiva a tractiunii, ceea ce poate duce la
0 coborare necontrolata in cazul descarcarii totale. Acest lucru poate duce la
distrugerea dronei, deteriorarea proprietatii tertilor sau vatamari corporale.

+ Nu continuati sd impingeti maneta de acceleratie in sus in timpul aterizarii
automate. Tn caz contrar, drona va experimenta o degradare progresiva a
tractiunii si chiar se poate prabusi dupa ce energia bateriei este complet
epuizata.

Pierderea semnalului telecomenzii

Cand semnalul telecomenzii este pierdut pentru mai mult de 6 secunde, drona va initia
automat Revenirea cu mecanism de siguranta daca Actiunea de semnal pierdut este
setata la RTH. Actiunea poate fi setata si la Planare sau Aterizare.

Cand luminozitatea si conditiile de mediu sunt corespunzatoare pentru sistemele vizuale,
DJI Fly va afisa calea de revenire care a fost generatd de drona Tnainte de pierderea
semnalului telecomenzii. Drona va incepe revenirea utilizand revenirea avansata, conform
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setarilor RTH. Drona va ramane in modul revenire chiar daca semnalul telecomenzii este
restabilit. DJI Fly va actualiza corespunzator calea de revenire.

Atunci cand lumina si conditiile de mediu nu sunt corespunzatoare pentru sistemul de
vizualizare, drona va frana si plana, dupa care va intra pe calea originala RTH.

+ Daca distanta de revenire (distanta orizontala dintre drona si punctul de plecare) este
mai mare de 50 m, drona isi ajusteaza orientarea si zboara Thapoi 50 m pe traseul de
zbor initial Tnainte de a intra in RTH presetat.

+ Daca distanta de revenire este mai mare de 5 m, dar mai mica de 50 m, aceasta
isi ajusteaza orientarea si zboara spre punctul de plecare in linie dreapta Thapoi la
punctul de revenire la altitudinea curentd.

+ Drona aterizeaza imediat daca distanta de revenire este mai mica de 5 m.

Procedura RTH

Dupa ce procedura RTH este declansatd, drona franeaza si planeaza pe loc.

+ Cand mediul sau conditiile de iluminat sunt adecvate pentru sistemul vizual:

.
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Drona fsi va ajusta orientarea la punctul de pornire, va planifica cel mai bun traseu
conform setarilor de intoarcere la punctul de pornire si apoi va reveni la punctul
de pornire daca GNSS a fost disponibil in timpul decoldrii.

Daca GNSS a fost indisponibil si doar sistemul de vedere functiona la decolare,
drona va ajusta orientarea la punctul initial, va planifica cel mai bun traseu
conform setarilor RTH si apoi va reveni in pozitie cu semnal GNSS puternic

bazat pe setdrile RTH. Aceasta va urma aproximativ traiectoria de iesire inapoi in
vecinitatea punctului initial. Tn acest moment, acordati atentie mesajelor aplicatiei
si alegeti daca permiteti dronei sa revina automat la punctul initial sau controlati
manual revenirea la punctul initial si aterizarea.

Fiti atent daca GNSS a fost indisponibil la decolare:
© Asigurati-va ca evitarea obstacolelor este activata.
© NU zburati In spatii Inguste, iar viteza vantului trebuie sa fie sub 3 m/s.

©  Zburatiin zona deschisa si ramaneti la cel putin 10 metri distanta de orice
obstacole imediat dupa decolare, in caz contrar, este posibil ca drona sa
nu poata reveni in pozitia initiala. Tn timpul zborului, evitati zborul deasupra
suprafetelor de apad pana cand ajungeti intr-o zona cu semnal GNSS puternic.
Altitudinea deasupra solului ar trebui sa fie mai mare de 2 metri si mai mica
de 30 de metri, In caz contrar, este posibil ca drona sa nu poatd reveni la
punctul initial. Daca drona intra in modul ATTI inainte de a ajunge in zona cu
semnal GNSS puternic, punctul initial va fi invalidat.
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Daca pozitionarea prin vizualizare nu este disponibild in timpul zborului, drona
nu poate reveni la punctul initial. Acordati atentie mediului in conformitate cu
mesajele vocale ale aplicatiei pentru a preveni coliziunile.

Cand drona revine Tn vecinatatea punctului de decolare si aplicatia
semnaleaza cand mediul curent este complex, confirmati daca se continua
zborul:

Trebuie sa confirmati daca traseul de zbor este corect si sa acordati atentie
sigurantei zborului.

Trebuie sa confirmati daca lumina este suficienta pentru sistemul de
vizualizare. In caz contrar, drona poate iesi din RTH. Fortarea dronei sa
continue RTH sau zborul poate provoca intrarea in modul ATTI.

> Dupa confirmare, drona va continua sa revina la punctul initial la viteza
scazutd. Daca apare un obstacol pe traseul de revenire, drona va frana si
poate iesi din RTH.

> Acest proces RTH nu accepta detectarea dinamica a obstacolelor (inclusiv
pietoni etc.) si nu accepta detectarea obstacolelor in scene fara texturd cum ar
fi sticla sau peretii albi.

Acest proces RTH necesita ca solul si mediile in apropiere (cum ar fi pereti) sa
aiba texturi bogate si sa nu prezinte schimbadri dinamice.

+ Cand mediul sau conditiile de lumina nu sunt adecvate pentru sistemul de vedere:

+ Daca distanta RTH este mai mare de 5 de metri, drona va reveni in pozitia initiala
conform Presetarii.

+ Drona aterizeaza imediat daca distanta de revenire este mai micd de 5 m.

Setari RTH

Setdrile RTH sunt disponibile pentru RTH avansata. Mergeti la ecranul de vizualizare al
camerei in DJI Fly, tastati * * * > Siguranta, si mergeti la Accesati pagina principala(RTH).

+  Optim:
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+ Dacd iluminarea este suficienta si daca mediul este corespunzator pentru
sistemul de vizualizare, drona va planifica automat calea RTH optima si va ajusta
altitudinea conform factorilor de mediu, cum ar fi obstacolele si semnalele de
transmisie, indiferent de setdrile altitudinii RTH. Traseul optim RTH inseamna
ca drona va parcurge cea mai scurta distanta posibild, reducand cantitatea de
energie a bateriei utilizata si crescand durata zborului.

+ Daca lumina este insuficienta sau daca mediul nu este adecvat pentru sistemele
de vizibilitate, drona va executa RTH prestabilit pe baza setarii Altitudinii RTH.

Presetare:

S

v

Distanta / Altitudine RTH

Conditii corespunzatoa-
re de luminozitate si de
mediu

Conditii necorespunza-
toare de luminozitate si
de mediu

Distanta RTH
>50m

Drona va planifica tra-
seul RTH, va zbura catre

Drona va urca la altitudi-

Altitudinea 0 zona deschisa evitdnd | nea RTH si va zbura catre
actuala < Alti- | obstacolele, va urca la al- | punctul de plecare in li-
tudinea RTH | titudinea RTH si va reveni | nie dreapta la altitudinea
la punctul de plecare uti- | RTH.
lizdnd cea mai buna cale.
N Drona va zbura catre
Altitudinea o
. ) punctul de plecare in li-
curenta 2 alti D 1l I nie dreapta la altitudinea
tudinea RTH rona se va intoarce la p

Distanta RTH este intre 5 - 50

m

punctul de plecare folo-
sind cea mai buna cale la
altitudinea actuala.

actuala.

Drona va zbura catre
punctul de plecare in li-
nie dreapta la altitudinea
actuala.

Cand drona se apropie de punctul de plecare, daca altitudinea actuala este mai mare
decat altitudinea RTH, drona va decide in mod inteligent daca sa coboare in timp ce
zboara mai departe in functie de mediul inconjurator, luminozitate, altitudinea RTH

setatd si altitudinea actuald. Cand drona ajunge deasupra zonei punctului de plecare,

altitudinea curenta a dronei nu va fi mai mica decat altitudinea RTH setata.
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Planurile RTH pentru diferite medii, metodele de declansare RTH si setarile RTH sunt

urmatoarele:

Metoda de declan-
sare RTH

Conditii corespunzatoare de
luminozitate si de mediu
(Drona poate ocoli obstacolele
si zonele GEO)

Conditii necorespunzatoare de
luminozitate si de mediu

Utilizatorul declan-
seaza Tn mod activ
RTH

Baterie descarcata a
dronei

Pierderea semnalu-
|ui telecomenzii

Drona va executa RTH in functie
de setarea RTH:

+  Optim

* Presetat

Preset (drona poate ocoli zone-
le GEO)

Traseu original RTH,

Preset RTH va fi executat atun-
ci cand semnalul este restabilit
(drona poate ocoli zonele GEO)

Protectia la aterizare

Cand drona incepe aterizarea, este activata protectia la aterizare.

Performanta specifica a aeronavei este dupa cum urmeaza:

+ Daca terenul este considerat a fi adecvat pentru aterizare, drona va ateriza direct.

+ Daca solul se dovedeste a fi neadecvat pentru aterizare, drona va plana si va astepta
confirmarea pilotului.

« Daca protectia la aterizare nu functioneazd, DI Fly va afisa o solicitare de aterizare
cand drona coboara sub 0,5 m de la nivelul solului. Tastati Confirmare sau impingeti
n jos maneta de acceleratie pana la capat si mentineti-o apdsata timp de o secunda,
iar drona va ateriza.

& .

Protectia la aterizare asista doar la stabilirea mediului de aterizare. Acordati

atentie mediului inconjurator in timpul aterizarii pentru a asigura securitatea.

+ In urmétoarele situatii, Protectia la aterizare poate fi indisponibila si drona poate

ateriza direct:

¢ Zborul deasupra unor suprafete monocrome, reflexive sau cu lumina
scazutd, o zond mare de suprafete fara textura clara sau suprafete cu
textura dinamica, cum ar fi placi ceramice netede, pardoseli de garaj cu
lumina insuficienta si iarba suflata de vant.

¢ Zborul peste obstacole fara textura clara, cum ar fi pietre mari sau suprafete
reflexive sau monocrome, cum ar fi placile ceramice ridicate.
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¢ Zborul peste obstacole mici sau subtiri, cum ar fi linii electrice sau ramuri de
copaci.

¢ Zborul deasupra unor suprafete care seamana cu terenul plat, cum ar fi
tufisuri tunse si plate, coroane de copaci drepte si teren semisferic.

+ In urmétoarele situatii, Protectia la aterizare poate fi declansata din greseala si
aeronava nu poate ateriza:

¢ Zborul deasupra suprafetelor pe care sistemele vizuale le pot confunda cu
apa, cum ar fi solul umed sau zonele cu balti.

¢ Zborul deasupra suprafetelor plate, dar cand sunt suprafete cu textura clara
(suprafete oblice sau scari) in apropiere.

K= + Dupa ce a ajunsin zona de deasupra punctului de plecare, drona va ateriza
exact pe punctul de decolare. Executarea aterizarii cu precizie este supusa
urmatoarelor conditii:

¢ Punctul de plecare trebuie sa fie inregistrat la decolare si nu trebuie sa se
modifice pe parcursul zborului.

+ Tn timpul decol&rii, drona trebuie si urce la cel putin 7 m inainte de a zbura
pe orizontala.

¢ Caracteristicile terenului punctului de plecare trebuie sa ramana, in mare
parte, neschimbate.

¢ Caracteristicile terenului punctului de plecare trebuie sa fie suficient de
distinctive. De ex., un teren acoperit cu zapada nu este adecvat.

¢ Lumina nu trebuie sa fie prea intensa sau prea slaba.

+ Intimpul aterizarii, miscarea oricirei alte manete de comandé in afara de
maneta de acceleratie va fi considerata ca o renuntare la aterizarea de precizie,
si drona va coborf pe verticala.
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5.4 Sistemul de detectare

1. Sistem de vizualizare omnidirectional 2. Sistemul de detectare in infrarosu
monocular descendent

Sistemul de vizualizare omnidirectional functioneaza cel mai bine in medii in care exista
lumina adecvata si obstacolele sunt marcate sau nuantate Tn mod clar. Sistemul de
vizualizare omnidirectional se va activa automat daca drona este in modul Normal sau
Cine, iar optiunea Evitarea obstacolelor este setatd la Ocolire sau Franare in DJI Fly.
Functia de pozitionare este aplicabila atunci cand semnalele GNSS nu sunt disponibile sau
sunt slabe.

Eo

Cand Pozitionarea vizuala si Evitarea obstacolelor sunt dezactivate, drona se
bazeaza doar pe GNSS pentru a plana, evitarea omnidirectionala a obstacolelor
nu este disponibila si drona nu va decelera automat in timpul coborarii aproape
de sol. Este necesara o atentie deosebitd cand Pozitionarea vizuala si Evitarea
obstacolelor sunt dezactivate.

Dezactivarea Pozitionarii vizuale si a Evitarii obstacolelor intrd in vigoare numai
atunci cand zboara manual si nu va intra in vigoare atunci cand utilizeaza RTH,
aterizarea automata sau utilizeaza Moduri inteligente de zbor.

Pozitionarea vizuala si Evitarea obstacolelor pot fi dezactivate temporar in
nori si ceatd sau atunci cand este detectat un obstacol la aterizare. Pastrati
pozitionarea vizuald si evitarea obstacolelor activate n scenarii de zbor
obisnuite. Pozitionarea vizuala si Evitarea obstacolelor sunt activate in mod
implicit dupd repornirea dronei.
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Notificare

& .

Observati cu atentie mediul de zbor. Sistemul de detectare functioneaza numai
n anumite scenarii si nu poate Tnlocui comenzile si discernamantul uman.

Tn timpul unui zbor, acordati intotdeauna atentie mediului inconjurator si
avertismentelor din DJI Fly si fiti responsabil si pastrati controlul droneiin
permanenta.

Sistemul de vizualizare pentru pante descendente functioneaza cel mai bine
cand drona se afla la o altitudine cuprinsa intre 0,5 si 30 m daca nu exista niciun
semnal GNSS disponibil. Este necesara o atentie deosebita dacad altitudinea
dronei este mai mare de 30 m, deoarece performanta de pozitionare a vederii
poate fi afectata.

Este posibil ca sistemul de vizualizare pentru pante descendente sa nu
functioneze corespunzator cand drona zboara in apropierea unei zone cu apa.
Prin urmare, este posibil ca drona sa nu poata evita in mod activ zona cu

apa aflata sub aceasta la aterizare. Vd recomandam sa pastrati in permanenta
controlul asupra zborului, sa luati hotarari rationale in functie de mediul
fnconjurdtor si sa evitati sa va bazati excesiv pe sistemul de vizualizare pentru
pante descendente.

Sistemele de vizualizare nu pot identifica cu exactitate structurile mari cu
cadre si cabluri, cum ar fi macaralele turn, turnurile de transmisie de inalta
tensiune, liniile de transmisie de Tnalta tensiune, podurile cu cabluri si podurile
suspendate.

Sistemele de vizualizare nu pot functiona corespunzator in apropierea
suprafetelor fara variatii clare de profil sau unde lumina este prea slaba sau
prea puternica. Sistemul de vizualizare nu poate functiona corespunzator in
urmatoarele situatii:

¢ Zborulin apropierea suprafetelor monocrome (de ex., complet negru, alb,
rosu sau verde).

¢ Zborul in apropierea suprafetelor foarte reflectorizante.

¢ Zborulin apropierea apei sau suprafetelor transparente.

¢ Zborul in apropierea suprafetelor sau obiectelor aflate in miscare.
¢ Zborulintr-o zona cu modificari frecvente si drastice ale luminii.

¢ Zborul in apropierea suprafetelor extrem de intunecate (<1 lux) sau extrem
de stralucitoare (>100.000 lux).

¢ Zborul in apropierea suprafetelor care reflectd puternic sau absorb undele
infrarosii (de exemplu, oglinzi, sticla, indicatoare rutiere si pavaje asfaltice).

¢ Zborulin apropierea suprafetelor fara profil sau structura clara.
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¢ Zborulin apropierea suprafetelor cu profil sau textura identica repetitiva (de
ex., placi cu acelasi design).

¢ Zborulin apropierea obstacolelor cu suprafete mici (de ex., ramuri de copaci
si linii electrice).

¢ Zburandin apropierea unor obiecte mici asemandtoare unor stalpi (de
exemplu, stalpi de electricitate, stalpi de iluminat stradal).

¢ Zborul in apropierea subiectilor in miscare (de exemplu, persoane care merg
pe jos sau vehicule).

+ Mentineti in permanenta senzorii curati. NU zgariati sau interveniti asupra
senzorilor. NU utilizati drona Tn medii umede sau cu praf.

+ Camerele sistemului de vizualizare ar putea sa necesite calibrare dupa ce sunt
depozitate pentru o perioada lunga de timp. in DJI Fly va aparea un mesaj, iar
calibrarea va fi efectuatd automat.

+ NU zburati cand este ploios, incetosat sau cand vizibilitatea este sub 100 m.
+ NU obstructionati sistemul de detectare.

+ NU decolati rapid catre un obstacol pentru a evita riscul ca sistemul de detectare
sa nu reactioneze la timp, ceea ce poate duce la o coliziune.

+ Tnainte de fiecare decolare, verificati urmatoarele:

* Asigurati-va cd nu exista etichete sau orice alte obstructii deasupra sticlei
sistemului de detectare.

+ Daca exista murdarie, praf sau apa pe sticla sistemelor de detectare, curatati
cu o carpa moale. NU utilizati niciun produs de curatat care contine alcool.

+ Contactati serviciul de asistenta DJI daca exista vreo deteriorare a
obiectivelor sistemului de detectare.

5.5 Sisteme avansate de asistenta pentru pilot

Functia Sisteme avansate de asistenta pentru pilot (APAS) este disponibild in modurile
Normal si Cine. Cand functia APAS este activatd, drona va continua sa raspunda la
comenzile utilizatorului si va planifica un traseu in conformitate cu valorile de pe maneta
de comanda si cu mediul de zbor. Cu APAS, este mai usor sa evitati obstacole, sa obtineti
o Tnregistrare mai clara si sa aveti o experientd imbunatatita de zbor.

Cand functia APAS este activata, drona poate fi oprita prin apdsarea butonului Flight
Pause (Intrerupere zbor) de pe telecomanda. Drona franeaza si planeaza timp de trei
secunde si asteapta comenzile pilotului.
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Pentru a activa APAS, deschideti DJI Fly, accesati * * * > Manual de siguranta > Evitarea
obstacolelor si selectati Ocolire. Setati ByPassing Options (Optiunile de ocolire) pentru
Normal (Normal&) sau Nifty (Ingenios). Tn modul Nifty, drona poate zbura mai rapid,
mai cursiv si mai aproape de obstacole, obtinand cadre mai bune si ocolind Tn acelasi
timp obstacolele. Cu toate acestea, riscul de ciocnire cu obstacolele va creste. Zburati cu
atentie.

Modul Nifty (Ingenios) nu va functiona normal in urmadtoarele situatii:

+ Cand orientarea dronei se schimba rapid cand zboara in apropierea obstacolelor.

+ (Cand zboara cu viteza prin obstacole inguste, cum ar fi ramuri de copaci sau arbusti.
+ Cand zboara pe langa obstacole care sunt prea mici pentru a fi detectate.

+ Cand zboara cu protectia pentru elice.

Notificare

/\ * Asigurati-va ca utilizati APAS atunci cand sunt disponibile sistemele de
vizualizare. Asigurati-va ca nu exista oameni, animale, obiecte cu suprafata mica
(de ex., ramuri de copaci) sau obiecte transparente (de ex., sticld sau apa) pe
traseul de zbor dorit.

+ Asigurati-va ca utilizati APAS cand este disponibil sistemul vizual pentru pante
descendente sau cand semnalul GNSS este puternic. Este posibil ca APAS sa nu
functioneze corespunzator cand drona zboara deasupra unor zone cu apa sau
acoperite de zapada.

«  Aveti foarte mare grija cand pilotati drona in medii extrem de intunecate (<5 lux)
sau extrem de luminoase (>100.000 lux).

« Urmariti DJI Fly si asigurati-va ca APAS functioneaza normal.

+ Este posibil ca APAS sa nu functioneze corespunzator atunci cand drona zboara
in apropierea limitelor de zbor sau Intr-o zond GEO.

+ Cand lumina devine insuficientd si sistemul de vizualizare este partial
indisponibil, drona va comuta de la ocolirea obstacolelor la franare si planare.
Trebuie sa centrati maneta de comanda si apoi sa continuati controlarea dronei.

Protectia la aterizare

Daca Actiunea de evitare a obstacolului este setatd la Ocolire sau Franare protectia la
aterizare va fi activata atunci cand trageti maneta de acceleratie in jos pentru a ateriza
drona. Cand drona incepe aterizarea, este activata protectia la aterizare.

+ Daca terenul este considerat a fi adecvat pentru aterizare, drona va ateriza direct.
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Daca terenul nu este considerat a fi adecvat pentru aterizare, drona va plana

atunci dupa ce coboara la o anumita indltime deasupra solului. Apasati maneta de
acceleratie timp de cel putin cinci secunde si drona va ateriza fara a evita obstacolele.

5.6 Asistenta de vedere

Pentru a ajuta utilizatorii sa navigheze si sa observe obstacolele Tn timpul zborului,
vizualizarea de asistentd vizuald comutad automat la fluxurile corespunzatoare ale
senzorilor de vizibilitate Tn functie de directia de zbor.

Glisati spre stanga pe indicatorul de atitudine, in dreapta pe mini-harta sau apdsati
pictograma din coltul inferior dreapta al indicatorului de atitudine pentru a trece la
vizualizarea asistenta a vizualizdrii. Tastati centrul ecranului pentru a maximiza vederea
asistentei de vizualizare.

A

Atunci cand utilizati functia de asistenta vedere, calitatea transmisiei video
poate fi mai scazutd din cauza limitelor de latime de banda ale transmisiei, a
performantei telefonului mobil sau a rezolutiei transmisiei video a ecranului de
pe telecomanda.

Este normal ca componentele dronei sa apara in vizualizarea de asistenta

vizuala.

Asistenta de vedere trebuie utilizatd numai ca referinta. Peretii de sticla si
obiectele mici precum ramurile copacilor, firele electrice si sforile zmeielor nu
pot fi afisate corect.

Asistenta de vedere nu este disponibila atunci cand drona nu a decolat sau cand
semnalul de transmisie video este slab.
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m O 0 M= O

1. Tastati pictograma directiei de vizualizare
2. Tastati sageata pentru a comuta intre diferite directii ale sistemului de asistenta de
vizualizare. Tastati din nou directia pentru a bloca directia.

Directia liniei indica directia actuala a vitezei de zbor a dronei, iar lungimea liniei indica
viteza de zbor a aeronavei.

/\ * Atuncicand directia nu este blocata intr-o anumitd directie, vizualizarea
asistentei de vedere trece automat pe directia curentd de zbor. Atingeti
orice alta sageata directionala pentru a schimba directia vederii asistentei de
vizualizare Thainte de a reveni la vederea directiei orizontale actuala a zborului.

Avertisment coliziune

Atunci cand un obstacol in directia vizualizarii curente este detectat, vederea asistentei de
vizualizare arata un avertisment de coliziune. Culoarea de atentionare este determinata
de distanta dintre obstacol si drona. Culorile galbene si rosii indica distanta relativa
variind de la departe la aproape.

Q + FOV al asistentei de vizualizare in toate directiile este limitat. Este normal sa nu
aveti obstacolele in cdmpul vizual in timpul unui avertisment de coliziune.

« Avertismentul coliziunii nu este controlat de comutatorul Harta radar afisata si
ramane vizibil chiar daca harta radar este inchisa.

+ Un avertisment de coliziune apare numai atunci cand vizualizarea asistentei de
vedere este afisata in fereastra mica.

5.7 Elice

Atasarea/detasarea elicelor

Atasati elicele marcate la motoarele bratului marcat, iar elicele nemarcate la motoarele
bratului fara marcaje. Folositi surubelnita din pachetul dronei pentru a monta si indeparta
elicele. Asigurati-va ca suruburile sunt stranse corespunzator atunci cand montati elicele.
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Marcat Nemarcat

Notificare

A

Palele elicei sunt ascutite. Aceasta este o precautie pentru a evita ranirea
personala sau deformarea elicei.

Asigurati-va ca elicele si motoarele sunt montate n siguranta fnainte de fiecare
zbor.

Utilizati numai elicele DJI originale. NU amestecati tipurile de elice.

Elicele sunt componente consumabile. Daca este necesar, achizitionati elice
suplimentare.

Asigurati-va ca toate elicele sunt in stare bund Tnainte de fiecare zbor. NU
utilizati elice vechi, ciobite sau defecte. Curatati elicele cu o laveta moale si
uscata daca sunt atasate corpuri strdine.

Pentru a evita accidentarea, mentineti distanta fata de elicele sau motoarele
care se rotesc.

Pentru a evita deteriorarea elicelor, pozitionati drona corect in timpul
transportului sau depozitdrii. NU strangeti sau indoiti elicele. Daca elicele sunt
deteriorate, performanta zborului poate fi afectata.

Asigurati-va ca motoarele sunt montate n siguranta si se rotesc fara probleme.
Daca motorul se supraincarca sau se opreste in timpul zborului, aterizati
imediat.

NU Tncercati sa modificati structura motoarelor.

NU atingeti sau permiteti ca mainile sau parti ale corpului sa intre in contact cu
motoarele dupa zbor, intrucat acestea pot fi fierbinti.

NU blocati orificiile de ventilatie ale motoarelor sau componentele dronei.

Asigurati-va ca, la pornire, controlerul de viteza electronic (ESC) emite un sunet
normal.
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5.8 Baterie inteligenta de zbor

Notificare

/A\ -+ Cititi si urmati cu strictete instructiunile din acest manual, din
»Ghidul de sigurantd” si de pe autocolantul bateriei Thainte de a folosi bateria.
Utilizatorii isi asuma intreaga responsabilitate pentru toate operatiunile si
utilizarile.

1. NUincdrcati o baterie inteligenta de zbor imediat dupd zbor, intrucat este posibil ca
aceasta sa fie prea fierbinte. Asteptati ca bateria sa se rdceasca la temperatura de
functionare Tnainte de a incarca din nou.

2. Pentru a preveni deteriorarea, bateria se Tncarcd numai cand temperatura este
cuprinsd intre 5° si 40° C (41° si 104° F). Temperatura ideala de incarcare este cuprinsa
ntre 22° si 28° C (71,6° si 82,4° F). Incircarea la temperatura ideald poate prelungi
durata de viat3 a bateriei. Incircarea se opreste automat daci temperatura bateriei
depaseste 55° C (131° F) in timpul incarcarii.

3. Notificare privind temperatura scazuta:

+ Bateriile nu pot fi utilizate in medii cu temperaturi extrem de scdzute, mai mici de
0° C(14°F).

+ Capacitatea bateriei este redusa semnificativ atunci cand se zboara la
temperatura scazuta cuprinsa intre 0° C si 5° C (14° F si 41° F). Asigurati-va ca
incarcati complet bateria Thainte de decolare. Va recomandam sa planati drona in
pozitie pentru o perioada pentru a incdlzi bateria.

+ Serecomanda incdlzirea bateriei la cel putin 10° C (50° F) inainte de decolare
atunci cand zboara in medii cu temperaturi scazute. Temperatura ideala pentru a
incalzi bateria este peste 20° C (68° F).

+ Capacitatea redusa a bateriei In medii cu temperatura joasa scade performanta
de rezistentd a dronei la viteza vantului. Pilotati cu atentie.

+  Fiti foarte atenti atunci cand pilotati la o altitudine mare si la o temperatura
scazuta.

4. O baterie complet incarcata se va descdrca automat cand este in repaus pentru o
perioada. Retineti ca este normal ca bateria sa emita caldura in timpul procesului de
descarcare.

5. Tncarcati complet bateria cel putin o dat la trei luni pentru a mentine bateria in stare
buna. Daca bateria nu este folosita o perioada lunga de timp, performanta bateriei
poate fi afectata sau se poate chiar si cauza deteriorarea permanenta a bateriei. Daca
o baterie nu a fost incarcata sau descarcata timp de trei luni sau mai mult, aceasta nu
va mai fi acoperita prin garantie.
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6. Din motive de siguranta, pastrati bateriile la un nivel scazut de energie atunci cand
sunteti In tranzit. Va recomandam sa descdrcati bateriile inteligente de zbor pana la
30% sau un procent mai mic fnainte de transportare.

Introducerea/Eliminarea bateriei

Montare

Eliminarea

/\ * NUintroduceti sau NU scoateti bateria in timp ce drona este pornita.
* Asigurati-va ca bateria este montatd bine cu un sunet de ,clic”. NU lansati drona
atunci cand bateria nu este montata In sigurantd, deoarece acest lucru poate
cauza un contact slab intre baterie si drond si prezintd pericole.

Utilizarea bateriei

Verificarea nivelului bateriei

Apasati o data butonul de alimentare pentru a verifica nivelul bateriei.
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1. Butonul de pornire

2. LED-uri de indicare a nivelului bateriei

LED-urile pentru nivelul bateriei afiseaza nivelul de energie al bateriei in timpul incarcarii
si descarcarii. Starile LED-urilor sunt definite dupa cum urmeaza:

©® | ED-ul este aprins
@7 LED-ul clipeste

) LED-ul este stins

Tipar de clipire Nivelul bateriei
ORORORO) 88 - 100%
®© @ @ o 76 - 87%
®®®O0 63 - 75%
OO 51-62%
®®0 0 38-50%

26 -37%
® 13-25%
© O 0 O 0-12%

Pornirea/oprirea

Apasati, apoi apasati lung butonul de pornire pentru a porni sau a opri drona. LED-urile
pentru indicarea nivelul bateriei afiseaza nivelul bateriei cand drona este pornita. LED-
urile pentru indicarea nivelului bateriei se sting atunci cand drona este oprita.

Daca cele doua LED-uri prezentate in imaginea de mai jos clipesc simultan, aceasta indica
ca bateria este defectd. Scoateti bateria din drona, introduceti bateria din nou si asigurati-
va ca este montata in siguranta.
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Incarcarea bateriei

ncércati complet bateria Tnainte de fiecare utilizare. Se recomanda utilizarea
dispozitivelor de Incdrcare furnizate de DJI sau alte incarcdtoare care accepta protocolul
de incarcare rapida USB PD.

Utilizarea unui incarcator

/\ + Bateria nu poate fi incircata daca drona este pornita.

Tabelul de mai jos afiseaza nivelul bateriei in timpul incarcarii.

Tipar de clipire Nivelul bateriei
o @ O O 0-50%
@) (@@ O 51-75%
OROROROS 76 - 99%
0@ ® e 100%

Xk +  Frecventa de clipire a LED-urilor pentru nivelul bateriei difera in functie
de Tncarcatorul USB utilizat. Daca viteza de incarcare este rapidd, LED-urile
indicatoare ale nivelului bateriei vor clipi rapid.

«  Patru LED-uri care clipesc simultan indica faptul ca bateria este deteriorata.
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Utilizarea Hub-ului de Tncarcare

(111

Se recomanda sa faceti clic pe link-ul de mai jos sau scanati codul QR pentru a viziona
tutorialul video.

https://www.dji.com/lito-1/video

A * Temperatura mediului exterior afecteazs viteza de incarcare. incarcarea este
mai rapida intr-un mediu bine ventilat la 25°C (77° F).

+ Statia de Incarcare este compatibila doar cu un anumit model de baterie de zbor
inteligenta. NU utilizati hub-ul de incarcare cu alte modele de baterii.

+ Asezati hub-ul de Incarcare pe o suprafata plana si stabila atunci cand 1l utilizati.
Asigurati-va ca dispozitivul este izolat corespunzator pentru a preveni pericolul
unui incendiu.

+ NU atingeti bornele metalice de pe porturile bateriei.

+ Curatati bornele metalice cu o carpa curata si uscata daca exista depuneri
vizibile.

1. Buton de functie
Conector USB-C

LED-uri de stare

e

Slot de stocare pentru card mi-
croSD (cu capac)
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Cum se incarca

Cand se utilizeaza incarcatoare cu puteri de iesire diferite, secventa de incarcare va varia.

Putere ncarcator Secventa de incarcare

<45 W De la cel maiinalt la cel mai scazut nivel al bateriei.

245 W Tncarca trei baterii simultan M;
ncérca bateria cu cel mai scazut nivel pana cand se apropie de
cea cu al doilea nivel cel mai ridicat, apoi le incarca pe acestea
doud pana cand se apropie de cea cu cel mai ridicat nivel, iar in
final incarca simultan toate cele trei baterii.

[11 Conditii pentru incarcare paralela:
+  Toate bateriile sunt de acelasi model.

«  Tncarcatorul este compatibil cu USB Power Delivery (PD).
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Acumularea de energie

\a
30% 10%

1. Introduceti bateriile inteligente de zbor n statia de incdrcare, apasati lung butonul
de functionare pentru a transfera puterea de la bateriile cu un nivel mai scazut la
bateria cu cel mai ridicat nivel de putere. LED-urile de stare pentru baterii cu un nivel
mai scazut de putere vor afisa nivelul curent de putere, in timp ce LED-urile de stare
pentru baterie cu un nivel ridicat de putere vor clipi succesiv.

2. Pentru a opri acumularea puterii, apasati lung butonul de functionare din nou. Dupa
oprirea acumularii de energie, apasati butonul de functie pentru a verifica nivelul de
energie al bateriilor.

/\ * Acumularea de energie se opreste automat in urmdtoarele situatii:

+ Bateria care primeste este complet incarcata sau puterea bateriei de iesire
este mai micd de 5%.

¢ Unincarcator sau un dispozitiv extern este conectat la statia de Tncarcare in
timpul acumularii de energie.

¢ Acumularea de energie este intrerupta pentru mai mult de 15 minute din
cauza unei temperaturi anormale a bateriei.

+ Dupa acumularea de energie, incarcati bateria cu cel mai mic nivel de energie
cat mai curand posibil pentru a evita descarcarea.

Descriere LED de stare

Fiecare port de baterie al statiei de incarcare are seria sa de LED-uri de stare
corespunzdatoare, care pot indica starea de incarcare, nivelul bateriei si starea anormala.
Starea LED-ului pentru nivelul bateriei si anormalitatea bateriei este aceeasi cu a celui de
pe drona.
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Stare incarcare

Tipar de clipire Descrieri

LED-urile de stare dintr-o Bateria din portul corespunzator pentru baterie este in-
serie clipesc succesiv rapid | carcata utilizand un incarcator USB PD.

LED-urile de stare dintr-o Bateria din portul corespunzator pentru baterie este n-
serie clipesc succesiv lent carcata utilizand un incarcator normal.

LED-urile de stare in serie Bateria din portul corespunzator pentru baterie este com-
sunt aprinse continuu plet incdrcata.

Toate LED-urile de stare cli-

R . Nu a fost introdusa nicio baterie.
pesc in secventa

Mecanisme de protectie a bateriei

LED-urile pentru nivelul bateriei pot afisa notificari privind protectia bateriei, declansate
de conditii neobisnuite de Incarcare.

LED-uri Tipar de clipire Stare
LED2 clipeste de doua ori pe secun-
° 45 Supracurent detectat
O LED2 clipeste de trei ori pe secundd | Scurtcircuit detectat
LED3 clipeste de doua ori pe secun-
O a5 pes P Supraincarcare detectata
L . L _ |Incarcator cu supratensiune de-
ON@ LED3 clipeste de trei ori pe secunda tectat

LEDA4 clipeste de doud ori pe secun- | Temperatura de incdrcare este
da prea scazuta
Temperatura de incarcare este

O LEDA4 clipeste de trei ori pe secunda
bes P prea ridicata

Daca oricare dintre mecanismele de protectie a bateriei sunt activate, deconectati
incarcatorul si apoi conectati-l din nou pentru a relua incarcarea. Daca temperatura
de Incarcare este anormala, asteptati sa revind la normal. Bateria va relua automat
incarcarea fara a fi nevoie sa deconectati si sa conectati din nou incarcatorul.
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5.9

Gimbalul si camera

Nota despre gimbal

& .

Asigurati-vd ca nu exista etichete sau obiecte pe gimbal inainte de decolare.
NU atingeti sau loviti gimbalul dupa ce drona este pornitd. Pentru a proteja
gimbalul, lansati drona de pe o suprafata deschisa si plata.

Asigurati-va ca indepartati protectia gimbalului inainte de a porni drona. Atasati
protectia gimbalului cand nu utilizati drona.

Elementele de precizie ale gimbalul se pot deteriora Th urma unei coliziuni sau
impact, ceea ce ar putea duce la functionarea anormala a gimbalului.

Evitati depunerea de praf sau nisip pe gimbal, in special in motoarele acestuia.

Un motor al gimbalului poate intra in modul de protectie daca gimbalul este
obstructionat de alte obiecte atunci cand drona este agezatd pe un teren
neuniform sau pe iarba, sau daca gimbalul este supus unei forte externe
excesive, cum ar fi Tn timpul unei coliziuni. Asteptati ca gimbalul sa revina la
normal sau reporniti dispozitivul.

NU aplicati o forta exterioara asupra gimbalului dupa pornirea dronei.

NU addugati incarcaturi suplimentare pe gimbal in afara de un accesoriu oficial
la acesta, deoarece acest lucru poate cauza functionarea anormala a gimbalului
sau poate duce la deteriorarea permanenta a motorului.

Zborul prin ceata deasa sau printre nori poate uda gimbalul, ceea ce ar putea
duce la defectiuni temporare. Gimbalul isi va recapata complet functionalitatea
dupa ce este uscat.

Daca sunt vanturi puternice gimbalul poate vibra Tn timpul inregistrarii.

Dupa pornire, daca drona nu este asezata dreapta o perioada lunga sau daca
este miscata semnificativ, gimbalul se poate opri si intra in modul de protectie.
Tn acest caz, asezati drona dreapta si asteptati ca aceasta sa se recupereze.

NU utilizati drona Tn conditii de ploaie sau ninsoare. Daca intalniti ploaie sau
ninsoare in timpul zborului, aterizati imediat drona si curdtati prompt suprafata
cardanului si motorul cardanului.

Daca unghiul de inclinare al gimbalului este mare:

¢ (Canddrona se inclina Thainte din cauza accelerarii sau decelerarii Tnainte,
gimbalul va intra in modul de protectie la limita si va ajusta automat unghiul
in jos.

¢ Canddrona se inclina lateral din cauza accelerarii sau decelerarii laterale,
axa de giratie a gimbalului poate atinge limita de miscare.
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+ Drona fsi va restrictiona viteza pentru a mentine stabilizarea imaginii. in
conditii de vant puternic, viteza de zbor va fi limitata suplimentar. Reducerea
corespunzdtoare a unghiului de tangaj poate permite atingerea unei viteze
de zbor mai mari.

+ Corpul dronei poate apdrea la marginea vizualizarii Tn timp real.

Unghiul gimbalului

Utilizati rotita gimbalului de pe telecomanda pentru a controla gradul de inclinare a
gimbalului. Alternativ, faceti acest lucru prin ecranul de vizualizare al DJI Fly. Apasati lung
pe ecran pana cand apare bara de reglare a gimbalului. Trageti bara pentru a controla
unghiul gimbalului.

Modurile de functionare a gimbalului

Sunt disponibile doua moduri de functionare a gimbalului. Comutati intre modurile de
functionare in *** > Control.

Modul Urmarire: Unghiul gimbalului rdmane stabil in raport cu planul orizontal. Acest
mod este potrivit pentru captarea imaginilor statice.

Modul FPV: Atunci cand drona zboara inainte, gimbalul se sincronizeaza cu miscarea
dronei pentru a oferi o experienta de zbor din perspectiva personala.

Nota despre camera

/\ * NU expuneti obiectivul camerei intr-un mediu cu raze laser, cum ar fi un
spectacol cu laser si nu indreptati camera inspre surse de lumina intensa pentru
perioade prelungite, de exemplu, inspre soare intr-o zi senind, pentru a evita
deteriorarea senzorului.

+ Asigurati-va ca temperatura si gradul de umiditate sunt adecvate pentru camera
in timpul utilizarii si depozitarii.
+ Pentru a curata obiectivul folositi o solutie de curdtare a obiectivelor, pentru a

evita deteriorarea sau calitatea slaba a imaginilor.

+ NU blocati orificiile de ventilatie ale camerei, intrucat caldura generata ar putea
duce la deteriorarea dispozitivului sau la ranirea utilizatorului.

« Drona utilizeaza modul Fotografie inteligenta implicit in O singura fotografie,
care integreaza functii precum recunoasterea scenei pentru rezultate optime.
Modul Fotografie inteligenta trebuie sa realizeze continuu mai multe fotografii
pentru sinteza imaginilor. Cand drona se deplaseaza sau utilizeaza rezolutia de
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48MP, modul Fotografie inteligenta nu va fi acceptat, iar calitatea imaginii va fi
diferita.

5.10 Stocarea si exportarea fotografiilor si clipurilor

video

Depozitarea

Drona accepta utilizarea unui card microSD pentru a stoca fotografiile si videoclipurile.
Consultati sectiunea Specificatii pentru mai multe informatii despre cardurile microSD
recomandate.

Exportare

Utilizati QuickTransfer pentru a exporta inregistrarile pe un dispozitiv mobil.

Conectati drona la un computer cu ajutorul unui cablu de date, exportati imaginile din
memoria incorporatd a acesteia sau de pe cardul microSD montat pe drona. Nu este
necesar ca drona sa fie pornitd in timpul procesului de export.

Scoateti cardul microSD din drona si introduceti-l Intr-un cititor de carduri, apoi
exportati imaginile de pe cardul microSD prin intermediul cititorului de carduri.

Asigurati-va ca slotul cardului microSD si cardul microSD sunt curate si nu contin
obiecte straine Tn timpul utilizarii.

NU scoateti cartela microSD din drona atunci cand faceti fotografii sau
videoclipuri. in caz contrar, cardul microSD poate fi deteriorat.

Verificati setarile camerei Tnainte de utilizare pentru a va asigura ca sunt
configurate corect.

Tnainte de a realiza fotografii sau videoclipuri importante, realizati cateva
fotografii de test pentru a verifica functionarea corecta a camerei.

Asigurati-va ca opriti drona fn mod corect. in caz contrar, parametrii camerei

nu vor fi salvati si toate imaginile sau videoclipurile inregistrate pot fi afectate.
DJI nu este responsabild pentru nicio pierdere provocata de inregistrarea unei
imagini sau a unui videoclip intr-un mod in care nu poate fi citit de dispozitive.
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5.11 QuickTransfer (TransferRapid)

Urmati pasii de mai jos pentru a descarca rapid fotografii si videoclipuri din drona pe

dispozitivul mobil.

1. Porniti drona si asteptati pana cand testele de autodiagnosticare ale dronei sunt
finalizate.

2. Asigurati-va ca ati activat conexiunile Bluetooth si Wi-Fi pe dispozitivul mobil, si
asigurati-va ca functia de pozitionare este activata de asemenea.

3. Intrati in modul QuickTransfer (Transfer rapid) folosind una dintre metodele de mai
jos.
+ Lansati DJI Fly pe dispozitivul mobil si atingeti cardul QuickTransfer pe ecranul

principal.

+ Lansati DJI Fly pe dispozitivul mobil, accesati Album si tastati .%. in coltul din

dreapta sus.

4. Dupa conectare, fisierele din drond pot fi accesate si descarcate la viteza mare.
Retineti ca la prima conectare a dispozitivului mobil la drond, apasati butonul de
pornire al dronei pentru a confirma.

Permitere QuickTransfer in repaus

n mod implicit, QuickTransfer poate fi utilizat atunci cand drona se afl& in modul repaus.

Drona intrd in modul repaus dupa oprire. Metoda de utilizare a QuickTransfer este
aceeasi atat n starea opritd, cat siin starea pornita.

Daca dispozitivul mobil si drona nu sunt conectate prin Wi-Fi sau daca aplicatia este oprita
(si nu exista sarcini de descdrcare in curs) mai mult de 1 minut, QuickTransfer va iesi
automat si drona va reveni in modul repaus. Modul repaus se dezactiveaza automat in
urmatoarele circumstante:

+ Drona este inactiva timp de 12 ore.
+ Bateria este inlocuita.
+ Aeronava este conectata la un alt dispozitiv printr-un cablu USB-C.

Pentru a restabili modul repaus, asigurati-va ca nu exista nicio conexiune USB-C la drond,
apoi apasati o data butonul de pornire si asteptati aproximativ 15 secunde.

Tn timpul procesului de restabilire a modului repaus si cand utilizati Allow QuickTransfer
in modul repaus pentru transmisie, LED-urile de nivel ale bateriei 1&2 si LED-urile 3&4
vor clipi alternativ. Daca desfaceti bratul din spate dreapta al dronei in timpul acestei
perioade, drona nu va porni.

e@ze@z@@} Ion [@@e@:z{@z]

J
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Rata maxima de descdrcare poate fi atinsad doar in tarile si regiunile Tn care
frecventa de 5,8 GHz este permisa de legislatia si reglementarile locale, cand
sunt utilizate dispozitive care accepta o banda de frecvente de 5,8 GHz si o
conexiune Wi-Fi, precum si intr-un mediu fara interferente sau obstructionari.
Daca frecventa de 5,8 GHz nu este permisa de reglementarile locale (cum ar fi

in Japonia), sau dispozitivul mobil nu accepta banda de frecventa de 5,8 GHz,
sau mediul prezinta interferente severe, atunci QuickTransfer va utiliza banda de
frecventa de 2,4 GHz, iar rata maxima de descdrcare va fi redusa la 8 MB/s.

Cand utilizati QuickTransfer, nu este necesar sa introduceti parola Wi-Fi pe
pagina de setdri a dispozitivului mobil pentru conectare. Lansati DJI Fly si va
apdrea un mesaj de conectare a dronei.

Folositi QuickTransfer intr-un mediu neobstructionat fara interferente si nu va
apropiati de surse care ar putea crea interferente, cum ar fi routere wireless,
difuzoare sau casti Bluetooth.

Dupa ce drona si telecomanda sunt conectate, in DJI Fly vizualizarea camerei,

tastati ® * *> Camera pentru a activa sau dezactiva Permite QuickTransfer in
repaus.
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6 DJIRC-N3

6.1 Operatiuni

Pornirea/oprirea
Apasati o data butonul de pornire pentru a verifica nivelul actual al bateriei.

Apasati si apoi apdsati lung pentru a porni sau opri telecomanda.

@ @ ._‘7

\‘~, —

Incarcarea bateriei

Conectati ncarcatorul la portul USB-C de pe telecomanda.

‘© = @°

A\ -+ incdrcati complet telecomanda inainte de fiecare zbor. Telecomanda emite un
sunet de alarma cand nivelul bateriei este redus.
ncércati complet bateria cel putin o data la trei luni, pentru a mentine starea de

sanatate a acesteia.

Controlarea gimbalului si a camerei

® 4

=

2—f

1. Rotita gimbalului: Controlati gradul de inclinare al gimbalului.
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2. Butonul configurabil: Apasati lung butonul configurabil si apoi utilizati rotita

gimbalului ca sa ajustati zoom-ul.

3. Shutter/Record Button (Obturator/Buton de nregistrare): Apdsati o data pentru a
face o fotografie sau pentru a porni sau a opri inregistrarea.

4. Photo/Video Button (Comutarea intre modurile Photo/Video): Apasati o data pentru

a comuta intre modul foto si video.

Comutatorul pentru modul de zbor

Mutati comutatorul pentru a selecta modul dorit de zbor.

CNS Pozitie
11 r C
N
S

Modul de zbor
Modul Cine
Modul Normal
Modul Sport

Butonul Flight Pause / RTH (Tntrerupere zbor / Revenire)

Apasati o data pentru ca drona sa franeze si sa planeze in pozitie.

Apasati si mentineti apasat butonul pana cand telecomanda emite un semnal sonor si
incepe RTH. Drona va reveni la ultimul punct de plecare inregistrat. Apasati din nou
butonul pentru a anula RTH si a redobandi controlul asupra dronei.

e

6.2 LED-urile de indicare a nivelului bateriei

Tipar de clipire

Nivelul bateriei
76-100%

51-75%
26-50%
0-25%
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6.3 Alerta telecomanda

Telecomanda emite un sunet de alarma n timpul revenirii (RTH), care nu poate fi anulat.
Telecomanda emite un sunet de alarma atunci cand nivelul bateriei este redus. O alerta
pentru nivelul redus al bateriei poate fi anulata atingdnd butonul de alimentare. Atunci
cand nivelul bateriei este extrem de scazut, sunetul de alarma nu poate fi anulat.

Va fi o alerta dacd telecomanda nu este utilizatd pentru o perioada de timp Tn timp ce
este pornitd dar nu este conectata la drond sau la aplicatia DJI Fly de pe dispozitivul
mobil. Telecomanda se va opri automat dupa ce se opresc alarmele. Miscati manetele de
comanda sau apasati orice buton pentru a anula alarma.

6.4 Zona optima de transmisie

Cel mai fiabil semnal dintre drona si telecomanda se obtine atunci cand pozitia antenelor
n raport cu drona este conform ilustratiei de mai jos. Dacd semnalul este slab, ajustati
orientarea telecomenzii sau zburati drona mai aproape de telecomanda.

Zona optima de trans- 9

misie ‘ %
o

Semnal slab % o

/\ * NU utilizati alte dispozitive wireless care functioneaza la aceeasi frecventa ca
telecomanda. Tn caz contrar, telecomanda va prezenta interferente.

+ Daca semnalul de transmisie este slab Tn timpul zborului, va fi afisat un mesaj in
aplicatia DJI Fly. Ajustati orientarea telecomenzii conform afisajului indicatorului
atitudinii pentru a va asigura ca drona se afla in intervalul optim de transmisie.
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6.5 Conectarea telecomenzii

Telecomanda este deja conectata la drona atunci cand acestea sunt achizitionate
impreuna. Altfel, pentru a conecta dispozitivele, urmati pasii de mai jos.

1. Porniti drona si telecomanda.

2. Deschideti DJI Fly.

3. Tastati Conectati la drona pe ecranul de pornire, apoi selectati modelul de drona
corespunzator.

4. in ecranul de vizualizare al camerei, tastati * * * > Control > Conectati-va la drona. in
timpul conectdrii, telecomanda emite semnale sonore.

5. Apasati lung butonul de alimentare al dronei timp de cel putin patru secunde. Drona
emite un semnal sonor, iar LED-urile de nivel al bateriei clipesc succesiv pentru a
indica faptul ca este gata de conectare. Telecomanda va emite doua semnale sonore
pentru a indica finalizarea procesului de conectare.

L+ Asigurati-va cd telecomanda se afld la o distanta de 0,5 m de drona in timpul

procesului de conectare.

+  Telecomanda se va deconecta in mod automat de la drona daca o noua
telecomanda este conectatd la aceeasi drona.
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7 Anexa

Pentru specificatii, vizitati urmatorul site web.

https://www.dji.com/lito-1/specs

Vizitati urmatorul site web pentru a obtine informatii despre produsele compatibile.

https://www.dji.com/lito-1/faq

Utilizati DJI Fly sau DJI Assistant 2 (seria de drone pentru clienti) pentru a actualiza
firmware-ul pentru drona si telecomanda.

Utilizarea D]l Fly

Atunci cand drona este conectatad la telecomanda, rulati DJI Fly, si veti fi notificat

daca este disponibild o noua actualizare firmware. Urmati instructiunile de pe ecran
pentru actualizare. Retineti ca nu puteti actualiza firmware-ul daca telecomanda nu este
conectatd la drona. Este necesara o conexiune la internet.

Utilizarea DJI Assistant 2 (seria de drone pentru clienti)

Utilizati D)l Assistant 2 (seria de drone pentru clienti) pentru a actualiza separat drona si
telecomanda.

1. Porniti dispozitivul. Conectati dispozitivul la un computer cu un cablu USB-C.

2. Deschideti aplicatia DJI Assistant 2 (seria de drone pentru clienti) si conectati-va la
contul dvs. DJI.

3. Selectati dispozitivul si faceti clic pe Firmware Update (Actualizare firmware) din
partea stanga a ecranului.

4. Selectati versiunea firmware necesara.

5. Asteptati ca versiunea firmware sa se descarce. Actualizarea firmware va incepe

imediat. Asteptati ca procesul de actualizare firmware sa se finalizeze.

/\ * Firmware-ul bateriei este inclus in firmware-ul dronei. Asigurati-va cd actualizati
toate bateriile.
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+ Asigurati-va ca urmati toti pasii pentru a actualiza firmware-ul; in caz contrar,
actualizarea ar putea sa nu se realizeze.

+ Asigurati-va ca computerul este conectat la internet Tn timpul actualizarii.
+ NU deconectati cablul USB-C in timpul unei actualizari.

«  Actualizarea firmware va dura aproximativ 10 minute. in timpul procesului de
actualizare, este normal ca gimbalul sa devina instabil, indicatorii de stare
ai dronei sa clipeasca si drona sa reporneasca. Aveti rabdare ca actualizarea
firmware-ului sa fie finalizata.

Accesati urmatorul link si consultati ,Notele” privind versiunea pentru informatii despre
actualizarea firmware-ului:

https://www.dji.com/downloads/products/lito-1#doc

7.4 Iinregistratorul de zbor

Datele de zbor, inclusiv telemetria zborului, informatiile despre starea dronei si alti
parametri, sunt salvate automat pe inregistratorul intern de date al dronei. Datele pot
fi accesate folosind DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

7.5 Lista de verificare dupa zbor

+ Asigurati-va ca efectuati o inspectie vizuald, astfel incat drona, telecomanda, camera
gimbalului, bateriile inteligente de zbor si elicele sa fie Tn stare buna. Contactati
serviciul de asistenta DJI daca observati orice defectiune.

+ Asigurati-va ca obiectivul camerei si senzorii sistemului de vizualizare sunt curati.

+ Asigurati-va ca depozitati corect drona Thainte de a o transporta.

7.6 Instructiuni de intretinere

Pentru a evita ranirea grava a copiilor si animalelor, respectati urmdatoarea regula:

1. Componentele mici, cum ar fi cablurile si curelusele, sunt periculoase daca sunt
Tnghitite. Nu lasati nicio componenta la indemana copiilor si a animalelor.

2. Depozitati bateria inteligenta de zbor si telecomanda intr-un loc racoros si uscat, ferit
de lumina directd a soarelui, pentru a va asigura ca bateria LiPo incorporata NU se
supraincdlzeste. Temperatura de depozitare recomandata: intre 22° si 28° C (71° si
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10.

82° F) pentru perioade de depozitare mai mari de trei luni. Nu depozitati niciodata in
medii aflate Tn afara intervalului de temperatura intre -10° si 45° C (14° - 113° F).

NU permiteti camerei sd intre in contact sau sa se cufunde in apa sau alte lichide.
Daca se uda, stergeti-o cu o laveta moale, absorbanta. Pornirea unei drone care

a cazut in apa poate cauza deteriorarea permanenta a componentelor. NU utilizati
substante care contin alcool, benzen, diluanti sau alte substante inflamabile pentru a
curdta sau intretine camera. NU depozitati camera in zone umede sau cu praf.

Verificati fiecare componentd a dronei dupa orice accident sau impact grav. Daca
exista probleme sau daca aveti intrebari, contactati un dealer autorizat DJI.

Verificati regulat indicatorul de nivel al bateriei pentru a observa nivelul actual al
bateriei si durata de viata a bateriei. Bateria are putere nominala pentru 200 de
cicluri. Nu se recomanda continuarea utilizarii dupa epuizarea acestor cicluri.

Asigurati-va ca transportati drona cu bratele pliate atunci cand este oprita.
Asigurati-va ca transportati telecomanda cu antenele pliate atunci cand este oprita.

Bateria va intra in modul de repaus dupa depozitarea pe termen lung. incarcati
bateria pentru a iesi din modul de repaus.

Depozitati drona, telecomanda, bateria si incarcatorul intr-un mediu uscat.

Scoateti bateria Tnainte de a efectua lucrari de service la dronad (de ex., curatarea sau
atasarea si detasarea elicelor). Asigurati-va ca drona si elicele sunt curate indepartand
murdaria sau praful cu o laveta moale. Nu curatati drona cu o laveta umeda si nu
utilizati produse de curatare care contin alcool. Lichidele pot penetra carcasa dronei,
ceea ce poate cauza un scurtcircuit si poate distruge componentele electronice.

7.7 Proceduri de depanare

1.

4.

Cum sa rezolvati problema deviatiei gimbalului in timpul zborului?

Calibrati IMU si busola in DJI Fly. Daca problema persistd, contactati serviciul de
asistenta DJI.

Nicio functie

Verificati daca bateria inteligenta de zbor si telecomanda sunt activate prin incarcare.
Daca problemele persista, contactati serviciul de asistenta DJI.

Probleme la pornire si la punerea in functiune

Verificati daca bateria este incarcata. Daca da, contactati serviciul de asistenta DJI
daca nu poate fi pornitd normal.

Probleme de actualizare SW
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Urmati instructiunile din manualul de utilizare pentru a actualiza firmware-ul. Daca
actualizarea firmware-ului esueaza, reporniti toate dispozitivele si incercati din nou.
Daca problema persista, contactati serviciul de asistenta DJI.

5. Proceduri de resetare la setarile implicite din fabrica sau la ultima configuratie de
lucru cunoscuta

Utilizati aplicatia DJI Fly pentru a reseta la valorile implicite din fabrica.
6. Probleme la oprire si la deconectare
Contactati serviciul de asistenta DJI.
7. Cum sa detectati manipularea neglijenta sau depozitarea in conditii nesigure

Contactati serviciul de asistenta DJI.

7.8 Riscuri si avertismente

Atunci cand drona detecteaza un risc dupa pornire, va exista un mesaj de avertizare in
aplicatia DJI Fly. Acordati atentie listei de situatii de mai jos.

+ Daca locatia nu este potrivita pentru decolare.

+ Daca este detectat un obstacol in timpul zborului.

+ Daca locatia nu este potrivita pentru aterizare.

« Daca busola si IMU prezinta interferente si trebuie calibrate.

+ Urmati instructiunile de pe ecran atunci cand sunteti atentionati.

7.9 Eliminare

-

Respectati reglementarile locale referitoare la dispozitivele electronice atunci cand
eliminati drona si telecomanda.
Eliminarea bateriei

Eliminati bateria in cutii de reciclare speciale numai dupa ce o descarcati complet.
NU eliminati bateria intr-un container obisnuit de deseuri. Respectati cu strictete
reglementdrile locale cu privire la eliminarea si reciclarea bateriilor.

Eliminati imediat bateria daca nu poate fi pornita dupa o supra-descarcare.

Daca butonul de pornire este dezactivat si bateria nu poate fi descarcata complet,
contactati un agent profesionist de eliminare sau de reciclare a bateriilor pentru asistenta
suplimentara.
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7.10 Certificare CO

DJI Lito 1 este conforma cu cerintele de certificare CO. Exista anumite cerinte si restrictii la
utilizarea DJI Lito 1 Tn statele membre UE, statele membre EFTA (EFTA cuprinde Norvegia,
Islanda, Liechtenstein, Elvetia) si Georgia.

Model DGN12C
Clasa UAS co

Masa maxima la decolare (MTOM) 249 g

Viteza maxima a elicei 12874 rot/min

Declaratie MTOM

MTOM-ul DJI Lito 1 (modelului: DGN12C) este de 249 g pentru a respecta cerintele CO.

Trebuie sa urmati instructiunile de mai jos pentru a respecta cerintele MTOM.

« NU adaugati nicio incarcatura utild la drond, cu exceptia articolelor enumerate in

sectiunea Lista de articole, inclusiv sectiunea accesorii calificate.

+ NU utilizati piese de schimb neautorizate, cum ar fi baterii de zbor inteligente sau

elice etc.

+  NU Incercati sa modificati drona.

Lista componentelor, inclusiv a accesoriilor autorizate

Articol

Elice

Baterie inteligenta de
zbor

Card microSD 1"

Numarul modelu-
lui

6030F

BWXGN1-2590-7.32

Nu este cazul

Dimensiuni

152,4x76,2 mm
(diametruxpasul file-
tului)
85,99%54,89%24,80
mm

15%11x1,0 mm

Greutate

0,9 g (fiecare bu-
cata)

Aprox. 80 g

Aprox. 0,3 g

[11 Nu este inclus in ambalajul original.

Lista pieselor de rezerva si de schimb

+ Elice (Model: 6030F)

* Baterie inteligenta de zbor DJI Lito 1 (Model: BWXGN1-2590-7.32)

Numar de identificare direct la distanta

+ Metoda de transport: Semnalizator Wi-Fi.
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Metoda de incarcare a Numarului de inregistrare a operatorului UAS in drona:
Accesati DJI Fly, apasati * * * > Safety (Siguranta) > UAS Remote Identification
(Identificare de la distanta UAS), apoi incarcati Numadrul de inregistrare al
operatorului UAS.

Avertizari telecomanda

DJI RC-N3

LED-urile pentru nivelul bateriei vor incepe sa clipeasca incet dupa deconectarea de

la drona. DJI Fly va emite un mesaj de avertizare dupa deconectarea de la drona.

Telecomanda va emite un semnal sonor si se va opri automat dupa deconectarea de
la dronad sau daca nu functioneaza mult timp.

/\ -+ Evitati interferentele dintre telecomanda si alte echipamente wireless. Asigurati-

va ca dezactivati Wi-Fi pe dispozitivele mobile din apropiere. Aterizati drona cat
mai curand posibil daca exista interferente.

* Eliberati manetele de comanda sau apasati butonul de pauza a zborului daca
apare o operatiune neasteptata.

Perceptia GEO

Constientizarea GEO contine caracteristicile enumerate mai jos.

UGZ (Zona geografica nemarcatd) Actualizari date: Puteti actualiza datele FlySafe utilizand
functia de actualizare automata a datelor si poate salva datele pe drona in mod manual.

78

Metoda 1: Accesati optiunea Settings (Setari) in DJI Fly si apasati About (Despre)
> FlySafe Data (Date zbor in siguranta) > Check for Updates (Verifica pentru
actualizari) pentru a actualiza datele FlySafe in mod automat.

Metoda 2: Verificati cu regularitate website-ul autoritatii aeronautice nationale si
obtineti cele mai recente date UGZ pentru a le importa pe drona dvs. Accesati
optiunea Settings (Setari) in DJI Fly, apdsati About (Despre) > FlySafe Data (Date zbor
n siguranta) > Import from Files (Import din fisiere) si apoi respectati instructiunile
afisate pe ecran pentru a stoca si importa datele UGZ in mod manual.

Dupa finalizarea cu succes a importului, Tn aplicatie

X: vaaparea o notificare DJI Fly. Daca importul esueaza din cauza unui format
necorespunzator al datelor, urmati instructiunile din notificarea de pe ecran si
incercati din nou.
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Desenarea hartii cu ajutorul perceptiei GEO: Trasarea hartii de constientizare GEO: dupa
actualizarea celor mai recente date UGZ, in aplicatia DJI Fly va fi afisata o harta a zborului
cu o zona restrictionata. Numele, ora efectivd, limita de indltime etc. pot fi vizualizate
atingand zona.

Declaratie AGL (peste nivelul solului)

Partea verticala a ,GEO-constientizarii” poate utiliza altitudinea AMSL sau Tnaltimea AGL.
Alegerea dintre aceste doud referinte este specificata individual pentru fiecare UGZ. Nici
altitudinea AMSL, nici in&ltimea AGL nu sunt acceptate de DJI Lito 1. In&ltimea H apare
vizibila pe camera Tn aplicatia DJI Fly, care este Tnaltimea de la punctul de decolare al
dronei la drona. n&ltimea peste punctul de decolare poate fi utilizati ca aproximare, dar
poate diferi mai mult sau mai putin de altitudinea/indltimea data pentru un anumit UGZ.
Pilotul care controleaza drona de la distantd are responsabilitatea de a nu incdlca limitele
verticale ale UGZ.

%) ]
6 )
i
o
# AGL (nu este acceptat)
Decolare 1

Eroare de indltime

Zone GEO

Zone restrictionate

Apar cu rosu Tn aplicatia DJI. Utilizatorii vor primi un avertisment, iar zborul va fi
impiedicat. UA nu poate zbura sau decola In aceste zone. Zonele restrictionate pot

fi deblocate; pentru deblocare, contactati flysafe@dji.com sau accesati Unlock A Zone
(Deblocarea unei zone) la dji.com/flysafe.
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20m
«——»((
Primirea unui avertisment
»

100 m . Limitare vitezd maxima

4
<

Zone h

restric;ionate Cand va apropiati:

1. Primirea unui avertisment

2. Nu puteti zbura in

3. Puteti face o solicitare pe site-ul oficial
DJI dupa aprobarea manuala

Sol G

La decolare:

1. Primirea unui avertisment

2. Nu poate decola

3. Puteti face o solicitare pe site-ul oficial DJI dupa aprobarea manuala

Zone autorizate

Apar cu albastru in aplicatia DJI. Utilizatorii vor primi un avertisment, iar zborul va fi
limitat In mod implicit. UA nu poate zbura sau decola Tn aceste zone fara autorizare.
Zonele de autorizare pot fi deblocate de utilizatorii autorizati folosind un cont D]l verificat.

20m
i (
Primirea unui avertisment G

)
100m . Limitare viteza maxima

4
<

Zone autorizate h

Cand va apropiati:

1. Primirea unui avertisment

2. Nu puteti zbura in

3. Puteti aplica rapid pe aplicatia DJI cu
un numar de telefon

Sol G

Zone de altitudine

Zonele de altitudine sunt zone cu altitudine limitata si apar cu gri pe harta. Cand se
apropie, utilizatorii primesc avertismente n aplicatia DJI.

20m
Zona de ¢ »((

altitudine Primirea unui avertisment
Altitudine ¢ pr—

limitata ﬁ
Iwm

Limitare viteza maxima

Limitare viteza maxima

1. UA poate decola si zbura in aceste zone, la o

anumita inaltime, cu un mesaj de avertizare
( 2. Utilizatorul poate solicita permisiunea pe
site-ul oficial D)I dupa aprobarea manuala

Sol
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Zone de avertizare iImbunatatite

Un mesaj de avertizare va anunta utilizatorii cand drona ajunge la marginea zonei.

Zona apropiata

Zone de avertizare [

~ wamas

m bunatatlte 1. UA poate decola si zbura in aceste zone

(Zone EU UGZ) cu un mesaj de avertizare care necesita
confirmarea utilizatorului

G 2. UA poate decola si zbura in zona
160 m apropiatd cu un mesaj de avertizare

40m

4

C(

Primirea unui
avertisment

Zone de avertizare

Un mesaj de avertizare va anunta utilizatorii cand drona ajunge la marginea zonei.

Zone de
(G

avertizare
1. UA poate decola si zbura in aceste zone cu un

mesaj de avertizare

Sol

/\ * Atuncicand drona si aplicatia DJI Fly nu pot obtine un semnal GPS, functia
de constientizare GEO nu va functiona. Interferenta antenei dronei sau
dezactivarea autorizatiei GPS n DJI Fly va face ca semnalul GPS sa nu fie obtinut.

Notificarea EASA

Asigurati-va ca Tnainte de utilizare cititi documentul ,Notificari privind informatiile despre
drone” inclus Tn pachet.
Accesati linkul de mai jos pentru mai multe informatii despre notificarea EASA privind

trasabilitatea.
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https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Instructiuni originale

Acest manual este furnizat de SZ DJI Technology, Inc., iar continutul poate fi modificat.

Adresa: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street,
Nanshan District, Shenzhen, China, 518055.

Accesati https://www.dji.com/support pentru a afla mai multe despre politicile pentru
serviciile post-vanzare, serviciile de reparatii si de asistenta.

82 © 2026 DJI Toate drepturile rezervate.


https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
https://www.dji.com/support

Contact
ASISTENTA DJI

Acest continut se poate modifica fara notificare prealabila.
Descarcati cea mai recenta versiune de la

https://www.dji.com/downloads/products/lito-1#doc

Daca aveti intrebari despre acest document, contactati echipa DI trimitdnd un mesaj la
adresa DocSupport@dji.com.

DJI si DJI LITO sunt mdrci comerciale ale DJI.
Drepturi de autor © 2026 DI Toate drepturile rezervate.
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