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Este documento é protegido pela DJI com todos os direitos reservados. A menos que
autorizado pela DJI, vocé ndo deve usar ou permitir que outros utilizem o documento ou
qualquer de suas partes ao reproduzir, transferir ou vender o documento. Os usuarios
devem consultar apenas este documento e o seu conteldo, conforme as instrucdes de
operagao dos produtos DJI. O documento ndo deve ser utilizado para outros fins.

Em caso de divergéncia entre versdes diferentes, a versdo em inglés prevalecera.

p
Q Pesquisa de palavras-chave

Procure palavras-chave, como “bateria” e “instalacdo” para localizar um tépico. Se
estiver usando o Adobe Acrobat Reader para ler este documento, pressione Ctrl+F no
Windows ou Command+F no Mac para iniciar uma pesquisa.

L) Navegagdo para um tépico

Visualize uma lista completa de tépicos no indice. Clique em um tépico para navegar
até a respectiva secdo.

= Impressao deste documento

Este documento suporta impressao em alta resolucao.
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Como usar este Manual

A\ importante X Dicas e informacdes Referéncia

DJI ™ fornece aos usudrios videos tutoriais e os seguintes documentos:
1. Diretrizes de seguranga

2. Guia de inicio rapido

3. Manual do usudrio

Recomenda-se assistir a todos os tutoriais em video e ler as Diretrizes de seguran¢a antes
do primeiro uso. Certifique-se de revisar o Guia de inicio rdpido antes do primeiro uso e
consulte este Manual do usudrio para obter mais informacoes.

Acesse o link abaixo ou escaneie o c6digo QR para assistir aos tutoriais em video, que
demonstram como usar o produto com seguranca:

https://www.dji.com/lito-1/video

Assegure-se de usar o DJI Fly durante o voo. Escaneie o c6digo QR para fazer o download
da versdo mais recente.
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O controle remoto com tela ja tem o aplicativo DJI Fly instalado. Ao usar um
controle remoto sem tela, é necessario baixar o DJI Fly em seu dispositivo
moével.

Para verificar as versdes dos sistemas operacionais Android e iOS compativeis
com o DJI Fly, acesse https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

A interface e as func¢des do DJI Fly podem variar conforme atualiza¢cdo da versao
do software. A experiéncia de uso real baseia-se na versdo do software usada.

Para maior seguranga, a altura de voo é restrita a 30 metros, com alcance de
50 metros quando ndo estiver conectado ou logado no aplicativo durante o voo.

O login do aplicativo é valido por 90 dias. Conecte-se a internet e faca login
novamente quando expirar.

Baixar o DJI Assistant 2

Baixe 0 DJI ASSISTANT™ 2 (Série de drones de consumo) em:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

& .

A temperatura de funcionamento deste produto é de 0° a 40° C. Ndo atende a
temperatura de funcionamento padrao para uso militar (-55 a 125 °C), exigida
para resistir a variagdes ambientais intensas. Utilize o produto corretamente e
somente em situagBes que atendam aos requisitos de alcance da temperatura
de funcionamento desta classe.
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1  Perfil do produto

1.1 Como usar pela primeira vez

Cligue no link ou escaneie o c6digo QR para assistir aos videos tutoriais.

https://www.dji.com/lito-1/video

Preparo da aeronave

1. Remova o protetor do estabilizador da camera.

3. Desdobre os bragos da aeronave conforme mostrado.

© 2026 DJI Todos os direitos reservados. 9
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+ Ligue automaticamente: Por padrdo, a aeronave ligara automaticamente se o
braco traseiro direito for desdobrado.

+ Desligue automaticamente: Desdobrar o brago traseiro direito ativara
automaticamente a contagem regressiva para desligar. Para cancelar o
desligamento durante a contagem regressiva, pressione o botdo liga/desliga uma
vez.

L+ Orecurso Desdobrar brago para ligar esta habilitado por padrdo.
O recurso Dobrar braco para desligar esta desabilitado por padréo.
Habilite ou desabilite o recurso no DJI Fly quando a aeronave estiver
conectada ao controle remoto. Certifique-se de que o firmware da
aeronave, o firmware da bateria e o aplicativo estejam atualizados
para a versdo mais recente. Caso contrario, o recurso pode ndo estar
disponivel.

+ Ligue/Desligue manualmente: Pressione e, em seguida, pressione e mantenha
pressionado o botdo liga/desliga na aeronave.

£ + Seaaeronave ndo decolar ap6s ativar a bateria, a bateria entrara em modo
repouso novamente apds a aeronave desligar por um periodo de tempo.
Nesse caso, pressione o botdo liga/desliga ou carregue a bateria para ativa-la
novamente antes de usar o recurso Desdobrar brago para ligar.

1 0 © 2026 DJI Todos os direitos reservados.
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* Quando a entrada USB-C da aeronave estiver em uso, desdobrar o brago ndo
ligard a aeronave. Desconecte a conexdo USB-C e aguarde alguns segundos
antes de usar o recurso Desdobrar brago para ligar.

+ Se aaeronave estiver acessando a galeria, baixando materiais ou atualizando o
firmware, dobrar o brago ndo desligara a aeronave.

+ Seocorrer uma colisdo durante o voo, o recurso de desligamento automatico
ndo funcionara. O recurso esta disponivel ap6s a aeronave ser reiniciada.

+ Recomenda-se usar o carregador DJI para carregar a Bateria de Voo Inteligente.
Acesse o site oficial da DJI para obter mais detalhes.

+ Certifique-se de que o protetor de estabilizador seja removido e que todos os
bracos estejam desdobrados antes de ligar a aeronave. Caso contrario, isso
pode afetar o autodiagnéstico da aeronave.

+  Recomenda-se acoplar o protetor de estabilizador quando a aeronave nao
estiver em uso.

Preparo do controle remoto

DJI RC-N3

1.

Remova os pinos de controle dos encaixes de armazenamento e instale-os no
controle remoto.

Retire o suporte do dispositivo mével. Escolha o cabo de controle remoto apropriado
com base no tipo de entrada do seu dispositivo mével (um cabo com conector USB-C
é conectado por padrdo). Coloque seu dispositivo mével no suporte, depois conecte

a extremidade do cabo sem o logotipo do controle remoto ao seu dispositivo mével.

Certifique-se de que o seu dispositivo moével esteja bem fixado.

© 2026 DJI Todos os direitos reservados. 1 1
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/\ * Seumamensagem de conexdo USB aparecer quando um dispositivo moével
Android for usado, selecione a op¢ao de somente carregamento. Outras opgdes
podem causar falha de conexao.

+ Ajuste o suporte do dispositivo mével para garantir que ele esteja bem fixado.

Ativacgao

A aeronave requer ativa¢do antes do primeiro uso. Pressione e mantenha o botdo Liga/
Desliga pressionado para ligar a aeronave e o controle remoto, respectivamente, e siga as
instrucOes na tela para ativar a aeronave usando o DJI Fly. Para a ativacdo, é necessario
estar conectado a internet.

Atualizacdo do firmware

Um aviso aparecera no DJI Fly quando houver uma nova atualizacdo disponivel para o
firmware. Atualize o firmware sempre que solicitado. Caso contrario, alguns recursos
podem ndo estar disponiveis.

12 © 2026 DJI Todos os direitos reservados.
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1.2 Visao Geral

Aeronave

o v~ WN

Estabilizador e cAmera

Motores

Trens de pouso (antenas integradas)
Hélices

Indicadores de status da aeronave

Sistema visual omnidirecional
monocular 1

Sistema de detecgao por
infravermelho inferior

8. Bateria de Voo Inteligente

9. Fivelas da bateria

10. LEDs de nivel da bateria
11. Botdo liga/desliga

12. Porta USB-C

13. Compartimento de cartdo microSD

[1] O sistema visual omnidirecional pode detectar obstaculos nas direcdes horizontais e superior.

© 2026 DJI Todos os direitos reservados.
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Controle remoto DJI RC-N3

w
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Botdo liga/desliga 9. Suporte do dispositivo moével
Interruptor de modo de voo 10. Antenas

Botdo Pausa no voo/Retorno a base 11. Porta USB-C

(RTH) 12. Compartimento de armazenamento
LEDs de nivel da bateria dos pinos do controle

Pinos do controle 13. Botdo do estabilizador

Botdo personalizavel 14. Botdo do obturador/gravagao
Botdo de foto/video 15. Compartimento para dispositivos
Cabo do controle remoto méveis

Para visualizar e definir a funcdo do botdo, acesse a exibicdo de camera no DJI Fly, e toque em
> Personalizacdo de botdes > do controle.

© 2026 DJI Todos os direitos reservados.
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2 Seguranca de voo

Apds concluir a preparagdo pré-voo, recomenda-se treinar suas habilidades e praticar o
voo com seguranca. Escolha uma area adequada para voar, de acordo com as seguintes
exigéncias e restri¢des de voo. Cumpra estritamente as leis e regulamentos locais ao
voar. Leia as Diretrizes de seguran¢a antes de voar para garantir o uso seguro do produto.

2.1 Restri¢des de voo

Sistema GEO (Ambiente geoespacial online)

O sistema de ambiente geoespacial online (GEO) da DJI é um sistema global que

fornece informagdes em tempo real sobre seguranca do voo e atualiza¢Bes de restri¢des,
prevenindo que veiculos aéreos ndo tripulados (UAVs) voem em espagos aéreos restritos.
Em circunstancias excepcionais, as areas restritas podem ser liberadas para permitir
voos. Mas antes disso, é preciso enviar uma solicitagdo de desbloqueio com base no nivel
atual de restricdo na area de voo desejada. O sistema GEO pode ndo estar totalmente em
conformidade com as leis e regulamentagdes locais. Vocé é responsavel pela sua prépria
seguranca de voo e deve consultar as autoridades locais a respeito das exigéncias legais
e regulamentares relevantes antes de solicitar a liberagdo de voo em uma area restrita.
Para obter mais informacg8es sobre o sistema GEO, acesse https://fly-safe.dji.com.

Limites de voo

Por motivos de seguranca, os voos estdo limitados por padrdo para ajudar os usuarios a
operar a aeronave com seguranca. E possivel definir limites de altura e distancia de voo.
Limites de altitude, limites de distancia e zonas GEO funcionam simultaneamente para
gerenciar a seguranca do voo quando o Sistema Global de Navegacdo por Satélite (GNSS)
estiver disponivel. Somente a altitude pode ser limitada quando o GNSS ndo estiver
disponivel.

Limites de altitude e distancia de voo

A altitude maxima restringe a altitude de voo da aeronave, enquanto a distancia maxima
restringe o raio de voo em torno do Ponto de origem da aeronave. Esses limites podem
ser alterados no aplicativo DJI Fly para aumentar a seguranca de voo.

16 © 2026 DJI Todos os direitos reservados.
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Sinal do GNSS forte

5 2.
3
4

4.

1. Altitude maxima

Ponto de origem (Posicionamento
horizontal)

Distancia maxima

Altura da aeronave na decolagem

Restri¢des de voo

Mensagem no aplicativo DJI Fly

Altitude maxi-
ma

A altitude da aeronave ndo pode
exceder o valor definido no DJI
Fly.

Altitude de voo méaxima alcanca-
da.

Distancia maxi-
ma

A distancia em linha reta da aero-
nave ao Ponto de origem ndo po-
de exceder a distancia maxima de
voo definida no DJI Fly.

Distancia maxima de voo atingida.

Sinal de GNSS fraco

Restri¢des de voo

Mensagem no aplicativo DJI Fly

Altitude maxi-
ma

+ Aaltitude é limitada a 30 me-
tros a partir do ponto de de-
colagem se a iluminagdo for
suficiente.

« Aaltitude é limitada a 2 me-
tros acima do solo se a ilumi-
nac¢do ndo for suficiente e se
o0 sistema de detec¢do por in-
fravermelho voltado para bai-
xo estiver funcionando.

+ Aaltitude é limitada a 30 me-
tros a partir do ponto de de-
colagem se a iluminagdo ndo
for suficiente e se o sistema
de detecgdo por infraverme-
Iho voltado para baixo ndo es-
tiver em funcionamento.

Altitude de voo maxima alcanca-
da.

Distancia maxi-
ma

Sem limite

17
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/\ *+ Cadavez que a aeronave for ligada, o limite de altitude sera removido
automaticamente, desde que o sinal GNSS fique forte (forca do sinal GNSS >2), e
o limite ndo tera efeito mesmo se o sinal GNSS fique fraco depois.

+ Se aaeronave voar para fora da faixa de voo definida devido a inércia, ainda
serd possivel controlar a aeronave, mas ndo serd possivel continuar voando.

Zonas restritas

O sistema GEO da DJI designa locais de voo seguros, fornece os niveis de risco e avisos
de seguranca para voos individuais, além de informacdes sobre espaco aéreo restrito.
Todas as areas de voo restritas sdo denominadas como Zonas GEO, e sdo ainda mais
divididas em Zonas restritas, Zonas de autorizacdo, Zonas de adverténcia, Zonas de
adverténcia aprimorada e Zonas de altitude. Essas informag¢des podem ser visualizadas
em tempo real no DJI Fly. As Zonas GEO sdo areas de voo especificas e incluem,

entre outras, aeroportos, locais de grandes eventos, areas em que ja tenham ocorrido
emergéncias (como incéndios florestais), usinas nucleares, penitenciarias, propriedades
governamentais e instala¢gdes militares. Por padrao, o sistema GEO limita voos ou
decolagens em zonas que possam causar problemas de seguranca. Um mapa de Zona
GEO que contém informacgdes abrangentes sobre Zonas GEO do mundo todo esta
disponivel no site oficial da DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Como desbloquear zonas GEO

Desbloqueio automatico destina-se a destravar Zonas com autorizagdo. Para concluir
o Desbloqueio automatico, deve-se enviar uma solicitacao de desbloqueio por meio do
site DJI FlySafe em https://fly-safe.dji.com. Apds a aprovacao do pedido de desbloqueio,
vocé pode sincronizar a licenga de desbloqueio pelo aplicativo DJI Fly. Para desbloquear
a zona, alternativamente, vocé pode voar a aeronave diretamente para a Zona de
Autorizacdo aprovada e seguir as instrucdes no DJI Fly para desbloquear a zona.

Desbloqueio personalizado é sob medida para usudrios com requisitos especiais. Ele
designa areas de voo personalizadas definidas pelo usuério e fornece documentos
de permissdo especificos para as necessidades de diferentes usudrios. Esta opgdo de
desbloqueio esta disponivel em todos os paises e regides e pode ser solicitada no site
FlySafe da DJI em https://fly-safe.dji.com.

/\ * Paragarantir a seguranca do voo, a aeronave nao podera sair da zona
desbloqueada apos entrar nela. Se o Ponto de origem for fora da zona
desbloqueada, a aeronave ndo sera capaz de retornar ao Ponto de origem.

18 © 2026 DJI Todos os direitos reservados.
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2.2 Requisitos ambientais de voo

10.

NAO voe em condicdes meteoroldgicas extremas, tais como vento forte, neve, chuva e
neblina.

Voe apenas em areas abertas. Edificios altos e grandes estruturas metalicas podem
afetar a precisdo da bussola a bordo e do sistema de GNSS.Apés a descolagem,
certifique-se de ter recebido uma notificagdo com o comando de voz indicando que
o Ponto de origem foi atualizado (Home Point is updated) antes de continuar o voo.
Se a aeronave tiver decolado perto de algum prédio, ndo sera possivel garantir a
exatiddo do Ponto de origem. Nesse caso, acompanhe atentamente a posi¢do atual
da aeronave durante o RTH automatico. Quando a aeronave estiver perto do Ponto
de Origem, recomenda-se cancelar o RTH e controlar manualmente a aeronave para
pousar em algum local apropriado.

Mantenha a aeronave dentro de seu campo de visao (VLOS). Evite montanhas e
arvores que possam bloquear os sinais de GNSS. O voo além do campo de visdo
(BVLOS) s6 pode ser realizado quando o desempenho da aeronave, o conhecimento e
habilidades do piloto e a gestdo da seguranca operacional estiverem de acordo com
as regulamentagdes locais para BVLOS. Evite obstaculos, multidées, arvores e corpos
d'dgua. Por motivos de seguranca, NAO voe préximo a aeroportos, estradas, estacdes
de trem, linhas de trem, centros urbanos ou outras areas restritas, a menos que
sejam obtidas permissdes ou aprovagdes de acordo com as regulamentacgdes locais.

Quando o sinal GNSS estiver fraco, voe a aeronave em ambientes com boas
condi¢des de iluminacao e visibilidade. O sistema visual pode ndo funcionar
adequadamente em condic¢des de baixa luminosidade. Voe com a aeronave apenas
no periodo diurno.

Minimize a interferéncia evitando areas com altos niveis de eletromagnetismo, como
locais proximos a linhas de tensdo, esta¢des base, subestacfes elétricas e torres de
transmissao.

O desempenho da aeronave e de sua bateria é limitado durante voos em altitudes
elevadas. Voe com cuidado. NAO voe acima da altitude autorizada.

A distancia de frenagem da aeronave é afetada pela altitude de voo. Quanto maior a
altitude, maior sera a distancia de frenagem. Ao voar em altitudes elevadas, procure
manter uma distancia de frenagem adequada para garantir a seguranca de voo.

GNSS ndo pode ser utilizado na aeronave em regides polares. Em vez disso, utilize o
sistema visual.

NAO decole de objetos em movimento, como carros, navios e avides.

NAO decole de superficies de cores sélidas ou superficies altamente refletivas, como
por exemplo o teto de um carro.

© 2026 DJI Todos os direitos reservados. 1 9
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11. Tenha cuidado ao decolar no deserto ou em uma praia, para evitar que a areia entre
na aeronave.

12. NAO use a aeronave em ambientes que apresentem riscos de incéndio ou explosao.
13. Use a aeronave e os dispositivos relacionados em ambientes secos.

14. NAO use a aeronave e os dispositivos relacionados nos seguintes ambientes: locais
de acidentes, incéndios, explosdes, inundag¢des, tsunamis, avalanches, deslizamentos
de terra, terremotos, dreas com poeira ou tempestades de areia. Durante a operacdo,
certifique-se de evitar a exposicdo a névoa salina e a mofo.

15. NAO use a aeronave perto de bandos de passaros.

2.3 Lista de verificagdo pré-voo

1. Remova a capa do estabilizador da camera.

2. Certifique-se de que a Bateria de Voo Inteligente e as hélices estejam firmemente
instaladas.
3. Certifique-se de que o controle remoto, o dispositivo mével e a Bateria de Voo

Inteligente estejam totalmente carregados.
4. Certifique-se de se os bracos e hélices da aeronave estejam desdobrados.
5. Certifique-se de que o estabilizador e a cdmera estejam funcionando normalmente.

6. Certifique-se de que ndo haja nada obstruindo os motores e que eles estejam
funcionando normalmente.

~

Certifique-se de que o DJI Fly estd bem conectado a aeronave.

o

Certifique-se de que a lente da camera e os sensores estejam limpos.

9. NAO instale acessérios ndo certificados ou dispositivos externos, pois isso pode
resultar em danos ao produto ou riscos de segurancga.

X + Paraevitar a diminuigdo da propulsdo quando o protetor de hélice estiver
instalado, ndo utilize o Bateria de Voo Inteligente Plus (Série DJI Lito) nem
conecte cargas Uteis de terceiros.

10. Certifique-se de que a acdo de desvio de obstaculos esteja ativada no DJI Fly e de que
Altitude maxima, Distdncia maxima e Altitude de RTH automatico estejam todas
configuradas de acordo com as leis e regulamentacdes locais.
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3

3.

Voo basico

1 Decolagem e pouso automaticos

Decolagem automatica

1.
2.

3.

Inicie o DJI Fly e entre na exibi¢cdo da camera.

Conclua todas as etapas na lista de verificagdo pré-voo.

Toque em & . Se houver condic8es seguras para a decolagem, pressione e segure o
botdo para confirmar.

A aeronave ird decolar e pairar acima do solo.

Aterrissagem automatica

1.

Se houver condi¢des seguras para pouso, toque em & . Em seguida, toque e segure &
para confirmar.

O pouso automatico pode ser cancelado tocando em @ .

Se o sistema visual inferior estiver funcionando normalmente, a prote¢do de pouso
sera ativada.

Os motores desligardo automaticamente ap6s o pouso.

/\ + Escolha um local apropriado para o pouso.

3.

2 Partida e parada dos motores

Partida dos motores

Execute um dos Comandos combinados do joystick (CSC) conforme mostrado abaixo
para ligar os motores. Depois que os motores comegarem a girar, libere os dois pinos
simultaneamente.
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Parada dos motores

Os motores podem ser interrompidos de duas maneiras:

Método 1: quando a aeronave tiver pousado, pressione o pino do acelerador para baixo e
0 mantenha pressionado até que os motores desliguem.

I

2
&

Modo dos pinos de controle: Modo 2

Método 2: Quando a aeronave tiver pousado, execute um Comando combinado do
joystick (CSC), como mostrado abaixo até que os motores parem de funcionar.

i 0

Qp 2
)14 N

L

© |
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Como interromper os motores em pleno voo

/A + Ainterrupcdo dos motores em pleno voo causara a queda da aeronave.

A configuracdo padrdo de Parada de emergéncia da hélice no aplicativo DJI Fly é
Somente emergéncia, o que significa que os motores s6 podem ser interrompidos
durante o voo quando a aeronave detectar que estd em situacdo de emergéncia, por
exemplo, quando a aeronave colidir, quando um motor parar, quando a aeronave
girar no ar ou quando a aeronave estiver fora de controle e subir ou descer muito
rapidamente. Para interromper o uso dos motores no meio do voo, use o mesmo CSC
que foi utilizado para iniciar os motores. Observe que sera preciso pressionar 0s pinos
de controle por dois segundos ao realizar o CSC para interromper os motores. A opgdo
de Parada de emergéncia da hélice pode ser alterada para A qualquer momento no
aplicativo. Use essa opgdo com cautela.
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Os pinos de controle do controle remoto podem ser utilizados para controlar os
movimentos da aeronave. Os pinos de controle podem ser operados nos modos 1, 2
ou 3, conforme mostrado abaixo.

O modo de controle padrdo do controle remoto é o Modo 2. Neste manual, o Modo 2 é
utilizado como exemplo para ilustrar o uso dos pinos de controle. Quanto mais o pino for
afastado da posicdo central, mais rapidamente a aeronave se movera.

Modo 1
4 =~ 4 t
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3.4 Procedimentos de decolagem/pouso

A * NAO decole a aeronave da palma da sua mdo ou enquanto a segura com as

maos.

+  NAO opere a aeronave se a iluminacdo estiver demasiado clara ou escura para
utilizar o controle remoto. E de sua responsabilidade ajustar corretamente o
brilho e a quantidade de luz solar direta na tela a fim de evitar dificuldade de
visualizacdo da tela.

3.

A lista de verificagcdo pré-voo foi projetada para ajudar vocé a voar com seguranca.
Consulte a lista de verificagdo pré-voo completa antes de cada voo.

Coloque a aeronave em uma area aberta e plana com a parte de tras da aeronave
voltada para vocé.

Ligue o controle remoto e a aeronave.
Inicie o DJI Fly e entre na exibi¢cdo da camera.

Aguarde a conclusdo do autodiagnostico da aeronave. O motor pode ser ligado se o
DJI Fly ndo apresentar nenhum aviso irregular.

Para decolar, empurre o pino do acelerador para cima devagar.

Para pousar, faca voo estacionario sobre uma superficie nivelada e empurre o pino
do acelerador para baixo para descer.

ApOs o pouso, empurre o pino do acelerador para baixo e mantenha-o assim até os
motores se desligarem.

Desligue a aeronave antes de desligar o controle remoto.

5 Como gravar audio via aplicativo

Quando a aeronave é usada com o controle remoto DJI RC-N3, a gravacdo de audio pelo

aplicativo fica disponivel. Na visualizagdo da cAmera do aplicativo, toque em ***> Camera
para ativar a gravacao do aplicativo. O audio sera gravado pelo equipamento de gravagao
de audio correspondente enquanto a aeronave estiver gravando um video. O icone do
microfone sera exibido na visualiza¢do ao vivo.

/A + NAO desligue a tela ou alterne para outros aplicativos durante a gravacao.

£

+ Dispositivos compativeis de grava¢do de dudio incluem o microfone integrado
do smartphone e dispositivos Bluetooth. Problemas de compatibilidade de
gravagdo de audio podem ocorrer caso sejam usados alguns dispositivos
Bluetooth. Certifique-se de testa-los antes da gravacao.
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+ Agravacdo de audio sé pode ser habilitada ou desabilitada antes da gravacao.

* Ao visualizar ou baixar os videos na exibicdo da galeria no DJI Fly, o dudio
gravado usando a fungdo de gravacdo de audio sera automaticamente inserido
no arquivo de video.

3.6 Sugestdes e dicas para videos

1. Selecione o modo de operagdo do estabilizador desejado no DJI Fly.
Recomenda-se tirar fotos ou gravar videos ao voar nos modos Normal ou Cine.
NAO voe em clima desfavoravel, como em dias chuvosos ou com muito vento.
Escolha as configura¢des da camera de acordo com suas necessidades.

Execute testes de voo para estabelecer rotas de voo e pré-visualizar cenas.

o U~ WN

Empurre os pinos de controle com cuidado para garantir o movimento suave e
estavel da aeronave.
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4  Modos de voo inteligentes

Cligue no link abaixo ou leia o c6digo QR para assistir ao tutorial em video.

https://www.dji.com/lito-1/video

4.1 FocusTrack

Holofote

Permite que a cdmera com estabilizador fique voltada para o sujeito o tempo todo
enquanto vocé controla o voo manualmente.

Quando o sistema visual estiver funcionando normalmente, a aeronave desviard ou
freara se um obstaculo for detectado, de acordo com a a¢do de desvio de obstaculos
definida em DJI Fly.

/N\ O desvio de obstaculos é desabilitado no modo Esportivo (S).

Sujeitos compativeis:
+  Sujeitos fixos

+  Sujeitos em movimento (apenas veiculos, barcos e pessoas)

Ponto de Interesse (Pdl)
Permite que a aeronave voe ao redor do sujeito.

A aeronave desviara de obstaculos independentemente do modo de voo ou das
configuracBes de desvio de obstaculos no DJI Fly quando o sistema visual estiver
funcionando normalmente.

Sujeitos compativeis:
+  Sujeitos fixos

* Sujeitos em movimento (apenas veiculos, barcos e pessoas)

ActiveTrack

A aeronave segue o sujeito.
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Toque ou deslize a roda de rastreamento para alterar a dire¢cdo de rastreamento, e a
aeronave voara automaticamente de sua posicdo atual @ ao longo da trajetéria gerada
para a direcdo de rastreamento selecionada @ e manterd o rastreamento. Os usuarios
também podem ajustar manualmente a dire¢do, altura e distancia de rastreamento

usando os pinos do controle. Toque no icone de configuragdes do FocusTrack = para
definir os parametros de rastreamento no aplicativo.

A aeronave desviara de obstaculos independentemente do modo de voo ou das
configuracBes de desvio de obstaculos no DJI Fly quando o sistema visual estiver
funcionando normalmente.

Sujeitos compativeis:

Sujeitos em movimento (apenas veiculos, barcos e pessoas)

No ActiveTrack, os intervalos de distancia e altura suportados entre a aeronave e o sujeito
sdo especificados abaixo.

Sujeito Pessoas Veiculos/barcos
Distancia horizontal 5a20m 6a100m
Altura 0,5a15m 6a100m

/\ *+ Aaeronave voara até a distancia e o alcance de altitude compativeis se a
distancia e a altitude estiverem fora do alcance quando o ActiveTrack for
iniciado.

+  Erecomendado que a velocidade do sujeito em movimento n&o ultrapasse os
12 m/s; caso contrdrio, a aeronave ndo conseguira rastrear adequadamente.

Aviso

/\ * Aaeronave ndo é capaz de detectar sujeitos em movimento, tais como
pessoas, animais ou veiculos. Ao usar o FocusTrack, preste atencdo ao ambiente
circundante para garantir a seguranca do voo.
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+ NAO use o FocusTrack em &reas que tenham objetos pequenos ou finos (como
por exemplo, galhos de arvores ou linhas de tensao), objetos transparentes
(como por exemplo, vidro ou agua) ou superficies monocromaticas (como por
exemplo, paredes brancas).

+ Esteja sempre preparado para pressionar o botdo de pausa de voo no controle

remoto ou tocar em &2 no DJI Fly para operar a aeronave manualmente caso
ocorra alguma situacao de emergéncia.

+ Tenha muito cuidado ao usar o FocusTrack em qualquer uma das seguintes
situagdes:
¢ O sujeito rastreado ndo se move em um plano nivelado.
¢ O sujeito rastreado muda drasticamente de forma durante o movimento.
* O sujeito rastreado fica fora de vista por um longo periodo.

+ O sujeito rastreado estad em grandes dreas monocromaéticas, como areas
cobertas de neve ou desertos.

¢ O sujeito rastreado tem cor ou padrdo semelhante ao ambiente
circundante.

¢ Quando a iluminacdo estiver extremamente baixa (<5 lux) ou alta (>100.000
lux).
+ Assegure-se de respeitar leis e regulamentos de privacidade locais ao usar o

FocusTrack.

«  Erecomendavel rastrear apenas veiculos, barcos e pessoas (mas nao criancas).
Voe com cuidado ao rastrear outros sujeitos.

* No caso de sujeitos compativeis em movimento, veiculos e barcos referem-se
a carros e barcos de pequeno a médio porte. NAO rastreie um carro ou barco
controlado remotamente.

+ O sujeito rastreado pode ser inadvertidamente trocado por outro se eles
passarem préximos um ao outro.

Usando o FocusTrack

Antes de habilitar o FocusTrack, assegure-se de que o ambiente de voo seja aberto e sem
obstrugdes e contenha luz suficiente.

Toque no icone (-] do FocusTrack no lado esquerdo da exibicdo da cdmera ou selecione

o sujeito na tela para habilitar o FocusTrack. Depois de habilitado, toque no icone (-] do
FocusTrack novamente para sair dele.
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Q Durante o uso, pressione o botdo de Pausa de voo no controle remoto para
cancelar a selecao do sujeito.

4.2 MasterShot

A aeronave selecionara uma rota de voo predefinida com base no tipo e na distancia do
sujeito. Em seguida, ela ira realizar diversas capturas de imagem aérea classicas.

Aviso

/\ * Useo MasterShot em locais sem edificios e outros obstaculos. Assegure-se de
ndo haver pessoas, animais ou outros obstaculos na rota de voo.

+  Sempre preste aten¢do a objetos ao redor da aeronave e use o controle remoto
para evitar colisGes ou obstrucdo da aeronave.

+  NAO use o MasterShot em nenhuma das seguintes situacdes:

¢ Quando o sujeito estiver bloqueado por muito tempo ou fora do campo de
visdo.

¢ Quando o sujeito estiver em grandes areas monocromaticas, como areas
cobertas de neve ou desertos.

* Quando o sujeito tiver cor ou padrdes similares ao entorno.

* Quando o sujeito estiver no ar.

* Quando o sujeito estiver se movendo rapidamente.

¢ Quando a iluminacdo estiver extremamente baixa (<5 lux) ou alta (>100.000
lux).

+  NAO use o MasterShot em locais proximos a edificios ou onde o sinal GNSS
estiver fraco. Caso contrario, a rota de voo pode ficar instavel.

+ Certifique-se de seguir leis e regulamentac8es de privacidade locais ao usar o
MasterShot.

Como usar o MasterShots

1. Toque no icone do Modo de gravagdo na lateral direita da exibicdo da camera e

selecione o MasterShots (%) .
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2. Depois de selecionar e arrastar o sujeito e ajustar a area de gravacdo, toque em &
para comecar a gravar. A aeronave comegara a voar e a gravar automaticamente. A
aeronave retornara a sua posicdo original apés terminar a gravacao.

3. Toque @ em ou pressione uma vez o botdo de pausa de voo no controle remoto. A
aeronave saira imediatamente do MasterShots e fard um voo estacionario.

4.3 QuickShots

O QuickShots inclui diversos modos de gravacdo. A aeronave grava automaticamente de
acordo com o modo de gravacdo selecionado e gera um video curto.

Aviso

/\ * Ao usar o modo Boomerang, verifique se ha espaco suficiente. Deixe um raio
minimo de 30 metros de distancia ao redor da aeronave e um espaco de pelo
menos 10 metros acima da aeronave.

+ Ao usar o modo Asteroide, assegure-se de haver espaco suficiente. Permita
um espac¢o minimo de 40 metros na parte traseira e de 50 metros acima da
aeronave.

+ Use o QuickShots em locais sem edificios e outros obstaculos. Assegure-se de
ndo haver pessoas, animais ou outros obstaculos na rota de voo.

+ Sempre preste atencdo a objetos ao redor da aeronave e use o controle remoto
para evitar colisGes ou obstrucdo da aeronave.

+  NAO use QuickShot em qualquer das seguintes situacdes:

¢ Quando o sujeito estiver bloqueado por muito tempo ou fora do campo de
visdo.

¢ Quando o sujeito estiver em grandes areas monocromaticas, como areas
cobertas de neve ou desertos.

¢ Quando o sujeito tiver cor ou padrdes similares ao entorno.

¢ Quando o sujeito estiver no ar.

* Quando o sujeito estiver se movendo rapidamente.

¢ Quando ailuminagdo estiver extremamente baixa (<5 lux) ou alta (>100.000
lux).

« NAO use o QuickShots em locais préximos a edificios ou onde o sinal GNSS
estiver fraco. Caso contrario, a rota de voo ficara instavel.
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+ Assegure-se de seguir as leis e regulamentacdes locais de privacidade ao usar o
QuickShots.

Como usar o QuickShots

1. Toque no icone do modo de grava¢do na lateral direita da exibicdo da camera e
selecione o QuickShots

2. Depois de selecionar o submodo, toque no icone de mais ou selecione e arraste o
sujeito na tela. Em seguida, toque em & para comecar a gravar. A aeronave gravara
realizando um movimento de voo de acordo com a opgdo selecionada e ird gerar um
video posteriormente. A aeronave retornara a sua posi¢do original apds terminar a
gravagao.

3. Toque @ em ou pressione uma vez o botdo de pausa de voo no controle remoto. A
aeronave saira imediatamente do QuickShots e fard um voo estacionario.

4.4 Hyperlapse

O Hyperlapse tira um certo nimero de fotos de acordo com o intervalo de tempo

e depois compila tais fotos em um video de poucos segundos. Ele é adequado
especialmente para gravar cenas com elementos em movimento, como fluxo do transito,
nuvens em movimento, e o nascer e o por do sol.

Como usar o Hyperlapse

1. Toque no icone do Modo de gravagdo na exibicdo da camera e selecione Hyperlapse

2. Selecione o modo Hyperlapse. Apos definir os parametros relacionados, toque no

botdo do obturador/gravacdo ® para comegar o processo.

3. Toque em ® ou pressione o botdo Stop (Parar) no controle remoto e a aeronave ira
sair do Hyperlapse e fazer um voo estacionario.

4.5 Piloto automatico

O piloto automatico permite que a velocidade de voo seja travada, tornando o controle
mais facil e os movimentos da cdmera mais suaves. No piloto automatico, é possivel
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aplicar entrada adicional no controle para obter movimentos dindmicos de camera, como
subir em espiral.

/\ *+ O desvio de obstaculos no piloto automatico segue o modo de voo atual. Voe
com cuidado.

Como usar o piloto automatico

1. Defina um botdo personalizavel no controle remoto como o Piloto automatico.

2. Ao empurrar os pinos de controle, pressione o botdo de piloto automatico e a
aeronave voara automaticamente na velocidade atual.

3. Pressione o botdo de pausa de voo no controle remoto uma vez ou toque em @ para
sair do piloto automatico.
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5 Aeronave

5.1 Modo de voo

A aeronave suporta os seguintes modos de voo, que podem ser alternados usando o
interruptor do modo de voo no controle remoto.

Modo Normal: Modo Normal é adequado para a maioria dos cenarios de voo. A aeronave
pode fazer voo estaciondrio de modo preciso, voar com estabilidade e usar Modos de voo
inteligentes.

Modo Esportivo: A velocidade max. de voo horizontal da aeronave ird aumentar se
comparada com o Modo Normal. Observe que o desvio de obstaculos esta desativado
no modo Esportivo (S).

Modo Cine: Baseia-se no modo Normal com uma velocidade de voo limitada, tornando a
aeronave mais estdvel durante a gravacgao.

A aeronave mudard automaticamente para o modo Atitude (ATTI) quando o sistema
visual inferior estiver indisponivel ou desativado e o sinal GNSS estiver fraco ou a bussola
estiver sofrendo interferéncias. No modo Atitude (ATTI), a aeronave é facilmente afetada
pelos arredores. Fatores ambientais, como vento, podem resultar em deriva horizontal da
aeronave, podendo representar um perigo, especialmente ao voar em espacos fechados.
A aeronave ndo conseguird fazer voo estacionario ou frear automaticamente. Por isso, o
piloto deve pousa-la assim que possivel para evitar acidentes.

% + Os modos de voo sdo validos apenas em voo manual e com piloto automatico.

/\ *+ Osistema visual é desabilitado no modo Sport, o que significa que a aeronave
ndo sera capaz de detectar obstaculos automaticamente em sua rota. Sera
preciso se manter alerta em relagdo ao ambiente circundante e controlar a
aeronave para evitar obstaculos.

+ Avelocidade maxima e a distancia de frenagem da aeronave sao
significativamente maiores no modo Esportivo. Uma distancia de frenagem
minima de 40 m é necessaria em condi¢des sem vento.

+ Uma distancia minima de frenagem de 15 m é necessaria em condi¢des sem
vento, enquanto a aeronave estiver subindo e descendo nos modos Esportivo
ou Normal.

+ Acapacidade de resposta da aeronave é significativamente maior no modo
Sport, o que significa que um pequeno movimento dos pinos de controle no
controle remoto sera convertido em uma grande distancia de percurso da
aeronave. Certifique-se de manter um espago adequado para manobra durante
0 VOO.
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+ Pode haver um pequeno tremor nos videos gravados no modo Esportivo (S).

5.2 Indicadores de status da aeronave

A aeronave possui dois indicadores de status da aeronave.

Quando a aeronave estiver ligada, mas sem os motores em funcionamento, os
indicadores de status da aeronave exibirdo o status atual da aeronave.

Descrigdes dos indicadores de status da aeronave

Estados normais

Pisca alternadamente em
vermelho, amarelo e verde

Pisca em amarelo 4 vezes

Pisca lentamente em verde
Pisca em verde duas vezes
repetidamente

Pisca lentamente em ama-
relo

Estados de aviso

Pisca rapidamente em
amarelo

Piscando em vermelho len-
tamente

Pisca em vermelho rapida-
mente

Vermelho continuo

Pisca vermelho e amarelo
alternadamente

GNSS habilitado

Ligando e executar testes de autodiagnéstico

Sistemas visuais ativados

GNSS e sistemas visuais desativados (modo

Perda de sinal do controle remoto

Descolagem desativada (por exemplo, bateria

Bateria extremamente fraca

Requer calibracdo da bussola
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[11 Se a aeronave ndo puder decolar enquanto os indicadores de status estiverem piscando
lentamente em vermelho, visualize a mensagem de adverténcia no DJI Fly.

Depois que os motores sao ligados, os Indicadores de status da aeronave piscarao na
cor verde. Na China continental, o indicador de status no lado esquerdo da aeronave
pisca na cor vermelha e o indicador de status no lado direito pisca na cor verde.

/\ * Osrequisitos de iluminacdo variam dependendo da regido. Observe as leis e
regulamentos locais.

5.3 Retorno a Base

Leia o contelido desta secao com atencao para garantir que vocé esteja familiarizado
com o comportamento da aeronave no modo de Retorno a base (RTH).

Afuncdo de Retorno a base (RTH) retornard a aeronave automaticamente para o Ultimo
Ponto de origem registrado. A funcdo RTH pode ser acionada de trés formas: o usuario
aciona efetivamente o RTH, a aeronave tem a bateria fraca ou o sinal do controle
remoto foi perdido (o RTH a prova de falhas é acionado). Se a aeronave tiver registrado
o Ponto de origem com sucesso e o sistema de posicionamento estiver funcionando
normalmente, quando a funcdo RTH for acionada, a aeronave retornard e pousara
automaticamente no Ponto de origem.

+ Ponto de origem: O Ponto de origem sera registrado na decolagem, desde que
a aeronave receba um sinal GNSS forte & 26 ou que a iluminacdo seja suficiente.
Depois que o Ponto de origem tiver sido registrado, um alerta de voz sera
emitido pelo DJI Fly. Se for necessério atualizar o Ponto de origem durante o voo
(por exemplo, se vocé tiver mudado sua posi¢do), o Ponto de origem pode ser

atualizado manualmente na pagina ° * * > Seguranca no DJI Fly.

Durante o procedimento de RTH, a rota RTH de RA sera exibida na exibicdo da

camera, ajudando o usuario a visualizar a rota de retorno e a garantir a seguranca

de voo. A exibicdo da cdmera apresentara também o AR de Ponto de origem. Quando

a aeronave alcancar a area acima do Ponto de origem, a cdmera com estabilizador
virara automaticamente para baixo. O AR da sombra da aeronave aparecera na exibi¢do
da camera quando a aeronave estiver se aproximando do solo, permitindo que vocé
controle a aeronave para pousar com mais precisdo em seu local preferido.

Por padréo, o AR de Ponto de Origem, o a rota RTH de RA e a sombra de RA da aeronave

serdo exibidas na exibi¢do da camera. A exibicdo pode ser alterada em ° * * > Seguranca >
Configuracdes de RA.
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/\ * Avrotade RTH RA é usada apenas como referéncia, podendo desviar da rota de
voo real em diferentes cendrios. Sempre preste atenc¢do a exibicdo ao vivo na
tela durante o RTH. Voe com cuidado.

+ Durante o RTH, a aeronave ajustard automaticamente a inclinagdo do
estabilizador para fazer com que a cdmera aponte para a rota de RTH por
padrdo. Ao usar o botdo de rolagem do estabilizador para ajustar a orientagdo
da camera, ou ao pressionar os botdes personalizaveis do controle remoto
para centralizar novamente, a cdmera fard com que a aeronave pare de
ajustar automaticamente a inclina¢do do estabilizador, o que podera impedir
a visualizagdo da rota RTH de RA.

Aviso

/\ * Aaeronave pode ndo conseguir retornar ao Ponto de origem normalmente se
o sistema de posicionamento estiver funcionando de forma anormal. Durante
o RTH a prova de falhas, a aeronave podera entrar em modo ATTI e pousar
automaticamente se o sistema de posicionamento estiver funcionando de
forma anormal.

+ Se ndo houver sinal GNSS, ndo voe sobre superficies que contenham agua,
prédios espelhados ou em cendrios onde a altitude acima do solo seja superior
a 30 metros. Se o sistema de posicionamento estiver funcionando de forma
anormal, a aeronave entrara em modo ATTI.

+  Eimportante configurar uma altitude de RTH adequada antes de cada voo.
Inicie o DJI Fly e defina a altitude de RTH.

+ Aaeronave ndo sera capaz de detectar obstaculos durante o RTH se as
condi¢des ambientais ndo forem adequadas para o sistema de deteccdo.

+ Zonas GEO podem afetar o procedimento de RTH. Evite voar perto de zonas
GEO.

+ Aaeronave pode ndo conseguir retornar a um Ponto de origem se a velocidade
do vento estiver muito alta. Voe com cuidado.

+ Mantenha aten¢do redobrada a objetos pequenos ou finos (como galhos de
arvores ou linhas de tensdo) ou a objetos transparentes (como agua ou
vidro) durante o procedimento de RTH. Saia do RTH e controle a aeronave
manualmente em caso de emergéncia.

+ Defina o RTH avancado como Preset (Predefinido) se houver linhas de tensdo
ou torres de transmissdo das quais a aeronave ndo consiga desviar na rota de
RTH e assegure-se de que a Altitude de RTH esteja definida acima de todos os
obstaculos.
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+ Aaeronave freara e retornard a base (RTH) de acordo com as configurac@es
mais recentes, caso as configura¢des de Advanced RTH (RTH avangado) no DI
Fly forem alteradas durante o procedimento de RTH.

+  Se a altitude maxima for ajustada abaixo da altitude atual durante o RTH, a
aeronave descera até a altitude maxima primeiro e depois continuara o retorno
a base (RTH).

+ Aaltitude RTH ndo podera ser alterada durante o RTH.

+ Se houver uma grande diferenca entre a altitude atual e na altitude de RTH,
a quantidade de energia da bateria utilizada ndo podera ser calculada com
precisdo devido a variacdo nas velocidades do vento em diferentes altitudes.
Preste ainda mais aten¢do as mensagens sobre a energia da bateria e as
mensagem de adverténcia no DJI Fly.

* Quando o sinal do controle remoto estiver normal durante o RTH avangado,
o pino de inclinagdo podera ser usado para controlar a velocidade do voo,
mas a orientacdo e a altitude ndo poderao ser controladas e a aeronave
ndo podera voar para a esquerda ou para a direita. O ato de pressionar
constantemente o pino de inclinagdo para acelerar aumentara a velocidade de
consumo de energia da bateria. A aeronave ndo podera desviar de obstaculos
se a velocidade de voo exceder a velocidade efetiva de detec¢do. A aeronave ira
frear, pairar e sair do RTH se o pino de inclina¢do for totalmente empurrado
para baixo. A aeronave pode ser controlada apés a liberagdo do pino de
inclinacdo.

+ Caso a aeronave atinja o limite de altitude da localiza¢do atual da aeronave ou
do Ponto de origem durante a subida na rota predefinida de RTH, a aeronave
interrompera a subida e retornara ao Ponto de origem na altitude atual. Preste
atencdo a seguranca de voo durante o RTH.

* Se o Ponto de origem estiver dentro de uma Zona de altitude enquanto a
aeronave estiver fora dela, quando a aeronave atingir a Zona de altitude, ela
descerd abaixo do limite de altitude, que pode ser inferior a altitude de RTH
definida. Voe com cuidado.

+ Aaeronave saira do RTH se o ambiente circundante for muito complexo
para concluir o RTH, mesmo se o sistema de deteccdo estiver funcionando
adequadamente.

* O RTH ndo pode ser acionado durante o pouso automatico.

RTH avancado

Quando o RTH avancado é acionado, a aeronave planejara automaticamente a melhor
rota de RTH, que sera exibida no DJI Fly e se ajustara de acordo com as condi¢ées
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ambientais. Durante o procedimento de RTH, a aeronave ajustara a velocidade de voo
automaticamente de acordo com os fatores ambientais, como velocidade e dire¢do do
vento e obstaculos.

Se o sinal de controle entre o controle remoto e a aeronave estiver bom, saia do RTH

tocando em @ no DJI Fly ou pressionando o botdo RTH no controle remoto. Vocé ira
recuperar o comando da aeronave depois que sair do RTH.

Método acionador

O usudrio ativamente aciona o RTH

Durante o voo, vocé pode acionar o RTH pressionando e segurando o botdo de RTH

no controle remoto ou tocando em & na lateral esquerda da exibicdo da cAmera e, em
seguida, pressionando e segurando o icone de RTH.

Se o sinal do controle remoto for perdido durante o RTH, a aeronave continuara o
procedimento de RTH independentemente da A¢do de sinal perdido predefinida.

Aeronave com bateria fraca

Durante o voo, se o nivel da bateria estiver baixo e com carga suficiente apenas para
voar até o Ponto de origem, uma mensagem de adverténcia sera exibida no DJI Fly. Se
vocé tocar para confirmar o RTH ou ndo agir antes do término da contagem regressiva, a
aeronave iniciara automaticamente o RTH de bateria fraca.

Se vocé cancelar o RTH de bateria baixa e continuar voando com a aeronave, ela pousara
automaticamente quando o nivel atual da bateria for suficiente apenas para que ela
consiga baixar de sua altitude atual.

O pouso automatico ndo pode ser cancelado, mas vocé ainda pode usar os pinos de
inclinagdo e rotagdo para mover a aeronave horizontalmente e o pino do acelerador
para controlar a velocidade de descenso. Voe com a aeronave para um local adequado e
pouse-a 0 mais rapido possivel.

/\ * Pouse aaeronave o mais rapido possivel quando o nivel da Bateria de voo
inteligente estiver muito baixo e ndo houver energia suficiente para retornar
a base. A acdo tardia iniciard uma reducdo progressiva do impulso, podendo
evoluir para uma descida descontrolada apds a exaustdo total. Isso pode causar
destrui¢do da aeronave, danos a propriedade de terceiros ou lesGes pessoais.

+ NAO empurre o pino do acelerador para cima sucessivas vezes durante o pouso
automatico. Caso contrario, a aeronave sofrera uma redugdo progressiva no
impulso e podera até cair apds o esgotamento completo da bateria.
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Perda do sinal do controle remoto

Se o sinal do controle remoto for perdido por mais de 6 segundos, a aeronave iniciara
automaticamente o RTH a prova de falhas se a Acdo em caso de sinal perdido estiver
definida como RTH. A acdo também pode ser definida como Pairar ou Pousando.

Quando a iluminagdo e as condi¢cdes ambientais forem adequadas para o sistema visual,
o DJI Fly exibira a rota de RTH gerada pela aeronave antes da perda do sinal. A aeronave
iniciara o procedimento de RTH usando o RTH avangado de acordo com as configuracdes
de RTH. A aeronave permanecera em procedimento de RTH mesmo se o sinal do controle
remoto for restaurado. O DJI Fly atualizara a rota de RTH de acordo.

Quando a iluminagdo e as condi¢des ambientais ndo forem adequadas para o sistema
visual, a aeronave freara, fara voo estacionario e entrara em procedimento de RTH pela
rota original.

+ Seadistancia do RTH (a distancia horizontal entre a aeronave e o Ponto de origem)
for maior do que 50 metros, a aeronave ajustara sua orientacdo e voara para tras por
50 metros em sua rota de voo original antes de entrar na rota de RTH predefinida.

+ Seadistancia do RTH for superior a 5 metros, mas inferior a 50 metros, a aeronave
ajustara sua orientacdo e voara reto na horizontal e na altitude atual até o Ponto de
origem.

+ Aaeronave pousard imediatamente se a distancia de RTH for inferior a 5 metros.

Procedimento de RTH

Depois que o RTH avancado é acionado, a aeronave freia e faz voo estacionario no local.

* Quando as condi¢des ambientais ou de iluminag¢do forem adequadas para o
sistema visual:

* Se 0 GNSS estava disponivel no momento da decolagem, a aeronave ajustara sua
orientagdo para o Ponto de origem, planejara a melhor rota de acordo com as
configuracBes de RTH e, em seguida, retornara para o Ponto de origem.

+ Se 0 GNSS estava indisponivel e apenas o sistema visual estava funcionando
durante a decolagem, a aeronave ajustara sua orientacao para o Ponto de origem,
planejara a melhor rota de acordo com as configura¢des de RTH e, em seguida,
retornara para a posicao com sinal de GNSS forte, com base nas configura¢des de
RTH. Ela vai seguir aproximadamente a trajetéria inicial de volta para os arredores
do ponto inicial. Neste momento, preste aten¢ao aos comandos no aplicativo e
escolha se vai deixar a aeronave executar o RTH e pousar automaticamente ou se
vai controlar manualmente o procedimento de RTH e o pouso.

Verifique se o sinal de GNSS né&o esta disponivel na decolagem:

o Certifique-se de que a acdo de desvio de obstaculos esteja habilitada.
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NAO voe em espagos confinados e a velocidade do vento no ambiente deve
ser inferior a 3 m/s.

> Voe em areas abertas e fique a pelo menos 10 metros de qualquer obstaculo
logo apds a decolagem, caso contrario a aeronave pode ndo ser capaz de
retornar a base. Evite voar acima de superficies que contenham agua até
alcangar uma area com sinal de GNSS forte. A altitude acima do solo deve ser
superior a 2 metros e inferior a 30 metros. Caso contrario, a aeronave pode
ndo ser capaz de retornar ao ponto de origem. Se a aeronave entrar no modo
de ATTI antes de alcancar a area com sinal de GNSS forte, o ponto de origem
sera invalidado.

©  Se o posicionamento visual ndo estiver disponivel durante o voo, a aeronave
ndo conseguira retornar ao ponto de origem. Preste aten¢do ao ambiente, de
acordo com os comandos de voz do aplicativo, para evitar colisdes.

© Quando a aeronave retornar a vizinhang¢a do ponto de decolagem e o
aplicativo indicar que o ambiente atual é complexo, confirme se continuara
voando:

Vocé precisara confirmar se a rota de voo esta correta e prestar aten¢do a
seguranca de voo.

Vocé precisara confirmar se as condi¢des de iluminacdo sao suficientes
para o sistema visual. Caso contrario, a aeronave pode sair do RTH. Forgar
a aeronave a continuar o procedimento de RTH ou o voo pode fazer com
que ela entre no modo de ATTI.

> Depois da confirmacdo, a aeronave voltara ao ponto de origem em baixa
velocidade. Se um obstaculo surgir na rota de retorno, a aeronave freara e
podera sair do procedimento de RTH.

Esse procedimento de RTH ndo é compativel com a detec¢do de obstaculos
dindmicos (incluindo pedestres, etc.) e nem com a detec¢do de obstaculos em
cenarios sem textura, como vidro ou paredes brancas.

© O procedimento de RTH exige que o solo e os ambientes préximos (como as
paredes) tenham texturas vivas e sem altera¢des dinamicas.

Quando as condi¢des ambientais ou de iluminacdo ndo forem adequadas para o
sistema visual:

+ Seadistancia de RTH for superior a 5 metros, a aeronave retornara a origem de
acordo com a Predefinicdo.

+ Aaeronave pousard imediatamente se a distancia de RTH for inferior a 5 metros.
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Configuragdes de RTH
Configuragdes de RTH estdo disponiveis para RTH avangado. Abra a exibicdo da cdmera
no DJI Fly, toque em ° * * > Seguranca e role até Retorno a Base (RTH).

+ ldeal:

-

4

+ Seailuminagdo for suficiente e o ambiente apropriado para os sistemas visuais,
a aeronave planejara automaticamente a rota ideal de RTH e ajustard a altitude
de acordo com fatores ambientais, como obstaculos e sinais de transmissao,
independente da configuracdo de altitude de RTH. A rota ideal de RTH significa
que a aeronave percorrera a menor distancia possivel para reduzir a quantidade
de energia da bateria usada e aumentar o tempo de voo.

+ Seailuminagdo for insuficiente ou o ambiente ndo for adequado para o
sistema visual, a aeronave executara a rota predefinida de RTH com base nas
configuracBes de altitude de RTH.

* Predefini¢do:

- /—}A
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Distancia/Altitude de RTH

Condicdes de ilumina-
¢cdo e ambiente adequa-
das

Condigées de ilumina-
¢do e ambiente inade-
quadas

A aeronave planejara a

rota de RTH, voara pa- L
A aeronave subird até a

altitude de RTH e voara
até o Ponto de origem

) ra uma area aberta en-
Altitude atual

< altitude de
RTH

quanto desvia de obsta-
culos, subira até a altitu-
de de RTH e retornara

a base usando a melhor
rota.

em uma linha reta na al-

Distancia de titude de RTH.

RTH >50 m

. A aeronave voara até
Altitude atual

> altitude de
RTH

o Ponto de Origem em
uma linha reta na altitu-

A aeronave retornara a
de atual.

base usando a melhor
rota na altitude atual.

A aeronave voara até

o Ponto de Origem em
uma linha reta na altitu-
de atual.

A distancia RTH estd entre 5 e
50 m

Quando a aeronave estiver se aproximando do Ponto de origem, se a altitude

atual for superior a altitude de RTH, a aeronave decidird de forma inteligente se

deve descer enquanto voa para a frente, de acordo com o ambiente circundante, a
iluminacdo, a altitude de RTH definida e a altitude atual. Quando a aeronave alcancar
a area acima do Ponto de origem, sua altitude atual ndo sera inferior a altitude de
RTH definida.

O plano de RTH para diferentes ambientes, métodos de acionamento do RTH e
configuragdes do RTH é:
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Método de Aciona-
mento do RTH

Condicdes de iluminagao e
ambiente adequadas

(A aeronave pode desviar de
obstaculos e zonas GEO)

Condic6es de iluminagao e
ambiente inadequadas

O usudrio ativamen-
te aciona o RTH

Aeronave com bate-
ria fraca

Perda do sinal do
controle remoto

A aeronave realizara o RTH com
base nas configuraces do RTH:

+ Ideal

* Predefinida

Predefinida (a aeronave pode
desviar de zonas GEO)

Rota RTH original,

RTH predefinida serd executado
quando o sinal for restaurado
(a aeronave pode contornar
zonas GEO)

Protecdo de pouso

Quando a aeronave comecar a pousar, a protecao de pouso sera habilitada durante o

RTH.

O desempenho especifico da aeronave é:

+ Se o solo for considerado adequado para pouso, a aeronave pousara diretamente.

+ Se o solo ndo for adequado para pouso, a aeronave fara voo estaciondrio e aguardara
a confirmacao do piloto.

+ Seaprotecdo de pouso ndo estiver ativada, o DJI Fly exibira um aviso de pouso
quando a aeronave descer a uma altura de 0,5 metros do solo. Toque em Confirmar
ou empurre o stick do acelerador totalmente para baixo e mantenha pressionado por
um segundo, e a aeronave pousara.

A .

A protecao de pouso apenas ajuda a determinar o ambiente de pouso. Sempre

preste atencdo aos arredores durante o pouso para garantir a seguranca.

+ Nas situagdes a seguir, a protecdo de pouso pode ficar indisponivel e a
aeronave pode pousar diretamente:

* Ao sobrevoar superficies monocromaticas, refletoras ou com pouca luz, uma
grande area de superficies sem textura clara ou superficies com textura
dindmica, como ladrilhos de ceramica lisos, chdo de garagem com luz
insuficiente e relva ao vento.

* Ao sobrevoar obstaculos sem textura clara, como grandes rochas, ou
superficies refletoras ou monocromaticas, como ladrilhos elevados.

46
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Ao sobrevoar obstaculos pequenos ou finos, como cabos de energia e
galhos de arvores.

Ao sobrevoar superficies semelhantes ao solo plano, como arbustos
aparados e planos, topos de arvores planas e solo hemisférico.

Nas situagdes a seguir, a protecdo de pouso pode ser acionada por engano e a
aeronave ndo sera capaz de pousar:

*

Ao sobrevoar superficies que o sistema visual possa confundir com agua,
tais como terrenos Umidos e areas com pogas.

Ao sobrevoar superficies planas, mas com textura clara (superficies obliquas
ou escadas) nas proximidades.

Ap6s alcangar a area acima do Ponto de origem, a aeronave pousara
precisamente no ponto de decolagem. A realizacdo de um pouso de precisdo
esta sujeita as seguintes condigdes:

*

*

O Ponto de origem deve ser registrado na decolagem e ndo deve ser
alterado durante o voo.

Durante a decolagem, a aeronave deve subir verticalmente por pelo menos
7 m antes de voar horizontalmente.

As caracteristicas do terreno do Ponto de origem devem permanecer
totalmente inalteradas.

As caracteristicas do terreno do Ponto de origem devem ser suficientemente
diferenciadas. Terrenos como areas cobertas de neve ndo sdo adequados.

A iluminacdo ndo pode ser muito clara e nem muito escura.

Durante o pouso, o0 movimento de outros pinos de controle exceto o pino do
acelerador serd considerado como uma desisténcia da aterrissagem de preciséo
e a aeronave descera verticalmente.
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5.4 Sistema de deteccgdo

1. Sistema visual monocular 2. Sistema de deteccdo por
omnidirecional infravermelho inferior

O sistema visual monocular omnidirecional funciona melhor com iluminagdo adequada e
obstaculos claramente demarcados ou texturizados. O sistema visual omnidirecional sera
ativado automaticamente quando a aeronave estiver nos modos Normal ou Cine e se a
acdo de desvio de obstaculo estiver ajustada para Desviar ou Frear no DJI Fly. A fungao
de posicionamento é aplicavel quando os sinais GNSS estiverem indisponiveis ou fracos.

EO Quando o posicionamento visual e o desvio de obstaculos estiverem
desativados, a aeronave dependerd apenas do GNSS para pairar, o desvio de
obstaculos omnidirecional estara indisponivel, e a aeronave ndo ird desacelerar
automaticamente durante a descida perto do solo. Tenha cuidado extra quando
o posicionamento visual e o desvio de obstaculos estiverem desativados.

+ Adesativacdo do posicionamento visual e do desvio de obstaculos sé entra
em vigor ao voar manualmente, e ndo entrard em vigor ao usar RTH, pouso
automatico ou usar modos de voo inteligentes.

« O posicionamento visual e o desvio de obstaculos podem ser temporariamente
desativados em nuvens e neblina ou quando um obstaculo for detectado
durante o pouso. Mantenha o posicionamento visual e o desvio de obstaculos
habilitados em cendarios normais de voo. O posicionamento visual e o desvio de
obstaculos sdo habilitados por padrdo ap6s reiniciar a aeronave.

Aviso

/\ * Preste atencdo ao ambiente de voo. O sistema de detec¢do funciona apenas
sob condig¢Bes limitadas e ndo pode substituir o controle e o discernimento
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humanos. Durante um voo, sempre preste atencdo ao ambiente circundante
e aos avisos em DJI Fly, e seja responsavel pelo controle da aeronave a todo
momento.

Se ndo houver sinal de GNSS disponivel, o sistema visual inferior ajudara com o
posicionamento da a aeronave. O sistema funciona melhor quando a aeronave
estad a uma altitude entre 0,5 e 30 metros. Se a altitude da aeronave estiver
acima de 30 m, tenha cuidado extra, pois o posicionamento dos sistemas visuais
podem ser afetados.

O sistema visual inferior pode ndo funcionar adequadamente quando a
aeronave voar proximo a dgua. Assim, a aeronave pode ndo ser capaz de evitar
ativamente a agua abaixo durante o pouso. Recomenda-se manter o controle
de voo em todos os momentos, usar discernimento com base no ambiente
circundante e evitar depender demais do sistema visual inferior.

O sistema visual ndo pode identificar com precisdo grandes estruturas com
armagdes e cabos, como guindastes, torres de transmissdo de alta tensdo,
linhas de transmissao de alta tensdo, pontes estaiadas e pontes suspensas.

O sistema visual ndo funciona corretamente proximo a superficies que ndo
tenham varia¢8es de padrdo nitidas ou quando a iluminagdo for muito forte ou
muito fraca. O sistema visual ndo funcionara corretamente em qualquer uma
das seguintes situagdes:

* Voar préximo a superficies monocromaticas (por exemplo, preto, branco,
vermelho, verde puros).

* Voos préximos a superficies altamente reflexivas.

* Ao voar préximo a dgua ou superficies transparentes.

+ Voos proximos a superficies ou objetos moveis.

¢ Sobrevoar areas que tenham alteracdes de luz frequentes ou drasticas.

* Voos proximo a superficies com escuriddo extrema (<1 lux) ou brilho
extremo (>100.000 lux).

* Ao voar préximo a superficies que refletem ou absorvem fortemente ondas
infravermelhas (por exemplo, espelhos, vidro, sinaliza¢des rodoviarias e
pavimentos de asfalto).

* Ao voar préximo a superficies sem padr&es ou texturas nitidos.

* Voar proximo a superficies com padrdes ou texturas idénticas e repetidas
(por exemplo, azulejos com o0 mesmo design).

¢ Voos proximos a obstaculos com superficies pequenas (ex.: galhos de
arvores e linhas de tensao).
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* Voos proximos a objetos semelhantes a postes pequenos (ex.: postes de
energia, postes de iluminagdo publica).

+ Voar proximo a sujeitos em movimento (por exemplo, pessoas andando ou
veiculos).

+ Mantenha os sensores sempre limpos. NAO risque ou adultere os sensores.
NAO use a aeronave em ambientes empoeirados ou Umidos.

+ As cameras do sistema visual podem precisar ser calibradas ap6s armazenadas
por um longo periodo de tempo. Um alerta aparecera no DJI Fly e a calibracdo
sera realizada automaticamente.

+ NAO voe na chuva, neblina ou quando a visibilidade for inferior a 100 metros.
+  NAO obstrua o sistema de deteccao.

+  NAO decole rapidamente em direcdo a um obstaculo para, assim, evitar o risco
de o sistema de detec¢do ndo responder a tempo, o que pode resultar em uma
colisdo.

+ Verifique o seguinte antes de cada decolagem:

+ Verifique se ndo ha adesivos ou outras obstru¢des sobre o vidro dos
sistemas de deteccao.

* Use um pano macio se houver sujeira, poeira ou dgua no vidro dos sistemas
de deteccdo. NAO use nenhum produto que contenha &lcool.

¢ Entre em contato com o Suporte DJI se houver danos as lentes do sistema
de deteccdo.

5.5 Sistemas avancados de assisténcia de
pilotagem

O recurso Sistemas Avancados de Assisténcia de Pilotagem (APAS) esta disponivel nos
modos Normal e Cine. Quando os APAS estiverem habilitados, a aeronave continuara

a responder aos seus comandos e planejara sua rota de acordo com as intervengdes
dos pinos de controle e do ambiente de voo. Os APAS tornam mais facil desviar de
obstaculos, obter imagens mais nitidas e proporcionar uma melhor experiéncia de voo.

Quando os APAS estiverem habilitados, a aeronave pode ser parada ao se pressionar o
botdo de pausa de voo no controle remoto. A aeronave freara e fara voo estacionario por
trés segundos, aguardando os comandos do piloto.

Para habilitar o APAS, abra o DJI Fly, acesse ®* * > Seguranca > Desvio manual de
obstaculos, e selecione Contornar. Defina as Opg¢des de desvio como Normal ou Nifty.
No modo Funcional, a aeronave pode voar mais répido, de maneira mais suave e mais
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perto dos obstaculos, obtendo assim imagens melhores enquanto desvia de obstaculos.
No entanto, o risco de colidir com obstaculos aumentara. Voe com cuidado.

O modo Nifty ndo funcionara normalmente nas seguintes situacdes:

* Quando a orientacdo da aeronave mudar bruscamente, voando préximo a
obstaculos.

* Ao voar em alta velocidade através de obstaculos estreitos, como copas de arvores ou
arbustos.

« Ao voar préximo a obstaculos que sdo pequenos demais para serem detectados.

* Ao voar com o protetor de hélice.

Aviso

/\ -+ Certifique-se de usar os APAS quando o sistema visual estiver disponivel.
Certifique-se de que ndo haja pessoas, animais, objetos pequenos (por
exemplo, galhos de arvores) ou objetos transparentes (por exemplo, vidro e
agua) ao longo da rota de voo desejada.

+ Certifique-se de usar os APAS quando o sistema visual inferior estiver disponivel
ou o sinal GNSS estiver forte. Os APAS podem ndo funcionar corretamente
quando a aeronave estiver sobrevoando superficies cobertas de dgua ou neve.

*  Tenha cuidado extra ao voar em ambientes extremamente escuros (<5 lux) ou
claros (>100.000 lux).

* Mantenha sua atencdo no DJI Fly e certifique-se de que os APAS estejam
funcionando normalmente.

+ O APAS pode ndo funcionar corretamente quando a aeronave estiver voando
perto de seus limites de voo ou em Zonas GEO.

* Quando ailuminagdo se tornar insuficiente e o sistema visual estiver
parcialmente indisponivel, a aeronave ird alternar do desvio de obstaculos
para frear e pairar. E necessério centralizar os pinos de controle e continuar
controlando a aeronave.

Protecdo de pouso

Se a a¢do de desvio de obstaculo estiver definida como Contornar ou Frear, a prote¢do
de pouso serd ativada quando o pino do acelerador for empurrado para baixo para
pousar a aeronave. Quando a aeronave comegar a pousar, a prote¢do de pouso sera
habilitada.

+ Seosolo for considerado adequado para pouso, a aeronave pousara diretamente.
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+ Seosolo for considerado inadequado para pouso, a aeronave ira pairar quando a
aeronave descer a uma certa altura acima do solo. Empurre o pino do acelerador
para baixo por pelo menos cinco segundos e a aeronave pousara sem desviar de
obstaculos.

5.6 Assisténcia visual

Para ajudar os usuarios a navegar e observar obstaculos durante o voo, a exibi¢do
da assisténcia visual alterna automaticamente para os feeds dos sensores de visdo
correspondentes com base na direcao de voo.

Deslize para a esquerda no indicador de atitude, direita no mini mapa ou toque no
icone no canto inferior direito do indicador de atitude para mudar para a exibicdo da
assisténcia visual. Toque no centro da tela para maximizar a exibi¢do da assisténcia
visual.

/\ * Ao seusar a assisténcia visual, a qualidade da transmissdo de video pode
ser menor devido ao limite de largura de banda de transmissdo, desempenho
do telefone celular ou resolu¢do de transmissdo de video da tela no controle
remoto.

«  Enormal que componentes da aeronave aparecam na exibicdo da assisténcia
visual.

+ Aassisténcia visual deve ser usado apenas para referéncia. Paredes de vidro e
pequenos objetos como galhos de arvore, fios elétricos e linhas de pipas ndo
podem ser exibidos adequadamente.

+ Aassisténcia visual ndo esta disponivel quando a aeronave ainda ndo decolou
ou quando o sinal de transmissdo de video esta fraco.
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m O 0 M= O

1. Toque no icone de diregdo de visdo
2. Toque na seta para alternar entre as diferentes dire¢des da exibi¢do da assisténcia

visual. Toque na direcdo novamente para trava-la.

A direcdo da linha indica a dire¢do atual da velocidade de voo da aeronave e o
comprimento da linha indica a velocidade de voo da aeronave.

/\ * Quando a dire¢do ndo esta travada em uma dire¢do especifica, a exibicdo
do assistente visual alterna automaticamente para a direcdao de voo atual.
Toque em qualquer outra seta direcional para alternar a dire¢do da exibicdo
do assistente visual por um tempo antes de voltar a exibicdo da dire¢do atual de
VOo.

Aviso de risco de colisdo

Quando um obstaculo for detectado na direcdo da exibicdo atual, a assisténcia visual
exibira um alerta de colisdo. O cor do aviso é determinada pela distancia entre o
obstaculo e a aeronave. As cores amarela e vermelha indicam que a distancia relativa
varia de distante para perto.

Q + O FOV da assisténcia visual em todas as direcdes é limitado. E normal n3o ver
obstaculos no campo de visdo durante um aviso de colisdo.

+ O aviso risco de colisdo ndo é controlado pela Tela do mapa do radar e
permanece visivel mesmo quando o mapa do radar esta desligado.

+ 0O aviso de colisdo s6 aparece quando a exibi¢do de assisténcia visual esta na
janela menor.

5.7 Hélices

Como acoplar e desacoplar as hélices

Conecte as hélices marcadas aos motores marcados e as hélices sem marca¢do aos
motores sem marcacdo. Use a chave de fenda que vem na embalagem da aeronave para
instalar e remover as hélices. Certifique-se de que os parafusos estejam devidamente
apertados ao instalar as hélices.
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Marcadas Nao marcadas

Aviso

/\ * Aspasdahélice sdo afiadas. Manuseie com cuidado para evitar les6es pessoais
ou deformacgdes nas hélices.

+ Certifique-se de que as hélices e os motores estejam instalados com seguranga
antes de cada voo.

+  Use apenas hélices oficiais da DJI. NAO misture tipos de hélices.
+ Hélices sdo componentes consumiveis. Compre hélices adicionais se necessario.

+ Assegure-se de que todas as hélices estejam em boas condi¢8es antes de cada
voo. NAO utilize hélices velhas, lascadas ou quebradas. Limpe as hélices com
um pano macio e seco se houver qualquer matéria estranha presa a elas.

+  Fique longe de hélices ou motores em rotagdo para evitar ferimentos.

+ Para evitar danificar as hélices, coloque a aeronave corretamente durante
o transporte ou o armazenamento. NAO aperte nem dobre as hélices. O
desempenho do voo podera ser afetado se as hélices estiverem danificadas.

+ Certifique-se de que os motores estejam instalados com firmeza e que
girem suavemente. Se o motor sobrecarregar ou parar durante o voo, pouse
imediatamente.

«  NAO tente modificar a estrutura dos motores.

+ NAO toque, nem deixe as maos ou partes do corpo tocarem os motores apos o
V0o, pois eles podem estar quentes.

+  NAO bloqueie nenhum dos orificios de ventilacdo no motor ou no corpo da
aeronave.

+  Verifique se os ESCs emitem som normal quando ligados.
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5.8 Bateria de Voo Inteligente

Aviso

/\ * Leiaesigarigorosamente as instru¢des contidas neste manual, nas
Diretrizes de seguranca e nos adesivos da bateria antes de usa-la. Os usuarios
tém total responsabilidade por todas as operag¢des e uso.

1. NAO carregue a Bateria de Voo Inteligente imediatamente ap6s o voo; pois ela
pode estar muito quente. Espere a bateria esfriar até atingir a temperatura de
carregamento permitido antes de carrega-la novamente.

2. Paraevitar danos, a bateria sé sera carregada quando sua temperatura estiver
entre 5 °C e 40 °C. A temperatura de carregamento ideal é de 22 °C a 28 °C.
O carregamento no intervalo de temperatura ideal pode prolongar a duragdo da
bateria. O carregamento é interrompido automaticamente se a temperatura da célula
de bateria exceder 55 °C durante o carregamento.

3. Aviso de temperatura baixa:

+ As baterias ndo podem ser usadas em ambientes com temperatura
extremamente baixa, inferior a 0 °C.

+ A capacidade da bateria é reduzida significativamente em voos a temperaturas
baixas, entre 0 °C e 5 °C. Certifique-se de carregar completamente a bateria antes
da decolagem. Faga um voo estacionario no local por um tempo para aquecer a
bateria antes da decolagem.

+ Ao voar em ambientes de baixa temperatura, recomenda-se aquecer a bateria até
uma temperatura minima de 10 °C antes da decolagem. A temperatura ideal para
aquecer a bateria é acima de 20 °C.

* Areducdo de capacidade da bateria em ambientes com baixas temperaturas
reduz o desempenho da resisténcia da velocidade do vento da aeronave. Voe com
cuidado.

+ Tenha atencdo especial ao voar em alta elevacdo com temperatura baixa.

4. Uma bateria totalmente carregada descarregara automaticamente se ficar um
periodo ociosa. Note que é normal a bateria emitir calor durante o processo de
descarga.

5. Carregue totalmente a bateria pelo menos uma vez a cada 3 meses para manter a
sua integridade. Se a bateria ndo for usada por um longo periodo, seu desempenho
pode ser afetado ou até mesmo causar danos permanentes a bateria. Se uma bateria
ndo tiver sido carregada ou descarregada por trés meses ou mais, ela ndo serd mais
coberta pela garantia.
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6. Por questdes de seguran¢a, mantenha as baterias com um nivel de energia
baixo quando estiverem sendo transportadas. Antes do transporte, recomenda-se
descarregar as baterias até 30% ou menos.

Como instalar/remover a bateria

Instalacao

Remocao

A * NAOinsira ou remova a bateria enquanto a aeronave estiver ligada.
« Certifique-se de que a bateria esteja instalada com firmeza até ouvir o som
de clique. NAO inicie a aeronave quando a bateria ndo estiver firmemente
instalada, pois isso pode causar mau contato entre a bateria e a aeronave, além
de apresentar perigos.

Como usar a bateria

Como verificar o nivel da bateria

Pressione o botdo liga/desliga uma vez para verificar o nivel atual da bateria.
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1. Botdo liga/desliga
2. LEDs de nivel da bateria

Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel de energia da bateria durante o carregamento
e o descarregamento. Os status dos LEDs sdo definidos abaixo:

® LED aceso

® LED intermitente

' LED apagado
Padrao de luz intermitente Nivel da bateria
ORORORO) 88 a 100%
ONORORO" 76% a 87%
®®®O0 63% a 75%
ORO 51% a 62%
®®0 0 38% a 50%
Ok 26% a 37%
®0 0O 13% a 25%
© O 0 O 0% a 12%

Como Ligar/Desligar

Pressione e mantenha pressionado o botdo Liga/Desliga pressionado para ligar ou
desligar a aeronave. Os LEDs de nivel da bateria exibem o nivel da bateria quando a
aeronave esta ligada. Eles desligam quando a aeronave é desligada.

Se os dois LEDs mostrados na imagem abaixo piscarem simultaneamente, isso significa
que a bateria ndo esta funcionando corretamente. Remova a bateria da aeronave e insira
novamente. Certifique-se de que ela esteja firmemente instalada.
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Como carregar a bateria

Carregue totalmente a bateria antes de cada uso. Recomenda-se o uso de carregadores
fornecidos pela DJI ou outros carregadores compativeis com o protocolo de
carregamento rapido USB PD.

Como usar um carregador

/\ + N&o é possivel carregar a bateria se a aeronave estiver ligada.

A tabela abaixo mostra o nivel da bateria durante o carregamento.

Padrao de luz intermitente Nivel da bateria
o @ O O 0a50%
@) (@@ O 51% a 75%
OSOSOROS 76% a 99%
0@ ® e 100%

Xk +  Afrequéncia com que os LEDs de nivel da bateria piscam varia de acordo com
o carregador USB utilizado. Se a velocidade de carregamento for rapida, os LEDs
do nivel da bateria piscardo rapidamente.

* Quatro LEDs piscando simultaneamente indicam que a bateria esta danificada.
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Como utilizar o carregador com multiplas entradas
(111

Clique no link abaixo ou leia o c6digo QR para assistir ao tutorial em video.

https://www.dji.com/lito-1/video

/\ * Atemperatura ambiente afeta a velocidade de carregamento. O carregamento
serd mais rapido em ambientes bem ventilados e a uma temperatura de 25 °C.

+ O carregador com multiplas entradas s6 é compativel com um modelo
especifico da Bateria de Voo Inteligente. NAO use o carregador com muiltiplas
entradas com outros modelos de bateria.

+ Coloque o carregador com multiplas entradas em uma superficie plana e
estavel quando estiver em uso. Verifique se o dispositivo estd devidamente
isolado para evitar riscos de incéndio.

+  NAO toque nos terminais metélicos das entradas da bateria.

« Se houver acimulo visivel de sujeira nos terminais metalicos, limpe-os com um
pano limpo e seco.

1. Botdo de fungdo
Conector USB-C
LEDs de status

e

Slot de Armazenamento de Car-
tdo microSD (com tampa)
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Como carregar

Ao usar carregadores com diferentes poténcias de saida, a sequéncia de carregamento
ira variar.

Poténcia do carre-  Sequéncia de carregamento

gador
<45W Do nivel de bateria mais alto para o mais baixo.
>45W Carrega trés baterias simultaneamente M:

Carrega a bateria com menos carga até que ela se aproxime do
nivel da segunda bateria mais carregada, depois as carrega até
que se aproximem do nivel da bateria com maior carga e, por
fim, carrega as trés baterias simultaneamente.

[1]1 Condicdes de carregamento em paralelo:
+ Todas as baterias sdo do mesmo modelo.

+ O carregador é compativel com USB com fornecimento de energia (PD).
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Como acumular energia

\a
30% 10%

1. Insira a Bateria de Voo Inteligente no carregador com multiplas entradas. Pressione
e mantenha pressionado o botdo de fungdo para transferir a carga das baterias com
nivel mais baixo para a bateria com o nivel mais alto. Os LEDs de status das baterias
com nivel mais baixo de carga exibirdo o nivel atual de carga, enquanto os LEDs de
status da bateria com nivel de carga mais alto piscardo sequencialmente.

2. Parainterromper o acimulo de energia, pressione e mantenha pressionado
novamente o botdo de funcdo. Apds o acimulo de energia ser interrompido,
pressione o botdo de funcdo para verificar o nivel de carga das baterias.

/\ *+ O acimulo de energia serd interrompido automaticamente nas seguintes
situacdes:

+ Abateria receptora esta totalmente carregada ou a carga da bateria de
saida é inferior a 5%.

* Um carregador ou dispositivo externo esta conectado ao hub de
carregamento durante o acimulo de carga.

¢ O acumulo de carga é interrompido por mais de 15 minutos devido a
temperatura anormal da bateria.

« Apds acumular carga, carregue o quanto antes a bateria com o nivel de carga
mais baixo para evitar descarga excessiva.

Descri¢bes do LED de status

Cada entrada da bateria do carregador com multiplas entradas tem um conjunto de LED
de status correspondente, o qual pode indicar status de carregamento, nivel da bateria e
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status anormal. Os status dos LEDs para nivel da bateria e anormalidade da bateria sdo
0s mesmos da aeronave.

Status de carregamento

Padrdo de luz intermitente | Descricdes
Os LEDs de status em uma
matriz piscam rapidamente

de forma sucessiva

A bateria na entrada correspondente da bateria esta sen-
do carregada com carregador USB PD.

Os LEDs de status em um

. ) A bateria na entrada correspondente esta sendo carrega-
conjunto piscam lentamen-

. da por meio de um carregador normal.
te e sucessivamente

Os LEDs de status em uma
matriz ficam acesos conti-
nuamente

A bateria na porta correspondente esta totalmente carre-
gada.

Todos os LEDs de status pis-
cam em sequéncia

N&o ha bateria inserida.

Mecanismos de protecao da bateria

Os LEDs de nivel da bateria podem exibir alertas de protecdo da bateria acionados por
condi¢des de carregamento anormais.

LEDs Padrao de luz intermitente Status

@O C ;ED 2 pisca duas vezes por segun- Sobrecorrente detectada

OFCNE LED 2 pisca trés vezes por segundo | Curto-circuito detectado
& C (I;I(E)D 3 pisca duas vezes por segun- Sobrecarga detectada

Carregador com sobretensdo de-

O LED 3 pisca trés vezes por segundo

LED 4 pisca duas vezes por segun-
do

LED 4 pisca trés vezes por segundo

tectado
A temperatura de carregamento
esta muito baixa

A temperatura de carregamento
esta muito alta

Se qualquer dos mecanismos de protecdo da bateria forem ativados, para retomar o
carregamento, sera necessario desconectar a bateria do carregador e depois reconecta-
la. Se a temperatura de carregamento estiver anormal, espere até que volte ao normal. A
bateria retomara o carregamento automaticamente sem a necessidade de desconectar e
reconectar o carregador.
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5.9 Estabilizador e camera

Observacgao do estabilizador

AN

Certifique-se de que ndo haja adesivos ou objetos no estabilizador antes
de decolar. NAO toque nem bata no estabilizador quando a aeronave
estiver ligada. Decole a aeronave de terreno plano e aberto para proteger o
estabilizador.

Remova o protetor de estabilizador antes de ligar a aeronave. Prenda o protetor
de estabilizador quando a aeronave nao estiver em uso.

Os elementos de precisdo do estabilizador podem ser danificados em caso
de colisdo ou queda, e isso pode fazer o estabilizador funcionar de maneira
anormal.

Evite 0 acimulo de poeira ou sujeira no estabilizador, especialmente nos
motores do estabilizador.

Um motor do estabilizador pode entrar no modo prote¢do se o estabilizador
estiver obstruido por outros objetos quando a aeronave for colocada em
terreno irregular ou em grama, ou se o estabilizador sofrer forca externa
excessiva, tal como em uma colisdo. Aguarde até que o estabilizador retorne
ao normal ou reinicie o equipamento.

NAO aplique forca externa no estabilizador depois de ligar a aeronave.

NAO adicione cargas adicionais que ndo sejam um acessorio oficial ao
estabilizador, pois isso pode fazer com que ele funcione de forma anormal,
ou até mesmo causar danos permanentes ao motor.

Voos com neblina pesada ou nuvens podem molhar o estabilizador, levando a
uma falha temporaria. O estabilizador recuperara sua funcionalidade total apés
secar.

Em caso de vento forte, o estabilizador pode vibrar durante a gravagao.

Uma vez ligada, se a aeronave ndo for colocada em posicdo horizontal por
um periodo prolongado de tempo, ou se for agitada significativamente, o
estabilizador pode parar de funcionar e entrar em modo de protecdo. Nesse
caso, coloque a aeronave na posicdo horizontal e espere até que ela se
recupere.

NAO use a aeronave em clima chuvoso ou nevado. Se encontrar chuva ou
neve durante o voo, pouse a aeronave imediatamente e limpe a superficie do
estabilizador e do motor do estabilizador prontamente.

Se o0 angulo de inclinagdo do estabilizador for grande:
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* Quando a aeronave inclina para frente devido a aceleragdo ou
desaceleragdo para a frente, o estabilizador entrard no modo de protecdo
de limite e ajustara automaticamente o angulo para baixo.

* Quando a aeronave rola lateralmente devido a aceleragdo ou a
desaceleracdo lateral, o eixo de guinada do estabilizador pode atingir o
limite de movimento.

* Aaeronave restringira sua velocidade para manter a estabilizacdo da
imagem. Em condic8es de vento forte, a velocidade de voo serd ainda mais
limitada. Reduzir adequadamente o angulo de inclinagdo pode atingir uma
velocidade de voo maior.

¢ Aestrutura da aeronave pode aparecer na borda da exibi¢cdo em tempo real.

Angulo do estabilizador

Use o botdo do estabilizador no controle remoto para controlar a inclinagdo do
estabilizador. Como alternativa, faga-o por meio da exibi¢cdo da cdmera no DJI Fly.
Pressione e mantenha pressionada a tela até que a barra de ajuste do estabilizador seja
exibida. Arraste a barra para controlar o angulo do estabilizador.

Modos de operagdo do estabilizador

Dois modos de operacdo do estabilizador estao disponiveis. Alterne entre os diferentes
modos de operagdo em ***> Controle.

Modo rastreio: o angulo do estabilizador permanece estavel em rela¢do ao plano
horizontal. Esse modo é adequado para captura de imagens estaveis.

Modo FPV: quando a aeronave estiver voando para a frente, o estabilizador sincronizara
com o movimento de rotacdo da aeronave para fornecer uma experiéncia de voo com
perspectiva em primeira pessoa.

Observacao da camera

A * NAO exponha a lente da cdmera a um ambiente com feixes de laser, como uma
projecdo de laser, nem aponte a cdmera em direcdo a fontes de luz intensa por
um longo periodo, como o sol em um dia de céu limpo, para evitar danos ao
sensor.

+  Certifique-se de que a temperatura e a umidade sdo adequadas para a camera
durante o uso e 0 armazenamento.
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Use um limpador de lentes para limpar e evitar danos a lente ou baixa
qualidade de imagem.

NAO bloqueie orificios de ventilacdo da cAmera, pois o calor gerado pode
danificar o dispositivo e causar ferimentos ao usuario.

Por padréo, a aeronave utiliza o modo SmartPhoto em Disparo Unico, o qual
integra recursos como reconhecimento de cena para melhores resultados. O
SmartPhoto precisa capturar varias fotos continuamente para a sintese da
imagem. Quando a aeronave estiver em movimento ou utilizando a resolu¢do
de 48 MP, o SmartPhoto ndo sera compativel e a qualidade da foto sera
diferente.

5.10 Armazenamento e exportacao de fotos e videos

Armazenamento

A aeronave é compativel com o uso de um cartdo microSD para armazenar fotos e
videos. Consulte a secdo EspecificacBes para obter mais informac8es sobre cartées
microSD recomendados.

Exportando

Use a funcdo QuickTransfer para exportar as imagens para um dispositivo mével.

Conecte a aeronave a um computador usando um cabo de dados, exporte as
imagens no armazenamento integrado da aeronave ou no cartdo microSD inserido
na aeronave. A aeronave ndo precisa estar ligada durante o processo de exportagao.

Remova o cartdo microSD da aeronave, insira-o em um leitor de cartdo e exporte as
gravagdes no cartdo microSD por meio do leitor de cartdo.

Certifique-se de que o compartimento de cartdo microSD e o cartdo microSD
estejam limpos e sem qualquer corpo estranho durante o uso.

NAO remova o cartdo microSD da aeronave enquanto estiver tirando fotos ou
gravando videos. Caso contrario, o cartdo microSD pode ser danificado.

Verifique as configura¢des da camera antes de usar para garantir que estejam
configuradas corretamente.

Antes de capturar imagens ou videos importantes, capture algumas imagens
para testar se a camera esta funcionando corretamente.

Assegure-se de desligar a aeronave corretamente. Caso contrario, os
parametros da camera ndo serao sujeitos e quaisquer imagens ou videos
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gravados poderdo ser afetados. A DJI ndo é responsavel por nenhuma perda
causada por uma imagem ou video gravada de uma forma que ndo seja lida por
maquina.

5.11 QuickTransfer

Siga as etapas abaixo para baixar rapidamente fotos e videos da aeronave para o seu
dispositivo mével.

1. Ligue a aeronave e aguarde até a conclusdo dos testes de autodiagndstico.

2. Habilite o Bluetooth e o Wi-Fi no dispositivo mével e assegure-se de que a funcdo de
posicionamento também esteja habilitada.

3. Entre no modo QuickTransfer usando um dos métodos abaixo.
+ Inicie DJI Fly no dispositivo mével e toque no cartdo QuickTransfer na tela inicial.

+ Inicie DJI Fly no dispositivo mével, va para Album e toque £ no canto superior
direito.

4. Uma vez conectado com sucesso, 0s arquivos na aeronave podem ser acessados
e baixados em alta velocidade. Ao conectar o dispositivo movel a aeronave pela
primeira vez, pressione o botdo liga/desliga da aeronave para confirmar.

Permitir QuickTransfer em Repouso

Por padrao, o QuickTransfer pode ser usado quando a aeronave esta em modo repouso.

A aeronave entra em modo repouso ap6s ser desligada. O método para usar o
QuickTransfer é o mesmo tanto no estado desligado quanto ligado.

Se o dispositivo mével e a aeronave ndo estiverem conectados via Wi-Fi, ou se o app

for fechado (e ndo houver tarefas de download pendentes) por mais de 1 minuto, o
QuickTransfer saira automaticamente e a aeronave retornard ao modo Repouso. O modo
de repouso desliga-se automaticamente nas seguintes circunstancias:

+ Aaeronave fica inativa por 12 horas.
« Abateria é substituida.
* Aaeronave esta conectada a outro dispositivo por meio de um cabo USB-C.

Para restaurar o modo repouso, certifique-se de que ndo ha conexdo USB-C com a
aeronave e, em seguida, pressione o botdo liga/desliga uma vez e aguarde cerca de 15
segundos.

Durante o processo de restauracdo do modo repouso e ao usar Permitir QuickTransfer
em Repouso para transmissdo, os LEDs de nivel de bateria 1&2 e LEDs 3&4 piscarao
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alternadamente. Se vocé desdobrar o braco traseiro direito da aeronave durante este
periodo, a aeronave ndo ligara.

[-:

A taxa maxima de download sé pode ser alcancada em paises e regides em que
a frequéncia de 5,8 GHz é permitida por leis e regulamentos, quando utilizados
dispositivos compativeis com a conexdo Wi-Fi e a banda de frequéncia de 5,8
GHz e em ambientes sem interferéncias ou obstrucdes. Se a frequéncia de

5,8 GHz ndo for permitida pelas regulamentagdes locais (como no Japdo), ou se
o dispositivo mével ndo for compativel com a banda de frequéncia de 5,8 GHz,
ou se 0 ambiente tiver muitas interferéncias, o QuickTransfer usara a banda de
frequéncia de 2,4 GHz e a taxa maxima de download sera reduzida para 8 MB/s.

Ao usar o QuickTransfer, ndo é necessario inserir a senha do Wi-Fi na pagina
de configuracdes do dispositivo mével para se conectar. Inicie o DJI Fly e uma
mensagem aparecera para conectar a aeronave.

Use o QuickTransfer em um ambiente sem obstruc8es ou interferéncias, e
fique longe de fontes de interferéncia, como roteadores sem fio, alto-falantes
Bluetooth ou fones de ouvido.

Apos a aeronave e o controle remoto serem conectados, na visualiza¢do da

camera DJI Fly, toque em * * *> Cadmera para ativar ou desativar Permitir
QuickTransfer em Repouso.
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6 DJIRC-N3

6.1 Operacgdes

Como ligar/desligar

Pressione o botdo liga/desliga uma vez para verificar o nivel atual da bateria.

Pressione e em seguida pressione e mantenha pressionado para ligar ou desligar o
controle remoto.

@ @ ._‘7

Como carregar a bateria

Conecte o carregador a entrada USB-C no controle remoto.

/\ -+ Carregue totalmente o controle remoto antes de cada voo. O controle remoto
emite um alerta quando o nivel da bateria estiver baixo.

« Carregue totalmente a bateria pelo menos uma vez a cada trés meses para
preservar a integridade.

Como controlar o estabilizador e a camera
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1. Botdo do estabilizador: Controla a inclina¢do do estabilizador.

2. Botdo personalizavel: Pressione e mantenha o botdo personalizavel pressionado e
depois use o botdo do estabilizador para aumentar ou diminuir o zoom.

3. Botdo Obturador/Gravacgdo: Pressione uma vez para tirar uma foto, iniciar ou parar a
gravagao.

4. Botao de foto/video: Pressione uma vez para alterar entre os modos de foto e video.

Interruptor de modo de voo

Alterne o interruptor para selecionar o modo de voo desejado.

CNS Posicdo Modo de voo
11 r C Modo Cine

N Modo Normal

S Modo Esportivo (S)

Botao de pausa de voo/RTH

Pressione uma vez para fazer a aeronave frear e pairar.

Pressione e mantenha o botdo pressionado até que o controle remoto emita um sinal
sonoro e inicie 0 RTH. A aeronave retornara para o Ultimo Ponto de Origem registrado.
Pressione o botdo novamente para cancelar o procedimento de RTH e recuperar o
controle da aeronave.

6.2 LEDs de nivel da bateria

Padrao de luz intermitente Nivel da bateria
ORORORKO 76% a 100%
@ @ @ O 51% a 75%
0 ® O O 26% a 50%
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Padrao de luz intermitente Nivel da bateria
@® 0 O O De 0 a 25%

6.3 Alerta do controle remoto

O controle remoto emite um alerta durante o procedimento de RTH, que nao pode ser
cancelado. O controle remoto emitira um som de alerta quando o nivel da bateria do
controle remoto estiver baixo. Um alerta de nivel da bateria fraco pode ser cancelado ao
pressionar o botdo liga/desliga. Quando o nivel da bateria estiver muito baixo, o alerta
ndo podera ser cancelado.

Havera um alerta se o controle remoto ndo for usado por um tempo enquanto estiver
ligado, mas ndo estiver conectado a aeronave ou ao DJI Fly no dispositivo mével. Ele
desligara automaticamente depois que o alerta parar. Mova os pinos do controle ou
pressione qualquer botdo para cancelar o alerta.

6.4 Zona de transmissao ideal

O sinal entre a aeronave e o controle remoto é mais confiavel quando as antenas estdo
posicionadas em relacdo a aeronave como ilustrado abaixo. Se o sinal estiver fraco, ajuste
a orientacdo do controle remoto ou voe com a aeronave mais proxima dele.

«

4

Zona de transmissao o

ideal . )
idea 7\ ) o %

Sinal fraco “ o % (<] %

/A * NAO utilize outros dispositivos com conexdo sem fio funcionando na mesma
frequéncia que o controle remoto. Caso contrério, o controle remoto sofrera
interferéncia.
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+Uma mensagem serd exibida no DJI Fly se o sinal de transmissdo estiver fraco
durante o voo. Ajuste a orienta¢do do controle remoto de acordo com o exibido
no indicador de atitude para garantir que a aeronave esteja no alcance de
transmissao ideal.

6.5 Vinculando o controle remoto

O controle remoto ja estara vinculado a aeronave ao ser adquirido como um combo.
Caso contrario, siga as etapas abaixo para vincular os dispositivos.

1. Ligue a aeronave e o controle remoto.

2. Inicie o DJI Fly.

3. Toque em Conectar a aeronave na tela inicial e, em seguida, selecione o modelo de
aeronave correspondente.

4. Na exibicdo da camera, toque em ° * > Controle > Conectar a aeronave. O controle
remoto emitird sinais sonoros durante a vinculagdo.

5. Pressione e mantenha pressionado o botdo Liga/Desliga da aeronave por mais de
quatro segundos. A aeronave emitird sinais sonoros e os LEDs de nivel da bateria
piscardo em sequéncia para indicar que ela esta pronta para a vinculagdo. O controle
remoto emitird dois sinais sonoros para indicar que a conexao foi bem-sucedida.

L+ Assegure-se de que o controle remoto esteja a 0,5 metros da aeronave durante
a vinculagdo.

+ O controle remoto se desvinculara sozinho de uma aeronave se um novo
controle remoto for vinculado a mesma.
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7  Apéndice

7.1 Especificagbes

Acesse 0 site a seguir para ver as especificacdes.

https://www.dji.com/lito-1/specs

7.2 Compatibilidade

Acesse o site a seguir para obter informac&es sobre produtos compativeis.

https://www.dji.com/lito-1/faq

7.3 Atualizacao do firmware

Use o DJI Fly ou o DJI Assistant 2 (série de drones de consumo) para atualizar o firmware
da aeronave e do controle remoto.

Usando o DJI Fly

Ao conectar a aeronave ao controle remoto, execute DJI Fly, e vocé sera notificado se
uma nova atualizagdo de firmware estiver disponivel. Siga as instru¢des na tela para
atualizar. Observe que vocé ndo pode atualizar o firmware se o controle remoto ndo
estiver vinculado & aeronave. E necessério estar conectado & internet.

Como usar o DJI Assistant 2 (série de drones de consumo)

Use o DJI Assistant 2 (série de drones de consumo) para atualizar o firmware da aeronave
e do controle remoto separadamente.

1. Ligue o dispositivo. Conecte o dispositivo a um computador usando um cabo USB-C.
2. Abra o DJI Assistant 2 (Série de drones de consumo) e faga login com sua conta da DJI.
3. Selecione o dispositivo e clique em Atualizar firmware no lado esquerdo da tela.

4. Selecione a versdo do firmware.
5

Aguarde até que o firmware seja baixado. A atualizagdo do firmware sera iniciada
automaticamente. Aguarde a conclusdo da atualizagdo do firmware.

/A *+ Ofirmware da bateria esta incluso no firmware da aeronave. Certifique-se de
atualizar todas as baterias.

+  Certifique-se de seguir todas as etapas para atualizar o firmware. Caso
contrario, podera haver falha na atualizagdo.
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+ Assegure-se de que o computador esteja conectado a internet durante a
atualizagdo.

+  NAO desconecte o cabo USB-C durante uma atualizacdo.

+ Aatualizacdo do firmware levard aproximadamente 10 minutos. Durante a
atualizagdo, é normal que o estabilizador fique frouxo, indicadores de status
da aeronave pisquem e a aeronave seja reiniciada. Aguarde pacientemente até
a atualizagdo ser concluida.

Acesse o link abaixo para consultar as notas de lancamento para obter mais informacgdes
de atualizagéo do firmware:

https://www.dji.com/downloads/products/lito-1#doc

Os dados do voo, incluindo telemetria de voo, informacdes de status da aeronave e
outros parametros sdo sujeitos automaticamente na caixa-preta da aeronave. Os dados
podem ser acessados usando o DJI Assistant 2 (Série de drones de consumo).

Acesse https://www.dji.com/support para mais informagdes sobre as politicas de servi¢o
de pds-venda, servicos de conserto e suporte.
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Contato
SUPORTE DJI

Este conteldo esta sujeito a alteracBes sem aviso prévio.
Baixe a versdo mais recente disponivel em

https://www.dji.com/downloads/products/lito-1#doc

Caso tenha qualquer duvida sobre este documento, entre em contato com a DJI enviando
uma mensagem para DocSupport@dji.com.

DJI e DJI LITO sdo marcas comerciais registradas da DJI.
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