clji FLYCART 100

Manual do utilizador

2025.12




®

Este documento estd protegido com direitos de autor pela DI, com todos os direitos
reservados. Salvo autorizacdo em contrario da DJI, ndo é elegivel para utilizar ou permitir
que outros utilizem o documento ou qualquer parte do mesmo através da respetiva
reproducdo, transferéncia ou venda. Consulte este documento e o seu contetido apenas
como instrugdes para operar os produtos DJI. O documento ndo deve ser utilizado para
outros fins.

Em caso de divergéncia entre as diferentes versdes, a versao em inglés devera prevalecer.

Q Pesquisar por palavras-chave

Pesquise palavras-chave, como “bateria” e “instalar” para localizar um tépico. Se
estiver a utilizar o Adobe Acrobat Reader para ler este documento, prima Ctrl+F no
Windows ou Comando+F no Mac para iniciar uma pesquisa.

& Navegar até um tépico

Veja uma lista completa de tépicos no indice. Clique num tépico para navegar até
essa secgao.

Imprimir este documento

Este documento suporta impressao em alta resolugdo.
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Utilizar este Manual

/\ *+ Este produto ndo cumpre o padrdo de temperatura de funcionamento para
a utilizagdo de nivel militar (-55 °C a 125 °C /-67 °F a 257 °F), necessario
para suportar uma maior variabilidade ambiental. Opere o produto de forma
adequada e apenas em situacdes que cumpram os requisitos de intervalo de
temperatura de funcionamento desse nivel.

A Importante  Sugestdes e dicas Referéncia

A DJI™ fornece-lhe tutoriais em video e os seguintes documentos:
1. Diretrizes de seguranca

2. Guia de inicio rdpido

3. Manual do utilizador

Recomenda-se que veja todos os tutoriais em video e leia as Diretrizes de seguran¢a antes
da primeira utilizagdo. Certifique-se de que I o Guia de inicio rdpido antes da primeira
utilizagdo e consulte o presente Manual do utilizador para obter mais informagdes.

Aceda ao endereco abaixo ou faga a leitura do c6digo QR para ver os tutoriais em video,
que demonstram como utilizar o produto em seguranca:

https://www.dji.com/flycart-100/video
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Transfira o DJI ASSISTANT™ 2 (série de drones de entrega) em:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-for-delivery-series
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1  Perfil do produto

A carregar

65w 4D
L [P0

Kx Carregue para ativar a bateria interna do telecomando antes da primeira utilizagdo.
Caso contrario, ndo podera ser ligado. Os LED do nivel da bateria comegam a piscar
para indicar que a bateria interna esta ativada.
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Preparar o controlador remoto

Ajustar as antenas
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Preparar a aeronave

Instalagdo da Carga Util
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Desdobrar a aeronave
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A

A instalagdo é a mesma tanto para o sistema de guincho principal como para o
sistema de elevacdo de bateria dupla. A ilustracdo mostra a aeronave utilizada
com o sistema de guincho principal como exemplo.

A aeronave pode ser utilizada com o paraquedas. A instalagdo do paraquedas
requer um alto nivel de especializacdo e é complexa. Certifique-se de que
segue o video tutorial e instale o paraquedas apenas se tiver as competéncias
necessarias.

Certifique-se de que a bateria esta firmemente inserida na aeronave. Para
remover a bateria, prima e segure o grampo, e depois levante a bateria.

Ao dobrar os bragos, certifique-se de que os dobra na ordem inversa

a do desdobramento e garanta que eles estdo fixados nos grampos de
armazenamento em ambos os lados da aeronave. Caso contrario, os bragos
podem ficar danificados.

Ativacgao

A aeronave e o telecomando necessitam de ativa¢do antes de serem utilizados pela
primeira vez. Prima e, em seguida, prima novamente sem soltar o botdo de alimentacdo
para ligar os dispositivos. Siga as indicagdes no ecra para ativar. Certifique-se de que o
telecomando tem acesso a Internet durante a ativagdo.

12
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1.2 Aeronave

Visao geral

1. Hélices 9. Radar frontal
2. Motores 10. Antenas D-RTK de bordo
3. Controlador eletrénico de velocidade 11. LiDAR
(ESC) 12. Bloqueio do brago
4. Indicadores frontais 13. Antenas externas de transmissdo de
5. Indicadores traseiros imagem OcuSync
6. Bloqueio da carga util 14. Camara FPV
7. Bateria de voo inteligente 15. Radar descendente
8. Sistema de visdo 16. Foco
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17.

18.

19.

Gancho de guincho

Quando ligado a aeronave, o
gancho sera ligado ou desligado
automaticamente juntamente com
a aeronave. Ira desligar-se
automaticamente ap6s 30 minutos
desligado da aeronave.

Botdo de controlo

Prima uma vez, depois novamente
e mantenha premido durante 5
segundos para ligar ou desligar o
gancho do guincho. O desligamento
manual ndo é suportado quando o
gancho do guincho esta ligado a
aeronave. Prima uma vez para abrir
ou acionar o gancho. Quando estiver
desligado, prima uma vez, depois
novamente e mantenha premido
durante 10 segundos para iniciar a
ligacdo com a aeronave.

Indicador LED de estado do gancho do

guincho

O LED acende-se a verde sélido
quando esta ligado a aeronave. Fica
vermelho quando desligado. O LED

20.

21.

22.
23.
24.

fica azul fixo ao usar o botdo de
controlo para recolher ou libertar o
cabo. O LED pisca a vermelho ao usar
o botdo de controlo para abrir ou
engatar o gancho.

Indicadores LED do nivel de bateria do
gancho do guincho

Foco do gancho do guincho, alarme e
porta USB-C

O foco do gancho pode ser
configurado na aplicagdo como
Ligado, Desligado ou Automatico. A
luz permanece desligada durante o
dia no modo Automatico e é ligada
automaticamente a noite com base na
operacdo. O alarme pode ser ligado
ou desligado na aplicagdo. O gancho
do guincho pode ser carregado sem
fio quando a aeronave esta ligada ou
carregado separadamente usando a
porta USB-C.

Radar traseiro
Trem de aterragem

Paraquedas

2O

14

« Ajlustracdo utiliza o sistema de guincho principal como exemplo. Com o
sistema de elevacdo de bateria dupla, a cinta e o gancho do sistema de elevacdo
de bateria dupla (mostrados na figura abaixo) sdo usados em vez do gancho do
guincho, enquanto que os outros componentes permanecem 0S mesmos.
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Sistema de propulsao

As hélices podem ser usadas de 0 a 6.000 m acima do nivel do mar. A carga util da
aeronave varia quando ela voa a diferentes altitudes.

A .

Utilize apenas hélices D)l oficiais. NAO misture tipos de hélices.

As hélices sdo componentes consumiveis. Adquira hélices adicionais, se
necessario.

Certifique-se de que as hélices estdo montadas de forma correta e segura.
Verifique se as anilhas estdo desgastadas.

Certifique-se de que os motores estdo montados de forma segura e que rodam
suavemente. Aterre a aeronave imediatamente se um motor estiver preso e
incapaz de rodar livremente.

Certifique-se de que os ESC emitem um som normal quando estao ligados.

Sistema de seguranca

Faixa de detecao

Clique na liga¢do para mais informacdes:

https://www.dji.com/flycart-100/specs

& .

Os sistemas de radar e de visdo tém pontos cegos de detecdo. Voe com
cuidado.

A aeronave ndo consegue detetar os obstaculos que ndo se encontrem na faixa
de detegdo. Voe com cuidado.

© 2025 DJI Todos os direitos reservados. 1 5
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+ Ointervalo de detecdo eficaz varia consoante o tamanho e o material do
obstaculo. A detecdo de obstaculos pode ser afetada ou ficar indisponivel em
areas fora da distancia de detec¢do efetiva.

* Voe com cuidado ao operar préximo de obstaculos que estejam alinhados com
ou abaixo da parte inferior da aeronave.

+ A capacidade de dete¢do de obstaculos traseiros da aeronave é limitada. Evite
voar para tras sempre que possivel.

Funcdo de prevencao de obstaculos

Na Vista de opera¢do na aplicacdo, toque em % > ¥ e ative a prevencdo de obstaculos
horizontais e superiores. Quando ativada, a aeronave entrara no modo de prevencdo
de obstaculos ao detetar obstaculos. O utilizador pode controlar a aeronave para voar
numa dire¢do de afastamento do obstaculo de acordo com a indica¢do apresentada na
aplicacao.

/\ * Emalguns cenarios, como na presenca de linhas de energia, pequenos
obstaculos ou objetos que estejam ao mesmo nivel do trem de aterragem ou
posicionados atras da aeronave, a dete¢do de obstaculos pode nao ser eficaz.
Voe com cuidado. Controle manualmente a aeronave, se necessario, para evitar
acidentes de voo.

Funcgdo de estabilizagdo da altitude

Aceda & Vista de operagdo na aplicacdo, toque em % > ¥ e ative a estabilizacdo da
altitude. A aeronave ird estabilizar a sua altitude durante o voo com base na altitude
predefinida ao realizar a operacdo. A aeronave ird pairar automaticamente ao detetar um
obstaculo. Os utilizadores precisam de contornar manualmente o obstaculo controlando
a aeronave.

/\ * Ao voar a noite, em condi¢bes de pouca luz ou quando as camaras de visdo
estiverem sujas, a aeronave utilizara o radar para voo com estabilizacdo de
altitude. O seu desempenho de voo pode diferir dos cenarios normais de
operacao. Voe com cuidado.

+ Aestabilizacdo de altitude serd afetada quando a aeronave estiver a voar sobre
a adgua. Voe com cuidado. Certifique-se de que a altitude de voo relativa é
superior a 2 m para evitar qualquer acidente com a aeronave.

+ Aestabilizagdo de altitude esta atualmente disponivel apenas no modo de
operacao Manual. Mais modos serdo suportados no futuro. Consulte as
notificacdes de atualiza¢do do firmware.

16 © 2025 DJI Todos os direitos reservados.
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Aviso de Utilizagdo do Radar

A * NAO togue nem deixe que as suas mdos ouU 0 seu corpo entrem em contacto
com o modulo de radar ap6s o voo, pois este pode estar quentes.

* Mantenha o controlo total da aeronave em todos os momentos e ndo confie
completamente no médulo de radar e na aplicagdo. Mantenha a aeronave
sempre em operacdo em linha de vista (VLOS). Utilize o seu bom senso para
dirigir a aeronave e evitar obstaculos a tempo, de modo manual.

+No modo de operacdo Manual, os utilizadores tém controlo total da aeronave.
Preste atenc¢do a velocidade e direcdo do voo ao operar. Esteja ciente do
ambiente circundante e evite os pontos cegos do moédulo de radar. Certifique-se
de que usa adequadamente o médulo de radar de acordo com o ambiente
envolvente.

+ Asfunces de evitar obstaculos estdo desativadas no modo Altitude.

+ Voe com cuidado ao encontrar os seguintes objetos com desempenho limitado
de detecdo por radar.

+ Linhasinclinadas, postes de energia com inclina¢do significativa (acima de
10°) ou cabos elétricos inclinados em rela¢do a dire¢do de voo da aeronave.

¢ Objetos verticais em forma de poste quando o radar voltado para baixo esta
acima do topo do objeto.

* Objetos com estruturas complexas, como torres de energia.

+ O mddulo de radar permite que a aeronave mantenha uma distancia fixa
a vegetac¢do apenas dentro do seu intervalo de trabalho. Observe sempre a
distancia da aeronave a vegetacao.

+ Opere com extrema cautela quando a aeronave estiver a voar sobre superficies
com angulos de inclinagdo que excedam os seguintes valores.
¢ 10°(<1m/s)
¢ 6°(23m/s)
¢ 3°(<5m/s)

+  Cumpra as leis e os regulamentos locais de transmissdo de radio.

+ O moédulo do radar é um instrumento de precisdo. NAO aperte, toque ou bata
no moédulo de radar.

« Antes de usar, certifique-se de que o médulo de radar esta limpo e que a tampa
protetora externa ndo esta rachada, lascada, afundada ou deformada.

£k +  Mantenha a tampa protetora do médulo de radar limpa. Limpe a superficie com

um pano macio humido e deixe secar ao ar antes de utilizar novamente.
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Aviso de utilizagdo do sistema de visao

/A *+ Odesempenho do sistema de visdo é afetado pela intensidade da luz e pelos
padrdes ou pela textura da superficie a ser sobrevoada. Opere a aeronave com
muito cuidado nas seguintes situacdes:

* Voar perto de superficies monocromaticas (por ex., superficies pretas,
brancas, vermelhas ou verdes puras).

* Voar sobre superficies altamente reflexivas.
* Voar sobre a dgua ou superficies transparentes.

* Operagdo em zonas nas quais a ilumina¢do muda de forma frequente e
drastica.

* Voar perto de superficies extremamente escuras (< 5 lux) ou brilhantes (>
10.000 lux).

* Voar sobre superficies com padrdes ou texturas idénticos repetidos ou com
padrdes ou texturas particularmente esparsos.

* Voar sobre superficies sem padrdes ou texturas nitidas.

+ Mantenha sempre as camaras do sistema de visdo limpas.

X+ Antesde limpar o p6 e outros detritos da superficie do sistema visual,
certifique-se de que a aeronave estd desligada e, em seguida, limpe-a com um
pano limpo e macio.

LED da aeronave

Indicadores da aeronave

Existem LED nos bragos da estrutura marcados de M1 a M4. Os LED nos bragos M1 e M2
sdo LED frontais que piscam lentamente a vermelho para indicar a frente da aeronave. Os
LED nos bracos M3 e M4 sdo LED traseiros que piscam lentamente a verde para indicar

a traseira da aeronave. Todos os LED sdo desligados quando a aeronave esta no solo. Os
LED frontais piscam rapidamente a vermelho e os LED traseiros piscam rapidamente a
verde quando os motores comecam a girar. Certifique-se de que descola de imediato.

18 © 2025 DJI Todos os direitos reservados.
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M2 M1

M3 M4

Foco

A aeronave estd equipada com focos para aumentar a seguranca do voo. Aceda a Vista de

operacio e toque em & > ¥ para ativar/desativar o foco.

/\ NAO olhe diretamente para o foco quando estiver em uso, para evitar lesées
oculares.

Modos de voo

A aeronave suporta os seguintes modos de voo, que podem ser alternados através do
interruptor do modo de voo no telecomando.

Posicao Modo de voo
= F Modo de Fungao
@f S Modo Desportivo

L—ﬂ | N Modo normal

Modo Normal: Esta disponivel a op¢do de pairar e efetuar posicionamentos com
precisdo. Quando o médulo RTK esté ativado, permite um posicionamento ao nivel
centimétrico.

Modo Desportivo: Esta disponivel a opcdo de pairar e efetuar posicionamentos com
precisdo. O desempenho da detecdo de obstaculos sera reduzido. Voe com cuidado.

© 2025 DJI Todos os direitos reservados. 1 9
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Modo de Fungdo: O modo predefinido é o modo Cine. A velocidade de voo e a acelerac¢do
sdo limitadas com base no modo Normal. E adequado para cendrios em que a aeronave
requer apenas pequenos ajustes de posi¢do, como antes de descarregar a carga.

Se 0o modo ASN tiver sido selecionado na aplicagdo, mude para o modo F para entrar no
modo de Atitude (modo A). Neste modo, o GNSS ndo é usado para posicionamento e a
aeronave pode manter a altitude usando o barémetro. A velocidade de voo no modo A
depende do ambiente em redor da aeronave, como a velocidade do vento.

Aviso do modo de atitude

No modo A, a aeronave ndo pode posicionar-se e é facilmente afetada pelo seu
ambiente, o que pode resultar em mudangas horizontais. Utilize o telecomando para
posicionar a aeronave. Pode ser dificil manobrar a aeronave no modo A. Voe com
cuidado. Evite operar a aeronave em espacos confinados ou em zonas nas quais o sinal
GNSS seja fraco. Caso contrario, a aeronave entrard no modo A, levando a potenciais
riscos no voo. Aterre a aeronave num local seguro o mais rapidamente possivel.

/\ * Odesempenho de detecdo de obstaculos é reduzido no modo S. Preste atencdo
ao ambiente circundante e aos obstaculos na rota ao pilotar a aeronave no
modo S.

+ Tenha em atencdo que, ao voar em modo S, a velocidade de voo da
aeronave aumentara significativamente em comparag¢do com a velocidade
em modo N (Normal). Assim, a distancia de travagem também aumentara
significativamente. Quando voa num ambiente sem vento, é necessaria uma
distancia de travagem minima de 50 m (164 pés).

+ NAO mude do modo N para 0 modo S ou modo A, a menos que esteja
suficientemente familiarizado(a) com o comportamento da aeronave em cada
modo de voo.

RTK da aeronave

O moédulo RTK integrado da aeronave pode suportar interferéncia magnética forte de
estruturas metalicas e linhas de alta tensdo, garantindo um voo seguro e estavel. Quando
for utilizado com um produto D-RTK (vendido separadamente) ou um servi¢o RTK de rede
aprovado pela DJI, podem ser obtidos dados de posicionamento mais precisos.

Lr o+ Visite https://www.dji.com/flycart-100/downloads para consultar o manual do
utilizador do acessério e saber como utilizar o produto.
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Ativar/desativar RTK

Certifique-se de que a fun¢do RTK esta ativada e a fonte de sinal RTK esta definida
corretamente antes de cada utilizagdo. Caso contrario, o RTK ndo pode ser utilizado para
posicionamento. Aceda a Vista de operagdo > & > RTK para ver e verificar as defini¢bes.

Desative o posicionamento RTK se o RTK ndo estiver a ser utilizado. Caso contrario, a
aeronave ndo podera descolar quando ndo houver dados diferenciais.

Rede RTK personalizada

Ao utilizar o servico de RTK em rede de um fornecedor terceirizado, siga as instrucdes
abaixo para o configurar.

1. Certifique-se de que o telecomando esta ligado a internet.

2. Aceda a Vista de operagdo > & > RTK e selecione Rede RTK personalizada como
fonte de sinal RTK. Toque em Editar e insira os parametros necessarios.

3. Aguarde para se ligar ao servidor. O icone de estado RTK na parte superior da Vista
de Operagdo ficara verde, indicando que a aeronave obteve e utilizou os dados RTK
do servidor.

Paraquedas

Dependendo da situacdo, o paraquedas pode ser acionado automaticamente ou
manualmente, para proteger a aeronave e a carga.

Método de acionamento

* Quando a aeronave falha ou perde energia, o paraquedas é acionado
automaticamente.

* Quando o paraquedas deteta uma falha, ele é acionado automaticamente.

+ Numa emergéncia, os utilizadores podem acionar manualmente o paraquedas

usando o controlador remoto. Toque no icone do paraquedas < no canto superior
direito da Vista de operacdo na aplicacdo.

/\ * Apoésinstalar o paraquedas e ligar a aeronave, o LED do paraquedas pisca a
verde lentamente, indicando uma ligacdo normal. Se o LED exibir outras cores
ou padrdes de intermiténcia, verifique as notificagdes da aplicacdo e entre
prontamente em contacto com a assisténcia técnica oficial.

+ O paraquedas sé pode ser utilizado uma vez. Entre em contacto com a
assisténcia técnica oficial para substituir o paraquedas ap6s a utilizacdo.

+ Devido a um leve atraso na abertura do paraquedas, recomenda-se uma
altitude minima de voo de 100 m para garantir o acionamento bem-sucedido.
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+ Apds o acionamento do paraquedas, preste aten¢do a posicdo de aterragem da
aeronave. Tenha cuidado e garanta a seguranca ao procurar pela aeronave.

DJI AirSense

X Apenas as aeronaves equipadas com o sistema de guincho principal séo
compativeis com o DJI AirSense.

AviGes com um transmissor ADS-B irdo transmitir ativamente as informac&es do

voo, incluindo localizagdo, trajetoria de voo, velocidade e altitude. As aeronaves DI
incorporadas com a tecnologia D)l AirSense conseguem receber informacg&es de voo
transmitidas por transmissores ADS-B que cumprem os padrdes 1090ES ou UAT num
intervalo de raio de 10 quilémetros. Com base nas informacdes de voo recebidas, o

DJI AirSense pode analisar e obter a localizacdo, altitude, orientacdo e velocidade dos
avioes tripulados circundantes, e comparar tais nUmeros com a posicao atual, altitude,
orientacdo e velocidade das aeronaves DJI para calcular em tempo real o risco potencial
de colisao com os avides tripulados circundantes. O DJI AirSense ira entao apresentar
uma mensagem de aviso no DJI Delivery de acordo com o nivel de risco.

O DJI AirSense apenas emite mensagens de aviso em abordagens por avides tripulados
especificos em circunstancias especiais. Esteja ciente de que o DJI AirSense tem as
seguintes limitagdes:

+ O DJI AirSense s6 pode receber mensagens enviadas por avides que possuam um
dispositivo ADS-B Out que esteja em conformidade com as normas 1090ES (RTCA
DO-260) ou UAT (RTCA DO-282). Os dispositivos DJI ndo podem receber mensagens
de transmissdo ou apresentar avisos sobre avides ndo equipados com dispositivos
ADS-B Out a funcionar corretamente.

* Se houver um obstaculo entre uma aeronave tripulada e uma aeronave DJI, o DJI
AirSense ndo podera receber mensagens ADS-B da aeronave ou enviar avisos ao
utilizador. Observe atentamente o ambiente envolvente e pilote com cuidado.

* Asindicacdes de aviso podem ser enviadas com atraso se o DJI AirSense sentir
qualquer interferéncia do ambiente circundante. Observe atentamente o ambiente
envolvente e pilote com cuidado.

+ Asindica¢des de aviso ndo podem ser recebidas se a aeronave DJI ndo conseguir
obter informacdes sobre a sua prépria localizagao.

+ O DJI AirSense nao pode receber mensagens ADS-B de avibes tripulados ou enviar
avisos ao utilizador quando estiver desativado ou configurado incorretamente.

Quando o sistema DJI AirSense deteta uma aeronave tripulada préxima, um icone de
aeronave aparecera tanto na vista do mapa como no indicador de atitude na aplicagdo.
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Quando a vista do mapa for apresentada em ecrd inteiro, toque no icone da aeronave
para ver a altitude relativa e a distancia horizontal entre a aeronave tripulada e a
aeronave DJI.

Quando o sistema DJI AirSense deteta um risco, ele emite um alerta com base na altitude
da aeronave, dire¢do da velocidade e distancia a aeronave tripulada. Os utilizadores
devem seguir as instrucdes ao receberem o alerta.

Atencdo: Um icone de avido cinzento aparecerd na vista do mapa.

Cuidado: Uma mensagem notificard o operador de que uma aeronave tripulada foi
detetada nas proximidades e deve ser evitada. Um icone de avido laranja aparecera na
vista do mapa.

Aviso: Um aviso de colisdo de aeronave ira instruir o operador a subir ou descer de
imediato. Opere a aeronave conforme instruido. Um icone de avido vermelho aparecera
na vista do mapa. O telecomando ira vibrar para alertar.

1.3 Estacdo de controlo
Controlador remoto

Visao geral

= @0 @ g
CE=Ls o0

1. Ecra tatil 2. Botdo Autoridade da aeronave
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10.

11.
12.

24

Utilizado para assumir o controlo
da aeronave e indicar o estado do
controlo da aeronave. Consulte o
Guia no ecrd inicial para obter mais
informacdes.

Manipulos de controlo
Botdo de voltar/fun¢do

Prima uma vez para voltar ao ecra
anterior. Prima duas vezes para voltar
ao ecra inicial.

Utilize o bot&o de voltar e outro botdo
para ativar os botdes de combinacao.
Consulte a seccdo Combinacdes de
botdes para obter mais informacdes.
BotBes L1/L2/L3/R1/R2/R3

Aceda a Vista de operag¢do na
aplicacdo para ver as fun¢des
especificas destes botdes.

Botdo de regresso a posi¢do inicial
(RTH)

Prima sem soltar para iniciar o RTH.
Prima novamente para cancelar o
RTH.

Microfone

LED de estado

LED indicadores do nivel da bateria
Botdo de alimentagdo

Prima uma vez para verificar o nivel
atual da bateria. Prima uma vez e
depois novamente, sem soltar, para
ligar/desligar o controlador remoto.
Quando o telecomando estiver ligado,
prima uma vez para ligar ou desligar o
ecra tatil.

Botdo 5D

Botdo de pausa de voo

© 2025 DJI Todos os direitos reservados.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.
21.

22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.

30.
31.
32.

Pressione uma vez para fazer a
aeronave travar e pairar no lugar
(apenas quando estiverem disponiveis
GNSS ou Sistemas de Visao).

Antenas externas

Botdo personalizavel C3
Botdo esquerdo

Botdo reservado
Interruptor de modo de voo
Porta HDMI

Porta USB-A

Para ligar dispositivos como o
dongle RTK, a fonte de alimentac¢do
inteligente ou o gerador inversor
multifuncional.

Botdo do interruptor FPV/mapa
Botdo direito

Ao utilizar com o sistema de guincho
principal, rode o botdo para a direita
para libertar o cabo do guincho e para
a esquerda para recolher.

Roda de deslocagdo

Antenas internas

Botdes C1, C2

Cobertura traseira

Botdo de libertacdo da bateria
Compartimento da bateria

Para instalar o(a) Bateria inteligente
WB37.

Botdo de libertacdo da tampa traseira
Compartimento do dongle de dados
méveis

Ranhura para cartdo microSD

Porta USB-C

Entrada de ar
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33. Suporte

Carregar as baterias

/\ * Useo carregador portatil DJI de 65 W para carregar o controlador remoto. Caso
contrario, utilize um carregador USB-C certificado localmente com poténcia
maxima nominal de 65 W e tensdo de 20 V.

* Recarregue a bateria pelo menos a cada trés meses para evitar o
descarregamento excessivo. A bateria descarrega-se quando esta armazenada
durante um periodo de tempo prolongado.

100-240V, 50/60 Hz

I

!

Verificar o nivel da bateria

Prima o botéo de alimentacdo do telecomando uma vez para verificar o nivel da bateria
interna.

Utilizacao do controlador remoto

Botao personalizavel

Os bot8es L1, L2, L3, C3 e 5D sédo personalizaveis. Abra DI Delivery e aceda a Vista de
operacdo. Toque em & > para configurar as func¢des destes botdes.
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Combinacdes de botdes

Alguns recursos usados com frequéncia podem ser ativados usando combinagdes de
botdes. Utilize o botdo Voltar e o outro botdo em simultaneo para executar uma fungdo

especifica.

Combinagdes de botdes
Botdo Voltar + Botdo Esquerdo
Botdo Voltar + Botao Direito
Botdo Voltar + Botao Pulverizar

Botdo Voltar + Botdo de alternancia
FPV/Mapa

Botdo Voltar + Botdo 5D

Descricao

Ajustar o brilho do ecra
Ajustar o volume do sistema
Gravar o ecra

Captura de ecra do ecrd

Rodar para cima - Ecra inicial

Rodar para baixo - Defini¢bes rapidas

Rodar para a esquerda - Aplicac8es abertas re-
centemente

Utilizar o ecra tatil
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Deslize da esquerda ou da direita para o centro do
ecrd para voltar ao ecrd anterior.

Deslize para cima a partir da parte inferior do ecra
para voltar a pagina inicial.

Deslize para cima a partir da parte inferior do ecrd e
mantenha premido para aceder as aplicagdes aber-
tas recentemente.
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LED do controlador remoto

LED de estado

Deslize para baixo a partir da parte superior do ecra
para abrir a barra de estado quando estiver na DJI
Delivery. A barra de estado apresenta informagdes
como a hora, o sinal Wi-Fi e o nivel de bateria do
telecomando.

Deslize para baixo duas vezes a partir da parte
superior do ecrd para abrir as Defini¢des rapidas
quando estiver na DJI Delivery. Deslize para baixo
uma vez a partir da parte superior do ecrd para
abrir as Defini¢des rapidas quando ndo estiver na
DJI Delivery.

Padrdo de intermiténcia DescricGes
Luz vermelha conti- )
o — Desligado da aeronave.
nuamente acesa
Q=S Vermelho a piscar O nivel da bateria da aeronave estd baixo.
@ Verde estatico Ligado a aeronave.
@ - Azul a piscar O controlo remoto esta a ser ligado a uma aeronave.
— Amarelo estatico Falha na atualizagdo do firmware.
o — Azul fixo Firmware atualizado com sucesso.
------ Amarelo a piscar O nivel da bateria do controlo remoto esta baixo.
------ Ciano a piscar Manipulos de controlo ndo centralizados.

LED indicadores do nivel da bateria

Os LED indicadores de nivel da bateria mostram o nivel da bateria do telecomando.

Padrdo de intermiténcia
ORCRCNC)
ORCORCORC)

00 ®C

Nivel da bateria
88-100%
75-87%
63-74%
50-62%
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Padrdo de intermiténcia Nivel da bateria
OXO 38-49%
®© 1O O 25-37%
® 13-24%
® - 0-12%

Alerta do telecomando

O controlador remoto vibra ou emite um sinal sonoro quando ha um erro ou aviso.

Para obter informagdes detalhadas, consulte os avisos em tempo real no ecra tatil ou na
aplicacao DJI Delivery. Para desativar alguns alertas, deslize para baixo a partir do topo e
selecione Nao incomodar nas Defini¢des rapidas.

Quaisquer avisos e alertas de voz serdo desativados no modo Silencioso, incluindo alertas
durante o RTH e alertas de bateria fraca para o telecomando ou a aeronave. Voe com
cuidado.

Zona de transmissao ideal

Levante as antenas e ajuste-as. A forca do sinal do telecomando é afetada pela posicdo
das antenas. Ajuste a direcdo das antenas RC externas do controlador remoto para que o
controlador e a aeronave estejam dentro da zona 6tima de transmissao.

| ﬂ'\ o | <

\ 2/

SN

Ligar o telecomando

O telecomando ja vem ligado a aeronave ao ser adquirido em conjunto. Caso contrario,
siga os passos abaixo para ligar os dispositivos.

1. Ligue o controlador remoto e abra a DJI Delivery. Ligue a aeronave.

2. Aceda a Vista de operacdo, toque em & > @ e depois toque em Ligag¢do. O LED de
estado pisca a azul e o controlador remoto emite um duplo bip repetido, indicando
que o controlador remoto esta pronto para a ligagdo.
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3. Prima e mantenha premido o botdo de alimentacdo na bateria de voo inteligente
durante cinco segundos. Os LED da bateria piscam em sequéncia, indicando que a
ligacdo esta em curso.

4. O LED de estado no controlador remoto ficara verde sélido se a ligacao for bem-
sucedida. Se a ligacdo falhar, introduza novamente o estado da liga¢do e tente
novamente.

Definicdes de HDMI

O ecra tatil pode ser partilhado num ecra depois de ligar a porta HDMI do telecomando.

A resolucao pode ser definida acedendo a © > Ecra > HDMI.

Modo de controlador duplo

A aeronave suporta o modo de controlador duplo. O controlador remoto com controlo
de voo pode controlar todas as opera¢des da aeronave, enquanto o outro controlador
remoto ndo tem controlo sobre a operagdo da aeronave e exibird apenas uma
visualiza¢cdo em direto da operagdo.

Configuracdo do modo de controlador duplo

Antes de usar o modo de controlador duplo, ligue separadamente os controladores
principal e secundario a aeronave.

1. Inicie a DJI Delivery.

2. Aceda ao ecra inicial e toque no estado da ligacdo da aeronave para ativar a ligacao.
Durante a ligacdo, o LED de estado do telecomando pisca a azul e o telecomando
emite um sinal sonoro. Prima e mantenha premido o botdo de alimenta¢do na
Bateria de Voo Inteligente durante cinco segundos. Os LED indicadores do nivel da
bateria piscam em sequéncia e a aeronave emite um som para indicar que a ligacao
foi iniciada. O LED de estado no controlador remoto ficara verde sélido se a ligacao
for bem-sucedida.

3. Depois de ligar os controladores principal e secundario, o botdo de autoridade da
aeronave no controlador remoto com controlo de voo ficara verde, enquanto que o
botdo de autoridade da aeronave no controlador remoto sem controlo de voo ficara
branco.
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Utilizar o modo de controlador duplo

Obter controlo

Prima o botdo de autoridade da aeronave uma vez para obter o controlo da aeronave.
Depois de obter o controlo da aeronave, o piloto pode bloquea-lo pressionando sem
soltar o botdo de autoridade da aeronave no telecomando. O botdo de autoridade da
aeronave ficard azul quando o controlo estiver bloqueado.

Transferéncia de controlo

+  No modo de controlador duplo, sera acionado um mecanismo de transferéncia
de controlo se um dos controladores remotos for desligado da aeronave. Se
o controlador remoto desligado também tiver controlo da aeronave, o outro
controlador remoto receberd uma notificagcdo de que o utilizador pode assumir
manualmente o controlo da aeronave. Se o piloto do controlador remoto ligado ndo
assumir o controlo da aeronave ou ndo escolher uma opcao dentro do periodo de
tempo especificado, a aeronave ativara a a¢do de seguranga.

* Se o controlador remoto desligado se voltar a ligar a aeronave durante o voo, ndo
retomara o controlo anterior quando a aeronave estiver a ser controlada pelo outro
controlador remoto. O piloto podera obter novamente o controlo dos dispositivos
conforme necessario. Retomara o controlo anterior se a aeronave ndo estiver a ser
controlada por outro controlador remoto.

Explicagdo dos direitos de controlo

+ O controlador remoto principal pode ser usado para atualizar o firmware da aeronave
quando estiver ligado a aeronave, enquanto que o controlador remoto secundario s6
pode ser usado para atualizar o firmware do controlador remoto.

+ Carregamento de registos usando DJI Delivery: Os utilizadores podem carregar os
registos tanto da aeronave como do controlador remoto através do controlador
remoto que tem controlo da aeronave, e s6 podem carregar os registos do
controlador remoto que ndo tem controlo da aeronave.
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Instalacdo da alca

X Apos a utilizagdo, segure o controlador remoto com uma mao e desengate os
ganchos da alca dos suportes. Pouse o controlador remoto e, em seguida, retire a
alca.

DJI Delivery App

Os utilizadores podem verificar o estado da aeronave em tempo real, o estado de
operacdo e os dispositivos ligados através da DJI Delivery.

K +  Alimagem seguinte € apenas para referéncia. A interface real varia de acordo
com a versdo da aplicagdo.
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Ecra de pagina inicial

32

Device Management Aircraft
Log Upload .
Up to date disconnected
5 6 7 8

Informacdo do utilizador
Centro de notificagcdes

Verifique as notificacdes sobre quaisquer altera¢des a aeronave, utilizadores ou
operacdes.

Definicdes gerais

Defina as unidades dos parametros e permissdes de privacidade e faca a gestdo do
armazenamento.

Gestdo de documentos

Toque para ver os ficheiros locais e na nuvem.

Carregar registo

Veja solugdes para erros de cada moédulo e carregue registos de erros.
Gestao de dispositivos

Toque para verificar o estado de liga¢cdo do dispositivo e a verséo do firmware, ou
para aceder ao sistema de gestdo de integridade ("Health Management System",
HMS).

Estado da ligacdo da aeronave
Iniciar

Toque para aceder a Vista de operacdo.
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Vista de operacao

5 26 ! - /8500 A46C
STk M9t O 318kg 1255

[ Secure Engaged
Payload AGL  SwingAngle Hook

Release Cable

b Open Hook

Horizontal  Vertical Distance
0.4 kit 0.0 km/h 96.5
AGL ALT ASL
39.4n 39.5m 65.0m

1. Botdo de mudanca de modo
2. Expandir lista

Toque para expandir as defini¢des de operacdo e de voo. Defina a velocidade, altitude
e comprimento do cabo para operag¢des automaticas no menu de tarefas. Configure o
modo RTH, a prevencao de obstaculos e outros parametros relacionados no menu de
V0O.

3. Vista da camara FPV
4. Assistente visual

Toque para ver o Assistente de visdo e configurar as defini¢des relacionadas.
5. Indicador de radar

Apresenta informacgdes como a orientagdo da aeronave e ponto inicial. Se a
prevencdo de obstaculos estiver ativada, o indicador do radar exibira informacdes
sobre os obstaculos detetados. Toque no indicador do radar para ativar ou desativar
as fungdes de prevencdo de obstaculos @ e estabilizacdo de altitude £ no menu
pop-up.

6. Estado de operagdo e telemetria de voo

7. Painel de Operacao

8. DefinicGes
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Toque para definir os parametros de todas as defini¢oes.

9. Barrade estado
Exibe informag&es sobre a aeronave e o controlador remoto. Mantenha premido o
icone para ver funcionalidades especificas e alterar defini¢cdes.
£ + O DJI DeliveryHub é uma plataforma de gestdo baseada na nuvem para drones
de entrega. Ajuda a gerir e a monitorizar tarefas de voo remotamente, além de
suportar o planeamento de rotas de voo e a gestdo de dados. Visite a pagina
do DJI DeliveryHub no site oficial da D)l para obter mais informac&es: https://
www.dji.com/delivery-hub
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2.1

Desempenho e limitacdes

DJI FlyCart 100

Peso basico vazio

Peso maximo de descola-
gem

Tempo max. de sustentacdo
estacionaria ™

Tempo maximo de voo @

Velocidade max./Nunca ex-
ceder a velocidade &
Velocidade max. de subi-
da/descida !

Altitude maxima de voo
(acima da altitude de desco-
lagem)

Resisténcia maxima ao ven-
to

Altitude Maxima de Desco-
lagem

(acima do nivel do mar) “
Classificagdo IP !

Bateria de voo

Frequéncia de funciona-
mento © e Poténcia do
transmissor (EIRP)

55,2 kg (com sistema de elevacao de bateria dupla)

60,2 kg (com o sistema de guincho principal)

Exclui o peso da bateria, compartimento de bateria dupla

e acessorios, cabo e gancho.

170 kg (ao nivel do mar)

* O peso maximo de descolagem de 170 kg é a especificacdo de
desempenho do drone. Siga as leis e regulamentacdes locais
durante o uso real. Nos seguintes paises e regides, o peso

maximo de descolagem é limitado a 150 kg: Brasil, Australia,
Turquia, Arabia Saudita.

Peso de descolagem inferior a 149,9 kg: 12 minutos com
bateria dupla, 6 minutos com bateria Unica

Peso de descolagem inferior a 149,9 kg: 14 minutos com
bateria dupla, 7 minutos com bateria Unica.

20 m/s

5m/s

1.500 m

12 m/s (durante a descolagem e a aterragem)

4.500 m

IP55

Tipo: Li-on (18es de litio)

Capacidade: 41.000 mAh

2,4000 a 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/
MIC)

5,725 a 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14
dBm (CE)

[1] Estes dados foram obtidos a partir de um DJI FlyCart 100 equipado com uma bateria nova
totalmente carregada, com um peso de descolagem de 149,9 kg, voando a uma velocidade ideal
constante até 0% de carga, num ambiente sem vento, a 25 °C, ao nivel do mar. Os resultados

35

© 2025 DJI Todos os direitos reservados.



DJI FlyCart 100 Manual do utilizador

31

(5]

podem variar dependendo do ambiente, da utilizacdo real e da versao do firmware. Sempre
preste atencdo aos avisos da aplicagdo durante a operagao real.

Estes dados foram obtidos a partir de um DJI FlyCart 100 equipado com uma bateria nova
totalmente carregada, com um peso de descolagem de 149,9 kg, voando a uma velocidade ideal
constante até 0% de carga, num ambiente sem vento, a 25 °C, ao nivel do mar. Os resultados
podem variar dependendo do ambiente, da utilizacdo real e da versdo do firmware. Sempre
preste atencdo aos avisos da aplicagdo durante a operagdo real.

Medido no modo de bateria dupla ao nivel do mar numa condi¢do experimental sem vento a 25
°C.

A capacidade de carga Util diminui a medida que a altitude de descolagem aumenta. 6.000 m
acima do nivel do mar é a altitude maxima segura para a aeronave com duas baterias e sem carga
util, descolando a 4.500 m acima do nivel do mar.

No entanto, esta classificacdo de protecdo ndo é permanente e pode diminuir ao longo do

tempo ap6s utilizagdo a longo prazo, devido ao envelhecimento e desgaste. A classificacdo de
protecdo ndo se aplica ao sistema de propulsdo. Apés um voo sob chuva, recomenda-se manté-lo
em repouso no solo por 1 minuto para evitar que corrosdo ou ferrugem afetem o sistema de
propulsdo (precipitagdo superior a 24,9 mm em 24 horas). A garantia do produto ndo cobre
danos causados por agua. As classificagdes de protecdo da aeronave acima mencionadas podem
diminuir nas seguintes situacées:

*  Hauma colisdo e a estrutura do vedante estd deformada.
« Aestrutura do vedante da armacdo estd rachada ou danificada.
+ As coberturas a prova de agua ndo estdo devidamente fixadas.

As frequéncias de 5,8 e 5,1 GHz sdo proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a banda de
frequéncia de 5,1 GHz s¢ é permitida para utilizacdo em interiores.

2.2 Manobras proibidas

Siga as orientacdes de seguranca abaixo e NAO execute nenhuma agdo proibida.

36

Operagdes diurnas e noturnas. Ao voar a noite, certifique-se de que os locais de
descolagem e aterragem estdo bem iluminados e equipe a aeronave com uma luz
estroboscépica dedicada para garantir que a carga e o cabo de suspensao sdo visiveis
a distancia.

A distancia horizontal e vertical de seguranca recomendada durante a descolagem

e aterragem é de 6 m. A distancia horizontal e vertical de seguranca recomendada
durante o voo é de 50 m.

Ao criar uma rota de voo automatizada, os operadores devem garantir que a area de
voo designada (incluindo os locais de aterragem alternativos) esta livre de obstaculos
que possam afetar a seguranca do voo e que ndo ha pessoas ndo autorizadas
presentes nos locais de aterragem alternativos.

Pare os motores durante o voo apenas em situa¢des de emergéncia, sempre que seja
necessario fazé-lo para minimizar os riscos de danos ou ferimentos.
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NAO deixe cair, lance, dispare ou de outro modo projete quaisquer cargas perigosas
em ou sobre quaisquer edificios, pessoas ou animais, ou que possam causar lesdes
pessoais ou danos materiais.

Certifique-se de que tem formacao suficiente e planos de contingéncia para situa¢des
de emergéncia ou para casos de acidente.

Certifique-se de que tem um plano de voo antes de cada voo. NAO voe a aeronave de
forma imprudente.

NAO utilize este produto para fins ilegais ou improprios, tais como espionagem,
operag8es militares ou investiga¢gdes ndo autorizadas.

NAO utilize este produto para difamar, abusar, assediar, perseguir, ameacar ou
violar, de alguma forma, os direitos legais de outras pessoas, tais como o direito a
privacidade e publicidade.

NAO invada propriedade privada de terceiros.
NAO opere a aeronave em espacos interiores.

No modo de bateria tnica, NAO continue a voar quando o nivel da bateria for igual ou
inferior a 15%. Aterre em seguranca de imediato.

No modo de bateria tnica, NAO faca travagens bruscas, mergulhos ou outras
manobras de voo agressivas quando a altitude real da aeronave for igual ou inferior a
10 m.

2.3 Requisitos ambientais de voo

Durante a descolagem, aterragem, voo e ao selecionar uma area de recuperagdo de

emergéncia (incluindo aterragem alternativa, aterragem forcada ou locais de queda),
mantenha-se afastado de estradas, ferrovias, superficies de dgua e obstaculos como
postes de eletricidade, linhas de alta tensdo e arvores. Voe em areas abertas.

Voe em condi¢Bes meteoroldgicas moderadas com temperaturas entre -20 °C a 40

°C (-4 °F a 104 °F). NAO utilize a aeronave em condicdes meteorolégicas adversas.
Evite operar em velocidades de vento conhecidas acima de 12 m/s, chuva forte, neve
moderada ou intensa, condi¢des de gelo ou clima extremo, incluindo, mas ndo se
limitando a trovoada. Certifique-se de seguir os requisitos de classificacao IP ao voar a
chuva.

NAO pilote a aeronave em condi¢bes de sinal GNSS fraco, como em espagos
interiores e em ambientes inadequados para o sistema de posicionamento do
sistema de sensores, como altitude significativa, superficies com texturas fracas como
agua, neve ou paredes de cor uniforme.
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O desempenho da aeronave e da sua bateria é limitado ao voar a altitudes elevadas.
Voe com cuidado.

Em ambientes de baixa temperatura, certifique-se de que a bateria de voo esta
totalmente carregada e reduza a carga Util da aeronave. Caso contrario, ira afetar
a seguranca de voo ou podera ocorrer um limite na descolagem.

NAO utilize a aeronave perto de acidentes, incéndios, explosées, inundacdes,
tsunamis, avalanches, deslizamentos, terramotos, poeira ou tempestades.

Para evitar afetar o desempenho de voo e a vida Gtil do motor, NAO descole nem
aterre a aeronave em zonas de areia ou poeira.

Evite voar em dareas préximas de linhas de alta tenséo, esta¢gdes-base moéveis ou
torres de transmissdo de radio e certifique-se de que a intensidade do campo elétrico
é <10 V/m. Recomenda-se manter uma distancia segura de pelo menos 100 m para
todas as operac@es de transporte, exceto para o transporte relacionado com linhas
de energia.

Mantenha-se extremamente atento durante o voo. Preste bastante atencdo a
qualidade da transmissao de video e a intensidade do sinal. Regresse ao ponto inicial
e aterre a aeronave se tal Ihe for solicitado na aplicacdo para garantir a seguranga

do voo. As fontes de interferéncia eletromagnética incluem, sem limita¢des: linhas de
alta tensdo, estagdes de transmissdo de energia de grande escala ou esta¢des moveis
ou torres de difusdo.

NAO pilote a aeronave a mais de 6.000 m (19.685 pés) acima do nivel do mar.
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3 Procedimentos normais

3.1 Ambiente do espaco aéreo

Sistema GEO (Geospatial Environment Online)

O sistema Geospatial Environment Online (GEO) da DJI é um sistema de informagdo
global que fornece informagdes em tempo real sobre atualizagdes de seguranga e
restricdo de voos e impede que os UAV voem em espaco aéreo restrito. Em circunstancias
excecionais, as areas restritas podem ser desbloqueadas para permitir a entrada de
voos. Antes disso, deve enviar uma solicitacdo de desbloqueio com base no nivel de
restricdo atual na area de voo pretendida. O sistema GEO pode ndo estar totalmente

em conformidade com as leis e regulamentos locais. O utilizador sera responsavel pela
sua propria seguranca de voo e deve consultar as autoridades locais sobre os requisitos
legais e regulamentares relevantes antes de solicitar o desbloqueio de uma area restrita.
Para obter mais informac8es sobre o sistema GEO, visite https://fly-safe.dji.com.

Zonas GEO

O sistema GEO da DJI designa locais de voo seguros e fornece os niveis de risco e
avisos de seguranga para voos individuais, além de informac8es sobre o espago aéreo
restrito. Todas as areas de voo restritas sdo referidas como Zonas GEO, que sdo ainda
divididas em Zonas Restritas, Zonas de Autorizacdo, Zonas de Aviso, Zonas de Aviso
Melhoradas e Zonas de Altitude. Pode ver essas informag¢des em tempo real na DJI
Delivery. As zonas GEO s&o areas de voo especificas, incluindo, mas ndo se limitando

a aeroportos, locais de grandes eventos, locais onde ocorreram emergéncias publicas
(como incéndios florestais), centrais nucleares, prisdes, propriedades governamentais e
instalacGes militares. Por padrdo, o sistema GEO limita descolagens e voos em zonas
que podem causar preocupacdes de seguranca. Um Mapa de Zonas GEO que contém
informacdes abrangentes sobre Zonas GEO em todo o mundo esta disponivel no website
oficial da DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Restricdes de voo
A sec¢do seguinte descreve detalhadamente as restri¢cbes de voo para as Zonas GEO
mencionadas acima.

Zonas restritas (vermelho)

Os UAV estao proibidos de voar em Zonas Restritas. Se obteve permissdo para voar numa
zona restrita, visite https://fly-safe.dji.com ou entre em contacto com flysafe@dji.com
para desbloquear a zona.
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Cenério
Descolagem: os motores da aeronave ndo podem ser iniciados em Zonas Restritas.

Em voo: quando a aeronave voa dentro de uma zona restrita, comega uma contagem
regressiva de 100 segundos no DJI Delivery. Depois de a contagem regressiva terminar,
a aeronave aterra imediatamente no modo de descida semiautomatica e desliga os seus
motores apds a aterragem.

No voo: quando a aeronave se aproxima do limite de uma Zona Restrita, desacelera e
paira automaticamente.
Zonas de autorizagao (azul)

A aeronave ndo podera descolar numa Zona de Autorizagdo, a menos que obtenha
permissdo para voar na area.

Cenario

Descolagem: os motores da aeronave ndo podem ser iniciados em Zonas de Autorizagao.
Para voar numa Zona de Autorizac¢do, o utilizador tem de submeter um pedido de
desbloqueio registado com um numero de telefone verificado pela DJI.

Em voo: quando a aeronave voa dentro de uma zona de autoriza¢do, comega uma
contagem regressiva de 100 segundos no DJI Delivery. Depois de a contagem regressiva
terminar, a aeronave aterra imediatamente no modo de descida semiautomatica e
desliga os seus motores ap0s a aterragem.

Zonas de aviso (amarelo)

Sera apresentado um aviso quando a aeronave voar dentro de uma Zona de Aviso.
Cenério

A aeronave pode voar na zona, mas o utilizador tem de compreender o aviso.

Zonas de aviso melhoradas (laranja)

Quando a aeronave voa numa Zona de Aviso Melhorada, sera apresentado um aviso a
solicitar que o utilizador confirme a trajetéria do voo.

Cenario

A aeronave pode continuar a voar assim que o aviso for confirmado.

Zonas de Altitude (Cinzento)

A altitude da aeronave é limitada ao voar dentro de uma zona de Altitude.

Cenario

Quando o sinal GNSS é forte, a aeronave ndo pode voar acima do limite de altitude.

Em voo: quando o sinal GNSS muda de fraco para forte, comega uma contagem
regressiva de 100 segundos no DJI Delivery se a aeronave exceder o limite de altitude.
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Quando a contagem regressiva terminar, a aeronave descera abaixo do limite de altitude

e pairara.

Quando a aeronave se aproxima do limite de uma Zona de Altitude e o sinal GNSS é forte,
a aeronave desacelerard automaticamente e pairara se a aeronave estiver acima do limite

de altitude.

K - Descida semiautomatica: todos os comandos do manipulo, exceto o manipulo
do acelerador e o botdo RTH, estdo disponiveis durante a descida e a
aterragem. Os motores da aeronave desligam-se automaticamente apo6s a
aterragem. Recomenda-se pilotar a aeronave para um local seguro antes da
descida semiautomatica.

Altitude de voo e limites de distancia

A altitude maxima restringe a altitude de voo da aeronave, enquanto a distancia maxima
restringe o raio de voo em torno do Ponto inicial da aeronave. Estes limites podem ser
definidos no DJI Delivery.

1. Altitude max.
Ponto inicial (posi¢do horizontal)

Distancia max.

A W

A altitude da aeronave durante a
descolagem (quando a estabilizagdo de
altitude néo esté disponivel).

A distancia da aeronave até a
superficie (quando a estabilizagdo
de altitude esta a funcionar
normalmente).

Sinal GNSS forte

Altitude max.

Distancia max.

Restri¢6es de voo

A altitude da aeronave ndo pode exceder o valor definido no DJI
Delivery .

A distancia em linha reta da aeronave até ao Ponto inicial ndo pode
exceder a distancia maxima de voo definida no DJI Delivery.

Sinal GNSS fraco

Altitude max.

Restri¢des de voo

A altitude da aeronave ndo pode exceder o valor definido no DJI
Delivery.
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Sinal GNSS fraco
Distancia max. Sem limites

/\ * Seaaeronave voar para uma Zona Restrita, ainda pode ser controlada, mas a

aeronave s6 pode voar numa direcdo para tras.

+ NAO voe préximo de aeroportos, autoestradas, estacbes ferroviérias, estacbes
de metro, centros de cidades ou outras areas sensiveis.

+ Sendo houver sinal GNSS durante o voo, a aeronave entrara automaticamente
no modo Atitude e a aplicagdo exibira um aviso de seguranca. Nesta altura, a
informacdo de posicdo da aeronave deixara de ser atualizada. Voe com cautela
para ndo exceder a distancia maxima de voo restringida por regulamentos.

3.2 Interferéncia com o controlador de voo e

42

comunicagoes

Voe em areas abertas. Edificios altos, estruturas de aco, montanhas, rochas ou
arvores podem afetar a precisdo da bussola incorporada e bloquear o sinal GNSS
e os sinais do telecomando.

Evite utilizar dispositivos wireless que usem as mesmas bandas de frequéncia do
telecomando.

Ao usar com multiplas aeronaves, certifique-se de que a distancia entre cada
aeronave é superior a 10 m, de forma a evitar interferéncias.

A sensibilidade do moédulo de radar pode ser reduzida ao operar varias aeronaves a
uma curta distancia. Opere com cuidado.

Esteja alerta ao voar perto de dreas com interferéncia magnética ou radio. Estas
incluem, mas ndo estdo limitadas a, linhas de alta tensdo, grandes esta¢des

de transmissdo de energia ou esta¢des-base moveis, torres de transmissdo e
dispositivos de interferéncia eletrénica. Se ndo o fizer, pode comprometer a
qualidade da transmissao deste produto ou causar erros de transmissdo, que
poderdo afetar a orienta¢cdo do voo e a precisdo da localizacdo. A aeronave pode
entrar automaticamente no modo RTH de emergéncia se uma interferéncia grave
causar a perda de sinal.

Ao utilizar a fungdo RTK, opere num ambiente aberto sem interferéncia de radio. NAO
obstrua as antenas D-RTK quando forem usadas.

Se o dongle RTK for usado para planeamento de campo, o médulo deve ser desligado
do controlador remoto apds a conclusdo do planeamento. Caso contrario, isso
afetard o desempenho de comunicac¢éo do telecomando.
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3.3 Calibracao da bussola

A\ + Eimportante calibrar a bussola. O resultado da calibragdo afeta a seguranca do
voo. A aeronave pode funcionar mal se a bussola ndo estiver calibrada.

+  NAO calibre a sua bussola onde exista a possibilidade de interferéncia
magnética forte. Isto inclui dreas onde existam postes ou paredes com reforgos
de aco.

+  NAO transporte materiais ferromagnéticos consigo durante a calibracao, tais
como chaves ou telemoveis.

«  Apbds calibrar com sucesso, a bussola podera apresentar anomalias quando
colocar a aeronave no chdo. Isto pode dever-se a interferéncias magnéticas
subterraneas. Mova a aeronave para outro local e tente novamente.

Calibre a bussola quando instruido pela aplicacdo. Toque em % > ¥ e selecione
Apresentacao e calibracdo de dados dos sensores. Toque em Calibracdo a direita da
calibragdo da bussola. Em seguida, siga as instruces apresentadas no ecra. Recomenda-
se calibrar a aeronave quando ndo houver carga.

3.4 Voo basico

Lista de verificacdo antes do voo

+ Certifique-se de que todos os dispositivos estdo totalmente carregados. Certifique-se
de que o firmware da aeronave e o DJI Delivery foram atualizados para a versao mais
recente.

+ Certifique-se de que ndo ha objetos estranhos dentro da aeronave. Certifique-se
de que as entradas de ar e os orificios de refrigeracdo da aeronave ndo estdo
bloqueados. Certifique-se de que as tampas de todas as portas foram devidamente
fechadas, caso ndo estejam a ser utilizadas.

+ Certifique-se de que todos os componentes da aeronave estdo intactos, instalados de
forma segura e a funcionar corretamente. Certifique-se de que todos os cabos estdo
ligados corretamente e com firmeza.

+ Ligue o controlador remoto e a aeronave. Alterne o interruptor do modo de voo para
o modo N. Certifique-se de que as antenas do controlador remoto estdo ajustadas
na posicao adequada. Certifique-se de que a aeronave e o controlador remoto estao
ligados e o controlador remoto esta a controlar a aeronave.

+ Coloque a aeronave numa area aberta e plana. O piloto e a equipa de apoio no solo
devem usar capacete durante a operacdo e manter uma distancia segura de pelo
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menos 6 m da aeronave. Certifique-se de que ndo ha outras pessoas, veiculos ou
obstaculos em redor da aeronave.

* Aceda a Vista de operac¢do na aplicacdo. Siga as instru¢des pop-up para verificar as
definicbes de parametros e outras informagdes, para garantir que estas satisfazem os
requisitos de voo.

+ Divida o espaco aéreo para o voo quando estiverem a operar varias aeronaves
simultaneamente, de modo a evitar a colisdo no ar.

Arrancar/parar os motores

Arranque dos motores

Execute os Comandos de Manipulos Combinados (CSC) conforme mostrado abaixo
para fazer arrancar os motores. Quando os motores comecarem a girar, solte os dois
manipulos simultaneamente.

I I

@ @ o
e 2%

Parar os motores

Quando a aeronave aterrar, empurre e mantenha pressionado o manipulo para baixo até
0s motores pararem.

Modo manipulo de controlo: Modo 2

/\ * Ashélices em rotagdo podem ser perigosas. Mantenha-se afastado(a) das
hélices e dos motores em rotacdo. NAO ligue os motores em espacos
confinados ou sempre que existam pessoas nas proximidades.

+ Mantenha sempre as mdos no controlador remoto quando os motores
estiverem em rotagao.
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Parar os motores a meio do voo.

Mantenha premidos simultaneamente os botdes C1, C2 e de pausa de voo até que o
motor pare, caso haja uma emergéncia.

A\ NAO pare os motores em pleno voo. Caso contrario, causara a queda da aeronave.

Os motores sé podem ser parados em pleno voo numa situacdo de emergéncia, por
exemplo, em caso de colisdo.

A descolar

1.

Coloque a aeronave perto da area de operacdo com a parte traseira da aeronave
voltada para si.

Certifique-se de que a carga esta devidamente segura.

Ligue o controlador remoto, certifique-se de que a aplicacdo DJI Delivery esta aberta
e, em seguida, ligue a aeronave. Certifique-se de que o controlador remoto esta
ligado a aeronave e a funcionar normalmente.

Se estiver a utilizar o posicionamento RTK, certifique-se de que a fonte de sinal RTK
esta corretamente configurada. Aceda a Vista de operagdo > £ > RTK e selecione a
fonte de sinal.

Desative o posicionamento RTK se o RTK ndo estiver a ser utilizado. Caso contrario, a
aeronave ndo podera descolar quando ndo houver dados diferenciais.

Aguarde a localizacdo dos satélites, certifique-se de que ha um sinal GNSS forte e que
o RTK esta pronto. Execute o comando de combinag¢do de manipulos (CCM) para ligar
0s motores. Se o RTK ndo estiver pronto ap6s aguardar por um periodo prolongado,
mova a aeronave para uma area aberta com um sinal GNSS forte.)

Selecione o modo de funcionamento pretendido. Empurre o manipulo do acelerador
para cima lentamente para descolar.

/\ * Parao primeirovoo do dia, certifique-se de que o controle do manipulo

do controlador remoto e a resposta da aeronave estdo normais. Se houver
quaisquer anomalias, aterre de imediato e resolva o problema.

+ Seaaplicagdo indicar um sinal de ligagdo fraco, melhore a intensidade do sinal
conforme indicado antes da descolagem.

Aterragem

1.

Saia da operacdo para controlar manualmente a aeronave para aterragem. Para
aterrar, puxe o manipulo para baixo para descer, até que a aeronave toque no solo.
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2. Apos a aterragem, puxe o0 manipulo para baixo e mantenha nessa posi¢cdo até que os
motores parem.

3. Apos a paragem dos motores, desligue a aeronave antes de desligar o controlador
remoto.

/\ * Quando o aviso de bateria fraca aparecer na aplicacdo, voe a aeronave para
uma area segura e aterre o mais rapido possivel. Pare os motores e substitua
a bateria. A aeronave ird descer e aterrar automaticamente quando aparecer o
aviso de bateria fraca critica na aplicacdo. A aterragem nao pode ser cancelada.

+ Opere a aeronave com cuidado ao controld-la manualmente durante a
aterragem automatica.

3.5 Voo de cruzeiro/manobra

Controlar a aeronave

Os manipulos de controlo do telecomando podem ser utilizados para controlar os
movimentos da aeronave. Os manipulos de controlo podem ser operados no Modo 1,
Modo 2 ou Modo 3, conforme mostrado abaixo.

O modo de controlo predefinido do telecomando é o Modo 2. Neste manual, o modo 2 é
usado como exemplo para ilustrar como usar os manipulos de controlo. Quanto mais o
manipulo for empurrado para longe do centro, mais rapidamente a aeronave se move.

Modo 1

4 ~ L4 ¢
() | ()
1 1 1 Pﬂ
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Modo 2
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Modo de Funcionamento

Operacdo de rota

A aeronave pode voar e entregar a carga ao destino de forma automatica ao usar uma
operacdo de rota.

Operac¢do manual

No modo de opera¢do manual, os utilizadores podem controlar manualmente o
transporte de carga com base em diferentes cenarios de operacao.

Consulte a seccdo Entrega para obter mais informagdes.

/\ * Certifique-se de que compreende totalmente o comportamento da aeronave
em cada modo de operagdo antes de utilizar.

Voltar a posicdo inicial

A funcdo Regresso a posi¢do inicial (Return to Home, RTH) retorna a aeronave para
o Ultimo Ponto inicial registado. O RTH pode ser acionado das seguintes formas: o
utilizador aciona ativamente o RTH ou o sinal do controlador remoto é perdido (é
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acionado o RTH de seguranca). Se a aeronave registar o Ponto inicial com sucesso e o
sistema de posicionamento estiver a funcionar normalmente, quando a funcdo RTH for
acionada, a aeronave voara automaticamente de volta e aterrara no Ponto inicial.

Ponto inicial: O Ponto inicial sera registado na descolagem, desde que a aeronave
tenha um GNSS forte. Se for necessario atualizar o Ponto inicial durante o voo
(se, por exemplo, tiver mudado de posi¢do), o Ponto inicial pode ser atualizado

manualmente em £ > ¥ no DJI Delivery.

Avisos

/\ * ORTH ndo funcionara se houver um sinal GNSS fraco ou nenhum sinal.

+ Certifique-se de que o espaco acima do moédulo GNSS do controlador remoto
ndo esta obstruido e que ndo ha edificios altos por perto ao atualizar o ponto
inicial.

+ Os edificios altos podem afetar adversamente o RTH. Portanto, é importante
definir uma altitude de failsafe adequada antes de cada voo. Ajuste a
localizagdo, altitude e velocidade da aeronave ao regressar a posi¢do inicial para
evitar obstaculos quando houver um sinal forte do telecomando.

+ Afunc¢do RTH pode ser afetada pelo clima, ambiente ou campos magnéticos
préximos.

* Aaeronave ndo entrara no RTH se este for acionado quando a aeronave estiver
aum raio de 5 m do Ponto inicial, mas o controlador remoto continuara a emitir
um alerta. Saia do RTH para cancelar o alerta.

RTH inteligente

Prima e mantenha premido o botdo RTH no controlador remoto para ativar o RTH
inteligente e a aeronave regressara ao Ultimo Ponto inicial atualizado. Tanto o sistema
RTH inteligente como o RTH de seguranca utilizam o mesmo procedimento. Com o RTH
inteligente, pode controlar a altitude da aeronave para evitar colisdes ao regressar a
posi¢do inicial. Pressione o botdo RTH uma vez ou pressione o manipulo de inclina¢do
para sair do RTH inteligente e recuperar o controlo da aeronave.
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RTH de seguranca

A aeronave tomara medidas de emergéncia quando o sinal do controlador remoto for
perdido. A agdo de seguranca deve ser definida antecipadamente na aplicagdo para RTH,
Pairar ou Aterrar. Se definida para RTH, a aeronave entrara no RTH de seguranca e voara
para o Ponto inicial registado mais recentemente quando o sinal do controlador remoto
for perdido. O RTH continua se o sinal do telecomando for recuperado e os utilizadores
podem controlar a aeronave utilizando o telecomando. Pressione uma vez o botdo RTH
para cancelar o RTH e recuperar o controlo da aeronave.

Defini¢des de rota RTH

As defini¢cBes de rota RTH estdo disponiveis para o RTH inteligente. Aceda a Vista de
Operagdo na aplicacdo e toque em % > ¥ > Defini¢des departida e RTH.

Direto

* Quando a altitude for superior a altitude RTH predefinida, a aeronave voara até ao
ponto inicial a altitude atual.

* Quando a altitude da aeronave for inferior a altitude RTH predefinida, ela ira primeiro
subir até a altitude RTH antes de regressar.
Retroceder

Tomando o ponto atual da aeronave como ponto de partida e o ponto de descolagem
como ponto final de RTH, a rota ideal é gerada com base nos pontos de passagem do
Voo.

Prevencao de obstaculos durante o RTH

Num ambiente operacional ideal, esta disponivel a prevengao de obstaculos durante o
RTH. Se existir um obstaculo ao longo da rota RTH, a aeronave desacelera e depois para e
paira. A aeronave sai do RTH e aguarda novos comandos apos pairar.

Funcdo de protecdo de aterragem

Durante o RTH, a protecdo de aterragem é ativada assim que a aeronave chega ao ponto
inicial. O procedimento é o seguinte:

1. Depois de chegar ao ponto inicial, a aeronave desce para uma posi¢cdo 3 m acima do
solo e fica a pairar.

2. Controle os manipulos de inclinacdo e rota¢do para ajustar a posi¢ao da aeronave e
garantir que a area é adequada para a aterragem.
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3. Puxe o manipulo do acelerador para baixo ou siga as instru¢des no ecrd na aplicagao
para aterrar a aeronave.

Q * Aaeronave ird aterrar automaticamente se ndo houver nenhum comando do
controlador remoto durante 20 segundos.

+ Ao usar o posicionamento RTK fixo, indicado por um icone RTK verde, a
aeronave ira aterrar diretamente em vez de entrar no modo de protecdo de
aterragem.

3.6 Dados de voo

Os dados do voo sdo registados automaticamente no armazenamento interno da
aeronave. Pode ligar a aeronave a um computador via porta USB e exportar estes dados
via DJI Assistant 2 ou aplicacdo DJI Delivery.

3.7 Armazenamento, transporte e manutencao

Armazenamento e transporte

/\ -+ Certifique-se de que retira a bateria da aeronave durante o transporte. Fixe o
trem de aterragem da aeronave, depois dobre e fixe as hélices e os bracos para
evitar danos a aeronave durante o transporte.

+ Carregue o telecomando imediatamente se o nivel de energia atingir 0%. Caso
contrario, o telecomando pode ficar danificado por ter estado descarregado
durante um periodo de tempo prolongado. Descarregue o telecomando para
um nivel de energia entre 40% e 60% se ficar armazenado durante um periodo
de tempo prolongado.

Manutencao

Faca a manutencdo do produto a cada 100 voos ou apés mais de 20 horas de voo,
para manter o produto nas melhores condi¢des possiveis e reduzir potenciais riscos de
seguranca.

+ Verifique e substitua as hélices gastas.

+  Verifique se as hélices estdo soltas. Substitua as hélices e as anilhas das hélices, se
necessario.

+ Verifique se existe pecas de plastico ou borracha desgastadas.
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Q + Consulte os manuais do produto para obter informac&es sobre como limpar,
inspecionar e manter o produto.

Manutencao do LiDAR

O po6 e as manchas na janela ética podem afetar negativamente o desempenho.
Recomenda-se limpar a janela 6tica do LiDAR no final de cada dia de operacao, apos
a aeronave regressar a temperatura normal.

+ Enxague a janela 6tica com agua limpa, depois use ar comprimido ou em lata para
limpar a janela 6tica e limpe com um pano macio e limpo.

A+ NAO utilize dlcool ou outros solventes para limpar o LiDAR, pois isso pode
causar danos na superficie.
+ NAO desmonte a clpula protetora do LiDAR sem autorizacdo, pois isso pode
causar a entrada de poeiras no sensor.
«  NAO limpe diretamente o p6 granulado ou impurezas na janela 6tica, para
evitar arranhar a superficie, o que pode afetar negativamente o desempenho do
LiDAR.
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4  Entrega

Clique na ligagdo abaixo ou leia o c6digo QR para ver os videos tutoriais.

https://www.dji.com/flycart-100/video

4.1 Requisitos de operagao

1. NAO carregue ou descarregue carga diretamente por cima de pessoas.

2. NAO voe a aeronave por cima de pessoas. Mantenha sempre uma distancia de
seguranca de pelo menos 6 m entre as pessoas e a aeronave. Mantenha-se afastado
das hélices em rotacdo.

3. Selecione areas abertas e planas para os pontos de descolagem e aterragem.
Verifique e certifique-se de que a area esté livre de quaisquer objetos. NAO descole
ou aterre em vias com pessoas.

4. Verifique se os dispositivos de bloqueio dos bracos da estrutura estdo bem fixos
na posicdo de bloqueio apés desdobrar a aeronave. Verifique se as hélices estdo
devidamente apertadas nos motores e em boas condic8es, se as anilhas apresentam
apenas desgaste minimo e se as porcas estdo fixas. Certifique-se de que o
compartimento da bateria esta livre de oxidacdo preta ou ferrugem.

5. Verifique se ha alertas vermelhos na Vista de operacdo na aplicagdo. Quando um
icone vermelho aparecer, siga as instru¢des para calibrar conforme necessario.

6. Os operadores devem usar capacete. Assista ao video oficial para obter mais
orientacdes de seguranca sobre as operag¢des do sistema de carga Util.

4.2 Calibracdo do sensor de peso

Quando a aeronave estiver a pairar sem carga, mas o peso medido na aplicacdo nao for
igual a 0, é necessario calibrar o sensor de peso.

1. Coloque a aeronave numa superficie nivelada, certificando-se de que ela estd sem
carga e que o cabo de suspensdo ndo estd a ser pressionado por outros objetos.
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2. Durante a operacdo, toque em % > ® e depois em Calibragdo de tara para que o peso
seja redefinido para zero.

4.3 Processo de carregamento

/\ Antes de cada uso, certifique-se de que a cinta e o gancho estejam seguros.

Se 0 cabo de suspensao estiver visivelmente desgastado ou rachado, entre em

contacto com o seu revendedor de imediato para substituir o cabo de suspensdo do

sistema de guincho principal. Para o sistema de eleva¢do de bateria dupla, faca a

substituicdo de acordo com os seguintes requisitos.

Comprimento do cabo de suspensdo: 10-15 m
Diametro do cabo de suspensdo: 28 mm

Material do cabo de suspensdo: Polietileno de ultra alto peso molecular ou fibra
de aramida (poliéster de alta resisténcia pode ser usado como nucleo interno)

Gancho: Suporta uma forc¢a de tragdo 2500 kg

Carregamento de carga no solo

1. Quando a aeronave estiver no solo, use cordas adequadas para fixar a carga e
prenda-a ao gancho.

Usando o sistema de elevacdo de bateria dupla: Afaste o cabo de suspenséo da
parte inferior da aeronave. Abra e feche o gancho manualmente.

Usando o sistema de guincho principal: Use o botdo de controlo no gancho do
guincho para reservar um comprimento adequado do cabo de suspensdo e puxa-
lo para fora da parte inferior da aeronave. Prima o botdo de controlo no gancho
do guincho ou toque na Vista de Operagdo na aplicacdo para abrir ou fechar o
gancho.

Recolha e libertacdo do cabo de suspensdo: Mantenha premido o botdo de
controlo no gancho do guincho para libertar continuamente o cabo. Solte o botdo
para parar. Ao recolher o cabo, primeiro mantenha premido o botdo de controlo
para libertar o cabo e, em seguida, solte o botdo para parar. Mantenha o botdo
premido novamente dentro de dois segundos para comegar a recolher o cabo.
Continue a manter o botdo premido para continuar a recolher o cabo. Solte o
botdo para parar de recolher.

2. Verifique se a carga esta fixa de forma segura e se o gancho estd devidamente
travado. A equipa de apoio no solo sé deve deixar o local apos a conclusdo de todas
as verificagdes.
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Carregamento aéreo de carga
1. Voe com a aeronave acima da carga e fique a pairar.

+ Usando o sistema de elevacdo de bateria dupla: A altura do voo a pairar deve ser
superior ao comprimento do cabo de suspensdo. Baixe manualmente a aeronave
até que o gancho toque o solo, depois continue a baixar a aeronave mais 5 m e,
em seguida, voe 6 m para tras.

+ Usando o sistema de guincho principal: Use o botdo direito no controlador
remoto para recolher ou libertar o cabo, permitindo que o gancho toque no
chdo. Também pode tocar nos botdes de recolha e libertacao do cabo na Vista
de operacao na aplicacdo. Depois de o gancho tocar no solo, liberte mais 5 m do
cabo de suspensdo e, em seguida, voe a aeronave 6 m para tras.

2. Apos receber o sinal do piloto, a equipa de apoio no solo deve colocar o capacete e
entrar no local para o carregamento da carga. Use cordas apropriadas para fixar a
carga e prendé-la ao gancho.

3. Verifique se a carga esta fixa de forma segura e se o gancho estd devidamente
travado. A equipa de apoio no solo sé deve deixar o local apos a conclusdo de todas
as verificagdes.

4. Depois de a equipa de apoio no solo chegar a uma area segura, voe a aeronave para
pairar diretamente acima da carga e, em seguida, suba verticalmente para levantar a
carga do solo.

4.4 Processo de descarregamento

Descarregamento de carga no solo

Assim que a aeronave chegar a area designada, certifique-se de que o solo satisfaz os
requisitos de aterragem. Baixe a aeronave até que a carga toque no solo, em seguida
aterre e espere até que os motores parem. A equipa de apoio no solo vai buscar a carga.

Descarregamento aéreo de carga

1. Aaeronave chega a area designada e mantém uma altitude adequada. Quando a
aeronave estiver estavel em voo a pairar, ajuste a cdmara FPV para baixo para que a
projecdo RA se alinhe com o ponto de descarregamento.

+ Usando o sistema de elevacdo de bateria dupla: Baixe a aeronave até que a carga
toque no solo.

+ Usando o sistema de guincho principal: Use o botdo direito no controlador
remoto ou os botdes na Vista de opera¢do na aplicacdo para recolher ou libertar
o cabo, até que a carga toque no solo e seja descarregada com o gancho do
guincho aberto.
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2. Aaeronave continua a descer e, em seguida, afasta-se do espaco diretamente acima
da carga. A equipa de apoio no solo vai buscar a carga.

i+ Apenas o sistema de guincho principal permite o controlo da recolha e
libertagdo do cabo.

+ Ao recolher ou libertar o cabo no solo, segure e guie o gancho do guincho para
evitar emaranhamento ou impacto.

4.5 Operacao manual

Na Vista de operacdo, toque no botdo de mudanca de modo no canto superior esquerdo
e selecione Manual.

1. Toque em Adicionar na Vista de operacdo para adicionar um ponto de marcacdo. O
reticulo é usado por defeito. Toque para selecionar um ponto no mapa e defini-lo
como ponto A (para carregamento) ou ponto B (para descarregamento).

2. Controle manualmente a aeronave para descolar. Selecione o ponto A e toque em
Voar para o ponto selecionado. A aeronave voara até ao ponto e ficar a pairar.

3. Siga o procedimento de carregamento para concluir o carregamento.

4. Selecione o ponto B e toque em Voar para o ponto selecionado. A aeronave voara
diretamente até ao ponto e ficara a pairar.

5. Siga o procedimento de descarregamento para concluir a descarga.

/\ * Seaopgdo "Adicionar ponto com o controlador remoto" ou "Adicionar ponto
com a aeronave" for selecionada, a posi¢cdo do controlador remoto ou da
aeronave sera usada como ponto de marcagao.

+ Os utilizadores podem controlar manualmente a aeronave até ao local de
carregamento/descarregamento sem precisar planear os pontos de marcacao.

+ Ao planear, é necessario observar as condi¢cdes em redor dos pontos de tarefa e
das rotas de tarefa para evitar previamente pessoas, animais e obstaculos.

+ Durante o voo, se a carga balancgar excessivamente, toque em * ** > Controlo
do equilibrio no painel de controlo no lado direito da Vista de operacdo. Ao
equilibrar, preste atencdo ao ambiente envolvente para evitar colisdes.

+ Quando o cabo de suspensao ficar preso em arvores ou outros objetos, toque

em ***> " no painel de controlo no lado direito da Vista de operacdo para
descartar o cabo e garantir a seguranca do voo.
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Controlo de cruzeiro

Durante o voo, prima o botdo de controlo de cruzeiro (personalizado previamente) e o
manipulo no controlador remoto ao mesmo tempo, para ativar o controlo de cruzeiro.
A aeronave continuara a voar com a entrada atual do manipulo de controlo. Nao é
necessaria nenhuma operagdo com o manipulo de controlo. Prima o mesmo botdo ou o
botdo de pausa de voo para sair do controlo de cruzeiro.

Modo de controlador duplo

Esta funcdo é adequada para cenarios em que dois controladores remotos sdo usados
nos pontos de carga e descarga para gerir o transporte de carga a partir de diferentes
locais.

+ Ligue cada controlador remoto a aeronave separadamente. Distingue a cor do
botdo de autoridade da aeronave no controlador principal (verde) e no controlador
secundario (branco). O controlador principal tem permissao para adicionar pontos.
Ambos os controladores remotos podem visualizar a localizagdo dos pontos
adicionados.

+ Dois controladores remotos em locais diferentes podem assumir o controlo de voo
separadamente, conforme necessario, para descolar ou aterrar a aeronave dentro da
linha de vista.

4.6 Operacao de rota

A aeronave pode voar e entregar a carga ao destino de forma automatica ao usar uma
operacdo de rota. Na Vista de operagdo, toque no botdo de mudanga de modo no canto
superior esquerdo e selecione Rota.

1. Toque em Adicionar e selecione o modo de altitude. Ao adicionar pontos
de passagem usando o mapa, recomenda-se selecionar Relativo ao ponto de
descolagem. Ao adicionar pontos de passagem com a aeronave, recomenda-se
selecionar ASL. Ao adicionar pontos de passagem usando o mapa, recomenda-se
selecionar Relativo ao ponto de descolagem. Ao adicionar pontos de passagem com a
aeronave, recomenda-se selecionar ASL.

2. Arota de voo é gerada sequencialmente a partir de dois ou mais pontos de
passagem. Adicione pontos de passagem usando um dos seguintes métodos.

+ Adicionar ponto usando o mapa

O reticulo é usado para adicionar pontos de passagem por defeito. Mova-se no
mapa para selecionar a localizagcao do ponto de passagem e toque em Adicionar
para adicionar um ponto de passagem. Também pode adicionar um ponto de
passagem com o controlador remoto.
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+ Adicionar ponto com a aeronave

E necessario configurar um botdo personalizado no controlador remoto para a
fun¢do Adicionar ponto, antes de usar. Voe até ao ponto inicial da rota de voo.
Certifique-se de que a aeronave est4 a pairar de forma estavel. Prima o botdo
de adicionar ponto no controlador remoto para adicionar o primeiro ponto de
passagem. O ecra exibira um aviso indicando que o ponto de passagem 1 foi
adicionado. Voe até o préximo ponto de passagem e prima o botdo de adicionar
ponto para adicionar cada ponto de passagem em sequéncia.

Defina os parametros da rota de voo na janela pop-up no lado esquerdo da Vista de
operacdo. Selecione um ponto de passagem e defina os seus parametros. Por defeito,
os parametros do ponto de passagem sdo consistentes com as defini¢des da rota de
VOO correspondentes.

Apo6s concluir as definicdes da rota de voo e dos pontos de passagem, toque em
Guardar. Na janela pop-up, dé um nome a rota de voo e confirme para guardar.

Siga o procedimento de carregamento para concluir o carregamento.

Selecione uma rota de voo na janela pop-up no lado esquerdo da Vista de

operacdo. Toque em Usar, introduza os parametros de voo, o comprimento do cabo
de extensdo e outras informagdes na janela pop-up e depois toque em Iniciar.
Verifique se todos os parametros foram definidos corretamente quando solicitado.
A aeronave ira descolar automaticamente e executar a opera¢do da rota de voo apos
a confirmacao.

Siga o procedimento de descarregamento para concluir a descarga. Ao usar com
o sistema de guincho principal, se a opcéo Libertagdo automatica da carga util
estiver selecionada para uma a¢do num ponto de passagem, a aeronave abrira
automaticamente o gancho e entregara a carga ao chegar a esse ponto.

/\ * Sehouver qualquer emergéncia durante o voo, prima o botdo de pausa do voo

para travar e pairar. A aeronave pode continuar o voo a partir do ponto de
interrupgao.

+ Aaltitude segura para o acionamento do paraquedas é de 100 m. Recomenda-
se manter a altitude da aeronave acima de 100 m ao planear uma rota de voo.
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5 Bateria de voo inteligente

5.1 Visao geral

O Bateria de voo inteligente DB1580 é usado como exemplo.

_

Pega
Botdo de alimentacdo
LED de estado

Porta de alimentagao

vk W

Tampas de borracha

5.2 Avisos

Consulte as Diretrizes de Seguranca e os autocolantes na bateria antes de utilizar. Os
utilizadores assumem total responsabilidade por todas as operagdes e utilizagdes.

/A * NAO utilize nem carregue a bateria perto de fontes de calor, como dentro de
um veiculo em dias quentes, perto de um forno ou aquecedor, ou perto da
saida de exaustdo do gerador.

+ Certifique-se de que a bateria esta desligada antes de a ligar ou desligar da
aeronave. NAO conecte nem desconecte a bateria enquanto estiver ligada. Caso
contrario, as portas de alimenta¢do podem ser danificadas.

+  NAO utilize a bateria em ambientes fortes em termos de eletrostatica ou
eletromagnética, ou perto de linhas de transmissdo de alta tensdo. Caso
contrario, a placa de circuito da bateria pode avariar, o que pode causar um
perigo grave no voo.

+ Apague o incéndio de uma bateria com areia, um cobertor antifogo ou um
extintor de pé seco ou de dioxido de carbono, de acordo com a situagdo real.
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NAOQ ligue os polos positivo e negativo de uma bateria com um cabo ou outros
objetos metalicos. Caso contrario, a bateria entrara em curto-circuito.

Use sempre um pano limpo e seco para limpar os terminais da bateria. Caso
contrario, isto podera afetar a ligacdo da bateria, resultando numa perda de
energia ou falha de carregamento.

NAO voe quando o nivel da bateria for inferior a 15%, para evitar danos na
bateria e riscos no voo.

Certifique-se de que a bateria esta ligada corretamente. Caso contrario, a
bateria pode sobreaquecer ou até explodir devido a carregamento anormal.
Utilize apenas baterias aprovadas de revendedores autorizados. A DJI ndo
assume qualquer responsabilidade por quaisquer danos causados pela
utilizacdo de baterias ndo aprovadas.

Certifique-se de que a bateria é colocada numa superficie plana para evitar
danificd-la com objetos afiados.

NAO coloque nada sobre a bateria ou o dispositivo de carregamento. Caso
contrario, a bateria pode ficar danificada, o que pode levar a riscos de incéndio.

A bateria é pesada. Tenha cuidado ao mover a bateria para evitar que caia. Se a
bateria cair e for danificada, deixe-a imediatamente numa drea aberta afastada
de pessoas e de objetos combustiveis. Aguarde 30 minutos e em seguida
mergulhe a bateria em dgua salgada durante 24 horas. Ap6s confirmar que a
energia esgotou completamente, elimine a bateria de acordo com a legislacdo
local.

A DJI ndo assume qualquer responsabilidade por danos causados por
carregadores de terceiros.

NAO carregue a bateria perto de materiais inflamaveis ou em superficies
inflamaveis, como tapetes ou madeira. Nunca deixe a bateria sem vigilancia
durante o carregamento. Deve haver uma distancia de pelo menos 30 cm entre
a esta¢do da bateria e quaisquer baterias de carregamento. Caso contrario, a
esta¢do de bateria ou as baterias em carregamento podem ficar danificadas
pelo aquecimento excessivo e pode mesmo conduzir a um risco de incéndio.

NAO mergulhe a bateria em dgua para a arrefecer ou durante o carregamento.
Caso contrario, as células da bateria irdo corroer-se, causando danos graves
na bateria. O utilizador assume total responsabilidade por quaisquer danos na
bateria causados pela imersdo da bateria em agua.

Mantenha a bateria sempre seca.

Certifique-se de que a bateria esta desligada antes de carregar. Apés o
carregamento estar concluido, desligue a bateria antes de a desligar do
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dispositivo de carregamento. Caso contrario, as portas da bateria podem ficar
danificadas.

Certifique-se de que a bateria esta completamente carregada antes de cada
VOO.

Antes de operar num ambiente de baixa temperatura, certifique-se de que a
bateria estd, no minimo, acima dos 5 °C (41 °F). Idealmente, acima de 20 °C (68
°F). Aqueca a bateria fazendo o drone pairar.

5.3 Usar o dissipador de calor arrefecido a ar

A temperatura da bateria serd elevada ap6s um voo. Coloque a bateria no dissipador
de calor arrefecido a ar oficial ou num dispositivo dissipador de calor arrefecido a ar de
terceiros, para a carregar. Caso contrario, o carregamento podera ndo ser permitido.

60

Carregue a bateria de voo no intervalo de temperatura de 0 °C a 60 °C (32 °F
a 140 °F). O intervalo de temperatura ideal de carregamento é de 22 °C a

28 °C (72 °F a 82 °F). O carregamento no intervalo de temperatura ideal pode
prolongar a duragdo da bateria.

Carregue apenas uma bateria de cada vez. Caso contrario, a dissipa¢do de calor
sera afetada.

Durante o carregamento, o dissipador de calor arrefecido a ar sera ativado
automaticamente de acordo com a temperatura da bateria.

Ao transportar o dissipador de calor arrefecido a ar com a bateria ligada,
certifique-se de que remove o cabo de carregamento do dissipador de calor.
Caso contrario, o cabo de carregamento ficara gasto.

NAO lave com agua.

© 2025 DJI Todos os direitos reservados.



DJI FlyCart 100 Manual do utilizador

+ Limpe regularmente a malha protetora e a ventoinha de refrigeracdo, para
garantir uma boa dissipagdo de calor.

+  NAO pise o dissipador de calor a ar para remover a bateria.

5.4 Modo de bateria Unica

A aeronave suporta os modos de bateria Unica e dupla. O modo de bateria dupla é usado
por defeito. Para usar o modo de bateria Unica, siga as instruc¢des abaixo.

1. Remova a tampa da porta de alimentacdo da bateria dupla.

2. Remova os parafusos de fixacdo dos cabos de alimentacdo em ambos os lados do
corpo principal e arrume os cabos. Em seguida, volte a colocar a tampa do conetor de
energia na barra transversal de carga.

3. Instale a bateria no compartimento da bateria da plataforma de voo.

A=)

&= VI =i
%__‘F
=

/\ * O modo de bateria Unica s6 permite o carregamento através do compartimento
da bateria da plataforma de voo. A instalagdo de uma Unica bateria num dos
compartimentos de bateria da carga Util ndo ativa o modo de bateria Unica.

+ Acarga maxima pode ser aumentada, mas o tempo de operacdo sera reduzido
no modo de bateria Unica.
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5.5 Padroes LED

Verificar o nivel da bateria

Prima o botdo de alimentacdo uma vez para verificar o nivel da bateria atual.

Os LED de nivel da bateria mostram o nivel de poténcia da bateria durante o
carregamento e descarregamento. Os estados dos LED sdo definidos abaixo:

® O LED esta ligado
® O LED est4 a piscar

© 0 LED esta desligado

Padrado de intermiténcia

Nivel da bateria
88-100%
76-87%
63-75%
51-62%
38-50%
26-37%
13-25%
0-12%

LED indicadores do nivel da bateria

A tabela abaixo mostra o nivel da bateria durante o carregamento.

Padrdo de intermiténcia
o @ C
COSCOSC)

Nivel da bateria
0-50%
51-75%
76-99%
100%

/\ * Quando atemperatura da célula da bateria esta abaixo de 15° C (59° F),
a frequéncia de piscar dos LED diminui e a velocidade de carregamento é

relativamente lenta.

+ O nivel da bateria indicado pelos LED é afetado por fatores ambientais como a

temperatura e a altitude.
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Padroes LED de erro da bateria

A tabela abaixo apresenta os mecanismos de protecdo da bateria e os padrdes de LED

correspondentes.
LED Padrdo de intermiténcia Descricao
OS@RO Os LED 2 e 4 piscam trés vezes Curto-circuito/sobrecorrente na
por segundo aeronave ao ligar
ONCRO Os LED 2 e 4 piscam duas vezes Subtensdo ao ligar
por segundo
O O LED 2 pisca duas vezes por se- Sobretensdo detetada
gundo
O O LED 2 pisca trés vezes por se- Erro do sistema da bateria
gundo
® O LED 3 pisca duas vezes por se- Sobrecarga detetada
gundo
O O LED 3 pisca trés vezes por se- Sobretensdo do dispositivo de
gundo carregamento
® O LED 4 pisca duas vezes por se- | Atemperatura esta muito baixa
gundo ao carregar/ligar
O O LED 4 pisca trés vezes por se- | Atemperatura esta muito alta ao
gundo carregar/ligar
OSOROR0 Todos os 4 LED piscam rapida- | A bateria estd anormal e indispo-
mente nivel
OSOROR0 Exibir o nivel atual da bateria, Bateria instalada corretamente.
acender por 2 segundos a cada 1 | Incapaz de fornecer alta corrente
segundo. para iniciar o gerador e a aerona-
ve normalmente.

Se for detetada uma sobrecorrente ao ligar ou se ocorrer um curto-circuito, desligue a
bateria e verifique se ha objetos estranhos na porta.

Se for detetada subtensdo ao ligar, carregue a bateria antes de utilizar.

Se a temperatura da bateria for anormal, aguarde que a temperatura volte ao normal. A
bateria ird entdo ligar-se automaticamente ou retomar o carregamento.

Para outras situacdes, depois de resolver o problema (sobrecorrente, tensao excessiva da
bateria devido a sobrecarga ou tensdo excessiva do dispositivo de carregamento), prima

o botdo de alimentacdo para cancelar o alerta de protecdo do indicador LED e desligue e
ligue novamente o dispositivo de carregamento para retomar o carregamento.

Se a bateria ndo estiver instalada corretamente, limpe o conetor da bateria, da aeronave
e do dispositivo de carregamento e, em seguida, reinstale a bateria.
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5.6

Armazenamento e transporte

& .

Desligue e desconecte a bateria da aeronave ou de outros dispositivos durante
o transporte ou armazenamento a longo prazo.

Se o nivel da bateria estiver criticamente baixo, carregue a bateria até um nivel
de carga de 40% a 60%. NAO armazene uma bateria com nivel fraco por um
periodo de tempo prolongado. Caso contrario, o desempenho sera afetado
negativamente.

A bateria deve ser armazenada num ambiente seco.

NAO coloque a bateria perto de materiais explosivos ou perigosos ou perto de
objetos metalicos como éculos, relégios, joias e ganchos de cabelo.

NAO tente transportar uma bateria danificada ou uma bateria com nivel de
carga superior a 30%. Descarregue a bateria para 25% ou menos antes do
transporte.

Se armazenar a bateria durante mais de trés meses, é recomendado guarda-la
num saco de seguranca ou numa caixa de seguranca, num ambiente a uma
temperatura de -20 °C a 40 °C (-4 °C a 104 °F).

Se uma bateria com um nivel de carga baixo tiver sido armazenada durante
um periodo de tempo prolongado, a bateria entrard no modo de hibernagdo
profunda. Carregue para ativar a bateria.

Manutengao

NAO limpe a bateria com agua.

Verifique regularmente os terminais e as portas da bateria. NAO limpe a
bateria com &lcool ou outros liquidos inflamaveis. NAO utilize um dispositivo
de carregamento danificado.

O desempenho da bateria sera afetado negativamente se a bateria ndo for
utilizada durante um periodo de tempo prolongado.

Carregue e descarregue totalmente a bateria pelo menos uma vez a cada trés
meses, para garantir o bom desempenho da bateria.

Se uma bateria nao tiver sido carregada ou descarregada durante cinco meses
ou mais, a bateria deixara de estar coberta pela garantia.
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5.8 Eliminagao

/\ * Recomenda-se abrir a tampa da bateria e coloca-la numa solugdo salina
a 5% durante mais de duas semanas para descarregar completamente a
bateria. Elimine a bateria em recipientes de reciclagem especificos. Contacte
a assisténcia oficial ou um revendedor autorizado se tiver quaisquer problemas.

+  Abateria contém compostos quimicos perigosos, NAO a elimine num contentor
de lixo normal. Cumpra rigorosamente os regulamentos locais relacionados
com a eliminagdo e reciclagem de baterias.

+  Se abateria ndo puder ser completamente descarregada, NAO elimine a bateria
diretamente numa caixa de reciclagem de baterias. Contacte uma empresa
profissional de reciclagem de baterias para obter assisténcia.
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6

6.

Apéndice

1 Especificagbes

Visite o seguinte website para obter as especifica¢des.

https://www.dji.com/flycart-100/specs

6.

2 Atualizacao de firmware

Usando o DJI Delivery

1.

Ligue a aeronave e o telecomando. Certifique-se de que a aeronave esta ligada ao
telecomando, e que o telecomando esta ligado a Internet.

Executar DJI Delivery. Aparecerd um aviso na pagina inicial se estiver disponivel um
novo firmware. Toque para entrar na vista de atualizacdo de firmware.

Toque em Atualizar todos os selecionados e a aplicagdo ira fazer a transferéncia do
firmware para todos os dispositivos selecionados e atualizd-los automaticamente.

Certifique-se de que todos os dispositivos estdo ligados ao telecomando e aguarde
a conclusdo da atualizacdo. Os indicadores frontais da aeronave piscardo a amarelo
durante a atualizagdo.

Os indicadores frontais da aeronave brilhardo a verde fixo apés a concluséo da
atualizagdo. Reinicie o controlador remoto e a aeronave manualmente. Se os
indicadores brilharem a vermelho fixo, indicando que uma atualiza¢do de firmware
falhou, tente executar novamente a atualizacdo.

+ Para atualizar o firmware do gerador, da fonte de alimentacao inteligente ou do
gancho de guincho, ligue-o(a) a porta USB-A do controlador remoto e selecione
o dispositivo. Pode também ligar o dispositivo a um computador e usar o DJI
Assistant 2 (Série de entrega) para atualizacdo.

Usando o DJI Assistant 2

1.

66

Ligue a aeronave ou o telecomando a um computador separadamente, uma vez
que a DJI Assistant 2 ndo suporta a atualizacdo de varios dispositivos DJl ao mesmo
tempo.

{J: Ligue a porta USB-C na parte inferior da tampa frontal da aeronave a um
computador com um cabo USB-C e, em seguida, ligue a aeronave.
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2. Certifique-se de que o computador esta ligado a Internet e que o dispositivo DJI esta
ligado.

3. Inicie o DJI Assistant 2 e inicie sessao numa conta DJI.

4. Toque em Atualizacdo de firmware no lado esquerdo da interface principal.
Selecione a versdo do firmware e clique para atualizar. O firmware sera transferido e
atualizado automaticamente.

6. Quando for apresentada a mensagem "Atualizacdo bem-sucedida", a atualizagdo esté
concluida e o dispositivo DJI sera reiniciado automaticamente.

Avisos

VAN Ndo se esqueca de verificar todas as ligacdes e de retirar as hélices dos motores

antes de efetuar a atualizacdo do firmware.

Certifique-se de que a aeronave e o telecomando estdo totalmente carregados
antes de atualizar o firmware.

NAO remova acessérios nem desligue os dispositivos durante o processo de
atualizagdo.

Certifique-se de que atualiza o firmware do telecomando para a versdo mais
recente depois de atualizar o firmware da aeronave.

Mantenha pessoas e animais a uma distancia segura durante qualquer
procedimento de atualizagao de firmware, calibragdo do sistema e definicdo de
parametros.

Por motivos de segurancga, atualize sempre com a versao de firmware mais
recente.

O telecomando podera desligar-se da aeronave ap6s a atualizacdo. Ligue
novamente a aeronave e o telecomando.

Se a porta USB-C ndo estiver a ser utilizada, certifique-se de que fixa a tampa a
prova de agua. Caso contrario, pode entrar agua na porta, que pode entrar em
curto-circuito.

6.3 Usar a Transmissao melhorada

A Transmissdo melhorada integra a tecnologia de transmissao de video OcuSync com
redes 4G. Se a transmissao de video OcuSync ficar obstruida, tiver interferéncia ou for
usada em longas distancias, a ligacdo 4G permite-lhe manter o controlo da aeronave.

Os requisitos de utilizagdo sao os seguintes:
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* Aaeronave precisa de ser instalada com um kit Dongle celular DJI (vendido
separadamente).

+ O controlador remoto pode ser equipado com um Dongle celular DJI ou pode ser
ligado a um ponto de acesso Wi-Fi para usar a Transmissao melhorada.

A .

A Transmissao melhorada sé é suportada em alguns paises e regides.

O Dongle celular DJI e os respetivos servicos sé estdo disponiveis em alguns
paises e regides. Cumpra as leis e regulamentos locais e os Termos de Servico
Dongle celular DJI.

Inserir o cartao nano-SIM

E altamente recomendado que adquira um cartdo nano-SIM compativel com a
rede 4G nos canais oficiais de uma operadora mével local.

NAO utilize um cartdo SIM loT, caso contrario a qualidade da transmiss&o de
video ficara seriamente comprometida.

NAO utilize um cartdo SIM fornecido por uma operadora de rede mével virtual,
caso contrario podera ndo conseguir ligar-se a Internet.

Se o cartdo SIM tiver uma palavra-passe definida (codigo PIN), certifique-se de
que o insere num telemével e que desativa a defini¢cdo do codigo PIN, caso
contrario ndo sera possivel ligar a Internet.

Se o kit Dongle celular DJI exigir a substituicao do cartdo nano-SIM, remova os
parafusos da caixa e, em seguida, desligue o Dongle celular DJI para substituir.
Ao reinstalar, certifique-se de que liga corretamente o Dongle celular DJl e
aperta os parafusos.

Instalar o Dongle celular DJI

1. Instale o Dongle celular DJI na aeronave.
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2. Instale o Dongle celular DJI no telecomando.

Usar a Transmissao melhorada

Ligue o controlador remoto e a aeronave e certifique-se de que estdo ligados
normalmente. Certifique-se de que o controlador remoto esta ligado a internet. A
Transmissdo melhorada pode ser ativada na aplicagdo.

+ Aceda a Vista de operag¢do e, em seguida, toque no icone do sinal de transmissao de
video para ativar ou desativar a Transmissdo melhorada na caixa pop-up.

+ Aceda a Vista da operacdo, toque em & > HD e ative ou desative a Transmissao
melhorada.

Quando aparecer o logotipo 4G, significa que a transmissdo melhorada esta disponivel.

/\ * Preste muita atengdo a for¢a do sinal da transmissdo de video depois de
ativar a Transmissdo melhorada. Voe com cuidado. Toque no icone do sinal da
transmissao de video para ver a forca do sinal atual da transmissao de video
OcuSync e da transmissao de video 4G na caixa pop-up.
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Estratégia de seguranca

Com base nas considerag¢des de voo seguro, a Transmisséo melhorada sé pode ser
ativada quando a transmissdo de video OcuSync estiver em funcionamento. Se a
ligacdo OcuSync for perdida durante o voo, ndo sera possivel desativar a Transmissdo
melhorada.

Num cenario de transmissao apenas por 4G, reiniciar o telecomando ou o DJI Delivery ira
provocar um RTH a prova de falhas. A transmissdo de video 4G ndo pode ser restaurada
antes de a ligagdo OcuSync ser restabelecida.

No cenario de transmissao apenas em 4G, sera iniciada uma contagem decrescente para
a descolagem apds a aterragem da aeronave. Se a aeronave ndo descolar antes do

final da contagem decrescente, ndo podera descolar até que seja restabelecida a ligacao
OcuSync.

Notas de utilizacdo do controlador remoto

Se utilizar a rede 4G através do Dongle celular DJI, certifique-se de que instala
corretamente o Dongle celular D)l e desligue o Wi-Fi do controlador remoto enquanto
utiliza a Transmiss@o melhorada para reduzir as interferéncias.

Se utilizar a rede 4G ligando o controlador remoto a um ponto de acesso Wi-Fi de um
dispositivo movel, certifique-se de que define a banda de frequéncia do ponto de acesso
desse dispositivo movel para 2,4 GHz e que define o modo de rede para 4G para ter uma
experiéncia de transmissdo com melhor imagem. Ndo é recomendavel atender chamadas
telefénicas com o mesmo smartphone ou ligar varios dispositivos ao mesmo hotspot.

Requisitos da rede 4G

Para garantir uma experiéncia de transmissao de video clara e fluida ao utilizar a
transmissdo melhorada:

1. Certifique-se de que utiliza o controlador remoto e a aeronave em locais onde o
sinal da rede 4G apresentado na aplicagdo estd préoximo do maximo, para obter uma
melhor experiéncia de transmissao.

2. Se o sinal OcuSync for desligado, a transmissao de video poder3 ter atrasos ou
bloqueios momentaneos quando o drone estiver totalmente dependente da rede 4G.
Voe com cuidado.

3. Quando o sinal de transmissdo de imagem estiver fraco ou desligado, regresse ao
ponto inicial de imediato. Ndo é recomendavel continuar a tarefa confiando apenas
no sinal 4G.
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4. Quando a aplicagdo avisar que o sinal da transmissao de video 4G esta fraco, voe com
cuidado.
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