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Q_ stichwortsuche

Such nach Stichwortern wie ,Akku“ oder ,Installieren”, um das entsprechende Thema zu finden.
Wenn du dieses Dokument mithilfe des Adobe Acrobat Readers gedffnet hast, driicke die
Tastenkombination Strg+F bei Windows oder Command-+F bei Mac, um eine Suche zu starten.

{" Themensuche

Das Inhaltsverzeichnis bietet eine Liste mit allen verfligbaren Themen. Klick auf ein Thema, um
diesen Abschnitt aufzurufen.

Dieses Dokument ausdrucken

Dieses Dokument unterstitzt Drucken mit hoher Auflésung.




Hinweise zur Verwendung dieses Benutzerhandbuchs

Legende

@ Warnung /\ Wichtig X Hinweise und Tipps Referenz

Vor dem ersten Flug lesen

Lies die folgenden Dokumente vor der Verwendung der DJI™ FPV.
1. Benutzerhandbuch

2. Kurzanleitung

3. Haftungsausschluss und Sicherheitsvorschriften

Es wird empfohlen, alle Tutorial-Videos auf der offiziellen DJI-Website anzusehen und den Haftungsausschluss
und die Sicherheitsrichtlinien vor dem ersten Gebrauch durchzulesen. Bereite dich auf deinen ersten Flug vor,
indem du die Kurzanleitung liest. Weitere Informationen findest du in diesem Benutzerhandbuch.

Tutorial-Videos

Besuche die folgende Website oder scanne den QR-Code, um die Tutorial-Videos fur die [=] 2% [=]
DJI FPV anzusehen, in denen gezeigt wird, wie man diese sicher verwendet: E

www.dji.com/diji-fovAvideo mi

Die DJI Fly App herunterladen

Scann den QR-Code auf der rechten Seite und lade DJI Fly herunter.

Die Android-Version von DJI Fly ist mit Android v6.0 und héher kompatibel. Die iOS-Version von
DJI Fly ist mit iOS v11.0 und héher kompatibel.

* Aus Sicherheitsgrinden ist die Flughthe auf 30 m und die Flugdistanz auf 50 m beschrankt, wenn wahrend des
Fluges keine Verbindung zur App besteht. Dies gilt fur DJI Fly und alle Apps, die mit DJI-Fluggeréaten kompatibel sind.

Die DJI Flugsimulator App herunterladen

Scann den QR-Code auf der rechten Seite und lade die DJI Flugsimulator App herunter.
Die i0S-Version von DJI Flugsimulator ist mit iOS v11.0 und héher kompatibel.

Den DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie) herunterladen

Lade den DJI ASSISTANT™ 2 (DJI FPV Serie) hier herunter: www.dji.com/dji-fov/downloads

A Der Betriebstemperaturbereich dieses Produkts liegt zwischen -10 °C bis 40 °C. Das Produkt bitte
angemessen und nur im angegebenen Betriebstemperaturbereich verwenden.

3 ©2021 DJI. Alle Rechte vorbehalte



Hinweise zur Verwendung dieses Benutzerhandbuchs

Legende

Vor dem ersten Flug lesen

Tutorial-Videos

Die DJI Fly App herunterladen

Die DJI Flugsimulator App herunterladen

Den DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie) herunterladen

Produktbeschreibung

Einflhrung

Fluggerat vorbereiten
Goggles vorbereiten
Fernsteuerung vorbereiten
Abbildung

Koppeln

Aktivierung

Fluggerat

Flugmodi

Statusindikator des Fluggerats
Automatische Riickkehrfunktion
Sichtsensoren und Infrarotsensoren
Flugschreiber

Propeller

Intelligent Flight Battery

Gimbal und Kamera

Goggles

Stromversorgung
Bedienung
Startbildschirm
Menlileiste

Fernsteuerung

Bedienung
Optimale Ubertragungsreichweite
Steuerknippel-Einstellung

DJI Fly App

W W wWwwwww

N o o

10
14
15

16
16
17
18
20
23
23
25
29

31
31
32
32
34

39
39
43
44

45



DJI FPYV Benutzerhandbuch

5 ©2021 0y

Flug

Anforderungen an die Flugumgebung
Flugbeschrankungen und GEO-Zonen
Checkliste flr die Flugvorbereitung
Motoren starten/stoppen

Testflug

Pflege und Wartung

Anhang

Goggles
Fluggerat

Technische Daten

Kompass kalibrieren
Aktualisierung der Firmware
Informationen zum Kundenservice

a7
47
47
48
49
50

51
51
52

61
61
65
66
66



Produktbeschreibung

Einflihrung

DJI FPV besteht aus Fluggerat, Goggles und Fernsteuerung. Diese Bestandteile zeichnen sich durch die
DJI O3-Technologie aus, die eine Videotbertragung mit einer max. Reichweite von 10 km, einer Bitrate von
bis zu 50 Mbps und eine Latenz von 28 ms ermdglichen. DJI FPV arbeitet sowohl mit 2,4 GHz als auch mit
5,8 GHz und kann automatisch den besten Ubertragungskanal auswéhlen. Die erweiterte Widerstandsfahigkeit
gegenUber Signalstdrungen tragt erheblich zur Verbesserung der Stabilitat der VideoUbertragung bei und bietet
ein integriertes und beeindruckendes Flugerlebnis.

Das Fluggerat verflgt Uber vorwarts und abwarts gerichtete Sicht- und Infrarotsensoren und kann sowohl
in Innenrdumen als auch im Freien schweben und fliegen. AuBerdem kann das Fluggeréat die automatische
Ruckkehr einleiten. Das Fluggerét ist in der Lage, mit der Gimbal-Kamera mit 1/2,3-Zoll CMOS-Sensor stabile
Ultra-HD-Videos in 4K mit 60fps und 4K-Fotos aufzunehmen. Das Fluggerét bietet eine Hochstgeschwindigkeit
von 140 km/h und bis zu 20 Minuten Flugzeit.

Die DJI FPV Goggles V2 ist mit leistungsstarken Bildschirmen ausgestattet und unterstitzen ein
HD-Wiedergabe in 810p mit 120 fps und Echtzeit-Audiolbertragung. Durch das Videosignal vom
Fluggerét kann man das Flugerlebnis aus der Ich-Perspektive und in Echtzeit genieBen. Die Akkulaufzeit
der Goggles betragt ca. 1 Stunde und 50 Minuten (bei Verwendung von DJI FPV Goggle Akkus, 25 °C
Umgebungstemperatur und Bildschirm-Helligkeitsstufe 6).

Die DJI FPV Fernsteuerung 2 ist mit einer Reihe von Funktionstasten ausgestattet, die zur Steuerung des
Fluggeréats und zur Bedienung der Kamera verwendet werden kénnen. Die maximale Laufzeit der Fernsteuerung
betragt ca. 9 Stunden.

Goggles Fernsteuerung

B

Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Gelande
ohne elektromagnetische Stérungen bei einer Flughdhe von ca. 120 m. Die maximale
Ubertragungsreichweite bezeichnet die maximale Entfernung, tber die eine Kommunikation mit dem
Fluggerét (also Senden und Empfangen) mdglich ist. Sie gibt nicht die Distanz an, die das Fluggerat
bei einem einzelnen Flug maximal zurlicklegen kann.

Die Latenzzeit beschreibt die Zeit vom der Bilderfassung der Kamera bis zur Anzeige auf dem
Bildschirm. Die DJI FPV kann ihre minimale Latenz im Niedriglatenzmodus (810p, 120 fps) in einem
weiten offenen Bereich ohne elektromagnetische Stérungen erreichen.

Die maximale Flugzeit wurde in einer windstillen Umgebung getestet, wahrend mit einer konstanten
Fluggeschwindigkeit von 40 km/h geflogen wurde. Die Hochstgeschwindigkeit wurde im manuellen
Modus, auf Meereshéhe und bei Windstille getestet. Diese Werte dienen nur als Referenz. Die
zuléssige Hochstgeschwindigkeit des Fluggerats hangt von nationalen und regionalen Vorschriften ab.

6 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten
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A * 5,8 GHz wird in einigen Regionen nicht unterstitzt. Dieses Frequenzband wird automatisch
deaktiviert, wenn das Fluggerat in diesen Regionen aktiviert oder mit der DJI Fly App verbunden ist.
Beachte die lokalen Gesetze und Vorschriften.

* Auch bei Benutzung der Goggles muss das Fluggerat stets auf Sicht geflogen werden. In einigen
Landern oder Regionen ist ein zusatzlicher Beobachter erforderlich, um das Fliegen auf Sicht zu
ermaoglichen. Bei Verwendung der Goggles mussen die Ortlichen Vorschriften befolgt werden.

Fluggerat vorbereiten

1. Entferne den Gimbal-Schutz von der Kamera.

2. Befestige die Propeller.
Propeller mit oder ohne Markierungen geben verschiedene Rotationsrichtungen an. Montiere die Propeller
mit Markierungen an den Motoren mit Markierungen. Montiere die Propeller ohne Markierungen an den
Motoren ohne Markierungen. Halte den Motor, dricke den Propeller nach unten und drehe ihn in die
Richtung der Markierung auf dem Propeller, bis er einrastet.

7 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten
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3. Jede Intelligent Flight Battery wird aus Sicherheitsgrinden vor dem Versand in den Ruhezustand versetzt.
Nimm die Intelligent Flight Battery aus dem Fluggerét und lade sie mit dem mitgelieferten Ladegerat zum
ersten Mal auf, um sie zu aktivieren. Es dauert ungefdhr 50 Minuten, um eine Intelligent Flight Battery
vollsténdig aufzuladen.

Q Wenn das Fluggerat nicht benutzt wird, wird empfohlen, zum Schutz des Gimbal einen Gimbal-Schutz
anzubringen.

& Stell sicher, dass der Gimbal-Schutz vor dem Einschalten des Fluggeréts entfernt ist. Andernfalls kann
die Selbstdiagnose des Fluggerats beeintrachtigt werden.

Goggles vorbereiten

1. Bringe die vier Antennen an den Befestigungsldchern an der Vorderseite der Goggles an. Stell sicher, dass
die Antennen sicher befestigt sind.
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2. Befestige das Band an der Kopfbandbefestigung an der Oberseite und an den Seiten der Goggles.

<

3. Verwende das mitgelieferte Netzkabel, um den Stromanschluss der Goggles mit dem Akku der Goggles zu
verbinden.

4. Setz die Goggles auf, sodass sie gut vor den Augen sitzen und zieh dann das Kopfoand nach unten. Stelle
die Kopfbandlange so ein, dass die Goggles sicher und bequem an deinem Kopf und Gesicht anliegen.

5. Benutz die IPD-Schieberegler auf der Unterseite, um den Abstand zwischen den Linsen anzupassen, bis die
Bilder richtig ausgerichtet sind.

> &

B

58 - 70 mm

Q Die DJI Goggles kénnen Uber einer Brille getragen werden.

A Der Akku der Goggles darf NICHT zur Stromversorgung anderer Mobilgerate verwendet werden.

9 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehaltel
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Fernsteuerung vorbereiten

1.

Nimm die Steuerknlppel aus den Aufbewahrungsfachern der Fernsteuerung und schraube diese an den

vorgesehenen Stellen fest.

2. Klapp die Antennen aus.
Abbildung

Fluggerat

1. Propeller

2. Motoren

3. Front-LED

4. Landegestell (integrierte
Antennen)

5. Rahmenausleger-LED
Gimbal und Kamera

7. Statusindikator des Fluggerats

10 © 202
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11.
12.
13.

Abwarts gerichtete
Sichtsensoren

Infrarotsensoren

. Abwarts gerichtetes

Positionslicht

Intelligent Flight Battery
Akkuverrieglung
Netztaste

14,
15.
16.

17.
18.

Akkuladestand-LEDs
Netzanschluss

Nach vorne gerichtete
Sichtsensoren

USB-C-Anschluss
microSD-Kartensteckplatz
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Goggles

10.
11.
12.
13.

14.

15.

16.
17.
18.

11 o 2021

Antennen

Frontabdeckung

Tasten fur die Kanaleinstellung
Kanalanzeige
USB-C-Anschluss
microSD-Kartensteckplatz
Lufteinlass

IPD-Schieberegler

© N oo~ wDh

Kopfbandbefestigung
Schaumstoffpolsterung
Linsen
Belliftungsschlitz

Ausloser/Aufnahme-Taste

Drlcke die Taste einmal, um Fotos aufzunehmen oder die Aufnahme zu starten oder zu stoppen. Driicke
die Taste und halte sie gedrickt, um zwischen Foto- und Videomodus zu wechseln.

Zuruck-Taste

Drlcke die Taste, um zum vorherigen MenU zuriickzukehren oder den aktuellen Modus zu verlassen.
5D-Taste

Drlcke die Taste nach rechts, links, vorne und hinten, um durch das Ment zu navigieren. Driicke die Taste
zur Bestéatigung nach unten.

Dricke in der Hauptansicht nach links oder rechts, um die Bildschirmhelligkeit einzustellen, und driicke
nach oben oder unten, um die Lautstérke einzustellen. Dricke die Taste nach unten, um das MenU
aufzurufen.

Audio/AV-Eingang

Stromanschluss (DC 5,5x2,1)

Kopplungstaste

Alle Rechte vorbehalten
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Fernsteuerung

10.

11.

Netztaste
Drlicke die Taste einmal, um den Akkustand zu Uberprtiifen. Taste kurz drlicken, dann erneut drlicken und
halten, um die Fernsteuerung ein- oder auszuschalten.

Akkustand-LEDs
Zeigt den Akkustand der Fernsteuerung an.

Ose fiir Trageband

C1-Taste (individualisierbar)

Die Funktion dieser Taste lasst sich in den Goggles-Einstellungen dndern. Die Taste ist standardmaBig
so eingestellt, dass einmaliges Drlicken die Funktion ,Koordiniertes Wenden* (S-Modus) aktiviert oder
deaktiviert. Driicke zweimal, um das ESC-Piepen zu aktivieren oder zu deaktivieren.

Steuerknippel
Wird verwendet, um die Bewegungen des Fluggerats zu steuern. Der SteuerknUppelmodus lasst sich in
den Goggles einstellen. Die Steuerknippel sind abnehmbar und einfach zu verstauen.

USB-C-Anschluss
Zum Aufladen der Fernsteuerung und zum Anschluss der Fernsteuerung am Computer.

Staufach fiir Steuerknlppel
Zur Aufbewahrung der Steuerkntippel.

Flugpause/Ruickkehrtaste

Driicke die Taste einmal, um das Fluggerat anzuhalten und im Schwebeflug verweilen zu lassen (nur wenn
GPS oder die abwarts gerichteten Sichtsensoren verfligbar sind). Driicke die Taste und halte die Taste
gedrickt, um die Rlckkehrfunktion einzuleiten. Das Fluggerét fliegt zum Startpunkt zurlick, der zuletzt
aufgezeichnet wurde. Zum Abbrechen der Rickkehrfunktion driicke die Taste bitte erneut.

Gimbalradchen
Steuert die Neigung der Kamera.

Flugmodusschalter
Schalte zwischen Normal-, Sport- und manuellem Modus um. Der manuelle Modus ist standardméBig
deaktiviert und muss in den Goggles aktiviert werden.

C2-Taste (individualisierbar)
Die Funktion dieser Taste lasst sich in den Goggles einstellen. StandardmaBig steuert die Taste den
Gimbal, um ihn senkrecht oder waagerecht neu zu zentrieren.

Alle Rechte vorbehalten
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

18 o201

Start-/Stopptaste
Drlcke bei Verwendung des Sportmodus (S-Modus) einmal auf die Taste, um den Tempomat zu aktivieren
oder zu deaktivieren.

Dricke bei Verwendung des manuellen Modus zweimal auf die Taste, um den Motor zu starten oder zu
stoppen.

Dricke bei Verwendung des Normalmodus (N-Modus) oder des Sportmodus (S-Modus) einmal auf die
Taste, um die Funktion ,Akkubedingte Rlckkehr* abzubrechen, wenn der Countdown in den Goggles
angezeigt wird.

Ausldser/Aufnahme-Taste
Drlicke die Taste einmal, um Fotos aufzunehmen oder die Aufnahme zu starten oder zu stoppen. Driicke
die Taste und halte sie gedriickt, um zwischen Foto- und Videomodus zu wechseln.

Antennen
Ubertragung von Funksignalen der Fluggeratsteuerung.

(18) (18) a7 (8)
() (&) (7) (&)
JF F20 ©OF1 F2€

F1 Rechter Steuerknlippel, Widerstandsschraube (vertikal)
Ziehe die Schraube im Uhrzeigersinn fest, um den vertikalen Widerstand des entsprechenden
SteuerknUppels zu erhdéhen. Lose die Schraube, um den vertikalen Widerstand zu reduzieren.

F2 Rechter Steuerkniippel, Neuzentrierungsschraube (vertikal)
Ziehe die Schraube im Uhrzeigersinn fest, um die vertikale Neuzentrierung des entsprechenden
SteuerknUppels zu deaktivieren. Lése die Schraube, um die vertikale Neuzentrierung zu aktivieren.

F1 Linker Steuerknilppel, Widerstandsschraube (vertikal)
Ziehe die Schraube im Uhrzeigersinn fest, um den vertikalen Widerstand des entsprechenden
SteuerknUppels zu erhdéhen. Lose die Schraube, um den vertikalen Widerstand zu reduzieren.

F2 Linker SteuerknUppel, Neuzentrierungsschraube (vertikal)
Ziehe die Schraube im Uhrzeigersinn fest, um die vertikale Neuzentrierung des entsprechenden
Steuerknlppels zu deaktivieren. Lose die Schraube, um die vertikale Neuzentrierung zu aktivieren.

Alle Rechte vorbehalten
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Koppeln

Alle Gerate werden vor dem Versand gekoppelt. Die Koppelung ist nur dann erforderlich, wenn ein neues Gerat
zum ersten Mal verwendet wird. Befolge die nachstehenden Schritte, um eine Koppelung des Fluggeréts, der
Goggles und der Fernsteuerung durchzufihren.

1. Schalte das Fluggerat, die Goggles und die Fernsteuerung ein.
2. Dricke die Kopplungstaste auf den Goggles. Die Goggles beginnen kontinuierlich zu piepen.

3. Drucke auf die Netztaste des Fluggerats und halte sie gedrlckt, bis die Akkustand-LEDs beginnen,
nacheinander zu blinken.

®

4. Die Akkustand-LEDs des Fluggeréts leuchten standig und zeigen den Akkustand an. Die Goggles hdren auf
zu piepen, sobald sie erfolgreich gekoppelt wurden und die Videowiedergabe normal angezeigt wird.

5. Driucke auf die Netztaste des Fluggerats und halte sie gedrickt, bis die Akkustand-LEDs beginnen,
nacheinander zu blinken.

6. Drucke auf die Netztaste der Fernsteuerung und halte sie gedrickt, bis die Fernsteuerung beginnt,
kontinuierlich zu piepen und die Akkustand-LEDs nacheinander blinken.

14 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten
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7. Wenn die Koppelung erfolgreich durchgeftihrt wurde, dann hért die Fernsteuerung auf zu piepen und beide
Akkustand-LEDs leuchten durchgehend und zeigen den Akkustand an.

Q Achte darauf, dass sich die Goggles und die Fernsteuerung bei der Koppelung innerhalb einer
Entfernung von 0,5 m zum Fluggerat befinden.

A Das Fluggerat muss erst mit den Goggles und danach mit der Fernsteuerung verbunden werden.

Aktivierung

Die DJI FPV muss vor der ersten Verwendung aktiviert werden. Achte darauf, dass eine Verbindung aller
Geréte nach dem Einschalten des Fluggerats, der Goggles und der Fernsteuerung durchgefihrt wird.
Verbinde den USB-C-Anschluss der Goggles mit dem Mobilgerét. Starte DJI Fly und folge zur Aktivierung den
Eingabeaufforderungen. Fur die Aktivierung ist eine Internetverbindung erforderlich.

l 0000 | = 7 T

Q Driicken, dann nochmals drlicken und gedrlickt halten, um die Gerate ein- oder auszuschalten.

15 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalter



Fluggerat

Die DJI FPV umfasst eine Flugsteuerung, einen Gimbal und eine Kamera, ein Video-Downlink-System,
Sichtsensoren, ein Antriebssystem und eine Intelligent Flight Battery.

Flugmodi

Die DJI FPV verflgt tber drei Flugmodi sowie einen vierten Flugmodus, in den das Fluggerat in bestimmten
Situationen wechselt. Die Flugmodi kdnnen mit dem Flugmodusschalter an der Fernsteuerung gewechselt werden.

Normalmodus (N-Modus): Das Fluggerat setzt GPS und die vorwarts und abwarts gerichteten Sichtsensoren
und Infrarotsensoren ein, um sich selbst zu orten und zu stabilisieren. Das Fluggerat setzt GPS ein, um sich
selbst zu orten, wenn das GPS-Signal stark ist. Das Fluggeréat setzt die abwarts gerichteten Sichtsensoren
ein, um sich selbst zu orten und zu stabilisieren, wenn die Lichtverhaltnisse ausreichend sind. Wenn die
abwarts gerichteten Sichtsensoren aktiviert und die Lichtverhéltnisse ausreichend sind, betrégt der maximale
Fluglagewinkel 25° und die maximale Fluggeschwindigkeit 15 m/s.

Sportmodus (S-Modus): Das Fluggerat setzt GPS und die abwarts gerichteten Sichtsensoren zur
Positionsbestimmung ein. Im Sportmodus (S-Modus) ist die Flugweise des Fluggeréats auf Wendigkeit und
Geschwindigkeit ausgerichtet, sodass es starker auf die Bewegungen der Steuerknippel reagiert. Die maximale
Fluggeschwindigkeit betragt 27 m/s, die maximale Steiggeschwindigkeit betragt 15 m/s und die maximale
Sinkgeschwindigkeit betragt 10 m/s.

Manueller Modus (M-Modus): Hier handelt es sich um einen klassischen FPV-Flugmodus mit &uBerst hoher
Manbdvrierfahigkeit, die besonders fir Rennen und Freestyle-Flige geeignet ist. Im manuellen Modus sind alle
Flugassistentfunktionen deaktiviert, wie z. B. automatische Stabilisierung. Fundierte Kenntnisse im Bereich
Steuerung sind erforderlich. In diesem Modus kann der Schub-Steuerknippel angepasst werden.

Wenn die abwarts gerichteten Sichtsensoren nicht verfliigbar oder deaktiviert sind und wenn das GPS-Signal
schwach ist oder der Kompass Stérungen ausgesetzt ist, dann kann sich das Fluggerat im Normalmodus und im
Sportmodus nicht positionieren oder automatisch bremsen, was das Unfallrisiko erhoht. In dieser Situation kann
das Fluggerat eventuell leichter durch seine Umgebung beeintrachtigt werden. Umweltfaktoren wie Wind kénnen
zu horizontalen Verschiebungen flhren, was besonders beim Fliegen in beengten Raumen geféhrlich sein kann.

A * Bewege bei Verwendung des manuellen Modus den Steuerknlppel, um die Beschleunigung
und die Fluglage des Fluggeréats direkt zu steuern. Das Fluggerat verfigt lUber keine
Flugassistentfunktionen, wie z. B. automatische Stabilisierung, und kann jede Fluglage erreichen.
Nur erfahrene Piloten sollten den manuellen Modus verwenden. Der unsachgemaBe Gebrauch
dieses Modus stellt ein Sicherheitsrisiko dar und kann sogar zum Absturz des Fluggerats fuhren.
Der manuelle Modus ist standardmaBig deaktiviert. Achte darauf, dass der Schalter in den Goggles
auf ,Manueller Modus*” eingestellt ist, bevor du auf den manuellen Modus wechselst. Wenn der
Schalter in den Goggles nicht auf ,Manueller Modus“ eingestellt ist, dann verweilt das Fluggerét
im Normalmodus (N-Modus) oder Sportmodus (S-Modus). Gehe zu ,Einstellungen®, ,Steuerung®,
,Fernsteuerung” und dann zu ,Tasten individualisieren“ und stelle den ,Individual-Modus* auf
,Manueller Modus*.

Vor der Verwendung von ,Manueller Modus" wird empfohlen, die Schraube an der Rickseite
des Schub-Steuerknlppels einzustellen, damit sich der Knlppel nicht neu zentriert. AuBerdem
wird empfohlen, das Fliegen im manuellen Modus zu Uben und dabei den DJI Flugsimulator zu
verwenden.

Wird ,Manueller Modus“ zum ersten Mal verwendet, dann ist die maximale Fluglage des
Fluggeréats begrenzt. Wenn du mit dem Fliegen im manuellen Modus vertraut bist, kannst du die
Fluglagebeschrankung in den Goggles deaktivieren. Gehe zu ,Einstellungen” > ,Steuerung” >
JFernsteuerung” > ,RC Exp“ und dann zu Fluglagelimit im M-Modus.

Im Sportmodus (S-Modus) ist die maximale Fluggeschwindigkeit des Fluggerats deutlich hdher und
der maximale Bremsweg deutlich l&nger. Bei Windstille betragt der Bremsweg mindestens 30 m.

Die Sinkgeschwindigkeit ist im Sportmodus (S-Modus) deutlich héher. Bei Windstille betragt der
Bremsweg mindestens 10 m.

Das Ansprechverhalten des Fluggerats ist im Sportmodus (S-Modus) deutlich empfindlicher. Das
bedeutet, dass nur geringfligige Bewegungen des Steuerknilppels an der Fernsteuerung zu starken
Bewegungen des Fluggeréts fuhren. Fliege vorsichtig, und halte angemessene Freirdume flr deine
Flugmandver ein.
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Statusindikator des Fluggerats

Die DJI FPV hat Front-LEDs, Rahmenausleger-LEDs und Status-LEDs des Fluggerats.

Statusindikator des
Fluggerats

Rahmenausleger-LEDs

Front-LED

Die Front-LEDs zeigen die Ausrichtung des Fluggeréts an. Die Rahmenausleger-LEDs sind zur Dekoration. Ist
das Fluggerat eingeschaltet, leuchten die LEDs durchgehend blau. Die Farben und Beleuchtungsmethoden der
Front-LEDs und der Rahmenausleger-LEDs kdnnen in den Goggles individuell eingestellt werden.

Die Status-LEDs zeigen den Flugregler-Zustand des Fluggerats an. Die nachstehende Tabelle enthalt weitere

Informationen Uber den Statusindikator des Fluggerates.

Status-LEDs des Fluggerats

Normalstatus
EGIEVAS(c Blinkt abwechselnd rot, gelb und griin
(5 Blinkt langsam violett
ECIRTP Blinkt langsam griin
GF X2 reen Blinkt wiederholt zweimal grin
EC/TIRNS Blinkt langsam gelo
G- Blinkt schnell griin
Warnzustande
ECopos Blinkt schnell gelb
G Blinkt langsam rot
R e Blinkt schnell rot
EGITRREE Blinkt rot
- R — Leuchtet kontinuierlich rot
RIAY) e Blinkt abwechselnd rot und gelb

Eingeschaltet und fuhrt Selbstdiagnosetests durch
Aufwarmphase
GPS aktiv

Vorwarts und abwérts gerichtete Sichtsensoren
aktiviert

GPS und vorwarts und abwarts gerichtete
Sichtsensoren deaktiviert

Bremsen

Fernsteuerungssignal unterbrochen
Akkustand niedrig

Akkustand sehr niedrig

IMU-Fehler

Kritischer Fehler

Kompass muss kalibriert werden
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Automatische Riickkehrfunktion

Die automatische Rickkehrfunktion bringt das Fluggerat zum zuletzt aufgezeichneten Startpunkt zuriick und
initiiert die Landung, sofern das GPS-Signal stark genug ist. Es gibt drei Rickkehrfunktionen: Intelligente
Rickkehr, akkubedingte Ruckkehr und sicherheitsbedingte Rickkehr. Wenn das Fluggerét den Startpunkt
erfolgreich aufgezeichnet hat und das GPS-Signal stark ist, wird die Rickkehrfunktion ausgeldst, sobald die
Funktion ,Intelligente Rickkehr* eingeleitet wird, der Akkustand des Fluggerats niedrig ist oder das Signal
zwischen der Fernsteuerung und dem Fluggerat verloren geht. Die Ruckkehrfunktion wird auch in anderen
Ausnahmesituationen ausgeldst, z. B. bei Unterbrechung der VideoUbertragung.

GPS Beschreibung

Der regulére Startpunkt ist der Ort, an dem das Fluggerét erstmals ein starkes oder
mittelstarkes GPS-Signal empfangen hat (wobei das Symbol wei angezeigt wird).
Startpunkt Q\m Die Status-LED des Fluggerats blinkt schnell griin und eine Eingabeaufforderung
wird in den Goggles angezeigt, um zu bestatigen, dass der Startpunkt
aufgezeichnet wurde.

Intelligente Rickkehrfunktion

Wenn das GPS-Signal stark genug ist, kann die intelligente Ruckkehrfunktion genutzt werden, um das
Fluggerat zurlick zum Startpunkt zu bringen. Die intelligente Rickkehrfunktion wird eingeleitet, indem du
die Ruckkehrtaste an der Fernsteuerung driickst und gedrickt héltst. Driicke auf die Rickkehrtaste, um die
intelligente Ruckkehr zu beenden.

Akkustandsbedingte Riickkehrfunktion

Wenn der Akkustand der Intelligent Flight Battery zu niedrig ist, um zum Startpunkt zurlickzukehren, solltest
du das Fluggerét so schnell wie moglich landen. Andernfalls stirzt das Fluggerat ab, sobald ihm die Energie
ausgeht, was zu Sch&den am Fluggerat und anderen potentiellen Gefahren fuhrt.

Um unnétige Gefahren durch zu geringe Ladung zu vermeiden, berechnet die DJI FPV abhangig vom
aktuellen Standort selbstandig, ob der aktuelle Akkustand ausreicht, um zum Startpunkt zurlickzukehren. Die
akkustandsbedingte Ruckkehrfunktion wird ausgeldst, wenn die Intelligent Flight Battery so schwach ist, dass
eine sichere Rlckkehr des Fluggerats nicht mehr gewahrleistet ist.

Die Ruckkehrfunktion kann abgebrochen werden, indem man auf die Rickkehrtaste an der Fernsteuerung
drickt. Wenn die Ruckkehrfunktion abgebrochen wird, obwohl eine Warnung wegen eines niedrigen
Akkuladestands angezeigt wird, ist die Intelligent Flight Battery mdglicherweise nicht ausreichend aufgeladen,
damit das Fluggerét sicher landen kann. Dies kann zu einem Absturz des Fluggerats flhren und das Fluggerat
kann verloren gehen.

Das Fluggerat landet selbsttatig, wenn der Akkuladestand aufgrund der aktuellen Flughthe nur noch den
Landeanflug zulésst. Die automatische Landung kann nicht abgebrochen werden, aber die Fernsteuerung kann
verwendet werden, um die Richtung des Fluggerats wahrend des Landevorgangs zu andern.

A Der manuelle Modus unterstitzt kein Akkubedingte Rickkehr. Falls auf den Goggles eine Mitteilung
erscheint, dass die Akkuleistung nur ausreicht, um zum Startpunkt zurlickzukehren, musst du das
Fluggerat manuell zum Startpunkt fliegen.

Sicherheitsbedingte Riickkehr

Wenn der Startpunkt erfolgreich aufgezeichnet worden ist und der Kompass normal funktioniert, wird die
sicherheitsbedingte Ruckkehr dann aktiviert, wenn das Signal der Fernsteuerung mehr als 3,5 Sekunden lang
unterbrochen ist.

Das Fluggerat fliegt auf seiner Originalflugroute 50 m rlickwarts und wechselt auf die lineare Ruckkehrfunktion.
Das Fluggeréat geht zur linearen Ruickkehrfunktion Uber, falls das Fernsteuerungssignal wahrend der
sicherheitsbedingte Ruckkehr wiederhergestellt wird.

Nach dem Verlust des Funksignals kann die Reaktion des Fluggerats in den Goggles geéndert werden.
Das Fluggerat fuhrt keine sicherheitsbedingte Ruckkehr aus, wenn in den Einstellungen ,Landen“ oder
,Schwebeflug” ausgewahlt ist.
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Andere Rickkehr-Szenarien

Fallt das Video-Signal wahrend des Fluges aus, wahrend die Fernsteuerung immer noch zur Steuerung der
Bewegungen des Fluggeréats verwendet werden kann, dann wird in den Goggles eine Aufforderung angezeigt
und die Rickkehrfunktion wird eingeleitet.

Ruckkehrfunktion (linear)

1.

Der

Startpunkt wird aufgezeichnet.

2. Ruckkehrfunktion wird ausgeldst.

3. Befindet sich das Fluggerat zu Beginn der Ruckkehrfunktion weniger als 5 m vom Startpunkt entfernt,
landet es sofort.

Wenn das Fluggeréat zu Beginn der Rickkehrfunktion mehr als 5 m und weniger als 50 m vom Startpunkt
entfernt ist, dann kehrt es bei aktueller Flughdhe mit einer maximalen horizontalen Fluggeschwindigkeit von
3 m/s zum Startpunkt zurtick.

Wenn das Fluggerét zu Beginn der Ruckkehrfunktion mehr als 50 m vom Startpunkt entfernt ist, dann
steigt es zur Ruckkehr-Flughdhe auf und kehrt mit einer Fluggeschwindigkeit von 13,5 m/s zum Startpunkt
zurlick. Ist die Ruckkehr-Flughdhe niedriger als die aktuelle Flughdhe, dann fliegt das Fluggerat auf der
aktuellen Flughdhe zum Startpunkt zurtick.

Nach Erreichen des Startpunkts landet das Fluggerat und die Motoren stoppen.

4,

Hindernisvermeidung bei Riickkehrfunktion

1.

Das Fluggeréat bremst, wenn ein Hindernis erkannt wird, das sich vor dem Fluggerat befindet, und steigt auf, bis eine
sichere Entfernung erreicht wird. Nachdem das Fluggerét weitere 5 m aufgestiegen ist, fliegt es wieder vorwarts.
2. Das Fluggeréat bremst, wenn ein Hindernis erkannt wird, das sich unter dem Fluggerat befindet, und steigt

auf,

bis kein Hindernis mehr erkannt wird, bevor es vorwarts fliegt.

A

* Wéhrend der Rickkehrfunktion ist das Fluggeréat nicht in der Lage, Hindernisse zu erkennen, die
sich seitlich des Fluggeréts, hinter dem Fluggeréat oder Uber dem Fluggerat befinden.

Das Fluggerét ist wahrend der Rickkehrfunktion nicht in der Lage, Hindernisse zu vermeiden und
die abwarts gerichteten Sichtsensoren sind nicht verfligbar.

Das Fluggeréat kann bei schwachem oder fehlendem GPS-Signal nicht zum Startpunkt zurlickkehren.
Wenn das GPS-Signal nach dem Auslésen der Rickkehrfunktion schwach ist oder ausfallt, dann
verweilt das Fluggeréat im Schwebeflug, bevor es landet.

Vor jedem Flug ist Folgendes wichtig: Rufe in den Goggles zuerst ,Einstellungen® und dann
,Sicherheit* auf und stelle eine angemessene Rickkehr-Flughdhe ein.

Wenn das Fluggerat wahrend der Rickkehrfunktion vorwarts fliegt und das Fernsteuerungssignal
normal ist, dann kann die Fernsteuerung zur Kontrolle der Fluggeschwindigkeit des Fluggeréats
verwendet werden, allerdings kann die Fernsteuerung nicht verwendet werden, um die Ausrichtung
des Fluggeréts zu steuern oder das Fluggerat nach links oder rechts zu fliegen. Die Ausrichtung und
die horizontale Position des Fluggeréts kdnnen gesteuert werden, wenn das Fluggerét sinkt. Wenn
das Fluggerat aufsteigt oder vorwarts fliegt, kann man den SteuerknUppel bis zum Anschlag in die
entgegengesetzte Richtung driicken, um die Rickkehrfunktion zu beenden.

Die Ruckkehrfunktion wird von GEO-Zonen beeinflusst. Das Fluggerat schwebt an Ort und Stelle,
falls es wéhrend der automatischen Rickkehr in eine GEO-Zone fliegen sollte.

Das Fluggerat kann maglicherweise nicht zum Startpunkt zurlickkehren, wenn die Windge-
schwindigkeit zu hoch ist. Vorsichtig fliegen.

Landeschutz

Der Landeschutz wird bei der intelligenten Ruckkehrfunktion aktiviert.

Bei Landeschutz erkennt das Fluggerat automatisch eine geeigneten Landeflache und landet vorsichtig darauf.
Wenn keine geeignete Landeflache erkannt wird, dann verweilt das Fluggerat im Schwebeflug und wartet
auf eine Eingabe durch den Piloten.

Wenn der Landeschutz nicht funktionsbereit ist, zeigen die Goggles eine Landeaufforderung an, sobald das
Fluggeréat auf 0,3 m sinkt. Ziehe den Schub-SteuerknUppel nach unten, um zu landen.

1.
2.

3.

A Die Sichtsensoren sind wahrend der Landung deaktiviert. Sorge dafur, dass du das Fluggerat

vorsichtig landest.
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Prazise Landung

Das Fluggerat scannt den Boden und versucht bei der Ruckkehrfunktion, ein geeignetes Gelande zum Landen
zu finden. Wenn der Untergrund mit der Bodenbeschaffenheit am Startpunkt Ubereinstimmt, dann landet das
Fluggerét. Falls kein passendes Gelande gefunden werden kann, wird in den Goggles eine entsprechende
Meldung angezeigt.

A * Bei ,Prézise Landung* ist der Landeschutz aktiviert.
* Die Genauigkeit der ,Prézisen Landung“ hangt von folgenden Faktoren ab:

a) Der Startpunkt muss beim Start aufgezeichnet werden und darf wéhrend des Flugs nicht
geandert werden. Sonst verflgt das Fluggerat Uber keine Aufzeichnung der Gelandemerkmale
des Startpunkts.

b) Wahrend des Starts muss das Fluggerét vertikal auf mindestens 7 m aufsteigen, bevor es sich
horizontal bewegt.

c) Die Gelandemerkmale des Startpunkts missen nach deren Aufzeichnung Uberwiegend
unverandert bleiben.

d) Die Gelandemerkmale des Startpunkts missen ausreichend ausgepragt sein.

e) Die Lichtverhaltnisse dirfen nicht zu hell oder zu dunkel sein.

Wahrend der ,Prazisen Landung” stehen die folgenden Steuerungsméglichkeiten zur Verfligung:
a) Drlck den Schub-Steuerknlppel nach unten, um das Landen zu beschleunigen.

b) Drlck den Schub-SteuerknUppel nach oben oder bewege den anderen Steuerknlppel, um
,Prézise Landung“ zu stoppen. Der Landeschutz bleibt aktiv, wéhrend sich das Fluggerét im
vertikalen Sinkflug befindet.

Sichtsensoren und Infrarotsensoren

Das DJI FPV Fluggerat ist sowohl mit Infrarotsensoren als auch mit vorwérts gerichteten und abwarts
gerichteten Sichtsensoren ausgerUstet.

Die vorwarts gerichteten und abwarts gerichteten Sichtsensoren bestehen je aus zwei Kameras und die
Infrarotsensoren verflgen Uber zwei 3D-Infrarotmodule.

Das abwarts gerichtete Sichtsensorensystem und das Infrarotsensorensystem ermdglichen dem Fluggerat,
die aktuelle Lage beizubehalten, in einem préziseren Schwebeflug zu verweilen und in Innenrdumen oder
anderen Umgebungen zu fliegen, wo kein GPS-Signal verflgbar ist. Darliber hinaus verbessert die untere
Zusatzbeleuchtung des Fluggerats die Sicht fur die abwarts gerichteten Sichtsensoren bei schwachen
Lichtverhaltnissen.

Nach vorne gerichtete Sichtsensoren

Abwarts gerichtete
Sichtsensoren

Abwarts gerichtete
Sichtsensoren

Infrarotsensoren
Abwarts gerichtete

Zusatzbeleuchtung
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Erfassungsbereich
Nach vorne gerichtete Sichtsensoren

Die vorwarts gerichteten Sichtsensoren weisen Folgendes auf: eine Erfassungsreichweite von 0,5 m bis 18 m;
ein horizontales Sichtfeld von 56°; ein vertikales Sichtfeld von 71°.

Abwarts gerichtete Sichtsensoren

Die abwarts gerichteten Sichtsensoren funktionieren am besten, wenn sich das Fluggerat in einer Flughdhe
von 0,5 bis 15 m befindet. Der Betriebsbereich der Sichtsensoren liegt bei 0,5 m bis 30 m. Das Sichtfeld nach
vorne und hinten ist 106°. Das Sichtfeld nach rechts und links ist 90°.

Kamerasensoren des Sichtsystems kalibrieren
Automatische Kalibrierung

Die am Fluggerat installierten Kameras der Sichtsensoren werden vor dem Versand kalibriert. Falls an einem
Sichtsensor irgendwelche Fehler festgestellt werden, dann fuhrt das Fluggerét automatisch eine Kalibrierung
durch und in den Goggles wird eine entsprechende Meldung angezeigt. Es sind keine weiteren MaBnahmen
erforderlich, um das Problem zu beheben.

Erweiterte Kalibrierung

Wenn der Fehler nach der automatischen Kalibrierung weiterhin besteht, wird in den Goggles eine Meldung
angezeigt, die darauf hinweist, dass eine erweiterte Kalibrierung erforderlich ist. Eine erweiterte Kalibrierung
kann nur mit DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie) durchgefiihrt werden. Befolge die nachstehenden Schritte
zur Kalibrierung der vorwarts gerichteten Sichtsensoren. Wiederhole die Schritte zur Kalibrierung anderer
Sichtsensoren.

J
Y —
1 2 3
Zeige mit dem Fluggerat auf den Richte die Ecken der Schwenke und neige das
Bildschirm. Rechtecke aufeinander aus. Fluggerat.
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Sichtsensoren verwenden

Die abwérts gerichteten Sichtsensoren sind verfligbar, wenn die Bodenoberflache eine klare Struktur aufweist
und ausreichend Licht vorhanden ist. Die abwarts gerichteten Sichtsensoren funktionieren am besten, wenn sich
das Fluggerat in einer Flughthe von 0,5 m bis 15 m befindet. Wenn die Flughdhe des Fluggerats mehr als 15 m
betragt, konnen die Sichtsensoren mdglicherweise beeintrachtigt sein. Dann ist besondere Vorsicht geboten.

(@>

Die abwarts gerichteten Sichtsensoren lassen sich wie folgt verwenden:

1. Achte darauf, dass sich das Fluggerat im Normalmodus (N-Modus) befindet. Schalte das Fluggerat ein.

2. Das Fluggerat verweilt nach dem Start im Schwebeflug. Die Status-LED des Fluggerats am hinteren
Rahmenausleger blinkt zweimal griin, um anzuzeigen, dass die abwaérts gerichteten Sichtsensoren
funktionieren.

Wenn sich das Fluggerat im Normalmodus (N-Modus) befindet und in den Goggles Hindernisverlangsamung
aktiviert ist, dann werden die vorwarts gerichteten Sichtsensoren beim Einschalten des Fluggerats automatisch
aktiviert. Mit den vorwarts gerichteten Sichtsensoren kann sich das Fluggeréat aktiv verlangsamen, wenn
ein Hindernis erkannt wird. Die vorwarts gerichteten Sichtsensoren funktionieren am besten bei idealen
Lichtverhaltnissen und klar definierten oder konturierten Hindernissen. Aufgrund der Tréagheit muss der Pilot das
Fluggeréat so steuern, dass es in einem angemessenen Abstand bremst.

A * Achte auf die Flugumgebung. Die vorwarts gerichteten und abwarts gerichteten Sichtsensoren und
die Infrarotsensoren funktionieren nur bei bestimmten Szenarien und kénnen menschliche Steuerung
und Urteilskraft nicht ersetzen. Achte beim Flug auf die Umgebung und auf die Warnhinweise in den
Goggles. Du bist fir das Fluggeréat verantwortlich und musst die Kontrolle Gber das Fluggerat stets
aufrechterhalten.

Das Fluggerat hat eine maximale Schwebehdhe von 30 m, wenn die Sichtsensoren in einer offenen
und flachen Umgebung eingesetzt werden. Die beste Flughdhe fUr eine stabile Positionierung
durch die Sichtsensoren betragt 0,5 bis 15 m. AuBerhalb dieses Bereichs kann die Genauigkeit der
Positionierung durch die Sichtsensoren eventuell abnehmen. Vorsichtig fliegen.

Das Positionslicht / der Landescheinwerfer kann in den Goggles auf ,Ein“, ,Aus” oder ,Automatisch”
eingestellt werden. Ist das Positionslicht / der Landescheinwerfer auf ,Automatisch” eingestellt,
dann wird es bei nicht ausreichendem Umgebungslicht automatisch aktiviert. Die Genauigkeit
der Positionierung durch die Sichtsensoren wird wahrend dieser Zeit beeintréchtigt. Fliege bei
schwachem GPS-Signal vorsichtig.

Die abwarts gerichteten Sichtsensoren funktionieren unter Umsténden nicht ordnungsgemas, wenn
das Fluggerét Uber Wasser fliegt. Daher kann es sein, dass das Fluggerat bei einer Landung dem
darunter liegenden Wasser nicht aktiv ausweichen kann. Hier wird empfohlen, stets die Kontrolle Gber
das Fluggerét zu behalten, verniinftige Entscheidungen basierend auf den Umgebungsbedingungen
zu treffen und sich nicht allein auf die abwarts gerichteten Sichtsensoren zu verlassen.

Wenn das Fluggerat zu schnell fliegt, kann es vorkommen, dass die vorwarts gerichteten und
abwarts gerichteten Sichtsensoren und die Infrarotsensoren nicht ordnungsgeman funktionieren.

Die abwarts gerichteten Sichtsensoren kdnnen nicht ordnungsgeman funktionieren, wenn sich
das Fluggerét Uber Oberflachen ohne deutliche Mustervariationen befindet oder bei schwachen
Lichtverhéltnissen. Die abwaérts gerichteten Sichtsensoren funktionieren in sémtlichen der folgenden
Situationen nicht ordnungsgeman. Bediene das Fluggerat vorsichtig.

a) Beim Uberfliegen einfarbiger Oberflachen (z. B. rein schwarz, rein weiB, rein griin)

b) Beim L::Jberﬂiegen stark reflektierender Oberflachen.

c) Beim Uberfliegen von Gewassern oder transparenten Oberflachen.

d) Beim Uberfliegen von beweglichen Oberflachen oder Objekten.
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A e) Fliegen in einem Bereich, wo sich die Lichtverhéltnisse oft oder drastisch andern.

f) Beim Uberfliegen extrem dunkler (<10 Lux) oder heller (>40,000 Lux) Oberflachen.

g) Beim Uberfliegen von Oberflachen, die Infrarotwellen stark reflektieren oder absorbieren
(z. B. Spiegel).

h) Beim Uberfliegen von Oberflachen ohne klare Muster oder Strukturen (z. B. Strommasten).

i) Beim Uberfliegen von Oberflachen mit sich wiederholenden, identischen Mustern oder
Strukturen (z. B. Fliesen mit gleichem Dekor).

) Beim Uberfliegen von Hindernissen mit kleinen Oberfldchen (z. B. Baumaste).

Die Sensoren mussen stets sauber sein. Die Sensoren dirfen NICHT manipuliert werden. Das
Fluggerat darf NICHT in Umgebungen mit viel Staub und Feuchtigkeit eingesetzt werden. Die
Infrarotsensoren durfen NICHT blockiert werden.

Die Kamera muss nach einem Zusammensto3 des Fluggeréats kalibriert werden. Bei einer
entsprechenden Aufforderung in den Goggles mussen die Kameras kalibriert werden.

Fliege NICHT bei Regen, Nebel oder schlechten Sichtverhaltnissen.

Uberpriife vor jedem Start Folgendes:

a) Achte darauf, dass sich weder Aufkleber noch Verunreinigungen auf den Infrarotsensoren oder
Sichtsensoren befinden.

b) Falls sich Schmutz, Staub oder Wasser auf den Infrarotsensoren oder Sichtsensoren
befinden, dann reinige sie mit einem weichen Tuch. Verwende auf KEINEN Fall alkoholhaltige
Reinigungsmittel.

c) Wende dich an den DJI Support, wenn das Glas der Infrarotsensoren oder der Sichtsensoren
beschadigt ist.

Flugschreiber

Flugdaten, einschlieBlich Flugtelemetrie, Statusinformationen zum Fluggerét und andere Parameter werden
automatisch im internen Datenspeicher des Fluggeradts gespeichert. Die Daten lassen sich Uber den
DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie) abrufen.

Propeller

Es gibt zwei Varianten der DJI FPV Schnellverschlusspropeller, die zur Drehung in verschiedene Richtungen
konzipiert sind. Markierungen zeigen, welche Propeller an welchen Motoren angebracht werden mussen. Stelle
sicher, dass du die passenden Propeller an den Motoren anbringst, indem du die Anweisungen befolgst.

Propeller Mit Markierungen Ohne Markierungen

Abbildung

Auf Motoren mit Markierungen Auf Motoren ohne Markierungen

Befestigungsposition anbringen anbringen

Propeller anbringen

Montiere die Propeller mit Markierungen an den Motoren mit Markierungen. Montiere die Propeller ohne
Markierungen an den Motoren ohne Markierungen. Halte den Motor, driicke den Propeller nach unten und
drehe ihn in die Richtung der Markierung auf dem Propeller, bis er einrastet.
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Propeller abnehmen

Halte den Motor fest, driicke den Propeller nach unten und drehe ihn in die entgegengesetzte Richtung zu der
Markierung auf dem Propeller, bis er herausklappt.

A

Die Propellerblatter sind scharfkantig. Mit Vorsicht behandeln.

Verwende nur offizielle DJI-Propeller. Verwende STETS Propeller des gleichen Typs.
Kaufe Propeller bei Bedarf separat nach.

Achte darauf, dass die Propeller vor jedem Flug ordnungsgemaB befestigt sind.

Achte darauf, dass alle Propeller vor jedem Flug in gutem Zustand sind. Verwende KEINE veralteten,
angebrochenen oder beschadigten Propeller.

Halte Abstand von Propellern und Motoren, die sich drehen, um Verletzungen zu vermeiden.

Die Propeller mussen zur Aufbewahrung abgenommen werden. Die Propeller dirfen NICHT wéahrend
des Transports oder der Aufbewahrung gedrtickt oder gebogen werden.

Sorge daflr, dass die Motoren sicher befestigt sind und sich frei drehen. Falls ein Motor klemmt und
sich nicht mehr frei dreht, lande das Fluggerat unverzuglich.

Am Motor durfen KEINE strukturellen Anderungen vorgenommen werden.

Nach dem Flug sind die Motoren normalerweise hei und dirfen NICHT mit den Handen oder
anderen Korperteilen in Berlhrung kommen.

Die Beluftungsoffnungen an den Motoren und am Gehause des Fluggeréats dirfen NICHT blockiert
werden.

Beim Einschalten missen die ESCs normal klingen.
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Intelligent Flight Battery

Die DJI FPV Intelligent Flight Battery ist ein Akku mit 22,2 V und 2.000 mAh und verflgt Uber eine intelligente
Lade-/Entladefunktion.

Akkumerkmale

1.
2.

Akkustand-Display: Die Akkustand-LEDs zeigen den aktuellen Akkustand an.

Automatische Entladefunktion: Um ein Aufbldhen zu vermeiden, entladt sich der Akku automatisch auf
ca. 97 % des Akkustands, wenn er einen Tag auBer Betrieb ist. Der Akku entladt sich automatisch auf ca.
60 % des Akkustands, wenn er finf Tage lang auBer Betrieb ist. Normalerweise gibt der Akku wahrend des
Entladevorgangs spUrbar etwas Warme ab.

. Spannungsangleichung: Die Spannung der einzelnen Akkuzellen wird wahrend des Ladevorgangs

automatisch angeglichen.

. Uberladungsschutz: Der Akku hért automatisch mit dem Ladevorgang auf, sobald er volistandig aufgeladen ist.
. Temperaturerfassung: Um Schaden zu vermeiden, ladt sich der Akku nur auf, wenn die Temperatur

zwischen 5 °C und 40 °C liegt. Der Ladevorgang wird automatisch beendet, wenn die Temperatur des
Akkus wahrend des Ladevorgangs 50 °C Uberschreitet.

6. Uberstromschutz: Der Akku bricht den Ladevorgang ab, wenn eine zu hohe Stromstarke erkannt wird.

Tiefentladungsschutz: Die Entladung stoppt automatisch, um eine Tiefentladung zu verhindern, wenn
der Akku nicht fir Flige verwendet wird. Der Tiefentladeschutz ist nicht aktiviert, wenn der Akku im Flug
verwendet wird.

Schutz vor Kurzschlissen: Wird ein Kurzschluss erkannt, wird die Stromversorgung automatisch
unterbrochen.

Schutz vor Akkuzellenschaden: Die Goggles zeigen eine Warnmeldung an, wenn eine beschédigte
Akkuzelle erkannt wird.

10. Ruhezustand: Der Akku schaltet sich nach 20 Minuten Inaktivitdt ab, um Strom zu sparen. Wenn der

Akkustand weniger als 10 % betragt, wechselt der Akku in den Ruhezustand, um eine Tiefentlade
zu verhindern, nachdem er sechs Stunden lang auBer Betrieb war. Im Ruhemodus leuchtet die
Akkustandsanzeige nicht. Lade den Akku auf, um ihn aus dem Ruhemodus aufzuwecken.

. Kommunikation: Informationen zu Spannung, Kapazitat, Stromstérke des Akkus werden an das Fluggerat

Ubermittelt.

/\  Lies dir vor Gebrauch den DJI FPV Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften durch,

einschlieBlich der Aufkleber auf dem Akku. Der Pilot allein Gbernimmt die volle Verantwortung fur die
Einhaltungen der auf dem Etikett angegebenen Sicherheitsanforderungen.

Verwendung des Akkus
Uberpriifen des Akkustands

Dricke einmal auf die Netztaste, um den Akkustand zu prifen.

Netztaste Akkustand-LEDs
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Die Akkustand-LEDs zeigen den Ladestand des Fluggeratakkus wahrend des Auf- und Entladens an.

Der Status der verschiedenen LEDs wird nachstehend beschrieben:

0 LED istan.

3F LED blinkt,

() LED ist aus.

LED1

0

e o o o @ -

i,
N

LED2

0

e & o &

o O

LED3

0

: @ @

s

o O O O

LED4

Vi
<

o O O O o O

Akkustand

Akkustand > 88 %
75 % < Akkustand < 88 %
63 % < Akkustand < 75 %
50 % < Akkustand < 63 %
38 % < Akkustand < 50 %
25 % < Akkustand < 38 %
13 % < Akkustand < 25 %

0 % < Akkustand < 13 %

Ein-/Ausschalten

Drick den Netzschalter einmal kurz und dann erneut fir zwei Sekunden, um den Akku ein- oder auszuschalten.

Die Akkustands-LEDs zeigen den Akkustand an, wenn das Fluggerét eingeschaltet wird.

Hinweis flr niedrige Temperaturen

1. Beim Flugbetrieb in kalten Umgebungen (-10 °C bis 5 °C) ist die Akkukapazitat erheblich eingeschrankt.
Es wird empfohlen, das Fluggeréat vortbergehend im Schwebeflug verweilen zu lassen, um den Akku zu

erwdrmen. Sorge daflr, dass der Akku vor dem Abheben des Fluggerats vollstandig geladen ist.

2. Akkus kdnnen nicht in Umgebungen mit extrem niedrigen Temperaturen unter -10 °C verwendet werden.

3. Beende den Flugbetrieb sofort, wenn die Goggles in Umgebungen mit niedrigen Temperaturen die Warnung
anzeigen, die auf eine niedrige Akkuspannung hinweist.

4. Damit der Akku optimal funktioniert, sollte die Akkutemperatur Uber 20 °C gehalten werden.

5. Die reduzierte Akkukapazitat bei niedriger Temperatur verringert die Windbestandigkeit des Fluggeréts.

Vorsichtig fliegen.

6. Sei besonders vorsichtig, wenn du in groBer Hohe, z. B. im Gebirge, fliegst.

A Setze den Akku in kalten Umgebungen in das Akkufach ein, und schalte das Fluggerat zum

Warmlaufen vor dem Start ein.

Akku aufladen
Lade die Intelligent Flight Battery mit dem mitgelieferten Ladegerét vor jedem Flug vollstandig auf.
1. SchlieBe den AC-Netzadapter an eine Stromquelle an (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Verbinde die Intelligent Flight Battery mit dem Akkuladekabel bei ausgeschaltetem Akku am

AC-Netzadapter.
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3. Beim Laden und Entladen zeigen die Akkustands-LEDs den Fortschritt der Ladung an.

4. Wenn alle Akkustands-LEDs erloschen sind, ist die Intelligent Flight Battery vollstandig geladen. Entferne
das Ladegerat vom Akku, sobald er vollstandig aufgeladen ist.

PESE

Q * Die Ladezeit betragt etwa 50 Minuten.
* Es wird empfohlen, die Intelligent Flight Battery auf einen Akkustand von 30 % oder niedriger zu

entladen. Dies kann erreicht werden, indem das Fluggerét im Freien geflogen wird, bis weniger als
30 % Ladung Ubrig sind.

A * Lade eine Intelligent Flight Battery NICHT unmittelbar nach dem Flugbetrieb auf. Moglicherweise ist

der Akku noch zu warm. Warte, bis er vor dem erneuten Laden auf Raumtemperatur abgekuhlt ist.

* Wenn die Akkuzellentemperatur auBerhalb des Betriebsbereichs von 5 °C bis 40 °C liegt, stoppt das
Ladegerat den Ladevorgang des Akkus. Die ideale Ladetemperatur liegt zwischen 22 °C bis 28 °C.

* Die optional erhaltliche Akkuladestation ladt bis zu drei Akkus auf. Besuche den offiziellen
DJI Online Store fir mehr Informationen tber die Akkuladestation.

* Der Akku muss alle drei Monate mindestens einmal vollstandig aufgeladen werden, um den
Akkuzustand aufrechtzuerhalten.

* DJI haftet nicht fur irgendwelche Schéden, die durch Ladegeréte von Drittanbietern verursacht
wurden.

Die nachstehende Tabelle zeigt den Akkuladestand wéhrend des Ladevorgangs.

LED1 LED2 LED3 LED4 Akkustand

¥
i
I

0

Akkuschutzmechanismus

[ann}

0 % < Akkustand < 50 %

TV 27Tv s

50 % < Akkustand < 75 %

- I/:b\:

75 % < Akkustand < 100 %

STy

o
o
o o O

Vollstandig geladen

Die Akkustand-LEDs zeigen bei abweichenden Ladebedingungen Akkuschutz-Benachrichtigungen an.

Akkuschutzmechanismus

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Blinkfolge Status

TTvs

0 0 LED2 blinkt zweimal pro Sekunde Uberstrom erkannt

PRy

LED2 blinkt dreimal pro Sekunde Fehler: Interne Kommunikation

iy
N
r OO

LEDS blinkt zweimal pro Sekunde Uberladung erkannt

[
v
(e o O

Uberspannung am Ladegerat

LED3 blinkt dreimal pro Sekunde
erkannt

Sl
-0
i

: S LED4 blinkt zweimal pro Sekunde Ladetemperatur ist zu niedrig

oo O O O O
o O O O

o O

\H/H/C

[} LED4 blinkt dreimal pro Sekunde Ladetemperatur ist zu hoch
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Wenn der Akkuschutzmechanismus aktiviert wurde, dann entferne das Ladegerat und schlieBe es wieder an,
um den Ladevorgang fortzusetzen. Wenn sich die Ladetemperatur auBerhalb des normalen Bereichs befindet,
bitte warten, bis sich diese normalisiert hat. Das Aufladen des Akkus wird dann automatisch fortgesetzt, ohne
dass das Ladegerat entfernt und wieder angeschlossen werden muss.

Einsetzen/Entfernen des Akkus

Setze die Intelligent Flight Battery vor dem Flug in das Fluggerét ein. Setze die Intelligent Flight Battery in das
Akkufach des Fluggerats ein. Bevor die Intelligent Flight Battery mit den Stromanschluss verbunden werden
kann, musst du daflir sorgen, dass sie sicher befestigt ist und dass die Akkuverriegelungen eingerastet sind.

Trenne den Stromanschluss und driicke dann auf die Akkuverrieglungen an den Seiten der Intelligent Flight
Battery, um diese aus dem Akkufach zu entfernen.

A * Nimm den Akku nicht heraus, wenn das Fluggerat eingeschaltet ist.
* Sorge daflr, dass der Akku gut befestigt ist.

Wartung

Sofort zurlickkehren oder landen, falls in den Goggles eine Meldung angezeigt wird, dass die Intelligent Flight
Battery gewartet werden muss.

1. Lade den Akku vollstandig auf.
2. Lass den Akku 24 Stunden lang ruhen.

3. Setz den Akku in das Fluggerat ein und schweb nach dem Start in einer Hhe von bis zu 2 m. Lande das
Fluggeréat, wenn der Akkustand 20 % erreicht, schalt den Akku aus und nimm ihn aus dem Fluggerat.

4. Lass den Akku 6 Stunden lang ruhen.

5. Die Wartung sollte nun abgeschlossen sein und der Akku ist betriebsbereit. Wiederhol die obigen Schritte,
falls die Wartungsaufforderung weiterhin in den Goggles angezeigt wird.

28 «©

021 DJI. Alle Rechte vorbehalten



DJI FPYV Benutzerhandbuch

Gimbal und Kamera
Gimbal-Profil

Der Gimbal des DJI FPV Fluggeréts stabilisiert die Kamera und der Anwender kann klare und stabile Fotos und
Videos aufnehmen, selbst wenn das Fluggerat mit hoher Fluggeschwindigkeit fliegt. Die RockSteady genannte
elektronische Stabilisierung von DJI macht dies mdglich. Der Neigungsbereich betragt -50° bis 58°. Steuere die
Neigung der Kamera, indem du das Gimbalrddchen an der Fernsteuerung verwendest.

. 58°

/

K?/

Gimbal-Modus
Der Gimbal-Modus wird automatisch entsprechend dem Flugmodus gewechselt.

Normal-/Sportmodus: Der Gimbal befindet sich in Fluglage-Stabilisierungsmodus. Der Neigewinkel des Gimbal
bleibt relativ zur Horizontalebene stabil, was zur Aufnahme von stabilen Fotos ideal geeignet ist.

Manueller Modus: Der Gimbal befindet sich in FPV-Modus. Der Neigungswinkel des Gimbal bleibt relativ zum
Gehéuse des Fluggerats stabil, was fUr ein hervorragendes FPV-Flugerlebnis ideal ist.

A

Bei eingeschaltetem Fluggerat darf der Gimbal nicht berlhrt oder gestoBen werden. Zum Schutz
des Gimbals wahrend des Starts, immer von einem offenen und flachen Boden aus abheben.

Bei einem ZusammenstoB3 oder Aufprall kénnen die Prazisionsteile im Gimbal beschadigt werden,
sodass der Gimbal unter Umstéanden nicht mehr einwandfrei funktioniert.

Halte den Gimbal und besonders die Gimbal-Motoren frei von Staub und Sand.

Es kann ein Gimbal-Motorfehler auftreten, wenn sich das Fluggerat auf unebenem Boden befindet,
der Gimbal blockiert wird oder der Gimbal einer UbermaBigen externen Kraft ausgesetzt ist.

Auf den Gimbal NICHT mit externer Kraft einwirken, nachdem er eingeschaltet wurde. Belaste den
Gimbal NICHT mit zusétzlicher Traglast, da er sonst in seiner Funktion gestort oder eventuell der
Motor beschadigt wird.

Sorge dafir, dass du vor dem Einschalten des Fluggerats den Gimbal-Schutz entfernst. Sorge
auBerdem daflr, dass der Gimbal-Schutz angebracht ist, wenn das Fluggerat nicht in Gebrauch ist.

Beim Flugbetrieb in dichtem Nebel oder bei Bewdlkung kann der Gimbal feucht werden. Dies kann
zu einem vortbergehenden Ausfall fihren. Nach dem Abtrocknen funktioniert der Gimbal wieder
einwandfrei.

Kamera-Profil

DJI FPV verwendet eine 1/2,3-Zoll CMOS-Sensorkamera mit einer Aufldsung von bis zu 12 Millionen effektiven
Pixeln. Die Blende des Objektivs betrégt f2.8. Der Fokusbereich ist von 0,6 m bis unendlich. Das Sichtfeld des
Objektivs kann 150° erreichen.

Die DJI FPV Kamera kann HD-Videos bis zu 4K/60fps und 4K-Fotos aufnehmen.
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A

4K-Videos kénnen nur dann aufgenommen werden, wenn die Ubertragungsqualitat auf hohe
Qualitat eingestellt ist.

Sorge daflr, dass die Temperatur und Luftfeuchtigkeit fir der Verwendung und Aufbewahrung der
Kamera geeignet sind.

Reinige das Objektiv mit einem Objektivreiniger, um Schaden zu vermeiden.

Die Beluftungsoffnungen an der Kamera durfen NICHT blockiert sein, denn die dadurch entstehende
Warme kann zu Schaden am Gerét fuhren und den Anwender verletzen.

Fotos und Videos speichern

Die DJI FPV unterstitzt die Verwendung von microSD-Karten zum Speichern von Fotos und Videos. Aufgrund
der hohen Lese- und Schreibgeschwindigkeiten, die fur hochauflésende Videos nétig sind, ist eine microSD-
Karte mit UHS-I-Geschwindigkeitsklasse 3 erforderlich. Weitere Informationen zu empfohlenen microSD-
Speicherkarten findest du unter , Technische Daten*.

A

Bei eingeschaltetem Fluggerat darf die microSD-Karte oder die Intelligent Flight Battery NICHT vom
Fluggerat entfernt werden. Sonst kann die microSD-Speicherkarte eventuell beschadigt werden.

Um die Stabilitdt des Kamerasystems zu gewahrleisten, ist die Dauer einer Videoaufnahme auf
30 Minuten begrenzt. Danach stoppt die Videoaufnahme automatisch.

Uberpriife vor der Benutzung die Kameraeinstellungen, um sicher zu sein, dass die Parameter
korrekt konfiguriert sind.

Mache vor der Aufnahme wichtiger Fotos oder Videos einige Bilder, um zu testen, ob die Kamera
ordnungsgeman funktioniert.

Fotos oder Videos lassen sich nicht mit DJI Fly von der microSD-Karte im Fluggerat aus Ubertragen,
wenn das Fluggerat ausgeschaltet ist.

Achte darauf, das Fluggerat korrekt auszuschalten. Andernfalls werden die Parameter der Kamera
nicht gespeichert, und aufgezeichnete Videos kénnten beeintrachtigt werden. DJI Gbernimmt keine
Verantwortung fUr die nicht gelungene Aufzeichnung von Bildern oder Videos, einschlieBlich einer
Aufzeichnung, die nicht maschinenlesbar ist.
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Goggles

Die DJI FPV Goggles V2 bieten dem Piloten eine Ansicht aus der Ich-Perspektive mit Video- und Audio-
Ubertragung in Echtzeit. Sie kénnen auch dazu verwendet werden, von den Goggles aufgezeichnete Videos
abzuspielen und Ubertragungs-, Steuerungs- und Kameraparameter einzustellen.

Q Die DJI FPV Goggles V2 kdnnen auch mit der DJI FPV Lufteinheit verwendet werden. Fiir weitere
Informationen siehe das Benutzerhandbuch ,DJI Digitales FPV-System*“: www.dji.com/fpv/
info#downloads. Die DJI FPV Goggles V2 sind in Regionen, die 5,8 GHz nicht unterstitzen, nicht mit
der DJI FPV Lufteinheit kompatibel. Beachte die lokalen Gesetze und Vorschriften.

Stromversorgung

Verwende das Netzkabel (USB-C) der mitgelieferten Goggles, um den Stromanschluss der Goggles mit dem
Akku der Goggles zu verbinden.

Drlicke die Netztaste einmal, um den aktuellen Akkustand zu prifen.

Einmal driicken, dann erneut drlicken und gedrickt halten, um die Goggles ein- oder auszuschalten.

Lade den Akku der Goggles auf, wenn der Akkustand niedrig ist. Das vollstandige Aufladen des Akkus nimmt
ca. zwei Stunden und 30 Minuten in Anspruch.

cooo &y

Q Wenn andere Akkus benétigt werden, dann bereite eine externe Stromversorgung mit einer
Eingangsspannung von 11,1 V bis 25,2 V vor. Das (nicht mitgelieferte) Netzkabel (XT60) der DJI FPV
Goggles kann mit einer externen Stromversorgung verwendet werden, um die Goggles einzuschalten.
Besuche den offiziellen DJI Online Store, um weitere Informationen Uber das Netzkabel (XT60) der
DJI FPV Goggles zu erhalten.
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Driicke auf dem Startbildschirm auf die Taste, um das
MenU aufzurufen. Drlicke die Taste nach rechts oder links,
um die Bildschirmhelligkeit einzustellen. Driicke die Taste
nach vorne oder hinten, um die Lautstérke einzustellen.

Bedienung
5D-Taste | 00000
| 00000
Betétige die Taste, um durch das Menu zu scrollen. ! 00000
Dricke die Taste zur Bestatigung. 88888

Tasten fur die
Kanaleinstellung

| Driick die Rauf-/Runter-Tasten,
Driicke die Taste einmal nach unten, um Fotos § um die Kanéle zu wechseln (nur im
aufzunehmen oder die Aufnahme zu starten oder zu | manuellen Kanalmodus verfiigbar).
stoppen. Driicke die Taste und halte sie gedrickt, um !
zwischen Foto- und Videomodus zu wechseln.

Ausloser/Aufnahme-Taste

Kanalanzeige

Zurlick-Taste Zeigt den aktuellen Kanal der
Dricke die Taste, um zum vorherigen MenU | Goggles an (im automatischen
zurlickzukehren oder den aktuellen Modus zu verlassen. i Kanalmodus wird ,A“ angezeigt).
Startbildschirm
1
l
—2
3
14 ——

1]
13 12 11 10 9 8 7 6 5

1. Hinderniserkennungsstatus
Gibt die Distanz zwischen dem Fluggerat und den Hindernissen sowie die allgemeine Richtung der
Hindernisse an. Rote, orange und graue Balken geben die relative Entfernung zwischen nah und fern an.
Rote Balken werden angezeigt, wenn sich die Hindernisse in der Néhe des Fluggerats befinden. Orange
Balken werden angezeigt, wenn sich die Hindernisse innerhalb der Erfassungsreichweite befinden. Graue
Balken zeigen an, dass sich innerhalb der Erfassungsreichweite keine Hindernisse befinden.
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10.

11.

12

13.

14.

Informationen zur microSD-Karte

Zeigt an, ob eine microSD-Karte im Fluggeréat oder in den Goggles eingesteckt ist, einschlieBlich der
verbleibenden Speicherkapazitat der microSD-Karte. Wahrend der Aufnahme wird ein blinkendes Symbol
angezeigt.

Gimbal-Regler
Zeigt den Neigungswinkel des Gimbals an, wenn der Gimbal umgeschaltet wird.

Eingabeaufforderungen
Zeigen bestimmte Informationen an, z. B. wenn ein Modus gewechselt wird, der Akkustand niedrig ist und
andere Warnungen.

Akkustand der Goggles
Zeigt den Akkustand der Goggles an. Die Goggles piepen, wenn der Akkustand zu niedrig ist. Die
Spannung wird auch angezeigt, wenn ein Akku von einem Drittanbieter verwendet wird.

GPS-Status
Zeigt die aktuelle Stérke des GPS-Signals an.

Fernsteuerungs- und Video-Downlink-Signalstarke
Zeigt die Fernsteuerungs-Signalstérke zwischen dem Fluggerat und der Fernsteuerung und die Video-
Downlink-Signalstérke zwischen dem Fluggerat und den Goggles an.

Status der vorwarts gerichteten Sichtsensoren

Zeigt den Status der vorwarts gerichteten Sichtsensoren an. Wenn die vorwérts gerichteten Sichtsensoren
normal funktionieren, ist das Symbol wei. Rot zeigt an, dass die vorwarts gerichteten Sichtsensoren nicht
aktiviert sind oder nicht normal funktionieren, und das Fluggerat kann bei auftretenden Hindernissen keine
automatische Verlangsamung durchfiihren.

Verbleibende Flugzeit

Zeigt die verbleibende Flugzeit des Fluggerats nach dem Start der Motoren an.
Akkustand des Fluggeréts

Zeigt den aktuellen Akkustand der Intelligent Flight Battery im Fluggerat an.
Abstand zum Boden

Zeigt die aktuelle Flughdhe (Abstand vom Fluggeréat zum Boden) an, wenn sich das Fluggerat weniger als
10 m Uber dem Boden befindet.

. Flugtelemetrie

D 1000 m, H 100 m, 9 m/s, 6 m/s: Zeigt die Distanz zwischen dem Fluggerét und dem Startpunkt, die
Flughdhe relativ zum Startpunkt und die horizontale sowie die vertikale Fluggeschwindigkeit des Fluggeréats
an.

Flugmodi

Zeigt den aktuellen Flugmodus an.

Startpunkt
Zeigt den Startpunkt an.

Q * Die Goggles zeigen den Bildschirmschoner an, wenn sie fUr einen langeren Zeitraum nicht verwendet

oder vom Fluggerat getrennt werden. Dricke auf irgendeine Taste der Goggles oder stelle eine
erneute Koppelung zwischen den Goggles und dem Fluggerat her, um die VideoUbertragungs-
Anzeige wiederherzustellen.

Wenn die Gerate fir einen langeren Zeitraum nicht verwendet werden, dann kann die Suche nach
einem GPS-Signal langer dauern, als es normalerweise der Fall ist. Ist das Signal stérungsfrei, dann
dauert die Suche nach einem GPS-Signal ca. 20 Sekunden, wenn innerhalb kurzer Zeit ein- und
ausgeschaltet wird.

A

Wenn du gleichzeitig mit dem Fluggerét und mit den Goggles aufnehmen mdchtest, werden sowohl
die microSD-Karteninformationen des Fluggerats als auch der Goggles auf dem Startbildschirm
angezeigt. Wenn du nur mit dem Fluggerét oder den Goggles aufnehmen mdchtest, werden auch
nur die microSD-Karteninformationen des entsprechenden Gerats angezeigt.
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Menlileiste

Dricke die 5D-Taste der Goggles nach unten und rufe die Mendleiste auf.

Status

Detaillierte Informationen zu aktuellen Status-Warnmeldungen werden angezeigt. Bei vorhandenen IMU- oder
Kompassfehlern ist eine Kalibrierung erforderlich.

Album

Zeigt die Fotos und Videos, die auf der microSD-Karte der Goggles gespeichert sind. Zur Vorschau einer Datei
muss sie ausgewahlt und bestétigt werden.

Q * Eine Vorschau der vom Fluggerat aufgenommenen Fotos und Videos ist nun mdglich. Schiebe die
microSD-Karte des Fluggeréts in den microSD-Kartensteckplatz der Goggles ein.
* Driick wéhrend der Videowiedergabe die 5D-Taste nach unten, um zu pausieren oder fortzusetzen.

Driuck die 5D-Taste nach links oder rechts, um die Fortschrittsanzeige einzustellen. Drick die
5D-Taste nach vorne oder nach hinten, um die Lautstérke einzustellen.

34 ©2021 DJI. Alle Rechte vorbehalter



DJI FPYV Benutzerhandbuch

Ubertragung

Die VideoUbertragung des aktuellen Gerats kann unter ,Piloteinstellungen” eingestellt werden. Im
Zuschauermodus koénnen die sich in der Néhe befindlichen VideoUbertragungsgeréate und deren Signalstérke
angezeigt werden. Wahle zur Kameraansicht einen Kanal aus.

o M W N

1. Ubertragungsmodus
Aktiviere oder deaktiviere den Ubertragungsmodus. Ist der Ubertragungsmodus aktiviert, dann wird die
Geréatenummer angezeigt, damit andere Gerate das Gerat finden und zum Ansehen der Kameraansicht
den Kanal eingeben kénnen.

2. Bildformat
Das Bildformat des VideoUbertragungsbildschirms kann eingestellt werden.

3. Fokusmodus
Stelle den Fokusmodus auf ,Ein“, ,Aus” oder ,Automatisch“ ein. Ist der Fokusmodus ausgeschaltet, dann
ist die Mitte des Bildschirms klarer und die Rander sind unscharf.

4. Kanalmodus
Der Kanalmodus kann auf ,Automatisch* oder ,Manuell“ eingestellt werden. Es wird empfohlen,
die Einstellung ,Automatisch” zu wéhlen, damit die Videolbertragung intelligent zwischen den
Frequenzbandern 2,4 und 5,8 GHz umschaltet und den Kanal mit dem besten Signal auswahit.

5. Frequenz
Im manuellen Kanalmodus kannst du das 2,4 oder 5,8 GHz Frequenzband auswahlen.

6. Bandbreite
Stelle die Bandbreite der VideoUbertragung ein. Die Anzahl der verfigbaren Kanéle ist je nach Bandbreite
verschieden. Der Kanal mit der besten Signalstérke kann manuell ausgewahit werden.

Je groBer die Bandbreite, desto mehr Frequenzressourcen werden belegt, was zu einer hdheren
Videoubertragungsrate und einer klareren Bildqualitat fihren kann. Es besteht jedoch eine héhere
Wahrscheinlichkeit von Funkstérungen, und die Anzahl der Geréate, die verwendet werden kdénnen, ist
geringer. Um Stérungen bei einem Wettbewerb mit mehreren Teilnehmern zu vermeiden, wird empfohlen,
eine feste Bandbreite und einen festen Kanal manuell auszuwéahlen.
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Einstellungen
Sicherheit

Stelle die Sicherheitskonfigurationen ein, wie z. B. max. Flughéhe, max. Flugdistanz und die Flughthe bei
Rickkehrfunktion. Man kann auch den Startpunkt aktualisieren, Hindernisverlangsamung aktivieren oder
deaktivieren, den Status anzeigen und die IMU und den Kompass kalibrieren.

Mit der Funktion ,Meine Drohne finden" kann der Standort des Fluggerats am Boden unter Verwendung des
zwischengespeicherten Videos in den Goggles leichter gefunden werden.

Die Funktion ,Erweiterte Sicherheitseinstellungen* umfasst MaBnahmen fir ,Fluggeratsignal verloren®,
den Status der unteren Zusatz-LED und die Aktivierung oder Deaktivierung von AirSense und Propeller-
Notstopp. Wenn das Fluggerat das Signal von der Fernsteuerung verliert, kann es wie folgt eingestellt werden:
Schwebeflug, Landen oder Ruckkehrfunktion. Ist der Propeller-Notstopp aktiviert, dann kénnen die Motoren
wahrend des Fluges nur durch einen Steuerknippel-Kombinationsbefehl in einer Notfallsituation gestoppt
werden, wie z. B. bei einem ZusammenstoB des Fluggeréts, bei einem Ausfall eines Motors, wenn sich das
Fluggerat in der Luft Uberschlagt, auBer Kontrolle gerat und schnell aufsteigt oder sinkt. Wenn die Motoren
wéhrend des Fluges gestoppt werden, dann stlrzt das Fluggerat ab.

Steuerung

Stell Flugzeugsteuerungsparameter wie die Farbe und die Beleuchtungsmethode der LEDs an Vorderseite und
Auslegerarmen, die Gimbal-Nickgeschwindigkeit oder die koordinierte Drehung (Sportmodus) ein. Man kann
auch den Gimbal kalibrieren.
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Einige Tastenfunktionen der Fernsteuerung kdnnen individuell angepasst werden. Diese umfassen die C1-Taste,
den C2-Schalter und den Individual-Modus am Flugmodusschalter. Bei Verwendung der Funktion ,Manueller
Modus" kann der SteuerknUppelmodus eingestellt und das Exponential angepasst werden. Der Anwender kann
auch die Fernsteuerung kalibrieren.

Kamera

Kameraparameter kénnen eingestellt werden, wie z. B. ISO, Verschluss, EV, Sattigung und WB. Der
Kameramodus kann auch auf ,Automatisch” oder ,Manuell* eingestellt werden. Verschluss und ISO kdnnen in
+Manueller Modus" eingestellt werden. EV kann in ,,Automatischer Modus* eingestellt werden.

Man kann Ubertragungsqualitét, Videoqualitét, Videoformat und Gitternetzlinien einstellen, oder auch die
Markierung des Bildschirm-Mittelpunkts aktivieren oder deaktivieren und die microSD-Karte formatieren.
Hinweis: Die Daten k&nnen nach dem Formatieren nicht wiederhergestellt werden. Mit Vorsicht bedienen.

In den erweiterten Kameraeinstellungen kann man das Aufnahmegerat, das Videocodierungsformat, die
Farbe und das Anti-Flimmern einstellen sowie die Audioaufzeichnung vom Fluggerat, Video-Untertitel,
Verzerrungskorrekturen, Bildrollenkorrekturen und die elektronische Bildstabilisierung aktivieren oder deaktivieren.
Wahle ,Kamera-Parametereinstellungen zurlicksetzen“ aus, um alle Kameraeinstellungen auf die Standar-
deinstellungen zurlickzusetzen.

Q Wenn die Bildrate der Videoqualitat 50/60fps betragt, dann werden Audio und Video zusammen in
einer Datei gespeichert. Wenn die Video-Bildrate 100/120fps betrégt, dann wird das Audio separat
als eine Audio-Datei gespeichert. Das Video ist dann viermal langsamer als das Audio mit normaler
Geschwindigkeit.
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Display (Anzeige)
Stelle Bildschirmhelligkeit und Zoom ein oder blende den Startpunkt aus.

Info

Zeigt Gerateinformationen an, wie z. B. die Seriennummer und die Firmware der Goggles und der gekoppelten
Geréte.

Im MenU kann auf ,DJI FPV Digital System“ gewechselt werden, um die DJI FPV Lufteinheit zu verwenden.
Nach dem Wechsel mUssen die Goggles erneut eingeschaltet werden.

Wabhle ,Alles zurlicksetzen“ aus, um die Goggles und die gekoppelten Gerate auf die entsprechenden
Standardeinstellungen zurtickzusetzen.
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Fernsteuerung

Die DJI 03 Ubertragungstechnologie ist in der DJI FPV Fernsteuerung 2 integriert und bietet eine max.
Ubertragungsreichweite von 10 km. Die Tasten erleichtern die Steuerung des Fluggerits und der Kamera,
wahrend die abnehmbaren Steuerkntppel die einfache Aufoewahrung der Fernsteuerung ermdglichen.

Der eingebaute Akku bietet eine Kapazitat von 5.200 mAh und eine maximale Laufzeit von 9 Stunden.

Bedienung

Ein-/Ausschalten

Dricke die Netztaste einmal, um den aktuellen Akkustand zu prifen. Wenn der Akkustand zu niedrig ist, lade
ihn vor dem Gebrauch erneut auf.

Einmal driicken, dann erneut drlicken und gedrickt halten, um die Fernsteuerung ein- oder auszuschalten.

Akku aufladen

Verwende ein USB-C-Kabel, um ein AC-Netzteil mit dem USB-C-Anschluss der Fernsteuerung zu verbinden.
Das vollstandige Aufladen der Fernsteuerung dauert ca. 2,5 Stunden.

:[U]]:‘:ﬂ:ti@ i e D

Steuerung von Gimbal und Kamera

1. Ausloser/Aufnahme-Taste: Dricke diese einmal, um ein Foto zu machen oder um die Aufnahme zu
starten bzw. zu stoppen. Dricke die Taste und halte sie gedrickt, um zwischen Foto- und Videomodus zu
wechseln.

2. Gimbal-Rédchen: Wird benutzt, um die Neigung des Gimbals zu steuern.

Gimbal-Rédchen 4/ e 7 @\
% : ) Q/ [ N}

: : 4 Ausloser/Aufnahme-Taste
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Bedienung und Steuerung des Fluggerats

Die SteuerknUppel dienen dazu, Ausrichtung (Schwenken), Vorwérts-/Ruckwartsbewegung (Nicken) und
Flughdhe (Beschleunigung/Schub) des Fluggeréts zu steuern, einschlieBlich der Bewegung des Fluggerats
nach links und rechts (Rollen). Der Steuerkntppelmodus bestimmt die Funktion jeder Steuerkniippelbewegung.

Es gibt drei programmierte Modi, einschlieBlich Modus 1, Modus 2 und Modus 3. Modus 2 ist standardmaBig
ausgewahlt und du kannst in den Einstellungen der Goggles zu Modus 1 oder Modus 3 wechseln.

Modus 1 Linker Steuerknlppel  youwans
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Die folgende Abbildung verwendet Modus 2 als Beispiel, um zu erklaren, wie die Steuerknlppel verwendet
werden.

* SteuerknUppel neutral / mittig: Die SteuerknUppel befinden sich in der Mitte.

* Steuerknippel bewegen: Wenn ,Manueller Modus* verwendet wird, dann drliicke den Steuerknippel
von der Mitte weg oder drlicke den Schub-Steuerknilppel von der untersten Position weg.
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Fernsteuerung
(Modus 2)

(

Fluggerat
Zeigt die Bugrichtung an)

Bemerkungen

Schub-Steuerknlppel: Durch Bewegen des linken
SteuerknUppels nach oben oder unten lasst sich die
Flughdhe entsprechend &ndern.

SteuerknUppel aufwérts = Steigflug, Steuerknlppel
abwarts = Sinkflug. Bewege den SteuerknUppel stets
sanft, um abrupte und unerwartete Flughdhenénderungen
zu vermeiden.

Normalmodus (N-Modus) / Sportmodus (S-Modus)
Wenn der SteuerknUppel in der Mitte ist, dann verweilt
das Fluggerat im Schwebeflug.

Wenn sich die Motoren im Leerlauf drehen, dann
verwende zum Starten den linken Steuerknlppel. Je
weiter der SteuerknUppel von der Mitte weggedrickt wird,
desto schneller &ndert das Fluggerét seine Flughdhe.

Manueller Modus:

Der Schub-Steuerknippel ist nicht zentriert. Vor dem
Fliegen muss der Schub-Steuerknlppel eingestellt
werden, damit er er sich nicht automatisch zentriert.

Gier-SteuerknUppel: Bewege den linken Steuerkniippel
nach links oder nach rechts, um die Ausrichtung des
Fluggerats zu steuern.

Dricke den Steuerkntppel nach links, um das
Fluggerat gegen den Uhrzeigersinn zu drehen. Driicke
den SteuerknUppel nach rechts, um das Fluggeréat im
Uhrzeigersinn zu drehen. Wenn der Steuerknlppel in der
Mitte ist, dann verweilt das Fluggerat im Schwebeflug.
Je weiter der Steuerknuippel von der Mitte weggedriickt
wird, desto schneller dreht sich das Fluggerat.

Nick-SteuerknUppel: Bewege den rechten Steuer-
knUppel nach oben und nach unten, um das Nicken des
Fluggerats zu &ndern.

Dricke den SteuerknUppel nach oben, um vorwarts zu
fliegen, und nach unten, um rickwarts zu fliegen. Wenn
der SteuerknUppel in der Mitte ist, dann verweilt das
Fluggerat im Schwebeflug.

Je weiter der Steuerknlppel von der Mitte weggedriickt
wird, desto schneller bewegt sich das Fluggerat.

Roll-Steuerknlppel: Bewege den rechten Steuerkntppel
nach links oder rechts, um das Rollen des Fluggerats zu
steuern.

Bewege den Steuerknlppel nach links, um nach links
zu fliegen, bewege den SteuerknUppel nach rechts, um
nach rechts zu fliegen. Wenn der SteuerknUppel in der
Mitte ist, dann verweilt das Fluggerat im Schwebeflug.

Je weiter der Steuerknlppel von der Mitte weggedrtickt
wird, desto schneller bewegt sich das Fluggerat.

Flugmodusschalter
Mit diesem Schalter kannst du den gewunschten

Flugmodus auswahlen.

Position
M
S
N

Flugmodus

Manueller Modus

Sportmodus

Normalmodus

4
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Manueller Modus ist standardmaBig deaktiviert. Achte darauf, dass die Einstellung in den Goggles auf
,Manueller Modus"“ eingestellt ist, bevor du auf den manuellen Modus wechselst. Wenn die Einstellung
in den Goggles nicht auf ,Manueller Modus*” eingestellt ist, dann verweilt das Fluggerat im Normalmodus
(N-Modus) oder Sportmodus (S-Modus). Gehe zu ,Einstellungen® > ,Steuerung”“ > ,Fernsteuerung” > ,Tasten
individualisieren” und stelle den ,,Individual-Modus* auf ,Manueller Modus*.

Vor der Verwendung von ,Manueller Modus* wird empfohlen, die F2-Schraube an der Ruckseite des Schub-
SteuerknUppels festzudrehen, damit der Steuerkntppel nicht zur Mitte zurlickkehrt. AuBerdem wird empfohlen,
die F1-Schraube einzustellen, um den Widerstand des SteuerknUppels den eigenen Bedurfnissen anzupassen.

A « Bei Verwendung von ,Manueller Modus*” verfigt das Fluggerat tber keine Flugassistent-Funktionen,
wie z. B. automatische Stabilisierung. Vor der Verwendung von ,Manueller Modus® musst du das
Fliegen im manuellen Modus mit dem DJI Flugsimulator Uben, um sicherzustellen, dass du das
sichere Fliegen beherrscht.
« Stelle den Schub-Steuerknlppel immer vor dem Start des Fluggeréts ein. Die Einstellung NICHT
wahrend des Fluges vornehmen.

Start-/Stopptaste

Driicke bei Verwendung des Sportmodus (S-Modus) einmal auf die Taste, um den Tempomat zu aktivieren oder
zu deaktivieren. Wenn der Tempomat aktiviert ist, dann halt das Fluggeréat die aktuelle Fluggeschwindigkeit
aufrecht und fliegt vorwérts.

Dricke bei Verwendung des manuellen Modus zweimal auf die Taste, um den Motor zu starten oder zu stoppen.

Dricke bei Verwendung des Normalmodus (N-Modus) oder des Sportmodus (S-Modus) einmal auf die Taste,
um die Funktion ,Akkubedingte Ruckkehr* abzubrechen, wenn der Countdown in den Goggles angezeigt wird.

/N« Der Tempomat ist nur im Sportmodus (S-Modus) verfiigbar.
« Wenn der Tempomat aktiviert ist, dann halt das Fluggerat die aktuelle Fluggeschwindigkeit in der
horizontalen Vorwartsrichtung aufrecht. Wenn die SteuerknUppel bewegt werden oder wenn das Fluggerét
in einer windigen Umgebung fliegt, dann &ndert sich die horizontale Fluggeschwindigkeit dementsprechend.

Flugpause/Rlckkehrtaste

Einmal drlicken, damit das Fluggeréat stoppt und im Schwebeflug verweilt. Stell sicher, dass der Nick- und Roll-
SteuerknUppel wieder in die Mitte zentriert sind, und driick den Schub-SteuerknUppel, um wieder die Kontrolle
Uber den Flug zu erlangen. Wenn das Fluggerat die Ruckkehrfunktion oder eine automatische Landung
durchfihrt, dann driicke einmal auf die Taste, um die Ruckkehrfunktion vor dem Bremsen zu beenden.

Befindet sich das Fluggerét in ,Manueller Modus®, dann dricke auf die Taste, damit das Fluggerét bremst
und im Schwebeflug verweilt. Die Fluglage des Fluggeréats kehrt zur waagerechten Position zuriick und der
Flugmodus wechselt automatisch in den Normalmodus (N-Modus).

Drlcke auf die Ruckkehrtaste und halte sie gedrlckt, bis die Fernsteuerung piept, um anzuzeigen, dass die
Ruckkehrfunktion begonnen hat. Wenn du die Taste erneut drickst, wird die Ruckkehr abgebrochen, und du
kannst das Fluggerat wieder selbst steuern. Eine ausfihrliche Beschreibung der Ruckkehrfunktion findest du im
Abschnitt ,Automatische Ruckkehrfunktion®.
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Individualisierbare Taste

Die Funktionen der individualisierbaren Tasten kdnnen in den Fernsteuerungs-Einstellungen in den Goggles
eingestellt werden, einschlieBlich C1-Taste, C2-Schalter und Individual-Modus.

Die C1-Taste und der C2-Schalter kdnnen als Kurzbefehle verwendet werden, z. B. fir Funktionen wie das
Heben, Senken oder neue Zentrieren des Gimbals oder das Aktivieren oder Deaktivieren des ESC-Piepens oder
des unteren Positionslichts.

Der Individual-Modus kann auf ,Manueller Modus*® oder ,Sportmodus (S-Modus)“ eingestellt werden.

. Individual-Modus

| | ;
Ci-Taste | \/—\ \ C
\ 4 C2-Schalter

Fernsteuerungsalarm

Wahrend der Rickkehrfunktion ertdnt an der Fernsteuerung ein Alarmsignal. Dieser Alarm lasst sich nicht
unterdriicken. Die Fernsteuerung gibt bei niedrigem Akkustand (6 % bis 15 %) einen Alarm aus. Drlicke auf die
Netztaste, um den Alarm bei niedrigem Akkustand abzubrechen. Wenn der Akkustand unter 5 % liegt, ertont
ein Alarm, um den kritischen Akkustand anzuzeigen. Dieser kann nicht abgebrochen werden.

Optimale Ubertragungsreichweite

Das Signal zwischen Fluggerat und Fernsteuerung erreicht die hdchste Zuverlassigkeit, wenn die Antennen auf
das Fluggeréat ausgerichtet sind, wie es nachstehend gezeigt wird.

Schwach

o

Optimale Ubertragungsreichweite

/N Verwende KEINE anderen Mobilgerdte mit denselben Frequenzbandern, um Stérungen der
Fernsteuerung zu vermeiden.
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Steuerkniippel-Einstellung

Pass im ,manuellen Modus" den Schub-SteuerknUppel an deine individuellen BedUrfnisse an, um ein besseres
Flugerlebnis zu erzielen.
1. Drehe die Fernsteuerung um und 6ffne die Gummiabdeckung auf der Rickseite mithilfe der Gummirille.

Gummirille

2. Mit den Schrauben unter den Abdeckungen kann man die entsprechenden Steuerknlppel an der
Vorderseite der Fernsteuerung einstellen. Verwende einen H1,5-Sechskantschlissel, um den Widerstand
des Steuerknippels einzustellen und ihn vertikal neu zu zentrieren. Wenn die F1-Schraube festgezogen
wird, erhéht sich der Widerstand der Steuerung. Wenn die F1-Schraube geldst wird, nimmt der Widerstand
ab. Wenn die F2-Schraube festgezogen wird, ist die Neuzentrierung deaktiviert. Wenn die F2-Schraube
geldst wird, ist die Neuzentrierung aktiviert.

1 2 e G
5E E20 ©OF FiC
(1) F1-Schraube: Widerstand fiir rechten (3) F1-Schraube: Widerstand fur linken

SteuerknUppel einstellen SteuerknUppel einstellen

@ F2-Schraube: Zentrierung fur rechten @ F2-Schraube: Zentrierung fur linken
SteuerknUppel einstellen SteuerknUppel einstellen

3. Befestige die Gummiabdeckung wieder, wenn die Einstellung abgeschlossen ist.
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DJI Fly App

Verbinde die Goggles mit dem Mobilgerét, starte DJI Fly und rufe die Startseite auf. Tippe zur Anzeige der
VideoUbertragung auf ,,FLIEGEN®, was dir ermdglicht, die FPV-Kameraansicht zu teilen.

Fly Spots
Sieh dir geeignete Flug- und Aufnahmeorte in der Néhe an und teile sie mit anderen, erfahre mehr Gber GEO-
Zonen und sieh dir Luftaufnahmen anderer Piloten von verschiedenen Orten an.

Academy

Tippe auf das Symbol in der Ecke oben rechts, um zur Academy zu gelangen, wo du dir Produkt-Tutorials,
Flugtipps, Infos zur Flugsicherheit und HandbUcher ansehen kannst.

SkyPixel

Greife auf SkyPixel zu, um die von anderen Piloten geteilten Videos und Fotos anzuzeigen.

Profil

Zeige Kontoinformationen, Flugaufzeichnungen, das DJI Forum, den Online Store, die Funktion ,Meine Drohne
finden" und andere Einstellungen an.

Q * Einige Lander und Regionen erfordern eine Echtzeitmeldung darlber, wo das Fluggerat aktuell fliegt.
Deshalb missen die Goggles mit dem Mobilgerat verbunden und DJI Fly ausgefiihrt werden. Achte
stets auf die Einhaltung der lokalen Vorschriften.
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A * Vor dem Start von DJI Fly muss dein Mobilgerét vollstandig aufgeladen werden.

* Bei der Verwendung von DJI Fly sind Mobilfunkdaten erforderlich. Kontaktiere bezlglich der
Datengebuhren deinen Mobilfunkanbieter.

* Wenn du dein Mobiltelefon als Anzeigegerat verwendest, darfst du wahrend des Flugs KEINE Anrufe
entgegennehmen oder SMS-Funktionen verwenden.

* Lies alle Sicherheitshinweise, Warnhinweise und Haftungsausschlisse aufmerksam durch. Mach
dich mit den entsprechenden Vorschriften in deiner Region vertraut. Du allein bist verantwortlich
fur die Einhaltung aller einschlagigen Vorschriften und fUr das entsprechende, regelkonforme
Flugverhalten.

* Nutze das Tutorial in der App, um das Fliegen zu Uben, falls du das Fluggeréat noch nie gesteuert
hast oder du nicht gentigend Erfahrung hast, um es sicher zu bedienen.

* Die App soll dich bei der Bedienung unterstttzen. Bitte verwende das Fluggerat mit der nétigen
Umsicht, und verlasse dich bei der Steuerung NICHT nur auf die App. Die Verwendung der App
unterliegt den Nutzungsbedingungen von DJI Fly und den Datenschutzrichtlinien von DJI. Bitte lies
die entsprechenden Angaben in der App sorgfaltig durch.
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Flug

Sobald die Flugvorbereitungen abgeschlossen sind, empfehlen wir, dass du deine Flugtechniken verfeinerst und
das sichere Fliegen Ubst. Sorge dafiir, dass alle Fliige nur in einem offenen Bereich stattfinden. Die Flughthe ist
auf 500 m begrenzt. Dieses Limit DARF NICHT Uberschritten werden. Halte dich streng an die ortlichen Gesetze
und Vorschriften. Lies vor dem Fliegen unbedingt den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften fir
die DJI FPV, damit du die Sicherheitshinweise verstehst.

Anforderungen an die Flugumgebung

1. Das Fluggeréat darf NICHT bei widrigen Wetterverhéltnissen eingesetzt werden, z. B. bei
Windgeschwindigkeiten Uber 13,8 m/s, Schnee, Regen und Nebel.

2. Fliege nur in offenen Bereichen. Hohe Geb&ude und Bauten aus Stahl oder anderen Metallen kénnen
den Bordkompass und das GPS-System stéren. Es wird empfohlen, das Fluggerat in einem Abstand von
mindestens 5 m von Geb&uden und anderen Strukturen zu halten.

3. Vermeide Flige Uber Menschenmengen, Hochspannungsleitungen, Baumen und Gewassern und weiche
Hindernissen aus. Es wird empfohlen, das Fluggerat mindestens 3 m Uber Wasser zu halten.

4. Senke das Risiko durch Stérsignale, indem du Bereiche mit erhohter elektromagnetischer Strahlung
meidest, z. B. Bereiche in der Néhe von Stromleitungen, Basisstationen, Umspannungsstationen und
Sendemasten.

5. Die Leistung von Fluggerat und Akku ist von den Umgebungsbedingungen abhangig, wie z. B. der
Luftdichte und der Temperatur. Ab einer Flughdhe von mehr als 6.000 m Gber dem Meeresspiegel ist
erhdhte Vorsicht geboten. Akku- und Fluggerateleistung kdnnen dort beeintréchtigt sein.

6. Das Fluggerat kann in Polarregionen kein GPS verwenden. Verwende die abwarts gerichteten
Sichtsensoren, wenn du in solchen Bereichen fliegst.

7. Beim Start von einer sich bewegenden Oberfléache, wie z. B. von einem fahrenden Boot oder Fahrzeug aus,
musst du vorsichtig fliegen.

Flugbeschrankungen und GEO-Zonen

Piloten unbemannter Luftfahrzeuge (Unmanned Aerial Vehicle, UAV) missen sich nach den Vorschriften
von Selbstregulierungsorganisationen, wie z. B. der Internationale Zivilluftfahrtorganisation (International Civil
Aviation Organization, ICAO) und der US-Bundesbehérde fur Luftfahrt (Federal Aviation Administration, FAA)
sowie nach den ortlichen und nationalen Luftverkehrsbestimmungen richten. Aus Sicherheitsgrinden sind die
Flugbeschrénkungen standardmaBig aktiviert, um die Piloten bei der sicheren und rechtméaBigen Verwendung des
Fluggerats zu unterstitzen. Man kann Flugbeschréankungen zur Flughdhe und Flugentfernung selbst einstellen.

Flugbeschréankungen zur Flughdhe, Flugentfernung und zu den GEO-Zonen funktionieren gleichzeitig, um die
Flugsicherheit zu verwalten, wenn GPS verflgbar ist. Wenn GPS nicht verflgbar ist, kann nur die Flughthe
begrenzt werden.

Flughéhen- und Flugdistanzbegrenzungen

Der Pilot kann die maximale Flughdhe und die Flugradiusbegrenzung in den Goggles &ndern. Nach der
Anderung ist das Fluggerat auf eine zylindrische Flache begrenzt, die mithilfe dieser Einstellungen bestimmt
wird. Diese Begrenzungen werden in der nachstehenden Tabelle genau aufgefihrt.

Max. Flughthe Max. Radius

Hohe des Fluggerits M Startpunkt
~—_

beim Einschalten

1 DJI. Alle Rechte vorbehalten



DJI FPYV Benutzerhandbuch

Wenn GPS verfligbar ist

Flugbeschrankungen Goggles Statusindikator des Fluggeréats
Max. Die Flughdhe des Flugggrats Warnung: Maximale
i darf den Vorgabewert nicht i :
Flughdhe - . Flughohe erreicht
tberschreiten Blinkt abwechselnd griin und rot
Max. Die Flugentfernung muss Warnung: Max.
Radius innerhalb des max. Radius liegen | Flugentfernung erreicht

Wenn GPS-Signal schwach ist

Flugbeschrankungen Goggles Statusindikator des Fluggeréts
Max. Bei schwachem GPS-Signal ist die | Warnung: Flughéhenlimit | _ . .
Flughthe | Flughdhe auf 30 m begrenzt. erreicht. Blinkt abwechselnd rot und griin
Max. Die Einschrénkungen des Radius sind deaktiviert, und in den Goggles kénnen keine
Radius Warnmeldungen empfangen werden.

A

Es gibt kein Flughdhenlimit, wenn das GPS-Signal wéhrend des Fluges schwach wird,
vorausgesetzt, dass die GPS-Signalanzeige beim Einschalten des Fluggerats entweder wei3 oder
gelb war.

Befindet sich das Fluggerat in einer GEO-Zone und liegt ein schwaches oder kein GPS-Signal vor,
leuchtet die Status-LED des Fluggerats alle zwdlf Sekunden funf Sekunden lang rot auf.

Wenn das Fluggerét ein Flughdhen- oder Flugradiuslimit erreicht hat, kannst du das Fluggerat zwar
weiterhin steuern, aber es kann nicht Uber das Limit hinaus weiterfliegen.

Fliege aus Sicherheitsgriinden nicht in der N&he von Flughafen, SchnellstraBen, Bahnhofen,
Bahnstrecken, Stadtzentren oder 8hnlichen sicherheitskritischen Bereichen. Behalte das Fluggerat
beim Fliegen stets im Blick.

GEO-Zonen

Alle GEO-Zonen sind auf der offiziellen DJI-Website aufgefihrt: www.dji.com/flysafe GEO-Zonen sind in
verschiedene Kategorien unterteilt und umfassen unter anderem Orte wie Flughéfen und Flugfelder, wo bemannte
Flugzeuge in niedrigen Flughdhen fliegen sowie Staatsgrenzen und sicherheitskritische Orte wie z. B. Kraftwerke.

Wenn sich das Fluggerat einer GEO-Zone nahert, wird in den Goggles ein Warnhinweis angezeigt und das
Fliegen des Fluggerats in diesem Gebiet wird eingeschrankt.

Checkliste fur die Flugvorbereitung

1. Achte darauf, dass der Akku der Goggles, die Fernsteuerung, die Intelligent Flight Battery und das

Mobilgerét vollstédndig aufgeladen sind.

Achte darauf, dass die Propeller ordnungsgeman und sicher befestigt sind.

Die Intelligent Flight Battery und der Akku der Goggles missen ordnungsgemaf und sicher verbunden sein.

Stelle sicher, dass der Gimbal und die Kamera ordnungsgemas funktionieren.

Achte darauf, dass die Motoren nicht blockiert sind und normal funktionieren.

Achte darauf, dass die Goggles normal funktionieren und die VideoUbertragung anzeigen.

Achte darauf, dass der Gimbalschutz abgenommen wurde. Das Kameraobjektiv und die Sichtsensoren

muUssen sauber sein.

Achte darauf, dass die Antennen der Goggles sicher installiert sind. Die Antenne der Fernsteuerung muss

ausgeklappt sein.

9. Verwende nur DJI-Originalteile oder von DJI zertifizierte Teile. Unzuléssige Teile oder Teile von Herstellern,
die nicht von DJI zertifiziert sind, konnen zu Fehlfunktionen des Systems flihren und die Sicherheit
beeintréchtigen.

N oM ®N

©
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Motoren starten/stoppen

Motoren starten

Normalmodus (N-Modus) / Sportmodus (S-Modus)

Zum Starten des Motors wird ein Steuerkntppel-Kombinationsbefehl verwendet. Driicke beide Hebel schrag
in die inneren oder duBeren unteren Ecken, um die Motoren zu starten. Sobald die Motoren beginnen, sich zu
drehen, lass die SteuerknUppel gleichzeitig los.

Manueller Modus

Achte darauf, dass sich der Schub-Steuerknippel in der untersten Position befindet. Driicke zweimal auf die
Start-/Stopptaste, um die Motoren zu starten.

S \\ START
I G’\ sTop
‘

Schub-Steuerknippel

Motoren stoppen
Normalmodus (N-Modus) / Sportmodus (S-Modus)
Es gibt zwei Methoden, die Motoren zu stoppen.

Methode 1: Halte nach der Landung des Fluggeréts den Schub-Steuerknippel nach unten gedrickt. Die
Motoren stoppen nach drei Sekunden.

Methode 2: Driicke nach der Landung des Fluggeréats den Schub-SteuerknUppel nach unten, und wende dann
denselben Steuerknlppel-Kombinationsbefehl wie zum Starten der Motoren an. Sobald die Motoren gestoppt
haben, lass beide Steuerknippel los.

Methode 1 Methode 2
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Manueller Modus
Driicke zweimal auf die Start-/Stopptaste, um die Motoren nach der Landung des Fluggeréts zu stoppen.

Q  Zur Flugsicherheit wird empfohlen, vor dem Landen in den Normalmodus (N-Modus) zu wechseln.

Motoren wéhrend des Flugs stoppen

Bei Verwendung des Normalmodus (N-Modus) oder des Sportmodus (S-Modus) kénnen die Motoren wahrend
des Fluges nur durch das Ausflhren eines Steuerknlppel-Kombinationsbefehls in einer Notfallsituation gestoppt
werden, z. B. wenn das Fluggerat einen blockierten Motor hat, in einen Zusammensto3 verwickelt ist, sich in
der Luft Uberschlégt, auBer Kontrolle geraten ist oder schnell aufsteigt oder sinkt. Die Standardeinstellung kann
in den Goggles geandert werden.

Drlcke bei Verwendung von ,Manueller Modus" zweimal auf die Start-/Stopptaste, um die Motoren jederzeit zu
stoppen.

A « Wenn die Motoren wéhrend des Flugs gestoppt werden, dann stiirzt das Fluggeréat ab.

Testflug
Start-/Landeverfahren

1. Stelle das Fluggerét auf einer offenen, ebenen Flache so ab, dass du die Status-LED des Fluggerats sehen
kannst.

Schalte die Goggles, die Fernsteuerung und das Fluggerat ein.

Warte, bis die Status-LED des Fluggerats langsam griin blinkt, um anzuzeigen, dass der Startpunkt
aufgezeichnet wurde, und setze dann die Goggles auf.

Starte die Motoren.

Driicke den Schub-SteuerknUppel langsam nach oben, um das Fluggerat zu starten.

Ziehe den Schub-Steuerknlppel nach unten, um das Fluggerat automatisch zu landen.

Stoppe die Motoren nach der Landung.

Schalte das Fluggerat, die Goggles und die Fernsteuerung aus.

wn

O N O~

Vorschlage und Tipps fiir Videoaufnahmen

1. Die Checkliste vor dem Flug soll dir dabei helfen, sicher zu fliegen. AuBerdem soll sie sicherstellen, dass
du wéahrend des Fluges Videos aufnehmen kannst. Gehe vor jedem Flug die gesamte Checkliste flr die
Flugvorbereitung durch.

Wahle den Betriebsmodus des Gimbal aus.

Es wird empfohlen, den Normalmodus (N-Modus) zur Aufnahme von Fotos und Videos zu verwenden.
Fliege NICHT bei schlechten Wetterbedingungen, wie etwa bei Regen oder Wind.

Wahle die Kameraeinstellungen, die deinen Anforderungen am besten gerecht werden.

Fuhre Testfllige durch, um Flugrouten aufzustellen und um eine Vorschau von Bildszenen zu erstellen.
Driicke die SteuerknUppel vorsichtig, um die Bewegungen des Fluggerats reibungslos und stabil zu halten.
Bei Verwendung von ,Manueller Modus* muss das Fluggerét in einem offenen, weiten und dinn besiedelten
Gebiet geflogen werden, um die Flugsicherheit zu gewéhrleisten.

OND A ON

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der Nahe ist es wichtig, die
grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.
Vergiss vor allem NICHT, den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften zu lesen.
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Pflege und Wartung

Goggles
Reinigung

Du musst die Goggles vor der Reinigung von der Stromquelle trennen. Es dirfen keine Kabel an den Goggles
angeschlossen sein.

Wische die Oberflache der Goggles mit einem weichen, trockenen und sauberen Tuch ab. Befeuchte das Tuch
mit sauberem Wasser und wische die Schaumstoffpolsterung ab, um diese zu reinigen.

Die Schaumstoffpolsterung ersetzen

Die Schaumstoffpolsterung ist mit Klettband an den Goggles befestigt. Achte darauf, die Schaumstoffpolsterung
langsam abzuziehen, um sie zu ersetzen. Beginne damit an der linken oder rechten Seite. Lege die neue
Schaumstoffpolsterung an den Goggles an und drlicke darauf, damit sie gut befestigt ist.

Pflege der Linsen

Verwende zum Reinigen der Linsen ein Reinigungstuch.

1. Befeuchte das Reinigungstuch mit Alkohol oder einem Linsenreiniger.

2. Wische in einer kreisformigen Bewegung von der Mitte zum &uBeren Rand der Linsen.

A * Die Schaumstoffpolsterung darf NICHT mit Alkohol gereinigt werden.
* Die Linsen sind empfindlich. Reinige die Linsen vorsichtig. Die Linsen dirfen NICHT zerkratzt
werden, da dadurch die Bildqualitat beeintréchtigt wird.
* Die Goggles mussen in einem trockenen Raum bei Raumtemperatur aufbewahrt werden, um
Schéden an den Linsen infolge von hohen Temperaturen oder feuchten Umgebungen zu verhindern.
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Fluggerat

Befolge die nachstehenden Schritte, um Bauteile des Fluggeréts zu ersetzen, wie z. B. die Oberschale, den
Gimbal und die Kamera oder das Landegestell.

Gimbal und Kamera (einschlieBlich Oberschale)
Abnehmen
1. Entferne die vier M1,6-Schrauben an der Vorderseite und nimm das Schutzgeh&use ab.

2. Entferne die vier M2-Schrauben an beiden Seiten.
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3. Schaffe eine Offnung zwischen einer Ecke der Oberschale und der unteren Seite des Fluggeréts.

4. Halte den vorderen Rahmenausleger fest und driicke ihn in die angezeigte Richtung, um die Oberschale zu
entfernen. Dabei musst du zum Fluggeréat gerichtet sein.

V}gv

5. Entferne die vier M2-Schrauben an der Vorderseite.
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6. Bevor du das Metallteil entfernst, musst du die zwei M1,6-Schrauben entfernen.

7. Verwende das richtige Werkzeug, um die FPC-Steckverbindung vom Gimbal und der Kamera zu entfernen.
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Montage

1. Bereite einen neuen Gimbal und eine neue Kamera vor, richte das Verbindungskabel so aus, dass es sich in
der richtigen Position befindet, und befestige es dann mit einem Befestigungsband.

2. Richte den FPC-Anschluss des Gimbals und der Kamera aus und drlicke ihn nach unten, um eine feste
Verbindung sicherzustellen.

3. Befestige die Metallplatte an der rechten Seite und ziehe die M1,6-Schrauben fest.
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4. Installiere den Gimbal und die Kamera und ziehe die vier M2-Schrauben fest.

5. Installationsvorbereitung einer neuen Oberschale.

6. Dricke nacheinander auf die folgenden Stellen, um daflr zu sorgen, dass die Oberschale fest installiert ist.
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7. Biege die Seite der Oberschale leicht, um die Schnalle in den Fluggerétschlitz einzusetzen, und ziehe die
vier M2-Schrauben an beiden Seiten fest.

8. Installiere die Oberschale von oben und achte darauf, dass die Schlitze ausgerichtet sind. Ziehe die vier M2-
Schrauben an der Vorderseite fest, um die Installation abzuschlieBen.

Den Gimbal und die Kamera kalibrieren

Lade nach dem Austausch des Gimbals und der Kamera die Kalibrierdatei der Kamera herunter, um den

Gimbal und die Kamera zu kalibrieren.

1. Schalte das Fluggerat, die Goggles und die Fernsteuerung ein. Achte darauf, dass alle Gerate miteinander
verbunden sind.

2. Verbinde den USB-C-Anschluss der Goggles mit dem Mobilgerat. Starte DJI Fly und befolge die
Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Datei flr die Kalibrierung der Kamera auf das Fluggerat
herunterzuladen. Flr das Herunterladen der Datei ist eine Internetverbindung erforderlich.
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Landegestell

Abnehmen
1. Entferne die zwei M1,6-Schrauben am unteren Teil des linken Landegestells.

Q)—}-«@
EPp®

2. Entferne das Landegestell, wie nachstehend gezeigt.

3. Entferne die Antennenlichtplatine des Landegestells.

mxo
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4. Entferne den Antennenstecker und die 3-poligen und 4-poligen Lichtkabelstecker auf beiden Seiten der
Platine.

Montage

1. Prife die Markierung im Landegestell und entferne die Antennenlichtplatine von der mit L markierten Stelle.
Verbinde den 3-poligen und 4-poligen Lichtkabelstecker und den Antennenstecker an der Unterseite des
linken vorderen Motors. Achte darauf, dass die Stecker fest sitzen.

2. Setze die Platine zwischen den beiden Klemmstellen am MotorfuB ein.
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3. Achte darauf, dass die Nut des Landegestells richtig in die entsprechende Position am Motorfu3 eingesetzt
ist.

4. Ziehe die zwei M1,6-Schrauben fest, um die Installation abzuschlieBen.

Q’—m(@
4—0

5. Wiederhole die oben genannten Schritte, um das Landegestell an der rechten Seite zu installieren. Das
Landegestell ist mit R markiert.
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Anhang

Technische Daten

Fluggerat
Startgewicht

Abmessungen

Diagonaler Abstand

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit

Hdchstgeschwindigkeit (auf
Meeresspiegel, bei Windstille)

Max. horizontale

Beschleunigung (auf

Meeresspiegel, bei Windstille)

Max. Flughdhe

Max. Flugzeit

Max. Schwebezeit

Max. Flugentfernung

Max.

Windwiderstandsfahigkeit

Betriebstemperatur

GNSS

Betriebsfrequenz

Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebegenauigkeit

Gimbal

Mechanischer Bereich

Steuerbarer Bereich

Stabilisiertes System

Max. steuerbare

Geschwindigkeit

Bereich der Winkelgenauigkeit

Elektronische Rollachse

Ca. 795 g

178 x 232 x 127 mm (ohne Propeller)
255 x 312 x 127 mm (mit Propellern)

245 mm

8 m/s (Normalmodus)
15 m/s (Sportmodus)
Keine Limitierung (Manueller Modus)

7 m/s (Normalmodus)
10 m/s (Sportmodus)
Keine Limitierung (Manueller Modus)

15 m/s (Normalmodus)
27 m/s (Sportmodus)
39 m/s (Manueller Modus)

Von 0 auf 100 km/h: 2 s (Manueller Modus)

6.000 m

Ca. 20 Minuten (gemessen bei einer Fluggeschwindigkeit von 40 km/h und
Windstille)

Ca. 16 Minuten (bei Windstille)
16,8 km (bei Windstille)

13,8 m/s

-10 °C bis 40 °C
GPS + GLONASS + Galileo
2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: <31,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <25,5 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Vertikal: + 0,1 m (bei Sichtpositionierung); + 0,5 m (bei GPS-Positionierung)
Horizontal: + 0,3 m (bei Sichtpositionierung); + 1,5 m (bei GPS-
Positionierung)

Neigen: -65° bis +70°
Neigen: -50° bis +58°
Einachsig (Neigen), elektronische Rollachse

60°/s

+0.01° (Normalmodus)

Verfugbar (bis zu einem Winkel von 10°)
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Sensorsystem

Vorwarts

Abwarts

Abwarts gerichtete
Zusatzbeleuchtung

Betriebsumgebung

Kamera

Sensor

Linsen

ISO-Bereich
Elektronischer Verschluss
Fotomodi

Maximale Auflésung

Fotoformat:
Videoauflésung

Videoformat

Max. Video-Bitrate
Farbprofile

RockSteady Bildstabilisierung

Verzerrungskorrektur
Unterstitzte Dateiformate

Intelligent Flight Battery
Kapazitat

Spannung

Max. Ladespannung
Akkutyp

Energie

Entladerate

Gewicht

Prézisionsmessbereich: 0,5 -18 m

Hinderniserkennung: Nur im Normalmodus verfigbar.

Sichtfeld: 56° (horizontal), 71° (vertikal)

Infrarotsensor-Messbereich: 10 m
Schwebebereich: 0,5 - 15m

Sichtsensoren-Reichweite fir Schwebeflug: 0,5 — 60 m

Einzelne LED

Nicht reflektierende, erkennbare Oberflachen mit einer diffusen Remission

von >20 %
Ausreichende Lichtverhaltnisse von >15 Lux

1/2,3-Zoll CMOS; effektive Pixel: 12 MP

Sichtfeld: 150°

Entspricht im 35-mm-Format: 14,66 mm
Blende: /2.8

Fokusmodus: Festbrennweite
Fokusbereich: 0,6 m bis o

100 - 12800
1/50 - 1/8000 s
Einzelaufnahme
3840x2160
JPEG

4K: 3840x2160 50/60 fps
Full HD: 1920x1080 50/60/100/120 fps

MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)
120 MBit/s

Standard, D-Cinelike

Verfugbar

Verfugbar

exFAT (empfohlen)
FAT32

2.000 mAh

22,2 V (Standard)
252V

LiPo 6S

44,4 \Wh bei 0,5 C
10 C (normal)

Ca. 295 g
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Ladetemperatur
Max. Ladeleistung
Goggles

Gewicht

Abmessungen

BildschirmgroBe

Bildauflésung
(Einzelnes Bild)

Bildwiederholfrequenz
Sichtfeld
Pupillenabstand

Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)
Kommunikationsbandbreite
Live-Ansicht-Modus

Max. Videodatenrate
Ubertragungsreichweite
Audiotbertragung

Unterstitztes Video-
Aufnahmeformat

Unterstitzte Video-
Wiedergabeformate

Betriebstemperatur
Eingangsspannung

Goggles-Akku
Kapazitat
Spannung
Akkutyp
Energie
Ladetemperatur

Max. Ladeleistung

Laufzeit

5 °C bis 40 °C
90 W

Ca. 420 g (einschlieBlich Kopfband und Antennen)

184 x 122 x 110 mm (ohne Antennen)
202 x 126 x 110 mm (mit Antennen)

2-Zoll x2
1440810

144 Hz

30° bis 54°; BildgroBe: 50 % — 100 %
(58 mm - 70 mm)

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz: <28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Max. 40 MHz

Niedriglatenz-Modus (810p 100/120fps), Latenz < 28 ms
HD-Modus (810p 50/60fps), Latenz < 40 ms

50 Mbps

10 km (FCC); 6 km (CE/SRRC/MIC)

Verfugbar

MOV (Videocodec: H.264)

MP4, MOV, MKV

(Videocodec: H.264; Audiocodec: AAC-LC, AAC-HE, AC-3, MP3)
0 °C bis 40 °C

Wird empfohlen: DJI FPV Goggles Akku
Akkus von Drittanbietern: 11,1V -25,2 V

1.800 mAh
Max. 9V

LiPo 28

18 Wh

0 °C bis 45 °C
10w

Ca. 1 Stunde und 50 Minuten (Umgebungstemperatur: 25 °C;
Bildschirmhelligkeit: 6)
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Fernsteuerung
Gewicht
Abmessungen
Betriebsfrequenz

Max. Ubertragungsreichweite
(ohne Hindernisse,
storungsfrei)
Strahlungsleistung (EIRP)

Betriebstemperatur
Akkuladegeréat
Eingang

Ausgang
Nennleistung
Ladetemperaturbereich

Ladezeit

SD-Speicherkarten

Unterstitzte Speicherkarten

Empfohlene microSD-
Speicherkarten

346 g
190 x 140 x 51 mm
2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

10 km (FCC); 6 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: <28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

-10 °C bis 40 °C

100-240V, 50/60 Hz, 1,8 A

Hauptausgang: 25,2+0,15 V, 3,57+0,1 A oder 1+0,2 A
USB:5V/2Ax2

86 W
5 °C bis 40 °C

Intelligent Flight Battery: Ca. 50 Minuten
Fernsteuerung: Ca. 2 Stunden 30 Minuten
Akku fir Goggles: Ca. 2 Stunden 30 Minuten

microSD-Karte
Max. 256 GB, UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3

SanDisk High Endurance U3 V30 64 GB microSDXC
SanDisk Extreme PRO U3 V30 A2 64 GB microSDXC
SanDisk Extreme U3 V30 A2 64 GB microSDXC
SanDisk Extreme U3 V30 A2 128 GB microSDXC
SanDisk Extreme U3 V30 A2 256 GB microSDXC
Lexar 667x V30 128 GB microSDXC

Lexar High Endurance 128G U3 V30 microSDXC
Samsung EVO U3 (Gelb) 64 GB microSDXC
Samsung EVO Plus U3 (Rot) 64 GB microSDXC
Samsung EVO Plus U3 256 GB microSDXC

Netac 256 GB U3 A1 microSDXC

/\  * Das Startgewicht des Fluggerats umfasst Akku, Propeller und eine microSD-Karte.
* Das Sichtfeld betréagt 150° bei Aufnahmen mit 50 fps oder 100 fps. FUr andere Bildraten betragt das

Sichtfeld 142°.

* Das Aufladen der Gerate dauert langer, wenn die Intelligent Flight Battery, und Fernsteuerung oder
der Akku der Goggles gleichzeitig aufgeladen werden.

* Die Spezifikationen wurden durch Tests mit der neuesten Firmware bestimmt. Firmware-Updates
kénnen die Leistung verbessern. Es wird dringend empfohlen, die neueste Firmware zu verwenden.
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Kompass kalibrieren

Es wird empfohlen, den Kompass fur das Fliegen im Freien in folgenden Situationen zu kalibrieren:

1. Fliegen in einem Gelénde, das mehr als 50 km vom Ort entfernt ist, an dem das Fluggerat zuletzt geflogen
wurde.

2. Das Fluggerat wurde mehr als 30 Tage lang nicht geflogen.

3. In den Goggles wird eine Warnung einer Kompassstorung angezeigt, und/oder die Status-LED des
Fluggeréts blinkt abwechselnd rot und gelb.

Q * Kalibriere den Kompass NICHT in Umgebungen, wo eine magnetische Stérung auftreten kdnnte,
wie z. B. in der Nahe von Magnetitlagerstatten oder gréBeren Metallstrukturen wie Parkhdusern,
stahlverstérkte Fundamente, Briicken, Autos oder Geriisten.

* Trage wéahrend der Kalibrierung des Fluggerats KEINE Objekte bei dir, die ferromagnetische
Materialien beinhalten, wie z. B. ein Handy.

* Fur Flige im Innenbereich ist keine Kalibrierung des Kompasses notwendig.

Kalibrierungsverfahren
Waéhle zum Durchfiihren des nachstehenden Verfahrens einen offenen Bereich aus.

1. Wahle in den Goggles ,Einstellungen®, ,Sicherheit* und ,Kompasskalibrierung” aus. Die Status-LED des
Fluggeréts leuchtet durchgehend gelb und zeigt damit an, dass die Kalibrierung begonnen hat.

2. Halte das Fluggerat horizontal und drehen es um 360°. Die Status-LED des Fluggerats leuchtet
durchgehend grin.

3. Halte das Fluggerat senkrecht und drehen es um 360° um seine senkrechte Achse.

4. Wenn die Status-LED des Fluggeréts rot blinkt, ist die Kalibrierung fehigeschlagen. Andere deinen Standort
und fuhre die Kalibrierung erneut durch.

A * Wenn die Status-LED des Fluggeréts nach Durchfihrung der Kalibrierung abwechselnd rot und gelb
blinkt, wird damit angezeigt, dass der gegenwartige Standort aufgrund der starken magnetischen
Stérungen nicht zum Fliegen des Fluggerats geeignet ist. Wahle bitte einen neuen Standort.

Q * Wenn vor dem Start eine Kompasskalibrierung erforderlich ist, dann wird in den Goggles eine
Eingabeaufforderung angezeigt.
* Nach Durchfihrung der Kalibrierung kann das Fluggeréat sofort starten. Wenn du nach der
Kalibrierung mehr als drei Minuten wartest, bis du den Flug startest, dann musst du moglicherweise
erneut kalibrieren.
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Aktualisierung der Firmware

Verwende zur Aktualisierung der Firmware DJI Fly oder DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie).

DJI Fly verwenden

Achte darauf, dass alle Gerate nach dem Einschalten des Fluggerats, der Goggles und der Fernsteuerung
verbunden sind. Verbinde den USB-C-Anschluss der Goggles mit dem Mobilgerét. Starte DJI Fly und folge zur
Aktivierung den Eingabeaufforderungen. Eine Internetverbindung ist erforderlich.

Verwendung von DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie)

Verwende DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie), um das Fluggeréat, die Goggles und die Fernsteuerung zu
aktualisieren.

R O A

Schalte das Fluggerat ein und verbinde es mit einem USB-C-Kabel mit einem Computer.

Starte DJI Assistant 2 (DJI FPV Serie) und melden dich mit einem DJI-Konto an.

Wahle das Gerat aus und klicke auf der linken Seite auf Firmware-Aktualisierung.

Wahle die gewlnschte Firmware-Version aus.

DJI Assistant 2 1&dt die Firmware automatisch herunter und aktualisiert sie anschlieBend.

Das Fluggerat wird nach Durchfiihrung der Firmware-Aktualisierung automatisch erneut gestartet.

A

* Befolge alle Schritte zum Aktualisieren der Firmware. Andernfalls kann die Aktualisierung
fehlschlagen.

* Die Aktualisierung der Firmware dauert ca. 10 Minuten. Beim Aktualisieren der Firmware ist es
normal, dass der Gimbal schlaff ist und das Fluggeréat einen Neustart durchfihrt. Warte, bis die
Aktualisierung durchgefuhrt ist.

Achte darauf, dass der Computer mit dem Internet verbunden ist.

Achte darauf, dass der Akku des Geréats vor der Firmware-Aktualisierung ausreichend aufgeladen
ist. Vor der Durchfiihrung einer Aktualisierung muss die Intelligent Flight Battery einen Ladestand
von mindestens 43 % aufweisen. Der Akku der Goggles und die Fernsteuerung muissen einen
Ladestand von mindestens 30 % aufweisen.

Das USB-C-Kabel muss wahrend einer Aktualisierung angeschlossen sein und darf nicht entfernt
werden.

Muss nach der durchgeflihrten Aktualisierung ein weiterer Akku aktualisiert werden, dann setze den
Akku in das Fluggerat ein und schalte dann das Fluggerét ein. Eine Eingabeaufforderung wird in den
Goggles angezeigt, um den Akku zu aktualisieren. Sorge daflr, dass der Akku vor dem Start des
Fluggeréts vollstandig aufgeladen ist.

Hinweis: Die Aktualisierung kann eventuell verschiedene Flugparameter zurlicksetzen, wie z. B.
Flughdhe bei Rickkehrfunktion und max. Flugdistanz. Notiere dir vor der Aktualisierung deine
bevorzugten Einstellungen, und stelle diese nach der Aktualisierung erneut ein.

Informationen zum Kundenservice

Besuche die Website www.dji.com/support, um weitere Informationen zu Kundenservice-Richtlinien,
Reparaturservices und Support zu erhalten.
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DJI Support
www.dji.com/support

Anderungen vorbehalten.

Die aktuelle Version kannst du hier herunterladen:
www.dji.com/dji-fpv

Bei Fragen zu diesem Dokument wende dich bitte per E-Mail an
DJI unter DocSupport@diji.com.

Copyright © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten.
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