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Este documento esta sujeto a derechos de autor de titularidad de DJI, que se reserva
todos los derechos. A menos que DJI autorice lo contrario, usted no podra reproducir,
transferir ni vender el documento, total ni parcialmente, ni podra autorizar a otras
personas a realizar dichas acciones. Este documento y su contenido deben considerarse
Unicamente instrucciones para usar VANT de DJI. Dicho documento no se debe usar con
otros fines.

p
Q Busqueda por palabras clave

Busque palabras clave como “bateria” e “instalar” para encontrar un tema. Si usa
Adobe Acrobat Reader para leer este documento, presione Ctrl+F en Windows o
Command+F en Mac para iniciar la busqueda.

L] Navegacién a un tema

Vea una lista completa de temas en el indice. Haga clic en un tema para navegar
hasta esa seccion.

= Impresién de este documento

Este documento se puede imprimir en alta resolucién.

Registro de revisiones

Versién Fecha Revisiones
v1.0 2024.04 Primera publicacién
v2.0 2024.08 Se ha afiadido compatibilidad para la transmision

mejorada y las tareas multidock.

Este documento se ha desarrollado siguiendo el proceso, el contenido y la estructura
definidos en la especificacion ASTM F2908.
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Uso de este manual

/N Importante X Trucos y consejos

DJI™ proporciona a los usuarios videotutoriales y los siguientes documentos:

—_

Directrices de seguridad

2. Guia de instalacidn rapida

3. Manual de instalacién y configuracién
4. Manual de usuario

Se recomienda que, antes de usar el producto por primera vez, vea todos los
videotutoriales y lea las Directrices de seguridad. Preparese para la instalacién del
Dock y el primer vuelo consultando la Guia de instalacion rdpida. Consulte el
Manual de instalacién y configuracién y este Manual de usuario para obtener mas
informacion.

/\ *+ ElDock debe ser instalado y configurado por un proveedor de servicio
autorizado. Si se instala y configura sin la debida autorizacién, es posible que
surjan riesgos para la seguridad. Pédngase en contacto con Asistencia técnica de
DJI para obtener informacién sobre los proveedores de servicio autorizados.

Descargue e instale DJI ASSISTANT™ 2 (serie Enterprise) a través del siguiente enlace:

https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads

Dirfjase a la siguiente direccion o escanee el siguiente c6digo QR para ver los
videotutoriales, que muestran como usar el producto de forma segura.
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https://enterprise.dji.com/dock-2/video

/\ *+ Latemperatura de funcionamiento del Dock es de -25 a 45 °C(de-13a 113 °F) 1
y la temperatura de funcionamiento de la aeronave es de -20 a 45 °C (de -4
a 113 °F). Por lo tanto, no alcanza la temperatura de funcionamiento estandar
para usos militares (de -55 a 125 °C/ de -67 a 257 °F) necesaria para soportar
una mayor variabilidad ambiental. Use el producto para aquellos usos en los
que se cumplan los requisitos del rango de temperatura de funcionamiento de
dicha categoria.

[1]1 Silatemperatura es inferior a -20 °C (-4 °F), la aeronave no podra ejecutar tareas de vuelo.
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1 Informacién general y descripcion del
sistema

1.1 Introduccidon

DJI Dock 2 es una plataforma de operaciones automatizada, compacta y de alto
rendimiento. El Dock adopta un disefio ligero que se puede transportar entre dos
personas, y el disefio de su cuerpo altamente integrado permite una instalacién y una
configuracién rapidas. La evaluacién del emplazamiento del Dock se puede completar en
12 minutos con la ayuda de la tecnologia de evaluacién de visién. El Dock puede lograr un
nivel de proteccién IP55 (consulte el estandar IEC 60529). El intervalo de mantenimiento
mas largo es de seis meses. " El Dock incluye un médulo de carga rapida y un sistema

de aire acondicionado, con lo que la bateria se puede enfriar y cargar en poco tiempo. Se
tardan aproximadamente 32 minutos en cargar la bateria del 20 al 90 %. @

La aeronave de la serie DJI MATRICE™ 3D est4 equipada con un sistema de visién en

seis direcciones y un sistema de deteccién por infrarrojos, B! por lo que admite el RPO

y la deteccién de obstaculos. El RTK interno facilita las operaciones de alta precision y
satisface la necesidad de una seguridad de vuelo mejorada. La aeronave tiene un nivel de
proteccién IP54 (consulte el estandar IEC 60529).

DJI FLIGHTHUB™ 2 es una plataforma de gestién de tareas de aeronaves basada en la
nube, y puede trabajar con DJl Dock 2 y la aeronave de la serie DJI Matrice 3D para
realizar operaciones automatizadas, con lo que se logra una gestion eficiente de las
tareas de vuelo y los dispositivos.

[1] Los intervalos de mantenimiento reales deben determinarse en funciéon del entorno de

despliegue y la frecuencia de funcionamiento. Se recomienda realizar el mantenimiento cada seis
meses 0 Menos.

[2] Estos datos se han obtenido de pruebas realizadas a una temperatura ambiente de 25 °C (77 °F),
donde la bateria se cargé del 20 al 90 % cuando la aeronave estaba apagada, y deben usarse solo
como referencia.

[3] Elsistema de visiény los sistemas de deteccién por infrarrojos se ven afectados por la
condiciones del entorno. Consulte la seccién "Sistema de vision y sistema de deteccién por
infrarrojos" para obtener mas informacion.

1.2 Caracteristicas destacables

Disefio ligero: DJI Dock 2 pesa aproximadamente 34 kg y se puede transportar entre dos
personas, lo cual aumenta significativamente su flexibilidad de instalacién y reduce sus
costes de instalacion.
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Capacidad de despegue rapido: el Dock cuenta con médulos RTK duales, lo que
permite que la aeronave pueda despegar rapidamente sin esperar a que se realice la
convergencia de los datos RTK. La inspeccién completa de las hélices y el despegue
tardan aproximadamente 45 segundos. [

Camaras con estabilizador: D)l Matrice 3D tiene una telecdmara y una camara gran
angular con un obturador mecanico, para satisfacer las necesidades de las tareas de
cartografia de alta precision. DJI Matrice 3TD tiene una camara gran angular, una
telecamara y una cdmara de infrarrojos y puede capturar imagenes térmicas y de luz
visible, por lo que es adecuada para realizar operaciones de seguridad e inspeccion.

La telecAmara admite un zoom hibrido maximo de 56x, lo que posibilita una vista

de zoom muy ampliada desde una distancia remota. La camara de infrarrojos y la
telecamara de la Matrice 3TD admiten el zoom continuo en paralelo de 28x, de modo
que podra comparar imagenes con facilidad.

Mapeo de nubes: DJI FlightHub 2 puede generar modelos 3D de alta precision basados
en los datos de vuelo recopilados, por lo que restaura el entorno de funcionamiento de
forma auténtica. Al utilizar modelos 3D de alta precision, los usuarios pueden editar las
rutas de vuelo desde la perspectiva en primera persona y previsualizar los resultados de
las imagenes simuladas, lo que mejora la precision de la planificacion de las rutas de
vuelo.

Operaciones basadas en la nube: DJI FlightHub 2 permite planificar tareas de vuelo,

controlar el vuelo en directo y gestionar los dispositivos del Dock. Los usuarios

pueden establecer planes de tareas de vuelo segln las necesidades reales. La aeronave

despegard automaticamente de acuerdo con los planes preestablecidos para la tarea, y

los archivos multimedia se cargardn automaticamente en DJI FlightHub 2. Los usuarios

también pueden obtener el control y controlar la aeronave, el estabilizador y la carga

util de forma remota. Durante la operacién, se pueden visualizar de forma remota la

retransmision en directo e informacién de dispositivos en tiempo real para monitorizar el

area de operaciones. Ademas, los usuarios pueden realizar depuraciones a distancia, con

lo que la gestion de dispositivos ganard en comodidad.

[11 Enun entorno con una buena conexién de red, se tarda aproximadamente 45 segundos a la
maxima velocidad desde que el operador hace clic en Take Off (Despegar) en DJI FlightHub 2

hasta que la aeronave sale de la plataforma de aterrizaje. Este valor es solo de referencia, y la
experiencia real puede variar.
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1

—_

.3 Aeronave

Camara con estabilizador ™

Matrice 3TD

1.

Puerto auxiliar USB-C (E-Port Lite)

2. Sistema de visién 12. Bateria de vuelo inteligente
3. Luz auxiliar 13. Bot6n de encendido
4. Sistema de deteccién por infrarrojos 14. Ledes de nivel de bateria
5. Mddulos de carga internos 15. Banda de sujecion de la bateria
6. Ledes frontales 16. Brazo de bloqueo de la bateria
7. Indicadores de estado de la aeronave 17. Ranura para tarjeta microSD
8. Motores 18. Baliza
9. Hélices 19. Antena GNSS/RTK
10. Brazos del bastidor (antenas internas 20. E-Port

incluidas) 21. Compartimento del adaptador
/\ * Contacte con DJI o un distribuidor autorizado de DJI para reemplazar los

12

componentes del producto si estan dafiados. NO desmonte el producto sin la
ayuda de un distribuidor autorizado de DJI (a excepcion de los componentes
que los usuarios pueden desmontar en este manual); de lo contrario, no estara

cubierto por la garantia.

+ Laaeronave tiene amortiguadores de particulas instalados en las cubiertas
de los ledes en el extremo de los brazos del bastidor para amortiguar la
vibracion de los brazos del bastidor, lo que garantiza un tiempo de vuelo fiable y
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prolongado en varios entornos. Es normal que los amortiguadores de particulas
emitan un sonido cuando se sacuden.

[1]1 EIDJI Matrice 3Dy el DJI Matrice 3TD estan equipados con camaras diferentes. Consulte el
producto que ha adquirido.

Indicadores de la aeronave

La aeronave tiene ledes frontales y varios indicadores de estado.

1. Ledes frontales
2. Indicador de estado de la aeronave

Cuando la aeronave esta encendida pero los motores no estan funcionando, los ledes
frontales se iluminan de color rojo fijo para mostrar la orientacién de la aeronave.

Cuando la aeronave se enciende, pero los motores no estan en funcionamiento, los
indicadores de estado de la aeronave muestran el estado actual del sistema de control de
vuelo. Consulte la siguiente tabla para obtener mas informacion sobre los indicadores de
estado de la aeronave.

Descripciones de los indicadores de estado de la aeronave

Estados normales

@) {5 (@ Parpadea en rojo, Encendido y realizacién de pruebas de autodiag-
amarilloy verde al-  néstico
ternativamente

X4 e Parpadea en amari- Calentando

llo cuatro veces

OFuns Parpadea enverde  GNSS activado
lentamente [

@)X 2 Parpadea en verde  Sistema de visién activado
dos veces repetida-
mente M

------ Parpadea en amari- GNSSy sistema de vision desactivados (modo ATTI
llo lentamente activado)

Estados de advertencia
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------ Parpadea en amari-  Se ha perdido la sefial de control
llo rApidamente

OFEES Parpadea en rojo Despegue desactivado (p. ej., por bateria baja) %
lentamente
@ Parpadea en rojo ra- Nivel de bateria critico
pidamente
o — Rojo fijo Error critico
OO T Parpadea enrojoy  Es necesario calibrar la brdjula
amarillo alternativa-
mente

[1]1 Parpadea en verde lentamente en modo Ny rapido en modo S.

[2] Sila aeronave no puede despegar mientras los indicadores de estado de la aeronave parpadean
en rojo lentamente, abra la pagina Project (Proyectos) de DJI FlightHub 2 y compruebe el estado
del dispositivo.

Una vez que los motores hayan arrancado, los ledes frontales parpadearan en rojoy
verde alternativamente y, los indicadores de estado de la aeronave, en verde. Las luces
verdes indican que la aeronave es un VANT, mientras que las luces rojas indican su
orientacion y su posicion.

/\ *+ Paraobtener mejores videos, los ledes frontales se apagan automaticamente de
manera predeterminada al hacer fotos o grabar videos. La configuracién de los
ledes frontales se puede modificar en DJI Pilot 2. Los requisitos de iluminacion
varian segun la region. Respete la legislacién y las normativas locales.

Baliza y luz auxiliar

Baliza

La baliza de la aeronave permite a los usuarios encontrar la aeronave cuando se
vuela de noche. Las balizas se pueden activar o desactivar en DJI FlightHub 2 Devices
(Dispositivos) > Dock > Maintenance (Mantenimiento).

/\ + Para evitar problemas de visién, NO mire directamente a la baliza cuando la use.

Luz auxiliar

14 © 2024 DJI. Todos los derechos reservados.



DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

La luz auxiliar esta ubicada en la parte inferior de la aeronave; se encendera
automaticamente en entornos con poca luz para asistir al sistema de vision inferior.

/\ * Laluzauxiliar se enciende automaticamente en entornos con poca luz cuando
la altitud de vuelo sea inferior a 5 m. Tenga en cuenta que el rendimiento de
posicionamiento del sistema de vision puede verse afectado. Vuele con cuidado
si la sefial GNSS es débil. Preste atencion a las retransmisiones en directo del
Dock y de la aeronave.

Camaras

Perfil de las cAmaras

DJI Matrice 3D tiene una telecdmara y una camara gran angular y es ideal para realizar
tareas de cartografia de alta precision. DJI Matrice 3TD tiene una camara gran angular,
una telecamara y una camara de infrarrojos que puede tomar fotos térmicas y es ideal
para realizar operaciones de seguridad e inspeccién.

Tener una cdmara con zoom y una cdmara gran angular permite a los usuarios cambiar
rdpidamente a una vista de zoom muy ampliada para realizar una observacién detallada
después de reconocer un objeto en la vista de la cdmara gran angular.

La cadmara con zoom y la telecamara incluyen desempafiado del objetivo. Una vez
encendida, la cdmara con zoom calentara automaticamente el objetivo para disipar la
humedad que haya en él.

La camara de infrarrojos incluye proteccion contra quemaduras solares. Si la cdmara
detecta la luz directa del sol, el obturador de infrarrojos se apagara automaticamente
para proteger los sensores infrarrojos.

® O

)
N\,

==

S T ) ]

Matrice 3TD Matrice 3D

1. Telecamara

2. Cémara gran angular

© 2024 DJI. Todos los derechos reservados. 15



DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

3. Cémara de infrarrojos

Matrice 3D

DJI Matrice 3D tiene una telecamara y una cdmara gran angular con un obturador
mecanico, para satisfacer las necesidades de las tareas de cartografia de alta precisién.

La cdmara gran angular RGB de 20 MP con sensor CMOS 4/3" cuenta con un obturador
mecdanico para evitar la distorsién provocada por el movimiento y admite disparo en
intervalos de 0.7 segundos. Para mejorar significativamente la calidad de las fotos en
condiciones de escasa iluminacion, este dispositivo cuenta con un tamafio de pixeles
de 3.3 pmy un modo de foto inteligente con poca iluminacioén.

La telecdAmara cuenta con un sensor CMOS de 1/2", capaz de hacer fotos de 48 MP
con una apertura de f/4.4 y disparar desde 3 m a infinito, que admite un zoom hibrido
maximo de 56x.

Matrice 3TD

La camara gran angular de Matrice 3TD cuenta con un sensor CMOS de 1/1.32", capaz de
hacer fotos de 48 MP con una apertura de f/1.7 y disparar desde 1 m a infinito.

La telecamara cuenta con un sensor CMOS de 1/2", capaz de hacer fotos de 48 MP
con una apertura de f/4.4 y disparar desde 3 m a infinito, que admite un zoom hibrido
maximo de 56x.

La cadmara de infrarrojos tiene una resolucién de 640x512 'y, junto con la telecAmara,

admite el zoom continuo en paralelo de 28x, de modo que podra comparar imagenes con
facilidad.

/\ * Debido a las caracteristicas del sensor infrarrojo, es posible que se queme antes
de activar la proteccion contra quemaduras solares. NO exponga los objetivos
de la camara de infrarrojos a fuentes de energia potentes, como el sol, lava o
un rayo laser. De lo contrario, el sensor de la cAmara podria quemarse y sufrir
dafios permanentes.

+ Aseglrese de que la temperatura esté dentro un rango adecuado para la
cdmara durante su uso y almacenamiento.

+ Limpie el objetivo con un limpiador especifico para evitar dafios o una calidad
de imagen deficiente.

« NO bloquee los orificios de ventilaciéon de la cdmara, ya que el calor que
generan puede causar dafios al dispositivo y lesiones al usuario.
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Funcionamiento de la camara

Los usuarios pueden designar acciones de trayectoria al planificar rutas de vuelo en

DJI FlightHub 2. La aeronave mantendra automaticamente vuelo estacionario y, durante
el vuelo, tomara fotos y grabara videos segun las acciones de trayectoria. Los puntos de
trayectoria y las acciones de trayectoria se pueden editar en la vista FPV de modo que
se obtenga mayor precisién en la planificacién de ruta de vuelo. Los usuarios pueden
controlar la cdmara con estabilizador de forma remota después de obtener el control
de la cdmara con estabilizador en DJI FlightHub 2. Consulte la seccién Edicién de rutas
de puntos de trayectoria de la Guia de usuario de DJI FlightHub 2 para obtener mas
informacion.

Retransmision en directo de la aeronave

La funcién de retransmision en directo de la aeronave se puede activar en DJI FlightHub 2
para visualizar informacion de vuelo en tiempo real. En la vista de la retransmisién en
directo de la aeronave, los usuarios pueden cambiar de vista de camara o empezar a
grabar. Las grabaciones de video se guardaran automaticamente en Media Files (Archivos
multimedia) en DJI FlightHub 2. Consulte la seccién "Informacion de dispositivos en
tiempo real" para obtener mas informacién.

Almacenamiento de archivos multimedia

Se entrega con una tarjeta microSD insertada. La aeronave admite tarjetas microSD con
una capacidad maxima de 512 GB. Con el fin de asegurarse de que la camara pueda leer
y escribir datos rapidamente para la grabacién de video HD, use una tarjeta microSD con
UHS con grado 3 de velocidad o superior y una velocidad de escritura superior a 30 MB/s.
Consulte la seccion "Aeronave” para obtener mas informacién sobre tarjetas microSD
recomendadas.

/\ * NO extraiga la tarjeta microSD de la aeronave mientras esté grabando. NO
extraiga la tarjeta microSD de la aeronave mientras esté haciendo fotos o
grabando videos. De lo contrario, la tarjeta microSD podria dafiarse.

+ Aseglrese de apagar la aeronave correctamente. De lo contrario, la
configuracion de la camara no se guardara y los videos grabados podrian verse
dafiados. DJI no es responsable de ninguna pérdida causada por una imagen o
video grabado de una manera que no sea legible por maquina.

£r +  Verifique la configuracion de la camara antes de usarla, para asegurarse de que
esté configurada correctamente.

+ Antes de tomar fotos o videos importantes, tome algunas fotos para probar si la
camara funciona correctamente.
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+ Lasfotosy los videos se cargaran automaticamente en DJI FlightHub 2 después
de cada tarea de vuelo. Abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2y haga clic
en 3> Archivos multimedia para visualizar los archivos cargados.

+ Para garantizar la estabilidad del sistema de camara, cada grabacién de video
tiene un limite de 30 minutos. Si el tiempo de grabacién excede los 30 minutos,
la grabacién de video se detendra.

Estabilizador

Perfil del estabilizador

El estabilizador en 3 ejes proporciona estabilizacién a la cdmara, lo que permite a los
usuarios capturar una imagen nitida y estable. El intervalo de inclinacién del control es de
-90° a +35°.

Configuracién de acciones del estabilizador

El angulo del estabilizador en cada punto de trayectoria se puede establecer en

DJI FlightHub 2 al editar una ruta de vuelo. La orientacion del estabilizador se puede
modificar de forma remota después de obtener el control de la camara con estabilizador
en DJI FlightHub 2. Consulte la seccion Edicién de rutas de puntos de trayectoria de la
Guia de usuario de DJI FlightHub 2 para obtener mas informacién.

Modo de estabilizador

El estabilizador funciona en modo de seguimiento: El &ngulo de inclinacion del
estabilizador se mantiene estable con respecto al plano horizontal, lo que resulta
idoneo para tomar imagenes estables. Los usuarios pueden ajustar la inclinacién del
estabilizador.

/\ * Las piezas de precision del estabilizador posiblemente sufran desperfectos tras
una colisién o un impacto, lo que podria provocar que el estabilizador no
funcione de forma correcta. Aseglrese de proteger el estabilizador frente a
cualquier desperfecto.
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+ NO afiada ninguna carga al estabilizador, ya que podria provocar que no
funcione con normalidad o incluso dafiar el motor de forma permanente.

+ Evite la entrada de polvo o arena en el estabilizador, especialmente en sus
motores.

* Un motor de estabilizador puede entrar en modo de proteccién en las
siguientes situaciones:

+ Laaeronave se encuentra sobre un terreno irregular, y el estabilizador esta
obstruido.

+ El estabilizador experimenta una fuerza externa excesiva, como la recibida
en una colisiéon.

+ Volar a través de niebla densa o de nubes puede humedecer el estabilizador,
lo que ocasionaria que falle temporalmente. El estabilizador recuperara la
funcionalidad completa una vez que esté seco.

Superficies de control de vuelo

No aplicable a multicépteros.

Sistema de propulsién

El sistema de propulsion consta de los motores, los ESCy las hélices plegables. Se
encarga de proporcionar un empuje estable y potente.

e s s
Avionica

La avidnica incluye un sistema electrénico de la antena, un sistema de transmisién de
video, un sistema de visién, un sistema de deteccion por infrarrojos y DJI AirSense.

Sistema de control de vuelo y navegacién

El sistema de control de vuelo y navegacién integrado en la aeronave tiene médulos
como el controlador de vuelo, la IMU, el barémetro, el receptor GNSS, el médulo RTK 'y
una brujula, que ofrecen una navegacién y un control estables y fiables. El controlador de
vuelo industrial dedicado proporciona varios modos operativos pensados para diversos
usos. El sistema redundante dual GNSS + RTK es compatible con GPS, GLONASS, BeiDou y
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Galileo. Asimismo, la aeronave admite el posicionamiento con precisién centimétrica si se
usa con las antenas RTK integradas.

Modulo RTK de la aeronave

Sila aeronave se usa con el médulo RTK del Dock, se pueden obtener datos de
posicionamiento con una precisiéon centimétrica, que posibilitan una ruta de vuelo y un
aterrizaje precisos.

Los usuarios pueden elegir entre diferentes precisiones de posicionamiento a la hora de
realizar planes de tareas en DJI FlightHub 2:

+ RTK: La aeronave despegara y esperara a que se realice la convergencia de los
datos RTK antes de realizar una tarea. No puede pausar la tarea durante la
convergencia. Se recomienda elegir esta tarea cuando se requiera una gran precisién
de posicionamiento.

+ GNSS: La aeronave realizara una tarea directamente sin converger los datos RTK. Se
recomienda elegir esta tarea cuando solo necesite una precisién de posicionamiento
basica. Aseglrese de que no haya obstaculos a una distancia de 20 metros a lo largo
de la ruta de vuelo antes de iniciar el plan de la tarea.

£ + Paraque se pueda realizar la convergencia de los datos RTK de la aeronave,
el nimero de satélites encontrados debe ser superior a 20. Si hay fuertes
interferencias de sefial o centelleo ionosférico, es posible que no se pueda
realizar la convergencia de los datos RTK de la aeronave.

+ El posicionamiento RTK debe hacerse en un entorno con una sefial GNSS
intensa (en exteriores en un espacio abierto sin obstaculos) para garantizar un
posicionamiento de alta precision. La solucién RTK esta fijada para converger
con una precisién centimétrica.

+ Asegurese de que el médulo RTK del Dock se haya calibrado antes de realizar
una tarea RTK para garantizar que la ruta de vuelo sea precisa.

+ Sise cambia el tipo RTK de la aeronave (por ejemplo, cambia a la red RTK
usando el control remoto y después vincula la aeronave y el Dock), aseglrese de
reiniciar la aeronave antes de realizar tareas de vuelo.

Despegue rapido

Si la aeronave se usa con el Dock, se puede conseguir un despegue rapido. La aeronave
puede despegar rapidamente y ejecutar tareas de vuelo sin esperar a que se realice la
convergencia de los datos RTK de la aeronave. El despegue rapido se puede lograr en
DJI FlightHub 2.
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+ Haga clic en Despegue en la ventana de estado del dispositivo después de obtener el
control de la aeronave.

+ Seleccione la precisién del posicionamiento como GNSS en la Task Plan Library
(Biblioteca de planes de tareas).

/\ * Eldespegue rapido solo esta disponible cuando el Dock esta conectado a la red
y la sefial de la red es intensa.

Equipo de comunicaciones

La aeronave cuenta con el sistema de transmisién de video DJI O3 Enterprise que dispone
de antenas de transmision de video OcuSync para ofrecer una comunicacion estable y
fiable con la estacién de control.

Sistema de vision y sistema de deteccién por infrarrojos

La aeronave estd equipada con un sistema de deteccién por infrarrojos y un sistema
de vision para permitir el posicionamiento visual y la detecciéon de obstaculos en seis
direcciones.

/\ * Paragarantizar un vuelo seguro y estable, NO bloquee los sensores de vision e
infrarrojos.

+ Limpie los objetivos de los sistemas de deteccién por visiéon y por infrarrojos
de forma periddica. Si los objetivos de los sensores visuales estan borrosos,
aparecera una advertencia en DJI FlightHub 2 durante las tareas de vuelo.
Limpie los objetivos tan pronto como sea posible después de que aparezca la
advertencia.

1. Sistema de vision frontal y superior

2. Sistema de vision lateral
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3. Sistema de visién trasero e inferior

4. Sistema de deteccion por infrarrojos

Alcance de deteccion

Sistema de visién frontal

Rango de medicién de precision: 0.5-21 m; FOV: 90° (horizontal), 90° (vertical)
Sistema de visién trasero

Rango de medicion de precision: 0.5-23 m; FOV: 90° (horizontal), 90° (vertical)
Sistema de visién lateral

Rango de medicion de precision: 0.5-15 m; FOV: 104° (horizontal), 90° (vertical)
Sistema de visién superior

Rango de medicién de precision: 0.5-21 m; FOV: 90° (delante y detras), 90° (izquierda y
derecha)

Sistema de visién inferior

Rango de medicién de precision: 0.5-14 m; FOV: 95° (delante y detras), 110° (izquierda y
derecha) El sistema de vision inferior funciona mejor cuando la aeronave se encuentra a
una altitud de entre 0.5y 30 m.

Sistema de deteccion por infrarrojos

Rango de medicién de precision: 0.1-8 m (>10 % de reflectividad); FOV: 60° (delante y
detras), 60° (izquierda y derecha)

Sistema de vision

Sistema de deteccion por infrarrojos

22 © 2024 DJI. Todos los derechos reservados.



DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

A .

La aeronave tiene un punto ciego de 10° en el drea de su parte superior trasera
y no puede detectar obstaculos que estén fuera de su alcance de deteccién.
Tenga en cuenta los puntos ciegos. Vuele siempre con cuidado.

La aeronave no puede detectar obstaculos que estén en movimiento, como
personas, animales o vehiculos.

Uso del sistema de visién

La funcién de posicionamiento del sistema de visién inferior se activa automaticamente y
es aplicable cuando las sefiales GNSS no estan disponibles o son débiles. Para garantizar
la seguridad de vuelo, si vuela en un entorno en el que la aeronave esta rodeada de
obstaculos, asegurese de que el sistema de vision esté activado. Los sistemas de vision
lateral y superior se activan automaticamente al encender la aeronave si esta esta en
modo Ny la Obstacle Sensing (deteccion de obstaculos) esta activada en DJI FlightHub 2
o DJI Pilot 2. Los sistemas de vision lateral y superior funcionan mejor si la iluminacion es
adecuada y los obstaculos estan claramente marcados o tienen una textura definida.

& .

Preste atencion al entorno de vuelo. El sistema de vision y el sistema detecciéon
por infrarrojos solo funcionan en determinadas circunstancias y no sustituyen
el control ni el criterio humanos. En todo momento durante el vuelo, preste
atencion al entorno y a las advertencias que le muestre DJI FlightHub 2. Sea
responsable de la aeronave en todo momento.

El sistema de visién inferior funciona mejor cuando la aeronave se encuentra a
una altitud de entre 0.5 y 30 m si no hay sefial GNSS disponible. Debe prestarse
suma atencién en caso de que la altitud de la aeronave supere los 30 m, ya que
esta circunstancia podria afectar al rendimiento del posicionamiento visual.

Es posible que el sistema de vision inferior no funcione correctamente si la
aeronave vuela cerca de superficies de agua. Por tanto, la aeronave podria no
ser capaz de tomar medidas para evitar el agua al aterrizar. Se recomienda
tomar decisiones racionales en funcién del entorno y procurar no depender en
exceso del sistema de vision inferior.

El sistema de visién no puede funcionar correctamente cerca de superficies que
no tengan variaciones de patron claras o donde la luz sea demasiado tenue

o demasiado intensa. El sistema de visidn no funcionara correctamente en las
situaciones siguientes:

+ Alvolar cerca de superficies monocromas (p. €j., negro, blanco, rojo o verde
puros).

+ Alvolar cerca de superficies altamente reflectantes.

+ Alvolar cerca de superficies de agua o transparentes.
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+ Alvolar cerca de superficies u objetos en movimiento.
+ Alvolar enun area con cambios de iluminacién frecuentes y drasticos.

+ Alvolar cerca de superficies extremadamente oscuras (<10 lux) o brillantes
(>40 000 lux).

+ Al volar cerca de superficies que reflejen intensamente o absorban las
ondas infrarrojas (p. ej., espejos).
+ Alvolar cerca de superficies que no tengan patrones ni texturas definidos.

+ Alvolar cerca de superficies que tengan patrones o texturas idénticos y
repetitivos (p. ej., baldosas con el mismo disefio).

+ Al volar cerca de obstaculos que presenten una superficie pequefia (p. ej.,
ramas de arboles).

+ Mantenga los sensores limpios en todo momento. NO raye ni manipule los
sensores. NO use la aeronave en entornos himedos ni polvorientos.

* NO vuele en dias lluviosos, con niebla o cuando la visibilidad sea inferior a
100 m.

+ Los sistemas de sensores infrarrojos podrian NO detectar una distancia con
precision en las siguientes situaciones:

+ Al volar cerca de superficies que pueden absorber las ondas sonoras (p. €j.
carreteras asfaltadas).

+ Al volar cerca de una zona extensa de reflectores fuertes situados a una
distancia de méas de 15 m (por ejemplo, varias sefiales de trafico una al lado
de otra).

+ Alvolar cerca de pequefios obstaculos (p. ej., alambres de hierro, cables,
ramas de arboles u hojas).

+ Al volar cerca de espejos u objetos transparentes (por ejemplo, agua o
vidrio).
+ Alvolar en entornos de baja visibilidad (p. e]., niebla espesa o nieve).
+ NO bloquee las cdmaras de vision o los sensores infrarrojos. NO cuelgue ni

coloque nada en un area que bloquee el sistema de vision, el sistema de
deteccién por infrarrojos y sus rangos de observacion.

+ Aseglrese de que el objetivo de los sensores no esté obstruido y que esté
limpio y sin manchas. NO interfiera con el sistema de visién ni con el sistema
de deteccion por infrarrojos en modo alguno, por ejemplo, usando una fuente
de luz intensa para iluminar el sistema de visién o apuntando reflectores
especulares hacia el sensor infrarrojo.

+ Compruebe lo siguiente antes de colocar la aeronave sobre el Dock:
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+ Asegurese de que no haya pegatinas ni ningin otro obstaculo sobre el
cristal del sistema de deteccion por infrarrojos y del sistema de vision.

+ Use un pafio suave si hay suciedad, polvo o agua en el cristal del sistema
de vision y del sistema de deteccion por infrarrojos. NO use productos de
limpieza que contengan alcohol.

+ Podngase en contacto con Asistencia técnica de DJI si los objetivos presentan
cualquier desperfecto.

Deteccion visual para las hélices

Tras el aterrizaje, las hélices rotaran lentamente durante unos segundos. Durante este
proceso de rotacién, la aeronave comprobara la integridad de las hélices utilizando el
sistema de visién. Para garantizar la seguridad del vuelo, si se produce algun error en
las hélices, aparecera un mensaje de advertencia y la aeronave no podra despegar.
Para poder realizar la deteccién visual de las hélices se deben cumplir las siguientes
condiciones:

+ Se utilizan las hélices Serie DJI Matrice 3D.

+ De dia cuando la iluminacién es suficiente.

* No hay advertencias del sistema de vision en DJI FlightHub 2.

+ La aeronave esta a punto de despegar antes de una tarea de ruta de vuelo.

+ Las hélices estan limpias.

/\ * Lafuncién de deteccién visual para las hélices tiene limitaciones. NO confie
ciegamente en las funciones del sistema de vision.

+ Cuando aparezca una advertencia de error de las hélices en DJI FlightHub
2, compruebe que las hélices estén limpias y no presenten dafios. Limpie
las hélices si estan visiblemente sucias o reemplace las hélices dafiadas y, a
continuacion, reinicie la aeronave antes de realizar una tarea de vuelo.

DJI AirSense

Los aviones o helicopteros tripulados con transmisores de vigilancia dependiente
automatica por radiofusion (ADS-B) pueden transmitir la informacién de vuelo. Las
aeronaves DJI equipadas con DJI AirSense pueden recibir la informacién de vuelo
transmitida desde transmisores ADS-B que cumplen con los estandares 1090ES (RTCA
DO-260) o UAT (RTCA DO-282) y dentro de un radio de 10 kildmetros. DJI AirSense

solo emite mensajes de advertencia en circunstancias especiales cuando se aproximan
aviones o helicopteros tripulados especificos y no pueden controlar activamente o tomar
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el control de la aeronave de DJI para evitar colisiones. DJI AirSense presenta las siguientes
limitaciones:

1.

DJI AirSense solo puede recibir mensajes transmitidos por aviones o helicopteros
tripulados equipados con un dispositivo de salida ADS-B que cumpla con los
estandares 1090ES o UAT. DJI AirSense no puede recibir mensajes de aviones o
helicopteros tripulados que no estén equipados con un dispositivo de salida ADS-B
0 que estén equipados con dispositivos que no funcionan correctamente.

DJI AirSense utiliza sefiales de satélites y radio para recibir mensajes ADS-B. Si hay un
obstaculo entre un avién o un helicéptero tripulados y una aeronave DJI, puede que
DJI AirSense no reciba transmisiones ni emita advertencias al usuario.

Los mensajes de advertencia pueden enviarse con retraso si DJI AirSense experimenta
alguna interferencia del entorno circundante. Los usuarios deben observar el entorno
circundante y volar con precaucién.

Es posible que los mensajes de advertencia no sean precisos cuando la aeronave D)l
no puede obtener informacién sobre su propia ubicacién.

DJI AirSense no puede recibir transmisiones de aviones o helicopteros tripulados ni
enviar mensajes de advertencia a los usuarios de DJI FlightHub 2 cuando DJI AirSense
esta desactivado o no funciona correctamente.

DJI FlightHub 2 recopila todos los datos de DJI AirSense que envia la aeronave del Dock
en el proyecto y muestra la ubicacién de los aviones o helicépteros tripulados que

se aproximan, asf como un mensaje de advertencia en la pagina web cuando hay un

riesgo potencial de colisién. DJI AirSense puede obtener y analizar la ubicacion, altitud,

orientacion y velocidad del avién o helicéptero tripulado y comparar esta informacion

con la ubicacion, altitud, orientacién y velocidad actuales de la aeronave del Dock para
evaluar el riesgo de colisién en tiempo real.

26

Advertencia (riesgo de colision alto): Aparecera un icono de avion rojo en el mapa,

y la pagina web mostrard un mensaje que dice, "Crewed aircraft nearby. (Aeronave
tripulada cerca.) Take over aircraft promptly to avoid (Tome el control de la aeronave
de inmediato para evitarla)". Para evitar colisiones, los usuarios de DJI FlightHub

2 pueden hacer clic en el nombre del Dock para abrir la ventana de estado del
dispositivo y obtener el control de la aeronave.

Precaucion (riesgo de colisién medio): Aparecera un icono de avién amarillo en el
mapa cuando un avion o helicoptero tripulado se encuentre relativamente cerca de la
aeronave del Dock.

Normal (riesgo de colision bajo): Aparecera un icono de avién azul en el mapa cuando
el avion o helicdptero tripulado se encuentre relativamente lejos de la aeronave del
Dock.
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K+ Losusuarios pueden hacer clic en 4 en la esquina inferior derecha del mapa
para decidir si mostrar las advertencias de colisiéon bajas y medias en el mapa.

Bateria de vuelo inteligente

Funcién de la bateria

+  Visualizacién del nivel de bateria: los ledes de nivel de bateria muestran el nivel de
bateria actual.

* Funcién de descarga automatica: para evitar que se hinche, la bateria se descarga
automaticamente al 96 % de su nivel si queda inactiva durante tres dias y hasta el
60 % de su nivel si queda inactiva durante nueve dias. Es normal notar un calor
moderado procedente de la bateria durante el proceso de descarga.

+ Carga equilibrada: los voltajes de las celdas de la baterfa se equilibran
automaticamente al cargarla.

+ Proteccion contra sobrecarga: la carga se detiene automaticamente cuando la bateria
esta completamente cargada.

+ Deteccién de temperatura: para prevenir dafios, la bateria solo se carga a una
temperatura entre 5y 45 °C (41y 113 °F).

+  Proteccion contra sobrecorriente: |la bateria deja de cargarse si detecta un exceso de
corriente.

* Proteccién contra sobredescarga: para garantizar la seguridad de vuelo y permitir que
los usuarios tengan el mayor tiempo posible para hacer frente a emergencias durante
el vuelo, la proteccion contra sobredescargas esta desactivada para posibilitar una
salida continua. La aeronave decidird de manera inteligente si ejecutar el RPO o si
aterrizar en funcion del nivel actual de la bateria de vuelo. Cargar una bateria que
estad descargada en exceso podria suponer un riesgo de incendio. Para evitar esto, la
bateria se bloqueara y ya no se podra cargar ni utilizar.

*  Proteccion contra cortocircuitos: la fuente de alimentacion se corta automaticamente
si se detecta un cortocircuito.

+  Proteccion contra dafos a las celdas de la bateria: se mostrara un aviso de
advertencia al detectarse una celda de bateria dafiada.

+ Modo Hibernacién: para ahorrar energia, la bateria entrard en modo Hibernacién
cuando no esté insertada en la aeronave.

+ Comunicacion: la informacion relativa al voltaje, la capacidad y la temperatura de la
bateria se transmite a la aeronave.
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+ Calentamiento: la funcion garantiza que la bateria funcione normalmente a baja
temperatura. Consulte la seccién "Calentamiento de la bateria" para obtener mas
informacion.

* Resistente al agua y al polvo: después de instalarse en la aeronave, la bateria cumple

con los estandares del grado de proteccion IP54.

+ Consulte el manual de usuario, las directrices de seguridad y las etiquetas de la
bateria antes de usar. Los usuarios deberan asumir plena responsabilidad por

todas las operaciones y el uso.
+  Utilice baterias proporcionadas por DJI. NO utilice otras baterias.
+ NO deje caer ni dafie la bateria. NO coloque objetos pesados sobre la bateria.

+ Limpie siempre los bornes de la bateria con un pafio limpio y seco. De lo
contrario, se podria provocar un mal contacto, ocasionando una pérdida de
energia o impidiendo la carga.

+ Elfirmware de la bateria de vuelo inteligente estd incluido en el firmware de
la aeronave. Asegurese de que el firmware de todas las baterias de vuelo
inteligentes esté actualizado a la Ultima versién.

Uso de la bateria

Instalacién y extraccion de la bateria

Abra el brazo de bloqueo de la bateria e inserte la bateria de vuelo inteligente en el

compartimento de la bateria de la aeronave hasta que se oiga un clic. Cierre el brazo
de bloqueo de la bateria hasta que la marca naranja desaparezca por completo. Esto
indicara que el brazo de bloqueo de la bateria se encuentra en la posicién de bloqueo.

$ \\\@ o

W

Para extraer la bateria, abra los brazos de bloqueo de la bateria, luego presione las
bandas de sujecién de la bateria y extraiga la bateria.

28
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Comprobacién del nivel de bateria

Uso de DJI FlightHub 2
DJI FlightHub 2 tiene dos formas de comprobar la informacion de la bateria:

* Abrala pagina Proyectos y haga clic en & > E para visualizar el nivel y el estado de la
bateria.

+ Abra la pagina Dispositivos y haga clic en Dock > [ para visualizar el nivel, la
temperatura y los ciclos de la bateria, asi como otra informaciéonn.

Uso del botén de encendido

Presione el botén de encendido una vez para comprobar el nivel de bateria.

Los ledes de nivel de bateria muestran el nivel de carga de la bateria durante la cargay la
descarga. Los estados de los ledes se definen a continuacion:

© El led estd encendido.
© El led esta parpadeando.

© El led estd apagado.

Patron de parpadeo Nivel de bateria
OXOROKO 89-100 %
ONONORO 76-88 %
©®®®C 64-75 %

ONORO 51-63 %
©®®0C 39-50 %

® @ 26-38 %

® 14-25 %

O O C 1-13 %
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Calentamiento de la bateria

Autocalentamiento de la bateria

La bateria tiene una funcién de autocalentamiento para cuando se opera en condiciones
de baja temperatura:

+ Silatemperatura de la bateria es inferior a 18 °C (64.4 °F), el autocalentamiento
comienza una vez que la bateria se inserta en la aeronave y se enciende. Después
del despegue, la funcion de autocalentamiento se apagara automaticamente. Si la
temperatura de la bateria es inferior a 10 °C (50 °F), la aeronave no podra despegar.
Las tareas de vuelo se iniciaran una vez que la bateria se haya calentado.

« Sila bateria no esté insertada en la aeronave, mantenga pulsado el botén de
encendido durante cinco segundos para iniciar el autocalentamiento. La bateria
continuard manteniéndose caliente a una temperatura de entre 15y 20 °C (entre
59y 68 °F) durante 30 minutos aproximadamente. Mantenga pulsado el botén de
encendido durante cinco segundos para detener el autocalentamiento.

+ Cuando la bateria se esté calentando y se esté manteniendo caliente, los ledes de
nivel de bateria parpadearan de la siguiente manera:

T A LT A
—/:]\— = —/;]: =
O =
“=- NI = =
= DR y
= Nen SN -
7N 4 N
) —— ——
1 2

1. Calentando

2. Manteniendo caliente

Calentamiento del Dock

Si la aeronave se apaga en entornos con bajas temperaturas, el Dock proporcionara una
fuente de alimentacién constante a la bateria para mantenerla caliente, de modo que la
aeronave pueda despegar en cualquier momento en entornos frios. Si el estado de la
aeronave es inactivo una vez finalizada la carga de la bateria, la bateria se mantendra
caliente a una temperatura superior a los 10 °C (50 °F).

La bateria dejara de mantenerse caliente cuando el usuario inicie una tarea de vuelo
inmediata, encienda la aeronave o empiece a cargar la bateria.
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1.4 Estaciéon de control
Perfil

El Dock junto con DJI FlightHub 2 se utiliza como estacién de control para realizar
operaciones automatizadas a distancia. Y el control remoto DJI RC Pro Enterprise (se
vende por separado) también se puede utilizar para el control in situ, si es necesario.

Dock

Descripcién general

1. Anemometro 10. Puerto de entrada de CA

2. Cémara de seguridad 11. Cable de tierra (se encuentra en la
3. Luz auxiliar de la camara parte inferior del Dock)

4. Pluviémetro 12. Gabinete eléctrico

5. Cubierta del Dock 13. Puerto de entrada LAN

6. Marcadores de posicionamiento 14. Soportes de montaje de |a base

7. Plataforma de aterrizaje 15. Botdn de parada de emergencia
8. Marcador de orientacion de la 16. Indicadores de estado

aeronave M 17. Compartimento del adaptador
9. Puntos de transporte

[1] ElDock estd equipado con un médulo de carga integrado. Aseglrese de que no haya ningun
objeto metalico en la superficie para evitar altas temperaturas que puedan dafiar la plataforma
de aterrizaje. Aseglrese de que la orientacion de la aeronave corresponda con la flecha de la
plataforma de aterrizaje.
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Gabinete eléctrico

El gabinete eléctrico consta de un interruptor de potencia de CA, un interruptor de la
bateria auxiliar, un dispositivo de proteccién contra sobrevoltajes (DPS) y varios puertos
USB. El gabinete eléctrico se puede conectar a la fuente de alimentacion, a la conexion de
la red de cable y a cables externos destinados a la puesta a tierra. El Dock se puede
conectar al control remoto a través del puerto USB-A del gabinete eléctrico o a un
ordenador a través del puerto USB-C.

Use una llave hexagonal de 2.5 mm para aflojar los dos tornillos de la puerta del gabinete
eléctrico. Tire de la puerta para abrirla y ver el panel de operaciones.

Descripcién del panel

[ ‘

9T

EEEE
PD

RERPE | | | BEwAx | @ |RepEs
sce UPsSWITCH | DEBUG | LsPD

N

— | — )
o OFO | 9
, 5 LA
\ 1)
e
2 3 4 56 7

Descripcion general

1. Terminales de prueba de
cables

2. DPS de potencia de CA

3. Disyuntor del dispositivo
de proteccién contra sobre-
voltajes (SCB)

Descripcion

Conéctelos a un multimetro para probar el voltaje al confi-
gurar el Dock.

Protege los dispositivos eléctricos del Dock contra dafios
ocasionados por rayos, sobrevoltajes y fluctuaciones tran-
sitorias.

Protege el DPS de potencia de CA para evitar riesgos de
incendio.
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4. Interruptor de potencia
de CA

5. Interruptor de la bateria
auxiliar

6. Puerto USB-C
7. Puerto USB-A
8. Indicadores del gabinete

eléctrico
9. Botén de enlace

10. Botdn de cierre

11. Boton de apertura

Enciende o apaga el Dock.

Activa o desactiva la bateria auxiliar del Dock.

Conexién a un ordenador para acceder a DJI Assistant 2.
Conecta el control remoto al Dock para configurarlo.
Indican el estado de funcionamiento de la fuente de ali-
mentacién de CA, la bateria auxiliar, la red de cable y la
red 4G.

Mantenga presionado el botén de enlace para vincular el
Dock y la aeronave.

Mantenga presionado el botén de cierre para cerrar la
cubierta del Dock.

Mantenga presionado el botén de apertura para abrir la
cubierta del Dock.
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Indicadores del gabinete eléctrico

Indicador de esta- | Estado Descripcion
do
O | Indicador de @ — | Rojofijo La fuente de alimentacién de CA es nor-
encendido mal.
Apagado No hay fuente de alimentacién de CA.
ups| Indicador de la | @ — | Azul fijo La bateria auxiliar esta llena o suminis-
bateria auxiliar trando alimentacién al Dock.
OF Parpadea en La bateria auxiliar se esta cargando.
azul lentamen-
te
O Parpadea en La bateria auxiliar tiene un nivel de bate-
azul rapida- ria bajo.
mente
Apagado La bateria auxiliar no estd instalada o su
interruptor esta apagado.
% | Indicador de OF Parpadea en El cable Ethernet esta conectado y dis-
red de cable verde rapida- | pone de transferencia de datos con el
mente Dock.
Apagado El cable Ethernet estd desconectado.
4G | Indicador de OF Parpadea en La red 4G esta conectada y tiene una
red 4G verde rapida- | transferencia de datos en curso con el

mente

Dock.

Apagado

La red 4G esta desconectada o no tiene
una transferencia de datos en curso con
el Dock.

Bateria auxiliar

El Dock incluye una bateria auxiliar con una capacidad de 12 Ah y un tiempo de
funcionamiento maximo de mas de 5 horas. Si el Dock se apaga por un corte de
suministro eléctrico debido a una emergencia, la bateria auxiliar puede suministrar
alimentacion al Dock de modo que la aeronave pueda regresar y aterrizar de forma
segura.

A

34

+ Tras un corte de suministro eléctrico, el Dock no puede realizar funciones
como la carga de la aeronave, el aire acondicionado y el calentamiento de la
cubierta del Dock y el anemoémetro. Revise siempre los fallos de funcionamiento

a tiempo.
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+  Compruebe y solucione los fallos tan pronto como sea posible para restablecer
la alimentacion del Dock. Aseglrese de apagar el interruptor de la bateria
auxiliar si la fuente de alimentacién no se puede restablecer y el Dock no se usa
durante un periodo de tiempo prolongado. De lo contrario, la bateria auxiliar
se descargara en exceso. Sustituya la bateria auxiliar si se ha descargado en
exceso.

Carga de la bateria auxiliar

Si el Dock lleva guardado durante un periodo de tiempo prolongado y tiene previsto
usarlo, asegUrese de cargar la bateria auxiliar antes de usarla:

1. Use una llave hexagonal de 2.5 mm para aflojar los dos tornillos de la puerta del
gabinete eléctrico. Tire de la puerta para abrirla.

2. Encienda el interruptor de potencia de CA (A) para encender el Dock. Encienda el
interruptor de la bateria auxiliar (B) para cargarla.

RiFgE ‘ MEREFFX ‘ ‘ BREFX ‘
B AC-POWER SWITCH UPS SWITCH
N N L

©) &
= — —
5

0

Si el Dock no se usa durante un periodo de tiempo prolongado, asegurese de realizar

el mantenimiento de la bateria auxiliar cargandola durante, como minimo, seis horas.
Consulte la siguiente tabla para conocer los intervalos de mantenimiento de la bateria
auxiliar en funcién de diferentes temperaturas ambiente de almacenamiento.

Temperatura ambiente de almacena- Intervalo de mantenimiento de la bateria
miento auxiliar

Inferior a 20 °C (68 °F) Cada nueve meses

De 20 a 30 °C (de 68 a 86 °F) Cada seis meses

De 30 a 40 °C (de 86 a 104 °F) Cada tres meses

De 40 a 60 °C (de 104 a 113 °F) Cada mes

/\ * SielDock no tiene ninguna fuente de alimentacion de CA, consulte el
Manual de instalacién y configuracién para conectar el cable de alimentacién
y encienda el Dock antes de cargar la bateria auxiliar. Solo los electricistas
certificados pueden llevar a cabo las operaciones anteriores, ya que implican
riesgos por alto voltaje. Preste atencion a la seguridad cuando use el gabinete
eléctrico para evitar una descarga eléctrica. Aseglrese de que los cables estén
conectado correctamente a los terminales PE, Ny L.
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+ La bateria auxiliar no se puede cargar si su temperatura es superior a 40 °C
(104 °F) o inferior a -25 °C (-13 °F).

Cubierta del Dock

Las antenas internas de transmisién de video y los indicadores de estado estan ubicados
en la cubierta del Dock. Los protectores contra hélices de la cubierta del Dock se

usan para plegar las hélices de la aeronave cuando se cierra la cubierta. Las bandas

de calentamiento, ubicadas en el pliegue de la cubierta del Dock, permiten calentar
automaticamente dicha cubierta para evitar que el pliegue se congele.

/\ * Asegurese de que las antenas internas de transmisién de video no queden
bloqueadas por nieve, hielo u otras sustancias extrafias.

+ Las bandas de calentamiento de la cubierta del Dock solo evitan el
congelamiento del pliegue de esta. Asegulrese de limpiar cualquier rastro de
nieve o hielo que pueda haber en la cubierta del Dock.

+  Compruebe con regularidad que los protectores contra hélices se encuentren
en buen estado. Sustituya cualquier pieza que esté desgastada o dafiada.

Apertura y cierra de la cubierta del Dock

Al realizar tareas de depuracién a distancia, la cubierta del Dock se puede abrir o cerrar
con DJI FlightHub 2 o DJI Pilot 2 para comprobar el estado de la aeronave y el estado de
los componentes del interior del Dock. La cubierta del Dock también se puede controlar
mediante el botdn de apertura o de cierre del gabinete eléctrico. Aseglrese de que el
botén de parada de emergencia esté liberado antes de abrir la cubierta del Dock. Si el
botén de parada de emergencia no esté liberado, tire de él hacia fuera o girelo en sentido
horario para liberarlo.

/\ *+ Paraevitar lesiones, manténgase a una distancia segura de la cubierta del
Dock cuando se abra o cierre. Pulse el botén de parada de emergencia si es
necesario.

+ Una vez abierta, NO pulse la cubierta del Dock, ni coloque objetos pesados
sobre esta.

Uso de DJI FlightHub 2

Abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2, haga clic en & > E > Action (Acciones), y
active Remote Debugging (Depuracién a distancia); o bien abra la pagina Dispositivos,
haga clic en Dock >z, y active Depuracién a distancia para abrir o cerrar la cubierta del
Dock.
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Si el Dock no detecta la aeronave, compruebe que esté en la plataforma de aterrizaje con
la retransmision en directo del Dock y siga las instrucciones indicadas en DJI FlightHub 2.
Haga clic en Force Close Dock Cover (Forzar cierre de cubierta del Dock) si la aeronave
no esta en la plataforma de aterrizaje. Si la aeronave esta en la plataforma de aterrizaje,
haga clic en Close Dock Cover (Cerrar cubierta del Dock).

Lo

Al cerrar la cubierta del Dock, la aeronave se encenderd automaticamente y las
hélices giraran lentamente para evitar sufrir desperfectos.

Cuando el nivel de bateria de la aeronave es bajo, la aeronave no puede
encenderse para girar y plegar las hélices y la cubierta del Dock no se

puede cerrar de forma remota. Para evitar esta situacién, el Dock cerrara
automaticamente la cubierta del Dock cuando el nivel de bateria esté por
debajo del 6 %, y la aeronave se apagara automaticamente cuando el nivel de
bateria esté por debajo del 3 %.

Si el Dock se queda sin fuente de alimentacién, la aeronave no puede
encenderse para girar y plegar las hélices antes de cerrar la cubierta del Dock.
En este caso, NO abra la cubierta del Dock de forma remota en DJI FlightHub 2.
De lo contrario, la cubierta del Dock no se podra cerrar.

NO haga clic en Forzar cierre de cubierta del Dock si la aeronave esta en
la plataforma de aterrizaje. De lo contrario, las hélices y la cubierta del Dock
podrian sufrir desperfectos.

Mediante DJI Pilot 2

Conecte el control remoto al Dock. Ejecute DJI Pilot 2 y pulse Open Dock Cover (Abrir
cubierta del Dock).

DJI Pilot 2
\ App )
= o=
=

Uso del botén de apertura o cierre

1. Asegurese de que el Dock esté encendido y que los indicadores de estado de la
cubierta parpadeen.

2. Use una llave hexagonal de 2.5 mm para aflojar los dos tornillos de la puerta del
gabinete eléctrico. Tire de la puerta para abrirla.

3. Mantenga presionado el botén de apertura o cierre y la cubierta del Dock se abrird o
se cerrara.
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A .

Aseglrese de que no haya obstaculos que bloqueen la cubierta del Dock.

Mantenga las manos alejadas de la cubierta del Dock para evitar lesiones.

Antes de cerrar la cubierta del Dock, asegUrese de ajustar la posicion de las

hélices tal como se muestra en el diagrama para evitar que las hélices se
rompan al cerrar la cubierta del Dock.

Indicador de estado y alertas del zumbador de la cubierta del Dock

Estados normales

Parpadea en blanco

Parpadea en azul

Parpadea en verde

Azul fijo

Estados de advertencia

Parpadea en rojo

~~~~~~ Parpadea en rojo
y amarillo alternativa-
mente

El Dock funciona con normalidad, y la aeronave
estd lista para despegar.

El Dock y la aeronave se estan vinculando, y el
zumbador emite un pitido corto.

La aeronave ha despegado del Dock y esta ejecu-
tando una tarea de vuelo.

El Dock se estd actualizando o depurando (inclu-
ye la depuracién a distancia e in situ).

La cubierta del Dock esta en movimiento, o la ae-
ronave esta despegando o aterrizando, y el zum-
bador emite un pitido largo.

AN Manténgase a una distancia segura del Dock
para evitar lesiones.

Se ha presionado el botén de parada de emer-
gencia del Dock.

38
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Sistema de monitorizacion ambiental

El Dock integra varios sensores del entorno que proporcionan informacién sobre la
velocidad del viento, las precipitaciones, la temperatura y la humedad, permitiendo a los
usuarios monitorizar en tiempo real las condiciones del entorno y garantizar la seguridad
de vuelo.

Camaras de seguridad y luces auxiliares de las camaras

El Dock esta equipado con dos camaras de seguridad y tres luces auxiliares de las
camaras para realizar funciones de monitorizacion.

1. Cédmara de seguridad: la camara de seguridad integrada se usa para monitorizar
el entorno del Dock en tiempo real. Los usuarios pueden ver de forma remota las
condiciones climaticas, las circunstancias ambientales y las condiciones de despegue
y aterrizaje en la ventana de estado del dispositivo de DJI FlightHub 2.

2. Luz auxiliar de la cdmara: las luces auxiliares se activan automaticamente por la
noche o en condiciones de poca iluminacion para ayudar a la aeronave a identificar
los marcadores de posicionamiento.

Anemodmetro

el anemdmetro se usa para medir la velocidad del viento en los alrededores del Dock.

El anemémetro cuenta con autocalentamiento y puede funcionar en entornos con
temperaturas bajas. Los usuarios pueden visualizar la velocidad del viento en tiempo real
en DJI FlightHub 2. Para garantizar la seguridad de vuelo, la aeronave no podra despegar
o aterrizar si la velocidad del viento es superior a 8 m/s.
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/\ *+ Elanemdmetro solo mide la velocidad del viento en los alrededores del Dock,
lo cual puede diferir de la velocidad del viento que proporcionan los servicios
meteorolégicos locales. Si la aeronave asciende hasta una altitud elevada, es
posible que la velocidad y la direccién del viento varien de manera significativa.
Vuele con cuidado cuando la medicién de la velocidad del viento esté cerca de
los 8 m/s.

Pluviémetro

El pluviémetro se usa para medir los datos de precipitaciones en los alrededores del
Dock. El pluviémetro cuenta con autocalentamiento y puede funcionar en entornos

con temperaturas bajas. Los usuarios pueden visualizar los datos de precipitaciones en
DJI FlightHub 2. Para garantizar la seguridad de vuelo, la aeronave no podra despegar en
caso de lluvias intensas.

/\ * Elpluvibmetro cuenta con un médulo de deteccidn de presion. NO presione
con fuerza sobre la superficie del pluviémetro. De lo contrario, el médulo de
deteccién de presion podria sufrir desperfectos.

+ Limpie la superficie del pluviémetro con regularidad. Sustituya el pluviometro
de inmediato si presenta deformaciones o desperfectos.

+ Siel Dock estd instalado cerca de una fuente de vibraciones, como cerca de vias
de tren, es posible que se active una deteccién falsa de precipitaciones. Procure
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mantener el Dock alejado de zonas con fuentes de vibraciones intensas o ruidos
fuertes.

Sensores de temperatura y humedad

El Dock cuenta con varios sensores de temperatura y humedad, que se usan para medir
la temperatura externa, asi como la temperatura y la humedad del interior del Dock.

El sensor de temperatura y humedad del interior del Dock se muestra en el siguiente
diagrama.

En la pagina Dispositivos, haga clic en Dock > [ y active Depuracién a distancia para ver
la informacién sobre la temperatura y la humedad.

Para garantizar la seguridad de vuelo, la aeronave no podra despegar si la temperatura
externa estd por debajo de -20 °C (-4 °F). Las tareas de vuelo se reanudaran una vez que
la temperatura externa suba por encima de -20 °C (-4 °F).

Sensor de inmersion en agua

El Dock cuenta con sensores de inmersién en agua que se usan para detectar si el
Dock esta sumergido en agua. Si aparece una advertencia de inmersién en agua en DJI
FlightHub 2, pdngase en contacto con un electricista cualificado para que desconecte la
fuente de alimentacién del Dock y elimine el agua. Si el Dock funciona adecuadamente,
reanude la fuente de alimentacién del Dock. Si el Dock no funciona adecuadamente,
aseglrese de apagar el interruptor de potencia de CAy el interruptor de la bateria
auxiliar y péngase en contacto con Asistencia técnica de DJI.
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Plataforma de aterrizaje

1. Conducto de retorno de aire y conducto de suministro de aire: Limpie los conductos
de retorno y de suministro de aire con regularidad para eliminar cualquier rastro de
polvo o residuos.

2. Marcador de orientacion de la aeronave: Al colocar la aeronave sobre la plataforma
de aterrizaje, asegUrese de que la orientacion de la aeronave esté alineada con el
marcador de dicha orientacién. De lo contrario, la aeronave podria dafiarse.

3. Modulo RTK: Asegurese de que la plataforma de aterrizaje esté libre de obstaculos y
que las antenas RTK internas no estén bloqueadas. De lo contrario, las sefiales seran
bloqueadas y el rendimiento del posicionamiento se vera afectado.

4. Marcadores de posicionamiento: Hay cuatro marcadores de posicionamiento en la
plataforma de aterrizaje para que la aeronave identifique la posicién del Dock.

/\ * Unavezque el Dock esté encendido, NO coloque ningin objeto metalico, como
anillos o dispositivos electrénicos, en la plataforma de aterrizaje ni toque la
superficie de la plataforma de aterrizaje cuando coloque la aeronave sobre la
plataforma de aterrizaje para evitar quemaduras.

+ El Dock no puede cargar la bateria de la aeronave si se detectan objetos
metalicos extrafios en la plataforma de aterrizaje.

Sistema de aire acondicionado

El sistema de aire acondicionado permite ajustar la temperatura del interior del Dock.
Cuando el Dock esta en estado Inactivo, el sistema de aire acondicionado ajustara
automaticamente la temperatura del interior del Dock, proporcionando un entorno
adecuado para la aeronave y la bateria de vuelo inteligente.

Tras una tarea de vuelo, el Dock empezard a refrigerar cuando la temperatura ambiente
supere los 5 °C (41 °F) y la temperatura de la bateria de la aeronave supere los 35 °C
(95 °F). El Dock dejara de refrigerar cuando la temperatura de la bateria de la aeronave
descienda por debajo de los 30 °C (86 °F). Si no se puede detectar la temperatura de
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la bateria de la aeronave, se utilizara la temperatura del conducto de suministro de
circulacion interna del aire como referencia.

Los usuarios pueden abrir la pagina Dispositivos de DJI FlightHub 2, hacer clic en Dock >
%,y activar Depuracién a distancia para empezar a calentar o refrigerar.

K+ Paragarantizar la vida Util del sistema de aire acondicionado, se debe aguardar
un intervalo de cinco minutos al pasar de operaciones de refrigeracion a
calentamiento. Aparecera una cuenta atras en DJI FlightHub 2. Espere a que
termine la cuenta atras para cambiar de operacion.

Conexion de red del Dock

El Dock se puede conectar a una red de cable o a una red 4G " para acceder a Internet.
Los usuarios pueden escoger distintos tipos de acceso a Internet segln sus necesidades
reales. Si el Dock se conecta al mismo tiempo a una red de cable y a una red 4G, la red de
cable tendra prioridad.

Si usa una red inaldmbrica 4G para el Dock, se consumiran datos. El consumo de datos
real depende de la cantidad, el tipo de archivos, la resolucién de los archivos multimedia
transferidos y la duracién de la vista en directo.

El siguiente consumo de datos se utiliza inicamente a modo de referencia: se necesitan
10 MB para hacer una foto de luz visible y 1 MB para una foto infrarroja. La aeronave
grabara videos 4K por defecto. DJI Matrice 3D consume 975 MB por minuto para grabar
un video en 4K. DJI Matrice 3TD consume 637 MB por minuto para grabar un video de luz
visible en 4K, 45 MB por minuto para grabar un video infrarrojo en el modo Normaly 120
MB por minuto para grabar un video infrarrojo en el modo Imagen infrarroja UHR. Para
reducir el consumo de datos, se recomienda vincular la aeronave con el control remoto y
cambiar la resolucién de video a 1080p en DJI Pilot 2.

[1]1 Elservicio de red 4G no esta disponible en algunos paises o regiones. Consulte a su distribuidor
local autorizado de DJI o a la Asistencia técnica de DJI para obtener mas informacion.

Q + Puede instalar el adaptador celular 2 DJI (se vende por separado) en el Dock
para acceder a una red inaldmbrica 4G en funcién de las condiciones de la
red en el lugar. Consulte la seccién "Transmisién mejorada" para obtener mas
informacién sobre cémo instalar el adaptador celular 2 DJI y usar la transmision
mejorada.
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DJI FlightHub 2 (visualizacién de informacién e interfaz de
usuario)

DJI FlightHub 2 es una plataforma de gestion de tareas de aeronaves basada en la nube
que dispone de funciones como miembro, dispositivo, fotos de mapa, area de tarea, ruta
de vuelo y gestién de planes de tareas. Si planea rutas de vuelo en la web y distribuye
tareas a los Docks y la aeronave compatible, DJI FlightHub 2 permite que se pueda
acceder de forma remota a la informacién de las tareas en tiempo real y mejora la
productividad y la eficiencia de los equipos.”

*  Lainformacion de la pagina web puede variar segun la version.

Gestioén en la nube

Organizacién y gestién de proyectos

Los usuarios pueden visitar https://fh.dji.com para acceder a la pagina Organizacién de
DJI FlightHub 2 después de haber iniciado sesién con una cuenta DJI. DJI FlightHub 2
admite la gestion centralizada de proyectos, miembros y dispositivos. Antes de usarla por
primera vez, consulte la Guia de usuario de DJI FlightHub 2y siga las instrucciones para
crear una organizacion y un proyecto, vincular el Dock, afiadir miembros a un proyecto y
asignar permisos a miembros.

£+ Losusuarios pueden hacer clic en la cuenta de usuario, en la esquina
superior derecha; seleccionar User Center (Centro de usuario) para visualizar la
informacion de la cuenta y la organizacién; y afiadir un nimero de movil o una
direccion de correo electrénico para suscribirse a un servicio. Una vez que se
haya suscrito al servicio, el sistema enviara automaticamente un mensaje o un
correo electrénico para notificarles a los usuarios cualquier emergencia o tarea
con errores.

Detalles del proyecto

En la pagina Proyectos, seleccione un proyecto y haga clic en &l para acceder a él. Los
usuarios pueden planificar rutas de vuelo, crear planes de tareas, gestionar modelos y
archivos multimedia, asi como monitorizar informacién de tareas de vuelo en tiempo
real.
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Project 01

My Call Sign Admin »

Dock

[E] In progress
Tim remoining 12min

New Plan

Online Devices

Online Members

= Admin

# Team (Equipo): muestra informacion sobre el equipo, el dispositivo y la tarea de vuelo
que corresponden al proyecto.

& Map Annotations (Anotaciones de mapa): los usuarios pueden crear y gestionar
anotaciones (p. ej., torres de telefonia mévil y otros edificios) sobre el mapa.

= Map Photos (Fotos de mapa): los usuarios pueden gestionar todas las fotos que se
superponen en el mapa.

@ Map Models (Modelos de mapa): los usuarios pueden visualizar y gestionar los
modelos 2Dy 3D.

% Map Task Area (Area de tarea de mapa): la aeronave planificar la ruta 6ptima en
funcion de los datos del area de la tarea para realizar tareas FlyTo y RPO, a la vez que
sortea obstaculos y zonas GEO.

+ Custom Flight Area (Zona de vuelo personalizada): los usuarios pueden gestionar
areas de tarea personalizadas (zonas de operacion definidas por el usuario) y zonas
GEO personalizadas (zonas de exclusion aérea definidas por el usuario).

+ Obstacle Data (Datos de los obstaculos): los usuarios pueden activar los datos de los
obstaculos, y DJI FlightHub 2 distribuira los datos a la aeronave del Dock.

« Data Synchronization (Sincronizacion de datos): cuando se actualizan las areas de
vuelo, los datos se sincronizan automaticamente con el Dock inactivo y la aeronave.

= Flight Route Library (Biblioteca de rutas de vuelo): |a Biblioteca de rutas de

vuelo permite a los usuarios importar o crear rutas de vuelo, asi como editar sus
configuraciones y acciones de trayectoria. Los usuarios también pueden acceder a la vista
FPV para editar puntos de trayectoria de modo que se obtenga mayor precisién en la
planificacién de rutas de vuelo.
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&1 Biblioteca de planes de tareas: Los usuarios pueden seleccionar la ruta de vuelo

y el Dock, asi como crear planes de tareas en la Biblioteca de planes de tareas en
funcién de sus necesidades. La aeronave despegara automaticamente de acuerdo con
el temporizador del plan preestablecido. Los usuarios pueden crear una tarea de Dock
Unico o una tarea multidock:

+ Tarea de Dock Unico: La aeronave despegara y aterrizara en el mismo Dock.

+ Tarea multidock: La aeronave despegara desde un Dock y aterrizara en otro, lo que
permite realizar tareas de vuelo en areas grandes con distancias largas.

Archivos multimedia: los usuarios pueden visualizar y gestionar los archivos

multimedia cargados. Los archivos multimedia (imagenes y videos) se pueden cargar

automaticamente en el Dock tras cada tarea de vuelo. La aeronave eliminara

automaticamente el archivo una vez que se haya cargado en el Dock. El Dock cargara en

DJI FlightHub 2 los archivos multimedia recibidos. Y eliminard automaticamente el archivo

una vez que se haya cargado en D)l FlightHub 2.

§ Model Library (Biblioteca de modelos): los usuarios pueden importar y visualizar
modelos 2D y 3D. La Biblioteca de modelos admite la visualizacién del modelo sobre el
Mapa, que a su vez se puede usar para crear rutas de vuelo.

L + Paraobtener mas detalles, consulte la Guia de usuario de DJI FlightHub 2 que esta
disponible en https://fh.dji.com/user-manual/en/overview.html.

/\ * Antes de realizar tareas multidock, preste atencion a lo siguiente:

+ Seleccione el Dock de despegue y el de aterrizaje en funcién de las rutas de
vuelo y sus necesidades, y realice pruebas de vuelo en las rutas de vuelo de
las tareas multidock.

+ Serecomienda instalar el adaptador celular 2 D]l y activar la transmisién
mejorada.

+ Asegurese de que las versiones del firmware del Dock sean vx.x.xx o
posteriores y que las versiones del firmware de los Docks para el despegue
y el aterrizaje se correspondan.

+ Para garantizar la seguridad del vuelo, solo se puede seleccionar RTK en la
precision de posicionamiento para las tareas multidock.

+ Los controles de vuelo en directo y el control remoto B no estaran disponibles
en las tareas multidock.

+ Durante el vuelo, la aeronave calcula automaticamente la carga de la bateria y
reservara la suficiente para que la aeronave pueda regresar al Dock y aterrizar
con seguridad. Es normal que el uso estimado de la bateria para una tarea
multidock sea superior al 25 %.

+ Unavez que se haya completado una tarea multidock, preste atencién a lo
siguiente:
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Si se activa un aterrizaje de emergencia o un aterrizaje alternativo durante
una tarea de vuelo, vuelva a vincular la aeronave y el Dock antes de volver a
volar.

Durante las pruebas de vuelo in situ, la aeronave podria desconectarse del
Dock actual para el aterrizaje si el control remoto B esta vinculado a la
aeronave. Asegurese de volver a conectar la aeronave y el Dock antes de
irse de la ubicacion.

Un Dock que ha realizado tareas multidock también puede realizar tareas de
Dock Unico, simplemente seleccione planes de Dock Unico en la Biblioteca
de planes de tareas. En este caso, si también se necesita el control remoto

B, aseglrese de vincular la aeronave con el Dock primero y, a continuacion,
con el control remoto.

Informacién de dispositivos en tiempo real

Cuando el Dock esté ejecutando una tarea de vuelo, DJI FlightHub 2 mostrara informacion
de los dispositivos en tiempo real, incluido el estado de la tarea, la ruta de vuelo (en
verde), la trayectoria de la aeronave (en azul) y retransmisiones en directo.

Ventana de estado del dispositivo

Seleccione un dispositivo y haga clic en E para abrir la ventana de estado del dispositivo.
En la ventana de estado del dispositivo, los usuarios pueden visualizar el estado de la
tarea de vuelo, el estado de funcionamiento del dispositivo e informacion del dispositivo.

E03

Durante las tareas multidock, los usuarios pueden ver la informacién del
dispositivo en la ventana de estado del dispositivo. Consulte la seccién
Planes multidock de la Guia de usuario de DJI FlightHub 2 para obtener mas
informacion.

1 ENRPRSESSIY ., pian | pock 001 (@Paus 2

Time remaining 12min

3 E Normal status
£3: Normal 07 25.5°C P 8.5MB/s & 500 4

Dock2
WY Quiet Live Actions 5

N Normal status 6

M3D |G Aircraft Co... | | M3D Ca... || 2> Share

&l 461 RTK 24,20 [l 88.1%

ASL 600.2 m AGL 610.5 m HS 2.3 m/s
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Estado de la tarea de vuelo: indica el estado de la tarea de vuelo del Dock
seleccionado. El estado de la tarea de vuelo incluye el estado del plan de tareay el
estado de los controles de vuelo en directo. Haga clic para visualizar todas las tareas
de vuelo del Dock para ese dia.

Pause/RTH (Pausa/RPO): haga clic para pausar la tarea de vuelo o activar el RPO. La
tarea de vuelo se puede reanudar.

Informacién del Dock: los usuarios pueden visualizar el estado de la tarea de vuelo
del Dock, el estado del Dock, la velocidad del viento, la temperatura ambiente,

las precipitaciones, la velocidad de Internet y el estado de carga de los archivos
multimedia.

Si aparece un mensaje de advertencia durante el vuelo, se mostrara en la barra

de estado del sistema. Pulse aqui para visualizar el mensaje. No se mostraran las
advertencias que no se notifiquen en tiempo real.

Live (En directo): haga clic para visualizar la retransmisién en directo del Dock. Los
usuarios pueden cambiar entre las vistas de cdmara para comprobar el interior o el
exterior del Dock.

Actions (Acciones): haga clic para visualizar mas informacion sobre el Dock y la
aeronave, cambiar la configuracion de esta y realizar depuracion a distancia.

Details » X

®35 Calibrated 0.1/76.3GB  0.7/57.8 GB

30.7C Cooling

disabled ©®© 30m
0] 120m 0] 120m

(G} Enable (0] Standby

Remote Debugging { @

1 Powered... r 2 Open
A Rest... L

off 46 Enabled

Not Ch:
E ot Charged Sioies

+ ElDocky la aeronave solo pueden ser usados de forma remota por un solo
usuario a la vez.

+ Una vez que se active Depuracion a distancia, apareceran bandas amarillas
y negras alrededor del Dock y la aeronave en la ventana de estado del
dispositivo. Los usuarios pueden mantener el ratén sobre la imagen del
Dock para visualizar la cuenta del operador.
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6.

Informacién de la aeronave: los usuarios pueden visualizar el estado de la tarea de
vuelo de la aeronave, las advertencias del dispositivo, la intensidad de la sefial de
transmisién, el estado de la conexion con el satélite, el estado de la bateria y la altitud
de la aeronave. Si la aeronave se desconecta del Dock, se mostraran la horay las
coordenadas de la aeronave que se registraron por Ultima vez. Los usuarios pueden
hacer clic en la informacién para que la ubicacion de la aeronave quede en el centro
del mapa'y, a continuacioén, hacer clic con el botén derecho para crear una Marca

que ayude a localizar la aeronave durante una busqueda. La informacién dejara de
mostrarse una vez que la aeronave se conecte de nuevo al Dock.

Aircraft Control (Control de la aeronave): los administradores del proyecto pueden
usar la aeronave de forma remota tras hacer clic en Control de la aeronave. Vaya a la
Guia de usuario de DJI FlightHub 2y consulte la seccion "Controles de vuelo en directo"
para obtener mas informacion.

Retransmisién en directo de la aeronave: Haga clic para visualizar la retransmisién
en directo de la aeronave. Los usuarios pueden hacer clic en el tipo de cdmara para
alternar entre distintas vistas de cdmara. Haga clic en ® para empezar a grabar
durante una retransmision en directo; la grabacién de video se guardara en Archivos
multimedia de manera automatica.

9. Share (Compartir): Haga clic para compartir la retransmisién en directo con otros

usuarios y personalizar los ajustes de compartir.

Gestion de dispositivos

En la pagina Dispositivos, haga clic en Dock para cambiar a Gestién del Dock. Los
administradores pueden visualizar los mensajes de advertencia del dispositivo y realizar
depuracién a distancia.

© 2024 DJI. Todos los derechos reservados. 49


https://fh.dji.com/user-manual/en/real-time-project-information/live-flight-control.html

DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

[2 : haga clic en este icono para visualizar los detalles de advertencias del Dock y de la
aeronave. Los mensajes de advertencia incluyen hora de inicio y de finalizacion, nivel de
advertencia, tipo de dispositivo, cddigo de error, contenido y soluciones recomendadas.

[ : haga clic en este icono para abrir la pagina Device Maintenance (Mantenimiento
de dispositivos); los usuarios podran visualizar detalles de los dispositivos y realizar
depuracion a distancia.

-= 2 haga clic en este icono y seleccione Edit (Editar) para vincular el Dock con un proyecto
especifico. Seleccione Delete (Eliminar) para quitar el dispositivo de la organizacion. Use
Eliminar con precaucién.

/\ * Silos datos del Dock se eliminan, conecte el control remoto para configurar el
Dock y vincularlo de nuevo a una organizacién. Use Eliminar con precaucion.

X+ Losusuarios pueden actualizar el firmware del dispositivo y la base de datos de
seguridad de vuelo en la pagina Dispositivos.

Mantenimiento de dispositivos

Informacién del dispositivo

En la pagina Mantenimiento de dispositivos, los usuarios pueden visualizar informacion
del dispositivo y modificar la configuracién de la aeronave.

Device Maintenance  Project X
’| _______ ° Dock @ (dle
235 day(s) 483 40 Calibrated
1 1
Configured Open
g - -, 7 188 KB/s X g ) Cooling Pl )
. 30°C 45 %
138V 244°C )
) t ( SR 2
DJI Maintenance 3000/5200/ —oCc
Program 200flights ‘ ) . No Rainfall 1.7m/s
DJI Care Enterprise ~ 2022-12-22 > ! SHITEiopoe

1. Informacion del Dock: los usuarios pueden visualizar el nombre, el tipo, la versién del
firmware, el SN, el programa de mantenimiento, DJI Care Enterprise, y otros datos de
estado del Dock en el panel de estado del Dock.
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2. Informacién del entorno del Dock: los usuarios pueden visualizar la temperatura,
las precipitaciones, la velocidad del viento en tiempo real y demds informacion

ambiental.

Aircraft @ Standby

DJI Maintenance
Program

DJI Care Enterprise

2022-12-22 >

E .46
99h 12min 2602 flights b § " RTK ¥, 40
Battery 188 3 day(s) 16.2V 35°C
Jttor o-N_____
el Storage

3 disabled / ate Route Altitude® 30 m

x Flight Altitudle® 500m#  Max Flight Distance® Close /
o-_____

nsing @ Enable / ) fode @ Standby /

1. Informacién de la aeronave: los usuarios pueden visualizar el nombre, el tipo, la

versién del firmware, el SN, el programa de mantenimiento, DJI Care Enterprise, y
otros datos de la aeronave.

2. Informacién de la bateria: los usuarios pueden visualizar los ciclos, el voltaje, la
temperatura y el nivel de la bateria.

3. Configuracién de la aeronave: los usuarios pueden modificar el estado de la baliza,

la altitud de la ruta alternativa, la altitud y distancia de vuelo maximas, el estado de

la deteccién de obstaculos y el modo de carga. Haga clic en @ para visualizar una
descripcién detallada de los ajustes.

& .

Una vez que se haya desactivado la deteccién de obstaculos, la aeronave no

podra detectar ni esquivar obstaculos, lo cual podria provocar que se estrelle.
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Depuracion a distancia
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1. Depuracion a distancia: los usuarios pueden activar Depuracién a distancia para
controlar el Dock y la aeronave si surge algun problema de dispositivo.

2. Trial Flight (Vuelo de prueba): Los usuarios pueden probar rapidamente el
rendimiento de las tareas y el rendimiento de la transferencia de archivos multimedia
para el Dock. Haga clic en Vuelo de prueba y confirme los ajustes del plan de tarea
creado. Durante el vuelo de prueba, la aeronave ascendera 60 m verticalmente, el
estabilizador se inclinara hacia abajo 90° para tomar una foto, y la aeronave regresara
al punto de origen.

3. Device Issue Report (Informe de problemas de dispositivos): Los usuarios pueden
enviar un informe de problemas que le hayan sucedido al Dock o a la aeronave.
Tras enviarlo, espere a recibir la respuesta de la Asistencia técnica de DJI. Consulte la
seccién "Informe de problemas de dispositivos" para obtener mas informacion.

4. Dock Control (Control del Dock):

a. Los usuarios pueden reiniciar el sistema del Dock y controlar la cubierta
del Dock y el sistema de aire acondicionado. Los usuarios también pueden
activar la alarma sonora-luminica y el modo silencioso, formatear la unidad de
almacenamiento del Dock, personalizar los ajustes de transmision mejorados y
establecer los detalles de la licencia de desbloqueo.

b. Haga clic en En directo para visualizar la retransmisién en directo del Dock.
5. Aircraft Control (Control de la aeronave):

a. Losusuarios pueden encender o apagar la aeronave, cargar la bateria de vuelo
inteligente y formatear la unidad de almacenamiento de la aeronave.
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Gestion de la bateria: haga clic en Charge (Carga) para cargar la bateria de vuelo

inteligente.

Haga clic en Camera (Camara) para visualizar la retransmisién en directo de la
aeronave.

La funcion Vuelo de prueba requiere que el firmware del Dock sea v09.02.0108
O superior.

Depuracién a distancia no se puede activar si el Dock esta vinculado con el
control remoto para realizar operaciones in situ.

La aeronave no podra despegar después de activar la depuracién a distancia.

Cuando el nivel de bateria de la aeronave es demasiado bajo, espere a que la
bateria se cargue para cerrar la cubierta del Dock tras activar la depuracion a
distancia.

Cuando el modo silencioso esta activado, el ruido de funcionamiento del Dock
se reduce. Tenga en cuenta que ocurrira lo siguiente:

+ Elruido del ventilador se reducird y el rendimiento del enfriamiento del
sistema de aire acondicionado se vera afectado. El intervalo de las tareas
serd mas largo a altas temperaturas.

+ El sonido de zumbido del Dock se desactivara. Manténgase lejos del Dock
cuando se abra o cierre la cubierta del Dock.

+ Las luces blancas que indican el estado inactivo del Dock se apagaran. Los
otros indicadores de estado no se veran afectados.

Informe de problemas de dispositivos

Si el problema de dispositivo no se puede solventar con Depuracion a distancia,
los usuarios pueden crear informes de problemas de dispositivos en la pagina
Mantenimiento de dispositivos y enviar la informacién de los informes a Asistencia
Técnica de DJI.

Device Issue Reports

Create Issue Reports v AlStatuses v Q

Reported on ¢ Reporter Model SN Name Description Upload Status Actions

Dock ATDKFSBK74622 Dock_1

2022-11-01 15:36 linker.lu test ® Uploaded B o

1.

L. Aircraft_1
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En la pagina Mantenimiento de dispositivos, haga clic en Informes de problemas de
dispositivos > Create Report (Crear informe).
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2. Cumplimente los Report Details (detalles del informe) (por ejemplo, la descripcion
y hora de aparicién del problema, informacién de contacto) y cargue capturas de
pantalla o grabaciones de video del problema.

3. Cargue registros de dispositivos con cualquiera de los siguientes métodos:

a. Marcar la casilla de verificacién para seleccionar los registros de dispositivos
pertinentes.

b. Activar Synchronize Selection (Sincronizar seleccién). DJI FlightHub 2 selecciona
automaticamente los registros de dispositivos que coincidan con el intervalo
temporal en el que ocurrio el problema.

4. Haga clic en Submit (Enviar) para finalizar el informe de problemas.

5. Haga clic en [2 para revisar el informe. Tras enviarlo, espere a recibir la respuesta de la
Asistencia técnica de DJI.

Xk +  Seleccioney cargue los registros de dispositivos del intervalo temporal en el que
ocurrié el problema para reducir el tiempo de carga de los registros.

+ Haga clic en Dispositivos > Dock > Informes de problemas de dispositivos
para comprobar todos los informes de problemas que correspondan a la
organizacién actual.

« Aseglrese de encender la aeronave antes de cargar los registros de esta. Si la
aeronave estd apagada, compruebe que la aeronave se encuentre dentro del
Dock, espere a que la aeronave se encienda automaticamente y haga clic en el
botén de actualizacién para volver a cargar los registros de la aeronave.

+ Asegurese de enviar el informe de problemas a tiempo para evitar que los
registros de dispositivos de sobrescriban y que no se pueda identificar el
problema.

* Los usuarios también pueden conectar un ordenador al Dock, exportar los
registros de dispositivos en DJI Assistant 2 (serie Enterprise) y, a continuacién,
cargar los registros de dispositivos en Informe de problemas de dispositivos.

Control remoto (se vende por separado)

El control remoto DJI RC Pro Enterprise (se vende por separado) se puede usar para
configurar el Dock y se puede vincular con la aeronave como control B. Durante las
pruebas de vuelo in situ, es posible tomar el control con el control remoto y controlar
manualmente el vuelo.
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Descripcién general

1. Palancas de control

Controle el movimiento de la aeronave tras obtener el control de la aeronave con el
control remoto. El modo de control de vuelo se puede establecer en Camera View
(Vista de cdAmara) >c+*>m@.

2. Botén de retroceso/funcién

Presidénelo una vez para regresar a la pantalla anterior. Presiénelo dos veces para
regresar a la pantalla de inicio.

3. Botén RPO

Mantenga presionado el botén hasta que el control remoto emita un pitido indicando
que comienza el RPO. La aeronave volara al ultimo punto de origen actualizado.
Presionelo de nuevo para cancelar el RPO.

4. Botén de detener vuelo

Presidnelo una vez para hacer que la aeronave frene y entre en vuelo estacionario
(solo cuando esta disponible el GNSS o el sistema de vision).

5. Selector de modo de vuelo

Los modos de vuelo son: Modo N (Normal), Modo S (Sport) y Modo F (Funcion).

El modo F se puede configurar en modo A (Posicién) o modo T (Tripode) en

DJI Pilot 2. La aeronave de la serie DJI Matrice 3D vuela en Modo N (Normal) de forma
predeterminada.

6. Botdn de encendido

Presiénelo una vez para comprobar el nivel de baterfa actual. Presiéneloy, a
continuacion, presiénelo de nuevo y manténgalo presionado para encender o apagar
el control remoto. Cuando el control remoto esté encendido, presiénelo una vez para
encender o apagar la pantalla tactil.

7. Pantalla tactil

Pulse la pantalla para usar el control remoto. Tenga en cuenta que la pantalla tactil no
es impermeable. Proceda con precaucion.

8. Botones personalizables C1/C2
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La funcién predeterminada del botén C1 es cambiar de la vista de camara gran
angular a la vista de camara con zoom. La funcién predeterminada del botén C2 es
cambiar de la vista del mapa a la vista de camara. Ejecute DJI Pilot 2 y acceda a la
Vista de cdmara. Pulse -« « > @ para configurar las funciones de estos botones.

Preparacion del control remoto

Cargando

Cargue el control remoto para activar la bateria interna antes de usarlo por primera vez.
El control remoto no se puede encender antes de activar la bateria interna.

K+ Losusuarios también pueden cargar el control remoto con el adaptador de
corriente (100 W) USB-C DJI que se incluye en el Kit de carga de la serie
DJI Matrice 3D (se vende por separado).

/\ * Descargue por completoy cargue el control remoto una vez cada tres meses. La
bateria se descarga si se guarda durante un periodo de tiempo prolongado.

Instalacion

1. Retire las palancas de control de las ranuras de almacenamiento y méntelas en el
control remoto.

2. Despliegue las antenas.

Activacion

El control remoto debe activarse antes de usarlo por primera vez y se requiere una
conexion a internet para la activacion. Pulse y, a continuacién, mantenga pulsado el
botén de encendido para encender el control remoto. Siga las instrucciones de la pantalla
para activar el control remoto.
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Uso del control remoto

Encendido/apagado

Presione el botén de encendido una vez para comprobar el nivel de bateria actual.

Presione el boton de encendido una vez, después otra y, a continuacién, manténgalo
presionado durante dos segundos, para encender o apagar el control remoto.

1.

Led de estado

2. Ledes de nivel de bateria

Led de estado

Patron de parpadeo

Rojo fijo
Parpadea en
rojo

Verde fijo
Parpadea en
azul
Amarillo fijo
Parpadea en
amarillo

Parpadea en
cian

Descripcion
Aeronave desconectada

La temperatura del control remoto es demasiado alta o
el nivel de bateria de la aeronave es bajo

Conectado con la aeronave

El control remoto se esta vinculando a una aeronave

Error de actualizacion del firmware

El nivel de bateria del control remoto es bajo

Las palancas de control no estan centradas

Ledes de nivel de bateria

Patrén de parpadeo

Nivel de bateria
76-100 %

51-75 %

26-50 %
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Patrén de parpadeo Nivel de bateria
® 0-25 %

Alerta del control remoto

El control remoto vibra o emite dos pitidos continuamente para indicar un error o una
advertencia. Preste atencién a los mensajes que aparezcan en la pantalla tactil o en la
aplicacion DJI Pilot 2. Deslice hacia abajo desde la parte superior de la pantalla y pulse 4x
para silenciarla.

Nota: Al silenciar el sonido, se desactivan todos los sonidos del control remoto, incluidos
los correspondientes a la alarma. Utilice la funcién de silenciar con precaucion.

Zona de transmisién dptima

La sefial entre la aeronave y el control remoto es mas fiable cuando las antenas estan
situadas respecto a la aeronave como se ilustra en la siguiente imagen.

El alcance de transmision 6ptimo se logra cuando las antenas estan orientadas hacia la
aeronave y el angulo entre estas y la parte posterior del control remoto es de 180° o0 270°.

</

< ﬁ; <

1.5 Enlace de comandos y de control (enlace C2)

El enlace de comandos y de control (C2) entre la aeronave y la estacién de control

se establece utilizando la tecnologia de transmisién de video DJI O3 Enterprise con las
antenas de transmision de video OcuSync y el sistema de transmision de video DJI O3
Enterprise para ofrecer una comunicacion estable y fiable. El enlace C2 proporciona la
sefial de control de la estacion de control a la aeronave para facilitar las operaciones en
tiempo real. Su rendimiento se puede ver en la seccién "Aeronave".

1.6 Configuracién del area de operacion en tierra

La aeronave despegara del Dock y también aterrizara en él. Se recomienda instalar una
valla protectora para que el personal que no esté autorizado no pueda acceder al area
donde esta instalado el Dock. Consulte el manual de instalacién y configuracién para
obtener mas informacién sobre la valla protectora.
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| >1.8m |

>0.6 m

>0.6 m >0.6 m

4—»@ «———>1.8m
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2 Rendimiento y limitaciones

2.1 Rendimiento

Consulte la seccion "Aeronave" y después General para obtener mas informacion sobre el
rendimiento detallado del vuelo de la aeronave.

2.2 Acciones prohibidas

Las acciones enumeradas a continuacion estan prohibidas:

*  NO use la aeronave en las proximidades de aeronaves tripuladas. NO interfiera en las
operaciones de aeronaves tripuladas. Manténgase alerta y aseglrese de que no haya
otra aeronave en el area de operaciones.

+ NOvuele la aeronave en lugares donde se celebran grandes eventos, incluidos, entre
otros, eventos deportivos y conciertos.

« NO vuele la aeronave sin autorizacién en areas prohibidas por la legislacién local.
Las areas prohibidas incluyen aeropuertos, fronteras nacionales, grandes ciudades
y areas densamente pobladas, sedes de eventos importantes, dreas donde se han
producido emergencias (como incendios forestales) y ubicaciones con estructuras
sensibles (como centrales nucleares, centrales eléctricas, centrales hidroeléctricas,
centros penitenciarios, carreteras muy transitadas, instalaciones gubernamentales y
zonas militares).

*  NO vuele la aeronave por encima de la altitud autorizada. NO use la aeronave para
transportar mercancias ni cargas ilegales o peligrosas.

* Aseglrese de haber entendido la naturaleza de la operacién de su vuelo (como ocio,
uso publico o fines comerciales) y de haber obtenido la aprobacion y autorizacion
que correspondan de los organismos gubernamentales competentes antes del
vuelo. Consulte a los organismos reguladores locales para obtener definiciones
exhaustivas y requisitos especificos. Tenga en cuenta que la realizacién de actividades
comerciales con aeronaves accionadas por control remoto puede estar prohibida en
determinados paises y regiones. Antes de volar, consulte y cumpla toda la legislacion
y las normativas locales correspondientes, ya que dichas normas pueden diferir de
las aqui indicadas.

* Respete la privacidad de los demas cuando use la cdmara. NO lleve a cabo
operaciones de vigilancia, como la grabacion de imagenes o video, de personas,
entidades, eventos, actuaciones, exposiciones o inmuebles sin autorizacién ni cuando
exista una expectativa de privacidad, incluso si las imagenes o el video se graban para
uso personal.
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+ Tenga en cuenta que, en determinadas zonas, la grabacion de imagenes y videos de
eventos, actuaciones, exposiciones o inmuebles comerciales con una cdmara puede
infringir derechos de autor u otros derechos legales, aunque las imagenes o los
videos se graben para uso personal.

+ NO use este producto para fines ilegales o inadecuados, como, por ejemplo,
espionaje, operaciones militares o investigaciones no autorizadas. NO invada la
propiedad privada de otras personas. NO use este producto para difamar, insultar,
acosar, ofender o amenazar a otras personas, ni tampoco para infringir de cualquier
otro modo los derechos que la ley les reconoce, como el derecho a la intimidad o a la
publicidad.

X+ Lealas Directrices de seguridad para obtener mas informacion sobre las
acciones prohibidas antes de usar la aeronave por primera vez.

2.3 Limitaciones relativas al centro de gravedad

El centro de gravedad original de la aeronave se ha ajustado antes de la entrega.

La aeronave cuenta con un E-Port y un E-Port Lite para conectar cargas Utiles de terceros.
Si se instala cualquier carga util de terceros en la aeronave, asegurese de ajustar el

centro de gravedad de la aeronave de acuerdo con sus directrices y requisitos. Consulte la
seccién "Puertos de expansion” para obtener mas informacion.
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3

Procedimientos habituales

3.1 Entorno del espacio aéreo

El Dock debe instalarlo un proveedor de servicio autorizado de DJI en un lugar apropiado.
Aseglrese de que todas las rutas de vuelo alrededor de la ubicacién de montaje se llevan
a cabo en un espacio abierto.

Entorno de funcionamiento

64

NO use ni pilote la aeronave en condiciones atmosféricas adversas, incluidos vientos
con velocidades superiores a 12 m/s, ' nieve, lluvia superior a 2 mm por horay
niebla.

Evite obstaculos, multitudes de personas, arboles y masas de agua (la altura
recomendada es, como minimo, 3 m sobre el agua).

La altitud maxima de despegue es de 4000 metros. El rendimiento de la aeronave
y su bateria se ve limitado cuando se vuela a altitudes elevadas. Vuele con cuidado.
Sivuela a una altitud elevada, se requiere una distancia de frenado vertical minima
de 20 m y una distancia de frenado horizontal minima de 50 m para garantizar la
seguridad de vuelo.

NO use la aeronave ni el Dock en un entorno donde haya riesgo de incendio o de
explosion.

Solo use el Dock y la aeronave para operaciones en el rango de temperatura de
funcionamiento. La temperatura de funcionamiento del Dock es de -25 a 45 °C(-13
a 113 °F). La temperatura de funcionamiento de la aeronave es de -20 a 45 °C (-4

a 113 °F). @ En entornos con temperaturas bajas, use la retransmisién en directo
de la cdmara del Dock para comprobar que la cubierta del Dock y la aeronave no
estén cubiertas de nieve ni hielo y que las hélices no se hayan congelado. NO vuele
en condiciones de nieve, ni cuando la temperatura se encuentre entre -5y 5 °C (23
y 41 °F) y la humedad sea superior al 85 %. De lo contrario, las hélices podrian
congelarse durante el vuelo, lo que afectard a la seguridad de vuelo.

Antes del vuelo, asegUrese de establecer una ubicacion alternativa para el aterrizaje.
La aeronave volara a la ubicacion alternativa para el aterrizaje cuando el Dock no sea
apto para aterrizar. Siga las instrucciones que aparecen en la aplicacién DJI Pilot 2
para establecer una ubicacion alternativa para el aterrizaje cuando configure el Dock.
Debe colocarse una sefial llamativa cerca de la ubicacion alternativa para el aterrizaje.
Aseglrese de que no haya obstaculos en un radio de un metro alrededor de la
ubicacioén alternativa para el aterrizaje.
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[1] La aeronave puede soportar velocidades de viento de hasta 8 m/s durante el despegue y el
aterrizaje.

[2] Silatemperatura es inferior a -20 °C (-4 °F), la aeronave no podra ejecutar tareas de vuelo.

Restricciones de vuelo y desbloqueo

Sistema Geospatial Environment Online (GEO)

El sistema Geospatial Environment Online (GEO) de DJI es un sistema de informacion
global que proporciona informacién en tiempo real sobre seguridad de vuelos 'y
actualizaciones de restricciones y evita que los VANT vuelen en espacios aéreos
restringidos. En circunstancias excepcionales, las areas restringidas se pueden
desbloquear para permitir el vuelo. Antes de eso, el usuario debe enviar una solicitud

de desbloqueo basada en el nivel de restriccion actual en el area de vuelo prevista. Es
posible que el sistema GEO no cumpla completamente con las leyes y normativas locales.
Los usuarios seran responsables de la seguridad de su propio vuelo y deben consultar
con las autoridades locales sobre los requisitos legales y reglamentarios pertinentes
antes de solicitar el desbloqueo de un vuelo en una zona restringida.

Zonas GEO

El sistema GEO de DJI designa ubicaciones de vuelo seguras, proporciona niveles de
riesgo y avisos de seguridad para vuelos individuales, y ofrece informacion sobre

el espacio aéreo restringido. Todas las areas de vuelo restringidas se denominan
“zonas GEO"y se dividen en Zonas restringidas, Zonas de autorizacion, Zonas de
advertencia, Zonas de advertencia reforzada y Zonas de altitud. Las zonas GEO
incluyen, entre otros, aeropuertos, lugares de eventos importantes, areas donde se
han producido emergencias (como incendios forestales), centrales nucleares, centros
penitenciarios, instalaciones gubernamentales y zonas militares. Los usuarios pueden
visualizar informacién de GEO en tiempo real con DJI FlightHub 2.

De forma predeterminada, el sistema GEO limita los vuelos o despegues dentro de zonas
que pueden causar problemas de seguridad. Encontrard un mapa de zonas GEO con
informacién completa sobre este tipo de zonas en todo el mundo en el sitio web oficial de
DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Las configuraciones y alertas proporcionadas por DJI sobre las operaciones dentro de
las zonas GEO son solo para ayudar al usuario a garantizar la seguridad de vueloy NO
garantizan el pleno cumplimiento de todas las leyes y normativas locales. Antes de cada
tarea de vuelo, el usuario es responsable de solicitar asesoramiento sobre las leyes, las
normativas y los requisitos locales relativos a la seguridad de la aeronave.
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Restricciones de vuelo en zonas GEO

La siguiente seccion describe en detalle las restricciones de vuelo para las zonas GEO
mencionadas anteriormente.

Zona GEO Restriccion de vuelo Escenario
Zonas restringi- Los VANT tienen prohibido volar ~ La aeronave no podra despegar.
das (rojo) en zonas restringidas. Si ha obte-

nido permiso para volar en una

zona restringida, visite https://fly-

safe.dji.com/unlock o péngase

en contacto escribiendo a flysa-

fe@dji.com para desbloquear la

zona.

Zonas de auto-  La aeronave no podra despegar Para volar en una zona de au-

rizacion (azul) en una zona de autorizacion a torizacion, el usuario debera en-
menos que obtenga un permiso  viar una solicitud de licencia de
para volar en el area. desbloqueo y sincronizar la licen-
cia con el Dock con la aplicacion
DJI Pilot 2.
Zonas de adver- La aeronave puede volar en esa La aeronave puede volar en esa
tencia (amarillo) zona. zona. Consulte la informacién so-
Zonas de adver- bre GEO que se muestra en
tencia reforzada DJI FlightHub 2 y manténgase
(naranja) alerta.
Zonas de altitud La altitud de la aeronave esta limi- Si la altitud de vuelo planificada
(gris) tada cuando vuela dentro de una supera la altitud maxima de la ae-
zona de altitud restringida. ronave, la aeronave del Dock no

podra despegar y se mostrara un
aviso en DJI FlightHub 2.

Espacio de seguridad

Espacios de seguridad para zonas restringidas/zonas de autorizacién: Para impedir que
la aeronave se adentre de manera fortuita en una zona restringida o en una zona de
autorizacién, el sistema GEO establece alrededor de estas un espacio de seguridad de
unos 20 m. Tal y como se indica en la ilustracién siguiente, si esta en un espacio de
seguridad, la aeronave solo puede realizar el despegue o el aterrizaje en una ubicacién
que esté alejada de la zona restringida o de autorizacién. La aeronave no puede
acercarse a la zona restringida o de autorizacién a menos que se haya aprobado una
solicitud de desbloqueo. Una vez que haya salido del espacio de seguridad, la aeronave
no podra regresar a este.
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Espacios de seguridad para zonas de altitud restringida: Alrededor de las zonas de altitud
restringida, se establece un espacio de seguridad de unos 20 m. Como se muestra en la
siguiente ilustracién, si se aproxima en horizontal al espacio de seguridad de una zona de
altitud, la aeronave comienza a reducir gradualmente la velocidad de vuelo y mantiene
vuelo estacionario fuera del espacio de seguridad. Si se aproxima en vertical al espacio de
seguridad desde la parte inferior, la aeronave podra ascender y descender, o volar en una
direccion opuesta a la zona de altitud restringida. La aeronave no podra volar hacia dicha
zona de altitud. Una vez que haya salido del espacio de seguridad, la aeronave no podra
regresar al mismo en direccién horizontal.

o o

Bd | &
X 3

] o]

2 4 2
r_’l A |3
y E
I 5m
o | 6
3
1. Zona restringida/zona de autorizacién 4. Zona de altitud
2. Espacio de seguridad 5. Limite de altitud
3. Terreno 6. Altitud de vuelo

/\ * Alcrear unatarea de vuelo en la Biblioteca de planes de tareas, aseglrese
de que la ruta de vuelo seleccionada no atraviese ninguna zona GEO y que
la altitud del RPO y la altitud de la ruta de vuelo estén, como minimo, 5 m
por debajo de la altitud de vuelo maxima permitida en la zona de altitud.
Se recomienda que la ruta de vuelo mantenga una distancia horizontal con
respecto a las zonas GEO de, como minimo, 20 m.

Desbloqueo de zonas GEO

Para satisfacer las necesidades de diferentes usuarios, D]l ofrece dos modos de
desbloqueo: desbloqueo automatico y desbloqueo personalizado. Los usuarios pueden
enviar las solicitudes de desbloqueo que correspondan en el sitio web de DJI Fly Safe.

El desbloqueo automatico esta disefiado para desbloquear zonas de autorizacion.
Para completar el desbloqueo automatico, el usuario debera enviar una solicitud de
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desbloqueo en el sitio web de DJI Fly Safe: https://fly-safe.dji.com/unlock Una vez
aprobada la solicitud de desbloqueo, el usuario puede conectar el control remoto al
puerto USB-A del Dock, encender la aeronave y asegurarse de que esta vinculada al Dock,
y sincronizar la licencia de desbloqueo con el Dock a través de la aplicacién DJI Pilot 2
para desbloquear la zona. El usuario puede designar un periodo de desbloqueo durante
el que se pueden operar varios vuelos.

El desbloqueo personalizado esta diseflado para usuarios con requisitos especiales.
Designa areas de vuelo personalizadas definidas por el usuario y proporciona
documentos de permiso de vuelo especificos para las necesidades de diferentes
usuarios. Esta opcién de desbloqueo esta disponible en todos los paises y regiones, y
se puede solicitar en el sitio web de DJI Fly Safe: https://fly-safe.dji.com/unlock.

Para obtener mas informacién sobre el desbloqueo, visite https://fly-safe.dji.com o
escriba a flysafe@dji.com.

Restricciones de la altitud y la distancia maximas de vuelo

La altitud maxima de vuelo restringe la altitud de vuelo de la aeronave, mientras que

la distancia méaxima de vuelo restringe el radio de vuelo de la aeronave alrededor del
Dock. Estos limites se pueden establecer con DJI FlightHub 2 para mejorar la seguridad de
vuelo. La altitud maxima de vuelo es 120 m (393.7 ft) de manera predeterminada. Vuele a
altitudes inferiores a la altitud maxima de conformidad con todas las leyes y normativas
locales. M

[1] Las restricciones de altitud maxima de vuelo varian en distintas regiones. NO vuele por

encima de la altitud maxima de vuelo establecida por la legislacion y las normativas locales
correspondientes.

e
1I

3
S R

Punto de origen no actualizado manualmente durante el vuelo

—_

Altitud maxima

2. Punto de origen
3. Distancia maxima
4, Altitud de la aeronave al encenderla
Restricciones de vuelo Aviso de DJI FlightHub 2
Altitud La aeronave no puede exceder el va- | La altitud de la ruta de vuelo es ma-
max. de lor de altitud maxima de vuelo esta- | yor que la altitud maxima; el Dock
vuelo blecido en DJI FlightHub 2. no podra ejecutar la tarea de vuelo.
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Distancia
maxima

Restricciones de vuelo

La distancia en linea recta desde
la aeronave hasta el punto de ori-
gen no puede exceder la distancia
maxima de vuelo establecida en
DJI FlightHub 2.

Aviso de DJI FlightHub 2

La distancia de la ruta de vuelo es
mayor que la distancia maxima; el
Dock no podra ejecutar la tarea de
vuelo.

/\ * Laaeronave no podra despegar sila sefial GNSS es débil.

+ Porrazones de seguridad, NO vuele la aeronave cerca de aeropuertos,
carreteras, estaciones de tren, lineas de ferrocarril, centros urbanos u otras

zonas sensibles.

X+ Abrala pagina Proyectos de DJI FlightHub 2y haga clic en &> i para gestionar
las dreas de vuelo personalizadas (zonas de operacién definidas por el usuario)
y zonas GEO personalizadas (zonas de exclusion aérea definidas por el usuario),
o importar los datos de los obstaculos. La aeronave puede evitar las zonas GEO
personalizadas y los obstaculos importados durante el RPO o al realizar tareas
FlyTo.

3.2 Entorno de radiofrecuencias

Permanezca extremadamente alerta cuando vuele cerca de areas con interferencias

magnéticas o de radio. Se recomienda conectar el control remoto B durante las
pruebas de vuelo. Preste mucha atencion a la calidad de transmision de video y la
intensidad de la sefial en DJI Pilot 2. Las fuentes de interferencias electromagnéticas
incluyen, entre otras, las lineas de alta tensién eléctrica, estaciones de transmisién
eléctrica a gran escala o estaciones base méviles o torres de radiodifusion. La
aeronave puede comportarse de manera anémala o perder el control al volar en
areas con demasiadas interferencias. Regrese al Dock y aterrice la aeronave, y
Unicamente haga planes de tareas para el futuro cuando la prueba de vuelo sea

estable.

Vuele en areas abiertas. Los edificios altos, las estructuras de acero, las montaias, las

rocas o los arboles altos pueden afectar a la precisién del sistema GNSS y bloquear la

sefal de transmision de video.

Cuando se use con varias aeronaves, asegurese de que la distancia entre cada

aeronave sea superior a 10 m para evitar interferencias.

Evite interferencias entre el Dock y otros equipos inaldmbricos. Se recomienda apagar
cualquier dispositivo Wi-Fi o Bluetooth cercano.
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3.3 Uso del equipo de despegue y aterrizaje

El Dock puede albergar una aeronave, desde donde puede despegar y aterrizar. El Dock
también puede cargar la baterfa de la aeronave y proporcionar un entorno adecuado
para almacenar la aeronave.

3.4 Distancia a la estacion de control

Cuando el usuario realiza operaciones automatizadas de forma remota mediante DJI
FlightHub 2, la aeronave despegara del Dock y también aterrizara en él. Se recomienda
instalar una valla protectora para que el personal que no esté autorizado no pueda
acceder al area donde esta instalado el Dock. Si usa el Dock in situ, asegurese de que

no se realiza ningln plan de vuelo en DJI FlightHub 2 y de que la aeronave ha aterrizado
dentro del Dock antes de entrar dentro de la valla protectora. Una vez que acceda al area,
aseglrese de pulsar el boton de parada de emergencia del Dock.

Durante una tarea de vuelo, la aeronave debe estar a una distancia superior a 10 m con
respecto a los usuarios para garantizar la seguridad.

| >1.8m |

>0.6 m

>0.6 m >0.6 m

4—.@ «————>1.8m

=

/\ * Siesnecesario despegary aterrizar la aeronave mediante el control remoto,
la aeronave debe estar a una distancia superior a 10 m con respecto al piloto
para garantizar la seguridad. Mantenga la aeronave dentro de su linea de vision
directa en todo momento.
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3.5 Montaje del sistema

El Dock debe instalarlo un proveedor de servicio autorizado de DJI con la aeronave
preparada in situ al mismo tiempo, para que el Dock y la aeronave se configuren tras
el montaje y la instalacién.

Para asegurarse de que el Dock y la aeronave funcionan correctamente, ejecute una
prueba de vuelo in situ de operacién automatica en DJI FlightHub 2 tras completar la
configuracion del Dock.

Consulte el Manual de instalacién y configuracién de DJI Dock 2 para obtener mas
informacion.

/\ * Aseglrese de contactar con un proveedor de servicio autorizado de D)l para
la instalacion. Es posible que surjan riesgos para la seguridad del usuario si
este instala el producto. Péngase en contacto con Asistencia técnica de DJI para
obtener mas informacién sobre los proveedores de servicio autorizados de DJI.

3.6 Lista de comprobacién previa al vuelo

Tras afiadir una nueva ruta de vuelo o cambiar la configuracién de la ruta de vuelo, se
recomienda realizar una prueba de vuelo in situ para asegurarse de que el Dock funcione
con normalidad.

Lista de comprobacién in situ

+ Aseglrese de que no haya ninguna sustancia extrafia en el puerto de la bateria de la
aeronave.

+ Asegurese de que la bateria esté instalada firmemente, de que las bandas de sujecién
de la bateria estén enganchadas en su lugar y de que los brazos de bloqueo de la
bateria estén bien apretados.

+ Aseglrese de que las hélices estén montadas correctamente y no presenten dafios
ni deformaciones y de que no haya ningiin material extrafio dentro ni encima de los
motores ni de las hélices.

+ Aseglrese de que los objetivos del sistema de vision, las camaras con estabilizador,
el cristal de los sensores infrarrojos y las luces auxiliares estén limpios y no estén
bloqueados de ninguna manera.

+ Aseglrese de que las tapas de la ranura para tarjeta microSD, el puerto auxiliar USB-C
(E-Port Lite) y el E-Port estén cerradas correctamente.

+ Aseglrese de que el anemometro gire correctamente y de que la superficie del
pluviometro esté libre de suciedad u sustancias extrafias.
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Aseglrese de que la superficie de la plataforma de aterrizaje esté libre de suciedad u
sustancias extrafias.

Asegurese de que el sensor de temperatura y humedad del interior de la cubierta del
Dock no quede bloqueado en modo alguno.

Aseglrese de que la aeronave esté colocada correctamente sobre la plataforma de
aterrizaje y de que la orientacion de la aeronave esté alineada con la marca en forma
de flecha. Para garantizar la seguridad de vuelo, aseglrese de que no haya ningun
obstaculo en un radio de 5 m del Dock.

Asegurese de que el boton de parada de emergencia esté liberado.

Modifique la configuracién de la aeronave con el control remoto en funcién de sus
necesidades. Compruebe la configuracion de la distancia de frenado ante obstaculos,
la distancia de advertencia y la configuraciéon de la cdmara con estabilizador en

DJI Pilot 2.

Lista de comprobacién de D]l FlightHub 2

72

Abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2, haga clic en &> &y compruebe lo
siguiente:

+ Asegurese de que el estado del Dock sea Idle (Inactivo) y de que el estado de la
aeronave sea Standby (En espera) o Powering Off (Apagandose).

+ Asegurese de que la velocidad del viento, la temperatura y las precipitaciones
estén dentro de un rango logico y que la conexién de red del Dock sea estable.

+ Haga clic en En directo para visualizar la retransmisién en directo del Dock.
Aseglrese de que la superficie de la cubierta del Dock esté libre de obstaculos,
nieve o hielo.

+ Haga clic en Accién para comprobar el estado del dispositivo. Aseglrese de
que el RTK del Dock esté calibrado, que la convergencia de los datos RTK se
haya realizado, la sefial satelital sea intensa y la memoria del dispositivo tenga
suficiente espacio libre.

+ Asegurese de activar la deteccién de obstaculos de la aeronave y la baliza por la
noche. Asegurese de establecer la altitud de vuelo maxima, la distancia de vuelo
maéaxima y la altitud de la ruta alternativa en funcién de las condiciones de vuelo
reales.

En la pagina Dispositivos, asegurese de que el firmware del Dock y el de la aeronave
estén actualizados a la versién mas reciente.

Aseglrese de haber establecido una ubicacion alternativa para el aterrizaje.

Compruebe la siguiente configuracion de ruta de vuelo:
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+ Asegurese de que la ruta de vuelo no atraviese zonas GEO y que la ruta de
vuelo mantenga una distancia horizontal con respecto a las zonas GEO de, como
minimo, 20 m.

+ Compruebe el punto de despegue, el modo de altitud y la altitud de vuelo. Al volar
cerca de una zona GEO, se recomienda establecer la altitud de la ruta de vuelo en,
como minimo, 5 m por debajo de la altitud de vuelo maxima permitida en la zona
de altitud restringida.

+ Alcrear el plan de una tarea, procure establecer una altitud de RPO que sea, como
minimo, 5 m inferior a la altitud de vuelo maxima permitida en la zona de altitud
restringida.

+ Preste atencion a la altitud y velocidad de vuelo, el nivel de bateria y otros parametros
de vuelo durante la prueba de vuelo.

+ Para evitar colisiones en pleno vuelo, divida el espacio aéreo de vuelo cuando haya
varias aeronaves operando simultdaneamente.

« Verifique si la identificacion a distancia esta actualizada y funciona.

/\ * Pormotivos de seguridad, se recomienda vincular el control remoto como
control B antes de las pruebas de vuelo.

+ Alimportar rutas de vuelo a DJI FlightHub 2, asegurese de que la fuente de
la sefial RTK de la ruta de vuelo sea la misma que la usada para calibrar el
modulo RTK del Dock, para garantizar asi la precisién de vuelo. De lo contrario,
se producen divergencias entre la trayectoria de vuelo real de la aeronave y la
ruta de vuelo preestablecida, lo que puede hacer incluso que la aeronave se
estrelle.

£ - Trasiniciar el plan de una tarea, el Dock comprobara automaticamente si las
condiciones del entorno (velocidad del viento, precipitaciones y temperatura)
son aptas para ejecutar tareas de vuelo. Para garantizar la seguridad de vuelo, la
aeronave no podra despegar en las siguientes condiciones:

+ Lavelocidad del viento es superior a 8 m/s.

+ Las precipitaciones superan los 2 mm por hora.

+ Latemperatura ambiente es inferior a -20 °C (-4 °F).

+ Se hapulsado el boton de parada de emergencia.

+ Se ha desactivado la fuente de alimentacién del Dock.

+ Elnivel de la bateria de vuelo inteligente es inferior al 30 %.

+ Lasefal satelital de la aeronave es débil (el icono de satélite de la aeronave
se muestra en rojo en DJI FlightHub 2).

+ Se ha alcanzado la vida util de la bateria.
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+ Se ha producido un error en la cubierta del Dock.

+ Elfirmware del Dock y el de la aeronave no son compatibles. Asegurese de
actualizar el firmware del Dock y el de la aeronave a la versién mas reciente
antes de ejecutar una tarea de vuelo.

+ Enlas siguientes situaciones, el Dock y la aeronave no pueden realizar una tarea
multidock:

+ Ladistancia entre los Docks de despegue y aterrizaje es superior a 15 km.
+ El Dock de despegue o aterrizaje no se encuentra en estado inactivo.

+ Elfirmware de los Docks no estd actualizado a la version vxxx o una version
posterior.

+ Las ubicaciones de los Docks no se han vuelto a calibrar antes de realizar
una tarea multidock.

+ EIRTK de la aeronave no esta fijado.

+ Sise selecciona la precision del posicionamiento como RTK en la Biblioteca
de planes de tareas, la aeronave despegara y esperara a que se realice la
convergencia del RTK antes de realizar una tarea de vuelo. La aeronave aterriza
en el Dock si el RTK no puede realizar la convergencia.

+ Siaparece un mensaje de advertencia en DJI FlightHub 2, haga clic en él para
visualizar los detalles de la advertencia y siga las instrucciones para llevar a cabo
la depuracion a distancia.

*  Pruebe a reducir la altitud de vuelo y la altitud de RPO para suavizar el efecto de
la condicién de viento fuerte. Al mismo tiempo, compruebe la altitud de vueloy
la altitud de RPO para asegurarse de que no haya ningln obstaculo durante el
vuelo o el RPO.

3.7 Encendido del sistema

Encendido/apagado de la aeronave

La aeronave se encendera automaticamente si se inicia una tarea de vuelo, y aterrizara en
el Dock y se apagara automaticamente después de completar la tarea de vuelo.

Pulse el botén de encendido una vez y, a continuacién, pulselo de nuevo y manténgalo
pulsado para encender o apagar manualmente la aeronave.
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Conexion del Dock y la aeronave

El Dock y la aeronave se vinculan y activan durante la configuracion del Dock. Si se utiliza
una aeronave diferente, siga estos pasos para vincular el Dock y la aeronave:

1.

Afloje los tornillos de la puerta del gabinete eléctrico con una llave hexagonal de
2.5 mm. Tire de la puerta del gabinete eléctrico para abrirla y ver el panel de
operaciones.

Pulse y, a continuacion, mantenga pulsado el botén de encendido para encender la
aeronave.

Mantenga pulsado el boton de enlace del gabinete eléctrico y, a continuacién,
mantenga pulsado el botén de encendido de la aeronave durante mas de

cinco segundos. Durante el proceso de vinculacion, los indicadores de estado de la
cubierta del Dock parpadearan en azul y el Dock emitira pitidos cortos.

Cuando la vinculacién se haya realizado correctamente, los indicadores de estado del
Dock parpadearan en blanco.

La aeronave debe activarse antes del primer uso. Siga los pasos indicados a continuacion
para realizar la activacion:

Método 1: Aseglrese de que el Dock y la aeronave estén vinculados. Conecte el
puerto USB-C del control remoto al puerto USB-A del gabinete eléctrico del Dock.
Ejecute DJI Pilot 2 y siga las indicaciones de la aplicacién para realizar la activacion.

Método 2: Encienda la aeronave y el control remoto, ejecute DJI Pilot 2, seleccione la
serie Matrice 3D en la pagina de inicio para vincular el control remoto y la aeronave y
siga las indicaciones de la aplicacién para realizar la activacién.

X

« Aseglrese de que el control remoto esté conectado a Internet durante la
activacion.
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Calibraciéon del moédulo RTK del Dock

El Dock integra antenas RTK duales para permitir un posicionamiento con precisién
centimétrica cuando se utiliza con una aeronave de la serie DJI Matrice 3D.

Para garantizar la precisién de la ruta de vuelo, asegurese de que el médulo RTK del Dock
se haya calibrado antes de realizar una tarea de vuelo RTK. Los datos del médulo RTK

del Dock se calibran con el control remoto ya durante la configuracion del Dock, por lo
que no deben ser recalibrados si la ubicacion del Dock sigue siendo la misma. Si el Dock
se mueve, vuelva a calibrar la ubicacion del Dock en DJI Pilot 2 con el control remoto.
Consulte el Manual de instalacién y configuracion para obtener mas informacion.

/\ * Aseglrese de que la plataforma de aterrizaje esté libre de obstaculos y que las
antenas RTK no estén bloqueadas. De lo contrario, las sefiales serdn bloqueadas
y el rendimiento del posicionamiento se vera afectado.

+ Al establecer la ubicacion de aterrizaje alternativa o realizar tareas RTK, NO
mueva la ubicacion del Dock, reinicie el Dock ni vuelva a calibrar la ubicacién del
Dock.

+ Una alta actividad o centelleo ionosféricos pueden afectar a la precisién del
posicionamiento RTK. En ese caso, no se recomienda calibrar la posicion del
Dock.

X+ Losusuarios pueden abrir la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2y hacer clic en
#1>E > Acciones para visualizar el estado RTK del Dock.

Vinculaciéon del control remoto como control B

Para garantizar la seguridad de la prueba de vuelo, puede usar el control remoto para
controlar la aeronave manualmente durante las pruebas de vuelo in situ tras vincularse
a la aeronave como control B. Vincule el control remoto a la aeronave como control B
siguiendo los pasos que figuran a continuacion:

1. Encienda el control remoto y la aeronave.

2. Ejecute DJI Pilot 2 y seleccione la serie Matrice 3D en la pagina de inicio.

3. Pulse Controller A (Control A) > Switch to Controller B (Cambiar a control B).
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(. )

Controller A Management

Device Health Management

Switch to Controller B

Link to Aircraft

& v

Mantenga presionado el botén de encendido de la aeronave durante mas de
cuatro segundos. La aeronave emitira un pitido y sus ledes de nivel de bateria
parpadearan en secuencia.

Sila vinculacién es correcta, el control remoto emitird dos pitidos.

/\ * Aseglrese de vincular primero el Dock con la aeronave y luego vincular el

control remoto con la aeronave.

Configuracién de la aeronave con el control remoto

Durante las pruebas de vuelo in situ, los usuarios pueden modificar la configuracién de la
aeronave con el control remoto en funcién de sus necesidades.

1.
2.

Vincule la aeronave con el control remoto B.

Ejecute DJI Pilot 2 y pulse Enter Camera View (Entrar en la vista de cdmara) en la
pagina de inicio para acceder a Preflight Check (Comprobar antes del vuelo). Una
vez que haya finalizado la comprobacién previa al vuelo, de manera predeterminada
se redirigira a los usuarios a la vista de cdmara.

Pulse ««+ en la parte superior derecha de la pantalla para modificar la configuracion
de la aeronave:

a. ® Configuracién del sistema de deteccién: establezca la distancia de frenado
horizontal y vertical ante obstaculos y la distancia de advertencia. Se recomienda
usar los valores predeterminados.

b. @ Configuracién del estabilizador: realice la Gimbal Auto Calibration (Calibracién
automatica del estabilizador) siguiendo las instrucciones.

C. Maodulo RTK: aseglrese de que Maintain Positioning Accuracy (Mantener
precision de posicionamiento) esté activado.

© 2024 DJI. Todos los derechos reservados. 77



DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

Calibracién de la aeronave

Calibracién de la brdjula de la aeronave

Calibre la brujula cuando se lo solicite DJI Pilot 2 o DJI FlightHub 2, o cuando el indicador
de estado parpadee en rojo y amarillo alternativamente. Observe lo siguiente al calibrar
la brajula:

& .

NO calibre la brdjula en ubicaciones donde haya interferencias magnéticas
fuertes, como en la proximidad de imanes, estacionamientos o emplazamientos
de obras con estructuras subterraneas de hormigén armado.

Durante la calibracién, NO lleve consigo materiales ferromagnéticos, como
teléfonos moviles.

DJI Pilot 2 mostrara un mensaje si la brujula se ve afectada por fuertes
interferencias después de completar la calibracién. Siga las instrucciones que
se muestran en pantalla para resolver el problema de la brujula.

Si aparece un aviso de interferencias de la brujula en DJI FlightHub 2 o DJI
Pilot 2, la aeronave no podra despegar. Calibre la brujula tan pronto como sea
posible para garantizar el rendimiento del vuelo de la aeronave.

Se recomienda calibrar la brdjula antes de despegar en las siguientes
situaciones: despegar por primera vez después de que la aeronave haya estado
almacenada durante un periodo de tiempo prolongado, despegar después de
haber estado colocada cerca de objetos con una elevada carga magnética o
despegar de noche.

Procedimiento de calibracion

Realice la calibracion en un area abierta, vincule la aeronave al control remoto By tome
el control de la aeronave. Después, siga los pasos a continuacion para completar la
calibracién.

1. Ejecute DJI Pilot 2 y acceda a la vista de camara en la pantalla de inicio. Pulse « >
3 > Sensor Status (Estado del sensor) > Compass (Brujula)y, a continuacion, pulse
Calibrate Compass (Calibrar brujula) para iniciar la calibracion. Los indicadores de
estado de la aeronave se iluminan en amarillo fijo para indicar que la calibracién ha
comenzado.

2. Mantenga la aeronave en posicién horizontal a 1.5 m (4.92 pies) sobre el terreno y
girela 360 grados alrededor del eje central. Los indicadores de estado de la aeronave
se iluminan en verde fijo.
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3. Mantenga la aeronave en posicién vertical tal como se muestra en la figura y girela
360 grados alrededor del eje central.

4. Vuelva a calibrarla si los indicadores de estado de la aeronave parpadean en rojo.

/\ * Sielindicador de estado de la aeronave parpadea en rojo y amarillo
alternativamente después de completarse la calibracién, esto indica que la
ubicacién actual no es adecuada para volar debido al nivel de interferencias
magnéticas. Escoja otra ubicacién.

X+ Aparecera un mensaje en D]l Pilot 2 si se requiere calibrar la bréjula antes de
despegar. El mensaje desaparecera después de que se complete la calibracion.

+ Sivuelve a aparecer el mensaje en DJI Pilot 2 al colocar la aeronave sobre el
terreno tras la calibracién, intente mover la aeronave a una ubicacién diferente.

Calibracién del estabilizador

Acceda a la vista de camara de DJI Pilot 2 y pulse « > @ para iniciar la Calibracion
automatica del estabilizador.

3.8 Despegue/aterrizaje

Despegue/aterrizaje automaticos

La cubierta del Dock se abre después de iniciar una tarea de vuelo, y la aeronave despega
desde el Dock. Una vez que despegue la aeronave, la cubierta del Dock se cerrardy la
aeronave comenzara a realizar la tarea de vuelo.
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Una vez finalizada la ruta de vuelo, la aeronave volara por encima del Dock y la cubierta
del Dock se abrira automaticamente para permitir aterrizar a la aeronave. Una vez que la
aeronave haya aterrizado, la cubierta del Dock se cerrard automaticamente.

Despegue/aterrizaje manual

Se puede utilizar el control remoto para controlar la aeronave manualmente durante las
pruebas de vuelo in situ. Para arrancar y detener los motores de la aeronave, se usa el
comando de palancas combinado (CSC) ilustrado a continuacién.

Despegue

Ejecute un comando de palancas combinado (CSC) como se muestra a continuacién
para arrancar los motores. Una vez que los motores hayan empezado a girar, suelte
ambas palancas a la vez. Empuje la palanca del acelerador hacia arriba lentamente para
despegar.

Despegue inmediatamente después de que los motores comiencen a girar. De lo
contrario, la aeronave podria perder el equilibrio, derrapar o incluso despegar por si
misma, lo que podria ocasionar dafios materiales o lesiones.

Aterrizaje

Para aterrizar, empuje hacia abajo la palanca del acelerador hasta que la aeronave toque
el suelo. Hay dos métodos para parar los motores:

Método 1: cuando la aeronave haya aterrizado, mueva la palanca del acelerador hacia
abajo y manténgala en esa posicién hasta que los motores se detengan.

AN

()

@
&

Palanca del acelerador (palanca izquierda en Modo 2)

Método 2: mueva la palanca del acelerador hacia abajo y efectie el mismo CSC que se
uso para arrancar los motores. Suelte ambas palancas cuando se hayan detenido los
motores.
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Las hélices pueden ser peligrosas mientras estan girando. Manténgase alejado
de las hélices y motores en rotaciéon. NO arranque los motores en espacios
cerrados o en caso de que haya personas en las inmediaciones.

No suelte el control remoto mientras los motores estén en funcionamiento.

NO detenga los motores en pleno vuelo, a menos que se produzca una
situacién de emergencia en la que esta maniobra reduzca el riesgo de ocasionar
dafios materiales o lesiones.

Se recomienda usar el método 1 para detener los motores. Si se usa el
método 2 para detener los motores, la aeronave podria volcar si no estd posada
en tierra por completo. Use el método 2 con precaucion.

Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto.

3.9

Vuelo planeado y manual

Procedimiento de vuelo

El procedimiento operativo en DJI FlightHub 2y el procedimiento automatizado de vuelo
del Dock y la aeronave se muestran en la siguiente imagen:

D)l FlightHub 2
£l Dock y la aeronave

Vincule el Dock al proyecto

estion de dispositivos)
& positives) Encienda la aeronave

L Abrala cubierta del Dock
Gestion del area de la Zona de vuelo personalizada
Zonas GEO personalizadas
La aeronave esta despegando
Cierre la cubierta del Dock

Accion de pérdida de sefial
de altitud del RPO

—

Controles de vuelo en directo

Control de la aeronave obtenido
(ventana de estado del dispositivo)

'

Despegue

—

Control de instrumentos

Control de vuelo Tareas FlyTo
Comandos del teclado

Operaciones enla nube —l

> Vuelo automético
Tareas de ruta de vuelo
Reanudacion de Edite la ruta de vuelo Ruta de trayectoria Ruta l
la ruta de vuelo (Biblioteca de rutas de vuelo) de drea
« — — -
TS La aeronave se dirige al Dock
Toma de control l
Abra a cubierta del Dock
La aeronave estd aterrizando
Planee la tarea de vuelo Precision de
(Biblioteca de planes de posicionamiento
Temporizador del plan
Cierre la cubierta del Dock

Mantenimiento de dispositivos

Detalles del proyecto

Biblioteca de modelos de
archivos multimedia

!

en tiempo real

v

directo

(Trayectoria de vuelo Estados de los dispositivos
Mensajes de advertencia Retransmisiones en

Fotos Videos
Cartografia

Rote y pliegue las hélices

|

Cargue archivos multimedia
en D)l FlightHub 2

|

Apague la aeronave
Cargue las baterias
Espere al siguiente vuelo

Detalles de los dispositivos Depuracion a
distancia Informe de problemas
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K + Paraobtener mas detalles, consulte la Guia de usuario de DJI FlightHub 2 que esta
disponible en https://fh.dji.com/user-manual/en/overview.html.

Tareas de ruta de vuelo

DJI FlightHub 2 proporciona gestién de rutas de vuelo y planes de tareas. La Biblioteca
de rutas de vuelo permite a los usuarios crear y editar rutas de vuelo, y la Biblioteca de
planes de tareas les permite designar rutas de vuelo y crear planes de tareas en funcion
de sus necesidades reales. La aeronave despegara automaticamente de acuerdo con la
ruta de vuelo y el Temporizador del plan preestablecido.

Vaya a la Gufa de usuario de DjI FlightHub 2 para obtener mas informacién sobre la edicién
de rutas de vuelo y la planificacién de tareas de ruta de vuelo.

Controles de vuelo en directo

DJI FlightHub 2 permite enviar comandos directamente a la aeronave que

esta vinculada con el Dock y usar la aeronave de forma remota. Vaya a la

Guia de usuario de DJI FlightHub 2 y consulte la seccion "Controles de vuelo en directo”
para obtener mas informacion.

Controles de vuelo in situ

Una vez obtenido el control de la aeronave, se puede utilizar el control remoto para
controlar la aeronave manualmente durante las pruebas de vuelo in situ. Las palancas de
control se pueden usar en Modo 1, Modo 2 o Modo 3, como se indica a continuacién.

Modo 1
S > ¢ »
Vo4
L L fl
‘.'v'\ 3 -
L IO S > L RO 2 >
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El modo predeterminado de la palanca de control del control remoto es el Modo 2.
Ejecute DJI Pilot 2, acceda a la Vista de camara y pulse ¢ *+> @ para modificar el modo de
la palanca de control del control remoto.

Modos de vuelo

La aeronave admite el modo N (Normal), el modo S (Sport) y el modo F (Funcién); la
aeronave vuela en el modo N por defecto. Una vez tomado el control de la aeronave,
puede cambiar de modo de vuelo con el control remoto B. Cuando se usa con el Dock, la
aeronave solo admite el modo N.

Modo Normal

En el modo N, cuando la sefial GNSS es intensa, la aeronave usa el GNSS para ubicarse y
estabilizarse. Cuando la sefial GNSS es débil pero las condiciones de iluminacién y demas
condiciones del entorno son suficientes, la aeronave usa el sistema de visién. Cuando la
deteccion de obstaculos esta activada y la iluminacion es suficiente, el angulo maximo de
inclinacién de la aeronave es de 25° y la velocidad maxima de vuelo hacia adelante es

de 15 m/s.

Modo Sport
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En el modo S, la aeronave usa el GNSS para posicionarse y la aeronave es mas sensible
a los movimientos de las palancas de control. Tenga en cuenta que, en el modo S, la
deteccién de obstaculos estd desactivada y la velocidad maxima de vuelo es de 21 m/s.

Modo Funcién

El modo F puede configurarse en modo T (modo Tripode) o modo A (modo Attitude) en
DJI Pilot 2. En el modo T, la aeronave es mas estable al hacer fotos o videos. El modo A
debe usarse con precaucion.

La aeronave cambia automaticamente al modo A cuando el sistema de visién no esta
disponible o esta desactivado, asi como cuando la sefial GNSS es débil o la brdjula
experimenta interferencias. En el modo A, el entorno afecta con mayor facilidad a la
aeronave. Los factores ambientales, como el viento, pueden provocar un desplazamiento
horizontal, lo que puede implicar riesgos, especialmente al volar en espacios cerrados. La
aeronave no podra realizar un vuelo estacionario ni frenar automaticamente, por lo que
el usuario debe aterrizar la aeronave lo antes posible para evitar accidentes.

K+ NO cambie del modo N a otros modos a menos que el piloto esté
suficientemente familiarizado con el comportamiento de la aeronave en cada
modo de vuelo. Aseglrese de activar la configuracién “Modo de vuelo multiple”
en DJI Pilot 2 para poder cambiar del modo N a otros modos.

/\ * Elsistema de visién se desactiva en el modo S, lo que significa que la aeronave
no puede detectar de manera automatica los obstaculos que haya en su
trayectoria. El usuario debe permanecer alerta sobre el entorno que lo rodea
y controlar la aeronave para sortear obstaculos.

+ Lavelocidad maximay la distancia de frenado de la aeronave aumentan
significativamente en el modo S. En caso de que la aeronave vuele hacia
delante, atrds, izquierda o derecha en condiciones sin viento, se necesita una
distancia de frenado minima de 30 m.

* Encaso de ascenso o descenso de la aeronave en el modo S o el modo N en
condiciones sin viento, se necesita una distancia de frenado minima de 10 m.

+ Larespuesta de la aeronave aumenta considerablemente en el modo S, por lo
que un accionamiento leve de las palancas de control del control remoto se
traduce en que la aeronave recorra una larga distancia. Aseglrese de mantener
un espacio de maniobra adecuado durante el vuelo con el control remoto.

+ Al cambiar del sistema GNSS al sistema de posicionamiento por satélite BeiDou
en DJI Pilot 2, la aeronave solo usa un sistema de posicionamiento y la funcién
de busqueda por satélite no ofrece buenos resultados. Vuele con cuidado.
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3.10 RPO

La funcién Regreso al punto de origen (RPO) dirige la aeronave de vuelta al Dock o a

la ubicacion de aterrizaje alternativa si la sefial GNSS es intensa. Si las condiciones del

Dock no son adecuadas para aterrizar, se activara el Aterrizaje alternativo. En ese caso, la

aeronave volara a la ubicacién de aterrizaje alternativa y aterrizara en ella.

Las tareas de vuelo se interrumpiran y el RPO se activara en cualquiera de las siguientes
situaciones:

La aeronave se aproxima a cualquier zona GEO o la distancia de vuelo se aproxima a
la distancia maxima.

La sefial GNSS se vuelve débil durante una tarea de ruta de vuelo.
El usuario activa manualmente el RPO en DJI FlightHub 2.
El nivel de la bateria de vuelo inteligente es demasiado bajo.

Si se pierde la sefial de control, se activara la Accién en caso de pérdida de sefial
(Regreso al punto de origen o Continuar tarea).

Hay un viento fuerte durante una tarea de ruta de vuelo.

El RPO se activara si los motores se sobrecargan o sobrecalientan. El aterrizaje
automatico se activara si hay una advertencia de sobrecalentamiento critico del
motor.

Al realizar tareas de vuelo RTK, si la distancia de vuelo es demasiado grande, la
precisién del posicionamiento RTK puede disminuir. Para garantizar la seguridad de
vuelo, se interrumpira la tarea de ruta de vuelo y se activara el RPO.

Durante el vuelo, se activara el RPO si falla la conexién de red del Dock.

+ Al crear un plan de tarea de vuelo, asegurese de establecer un valor adecuado
para altitud de RPO. La altitud del RPO debe ser, como minimo, 5 m inferior al
limite de altitud de la zona de altitud restringida.

* Durante el RPO, la aeronave sale del RPO cuando la sefial GNSS se vuelve débil
(el icono se vuelve rojo) o cuando el GNSS no esté disponible.

+ Las zonas GEO pueden afectar al RPO. Evite volar cerca de zonas GEO.

+ Laaeronave abandonara el RPO y entrara en vuelo estacionario si la iluminacién
y las condiciones del entorno son insuficientes para completar el RPO, incluso si
el sistema de vision funciona adecuadamente.
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RPO avanzado

El RPO avanzado se puede activar de tres maneras: el usuario lo activa directamente, la
aeronave tiene la bateria baja o se pierde la sefial de control. Cuando se activa el RPO
avanzado, la aeronave planifica automaticamente la mejor ruta del RPO, que se muestra
en DJI FlightHub 2y se ajusta seguin el entorno.

El usuario puede cancelar el RPO después de obtener el control de la aeronave en DI
FlightHub 2. EI RPO también se puede cancelar presionando el botén de detener vuelo o
el botédn RPO en el control remoto B después de obtener el control de la aeronave.
Después de salir de RPO, los usuarios recuperaran el control de la aeronave.

Método de activacion

El usuario activa directamente el RPO

El RPO avanzado se puede iniciar haciendo clic en Return to Home (Regreso al punto de
origen) en la ventana de estado del dispositivo de DJI FlightHub 2. Durante las pruebas
de vuelo in situ, el RPO avanzado también se puede iniciar manteniendo presionado el
botén RPO del control remoto después de tomar el control de la aeronave.

Nivel de bateria de la aeronave bajo

Para evitar peligros innecesarios debido a una carga de bateria insuficiente, la aeronave
calcula automaticamente si la bateria tiene bastante carga para regresar al punto de
origen de acuerdo con la posicion, el entorno y la velocidad de vuelo actuales. Cuando el
nivel de bateria sea bajo y solo sea suficiente para completar un vuelo de RPO, la tarea de
vuelo se interrumpird y se activara el RPO.

Los usuarios pueden hacer clic en Cancel RTH (Cancelar RPO) en la ventana de estado
del dispositivo para salir del RPO. La aeronave no volverd a activar el RPO por bateria
baja si se cancela el RPO. Si se cancela el procedimiento RPO tras recibir esta advertencia,
puede que la bateria no disponga de la carga suficiente para que la aeronave aterrice de
forma segura, de modo que podria estrellarse o perderse.

La aeronave aterrizara automaticamente si el nivel de bateria actual solo es suficiente
para que descienda desde su altitud actual. El aterrizaje automatico no se puede
cancelar. Durante el aterrizaje automatico, los usuarios no pueden controlar el
movimiento de la aeronave en D)l FlightHub 2, pero alin pueden tomar el control de la
aeronave con el control remoto B para controlar el movimiento horizontal y la velocidad
de descenso de la aeronave durante el aterrizaje automatico. Si hay suficiente energia,
la palanca del acelerador se puede usar para hacer que la aeronave ascienda a una
velocidad de 1 m/s.

Durante el aterrizaje automatico, tome el control con el control remoto By mueva la
aeronave horizontalmente para encontrar un lugar adecuado para aterrizar lo antes
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posible. La aeronave caera si el usuario sigue moviendo la palanca del acelerador hacia
arriba hasta que no quede energia.

El indicador del nivel de bateria se visualiza en la ventana de estado del dispositivo:

130:17

1. Aterrizaje automatico (rojo)
Energia necesaria para regresar al punto de origen (amarillo)

Nivel de bateria suficiente (verde)

e

Tiempo de vuelo restante estimado

Advertencia de Vuelo

nivel de bateria

Implicaciones

La tarea de vuelo se interrumpi-
ra, y la aeronave entrara en el
RPO. La deteccién de aterrizaje
del Dock se activara antes del ate-
rrizaje.

El nivel de bateria restante solo
es suficiente para que la aeronave
vuele al punto de origen.

RPO por bateria
baja

Aterrizaje auto-
matico

El nivel de bateria restante solo
es suficiente para que la aeronave
descienda desde su altitud actual.

La aeronave aterrizara automati-
camente y se activara la deteccion
de aterrizaje del Dock.

Tiempo de vue-
lo restante esti-
mado

El tiempo de vuelo restante esti-
mado de la aeronave se basa en
el nivel de bateria actual.

/

& .

Las zonas coloreadas y el tiempo de vuelo restante estimado que se muestran

en el indicador del nivel de bateria se ajustan automaticamente de acuerdo con
la ubicacion y el estado actuales de la aeronave.

Pérdida de la sefial de control

La accién que realizar en caso de pérdida de sefial se puede establecer en DJI FlightHub 2:

+ En Control de vuelo en directo: Abra la ventana de estado del dispositivo, haga clic
en Flight Settings (Configuracion de vuelo) > On Signal Lost (Tras pérdida de sefial)
para establecer la accion que realizar en caso de pérdida de sefial como Regreso al
punto de origen, Hover (Vuelo estacionario) o Continue (Continuar).

+ EnTarea de ruta de vuelo: Abra la Biblioteca de planes de tareas y haga clic en
Create Plan (Crear plan) para establecer la accién que realizar en caso de pérdida
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de sefial durante una tarea de ruta de vuelo como Regreso al punto de origen o
Continue Tak (Continuar tarea).

Cuando la accion que realizar en caso de pérdida de sefial se establece en RPO, la
sefial GNSS es intensa, el punto de origen se ha registrado correctamente y la brujula
funciona con normalidad, el RPO se activa automaticamente si se pierde la sefial de
control durante seis segundos o mas.

Cuando la iluminacién es suficiente y el sistema de vision funciona con normalidad,

DJI FlightHub 2 muestra la ruta del RPO que generd la aeronave antes de que se perdiera
la sefial de control y regresa al punto de origen usando el RPO avanzado segun la
configuracion del RPO. La aeronave permanecera en el RPO incluso si se restablece la
sefial de control. DJI FlightHub 2 actualiza la ruta del RPO en consecuencia.

Cuando la iluminacién es insuficiente y el sistema de visién no esta disponible, la
aeronave realiza el procedimiento RPO por ruta original. La aeronave entrara o se
mantendra en la ruta preestablecida del RPO si se restablece la sefial durante el RPO.
El procedimiento de RPO por ruta original es el siguiente:

1. La aeronave frenay entra en vuelo estacionario.
2. Cuando se inicia el RPO:

+ Siladistancia del RPO (la distancia horizontal entre la aeronave y el punto de
origen) es superior a 50 m, la aeronave ajusta su orientacién y vuela marcha
atras durante 50 m siguiendo la ruta de vuelo original y luego entra en la ruta
preestablecida del RPO.

+ Siladistancia del RPO es superior a 5 m pero inferior a 50 m, la aeronave ajusta
su orientacion y vuela hacia el punto de origen en linea recta a la altitud actual.

+ La aeronave aterriza de inmediato si esta a menos de 5 m del punto de origen al
comenzar el procedimiento de RPO.

3. Después de llegar al punto de origen, la aeronave aterriza y los motores se detienen.

/\ * Esposible que la aeronave no pueda regresar con normalidad al punto de
origen si la sefial GNSS es débil o no esta disponible. La aeronave puede entrar
en modo ATTI si la sefial GNSS se vuelve débil o nula después de activarse
el RPO por pérdida de la sefial de control, y la aeronave realizara un vuelo
estacionario durante un momento antes de aterrizar.

+ Esimportante establecer una altitud de RPO adecuada antes de cada vuelo.
Establezca la altitud del RPO en la ventana de estado del dispositivo o en la
Biblioteca de planes de tareas de DJI FlightHub 2.

* Laaeronave no podra evitar obstaculos durante el RPO cuando la iluminacion
no sea suficiente y el entorno no sea adecuado para el sistema de vision.
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Es posible que la aeronave no pueda regresar al punto de origen si la velocidad
del viento es demasiado alta. Vuele con cuidado.

EI RPO no se puede activar cuando la aeronave est4 aterrizando.

Preste atencion a objetos pequefios o finos, como ramas de arboles o lineas
eléctricas, u objetos transparentes, como agua o vidrio, durante el RPO. En caso
de emergencia, cancele el RPO y controle la aeronave manualmente con DJI
FlightHub 2.

Procedimiento RPO

1. Seregistra el punto de origen. El punto de origen predeterminado es el Dock.

2. Se activa el RPO avanzado.

3. Laaeronave frenay entra en vuelo estacionario. Cuando se inicia el RPO:

Sila distancia del RPO es inferior a 5 m, la aeronave volara por encima del Dock y
aterrizara.

Si la distancia del RPO es superior a 5 m, la aeronave planifica la ruta mas idénea
segun la configuracién del RPO, la iluminacién y las condiciones del entorno.

4. La aeronave volard automaticamente segln la configuracion del RPO, el entorno y la
sefial de transmisién que haya durante el procedimiento de RPO.

5. Laaeronave inicia el aterrizaje tras llegar al Dock.

Configuracion de RPO avanzado

La configuraciéon del RPO esta disponible para el RPO avanzado. Antes de despegar, se
puede activar Optimal Route Planning (Planificacién de ruta 6ptima) en la ventana de
estado del dispositivo en Live Flight Controls (Controles de vuelo en directo). También
se puede activar Planificacion de ruta 6ptima en la Biblioteca de planes de tareas al
crear un plan de tarea.

£

Se recomienda activar Datos de los obstaculos en DJI FlightHub 2 para una
planificaciéon 6ptima de la ruta. Vaya a la Guia de usuario de DJI FlightHub 2'y
consulte la seccién Area de tarea de mapa para obtener méas informacién.
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1. Ruta 6ptima del RPO:

/\
-
4

+ Silailuminacion es suficiente y el entorno es adecuado para el sistema de
vision o la opcion Datos de los obstaculos esta activada, la aeronave planificara
automaticamente, y al margen de los ajustes de altitud del RPO, la ruta 6ptima
del RPO y ajustara la altitud en funcion de factores del entorno. La ruta éptima
del RPO implica que la aeronave recorrera en vuelo la distancia mas corta posible,
con lo que se reduce el consumo de bateria y se incrementa la autonomia de
vuelo.

« Silailuminacién es insuficiente y el entorno no es adecuado para el sistema de
vision y la opcion Datos de los obstaculos esta desactivada, la aeronave realizara
la ruta preestablecida del RPO en funcién de los ajustes de altitud del RPO.

2. Ruta preestablecida del RPO:
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Distancia y altitud del RPO

lluminacién y condiciones del entorno

Adecuado para el siste-
ma de visién

Inadecuado para el sis-
tema de visién

Altitud actual <

La distancia del Altitud del RPO

RPO es supe-
riora50m

La aeronave planifica la
ruta del RPO, se dirige
a una zona abierta sor-
teando cualquier obsta-
culo, asciende a la al-
titud del RPO y regre-
sa al punto de origen
siguiendo la ruta mas
idonea.

La aeronave ascendera
hasta la altitud del RPO
y volara hacia al punto

de origen en linea recta
a la altitud del RPO.

Altitud actual >
Altitud del RPO

La distancia del RPO es de 5-50
m

La aeronave regresa

al punto de origen si-
guiendo la ruta mas
idénea y manteniendo
la altitud actual.

La aeronave volara ha-
cia al punto de origen
en linea recta a la alti-
tud actual.

Cuando la aeronave se aproxima al punto de origen, si la altitud actual es superior

a la altitud del RPO, la aeronave decidird de forma inteligente si va a descender
volando hacia delante en funcién del entorno que la rodea, la iluminacioén, la altitud
del RPO establecida y la altitud actual. Cuando la aeronave se encuentra encima

del punto de origen, la altitud actual de la aeronave no sera inferior a la altitud del
RPO establecida. Tenga en cuenta que cuando la iluminacién sea insuficiente y

el entorno no sea adecuado para el sistema de visién, y la opcién Datos de los
obstéaculos esté desactivada en D]l FlightHub 2, la aeronave no podra evitar los
obstaculos. Aseglrese de establecer una altitud de RPO segura y preste atencién al
entorno para garantizar la seguridad del vuelo.

La planificacién del RPO en diferentes entornos, los métodos de activacion del RPO y
la configuracion del RPO son los siguientes:
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lluminacién y condiciones del entorno

Adecuado para el sistema
de visién

Inadecuado para el siste-
ma de vision

Condiciones de activacion
del RPO

La aeronave puede sor-
tear los obstaculos y evi-
tar las zonas GEO y las
zonas GEO personalizas
(zonas de exclusion aérea
definidas por el usuario).

La aeronave no puede
sortear los obstaculos pe-
ro si puede evitar las zo-
nas GEO y las zonas GEO
personalizas (zonas de ex-
clusién aérea definidas
por el usuario).

El usuario activa directa-
mente el RPO

Nivel de bateria de la aero-
nave bajo

Pérdida de la sefal de con-
trol

La aeronave realizard un
RPO en funciéon de la con-
figuracion del RPO:

* Ruta éptima del RPO

* Ruta preestablecida
del RPO

Ruta preestablecida del
RPO

Procedimiento de RPO por
ruta original;

se ejecutara la ruta prees-
tablecida del RPO cuando

se restablezca la sefial

Advertencias

A .

92

Durante el RPO avanzado, la aeronave ajustara automaticamente la velocidad

de vuelo para adaptarse a factores del entorno (p. €j., la velocidad del viento o

los obstaculos).

+ Laaeronave no podra esquivar objetos pequefios ni finos, como lineas o torres
eléctricas. Se recomienda desactivar la Planificacién de ruta éptima Asegurese
de establecer una altitud de RPO mas alta que la de cualquier obstaculo.

+ Para garantizar la seguridad de vuelo durante el RPO, se recomienda marcar la
trayectoria con un obstaculo encima como punto de no retorno.

+ NO actualice el punto de origen tras tomar el control con el control remoto B. Ya
que, si se actualiza el punto de origen, la aeronave podria no regresar al Dock.

+ Sila altitud maxima se establece en un valor inferior a la altitud actual durante
el RPO, la aeronave descendera a la altitud maximay, luego, continuara su
regreso al punto de origen.

+ La altitud del RPO no se puede cambiar durante el RPO.

+ Si hay una diferencia grande entre la altitud actual y la altitud del RPO, no se
podra calcular con precisién el consumo de bateria, ya que la velocidad del
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viento varia segun la altitud. Preste especial atencion a los avisos sobre el nivel
de bateriay a los avisos de advertencia que se muestren en DJI FlightHub 2.

Durante el RPO avanzado, si las condiciones de iluminacion y el entorno no son
adecuados para el sistema de vision y si la opcion de Datos de los obstaculos
esta desactivada, la aeronave realizara la ruta preestablecida del RPO. En ese
caso, la aeronave no puede esquivar obstaculos. Antes de realizar el RPO,
asegurese de establecer un valor adecuado para altitud de RPO.

Si la aeronave alcanza el limite de altitud de su ubicacion actual o de la
ubicacion del punto de origen mientras asciende durante la ruta preestablecida
del RPO, la aeronave deja de ascender y regresa al punto de origen a la altitud
actual. Preste atencién a la seguridad de vuelo durante el RPO.

Sila ubicacién del punto de origen se encuentra en una zona de altitud
restringida y la aeronave se encuentra fuera de esta, cuando la aeronave
alcance la zona de altitud restringida, volara por debajo del limite de altitud,
que podria ser mas bajo que la altitud del RPO establecida. Vuele con cuidado.

Si la transmisién de video O3 esta bloqueada y se desconecta, y la

transmisién mejorada 4G esté funcionando de forma independiente, podria
haber obstaculos grandes en la ruta RPO. Para garantizar la seguridad del vuelo
al usar el RPO, la ruta RPO tomara la ruta de vuelo histérica como referencia.
Cuando use la transmisién mejorada 4G, preste mas atencién al estado de la
bateriay la ruta RPO en el mapa.

La aeronave evitara cualquier zona GEO que se encuentre al volar hacia delante
durante el RPO avanzado. Preste atencion a la seguridad de vuelo durante el
RPO.

En climas lluviosos o con niebla, el sistema de visién no esta disponible y la
ruta del RPO puede ser inexacta, lo cual puede poner en riesgo la seguridad de
vuelo. NO vuele en dias lluviosos, con niebla o cuando la visibilidad sea inferior
a 100 m.

Deteccién de aterrizaje del Dock

La deteccion de aterrizaje del Dock se activa durante el aterrizaje y el procedimiento se
ejecuta de la siguiente manera:

1.

Si la deteccion de aterrizaje del Dock determina que las condiciones del Dock son
adecuadas para aterrizar, la aeronave aterrizara directamente en la plataforma de
aterrizaje.

Si las condiciones del Dock no son adecuadas para aterrizar (p. €j., cuando la cubierta
no se abre o cuando se pulsa el botén de parada de emergencia), la aeronave volara a
la ubicacion de aterrizaje alternativa. Si no se ha establecido una ubicacién alternativa
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para el aterrizaje, la aeronave mantendra vuelo estacionario por encima del Dock y
empezara a descender Unicamente cuando el nivel de bateria sea demasiado bajo.

Si la deteccion de aterrizaje del Dock no esta operativa (p. ej., cuando el Docky la
aeronave se han desconectado) o si la aeronave no aterriza en el Dock debido a
condiciones climaticas adversas, la aeronave descendera por debajo de 5 m (9.8 ft)
sobre el terreno y mantendra vuelo estacionario. La aeronave volara a la ubicacion
de aterrizaje alternativa cuando el nivel de bateria sea inferior al 20 %. Si no se ha
establecido una ubicacion alternativa para el aterrizaje, la aeronave mantendra vuelo
estacionario por encima del Dock y empezara a descender Unicamente cuando el
nivel de bateria sea demasiado bajo.

/\ * Alconfigurar el Dock, aseglrese de establecer una ubicacién alternativa para

el aterrizaje. De lo contrario, la aeronave podria realizar un aterrizaje forzoso
si las condiciones del Dock no son adecuadas para aterrizar, ocasionando
desperfectos a si misma y al Dock.

3.

11 Apagado del sistema

Tras completar una tarea de vuelo, la aeronave aterrizara en la plataforma de aterrizaje,
la cubierta del Dock se cerraray el Dock cargara la aeronave. Los archivos multimedia se
cargaran automaticamente en la nube antes de que se apague la aeronave.

203

+ Siel control remoto se utiliza para tomar el control de la aeronave
manualmente durante las pruebas de vuelo in situ, mueva la palanca del
acelerador hacia abajo y manténgala en esa posiciéon para detener los motores
tras el aterrizaje. Pulse y, a continuacion, mantenga pulsado el botén de
encendido para apagar la aeronave y el control remoto.

3.

94

12 Inspeccion posterior al vuelo

Aseglrese de que la aeronave haya aterrizado en el Dock y que las cubiertas del Dock
estén cerradas correctamente.

Asegurese de que los archivos multimedia se carguen automaticamente en la nube y
de que los archivos multimedia se puedan capturar correctamente durante el vuelo.

Aseglrese de visualizar los detalles de advertencias del Dock y de la aeronave en DJI
FlightHub 2.

Compruebe que no haya mensajes de error en DJI FlightHub 2.
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5. Compruebe que la aeronave se pueda apagar y que el Dock pueda cargarla
correctamente.

6. Compruebe que el Dock funcione con normalidad.

K= +  Examine los siguientes elementos si el control remoto se utiliza para tomar el
control de la aeronave manualmente durante las pruebas de vuelo in situ.

+ Asegurese de que la aeronave esté apagada.

+ Compruebe la estructura de la aeronave, limpie la suciedad y el polvo y
sustituya cualquier pieza suelta o deteriorada.

+ Asegurese de que la aeronave esté colocada correctamente sobre la
plataforma de aterrizaje, de que la orientacion de la aeronave esté alineada
con la marca en forma de flecha y de que las hélices estén colocadas de
manera que formen 90° entre ellas.

+ Asegurese de que el puerto de la bateria que hay en la aeronave esté limpio
y seco.
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4

Procedimientos de emergencia

4.1 Informacion general

En esta seccion, se explica como usar la aeronave o la estacién de control si se produce

cualquiera de las siguientes situaciones de emergencia.

4.2 Incendio

Aparecera un aviso en DJI FlightHub 2, y el controlador de vuelo reducira la potencia de
la aeronave si la temperatura de la bateria de vuelo inteligente es demasiado alta. La
bateria se bloqueara para usos posteriores si la temperatura es demasiado alta durante
el vuelo y no se puede volver a usar después de aterrizar.

Siga las instrucciones a continuacién en caso de incendio de la bateria de vuelo
inteligente:

1.

Si la bateria se incendia mientras se carga con un dispositivo de carga, adopte

las medidas necesarias para garantizar la seguridad de las personas, apague el
dispositivo de carga de inmediato y desconecte la bateria del dispositivo de carga.
Si la bateria se incendia mientras esta insertada en la aeronave, adopte las medidas
necesarias para garantizar la seguridad de las personas y extraiga la bateria de la
aeronave de inmediato.

Mueva los materiales inflamables que haya alrededor de la bateria a una distancia
segura (mas de 5 m de distancia).

Si el incendio es controlable, cubra el lugar con una gran cantidad de arenay vierta
agua fria para enfriar la bateria hasta que deje de salir humo. Use guantes ignifugos
u otras herramientas protectoras para evitar entrar en contacto directo con la bateria.
Coloque la bateria en un contenedor que tenga una cantidad adecuada de solucion
salinay, a continuacion, sumerja completamente la bateria en la solucién. Deje el
contenedor en un lugar fresco durante mas de 72 horas para descargar por completo
la bateria; transcurrido ese periodo, saque la bateria del contenedor y deséchela.

Si se trata de un incendio incontrolable, aseglrese de que no haya materiales
inflamables alrededor de la bateria, amplie la distancia de seguridad mas alla de los
10 my evacue a cualquier persona que haya en las inmediaciones. Espere a que la
bateria se queme totalmente y que el incendio se extinga para evitar mas accidentes.
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4.3 Pérdida del enlace C2

Si la sefial del control se pierde durante el vuelo, la aeronave ejecutara la accion de
pérdida de sefial. Consulte la seccion "Pérdida de la sefial de control" para obtener més

informacion.

4.4 Pérdida de los sistemas de navegacion

Si usa el Posicionamiento RTK fijo, la aeronave cambiara al GNSS si RTK no esta disponible
durante el vuelo. Si el GNSS tampoco esta disponible, la aeronave cambiara al modo
Posicion (ATTI) automaticamente para estabilizar su posicion.

4.5 Averias de la estaciéon de control

Las averias de la estacién de control incluyen las siguientes situaciones.

Pérdida de la senal de control

Si la sefial del control se pierde durante el vuelo, la aeronave ejecutara la accion de
pérdida de sefial. Consulte la seccion "Pérdida de |la sefial de control" para obtener mas
informacion.

Error de DJI FlightHub 2

Si DJI FlightHub 2 se bloquea mientras se ejecutan operaciones automaticas y la sefial de
control es normal, entonces el enlace C2 entre la aeronave y la estacion de control adn
estad en buen estado; la aeronave continuara ejecutando la operacion actual hasta que se
active el RPO por nivel de bateria bajo.

Aterrizaje alternativo

Si se determina que las condiciones del Dock no son adecuadas para aterrizar, se
activara el aterrizaje alternativo. La aeronave ascendera hasta alcanzar la altitud de
ruta alternativa y, a continuacién, volara hacia la ubicacién de aterrizaje alternativa para
aterrizar. Abra DJI FlightHub 2, haga clic en Dispositivos > Dock y, a continuacién, en [
para visualizar la altitud de la ruta alternativa.
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/\ -+ Paragarantizar la seguridad de vuelo, asegurese de establecer una ubicacién de
aterrizaje alternativa y una altitud de ruta alternativa adecuada al configurar el
Dock.

Toma de control con el control remoto B

El control remoto DJI RC Pro Enterprise se puede vincular con la aeronave como control B.
Durante las pruebas de vuelo “in situ”, es posible tomar el control con el control remoto

y controlar manualmente el vuelo si se produce alguna emergencia. Siga los pasos
indicados a continuacién para tomar el control de la aeronave con el control remoto:

1. Ejecute DJI Pilot 2 y pulse Entrar en la vista de cdmara en la pagina de inicio. Una vez
que haya finalizado la comprobacién previa al vuelo, de manera predeterminada se
redirigira a los usuarios a la vista de cdmara.

2. Pulse % en la esquina superior izquierda para tomar el control de la aeronave y el
control del estabilizador.

/\ *+ Elcontrol remoto debe comprarse por separado. Preste atencion a la seguridad
de vuelo cuando controle la aeronave manualmente con el control remoto.

+ NO actualice el punto de origen tras tomar el control. De lo contrario, la
aeronave no podra regresar al Dock.

*  NO despegue usando el control remoto si una tarea de vuelo se inicia desde
el Dock tras tomar el control con el control remoto B. En este caso, reinicie la
aeronave antes de despegar con el control remoto.

Control dual del Dock y del control remoto

1. La aeronave admite el modo de control dual, y se puede controlar con el Dock
(control A) y el control remoto B. De forma predeterminada, al Dock se le otorga
el control tanto de la aeronave como de la cdmara con estabilizador, mientras que al
control remoto B no se le otorga ningln control.
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10.

11.

100

Cuando el control remoto tiene control total, las palancas de control se utilizan para
controlar la aeronave y los diales para ajustar el movimiento del estabilizador.

Cuando el control remoto tiene el control, se puede usar para activar o cancelar
el RPO, modificar la configuracion de la aeronave y descargar o volver a reproducir
archivos multimedia.

El Dock tomara automaticamente el control de la aeronave antes de cada tarea de
vuelo. Se activara un mecanismo de transferencia de control si el Dock o el control
remoto se desconectan de la aeronave. Si el control remoto se desconecta de la
aeronave, el control se transferira al Dock. Si el Dock se desconecta de la aeronave,

el control remoto recibira una notificaciéon de que el usuario puede hacerse cargo
manualmente del control de la aeronave. Si el piloto del control remoto elige no
asumir el control de la aeronave, la aeronave ejecutara automaticamente la acciéon en
caso de pérdida de sefial. Si el piloto del control remoto conectado no elige ninguna
opcién dentro de un periodo de tiempo especifico, la aeronave también ejecutara la
accion en caso de pérdida de sefial.

Si el control remoto desvinculado se vuelve a vincular con la aeronave durante el
vuelo, no reanudara su control anterior y por defecto no tendra control de ningin
dispositivo.

El RPO no se puede activar con DJI FlightHub 2 una vez que el control remoto B haya
tomado el control. El Dock tomarda automaticamente el control de la aeronave si el
control remoto B se desconecta de ella (por ejemplo, cuando se apaga el control
remoto o se pierde la sefial de transmisién de video). La aeronave puede continuar la
tarea de vuelo en curso.

Si, durante una tarea de vuelo, el control remoto toma el control y el modo N esta
activado, la aeronave continuara la tarea de vuelo. Si se cambia el modo de vuelo a
otro modo tras tomar el control, se interrumpira la tarea de ruta de vuelo y se activara
el RPO. Si el control remoto toma el control en el modo S o el modo F, se interrumpira
la tarea de ruta de vuelo y se activara el RPO.

El control remoto se puede usar para modificar el sistema de control de vuelo, el
sistema de deteccién, otras configuraciones de la aeronave y la configuracion de la
camara.

El firmware del Dock y el de la aeronave se actualizan con DJI FlightHub 2, pero el
control remoto solo se puede usar para actualizar su propio firmware.

Los usuarios pueden cargar los registros del Dock y de la aeronave con
DJI FlightHub 2, pero solo pueden cargar los registros del control remoto con el propio
control remoto.

El control remoto B no se puede usar para actualizar la base de datos de Fly Safe, y no
puede cargar la licencia de desbloqueo de las zonas GEO.
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12. Si el Dock y el control remoto estan conectados a la aeronave, la transmision
mejorada no estara disponible en el control remoto.

Botén de parada de emergencia

El Dock tiene un botdn de parada de emergencia. En caso de emergencia, pulse el botén
de parada de emergencia para detener todos los movimientos del Dock mientras lo usa
o se realizan tareas de mantenimiento. Los indicadores de estado parpadean en rojoy
amarillo de manera alternativa tras pulsar el botén de parada de emergencia.

Sila aeronave esta encendida, pero los motores no estdn en marcha, no podra despegar
después de pulsar el botén de parada de emergencia. Si se pulsa el botén de parada

de emergencia cuando la aeronave ejecuta una tarea de vuelo, la aeronave volara a la
ubicacién de aterrizaje alternativa tras finalizar la tarea de vuelo.

£+ Tire del boton de parada de emergencia hacia fuera o girelo en sentido horario
para liberarlo antes de realizar cualquier operacion en el Dock (p. ej., controlar
la cubierta del Dock).

Otros errores

Cuando se produzcan otros errores en el Dock, como cuando el Dock se queda sin fuente
de alimentacién, sin conexion de red, o cuando la cubierta del Dock no se puede abrir,
realice una resolucién de problemas.

4.6 Flyaway

Sila aeronave se conecta al Dock, las coordenadas de la aeronave se cargaradn en la nube
y se podran ver en DJI FlightHub 2.
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Sila aeronave se desconecta del Dock, se mostraran la horay las coordenadas de la
aeronave que se registraron por Ultima vez en la ventana de estado del dispositivo de
DJI FlightHub 2. Los usuarios pueden hacer clic en la informacion para que la ubicacion
de la aeronave quede en el centro del mapay, a continuacion, hacer clic con el botén
derecho para crear una Marca que ayude a localizar la aeronave durante una busqueda.
La informacién dejara de mostrarse una vez que la aeronave se conecte de nuevo al
Dock.
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5 Manipulacién, reparaciones e
instrucciones de mantenimiento

5.1 Manipulacién en tierra

Consulte el Manual de mantenimiento de DJI Dock 2 para obtener mas informacion.

5.2 Instalacién, extraccién y almacenamiento

Instalaciéon y extraccion

El Dock debe ser instalado y configurado por un proveedor de servicio autorizado. Si
se instala y configura sin la debida autorizacién, es posible que surjan riesgos para
la seguridad. Pédngase en contacto con Asistencia técnica de DJI para obtener mas
informacién sobre los proveedores de servicio autorizados de DJI.

Aseglrese de extraer el conector del cable de alimentacion, el conector del cable
Ethernety el cable de tierra del Dock antes de guardarlo. La plataforma de
aterrizaje, el ventilador de circulacién externa y los orificios de ventilacion de
circulacion externa se pueden extraer del Dock para su mantenimiento. Consulte el
Manual de mantenimiento de DJI Dock 2 para obtener mas informacién.

Siga estos pasos para extraer o instalar las hélices de la aeronave. Aseglrese de extraer la
bateria de la aeronave antes de la instalacion y la extraccion.

Hélices
Extraccién de las hélices
1. Apague la aeronave y extraiga la baterifa.

2. Quite los tornillos de las palas de las hélices con una llave hexagonal de 2.0 mm.

3. Extraiga el adaptador de las hélices y las arandelas de goma.

Instalacion de las hélices

Hay dos tipos de hélices, que se han disefiado para girar en sentidos opuestos. Las
marcas se usan para indicar en qué motores se debe instalar cada hélice. Aseglrese de
alinear cada hélice con su motor siguiendo las instrucciones dispuestas a continuacion:

1. Empareje hélices y motores de modo que sus marcas respectivas coincidan e
instalelas en los motores que correspondan.
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2. Use una llave hexagonal de 2.0 mm para sustituir las hélices de la aeronave de la
serie DJI Matrice 3D. Apriete los tornillos y asegurese de que el torque sea superior a
5 kgf.cm, y que las arandelas estén planas y no torcidas.
3. Utilice el pegamento para tornillos (modelo recomendado: 243) en los tornillos al
sustituir las hélices.
/\ * Lashélices deben ser sustituidas en pares. Al sustituir las hélices, asegurese
de usar las arandelas y los tornillos proporcionados. NO reutilice arandelas ni
tornillos antiguos. De lo contrario, los tornillos podrian aflojarse, lo que afecta a
la seguridad de vuelo.
+ Lerecomendamos que se ponga en contacto con Asistencia técnica de DJI o con
un proveedor de servicio autorizado para sustituir las hélices.
/\ * Apague la aeronave antes de examinar o cambiar las hélices.

Las palas de las hélices estan afiladas. Manipulelas con cuidado.
Use solo hélices oficiales de DJI. NO mezcle distintos tipos de hélices.

Las hélices son componentes consumibles. Compre hélices adicionales si es
necesario.

Aseglrese de que todas las hélices estén en buenas condiciones, desplegadas y
se hayan apretado con firmeza antes de colocar la aeronave sobre la plataforma
de aterrizaje. NO utilice hélices desgastadas, astilladas ni rotas.

Asegurese de que los motores estén bien montados y que puedan girar
suavemente. NO despegue si un motor se bloquea y no puede girar libremente.

NO intente modificar la estructura de los motores.
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+  NO bloquee ninguno de los orificios de ventilacion de los motores o el cuerpo
de la aeronave.

+ Aseglrese de que el sonido de los ESC sea normal al encenderlos.

+ Para evitar lesiones, manténgase alejado de las hélices y los motores cuando
estén en movimiento.

+ NO toque los motores, ni deje que las manos u otras partes del cuerpo entren
en contacto con estos, tras el vuelo, ya que pueden calentarse.

+ Regrese al Dock y aterrice la aeronave cuanto antes si aparece un aviso
de advertencia de sobrecarga o sobrecalentamiento de los motores en
DJI FlightHub 2.

Almacenamiento

Almacenamiento del Dock

Si el Dock no se va a utilizar de inmediato, siga los requisitos que se indican a
continuacion para almacenarlo de forma temporal:

+ Almacénelo en un lugar seco, impermeable e ignifugo donde no haya materiales
Corrosivos.

* Protéjalo de la erosion y el dafio que pueda causarle la fauna silvestre.

« Aseglrese de comprobar regularmente que el embalaje del Dock esté en buenas
condiciones. Aseglrese de cargar la bateria auxiliar durante al menos 6 horas cada
tres meses.

+ Siseretira el Dock del almacenamiento y no se utiliza durante un periodo de tiempo,
coléquelo en una bolsa resistente al agua sellada con cinta adhesiva y, a continuacion,
almacénela en el embalaje original con un desecante.

* NOincline ni invierta el Dock ni coloque objetos sobre la caja cuando el Dock esté
almacenado en ella.

Almacenamiento de la aeronave

Cuando el Dock esta encendido y funciona con normalidad, el sistema de aire
acondicionado puede ajustar la temperatura ambiental de modo sea adecuada para
almacenar la aeronave. Si la aeronave se va a almacenar por separado, siga los requisitos
que se indican a continuacion:

+ Mantenga la aeronave y sus piezas limpias y secas y guardelas en un lugar fresco
y seco. Temperatura de almacenamiento recomendada: entre -25y 55 °C (-13°y
131 °F).
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Aseglrese de almacenar adecuadamente las piezas pequefias para evitar que se
pierdan. Las piezas pequefias, como cables y correas, son peligrosas si se ingieren.
Mantenga todas las piezas fuera del alcance de nifios y animales.

Extraiga la bateria de la aeronave cuando vaya a almacenar la aeronave.

Almacenamiento de la bateria

Cuando el Dock esta encendido y funciona con normalidad, el sistema de aire
acondicionado puede ajustar la temperatura ambiental de modo sea adecuada

para almacenar la bateria. Si las baterfas se almacenan por separado, consulte las
Directrices de seguridad y siga las instrucciones sobre el almacenamiento de las baterias.

Grado de proteccién IP

Grado de proteccion IP del Dock

1.

En condiciones de laboratorio estables, DJI Dock 2 alcanza un indice de

proteccién IP55 conforme al estandar IEC 60529 cuando se usa con las aeronaves
de la serie DJI Matrice 3D. El indice de proteccién no es permanente y es posible que
se vaya reduciendo tras un largo periodo de tiempo. Realice el mantenimiento del
dispositivo con regularidad.

El Dock no alcanza un indice de proteccién IP55 en las siguientes circunstancias:
+ La puerta del gabinete eléctrico no esta cerrada con firmeza.
+ Los tornillos de montaje del anemdmetro no estan apretados con firmeza.

* La cubierta del Dock no esta cerrada con firmeza (es anémalo si la cubierta del
Dock tiene un hueco superior a 20 mm).

+ La carcasa del Dock estd agrietada o el adhesivo resistente al agua esta
envejecido o presenta desperfectos.

La superficie del cuerpo puede decolorarse después de un uso prolongado. Sin
embargo, el cambio de color no afecta el rendimiento ni a la proteccion IP del Dock.

Grado de proteccion IP de la aeronave

1.

En condiciones de laboratorio estables, la aeronave de la serie DJI Matrice 3D alcanza
un indice de proteccién IP54 conforme al estandar IEC 60529 cuando esta equipada
con la bateria de vuelo inteligente. El indice de protecciéon no es permanente y es
posible que se vaya reduciendo tras un largo periodo de tiempo.

*  NO vuele silas precipitaciones superan los 2 mm por hora.

+ Antes de insertar la bateria, aseglrese de que sus superficies, sus puertos, los
puertos del compartimento y las superficies del compartimento estan secos.

+ Lagarantia del producto no cubre dafios ocasionados por agua.
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2. Laaeronave no alcanza el indice de proteccién IP54 en las siguientes circunstancias:
+ Se utilizan baterias que no son la Bateria de vuelo inteligente Serie DJI Matrice 3D.
+ Las cubiertas de los puertos no estan fijadas correctamente.
+ Latapa del compartimento del adaptador no esta bien sujeta.

+ Lacarcasa de la aeronave estd agrietada o el adhesivo resistente al agua esta
envejecido o presenta desperfectos.

3. Elcuerpo de la aeronave estd hecho de materiales ignifugos para mejorar la
seguridad. Como tal, la superficie del cuerpo puede decolorarse después de un
uso prolongado. Sin embargo, el cambio de color no afecta al rendimiento nia la
proteccién IP de la aeronave.

5.3 Carga, acondicionado y sustitucién de las
baterias

Carga de las baterias

Carga a través del Dock

La bateria puede cargarse a través del Dock cuando esté insertada en la aeronave. El
rango de temperaturas de carga de la bateria es de 5 a 45 °C (de 41 a 113 °F) La carga
comenzara una vez que la temperatura de la bateria alcance el rango de temperatura de
carga. En ese caso, el tiempo de carga se ampliara.

Para cargar la bateria de vuelo inteligente, abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2,
haga clic en & > E > Acciones, active Depuracién a distanciay, a continuacién, haga clic
en Carga.

X+ Losusuarios también pueden cargar la bateria en la pagina Mantenimiento de
dispositivos: abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2, haga clic en Dock > [,
active Depuracion a distancia y, a continuacién, haga clic en Carga.

/\ * Unavezque el Dock esté encendido, NO coloque ninglin objeto metalico, como
anillos o dispositivos electronicos, en la plataforma de aterrizaje ni toque la
superficie de la plataforma de aterrizaje cuando coloque la aeronave sobre la
plataforma de aterrizaje para evitar quemaduras.

« Para garantizar la seguridad, el Dock no puede cargar la bateria de la aeronave
cuando la cubierta del Dock esta abierta.
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Modo de carga

El modo de carga se puede establecer como Programacién o Espera en DJI FlightHub 2.
Si el Dock esta en estado inactivo, el nivel de bateria y la temperatura del interior del
Dock se pueden modificar automaticamente para satisfacer los requisitos de distintas
situaciones. Dos horas antes de ejecutar una tarea de vuelo Programada, el Dock cargara
las baterias automaticamente y, una vez finalizada la carga, realizara la tarea.

El modo de programacién es adecuado para ejecutar tareas frecuentes como
inspecciones de patrulla. La bateria se cargara a entre un 55y un 60 % de su capacidad si
no se asigna ninguna tarea.

El modo en espera es adecuado para ejecutar tareas urgentes como respuestas a
incendios. La bateria se cargara a entre un 85y un 90 % de su capacidad si no se asigna
ninguna tarea.

Cambio de modo de carga: Abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2 y haga clic en &>
,y después en Acciones para cambiar a otro modo de carga.

/\ *+ Esposible que, en el modo de programacion, el nivel de bateria sea bajo. Si el
Temporizador del plan se selecciona como Immediate (Inmediato), es posible
que se active el RPO por bateria baja durante la tarea de vuelo.

+ Mantener un alto nivel de carga en el modo en espera afectara a la vida de la
bateria. Se recomienda seleccionar el modo de programacion si la situacién no
es urgente.

Uso del kit de carga

Sino esta insertada en la aeronave, la bateria se puede cargar a través del kit de carga (se
vende por separado).

Siga los siguientes pasos para cargar la bateria:

1. Inserte la bateria de vuelo inteligente en el puerto de la bateria. Conecte la base de
carga a una toma de corriente (100-240 VCA, 50/60 Hz) con el adaptador de corriente
(100 W) USB-C DJI.

2. Consulte mas informacién sobre los patrones de parpadeo del indicador led de
estado en la seccién Descripciones del led de estado.

3. Cuando la carga haya finalizado, desconecte la bateria de vuelo inteligente de la base
de carga.
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£+ Serecomienda usar el adaptador de corriente USB-C 100 W DJI u otros
cargadores USB Power Delivery.

Descripciones del led de estado

Patron de parpadeo Descripcion
— Amarillo fijo No se ha insertado la baterfa.
OFS Pulsos verdes Cargando la bateria.
o — Verde fijo La bateria estd completamente cargada.

------ Parpadea en ama- Latemperatura de la bateria o de la base de carga es
rillo demasiado baja o demasiado alta.
Espere a que unay otra se enfrien; no es necesario
realizar ninguna otra operacion.
o — Rojo fijo Error de la fuente de alimentacién o de la bateria.
Retire la bateria e insértela de nuevo, o bien desen-
chufe el adaptador y enchufelo de nuevo.

Acondicionado de las baterias

La bateria de vuelo inteligente realizard una autoevaluacion y el Dock mantendra
automaticamente la bateria para garantizar un rendimiento éptimo de la bateria. Si
aparece un mensaje de advertencia en DJI FlightHub 2, haga clic en él para visualizar

los detalles de la advertencia y siga las instrucciones para llevar a cabo el mantenimiento
de la bateria.

Cuando se acerque el final de la vida de la baterfa, aparecera un aviso en DJI FlightHub 2.
Si los usuarios siguen utilizando la baterfa, el Dock no podra realizar tareas de vuelo
cuando se alcance el final de la vida de la baterfa.
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/\ *+ Labateria contiene productos quimicos peligrosos; NO la elimine en un

contenedor de basuras convencional. Siga estrictamente las leyes y normativas
nacionales relativas al proceso de eliminacién y reciclaje de baterias.

+ Las baterias que estén sobredescargadas, hinchadas o dafiadas; que hayan
sufrido un impacto; que hayan entrado en contacto con liquidos, o que tengan
fugas deben desecharse. NO use baterias que estén en cualquiera de esos
estados para evitar dafios o lesiones. Péngase en contacto con un servicio
profesional de eliminacién o reciclaje de baterias si necesita mas ayuda.

Sustitucion de las baterias

En caso de accidente, no se debe volver a usar la bateria. Debe sustituirla de inmediato.
Consulte los detalles a continuacion.

1.
2.

NO utilice baterias hinchadas, con fugas ni dafiadas.
NO use una bateria que se haya caido.

Si la bateria cae al agua mientras se encuentra insertada en una aeronave durante el
vuelo, saquela inmediatamente y coléquela en un espacio abierto y seguro. NO vuelva
a usar la bateria.

Si la bateria no se puede descargar por completo, sustitlyala y pédngase en contacto
con un agente profesional para la eliminacién o el reciclaje de baterfas para obtener
asistencia.

5.4 Limpiezay mantenimiento

Consulte el Manual de mantenimiento de DJI Dock 2 para obtener mas informacion.
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6 Informacioén adicional

En esta seccion, se detallan las especificaciones de todo el sistema, algunas funciones
adicionales de la aeronave, el funcionamiento de equipo opcional y demas informacién
pertinente.

6.1 Especificaciones

Dock

General

Nombre del producto DJI Dock 2

Peso total M 34 kg (sin la aeronave)

Dimensiones Cubierta del Dock abierta: 1228 x 583 x 412 mm
(la. x an. x al.)
Cubierta del Dock cerrada: 570 x 583 x 465 mm
(la. x an. x al.)

Voltaje de entrada 100-240 V (CA), 50/60 Hz

Potencia de entrada Méax. 1000 W

Temperatura de funciona- De-25a45°C(de-13a 113 °F)

miento B

Grado de proteccion IP IP55

Numero de drones alojados 1

Velocidad del viento maxi- 8 m/s

ma permisible para aterri-

zar

Altitud maxima de funciona- 4000 m
miento
Frecuencia de recepcion del Recibe simultdneamente:
satélite de la estacion ba- GPS: L1 C/A, L2
se RTK BeiDou2: B1l, B2I, B3I
BeiDou3: B1l, B3I
GLONASS: L1, L2
Galileo: E1, E5B
Precisién de posicionamien- Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)
to de la estacién base RTK  Vertical: 2 cm + 1 ppm (RMS)
Rendimiento de carga
Voltaje de salida 28V CC
Tiempo de carga ¥ 32 minutos
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Transmision de video
Sistema de transmisién de O3 Enterprise

video

Frecuencia de funciona- 2.4000-2.4835 GHz

miento 5.725-5.850 GHz

Antenas 4 antenas integradas, 2T4R, admite el cambio inteligente
Potencia del transmisor (PI- 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

RE) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Sistema de aire acondicionado

Voltaje de funcionamiento 28V CC

Tipo de aire acondicionado  Aire acondicionado TEC
Bateria auxiliar

Capacidad de la bateria 12 Ah

Voltaje de salida (PAY

Tipo de bateria Bateria de plomo y acido
Vida de la bateria ¥ >5 horas

Acceso a la red

Acceso a ethernet Puerto adaptativo de ethernet 10/100/1000 Mb/s
Camara de seguridad (externa)

Resolucién 1920 x 1080

Campo de visién (FOV) 151°

Luz auxiliar Luz blanca auxiliar

Camara de seguridad (interna)

Resolucién 1920 x 1080
Campo de vision (FOV) 151°
Luz auxiliar Luz blanca auxiliar

Proteccién contra rayos

Puerto de alimentacién de 20 kA (valor nominal), cumple los requisitos de nivel de

CA proteccién EN 61643-11 tipo 2 e IEC 61643-1 clase ||

Puerto ethernet 10 KA (ltotal), cumple los requisitos de nivel de proteccién
Categoria C EN/IEC 61643-21

Software compatible

Aplicaciones DJI Pilot 2 (se conecta a DJI Dock 2 mediante DJI RC Pro En-
terprise para el despliegue y la puesta en funcionamiento)

Plataforma de nube DJI FlightHub 2 (compatible por defecto)
Plataformas de terceros en la nube (a las que se accede a
través de la APl en la nube de DJI)

Capacidad de expansion
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Protocolo abierto
Computacion Edge

APl en la nube de DJI
Admite la comunicacion de datos con interruptores exter-
nos

[1] El peso real del producto puede variar debido a diferencias en los materiales de los lotesy a

factores externos.

[2] Los datos anteriores no incluyen la altura del anemdémetro (145 mm), pero si incluyen la altura de
los soportes de la base de montaje (55 mm).

[3] Silatemperatura es inferior a -20 °C (-4 °F), la aeronave no podra ejecutar tareas de vuelo.

[4] Los datos se midieron al cargar la aeronave (estando apagada) del 20 % al 90 % en un entorno a

25° C(77°F).

[5] Medido con una bateria auxiliar completamente cargada en un entorno a 25 °C (77 °F). Tras un
corte de suministro eléctrico, el Dock no puede realizar funciones como la carga de la aeronave,
el aire acondicionado y el calentamiento de la cubierta del Dock y el anemoémetro. Revise siempre
los fallos de funcionamiento a tiempo.

Aeronave
General
Peso neto [ 1410¢g
Peso max. de despegue 1610¢g

Dimensiones

Distancia entre ejes

Velocidad max. de as-
censo

Velocidad max. de des-
censo

Velocidad horizontal
maxima

(al nivel del mar, sin
viento)

Resistencia max. al vien-
to

Altitud max. de despe-
gue

335 % 398 x 153 mm (la. x an. x al., sin hélices)
Distancia diagonal entre ejes: 463.2 mm

Distancia entre los ejes izquierdo y derecho: 359.9 mm
Distancia entre los ejes delantero y trasero: 291.4 mm

6 m/s (modo Normal)

8 m/s (modo Sport)

6 m/s (modo Normal)

6 m/s (modo Sport)

Modo Normal, con la deteccién de obstaculos activada: Vo-
lando hacia adelante: 15 m/s, volando hacia atras: 12 m/s,
volando hacia los lados: 10 m/s

Modo Sport: Volando hacia adelante: 21 m/s, volando hacia
atras: 18 m/s, volando hacia los lados: 16 m/s

Si controla la aeronave en DJI FlightHub 2, la aeronave solo
admite el modo Normal y la velocidad horizontal maxima
esta limitada a 15 m/s al volar hacia delante.

Durante la operacién: 12 m/s
Durante el despegue/aterrizaje: 8 m/s

4000 m

15

© 2024 DJI. Todos los derechos reservados.



DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

Tiempo max. de vuelo

Tiempo max. de vuelo
estacionario &

Radio max. de funciona-
miento

Distancia max. de vuelo
[5]

Angulo méx. de inclina-
cion

Velocidad angular max.
Sistema global de nave-
gacion por satélite
Rango de precision en
vuelo estacionario (sin
viento o con brisa)

Temperatura de funcio-
namiento

Grado de proteccion IP
Modelo de motor
Modelo de hélice
Médulo RTK

Baliza

Camara gran angular

Sensor de imagen

Objetivo

Desempafiador de obje-
tivo
Rango ISO

16

50 minutos
40 minutos

10 km

43 km

25° (modo Normal)

25° (modo Sport)

250°/s

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS solo es compa-
tible cuando el médulo RTK esté activado.)
Vertical:

+0.1 m (con posicionamiento visual)

+0.5 m (con posicionamiento GNSS)

+0.1 m (con posicionamiento RTK)
Horizontal:

+0.3 m (con posicionamiento visual)

+0.5 m (con posicionamiento GNSS)

0.1 m (con posicionamiento RTK)

De-20a45°C(de-4a 113 °F)

IP54

2607

1149, plegable, sin liberacion rapida
Integrado en la aeronave

Integrado en la aeronave

DJI Matrice 3D
CMQOS 4/3. Pixeles efectivos:

DJI Matrice 3TD
CMOS de 1/1.32 pulgadas,

20 MP Pixeles efectivos: 48 MP
FOV: 84° FOV: 82°

Equivalente al formato: Equivalente al formato:
24 mm 24 mm

Apertura: /2.8-f/11
Enfoque:de 1 ma«

Apertura: /1.7

Enfoque:de 1 ma«

La cdmara gran angular es compatible con el desempafiador
de objetivo.

100-6400 100-25 600
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Velocidad de obturacién

Tamafio de imagen max.

Modos de fotografia

Resolucién de video

Tasa de bits de video

Sistema de archivos
compatible

Formato de la foto
Formato de video
TelecAmara

Sensor de imagen
Objetivo

Desempafiador de obje-
tivo

Rango ISO

Velocidad de obturacién

Tamafio de imagen max.

Formato de la foto
Formato de video
Modos de fotografia

Obturador electrénico:
8-1/8000 s

Obturador mecanico:
8-1/2000 s

5280 x 3956

Unico: 20 MP

Programado: 20 MP,
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60
s

Luz baja inteligente: 20 MP
Panoramica: 20 MP (imagen
sin procesar); 100 MP (imagen
compuesta)

H.264

4K: 3840 x 2160 a 30 fps
FHD: 1920 x 1080 a 30 fps
4K: 130 Mbps

FHD: 70 Mbps

exFAT

JPEG
MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

DJI Matrice 3D

Obturador electrénico:
8-1/8000 s

8064 x 6048

Unico: 12 MP, 48 MP
Programado: 12 MP, 48 MP,
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60
s 6]

Luz baja inteligente: 12 MP
Panoramica: 12 MP (imagen
sin procesar); 100 MP (imagen
compuesta)

4K 85 Mbps
FHD: 30 Mbps

DJI Matrice 3TD

CMOS 1/2"; pixeles efectivos: 12 MP

FOV: 15°

Equivalente al formato: 162 mm

Apertura: f/4.4
Enfoque:de3ma

La telecamara es compatible con el desempafiador de objeti-

VvOo.
100-6400

100-25 600

Obturador electrénico: 8-1/8000 s

4000 x 3000

JPEG

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
Unico: 12 MP

Programado: 12 MP, 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

Luz baja inteligente: 12 MP

© 2024 DJI. Todos los derechos reservados.

n7z



DJI Dock 2/serie Matrice 3D Manual de vuelo de la aeronave no tripulada

Resolucién de video

Tasa de bits de video

Zoom digital

H.264

4K: 3840 x 2160 a 30 fps
FHD: 1920 x 1080 a 30 fps
4K: 130 Mbps

FHD: 70 Mbps

8x (zoom hibrido de 56x%)

4K: 85 Mbps
FHD: 30 Mbps

Camara de infrarrojos (D]l Matrice 3TD)

Camara termografica
Distancia entre pixeles
Ratio de fotogramas
Objetivo

Sensibilidad
Método de medicion de
temperatura

Rango de medicion de
temperatura
Paleta

Formato de la foto

Resolucién de video

Tasa de bits de video
Formato de video
Modos de fotografia

Zoom digital

Microbolémetro VOXx no refrigerado
12 pm

30 Hz

FOV: 61°

Equivalente al formato: 40 mm
Apertura: /1.0

Enfoque: de 5 m a «

<50 mk a F1.0

Medicién puntual, medicién de area

De -20 a 150 °C (de —4 a 302 °F, modo de alta ganancia)

De 0 a 500 °C (de 32 a 932 °F, modo de ganancia baja)
Blanco vivo/Negro vivo/Tinte/Hierro rojo/Hierro caliente/Arti-
co/Médico/Fulgurita/Arco iris 1/Arco iris 2

JPEG (8 bits)

R-JPEG (16 bits)

Modo Normal: 640 x 512 a 30 fps

Modo de imagen de infrarrojos UHR: 1280 x 1024 a 30 fps
(con la funcién de imagen de infrarrojos UHR activada, la ae-
ronave puede activar o desactivar automaticamente el modo
de imagen de infrarrojos UHR en funcion del brillo de la luz
ambiental.)

6 Mbps

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Unico

Modo Normal: 640 x 512

Modo de imagen de infrarrojos UHR: 1280 x 1024
Programado

Modo Normal: 640 x 512, 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Modo de imagen de infrarrojos UHR: 1280 x 1024,
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

28x
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Longitud de onda de los
infrarrojos

Precision de medicién
de temperatura infrarro-
ja

Estabilizador
Estabilizacion

Rango mecanico

Intervalo controlable
Velocidad max. de con-
trol (inclinacién)

Intervalo de vibracién
angular

Deteccién

Tipo de deteccion #

Hacia adelante

Hacia atras

Lateral

Hacia arriba

Hacia abajo

8-14 um

12 °C 0 2 % (usando el valor mayor)

Estabilizador mecanico de 3 ejes (inclinacion, rotacién y giro)
Inclinacién: de -135° a +45°

Rotacién: de —-45° a +45°

Giro: de -27° a +27°

Inclinacién: de —90° a +35°

Giro: No controlable

100°/s

+0.005°

La aeronave admite la deteccién de obstaculos en seis direc-
ciones.

Rango de medicion: 0.5-21 m

Alcance de deteccién: 0.5-200 m

Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo €15 m/s
FOV: Horizontal, 90°; vertical, 90°

Rango de medicion: 0.5-23 m

Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <12 m/s
FOV: Horizontal, 90°; vertical, 90°

Rango de medicién: 0.5-15m

Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <10 m/s
FOV: Horizontal, 104°; vertical, 90°

Rango de medicién: 0.5-21 m

Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <6 m/s
FOV: Delantero y trasero, 90°; izquierdo y derecho, 90°
Rango de medicion: 0.5-14 m

Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <6 m/s
FOV: Delantero y trasero, 95°; izquierdo y derecho, 110°
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Entorno de funciona-
miento

Transmisién de video

Sistema de transmision
de video

Calidad de la retransmi-
sién en directo

Frecuencia de funciona-
miento ©!

Alcance de transmision
[10]

(sin obstaculos, libre de
interferencias)

Alcance de transmisién
01

(sin obstaculos, con in-
terferencias)

Velocidad méxima de
descarga '?
Latencia minima

Antena

Potencia del transmisor
(PIRE)

Almacenamiento

Tarjetas de memoria ad-
mitidas

120

Delantero, trasero, izquierdo, derecho y superior: Superficies
con patrones reconocibles e iluminacién adecuada (lux > 15).
Inferior: Superficie con reflectividad difusa con reflectividad
difusa > 20 % (p. ej., muros, arboles, personas) e iluminacién
adecuada (lux > 15)

Transmision DJI O3 Enterprise

720p/30 fps, 1080p/30 fps (con DJI RC Pro Enterprise)
540p/30 fps, 720p/30 fps, 1080p/30 fps (con DJI FlightHub 2)
2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHz (CE: 5.170-5.250 GHz)

5.725-5.850 GHz

DJI Matrice 3D: 15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

DJI Matrice 3TD: 15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias fuertes (centros urbanos, areas residenciales,
etc.): 1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferencias intermedias (areas suburbanas, parques urba-
nos, etc.): 3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias débiles (espacios abiertos, areas remotas, etc.):
9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

5 MB/s (con DJI Dock 2)

15 MB/s (con DJI RC Pro Enterprise)

La latencia de la transmision de video de la aeronave al Dock
es de aproximadamente 110 a 150 milisegundos (le afectan
las condiciones del entorno reales).

La latencia de la transmision de video del Dock a DJI Flight-
Hub 2 se ve afectada por las condiciones reales de lared y la
configuracién del ordenador.

4 antenas, 2T4R

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Aeronave:

Se admiten tarjetas U3/Class10/V30 o superiores. A continua-
cién se incluye una lista de las tarjetas microSD recomenda-
das.
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Tarjetas microSD reco-
mendadas

Bateria

Capacidad

Voltaje

Voltaje max. de carga
Tipo de bateria
Sistema quimico
Energia

Peso

Recuento de ciclos
Temperatura de carga
Adaptador de corriente
Entrada

Potencia de salida
Salida '3

Base de carga
Entrada

Salida

Potencia nominal
Tipo de carga
Temperatura de carga

Aeronave:

Sandisk Extreme 32 GB V30 A1 microSDHC

Sandisk Extreme PRO 32 GB V30 A1 microSDHC
SanDisk Extreme 512 GB V30 A2 microSDXC

Lexar 1066x 64 GB V30 A2 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 64 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64 GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128 GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128 GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256 GB V90 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 256 GB V30 A2 microSDXC

7811 mAh

14.76 V

17.0V

Li-ion 4S

LiNiMnCoO2

115.2 Wh

544 g

400
De5a45°C(de41a113°F)

100-240 V (CA), 50-60 Hz, 2.5 A
100 W
Potencia de salida max. de 100 W (total)

USB-C: 5-20V, 5.0 A

Puerto de la bateria: 12-17 V, 8.0 A
100 W

Se puede cargar una bateria cada vez
De 5a40°C(de 41 a 104 °F)

[1]1 Estevalorincluye el peso de la baterfa, las hélices y una tarjeta microSD, pero no incluye las cargas
utiles de terceros. El peso real del producto puede variar debido a diferencias en los materiales de
los lotes y a factores externos.

[2] Datos obtenidos en un entorno de pruebas controlado. Las condiciones especificas de prueba

son las siguientes: volando hacia delante a una velocidad constante de 46.8 km/h, en un entorno

de laboratorio sin viento y a 20 metros sobre el nivel del mar, en modo de foto (sin hacer fotos
durante el vuelo), con la accién del sistema anticolision establecida en Apagada y del 100 % del

nivel de bateria hasta el 0 %. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso real y la

version del firmware.
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[3] Medicién realizada con los drones de la serie DJI Matrice 3D, manteniendo vuelo estacionario, en
un entorno sin viento, a 20 metros sobre el nivel del mary del 100 % del nivel de bateria hasta el
0 %. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso real y la versién del firmware.

[4] Medicion realizada en un entorno de aproximadamente 25 °C (77 °F), con un nivel de bateria
seguro del 25 %, una velocidad del viento del ambiente de aproximadamente 4 m/s, una velocidad
de vuelo de ida y vuelta de aproximadamente 15 m/s y una operacion de vuelo estacionario de
10 minutos. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso real y la versién del
firmware.

[5] Medicién realizada con DJI Matrice 3D/3TD, volando a una velocidad constante de 54 km/h, en un
entorno sin viento, a 20 metros sobre el nivel del mar y del 100 % del nivel de bateria hasta el 0 %.
Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso real y la versién del firmware.

[6] No se admiten los intervalos de 0.7 sy 1 s al hacer fotos con temporizador de 48 MP.

[71 NO exponga los objetivos de la cdmara de infrarrojos a fuentes de energia potentes, como el
sol, lava o un rayo laser. De lo contrario, el sensor de la cdmara podria quemarse y sufrir dafios
permanentes.

[8] La aeronave tiene un punto ciego de 10° en el drea superior trasera. Vuele con cuidado.

[9] Enalgunos paisesy regiones, las frecuencias de 5.1 GHz y 5.8 GHz estan prohibidas, o la
frecuencia de 5.1 GHz solo se permite para uso en interiores. Consulte la legislacién y las
normativas locales para obtener mas informacion.

[10] Mediciones obtenidas en un entorno exterior sin obstaculos ni interferencias. Los datos
anteriores muestran el alcance de comunicacién mas lejano para vuelos en un sentido y sin
retorno para cada estandar. Durante el vuelo, preste atencion a los avisos de RPO que se
muestren en DJI FlightHub 2.

[11] Mediciones obtenidas con la aeronave volando (sin cargas Utiles de terceros) en entornos sin
obstaculos con interferencias tipicas. Los datos anteriores muestran el alcance de comunicaciéon
mas lejano para vuelos en un sentido y sin retorno para cada estandar. Durante el vuelo, preste
atencion a los avisos de RPO que se muestren en DJI FlightHub 2.

[12] Mediciones obtenidas en un entorno de laboratorio con pocas interferencias en paises o regiones
que admiten 2.4 GHz y 5.8 GHz. Las velocidades de descarga pueden variar en funcion de las
condiciones reales.

[13] Cuando se usan los dos puertos, el adaptador de corriente asigna dindmicamente la potencia de
salida de los dos puertos de acuerdo con la potencia de carga, y la potencia de salida maxima de
uno de los puertos es de 82 W.

Con DJI FlightHub 2

1. Encienda la aeronave y el Dock. Aseglrese de que la aeronave y el Dock estén
vinculados y que el nivel de bateria de la aeronave sea superior al 50 %.

2. Abra DJI FlightHub 2y haga clic en Dispositivos > Dock.

3. Haga clic en Can Update (Puede actualizar); en la ventana se mostrara un aviso que
indica la version del firmware y cualquier actualizacion.
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4. Marque la casilla de verificacién que aparece a la izquierda para actualizar el firmware
de los dispositivos en lotes.

5. Haga clic en Update (Actualizar) y el firmware se descargara automaticamente.

6. Elfirmware del Dock y el de la aeronave se actualizardn de manera simultanea. Si la
aeronave no esta colocada dentro del Dock, solo se actualizara el firmware del Dock.

7. Laaeronavey el Dock se reiniciaran automaticamente después de que se complete la
actualizacion del firmware.

/\ * Aseglrese de que DJI FlightHub 2 esté conectada a Internet durante todo el
proceso de actualizacién.

£+ Elfirmware de la bateria de vuelo inteligente instalada en la aeronave se
actualizara a la version mas reciente.

« Los usuarios no podran usar la aeronave ni el Dock durante una actualizacién
de firmware. Una vez que la actualizacién se haya completado o cancelado, la
aeronave y el Dock volveran a estar disponibles.

Uso de DJI Assistant 2 (serie Enterprise)

Asegurese de que el ordenador esté conectado a Internet y que el dispositivo tenga
suficiente carga antes de actualizar el firmware. La actualizacién del firmware de la
aeronave consta de los mismos pasos que la actualizacion del firmware del Dock. Los
pasos siguientes corresponden a la actualizacion del firmware del Dock:

1. Abra el gabinete eléctrico y encienda el Dock. Conecte el ordenador al puerto USB-C
del Dock.

2. Ejecute DJI Assistant 2 e inicie sesién con una cuenta DJI.

3. Seleccione DJI Dock 2 y haga clic en el boton de actualizacién del firmware, ubicado a
la izquierda.

4. Seleccione la versién del firmware y haga clic en Start Update (Iniciar actualizacién).
El firmware se descargard y actualizard automaticamente.

5. Una vez finalizada la actualizacién del firmware, el dispositivo DJI se reiniciara
automaticamente.
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/\ * Asegurese de que la fuente de alimentacion de CA del Dock esté en un estado
normal antes de realizar la actualizacion del firmware. Si no hay ninguna fuente
de alimentacién de CAy el Dock solo estd alimentado por la bateria auxiliar, los
firmwares no se pueden actualizar con DJI FlightHub 2 ni DJI Assistant 2.

6.3 Puertos de expansioén

La aeronave cuenta con un E-Port que permite acceder a cargas Utiles de terceros
como altavoces y focos. El E-Port Lite se puede utilizar para conectar cargas Utiles de
paracaidas cuando el E-Port esta conectado a otros dispositivos. El Dock se reserva un
espacio dentro de su cubierta para almacenar la carga util de terceros, lo cual facilita la
ampliacion de las capacidades operativas de la aeronave.

/\ ¢ Paragarantizar la seguridad del vuelo, aseglrese de seguir los criterios
de desarrollo de cargas Utiles cuando desarrolle las cargas Utiles PSDK.
Visite https://developer.dji.com/payload-sdk/ para consultar la documentacion
y el Catalogo de soluciones del ecosistema DJI Enterprise y asi saber mas
sobre los criterios de desarrollo de cargas Utiles y conocer las cargas Utiles
recomendadas.

+ ElE-Port admite una salida de potencia alta y funciones PSDK estandar,
mientras que el E-Port Lite solo admite una salida de potencia bajade5Vy
cargas Utiles PSDK de paracaidas.

Requisitos de los instrumentos de terceros

+ Instalar un instrumento de terceros acortara el tiempo de vuelo de la aeronave y
reducira su resistencia al viento.

+ Aseglrese de instalar el instrumento segun sea necesario.

+ Elinstrumento de terceros debe tener un indice de proteccion IP54 o superior para
evitar que se reduzca la estabilidad operativa o la vida de la aeronave.

* El puerto del instrumento de terceros que se conecte a la aeronave debe tener una
arandela de goma resistente al agua.

Requisitos de instalacion

+ Eltamafio del espacio de almacenamiento reservado en el interior de la cubierta del
Dock es de 150 x 150 x 100 mm (longitud x anchura x altura).

+ Laaltura del la carga util PSDK no podra superar los 70 mm.
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+ Unavezinstalada la carga util de terceros, asegUrese de que no bloquee el sistema
de vision de la aeronave, para evitar que afecte al rendimiento de la deteccién de
obstaculos.

* Asegurese de que la carga Util esté instalada de forma segura para evitar el riesgo
de que se caiga durante las tareas de vuelo, lo cual comprometeria seriamente la
seguridad de vuelo.

+ Aseglrese de sellar los puertos correctamente a la hora de conectar la carga Util a la
aeronave. Utilice selladores si es necesario. Si falla alguno de los sellos y se filtra agua
en el interior de la aeronave, la seguridad de vuelo se verd seriamente comprometida.

6.4 Plataforma de terceros en la nube

Al estar basado en APl en la nube, los usuarios pueden personalizar un sistema de
gestion personalizado para el Dock o conectarlo rapidamente a una plataforma de
terceros en la nube para facilitar una configuracién privada, eficiente y practica. Visite
https://developer.dji.com/cloud-api/ en la APl en la nube. Al configurar el Dock, los
usuarios pueden vincularlo con una plataforma de terceros en la nube con DJI Pilot 2.
Consulte el Manual de instalacién y configuracion para obtener mas informacion.

6.5 Transmisién mejorada

Transmisién mejorada integra la tecnologia de transmisién de video OcuSyncy la
tecnologia de transmisién de video de red 4G.

/\ * Transmisién mejorada solo se admite en determinados paises y regiones.
Consulte los detalles a su distribuidor local.

+ Eladaptador celular 2 DJl y su servicio correspondiente solo estan disponibles
en determinados paises y regiones. Cumpla siempre las leyes y normativas
locales, asi como las Condiciones de servicio del adaptador celular DJI.

Los requisitos de instalacién son los siguientes:
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+ Laaeronave debe instalarse con el adaptador celular 2 DJI, y deberia insertarse una
tarjeta nano-SIM en el adaptador por adelantado. El adaptador celular 2 DJl y la
tarjeta nano-SIM deben comprarse por separado.

* El Dock debe conectarse a una red de cable o instalarse con el adaptador celular 2 DI
para poder conectarse a una red inalambrica 4G.

Transmisién mejorada consume datos. Si la transmisién cambia completamente a una
red 4G, un vuelo de 30 minutos consume alrededor de 1 GB de datos en el Dock y la
aeronave, respectivamente. Este valor es solo de referencia. Consulte el uso de datos real.

Debido al gran consumo de datos del Dock, no se recomienda utilizar inicamente la red
4G para la transmision de videos. De lo contrario, podria haber problemas de latencia o
de otro tipo en la retransmisién en directo.

Insercién de la tarjeta nano-SIM

Abra la tapa de la ranura para tarjeta SIM del adaptador, inserte la tarjeta nano-SIM en
la ranura en la misma orientacién que se indica en la imagen y, a continuacién, vuelva a
colocar la tapa en su sitio.

/\ * Esaltamente recomendable comprar una tarjeta nano-SIM compatible con
redes 4G en los canales oficiales del operador de redes moviles local.

+ NO utilice una tarjeta SIM IoT. De lo contrario, la calidad de la transmisién de
video se vera gravemente comprometida.

+NO utilice una tarjeta SIM proporcionada por un operador de redes méviles
virtuales. De lo contrario, quiza no pueda conectarse a Internet.

+ NO corte la tarjeta SIM usted mismo. De lo contrario, la tarjeta SIM podria
dafiarse o los bordes y esquinas irregulares podrian causar que la tarjeta SIM no
pueda insertarse o extraerse correctamente.

+ Silatarjeta SIM tiene una contrasefia (codigo PIN), asegurese de insertar la
tarjeta SIM en el teléfono movil y cancelar el ajuste del cédigo PIN. De lo
contrario, no podra conectarse a Internet.
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+ DJI podra dar de baja el servicio de transmisién mejorada conforme a las
exigencias de las leyes y normativas locales. La finalizacién de este servicio no
afectard a otras funciones de conectividad del DJI Cellular Dongle 2.

£ + Abralatapay empuije la tarjeta SIM para retirar la tarjeta nano-SIM.

Instalaciéon del adaptador celular 2 DJI

Consulte el manual de instalacion y configuracion para instalar el adaptador celular 2 DI
para el Dock y la aeronave.

Uso de Transmisién mejorada

Cuando la aeronave estd instalada con el adaptador celular 2 DJI, y el Dock esta
conectado a una red (de cable o inaldmbrica), los usuarios pueden activar Transmisién
mejorada a través de los siguientes métodos:

+ Abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2 y haga clic en & > & para abrir la ventana
de estado del dispositivo. Asegurese de que la aeronave esté encendida. Haga clic
en Accién > Depuracion a distancia y, a continuacion, active o desactive Transmision
mejorada.

+ Asegurese de que la aeronave esté encendida. Abra la pagina Dispositivos de DJI
FlightHub 2 y haga clic en Dock > [ . Active Depuracion a distancia y, a continuacién,
active o desactive Transmision mejorada.

/\ * Preste mucha atencién a la intensidad de la sefial de transmision de video tras
activar Transmisién mejorada. Vuele con cuidado.

Estrategia de seguridad

De acuerdo con las consideraciones de vuelo seguro, solo se puede activar Transmisién
mejorada cuando la transmisién de video OcuSync esta activa.

En la situacién de transmision exclusiva por 4G, la sefial de control entre el Dock

y la aeronave se perdera y se activara el RPO si Transmisién mejorada también
esta desactivada. Transmision mejorada se puede restablecer una vez que se haya
restablecido el enlace OcuSync.

En la situacion de transmision exclusiva por 4G, se iniciard una cuenta atrds para el
despegue después de que aterrice la aeronave. Si la aeronave no despega antes de que
finalice la cuenta atrds, no tendra permiso para despegar hasta que se restablezca el
enlace OcuSync.
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Requisitos de la red 4G

Para garantizar una experiencia de transmisién de video clara y fluida, aseglrese de que
la velocidad de la red 4G sea superior a 5 Mb/s.

La velocidad de transmision de la red 4G esta determinada por la intensidad de la

sefial 4G de la aeronave en la posicion actual y el nivel de congestién de red de la
estacion base correspondiente. La experiencia de transmisién actual esta estrechamente
relacionada con las condiciones de la sefial de red 4G local. La situacién de la sefial de
red 4G incluye la situacién de la sefial de la aeronave y del control remoto con varias
velocidades. Si la sefial de red de cualquiera de los lados es débil, no hay sefial o esta
ocupada, la experiencia de la transmision 4G podria disminuir y provocar la congelacién
de la transmision de video, una respuesta retardada de los controles, la pérdida de la
transmisién de video o la pérdida de los controles.

Por lo tanto, al utilizar Transmisién mejorada:

« Para tener una mejor experiencia de transmision, aseglrese de que utiliza el control
remoto y la aeronave en ubicaciones donde la sefial de red 4G que se muestra en la
aplicacion esté practicamente completa.

+ Cuando la sefial OcuSync se desconecta, puede provocar que la transmision de video
se congele al transferirse a la sefial 4G. Vuele con cuidado.

+ Cuando la sefial de la transmisién de video OcuSync sea débil o se desconecte,
aseglrese de mantener una altitud adecuada durante el vuelo. Si vuela en un area
abierta, intente mantener la altitud de vuelo por debajo de los 120 metros para
obtener una sefial 4G mejor.

+ Sivuela en ciudades con edificios altos, aseglrese de establecer una altitud de RPO
adecuada (mas alta que el edificio mas alto).

+ Sivuela enun area de vuelo restringido con edificios altos, asegurese de volar con
cuidado.

+ Cuando DJI FlightHub 2 le indique que la sefial de transmision de video 4G es débil,
vuele con cuidado.

6.6 Informacion de conformidad con los requisitos
de identificacién a distancia dispuestos en
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los Reglamentos Federales de Aviacion de los
EE. UU.

El sistema de vuelo no tripulado esta equipado con un sistema de identificacion a
distancia que cumple con los requisitos del apartado 89 de la seccion 14 del Cédigo de
Regulaciones Federales de los EE. UU.

La aeronave realiza automaticamente un autodiagnostico previo al vuelo (PFST, por
sus siglas en inglés) del sistema de identificacién a distancia antes del despegue y
no podra despegar si no supera el PFST ', Los resultados del PFST del sistema de
identificacién a distancia se pueden visualizar en una aplicacién de control de vuelo
de DJI (p. €j., DJI Pilot 2) 0 en una plataforma en la nube DJI (p. ej., DJI FlightHub 2).

La aeronave controla la funcionalidad del sistema de identificacién a distancia desde
las fases previas al vuelo hasta que se apague. Si el sistema de identificacion a
distancia tiene una averia o un fallo, se mostrarad una alarma en una aplicacién de
control de vuelo de DJI (p. ej., DJI Pilot 2) o en una plataforma en la nube de DJI (p. €j.,
DJI FlightHub 2).

El usuario debera mantener la aplicacion de control de vuelo de DJI ejecutandose en
primer planoy, cuando la use para volar la aeronave, debera permitirle a la misma en
todo momento obtener los datos de ubicacion del control remoto.

Los desarrolladores que desarrollen aplicaciones de terceros a partir de

DJI Mobile SDK deberan obtener y mostrar los resultados del PFST y el estado de
averia del sistema de identificacion a distancia durante el funcionamiento haciendo
una llamada a API especificas 12.

Los desarrolladores que desarrollen plataformas de terceros a partir de APl en la
nube de DJI deberan obtener y mostrar los resultados del PFST y el estado de averia
del sistema de identificacion a distancia durante el funcionamiento haciendo una
llamada a API especificas. !

Puede visitar el sitio web oficial de la Administracién Federal de Aviacion (FAA)
para obtener mas informacién sobre el registro de aeronaves y los requisitos de
identificacién a distancia.

Notas de pie de pagina

(1]

Para superar el PFST, es necesario que el hardware y el software de la fuente de datos requerida
por la identificacion a distancia y el radiotransmisor del sistema de identificaciéon a distancia
funcionen adecuadamente.

Para obtener informacién detallada sobre API, visite https://developer.dji.com/mobile-sdk/

Para obtener informacién detallada sobre AP, visite https://developer.dji.com/cloud-api/
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Contacto
ASISTENCIA TECNICA DE DJI

El contenido de este documento esta sujeto a cambios sin previo aviso.
Descargue la dltima versién en

% -3

ot https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads

Si desea realizar alguna consulta acerca de este documento, contacte con DJI enviando un
mensaje a DocSupport@dji.com.
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