i AVATA 360

Felhasznaldi kézikdnyv

2026.03




®

A jelen dokumentum a DJI szerzdi jogi védelme alatt all, az 6sszes jog fenntartasa

mellett. Hacsak a DJI masképp nem rendelkezik, On nem jogosult a jelen dokumentumot
vagy annak barmely részét felhasznalni, sem masoknak engedélyezni a dokumentum
felhasznalasat a dokumentum sokszorositasa, atruhazasa vagy értékesitése utjan. A jelen
dokumentumra és annak tartalmara kizarélag a DJI termékek Gzemeltetésére vonatkozd
utasitasokként hivatkozzon. A dokumentumot tilos egyéb célokra hasznalni.

A kUlonboz6 verzidk kozotti eltérés esetén az angol nyelvl verzié lesz az irdnyado.

s N
Q Kulcsszavak keresése

Egy témakor megtaldlasdhoz keressen ra bizonyos kulcsszavakra, mint példaul
»akkumulator” és ,telepités”. Ha Adobe Acrobat Reader programban olvassa
ezt a dokumentumot, a kereséshez nyomja meg a Ctrl+F billentylket Windows
rendszeren, illetve a Command-+F billentyliket Mac rendszeren.

L) Navigélas egy témakérhoz

A témakarok teljes listajat a tartalomjegyzékben taldlja. Az adott szakaszra ugrashoz
kattintson egy témakorre.

= A dokumentum kinyomtatasa

Ez a dokumentum tdmogatja a nagy felbontasud nyomtatast.
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A kézikényv hasznalata

I\ Fontos K Tanacsok és tippek Referencia

A DJI™ oktatévidedkat és a kdvetkezd dokumentumokat biztositja:

1. ,Biztonsagi iranyelvek”

N

,ROvid Uzembehelyezési Utmutato”

W

,Felhasznaloi kézikonyv”

Javasoljuk, hogy nézze meg az 0sszes oktatdvidedt, tovabba az elsé hasznalat el6tt
olvassa el a ,Biztonsagi iranyelveket”. Az elsd hasznalat eltt mindenképpen tekintse
at a ,Rovid Uzembehelyezési Gtmutatd”, és tovabbi informacidért olvassa el ezt

a ,Felhasznaléi kézikdnyv”.

Latogasson el az aldbbi cimre, vagy olvassa be a QR-kédot, és nézze meg az
oktatévidedkat, amelyek bemutatjak a termék biztonsagos hasznalatat:

https://www.dji.com/avata-360/video

Repulés kdzben mindenképpen hasznalja a DJI Fly alkalmazast. A legtjabb verzié
letéltéséhez olvassa be a QR-kédot.
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£F + Aképernys taviranyiton mar telepitve van a D)l Fly alkalmazas. A képernyd
nélkuli taviranyitoé hasznalata esetén le kell téltenie a DI Fly alkalmazast
mobileszkdzére.

+ Ellendrizze a DJI Fly altal tdmogatott Android és iOS operaciésrendszer-verzidkat.
Ehhez latogasson el a kdvetkezd oldalra: https://www.dji.com/downloads/djiapp/
dji-fly.

« A DJI Fly felhasznaléi felllete és funkcidi a szoftververzio frissitésével
valtozhatnak. A tapasztalt felhasznal6i élmény a hasznalt szoftververziétél fugg.

+ Afokozott biztonsag érdekében a repulés 30 méter (98,4 lab) magassagra
és 50 méter (164 lab) hatotavolsagra korlatozédik, ha repulés kozben nem
kapcsolddik az alkalmazashoz, illetve nincs abba bejelentkezve.

+ Az alkalmazasba valé bejelentkezés 90 napig érvényes. Ha a bejelentkezés lejart,
csatlakozzon az internethez, és jelentkezzen be Ujra.

A DJI Studio letoltése

Toltse le a DJI Studio alkalmazast a videdszerkesztéshez innen:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-studio

A DJI Assistant 2 letoltése

A DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drones Series) alkalmazast innen toltheti le:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

/N * Az eszkdz Gzemi hémérséklete -10-40 °C. Nem felel meg a katonai fokozatd
felhasznalas szabvanyos tzemi hmérsékletének (-55-125 °C), amely a nagyobb
kornyezeti valtozatossag kibirasahoz sziikséges. Az eszkdzt Uzemeltesse
rendeltetésének megfeleléen, és kizardlag olyan alkalmazasokhoz hasznalja,
amelyeknél az Gzemihdmérséklet-tartomanyra vonatkozé kdvetelmények
teljestlnek.
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1 Termékleiras

1.1 Els6 hasznalat

Kattintson a hivatkozasra, vagy olvassa be a QR-kédot az oktatévidedk megtekintéséhez.

https://www.dji.com/avata-360/video

A drén el6készitése

Tavolitsa el a kamerardél a kardankeret védéelemét.

/\ * Javasoljuk, hogy DJI téltét hasznaljon az intelligens repuilési akkumulator
toltéséhez. A részletekért latogasson el a DJI hivatalos weboldalara.

+ Javasoljuk, hogy rogzitse a stabilizator véd6elemét, amikor a drén nincs
hasznalatban.

* Adron elhelyezésekor gy6z8djon meg réla, hogy a stabilizator rogzitve van, és

a talpak lefelé néznek.
AVATA 36/

+ Javasoljuk, hogy az dbra szerint tartsa a drént

10  © 2026 Dji Minden jog fenntartva.
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A taviranyito el6készitése
DJIRC 2

1. Vegye ki a botkormanyokat a tarolényilasokbdl, és szerelje fel azokat a taviranyitéra.

%ﬁ@

&

2. Hajtsa ki az antennakat.

3. Ataviranyitét az elsd hasznalat el8tt aktivalni kell, az aktivalashoz pedig
internetkapcsolat szikséges. Nyomja meg egyszer, majd nyomja meg ismét és
tartsa lenyomva a bekapcsolégombot a taviranyité bekapcsolasahoz. A taviranyito
aktivalasahoz kovesse a képernyén megjelend utasitasokat.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 11
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A szemuveg és a mozgasvezérld el6készitése

A szemuveg bekapcsolasa

Nyomja meg egyszer a bekapcsolé gombot az akkumulator aktualis toltottségi szintjének
ellenérzéséhez.

Nyomja meg egyszer, majd nyomja meg, és tartsa lenyomva két masodpercig a szemuveg
be- és kikapcsolasahoz.

Villogasi mintazat Az akkumulator toltottségi szintje
— Folyamatosan zéld szin- 40-100%
nel vilagit
() — Folyamatosan sarga szin- 11-39%
nel vilagit
— Folyamatosan piros szin- 1-10%
nel vilagit

Ha az akkumulator toltéttségi szintje alacsony, ajanlott USB-t6ltét hasznalni a készulék
toltéséhez.

Az alabbi tdblazatban a toltés kdzbeni toltdttségi szint 1athato:

Villogasi mintazat Az akkumulator toltottségi szintje
() — Sarganvillog 1-39%
— Zolden villog 40-99%

12 © 2026 Dji Minden jog fenntartva.
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Villogasi mintazat Az akkumulator toltottségi szintje
— Folyamatosan z6ld szin- 100%
nel vilagit

/N\ * Aszemiveg hasznéalata nem felel meg a dron latotéren belll tartasa (VLOS)
kovetelményének. Egyes orszagokban vagy régidkban vizualis megfigyeld
jelenlétét irjak el6 a dron repllés kozbeni tamogatasara. A szemuiveg
hasznalatakor Ugyeljen a helyi torvények és el8irasok betartasara.

A szemiuveg viselése

/\ * Hajtsa 6ssze az antennakat, hogy elkertlje a sérliléseket, amikor a szemuveg
nincs hasznalatban.

+ NE tépje le és ne karcolja meg éles targyakkal a habszivacs parnazatot és az
akkumulatortarté rekesz puha oldalat vagy mas rekeszt.

+ Atdpkabel nem valaszthaté le. NE huizza er6vel a tdpkabelt, hogy elkerilje
a sérullést.

1. Hajtsa ki az antennakat.

3. Forgassa el a fejpant beallitégombjat az akkumulatorrekeszen a fejpant hosszanak
bedllitdsadhoz.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 13
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A DJI RC Motion 3 el6készitése

Nyomja meg a bekapcsolégombot egyszer, hogy ellendrizze az akkumulator aktualis
toltottségi szintjét. Hasznalat el6tt toltse fel, ha a toltdttségi szint tul alacsony.

Aktivalas
A drént az elsé hasznalat el6tt aktivalni kell. Az aktivalashoz internetkapcsolat szikséges.

+ Taviranyité: Nyomja meg egyszer, majd nyomja meg ismét és tartsa lenyomva
a bekapcsold gombot a dron és a taviranyité bekapcsolasahoz. Futtassa a DJI Fly
alkalmazast, és kovesse a képernyén megjelend utasitasokat a drén aktivalasahoz.

« Szemuiveg: Nyomja meg egyszer, majd nyomja meg ismét és tartsa lenyomva
a bekapcsolégombot a drén, a szemUveg és a mozgasvezérld bekapcsolasdhoz.
Csatlakoztassa a szemuveget a mobileszk6zh6z egy megfeleld adatkabellel. Futtassa
a DJI Fly alkalmazast a mobileszkdzon, és kdvesse az utasitasokat a DJI eszkdzdk
aktivaldsdhoz. Ha nem tud csatlakozni a mobileszkdzh6z, kévesse a szemuvegben
megjelend utasitasokat.

14  © 2026 D)l Minden jog fenntartva.
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Firmware frissitése

DJI Fly
App

A DJI Fly alkalmazasban egy tzenet jelenik meg, amikor firmware-frissités érhetd el.
Frissitse a firmware-t, amikor a rendszer erre kéri. Maskulénben lehetséges, hogy egyes

funkciék nem lesznek elérhetdk.

1.2 Attekintés

Drén

1. Adroén allapotjelzéje
Stabilizator és kamera

Motorok

Propellerek

Intelligens repulési akkumulator

Bekapcsolé gomb

No v o wDn

Akkumulator toltottségjelzé LED-jei

8. Akkumulatorkapcsok

9. El8re-/lefelé irdnyul6 latasrendszer
10. El8re néz8 LiDAR M

11. 3D-s infravords érzékelérendszer
12. USB-C Port

13. microSD-kartya nyilasa

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 15
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[11 A 3D infravords érzékelérendszer és az elére néz6 LIDAR megfelel az 1. osztalyu lézertermékekre
vonatkoz6, az emberi szemet érintd biztonsagi kovetelményeknek.

DJI RC 2 taviranyité

1. Botkormanyok 12. Felvétel gomb
2. Antennak 13. Kameravezérld tarcsa
3. Allapotjelz8 LED 14. Exponalé gomb
4. Az akkumulator toltottségét jelzé LED- 15. Hangszo6ro
ek 16. A botkormanyok tarolényilasai
5. Flight Pause/Return to Home (RTH) 17. Testre szabhaté C2 gomb [

(Repulés szlineteltetése/visszatérés )
a kiindulépontra (RTH)) gomb 18. Testre szabhaté C1 gomb ™
6. RepuUlési mod kapcsold

7. Bekapcsolégomb

8. Erint6képernyé
9

USB-C-port

10. microSD-kartyanyilas (I

11. A stabilizator tarcsaja
[11 A gombfunkcié megtekintéséhez és bedllitdsdhoz nyissa meg a kameranézetet a DJI Fly

alkalmazasban, és koppintson a ® * * > Control (Vezérlés) > Button Customization (Gombok testre
szabasa) lehetdségre.

16  © 2026 D)l Minden jog fenntartva.



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

DJl Goggles N3

1. Bekapcsol6 gomb 7. Fejpant

2. Vissza gomb 8. Akkumulatorrekesz

3. 5D gomb 9. Fejpant beallité gomb

4. USB-C port 10. Szivacsbetét

5. microSD-kartyanyilas 11. Objektiv

6. Antennak 12. Halbzati tapkabel

L + HaaszemUveg okostelefonhoz vagy szamitogéphez csatlakozik, és az eszkézok

nem valaszolnak a csatlakoztatas utan lépjen be a szemiveg menujébe, és
valassza a Settings (Bedllitdsok) > About (Névjegy) menulpontot, és |épjen be
az OTG Wired Connection (OTG vezetékes kapcsolat) modba. Ha az eszkdzok
tovabbra sem valaszolnak a csatlakoztatas utan, hasznaljon masik adatkabelt, és
prébalja djra.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 17
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DJI RC Motion 3

Gyorsitégomb

1. Az akkumulator toltottségét jelzd LED-
ek

Zarolas gomb

6

7. Tarcsa
8. USB-C-port
9

Botkormany Bekapcsolé gomb

Uzemméd gomb 10. Nyakpantrogzité furat

AT AN

Exponald/felvétel gomb
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2  Repulésbiztonsag

A repulést megel6z6 el6késziletek elvégzését kdvetden javasoljuk, hogy fejlessze

a reptetési készségeit, és gyakorolja a biztonsagos repulést. Valasszon megfeleld teriletet
a replléshez az aldbbi reptilési kovetelményeknek és korlatozasoknak megfelel&en.

A repuUlés sordn szigordan tartsa be a helyi torvényeket és elSirasokat. Az eszkoz
biztonsagos hasznalata érdekében repulés elétt olvassa el a ,Biztonsagi iranyelveket”.

2.1 Repulési korlatozasok

GEO (Geospatial Environment Online) rendszer

A DJI Geospatial Environment Online (GEO) rendszer egy globalis informacids rendszer,
amely valos idejl repllésbiztonsagi informaciokat és korlatozdsokkal kapcsolatos
frissitéseket nydjt, valamint megakaddlyozza, hogy a piléta nélkdli 1égi jarmUvek
korlatozott Iégtérben repuljenek. Kivételes korilmények kdzott a korlatozott tertiletek
feloldhatok, hogy lehetdvé tegyék a repuléseket. Ezt megel6z6en a kivant repulési
terlleten |évd aktudlis korlatozasi szint alapjan be kell nydjtania egy feloldasi kérelmet.
El&fordulhat, hogy a GEO-rendszer nem teljesen felel meg a helyi jogszabalyoknak és
szabalyozasoknak. On felel a sajat replilésbiztonsagéért, és egyeztetnie kell a helyi
hatésadgokkal a vonatkoz6 jogi és szabalyozasi kdvetelményekkel kapcsolatban, mielétt
korlatozott terlleten torténd repulés céljabol feloldast kérne. A GEO-rendszerre
vonatkozé tovabbi informacidkért latogasson el a https://fly-safe.dji.com weboldalra.

Repulési korlatok

Biztonsagi okokbol alapértelmezés szerint repulési korladtok vannak érvényben a dron
biztonsagos mlkddtetésének eldsegitése érdekében. Magassag és a tavolsagi repulési
korlatok beallitasara van lehet8ség. A magassagi és tavolsagi korlatok, valamint a GEO-
z6nak egymassal egyuttmuakoddve gondoskodnak a repllési biztonsagroél, ha a globalis
navigaciés mdholdrendszer (GNSS) rendelkezésre all. Ha a GNSS nem all rendelkezésre,
akkor csak a magassag korlatozhaté.

Repulési magassagi és tavolsagi korlatok

A maximdlis magassag korlatozza a drén repllési magassagat, a maximalis tavolsag pedig
korlatozza a drén a kiinduléponttél szamitott repllési sugarat. Ezek a korlatok a DJI Fly
alkalmazas segitségével médosithatdk a repllésbiztonsag javitasa érdekében.
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1. Max. magassag

2 2. Kiindulépont (vizszintes pozicid)
3 . .
3. Max. tavolsag
4 4. Adrén magassaga felszallaskor
Erés GNSS-jel
Repuilési korlatozasok Ertesités a DJI Fly alkalmazasban

A dron magassaga nem lépheti tul
Max. magassag | a DJI Fly alkalmazasban megadott
értéket.

Elérte a maximalis repulési ma-
gassagot.

A drén és a kiindulépont kdzotti,
egyenes vonalban mért tavolsag

. . ) Elérte a maximalis repulési tavol-
Max. tavolsag nem haladhatja meg a DJI Fly al-

sagot.
kalmazasban megadott maximalis g
repulési tavolsagot.
Gyenge GNSS-jel
Repulési korlatozasok Ertesités a DJI Fly alkalmazasban
+ A magassag a felszallasi pont-
tél szdmitott 30 méterre van
korlatozva, ha a megvilagitas
kielégito.
+ A magassag a talajszint folott
3 méterre van korlatozva, ha
a megyvilagitas nem kielégitd, 3 . .
, . ) e e Elérte a maximalis repulési ma-
Max. magassag és a 3D infravoros érzékels-

rendszer makodik. gassagot.

+ A magassag a felszallasi pont-
t6l szdmitott 30 méterre van
korldtozva, ha a megvilagitas
nem kielégitd, és a 3D infra-
voros érzékel6rendszer nem
mUkodik.

Max. tavolsag Nincs korlatozas

/\ * Amagassaghatar a dron minden bekapcsolasakor automatikusan eltavolitasra
kerll, amint a GNSS-jel eréssé valik (GNSS-jelerésség > 2), és a korlatozds nem
|ép hatalyba akkor sem, ha a GNSS-jel késébb gyengul.
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+ Haadron azinercia (tehetetlenség) miatt tullépi a bedllitott repulési tartomanyt,
a drén irdnyithaté marad, de nem repulhet tavolabb.

GEO-zénak

A DJI GEO-rendszer biztonsagos repulési helyszineket jeldl ki, kockazati szinteket

és biztonsagi értesitéseket biztosit az egyes repulésekhez, valamint informaciot

nyujt a korlatozott légtérrél. Az 6sszes korlatozott repulési tertlet GEO-zénanak

min&sul, amelyek tovabb vannak bontva Korlatozott zénakra, Engedélykoteles zonakra,
Figyelmeztetési zonakra, Emelt szint( figyelmeztetési zonakra és Magassagi zonakra.
Ezeket az informacidkat valds id6ben tekintheti meg a DJI Fly alkalmazasban. A GEO-zénak
konkrét repulési terlletek, beleértve tobbek kozott a repulétereket, a nagy rendezvények
helyszineit, a vészhelyzetek (példaul erdétiizek) helyszinét, a nuklearis erémuveket,
bortonoket, kormanyzati tertleteket és katonai létesitményeket. Alapértelmezés szerint
a GEO-rendszer korlatozza az olyan z6ndkbol induld vagy ilyenek zénakban zajlé
repUléseket, amelyek biztonsagi vagy védelmi problémakat jelenthetnek. A GEO-zéna
térkép, amely a vilag minden tajan taladlhaté GEO-zonakrol atfogé informaciokat
tartalmaz, elérhetd a hivatalos DJI weboldalon: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

GEO-z6nak feloldasa

Az dnfeloldas az Engedélykoteles zonak feloldasara szolgal. Az 6nfeloldas elvégzéséhez
feloldasi kérelmet kell benyujtania a DJI FlySafe weboldalon keresztil a https://fly-
safe.dji.com webcimen. A feloldasi kérelem jovahagyasa utan szinkronizalhatja a feloldasi
licencet a DJI Fly alkalmazason keresztul. A zéna feloldasahoz elindithatja vagy kdzvetlenul
a jovahagyott Engedélykoteles zonaba reptetheti a drént, és a DJI Fly utasitasait kdvetve
feloldhatja a zonat.

Az egyéni feloldas specidlis igény( felhasznalék szdmara készlilt. Kijeldli a felhasznalo
altal meghatérozott egyedi repilési tartomanyokat, és a killénb6z6 felhasznaldk igényeire
szabott repulésiengedély-dokumentumokat biztosit. Ez a feloldasi lehetéség minden
orszagban és régiodban elérhetd, és a DJI FlySafe weboldalan keresztil igényelhetd

a https://fly-safe.dji.com webcimen.

2.2 Avrepulési kérnyezet kdvetelményei

1. NE REPULJON rossz id&jarasi kérilmények kozott, példaul erés szélben, hdban,
es6ben és kddben.

2. Kizarélag nyilt terlleteken repuljon. A magas épuletek és a nagy fémstruktirak
hatassal lehetnek a fedélzeti iranyt(i és a GNSS rendszer pontossagara. Felszallas
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10.

11.

12.
13.
14.

utan gy6z8djon meg réla, hogy a repilés folytatasa elétt megérkezik-e a hanglizenet-
értesités a kiindulépont frisstilésérél. Ha a drén épliletek kozelében szallt fel,

akkor a kiindulépont pontossaga nem garantalhaté. llyen esetben forditson kilonds
figyelmet a dron aktudlis helyzetére az automatikus RTH kdézben. Amikor a drén
kdzel van a kiinduléponthoz, javasolt megszakitani az automatikus RTH-t, és helyette
manualisan iranyitani a légi jarmUvet a megfeleld helyen torténd landolashoz.

A drénnal latétavolsagon (VLOS) beldl repuljon. Kerdlje a GNSS-jeleket blokkol6
hegyeket és fakat. Latétavolsagon kivili (BVLOS) repuilés csak akkor hajthaté végre,
ha a drén teljesitménye, a pildta tudasa és képességei és a kezelés és biztonsag
felugyelete megfelel a BVLOS-ra vonatkozé helyi el8irasoknak. Kertilje az akadalyokat,
embertémegeket, fakat és vizfelleteket. Biztonsagi okokbdl NE REPULJON az
dronnal repuiléterek, autoutak, vasutallomasok, vasutvonalak, varoskdzpontok és
egyéb érzékeny terUletek kdzelében, ha csak erre a helyi el6irasok értelmében nem
kapott erre engedélyt vagy jovahagyast. Bizonyosodjon meg arrol, hogy nincs akadaly
a taviranyit6 eszkoz és a dron koézott, hogy elkerllje a kommunikacios interferenciat.

Ha a GNSS jel gyenge, a dronnal csak jo megvilagitasu és lathatdsagu kérnyezetben
szabad repulni. El6fordulhat, hogy a latadsrendszer gyenge fényviszonyok k6zott nem
mikodik megfelel6en. A dronnal csak nappal repuljon.

Csokkentse minimdlisra az interferenciat ugy, hogy elkertli az erésen
elektromagneses helyek, példaul a villanyvezetékek, az alapallomasok, az elektromos
alallomasok és az adétornyok kozelségét.

A drén és akkumulatoranak teljesitménye korlatozott, ha a drén nagy magassagban
repul. Repuljon évatosan. NE REPULJON a megadott magassag felett.

A dron féktavolsagat befolyasolja a repulési magassag. Minél nagyobb a repuilési
magassag, annal nagyobb a féktavolsag. Nagy magassagban torténé repuléskor
a repulés biztonsaga érdekében megfeleld féktavolsagot kell tartani.

A drén a sarkvidékeken nem tud GNSS-t hasznalni. Ehelyett hasznalja
a latasrendszert.

NE szalljon fel mozg6 targyakrol, példaul autérol, hajorodl vagy repulégéprol.

NE SZALLJON FEL egyszin(i feltletekrd|, illetve olyan erésen tikr6z6d6 feliiletekrél,
mint példaul egy gépjarmd teteje.

Legyen 6vatos, amikor sivatagban vagy tengerpartrél szall fel, nehogy homok kertljon
a drénba.

NE UZEMELTESSE a drént tz- vagy robbanasveszélyes kdrnyezetben.
A drént és a kapcsolddé eszkdzoket szdraz kdrnyezetben hasznalja.

NE hasznalja a dront és a kapcsolodd eszkdzoket a kdvetkezd kdrnyezetekben:
baleseti helyszineken, tlizeseteknél, robbanasoknal, arvizeknél, szok8araknal,
lavinaknal, féldcsuszamlasoknal, foldrengéseknél, poros vagy homokviharral érintett
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15.

tertleteken. Uzemeltetés kozben tgyeljen arra, hogy elkertlje a s6s permetnek és
a penésznek valé kitettséget.

NE MUKODTESSE a drént madarrajok kdzelében.

2.3 A dron felel6s mikodtetése

A komoly sériilés és vagyoni kar elkerllése érdekében tartsa be a kdvetkezd szabalyokat:

1.

10.

11.

Ugyeljen arra, hogy NE 4lljon altatészerek, alkohol vagy kabitészer hatésa alatt, illetve
gy6z8djon meg arrdél, hogy NEM szenved széduléstdl, faradtsdgtél, hanyingertbl vagy
mas olyan tinettdl, amely ronthatja a drén biztonsagos kezelését illeté képességét.

Leszallas utén el8szor a drént, majd a taviranyitot kapcsolja ki.

NE ejtsen le, ne inditson el, ne 16j6n ki és ne szdérjon ki semmilyen veszélyes terhet
épuletekre, személyekre vagy allatokra, mert ez személyi sérilést vagy anyagi karokat
okozhat.

NE HASZNALJA a drént, ha az véletlenil megsérdilt, lezuhant, illetve nincs jé
allapotban.

Feltétlentl gondoskodjon megfeleld el6zetes képzésrdl, és rendelkezzen
vészhelyzetekre vagy incidensek bekovetkeztére vonatkozé vészhelyzeti tervekkel.

Gondoskodjon repuilési tervrél. NE REPTESSE a drént felel6tlen médon.

A kamera hasznélata soran tartsa tiszteletben masok maganszférajat. Ugyeljen arra,
hogy betartsa a helyi adatvédelmi jogszabalyokat, el8irasokat és erkdlcsi normakat.

NE HASZNALJA a jelen terméket az altalanos személyes hasznalaton kiviil mas célokra.

NE HASZNALJA illegélis vagy nem megfeleld célokra, példaul kémkedésre, katonai
mdiveletekre vagy engedély nélkuli nyomozasra.

NE HASZNALJA a jelen terméket masok j6 hirnevének megsértésére, visszaélésre,
zaklatasra, kukkolasra, fenyegetésre vagy mas médon masok torvényes jogainak,
példaul a maganélethez és a nyilvanossaghoz val6 joganak megsértésére.

NE HATOLJON BE méasok magantulajdonaba.

2.4 Repulés elé6tti ellenérzélista

1.
2.

24

Tavolitson el minden védéelemet a dronrdél.

Gy8z6djon meg arrél, hogy az intelligens repllési akkumulator és a propellerek
biztonsagosan vannak régzitve.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva.



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

Gy8z8djon meg arrol, hogy a taviranyito, a mobileszkdz és az intelligens repulési
akkumulator teljesen fel van toltve.

Gy6z8dj meg réla, hogy a microSD-kartya nyilasanak fedele szorosan zarva van, hogy
az ne jelenjen meg a felvételen.

Gy8z6djon meg arrol, hogy a stabilizator és a kamera megfelel6en makadik.

Gy6z8djon meg arrol, hogy semmi sem akadalyozza a motorokat, és megfelel6en
mukodnek.

Gy6z6djon meg arrél, hogy az 6sszes kameralencse és érzékeld tiszta. Ha maszatok,
por vagy vizcseppek vannak rajta, tisztitsa meg lencsetérld kenddvel.

NE szereljen fel nem tanusitott tartozékokat vagy kulsé eszk6zoket, mivel ez termék
karosodasahoz vagy biztonsagi kockazatokhoz vezethet.

Gy6z6djon meg arrél, hogy az akadalyelkerllési mUvelet be van-e allitva a DJI Fly
alkalmazasban vagy a szemUvegben (ha hasznalatban van), valamint hogy a Max
Altitude (Max. magassag), a Max Distance (Max. tavolsag) és az Auto RTH Altitude
(Automatikus RTH-magassag) értéke a helyi térvényeknek és szabdlyozasoknak
megfelel6en van-e bedllitva.
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3

Repulési mivelet

A drén tobbféle vezérlési modszert tdamogat a kilonbdz8 helyzetekhez, hogy megfeleljen
az On igényeinek. A replilés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy ismeri az egyes vezérlési
modszerek értesitését és hasznalatat.

/\ * NEérjen adronhoz repllés kézben. Ellenkez6 esetben a drén elsodrédhat és

Utkozés torténhet.

+ NE reptesse a drént kdzvetlenll azutan, hogy Gtkdzésnek, illetve erds Utésnek
vagy rézkédasnak volt kitéve. El6fordulhat, hogy a dron nem képes stabil
repulésre.

« Astabilizator automatikusan elfordul a felszallas és a leszallas soran, és ennek
megfelel6en megvaltozik a kamera nézete. A révid akadozasok a folyamat soran
normalisak.

3.1 RC vezérlés

Automatikus felszallas

1.
2.

Inditsa el a DJI Fly alkalmazast, és Iépjen a kameranézetbe.

Végezze el a repllés elétti ellen6rzd lista 6sszes 1épését.

Koppintson a & lehet&ségre. Ha a feltételek biztonsagosak a felszallashoz, nyomja
meg és tartsa lenyomva a gombot a megerdsitéshez.

A dron felszall, és a talaj felett lebeg.

Automatikus leszallas

1.

Ha a feltételek biztonsagosak a leszallashoz, érintse meg a & ikont, majd érintse meg
és tartsa lenyomva a & ikont a megergsitéshez.
Az automatikus leszallas a @ lehet8ségre koppintva térélhetd.

Ha a lefelé néz6 latasrendszer megfelel6en mikaodik, a leszallasvédelem
engedélyezésre kerul.

Leszallas utan a motorok automatikusan leallnak.

A\ - Vélasszon megfelelé helyet a leszéllashoz.
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A motorok elinditasa és leallitasa

A motorok elinditasa

A motorok elinditasahoz hajtsa végre az alabb ismertetett kombinalt botkormany-
parancsok (CSC) egyikét. Miutan a motorok elkezdtek forogni, engedje el egyszerre

mindkét botkormanyt.
00 | 00
C
N % N

A motorok ledllitdsa

A motorok kétféleképpen allithatdk le:

1. médszer: Ha a drén leszallt, tolja lefelé és tartsa meg a gazkart addig, amig a motorok
le nem allnak.

2. moédszer: Ha a drén leszallt, hajtsa végre az alabb ismertetett kombinalt botkormany-
parancsok (CSC), egyikét, és varja meg, amig a motorok leallnak.

[ oo

l -
G o
s v %

A motorok ledllitasa reptlés kézben

p
{

/A« Amotorok replilés kdzbeni ledllitdsa esetén a drén lezuhan.

A DJI Fly alkalmazasban az Emergency Propeller Stop (Vészhelyzeti propellerleallitas)
alapértelmezett értéke az Emergency Only (Csak vészhelyzet), ami azt jelenti, hogy
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a motorok csak akkor allithatok le a repulés kdzben, ha a drén azt érzékeli, hogy
vészhelyzet adodott, példaul nekilitkdzott valaminek, egy motor ledllt, a drén porég

a levegbben, illetve a drén iranyithatatlanna valt, és nagyon gyorsan emelkedik vagy
ereszkedik. A motorok repulés kdzbeni leallitasdhoz végezze el ugyanazt a kombinalt
botkormany-parancsot (CSC), mint amellyel a motorokat elinditotta. Ne feledje, hogy

a CSC végrehajtasa soran két masodpercig tartania kell a botkormanyokat a motorok
ledllitasahoz. Az Emergency Propeller Stop (Vészhelyzeti propellerleallitas) értéke
Anytime (Barmikor) értékre is médosithatd az alkalmazasban. Hasznalja korultekintéen
ezt a kiegészit6 funkciot.

A dron vezérlése
A drén mozgasa a taviranyiton 1évd botkormanyokkal irdnyithatd. A botkormanyok az
alabb leirtaknak megfelel&en, az 1., 2. vagy 3. Gzemmaodban Uzemeltethetdk.

A tdvirdnyité alapértelmezett vezérlési mddja a 2. lzemmaod. Ebben a kézikdnyvben a 2.
Uzemmodot hasznaljuk példaként a botkormanyok haszndlatanak bemutatasara. Minél
tavolabb tolja a kart a kdzépallasbdl, anndl gyorsabban mozog a drén.

1. Gzemmod

W

)
!

“«o-> & o> £ -
2. Uzemmod
4 t 4 o
H o i A4
v fl v
= : 8
S OB S > P g S alORS 2 >
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3. lzemmoad

> IOE S . @@=

Fel- és leszallasi eljarasok

/\ * NEinditsa a dront a tenyerérdl, illetve kézben tartva.

+  NE UZEMELTESSE a drént, ha a fényviszonyok tul vilagosak vagy tul sététek
a repulés tavvezérlével torténé megfigyeléséhez. On a felel6s a kijelz6
fényerejének megfeleld beallitdsaért és a képernydt érd kdzvetlen napfényért,
hogy a képernyd minden korilmények kozott j6l [athaté legyen.

1. Arepllés elétti ellendrzélista arra szolgal, hogy segitse Ont a biztonsagos repiilésben.
Minden repulés el6tt menjen végig a repulés el6tti ellendrzdlistan.

2. Gy6z46djon meg réla, hogy a stabilizator rogzitve van, és a labak lefelé néznek.
Helyezze le a drént egy nyilt, sik terlleten gy, hogy a drén hatulja nézzen
a felhasznalé felé. Javasolt a mellékelt, 6sszecsukhaté leszallépad hasznalata.

Kapcsolja be a taviranyitot és a dront.
4. Inditsa el a DJI Fly alkalmazast, és Iépjen kameranézetbe.

5. Varja meg, amig a drén dnellendrzése befejez6dik. Ha a DJI Fly nem jelenit meg
semmilyen rendellenességre vonatkozé figyelmeztetést, elindithatja a motorokat.

6. Nyomija lassan felfelé a magassagi kart a felszallashoz.

7. Leszéllashoz lebegtesse a dront egy helyben egy vizszintes felUlet f6l6tt, és nyomja
lefelé a magassagi kart a leereszkedéshez.

8. Aleszallast kdvetben tolja lefelé a gdzkart, és tartsa ott, amig a motorok le nem allnak.

9. Kapcsolja ki el6bb a drént, majd a taviranyitot.

Fényképek és videdk

Erintse meg a felvételi méd ikonjat az DJI Fly alkalmazés jobb oldalan az objektiv
médjanak valtasahoz. A modvaltas kdzben a stabilizadtor automatikusan elfordul.

30  © 2026 D)l Minden jog fenntartva.



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

£+ Az Egyobjektives méd csak videofelvételt tamogat.

+  Felvétel készitése felszallas el6tt nem tdmogatott.

Nyomja meg a Zar/Felvétel gombot a tavvezérlén vagy a DJI Fly gombot a fényképezéshez,
illetve a felvétel inditasahoz vagy leallitasahoz.

360°-0s médban:
+ Forgassa el a taviranyitd bal oldali tarcsajat a nézet felfelé vagy lefelé mozgatasahoz.

+ Forgassa el a jobb tarcsat a folyamatos nagyitashoz és a 14tészog bedllitdsahoz. A jobb
oldalon Iévé ikonra is koppinthat az alkalmazasban a nagyitasi szint valtdsahoz, vagy
koppints az ikonra, tartsa lenyomva, és hlzza el a nagyitashoz. Amikor a nézet lefelé
iranyul, és a nagyitas/kicsinyités a maximalis 1dtészdgre van allitva, a képernyén egy
aszteroidanézet jelenik meg.

+ Forgassa el a C1 gomb nyomva tartasa kdzben a jobb tarcsat a nézet délésének
vezérléséhez.

£ Afunkcié masik gombra rendeléséhez Iépjen a Vezérlés oldalra a D)l
Fly bedllitdsaiban, és koppintson a Gombtestreszabas elemre a bedllitdsok
konfiguralasahoz.

Intelligens repulési médok

Javasoljuk, hogy kattintson az alabbi hivatkozasra, vagy olvassa be a QR-kddot az
oktatévided megtekintéséhez.

https://www.dji.com/avata-360/video

/A Azintelligens repulési médok csak 360°-os médban hasznalhatoék.

FocusTrack

£J= Amikor a FocusTrack engedélyezve van, a latészog 104°-on van rogzitve.
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Reflektor
A Reflektor két moédot tdmogat: Standard és Szabad.
+ Standard: A drén orra mindig a targy felé néz.

+ Szabad: A kamera képe folyamatosan a témara fokuszal anélkdl, hogy a drén orrat az
téma felé forditana.

Szabad médban a ténylegesen rogzitett felvétel a képernyd bal alsé sarkaban jelenik
meg. A féképernyd a drén orra el6tti nézetet mutatja, és jelzi a téma iranyat és
tavolsagat. Azt javasoljuk, hogy tartson kdzepes tavolsagot a tématol.

Ha a ldtasrendszer megfelel6en mikddik, a dron akadaly észlelése esetén elkerulést

vagy fékezést fog végrehajtani attol figgben, hogy az akadalyelkerilési mlvelet Bypass
(kikerulés) vagy Brake (fékezés) a DJI Fly alkalmazasban.

/N Sport izemmédban az akadélyelkeriilés le van tiltva.

Tamogatott témak:
*  Mozdulatlan témak

+ Mozgdé témak (csak jarmUvek, hajok és emberek)

Erdekes pont (POI)
Lehetdvé teszi, hogy a drén a téma koril kdrdézzon.

A drén a beallitott reptlési médoktol és a DJI Fly alkalmazasban megadott akadalykerulési
mdiveleti beallitasoktdl flggetlendl is kikerlli az akadalyokat, ha a latasrendszer
megfelel6en mkodik.

Tamogatott témak:
*  Mozdulatlan témak

* Mozgd témak (csak jarmUvek, hajok és emberek)

ActiveTrack
A droén kdveti a témat Kézi és Automatikus Mozgd médokban.

+  Kézi: Erintse meg vagy csUsztassa a kdvetSkereket a kdvetési irany

a generdalt palya mentén a kivalasztott kdvetési iranyba @ , és folytatja a kovetést.
A felhasznald a vezérldkarok segitségével manualisan is bedllithatja a kdvetési iranyt,

magassagot és tavolsagot. Erintse meg a FocusTrack beéllitdsok ikont == a kdvetési
paraméterek beallitasdhoz az alkalmazasban.
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+ Automatikus mozgas: Erintse meg az AUTO ikont @ az Automatikus mozgas
engedélyezéséhez vagy letiltasahoz. A drén folyamatosan médositja repulési
Utvonalat a téma kdvetéséhez a repulési kérnyezet figyelembe véve.

/A * Automatikus mozgas médban a drén kovetni fogja a témat az alkalmazas
alapértelmezett kdvetési paramétereit hasznalva. Az egyéni FocusTrack
bedllitdsok nem lépnek érvénybe. Figyeljen oda a repllési kdrnyezetre, és
biztositsa a repUlés biztonsagat.

+ Avezérl6kar megmozditasa vagy a kovetdkerék hasznalata esetén a drén
kilép az Automatikus mozgas maédbol.

A drén a beallitott reptlési médoktél és a DJI Fly alkalmazasban megadott akadalykerulési
miveleti beallitasoktol fuggetlendl is kikeruli az akadalyokat, ha a latasrendszer
megfelel6en mikodik.

Tamogatott témak:

Mozgd témak (csak jarmUvek, hajok és emberek). Az Auto mod csak jarmUvek és emberek
kovetését tamogatja.

Ha a téma személy, a drén automatikusan képes észlelni a kiilonb6z6 felvételi
jeleneteket. A felhasznalok a felvételi jelenet ikon megérintésével manualisan is
valthatnak a felvételi jelenetek kdzott. A drén a kivalasztott jelenetnek megfeleld kovetési
paramétereket alkalmaz.
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Az ActiveTrack médban a drén és a téma kozotti tamogatott tavolsag- és
magassagtartomanyok az aldbbiakban vannak megadva.

Téma Emberek Jarm{vek/hajék
Vizszintes tavolsag 3-20m 4-50 m
Magassag 0,5-20 m 0,5-50 m

/\ * Adrénatdmogatott tavolsag- és magassagtartomanyba repdil, ha az ActiveTrack
megkezdésekor a tavolsag és a magassag a tartomanyon kivil esik.

+ Aztjavasoljuk, hogy a mozgo téma sebessége ne haladja meg a 16 m/s-ot;
maskulénben a dron nem lesz képes megfelelen kdvetni azt.

Megjegyzés

/\ * Adrén bizonyos mozgé akadalyokat, példaul az embereket, llatokat vagy
jarmiveket nem tudja elkerllni. A FocusTrack hasznalatakor a repulés
biztonsaga érdekében figyeljen a kornyezetére.

« NE HASZNALJA a FocusTrack médot olyan terileteken, ahol kis méret(i vagy
finom targyak (pl. fadgak vagy villanyvezetékek), atlatszé targyak (pl. viz vagy
Uveg), illetve egyszin( felUletek (pl. fehér falak) taldlhatok.

+ Mindig alljon készen arra, hogy vészhelyzet esetén megnyomija a tavvezérlén
a Flight Pause (Repulés szUneteltetése) gombot, illetve hogy a DJI Fly

alkalmazasban a B elemre koppintva manualisan mékodtesse a dront.

+ Legyen kildndsen dvatos, ha a FocusTrack médot az alabbi helyzetekben
hasznalja:

* Akodvetett téma nem vizszintes sikban mozog.
* Akovetett téma mozgas kdzben nagy mértékben valtoztatja az alakjat.
¢ Akodvetett téma hosszabb ideig nem lathat6.

* Akodvetett targy nagy egyszind tertleten van, példaul héval boritott
terlleteken vagy sivatagban.

¢ Akodvetett téma szine vagy mintazata hasonlit a kérnyezetéhez.
* A megvilagitas mértéke rendkivil sotét (<5 lux) vagy vilagos (>100 000 lux).

+ A FocusTrack hasznalata soran Ugyeljen a helyi adatvédelmi jogszabalyok és
el6irasok betartasara.

+ Javasoljuk, hogy csak jarmUveket, hajokat és embereket (de nem gyermekeket)
kdvessen. Egyéb témak kdvetésekor évatosan repuljon.
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+ Atdmogatott mozgd témak esetén a jarmivek kifejezés személygépkocsikra,
illetve kis- és kdzepes méret(i hajokra vonatkozik. NE KOVESSEN taviranyitos
modellautét vagy -hajot.

+ Atéma kovetése véletlenul atvalthat egy masik témara, ha ezek egymas
kdézelében haladnak el.

A FocusTrack hasznalata

A FocusTrack engedélyezése eldtt gy6z6djon meg arrél, hogy a repulési kdrnyezet nyilt és
akadalytalan-e, valamint megfelel& fényviszonyokkal rendelkezik-e.

A FocusTrack engedélyezéséhez koppintson a kameranézet bal oldalan talalhaté
FocusTrack ikonra (-], vagy valassza ki a témat a képernyén. Az engedélyezés utan

a kilépéshez koppintson ismét a FocusTrack [*] ikonra.

K Hasznalat kdzben nyomja meg a repulés sziineteltetése gombot a taviranyiton
a targy kivalasztasanak visszavonasahoz.

QuickShots

A QuickShots tobb felvételi mddot is tartalmaz. A drén automatikusan a kivalasztott
felvételi médnak megfelelen készit felvételeket, és létrehoz egy révid videdt.

Megjegyzés

/\ * ABoomerang méd hasznalatakor lgyeljen arra, hogy elegendd hely alljon
rendelkezésre. A dron kérul hagyjon egy legalabb 30 méter (99 1ab) sugaru kort,
felette pedig legalabb 10 méter (33 1ab) helyet.

* A QuickShots médot épuletektél és egyéb akadalyoktdl mentes helyeken
hasznalja. Gy6z8djon meg arrél, hogy a repilési palyan nincsenek emberek,
allatok vagy egyéb akadalyok.

+  Mindig figyeljen a drén korul |évd targyakra, és kerllje el a dron Utkozését vagy
akadalyoztatasat a taviranyito segitségével.

« NE HASZNALJA a QuickShots médot az alabbi helyzetekben:
* Haatéma hosszabb ideig takarasban van, illetve latétavolsagon kivul esik.

¢ Haatéma nagy egyszin( terlleten van, példaul héval boritott tertleteken
vagy sivatagban.

¢ Ha atéma szine vagy mintazata hasonlit a kérnyezetéhez.

¢ Haatéma aleveg8ben van.
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* Haatéma gyorsan mozog.
* A megvilagitas mértéke rendkivil sétét (<5 lux) vagy vilagos (>100 000 lux).

«  NE HASZNALJA a QuickShots médot épiiletekhez kozel, illetve gyenge GNSS-jel
esetén. Ellenkezd esetben a repulési palya instabilla valik.

* A QuickShots hasznalata soran Ugyeljen a helyi adatvédelmi jogszabalyok és
el6irasok betartasara.

A QuickShots hasznélata
1. Koppintson a felvételi médok ikonjara a kameranézetben, majd valassza
a MasterShots - ikont.

2. Az alméd kivélasztasa utan koppintson a plusz ikonra, vagy elhizassal jeldlje

ki a témat a képernydn. Ezutan koppintson a @ elemre a felvételkészités
megkezdéséhez. A drén rogziti a felvételeket, mikdzben a kivalasztott lehetéségnek
megfelel6en elvégez egy el6re bedllitott repllési mozgassort, ezutan pedig létrehoz
egy videot. A felvételkészités befejeztével a dréon visszarepll az eredeti helyzetébe.

3. Koppintson a @ elemre, vagy nyomja meg egyszer a taviranyité Flight Pause (Repiilés
szlineteltetése) gombjat. A drén azonnal kilép a QuickShots funkciobdl, és egy
helyben lebeg.

Panoramafelvétel lejatszasa
Lépjen be az Albumba a DJI Fly alkalmazasban. A & jeldléssel ellatott fajlok
panoramafelvételek.

Afelvétel lejatszasakor alapértelmezés szerint az eredeti repUlési nézet jelenik meg.
Lejatszas kozben szabadon dllithatja a nézetet a képernyd elhtizasaval.

3.2 Immerziv mozgasvezérlés

Az alabbi mlveletek segitik a felhasznal6t a dron megfelel§ kezelésében.
1. Minden repUlés el6tt menjen végig a repulés elétti ellenérzélistan.

2. Gy6z8djon meg réla, hogy a stabilizator rogzitve van, és a |abak lefelé néznek.
Helyezze le a dront egy nyilt, sik terlleten gy, hogy a drén hatulja nézzen
a felhasznalé felé. Javasolt a mellékelt, 6sszecsukhaté leszallépad hasznalata.

3. Kapcsolja be a szemUveget, a taviranyitdeszkdzt és a drént.
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4. Vérja meg, amig a dron allapotjelzdje lassan villogni nem kezd z6ld szinnel, majd
vegye fel a szemuUveget.

5. Inditsa el a motorokat.

6. EllenGrizze a repulés é16 nézetét a szemuvegen, hogy nincsenek-e figyelmeztetd
Uzenetek, illetve hogy a GNSS jel erés-e.

7. Nyomja meg kétszer a zarolads gombot a dron motorjainak inditdsahoz, majd nyomja
meg és tartsa lenyomva, hogy a drén felszalljon. A drén a levegébe emelkedik, majd
kb. 1,2 méteres magassagban megall és lebeg.

8. Nyomja meg és tartsa lenyomva a zarolds gombot, mikézben a drén lebeg, hogy
a drén automatikusan leszalljon és ledllitsa a motorokat.

9. Kapcsolja ki a drént, a szemuveget és a taviranyitoeszkozt.

Alapveté repulési miiveletek

Kk + Javasoljuk, hogy az elsé replilés el6tt tekintse meg a szemiveg oktatéanyagat.
Valassza a Settings (Beallitasok) > Control (Vezérlés) > Motion Controller Flight
Tutorial (Replilés mozgasvezérlGvel oktatéanyag) menipontot.

A drént a zarolas gombbal, a botkormannyal és a DJI RC Motion 3 gyorsitégombjaval
muikodtetheti.

1. Haszndlja a zar gombot a dron felszallasanak, leszallasanak és fékjének vezérléséhez.

2. Mozgassa a botkormanyt, hogy a dron emelkedjen, stllyedjen, vagy vizszintesen balra
vagy jobbra mozogjon®.

3. Agyorsitégomb megnyomasakor két nyomasszint létezik. Amikor finoman kozépre
nyomija az elsd és a masodik megallas kozott, jol érezhetd megallast tapasztal.
A gyorsitégomb kilonbdzd alldsokba toldsaval a drén kulénb6z6 mUveleteit
szabalyozhatja.

Ha az Easy ACRO nincs engedélyezve vagy a kivalasztott Easy ACRO miivelet cslszas.
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Ha nem nyomja meg a gyorsitégombot a drén lebeg.

Ha finoman nyomija a gyorsitégombot az elsd Utkozésig,

a dron tajolasat korrigalhatja Ugy, hogy a mozgasvezérlét fug-
gblegesen balra vagy jobbra donti.

llyenkor a drén nem repul el8re.

A gyorsitogomb masodik Utk6zésig nyomasaval a szemuveg-
ben lathato kor irdnyaba reptetheti a drént.

Felszallas, fékezés, leszallas

Felszallas: Nyomja meg kétszer a zarolds gombot a drén motorjainak inditdsdhoz, majd
ismét nyomja meg és tartsa megnyomva a gombot, hogy a drén felszalljon. A dréon
a leveg8be emelkedik, majd korulbelll 1,2 méteres magassagban lebeg.

Fékezés: Repulés kdzben nyomja meg a zarolas s gombot a drén fékezéséhez, és egy
helyben lebegtetéséhez. A repulésvezérlés folytatasahoz nyomja meg ismét.

Leszallas: Nyomja meg és tartsa lenyomva a zarolas gombot, mikdzben a drén lebeg,
hogy a drén automatikusan leszélljon és leallitsa a motorokat.

£+ Miutan a drén motorjait a zarolas gomb kétszeri megnyomasaval elinditotta,
lassan nyomja fel a botkormanyt, hogy a drén felszalljon.
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+ Ha az Easy ACRO ki van kapcsolva, amint a drén leszallasi helyzetbe repil,
finoman tolja lefelé a botkormanyt a drén leszallasahoz. Leszallas utdn nyomja
lefelé a botkormanyt és tartsa a helyén, amig a motorok le nem allnak.

/\ * Havészhelyzet torténik (példaul Gtkdzés vagy a dron nem iranyithato) repulés
kdzben, a zarolds gomb négyszeri megnyomasaval azonnal ledllithatja a drén
motorjait. A motorok repuilés kdzbeni leallitasa funkcié hasznalata esetén
a drén lezuhan. Elvigyazatosan hasznalja.

+ A mozgasvezérl6é haszndlata soran a repulés biztonsaga érdekében nyomja meg
egyszer a zarolas gombot a fékezéshez és egy helyben lebegéshez a szemuveg
mikodtetése elétt. Ennek elmulasztasa biztonsagi kockazatot jelent, és a drén
folotti irdnyitas elvesztését vagy sérilést eredményezhet.

Replilés elbre és hatra

Az el6re vagy hatra repuléshez nyomja vagy tolja a mozgasvezérld gyorsitogombjat.

A gyorsitashoz nyomja vagy tolja er6sebben. Engedje fel a megallitdshoz és lebegtetéshez.
A gyorsitdgomb masodik Utkdzésig nyomasaval a szemuvegben lathatd kor iranyaba
reptetheti a dront.

Tolja el6re a gyorsitégombot a drén hatrafelé reptetéséhez.
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A drén tajolasanak modositasa

Finoman nyomja a gyorsitégombot az elsd Utkdzésig, és ekdzben dontse a mozgasvezérld
tetejét abba az iranyba, amelyik felé a dront el szeretné forgatni. Minél nagyobb

a mozgasvezérld dblésszoge, annal gyorsabban fog forogni a drén. A szemuUvegben [évd
kor balra és jobbra mozog, a repulés él6 nézete pedig ennek megfelelen valtozik.
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Emelkedés vagy sullyedés a drénnal szégben

Ha a dront felfelé irdnyban szeretné reptetni, nyomja a gyorsitégombot a masodik
Utkdzésig, mikdzben a mozgasvezérlét felfelé donti.

T

Ha a dront lefelé irdnyban szeretné reptetni, nyomja a gyorsitégombot a masodik
Utkdzésig, mikdzben a mozgasvezérl6t lefelé donti.
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A stabilizator és a kamera vezérlése

Replés kdzben vagy amikor gyorsitokar nincs lenyomva, és a drén lebeg:

+ Egyobjektives mod: Billentse felfelé és lefelé a mozgasiranyitot a kardankeret
délésszogének szabalyozasahoz.

+360°-0s mod: Dontse fel és le a mozgasvezérlét a kameranézet ennek megfeleld
elmozditasahoz.

A szemUvegben 1évd kor felfelé és lefelé mozog, a replilés é16 nézete pedig ennek
megfelel6en valtozik.

/A *  Afelszallas el6tt, vagy a zarolas gomb hasznalatakor drén lebegtetéséhez,
a stabilizator/nézet d6lése nem szabdlyozhaté.

+ Forgassa el a mozgasvezérl6 tarcsajat a nézet dontéséhez RTH kdzben és
leszallaskor (2 m felett).

Fejkovetés

Nyissa meg a repllés él6 nézetébdl a gyorskivalasztas meniit, és kattintson & gombra
a fejkdvetés engedélyezéséhez.

360°-0s mod

A fejkdvetés engedélyezése utan a kamera képe a fejével egylitt mozog, anélkul

hogy befolyasolna a reptilési irdnyt. Ekkor tovabbra is irdnyithatja a repulési irdnyt

a mozgasvezérlével.

Ha a repulési irany nem egyezik a fej iranyaval, a Latassegité automatikusan megjelenik
a képernyd bal felsd sarkaban, és a repulési irany szerinti nézetet mutatja. A szemuveg
kijelz8beadllitdsaiban médosithatja ezt.

Egyobjektives méd

A fejkdvetés engedélyezése utan a dron vizszintes tajolasa és a stabilizator dblése
fejmozgasok utjan szabalyozhaté a repulés kdzben.
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Ha a fejkdvetés mod aktiv, a mozgasvezérld nem képes szabalyozni a stabilizator délését,
és a csak a drén vezérlése lehetséges. A felhasznalok tovabbra is szabalyozhatjak

drén irdnyszogét a mozgasvezérld megdontésével anélkul, hogy megnyomnak

a gyorsitbgombot.

Easy ACRO

Hasznalja a mozgasvezérlét a dron vagy a kameranézet irdnyitasahoz, hogy Easy ACRO
mandvereket hajtson végre, példaul atfordulast és 180°-os sodrédast.

/\ = Figyeljen a kérnyezetre, és Easy ACRO m(iveletek elvégzése elbtt gy6z6djon meg
arrél, hogy nincsenek akadalyok a kozelben.
+  Akovetkezd helyzetekben az Easy ACRO nem érhetd el.
¢ Adron felszall, lebeg, leszall vagy visszatér a kezdépontra;
¢ Ahelymeghatdrozasi teljesitmény gyenge (a GNSS és a latadsrendszer nem
érhetd el);
* Adrén pufferzéonaban, korlatozott z6ndban, magassagi zénaban van, vagy
kozelit a maximalis repulési tavolsaghoz.
£+ AzEasy ACRO soran a nagyitas nem allithato, és a lat6sz6g (FOV) azon az

értéken marad, amelyen Easy ACRO bekapcsolasakor volt.
A kdvetkez8 helyzetekben az Easy ACRO nem engedélyezhet6.
* Videdfelvétel készitése soran.

* Ha afejkdvetés engedélyezve van.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 43



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

¢ Haa FocusTrack engedélyezve van.

+ DJI FPV Remote Controller 3 taviranyitéval val6é hasznalat soran.

1. Nyissa meg a helyi mendit, és valassza a(z) & elemet. A drén Easy ACRO médba lép.
A kivalasztott miveletet a szemUvegen az él6 nézet bal oldalan tekintheti meg.

5

S

A

2.0km/h 2.0km/h
D 24m @ @) 1eazc D28 D) N @ s5%

H 50m

Slide
180° Drift
Flip

Juicy Fiick

A

2.0km/h 2.0km/h
Q

H50m D 24m #2) 1432”7 ;0 38 D] N @ 95%

2. A mozgasvezérld tarcsajanak hasznalataval valthat az Easy ACRO miiveletek kozott.

3. Ha az Easy ACRO engedélyezve van, a botkormany mozgatasaval végezhet el Easy
ACRO mUveleteket, ahogy azt lent lathato.
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Csusztatas
Tolja a botkormanyt fel vagy le a dron mozgatasahoz felfelé vagy lefelé.

Tolja a botkormanyt balra vagy jobbra, hogy a drén vizszintesen balra vagy jobbra
mozogjon.

180°-0s sodrodas
Tolja a botkormanyt balra vagy jobbra, hogy a drén 180°-ban balra vagy jobbra sodrédjon.

Ebben a mlveletmédban a drén nem reagal a botkormany fel vagy le tolasara.
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---------

Forgatas

Nyomija el6re vagy huzza hatra egyszer a botkormdnyt, ekkor a kamera nézetében el&re-
vagy hatraszalté effektus jelenik meg, de a drén valéjaban nem fordul at.

Tolja el egyszer balra vagy jobbra a botkormanyt, ekkor a kameranézet balra vagy jobbra
fordulé effektust mutat, de a drén nem fordul at.

Juicy Flick
Tolja fel egyszer a botkormanyt, ekkor a drén elfordul, és a kameranézetben egy juicy flick
effektus lathatd.
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Fényképek és videdk

Nyissa meg a szemUveg kamerabedllitasi paneljét az objektiv médjanak atvaltasahoz.
A modvaltas kdzben a stabilizator automatikusan elfordul.

L+ AzEgyobjektives méd csak videofelvételt tamogat.

+  Felvétel készitése felszallas el6tt nem tdmogatott.

Nyomja meg az Exponal6/felvétel gombot egyszer fénykép készitéséhez, illetve vided
rogzitésének megkezdéséhez vagy leallitdsahoz.

360°-0s moédban:
+ Dontse fel vagy le mozgasvezérl6t a kameranézet ennek megfeleld elmozditasahoz.

+ Forgassa el a tarcsat a nagyitas vagy kicsinyités bedllitdsdhoz. Amikor a nézet lefelé
irdnyul, és a nagyitas/kicsinyités a maximalis 1atészogre van allitva, a képernyén egy
aszteroidanézet jelenik meg.

FocusTrack

Kattintson a hivatkozasra, vagy olvassa be a QR-kédot az oktatévidedk megtekintéséhez.

https://www.dji.com/avata-360/video

/N AFocusTrack funkcié csak 360°-0s médban tdmogatott.

£ Amikor a FocusTrack engedélyezve van, a latészog 104°-on van rogzitve.

A drénnal szabadon repulhet anélkil, hogy az orrat a témara kellene irdnyitania.
A kamera képe folyamatosan a témara fokuszal.

Ha a ldtasrendszer megfelel6en m(kddik, a dron akadaly észlelése esetén elkerulést
vagy fékezést fog végrehajtani attol figgben, hogy az akadalyelkertlési mlvelet Bypass
(kikerulés) vagy Brake (fékezés) a DJI Fly alkalmazasban.

/N Sport izemmoédban az akadéalyelkerilés le van tiltva.
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Tamogatott témak:

*  Mozdulatlan témak

+  Mozgd témak (csak jarmuvek, hajok és emberek)

Megjegyzés

& .

A drén nem tudja kikeruini az olyan mozgé akadalyokat, mint az emberek,
allatok vagy jarmUvek. A FocusTrack hasznalatakor figyeljen a kdrnyezetére
a repulés biztonsaga érdekében.

NE HASZNALJA a FocusTrack médot olyan teriileteken, ahol kicsi vagy finom
targyak (pl. fadgak vagy villanyvezetékek), atlatszé targyak (pl. viz vagy Uveg)
vagy egyszin( fellletek (pl. fehér falak) talalhatok.

Mindig alljon készenlétben, hogy vészhelyzetben megnyomija a régzitégombot,
és manudlisan iranyitsa a dront.

Legyen kulondsen évatos, ha a FocusTrack modot az alabbi helyzetekben
hasznalja:

¢ Akodvetett targy nem vizszintes feltleten mozog.
* Akodvetett targy mozgas kdzben nagy mértékben valtoztatja alakjat.
* Akovetett téma hosszabb ideig nem lathato.

¢ Akodvetett targy nagy egyszind terileten van, példaul héval boritott
terUleteken vagy sivatagban.

* Akodvetett téma szine vagy mintazata hasonlit a kérnyezetéhez.
* A megvilagitds mértéke rendkivil sotét (<5 lux) vagy fényes (>100 000 lux).

A FocusTrack hasznalata soran Ugyeljen a helyi adatvédelmi jogszabalyok és
el8irasok betartasara.

Javasoljuk, hogy csak jarmUveket, hajokat és embereket (de nem gyermekeket)
kévessen. Egyéb témak kdvetésekor évatosan repuljon.

A tdmogatott mozg6 alanyok esetén a jarmUvek kifejezés személygépkocsikra,
illetve kis- és kdzepes méret(i hajokra vonatkozik. NE KOVESSEB taviranyitos
modellautét vagy -hajot.

A téma kovetése véletlendl atvalthat egy masik témara, ha ezek egymas
kdzelében haladnak el.
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A FocusTrack hasznalata
A FocusTrack engedélyezése eldtt gy6z6djon meg arrél, hogy a repulési kdrnyezet nyilt és
akadalytalan-e, valamint megfelel& fényviszonyokkal rendelkezik-e.

*  Amikor a drén lebeg, miutan megnyomta a rogzités gombot a mozgasvezérlén:

1. Nyissa meg a helyi meniit a repiilési €16 nézetbdl, majd valassza ki a [*]
lehet8séget a FocusTrack bekapcsolasahoz.

2. Erintse meg a + jelet, vagy hlizassal vélassza ki a témat a képernyén.

3. Nyomja meg ismét a zarolas gombot a dron feloldasdhoz és a repuilés
folytatasahoz.

+ Amikor a drén nincs lezarva repiilés kézben:

1. Tartsa lenyomva a mozgasvezérl6 oldalan Iévé tarcsat a FocusTrack
engedélyezéséhez.
2. Nyomja meg a tarcsat a téma kivalasztasahoz.
Kdvetés kdzben nyomja meg a zarolas/felvétel gombot a felvétel inditdsahoz. A valés
rogzitett felvétel a képernyd bal fels6 sarkaban jelenik meg. A féképernyd a drén orra
eldtti nézetet mutatja, és jelzi a téma irdnyat és tavolsagat. Azt javasoljuk, hogy tartson
kdzepes tavolsagot a tématol.

A FocusTrackbél valo kilépéshez koppintson ismét a (-] ikonra, vagy nyomja meg és tartsa
lenyomva a tarcsat.

L+ AFocusTrack hasznalata kdzben nyomja meg a mozgasvezérl6 oldalan 1évé
tarcsat a kijelolt téma torléséhez.

+ Nyisd meg a szemUveg menijét, |épjen a Bedllitasok > Vezérlés menlpontra, és
a tarcsa lenyomva tartdsanak muveletét mas funkciékhoz is hozzarendelheti.
+ A még stabilabb felvételekért nyissa meg a szemiveg menujét, 1épjen a Settings

(Beallitasok) > Control (Vezérlés) mentpontra, és allitsa a stabilizator médot
Follow (Kovetés) bedllitasra.

Panoramafelvétel lejatszasa

Lépjen be az Albumba a szemUvegen. A = jeloléssel ellatott fajlok panoramafelvételek.

A szemuvegen torténd felvétellejatszaskor a Free View alapértelmezés szerint
engedélyezve van. Forditsa el a fejét, hogy a jelenetet kiilénb6z6 nézépontokbdl Iassa.

Nyissa meg a lejatszasi menut, és valtson a Camera FOV (Kamera lat6szog) lehet6ségre,
ezzel a keret az eredeti repUlési nézetre lesz rogzitve.
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Avideodlejatszas vezérlése

A 5D gomb hasznalata:

+ Nyomja meg a gombot a lejatszas szlneteltetéséhez vagy folytatasahoz.
+ Tolja a gombot jobbra vagy balra a folyamatsav allitasahoz.

+ Tolja hatra a gombot a lejatszasi beallitdsokba vald belépéshez, és a képernyd
fényerejének vagy a hangerének a bedllitdsahoz.

Az AR-kurzor hasznélata:

+ Alejatszas szlneteltetéséhez vagy folytatdsahoz nyomja meg a gyorsitégombot;
a kilépéshez tolja el6re a gyorsitégombot.

+ Afolyamatsav allitdsdhoz mozgassa a kurzort balra vagy jobbra, mikdzben lefelé tolja
a gyorsitdgombot.

+ Vigye a kurzort a nyilra a képernyé tetején, nyomja le a gyorsitégombot
a lejatszasi bedllitdsokba valé belépéshez, és a képernyé fényereje, illetve a hangeré
médositasahoz.

3.3 Videodfelvételre vonatkozé javaslatok és tippek

1. Valassza ki a stabilizator kivant tzemmaodjat a DJI Fly alkalmazasban.
A fényképek és videodk készitése Normal (Normal) és Cine (Mozi) médban ajanlott.
NE REPULJON rossz id8ben, példaul esds vagy szeles napokon.

Valassza ki az igényeinek legjobban megfelel§ kamerabedllitasokat.

AR

Végezzen repulési teszteket a repulési Utvonalak megallapitasahoz és a jelenetek
el8zetes megtekintéséhez.

6. Finoman mozgassa a botkormanyokat, hogy a dron mozgasa zokkenémentes és stabil
legyen.
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4 Dron

4.1 Repulési méd

A DJI RC 2 tavirdnyité haszndlata esetén a repuilési médok a tavirdnyitén talalhatéd repullési
maéd kapcsoléval valthaték a Normal, Sport és Cine médok kdzott.

A mozgasvezérl6é hasznalatakor, a repulési Gzemmdd Normal méd és a Sport mod kdzott
valthato, a mozgasvezérlén taldlhatdé mod gombbal.

Normal (Normal) méd: A Normal (Normal) méd a repulési helyzetek tébbségéhez
alkalmas. A drén képes a preciz lebegésre, a stabil repulésre és az intelligens repdilési
moédok hasznélatara.

Sport méd: A dron maximadlis vizszintes repulési sebessége a Normal (Normal) médhoz
képest magasabb. Ne feledje, hogy Sport médban az akadalyelkerilés le van tiltva.

Cine mod: A Cine (Mozi) méd a Normal (Normal) médon alapul, azonban a repulési
sebesség korlatozott, igy a drén felvételkészités kdzben stabilabb.

A drén automatikusan Attitude (ATTI) mddra valt, ha a latasrendszer nem all
rendelkezésre vagy le van tiltva, illetve ha a GNSS-jel gyenge vagy az iranyt( interferenciat
észlel. ATTI médban a drén jobban ki van téve a kdrnyezeti hatdsoknak. A kérnyezeti
tényez8k - példaul a szél - a dron vizszintes sodrédasat okozhatja, ami veszélyekhez
vezethet, kiloéndsen sz(k helyeken valo6 repllés esetén. A drén nem tud egy helyben
lebegni vagy automatikusan fékezni, ezért a balesetek elkerilése érdekében a pilétanak

a lehet6 leghamarabb le kell szallnia a drénnal.

L+ Arepulési médok csak manualis replés mellett vehet6k igénybe.

/\ * Alatasrendszer Sport médban le van tiltva, ami azt jelenti, hogy a dron nem
észleli automatikusan az Utvonalan [évé akadalyokat. Az akadalyok elkertlése
érdekében figyelnie kell a kdrnyezetre, és iranyitasa alatt kell tartania a dront.

+  Sport médban jelentésen megné a drén maximalis sebessége és féktavolsaga.
Szélmentes korlilmények esetén legaldbb 30 méter féktavolsag szikséges.

+ Szélmentes korulmények kozott legalabb 10 méter féktavolsag sziikséges,
mikdzben a drén Sport médban vagy Normal médban emelkedik és ereszkedik.

+  Sport médban a drén reakcidképessége jelentésen megnd, ami azt jelenti, hogy
a drén a taviranyitdn 1évd vezérlé botkormany kicsiny mozdulatédnak hatésara is
nagy tavolsagra mozdul el. Ugyeljen arra, hogy repilés kézben elegendé helyet
hagyjon a mand&verezésre.

+ A Sport médban rogzitett videdk esetén remegést tapasztalhat.
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4.2 Adrén allapotjelzbi

Amikor a drén be van kapcsolva, de a motorok nem miikodnek, a drén allapotjelzdje
a dron aktualis allapotat mutatja.

A drén allapotjelzdinek leirasa

Normal allapotok

o _— Felvaltva piros, sarga és Bekapcsolds és ondiagnosztikai tesztek végre-
z6ld szinnel villog hajtasa

DX 4 e Négyszer villog sargan Bemelegedés

@ e Lassan villog zolden GNSS engedélyezve

OR PR Kétszer felvillan zélden Latasrendszerek engedélyezve

A GNSS és a latasrendszer le vannak tiltva (AT-

------ Lassan villog sargan
g Sarg Tl moéd engedélyezve)

Figyelmeztetd allapotok
------ Gyorsan villog sargan A taviranyitd jele elveszett

A felszallas le van tiltva, pl. alacsony akkumula-

@ - Lassan villog pirosan o 3
tortoltottség esetén M

® Gyorsan villog pirosan Kritikusan alacsony toltottség

o — Folyamatos piros Kritikus hiba

. Felvaltva piros és sarga o e
@ () i . Kalibralni kell az iranytdt
szinnel villog

[11 Haadron nem tud felszallni, és az allapotjelz8 lassan villog piros fénnyel, tekintse meg
a figyelmeztetd Uzenetet a DI Fly alkalmazasban vagy a szemuvegen.
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4.3 Visszatérés a kiindulé pontra

Figyelmesen olvassa el e szakasz tartalmat, hogy megismerje a drén viselkedését
a Visszatérés a kiindulépontra (RTH) mdvelet soran.

A Visszatérés a kezdd poziciéba (RTH) funkcié automatikusan visszaviszi a drént

a legutobb rogzitett kiinduldpontra. Az RTH haromféleképpen aktivalhaté: a felhasznald
aktivan bekapcsolja az RTH-t, a drén akkumulatora alacsony toltottségl, vagy a taviranyité
jele megszinik (a hibabiztos RTH aktivalédik). Ha a drén sikeresen rogzitette

a kiindulépontot, és a pozicionalérendszer megfelel6en mikdodik, az RTH funkcié
aktivaldsakor a dron automatikusan visszarepul a kiindulépontra, és ott leszall.

+  Kiindulépont: A kiindulépont a felszallas el6tt kertl régzitésre, amennyiben
a drén erés GNSS jellel rendelkezik & 26 vagy a megyilagitas elegends.
A kiindulépont rogzitése utan a DJI Fly alkalmazas hangtizenettel jelez. Ha
a repulés soran frissiteni kell a kiinduldpontot (példaul ha a felhasznalé pozicidja
megvaltozott), akkor a kiindulépont manualisan frissithet6 a DJI Fly alkalmazas
***> Safety (Biztonsag) oldalan.
Amikor a dréont a DJI RC 2 tavirdnyitéval hasznalja, a Dinamikus
kiindulépont elérhetd.

/\ * Abiztonsag érdekében a stabilizator RTH kdzben automatikusan 360°-os médba
fordul. RTH kézben nem tamogatott az atvaltas Egyobjektives mddra.

Az RTH kdzben az AR RTH-Utvonal megjelenik a kameranézetben, ezzel

segitve a visszatérési Utvonal megtekintését és biztositva a repulés biztonsagat.

A kameranézetben emellett az AR-kiindulépont is megjelenik. A kiindulépont feletti terllet
elérését kdvetden a kameranézet automatikusan lefelé fordul. Amikor a drén a talajszint
felé kozelit, az AR-dréonarnyék megjelenik a kameranézetben, ami lehetévé teszi a dréon
irdnyitasat, hogy pontosabban tudjon leszalini az On &ltal preferalt helyen.

Az AR-kiindulépont, az AR RTH-Utvonal és az AR-drénarnyék alapértelmezés szerint

megjelenik a kameranézetben. A kijelzés a * * * > Safety (Biztonsag) > AR Settings (AR-
beéllitdsok) menupontban médosithaté.

/A * Aszemiveg nem tdmogatja az AR RTH Utvonal vagy az AR drénarnyék
megjelenitését.
* Az AR RTH Utvonalat csak referenciaként hasznaljak, és kulénb6z6
forgatokdnyvekben eltérhet a tényleges jarat Utvonalatél. Az RTH alatt mindig
figyelje a képernydn lathaté é16 nézetet. Repuljon 6vatosan.

* Az RTH soran a drén automatikusan beallitja a kameranézetet, hogy az RTH
Utvonal irdnyaba nézzen. A nézet manualis bedllitasa ledllitja az automatikus
bedllitast, ami megakadalyozhatja az AR RTH Utvonal megjelenitését.
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Megjegyzés

A

54

El6fordulhat, hogy a drén nem tud megfelelen visszatérni a kiindulépontra,
ha a pozicionalérendszer rendellenesen mikodik. Az Gzembiztos RTH soran
eléfordulhat, hogy a dron ATTI médba |ép, és automatikusan landol, ha

a pozicionalé rendszer abnormalisan makodik.

Ha nincs GNSS-jel, ne repuljon vizfellletek, UvegfelUletl éplletek felett, vagy
olyan helyzetekben, amikor a talaj feletti magassag meghaladja a 30 métert. Ha
a pozicionalérendszer rendellenesen m(ikédik, a dron ATTI Gzemmodba 1ép.

Fontos, hogy minden repulés elétt bedllitsa a megfelel6 RTH magassagot.

A drén az RTH soran nem képes érzékelni az akadalyokat, ha a kdrnyezeti
feltételek nem alkalmasak az érzékel6rendszer hasznalatahoz.

A GEO z6nék befolyasolhatjak az RTH-t. Kerllje a repUlést a GEO zénak
kozelében.

Nagy szélsebesség esetén eléfordulhat, hogy a drén nem tud visszatérni
a kiindulépontra. Repuljon 6vatosan.

Ugyeljen a kis méret(i vagy finom targyakra (példaul fadgakra vagy elektromos
vezetékekre) és az atlatszo targyakra (példaul vizre vagy Uvegre) az RTH soran.
Vészhelyzetben |épjen ki az RTH-bdl, és vezérelje manudlisan a drént.

Ha vannak olyan tdpvezetékek vagy adétornyok, amelyeket a dréon nem tud
elkerllni az RTH Utvonalon, akkor allitsa az Advanced RTH (Fejlett RTH) értékét
Preset értékre, és gy6z8djon meg arrél, hogy az RTH-magassag magasabbra van
allitva, mint az 8sszes akadaly.

Ha az Advanced RTH (Fejlett RTH) beallitasok médosulnak az RTH soran,
akkor a dron fékez, majd a legujabb beallitdsoknak megfeleléen visszatér
a kiindulépontra.

Ha az RTH soran a maximalis magassagot az aktudlis magassag ala allitja, a dron
el8szor leereszkedik a maximalis magassagra, majd folytatja a visszatérést
a kiindulépontra.

Az RTH-magassag nem modosithaté az RTH soran.

Ha nagy a kuldnbség az aktudlis magassag és az RTH-magassag kozott,

a magassagok szélsebessége miatt nem lehet pontosan kiszamitani

a felhasznalt akkumulatorteljesitményt. Forditson kilonds figyelmet

a kameranézetben megjelend, az akkumulator toltéttségére vonatkozé és egyéb
figyelmeztetésekre.

Ha a taviranyité jele az Advanced RTH (Fejlett RTH) soran normalis, a repulési
sebesség a gyorsitokarral vezérelhetd, a tajolas és a magassag azonban nem
moédosithato, és a dron nem vezérelhetd balra vagy jobbra. A gyorsitékar
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folyamatos nyomva tartadsa mellett gyorsabban Urdl az akkumulator. Ha

a repllési sebesség meghaladja a tényleges érzékelési sebességet, akkor a dron
nem tudja elkerulni az akadalyokat. A dron fékez és helyben lebeg, tovabba
kilép az RTH-bdl, ha a gyorsitokar teljesen le van hizva. A drén a botkormany
elengedése utan vezérelhetd.

*  Haadron elériarepulégép jelenlegi helyének vagy a kiindulopontnak
a magassagi hatarat, mikozben a Preset RTH alatt emelkedik, a drén abbahagyja
az emelkedést, és az aktuélis magassagon tér vissza a kiinduléponthoz. Ugyeljen
a repulés biztonsagara az RTH soran.

+ Ha akiindulépont a magassagi zénan belll van, a dron azonban nem, akkor
a magassagi zéna elérésekor a dron magassagi hatar ala sullyed, amely
alacsonyabb lehet, mint a beallitott RTH-magassag. Repliljon évatosan.

* Ha akornyezet tul 6sszetett az RTH befejezéséhez, akkor a dron még abban az
esetben is kilép az RTH-bdl, ha az érzékelérendszer megfelel6en mikodik.

* Az RTH automatikus leszallas kozben nem aktivalhato.

+ Ha az RTH aktivalodik, mikdzben a dron felvételt jatszik vissza, a lejatszas
automatikusan leall.

*  RTH kdzben csak a videofelvétel tAmogatott. A felvételi bedllitdsok médositasa
vagy fényképek készitése nem tdmogatott.

Fejlett RTH

Ha az Advanced RTH aktivalodik, a dron automatikusan megtervezi a legjobb RTH
utvonalat, amely megjelenik a DJI Fly alkalmazasban, és a kdrnyezethez igazodik. Az
RTH soran a drén automatikusan a kornyezeti tényez6khoz, példaul a szélsebességhez,
a széliranyhoz és az akadalyokhoz igazitja a repulési sebességet.

/A Aszemiiveg nem tdmogatja az RTH Gtvonal megjelenitését.

Ha a jel a taviranyit6 eszkoz és a dron kozott megfeleld, az RTH a kdvetkezd mddokon
szakithaté meg:

+  Taviranyitd: Koppintson a @ elemre a D)l Fly alkalmazasban, vagy nyomja meg az RTH
gombot a taviranyiton.

*  Mozgasvezérld: Nyomja meg a zarolas gombot.

Az RTH-bol valé kilépés utan visszakapja a dron feletti iranyitast.
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Aktivalasi médszer

A felhasznalé szandékosan aktivalja az RTH-t
Repulés kdzben az RTH-t a kdvetkezd modokon indithatja el:
« Taviranyitd: Tartsa lenyomva az RTH gombot a taviranyitén, vagy koppintson
a kameranézet bal oldalan talalhaté & gombra, majd tartsa lenyomva az RTH ikont.
*  Mozgasvezérld: Nyomija le és tartsa lenyomva az izemmaod gombot.

Ha az RTH sordn elveszik a taviranyité jele, a drén folytatja az RTH folyamatot, fuggetlendl
az el6re bedllitott jelvesztési mivelettdl.

A drén akkumulatoranak téltottségi szintje alacsony

Repllés kdzben - ha az akkumulator toltottsége alacsony - és a toltdttség csak arra
elegend®, hogy a drén visszarepuljon a kiindulépontra, egy figyelmeztetd Uzenet jelenik
meg a kameranézetben. Ha koppintassal megerdsiti az RTH-t, illetve a visszaszamlalas
lejarta el6tt semmilyen miveletet nem végez, a drén automatikusan kezdeményezi az
alacsony toltottségli RTH aktivalasat.

Ha megszakitja az alacsony toltottségli RTH-r6l megjelend lizenetet, és folytatja a drén
reptetését, a drén automatikusan leszall, ha az aktudlis toltéttségi szint csak ahhoz
elegend®, hogy a drén leereszkedjen az aktualis magassagrol.

Az automatikus leszallds nem szakithaté meg, de a gyorsitdkar és az ors6zasszabalyozd
kar mozgatasaval tovabbra is reptetheti vizszintesen a drént, a gdzkar mozgatasaval pedig
csokkentheti a dron ereszkedési sebességét. A lehetd leghamarabb reptesse a drént egy
leszéllasra alkalmas helyre.

/\ * Haazintelligens repulési akkumulator téltottségi szintje tul alacsony, és nincs
elegendd energia a kiindulépontra valé visszatéréshez, a lehetd leghamarabb
szalljon le a drénnal. Ha késlekedik, a toléerd fokozatosan csdkken, amely
teljes lemerilés esetén kontrollalatlan sillyedéshez vezethet. Ez a drén
megsemmisilését, masok tulajdonanak karosodasat vagy személyi sérilést
okozhat.

+  NE NYOMJA felfelé a gazkart az automatikus leszallas kdézben. Maskulénben
a drén tolbereje fokozatosan csdkken, és az akkumulator teljes lemerllését
kovetbéen akar le is zuhanhat.

Taviranyit6 jele elveszett

Ha a taviranyitd jele tdbb mint 6 masodpercre elveszik, a drén automatikusan elinditja
a hibabiztos RTH funkciot, ha a jel elvesztése esetén végzett mivelet beallitdsa RTH.
A muvelet beallithaté lebegésre vagy leszallasra is.
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Ha a megvilagitas és a kornyezeti feltételek alkalmasak a latasrendszer szamara, a DI Fly
megjeleniti a drén altal a taviranyito jelének megszakadasa el6tt generalt RTH-Utvonalat.
A drén az RTH-beallitasoknak megfelel6en az Advanced RTH hasznalataval kezdi meg az

RTH eljarast. A dron akkor is RTH médban marad, ha a taviranyité jele visszaallt. A DJI Fly
ennek megfelelSen frissiti az RTH-Utvonalat.

Ha a megvilagitas és a kdrnyezeti feltételek nem alkalmasak a latasrendszer
hasznalatahoz, a dron lefékez és lebegni kezd, majd az Original Route RTH (Eredeti
Utvonalas RTH) médra valt.

* Ha az RTH tavolsag (a drén és a kiinduldpont kdzotti vizszintes tavolsag) nagyobb mint
50 m, a drén bedllitja a tajolasat, és visszafelé repll 50 métert az eredeti repulési
Utvonalon, miel&tt belépne az elére beallitott RTH-ba.

* Ha az RTH-tavolsag 5 m-nél nagyobb, de 50 m-nél kisebb, akkor a drén
modositja a tajolasat, és az aktualis magassagban egyenes vonalban repul vissza
a kiindulépontra.

* Adrén azonnal leszall, ha az RTH tavolsag kisebb, mint 5 m.

RTH-eljaras
Az Advanced RTH (Fejlett RTH) aktivalodasakor a drén lefékez, és egy helyben lebeg.
+ Ha akoérnyezet vagy a fényviszonyok megfeleléek a latérendszer szdméra:

* Adroén bedllitja a tdjolasat a kiinduldoponthoz, megtervezi a legjobb Gtvonalat
az RTH-bedllitdsoknak megfelel6en, majd visszatér a kiindulépontra, ha a GNSS
a felszallaskor elérhetd volt.

* Haa GNSS nem allt rendelkezésre, és csak a latasrendszer miikodott
a felszallaskor, drén beallitja a tajolasat a kiinduldponthoz, megtervezi a legjobb
utvonalat az RTH-beallitasoknak megfelel&en, majd az RTH-beallitasok alapjan
visszatér arra a poziciéra, ahol er8s GNSS-jel van. A kiindulépont kdzelébe
vezetd visszafelé Gton nagyjabol koveti az odatarté palyat. Ekkor figyeljen az
alkalmazas utasitasaira, és valassza ki, hogy a dron automatikusan hajtsa végre
RTH mveletet és szalljon le, vagy manualisan iranyitja az RTH-t és a leszallast.

A kovetkezbkre figyeljen, ha a GNSS nem volt elérhet6 a felszallaskor:
©  GQy8z6djon meg arrél, hogy az akadalyelkertlés engedélyezve van.

> NE REPULJON sz(ik helyeken, és a kérnyezeti szélsebességnek 3 m/s-nal
kisebbnek kell lennie.

o Afelszallas utan gyorsan repuljon nyilt tertletre, és maradjon legalabb 10
méter tavolsagra minden akadalytdl, kilénben nem biztos, hogy a drén képes
lesz visszatérni a kiindulépontra. A repulés soran kerUlje a vizfellletek feletti
repulést, amig el nem ér el egy er6s GNSS-jellel rendelkezd teriletet. A talaj
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feletti magassagnak 2 méternél nagyobbnak és 30 méternél kisebbnek kell
lennie, ellenkezd esetben el6fordulhat, hogy a dron nem tud visszatérni

a kiindulépontra. Ha a drén ATTI médba Iép, mielStt elérné az er6s GNSS-jellel
rendelkezd terlletet, a kiindulépont érvénytelenné valik.

Ha a latas szerinti pozicionalas repulés kozben nem elérhetd, a drén nem
tud visszatérni a kiinduldpontra. Az Utkozések elkerilése érdekében, az
alkalmazas hangtizeneteinek megfelel6en figyeljen a kdrnyezetre.

Amikor a drén visszatér a felszallasi pont kozelébe, és az alkalmazas értesitést
kald, ha az aktudlis kdrnyezet 0sszetett, erdsitse meg, hogy folytatja-e
a repulést:

Meg kell gy6z&dnie arrol, hogy a repulési Utvonal helyes-e, és figyelnie kell
a repulésbiztonsagra.

Meg kell gy6z8dnie arrél, hogy a fényviszonyok megfelel6ek-e

a latérendszer szamara. Ha nem, a drén kiléphet az RTH mUveletbdl. Az
RTH vagy a repulés folytatasanak kényszeritése esetén, a drén ATTI médba
léphet.

A megerdsités utan a dron alacsony sebességgel folytatja a visszatérést
a kiindulépontra. Ha a visszatérési Utvonalon akadaly jelenik meg, a drén
fékezni fog, és kiléphet az RTH mUiveletbdl.

Ez az RTH-folyamat nem tdmogatja a dinamikus akadalyérzékelést (beleértve
a gyalogosokat stb.), és nem tdmogatja az akadalyok érzékelését texturalatlan
esetekben, példaul Gveg vagy fehér falak esetén.

Ez az RTH folyamat megkdveteli, hogy a talaj és a kozeli kdrnyezet (példaul
falak) gazdagon texturalt legyen, és ne legyenek dinamikus valtozasok.

Ha a kérnyezet vagy a fényviszonyok nem megfelel8ek a latasrendszer szamara:

Ha az RTH tavolsag 5 méternél nagyobb, a drén az Preset (El6re beéllitott)
értéknek megfelelen tér vissza a kiindulépontra.

A drén azonnal leszall, ha az RTH-tavolsag kevesebb, mint 5 m.

RTH-beallitasok

Az RTH beéllitdsok az Advanced RTH-nal alinak rendelkezésre.
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Taviranyit6: Nyissa meg a kameranézetet a DJI Fly alkalmazasban, koppintson

a*** > Safety (Biztonsag)elemre, és gorgessen az Advanced RTH (Specialis RTH)
lehet8séghez.

Szemuiveg: Nyissa meg a Settings (Beallitadsok) > Safety (Biztonsag) > Advanced RTH
(Fejlett RTH) menupontot.
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Optimalis

-
\ 4

+ Ha a megvilagitds megfeleld, és a kdrnyezet alkalmas a latasrendszer szamara, a dron
automatikusan megtervezi az optimalis RTH-Utvonalat, és a kdrnyezeti tényezdk,
példaul akadalyok és atviteli jelek szerint allitja be a magassagot, fuggetlenul az RTH-
magassag beallitdsatol. Az optimalis RTH Utvonal azt jelenti, hogy a drén a lehetd
legrévidebb tavolsagra fog utazni, csékkentve a felhasznalt akkumulator energia
mennyiségét és novelve a repulési id6t.

+ Haa megvilagitds nem megfeleld, illetve a kornyezet nem alkalmas a latasrendszer
hasznalatahoz, a drén az RTH-magassag beallitasa alapjan hajtja végre az elére
beallitott RTH-t.

El6re bedllitott
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RTH-tavolsag/-magassag

Megfelel6 fényviszonyok
és kornyezeti feltételek

Nem megfelel6 fényvi-
szonyok és kornyezeti fel-
tételek

RTH-tavolsag >
50m

Aktualis ten-
gerszint feletti

A drén megtervezi az
RTH-Utvonalat, egy nyilt
teruletre repul, mikdzben

A drén felemelkedik az
RTH-magassagba, és egye-

magassag < megkeruli az akadalyokat, . )
) nes vonalban repul a ki-

RTH tenger- felemelkedik az RTH-ma- | . )

. . . . . , induléponthoz az RTH-ma-
szint feletti gassagba, és a legjobb ut- )

. P - gassagban. [
magassag vonalon tér vissza a kiin-
dulépontra.

Jelenlegi ma- A drén egyenes vonalban
gassag 2 RTH- | A dron a jelenlegi tenger- | repdl a kiinduléponthoz az
magassag szint feletti magassagban | aktudlis magassagban. ™

Az RTH-tavolsag 5-50 m kozott

van

a legjobb utvonalon tér
vissza a kiindulas pontra.

A drén egyenes vonalban
repul a kiinduléponthoz az
aktualis magassagban. 4

[1] Ha azel6re nézd LiDAR akadalyt észlel maga elétt, a dron emelkedni fog, hogy elkerilje az
akadalyt. Amint az Gtvonal szabadda valik, az emelkedést abbahagyja, majd folytatja az RTH-
folyamatot. Ha az akadaly magassaga meghaladja a magassaghatart, a drén fékezni és lebegni fog,
ilyenkor a felhasznalénak at kell vennie az irényitast.

[2] Ha az el6renézd LiDAR akadalyt észlel a drén el6tt, a dron fékezni és lebegni fog, és
a felhasznalénak kell atvennie az irdnyitast.

Amikor a dréon megkdzeliti a kiinduldpontot, és a jelenlegi magassag magasabb, mint az
RTH-magassag, a drén intelligensen eldonti, hogy repilés kdzben kezd-e el ereszkedni (a
kdrnyezet, a megvilagitas, a beallitott RTH-magassag és a jelenlegi magassag alapjan).
Amikor a drén eléri a kiindulépont feletti terUletet, a jelenlegi magassaga nem lesz
alacsonyabb, mint a bedllitott RTH-magassag.

A kulénbdz6 kdérnyezetekre, RTH-aktivalasi médszerekre és RTH beallitdsokra vonatkozé
RTH-tervek a kdvetkez&k:

60
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RTH-aktivalasi mod-
szer

Megfelel6 fényviszonyok és
kornyezeti feltételek

(A drén képes megkertlni az
akadalyokat és a GEO zénakat)

Nem megfelel6 fényviszonyok
és kornyezeti feltételek

A felhasznalé szan-
dékosan aktivalja az
RTH-t

A drén akkumula-
toranak toltottségi
szintje alacsony

Taviranyito jele elve-
szett

A dron az RTH-beallitas alapjan
hajtja végre az RTH-t:

+  Optimalis

+  El6re bedllitott

Elére beallitott (A drén képes
megkerulni az akadalyokat és
a GEO zénaékat)

Eredeti Gtvonal RTH,

Az el6re beallitott RTH végrehaj-
tasra kerul, amikor a jel helyre-
all (A drén képes megkerdlni

a GEO zo6nakat, és akadaly ese-
tén fékezni és lebegni fog).

Dinamikus kiindulépont

Amikor a drént a DJI RC 2 taviranyitéval hasznaljak, elérheté a dinamikus kiindulépont.

Amikor a taviranyitd GNSS-jele er8s, engedélyezze a Dinamikus kiindulépontot az alabbi
modszerek barmelyikével, és a kiindul6pont folyamatosan frissul a taviranyitd helye

alapjan.

+  Akamera nézetben koppintson a & > Update Home Point (Kiindulépont frissitése) >
Dynamic Home Point (Dinamikus kiindulépont) > Update (Frissités).

+ Akamera nézetben koppintson a * * * > Safety (Biztonsag) > Update Home Point
(Kiindulépont frissitése) > Dynamic Home Point (Dinamikus kiindulépont) > Update

(Frissités).

Amikor a Dinamikus kiindulépont engedélyezve van, az RTH ikon kék szin(ire valt. Miutan
az RTH aktivalddik, a drén visszatér a kiindulépont kozelébe, kilép az RTH-bdl, és lebeg.
A felhasznal6 irdnyithatjak a dront.

& .

A Dinamikus kiindulépont elsé engedélyezése utan, ha a taviranyitd GNSS jele

gyenge, a dinamikus kiindulépont nem biztos, hogy elérhetd.

« A Dinamikus kiindulépont funkciét nyilt terlleten, er6s GNSS jel mellett
hasznalja. Ellenkez6 esetben a kiindudpont jelentésen eltérhet a taviranyitd
tényleges helyétél.

+  Amint a dinamikus kiindulépont elérhet6, ha a taviranyité GNSS jele gyenge,
a kiindulépont az utolso6 sikeresen frissitett helyen marad. Amikor az RTH
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aktivalodik, ellendrizze, hogy a kiindulépont helye a taviranyito legfrissebb
helyén van-e.

Leszallasvédelem

RTH kdzben a leszallasvédelem akkor 1ép mkddésbe, amikor a dron megkezdi

a leszallast.

A drén pontosan a kdvetkezdket csinalja:

+ Ha atalajt leszéllasra alkalmasnak itéli, a drén kdzvetlendl leszall.

+ Ha atalajt leszallasra alkalmatlannak itéli, akkor a drén lebegni fog, és a pilota
megerdsitésére var.

+ Ha aleszallasvédelem nem mikodik, a DJI Fly alkalmazas a leszallasra vonatkoz6
kérdést jelenit meg, amikor a drén a foldfelszintél szamitott 0,5 méter magassagra
ereszkedik. Koppintson a Confirm (Megerd&sités) elemre, vagy nyomja le teljesen
a gazkart, és tartsa egy masodpercig, mire a droén leszall.

: + Akiindulopont feletti tertlet elérését kovetden a dron pontosan a felszallasi
ponton fog leszallni. A precizids leszallas végrehajtasa a kovetkezd feltételekhez
kotott:

*

*

A kiindulépontot felszallaskor rogziteni kell, és repiilés kézben nem szabad
megvaltoztatni.

Felszallas kdzben a drénnak fliggblegesen legalabb 7 métert kell
emelkednie, miel&tt vizszintesen mozogni kezdene.

A kiindulépont domborzati jellemz8inek nagyjabol valtozatlannak kell
maradniuk.

A kiindulépont domborzati jellemzd8inek kell6en megkuilonboztetének kell
lennilk. Az olyan terepek, mint példaul a héval boritott tertiletek nem
alkalmasak.

A fényviszonyok nem lehetnek se tul vilagosak, se tul sotétek.

+  Leszallas kdzben a preciziés leszallassal val6 felhagyasnak mindsul, ha
a gyorsitokaron kivil barmilyen méas botkormanyt megmozdit, és ebben az
esetben a drén fugg6leges ereszkedésbe kezd.
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4.4 Erzékel6rendszer

21 2
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1. 360°-0s latasrendszer 3. 3D infravoros érzékel6rendszer

2. El6re néz6 LiDAR

A 360°-0s latasrendszer megfeleld megvilagitas és egyértelmlen megjeldlt vagy texturalt
akadalyok esetén mUkodik a legjobban. A tdbbiranyd latdsrendszer automatikusan
aktivalédik, ha a drén Normal (Normal) vagy Cine (Mozi) médban van, és a alkalmazasban
az akadalyelkerulési mlvelet Bypass (Megkerulés) vagy Brake (Fékezés) értékre van
allitva. A pozicionalasi funkciéja akkor haszndlhato, ha a GNSS-jel nem érhet6 el vagy

gyenge.

/\ *+ Atdbbirdnyu latasrendszer csak 360°-0os médban érhet6 el, és tdbbiranyu
akadalyelkerulést biztosit. Egyobjektives médban a drén csak elére irdnyuld
akadalyelkertlést tamogat. Repuljon 6vatosan.

+ Az akadalyelkertlés nem érhet6 el objektiv médok valtadsakor. Csak biztonsagos
repulési kdrnyezetben valtson objektivmaodot.

L+ Haalatas szerinti pozicionalas és az akadalyelkerulés le van tiltva, a dron
csak a GNSS-re tamaszkodik a lebegéshez, a tobbiranyl akadalyelkertlés nem
all rendelkezésre, a dron pedig leereszkedéskor nem lassit le automatikusan
a talajhoz kozel érve. Legyen kilondsen 6vatos, ha a latas szerinti pozicionalas
és az akadalyelkertlés le van tiltva.

« Alatas szerinti poziciondlas és az akadalyelkertlés letiltdsa csak manualis
repllés esetén van alkalmazva, az RTH, az automatikus leszallas vagy az
intelligens repulési médok hasznélata esetén nem.

+ Alatas szerinti pozicionalas és az akadalyelkertlés ideiglenesen letilthatd
felh6s vagy kodos idbjaras esetén, illetve ha a leszallas kozben akadalyt
érzékel. Normal reptilési helyzetekben a |atas szerinti pozicionalas és az
akadalyelkerulés legyen engedélyezve. A dron Ujrainditasa utan a latas szerinti
pozicionalas és az akadalyelkerUlés alapértelmezés szerint engedélyezve van.
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Megjegyzés

A+ Ugyeljen a repllési kdrnyezetre. Az érzékel8rendszer csak bizonyos
helyzetekben m(kddik, és semmi esetre sem helyettesiti az emberi iranyitast
és dontéshozatalt. Repullés kdzben mindig figyeljen a kdrnyezetre és a DI
Fly alkalmazas figyelmeztetéseire, valamint iranyitsa felel6sen és folyamatosan
adront.

+Hanem all rendelkezésre GNSS, a lefelé néz6 |atérendszer segit a drén
pozicionalasaban, ami akkor mikodik a legjobban, ha a drén 0,5 m és
30 m kozotti magassagban van. Fokozott 6vatossag szikséges, ha a drén
magassaga 30 m felett van, mivel ez befolyasolhatja a latasrendszer
pozicionalasi teljesitményét.

+ Eléfordulhat, hogy a lefelé néz6 |atdsrendszer nem m(kodik megfelel&en, ha
a drén viz kdzelében repul. Ezért el6fordulhat az is, hogy a dron leszallaskor
nem képes aktivan elkerllni az alatta |év6 vizet. Javasoljuk, hogy mindig tartsa
kézben a repulés iranyitasat, hozzon észszer(i dontéseket a kdrnyezet alapjan,
és ne tdmaszkodjon tulzott mértékben a lefelé néz6 latasrendszerre.

« Alatasrendszer nem képes pontosan azonositani a nagy méretd, keretekkel és
kabelekkel ellatott vazszerkezeteket, példaul a toronydarukat, a nagyfeszultségl
adotornyokat, a nagyfeszultségl tavvezetékeket, a kabeles hidakat és
a fuggbhidakat.

+ Alatasrendszer nem tud megfelel6en mkdédni olyan fellletek kozelében,
amelyeknek nincsenek egyértelm( terepjellegzetességei, illetve olyan helyeken,
ahol a megvilagitas tul gyenge vagy tul erés. A latasrendszer az alabbi
helyzetekben nem tud megfeleléen mikodni:

* Egyszindl (pl. teljesen fekete, fehér, piros vagy z6ld) fellletek kdzelében
torténd repulés.

* Nagy mértékben fényvisszaverd fellletek kdzelében térténé repllés.
¢ Viz vagy atlatszé fellletek kdzelében térténd repulés.
* Mozgé fellletek vagy targyak kdzelében torténd repulés.

+ Olyan terUleten val6 repulés, ahol a megyvilagitas gyakran és jelent6sen
valtozik.

+  Rendkivll s6tét (< 1 lux) vagy vilagos (> 100 000 lux) felUletek kozelében
torténd repulés.

* Azinfravorés hulldmokat nagy mértékben visszaver6 vagy elnyel6 feltletek
(pl. tikrok, aszfaltburkolatok) kozelében torténd repulés.

* Egyértelml mintadzat vagy textura nélkuli felletek kdzelében torténd
repulés.
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* Ismétlédd mintazatl vagy textlraju fellletek (pl. ugyanolyan kialakitasu
csempék) kdzelében torténd repulés.

* Kis fellletekbdl 6sszetev6dd akadalyok (pl. fadagak, villanydrotok) kdzelében
torténd repulés.

Az érzékelbket mindig tartsa tisztan. NE KARCOLJA MEG és ne babrélja az

érzékelSket. NE HASZNALJA a drént poros és nedves kérnyezetben.

El6fordulhat, hogy a latasrendszer kamerait hosszabb ideig tart6 tarolas utan
kalibralni kell. A DJI Fly alkalmazasban megjelenik egy Uzenet, és a kalibralas
automatikusan megtorténik.

NE REPULJON es6s, szmogos idében, vagy ha a latotavolsag 100 méternél
kisebb.

NE TAKARJA EL az érzékel6rendszert.
Felszallas el6tt minden alkalommal ellenérizze az alabbiakat:

¢ Gy6z6djon meg arrol, hogy az érzékel6rendszer Uvegén nincsenek matricak
vagy egyéb akadalyok.

¢ Ha az érzékelbrendszer Uvegén szennyez8dés, por vagy viz talalhatd,
tisztitsa meg puha térlékendével. NE HASZNALJON semmilyen
alkoholtartalmu tisztitészert.

¢ Ha az érzékel6rendszer objektivie megsérult, forduljon a DI
Ugyfélszolgélatahoz.

Az el6re néz6 LiDAR nem érzékeli a 10%-nal kisebb visszaveréképességl
akadalyokat vagy a tukr6z6d6 targyakat, példaul az Gveget.

Az el6re néz6 LIDAR nem mU(ikddik megfelelen tul er6s megvilagitasu
kérnyezetben (>20 000 lux).

4.5

Fejlett pilétatamogato rendszerek

Az Advanced Pilot Assistance Systems (APAS) funkcié Normal és Cine médban all
rendelkezésre. Amikor az APAS engedélyezve van, a drén tovabbra is reagal az On
parancsaira, és palyajat az iranyitd botkormanyok bemenetei és a repulési kornyezet
egylttes figyelembevételével tervezi meg. Az APAS révén konnyebb elkerulni az
akadalyokat, és simabb felvételek készithet&k, tovabba jobb repulési éiményt is kinal.

Ha az APAS engedélyezve van, a drén megallithaté a taviranyitén Iévd repllés

szlneteltetése gomb megnyomasaval, vagy a mozgasvezérlén taldlhaté zarolads gomb

megnyomasaval. A dréon ekkor lefékez, majd harom masodpercig lebeg, és a piléta
tovabbi parancsaira var.
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Az APAS engedélyezéséhez,

+ Taviranyit6: Nyissa meg a DJI Fly alkalmazast, Iépjen a ° * * > Safety (Biztonsag)
> Manual Obstacle Avoidance (Kézi akadalyelkertlés) menlpontra, és valassza
a Bypass (Megkeriilés) lehet&séget.

+ Szemuveg: Lépjen a Settings (Beallitasok) > Safety (Biztonsag) > Manual Obstacle
Avoidance (Kézi akadalyelkerilés) menlUpontra, és valassza a Bypass (Megkerulés)
lehet8séget.

Megjegyzés

& .

Az APAS funkciét akkor hasznalja, amikor a latasrendszer rendelkezésre all.
Ugyeljen arra, hogy a kivant repiilési palyan ne legyenek emberek, allatok, kis
felUletd terlleteket tartalmazé targyak (pl. fadgak) és atlatszé targyak (pl. tveg
vagy viz).

Az APAS funkciot akkor hasznalja, amikor a lefelé néz6 |atdsrendszer
rendelkezésre all, vagy a GNSS-jel er8s. El6fordulhat, hogy az APAS nem m(kodik
megfelel6en, ha a drén viz vagy héboritotta terlletek felett repul.

Legyen kulondsen dvatos, ha szélséségesen sotét (< 300 lux) vagy vilagos (>
100 000 lux) kérnyezetben repul.

Figyelje a DJI Fly alkalmazast, és gondoskodjon arrél, hogy az APAS megfelel&en
makaodjon.

Eléfordulhat, hogy az APAS nem mikddik megfelel&en, ha a drén repulési
korlatok kdzelében vagy GEO zénaban repul.

Ha a vilagitas elégtelenné valik, és a latdsrendszer nem teljes mértékben 4ll
rendelkezésre, a dron az akadalyok megkertlésérél fékezésre és lebegésre valt.
A botkormanyt kdzépre kell allitani, majd folytatni kell a drén irdnyitasat.

Leszallasvédelem

Ha az Manual Obstacle Avoidance (Akadalyelkerulési mivelet) értéke Bypass (Elkerulés)
vagy Brake (Fékezés) értékre van &llitva, és On a drén leszallitasa érdekében lefelé tolja
a gazkart, akkor aktivalédik a leszallasvédelem funkcio. A leszallasvédelem akkor 1ép
mkodésbe, amikor a dron megkezdi a leszallast.

+ Ha atalajt leszéllasra alkalmasnak itéli, a dron kdzvetlenul fog leszallni.

+ Ha atalajt leszallasra alkalmatlannak itéli, a dron egy helyben fog lebegni, amikor
egy bizonyos magassagba sullyed a talaj felett. Tolja lefelé a gyorsitokart legalabb 6t
masodpercig, és a dron akadalyelkertlés nélkul fog leszalini.

66  © 2026 DJi Minden jog fenntartva.



DJI Avata 360 Felhasznaloi kézikdnyv

4.6 Latassegité

A latasrendszerek altal mlkodtetett |atassegité nézet a repllési irdny alapjan

frissiti a nézetet, hogy segitsen a felhasznaléknak a navigaciéban és az akadalyok
megfigyelésében repulés kdzben. Lapozzon balra a helyzetérzékelén, lapozzon jobbra
a minitérképen, vagy érintse meg a helyzetérzékeld jobb alsé sarkaban 1évé ikont

a latassegitd nézetre valé atvaltashoz.

/\ - Latassegit6 hasznalata esetén a videdatvitel min6sége alacsonyabb lehet
a jelatviteli savszélességi korlatok, a mobiltelefon teljesitménye vagy
a taviranyité képernydjének videdatviteli felbontasa miatt.

*  Normalis, hogy a drén alkatrészei lathatdk a latdssegité nézetben.

+ Normalis, hogy képillesztések vagy fényerékulénbségek tapasztalhatok
a latassegitd nézetben.

+ Alatassegit6 csak referenciaként hasznélhaté. Az Givegfalak és a kisebb targyak,
mint példaul a fadgak, az elektromos vezetékek vagy a papirsarkanyok zsinérjai
nem jelenitheték meg pontosan.

+ Haadron nem szallt fel vagy a videdatvitel jele gyenge, a latassegité nem érhet6
el.

1. Koppintson a nézetirany ikonra.

2. FErintse meg a nyilat a latassegit6 nézet kiilonbozé irdnyai kozétti valtashoz. Erintse
meg ismét a nyilat az irany régzitéséhez.

Erintse meg a képernyd kozepét a latassegité nézet maximalizalasahoz.

/\ * Haazirany nincs régzitve, a Iatassegitd nézet automatikusan atvalt az aktualis
repilési irdnyra. Erintse meg barmelyik masik irdnyjelzé nyilat a nézet ideiglenes
atvaltdsahoz. A nézet révid id6 elteltével automatikusan visszatér a repulési
iranyra.
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+  Felszallas és leszallas kdzben, ha a stabilizator régzitve van, a latassegitd nézet
alapértelmezetten az el8renézd iranyra van régzitve, és nem maédosithaté.

Utkozésre vonatkozé figyelmeztetés

Ha akadalyt észlel a jelenlegi nézet irdnyaban, a latassegitd egy (tkdzésre vonatkozé
figyelmeztetést jelenit meg. A figyelmeztetés szinét az akadaly és a dron kdzotti tavolsag
hatarozza meg. A sarga és piros szin a relativ tavolsagot jelzi a tavolitdl a kdzeliig.

L+ Alatassegitd 1atdmezeje minden iranyban korlatozott. Normalis jelenség, ha
Utkozésre valé figyelmeztetés kozben nem lat akadalyokat a latdmezdben.

+ Az Utkdzésre vonatkoz6 figyelmeztetést nem a Display Radar Map (Radartérkép
megjelenitése) kapcsol6 vezérli, és akkor is |athaté marad, ha a radartérkép ki
van kapcsolva.

+  Utkdzésre valo figyelmeztetés csak akkor jelenik meg, ha a kis ablakban
a latassegit6é nézet lathato.

4.7 Propellerek

A propellerek rogzitése/levalasztasa

Szerelje fel a megjeldlt propellereket a megjeldlt motorokra, a jeldletlen propellereket
pedig a jeldletlen motorokra. Hasznalja a propellerek csomagolésaban taldlhaté
csavarokat a propellerek rogzitéséhez. Ugyeljen a csavarok meghuzésara.
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Megjegyzés

A .

Ugyeljen arra, hogy csak a drén csomagjaban talalhat6 csavarhlzot hasznélja
a propellerek felszereléséhez. Mas csavarhizék hasznalata esetén a csavarok
megsérilhetnek.

Ugyeljen arra, hogy a csavarokat fuggélegesen tartsa, mikdzben meghuzza
Oket. A csavarok nem allhatnak ferdén a szerel&felllethez képest. A szerelés
befejezése utan ellendrizze, hogy a csavarok egy szintben allnak, és forgassa el
a propellereket, hogy ellenérizze, nincs-e rendellenes ellenallas.

Minden 30 éra repulési id6 (kb. 60 repulés) utan ellen6rizze, hogy a propellerek
csavarjai szorosan meg vannak-e hizva.

A csavarhuzé csak a propellerek felszerelésére szolgal. NE HASZNALJA
a csavarhizot a drén szétszerelésére.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 69



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

+ Haegy propeller eltorik, vegye le a megfeleld motorrél a propellert és
a csavarokat, és dobja ki azokat.

+ Apropellerlapatok élesek. A személyes sértilések vagy a propeller
eldeformalédasanak elkertlése érdekében dvatosan kezelje Sket.

+  Repllés el6tt mindig ellendrizze, hogy a propellerek és a motorok biztonsagosan
vannak-e felszerelve.

«  Kizérolag hivatalos DJI propellereket hasznaljon. NE HASZNALJON vegyesen
kulénb6z8 propellertipusokat.

+  Apropellerek fogyéeszkdzok. Sziikség esetén vasaroljon tovabbi propellereket.

+  Repllés el6tt mindig ellenérizze, hogy minden propeller jé allapotban van-
e. NE HASZNALJON eldregedett, kicsorbult vagy térétt propellert. Tisztitsa
meg a propellereket puha, szaraz ruhdval, ha barmilyen idegen anyag tapadt
azokhoz.

+  Asérilések elkerllése érdekében maradjon tavol a forgd propellerektdl és
motoroktdl.

+  Apropellerek sértilésének elkertlése érdekében szallitas és tarolas esetén
Ggyeljen a dron megfelel6 elhelyezésére. NE NYOMJA OSSZE vagy hajlitsa meg
a propellereket. Ha a propellerek megsérilnek, az befolyasolhatja a repulési
teljesitményt.

+  Gy6z8djon meg arrol, hogy a motorok biztonsagosan vannak felszerelve, és
akadalytalanul forognak. Ha a motor repulés kdzben tul van terhelve, vagy leall,
azonnal szalljon le.

«  NE PROBALJA 4talakitani a motorok szerkezetét.

+  Kozvetlenil a repiilést kdvetéen NE ERINTSE MEG a motorokat, és vigyazzon,
hogy ne érjen hozzajuk a kezével vagy mas testrészével, mivel forrék lehetnek.

+ NE takarja el a motorokon és a drén térzsén 1évé egyetlen szell6z6nyilast sem.

+  Gy6z8djon meg arrdél, hogy bekapcsolaskor az ESC-k hangja nem tlnik
rendellenesnek.

4.8 Intelligens repulési akkumulator

Megjegyzés

/\ * Azakkumulator hasznélata el6tt olvassa el és szigorian tartsa be a jelen
Utmutatéban, a ,Biztonsagi irdnyelvek” cim( részben és az akkumulator cimkéin
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szerepld utasitasokat. Az Oné a teljes felel8sség a késziilékkel végzett 6sszes
muveletért és annak hasznalataért.

NE TOLTSE az intelligens repulési akkumulatort kézvetleniil repiilés utan, mert
tul forro lehet. Az ismételt toltés elétt varja meg, amig az akkumulator leh(l
a megengedett toltési hdmérsékletre.

A kdrosodas megel6zése érdekében az akkumulator csak akkor télt, ha

a hdmeérséklete 5 és 40 C (41 és 104 F) kozott van. Az idedlis toltési hdmérséklet

22 és28 C (71,6 és 82,4 F)kozott van. Az idedlis h6mérsékleti tartomanyban torténd
téltés meghosszabbithatja az akkumulator élettartamat. A toltés automatikusan ledll,
ha az akkumulator hémérséklete meghaladja az 55 C-ot (131 F) a toltés soran.

Alacsony h6mérsékletre valo figyelmeztetés:

+ Az akkumuladtorok nem hasznalhatok rendkivil alacsony, -10 C (14° F) alatti
hémérsékleten.

+ Az akkumulator teljesitménye jelentdsen csokken az alacsony, -10 és 5 C (14 és
41 F) kozotti hémérsékleten torténd repulés esetén. Gondoskodjon arrél, hogy
felszallas elétt teljesen feltdltse az akkumulatort. A felszallast kovetéen egy ideig
lebegjen egy helyben a drénnal, hogy felmelegedjen az akkumulator.

+ Alacsony h6mérsékleten torténé repulés esetén az akkumulatort felszallas el6tt
javasolt felmelegiteni legaldabb 10 C-ra (50 F). Az akkumulator felmelegitéséhez
a20 C(68° F) feletti hdmérséklet az idealis.

+ Az akkumulator alacsony h6mérsékletl kdrnyezetben lecsokkent kapacitasa miatt
csokken a dron szélsebességgel szembeni ellenalld képessége. Replljon évatosan.

+ Legyen kiléndsen évatos, ha nagy magassadgokban, alacsony hémérséklet mellett
repul.

A teljesen feltoltott akkumulator automatikusan lemerul, ha egy ideig nem hasznaljak.
Felhivjuk a figyelmét, hogy teljesen normalis jelenség, hogy az akkumulator a merulési
folyamat soran hét bocsat ki.

Az akkumulator j6 allapotanak meg6rzése érdekében legalabb haromhavonta

egyszer toltse fel teljesen. Ha az akkumulatort hosszabb ideig nem hasznalja, az
befolyasolhatja az akkumulator teljesitményét, vagy akar maradandé karosodast is
okozhat. Ha az akkumulatort harom hénapig vagy hosszabb ideig nem toltotték

fel vagy nem meritették le, az akkumulatorra a garancia a tovabbiakban nem fog
kiterjedni.

Biztonsagi okokbol az akkumulatorokat alacsony toltottségi szintl allapotban szallitsa.
Szallitas el6tt az akkumulatorokat javasolt 30%-0s vagy alacsonyabb toltottségi szintig
lemeriteni.
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Akkumulator telepitése és eltavolitasa

Telepités

™~
’““nn

Eltavolitas

ek

/A * NEhelyezze be és NE vegye ki az akkumulatort, amig a dron be van kapcsolva.

+  Gy6z8djon meg réla, hogy az akkumulator megfelel6 behelyezésekor kattan6
hang hallhaté. NE inditsa el a drént, ha az akkumulator nincs megfelel6en
régzitve, mivel ez nem megfeleld érintkezést okozhat az akkumulétor és a drén
koézott, ami kockazatot jelenthet.

Az akkumulator hasznalata

Az akkumulator t6ltoéttségi szintjének ellenérzése

Nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot az akkumulator aktudlis toltdttségi szintjének
ellendrzéséhez.
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1. Bekapcsolégomb

2. Az akkumulator toltottségét jelz6 LED-
ek

[Djk

Az akkumulator toltottségi szintjét jelz6 LED-ek az akkumulator toltottségi szintjét
mutatjak toltés és lemerités kdzben. A LED-ek allapotat az alabbiak szerint jel6ljik:

® ALED vilagit
© ALED villog

© A LED nem vilagit

Villogasi mintazat Az akkumulator toltottségi szintje
ORORORO 88-100%
0o ®® 76-87%
©®®O0 63-75%
ORCEC® 51-62%
©®® 00 38-50%
® 810 © 26-37%
®© 0006 13-25%

0-12%

Be- és kikapcsolas

Nyomja meg egyszer, majd nyomja meg ismét és tartsa lenyomva a drén be- és
kikapcsolasahoz. A toltéttségjelzd LED-ek az akkumulator toltdttségi szintjét jelenitik
meg a drén bekapcsolt dllapotaban. Az akkumulator téltdttségi szintjét jelzd LED-ek
kikapcsolnak, amikor a drén ki van kapcsolva.

Az akkumulator toltése

Minden hasznalat el6tt toltse fel teljesen az akkumulatort. Ajanlott a DI altal biztositott
télt6eszkdzt vagy mas, az USB PD gyorstoltési protokollt tAmogaté toltéket hasznalni.
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Tolté hasznalata

4

/A« Az akkumulator nem télthet6, ha a drén be van kapcsolva.

Az alabbi tablazatban a toltés kozbeni toltottségi szint lathatd.

Villogasi mintazat Az akkumulator toltottségi szintje
o @ O © 0-50%
OFOFON@® 51-75%
OROSOROS 76-99%
100%

Kk + Az akkumulator téltéttségi szintjét jelz8 LED-ek villogasi gyakorisaga a hasznalt
USB tolt6tél fuggden valtozik. Ha a toltési sebesség gyors, az akkumulator
toltottségi szintjét jelzd LED-ek gyorsan villognak.

+  Haanégy LED egyszerre villog, az azt jelenti, hogy az akkumulator sérult.

Az akkumulatortélté-eloszto hasznalata

(111

Javasoljuk, hogy kattintson az alabbi hivatkozasra, vagy olvassa be a QR-kddot az
oktatévided megtekintéséhez.

https://www.dji.com/avata-360/video

/\ * Akdrnyezeti h6mérséklet befolydsolja a toltési sebességet. A téltés szellztetett
kérnyezetben, 25 °C-on (77 °F) gyorsabb.
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+  Atoltb-elosztod csak az intelligens repulési akkumuldtor meghatérozott
modelljével kompatibilis. NE HASZNALJA a télt6egységet mas
akkumulatormodellekkel.

+ Hasznalat kdzben helyezze a toltéegységet sik és stabil fellletre. A tlzveszély
megeldzése érdekében gydz6djon meg arrdél, hogy az eszkdz megfeleléen
szigetelt.

« NE ERINTSE MEG az akkumulator csatlakozoéinak fém érintkezéit.

+ Tisztitsa meg a fém érintkezdket tiszta, szaraz ruhaval, ha barmilyen lathaté
lerakédast észlel.

m ﬂ 1. Funkciégomb
ll 2. USB-C csatlakozé
| (&0l z .
}' :K 3. Akkumulatorcsatlakozé
2 13 4. Allapotjelzé LED-ek
4
A toltés médja
f l‘
>100 W
i =
‘ USB-C

Helyezze be az akkumulatorokat a tolt6-elosztd akkumulator-nyildsaiba, amig azok be
nem kattannak a helyukre. Csatlakoztassa a toltéelosztot egy konnektorhoz USB t61t6
hasznalataval.

A toltési mdd a toltd teljesitményétdl fuggben valtozik. A részleteket 1asd az alabbi
tablazatban.

Az akkumulator toltés utan tarolhato a tolté-elosztdban.

© 2026 DJI Minden jog fenntartva. 75



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

A toltd teljesitménye <
65 W

Tolt6 teljesitménye >65 W

A toltés a legmagasabb toltottségi szinttdl a legalacso-
nyabb toltottségi szint felé halad.

Harom akkumulator téltése parhuzamosan: El8szor a két
alacsonyabb toltottségi szinttel rendelkezd akkumulatort
tolti fel a harmadik akkumulator téltottségi szintjéig, majd
egyszerre tolti tovabb az akkumulatorokat

Teljesitmény6sszegzd funkcid

1. Helyezzen be egynél tobb akkumulatort a tolté-elosztéba, majd nyomja meg és tartsa
lenyomva a funkciégombot, amig az allapotjelzd LED zdldre nem valt. A télté-elosztoé
allapotjelzé LED-je zolden villogni kezd, és a toltés a legalacsonyabb energiaszinttel
rendelkezd akkumulatorrél a legmagasabb energiaszinttel rendelkez6 akkumulatorra

kerul at.

2. Ateljesitménydsszegzés ledllitdsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva
a funkciégombot, amig az allapotjelzé LED sargara nem valt. A teljesitménydsszegzés
ledllitasa utdn nyomja meg a funkcidégombot az akkumulatorok téltottségi szintjének

ellenérzéséhez.

/A * Ateljesitménydsszegzés automatikusan ledll a kdvetkez6 helyzetekben:

¢ Haafogad6 akkumulator teljesen fel van téltve, vagy a kimeneti
akkumulator teljesitménye 8%-nal alacsonyabb.

* Egy toltd vagy kilsé eszkdz csatlakozik a toltéelosztohoz az energia
Osszegydljtése soran.

¢ Ha az akkumulator rendellenes hémérséklete miatt a teljesitménydsszegzés
tébb mint 15 percre megszakad.

+  Ateljesitmény0dsszegzés befejezését kdvetdn a lehetd leghamarabb tdltse fel
a kimeritett akkumulatort a legalacsonyabb teljesitményszintre, hogy elkerulje

a kisUtést.

Allapotjelzé LED leirasok

Villogasi mintazat
Folyamatos sarga szinnel vi-
lagit

Zélden villog

Folyamatos zéld szinnel vi-

lagit
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Villogasi mintazat

Sargan villog

Folyamatos piros szinnel vi-

lagit

Leiras

a toltér)

Az akkumulatorok hémérséklete tul alacsony vagy tul ma-
gas (nincs szikség tovabbi beavatkozasra)

Tapegység- vagy akkumulatorhiba (tavolitsa el és helyezze
vissza az akkumulatorokat, vagy huzza ki és csatlakoztassa

Akkumulatorvédelmi mechanizmusok

Az akkumulator toltdttségét jelzd LED-ek rendellenes toltési korilmények altal kivaltott
akkumulatorvédelmi jelzéseket is meg tudnak jeleniteni.

LED-ek

Villogasi mintazat

A LED2 méasodpercenként kétszer
felvillan

A LED2 méasodpercenként harom-
szor felvillan

A LED3 masodpercenként kétszer
felvillan

A LED3 méasodpercenként harom-
szor felvillan

A LED4 méasodpercenként kétszer
felvillan

A LED4 masodpercenként harom-
szor felvillan

Allapot

Tularam észlelve

Révidzarlat észlelve

Tultoltés észlelve

TOlt6 tulfeszultsége észlelve

A toltési hémérséklet tul alacsony

A toltési hémérséklet tul magas

Ha az akkumulatorvédelmi mechanizmusok valamelyike aktivalédik, huzza ki a tolt6t,

majd a toltés folytatdsadhoz csatlakoztassa Ujra. Ha a toltési hémérséklet rendellenes,

varja meg, amig visszaall a normal értékre. Az akkumulator ezutan automatikusan
folytatja a téltést anélkll, hogy ki kellene hizni és Ujra csatlakoztatni kellene a toltét.

4.9 Stabilizator és kamera

Miutan a droén felszallt, a stabilizator allapota az objektiv médjatol fuggden valtozik.
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Lencse méd Stabilizator allapota Leiras

4 A stabilizator rogzitett helyzetben ma-
360° rad, és csak a kamera nézete allithato.
a i e Al gk
i A stabilizator d6lése allithato.
Egylencsés

Amikor a dron el8szor felszall, a stabilizator automatikusan elfordul, hogy

a kamerat 360°-os médba kapcsolja. A késébbi felszallasokkor a stabilizator
a korabbi replléskor hasznalt vagy felszallas el6tt beallitott objektivmodba
fordul.

Amikor a drén leszall, a stabilizator automatikusan visszafordul a zart poziciéba,
ugy hogy a talpak lefelé néznek.

Stabilizatorra vonatkoz6 figyelmeztetések

A

78

Felszallas el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a stabilizdtor semmilyen matrica vagy
targy nem talalhaté. Inditsa el a drént nyilt és sik talajrél, hogy megvédije

a stabilizatort. Javasolt a mellékelt, 6sszecsukhaté leszallépad hasznalata. NE
KOCOGTASSA és NE UTOGESSE a stabilizatort a drén bekapcsolt allapotaban.

Tavolitsa el a stabilizator védéelemét, miel6tt bekapcsolna a drént. Ha

a drén hasznalaton kivil van, helyezze vissza a stabilizator véd&elemét.
A stabilizatorvédd felszerelésekor gy6z6djon meg réla, hogy a stabilizator
rogzitett helyzetben van.

A kardankeretben 1év8 precizids elemek Utkdzés vagy Utés hatasara
megsériilhetnek, és ekkor a kardankeret rendellenesen miikédhet. Ovja
a stabilizatort a sérulésektdl.

El6zze meg, hogy a stabilizdtorba - kildndsen annak motorjaiba - por vagy
homok kerdljon.
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NE HELYEZZEN extra terhelést a stabilizatorra a szlikséges kiegészit6kon tul,
mivel ettdl rendellenesen mikddhet, vagy a motor véglegesen tdnkre is mehet.

Nagy kodben és felhdk kozt torténd repulléskor a kardankeret benedvesedhet,
amitdl atmenetileg meghibasodhat. Miutan megszaradt, a stabilizator ismét
teljesen miikédéképessé valik.

NE hasznélja a dront esds vagy havas id6ben. Ha repulés kdzben a dron esébe
vagy hoba kerul, azonnal szalljon le a drénnal, és tisztitsa meg a stabilizator és
a stabilizadtor motorjanak feluletét.

Erds szélben a stabilizator megremeghet felvétel kdzben.

A drén elhelyezésekor gy6z6djon meg réla, hogy a stabilizator rogzitve van,

és a talpak lefelé néznek. Ha a stabilizator nincs régzitve, kézzel forgassa el
régzitett pozicidba, vagy kapcsolja be a drént, amikor az vizszintesen all, és

a stabilizadtort semmi nem akaddalyozza. A stabilizator automatikusan visszatér
a rogzitett pozicidba.

A bekapcsolas utan, ha a dront hosszabb ideig nem helyezik sik helyzetbe,

vagy ha a dront erésen megrazzak, a stabilizator leallhat, és elindithatja az
alaphelyzetbe allitast. Ebben az esetben helyezze le a dront sik teriletre, és varja
meg, amig helyreall.

Egyobjektives médban, ha a stabilizator d6lésszége nagy, a stabilizator beléphet
hatarolasvédelmi médba, és a drén gyorsitasakor, lassitdsakor vagy fékezésekor
automatikusan médosithatja a szogét.

Ha varatlan motorleadllas torténik repulés kdzben, a stabilizator automatikusan
visszafordul a zarolt helyzetbe.

Stabilizatorszég

Egyobjektives modban:

Taviranyito: A kamera d6lésszogét a taviranyitén Iévé stabilizatortarcsaval vagy

a DJI Fly segitségével lehet beallitani. A kamera DI Fly nézetében tartsa lenyomva
a képernydt, amig meg nem jelenik a stabilizator beallitasi savja. Hlzza a kart

a stabilizator d6lésének szabalyozasahoz.

Mozgasvezérl8: Replilés kdzben vagy a gyorsitékar nincs lenyomva, és a drén lebeg,
dontse fel és le a mozgasvezérl6t a stabilizator délésének szabalyozdsdhoz.

Q 360°-0s mddban a stabilizator mozdulatlan marad, és a fenti médszerek csak

a kameranézet bedllitasara szolgalnak.
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Kardankeret modok

Két stabilizatorméd érhetd el a kiilonboz6 felvételi igények kielégitésére.

Follow Mode (Kévetés mdd): A stabilizator szdge stabil marad a vizszintes sikhoz képest.
Ez a méd stabil képek készitésére alkalmas.

FPV méd: A stabilizator szinkronban forog a forgé drénnal, igy sajat személyes repulési
élményt kinal.

X A stabilizator méd csak 360°-0s médban valaszthaté ki.

« Taviranyito: Lépjen a kameranézetbe a DJI Fly alkalmazéasban, koppintsona®®*>
Control (Vezérlés) lehet&ségre, és valassza ki a stabilizator tzemmadjat.

+ Szemuveg: Lépjen a Settings (Beallitasok) > Control (Vezérlés) menupontra, és
valassza ki a stabilizator tzemmadjat.

Kamerara vonatkozé figyelmeztetések

& .

Az érzékeld karosodasanak elkertlése érdekében NE fedje fel a kamera
objektivjét lézersugarat alkalmazé kérnyezetben, példaul [ézershow
rendezvényen, illetve NE mutasson a kameraval erés fényforrasok felé hosszu
id6n at, példaul nappal tiszta id6 esetén.

Hasznalat és tarolas soran is gy6z8djon meg arrol, hogy a hdmérséklet és
a paratartalom megfeleld a kamera szamara.

A sérilések vagy a rossz képmin&ség megel6zése érdekében tisztitsa a lencsét
lencsetisztitéval.

NE ZARJA EL a kamera szell6z6nyilasait, mivel a keletkez6 hé kart tehet az
eszkozben, illetve sérilést okozhat.

A drén alapértelmezetten a SmartPhoto médot haszndlja Single Shot (Egyképes)
Gzemmaédban 120 MP-es felbontasban, amely az optimalis eredmény érdekében
olyan funkcidkat integral, mint a témafelismerés vagy a HDR. A SmartPhoto
funkciénak folyamatosan tébb felvételt kell készitenie a képszintézishez.

Amikor a drén vagy a stabilizator mozog, a SmartPhoto nem tdmogatott, és

a képmindség eltérhet.

Az Egyes felvétel médban készitett képek nem tartalmaznak HDR-effektust
a kovetkezé esetekben:

+ Amikor a drén vagy a stabilizator mozog, vagy ha a dron nem képes stabilan
lebegni a nagy szélsebesség miatt.
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* Ha a kamera Automatikus mdédban van, és az EV-bedllitas kezelése
manuadlisan torténik.

* Akamera Pro/Kézi médban van.

+ Normalis, ha a dron egyes részei lathaték az él8 nézetben. A végleges
felvételeken nem fognak latszani.

4.10 Felvételek tarolasa és exportalasa

Tarolas

A drén tamogatja a microSD-kartya hasznalatat a fényképek és videdk tarolasahoz.
Az ajanlott microSD-kartyakkal kapcsolatos tovabbi informacié a Specifikaciok részben
talalhato.

Ha nem all rendelkezésre microSD-kartya, a fényképeket és videdkat a dron belsd
tarhelyére is mentheti.

/\ A felvételi teljesitmény biztositasahoz UHS-I Speed Grade 3 vagy annal magasabb
besorolasu microSD-kartya sziikséges. Az ajanlott microSD-kartyakkal kapcsolatos
tovabbi informacié a specifikacidk részben talalhaté.

Exportalas
+ Hasznalja a QuickTransfer funkciét a felvételek mobileszkdzre torténd exportalasahoz.

« Egy adatkabel segitségével csatlakoztassa a drént egy szamitégéphez, majd exportalja
a felvételeket a drén belsd tarol6jarol vagy a drénba helyezett microSD-kartyarél.
A drént nem kell bekapcsolni az exportalasi folyamat soran.

+ Vegye ki a microSD-kartyat a drénbdl, és helyezze be egy kartyaolvaséba, majd
exportalja a microSD-kartyan 1évé felvételeket a kartyaolvasén keresztil.

A+ Ugyeljen arra, hogy az SD-kartya nyilasa és a microSD-kértya tiszta és idegen
targyaktdél mentes legyen a hasznalat soran.

+  Fényképek vagy videdk készitésekor NE VEGYE Kl a microSD-kartyat a drénbdl.
Ellenkezé esetben a microSD-kartya megsérulhet.

+ Hasznalat elétt ellendrizze, hogy a kamerabeallitasok helyesen vannak-e
konfiguralva.

«  Fontos fényképek és videdk rogzitése el6tt készitsen néhany képet, amellyel
teszteli, hogy a kamera megfelel6en mlkodik-e.
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+  Ugyeljen a dron megfeleld kikapcsolasara. Ellenkezd esetben
a kameraparaméterek mentésére nem kerdl sor, ami hatassal lehet
a rogzitett képekre vagy videdkra. A DJI nem vallal felel6sséget a képek és
videok szamitogép altal nem olvashaté modon torténd rogzitésébdl eredd
veszteségekért.

Panoramavidedk szerkesztése

A kameraval készitett panordmavidedkat szerkeszteni kell, miel6tt megoszthatna éket
normal videdként. Hasznalja a DJI Fly alkalmazast a telefonjan a gyors szerkesztéshez,
vagy professziondlis szoftvert a szamitégépén haladé szerkesztéshez.

Nézze meg az oktatévideodkat a részletekért.

https://www.dji.com/avata-360/video

4.11 QuickTransfer (Gyors atvitel)

Kdvesse az alabbi lépéseket a fényképek és videdk a dronrdl a mobilkészilékére torténd
gyors letoltéséhez.
1. Kapcsolja be a dréont, majd varja meg, amig a gép elvégzi az dndiagnosztizald
teszteket.
2. Kapcsolja be mobileszkdzén a Bluetooth és a Wi-Fi funkcidt, és ellendrizze, hogy
a helymeghatarozasi funkcio is engedélyezve van-e.
3. Lépjen QuickTransfer médba az alabbi médszerek egyikének alkalmazasaval.
+ Inditsa el a mobil eszk6z6n a DJI Fly alkalmazast, és érintse meg a QuickTransfer
kartyat a kezd6képernyon.
+ Inditsa el a mobileszk6zdn a D)l Fly alkalmazast, |épjen az Albumhoz, és érintse
meg a £, ikont a jobb fels& sarokban.
4. Sikeres csatlakozast kévet6en a dronon tarolt fajlok elérhetévé valnak, és megindulhat
a nagy sebességi letoltés. Ugyeljen arra, hogy amikor elsé alkalommal csatlakoztatja

mobileszk6zét a dronhoz, a megerdésitéshez meg kell nyomnia és két masodpercig
lenyomva kell tartania a drén bekapcsol6gombijat.
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QuickTransfer engedélyezése alvé izemmaddban

Ha az ,Allow QuickTransfer in Sleep” (QuickTransfer engedélyezése alvd Gzemmaodban)
funkcio engedélyezve van, akkor a QuickTransfer akkor is hasznalhato, ha a drén ki van
kapcsolva.

1. Alapértelmezés szerint engedélyezve van az ,Allow QuickTransfer in Sleep”
(QuickTransfer engedélyezése alvé izemmaodban) funkcio.

X Haadron csatlakoztatva van egy taviranyitohoz, lépjen a kamera nézetbe a Dl
Fly alkalmazasban, és koppintson a ***> Camera (Kamera) lehet8ségre az
+Allow QuickTransfer in Sleep” (QuickTransfer engedélyezése alvd Gzemmaddban)
engedélyezéséhez vagy letiltasahoz.

2. Haaz ,Allow QuickTransfer in Sleep” (QuickTransfer engedélyezése alvé
Uzemmodban) funkciét hasznalja, csak olyan drénhoz tud csatlakozni, amelyen
az alvo allapot ikon lathaté. A drén kikapcsolas utan alvé tizemmaodba Iép.
A QuickTransfer hasznalatdnak médja megegyezik a bekapcsolt dllapotban torténé
hasznalattal. Ha a mobileszkdz és a drén nem csatlakozik Wi-Fi-n keresztil, vagy ha
az alkalmazasbol tdbb mint 1 percre kilép (és nincsenek folyamatban 1év6 letoltési
feladatok), a QuickTransfer automatikusan kilép, és a drén visszatér alvé tzemmddba.

Az alvo Uzemmdd automatikusan kikapcsol a kévetkezd kdrulmények kozott:
* Adrén 12 6ran keresztul inaktiv.

« Az akkumulatort kicserélték.

+ USB-C-kabel van csatlakoztatva a dronhoz.

Az alvé mad visszadllitdsahoz gy6z6djon meg arrél, hogy nincs USB-C kapcsolat a drénnal,
majd nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot, és varjon korulbeldl 15 masodpercet.

Az alvd mod visszaallitasa esetén és az ,Allow QuickTransfer in Sleep” (QuickTransfer
engedélyezése alvo Uzemmoddban) hasznalatakor az akkumulator szintjelzd LED-ek 1-es
és 2-es szintjelzd LED-jei és 3-as és 4-es szintjelz& LED-jei felvaltva villognak.

[@ @3@@} Ions [@@;@3;@3}

/\ * Amaximalis letoltési sebesség csak olyan orszagokban és régidkban érhetd

el, ahol az 5,8 GHz-es frekvencia hasznalatat a jogszabalyok és az el6irdsok
lehet6vé teszik, tovabba olyan eszkdzok hasznalata esetén, amelyek tamogatjak
az 5,8 GHz-es frekvenciasavot és a Wi-Fi-kapcsolatot, és nincs interferencia

vagy fizikai akadaly a kdrnyezetben. Ha a helyi el6irasok nem engedélyezik

az 5,8 GHz-es frekvencia hasznalatat (ahogy példaul Japanban), illetve ha

az On mobileszkéze nem tdmogatja az 5,8 GHz-es frekvenciasavot, esetleg

a kornyezetben jelentds interferencia tapasztalhaté, akkor a QuickTransfer
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a 2,4 GHz-es frekvenciasavot fogja hasznalni, és a maximalis letdltési sebessége
13 MB/s-ra csokken.

* A QuickTransfer hasznalatakor a csatlakozashoz nem sztkséges megadni a Wi-
Fi-jelsz6t a mobileszkdz beallitasainak oldalan. Inditsa el a DI Fly alkalmazast, és
megjelenik egy Uzenet a dronhoz valo csatlakozasra vonatkozdan.

+ Lehet8leg akadalymentes, interferencia nélkili kdrnyezetben hasznalja
a QuickTransfer-funkcidt, tavol az olyan esetleges interferenciaforrasoktél, mint
a vezeték nélkuli routerek, a Bluetooth hangszorék vagy a fejhallgatok.
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5 Taviranyité
5.1 A taviranyito kezelése

Be- és kikapcsolas

Nyomja meg egyszer a bekapcsolégombot az akkumulator aktualis toltottségi szintjének
ellenérzéséhez.

Nyomja meg egyszer, majd nyomja meg ismét és tartsa lenyomva a taviranyitd be- vagy
kikapcsolasahoz.

Az akkumulator toltése

Csatlakoztassa a toltét a taviranyité USB-C portjahoz.

o[

/\ * Mindenrepllés el6tt toltse fel teljesen a taviranyitot. A taviranyité alacsony
akkumulatortoltdttség esetén figyelmeztetd hangjelzést ad.
+ Az akkumulatort épségének megdrzése érdekében legalabb haromhavonta
egyszer toltse fel teljesen.
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A stabilizator és a kamera vezérlése

| A Pl S —)
22— )m == Y4
. .

1. Kardankeret tarcséja: A stabilizator/nézet d6lésének vezérlése.
2. Felvétel gomb: Nyomja meg egyszer a felvétel elinditasahoz vagy leallitdsadhoz.

3. Kameravezérld tarcsa: A nagyitas alapértelmezett beallitasara szolgal. A tarcsa
funkcioval beallithaté a gyujtotavolsag, az EV, a zarsebesség és az ISO érzékenység.

4. Exponalé gomb: Nyomja le teljesen a gombot fénykép készitéséhez.

Repulési méd kapcsold

A kapcsolé atvaltasaval valaszthatja ki a kivant repllési modot.

CNS Pozicié Repiilési méd
T1rF C Cine (Mozi) méd
N Normal (Normal) méd
S Sport méd

Flight Pause/RTH (Repulés szlineteltetése/RTH) gomb

Nyomja meg egyszer a dron fékezéséhez és egy helyben lebegtetéséhez.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a gombot, amig a taviranyité hangjelzést nem ad, és meg
nem kezdi az RTH-t. A drén visszatér az utolsé régzitett kiindulépontra. A gomb ismételt
megnyomasaval toérdlheti az RTH-t, és visszanyerheti a drén feletti irdnyitast.
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5.2 Ataviranyité LED-jei

1 2 1. Allapotjelz6 LED
2. Az akkumulator toltottségét jelzé LED-
I ek
I I
{ |
Y,
Allapotjelz6 LED
Villogasi mintazat Leirasok

Folyamatos piros szin-

Levélasztva a drénrol.
A drén akkumulatoranak toltottségi szintje alacsony.
Csatlakozva a drénhoz.

A taviranyit6 kapcsolodik egy drénhoz.

nel vilagit

@ o Villogé piros

= Folyamatos z6ld szin-
nel vilagit

O === Villog6 kék
Folyamatos sarga szin-

— Y e & A firmware frissitése sikertelen.

nel vilagit

o — Folyamatos kék szin-

nel vilagit

A firmware frissitése sikeres.

A taviranyité akkumulatoranak toltottségi szintje ala-

------ Villogé sarga
& & csony.

D Villogé ciankék

A botkormanyok nincsenek kézépallasban.

Az akkumulator to6ltottségét jelzé LED-ek

Villogasi mintazat
ONCNC)NC)
@ @ @ C
ONC)

Az akkumulator toltottségi szintje
76-100%

51-75%
26-50%
0-25%
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5.3 A taviranyité figyelmeztetd jelzései

Hiba vagy figyelmeztetés esetén a taviranyité hangjelzést ad. Figyeljen oda, ha az
érint6képernyén vagy a DJI Fly alkalmazasban utasitasok jelennek meg.

CsUsztassa az ujjat lefelé a képernyd tetejétdl, és valassza a Mute (Némitas) lehet8séget
az Osszes riasztas letiltdsahoz, vagy cslsztassa a hangerésavot 0-ra bizonyos riasztasok
letiltasahoz.

A tdviranyité figyelmeztetd hangjelzést ad RTH mand&ver kdzben, amely nem szakithaté
meg. A taviranyito figyelmeztet6 hangjelzést ad, amikor az akkumulatoranak toltottségi
szintje alacsony. Az alacsony toltottségre vonatkozé figyelmeztetést a bekapcsolégomb
megnyomasaval térdlheti. Ha az akkumulator toltottsége kritikusan alacsony, akkor

a figyelmeztetés nem térélhetd.

Riasztas torténik, ha a taviranyitét egy adott ideig nem hasznaljak, mikdzben be
van kapcsolva, de nincs csatlakoztatva a dronhoz. A figyelmeztetés befejez6désével
a taviranyité automatikusan kikapcsol. A figyelmeztetés torléséhez mozgassa meg
a botkormanyokat, vagy nyomjon meg egy tetszéleges gombot.

5.4 Optimalis jelatviteli z6na

A drén és a taviranyito kozti jel akkor a legmegbizhatébb, ha az antenndk a drénhoz
képest az aldbbi dbran lathatéak szerint helyezkednek el. Ha gyenge a jel, médositsa
a taviranyito tjolasat, vagy reptesse kdzelebb a drént a taviranyitéhoz.

/A *+  NEHASZNALJON mas, a taviranyitéval azonos frekvencian miikods vezeték
nélkuli eszkozoket. Ellenkez esetben a taviranyitd mikodését interferencia
fogja zavarni.

« A DJI Fly alkalmazasban Uzenet jelenik meg, ha a jelatvitel gyenge a repulés

kdzben. Médositsa a taviranyitd tajolasat a helyzetjelzd kijelz6nek megfeleléen,
hogy a drén biztosan az optimdlis atviteli tartomanyban legyen.
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5.5 A taviranyito csatlakoztatasa

A tdvirdnyité mar csatlakoztatva a drénhoz, ha a kettét egyltt vasaroljadk meg. Ellenkez6
esetben kdvesse az alabbi |épéseket a taviranyitd és a drén dsszekapcsolasahoz az
aktivalas utan.

1. Kapcsolja be a dront és a taviranyitot.

2. Inditsa el a DJI Fly alkalmazast.

3. A kameranézetben koppintson a * * * > Control (Vezérlés) > Re-pair to Aircraft
(Ujrapérositas a drénnal) lehet6ségre. Az 6sszekapcsolas kdzben a taviranyité
allapotjelz6 LED-je kéken villog, és a taviranyitd hangjelzést ad.

4. Tartsa lenyomva a dron bekapcsolé gombjat négy masodpercnél hosszabb ideig.

A drén egyszer sipol, és az akkumulator toltottségi szintjét jelz6 LED-ek egymas utan
felvillannak, jelezve, hogy a drén készen all a csatlakoztatasra. A taviranyito kétszer
sipol, az allapotjelz6 LED-je pedig z6ld szinlire valt, jelezve a sikeres kapcsolodast.

o Ugyeljen arra, hogy a csatlakoztatas soran a taviranyit6 0,5 méternél kozelebb
legyen a drénhoz.

+ Ataviranyité automatikusan lecsatlakozik a drénrél, ha ugyanahhoz a drénhoz
egy Uj taviranyitot csatlakoztatnak.

5.6 Az érintoképernyd hasznalata

/A« Nefeledje, hogy az érint6képerny6 nem vizall6. Elévigyazatosan hasznélja.

Képernydvezérlé kézmozdulatok

> < N
Vissza: Az el6z6 képernyére val6 visz- Vissza a DJI Fly alkalmazasba: A DI
szatéréshez csusztassa az ujjat balrél Fly alkalmazasba valé visszatéréshez
vagy jobbroél a képernyd kdzepére. csUsztassa felfelé az ujjat a képernyd

aljarol.
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Az allapotsav megnyitasa: Az allapot-
sor megnyitdsdhoz csusztassa lefelé az
ujjat a képernyé tetejétdl a DJI Fly alkal-
mazasban.

Az allapotsav kijelzi az id6t, a Wi-Fi-je-
let, a taviranyité akkumulatoranak tél-
tottségi szintjét és hasonldkat.

A Quick Settings (Gyorsbeallitasok)
megnyitdsa: A Quick Settings (Gyors-
beallitdsok) megnyitasahoz a DJI Fly al-
kalmazasban csusztassa kétszer lefelé
ujjat a képernyd tetejétdl .
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6 Szemulveg és mozgasvezérlo

6.1 A szemuveg hasznalata

A szemuveg gombjai

1. Vissza gomb
Nyomja meg az el6z8 menihdz valo visszatéréshez, illetve az aktualis nézetbdl vald
kilépéshez.

2. 5D gomb

Nyomja meg vagy tolja a gombot a kilénb6zé menik megnyitasdhoz a szemuveg FPV
nézetében. A menlU megnyitasa utan tolja el a gombot a menuben valé navigaciéhoz
vagy a paraméterérték bedllitdsdhoz. Nyomja meg a kivalasztas meger6sitéséhez.

A videdlejatszas soran nyomja meg a gombot a vezérléséhez.

A menl megnyitasa

Helyi meni

Tolja hatra az 5D gombot az FPV nézetbdl a helyi meni megnyitasahoz.
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Kamerabeallitasok
Tolja el6ére az 5D gombot az FPV nézetbdl a kamerabeallitdsok panel megnyitasahoz.
A paraméter panelen tolja jobbra a gombot tovabbi paraméterek megtekintéséhez és

beéllitdsdhoz.
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* €D =0
gl | Auto

Szemuveg menu

A menlU megnyitdasdhoz nyomja le az 5D gombot vagy tolja jobbra az FPV nézetben.

€+ Lépjen be a Settings (Beallitasok) > Safety (Biztonsag) meniibe, a Camera View
Before Loss (Kameranézet elvesztés el6tt) segit megtalalni a drén helyét a foldon
a szemUvegben tarolt, a drén a jelvesztését megeléz6 video segitségével. Ha
a drénnak még van jele, és van toltottség az akkumulatorban, kapcsolja be az
ESC sipold hangjat, hogy a drén 4ltal kiadott hang alapjan megkeresse a drént.

+ Lépjen be a Settings (Beallitasok) > Control (Vezérlés) menulbe a szemiveg
oktatéanyaganak megtekintéséhez.

AR-kurzor

/\ * Az AR-kurzor nem képes megfelel6n m(ikédni, ha mozgé targyakon, példaul
autéban és hajon hasznaljak.
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A felszallas eldtt vagy mieldtt a zarolads gombot hasznalndk a dron lebegtetéséhez,
a felhasznalok hasznalhatjak az AR-kurzort (a fehér vonal egy korrel a végén), hogy
interakciéba lépjenek a szemUveg képernydjével.

Az AR-kurzor kozépre pozicionalasa

Ha a kurzor nem jelenik meg a szemuveg képerny6jén, tartsa az alabbi abran lathato
modon a mozgasvezérldt, majd nyomja meg, és tartsa nyomva a tarcsat a mozgasvezérld
bal oldalan a kurzor kdzépre pozicionalasahoz.

Ha tovabbra sem talalja a kurzort, dontse felfelé vagy lefelé a mozgasvezérlét, amig
a kurzor meg nem jelenik a képernyén.

A menu hasznalata

A mozgasvezérl6 mozgatasaval vigye a kurzort a képerny6 bal oldalan lathaté nyilra.

kis méret(re valt, és megnyilik a mend.
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A kilépéshez vagy visszatéréshez az el6z6 mentibe, tolja elére a gyorsitbgombot, vagy
finoman nyomja meg a gyorsitégombot, amikor a kurzor a képernyd egy Ures pontjan
van.

+ Vigye a kurzort a nyilra a képerny6 tetején, nyomja meg a gyorsitégombot a helyi
mendibe val6 belépéshez, és az olyan beallitasok konfiguraldsahoz, mint a felvétel.

+ Vigye a kurzort a nyilra a képernyé aljan, nyomja meg a gyorsitbgombot
a kamerabedllitasokba val6 belépéshez, és a dron kameraparamétereivel kapcsolatos
beallitdsok konfiguralasahoz.
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A mozgasvezérl6é botkormanyaval gorgethet balra vagy jobbra a menuben.

/-

o\
((am)

Vo |

Felvételek tarolasa és exportalasa a szemuvegen

Felvételek tarolasa

A szemiveg tdmogatja microSD-kartya telepitését. A microSD-kartya behelyezése utan, ha
a Record With (Felvételi cél) be van éllitva a drénra és a szemuivegre is, mikdzben a drén
videot rogzit, a szemuveg egyidejlileg rogziti az é16 nézetet, és tarolja azt a szemuveg
microSD-kartyajan.
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Felvételek exportalasa

A rogzitett felvétel a kdvetkezd mddokon exportalhaté.

+ Kapcsolja be a szemuveget. Csatlakoztassa a szemuveg USB-C portjat
a szamitogéphez, és kdvesse a képernyén megjelend utasitasokat a felvétel
exportalasahoz.

«  Vegye ki a microSD-kartyat a szemuvegbdl, és helyezze be egy kartyaolvaséba, majd
exportélja a microSD-kartyan 1évé felvételeket a kartyaolvasén keresztul.

A képerny6felvétel alapértelmezés szerint tartalmazza az OSD elemeket. Ha OSD-elemek
nélkuli képernyét szeretne rogziteni, médositsa a beallitasokat az aldbbiak szerint:

1. Nyissa meg a szemiveg menujét.

2. Valassza a Settings (Beallitdsok) > Camera (Kamera) > Advanced Camera Settings
(Halad6 kamerabeallitasok) lehet8séget, és tiltsa le a Camera View Recording
(Kameranézet rogzitése) beallitast.

El6 nézet megosztasa

A DJI Goggles N3 a kdvetkez6 mddokon képes megosztani a repulés él6 nézetét.

X+ Kapcsolja be a dront, a szemuveget és a taviranyito eszkozt. Gy6z6djon meg
réla, hogy valamennyi eszkdz parositva van.

/\ * Haszndlja az él6 nézet megosztasa funkcidt a felszallas el6tt, vagy amikor a drén
lassit vagy lebeg, hogy ne zavarja a pilétat a dron irdnyitasaban.

+ Aszemuiveg egyszerre csak egy okostelefon csatlakoztatasat tdmogatja
az él6 nézet megosztdsahoz. Ezen id6észak alatt mas okostelefonok nem
csatlakoztathatok.

+  Amikor okostelefonhoz kapcsolodik, az él6 nézet megosztasa szlinetel, ha
képeket vagy videdkat tekint meg az albumban. A megosztas folytatdsahoz
|épjen ki az albumbdl.

+ Ha a kdzvetités moédot hasznalja a kdzdnség és a pildta szemilvegén is ugyanazt
drénmodellt kell kivalasztani.

Vezetékes kapcsolat okostelefonnal

1. Csatlakoztassa a szemuveg USB-C portjat az okostelefonhoz.

2. Inditsa el a DJI Fly alkalmazast, és koppintson a GO FLY (Repulés inditasa) lehet&ségre
a képernyd jobb alsé sarkaban a belépéshez az él6 nézetbe.
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Koézvetités masik szemuvegre

1. Lépjen be a DJI Goggles N3 menijébe, valassza a Transmission (Atvitel) lehetséget,
és |épjen be a Pilot (Pil6ta) almenube.
2. Kapcsolja be a Broadcasting (Kdzvetités) médot, és megjelenik az eszkdz szama.

3. A masik szemuvegen Iépjen be a szemiveg menUjébe, valassza a Transmission
(Atvitel) lehet8séget, és Iépjen be az Audience (K6z6nség) almenibe.

4. Ha valamelyik kdzeli szemUveg bekapcsolja a kozvetités lzemmaodot, az eszkdz és
annak jeler6ssége megtekinthetd az Audience (K6z6nség) almeniben. Az él8 nézet
eléréséhez valasza ki az eszkdz szdmat. Ha atvalt a Pilot (Piléta) almenube, kilép
a megosztott él6 nézetbdl.

6.2 A taviranyité hasznalata

Gombok

Zarolas gomb

+  Felszallas: Nyomja meg kétszer a drén motorjainak
inditdsdhoz, majd nyomja meg és tartsa lenyomva,
hogy a droén felszalljon. A drén a leveg6be emelkedik,
majd kb. 1,2 méteres magassagban megall és lebeg.

+ Leszallas: Mikdzben a dron lebeg, nyomja meg és
tartsa lenyomva, hogy a dron leszalljon, és ledllitsa
a motorokat.

+  Fékezés: Repulés kozben nyomja meg egyszer a drén
fékezéséhez, és egy helyben lebegéséhez.

Botkormany

+  Mozgassa felfelé vagy lefelé a dron mozgatasahoz

felfelé vagy lefelé.
+ Mozgassa balra vagy jobbra, hogy a drén vizszintesen

balra vagy jobbra mozogjon.

+ A botkormany mozgatadsaval végezhet el Easy ACRO
mUveleteket, ha az Easy ACRO engedélyezve van.
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Uzemméd gomb

+  Nyomja meg a Normal és Sport médok kozotti
atvaltashoz.

+  Nyomja meg és tartsa lenyomva az RTH
kezdeményezéséhez. Amikor a drén RTH mUveletet
hajt végre, az Gzemmod gombot vagy a zarolas
gombot egyszer megnyomva megszakithatja az RTH

)

mdveletet.
* Ha az akkumulator toltottsége alacsony, és
o A csak arra elegendd, hogy a dron visszarepuljon

a kiindulépontra, egy figyelmeztetd Uzenet jelenik
meg a szemuUvegen, és az Uzenetet kdvetéen az RTH
aktivalva lesz. Nyomja meg egyszer az Uizemmaéd
gombot az Gizenet elvetéséhez.

Tarcsa
4 + Forgassa el a nézet dontéséhez RTH kdzben és
leszallaskor (2 m felett).
@ + Ha az Easy ACRO engedélyezve van, a tarcsa
elforgatdsaval valthat az Easy ACRO mUveletek kozott.
+ Az AR-kurzor hasznalata soran nyomja meg és tartsa
megnyomva a tarcsat, hogy a kurzort visszaallitsa
a képernyd kozepére.
DN YA
Exponalas/felvétel gomb
+  Egyszeri megnyomas: Fényképet készit, illetve elinditja
vagy ledllitja a felvételt.
0) + Nyomva tartas: Valt a fotd és vided mod kdzott.
A W W

A mozgasiranyit6 figyelmeztetése

A mozgasvezérl6 figyelmeztetd hangjelzést ad az akkumulator 6% és 10% kozotti
toltottségi szintje esetén. Az alacsony toltottségi figyelmeztetést a bekapcsolégomb
megnyomasaval le lehet allitani. Ha az akkumulator toltottségi szintje 5% ala esik,
akkor kritikus figyelmeztetés hallhat6, amely nem térdlhetd. A tavirdnyité figyelmeztetd
hangjelzést ad RTH mand&ver kdzben, amely nem szakithaté meg.
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Optimalis jelatviteli zéna
A jel az 6sszes eszkdz kozott akkor a legoptimdlisabb, ha a mozgasvezérlé és s szemiveg
kozotti tavolsag kevesebb mint 3 méter.

Co)
<3m 0

’\

/\ * Javasolt az eszkdzt nyilt, kulltéri kornyezetben hasznalni, hogy ne kertilhessen
akadaly a mozgasvezérlé és a szemuUveg kdzé. Ellenkezd esetben ez
befolyasolhatja az atvitelt.

+ Azinterferencia elkerulése érdekében NE hasznaljon egyéb olyan vezeték nélkdli
eszkozoket, amelyek ugyanazt a frekvenciat hasznaljak, mint a mozgasvezérld.

6.3 Csatlakoztatas

El6készités csatlakoztatas elbtt:

1. Kapcsolja be a dront, a szemiiveget és a taviranyitét a csatlakoztatas elétt. Ugyeljen
arra, hogy a csatlakoztatas soran az eszk6zok 0,5 m-en belul legyenek egymastél.
Gy6z8djon meg arrol, hogy az eszkdzok frissitve vannak a legfrissebb firmware-
verziora, és az akkumulatorok toltottsége elegendd.

2. Nyissa meg a szemiiveg meniijét, valassza a Status (Allapot) lehetéséget, és
gy6z8djon meg arrél, hogy a menu tetején megjelend drénmodell helyes. Ellenkezé
esetben valassza a menu jobb felsé sarkaban talalhaté Switch (Valtas) lehetdséget,
majd valassza ki a megfeleld drént.

Csatlakoztatas a DJI Fly appon keresztul (javasolt)

Az aktivalas utan tartsa a szemuveget csatlakoztatva az okostelefonhoz. Koppintson
a Connection Guide (Kapcsolédasi utmutatd) lehetéségre az DJI Fly appban az
okostelefonon, és kdvesse a képernyén megjelend utasitasokat az 6sszekapcsolashoz.
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DJI Fly App

Connection Guide

U

Osszekapcsolas gombbal

1. Adrén és a szemuveg 6sszekapcsolasa:

RD y o
()S)) co (@

Be e

a. Tartsa lenyomva a dréon bekapcsold gombjat, amig az egyet sipol, és az
akkumulator toltottségi szintjét mutatd LED jelz6fények sorban villogni kezdenek.

b. Nyomja meg, és tartsa megnyomva a szemuveg bekapcsolégombjat, amig az
folyamatosan sipolni nem kezd, és a bekapcsolé gomb sargan nem villog.

c. Az dsszekapcsolas befejezése utan a repulégép akkumulatordnak toltottségi
szintjét jelz6 LED-ek folyamatosan vildgitva megjelenitik az akkumulator toltottségi
szintjét, a szemiveg abbahagyja a sipolast, és a képatvitel normal médon
megjelenithetd.

2. Aszemlveg és a taviranyitd 6sszekapcsolasa:

@) oo «

/

WY

:

'®

@ © ~ e
3s 5s

a. Nyomja meg, és tartsa megnyomva a szemuveg bekapcsolégombjat, amig az
folyamatosan sipolni nem kezd, és a bekapcsolé gomb sargan nem villog.
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b.

Nyomja meg, és tartsa megnyomva a taviranyité bekapcsolégombjat, amig az
folyamatosan sipolni kezd, és akkumulator toltottségét jelzd LED-ek sorban
villogni nem kezdenek.

Az 6sszekapcsolas befejezését kovetéen a szemuiveg és a taviranyité abbahagyja
a sipolast, és megjeleniti az akkumulator toltottségi szintjét.

& .

A drén repuilés kdzben csak egy taviranyitd eszkdzzel vezérelhetd. Ha a drénja
tobb taviranyito eszkozzel volt 6sszekapcsolva, repllés elbtt kapcsolja ki a tobbi
iranyitéeszkozt.

6.4

Tisztitas és karbantartas

A szemuveg fellletét puha, szaraz, tiszta ronggyal tisztitsa. A lencsetisztité ronggyal
korkords mozdulatokkal tisztitsa meg a lencséket a kdzepétdl a kilsé szélek felé.

& .

NE tisztitsa az integralt szemuveglencséket alkoholos torl6kenddvel.

Ovatosan tisztitsa meg a lencséjét. NE karcolja meg azokat, mert ez befolyasolja
a képmindséget.

NE hasznaljon alkoholt vagy mas tisztitdszert a habszivacs parnazat és az
akkumulatortarté puha oldalanak letorléséhez.

NE tépje le és ne karcolja meg éles targyakkal a habszivacs parnazatot és az

akkumulatortarté rekesz puha oldalat vagy mas rekeszt.

Tarolja a szemUveget szaraz helyiségben, szobah&mérsékleten, hogy elkerulje
a lencsék és mas optikai alkatrészek magas hémérséklet vagy nedvesség folytan
bekdvetkezd kdrosodasat.

A képernyd karosodasanak elkerulése érdekében tartsa tavol a lencséket
kdzvetlen napfénytdl.
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7  Fuggelék

7.1 Specifikaciék
A specifikaciokért 1atogasson el a kdvetkez6é webhelyre.

https://www.dji.com/avata-360/specs

7.2 Kompatibilitas

A kompatibilis termékekkel kapcsolatos informaciékért latogasson el a kdvetkez6
webhelyre.

https://www.dji.com/avata-360/faq

7.3 Firmware-frissités

A DJI Fly hasznalata

Taviranyité hasznalatakor csatlakoztassa a dront és a taviranyitét, majd futtassa a DJI

Fly alkalmazast. A rendszer értesiti, ha Uj firmware-frissités valik elérhet6vé. A frissités
elinditdsahoz kdvesse a képernyén megjelend utasitasokat. Megjegyzés: a firmware nem
frissithet®, ha a tavirdnyitd nincs csatlakoztatva a drénhoz. A firmware frissitéséhez
internetkapcsolat sziikséges.

Az Immerziv mozgasvezérlés hasznalatakor kapcsolja be a drént, a szemuveget és
taviranyitdeszkozt, és gy6z6djon meg arrol, hogy az 6sszes eszkdz dssze van kapcsolva.
Csatlakoztassa a szemuveg USB-C portjat az okostelefonhoz. Futtassa a DJI Fly appot,
és kovesse az utasitasokat a frissitéshez. A firmware frissitéséhez internetkapcsolat
szikséges.

A DJI Assistant 2 (Consumer Drone Series) hasznalata

1. Kapcsolja be az eszkdzt. Csatlakoztassa az eszkdzt egy szamitégéphez egy USB-C
tipusu kabellel.

2. Inditsa el a DJI Assistant 2 (Consumer Drone Series) eszkozt, és jelentkezzen be DJI-
fiokjaval.

3. Valassza ki az eszkozt, majd kattintson a Firmware Update (Firmware-frissités) elemre
a képernyd bal oldalan.

4. Vaélassza ki a firmware-verziot.

5. Varja meg a firmware letdltését. A firmware frissitése automatikusan elindul. Varja
meg, amig a firmware-frissités befejezédik.
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/A\ * Azakkumulator-firmware a drén-firmware részét képezi. Mindenképpen
frissitsen minden akkumulatort.

+ Afirmware frissitéséhez feltétlenil kdvesse az 6sszes 1épést, kiildnben a frissités
sikertelen lehet.

+ Ugyeljen arra, hogy frissités kézben a szamitdgép csatlakoztatva legyen az
internethez.

«  Frissités kozben NE VALASSZA LE az USB-C kabelt.

+ Afirmware frissitése nagyjabol 10 percet vesz igénybe. Frissités kdzben normalis
jelenség, ha a stabilizator leereszkedik, a drén allapotjelz6i villognak, és a drén
Ujraindul. Legyen tlirelemmel, amig a frissités befejezédik.

Az alabbi hivatkozadson megtekintheti a , kiadasi megjegyzéseket”, amelyek tartalmazzak
a firmware-frissitéssel kapcsolatos informaciokat:

https://www.dji.com/avata-360/downloads

7.4 Repulésrogzitd

A drén automatikusan a belsd adatrogzitéjébe menti a repulési adatokat, tobbek kézott
a repulés telemetriai adatait, a dron allapotadatait és egyéb paramétereket. Az adatok
a DJI Assistant 2 segitségével érheték el (Consumer Drone Series).

7.5 Repulés utani ellen6rzé lista

«  Szemrevételezéssel gy6z6djon meg rola, hogy a drén, a taviranyito,
a stabilizdtorkamera, az intelligens repulési akkumulatorok és a propellerek j6
allapotban vannak. Ha barmilyen sérulést észlel, forduljon a DJI Ggyfélszolgalatahoz.

+  Gy6z8djon meg arrdél, hogy a kamera objektivje és a |atasrendszer érzékeldi tisztak.

«  Szallitas elétt gondoskodjon a drén megfeleld tarolasarol.

7.6 Karbantartassal kapcsolatos utasitasok

A gyermekek és allatok sulyos sérulésének elkertlése érdekében tartsa be a kdvetkezd
szabalyokat:

1. Akis méret alkatrészek, példaul a kabelek és a pantok lenyelése veszélyes. Minden
alkatrész gyermekek és allatok el8l elzérva tartandé.
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Az intelligens repulési akkumulatort és a taviranyitét hlivos, szaraz helyen, kdzvetlen
napfénytél védve tarolja, hogy a beépitett LiPo akkumulator NE MELEGEDJEN TUL.
Ajanlott tarolasi hémérséklet: 22 °C és 28 °C (71 °F és 82 °F) kdzott, harom honapnal
hosszabb tarolasi idétartam esetén. Soha ne tarolja -10 °C és 45 °C (14 °F és 113 °F)
kodzotti hdmérséklet-tartomanyon kivali kérnyezetben.

NE ENGEDJE, hogy a kamera vizzel vagy mas folyadékkal érintkezzen, illetve vizbe
meriljon. Ha nedves lesz, torolje szarazra egy puha, nedvszivé ronggyal. A vizbe
esett dron bekapcsolasa az alkatrészek maradandé karosodasat okozhatja. NE
HASZNALJON alkoholt, benzolt, higitét vagy mas gyulékony anyagot tartalmazé
anyagokat a kamera tisztitdsahoz vagy karbantartasdhoz. NE TAROLJA a kamerat
nedves vagy poros helyeken.

Zuhandst vagy sulyos Utkozést kovetben ellendrizze a dron Osszes alkatrészét.
Ha barmilyen probléma vagy kérdés merulne fel, forduljon a DJI hivatalos
forgalmazéjahoz.

Rendszeresen ellendrizze az akkumulator toltottségiszint-jelz8it, hogy megismerje az
akkumulator aktudlis toltottségi szintjét és altalanos élettartamat. Az akkumulator 200
ciklusra van hitelesitve. Ezt kdvet6en a tovabbi hasznalat nem javasolt.

Ugyeljen arra, hogy a dront kikapcsolt &llapotban, behajtott karokkal szallitsa.

Ugyeljen arra, hogy a taviranyitét kikapcsolt allapotban, behajtott antennakkal
szallitsa.

HosszU tavu térolas esetén az akkumulator alvé tzemmaodba lép. Az alvé
GUzemmadbdl valé kilépéshez tdltse fel az akkumulatort.

A drént, a taviranyitot, az akkumulatort és a toltét szaraz helyen tarolja.

A drén karbantartasa (pl. tisztitas vagy a propellerek felszerelése és levétele) eldtt
vegye ki az akkumulatort. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a dron és a propellerek
tisztak; puha ronggyal tavolitsa el a szennyez8déseket és a port. Ne tisztitsa a dront
nedves ronggyal, és ne hasznaljon alkoholtartalmu tisztitoszereket. A folyadékok
behatolhatnak a drén hazaba, ami révidzarlatot okozhat, és tonkreteheti az
elektronikat.

7 Hibaelharitasi eljarasok
Hogyan oldhat6é meg a stabilizator sodrédasanak problémaja a repulés soran?

Kalibralja az IMU-t és az iranytdit a DJI Fly alkalmazasban. Ha a probléma tovabbra is
fennall, forduljon a DJI Ggyfélszolgalatahoz.

Nincs miikddésre utald jel

© 2026 DJI Minden jog fenntartva.



DJI Avata 360 Felhasznaléi kézikonyv

Ellendrizze, hogy az intelligens repulési akkumulator és a tavirdnyité toltés utjan
aktivalasra kerUlt-e. Ha a problémak tovabbra is fennallnak, forduljon a DJI
Ugyfélszolgalatahoz.

Bekapcsolassal és inditassal kapcsolatos problémak

Ellen6rizze, hogy az akkumulator fel van-e toltve. Ha igen, 1épjen kapcsolatba a DI
Ugyfélszolgalataval, amennyiben az eszkdzt nem tudja rendesen elinditani.

Szoftverfrissitési problémak

A firmware frissitéséhez kdvesse a felhasznaldi Utmutatéban szerepld utasitasokat.
Ha a firmware frissitése sikertelen, inditsa Ujra az 0sszes eszkodzt, és prébalja UGjra. Ha
a probléma tovabbra is fennall, forduljon a DJI Ggyfélszolgalatahoz.

Eljadrasok a gyari alapértelmezett vagy az utolsé ismert miikédé konfiguracié
visszadllitdsahoz

Hasznalja a DJI Fly alkalmazast a gyari alapértelmezések visszaallitdsahoz.
Ledllitast érinté és kikapcsolasi problémak
Lépjen kapcsolatba a DJI Ugyfélszolgalataval.

A hanyag kezelés vagy a nem biztonsagos korulmények kozott torténd tarolas
felismerése

Lépjen kapcsolatba a DJI Ugyfélszolgalataval.

7.8 Kockazatok és figyelmeztetések

Ha a dron bekapcsolas utan kockazatot észlel, figyelmeztetd Uzenet jelenik meg a DJI Fly
alkalmazasban. Az aldbbi helyzetek odafigyelést igényelnek.

Amikor egy helyszin nem alkalmas a felszallasra.

Amikor az eszkdz repUllés kdzben akadalyt észlel.

Amikor egy helyszin nem alkalmas a leszallasra.

Amikor az iranytl és az IMU interferenciat észlel, és kalibralasra van szlikség.

Kdvesse a képernyén megjelend utasitasokat, amikor a rendszer erre kéri.

7.9 Artalmatlanitas

hi¢

A drén és a tavirdnyité artalmatlanitdsakor tartsa be az elektronikus eszkdzokre
vonatkozé helyi el8irasokat.
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Az akkumulator artalmatlanitasa

Az akkumulatort csak kulonleges Gjrahasznosité gy(jtékbe dobja, és csakis teljes
lemerités utan. NE DOBJA az akkumulatort normal hulladéktaroléba. Szigoruan tartsa be
az akkumulatorok artalmatlanitasara és Ujrahasznositasara vonatkozé helyi el8irasokat.

Azonnal selejtezze le az akkumulatort, ha tdlzott lemerités utan nem lehet bekapcsolni.

Ha a bekapcsolé gomb le van tiltva, és az akkumulatort nem lehet teljesen kisutni, tovabbi
segitségért vegye fel a kapcsolatot egy professzionalis akkumulator-artalmatlanité vagy
Ujrahasznosité tevékenységet végzd szervezettel.

7.10 C1 tanusitvany

A DJI Avata 360 megfelel a C1 tanusitasi kovetelményeknek. A DJI Avata 360 hasznalatara
az EU tagallamaiban, az EFTA-tagallamokban (EFTA, azaz Norvégia, Izland, Liechtenstein,
Svajc) és Gruzidban bizonyos kdvetelmények és korladtozasok vonatkoznak.

Modell DVN3NT/DVN3XT
UAS-osztaly c1

Maximalis felszallasi tomeg (MTOM) 455 ¢g
Hangteljesitmény-szint 81dB

Maximalis propellersebesség 27150 ford./perc

MTOM nyilatkozat

A DJI Avata 360 (Modell: DVN3NT/DVN3XT) MTOM (legnagyobb felszall6 tomeg) értéke 455
g, amely megfelel a C1 kdvetelményeknek.

Kdvetnie kell az alabbi utasitasokat, hogy megfeleljen az MTOM-kdvetelményeknek.

+  NE ADJON HOZZA semmilyen rakomanyt a repiilégéphez, kivéve a tételek listajaban
felsorolt eszkdzoket, beleértve a mindsitett tartozékokat is.

+  NE HASZNALJON nem mindsitett cserealkatrészeket, mint példaul intelligens repiilési
akkumulatorokat vagy propellereket stb.

« NE éljen utdlagos felszereléssel a repul&gép esetén.

Tételek listaja, beleértve a mindsitett tartozékokat

Tétel Tipusszam Méret Tomeg

Propellerek 3340S 83,4 x101,6 mm 3,5 g (egyenként)
(atmérd x lapatszog)

Intelligens repulési ak- | BWXVN1-2700-14.3 [119,2x49x23 mm |Kb.1495¢g

kumulator 2
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Tétel

microSD-kartya*

Tipusszam Méret Tomeg

15x11x1,0mm Kb.0,3 g

n.a.

* Az eredeti csomag nem tartalmazza.

Pétalkatrészek és cserealkatrészek listaja
+ DJI Avata 360 propellerek

« DJI Avata 360 Intelligens repulési akkumulator

Kdzvetlen tavoli azonosité
+  Atviteli méd: Wi-Fi jeladé.
« Alégijarmi Gzemeltet8i nyilvantartasi szamanak a drénra térténd feltoltésének

madja: Nyissa meg a DJI Fly alkalmazast, koppintson a ® © * > Safety > UAS Remote
Identification (Biztonsagi > UAS tavoli azonositas) elemre, és adja meg a légi jarmU
Uzemeltetdi nyilvantartasi szamat.

Taviranyitéval és szemuiveggel kapcsolatos
figyelmeztetések

A taviranyité jelz6fénye pirosra valt, ha nem csatlakozik a dronhoz. A DI Fly és a szemiveg
figyelmezteté lGzenetet jelenit meg a dronrol valo lecsatlakozast kévetben. A taviranyito

és a szemuveg a drénrol valo lecsatlakozas utan és hosszabb tétlenséget kovetéen
hangjelzést ad, és automatikusan kikapcsol.

/\ ¢ Kertlje a taviranyitéeszkdzok és mas vezeték nélkili eszkozok kozotti
interferenciat. Gy6z8djon meg réla, hogy a Wi-Fi ki van kapcsolva a kozeli
mobileszkdzokon. Interferencia esetén a lehetd leghamarabb szalljon le
a drénnal.

+ Havaratlan mivelet térténik, engedje el az vezérl6karokat, vagy nyomja meg
a repulés szlineteltetése gombot a taviranyitdn, vagy nyomja meg a zarolas/
szUneteltetés gombot a mozgasvezérlon.

GEO-tudatos funkcié

A GEO-tudatos funkci6 az alabb felsorolt funkcidkat foglalja magaban.

UGZ (pil6ta nélkuli féldrajzi zona) adatfrissités: A FlySafe adatokat az adatfrissitési funkcié
automatikus hasznalataval, vagy az adatok a drénon torténé manudlis eltarolasaval
frissitheti.
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* 1.modszer: Lépjen a DJI Fly alkalmazas Settings (Beallitasok) menujébe, és koppintson
az About > FlySafe Data > Check for Updates (Névjegy > FlySafe adatok > Frissitések
keresése) elemre a FlySafe adatok automatikus frissitéséhez.

* 2. modszer: Rendszeresen ellendrizze a nemzeti légligyi hatdsag weboldalat, és kérje
le a legujabb UGZ-adatokat, hogy importalja a dronba. Lépjen a DJI Fly alkalmazas
Settings (Beallitasok) menujébe, koppintson az About > FlySafe Data > Import from
Files (Névjegy > FlySafe adatok > Importalas fajlbdl) elemre, és kdvesse a képernydn
megjelend utasitasokat az UGZ adatok manudlis tarolasahoz és importalasahoz.

£ ADJlI Fly alkalmazasban egy Uzenet fog megjelenni, ha az importalas sikeresen
befejez6dott. Ha helytelen adatformatum miatt az importéalas nem sikerdl,
kovesse a képernyén megjelend utasitast, és probalja Ujra.

GEO-tudatos térkép rajzolasa: A legfrissebb UGZ adatok frissitése utan a DJI Fly
alkalmazéasban megjelenik egy korlatozott z6nat dbrazolé repuilési térkép. A néy,
a tényleges id6, a magassagkorlat stb. a terulet megérintésével tekintheté meg.

AGL (Above Ground Level, foldfelszin feletti) nyilatkozat

A GEO-tudatos funkci6 fuggbleges iranyban tdmaszkodhat a tengerszint feletti magassag
és a foldfelszin feletti magassag fogalmakra. A két fogalom kozti valasztasi lehet8séget
minden pil6ta nélkuli foldrajzi zona esetén kulon hatdrozzak meg. A DJI Avata 360

sem a tengerszint feletti magassagot, sem a féldfelszin feletti magassagot nem
tdmogatja. A magassag jele a H a DJI Fly alkalmazas kameranézetében, amely a drén
felszallasi pontjatoél a dronig mért magassagot jeldli. A felszallasi pont felett mért
magassag kozelitésként hasznalhato, de egy adott pilota nélkuli repulési zona esetében
a kapcsol6dd magassagtél (a tengerszint vagy a foldfelszin felett mért tavolsagtdl) tobbé-
kevésbé eltérhet. A tavolbodl irdnyité pildta tovabbra is felelés azért, hogy ne sértse meg
a piléta nélkuli repulési zéna fuggbleges hatarértékeit.

%) ]
1S 2aS)
M
o .
= AGL (nem tdmogatott)
Felszallas

Magassagi hiba
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GEO-zénak
Korlatozott zénak

Pirosan jelennek meg a DJI alkalmazasban. Az alkalmazas figyelmeztetést jelenit meg,

és megtorténik a repulés akadalyoztatdsa. E zondkban a pilota nélkuli légi jarmdlvek

nem repulhetnek és nem szallhatnak fel. A korlatozott zénak ugyanakkor feloldhaték:

a feloldashoz irjon a flysafe@dji.com cimre, vagy 1épjen az Unlock A Zone (Zéna feloldasa)
pontra a dji.com/flysafe weboldalon.

20m
——»(
Figyelmeztetés jelenik meg G
100m . Amaximalisan

megengedett sebesség
z korlatozésa
Korlatozott h

zénék Kézeledéskor:

1. Figyelmeztetés jelenik meg

2. A bereplilés nem megengedett

3. A DJI hivatalos weboldalan torténé
manudlis jovahagyast kovetéen mégis

. . hasznélhatja adott esetben
Foldfelszin G

Felszallaskor:

1. Figyelmeztetés jelenik meg

2. Nem széllhat fel

3. A DJI hivatalos weboldalan térténé manudlis jévahagyast kéveten mégis
hasznalhatja adott esetben

P
<

Engedélykdteles zénak

Kéken jelennek meg a DJI alkalmazasban. Az alkalmazas figyelmeztetést jelenit meg,

és a repUlés alapértelmezés szerint korlatozasra kerul. E zonakban a pilota nélkdli

|égi jarmUvek nem repllhetnek és nem szallhatnak fel, hacsak erre vonatkozé, kulon
engedéllyel nem rendelkeznek. Az engedélykoteles zonakat a jogosult felhasznaldk a DI
altal ellendrzott fidkjukkal oldhatjak fel.

p 20m N ( (
Figyelmeztetés jelenik meg ( (
\ 100 m > A maximélisan
megengedett sebesség
Engedélykoteles % ( korlétozasa
z6nak Kozeledéskor:

1. Figyelmeztetés jelenik meg

2. A berepllés nem megengedett

3. Egy telefonszam megadasaval gyorsan
jelentkezhet a hasznalatukra a DJI

alkalmazasban
Foldfelszin G .

Tengerszint feletti magassagi zonak
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A tengerszint feletti magassagi zonak korlatozott magassagu zonak, amelyek szlrkén
jelennek meg a térképen. A feléjik torténd kdzeledés esetén a D)l alkalmazas
figyelmeztetést kuld.

. 20
Tengerszint Ty (
feletti Figyelmeztetés jelenik meg
Korlatozott magassagi zona ¢ 100 m il
£ A maximalisan
magassag = ﬁ megengedett sebesség
Tom korlatozasa

v
A maximalisan megengedett

sebesség korlatozasa 1 a pilsta nélkili légi jarmiivek felszallhatnak itt és be is
repllhetnek ezekbe a zonakba egy adott magassagban,
figyelmeztet6 tizenet mellett
2. Akézi jovahagyas utan engedélyt kérhet a DI hivatalos
Féldfelszin honlapjan

Fokozott figyelmeztetéssel jaré z6nak

Figyelmeztetd Gzenet jelenik meg, amikor a drén eléri a zona szélét.

Kozeli teriilet

Fokozott figyelmez- (-
tetessel Ja ro zona k 1. A piléta nélkuli légi jarmiivek
(EU UGZ z6nak) felszallhatnak és be is reptilhetnek
ezekbe a zonakba, figyelmeztetd Gizenet
G mellett, amely felhasznal6i megerdsitést
160 m igényel
» 2. A piléta nélkiili légi jarmivek

felszallhatnak és be is repilhetnek a
40 m kozeli teruletre, figyelmeztet6 Gzenet

G mellett

Figyelmeztetés
jelenik meg

4

Figyelmeztetéssel jar6 z6nak

Figyelmeztetd Uzenet jelzi a felhasznalé szdmara, amikor a drén eléri a zona szélét.
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Figyelmeztetéssel
jaré z6nak CJ
1. A piléta nélkuli légi jarmUvek felszallhatnak itt és
be is repiilhetnek ezekbe a zénékba,

G figyelmeztetd izenet mellett

Foldfelszin

/\ *+ Haadron és a D)l Fly alkalmazas nem kap GPS-jelet, a GEO-tudatos funkcié
nem mkddik. A drén antenndjat éré interferencia vagy a GPS letiltdsa a DJI Fly
alkalmazasban a GPS-jel vételének sikertelenséget eredményezi.

EASA-kdzlemény
Hasznalat elétt feltétlenll olvassa el a csomagban taldlhaté Drone Information Notices
dokumentumot.

A nyomon kovethet8séggel kapcsolatban tovabbi EASA-kdzleményeket talal az alabbi
linken.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Eredeti utasitasok

A jelen kézikdnyvet az SZ DJI Technology, Inc. bocsatotta rendelkezésre, és tartalma
valtozhat.

Cim: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan
District, Shenzhen, Guangdong, China, 518055.

7.11 Ertékesités utani informaciok

Latogasson el a https://www.dji.com/support oldalra, ahol tovabbi informéacidkat
talal az értékesités utani szolgaltatasi szabalyzatokrol, a javitasi szolgaltatasokrol és
a tdmogatasrol.
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Kapcsolat
DJI TAMOGATAS

A jelen tartalom értesités nélkul valtozhat.
Toltse le a legljabb verziét innen:

https://www.dji.com/avata-360/downloads

Ha kérdése van a jelen dokumentummal kapcsolatban, forduljon a DJI-hez
a DocSupport@dji.com e-mail-cimen.

A DJI és a AVATA a DJI védjegyei.
Copyright © 2026 DJI Minden jog fenntartva.
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