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การใช้คู่มือน้ี

คำ�อธิบายภาพ

คำ�เตอืน ส่ิงสำ�คญั ขอ้แนะนำ�และเคล็ดลบั เอกสารอา้งองิ

อ่านก่อนขึน้บินครัง้แรก

กรณุาอา่นเอกสารตอ่ไปน้ีกอ่นจะใช้งาน DJI AVATATM

1.	 คูม่อืการใช้งาน

2.	 คูม่อืเริม่ใช้งานฉบบัยอ่

3.	 คำ�แนะนำ�ดา้นความปลอดภยั

ขอแนะนำ�ใหช้มวดิโีอสอนการใชง้านทัง้หมดและอา่นคำ�แนะนำ�ดา้นความปลอดภยักอ่นจะใชง้านจรงิเป็นครัง้แรก เตรยีมพรอ้มบนิครัง้แรกโดยการทบทวนคูม่อืเริ่

มใช้งานอยา่งรวดเรว็และอา้งถงึคูม่อืการใช้งานน้ีเพือ่ทราบขอ้มลูเพิม่เตมิ

วดีิโอสอนการใช้งาน

ไปทีลิ่งก์ดา้นลา่งเพือ่ชมวดิโีอสอนการใช้งาน ซ่ึงจะสาธติวธิใีช้งาน DJI Avata อยา่งปลอดภยั:

*	เพื่อความปลอดภัยยิ่งขึ ้น เมื่อไม่ได้เช่ือมต่อหรือล็อกอินกับแอประหว่างการบิน การบินจะจำ�กัดไว้ท่ีความสูง 98.4 ฟุต (30 เมตร) และระยะห่างท่ี 164 ฟุต 
(50 เมตร) คำ�แนะนำ �น้ีใช้กับ DJI Fly และแอปทุกแอปท่ีทำ�งานร่วมกับโดรนของ DJI ได้

อณุหภมูทิีใ่ช้งานไดส้ำ�หรบัผลติภณัฑน้ี์คอื -10° ถงึ 40° C ผลติภณัฑน้ี์ไมไ่ดเ้ป็นไปตามมาตรฐานอณุหภมูกิารใช้งานระดบัการทหาร (-55° ถงึ 
125° C) ซ่ึงตอ้งทนทานตอ่ความหลากหลายของสภาวะแวดล้อมมากกวา่ ใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศท่ีอยู่ในช่

วงอณุหภมูทิีใ่ช้งานไดข้องผลติภณัฑร์ะดบัน้ีเทา่น้ัน

ดาวน์โหลดแอป DJI Virtual Flight
สแกนควิอารโ์คด้ทีด่า้นขวาเพือ่ดาวน์โหลดแอป DJI Virtual Flight
เวอรชั์น iOS ของ DJI Virtual Flight ใช้งานไดก้บั iOS v11.0 หรอืใหม่กวา่

ดาวน์โหลด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)
ดาวน์โหลด DJI ASSISTANTTM 2 (Consumer Drones Series) ที ่http://www.dji.com/avata/downloads

ดาวน์โหลดแอป DJI Fly
สแกนควิอารโ์คด้ทีด่า้นบนเพือ่ดาวน์โหลดแอป DJI Fly
เวอรชั์น Android ของ DJI Fly ใช้งานไดก้บั Android v6.0 หรอืใหม่กวา่ เวอรชั์น iOS ของ DJI Fly ใช้งานไดก้บั iOS v11.0 หรอืใหมก่วา่

https://s.dji.com/guide24

DJI Fly App

https://s.dji.com/guide24
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แวน่ตา อุปกรณ์รโีมทคอนโทรล

รายละเอียดผลิตภัณฑ์

ข้อมูลเบือ้งต้น

DJI Avata มตีวัเครือ่งขนาดกะทดัรดัพกพาสะดวก พรอ้มมอีปุกรณ์ป้องกนัใบพัดตดิตัง้มา ดว้ยระบบจบัภาพวตัถแุละระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรด โดรนสามารถ

บนิอยูก่บัทีแ่ละบินในรม่ไดค้ลอ่งตวัเช่นเดยีวกับการบนิกลางแจง้ และสามารถบนิกลบัจดุขึน้บนิ (RTH) ไดอ้ยา่งอตัโนมตั ิดว้ยกิมบอลและเซนเซอรข์องกลอ้งขน

าด 1/1.7” โดรนสามารถถา่ยวดิโีอ Ultra-HD 4K 60fps และภาพถา่ย 4K ไดอ้ยา่งเสถยีร โดรนมเีวลาในการบนิอยูก่บัทีสู่งสุดประมาณ 18 นาที

DJI Avata ใชเ้ทคโนโลย ีDJI O3+ เมือ่ใชร้ว่มกบัแวน่ตาและอปุกรณ์รโีมทคอนโทรลทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้จะทำ�การส่งขอ้มลูวดิโีอทีม่ชีว่งสูงสุด 6 ไมล ์ (10 
กม.) และอตัราบติสูงสุด 50 Mbps ช่วยมอบประสบการณ์การบินทีส่มจรงิ

แวน่ตาไดต้ดิตัง้จอแสดงผลประสิทธภิาพสูงมา ดว้ยการรบัสัญญาณภาพจากโดรน ผูใ้ชจ้งึสามารถเพลดิเพลนิกบัมมุมองบคุคลทีห่น่ึงทีไ่ดเ้หน็ประสบการณ์ทางอ

ากาศแบบเรยีลไทม ์อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลมปุ่ีมฟังกช์นัมากมายซึง่สามารถใชเ้พือ่ควบคมุโดรนและควบคมุกลอ้งได ้DJI Goggles 2 และ DJI Motion 
Controller สามารถควบคมุการบนิของโดรนไดอ้ยา่งงา่ยดายดว้ยการตดิตามการเคลือ่นไหวของศีรษะหรอืมอืของคณุ พรอ้มมอบประสบการณ์การควบคมุการบิน

แบบใหมท่ีแ่สนสะดวกสบาย

	 ดภูาคผนวกสำ�หรบัแวน่ตาและอุปกรณ์รโีมทคอนโทรลที ่DJI Avata รองรบั คูม่ือนี้ใช้ DJI Goggles 2, DJI FPV Goggles 
V2, ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวของ DJI และรโีมทคอนโทรล DJI FPV 2 เป็นตวัอยา่งเทา่นั้น ดคููม่อืผูใ้ชส้ำ�หรบัอปุกรณ์ทีร่องรบัอืน่ ๆ 

ตามลําดบัสําหรบัการใช้งาน

	 อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลส่งสัญญาณไดไ้กลทีสุ่ด (FCC) ในพืน้ทีโ่ลง่ซ่ึงไมมี่คลืน่แมเ่หล็กรบกวนทีร่ะดบัความสูง 120 เมตร (400 ฟุต) ระยะกา

รส่งขอ้มลูสูงสุดหมายถงึระยะทางสูงสุดทีโ่ดรนยงัคงสามารถส่งและรบัสัญญาณได ้ไมไ่ดห้มายถงึระยะทางสูงสุดทีโ่ดรนสามารถบนิไดใ้นการบนิหน่ึง

เทีย่ว

	 เวลาบินอยูก่บัทีสู่งสุดไดร้บัการทดสอบในสภาพแวดลอ้มทีไ่มม่ลีมหรอืการรบกวน

	 การใช้แวน่ตาไม่เพยีงพอให้สอดคลอ้งตามขอ้กำ�หนดวา่ดว้ยแนวสายตา (VLOS) บางประเทศหรอืภมูภิาคตอ้งการผูสั้งเกตการณ์ทีม่องเห็นเพือ่ช่ว

ยในระหวา่งการบิน ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดป้ฏบัิตติามขอ้บงัคบัของท้องถิน่เมือ่ใช้แวน่ตา

โดรน
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เตรยีมโดรนให้พรอ้ม

1.	 แกะตวัครอบกมิบอลออกจากกลอ้ง

2.	 ถอดแบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะและใช้ทีช่ารจ์ USB เพือ่ชารจ์แบตเตอรี ่ใช้เวลาราว 90 นาทเีพือ่ชารจ์แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะจนเต็ม

3

1

2

1

2

≥30 W
USB PD

  ขอแนะนําใหใ้ช้เครือ่งชารจ์ DJI 30W USB-C หรอืเครือ่งชารจ์ USB Power Delivery อืน่ ๆ
  เมือ่ไมไ่ดใ้ช้งานโดรน ขอแนะนำ�ใหต้ดิตัง้ตวัป้องกนักมิบอลเพือ่ป้องกนักมิบอล ปรบักลอ้งใหอ้ยูใ่นตำ�แหน่งแนวนอน จากน้ันตดิตัง้ฝาครอบป้องกั

นกมิบอลและตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ยดึแน่นดแีลว้

	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ถอดตวัครอบกมิบอลออกกอ่นจะเปิดเครือ่งโดรน ไมเ่ช่นน้ันมนัอาจส่งผลกระทบกบัระบบตรวจสอบอตัโนมตัขิองโดรน
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การเตรยีมแวน่ตา

DJI Goggles 2
1.	 กางเสาอากาศ 

2.	 ถอดแผ่นป้องกนัหน้าจอออก

3.	 ตดิแถบคาดศีรษะเข้ากบัแวน่ตา

4.	 ใช้สายไฟ (USB-C) ที ่ให้มาเพื ่อเชื ่อมต่อพอร์ตพลังงานของแว่นตากับแบตเตอร ี ่ของแว ่นตา กดปุ่ มเปิดปิดหนึ่ งคร ั ง้ จากนั ้นกดอีกคร ั ง้ 
คา้งไวส้องวนิาทีเพือ่เปิดแวน่ตา

3

1

2

1

3

2
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56 - 72 mm

-8.0 D - +2.0D

56 - 72 mm

-8.0 D - +2.0D

56 - 72 mm

-8.0 D - +2.0D

56 - 72 mm

-8.0 D - +2.0D

5.	 สวมแวน่ตาและปรบัแถบคาดศีรษะจนกวา่แวน่ตาจะรูสึ้กวา่พอดี

6.	 ใช้แถบเล่ือน IPD (ระยะทางระหวา่งรมูา่นตา) / ปุ่มปรบัไดออปเตอร ์(ตอ่ไปน้ีจะเรยีกวา่ "ปุ่มหมนุ") เพือ่ปรบัระยะหา่งระหวา่งเลนส์และไดออปเตอรเ์พ่ือให้

ไดม้มุมองทีชั่ดเจน

a.	 หมนุปุ่มทัง้สองปุ่มไปในทศิทางตามทีแ่สดงเพือ่ปลดล็อก เมือ่ปลดล็อกแลว้ ปุ่มหมนุจะโผลข่ึน้มา

b.	 สลับปุ่มหมนุไปทางซ้ายและขวาเพือ่ปรบัระยะหา่งระหวา่งเลนส์จนกระทัง่ภาพอยูใ่นแนวท่ีถกูตอ้ง

c.	 หมนุปุ่มหมนุช้า ๆ เพือ่ปรบัไดออปเตอร ์ช่วงการปรบัท่ีรองรบัคอืตัง้แต ่-8.0 D ถงึ +2.0 D

56 - 72 mm

-8.0 D - +2.0D

d.	 หลังจากทีค่ณุมองเห็นชัดเจนแลว้ ใหก้ดปุ่มหมนุเขา้แลว้หมนุไปในทิศทางทีแ่สดง เพือ่ล็อกตำ�แหน่งของเลนส์และไดออปเตอร์
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  เลนส์ไดออปเตอร ์ไม ่รองร ับการแก้ไขสายตาเอ ียง หากจ ำ�เป็ นต้องแก้ไขสายตาเอ ียง หร ือไดออปเตอร ์ของแว ่นตาไม ่เหมาะสม 
คณุสามารถซือ้เลนส์เพิม่เตมิได ้และใช้กรอบแวน่ตาทีใ่หม้าเพ่ือตดิตัง้บนแวน่ตาได ้โปรดไปทีส่่วน “การใช้กรอบแวน่ตา” เพือ่ดขูอ้มูลเพิม่เตมิ

  ในขณะทีป่รบัไดออปเตอรค์รัง้แรก ขอแนะนำ�ใหค้ณุปรบัไประดบัทีต่่ำ�กวา่คา่สายตาจรงิของแวน่ตาเล็กน้อย รอเวลาอยา่งเพยีงพอใหส้ายตาปรบัตวั 
จากน้ันปรบัไดออปเตอรอ์กีครัง้จนกระทัง่คณุมองเห็นไดชั้ดเจน อยา่ใช้คา่ไดออปเตอรท์ีสู่งกวา่คา่สายตาจรงิของแวน่ตา เพือ่หลกีเลีย่งอาการตาลา้

  เมือ่ไมใ่ช้แวน่ตา ใหพ้บัเสาอากาศเพือ่หลกีเล่ียงความเสียหาย

  หลงัจากใช้งานเสรจ็แลว้ ตดิแผน่ป้องกนัหน้าจอกลบัเขา้ทีเ่พือ่ป้องกันเลนส์และป้องกนัความเสียหายทีเ่กดิจากแสงแดด

  ใช้แบตเตอรี ่DJI Goggles ทีใ่หม้าเท่าน้ัน หา้มใช้แบตเตอรีท่ีไ่มใ่ช่ของ DJI
  หา้มใช้แบตเตอรีข่องแวน่ตาเพือ่จา่ยไฟใหก้บัอปุกรณ์อืน่ ๆ

แวน่ตา DJI FPV Goggles V2
1.	 ตดิตัง้เสาอากาศทัง้ส่ีเขา้กบัรยูดึทีด่า้นหน้าของแวน่ตา ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เสาอากาศไดร้บัการตดิตัง้อยา่งแน่นหนาแลว้

2.	 ตดิสายรดัเขา้กบัส่วนยดึแถบคาดศีรษะท่ีดา้นบนและดา้นขา้งของแวน่ตา

3.	 ใช้สายไฟทีใ่หม้าเพ่ือเช่ือมตอ่พอรต์พลงังานของแวน่ตากบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้ จากน้ันกดอกีครัง้ คา้งไวส้องวนิาทีเพือ่เปิดแวน่ตา

3

1

2

1

3

2
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4.	 จดัตำ�แหน่งเลนส์ใหต้รงกบัดวงตาของคณุแลว้ดงึแถบคาดศีรษะลง ปรบัขนาดแถบคาดศีรษะจนกวา่แวน่ตาจะพอดกีบัใบหน้าและศีรษะของคณุอยา่งแน่นห

นาและกำ�ลงัสบาย

5.	 เลือ่นแถบเลือ่น IPD เพือ่ปรบัระยะหา่งระหวา่งเลนส์ จนกวา่ภาพจะไดร้บัการจดัแนวอยา่งเหมาะสม

58-70 มม.

	 แวน่ตาสามารถสวมทบัแวน่สายตาได้

	 หา้มใช้แบตเตอรีข่องแวน่ตาเพือ่จา่ยไฟใหก้บัอปุกรณ์เคลือ่นทีอ่ืน่ ๆ

การเตรยีมอุปกรณ์รโีมทคอนโทรล

กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนั ชารจ์กอ่นใช้งาน ถา้ระดบัแบตเตอรีต่ํา่เกนิไป

ตัวควบคุมการเคล่ือนไหวของ DJI

5V, 1A/2A

	 ไมร่องรบัเครือ่งชารจ์ USB Power Delivery
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รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2
1.	 ชารจ์แบตเตอรี่

2

1

2.	 แกะก้านควบคมุจากช่องเก็บและตดิไวบ้นรโีมทคอนโทรล

3.	 กางเสาอากาศ 
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แผนภาพ

โดรน

1.	 ใบพดั

2.	 มอเตอร์

3.	 ฝาครอบใบพดั

4.	 กมิบอลและกลอ้ง

5.	 ตวัแสดงสถานะโดรน

6.	 กรอบดา้นบน

7.	 แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะ

8.	 สายรดัแบตเตอรี่

9.	 ปุ่มเปิดปิด

10.	 ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรี่

11.	 พอรต์พลงังาน

12.	 พอรต์ USB-C

13.	 ช่องเสียบการด์ microSD

14.	� เกยีรล์งจอด (เสาอากาศแบบในตวัเครือ่ง)

15.	 ระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรด

16.	 ระบบการมองเห็นดา้นลา่ง

 ก่อนบนิ ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ฝาครอบพอรต์ USB-C และช่องเสียบการด์ microSD ปิดผนึกอยา่งถกูตอ้งและแน่นหนา เพือ่หลกีเลีย่งการรบ

กวนการทำ�งานของใบพดั

1

6

11
2

12
3 13

4

5

7

8 9 10

16 16

15
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แวน่ตา

DJI Goggles 2

1.	เสาอากาศ

2.	แผงสััมผัสั

3.	ตัวัยึดึแถบคาดศีีรษะ

4.	พอร์ต์พลังังาน

5.	พอร์ต์ USB-C

6.	แถบเลื่่�อน IPD / ปุ่่� มปรับัไดออปเตอร์์

7.	ช่่องเสีียบการ์ด์ microSD

8.	พอร์ต์เสีียง 3.5 มม.

9.	จอแสดงผล LED Dot Matrix

10.	เลนส์์

11.	เซ็็นเซอร์ต์รวจจับัการเข้า้ใกล้้

ตรวจจับัว่า่ผู้้�ใช้้สวมแว่น่ตาและเปิิดหรือืปิิดหน้้าจอโดยอัตัโนมัตัิหิรือืไม่่

12.	ปุ่่� มลิงิก์์

13.	โฟมบุุ

แวน่ตา DJI FPV Goggles V2

1.	เสาอากาศ

2.	ตัวัปิิดด้า้นหน้้า

3.	ปุ่่� มปรับัช่่องสััญญาณ

4.	แสดงช่่องสััญญาณ

5.	พอร์ต์ USB-C

6.	ช่่องเสีียบการ์ด์ microSD

7.	ช่่องอากาศเข้า้

8.	แถบเลื่่�อน IPD

2
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9.	ตัวัยึดึแถบคาดศีีรษะ

10.	โฟมบุุ

11.	เลนส์์

12.	ช่่องระบายอากาศ

13.	ปุ่่� มชััตเตอร์/์บันัทึกึ

กดหนึ่่�งครั้้� งเพื่่�อถ่า่ยภาพ หรือืเริ่่�ม/หยุดุการบันัทึึกวิดิีโีอ กดค้า้งไว้เ้

พื่่�อเปลี่่�ยนโหมดระหว่า่งภาพนิ่่�งและวิดิีโีอ

14.	ปุ่่� มย้อ้นกลับั

กดเพื่่�อกลัับไปที่่�เมนููก่อ่นหน้้าหรือืออกจากโหมดปัจจุบุันั

15.	ปุ่่� ม 5D
สลับัปุ่่� มเพื่่�อเลื่่�อนดูเูมนูู กดปุ่่� มเพื่่�อยืนืยันั	

ที่่�หน้้าจอหลักั สลับัไปทางซ้้ายหรือืขวาเพื่่�อปรับัความสว่า่งของหน้้าจอ สลัั

บขึ้้� นหรือืลงเพื่่�อปรับัระดับัเสีียง กดปุ่่� มเพื่่�อเข้า้สู่่�เมนูู 

16.	พอร์ต์เสีียง/AV-IN

17.	พอร์ต์พลังังาน (DC5.5 × 2.1)

18.	ปุ่่� มลิงิก์์
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อุปกรณ์รโีมทคอนโทรล

ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวของ DJI

1.	 ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรี่

	 ระบรุะดบัแบตเตอรีข่องตวัควบคมุการเคลือ่นไหว 

2.	 ปุ่มล็อก

	 กดสองครัง้เพือ่สตารท์มอเตอรข์องโดรน

	 กดคา้งไวเ้พือ่ทำ�ใหโ้ดรนบนิขึน้โดยอตัโนมตั ิบนิขึน้ไปประมาณ 
1.2 ม. แลว้บนิอยูก่บัที่

	 กดคา้งไวใ้นขณะท่ีบนิอยูก่บัที ่เพือ่ใหโ้ดรนลงจอดโดยอตัโนมตั ิ
แลว้หยุดมอเตอร์

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิการนับถอยหลงั Low Battery RTH เมื่

อมขีอ้ความแจง้ปรากฏขึน้ในแวน่ตา แลว้โดรนจะไม่เขา้สู่ Lower 
Battery RTH

3.	 ปุ่มโหมด

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่สลบัระหวา่งโหมด Normal และ Sport

4.	 ปุ่มเบรก

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่เบรกโดรนและส่ังใหบ้นิอยูก่บัที ่(เฉพาะเมือ่ 
GNSS หรอืระบบการมองเห็นใช้งานได)้ กดอกีครัง้เพือ่ปลดล็อกก

ารจำ�กดัความสูง 
	 กดคา้งไวเ้พือ่เริม่ตน้การกลบัจดุขึน้บนิ (RTH) 
	 เมือ่โดรนอยูใ่นโหมด RTH หรอืลงจอดอตัโนมตั ิ

ใหก้ดปุ่มหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิ RTH หรอืการลงจอด

5.	 แถบเลือ่นปรบัมมุกม้เงยของกมิบอล

	 ผลกัขึน้และลงเพือ่ปรบัมมุกม้เงยของกมิบอล ใช้ไดก้อ่นบนิขึน้ 
ระหวา่ง RTH หรอืลงจอดเทา่น้ัน

6.	 ปุ่มชัตเตอร/์บนัทกึ

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่ถา่ยภาพ หรอืเริม่/หยดุการบนัทกึวดิโีอ กดคา้งไว้

เพือ่เปลีย่นโหมดระหวา่งภาพน่ิงและวดิโีอ

7.	 คนัเรง่

	 กดเพือ่บนิโดรนไปในทิศทาง Circle (บนิวน) ในแวน่ตา 
กดคนัเรง่มากขึน้เพือ่เรง่ความเรว็ ปลอ่ยคนัเรง่เพ่ือหยดุ 
แลว้บนิอยูก่บัที่

8.	 ช่องเสียบสายคลอ้ง

9.	 พอรต์ USB-C
	 ใช้ในการชารจ์และเช่ือมตอ่ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวกับคอมพวิเ

ตอรเ์พือ่การอัปเดตเฟิรม์แวร์

10.	 ปุ่มเปิดปิด

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนั กดหน่ึงครัง้แ

ละกดคา้งอกีครัง้เพือ่เปิดหรอืปิดตวัควบคมุการเคลือ่นไหว
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รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2

1.	 ปุ่มเปิดปิด

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนั 
กดหน่ึงครัง้แลว้กดคา้ง เพือ่เปิดหรอืปิดรโีมทคอนโทรล

2.	 ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรี่

	 แสดงระดบัแบตเตอรีป่ัจจบัุนของรโีมทคอนโทรล

3.	 ทีร่อ้ยสายคลอ้ง

4.	 ปุ่ม C1 (ปุ่มทีต่ัง้คา่ไดเ้อง)
	 ฟังกชั์นของปุ่มน้ีสามารถปรบัไดท้ีแ่วน่ตา ตามคา่เริม่ตน้ กดหน่ึงครัง้

เพือ่เปิดหรอืปิดใช้งานเสียงบ๊ีบ ESC

5.	 คนัโยกควบคมุ

	 ใช้เพ่ือควบคมุการเคลือ่นไหวของโดรน สามารถตัง้คา่โหมดกา้นควบ

คมุไดใ้นแวน่ตา คนัโยกควบคมุสามารถถอดออกและเก็บไดง้า่ย

6.	 พอรต์ USB-C
	 ใช้ในการชารจ์และเช่ือมตอ่รโีมทคอนโทรลกบัคอมพวิเตอรข์องคณุ

7.	 ช่องเก็บจอยสติก๊

	 สำ�หรบัเก็บคนัโยกควบคมุ

8.	 ปุ่มหยดุบนิช่ัวคราว/กลบัจดุขึน้บนิ

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่เบรกโดรนและส่ังใหบ้นิอยูก่บัที ่(เฉพาะเมือ่ GNSS 
หรอืระบบการมองเห็นใช้งานได)้ กดคา้งไวเ้พือ่เริม่ตน้การกลบัจดุขึน้

บนิ (RTH) 
	 มือ่โดรนอยูใ่นโหมด RTH หรอืลงจอดอตัโนมตั ิ

ใหก้ดปุ่มหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิ RTH หรอืการลงจอด

9.	 ตวัปรบักมิบอล

	 สำ�หรบัควบคมุความเอยีงของกลอ้ง

10.	 เปลีย่นโหมดการบนิ

	 สลบัระหวา่งโหมด Normal, Sport และ Manual โหมด 
Manual ถกูปิดใช้งานโดยคา่เริม่ตน้และตอ้งเปิดใช้งานในแวน่ตา

11.	 C2 Switch (ปรบัแตง่ได)้
	 ฟังกช่ั์นของสวติช์น้ีสามารถปรบัไดใ้นแวน่ตา ตามคา่เริม่ตน้ ใหส้ลบัสวิ

ตช์เพ่ือตัง้ศนูยก์มิบอลและปรบัขึน้ลง

12.	 ปุ่มเริม่/หยดุ

	 เมือ่ใช้โหมด Manual กดสองครัง้เพ่ือสตารท์หรอืหยดุมอเตอร์

	 เมือ่ใช้โหมด Normal หรอื Sport ใหก้ดหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิการนับ

ถอยหลัง Low Battery RTH เมือ่มขีอ้ความแจง้ปรากฏขึน้ในแวน่

ตา แลว้โดรนจะไมเ่ขา้สู่ Lower Battery RTH

13.	 ปุ่มชัตเตอร/์บนัทกึ

	 กดหน่ึงครัง้เพือ่ถา่ยภาพ หรอืเริม่/หยดุการบนัทกึวดิโีอ กดคา้งไวเ้พือ่เ

ปลีย่นโหมดระหวา่งภาพน่ิงและวดิโีอ

14.	 เสาอากาศ

	 ถา่ยทอดสัญญาณไรส้ายควบคมุโดรน
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15.	 F1 สกรปูรบัแรงตา้นกา้นควบคมุขวา (แนวตัง้)
	 ขนัสกรตูามเข็มนาฬกิาเพือ่เพิม่แรงตา้นแนวตัง้ของก้านควบคมุท่ีเกีย่วขอ้ง คลายสกรเูพือ่ลดแรงตา้นในแนวตัง้

16.	 F2 สกรปูรบัศนูยก์ลางกา้นควบคมุขวา (แนวตัง้)
	 ขนัสกรตูามเข็มนาฬกิาเพือ่ปิดใช้งานการปรบัศนูยก์ลางแนวตัง้ของกา้นควบคมุทีเ่กีย่วขอ้ง คลายสกรเูพือ่เปิดใช้งานการปรบัศนูยก์ลางในแนวตัง้

17.	 F1 สกรปูรบัแรงตา้นกา้นควบคมุซ้าย (แนวตัง้)
	 ขนัสกรตูามเข็มนาฬกิาเพือ่เพิม่แรงตา้นแนวตัง้ของก้านควบคมุท่ีเกีย่วขอ้ง คลายสกรเูพือ่ลดแรงตา้นในแนวตัง้

18.	 F2 สกรปูรบัศนูยก์ลางกา้นควบคมุซ้าย (แนวตัง้)
	 ขนัสกรตูามเข็มนาฬกิาเพือ่ปิดใช้งานการปรบัศนูยก์ลางแนวตัง้ของกา้นควบคมุทีเ่กีย่วขอ้ง คลายสกรเูพือ่เปิดใช้งานการปรบัศนูยก์ลางในแนวตัง้
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การเช่ือมโยง

ทำ�ตามขัน้ตอนดา้นล่างเพือ่เชือ่มโยงโดรน แวน่ตาและอุปกรณ์รโีมทคอนโทรล ตรวจสอบให้แน่ใจวา่อุปกรณ์ DJI ทีใ่ช้กับโดรนไดเ้ปิดใช้งานผ่าน DJI 
Assistant 2 (Consumer Drones Series) และอัปเดตเป็นเฟิรม์แวรล์า่สุดกอ่นทีจ่ะเช่ือมตอ่

1.	 เปิดเครือ่งโดรน แวน่ตา และอปุกรณ์รโีมทคอนโทรล กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้แลว้กดคา้ง เพือ่เปิดหรอืปิดอปุกรณ์

2.	 กดปุ่มลิงกบ์นแวน่สำ�หรบับนิโดรน แวน่ตาจะเริม่ส่งเสียงบีบ๊อยา่งตอ่เน่ือง

3.	 กดปุ่มเปิดปิดของโดรนคา้งไวจ้นกระทัง่ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีก่ะพรบิอยา่งตอ่เน่ือง

4.	 เมือ่การเช่ือมโยงเสรจ็สิน้ ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีข่องโดรนจะตดิคา้งและแสดงระดบัแบตเตอรี ่แวน่ตาจะหยดุส่งเสียงบ๊ีบ และสามารถแสดงการส่ง

ขอ้มลูภาพไดต้ามปกติ

5.	 กดปุ่มเปิดปิดของโดรนคา้งไวจ้นกระทัง่ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีก่ะพรบิอยา่งตอ่เน่ือง

6.	 กดปุ่มเปิดปิดของอปุกรณ์รโีมทคอนโทรลคา้งไวจ้นกวา่จะส่งเสียงบ๊ีบอยา่งตอ่เน่ืองและไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีก่ะพรบิตามลำ�ดบั

DJI Fly
App

7.	 อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลจะหยดุส่งเสียงบ๊ีบเมือ่เช่ือมโยงสำ�เรจ็และไฟ LED บง่ชีร้ะดบัแบตเตอรีท่ัง้คูจ่ะตดิคา้งและแสดงระดบัแบตเตอรี่

DJI Fly
App

DJI Fly
App

DJI Fly
App
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	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลอยูใ่นระยะ 0.5 เมตรกบัโดรนระหวา่งการเช่ือมโยง

	 หากตอ้งการสลบัระหวา่งโดรนหน่วยทีใ่ชท้างอากาศ ใหเ้ขา้ไปทีเ่มนูแวน่ตาและเลอืกกอ่นทีจ่ะทำ�การเชือ่มตอ่ สําหรบั DJI Goggles 2 ใหเ้

ขา้ไปทีห่น้าสถานะเพือ่เลอืกโดรนหรอืหน่วยทีใ่ชท้างอากาศ สําหรบัแวน่ตา DJI FPV Goggles V2 ใหท้ำ�การสลบัทีก่ารตัง้คา่แลว้ไปทีห่น้า 
About

	 คณุสามารถควบคมุโดรนไดโ้ดยใช้อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลเพยีงเครือ่งเดยีวระหวา่งทีบ่นิ หากคณุเช่ือมโยงโดรนกบัอปุกรณ์รโีมทคอนโทรลหลายเค

รือ่ง ใหปิ้ดอปุกรณ์รโีมทคอนโทรลอืน่ ๆ กอ่นบนิ

การเปิดใช้งาน

ต้อ้งเปิิดใช้้งาน DJI Avata ก่อ่นใช้้งานเป็็นครั้้� งแรก หลังัจากเปิิดเครื่่�องโดรน แว่น่ตาและอุปุกรณ์์รีโีมทคอนโทรล ให้ต้รวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่อุปุกรณ์์ทั้้� งหมดเชื่่�อ

มโยงกัันแล้ว้ เชื่่�อมต่อ่พอร์ต์ USB-C ของแว่น่ตาไปยังัอุปุกรณ์์โทรศััพท์์เคลื่่�อนที่่� เปิิดแอป DJI Fly และทำำ�ตามคำำ�แนะนำำ�เพื่่�อเปิิดใช้้งาน ในการเปิิดใช้้งาน

ต้อ้งใช้้การเชื่่�อมต่อ่อินิเทอร์เ์น็็ต

DJI Fly
App

USB-C

OTG

แอป DJI 
Fly
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โดรน

DJI Avata มรีะบบควบคมุการบนิ กมิบอลและกลอ้ง ระบบส่งสัญญาณวดิโีอ ระบบจบัภาพวตัถ ุระบบขบัเคลือ่น และแบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะ

โหมดการบิน

DJI Avata มีโีหมดการบินิสามโหมด ซึ่่�งสามารถสลับัได้ด้้ว้ยสวิติช์์โหมดการบินิหรือืปุ่่� มบนอุปุกรณ์์รีโีมทคอนโทรล

โหมด Normal: โดรนจะใช้้ GNSS ระบบการมองเห็็นด้า้นล่า่ง และระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดเพื่่�อระบุตุำำ�แหน่่งที่่�อยู่่�และรักัษาระดับั เมื่่�อสััญญาณ GNSS 
แรง โดรนจะใช้้ GNSS เพื่่�อระบุตุำำ�แหน่่งตนเองและรักัษาระดับั เมื่่�อสภาพแสงและสภาพแวดล้อ้มอื่่�น ๆ  เพียีงพอ โดรนจะใช้้ระบบการมองเห็็น เมื่่�อระบบจับัภา

พวัตัถุุด้า้นล่า่งเปิิดใช้้งานและสภาพแวดล้อ้มมีแีสงเพียีงพอ มุมุการบินิที่่�ความสููงเต็็มที่่�จะอยู่่�ที่่� 25° และความเร็ว็สููงสุุดในการบินิอยู่่�ที่่� 8 เมตร/วินิาทีี

โหมด Sport: โดรนใช้้ GNSS และระบบการมองเห็็นด้า้นล่า่งเพื่่�อรักัษาระดับัตัวัเองโดยอัตัโนมัตัิ ิในโหมด Sport การตอบรับัของโดรนจะมีกีารปรับัเพื่่�อควา

มคล่อ่งตัวัและทำำ�ความเร็ว็เพื่่�อให้้ตอบสนองกับัการบังัคับัของก้า้นควบคุมุได้ม้ากยิ่่�งขึ้้� น ความเร็ว็สููงสุุดในการบินิอยู่่�ที่่� 14 เมตร/วินิาทีี

โหมด Manual: โหมดควบคุมุโดรนคลาสสิิก FPV พร้อ้มความคล่อ่งแคล่ว่สููงสุุดซึ่่�งสามารถใช้้สำำ�หรับัการแข่ง่และการบินิแบบฟรีสีไตล์ ์ ในโหมด Manual 
ฟังก์ชั์ันช่่วยเหลือืการบินิทั้้� งหมด เช่่น ระบบป้้องกันัการสั่่�นไหวอัตัโนมัตัิจิะถูกูปิิดใช้้งานและจำำ�เป็็นต้อ้งมีทัีักษะการควบคุมุที่่�เชี่่�ยวชาญ

ในโหมด Normal หรือื Sport เมื่่�อระบบจับัภาพวัตัถุดุ้า้นล่า่งไม่พ่ร้อ้มใช้้งานหรือืปิิดใช้้งานและเมื่่�อสััญญาณ GNSS อ่อ่น หรือืเข็็มทิศิมีสัีัญญาณรบกวน โด
รนจะไม่ส่ามารถระบุตุำำ�แหน่่งตัวัเองหรือืเบรกโดยอัตัโนมัตัิไิด้ ้ซึ่่�งจะเพิ่่�มความเสี่่�ยงต่อ่อันัตรายจากการบินิ ในช่่วงเวลานั้้� น โดรนจะได้ร้ับัผลกระทบจากสภาวะแวด

ล้อ้มได้ง้่า่ยยิ่่�งขึ้้� น ปัจจัยัของสภาวะแวดล้อ้ม เช่่น ลม จะส่่งผลให้เ้กิดิการเปลี่่�ยนทิศิตามแนวราบ ซึ่่�งอาจส่่งผลให้เ้กิดิอันัตรายได้ ้โดยเฉพาะเมื่่�อบินิในพื้้� นที่่�จำำ�กัดั

  รองรบัโหมด Manual เมือ่ใช้รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2 เพือ่ใช้งานเครือ่งบินเท่านั้น และสามารถปรบัก้านควบคุมได้ในโหมดนี ้
ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวของ DJI ไมร่องรบัโหมด Manual

  เมือ่ใช้โหมด Manual ใหเ้ลือ่นกา้นควบคมุรโีมทคอนโทรลเพือ่ควบคมุคนัเรง่และตำ�แหน่งของโดรนโดยตรง โดรนไมม่ฟีังกช่ั์นช่วยเหลอืการบิน 
เช่น ระบบป้องกนัการส่ันไหวอตัโนมตั ิและสามารถจะบินแบบใดก็ได ้นักบนิทีม่ปีระสบการณ์เทา่น้ันทีค่วรใช้โหมด Manual หากไมไ่ดค้วบคมุใ

นโหมดน้ีอยา่งเหมาะสมถอืเป็นความเส่ียงดา้นความปลอดภัยและอาจทำ�ใหโ้ดรนตกได้

  โหมด Manual ถูกปิดใช้งานโดยคา่เริม่ตน้ ตรวจสอบให้แน่ใจวา่สวติช์ตัง้คา่เป็นโหมด Manual ทีแ่วน่ตา ก่อนจะเปล่ียนเป็นโหมด Manual 
หากไมไ่ดต้ัง้สวติชเ์ป็นโหมด Manual ทีแ่วน่ตา โดรนจะยงัคงอยูใ่นโหมด Normal หรอื Sport ไปที ่Settings > Control > 
Remote Controller > Button Customization แลว้ตัง้โหมดกำ�หนดเองเป็นโหมด Manual

  กอ่นใช้โหมด Manual ขอแนะนำ�ใหป้รบัสกรทีูด่า้นหลงัของกา้นก้านควบคมุเพ่ือไมใ่หก้้านควบคมุกลบัไปอยูต่รงกลาง และฝึกบนิในโหมดโดยใช้ 
DJI Virtual Flight

  เมือ่ใชโ้หมด Manual เป็นครัง้แรก ตำ�แหน่งสูงสุดของโดรนจะถกูจำ�กดั หลงัจากทีค่ณุคุน้เคยกบัการบนิในโหมด Manual แลว้คณุสามาร

ถปิดการจำ�กดัตำ�แหน่งสูงสุดในแวน่ตาได ้ไปที ่Settings > Control > Remote Controller > Gain & Expo > M Mode 
Attitude Limit

  เมือ่เลีย้วโดรนดว้ยความเรว็สูงในโหมดแมนนวล การทรงตวัอาจไมม่ัน่คง หลกีเลีย่งการเคลือ่นโดรนไปทางดา้นขา้งเพือ่ใหแ้น่ใจวา่การบนิมเีสถยีรภ

าพ

  หากใช้โหมดแมนนวลเมือ่แบตเตอรีใ่กลห้มด กาํลงัทีส่่งออกมาของโดรนจะถกูจํากดั โปรดบนิดว้ยความระมัดระวงั

  อัตราความเร็วสูงสุดและระยะห่างในการเบรกของโดรนจะเพิ ่มขึน้อย่างมากในโหมด Sport ต้องมีระยะห่างในการเบรกตํ ่าสุด 30 
เมตรในสภาพแวดล้อมทีไ่มม่ลีม

  การตอบสนองของโดรนจะเพ่ิมขึน้อยา่งมากในโหมด Sport ซ่ึงหมายถงึเพยีงคณุขยบัคนัโยกควบคมุเล็กน้อยบนรโีมทคอนโทรลก็จะทำ�ใหโ้ดรนเ

คลือ่นทีไ่ปไดไ้กลมาก ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่คณุมพีืน้ทีเ่พยีงพอในการบิน
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ตัวแสดงสถานะโดรน

DJI Avata มไีฟแสดงสถานะโดรนอยูด่า้นบน

ตวัแสดงสถานะโดรนบอกสถานะระบบควบคมุการบินของโดรน โปรดดทูีต่ารางดา้นลา่งเพือ่ทราบขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัตวัแสดงสถานะโดรน

คำ�อธิบายไฟแสดงสถานะโดรน

สภาวะปกติ

  
ไฟกะพรบิเป็นสีแดง เหลอืง 
และเขยีวสลบักัน

เปิดเครือ่งและทดสอบการวเิคราะห์ตนเองของโดรน

         กะพรบิเป็นสีเขยีวช้า ๆ เปิดใช้งาน GNSS หรอืระบบการมองเห็นเพือ่การวางตำ�แหน่ง 

         กะพรบิเป็นสีเหลอืงช้า ๆ ปิดใช้งาน GNSS และระบบการมองเห็น

สภาวะส่งสัญญาณเตอืน

           กะพรบิเป็นสีเหลอืงเรว็ ๆ สัญญาณของอปุกรณ์รโีมทคอนโทรลหาย

         กะพรบิเป็นสีแดงช้า ๆ แบตอ่อน

           กะพรบิเป็นสีแดงเรว็ ๆ แบตเตอรีใ่กลห้มด

       กะพรบิเป็นสีแดง IMU ผดิพลาด

 ——       สีแดงคา้ง มคีวามผดิปกตริา้ยแรง

      กะพรบิสีแดงและสีเหลอืงสลบักนั ตอ้งมกีารปรบัเข็มทศิใหม่

ตวัแสดงสถานะโดรน
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Return to Home (กลับจุดขึน้บิน)
ฟังก์ชัน Return to Home (RTH) คือการนำ �โดรนกลับมายังจุดขึน้บินที ่บ ันทึกไว ้ล ่าสุดและลงจอดเมื ่อสัญญาณ GNSS แรงพอ RTH 
มกีารทำ�งานสามประเภท ไดแ้ก:่ Smart RTH, Low Battery RTH (RTH แบบแบตเตอรีต่ํา่) และ Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสียการเช่ือมตอ่) 
หากโดรนบนัทกึจดุขึน้บนิไดส้ำ�เรจ็และสัญญาณ GNSS แรง RTH จะทำ�งานเม่ือ Smart RTH เริม่การทำ�งาน หรอืแบตเตอรีโ่ดรนอยูใ่นระดบัต่ำ� หรอืสัญญ

าณระหวา่งอปุกรณ์รโีมทคอนโทรลกับโดรนสูญหาย RTH จะทำ�งานดว้ยเช่นกนัในสถานการณ์ทีผ่ดิปกตอิืน่ ๆ เช่น เมือ่สัญญาณการส่งวดิโีอหายไป

GNSS รายละเอยีด

จดุขึน้บนิ 20 จุดุขึ้้� นบินิที่่�เป็็นค่า่เริ่่�มต้น้คือืจุดุแรกที่่�โดรนได้ร้ับัสััญญาณ GNSS แรงหรือืปานกลาง (เมื่่�อไอคอนเป็็นสีีขาว) ตัวัแสด

งสถานะโดรนมีไีฟสีีเขียีวกะพริบิเร็ว็ ๆ และมีขี้อ้ความขึ้้� นที่่�แว่น่ตาเพื่่�อยืนืยันัว่า่จุดุขึ้้� นบินิมีกีารบันัทึกึไว้เ้รียีบร้อ้ยแล้ว้

Smart RTH
ถ้าสัญญาณ GNSS แรงพอ จะสามารถใช้ Smart RTH เพื ่อนำ �โดรนกลับมายังจุดขึ น้บินได้ สามารถเร ิ ่มต้นหร ือยกเลิก Smart RTH 
ไดด้ว้ยอปุกรณ์รโีมทคอนโทรล หลงัจากออกจาก RTH ผูใ้ช้จะควบคมุโดรนไดอ้กีครัง้

Low Battery RTH
เมือ่ระดบัแบตเตอรีอ่จัฉรยิะของโดรนต่ำ�เกนิไปและไมม่พีลงังานเพียงพอทีจ่ะบนิกลบัจดุขึน้บนิ ใหน้ำ�โดรนลงจอดโดยเรว็ทีสุ่ด

เพือ่หลกีเลีย่งอนัตรายทีไ่มจ่ำ�เป็น เน่ืองจากแบตเตอรีไ่มเ่พยีงพอ DJI Avata จะตรวจสอบอยา่งชาญฉลาดวา่ระดบัแบตเตอรีใ่นปัจจบุนัเพยีงพอทีจ่ะบนิกลบัจดุ

ขึน้บนิจากตำ�แหน่งปัจจบุนัไดห้รอืไม ่Low Battery RTH จะเริม่ขึน้เมือ่แบตเตอรีอ่จัฉรยิะลดลงถึงจดุทีก่ารบินกลบัอยา่งปลอดภยัของโดรนอาจเกดิอนัตราย

อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลสามารถยกเลกิ RTH ได ้ถา้มกีารยกเลกิ RTH แลว้ตามมาดว้ยการเตอืนแบตเตอรีอ่อ่น แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะอาจมพีลงังานไมเ่พยีงพ

อใหโ้ดรนลงจอดอย่างปลอดภัย ซ่ึงอาจส่งผลใหโ้ดรนตกหรอืสูญหายได้

โดรนจะลงจอดโดยอัตโนมัต ิหากระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนัยังให้พลงังานกบัโดรนนานพอในการลดระดบัลงจากความสูงปัจจบุนั ใช้อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลเพือ่ปรบัเ

ปลีย่นทศิทางของโดรนระหวา่งการลงจอดได ้การกดคนัเรง่เมือ่ใช้ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวในขณะทีล่งจอด อาจทาํใหโ้ดรนหยดุลดระดบัลงและบนิทีร่ะดบัความสู

งปัจจบุนัเพือ่ปรบัตาํแหน่งแนวนอน โดรนจะลดระดบัการบนิลงตอ่ไปหลงัจากปลอ่ยคนัเรง่

Failsafe RTH (RTH แบบสูญเสยีการเช่ือมต่อ)
ถา้จดุขึน้บนิมกีารบนัทกึไวอ้ยา่งสมบรูณ์และเขม็ทศิทำ�งานปกต ิFailsafe RTH จะทำ�งานโดยอตัโนมตัหิลงัจากสัญญาณของรโีมทคอนโทรลหายไปนานกวา่ 
3.5 วนิาที

โดรนจะบนิกลับเป็นระยะทาง 50 เมตรในเส้นทางการบนิเดมิ และจะเขา้สู่โหมด Straight Line RTH โดรนจะเขา้สู่โหมด Straight Line RTH หากสั

ญญาณรโีมทคอนโทรลกลบัคนืมาใหมร่ะหวา่งอยูใ่นโหมด Failsafe RTH 
สามารถเปลีย่นแปลงการตอบสนองของโดรนเมือ่สัญญาณสูญหายไดที้แ่วน่ตา โดรนจะไมเ่ริม่การทำ�งานของ Failsafe RTH หากในการตัง้คา่มีการเลอืกให้ลงจอ

ดหรอืบินอยูกั่บที่

สถานการณ์ RTH อ่ืน ๆ
หากสัญญาณวดิโีอขาดหายระหวา่งการบนิ ขณะทีอ่ปุกรณ์รโีมทคอนโทรลยงัคงควบคมุการเคลือ่นไหวของโดรนได ้จะมขีอ้ความแจง้ทีแ่วน่ตาและเริม่เขา้โหมด 
RTH
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RTH (Straight Line)
1.	 มกีารบนัทกึจดุขึน้บนิไวโ้ดยอตัโนมัติ

2.	 RTH เริม่ทำ�งาน

3.	 หากโดรนอยูห่า่งจากจดุขึน้บนิน้อยกวา่ 5 เมตร เมือ่เริม่ RTH โดรนจะลงจอดทันที

	 หากโดรนอยูห่า่งจากจดุขึน้บนิมากกวา่ 5 เมตรและน้อยกวา่ 50 เมตร เมือ่เริม่ขัน้ตอน RTH โดรนจะบนิกลบัจดุขึน้บนิดว้ยความเรว็แนวราบสูงสุด 3 
เมตร/วนิาที

	 หากโดรนอยูห่า่งจากจดุขึน้บนิมากกวา่ 50 เมตรเมือ่ RTH เริม่ตน้ โดรนจะบนิกลบัจดุขึน้บนิดว้ยความเรว็แนวราบ 12 เมตร/วนิาท ีหากความสูงของ 
RTH ต่ำ�กวา่ความสูงปัจจบุนั โดรนจะบนิไปยงัจดุขึน้บนิในระดบัความสูงปัจจบัุน

4.	 หลังจากถึงจดุขึน้บนิ โดรนจะลงจอดและมอเตอรจ์ะหยดุทำ�งาน

  ในช่วงโหมด RTH จะไมส่ามารถตรวจจบัหรอืหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวางทีอ่ยูร่อบดา้นและอยูเ่หนือโดรนได ้
  โดรนไมส่ามารถบินกลบัไปยังจดุขึน้บนิได ้หากสัญญาณ GNSS ออ่นหรอืไมม่สัีญญาณ หากสัญญาณ GNSS ออ่นหรอืไมม่สัีญญาณหลงัจากท่ี

มกีารกระตุน้ใหเ้ขา้สู่โหมด Failsafe RTH โดรนจะบนิกบัท่ีระยะหน่ึงกอ่นจะลงจอด

  กอ่นขึน้บนิแตล่ะครัง้ ส่ิงสำ�คญัคอืตอ้งเขา้ไปที ่Settings และ Safety ทีแ่วน่ตาและตัง้คา่ระดบัความสูง RTH ทีเ่หมาะสม

  ระหวา่งอยูใ่นโหมด RTH หากโดรนกำ�ลงับนิไปขา้งหน้าและสญัญาณรโีมทคอนโทรลเป็นปกต ิผูใ้ชส้ามารถใชร้โีมทคอนโทรล DJI FPV 2 
เพือ่ควบคมุความเรว็ของโดรนได ้แตไ่ม่สามารถควบคมุทศิทางหรอืบนิไปทางซ้ายหรอืขวาได ้ทศิทางและตำ�แหน่งแนวราบของโดรนสามารถควบคุ

มไดเ้มือ่โดรนลดระดบัลง เมือ่โดรนบนิขึน้หรอืบนิไปขา้งหน้า ผูใ้ช้สามารถดนัก้านควบคมุไปในทศิทางตรงกนัขา้มเพือ่ออกจากโหมด RTH
  โดรนจะลอยตวัอยู่กบัที ่หากบนิเขา้ไปในพืน้ทีค่วบคมุการบนิระหวา่งการบินกลบัจดุขึน้บนิ

  เมือ่ความเรว็ลมแรงเกนิไป โดรนอาจจะไมส่ามารถบนิกลบัไปยงัจดุขึน้บนิได ้บนิดว้ยความระมัดระวงั

การสแกนพืน้ดินก่อนลงจอด

การสแกนพืน้ดนิกอ่นลงจอดจะเปิดใช้เมือ่อยูใ่นโหมด Smart RTH เมือ่โดรนเริม่การลงจอด ระบบจะเปิดใช้งาน Landing Protection

1.	 เมือ่ระบบการปกป้องการลงจอดตดัสินวา่พืน้ดนิเหมาะสม โดรนจะลงจอดอย่างนุ่มนวล

2.	 หากตรวจสอบพืน้ดนิแล้ววา่ไมเ่หมาะสมในการลงจอด โดรนจะยตุกิารลงจอด แลว้จะบนิอยูก่บัทีแ่ละรอคำ�ส่ังยนืยนัจากนักบิน

3.	 ถา้การสแกนพืน้ดนิกอ่นลงจอดใช้งานไมไ่ด ้แวน่ตาจะแสดงคำ�เตอืนการลงจอด เมือ่โดรนลดระดบัลงต่ำ�กวา่ 0.25 เมตร กดปุ่มล็อกบนตวัควบคมุการเคลือ่

นไหวคา้งไว ้หรอืดงึกา้นควบคมุของรโีมทคอนโทรลลงเพือ่ลงจอด

	 เมือ่บนิในทีท่ีล่มแรง โดรนจะประหยดัพลงังานสำ�หรบัการลงจอดโดยการปรบัทศิทางอตัโนมตัเิพ่ือใหส้อดคลอ้งกบัทิศทางลมกอ่นลงจอด

	 การป้องกนัการลงจอดจะทํางานในบางสถานการณ์เทา่น้ัน และไมส่ามารถแทนทีก่ารควบคมุและการตดัสินใจของผูใ้ช้ได ้ในระหวา่งการลงจอด ใหใ้

ส่ใจกบัสภาพแวดลอ้มโดยรอบของจดุลงจอด และหลกีเลีย่งส่ิงกดีขวางทีไ่มเ่หมาะสําหรบัการลงจอด เช่น ตน้ไม ้กิง่ไม ้และพุ่มไม้
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ระบบจัับภาพวัตัถุุและระบบเซนเซอร์อิ์ินฟราเรด

DJI Avata มีทีั้้� งระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดและระบบการมองเห็็นด้า้นล่า่ง

ระบบการมองเห็็นด้า้นล่า่งประกอบด้ว้ยกล้อ้งสองตัวั ระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดประกอบด้ว้ยกล้อ้ง 3 มิติิแิบบอินิฟราเรดสองตัวั ระบบการมองเห็็นด้า้นล่า่งและร

ะบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรดช่่วยให้้โดรนคงตำำ�แหน่่งปัจจุบุันั บินิอยู่่�กับัที่่�ได้แ้ม่น่ยำำ�ยิ่่�งขึ้้� น และสามารถบินิในร่ม่หรือืในสภาวะแวดล้อ้มอื่่�นที่่�ไม่มี่ีสััญญาณ GNSS

ระยะการตรวจจับ

ระบบจบัภาพวตัถดุา้นลา่งทำ�งานไดด้ทีีส่ดุ เมือ่โดรนอยูใ่นระดบัความสงู 0.5 ถงึ 10 เมตร และระยะทางทีใ่ชง้านไดอ้ยูใ่นชว่ง 0.5 ถงึ 20 เมตร FOV 
ทางดา้นหน้าและดา้นหลงัคอื 106° และทางขวาและซ้าย 90°

90° 90°
0.5-20 m106°

ระบบการมองเห็็นระบบการมองเห็็น

ระบบเซนเซอร์อ์ินิฟราเรด
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การปรับัเทีียบกล้้องของระบบการมองเห็็น

การปรับัเทียีบอัตัโนมัตัิิ
กล้อ้งระบบจับัภาพวัตัถุดุ้า้นล่า่งที่่�ติดิตั้้� งบนตัวัโดรนมีกีารปรับัเทียีบมาแล้ว้ก่อ่นการจัดัส่่ง หากกล้อ้งระบบจัับภาพวัตัถุมีุีการตรวจพบสิ่่�งผิดิปกติใิด โดรนจะทำำ�การตั้้� ง

ค่า่เองโดยอัตัโนมัตัิแิละจะมีคีำำ�เตือืนปรากฎขึ้้� นที่่�แว่น่ตา ไม่จ่ำำ�เป็็นต้อ้งดำำ�เนิินการใด ๆ เพิ่่�มเติมิเพื่่�อแก้ไ้ขปัญหา

การปรับัเทียีบขั้้� นสููง
ถ้า้ยังัคงมีีความผิดิปกติอิยู่่�หลังัจากตั้้� งค่า่อัตัโนมัตัิแิล้ว้ จะมีคีำำ�เตือืนขึ้้� นที่่�แว่น่ตาว่า่ต้อ้งมีกีารตั้้� งค่า่ขั้้� นสููง การปรับัเทียีบขั้้� นสููงจะทำำ�โดยใช้้ DJI Assistant 2 
(Consumer Drones Series) เท่า่นั้้� น ปรับัเทียีบกล้อ้งของระบบการมองเห็็นโดยปฏิบิัตัิติามขั้้� นตอนด้า้นล่่าง

1
将飞行器面向屏幕

2
移动位置以对准方框

3
按照提示旋转飞行器

ใช้ระบบจับภาพวตัถุ

ฟังกช์นัการวางตาํแหน่งของระบบการมองเหน็ดา้นลา่งสามารถใชไ้ดเ้มือ่สัญญาณ GNSS น้ันไมส่ามารถใชง้านไดห้รอืออ่น จะเปิดใชง้านในโหมด Normal 
หรอืโหมด Sport โดยอตัโนมตัิ

ชีเ้ครือ่งโดรนไปทางจอ ปรับัให้ก้ล่อ่งอยู่่�ในแนวเดียีวกันั หนัและเอยีงโดรน 
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	 ใส่ใจกบัสภาพแวดลอ้มในการบนิ ระบบการมองเห็นดา้นลา่งและระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรดทำ�งานภายใตส้ถานการณ์บางอยา่งและไมส่ามารถแทน

ทีก่ารควบคมุและการตดัสินใจของมนุษยไ์ด ้ในระหวา่งการบนิใหใ้ส่ใจกบัสภาพแวดลอ้มโดยรอบและคำ�เตอืนทีแ่วน่ตา รบัผดิชอบและรกัษาการคว

บคมุโดรนตลอดเวลา

	 โดรนมเีพดานบนิสูงสุด 20 เมตรเมือ่ใช้ระบบจบัภาพในสภาพแวดลอ้มแบบเปิดโลง่และพืน้ดนิเรยีบ ช่วงความสูงของตำ�แหน่งทีด่ทีีสุ่ดของระบบ

จบัภาพคอื 0.5 - 10 ม. ประสิทธภิาพการระบุตำ�แหน่งการจบัภาพอาจลดลงเมือ่บนิเกนิจากระยะน้ี ‬บนิดว้ยความระมัดระวงั

	 เมือ่โดรนบนิเหนือน้ำ� ระบบจบัภาพวตัถดุา้นลา่งอาจทำ�งานไดไ้มด่เีทา่ท่ีควร ดงัน้ันเมือ่ลงจอด โดรนอาจไมส่ามารถหลบหลกีผิวน้ำ�ดา้นลา่งไดอ้ยา่งเ

ต็มที ่ขอแนะนำ�ใหร้กัษาการควบคมุการบนิตลอดเวลา ใช้ดลุยพนิิจอยา่งสมเหตสุมผลตามสภาพแวดลอ้มโดยรอบและหลกีเลีย่งการพึง่พาระบบกา

รมองเห็นดา้นลา่งมากเกนิไป

	 โปรดทราบวา่เมือ่โดรนบนิเรว็เกินไปอาจทำ�ใหร้ะบบจบัภาพวตัถดุา้นลา่งและระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรดทำ�งานไดไ้มด่เีทา่ท่ีควร

	 ระบบการมองเห็นไมส่ามารถทำ�งานไดอ้ยา่งถกูตอ้งบนพืน้ผวิทีม่รีปูแบบทีไ่มชั่ดเจนหรอืสภาพแสงน้อยเกนิไปหรอืแสงจา้เกนิไป ระบบการมองเห็น

ไมส่ามารถทำ�งานไดอ้ยา่งถกูตอ้งในสถานการณ์ดงัตอ่ไปน้ี:
ก)	 บนิเหนือพืน้ผวิท่ีเป็นสีเดยีว (เช่น สีดำ�ลว้น สีขาวลว้น สีแดงลว้น หรอืสีเขยีวลว้น)
ข)	 บนิเหนือพืน้ผวิท่ีสะท้อนแสงอยา่งมาก

ค)	 บนิเหนือผวิน้ําหรอืพืน้ผวิท่ีโปรง่แสง

ง)	 บนิเหนือพืน้ผวิหรอืวตัถทุีเ่คลือ่นที่

จ)	 บนิในพืน้ทีท่ีแ่สงมีการเปลีย่นแปลงบอ่ยหรอืเปลีย่นแปลงมาก

ฉ)	 บนิเหนือพืน้ผวิท่ีมดืสนิท (< 10 lux) หรอืสวา่งมาก (> 40,000 lux)
ช)	 บนิเหนือพืน้ผวิท่ีสะท้อนอยา่งมากหรอืพืน้ผวิท่ีซึมซับแสงอนิฟราเรด (เช่น กระจก)
ซ)	 บนิเหนือพืน้ผวิท่ีมรีปูแบบหรอืลกัษณะไมชั่ดเจน (เช่น เสาไฟฟ้า)
ฌ)	บนิเหนือพืน้ผวิท่ีมลีวดลายหรอืผวิหน้าทีเ่หมอืนกันซํา้ๆ (เช่น กระเบือ้งทีม่ลีวดลายเหมอืนกัน)
ญ)	บนิเหนือส่ิงกดีขวางทีม่พีืน้ผวิเล็ก ๆ (เช่น กิง่ไม)้

	 กรณุาดแูลใหเ้ซนเซอรส์ะอาดอยูเ่สมอ หา้มดดัแปลงเซนเซอร ์หา้มใช้โดรนในสภาวะแวดลอ้มทีม่ฝุ่ีนมากหรอืมคีวามชืน้สูง  อยา่ใหม้ส่ิีงใดกดีขวาง

ระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรด

	 หากโดรนไดม้กีารเฉ่ียวชน อาจจำ�เป็นตอ้งปรบัเทยีบระบบการมองเห็น ปรบัเทยีบระบบการมองเห็นหากแอปแจ้งใหท้ำ�การปรบั

	 หา้มบินเมือ่ฝนตก มหีมอกควนั หรอืมทัีศนวสัิยต่ำ�กวา่ 100 ม.
	 ตรวจสอบส่ิงตอ่ไปน้ีกอ่นขึน้บนิทุกครัง้:

ก)	 ตรวจดวูา่ไมม่สีตกิเกอรห์รอืส่ิงกดีขวางอืน่ใดตดิบนกระจกของระบบการมองเห็นดา้นลา่งและระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรด

ข)	 ถา้มส่ิีงสกปรก ฝุ่น หรอืน้ํา ตดิบนกระจกของระบบการมองเห็นดา้นล่างและระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรด ใหใ้ช้ผา้นุ่มทำ�ความสะอาด หา้มใช้ผลิ

ตภณัฑ์ทำ�ความสะอาดทีม่แีอลกอฮอลเ์ป็นส่วนประกอบ

ค)	 ตดิตอ่ฝ่ายดแูลลกูคา้ของ DJI หากมคีวามเสียหายเกดิขึน้กบักระจกของระบบจบัภาพวตัถดุา้นลา่งหรอืระบบเซนเซอรอ์นิฟราเรด

บันทึกข้อมูลการบิน

ข้อมูลการบิน รวมถึงการรบัส่งข้อมูลทางไกล ข้อมูลสถานะโดรน และตวัแปรอ่ืน ๆ มีการบันทึกอัตโนมัตไิปทีต่วัเก็บข้อมูลภายในโดรน ข้อมูลสามารถเข้าถึงไดโ้ดยใช้ 
DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)
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ใบพัด

มีใีบพัดัแบบเสีียงเบาของ DJI Avata อยู่่�สองแบบซึ่่�งออกแบบมาเพื่่�อให้ห้มุุนไปในทิศิทางแตกต่า่งกันั ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่จับัคู่่�ใบพัดักับัมอเตอร์ต์รงกันัตามค

ำ�แนะนำำ�แล้ว้

ใบพดั มเีครือ่งหมาย ไมม่เีครือ่งหมาย

ภาพประกอบ   

ตำ�แหน่งตดิใบพดั ตดิเขา้กบัมอเตอรท์ีม่เีครือ่งหมาย ตดิเขา้กบัมอเตอรท์ีไ่มม่เีครือ่งหมาย

การติดตัง้ใบพัด

พลิิกโดรนขึ้้� นเพื่่�อให้้ด้า้นล่า่งหงายขึ้้� น แล้ว้ติดิตั้้� งใบพัดัที่่�มีกีารทํําเครื่่�องหมายไว้เ้ข้า้กับัมอเตอร์ท์ี่่�มีเีครื่่�องหมายกำำ�กับั สอดใบพัดัเข้า้ไปในฐานมอเตอร์ ์ หมุนุใบพัั

ดเล็็กน้้อยเพื่่�อจัดัแนวรูกูำำ�หนดตำำ�แหน่่งแล้ว้สอดเข้า้ไป จากนั้้� นใช้้ไขควงขันัสกรูสูองตัวัให้แ้น่่น ติดิตั้้� งใบพัดัที่่�ไม่่มีีเครื่่�องหมายเข้า้กับัมอเตอร์ท์ี่่�ไม่มี่ีเครื่่�องหมาย
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  ใบพดัมคีวามคม กรณุาระมดัระวงัดว้ย

  ใช้เฉพาะใบพดัของ DJI อยา่งเป็นทางการเทา่น้ัน หา้มใช้ใบพดัตา่งชนิดกนั

 ใบพดัเป็นส่วนประกอบทีใ่ช้แลว้หมดไป ซือ้ใบพัดเพิม่เตมิหากจาํเป็น

  ตรวจสอบใหแ้น่ใจกอ่นการบินแตล่ะครัง้วา่ใบพัดและมอเตอรต์ดิตัง้อยา่งแน่นหนา

  ตรวจสอบใหแ้น่ใจกอ่นการบินแตล่ะครัง้วา่ใบพัดทัง้หมดอยู่ในสภาพด ีหา้มใช้ใบพดัทีเ่กา่ บิน่ หรอืแตกหกั

 เพือ่หลกีเลีย่งการบาดเจ็บ อยา่เขา้ใกลใ้บพัดหรอืมอเตอรท์ีก่ำ�ลงัหมนุ

  ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่มอเตอรต์ดิอยา่งแน่นหนาและหมุนอยา่งราบรืน่ ถา้มอเตอรต์ดิขดัและไมส่ามารถหมนุไดอ้ยา่งอสิระ ใหจ้อดโดรนทนัที

  หา้มปรบัแตง่ส่วนประกอบของมอเตอร์

 หา้มแตะหรอืปลอ่ยใหม้อืหรอืรา่งกายคณุสัมผสักบัมอเตอรห์ลงัการบนิ เน่ืองจากมอเตอรอ์าจจะรอ้น

 หา้มปิดช่องระบายอากาศทีม่อเตอรห์รอืทีต่วัโดรน

  ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เสียง ESCs ปกตเิม่ือเปิดเครือ่ง

ถอดใบพัด

พลกิโดรนเพือ่ใหด้า้นลา่งหงายขึน้ ใช้ไขควงเพือ่คลายสกรสูองตวัแลว้ถอดใบพดัออกจากมอเตอร์
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แบตเตอรีโ่ดรนอัจฉรยิะ

แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะของ Avata เป็นแบตเตอรีค่วามจ ุ14.76 V, 2420 mAh ทีม่ฟีังกช่ั์นสมารท์ชารจ์และคายประจแุบตเตอรี่

คุณลักษณะของแบตเตอรี่

1.	 การแสดงระดบัแบตเตอรี:่ ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีจ่ะแสดงระดบัแบตเตอรีใ่นปัจจุบนั

2.	 ฟังกชั์นการคายประจแุบตเตอรีอ่ตัโนมัต ิเพือ่ป้องกันอาการบวม แบตเตอรีจ่ะคายประจโุดยอตัโนมตัไิปทีป่ระมาณ 96% ของระดบัแบตเตอรีเ่มือ่ไมไ่ดใ้ช้ง

านเป็นเวลาหน่ึงวนั และประมาณ 60% เมือ่ไมไ่ดใ้ช้งานเป็นเวลา 5 วนั ขณะทีแ่บตเตอรีก่ำ�ลงัคายประจ ุอาจรูสึ้กวา่แบตเตอรีม่คีวามรอ้นปานกลางไดต้า

มปกติ

3.	 การชารจ์อยา่งสมดลุ ระหวา่งการชารจ์ แรงดนัไฟฟ้าในแบตเตอรีจ่ะสมดลุโดยอตัโนมตัิ

4.	 การป้องกนัการชารจ์มากเกนิไป เมือ่ชารจ์เต็มแลว้ แบตเตอรีจ่ะหยดุชารจ์อตัโนมตัิ

5.	 การตรวจจบัอณุหภมู:ิ แบตเตอรีจ่ะชารจ์เฉพาะเมือ่อณุหภมูอิยูร่ะหวา่ง 5°C ถงึ 40°C (41°F ถงึ 104°F) เทา่นั้น เพือ่ป้องกนัความเสียหาย 
ระหวา่งทีช่ารจ์อยู ่การชารจ์จะหยดุโดยอตัโนมัต ิหากอณุหภมูขิองแบตเตอรีเ่กนิ 50° C (122° F)

6.	 การป้องกนักระแสไฟเกนิ เมือ่มกีารตรวจจบัพบวา่มกีระแสไฟฟ้าเกนิ แบตเตอรีจ่ะหยดุชารจ์

7.	 การป้องกันการคายประจุมากเกินไป เมื ่อแบตเตอรีไ่ม่มีการใช้งาน จะมีการหยุดการคายประจุอัตโนมัติเพื ่อป้องกันการคลายประจุมากเกินไป 
เมือ่แบตเตอรีม่กีารใช้งาน จะไมส่ามารถใช้การป้องกนัการคายประจมุากเกนิไปได้

8.	 การป้องกนัการลดัวงจร หากมกีารตรวจจบัพวา่เกดิการลดัวงจร จะมกีารตดัจากแหล่งจา่ยไฟโดยอตัโนมตัิ

9.	 การป้องกนัแบตเตอรีเ่สียหาย แวน่ตา DJI จะแสดงขอ้ความเตอืนเมือ่มกีารตรวจจบัพบวา่แบตเตอรีเ่สียหาย

10.	 Hibernation Mode (โหมดพ ักการท ำ�งาน ): แบตเตอร ี ่จะปิ ดเองหล ังจากไม ่ม ีการใช ้งาน 20 นาท ีเพ ื ่อประหย ัดพล ังงาน 
ถ้าระดับแบตเตอรีเ่หลือน้อยกวา่ 10% หลังจากไม่ได้ใช้งานหกชัว่โมง แบตเตอรีจ่ะเข้าสู่โหมดพักการทำ�งานเพือ่ป้องกันการคายประจุมากเกินไป 
ในโหมดพกัการทำ�งาน การบอกระดบัแบตเตอรีจ่ะไมเ่รอืงแสง ชารจ์แบตเตอรีเ่พือ่กระตุน้แบตเตอรีใ่หอ้อกจากโหมดพกัการทำ�งาน

11.	 การส่ือสาร: ขอ้มลูเกีย่วกบัแรงดนัไฟฟ้า ความจ ุและกระแสของแบตเตอรีจ่ะถกูส่งไปยงัโดรน

  โปรดดูแูนวทางปฏิบิัตัิเิพื่่�อความปลอดภัยัสำำ�หรับั DJI Avata และสติกิเกอร์ท์ี่่�แบตเตอรี่่�ก่อ่นใช้้งาน ผู้้�ใช้้จะต้อ้งรับัผิดิชอบทั้้� งหมดในการดำำ�เนิิ

นการและการใช้้งาน

การใช้แบตเตอรี่

การตรวจสอบระดบัแบตเตอรี่

กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรี่

LED2
LED3
LED4

LED1

ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรี่ปุ่่� มเปิิดปิิด
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LED1 LED2 LED3 LED4 ระดบัแบตเตอรี่

89%-100%

76%-88%

64%-75%

51%-63%

39%-50%

26%-38%

14%-25%

1%-13%

การเปิด/ปิดเครือ่ง

กดปุ่มเปิด/ปิดหน่ึงครัง้ จากน้ันกดอีกครัง้ค้างไวส้องวนิาทีเพ่ือเปิดหรอืปิดโดรน ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรีจ่ะแสดงระดับแบตเตอรี ่เม่ือมีการกดปุ่มเปิดโดรน 
ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีจ่ะดบัลงเมือ่โดรนปิดการทาํงาน

คำ�เตอืนอุณหภูมิตํา่

1.	 เมือ่บนิในสภาวะแวดลอ้มทีอ่ณุหภมูติํา่ตัง้แต ่-10° - 5°C (14° - 41°F) จะทำ�ใหค้วามจขุองแบตเตอรีล่ดลงอยา่งมาก ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ชารจ์แบตเ

ตอรีเ่ต็มท่ีแลว้ก่อนขึน้บนิ

2.	 แบตเตอรีไ่มส่ามารถใช้งานไดใ้นสภาวะแวดลอ้มท่ีตํา่กวา่ -10° C (14° F)
3.	 เมือ่อยูใ่นสภาวะแวดล้อมทีอ่ณุหภมูติ่ำ� ใหเ้ลกิบนิทนัททีี ่แวน่ตาแสดงขอ้ความแจง้เตอืนระดบัแบตเตอรีต่่ำ�

4.	 เพือ่ใหแ้น่ใจถงึสมรรถนะการทำ�งานสูงสุด ขอใหด้แูลใหแ้บตเตอรีอ่ยูใ่นอุณหภมูสูิงกวา่ 20° C (68° F)
5.	 ความจขุองแบตเตอรีท่ีล่ดลงในสภาวะแวดลอ้มทีอ่ณุหภมูติํา่จะลดประสิทธภิาพการตา้นแรงลมของโดรน ‬บนิดว้ยความระมัดระวงั

6.	 บนิดว้ยความระมัดระวงัเป็นพเิศษในทีสู่ง

  ในสภาพแวดลอ้มท่ีหนาวเย็น ใส่แบตเตอรีเ่ขา้ไปในช่องใส่แบตเตอรีแ่ละเปิดโดรนเพือ่อุน่เครือ่งกอ่นท่ีจะขึน้บนิ

การชารจ์แบตเตอรี่

ชารจ์แบตเตอรีใ่หเ้ต็มกอ่นการใช้งานแตล่ะครัง้

1.	 ชารจ์โดยเช่ือมตอ่เครือ่งชารจ์ USB เขา้กบัช่อง AC (100-240V, 50/60 Hz) หากจำ�เป็นใหใ้ช้อะแดปเตอร์

2.	 เช่ือมตอ่แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะเข้ากบัทีช่ารจ์ USB โดยใช้อะแดปเตอร ์DJI Avata เมือ่แบตเตอรีปิ่ดอยู่

3.	 ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีจ่ะแสดงระดบัของแบตเตอรีร่ะหวา่งทีก่ำ�ลงัชารจ์

4.	 เมือ่ไฟ LED บอกระดบัดบั แสดงวา่แบตเตอรีอ่จัฉรยิะชารจ์เต็มแลว้ ถอดอะแดปเตอรอ์อก เมือ่แบตเตอรีช่ารจ์เต็มแลว้

ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีจ่ะแสดงระดบัพลงังานของแบตเตอรีร่ะหวา่งการชารจ์และการคายประจ ุสถานะของไฟ LED กำ�หนดไวด้า้นลา่ง:
  LED เปิด            LED ปิด            ไฟ LED กะพรบิ
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	 ขอแนะนําใหใ้ช้เครือ่งชารจ์ DJI 30W USB-C หรอืเครือ่งชารจ์ USB Power Delivery อืน่ ๆ
	 ใช้เวลาในการชารจ์ประมาณ 90 นาที

	 เพื่อความปลอดภัย ให้แบตเตอรีม่ีระดับพลังงานต่ำ�ในระหว่างการขนส่ง ขอแนะนำ�ให้คายประจุแบตเตอรีใ่ห้เหลือ 30% หรือต่ ำ�กว่า 
กอ่นการขนส่ง

	 หา้มชารจ์แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะทนัทหีลงัจากเพิง่บนิเสรจ็ เน่ืองจากอณุหภมูอิาจสูงเกนิไป ปลอ่ยใหแ้บตเตอรีเ่ย็นลงไปทีอ่ณุหภมูหิอ้งกอ่นทีจ่ะช

ารจ์อกีครัง้

	 เครือ่งชารจ์จะหยดุชารจ์แบตเตอรี ่เมือ่อณุหภมูขิองแบตเตอรีไ่มอ่ยูใ่นช่วง 5° ถงึ 40° C (41° ถงึ 104° F) อณุหภมูทิีเ่หมาะสมในการชารจ์

คอืตัง้แต ่22° ถงึ 28° C (71.6° ถงึ 82.4° F)
	 ฮับชารจ์แบตเตอรี ่(ไม่ไดร้วมอยูด่ว้ย) สามารถชารจ์แบตเตอรีไ่ดสู้งสุดส่ีกอ้น เย่ียมชมรา้นคา้ออนไลน์ของ DJI ทีเ่ป็นทางการเพือ่รบัขอ้มลูเพิม่เตมิ

	 ควรชารจ์แบตเตอรีใ่หเ้ต็มอยา่งน้อยหน่ึงครัง้ทกุสามเดอืนเพือ่ใหแ้บตเตอรีไ่มเ่ส่ือม

	 DJI ไมร่บัผดิชอบตอ่ความเสียหายทีเ่กดิจากการไมใ่ช้อะแดปเตอร ์DJI Avata Adapter หรอืแท่นชารจ์แบตเตอรี ่DJI Avata Battery 
Charging Hub

ตารางดา้นล่างแสดงใหเ้ห็นถงึระดบัแบตเตอรีร่ะหวา่งทีก่ำ�ลงัชารจ์

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดบัแบตเตอรี่

1%-50%

51%-75%

76%-99%

100%

คาํอธิบาย LED แสดงสถานะอะแดปเตอร ์DJI Avata

ไฟสัญญาณ LED รายละเอยีด

สีเหลืองคา้ง ไมไ่ดใ้ส่แบตเตอรี่

กะพรบิเป็นสีเขยีว การชารจ์

สีเขยีวคา้ง ชารจ์เต็มแลว้

ไฟกะพรบิสีเหลอืง อณุหภูมขิองแบตเตอรีต่ํา่หรอืสูงเกนิไป (ไมจ่าํเป็นตอ้งดำ�เนินการเพิม่เตมิ)
สีแดงคา้ง แหลง่จา่ยไฟหรอืแบตเตอรีม่ขีอ้ผดิพลาด (ลองถอดและใส่แบตเตอรีห่รอืเครือ่งชารจ์อกีครัง้เพือ่ทำ�การชารจ์ตอ่)

กลไกการป้องกันแบตเตอรี่

ไฟ LED แสดงระดบัแบตเตอรีส่ามารถแสดงการแจง้เตอืนเพือ่ป้องกันแบตเตอรีจ่ากสภาวะในการชารจ์ทีผ่ดิปกตไิด้

≥30 W
USB PD
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กลไกการป้้องกันัแบตเตอรี่่�

LED1 LED2 LED3 LED4 รูปูแบบการกะพริบิ สถานะ

LED2 กะพริบิสองครั้้� งต่อ่วินิาที ี ตรวจพบกระแสไฟเกินิ

LED2 กะพริบิสามครั้้� งต่อ่วินิาทีี ระบบผิิดปกติิ

LED3 กะพริบิสองครั้้� งต่อ่วินิาทีี ตรวจพบการชาร์จ์มากเกินิไป

LED3 กะพริบิสามครั้้� งต่อ่วินิาทีี ตรวจพบไฟเกิินที่่�อะแดปเตอร์์

LED4 กะพริบิสองครั้้� งต่อ่วินิาทีี อุณุหภูมูิใินการชาร์จ์ตํ่่�าไป

LED4 กะพริบิสามครั้้� งต่อ่วินิาทีี อุณุหภูมูิใินการชาร์จ์สููงไป 
LED4 กะพริบิสี่่�ครั้้� งต่อ่วินิาที ี อะแดปเตอร์ท์ี่่�ไม่ใ่ช่่ของ DJI  

ถ้ากลไกการป้องกันแบตเตอร ี ่ท ำ�งาน การจะชาร ์จใหม่อ ีกคร ั ง้จ ำ�เป็นต้องถอดแบตเตอร ี ่จากอะแดปเตอร ์ออกก่อน จากนั ้นค่อยเสียบใหม่อ ีกคร ั ง้ 
หากอณุหภมูใินการชารจ์ผดิปกต ิโปรดรอใหอ้ณุหภมิูกลบัเป็นปกตกิอ่น และแบตเตอรีจ่ะกลบัไปเริม่ชารจ์ใหมเ่องโดยอตัโนมตั ิโดยไม่จำ�เป็นตอ้งถอดปลัก๊และเสีย

บปล๊ักเครือ่งชารจ์ใหมอ่กีครัง้

การใส/่ถอดแบตเตอรี่
ใส่แบตเตอรีอ่จัฉรยิะเขา้ไปในโดรนกอ่นใช้งาน ใส่แบตเตอรีอ่จัฉรยิะลงไปในช่องเสียบแบตเตอรีข่องโดรน ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ใส่เขา้ไปอยา่งแน่นหนาและตวัล็อก

แบตเตอรีล็่อกอยา่งเรยีบรอ้ย กอ่นจะเช่ือมตอ่กบัพอรต์พลงังาน

3

1

2

ถอดการเช่ือมตอ่กบัพอรต์พลงังาน กดปลดล็อกตวัล็อกจากดา้นขา้งของแบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะ เพือ่ถอดแบตเตอรีอ่อกจากช่องเสียบ

1

2

คลิิก

	 หา้มใส่หรอืถอดแบตเตอรีใ่นขณะทีโ่ดรนเปิดอยู่

	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่แบตเตอรีไ่ดร้บัการตดิตัง้อยา่งแน่นหนา
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65°

-80°

0°

การบำ�รงุรกัษา

หากมขีอ้ความเตอืนปรากฏขึน้ทีแ่วน่ตาวา่แบตเตอรีอ่จัฉรยิะตอ้งการการบำ�รงุรกัษา ใหบ้นิกลบัจดุขึน้บนิหรอืลงจอดทันที

1.	 ชารจ์แบตเตอรีใ่หเ้ต็ม

2.	 ทิง้แบตเตอรีไ่ว ้24 ช่ัวโมง

3.	 ใส่แบตเตอรีท่ี ่ตัวโดรนและให้ลอยตัวอยู ่กับที่ ด้วยระดับความสูงไม่เกิน 2 เมตรหลังจากบินขึน้ เมื ่อแบตเตอรีเ่หลือ 20% ให้นำ �โดรนลงจอด 
ปิดเครือ่งและถอดแบตเตอรีอ่อก 

4.	 ทิง้แบตเตอรีไ่ว ้6 ช่ัวโมง

5.	 ตอนน้ีการบำ�รงุรกัษาควรจะเสรจ็สมบรูณ์และแบตเตอรีม่คีวามพรอ้มใช้งาน ทำ�ซ้ำ�ตามขัน้ตอนขา้งตน้ หากขอ้ความเตอืนใหท้ำ�การบำ�รงุรกัษายงัคงปรากฏทีแ่

วน่ตา

กิมบอลและกล้อง

ลักษณะของกิมบอล

กมิบอลของ DJI Avata ทำ�ใหก้ลอ้งมคีวามน่ิงและรองรบัการปรบัมมุเอยีง ทำ�ใหค้ณุถา่ยภาพไดท้ัง้ชัดและน่ิง และยงัไดว้ดิโีอทีค่วามเรว็ในการบินสูง ช่วงการเอยีง 
(Tilt) ของตวัควบคมุคอื -80° ถงึ +65° ใช้อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลเพือ่ควบคมุการเอยีงของกลอ้ง

โหมดกิมบอล

โหมดกมิบอลจะเปลีย่นโดยอตัโนมตัติามโหมดการบิน

โหมด Normal/Sport: กมิบอลอยูใ่นโหมดป้องกนัการส่ันไหว มมุเอยีงของกมิบอลยงัคงความเสถยีร เมือ่เทยีบกบัระนาบแนวราบ

โหมด Manual: กมิบอลอยูใ่นโหมดล็อก มมุเอยีงของกมิบอลยงัคงความเสถยีร เมือ่เทยีบกบัตวัโดรน

	 หา้มแตะหรอืเคาะกิมบอลหลงัจากทีโ่ดรนเปิดเครือ่งแลว้ กรณุาขึน้บนิจากพืน้ทีโ่ลง่และราบเรยีบเพือ่ป้องกันกมิบอลในช่วงขึน้บนิ

	 ความแม่นยำ�ของกิมบอลอาจเสียหายไดจ้ากการชนหรอืกระแทก ซ่ึงอาจทำ�ใหก้มิบอลทำ�งานผดิปกติ

	 อยา่ให้ฝุ่นหรอืทรายเกาะบนกมิบอล โดยเฉพาะอยา่งย่ิงอยา่ให้เขา้ไปในมอเตอรข์องกมิบอล

	 ความผิดพลาดของมอเตอรก์มิบอลอาจเกดิขึน้ได ้หากโดรนอยูบ่นพืน้ทีไ่มส่ม่ำ�เสมอ กมิบอลถกูกดีขวางหรอืหากกมิบอลชนหรอืตก

	 หา้มกระแทกกมิบอลหลงัจากท่ีเปิดกมิบอลแลว้ หา้มเพ่ิมน้ําหนักใดก็ตามกบักมิบอล เน่ืองจากอาจทำ�ใหก้มิบอลทำ�งานผดิปกตหิรอือาจทำ�ใหม้อเตอ

รเ์สียหายถาวรได้

	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ถอดตวัครอบกมิบอลออกกอ่นจะเปิดเครือ่งโดรน ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ใส่ตวัครอบกมิบอลแลว้ หลงัจากไมไ่ดใ้ช้งานโดรน

	 การบินในสภาวะหมอกหนาหรอืเมฆครึม้อาจทำ�ใหก้มิบอลเปียก ซ่ึงทำ�ใหก้มิบอลใช้การไมไ่ดช่ั้วคราว เมือ่กมิบอลแหง้แลว้ 
กมิบอลจะกลบัสู่สภาวะปกติ
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กล้อง

DJI Avata ใช้กล้องเซนเซอร ์CMOS ขนาด 1/1.7" ทีม่ีความละเอียดสูงถึง 48 ล้านพิกเซล รรูบัแสงของเลนส์คือ F2.8 ช่วงโฟกัส 0.6 ม. 
ถงึระยะอนันตแ์ละ FOV ของเลนส์สามารถเขา้ถงึ 155°
กลอ้ง DJI Avata สามารถถา่ยวดิโีอ 4K 60fps HD และภาพถา่ยไดสู้งสุด 4K

	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อณุหภมิูและความชืน้เหมาะสมสำ�หรบักลอ้งในระหวา่งการใช้งานและในการเก็บรกัษา

	 ใช้น้ำ�ยาทำ�ความสะอาดเลนส์เพือ่ทำ�ความสะอาดเลนส์เพือ่ไมใ่หเ้กดิความเสียหายหรอืคณุภาพภาพทีไ่มด่ี

	 หา้มปิดกัน้รรูะบายอากาศทีก่มิบอลและกลอ้ง เพราะเมือ่ความรอ้นเพิม่ขึน้อาจทำ�ใหอ้ปุกรณ์เสียหายและกอ่ใหเ้กดิอนัตรายได้

การบันทึกรปูภาพและวดีิโอ

DJI Avata มพีืน้ทีจ่ดัเกบ็ในตวั 20 GB และรองรบัการใชก้ารด์ microSD เพือ่จดัเกบ็ภาพถา่ยและวดิโีอ ควรใชก้ารด์ microSD ฃแบบ UHS-I 
Speed Grade 3 ขึน้ไปเพ่ือใหก้ารอา่นขอ้มลูและการบนัทึกขอ้มลูทำ�ไดร้วดเรว็ ซ่ึงเป็นส่ิงจำ�เป็นสำ�หรบัขอ้มลูวดิโีอความละเอยีดสูง โปรดดขูอ้มลูจำ�เพาะสำ�หรั

บขอ้มลูเพิม่เตมิ เกีย่วกบัการแนะนำ�ใหใ้ช้การด์ microSD

	 สามารถดภูาพถา่ยและวดิโีอท่ีบนัทึกโดยโดรนได ้ใส่การด์ microSD ของโดรนลงในช่องเสียบการด์ microSD ของแวน่ตา

	 หา้มถอดการด์ microSD จากโดรนขณะทีเ่ครือ่งเปิดอยู ่มฉิะน้ัน การด์ microSD อาจเสียหายได้

	 ตรวจสอบการตัง้คา่กลอ้งก่อนใช้งานเพือ่ใหแ้น่ใจวา่ไดต้ัง้คา่ไวอ้ยา่งถกูตอ้งแลว้

	 กอ่นถา่ยภาพหรอืวดิโีอสำ�คญั กรณุาทดสอบถา่ยภาพสองสามภาพเพือ่ทดสอบวา่กลอ้งทำ�งานไดถ้กูตอ้ง

	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ปิดโดรนอยา่งถกูตอ้ง ไมเ่ชน่น้ันพารามเิตอรก์ลอ้งของคณุอาจไมไ่ดบ้นัทกึไวแ้ละวดิโีอทีค่ณุบนัทกึไวอ้าจไดร้บัผลกระทบได ้
DJI ไมร่บัผดิชอบตอ่ความสูญเสียใด ๆ อนัเน่ืองมาจากภาพหรอืวดิโีอทีบ่นัทึกไวใ้นแบบทีอ่ปุกรณ์ไมส่ามารถอา่นขอ้มลูได้
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แวน่ตา

DJI Goggles 2

DJI Goggles 2 นั้้� นมาพร้อ้มกับัจอแสดงผลคู่่�ประสิิทธิภิาพสููงและการส่่งข้อ้มูลูภาพที่่�มีคีวามหน่่วงต่ำำ��เป็็นพิเิศษเพื่่�อใช้้กับัโดรน DJI ให้คุ้ณุสััมผัสัประสบการณ์์ 
FPV (มุมุมองบุคุคลที่่�หนึ่่�ง) ทางอากาศแบบเรียีลไทม์ ์ฟังก์ชั์ันการสตรีมีแบบไร้ส้ายช่่วยให้คุ้ณุฉายภาพฟีีดสดจากโทรศััพท์มื์ือถือืหรือืคอมพิวิเตอร์ไ์ปยังัหน้้าจอแว่่

นตา มอบประสบการณ์์การรับัชมที่่�สมจริงิให้แ้ก่คุ่ณุ DJI Goggles 2 รองรับัฟังก์ชั์ันการติดิตามศีีรษะ เมื่่�อใช้้ฟังก์ชั์ันนี้้�  คุณุสามารถควบคุมุโดรนและกิมิบอลไ

ด้ผ้่า่นการเคลื่่�อนไหวของศีีรษะ เมื่่�อใช้้กับัตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหว DJI คุณุสามารถควบคุมุโดรนและกล้อ้งกิมิบอลได้อ้ย่า่งอิสิระ เพื่่�อตอบสนองความต้อ้งการในก

ารถ่า่ยภาพในสถานการณ์์ต่า่ง ๆ แผงสััมผัสัช่่วยให้คุ้ณุดำำ�เนิินการต่า่ง ๆ ได้อ้ย่า่งง่า่ยดายโดยใช้้มือืเพียีงข้า้งเดียีวในขณะดูหูน้้าจอ เพื่่�อมอบประสบการณ์์ที่่�สะดวกส

บายยิ่่�งขึ้้� นสำำ�หรับัผู้้�ใช้้ที่่�มีคีวามบกพร่อ่งทางการมองเห็็น แว่น่ตาจึึงรองรับัการปรับัไดออปเตอร์โ์ดยที่่�ไม่จ่ำำ�เป็็นต้อ้งใช้้แว่น่สายตาระหว่า่งการใช้้งาน 

พาวเวอรซั์พพลาย

ใช้สายไฟทีใ่หม้าเพ่ือเช่ือมตอ่พอรต์พลงังานของแวน่ตาเขา้กบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา

กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนั

กดหน่ึงครัง้ แล้วกดอกีครัง้คา้งไวส้องวนิาทเีพือ่เปิดหรอืปิดแวน่ตา

แนะนำ�ใหใ้ช้เครือ่งชารจ์ USB Power Delivery เมือ่แวน่ตามแีบตเตอรีต่่ำ� 

3

1

2

1

3

2
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การใช้กรอบแวน่ตา

แวน่ตารองรบัการปรบัไดออปเตอรใ์นช่วง -8.0 D ถงึ +2.0 D แวน่ตาไมร่องรบัการแกไ้ขสายตาเอยีง หากจำ�เป็นตอ้งแกไ้ขสายตาเอยีง หรอืไดออปเตอรข์องแว่

นตาไม่เหมาะสม คณุสามารถซือ้เลนส์เพิม่เตมิ และใช้กรอบแวน่ตาเพือ่ตดิตัง้บนแวน่ตาได้

	 เม่ือคณุซือ้เลนส์ ให้นำ�กรอบแวน่ตา (หน่ึงคู)่ ไปท่ีรา้นแวน่ตาระดบัอาชีพเพ่ือให้แน่ใจวา่รปูรา่ง ขนาด แกนสายตาเอียง และความหนาของขอบ (< 
2.8 มม.) ของเลนส์ตรงตามขอ้กำ�หนดในการตดิตัง้กรอบแวน่ตา

	 ไดออปเตอรโ์ดยรวมคอืผลรวมของไดออปเตอรข์องแวน่ตาและไดออปเตอรข์องเลนสเ์พิม่เตมิ ตรวจสอบวา่คณุปรบัไดออปเตอรข์องแวน่ตากอ่น 
แลว้จงึล็อกปุ่มหมนุกอ่นตดิตัง้กรอบแวน่ตา

	 หากเลนส์ทีต่ิดตัง้แล้วรองรบัการแก้ไขสายตาเอียง ห้ามหมุนปุ่ มหมุนหลังจากติดตัง้กรอบแวน่ตาแล้ว มิฉะนั้น แกนสายตาเอียงจะเลือ่น 
ส่งผลใหม้องเห็นไม่ชัด ตรวจสอบวา่คณุปรบัไดออปเตอรข์องแวน่ตากอ่นตดิตัง้กรอบแวน่ตา

1.	 ถอดกรอบแวน่ตา แลว้ถอดเลนส์ดมัมีเ่ดมิออก

< 2.8 mm2.	 ตดิตัง้เลนส์ทีเ่ตรยีมไวต้ามท่ีแสดง ตรวจสอบวา่แยกเลนส์ซ้ายออกจากเลนส์ขวา 

< 2.8 mm

3.	 ปรบัไดออปเตอรข์องแวน่ตาตามความตอ้งการของคณุ แลว้ล็อกปุ่มหมนุ

	 ตวัอยา่งเช่น หากปกตคิณุใช้คา่สายตา -6.0 D และเลนส์ทีเ่ตรยีมไวเ้องคอื -3.0 D คณุจะตอ้งปรบัไดออปเตอรข์องแวน่ตาเป็น -3.0 D เพือ่ใหแ้น่ใจวา่ไ

ดออปเตอรโ์ดยรวมอยูท่ี ่-6.0 D หลงัจากตดิตัง้กรอบแวน่ตาไวก้บัแวน่ตาแลว้ 

< 2.8 mm
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4.	 ตดิตัง้กรอบซา้ยและขวาไวก้บัแวน่ตา ในขณะตดิตัง้ ตรวจสอบวา่เครือ่งหมายทีด่า้นบนของกรอบหงายขึน้ และลกูศรสามเหลีย่มอยูใ่นแนวเดยีวกบัจดุสีขาวที่

ขอบดา้นบนของเลนส์แวน่ตา

L R

การใช้งาน

แผงสัมผสัช่วยใหค้ณุใช้งานดว้ยมอืเดยีวได้

	 เพือ่ความปลอดภยัของการบนิเมือ่ใชต้วัควบคมุการเคลือ่นไหว ใหก้ดปุ่มเบรกหน่ึงครัง้เพือ่ทำ�ใหโ้ดรนเบรกและบนิอยูก่บัทีก่อ่นใชง้านแผงสัมผสัข

องแวน่ตา หากไมทํ่าตามน้ี อาจเกิดความเส่ียงดา้นความปลอดภัยและอาจทาํใหโ้ดรนสูญเสียการควบคมุหรอืไดร้บับาดเจ็บได้
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ปัดลงจากดา้นบน: เขา้สู่เมนูทางลดั
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ปัดขึน้จากดา้นล่าง: ป้อนการตัง้คา่กลอ้ง
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ปัดขึน้/ลง/ขวา/ซ้าย: ไปยงัเมนู แตะครัง้เดยีว: ยนืยนั/เลอืก
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ใช้สองน้ิวแตะ: ยอ้นกลบั ใช้สองน้ิวกดคา้งไวบ้นหน้าจอหลกั: ล็อก/ปลดล็อกหน้าจอ
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ขณะทีเ่ลน่วดิโีอ:

ปัดไปทางซ้าย/ขวา: ควบคมุแถบความคบืหน้า ปัดขึน้/ลง: ปรบัระดบัเสียง แตะหน่ึงครัง้: หยดุช่ัวคราว/เลน่
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	 ขณะทีใ่ช้งานแผงสัมผสั ใหป้ัดอย่างช้า ๆ และแม่นยำ�เพือ่ใหฟ้ังกชั์นทำ�งานไดอ้ยา่งถกูตอ้งแมน่ยาํมากท่ีสุด 
	 คณุสามารถเปลีย่นการตัง้คา่เพือ่เข้าสู่เมนูโดยปัดจากทางซ้ายไปขวา ไปที ่Settings > Control > Invert Horizontal Swipe 

เพือ่ทำ�การเปลีย่นแปลง

ปัดไปทางขวาจากทางซ้าย: เขา้สู่เมนู
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หน้าจอหลัก

1

2

3

4

5678910111213

14

1.	 ตวับง่ชีท้ศิทางการบนิ

	 เมือ่ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวหยุดน่ิง จะแสดงจดุกึง่กลางของหน้าจอ เมือ่ขยบัตวัควบคมุการเคลือ่นไหว แสดงวา่มกีารเปลีย่นแปลงทศิทางของโดรนหรอืกมิบ

อลมกีารเอยีง

2.	 ขอ้มลูของทีจ่ดัเก็บขอ้มลู

	 แสดงพืน้ทีท่ีเ่หลอือยู่ของโดรนและแวน่ตา ไอคอนกะพรบิจะปรากฏขึน้เมือ่กำ�ลงับนัทกึ

3.	 Gimbal Slider
	 แสดงมมุเอยีงของกมิบอล เมือ่ขยบัแถบเลือ่นหรอืตวัปรบัของกมิบอล

4.	 ขอ้ความแจง้เตอืน

	 แสดงการแจง้เตอืนและขอ้มูล เช่น เมือ่ใช้โหมดใหมห่รอืแบตเตอรีอ่ยูใ่นระดบัต่ำ�

5.	 ระดบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา

	 แสดงระดบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา

6.	 สถานะ GNSS
	 แสดงสถานะความแรงปัจจบัุนของสัญญาณ GNSS ของโดรน

7.	 อตัราบติวดิโีอ

	 แสดงอตัราบติวดิโีอปัจจบัุนของไลฟ์ววิ

8.	 ความแรงของสัญญาณอุปกรณ์รโีมทคอนโทรลและวดิโีอดาวน์ลงิก์

	 แสดงความแรงของสัญญาณรโีมทคอนโทรลระหวา่งโดรนและอปุกรณ์รโีมทคอนโทรล รวมถงึความแรงของสัญญาณวดิโีอดาวน์ลงิกร์ะหวา่งโดรนกบัแวน่ตา

	 เมือ่รโีมทคอนโทรลหรอืสัญญาณส่งภาพอ่อน ภาพแจง้เตอืนจะปรากฏทีด่า้นลา่งของหน้าจอ ผูใ้ช้สามารถบนิตอ่ไปหรอืเข้าสู่โหมด RTH
	 สีส้ม: สัญญาณอ่อนปานกลาง

	 สีแดง: สัญญาณอ่อน

9.	 เวลาการบนิทีเ่หลอื

	 แสดงเวลาบนิทีเ่หลอืของโดรนหลงัจากสตารท์มอเตอร์
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10.	 ระดบัแบตเตอรีข่องโดรน

11.	 ระยะหา่งจากพืน้

	 แสดงขอ้มลูระดบัความสูงปัจจบุนัของโดรนจากพืน้ดนิ เมือ่โดรนอยูสู่งจากพืน้ดนิน้อยกวา่ 10 เมตร

12.	 การรบัส่งขอ้มูลทางไกลในการบนิ

	 แสดงระยะทางในแนวนอน (D) และความเรว็ รวมถงึระยะทางแนวตัง้ (H) และความเรว็ระหวา่งโดรนกบัจดุขึน้บนิ

13.	 โหมดการบนิ

	 แสดงโหมดการบนิปัจจบุนั 

14.	 จดุขึน้บนิ

	 ระบุตำ�แหน่งของจดุขึน้บนิ

	 แวน่ตาจะแสดงภาพสกรนีเซฟเวอร ์หากไมไ่ดไ้มไ่ดเ้ช่ือมตอ่กบัโดรนและไมไ่ดใ้ช้งานเป็นระยะเวลานาน แตะแผงสัมผสัเพือ่ออกจากภาพสกรนีเซ

ฟเวอร ์เช่ือมตอ่แวน่ตากบัโดรนอกีครัง้ แลว้การส่งขอ้มูลภาพจะกลบัคนืมา

	 หากไมไ่ดใ้ชอ้ปุกรณ์เป็นระยะเวลานานอาจใชเ้วลาคน้หาสัญญาณ GNSS นานกวา่ปกต ิหากสัญญาณไมม่สิีง่กดีขวางจะใชเ้วลาประมาณ 20 
วนิาทใีนการคน้หาสัญญาณ GNSS เมือ่เปิดและปิดภายในช่วงเวลาสัน้ ๆ

	 หากคณุเลือกบันทึกดว้ยโดรนและแวน่ตา ข้อมูลของท่ีจัดเก็บข้อมูลจากทัง้โดรนและแวน่ตาจะแสดงบนหน้าจอหลัก หากคณุเลือกจะบันทึกดว้ยโด

รนหรอืแวน่ตาเพียงอยา่งเดยีว ขอ้มลูของทีจ่ดัเก็บขอ้มลูในอุปกรณ์ทีเ่กีย่วขอ้งจะปรากฏขึน้

เมนู

เมนูปุ่มทางลดั

ปัดจากดา้นบนของแผงสัมผสัลงลา่ง เพือ่เขา้สู่เมนูปุ่มทางลดัและใช้ฟังกชั์นดงัตอ่ไปน้ี:

• เริม่/หยดุการบนัทกึ			   • ล็อก/ปลดล็อกหน้าจอ

• เปิดใช้งาน/ปิดใช้งานจอแสดงผลทีม่ปีระสิทธภิาพสูงขึน้	 • เปิดใช้งาน/ปิดใช้งานการตดิตามศีรษะ

• ปรบัความสวา่ง			   • ปรบัระดบัเสียง
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การตัง้คา่กลอ้ง

ปัดจากดา้นล่างของแผงสัมผสัขึน้บน เพือ่เขา้สู่การตัง้คา่กลอ้งและเปลีย่นพารามเิตอรข์องกลอ้ง

เมนู

ปัดจากดา้นซ้ายของแผงสัมผสัไปทางขวาเพ่ือเปิดเมนูแวน่ตา

1

2

3

4

5

1.	 สถานะ

	 แสดงรุน่ของโดรนทีใ่ช้งานและขอ้มลูรายละเอียดของการแจง้เตอืน หากตอ้งการเปลีย่นโดรน ใหใ้ช้ฟังกชั์นสวติช์ทีม่มุขวาบน

2.	 Album
	 แสดงภาพถา่ยหรอืวดิโีอทีจ่ดัเก็บไวใ้นการด์ microSD ของแวน่ตา เลอืกไฟลแ์ละยนืยนัเพือ่ดตูวัอยา่ง
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3.	 การส่งขอ้มลู

	 เมนูการส่งขอ้มลู มเีมนูยอ่ย Pilot และเมนูยอ่ย Audience
•	การตัง้คา่การส่งขอ้มูลวดิโีอสำ�หรบัอปุกรณ์ปัจจบุนัสามารถตัง้คา่ไดภ้ายใตเ้มนูยอ่ย Pilot รวมถงึแตไ่มจ่ำ�กดัเพียง:

a.	 เปิดหรอืปิดโหมด Broadcast หมายเลขอปุกรณ์จะแสดงเมือ่เปิดใช้งานโหมด Broadcast เพือ่ใหอ้ปุกรณ์อืน่ ๆ สามารถคน้หาอปุกรณ์และเข้

าสู่ช่องสัญญาณเพือ่รบัชมมมุมองกลอ้ง

b.	 ตัง้คา่โหมดโฟกสัเป็นเปิด ปิดหรอือตัโนมตั ิหากเปิดโหมด Focus ตรงกลางของหน้าจอจะชัดขึน้และขอบจะเบลอ

c.	 ตัง้คา่โหมด Channel เป็น Auto หรอื Manual ได ้ขอแนะนำ�ใหเ้ลอืกโหมดอตัโนมตัเิพือ่ใหก้ารส่งวดิโีอเลอืกช่องสัญญาณทีม่สัีญญาณดทีีสุ่ดอ

ยา่งชาญฉลาด

d.	 ตัง้คา่ยา่นความถี ่รองรบัเฉพาะย่านความถี ่5.8 GHz เทา่น้ัน

จ.	 ตัง้คา่แบนดว์ดิทข์องการส่งวดิโีอ จำ�นวนช่องสัญญาณทีใ่ช้ไดจ้ะแตกตา่งกนัไปตามแบนดว์ดิท ์สามารถเลอืกช่องสัญญาณทีม่คีวามแรงของสัญญาณดี

ทีสุ่ดไดด้ว้ยตนเอง

	 แบนดว์ดิทท์ีใ่หญข่ึน้ก็จะใช้ทรพัยากรสเปกตรมัมากขึน้ ซ่ึงสามารถใหอ้ตัราการส่งวดิโีอทีสู่งขึน้และคณุภาพของภาพทีชั่ดเจนขึน้ อยา่งไรก็ตามยงัมโีอ

กาสสูงทีจ่ะเกดิสัญญาณรบกวนแบบไรส้ายและจำ�นวนอปุกรณ์ทีส่ามารถรองรบัไดจ้ะมจีำ�กดัมากขึน้ เพือ่หลกีเลีย่งการรบกวนสัญญาณในสถานการณ์

ทีม่ผีูเ้ลน่หลายคน ใหเ้ลอืกแบนดว์ดิท์และช่องสัญญาณคงทีด่ว้ยตนเอง

•	หากอปุกรณ์ส่งสัญญาณวดิโีอในบรเิวณใกลเ้คยีงเปิดโหมด Broadcast คณุสามารถดอูปุกรณ์และความแรงของสัญญาณไดใ้นเมนูยอ่ย Audience 
เลือกช่องสัญญาณเพือ่ดมูมุมองกลอ้ง

4.	 การตัง้คา่

•	ความปลอดภยั

a.	 ตัง้ค่าการกำ�หนดค่าความปลอดภัย เช่น ระดับความสูงสูงสุดของการบิน ระยะทางบินสูงสุด และระดับความสูง RTH ผู้ใช้ยังสามารถอัปเดตจุดขึน้บิน 
และด ูIMU และสถานะเข็มทิศ และปรบัเทยีบไดห้ากจำ�เป็น

b.	 คณุสมบตั ิFind My Drone ชว่ยใหห้าตำ�แหน่งทีโ่ดรนอยูบ่นพืน้ดนิได ้ โดยใชว้ดิโีอแคชทีแ่วน่ตา หากโดรนยงัมแีบตเตอรี ่ ใหเ้ปิดเสียงบีบ๊ 
ESC เพือ่ใช้เสียงช่วยในการคน้หาโดรน

c.	 การตัง้คา่ความปลอดภยัขัน้สูง รวมถงึสัญญาณโดรนสูญหาย การเปิดใชง้าน/ปิดใชง้าน AirSense และการหยดุใบพดัฉุกเฉิน เมือ่สัญญาณจากอุ

ปกรณ์รโีมทคอนโทรลขาดหายไป สามารถตัง้คา่โดรนใหล้อยอยูก่บัที ่ลงจอด หรอื RTH ได ้หากมกีารเปิดใช้งานการหยดุใบพดัฉุกเฉิน ผูใ้ช้สามาร

ถหยดุมอเตอรร์ะหวา่งเทีย่วบนิไดท้กุเมือ่ เมือ่ผูใ้ชก้ดปุ่มลอ็กสองครัง้บนตวัควบคมุการเคลือ่นไหว หรอืใชค้ำ�ส่ังจากคนัโยกแบบผสมผสาน (CSC) 
บนรโีมทคอนโทรล หากปิดการใชง้านสวติช ์จะสามารถหยดุมอเตอรไ์ดโ้ดยการกดปุ่มล็อกสองครัง้บนตวัควบคมุการเคลือ่นไหวเทา่น้ัน หรอืใชค้ำ�ส่ัง 
CSC ระหวา่งการบนิในสถานการณ์ฉุกเฉิน เช่น หากเกดิการชน มอเตอรห์ยดุกลางคนั โดรนหมนุกลางอากาศ หรอืโดรนอยูน่อกการควบคมุและบิ

นขึน้หรอืลงอยา่งรวดเรว็ 
	 การหยุดมอเตอรก์ลางอากาศจะทำ�ใหโ้ดรนชนได ้

•	การควบคมุ

a.	 ตัง้คา่โหมดสติก๊และปรบัแตง่ฟังกชั์นของปุ่มบนรโีมทคอนโทรลใน Remote Controller เมือ่ใช้โหมด Manual สามารถปรบัเลขชีก้ำ�ลงัได ้ผูใ้

ช้ยงัสามารถปรบัเทยีบรโีมทคอนโทรลไดด้ว้ย

b.	 ปรบัเทยีบตวัควบคมุการเคลือ่นไหว หรอืดวูดิโีอช่วยสอนของตวัควบคมุการเคลือ่นไหว

c.	 ปรบัเทยีบกมิบอลหรอืปรบัความเรว็การกม้เงยของกมิบอล

d.	 ตัง้คา่เครือ่ง หรอืกลบัดา้นการปัดแนวนอนสำ�หรบัแผงสัมผสั

จ.	 ใช้ฟังกชั์นพลกิ

ฉ.	 ดบูทช่วยสอนเกีย่วกบัแวน่ตา

•	กล้อง

a.	 ตัง้คา่คณุภาพของวดิโีอ, FOV กลอ้ง, EIS (ระบบป้องกนัภาพส่ันไหวแบบอเิล็กทรอนิกส์), เส้นตาราง, เปิดหรอืปิดใช้งานจดุศนูยก์ลางของหน้าจอ 
และฟอรแ์มตการด์ microSD โปรดทราบวา่ไมส่ามารถกูค้นืขอ้มลูหลงัจากการฟอรแ์มตแลว้ ใช้งานดว้ยความระมดัระวงั

b.	 ในการตัง้คา่กลอ้งขัน้สูง ผูใ้ชส้ามารถตัง้คา่อปุกรณ์บนัทกึ สี และการป้องกนัแสงกะพรบิ ตลอดจนเปิดหรอืปิดการบนัทกึอตัโนมตัเิมือ่ขึน้บนิ 
และคำ�บรรยายวดิโีอ

c.	 เลือก Reset Camera Parameters (การตัง้คา่กลอ้งใหม)่ เพือ่กูค้นืการตัง้คา่กลอ้งทัง้หมดใหเ้ป็นคา่เริม่ตน้ 
•	แสดงผล

	 ปรบัความสวา่งของหน้าจอ ซมู และแสดงหรอืซ่อนจดุขึน้บนิ

•	เกีย่วกับ

a.	 ดขูอ้มลูอปุกรณ์ เช่น หมายเลขประจำ�เครือ่งและเฟิรม์แวรข์องแวน่ตาและอปุกรณ์ทีเ่ช่ือมตอ่

b.	 เลือกภาษาของระบบ

c.	 เลือกรเีซ็ตทัง้หมดเพือ่รเีซ็ตแวน่ตาและอปุกรณ์ทีเ่ช่ือมตอ่เป็นการตัง้คา่เริม่ตน้
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d.	 เลอืก ลา้งขอ้มลูทัง้หมด เพือ่ลา้งขอ้มลูโดรนทัง้หมด รวมถงึขอ้มลูในทีเ่กบ็ขอ้มลูภายในโดรนและการด์ SD ใบอนุญาตปลดลอ็ก บนัทกึการบนิ 

และขอ้มลูผูใ้ช้อืน่ ๆ ทีเ่ก็บไวใ้นโดรน และระบบจะรเีซ็ตโดรนกลบัไปเป็นคา่เริม่ตน้

	 ไมส่ามารถกูค้นืข้อมลูทีล่า้งไปแลว้ได ้โปรดดาํเนินการอยา่งระมดัระวงั

5.	 เพิม่เตมิ

	 ฟังก์ชันการสตรมีแบบไรส้ายจะช่วยใหค้ณุสามารถส่งวดิโีอทีเ่ลน่บนอปุกรณ์มือถอืไปยงัหน้าจอแวน่ตา (เครือ่งเลน่วดิโีอตอ้งรองรบัฟังกชั์นการแคสตห์น้าจอ) 

การใช้ฟังก์ชันการติดตามศรีษะ

DJI Avata รองรบัฟังกชั์นตดิตามศีรษะ ซ่ึงสามารถเปิดใช้งานไดโ้ดยคลกิท ่ี  เมนูทางลดัของแวน่ตา

หลงัจากเปิดใชง้านการตดิตามศีรษะแลว้ คณุสามารถควบคมุทศิทางแนวนอนของโดรนและการกม้เงยของกมิบอลผา่นการเคลือ่นไหวของศีรษะได ้อปุกรณ์รโีมท

คอนโทรลจะควบคมุเส้นทางการบนิของโดรนเทา่น้ัน อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลจะไมส่ามารถควบคมุกมิบอลได้

การใช้ฟังก์ชันการสตรมีแบบไรส้าย

ฟังก์ชันการสตรมีแบบไรส้ายช่วยให้คณุสามารถฉายภาพวดิโีอทีเ่ลน่บนโทรศัพทม์อืถือหรอืคอมพวิเตอรไ์ปยงัจอแสดงผลของแวน่ตา เครือ่งเลน่วดิโีอตอ้งรองรบัการ

แคสตห์น้าจอ จงึจะใช้งานได้

หากตอ้งการใช้ฟังกชั์นน้ี ใหเ้ปิดเมนูแวน่ตาแลว้เลอืก “เพิม่เตมิ” จากน้ันแตะการสตรมีแบบไรส้าย และทำ�ตามคำ�แนะนำ�บนหน้าจอ
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แวน่ตา DJI FPV Goggles V2
DJI FPV Goggles V2 มีจอแสดงผลประสิทธิภาพสูงและรองรับการแสดงผล HD 810p 120fps และการส่งสัญญาณเสียงแบบเรียลไทม ์
ดว้ยการรบัสัญญาณภาพจากโดรน ผูใ้ช้จงึสามารถเพลดิเพลินกบัมมุมองบคุคลท่ีหน่ึงทีไ่ดเ้ห็นประสบการณ์ทางอากาศแบบเรยีลไทม ์นอกจากน้ียงัสามารถใช้เพือ่เล่

นวดิโีอทีบ่นัทึกโดยแวน่ตาและตัง้คา่การส่งสัญญาณ การควบคมุ และพารามเิตอรข์องกลอ้งดว้ย

พาวเวอรซั์พพลาย

ใช้สายไฟของแวน่ตาทีใ่หม้า (USB-C) เพือ่เช่ือมตอ่พอรต์พลงังานของแวน่ตากบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา

กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนั

กดหน่ึงครัง้ แล้วกดอกีครัง้คา้งไวส้องวนิาทเีพือ่เปิดหรอืปิดแวน่ตา

หากระดบัแบตเตอรีเ่หลอืน้อย ใหช้ารจ์แบตเตอรีแ่วน่ตา

5V, 1A
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การใช้งาน

ปุ่ม 5D
สลบัปุ่มเพือ่เลือ่นดเูมนู กดปุ่มเพือ่ยนืยนั

บนหน้าจอหลกั กดปุ่มเพือ่เขา้สู่เมนู สลบัไปทางซ้ายหรอืขวาเพ่ือปรบัความสวา่

งของหน้าจอ สลบัขึน้หรอืลงเพือ่ปรบัระดบัเสียง

ระหวา่งการเล่นวดิโีอให้กดปุ่ม 5D เพ่ือหยุดช่ัวคราวหรอืดำ�เนินการตอ่ สลับปุ่ม 
5D ไปทางซา้ยหรอืขวาเพือ่ปรบัแถบความคบืหน้า และสลบัขึน้หรอืลงเพือ่ปรั

บระดบัเสียง

ปุ่่� มชััตเตอร์/์บันัทึึก
กดหนึ่่�งครั้้� งเพื่่�อถ่า่ยภาพ หรือืเริ่่�ม/หยุดุการบันัทึึกวิดิีโีอ กดค้า้งไว้เ้พื่่�อเปลี่่�ยนโห

มดระหว่า่งภาพนิ่่�งและวิดิีโีอ

ปุ่มย้อนกลับ

กดเพือ่กลบัไปทีเ่มนูกอ่นหน้าหรอืออกจากโหมดปัจจบัุน

ปุ่มปรบัช่องสัญญาณ

กดปุ่มขึน้หรอืลงเพือ่เปลีย่นช่องสัญญาณ (ใช้ได้

เฉพาะเมือ่อยูใ่นโหมดชอ่งสัญญาณแบบปรบัดว้

ยตนเอง)

แสดงช่องสัญญาณ

แสดงช ่องส ัญญาณปัจจ ุบ ันของแว ่นตา 
(จะขึน้ตวั A เมือ่อยูใ่นโหมดช่องสัญญาณอัตโน

มตั)ิ

หน้าจอหลัก

1

2

3

4

56789101112

13
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1.	 ตวับง่ชีท้ศิทางการบนิ

	 เมือ่ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวหยดุน่ิง จะแสดงจดุกึง่กลางของหน้าจอ เมือ่ขยบัตวัควบคมุการเคล่ือนไหว แสดงวา่มกีารเปล่ียนแปลงทิศทางของโดรนหรอืกมิ

บอลมีการเอยีง

2.	 ขอ้มลูของทีจ่ดัเก็บขอ้มลู

	 แสดงพืน้ทีท่ีเ่หลอือยู่ของโดรนและแวน่ตา ไอคอนกะพรบิจะปรากฏขึน้เมือ่กำ�ลงับนัทกึ

3.	 Gimbal Slider
	 แสดงมมุเอยีงของกมิบอล เมือ่ขยบัแถบเลือ่นหรอืตวัปรบัของกมิบอล

4.	 ขอ้ความแจง้เตอืน

	 แสดงการแจง้เตอืนและขอ้มูล เช่น เมือ่ใช้โหมดใหมห่รอืแบตเตอรีอ่ยูใ่นระดบัต่ำ�

5.	 ระดบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา

	 แสดงระดบัแบตเตอรีข่องแวน่ตา แวน่ตาจะส่งเสียงบ๊ีบเมือ่ระดบัแบตเตอรีต่่ำ�เกนิไป

6.	 สถานะ GNSS
	 แสดงความแรงของสัญญาณ GNSS ปัจจบุนั

7.	 ความแรงของสัญญาณอุปกรณ์รโีมทคอนโทรลและวดิโีอดาวน์ลงิก์

	 แสดงความแรงของสัญญาณรโีมทคอนโทรลระหวา่งโดรนและอปุกรณ์รโีมทคอนโทรล รวมถงึความแรงของสัญญาณวดิโีอดาวน์ลิงกร์ะหวา่งโดรนกบัแวน่ตา

8.	 เวลาการบนิทีเ่หลอื

	 แสดงเวลาบนิทีเ่หลอืของโดรนหลงัจากสตารท์มอเตอร์

9.	 ระดบัแบตเตอรีข่องโดรน

	 แสดงระดบัแบตเตอรีป่ัจจบัุนของแบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะ ทีต่วัโดรน

10.	 ระยะหา่งจากพืน้

	 แสดงขอ้มลูระดบัความสูงปัจจบุนัของโดรนจากพืน้ดนิ เมือ่โดรนอยูสู่งจากพืน้ดนิน้อยกวา่ 10 เมตร

11.	 การรบัส่งขอ้มูลทางไกลในการบนิ

	 แสดงระยะทางในแนวนอน (D) และความเรว็ รวมถงึระยะทางแนวตัง้ (H) และความเรว็ระหวา่งโดรนกบัจดุขึน้บนิ

12.	 โหมดการบนิ

	 แสดงโหมดการบนิปัจจบุนั 

13.	 จดุขึน้บนิ

	 ระบุตำ�แหน่งของจดุขึน้บนิ

	 แวน่ตาจะแสดงภาพสกรนีเซฟเวอร ์หากไมไ่ดใ้ช้งานเป็นระยะเวลานานหรอืไมไ่ดเ้ช่ือมตอ่กบัโดรน กดปุ่มใด ๆ ของแวน่ตาหรอืเช่ือมตอ่กับโดรนอี

กครัง้ เพือ่เรยีกคนืการแสดงผลการส่งสัญญาณวดิโีอ

	 หากไมไ่ดใ้ชอ้ปุกรณ์เป็นระยะเวลานานอาจใชเ้วลาคน้หาสัญญาณ GNSS นานกวา่ปกต ิหากสัญญาณไมม่สิีง่กดีขวางจะใชเ้วลาประมาณ 20 
วนิาทใีนการคน้หาสัญญาณ GNSS เมือ่เปิดและปิดภายในช่วงเวลาสัน้ ๆ

	 หากคณุเลือกบันทึกดว้ยโดรนและแวน่ตา ข้อมูลของท่ีจัดเก็บข้อมูลจากทัง้โดรนและแวน่ตาจะแสดงบนหน้าจอหลัก หากคณุเลือกจะบันทึกดว้ยโด

รนหรอืแวน่ตาเพียงอยา่งเดยีว ขอ้มลูของทีจ่ดัเก็บขอ้มลูในอุปกรณ์ทีเ่กีย่วขอ้งจะปรากฏขึน้
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เมนู

กดปุ่ม 5D บนแวน่ตาเพือ่เขา้สู่แถบเมนู

1

2

3

4

1.	 สถานะ

	 แสดงขอ้มลูโดยละเอยีดสำ�หรบัการแจง้เตอืนสถานะปัจจบุนั 

2.	 Album
	 แสดงภาพถา่ยหรอืวดิโีอทีจ่ดัเก็บไวใ้นการด์ microSD ของแวน่ตา เลอืกไฟลแ์ละยนืยนัเพือ่ดตูวัอยา่ง

3.	 การส่งขอ้มลู

	 เมนูการส่งขอ้มลู มเีมนูยอ่ย Pilot และเมนูยอ่ย Audience
•	โหมดการส่งขอ้มูลวดิโีอสำ�หรบัอปุกรณ์ปัจจบุนัสามารถตัง้คา่ไดภ้ายใตเ้มนูยอ่ย Pilot รวมถงึแตไ่มจ่ำ�กดัเพียง:

a.	 เปิดหรอืปิดโหมด Broadcast หมายเลขอปุกรณ์จะแสดงเมือ่เปิดใช้งานโหมด Broadcast เพือ่ใหอ้ปุกรณ์อืน่ ๆ สามารถคน้หาอปุกรณ์และเข้

าสู่ช่องสัญญาณเพือ่รบัชมมมุมองกลอ้ง

b.	 ตัง้คา่โหมดโฟกสัเป็นเปิด ปิดหรอือตัโนมตั ิหากเปิดโหมด Focus ตรงกลางของหน้าจอจะชัดขึน้และขอบจะเบลอ

c.	 ตัง้คา่โหมด Channel เป็น Auto หรอื Manual ได ้ขอแนะนำ�ใหเ้ลอืกโหมดอตัโนมตัเิพือ่ใหก้ารส่งวดิโีอเลอืกช่องสัญญาณทีม่สัีญญาณดทีีสุ่ดอ

ยา่งชาญฉลาด

d.	 ตัง้คา่ยา่นความถี ่รองรบัเฉพาะย่านความถี ่5.8 GHz เทา่น้ัน

จ.	 ตัง้คา่แบนดว์ดิทข์องการส่งวดิโีอ จำ�นวนช่องสัญญาณทีใ่ช้ไดจ้ะแตกตา่งกนัไปตามแบนดว์ดิท ์สามารถเลอืกช่องสัญญาณทีม่คีวามแรงของสัญญาณดี

ทีสุ่ดไดด้ว้ยตนเอง

	 แบนดว์ดิทท์ีใ่หญข่ึน้ก็จะใช้ทรพัยากรสเปกตรมัมากขึน้ ซ่ึงสามารถใหอ้ตัราการส่งวดิโีอทีสู่งขึน้และคณุภาพของภาพทีชั่ดเจนขึน้ อยา่งไรก็ตามยงัมโีอ

กาสสูงทีจ่ะเกดิสัญญาณรบกวนแบบไรส้ายและจำ�นวนอปุกรณ์ทีส่ามารถรองรบัไดจ้ะมจีำ�กดัมากขึน้ เพือ่หลกีเลีย่งการรบกวนสัญญาณในสถานการณ์

ทีม่ผีูเ้ลน่หลายคน ใหเ้ลอืกแบนดว์ดิท์และช่องสัญญาณคงทีด่ว้ยตนเอง

•	หากอปุกรณ์ส่งสัญญาณวดิโีอในบรเิวณใกลเ้คยีงเปิดโหมด Broadcast คณุสามารถดอูปุกรณ์และความแรงของสัญญาณไดใ้นเมนูยอ่ย Audience 
เลือกช่องสัญญาณเพือ่ดมูมุมองกลอ้ง

4.	 การตัง้คา่

•	ความปลอดภยั

a.	 ตัง้ค่าการกำ�หนดค่าความปลอดภัย เช่น ระดับความสูงสูงสุดของการบิน ระยะทางบินสูงสุด และระดับความสูง RTH ผู้ใช้ยังสามารถอัปเดตจุดขึน้บิน 
และด ูIMU และสถานะเข็มทิศ และปรบัเทยีบไดห้ากจำ�เป็น

b.	 คณุสมบตั ิFind My Drone ช่วยใหห้าตำ�แหน่งทีโ่ดรนอยูบ่นพืน้ดนิได ้โดยใช้วดิโีอแคชทีแ่วน่ตา
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c.	 การตัง้คา่ความปลอดภยัขัน้สูง รวมถงึสัญญาณโดรนสูญหาย การเปิดใชง้าน/ปิดใชง้าน AirSense และการหยดุใบพดัฉุกเฉิน เมือ่สัญญาณจากอุ

ปกรณ์รโีมทคอนโทรลขาดหายไป สามารถตัง้คา่โดรนใหล้อยอยูก่บัที ่ลงจอด หรอื RTH ได ้หากเปิดใชง้านการหยดุใบพดัฉุกเฉิน จะสามารถหยดุ

มอเตอรร์ะหวา่งทีท่ำ�การบนิไดต้ลอดเวลาโดยการกดปุ่ มลอ็กสองครัง้บนตวัควบคมุการเคลือ่นไหว หรอืใชค้ำ�สัง่จากคนัโยกแบบผสมผสาน (CSC) 
บนรโีมทคอนโทรล หากปิดการใชง้านสวติช ์จะสามารถหยดุมอเตอรไ์ดโ้ดยการกดปุ่มล็อกสองครัง้บนตวัควบคมุการเคลือ่นไหวเทา่น้ัน หรอืใชค้ำ�ส่ัง 
CSC ระหวา่งการบนิในสถานการณ์ฉุกเฉิน เช่น หากเกดิการชน มอเตอรห์ยดุกลางคนั โดรนหมนุกลางอากาศ หรอืโดรนอยูน่อกการควบคมุและบิ

นขึน้หรอืลงอยา่งรวดเรว็ 
	 การหยุดมอเตอรก์ลางอากาศจะทำ�ใหโ้ดรนชนได้

•	การควบคมุ

	 ต ั ง้ค ่าพาราม ิเตอร ์ส ำ �หร ับร ีโมทคอนโทรลหร ือต ัวควบค ุมการเคล ื ่อนไหว ปร ับเท ียบก ิมบอลหร ือปร ับพาราม ิเตอร ์ของโดรน เช ่น 
ความเรว็การกม้เงยของกมิบอล

•	กล้อง

a.	 สามารถปรบัพารามเิตอรข์องกลอ้ง เช่น ISO, ชัตเตอร,์ EV และสมดลุแสงขาวได ้นอกจากน้ีโหมดกลอ้งยงัสามารถตัง้คา่เป็นอตัโนมตัหิรอืปรบัเองได้

b.	 ตัง้คา่คณุภาพของวดิโีอ, FOV กลอ้ง, EIS (ระบบป้องกนัภาพส่ันไหวแบบอเิล็กทรอนิกส์), เส้นตาราง, เปิดหรอืปิดใช้งานจดุศนูยก์ลางของหน้าจอ 
และฟอรแ์มตการด์ microSD โปรดทราบวา่ไมส่ามารถกูค้นืขอ้มลูหลงัจากการฟอรแ์มตแลว้ ใช้งานดว้ยความระมดัระวงั

c.	 ในการตัง้คา่กลอ้งขัน้สูง ผูใ้ชส้ามารถตัง้คา่อปุกรณ์บนัทกึ สี และการป้องกนัแสงกะพรบิ ตลอดจนเปิดหรอืปิดการบนัทกึอตัโนมตัเิมือ่ขึน้บนิ 
และคำ�บรรยายวดิโีอ

d.	 เลือกการตัง้คา่ Reset Camera Parameters (การตัง้คา่กลอ้งใหม)่ เพือ่กูค้นืการตัง้คา่กลอ้งทัง้หมดใหเ้ป็นคา่เริม่ตน้ 
•	แสดงผล

	 ปรบัความสวา่งของหน้าจอ ซมู และแสดงหรอืซ่อนจดุขึน้บนิ

•	เกีย่วกับ

a.	 ดขูอ้มลูอปุกรณ์ เช่น หมายเลขประจำ�เครือ่งและเฟิรม์แวรข์องแวน่ตาและอปุกรณ์ทีเ่ช่ือมตอ่

b.	 เลือกภาษาของระบบ

c.	 เลือกรเีซ็ตทัง้หมดเพือ่รเีซ็ตแวน่ตาและอปุกรณ์ทีเ่ช่ือมตอ่เป็นการตัง้คา่เริม่ตน้

d.	 สลับรุน่โดรน
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	 ไมร่องรบัเครือ่งชารจ์ USB Power Delivery

อุุปกรณ์์รีโีมทคอนโทรล

ตััวควบคุุมการเคลื่่�อนไหวของ DJI
เมื่่�อใช้้กับัแว่น่ตา ตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวของ DJI จะมอบประสบการณ์์การบินิที่่�สมจริงิและใช้้งานง่่าย ซึ่่�งช่่วยให้ผู้้้�ใช้้สามารถควบคุมุโดรนได้อ้ย่า่งง่า่ยดายโดยใช้้
การเคลื่่�อนไหวมือื ตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวของ DJI ในตัวัใช้้เทคโนโลยีกีารส่่งสััญญาณ O3+ ของ DJI ซึ่่�งมีช่ี่วงระยะทางการส่่งข้อ้มูลูสููงสุุด 6 ไมล์ ์(10 กม.) 
ตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวทำำ�งานได้ท้ั้้� ง 2.4 GHz และ 5.8 GHz และยังัเลือืกช่่องสััญญาณที่่�ดีทีี่่�สุดได้อ้ัตัโนมัตัิิ

การใช้้งาน

การเปิิด/ปิิดเครื่่�อง
กดปุ่่� มเปิิดปิิดหนึ่่�งครั้้� งเพื่่�อตรวจสอบระดับัแบตเตอรี่่�ปัจจุบุันั ชาร์จ์ก่อ่นใช้้งาน ถ้า้ระดับัแบตเตอรี่่�ตํ่่�าเกินิไป

กดหนึ่่�งครั้้� งแล้ว้กดอีีกครั้้� งค้า้งไว้ส้องวินิาที ีเพื่่�อเปิิดหรือืปิิดตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหว

การชารจ์แบตเตอรี่

ใช้สาย USB-C เพือ่ตอ่ทีช่ารจ์เขา้กบัพอรต์ USB-C ของตวัควบคมุการเคลือ่นไหว

5V, 1A/2A

การควบคมุกล้อง

1.	 ปุ่มชัตเตอร/์บนัทกึ: กดหน่ึงครัง้เพือ่ถา่ยภาพ หรอืเริม่/หยดุการบนัทกึ กดคา้งไวเ้พือ่เปลีย่นโหมดระหวา่งภาพน่ิงและวดิโีอ

2.	 แถบเลื ่อนปรับมุมก้มเงยของกิมบอล: ผลักขึน้หรือลงเพื ่อปรับมุมก้มเงยของกิมบอล (ใช้งานได้ก่อนขึน้บิน หรือระหว่างการบินกลับจุดขึน้บิน 
หรอืลงจอดเทา่น้ัน)

แถบเลื่่�อนปรับัมุมุก้ม้เงยของกิมิบอล

ปุ่มชัตเตอร/์บันทึก
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การควบคมุโดรน

ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวมีสองโหมด: โหมด Normal และโหมด Sport โหมด Normal จะถกูกำ�หนดเป็นคา่เริม่ตน้

	 ขอแนะนําใหด้วูดิโีอสาธติในแวน่ตากอ่นใช้งานเป็นครัง้แรก ไปที ่Settings > Control > Motion Controller > Flight Control > 
First Flight Tutorial

	 กอ่นใช้งานครัง้แรก ใหฝึ้กบนิดว้ยตวัควบคมุการเคลือ่นไหวโดยใช้ DJI Virtual Flight

ตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหว หน้้าจอเครื่่�องและแว่น่ตา หมายเหตุุ

กดคันัเร่ง่เพื่่�อบินิโดรนไปในทิศิทาง Circle (บินิวน) 
ในแว่น่ตา

กดคันัเร่ง่มากขึ้้� นเพื่่�อเร่ง่ความเร็ว็ ปล่อ่ยคันัเร่ง่เพื่่�อหยุดุ 
แล้ว้บินิอยู่่�กับัที่่�

สามารถควบคุมุทิศิทางของโดรนได้โ้ดยการเอียีงตัวัควบคุมุกา

รเคลื่่�อนไหวไปทางซ้้ายและขวา

เอียีงไปทางซ้้ายเพื่่�อหมุนุโดรนทวนเข็็มนาฬิกิา และเอียีงไปท

างขวาเพื่่�อหมุนุโดรนตามเข็็มนาฬิกิา โดรนจะลอยอยู่่�กับัที่่�หา

กยึดึตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวไว้ใ้นแนวตั้้� ง

มุมุเอียีงสอดคล้อ้งกับัความเร็ว็เชิิงมุมุของการหมุนุของโดรน 
ยิ่่�งมุมุเอียีงของตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวมากเท่า่ใด โดรนก็็จะ

ยิ่่�งหมุนุเร็ว็ขึ้้� นเท่า่นั้้� น 

การหมุนุวนในแว่น่ตาจะเลื่่�อนไปทางซ้้ายและขวา และการส่่ง

สััญญาณวิดิีโีอจะเปลี่่�ยนไปตามนั้้� น

เอียีงตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวขึ้้� นหรือืลงเพื่่�อควบคุมุการเอีี

ยงของกิมิบอล

การเอียีงของกิมิบอลจะเปลี่่�ยนไปตามการเอียีงของตัวัควบคุุ

มการเคลื่่�อไหว และสอดคล้อ้งกับัทิศิทางของตัวัควบคุมุการ

เคลื่่�อนไหวเสมอ

การหมุนุวนในแว่น่ตาจะเลื่่�อนขึ้้� นและลง และการส่่งสััญญาณ

วิดิีโีอจะเปลี่่�ยนไปตามนั้้� น

ในการควบคมุการบนิขึน้หรอืบนิลงของโดรน กอ่นอืน่ใหเ้อยีง

ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวขึน้หรอืลง 90° เมือ่วงกลมในแวน่

ตาลมเขา้ไปในไอคอนขึน้ หรอืลง  ใหก้ดคนัเรง่เพือ่ใ
หโ้ดรนบนิขึน้หรอืลง
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ปุ่มเบรก
ปุ่มล็อก

ปุ่มโหมด

ปุ่มล็อก

กดสองครัง้เพ่ือสตารท์มอเตอรข์องโดรน

กดคา้งไวเ้พือ่ทำ�ใหโ้ดรนบนิขึน้โดยอตัโนมตั ิบนิขึน้ไปประมาณ 1.2 ม. แลว้บนิอยูก่บัที่

กดคา้งไวใ้นขณะท่ีโดรนบนิอยูก่บัท่ี เพือ่ใหโ้ดรนลงจอดโดยอตัโนมตั ิแลว้หยุดมอเตอร์

กดหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิการนับถอยหลงั Low Battery RTH เมือ่มขีอ้ความแจง้ปรากฏขึน้ในแวน่ตา แลว้โดรนจะไม่เขา้สู่ Lower Battery RTH

	 ไมส่ามารถยกเลกิการลงจอด Critical Low Battery

ปุ่มเบรก

กดหน่ึงครัง้เพือ่ทำ�ใหโ้ดรนเบรกและบนิอยูก่บัที ่กดอกีครัง้เพือ่ปลดล็อกการจำ�กดัความสูง

เมือ่โดรนอยูใ่นโหมด RTH หรอืลงจอดอตัโนมตั ิใหก้ดปุ่มหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิ RTH หรอืการลงจอด

กดปุ่มเบรคคา้งไวจ้นกวา่รโีมทคอนโทรลจะส่งเสียงบ๊ีบ เพ่ือบ่งชีว้า่มีการเริม่ตน้โหมด RTH กดปุ่มน้ีอีกครัง้เพ่ือยกเลิกคำ�ส่ัง RTH และกลับไปควบคมุโดรนอีกครัง้

ปุ่มโหมด

กดหน่ึงครัง้เพือ่สลบัระหวา่งโหมด Normal และ Sport ในแวน่ตาจะแสดงโหมดปัจจบัุน

การเตอืนตวัควบคมุการเคลือ่นไหว

ตัวควบคุมการเคลื ่ อนไหวจะส่งเสียงเตือนระหว ่าง RTH ไม่สามารถยกเลิกการแจ้งเตือนได้ ตัวควบคุมการเคลื ่ อนไหวจะส่งเสียงเตือน 
เมื่อแบตเตอรี่อ่อน 6% - 15% สามารถปิดการเตือนระดับแบตเตอรี่อ่อนได้ด้วยการกดปุ่ มเปิดปิด การแจ้งเตือนระดับแบตเตอรี่วิกฤติจะดังขึน้ 
เมื่อระดับแบตเตอรี่น้อยกว่า 5% และไม่สามารถยกเลิกได้
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	 เพือ่หลกีเล่ียงการรบกวน หา้มใช้อปุกรณ์ไรส้ายอืน่ทีม่คีลืน่ความถ่ีเดยีวกนักบัตวัควบคมุการเคลือ่นไหว

การปรับัเทีียบตััวควบคุุมการเคลื่่�อนไหว
สามารถปรับัเทียีบเข็็มทิศิ IMU และตัวัเร่ง่ความเร็ว็ของตัวัควบคุมุการเคลื่่�อนไหวได้ ้ปรับัเทียีบโมดูลูทันัทีีเมื่่�อได้ร้ับัแจ้้งให้ด้ำำ�เนิินการ

บนแว่น่ตาที่่�เชื่่�อมต่อ่ไว้ ้ให้้ไปที่่� Settings > Control > Motion Controller > Motion Controller Calibration เลือืกโมดูลูและทำำ�ตามคำำ�แนะ

นำำ�เพื่่�อปรับัเทียีบให้เ้สร็จ็สิ้้� น

	 หา้มปรบัเทยีบเข็มทศิของคณุในบรเิวณทีม่กีารรบกวนทางแมเ่หล็กอยา่งรนุแรง เช่น ใกลกั้บแมเ่หล็ก ลานจอดรถ หรอืพืน้ทีก่อ่สรา้งทีม่โีครงสรา้งเ

สรมิคอนกรตีใตด้นิ

	 หา้มพกพาวสัดทุีเ่ป็นสารทีม่อีำ�นาจแมเ่หล็ก เช่น โทรศัพทเ์คลือ่นที ่ระหวา่งทีท่ำ�การปรบัเทยีบ

Optimal Transmission Zone (บรเิวณส่งสัญญาณ)

Optimal Transmission Zone (บรเิวณสง่สญัญาณ)
สัญญาณระหวา่งโดรนกบัตวัควบคมุการเคลือ่นไหวจะน่าเชือ่ถอืทีสุ่ดเมือ่ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวอยูใ่นตำ�แหน่งทีสั่มพนัธก์บัตำ�แหน่งของโดรนตามทีแ่สดงในภา

พดา้นลา่ง
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รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2
ในตวัรโีมทคอนโทรล DJI FPV 2 เป็นเทคโนโลยกีารส่งสัญญาณ DJI O3+ ซ่ึงมช่ีวงระยะทางการส่งขอ้มูลสูงสุด 6 ไมล ์(10 กม.) ปุ่มตา่งๆ ทีร่โีมทคอนโทร

ลทำ�ใหก้ารควบคมุโดรนและกลอ้งทำ�ไดอ้ยา่งราบรืน่ ในขณะทีก่า้นควบคมุทีถ่อดออกไดท้ำ�ใหร้โีมทคอนโทรลเก็บรกัษาไดง้า่ย 

การใช้งาน

การเปิด/ปิดเครือ่ง

กดปุ่มเปิดปิดหน่ึงครัง้เพือ่ตรวจสอบระดบัแบตเตอรีป่ัจจบุนั ถา้ระดบัแบตเตอรีต่ํา่เกนิไป กรณุาชารจ์กอ่นใช้งาน

กดหน่ึงครัง้แลว้กดอีกครัง้คา้งไวส้องวนิาท ีเพือ่เปิดหรอืปิดรโีมทคอนโทรล

ตัวัปรับักิมิบอล

ปุ่มชัตเตอร/์บันทึก

การชารจ์แบตเตอรี่

ใช้สาย USB-C เพือ่ตอ่ทีช่ารจ์เขา้กบัพอรต์ USB-C ของรโีมทคอนโทรล

การควบคมุกล้อง

1.	 ปุ่มชัตเตอร/์บนัทกึ: กดหน่ึงครัง้เพือ่ถา่ยภาพ หรอืเริม่/หยดุการบนัทกึ กดคา้งไวเ้พือ่เปลีย่นโหมดระหวา่งภาพน่ิงและวดิโีอ

2.	 ตวัปรบักิมบอล: ควบคมุความเอยีงของกมิบอล 



คู่มือผู้ใช้ DJI Avata

53  © 2023  DJI สงวนลิขสิทธิ์  

การควบคมุโดรน

สามารถใช้งานแท่งควบคมุไดใ้นโหมด 1 โหมด 2 หรอืโหมด 3 ดงัทีแ่สดงดา้นลา่ง

โหมดควบคมุทีเ่ป็นคา่เริม่ตน้ของรโีมทคอนโทรลคอื โหมด 2 ในคูม่อืน้ี จะใช้โหมด 2 เป็นตวัอยา่งเพ่ือแสดงวธิกีารใช้กา้นควบคมุ

	 ตำ�แหน่งกลางของก้านควบคมุ: กา้นควบคมุอยูต่รงกลาง

	 การขยบักา้นควบคมุ: ดนักา้นควบคมุออกจากศนูยก์ลางหรอืดนัก้านกา้นควบคมุออกจากตำ�แหน่งต่ำ�สุดเมือ่ใช้โหมด Manual

Right StickLeft Stick

Turn RightTurn Left

UP

Down

RightLeft

UP

Down

Turn RightTurn Left
RightLeft

Forward

Backward

Left Stick Right Stick

Forward

Backward

Right Stick
UP

Down

Forward

Backward

Left Stick

Turn RightTurn Left

RightLeft

โหมด 1 คนัโยกซ้าย คนัโยกขวา

คนัโยกขวา

คนัโยกขวา

คนัโยกซ้าย

คนัโยกซ้าย

ข้างหน้า

ย้อนกลับ

เลีย้วซ้าย

ขึน้

ขึน้

ลง

ลง

เลีย้วขวา

โหมด 2

โหมด 3

ข้างหน้า

ย้อนกลับ

เลีย้วซ้าย

เลีย้วซ้าย
ซ้าย

เลีย้วขวา

เลีย้วขวา
ขวา

ข้างหน้า

ย้อนกลับ

ขึน้

ลง

ซ้าย

ซ้าย

ขวา

ขวา

ข้างหน้า

ย้อนกลับ
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รีโีมทคอนโทรล

(โหมด 2)
โดรน 

(  แสดงทิศิทางของ Nose)
หมายเหตุุ

กา้นควบคมุ: ขยบัก้านควบคมุทางซ้าย ขึน้หรอืลง เพือ่เปลีย่นแปลงระดบัควา

มสูงของโดรน

ผลกัคนัโยกขึน้เพือ่เพิม่ระดบัความสูง ดนัคนัโยกลงเพ่ือลดระดบั 
กรณุาผลกัคนัโยกอยา่งนุ่มนวลเสมอ เพือ่ป้องกันการเปลีย่นระดบัอยา่งทันททีั

นใดหรอืไมค่าดคดิ

โหมด Normal/Sport
ถา้กา้นควบคมุอยูต่รงกลาง โดรนจะลอยอยูกั่บที่

ใช้ก้านควบคมุดา้นซ้ายเพ่ือลงจอด เม่ือมอเตอรห์มุนดว้ยความเรว็รอบเดนิเบา 
ยิง่ก้านควบคมุถกูดนัออกไปจากศนูยก์ลางมากเทา่ไหร ่โดรนก็จะเปลีย่นระดบั

ความสูงไดเ้รว็ขึน้เทา่น้ัน

โหมด Manual
กา้นควบคมุไมม่ศีนูยก์ลาง กอ่นบนิ ใหป้รบักา้นควบคมุเพือ่ป้องกันไมใ่หก้า้น

ควบคมุกลบัไปอยู่ทีศ่นูยก์ลาง

Yaw Stick (กา้นควบคมุเปลีย่นทศิทาง): ขยบัก้านควบคมุซ้ายไปทางซ้าย

หรอืขวาเพือ่ควบคมุทศิทางของโดรน

ผลักก้านควบคมุไปทางซ้าย เพ่ือหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกา และไปทางขวาเพ่ื

อหมนุโดรนตามเข็มนาฬิกา ถา้กา้นควบคมุอยูต่รงกลาง โดรนจะลอยอยูกั่บที่

ยิง่ผลกัคนัโยกออกไปหา่งจากศนูยก์ลางเทา่ไหร ่โดรนก็จะหมนุเรว็ขึน้เทา่น้ัน

Pitch Stick (กา้นควบคมุขึน้-ลง): ขยบัก้านควบคมุทางขวาขึน้และลงเพือ่

เปลีย่นมมุก้ม-เงยของโดรน

ผล ักค ันโยกข ึ น้เพ ื ่อบ ินไปข ้างหน้ า หร ือผล ักลงเพ ื ่อบ ินถอยหล ัง 
ถา้กา้นควบคมุอยูต่รงกลาง โดรนจะลอยอยูกั่บที่

ยิง่ผลกัคนัโยกออกไปหา่งจากศนูยก์ลางเทา่ไหร ่โดรนก็จะบนิเรว็ขึน้เทา่น้ัน

Roll Stick (โยกกา้นควบคมุซ้าย-ขวา): การขยบักา้นควบคมุทางขวาไปทาง

ซ้ายหรอืขวาจะเปล่ียนการโยกซ้าย-ขวาของโดรน

ผลกัคนัโยกไปทางซ้ายเพือ่บนิไปทางซ้าย 
และผลักไปทางขวาเพือ่บนิไปทางขวา ถา้กา้นควบคมุอยูต่รงกลาง 
โดรนจะลอยอยูกั่บที่

ยิง่ผลกัคนัโยกออกไปหา่งจากศนูยก์ลางเทา่ไหร ่โดรนก็จะบนิเรว็ขึน้เทา่น้ัน

เปลีย่นโหมดการบิน

เลือ่นสวติช์เพือ่เลอืกโหมดการบนิทีต่อ้งการ

ตำ�แหน่ง โหมดการบนิ

M โหมด Manual

S โหมด Sport

N โหมด Normal
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โหมด Manual ถูกปิดใช้งานโดยค่าเริม่ต้น ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสวิตช์ตัง้ค่าเป็นโหมด Manual ที่แว่นตา ก่อนจะเปลี ่ยนเป็นโหมด Manual 
หากไม่ไดต้ัง้สวติช์เป็นโหมด Manual ท่ีแวน่ตา โดรนจะยังคงอยู่ในโหมด Normal หรอื Sport ไปท่ี Settings > Control > Remote Controller 
> Button Customization แลว้ตัง้โหมดกำ�หนดเองเป็นโหมด Manual
กอ่นทีจ่ะใช้โหมด Manual ขอแนะนำ�ใหข้นัสกร ูF2 ทีด่า้นหลงัของกา้นควบคมุ เพือ่ไมใ่หก้า้นควบคมุกลบัไปอยูท่ีศ่นูยก์ลางและปรบัสกร ูF1 เพือ่ใหแ้น่ใจวา่แ

รงตา้นของกา้นควบคมุน้ันเหมาะสม

	 เมือ่ใช้โหมด Manual โดรนจะไมม่ฟีังกชั์นช่วยเหลอืการบนิ เช่น ระบบป้องกนัการส่ันไหวอตัโนมตั ิกอ่นใช้โหมด Manual ใหฝึ้กบนิในโหมด 
Manual โดยใช้ DJI Virtual Flight เพือ่ใหแ้น่ใจวา่คณุบินไดอ้ยา่งปลอดภยั

	 ปรบักา้นควบคมุ กอ่นทีโ่ดรนจะขึน้บนิเทา่น้ัน หา้มปรบัคา่ระหวา่งการบนิ

ปุ่มเริม่/หยุด

เมือ่ใช้โหมด Manual กดสองครัง้เพ่ือสตารท์หรอืหยดุมอเตอร์

เมื ่อใช้โหมด Normal หรือ Sport ให้กดหนึ่งครัง้เพื ่อยกเลิกการนับถอยหลัง Low Battery RTH เมื ่อมีข้อความแจ้งปรากฏขึน้ในแว่นตา 

แล้วโดรนจะไมเ่ขา้สู่ Lower Battery RTH

ปุ่มหยุดบินช่ัวคราว/กลับจุดขึน้บิน

กดหน่ึงครัง้เพือ่ทำ�ใหโ้ดรนเบรกและบนิอยูก่บัที ่ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่คนับงัคบัการเคลือ่นทีห่น้า/หลงัและคนับงัคบัการเคลือ่นทีซ่า้ย/ขวากลบัไปอยูต่รงกลาง แลว้

ดนัก้านคนัโยกเพือ่ควบคมุการบนิตอ่ไป มือ่โดรนอยูใ่นโหมด RTH หรอืลงจอดอตัโนมตั ิใหก้ดปุ่มหน่ึงครัง้เพือ่ยกเลกิ RTH หรอืการลงจอด

เมือ่โดรนอยูใ่นโหมด Manual ใหก้ดปุ่ มเพือ่ใหโ้ดรนเบรกและบนิอยูก่บัที ่ โดรนจะกลบัสูก่ารบนิตามระดบัแนวราบและโหมดการบนิจะเปลีย่นเป็นโหมด 
Normal โดยอตัโนมตัิ

กดปุ่ ม RTH ค้างไว ้จนกว ่าร ีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงบ ี ๊บ เพื ่อบ ่งช ี ว้ ่าม ีการเร ิ ่มต ้นโหมด RTH กดปุ่ มนี ้อ ีกคร ั ง้เพ ื ่อยกเล ิกค ำ�สั ่ง RTH 
และกลับไปควบคมุโดรนอกีครัง้ อา่นรายละเอยีดในหวัขอ้ Return to Home (กลบัจุดขึน้บนิ) เพือ่ทราบขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั RTH
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ปุ่มที่ตัง้คา่ไดเ้อง

ฟังก์ชันของปุ่มทีต่ัง้คา่ไดเ้องสามารถตัง้คา่ไดใ้นการตัง้คา่รโีมทคอนโทรลทีแ่วน่ตา รวมถงึปุ่ม C1 สวติช์ C2 และโหมดกำ�หนดเอง

ปุ่ ม C1 และสว ิตช์ C2 สามารถใช้เป็นทางลัดสำ�หร ับฟังก์ช ั ่นต่าง ๆ เช่น การเพิ ่ม การลด หรือการตั ง้ศ ูนย์ก ิมบอลอีกคร ั ง้ การพลิกโดรน 
หรอืเปิดหรอืปิดการส่งเสียงบ๊ีบ ESC
โหมดกำ�หนดเองสามารถตัง้คา่เป็นโหมด Manual หรอืโหมด Sport ได้

การเตือืนจากรีโีมทคอนโทรล
รีโีมทคอนโทรลจะส่่งเสีียงเตือืนระหว่า่ง RTH ไม่ส่ามารถยกเลิกิการแจ้ง้เตือืนได้ ้รีโีมทคอนโทรลจะส่่งเสีียงเตือืน เมื่่�อแบตเตอรี่่�อ่อ่น 6% - 15% สามารถปิิ

ดการเตือืนระดับัแบตเตอรี่่�อ่อ่นได้ด้้ว้ยการกดปุ่่� มเปิิดปิิด การแจ้ง้เตือืนระดับัแบตเตอรี่่�วิกิฤติจิะดังัขึ้้� น เมื่่�อระดับัแบตเตอรี่่�น้อยกว่า่ 5% และไม่่สามารถยกเลิกิได้้

Optimal Transmission Zone (บริเิวณส่ง่สัญัญาณ)
สััญญาณระหว่า่งโดรนกัับรีโีมทคอนโทรลจะดีทีี่่�สุด เมื่่�อเสาสััญญาณอยู่่�ในตำำ�แหน่่งสอดคล้อ้งกับัโดรนตามภาพด้า้นล่า่ง

	 เพือ่หลกีเล่ียงการรบกวน หา้มใช้อปุกรณ์ไรส้ายอืน่ทีม่คีลืน่ความถ่ีเดยีวกนักบัรโีมทคอนโทรล

ปุ่ม C1

สวติช์ C2

โหมดกำ�หนดเอง

ออ่น แรง Optimal Transmission Zone (บรเิวณส่งสัญญาณ)
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1 2 3 4

การปรบัก้านควบคุม

เมือ่ใช้โหมด Manual ใหป้รบักา้นควบคมุตามโหมดก้านควบคมุของคณุเพือ่ประสบการณ์การใช้งานท่ีดขีึน้

1.	 พลกิรโีมทคอนโทรลและยกทีจ่บัยางดา้นหลงัจากช่องดา้นใน

2.	สกรูทูี่่�อยู่่�ใต้ก้ริปิสามารถใช้้ปรับัก้า้นควบคุมุที่่�เกี่่�ยวข้อ้งที่่�ด้า้นหน้้ารีโีมทคอนโทรล ใช้้ประแจหกเหลี่่�ยม H1.5 เพื่่�อปรับัแรงต้า้นของก้า้นควบคุมุและปรับัให้ก้้า้

นควบคุมุกลับัไปอยู่่�ศูนูย์ก์ลางในแนวตั้้� งอีกีครั้้� ง แรงต้า้นการควบคุมุจะเพิ่่�มขึ้้� นเมื่่�อขันัสกรู ูF1 และแรงต้า้นการควบคุมุจะลดลงเมื่่�อคลายสกรู ูF1 การปรับัศูู

นย์ก์ลางจะถูกูปิิดใช้้งานเมื่่�อขันัสกรู ูF2 และการตั้้� งศูนูย์ใ์หม่จ่ะเปิิดใช้้งานเมื่่�อคลายสกรู ูF2

3.	 ตดิทีจ่บัยางอกีครัง้เมือ่การปรบัเสรจ็สมบรูณ์

1  F1 สกรปูรบัแรงตา้นกา้นควบคมุขวา (แนวตัง้)
2  F2 สกรปูรบัศนูยก์ลางกา้นควบคมุขวา (แนวตัง้)	

ช่อง

3  F1 สกรปูรบัแรงตา้นกา้นควบคมุซ้าย (แนวตัง้)
4  F2 สกรปูรบัศนูยก์ลางกา้นควบคมุซ้าย (แนวตัง้)
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แอป DJI Fly
เช่ือมตอ่แวน่ตากับอปุกรณ์มอืถอื เปิดแอป DJI Fly และเขา้สู่หน้าจอหลกั แตะ GO FLY เพือ่แสดงการส่งวดิโีอซ่ึงช่วยใหค้ณุสามารถแชรม์มุมองกล้อง FPV ได้

Fly Spots
ชมหรือแบ่งปันเที่ยวบินและสถานที่ถ่ายทำ�ในบริเวณใกล้เคียง เรียนรู ้เพิ ่มเติมเกี่ยวกับโซน GEO และชมภาพถ่ายทางอากาศของสถานที่ต่าง ๆ 
ที่ถ่ายโดยผู้ใช้รายอื่น

Academy
แตะไอคอนทีม่มุขวาบนเพือ่เขา้สู่ Academy และดบูทแนะนำ�ผลติภณัฑ ์เคล็ดลบัการบิน ความปลอดภยัในการบนิและเอกสารคูมื่อตา่ง ๆ 

SkyPixel
เขา้สู่โหมด SkyPixel เพือ่ชมวดิโีอและภาพทีผู่ใ้ช้อืน่แชรไ์ว ้

Profile
ดขูอ้มลูบญัชี, บนัทึกการบนิ, ฟอรัม่ DJI, รา้นคา้ออนไลน์, Find My Drone และการตัง้คา่อ่ืน ๆ

	 บางประเทศและภมูภิาคตอ้งการการรายงานตำ�แหน่งของโดรนแบบเรยีลไทมข์ณะบิน ดว้ยเหตน้ีุจงึจำ�เป็นตอ้งเช่ือมตอ่แวน่ตากบัอปุกรณ์เคลือ่นที่

และเรยีกใช้ DJI Fly ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดต้รวจสอบและปฏบิตัติามขอ้บังคบัของทอ้งถิน่

	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ชารจ์โทรศัพทเ์คลือ่นทีข่องคณุเต็มแลว้กอ่นจะเปิดแอป DJI Fly
	 จำ�เป็นตอ้งใช้เน็ตมอืถอืเมือ่ใช้แอป DJI Fly ตดิตอ่ผู้ใหบ้รกิารเครอืขา่ยไรส้ายของคณุเพือ่ขอทราบคา่ใช้จา่ยสำ�หรบัเน็ต

	 ถ้าคณุใช้โทรศัพทเ์คลือ่นทีเ่ป็นจอภาพ หา้มรบัสายทีโ่ทรเขา้มาหรอืใช้คณุสมบัตกิารรบัส่งขอ้ความระหวา่งการบนิ

	 อา่นขอ้ความแจง้เตอืนดา้นความปลอดภยั ขอ้ความเตอืน และข้อสงวนสิทธิทั์ง้หมดใหล้ะเอยีด รบัทราบและจดจำ�ขอ้กำ�หนดท่ีเกีย่วขอ้งในพืน้ทีข่อ
งคณุเอาไว ้คณุคอืผูร้บัผดิชอบผูเ้ดยีวเทา่น้ันทีต่อ้งรบัทราบถงึขอ้กำ�หนดท่ีเกีย่วขอ้ง และการบนิแบบทีไ่ดร้บัอนุญาต

	 ใช้การสอนใช้งานในแอปเพ่ือฝึกทักษะการบนิของคณุ หากคณุยงัไมเ่คยบนิโดรนมากอ่น หรอืถา้คณุยงัมปีระสบการณ์ไมเ่พยีงพอทีจ่ะบนิโดรนอยา่
งมัน่ใจ

	 แอปน้ีออกแบบมาเพือ่ช่วยคณุในการบนิ ใช้วจิารณญาณของคณุ และหา้มพึง่แอปเพือ่ควบคมุโดรนของคณุ การใช้งานแอปน้ีของคณุตอ้งเป็นไป
ตามขอ้กำ�หนดการใช้งานของ DJI Fly และนโยบายความเป็นส่วนตวัของ DJI อา่นทัง้หมดอยา่งละเอยีดไดใ้นแอป
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การบิน

หลงัจากเตรยีมความพรอ้มกอ่นบนิเรยีบรอ้ยแลว้ ขอแนะนำ�ใหค้ณุฝึกทกัษะการบนิของคณุและฝึกบนิอยา่งปลอดภยั ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ทกุการบนิน้ันทำ�การบนิ
ในพืน้ทีโ่ลง่ ความสูงในการบินจำ�กดัไวท้ี ่500 ม. หา้มเกนิความสูงน้ี ปฏบิตัติามกฎหมายและขอ้บงัคบัทอ้งถิน่อยา่งเครง่ครดัเมือ่บนิ อยา่ลมือา่นคำ�แนะนำ�ดา้นดา้
นความปลอดภยัของ DJI Avata เพือ่ทำ�ความเขา้ใจประกาศดา้นความปลอดภยักอ่นบิน

ข้อกำ�หนดสภาวะแวดล้อมทางการบิน

1.	 หา้มใช้โดรนในสภาพอากาศทีร่นุแรง รวมถงึเมือ่ความเรว็ลมเกนิ 10.7 เมตร/วนิาท ีหมิะตก ฝนตก และหมอกลง

2.	 บนิในพืน้ทีเ่ปิดโลง่เทา่น้ัน อาคารสูงและส่ิงกอ่สรา้งทีเ่ป็นโลหะขนาดใหญอ่าจส่งผลกบัความถกูตอ้งของเข็มทิศทีต่วัโดรนและระบบ GNSS ได ้ขอแนะนำ�ใ

หโ้ดรนอยูห่า่งจากอาคารเหลา่น้ันอยา่งน้อย 5 เมตร

3.	 หลีกเล่ียงส่ิงกดีขวาง ฝูงชน ตน้ไม ้และแหลง่น้ำ� (ความสูงทีแ่นะนําควรสูงกวา่น้ำ�อยา่งน้อย 3 ม.)
4.	 ลดส่ิงรบกวนใหน้้อยท่ีสุด โดยการหลกีเลีย่งพืน้ทีท่ีม่กีระแสแมเ่หล็กไฟฟ้าแรงสูง เช่น บรเิวณใกลส้ายไฟฟ้า สถานีจา่ยไฟฟ้า สถานีไฟฟ้ายอ่ย และอาคารทีม่กี

ารกระจายสัญญาณเสียงหรอืภาพ

5.	 สมรรถนะของโดรนและแบตเตอรีจ่ะถกูจาํกดัเม่ือบนิท่ีระดบัความสูงท่ีสูง โปรดใช้ความระมดัระวงัเมือ่บนิสูงกวา่ระดบัน้ำ�ทะเล 16,404 ฟุต (5,000 ม.)
6.	 ไมส่ามารถใช้ GNSS กบัโดรนไดใ้นแถบภมูภิาคขัว้โลก ใช้ระบบการมองเห็นแทน

7.	 อยา่ขึน้บนิจากวตัถทุีก่ำ�ลงัเคลือ่นที ่เช่น รถยนตแ์ละเรอื

8.	 เมื่อมีลมแรง ความเรว็ในแนวตัง้ของเครือ่งบินอาจถูกจำ�กัด การปรบัจมูกของโดรนเพื่อบินลงมาสามารถลดการสูญเสียพลังงานเพื่อความเรว็ในแนวตัง้ที่ม

ากขึน้

9.	 มื่อโดรนเลีย้วดว้ยความเรว็สูงหรอืเบรกดา้นข้างอย่างกะทันหันในสภาพแวดล้อมที่มีลมแรง การทรงตวัอาจไม่มั่นคง โปรดบินดว้ยความระมัดระวงั

ข้อบังคับในการบิน

ระบบ GEO (Geospatial Environment Online)
ระบบ Geospatial Environment Online (GEO) ของ DJI เป็นระบบสารสนเทศระดบัโลกทีใ่หข้อ้มลูแบบเรยีลไทมเ์กีย่วกบัความปลอดภยัของกา
รบนิและการอปัเดตขอ้จาํกดั และป้องกนั UAV ไมใ่หบ้นิในน่านฟ้าทีจ่าํกดั ภายใตส้ถานการณ์พเิศษ สามารถปลดลอ็กพืน้ทีท่ีจ่ำ�กดัเพือ่อนุญาตใหบ้นิเขา้ได ้
กอ่นหน้าน้ัน ผูใ้ช้ตอ้งส่งคาํขอปลดล็อกตามระดบัขอ้จาํกดัปัจจุบนัในพืน้ทีก่ารบินทีต่อ้งการ ระบบ GEO อาจไมไ่ดป้ฏบิตัติามกฎหมายและระเบยีบขอ้บงัคบัของท้
องถิน่อยา่งครบถว้น ผูใ้ช้จะตอ้งรบัผดิชอบในความปลอดภยัของการบินของตนเองและตอ้งปรกึษากบัหน่วยงานของท้องถิน่เกีย่วกบัขอ้กาํหนดทางกฎหมายและกฎ
ระเบียบทีเ่กีย่วขอ้งกอ่นทีจ่ะขอปลดล็อกการบินในพืน้ทีจ่าํกดั สําหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัระบบ GEO โปรดไปที ่https://www.dji.com/flysafe

ขีดจำ�กัดการบิน

ดว้ยเหตผุลดา้นความปลอดภยั ขดีจำ�กดัการบนิมกีารเปิดใช้งานตามคา่เริม่ตน้ เพือ่ช่วยใหผู้ใ้ช้ใช้งานโดรนน้ีไดอ้ยา่งปลอดภยั ผูใ้ช้สามารถตัง้คา่ขดีจำ�กดัการบนิได้
ทัง้ความสูงและระยะทาง ขอ้จำ�กดัดา้นระดบัความสูง ขอ้จำ�กดัดา้นระยะทาง และฟังกชั์น GEO Zone จะทำ�งานพรอ้มกนัเพ่ือใหเ้กิดความปลอดภยัในการบินเ
มือ่ GNSS ใช้งานได ้มเีพยีงระดบัความสูงเท่าน้ันทีถ่กูจำ�กดัได ้เมือ่ GNSS ใช้งานไมไ่ด้

ข้อจำ�กัดด้านระดับความสูงและระยะทาง

ระดบัความสูงสูงสุดในการบนิจาํกดัระดบัความสูงในการบนิของโดรนในขณะทีร่ะยะทางของการบนิสูงสุดจะจาํกดัรศัมกีารบนิรอบจดุขึน้บนิของโดรน สามารถตัง้ค่
าขดีจาํกดัเหล่าน้ีไดโ้ดยใช้แวน่ตาเพือ่การบินทีป่ลอดภัยมากขึน้

จุดุขึ้้� นบินิไม่ไ่ด้ร้ับัการอััปเดตด้ว้ยตนเองในระหว่า่งการบิิน

ระดบัความสูงที่สูงที่สุด

รศัมีที่ไกลที่สุด

จุดขึน้บิน

ความสูงของโดรนเมื่อเปิดเครือ่ง
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สัญญาณ GNSS ที่แรง

ข้อ้จํํากัดั แว่น่ตา

ระดับัความสููงที่่�สูงที่่�สุด ระดับัความสููงของโดรนไม่ส่ามารถเกินิจากค่า่ที่่�ตั้้� งในแว่น่ตา
ข้อ้ความแจ้ง้เตือืน: 
การบินิถึงึระดับัความสููงสููงสุุด

รัศัมีทีี่่�ไกลที่่�สุด
ระยะทางเส้้นตรงจากโดรนไปยังัจุุดขึ้้� นบินิไม่ส่ามารถเกินิระยะทางการบิินสููงสุุดที่่�ตั้้� งไว้ใ้น

แว่น่ตา

ข้อ้ความแจ้ง้เตือืน: 
ถึงึระยะทางสููงสุุดของการบินิ

สัญญาณ GNSS อ่อน

ขอ้จาํกดั แวน่ตา

ระดบัความสูงท่ีสูงทีสุ่ด

ความสูงถกูจาํกดัอยูท่ี ่50 เมตรจากจดุขึน้บนิหากแสงสวา่งเพยีงพอ

ความสูงถกูจาํกดัไวท่ี้ 3 เมตรเหนือพืน้ดนิ หากแสงไมเ่พยีงพอและระบบเซนเซอรอ์นิฟราเร

ดกาํลงัทาํงาน

ความสูงถกูจาํกดัอยูท่ี ่50 เมตรจากจดุขึน้บนิ หากแสงไมเ่พยีงพอและระบบเซนเซอรอ์นิฟร

าเรดไมท่าํงาน

ขอ้ความแจง้เตอืน: 
การบินถงึระดบัความสูงสูงสุด

รศัมทีีไ่กลท่ีสุด ไมม่ขีดีจำ�กดั

	 เม ื ่อเปิ ดเคร ื ่องโดรน จะไม ่ม ีการจ ำ�ก ัดระด ับความสูง หากสัญญาณ GNSS อ ่อนระหว ่างบ ิน ตราบใดที ่ส ัญญาณ GNSS 
ทีแ่สดงเป็นสีขาวหรอืสีเหลอืง

	 ถ้าโดรนถงึหน่ึงในขดีจำ�กดัทีก่ำ�หนดไว ้ผูใ้ช้จะยงัควบคมุโดรนได ้แตจ่ะไมส่ามารถบินใหไ้กลออกไปได ้ถา้โดรนบนิออกไปนอกขอบเขตไกลทีสุ่ด มั

นจะบนิกลบัเขา้มาอยูภ่ายในขอบเขตโดยอัตโนมตั ิเมือ่สัญญาณ GNSS แรง

	 เพือ่ความปลอดภยั อยา่บนิใกลส้นามบิน ทางดว่น สถานีรถไฟ รางรถไฟ เขตเมอืงหรอืพืน้ทีเ่ส่ียงอ่ืน ๆ บนิโดรนใหอ้ยูเ่ฉพาะในแนวสายตาทีค่ณุม

องเห็นเทา่น้ัน

GEO Zone
ระบบ GEO ของ DJI กาํหนดตาํแหน่งการบนิทีป่ลอดภยั ใหร้ะดบัความเสีย่งและประกาศดา้นความปลอดภยัสําหรบัการบนิแตล่ะเทีย่ว และใหข้อ้มลูเกีย่วกั

บน่านฟ้าทีจ่าํกดั พืน้ทีห่า้มบนิทัง้หมดเรยีกวา่ GEO Zones ซึง่จะถกูแบง่เพิม่เตมิออกเป็นเขตจำ�กดัการบนิ เขตขออนุญาต เขตเตอืน เขตการเตอืนขัน้สูง 
และเขตจาํกดัความสูง ผูใ้ชส้ามารถดขูอ้มลูดงักลา่วแบบเรยีลไทมใ์น DJI Fly GEO Zones เป็นพืน้ทีก่ารบนิเฉพาะทีร่วมถงึแตไ่มจ่าํกดัเฉพาะสนาม

บนิ สถานทีจ่ดังานขนาดใหญ ่สถานทีท่ีม่เีหตฉุุกเฉินสาธารณะเกดิขึน้ (เชน่ ไฟป่า) โรงไฟฟ้านิวเคลยีร ์ เรอืนจาํ สถานทีร่าชการ และสถานทีท่างการทหาร 
ตามคา่เริม่ตน้ ระบบ GEO จะจาํกดัการบนิขึน้หรอืการบนิเขา้ภายในโซนทีอ่าจทาํใหเ้กดิขอ้กงัวลดา้นความปลอดภยัหรอืการรกัษาความปลอดภยั แผนท่ี GEO 
Zone ทีม่ขีอ้มลูทีค่รอบคลมุเกีย่วกบั GEO Zones ทัว่โลกมีในเวบ็ไซตท์างการของ DJI: https://www.dji.com/flysafe/geo-map

รายการตรวจสอบก่อนขึน้บิน

1.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่แบตเตอรีแ่วน่ตา อปุกรณ์รโีมทคอนโทรล แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะ และโทรศัพทเ์คลือ่นทีต่อ้งชารจ์มาอยา่งเต็มทีแ่ลว้

2.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ตดิตัง้ใบพดัอยา่งถกูตอ้งและแน่นหนา

3.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะและแบตเตอรีแ่วน่ตาเช่ือมตอ่อย่างถกูตอ้งและปลอดภัย

4.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ฝาครอบพอรต์ USB-C และช่องเสียบการด์ microSD ปิดผนึกไวอ้ยา่งถกูตอ้งและแน่นหนา

5.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่กมิบอลและกลอ้งทำ�งานปกติ

6.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไมม่อีะไรกดีขวางมอเตอรแ์ละมอเตอรท์ำ�งานปกติ

7.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่แวน่ตาทำ�งานไดต้ามปกตแิละแสดงการส่งวดิโีอ

8.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ถอดตวัครอบกมิบอลออกแลว้ และเลนส์กลอ้งและเซนเซอรส์ะอาด

9.	 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เสาอากาศของแวน่ตาไดร้บัการตดิตัง้อยา่งแน่นหนาและเสาอากาศของรโีมทคอนโทรลยกขึน้แลว้
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10.	ใช้เฉพาะอะไหลแ่ทข้อง DJI หรอือะไหลท่ีไ่ดร้บัการรบัรองจาก DJI เทา่น้ัน อะไหลท่ีไ่มไ่ดร้บัการรบัรองอาจทาํใหร้ะบบทํางานผิดปกตแิละกระทบตอ่ความป

ลอดภยัในการบนิ

ติดเครือ่ง/ดับเครือ่งมอเตอร์
ตัวควบคุมการเคล่ือนไหวของ DJI

หรอื

ปุ่มล็อก

กดปุ่มล็อกสองครัง้เพือ่สตารท์มอเตอรข์องโดรน

กดปุ่มล็อกคา้งไวเ้พือ่ทำ�ใหโ้ดรนบนิขึน้โดยอตัโนมตั ิบนิขึน้ไปประมาณ 1.2 ม. แลว้บนิอยูก่บัที่

กดปุ่มล็อกคา้งไวใ้นขณะทีโ่ดรนบนิอยูก่บัท่ี เพือ่ใหโ้ดรนลงจอดโดยอตัโนมตั ิแลว้หยุดมอเตอร์

รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2
การตดิเครือ่งมอเตอร์

โหมด Normal/Sport:
CSC ใช้เพ่ือสตารท์มอเตอร ์ลากกา้นควบคมุทัง้สองอนัลงไปทีม่มุดา้นใน หรอืปัดออกไปทีม่มุดา้นนอก เพือ่ตดิเครือ่งมอเตอร ์เมือ่มอเตอรเ์ริม่หมนุแลว้ ปลอ่ยกา้

นควบคมุทัง้สองอนัพรอ้มกัน
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โหมด Manual:
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่กา้นควบคมุอยูใ่นตำ�แหน่งต่ำ�สุดและกดปุ่มเริม่/หยดุสองครัง้เพ่ือสตารท์มอเตอร์

+

ก้านควบคมุ:

ดบัเครือ่งมอเตอร์

โหมด Normal/Sport:
สามารถหยดุมอเตอรไ์ดส้องวธิ:ี
วธิทีี ่1: เมือ่โดรนลงจอดแลว้ ใหก้ดคนัโยกควบคมุลงและคา้งไว ้มอเตอรจ์ะหยดุหลงัจากน้ันสามวนิาที

วธิทีี ่2: เมือ่โดรนลงจอดแลว้ ใหก้ดคนัโยกควบคมุลงและดำ�เนินการ CSC แบบเดยีวกบัท่ีใช้ในการสตารท์มอเตอร ์ปลอ่ยคนัโยกทัง้สองทนัทีทีม่อเตอรด์บั

วธิีที่ 1 วธิีที่ 2

หรอื

โหมด Manual:
เมือ่โดรนลงจอดกดปุ่มเริม่/หยดุสองครัง้ เพือ่หยดุมอเตอร์

ดับเครือ่งมอเตอรร์ะหวา่งบิน

เม่ือใช้โหมด Normal หรอื Sport จะสามารถหยุดมอเตอรไ์ดโ้ดยการกดปุ่มล็อกสองครัง้บนตวัควบคมุการเคล่ือนไหวเท่าน้ัน หรอืใช้คำ�ส่ัง CSC บนรโีมทคอน

โทรลระหวา่งการบนิในสถานการณ์ฉุกเฉิน เช่น หากมอเตอรโ์ดรนหยุดกลางคนั โดรนเกดิการชน โดรนหมนุกลางอากาศ ควบคมุโดรนไมไ่ด ้หรอืโดรนกำ�ลงัจะบิ

นขึน้หรอืลงอยา่งรวดเรว็ การตัง้คา่เริม่ตน้สามารถเปลีย่นแปลงไดท้ีแ่วน่ตา 
เมือ่ใช้โหมด Manual กดปุ่มเริม่/หยดุบนรโีมทคอนโทรลสองครัง้เพ่ือหยดุมอเตอรไ์ดต้ลอดเวลา

	 การดบัเครือ่งมอเตอรร์ะหวา่งบนิอาจทำ�ใหโ้ดรนตกได้
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ทดสอบการบิน

ขัน้ตอนขึน้บิน/ลงจอด
1.	 วางโดรนไวใ้นพืน้ทีโ่ลง่และราบเรยีบโดยท่ีดา้นทา้ยของโดรนชีม้าทางคณุ

2.	 เปิดเครือ่งแวน่ตา อปุกรณ์รโีมทคอนโทรล และโดรน

3.	 รอจนกวา่ตวัแสดงสถานะโดรนกะพรบิสีเขยีวช้า ๆ เพือ่บง่ชีว้า่มกีารบนัทกึจดุขึน้บนิไวเ้รยีบรอ้ยแลว้และใส่แวน่ตา

4.	 ตดิเครือ่งมอเตอร์

5.	 สำ�หรบัตวัควบคมุการเคลือ่นไหวของ DJI กดปุ่มล็อกคา้งไวเ้พือ่ทำ�ใหโ้ดรนบนิขึน้โดยอตัโนมตั ิบนิขึน้ไปประมาณ 1.2 ม. แลว้บนิอยูก่บัที่

	 สําหรบัรโีมทคอนโทรล DJI FPV V2 ใหค้อ่ยๆ ดงึกา้นควบคมุขึน้เพือ่ออกตวั

6.	 สำ�หรบัตวัควบคมุการเคลือ่นไหวของ DJI กดปุ่มล็อกคา้งไวใ้นขณะทีโ่ดรนบนิอยูก่บัท่ี เพือ่ใหโ้ดรนลงจอดโดยอตัโนมตั ิแลว้หยดุมอเตอร์

	 สําหรบัรโีมทคอนโทรล DJI FPV V2 ใหด้งึกา้นควบคมุลงเพือ่นำ�โดรนลงจอด ดบัเครือ่งหลงัจากลงจอด

7.	 ปิดโดรน แวน่ตาและปิดอปุกรณ์รโีมทคอนโทรล

วดีิโอแนะนำ�การใช้งานและเคล็ดลับ

1.	 รายการตรวจสอบก่อนขึน้บินออกแบบมาเพ่ือช่วยให้คณุบินไดอ้ย่างปลอดภัยและเพ่ือถ่ายวดิโีอระหวา่งบิน ตรวจสอบรายการตรวจสอบก่อนขึน้บินให้ครบทุกข้อ

ก่อนการบนิทกุครัง้

2.	 เลอืกโหมดการใช้งานกมิบอลท่ีตอ้งการ

3.	 ขอแนะนำ�ใหถ้า่ยภาพหรอืบันทกึวดิโีอเมือ่บนิในโหมด Normal
4.	 หา้มบินในสภาพอากาศทีเ่ลวรา้ย เช่น ในวนัท่ีฝนตกหรอืวนัทีม่ลีมแรง

5.	 เลอืกการตัง้คา่กลอ้งทีเ่หมาะกบัความตอ้งการของคณุทีสุ่ด

6.	 ทำ�การทดสอบการบินเพือ่สรา้งเส้นทางการบนิ และเพือ่ดสูภาพแวดลอ้มกอ่นบนิจรงิ

7.	 กดคนัโยกควบคมุลงเบา ๆ เพือ่ใหก้ารเคลือ่นทีข่องโดรนเป็นไปอยา่งราบรืน่และมีเสถยีรภาพ

8.	 เมือ่ใช้โหมด Manual ใหบ้นิในสภาพแวดล้อมทีเ่ปิดกวา้งและมปีระชากรเบาบางเพือ่ความปลอดภยัในการบนิ

ส่ิงสำ�คญัคอืตอ้งเขา้ใจแนวทางการบนิขัน้พืน้ฐาน เพือ่ความปลอดภยัของทัง้ตวัคณุเองและคนรอบขา้ง

ตอ้งอ่านคำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัย
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การบำ�รงุรกัษา

โดรน

ปฏบิตัติามขัน้ตอนดา้นลา่งเพือ่เปลีย่นส่วนประกอบโดรน เช่น ฝาครอบใบพัด หรอืโครงดา้นบน

	 ขอแนะนําใหถ้อดใบพดัและแบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะออกกอ่นเปลีย่นฝาครอบใบพัดและโครงดา้นบน

ฝาครอบใบพัด

การถอด

1.	 พลกิโดรนกลบัดา้น ถอดสกรสูองตวัตามทีแ่สดงในภาพดา้นลา่ง จากน้ันคอ่ย ๆ ถอดโมดลูการมองเห็นและถอดขัว้ตอ่ FPC หา้มขยายสายเคเบลิมากเกนิไปเ

พือ่หลีกเล่ียงความเสียหายทีแ่กใ้หก้ลบัมาเหมอืนเดมิไมไ่ด้

1
2

2.	 ถอดสกรส่ีูตวับนขาตัง้ลงจอด จากน้ันถอดฝาครอบเสาอากาศออก แกะสตกิเกอรเ์พือ่ถอดแผงเสาอากาศ จากน้ันถอดสายเสาอากาศตามรอ่งสายเคเบิล
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3.	 ถอดสกรส่ีูตวัทีด่า้นลา่งของโดรนและสกรสูองตวัทีด่า้นบน จากน้ันคอ่ย ๆ หมนุไปทางซา้ยและขวาเพือ่ถอดฝาครอบใบพดั ระวงัอยา่ดงึฝาครอบใบพดัออกแรง 

ๆ เพ่ือหลีกเล่ียงความเสียหายของสายเคเบิล
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2
1

การตดิตัง้

1.	 ยดึสายเคเบลิเสาอากาศในช่องเคเบลิทีด่า้นขา้งของโมดลูตรงกลางเพือ่หลกีเลีย่งความเสียหายของสายเคเบิล
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2.	 เตรยีมฝาครอบใบพัดใหม่และสอดแผงเสาอากาศทัง้สองผ่านรตูรงกลางฝาครอบใบพัด ปรบัฝาครอบใบพัดเพื่อให้รอ่งส่ีเหลี่ยมที่ด้านหลังตรงกับพอรต์แบ

ตเตอรี่

3.	 ขณะตดิตัง้ ใหค้อ่ย ๆ เอยีงและกดดา้นขา้งดว้ยพอรต์ USB-C และฝาครอบชอ่งเสียบการด์ microSD กอ่น ระวงัอยา่ใหไ้ปตดิสายเสาอากาศทีด่า้นขา้งน้ี 

แล้วคอ่ย ๆ หมนุฝาครอบใบพดัไปทางซ้ายและขวาเพือ่ยดึอีกดา้นหน่ึงใหแ้น่น

พอรต์ USB-C 

และฝาครอบช่องเสียบการด์ microSD
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4.	 ตรวจสอบเครือ่งหมาย L และ R บนแผงเสาอากาศและดา้นในของฝาครอบใบพัด และตดิตัง้แผงเสาอากาศบนขาตัง้ลงจอด เอยีงแผงเสาอากาศเพือ่ใหพ้อดกีั

บช่องทีด่า้นในของขาตัง้ลงจอด จากน้ันจดัสายเสาอากาศเพ่ือยดึเข้ากบัรอ่งสายเคเบลิ

R

L
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1

2

5.	 ขนัสกร ูM2×4.3 สองตวัและสกร ูM1.6×5 สองตวัทีด่า้นลา่งของโดรนใหแ้น่น แลว้ขนัสกร ูM2×4.3 สองตวัทีด่า้นบน (โปรดทราบวา่สกร ูM1.6×5 

สองตวัทีด่า้นหลงัของดา้นล่างจะคอ่นขา้งยาวกวา่)
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6.	 สอดปลายฝาครอบเสาอากาศเขา้ไปในขาตัง้ลงจอด กดฝาครอบเสาอากาศเพือ่ยดึฝาครอบใบพดั จากน้ันขนัสกร ูM2×4.3 ส่ีตวัใหแ้น่น ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่

ตดิตัง้เสาอากาศและฝาครอบเสาอากาศทัง้สองดา้นอยา่งแน่นหนา

21

M2×4.3

21
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7.	 ตรวจสอบรปูทรงของโมดลูการมองเห็นและตาํแหน่งของช่องเปิดตรงกลางของฝาครอบใบพัด จากน้ันเช่ือมตอ่สายเคเบิล FPC เข้ากับโมดลูการมองเห็น

อย่างถูกตอ้ง หลังจากตรวจสอบให้แน่ใจวา่ไดใ้ส่สาย FPC เข้าไปในฝาครอบใบพัดจนสุดแล้ว ให้ขันสกร ูM2×6.3 สองตวัให้แน่นเพื่อทําการตดิตัง้ให้เส

รจ็สมบูรณ์

1

2

21

M2×6.31

2

	 กอ่นบนิ ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ฝาครอบพอรต์ USB-C และช่องเสียบการด์ microSD ปิดผนึกอยา่งถกูตอ้งและแน่นหนา เพือ่หลกีเล่ียงการรบก

วนการทำ�งานของใบพดั
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โครงด้านบน

การถอด

1.	 ถอดสกรสูองตวัทีท่ัง้สองดา้นของโครงดา้นบนออก

2.	 พลกิโดรนกลบัดา้น ถอดสกรหูกตวัตามภาพดา้นลา่ง จากน้ันถอดโครงดา้นบนออก ถอดโครงดา้นบนออกอยา่งนุ่มนวลเพือ่หลกีเลีย่งความเสียหายตอ่โมดลู 

GNSS ดา้นบน

การตดิตัง้

1.	 เตรยีมโครงดา้นบนอนัใหม่และตดิตัง้ไวท้ีด่า้นบนของโดรน ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดจ้ดัตาํแหน่งรใูหต้รงกนั และกมิบอลและสายกลอ้งอยูใ่นรอ่งเพือ่หลกีเลีย่งค

วามเสียหาย

3

1

2
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M2×4.3

M2×4.3

M1.6×5

2.	 ปรบัตาํแหน่งของโมดลู GNSS เพ่ือใหร้สูกรขูองโมดลูอยูใ่นแนวเดยีวกบัรสูกรทูัง้สองดา้นของเฟรมดา้นบน จากน้ันขนัสกร ูM2×4.3 สองตวัใหแ้น่น

3.	 ขนัสกร ูM1.6×5 หกตวัทีด่า้นลา่งใหแ้น่นเพือ่ใหก้ารตดิตัง้เสรจ็สมบรูณ์
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แวน่ตา

DJI Goggles 2
การเปลีย่นเสาอากาศ

หากเสาอากาศเสียหาย คณุสามารถตดิตอ่ฝ่ายหลงัการขาย DJI เพือ่ซือ้เสาอากาศใหมม่าเปลีย่น

ในการถอดเสาอากาศ ใหจ้บัทีด่า้นลา่งของเสาอากาศแลว้ดงึขึน้ดา้นบน

ในขณะทีต่ดิตัง้ ใหแ้ยกเสาอากาศดา้นซ้ายและขวาออก และตรวจสอบวา่เสาอากาศอยูใ่นแนวเดยีวกบัพอรต์อยา่งถกูตอ้ง

การเปลีย่นโฟมบุ

1.	 จบัส่วนลา่งของโฟมบไุว ้แลว้คอ่ย ๆ ดงึออกตามทีแ่สดงดา้นลา่ง
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2.	จัดัตำำ�แหน่่งคอลัมัน์์ของโฟมบุใุหม่ใ่ห้ต้รงกับัรูบูนแว่น่ตา ติดิตั้้� งแล้ว้กดที่่�ด้า้นซ้้ายและขวา หลังัจากได้ย้ินิเสีียง "คลิกิ" ให้ต้รวจดูวู่า่ไม่มี่ีช่่องว่า่งระหว่า่งโฟมบุแุ

ละแว่น่ตา

การทำ�ความสะอาดและบำ�รงุรกัษาเลนส์

ใช้ผา้นุ่ม แหง้ และสะอาดเช็ดเป็นวงกลมจากตรงกลางถงึขอบดา้นนอกของเลนส์แตล่ะอนั

เมือ่ไมไ่ดใ้ช้งานแวน่ตา ใหต้ดิแผน่ป้องกนัหน้าจอกลบัเข้าไปเพือ่ป้องกันเลนส์

	 ตรวจสอบวา่ไดถ้อดแวน่ตาออกจากเตา้รบัไฟฟ้ากอ่นทำ�ความสะอาดและตรวจสอบวา่ไมม่สีายเคเบลิเช่ือมตอ่อยู่

	 หา้มทำ�ความสะอาดเลนส์ดว้ยแอลกอฮอล์

	 เลนส์มคีวามบอบบาง ทำ�ความสะอาดเบา ๆ อยา่ทำ�ใหม้รีอยขดีขว่นเพราะจะส่งผลตอ่คณุภาพการรบัชม

	 เก็บแวน่ตาไวใ้นหอ้งทีอ่ณุหภมูหิอ้งปกตแิละไมม่คีวามชืน้ เพือ่หลกีเลีย่งความเสียหายตอ่เลนส์และชิน้ส่วนประกอบออปตคิอลอืน่ ๆ อนัเกดิจากอุ

ณหภมิูสูงและสภาพแวดลอ้มท่ีชืน้

	 อยา่ให้เลนส์โดนแสงแดดโดยตรงเพือ่ป้องกันไมใ่หห้น้าจอเสียหาย

	 อยา่ดงึดา้นขา้งเมือ่ถอดแผ่นโฟมออก ไม่เช่นน้ันแผน่โฟมอาจเสียหายได้
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แว่น่ตา DJI FPV Goggles V2
การทำำ�ความสะอาด
ตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่ได้ถ้อดแว่น่ตาออกจากที่่�ชาร์จ์ก่อ่นทำำ�ความสะอาดและตรวจสอบให้แ้น่่ใจว่า่ไม่ม่ีสีายเคเบิลิเชื่่�อมต่อ่อยู่่�

ทำำ�ความสะอาดพื้้� นผิวิของแว่น่ตาด้ว้ยผ้า้นุ่่�มแห้้งสะอาด ในการทำำ�ความสะอาดโฟมบุ ุให้ชุ้บุผ้า้ด้ว้ยน้ำำ ��สะอาดแล้้วเช็็ดโฟมบุุ

การเปลี่่�ยนโฟมบุุ
โฟมบุตุิดิอยู่่�กับัแว่น่ตาด้ว้ยแถบตีนีตุ๊๊�กแก เมื่่�อเปลี่่�ยนโฟมบุ ุ ให้ค้่อ่ย ๆ ลอกจากด้า้นซ้้ายหรือืด้า้นขวา จัดัแนวโฟมใหม่ใ่ห้ต้รงกับัแว่น่ตาและกดโฟมลงเพื่่�อให้ต้ิดิ

แน่่น

การบำำ�รุงุรักัษาเลนส์์
ใช้้ผ้า้สะอาดเช็็ดเลนส์์เบา ๆ

1.	ชุบุผ้า้ทำำ�ความสะอาดด้ว้ยแอลกอฮอล์ห์รือืน้ำำ ��ยาเช็็ดเลนส์์

2.	เช็็ดเป็็นวงกลมจากตรงกลางไปยัังขอบด้า้นนอกของเลนส์์

	 หา้มใช้แอลกอฮอลเ์พือ่ทำ�ความสะอาดโฟมบุ

	 เลนส์มคีวามบอบบาง ทำ�ความสะอาดเบา ๆ อยา่ทำ�ใหม้รีอยขดีขว่นเพราะจะส่งผลตอ่คณุภาพการรบัชม

	 เก็บแวน่ตาไวใ้นห้องทีอ่ณุหภูมหิอ้งปกตแิละไมม่คีวามชืน้ เพือ่หลกีเลีย่งความเสียหายตอ่เลนส์อนัเกดิจากอณุหภมูสูิงและสภาพแวดลอ้มท่ีชืน้
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ภาคผนวก

ข้อมูลจำ�เพาะ

DJI Avata
โดรน

รุน่ QF2W4K  
น้ําหนักเมือ่ขึน้บนิ ประมาณ 410 กรมั

ขนาด (ยาว×กวา้ง×สูง) 180×80×80 มม.
ระยะทางแนวทแยง 120 มม.
ความเรว็เพิม่ขึน้สูงสุด 6 เมตร/วนิาท ี(โหมด Normal/Sport)
ความเรว็ลดลงสูงสุด 6 เมตร/วนิาท ี(โหมด Normal/Sport)

ความเรว็แนวราบสูงสุด 
(ใกล้เคยีงกบัระดบัน้ําทะเล ไมม่ลีม)

8 เมตร/วนิาท ี(โหมด Normal)
14 เมตร/วนิาท ี(โหมด Sport)
27 เมตร/วนิาท ี(โหมด Manual)

ใช้งานไดสู้งสุดทีเ่หนือระดบัน้ําทะเล 5000 เมตร

เวลาบินอยูกั่บทีสู่งสุด ประมาณ 18 นาที

ระยะทางบนิไดไ้กลทีสุ่ด 11.6 กโิลเมตร

การตา้นความเรว็ลมสูงสุด 10.7 เมตร/วนิาที

อณุหภูมใินการทำ�งาน -10° ถงึ 40°C (14° ถงึ 104°F)
GNSS GPS + Galileo + BeiDou

ระยะความแมน่ยำ�ในการบนิอยูก่บัที่
แนวดิง่: ±0.1 ม. (ใช้ระบบตรวจจับ Vision Positioning), ±0.5 ม. (ใช้ GNSS Positioning) 
แนวราบ: ±0.3 ม. (ใช้ระบบตรวจจับ Vision Positioning), ±1.5 ม. (ใช้ GNSS Positioning) 

เสาอากาศ เสาอากาศคู,่ 2T2R
ทีเ่ก็บข้อมลูภายใน 20 GB

แวน่ตา DJI ทีร่องรบั

DJI Goggles 2
แวน่ตา DJI FPV Goggles V2
DJI Goggles Integra

อปุกรณ์รโีมทคอนโทรลของ DJI ทีร่องรบั

รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2 
ตวัควบคมุการเคลือ่นไหวของ DJI 
DJI RC Motion 2

การส่งขอ้มลู

ความถีใ่นการทำ�งาน
2.400-2.4835 GHz (Rx)
5.725-5.850 GHz (Tx/Rx)

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
แบนดว์ดิทก์ารส่ือสาร สูงสุด 40 MHz

โหมด Live View และความหน่วง

พรอ้ม DJI Goggles 2 
1080p/100fps: ความหน่วงของการส่งขอ้มูลทีต่่ำ�ทีสุ่ดคอื 30 มลิลวินิาที

1080p/60fps: ความหน่วงของการส่งขอ้มูลทีต่่ำ�ทีสุ่ดคอื 40 มลิลวินิาที

พรอ้มแวน่ตา DJI FPV Goggles V2 
810p/120fps: ความหน่วงของการส่งขอ้มูลทีต่่ำ�ทีสุ่ดน้ันต่ำ�กวา่ 28 มลิลวินิาที

810p/60fps: ความหน่วงของการส่งขอ้มูลทีต่่ำ�ทีสุ่ดน้ันต่ำ�กวา่ 40 มลิลวินิาที

อตัราบติของวดิโีอสูงสุด 50 Mbps
ระยะการส่งสัญญาณสูงสุด 10 กโิลเมตร (FCC), 2 กโิลเมตร (CE), 6 กโิลเมตร (SRRC)
การส่งสัญญาณเสียง ไม่
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กิมบอล

ขอบเขตทางเทคนิค มมุเอยีง: -95° ถงึ +75°
ช่วงระยะการหมนุทีค่วบคมุได้ มมุเอยีง: -80° ถงึ +65°
กันส่ัน แกนเดีย่ว (เอยีง)
ความเรว็ในการควบคมุสูงสุด 60°/วนิาที

ขอบเขตการส่ันสะเทือนเชิงมมุ ±0.01° (โหมด Normal)
แกน Roll อเิล็กทรอนิกส์ ไมร่องรบัการแกไ้ขไลฟ์ววิ, รองรบัการแกไ้ขวดิโีอ

ระบบรบัรูส่ิ้งกดีขวาง

ระบบการมองเห็นดา้นลา่ง

ช่วงระยะการวดัของเซนเซอรอ์นิฟราเรด: 10 เมตร

ขอบเขตการประเมินอยา่งแม่นยำ�: 0.5-10 เมตร

ช่วงระยะการวดัทีม่ปีระสิทธภิาพ: 0.5-20 เมตร

สภาพแวดล้อมในการใช้งาน
พืน้ผวิไมส่ะทอ้นแสง ซ่ึงสังเกตไดว้า่มกีารสะทอ้นแสง >20%
แสงเพียงพอที ่lux >15

กล้อง

เซ็นเซอรภ์าพ 1/1.7” CMOS, Effective Pixels: 48 MP

เลนส์

FOV: 155°
ความยาวโฟกสัเทียบเทา่: 12.7 มม

ความยาวโฟกสัจรงิ: 2.34 มม

รรูบัแสง: f/2.8
โหมดโฟกสั: โฟกสัคงที่

ระยะโฟกสั: 0.6 เมตรถงึระยะอนันต์

ระยะ ISO
100-6400 (อตัโนมัต)ิ
100-25600 (แมนวล)

สปีดชัตเตอร์
1/8000-1/50 วนิาท ี(ภาพถา่ย)
1/8000-1/50 วนิาท ี(วดิโีอ)

โหมดถ่ายภาพน่ิง ถา่ยภาพเดยีว

ขนาดสูงสุดของภาพถา่ย 4000×3000
ฟอรแ์มตภาพถ่าย JPEG

ความละเอยีดวดิโีอ

4K@30/50/60fps
2.7K@30/50/60/100/120fps
1080p@30/50/60/100/120fps

รปูแบบวดิโีอ MP4
อตัราบติของวดิโีอสูงสุด 150 Mbps
โปรไฟล์สี มาตรฐาน D-Cinelike
RockSteady EIS รองรบั (ปิด, RockSteady, HorizonSteady)
การแก้ไขความผดิเพีย้น รองรบั (มาตรฐาน, มมุกวา้ง, มมุกวา้งพเิศษ)

ไฟล์ท่ีสนับสนุน
exFAT (แนะนำ�)
FAT32

แบตเตอรีโ่ดรนอจัฉรยิะ

ความจุ 2420 mAh
แรงดนัไฟมาตรฐาน 14.76 V
ชารจ์ไฟเต็มที่ 17 V
ชนิดของแบตเตอรี่ Li-ion
ระบบสารเคมี LiNiMnCoO2
พลงังาน 35.71 Wh@0.5C
อตัราการคายประจุ 7C (ทัว่ไป)
น้ําหนัก ประมาณ 162 กรมั

อณุหภูมขิณะชารจ์ 5° ถงึ 40°C (41° ถงึ 104°F)
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การด์ SD
รองรบัการด์ microSD การด์ microSD, UHS-I Speed Grade 3

การด์ microSD ทีแ่นะนำ�

SanDisk Extreme 32GB U3 V30 A1 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 32GB U3 V30 A1 microSDXC
Kingston Canvas Go!Plus 64GB U3 V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB U3 V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB U3 V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB U3 V90 A1 microSDXC
Samsung PRO Plus 256GB V30 U3 V30 A2 microSDXC

	 DJI Avata ระบายความรอ้นโดยใช้การไหลของอากาศจากใบพดัเพือ่ป้องกันไมใ่หเ้ครือ่งรอ้นเกนิไป เมือ่โดรนอยูใ่นโหมดสแตนดบ์ายเป็นเวลาน

าน อณุหภูมเิครือ่งอาจสูงขึน้ ในสถานการณ์เช่นน้ี ระบบควบคมุอณุหภมูใินตวัสามารถตรวจจบัอณุหภูมปิัจจบุนัและจะปิดเครือ่งโดยอตัโนมตัเิพ่ือ

ป้องกันไมใ่หม้คีวามรอ้นสูงเกนิไป ระยะเวลาสแตนดบ์ายโดยท่ัวไปของโดรนในขณะทีเ่ครือ่งอยูน่ิ่งมดีงัน้ี หากเกนิเวลาน้ี โดรนอาจปิดโดยอัตโนมตัิ

เพือ่ป้องกันความรอ้นสูงเกนิไป (ทดสอบในสภาพแวดลอ้มภายในอาคารทีม่อีณุหภมูแิวดลอ้ม 25°C)
a.	 เมือ่อยูใ่นโหมดสแตนดบ์ายบนพืน้ดนิ: ประมาณ 21 นาที

b.	 เม่ืออัปเดตเฟิรม์แวร:์ ประมาณ 18 นาที (โปรดอปัเดตภายใน 10 นาทีหลังจากเปิดเครือ่ง มฉิะน้ันการอัปเดตอาจล้มเหลวเน่ืองจากมีความร้

อนสูงเกนิไป)
c.	 เมือ่เช่ือมตอ่กบัคอมพวิเตอรโ์ดยใช้พอรต์ USB-C โดรนจะไมร่อ้นจนเกนิไปและสามารถใช้งานไดน้านขึน้

	 ขอ้มลูจำ�เพาะเหลา่น้ีพจิารณาจากการทดสอบทีด่ำ�เนินการกบัเฟิรม์แวรล์า่สุด การอปัเดตเฟิรม์แวรส์ามารถปรบัปรงุประสิทธภิาพได ้ขอแนะนำ�เป็น

อยา่งยิง่ใหท้ำ�การอัปเดตเฟิรม์แวรล์า่สุด
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DJI Goggles 2
แวน่ตา

รุน่  RCDS18 
น้ําหนัก ประมาณ 290 ก. (รวมแถบคาดศีรษะ)

ขนาด
167.4×103.9×81.31 มม. (พบัเสาอากาศ)
196.69×103.9×104.61 มม. (กางเสาอากาศ)

ขนาดหน้าจอ (หน้าจอเดยีว) 0.49 น้ิว

ความละเอยีด (หน้าจอเดยีว) 1920×1080
อตัราการรเีฟรชหน้าจอ สูงสุด 100 Hz 
FOV 51°
ช่วงระยะ IPD 56-72 มม.
ช่วงระยะไดออปเตอร์ +2.0 D ถงึ -8.0 D
การส่งขอ้มลู

ความถีใ่นการทำ�งาน 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC/KC)
5.8 GHz: <30 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE/KC)

Wi-Fi
โปรโตคอล Wi-Fi 802.11b/a/g/n/ac

ความถีใ่นการทำ�งาน

2.400-2.4835 GHz 
5.150-5.250 GHz (สำ�หรบัใช้ในรม่เทา่น้ัน) 
5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: <20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC/KC)
5.1 GHz: <20 dBm (FCC/CE/MIC/KC)
5.8 GHz: <20 dBm (FCC/SRRC/KC), <14 dBm (CE)

บลทูธู

โปรโตคอล บลทูธู 5.2
ความถีใ่นการทำ�งาน 2.400-2.4835 GHz
กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP) <8 dBm
อตัราบติของวดิโีอสูงสุด 50 Mbps
รปูแบบการบนัทึกวดิโีอทีร่องรบั MOV

รปูแบบการเลน่วดิโีอทีร่องรบั
MP4, MOV
(รปูแบบวดิโีอ: H.264, H.265, รปูแบบเสียง: ACC, PCM)

สตรมีแบบไรส้ายผา่น Wi-Fi DLNA
อณุหภูมใินการทำ�งาน -10° ถงึ 40°C (14° ถงึ 104°F)
กำ�ลังไฟเขา้ แบตเตอรีข่อง DJI Goggles 2
รองรบัการด์ microSD การด์ microSD, สูงสุด 256 GB
แบตเตอรีข่อง DJI Goggles 2
น้ําหนัก ประมาณ 122 กรมั

ขนาด 73.04×40.96×26 มม

ความจุ 1800 mAh
แรงดนัไฟ 7-9 V  1.5 A
ชนิดของแบตเตอรี่ Li-ion
ระบบสารเคมี LiNiMnCoO2
พลงังาน 18 Wh
อณุหภูมขิณะชารจ์ 0° ถงึ 45° C (32° ถงึ 113° F)
กำ�ลังไฟในการชารจ์สูงสุด 12.6 W (5 V  2 A / 9 V  1.4 A)
ระยะเวลาในการใช้งาน ประมาณ 2 ช่ัวโมง
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แวน่ตา DJI FPV Goggles V2

ตัวควบคุมการเคล่ือนไหวของ DJI

แวน่ตา

รุน่      FGDB28  
น้ําหนัก ประมาณ 420 กรมั (รวมแถบคาดศีรษะและเสาอากาศ)

ขนาด
184×122×110 มม. (ไมร่วมเสาอากาศ) 
202×126×110 มม. (รวมเสาอากาศ)

ขนาดหน้าจอ 2 น้ิว

ความละเอยีดหน้าจอ 
(หน้าจอเดยีว)

1440×810

อตัราการรเีฟรชหน้าจอ 144 Hz
FOV 30° - 54°; ขนาดรปูภาพ: 50-100%
ช่วงระยะ IPD 58-70 มม.
ความถีใ่นการทำ�งาน 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: ≤28.5 dBm (FCC), ≤20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: ≤31.5 dBm (FCC), ≤19 dBm (SRRC), ≤14 dBm (CE)

แบนดว์ดิทก์ารส่ือสาร สูงสุด 40 MHz
อตัราบติของวดิโีอสูงสุด 50 Mbps
รปูแบบการบนัทึกวดิโีอทีร่องรบั MOV (รปูแบบวดิโีอ: H.264)
รปูแบบการเลน่วดิโีอทีร่องรบั MP4, MOV, MKV (รปูแบบวดิโีอ: H.264; รปูแบบเสียง: AAC-LC, AAC-HE, AC-3, MP3)
อณุหภูมใินการทำ�งาน 0° ถงึ 40°C (32° ถงึ 104°F)
กำ�ลังไฟเขา้ แบตเตอรี ่DJI FPV Goggles
รองรบัการด์ microSD การด์ microSD, สูงสุด 256 GB
แบตเตอรี ่DJI FPV Goggles
น้ําหนัก ประมาณ 119 กรมั

ขนาด 73.04×40.96×26 มม

ความจุ 1800 mAh
แรงดนัไฟ สูงสุด 9 V
ชนิดของแบตเตอรี่ LiPo 2S
ระบบสารเคม ี    LiNiMnCoO2  
พลงังาน 18 Wh
อณุหภูมขิณะชารจ์ 0° ถงึ 45° C (32° ถงึ 113° F)
กำ�ลงัไฟในการชารจ์สูงสุด 10 W
ระยะเวลาในการใช้งาน ประมาณ 1 ช่ัวโมง 50 นาที

รุน่    FC7BMC  
น้ําหนัก ประมาณ 167 กรมั

ความถีใ่นการทำ�งาน 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลงัในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: ≤28.5 dBm (FCC), ≤20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: ≤31.5 dBm (FCC), ≤19 dBm (SRRC), ≤14 dBm (CE)

อณุหภูมใินการทำ�งาน -10° ถงึ 40°C (14° ถงึ 104°F)
ระยะเวลาในการใช้งาน ประมาณ 5 ช่ัวโมง
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รโีมทคอนโทรล DJI FPV 2

รุน่     FC7BGC  
น้ําหนัก ประมาณ 346 กรมั

ขนาด 190×140×51 มม

ความถีใ่นการทำ�งาน 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ (EIRP)
2.4 GHz: ≤28.5 dBm (FCC), ≤20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: ≤31.5 dBm (FCC), ≤19 dBm (SRRC), ≤14 dBm (CE)

อณุหภูมใินการทำ�งาน -10° ถงึ 40°C (14° ถงึ 104°F)
เวลาในการชารจ์ 2 ช่ัวโมง 30 นาที

ระยะเวลาในการใช้งาน ประมาณ 9 ช่ัวโมง
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อัปเดตเฟิรม์แวร์

ใช้้วิธิีกีารใดวิธิีกีารหนึ่่�งต่อ่ไปนี้้� เพื่่�ออัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์:์

1.	ใช้้แอป DJI Fly เพื่่�ออัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ส์ำำ�หรับัอุปุกรณ์์ทั้้� งชุดุ รวมถึงึโดรน แว่น่ตา และอุปุกรณ์์รีโีมทคอนโทรล

2.	ใช้้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) เพื่่�ออัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์ข์องอุปุกรณ์์ชิ้้� นเดียีว

การใช้้แอป DJI Fly
เปิิดเครื่่�องโดรน แว่น่ตา และอุปุกรณ์์รีโีมทคอนโทรล ตรวจสอบว่า่เชื่่�อมต่อ่อุปุกรณ์์ทั้้� งหมดแล้ว้ เชื่่�อมต่อ่พอร์ต์ USB-C ของแว่น่ตาไปยังัอุปุกรณ์์โทรศััพท์เ์คลื่่�อ

นที่่� เปิิดแอป DJI Fly และทำำ�ตามคำำ�แนะนำำ�เพื่่�ออัปัเดต ต้อ้งใช้้การเชื่่�อมต่อ่อินิเทอร์เ์น็็ต

การใช้้งาน DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)
1.	เปิิดอุปุกรณ์์และเชื่่�อมต่อ่กับัคอมพิวิเตอร์ด์้ว้ยสาย USB-C
2.	เปิิด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) แล้ว้ล็็อกอินิด้ว้ยบัญัชีี DJI
3.	เลือืกอุปุกรณ์์และคลิกิ “Firmware Update” ทางด้า้นซ้้ายมืือของหน้้าจอ

4.	เลือืกเวอร์ชั์ันเฟิิร์ม์แวร์์

5.	เฟิิร์ม์แวร์จ์ะถูกูดาวน์์โหลดและอัปัเดตโดยอััตโนมัตัิิ

6.	อุปุกรณ์์จะมีกีารรีสีตาร์ท์อัตัโนมัตัิหิลังัจากอัปัเดตเฟิิร์ม์แวร์เ์รียีบร้อ้ย

	 ตรวจสอบวา่ไดท้ำ�ตามขัน้ตอนทัง้หมดเพือ่อปัเดตเฟิรม์แวร ์มฉิะน้ัน การอปัเดตอาจลม้เหลว

	 การอปัเดตเฟิรม์แวรใ์ช้เวลาหลายนาท ีเมือ่อปัเดตเฟิรม์แวรเ์ป็นเรือ่งปกตทิีก่มิบอลจะไมท่ำ�งานและโดรนจะรบีตูใหม ่รอจนกวา่การอปัเดตจะเสรจ็

เรยีบรอ้ย

	 ตรวจสอบวา่คอมพิวเตอรเ์ช่ือมตอ่กบัอนิเทอรเ์น็ตแลว้ในระหวา่งทีอ่ปัเดต

	 ตรวจสอบวา่อปุกรณ์มพีลงังานเพยีงพอกอ่นอปัเดตเฟิรม์แวร์

	 อยา่ถอดปลัก๊สาย USB-C ระหวา่งการอปัเดต

	 หากมแีบตเตอรีเ่พิม่เตมิทีต่อ้งไดร้บัการอปัเดตหลงัจากการอปัเดตเสรจ็สมบรูณ์ ใหใ้ส่แบตเตอรีเ่ขา้ไปทีต่วัโดรนและเปิดเครือ่ง ขอ้ความแจง้จะปร

ากฏขึน้ทีแ่วน่ตาเพือ่อปัเดตแบตเตอรี ่ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปัเดตแบตเตอรีเ่ต็มท่ีแลว้ก่อนขึน้บนิ

	 โปรดทราบวา่การอปัเดตอาจรเีซ็ตพารามเิตอรก์ารบนิตา่ง ๆ เช่น ระดบัความสูง RTH และระยะทางบินสูงสุด กอ่นจะทำ�การอัปเดต จดบนัทกึกา

รตัง้คา่ทีค่ณุตอ้งการและทำ�การปรบัใหมห่ลงัจากการอปัเดต

ข้อมูลหลังการขาย

ไปที ่https://www.dji.com/support เพือ่ดขูอ้มูลเพิม่เตมิเกีย่วกบันโยบายดา้นบรกิารหลงัการขาย บรกิารซ่อมแซม และความช่วยเหลือ



ข้อความน้ีอาจมกีารเปลีย่นแปลงได้

ดาวน์โหลดเวอรชั์นล่าสุดจาก

https://www.dji.com/avata

หากคณุมคีำ�ถามเกีย่วกบัเอกสารฉบบัน้ี โปรดตดิตอ่ DJI โดยส่งขอ้ความไปท่ี 
DocSupport@dji.com

DJI และ DJI AVATA เป็นเครือ่งหมายการคา้ของ DJI
ลขิสิทธิ ์© 2023 DJI สงวนลขิสิทธิ์

ตดิตอ่ 
ฝ่ายสนับสนุนของ DJI

https://www.dji.com/support
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