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P
Q Wyszukiwanie stow kluczowych

Wyszukaj stowa kluczowe, takie jak ,akumulator” i ,instalacja”, aby znalez¢ odpowiedni temat. Jesli
czytasz ten dokument za pomoca programu Adobe Acrobat Reader, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie
nacisnij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac.

{'_") Przechodzenie do tematu

Zobacz petng liste tematéw w spisie tresci. Kliknij temat, aby przejs¢ do tej sekdiji.
1 .

Drukowanie tego dokumentu

Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.




Jak korzystac z tej instrukgji

Legenda

@ Ostrzezenie A\ Wazne X Podpowiedzi i wskazowki Odwotanie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przed przystgpieniem do uzytkowania DJI AVATA™ przeczytaj dokumenty wymienione ponize;.
1. Instrukcja obstugi

2. Skrocony przewodnik

3. Zasady bezpieczenstwa

Przed pierwszym uzyciem zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych i zapoznanie sie ze
wskazdwkami dotyczacymi bezpieczenstwa. Przygotuj sie na pierwszy lot, przegladajac skrécony przewodnik i
korzystaj z tej instrukcji, aby uzyskac wiecej informacii.

Samouczki wideo

Uzyj ponizszego linku, aby obejrze¢ filmy instruktazowe, ktére pokazujg, jak bezpiecznie korzysta¢ z drona DJI

Avata: E E
%
(=]t

https://s.dji.com/guide24

Pobierz aplikacje DJI Fly

Zeskanuj kod QR powyzej, aby pobra¢ najnowsza wersje aplikacji DJI Fly.

Wersja DJI Fly dla systemu Android jest zgodna z systemem Android 6.0 i nowszymi. Wersja DJI Fly dla systemu
iOS jest zgodna z systemem iOS 11.0 i nowszymi.

* W celu zwiekszenia bezpieczenstwa lot jest ograniczony do wysokosci 30 m (98,4 stopy) i zasieggu 50 m (164
stopy), jesli nie jest podtaczony lub zalogowany do aplikacji podczas lotu. Dotyczy to DJI Fly i wszystkich aplikacji
kompatybilnych z dronem DJI.

Pobierz aplikacje DJI Virtual Flight

Zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby pobra¢ najnowszg wersje aplikacji DJI Virtual Flight.
Wersja DJI Virtual Flight dla systemu iOS jest zgodna z systemem iOS 11.0 i nowszymi.

Pobierz aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

Pobierz aplikacje DJI Assistant™ 2 (Consumer Drones Series) pod adresem https://www.dji.com/avata/
downloads.

A Temperatura pracy tego produktu wynosi od -10° do 40°C. Nie spetnia on normy standardowe;j
temperatury pracy dla zastosowan militarnych (od -55° do 125°C), ktérej przestrzegania wymaga
sig, aby sprosta¢ wiekszej zmiennosci warunkéw srodowiskowych. Produkt nalezy eksploatowaé
odpowiednio i tylko w zastosowaniach spetniajacych wymagania dotyczgce zakresu temperatur
roboczych danej klasy.
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Charakterystyka produktu

Wprowadzenie

Dron DJI Avata ma kompaktowy i przeno$ny korpus wyposazony w ostony $migiet. Dron wyposazony w system
wizyjny i czujnik podczerwieni moze unosi¢ sie stabilnie i lata¢ zarbwno w pomieszczeniach, jak i na zewnatrz oraz
automatycznie inicjowa¢ funkcje powrotu do miejsca startu (Return to Home, RTH). Dzigki gimbalowi i kamerze z
czujnikiem 1/1.7” dron stabilnie nagrywa wideo 4K 60 kl./s ultra-HD i robi zdjgcia 4K. Maksymalny czas w zawisie
wynosi okoto 18 minut.

DJI Avata wykorzystuje technologie DJI O3+, gdy jest uzywany z kompatybilnymi goglami i urzadzeniami do
zdalnego sterowania, zapewnia transmisje wideo z maksymalnym zasiggiem 6 mi (10 km) i szybkos$cig transmisiji
do 50 Mb/s, zapewniajgc wciggajace wrazenia z lotu.

Gogle wyposazono w wysokowydajny wyswietlacz. Odbierajgc sygnat wideo z drona uzytkownicy moga na
zywo oglada¢ widoki z lotu ptaka z pierwszej osoby. Kontrolery zdalnego sterowania majg szereg przyciskow
funkeyjnych, ktérych mozna uzywa¢ do sterowania dronem i obstugi kamery. DJI Goggles 2 i DJI Motion Controller
pozwalajg z tatwoscig sterowa¢ dronem ruchami gtowy lub dfoni, zapewniajac nowy i wygodny sposéb kontroli
lotu.

Urzadzenie zdalnego

Gogle
sterowania

Informacije na temat gogli i urzadzen zdalnego sterowania obstugiwanych przez DJI Avata mozna
znalez¢ w zafgczniku. W ninigjszym podreczniku jako przykfady wykorzystano wytacznie DJI Goggles
2, DJI FPV Goggles V2, DJI Motion Controller i DJI FPV Remote Controller 2. Informacje na temat
uzytkowania mozna znalez¢ w instrukcjach obstugi innych obstugiwanych urzadzen.

Urzadzenia zdalnego sterowania osiagaja maksymalng odlegtos$¢ transmisji (FCC) w szeroko otwartym
obszarze bez zaktécen elektromagnetycznych na wysokosci okoto 120 m. Maksymalna odlegtos$¢
transmisji oznacza maksymalng odlegto$¢, na jakg dron moze nadal wysyta¢ i odbiera¢ transmisje. Nie
oznacza maksymalnej odlegtosci, jaka dron moze pokonaé w jednym locie.

>

Maksymalny czas miedzyladowania zostat przetestowany w $rodowisku bez wiatru i zaktocen.

Uzywanie gogli nie spetnia wymogu utrzymywania wizualnej linii wzroku (VLOS). Niektore kraje lub
regiony wymagaja obecnoéci obserwatora, ktdry swoim wzrokiem obserwuje lot. Pamietaj, aby
podczas uzywania gogli przestrzega¢ lokalnych przepisow.
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Przygotowanie drona

1. Zdejmij ochraniacz gimbala z kamery.

2. Wyjmij inteligentny akumulator lotniczy i uzyj tadowarki USB do tadowania akumulatora. Petne tadowanie
inteligentnego akumulatora lotniczego trwa ok. 90 minut.

L 3
o= dic - ©
o}

230 W
usePD I

Q « Zalecamy stosowanie tadowarki DJI 30W USB-C lub innych tadowarek z technologia USB Power
Delivery.
« Gdy dron nie jest uzywany, pamigtaj rowniez, aby zamontowa¢ ochraniacz gimbala. Ustawi¢ kamere
w potozeniu poziomym, a nastgpnie zamontowa¢ ochraniacz gimbala i upewni¢ sig, ze jest dobrze
zamocowany.

& * Przed wigczeniem zasilania drona upewnij sig, ze ostona gimbala zostata zdjgta. W przeciwnym razie
procedura autodiagnostyki moze nie by¢ przeprowadzona prawidtowo.
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Przygotowanie gogli
DJI Goggles 2

1. Roztéz anteny.

2. Zdejmij ostone ekranu.

3. Przymocuj do gogli opaske na glowe.

4. Uzyj dotgczonego przewodu zasilajgcego (USB-C), aby podtaczy¢ port zasilania gogli do akumulatora gogli.
Naciénij przycisk zasilania raz, a nastgpnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢
gogle.
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

5. Zatozy¢ gogle i wyregulowac opaske, az do wygodnego dopasowania.

6. Uzy¢ suwaka IPD (odlegtosci miedzy Zrenicami) / pokretta regulacji dioptrii (zwanego dalej ,pokrettem”), aby
dostosowa¢ odlegtosci miedzy soczewkami i dioptrie w celu uzyskania wyraznego obrazu.
a. Obro¢ oba pokretta w pokazanym kierunku, aby je odblokowac¢. Po odblokowaniu pokretta ,wyskoczg”.

@ @

b. Obracaj pokretta w lewo i w prawo, aby dostosowa¢ odlegto$¢ miedzy soczewkami, az ich obrazy
odpowiednio sig wyrownaja.

M
@ D

c. Powoli obracaj pokrettami, aby wyregulowaé dioptrie. Obstugiwany zakres regulacji wynosi od -8,0 D do

+2,0 D.
Q 80D - +2,0D 7
— A

d. Po uzyskaniu wyraznego widoku wcisnij pokretta i obrd¢ je w pokazanym kierunku, aby zablokowac
potozenie i dioptrie soczewek.
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Q « W soczewkach z regulacjg dioptrii nie jest mozliwa korekcja astygmatyzmu. Jesli potrzebna jest
korekcja astygmatyzmu lub jesli dioptrie gogli sa nieodpowiednie, mozesz zakupi¢ dodatkowe
soczewki i uzy¢ oprawek na okulary, aby zatozy¢ je na gogle. Wiecej na ten temat dowiesz sig z
rozdziatu ,Jak uzywaé¢ oprawek na okulary”.

Podczas pierwszej regulacji dioptrii zaleca sie ustawienie ich nieco ponizej dioptrii Twoich okularéw
korekeyjnych. Odczekaj, az oczy sie przystosuja, a nastepnie ponownie wyreguluj dioptrie, az uzyskasz
wyrazny obraz. Aby uniknaé zmeczenia oczu, nie ustawiaj dioptrii powyzej dioptrii swoich okularéw
optycznych.

B>

Zt6z anteny, aby unikng¢ uszkodzenia, gdy gogle nie sg uzywane.

Po uzyciu ponownie zatéz ostone ekranu, aby chroni¢ soczewke i zapobiec uszkodzeniom
powodowanym przez bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

Uzywaj wytgcznie dostarczonego akumulatora DJI do gogli. NIE WOLNO uzywa¢ akumulatoréw
innych niz firmy DJI.

NIE uzywaj akumulatora gogli do zasilania innych urzadzen.

Gogle FPV DJI V2

1. Wtéz cztery anteny do otworéw montazowych z przodu gogli. Upewnij sig, ze anteny sa bezpiecznie
zamocowane.

2
X

2. Przymocuj pasek do mocowania patgka na gérze i po bokach gogli.

&

w

3. Uzyj dotgczonego kabla zasilania, aby podtaczy¢ port zasilania gogli do akumulatora gogli. Nacisnij przycisk
zasilania raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢ gogle.




DJI Avata Podrecznik uzytkownika

4. Dopasuj soczewki do oczu i pociggnij opaske w dét. Dopasuj rozmiar opaski tak, aby gogle dobrze i wygodnie
przylegaty do twarzy i gtowy.

5. Przesun suwak IPD tak, aby dostosowa¢ odlegto$¢ miedzy soczewkami w sposob, ktéry pozwoli na
prawidtowe wyréwnanie obrazéw.

@ &

= =
58-70 mm

XJ: Gogle mozna nosi¢ na okularach.

A « NIE uzywaj akumulatora gogli do zasilania innych urzadzen mobilnych.

Przygotowanie urzadzen zdalnego sterowania

Naciénij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.

Kontroler ruchu DJI

O s )\

5V, 1A/2A

A « kadowarki USB Power Delivery nie sg obstugiwane.
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV 2

1. Nafaduj akumulator

2. Wyjmij drazki sterownicze z gniazd i przymocuj je na kontrolerze zdalnego sterowania.
3. Roztoz anteny.
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Schemat

Dron

Gnzl

natadowania akumulatora

= EL@J ===
1. Smigta 7. Inteligentny akumulator 11. Port zasilania
2. Silniki lotniczy 12. Port USB-C
3. Ostona $migta 8. Sprzaczki akumulatora 13. Gniazdo kart microSD
4. Gimbal i kamera 9. Przycisk zasilania 14. Podwozie
5. Wskaznik stanu drona 10. Diody LED poziomu (wbudowane anteny)
6.

Rama goérna

15. System czujnikéw
podczerwieni

16. System widocznosci w doét

A « Przed lotem upewnij sig, ze port USB-C i ostona gniazda karty microSD sg prawidfowo i bezpiecznie
zamkniete, aby nie zaktocaty pracy $migiet.
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Gogle
DJI Goggles 2

1. Anteny

Panel dotykowy

Mocowanie opaski na gtowe
Port zasilania

Port USB-C

o o » 0N

Suwak IPD / pokretto regulacii
dioptrii

A

Gniazdo kart microSD
Port audio 3,5 mm

Wyswietlacz LED z matryca
punktowg

10. Soczewki

11. Czujnik zblizeniowy
Wykrywa, czy uzytkownik nosi gogle
i automatycznie wigcza lub wytacza
ekran.

12. Przycisk taczenia

13. Wysciotka piankowa

Gogle FPV DJI V2

Anteny 5. Port USB-C

Przednia pokrywa 6. Gniazdo kart

Przyciski zmiany kanatéw microSD

Rl S

Wyswietlacz numeru kanatu 7. Wilot powietrza
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DJI Avata Podrecznik uzytkownika

10.
11.
12.
13.

14.

Suwak IPD

Mocowanie opaski na gtowe
Wysciétka piankowa
Soczewki

Otwor wentylacyjny

Przycisk Migawka/Nagrywanie

Nacisnij raz, aby zrobi¢ zdjecia lub rozpoczaé
albo zatrzymaé nagrywanie. Nacisnij i
przytrzymaj, aby przetaczy¢ sie miedzy
trybem zdje¢ lub wideo.

Przycisk wstecz

Nacisnij, aby wréci¢ do poprzedniego menu
lub wyjé¢ z biezgcego trybu.

va zastrzezone

15.

16.
17.
18.

Przycisk 5D

Nacisnij przycisk, aby przewing¢é menu. Nacisnij
przycisk, aby potwierdzi¢.

Na ekranie gtownym przetagcz w lewo lub w
prawo, aby dostosowac jasnos$¢ ekranu. Przetgcz
w gére lub w dét, aby dostosowacé gtosnosc.
Nacisnij przycisk, aby wejs¢ do menu.

Port audio/AV-IN
Gniazdo zasilania (DC 5,5 x 2,1)

Przycisk taczenia



DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Urzadzenia zdalnego sterowania
Kontroler ruchu DJI

Wskazuje poziom natadowania baterii
sterownika ruchu.

2. Przycisk blokady

Nacignij dwukrotnie, aby uruchomi¢ silniki drona.

Nacisnij i przytrzymaj, aby dron wystartowat
automatycznie, wznidst sie na okoto 1,2 mii
zawisnat.

Nacisnij i przytrzymaj, gdy dron zawisnie, aby
wylgdowat automatycznie i wytgczyt silniki.
Nacisnij jeden raz, aby anulowa¢ odliczanie

Low Battery RTH (powrét do punktu startu przy

niskim poziomie natadowania akumulatora),

gdy w goglach pojawi sie monit, a dron nie

rozpocznie procedury Lower Battery RTH.
3. Przycisk trybu

Nacisnij raz, aby przetgczy¢ miedzy trybami

Normalnym i Sportowym.

4. Przycisk hamulca
Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawist
w miejscu (pod warunkiem, ze dostepne sg
systemy GNSS lub widocznosci). Nacignij
ponownie, aby odblokowac zawis na tej
wysokosci.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby wtaczy¢
RTH.
Gdy dron wykonuje procedure RTH lub

ladowanie automatyczne, mozesz nacisna¢ ten

23 DJI Wszelkie prawa zastrzezone

Diody LED poziomu natadowania akumulatora

10.

przycisk jeden raz, aby anulowa¢ RTH lub
lagdowanie.

Suwak pochylenia gimbala

Przesuwaj w gére i w dot, aby dostosowac
pochylenie gimbala. Dostepne tylko przed
startem, podczas RTH lub lgdowania.

Przycisk Migawka/Nagrywanie

Nacisnij raz, aby zrobi¢ zdjecia lub rozpoczaé
albo zatrzymaé nagrywanie. Nacisnij i
przytrzymaj, aby przetaczy¢ sie miedzy
trybem zdje¢ lub wideo.

Akcelerator

Nacisnij, aby dron poleciat w kierunku
oznaczonym w goglach kétkiem. Aby
przyspieszy¢, nacisnij mocniej. Zwolnij, aby
dron sig zatrzymat i zawist.

Otwoér na pasek

Port USB-C

Do fadowania i podtaczania kontrolera
ruchu do komputera w celu aktualizaciji
oprogramowania.

Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora. Naci$nij raz, po
czym jeszcze raz i przytrzymaj, aby wigczy¢
lub wytgczy¢ zasilanie kontrolera ruchu.



DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV 2

1. Przycisk zasilania
Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora. Nacisnij
i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytaczyé
zasilanie kontrolera zdalnego sterowania.

2. Diody LED poziomu natadowania
akumulatora
Wyswietlajg aktualny poziom natadowania
akumulatora kontrolera zdalnego sterowania.

3. Mocowanie lonzy

4. Przycisk C1 (programowalny)
Funkcie tego przycisku mozna regulowac
w goglach. Naciénij raz, aby wigczy¢ lub
wytaczy¢ sygnat dzwigkowy ESC.

5. Drazki sterownicze
Stuzg do sterowania nachyleniem drona.
Tryb drazkéw sterowniczych mozna ustawi¢
w goglach. Drazki sterownicze mozna
demontowag i tatwo przechowywac.

6. Port USB-C
Do fadowania i podtaczania kontrolera
zdalnego sterowania do komputera.

7. Gniazda drazkéw sterowniczych
Do przechowywania drazkéw sterowniczych.

8. Przycisk Flight Pause/RTH
Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawist
w miejscu (pod warunkiem, ze dostepne sg
systemy GNSS lub widocznosci). Nacisnij i
przytrzymaj przycisk, aby wiaczy¢ RTH.
Gdy dron wykonuje procedure RTH lub
lagdowanie automatyczne, mozesz nacisnaé
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10.

11.

12.

13.

14.

ten przycisk jeden raz, aby anulowa¢ RTH lub
lagdowanie.

Pokretto gimbala
Steruje nachyleniem kamery.

Przetgcznik trybu lotu

Przetacz miedzy trybem normalnym, sportowym
i recznym. Tryb reczny jest domysinie wytgczony i
musi zosta¢ wigczony w goglach.

Przetacznik C2 (programowalny)

Funkcje tego przefacznika mozna regulowaé w
goglach. Domyslinie przefgczenie przetacznika
pozwala wycentrowa¢ gimbal i ustawi¢ go w goére
oraz w dot.

Przycisk Start/stop

W trybie recznym naci$nij dwa razy, aby
uruchomi¢ lub zatrzymac silnik.

W trybie Normal lub Sport nacisnij jeden raz, aby
anulowa¢ odliczanie Low Battery RTH (powrét do
punktu startu przy niskim poziomie natadowania
akumulatora), gdy w goglach pojawi sie monit,

a dron nie rozpocznie procedury Lower Battery
RTH.

Przycisk Migawka/Nagrywanie

Nacisnij raz, aby zrobi¢ zdjecia lub rozpoczac
albo zatrzymac¢ nagrywanie. Nacisnij i przytrzymaj,
aby przetgczy¢ sie miedzy trybem zdje¢ lub
wideo.

Anteny

Przekazujg bezprzewodowy sygnat sterowania
dronem.
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15.

16.

17.

18.

QF Fz9 ©F

Sruba regulacji oporu prawego drazka F1 (pionowa)

Dokre¢ $rube w prawo, aby zwigkszy¢ opér pionowy odpowiedniego drazka. Poluzuj $rube, aby zmniejszy¢
opor pionowy.

Sruba regulacji wyposrodkowywania prawego drazka F2 (pionowa)

Dokre¢ $rube w prawo, aby wytaczy¢é wyposrodkowywanie odpowiedniego drazka. Poluzuj $rube, aby
wigczy¢ wyposrodkowywanie w pionie.

Sruba regulaciji oporu lewego drazka F1 (pionowa)

Dokre¢ srube w prawo, aby zwiekszy¢ opdr pionowy odpowiedniego drazka. Poluzuj $rube, aby zmniejszy¢
opor pionowy.

Sruba regulacji wyposrodkowywania lewego drazka F2 (pionowa)

Dokre¢ srube w prawo, aby wytaczy¢ wyposrodkowywanie odpowiedniego drazka. Poluzuj $rube, aby
wigczy¢ wyposrodkowywanie w pionie.

va zastrzezone
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kaczenie

Aby potaczy¢ drona, gogle i urzadzenia zdalnego sterowania, wykonaj ponizsze czynnosci: Przed potaczeniem
upewnij sig, ze urzadzenia DJI uzywane z dronem sg aktywowane za pomoca Asystenta DJI 2 (Consumer Drones
Series) i zaktualizowane do najnowszego oprogramowania sprzetowego.

1. Wiacz zasilanie drona, gogli i urzadzen zdalnego sterowania. Aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ urzadzenia, nacisnij, a
nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania.

2. Nacisnij przycisk taczenia na goglach. Gogle zaczng wydawaé sygnat dzwigkowy.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona, az diody LED poziomu natadowania akumulatora zaczng kolejno
migac.

1 1) €D (¢

oo

4. Po zakonczeniu taczenia, diody LED poziomu akumulatora drona $wieca sie na state i wyswietlajg poziom
akumulatora, gogle przestaja wysyta¢ sygnaty dzwigkowe, a transmisje obrazu mozna normalnie wyswietlac.

5. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona, az diody LED poziomu natadowania akumulatora zaczng kolejno
migac.

6. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania urzgdzenia zdalnego sterowania, az zacznie on wydawa¢ sygnat
dzwiekowy, a diody LED poziomu natadowania akumulatora zaczng kolejno migac.

= ) @ -~ ©

7. Po pomysinym potaczeniu urzadzenie zdalnego sterowania przestanie wydawa¢ sygnat dzwigkowy, a obie
diody LED drona zaczng $wieci¢ ciagtym $wiattem, pokazujgc poziom natadowania baterii.
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Q » Podczas faczenia dopilnuj, aby gogle i urzgdzenie zdalnego sterowania byly najwyzej 0,5 m od drona.

* Aby przetaczy¢ drona lub jednostke powietrzna, przejdz do menu gogli i wybierz opcje przed
potaczeniem. W przypadku gogli DJI 2 przejdz na strone Status, aby wybraé drona lub jednostke
powietrzng. W przypadku gogli DJI FPV V2, przetacz sie na Ustawienia, a nastepnie przejdz do strony
Informacie.

& * Podczas lotu dronem mozna sterowac tylko jednym urzadzeniem zdalnego sterowania. Jesli Twdj dron
zostat potgczony z wieloma urzgdzeniami zdalnego sterowania, przed lotem wytacz inne urzadzenia
zdalnego sterowania.

Aktywacja

DJI Avata przed pierwszym uzyciem musi przejs¢ aktywacje. Wigcz zasilanie drona, gogli i urzadzenia zdalnego
sterowania i upewnij sie, ze wszystkie urzgdzenia sg potgczone. Aby przeprowadzi¢ aktywacije, podtacz gogle
przez USB-C do urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly i postepuj zgodnie z instrukcjami. Aktywacja
wymaga potgczenia z Internetem.

oTG
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Dron

Zestaw DJI Avata zawiera kontroler lotu, gimbal z kamera, system pobierania wideo, system widocznosci, ukfad
napedowy oraz inteligentny akumulator lotniczy.

Tryby lotu

DJI Avata ma trzy tryby lotu, ktére mozna przetgcza¢ za pomocg przetacznika trybu lotu lub przycisku na
urzadzeniach zdalnego sterowania.

Tryb normalny: Dron wykorzystuje systemy GNSS, systemy widocznosci w doét oraz system czujnikdw
podczerwieni do wiasnej lokalizacji i stabilizacji. Kiedy sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje go do wiasnej
lokalizacji i stabilizacji. Kiedy o$wietlenie i inne warunki sg wystarczajace, dron wykorzystuje system widocznosci.
Kiedy system widocznosci w doét jest wigczony, a o$wietlenie jest wystarczajagce, maksymalny kat putapu lotu
wynosi 25°, a maksymalna predkos¢ lotu wynosi 8 m/s.

Tryb Sport: Dron korzysta z GNSS i systemu widocznosci w dét, aby sie zlokalizowac i ustabilizowaé. W trybie
sportowym reakcje drona sg optymalizowane pod katem zwinnosci i predkos$ci, co sprawia, Ze lepiej reaguje na
ruchy drazkéw sterowniczych. Maksymalna predko$¢ lotu wynosi 14 m/s.

Tryb reczny: Klasyczny tryb sterowania dronem FPV o najwyzszej manewrowosci; przydatny do lotéw

wyscigowych i freestyle. W trybie recznym wszystkie funkcje wspomagania lotu, takie jak automatyczna
stabilizacja, sg wytaczone. Wymagane sa sprawne umiejetnosci sterowania.

W trybie normalnym lub sportowym, gdy system widoczno$ci w dét jest niedostepny albo zostat wytaczony,
a sygnat GNSS jest staby albo wystepuja zaktdcenia kompasu, dron nie moze sig automatycznie ustawi¢ ani
automatycznie hamowaé, co zwieksza ryzyko zagrozen podczas lotu. Ponadto otoczenie moze tatwiej wptywacé
na drona. Czynniki srodowiskowe, takie jak wiatr, moga powodowa¢ poziome przesunigcia, ktdére moga stanowic¢
zagrozenie, szczegdlnie w przypadku lotdw w przestrzeniach zamknietych.

Q « Tryb reczny jest obstugiwany tylko wtedy, gdy do obstugi drona uzywany jest kontroler zdalnego
sterowania FPV DJI 2 i w tym trybie mozna regulowa¢ drazek przepustnicy. Kontroler ruchu DJI nie
obstuguje trybu recznego.

A

W trybie recznym rusz drgzkami zdalnego sterowania, aby bezposrednio sterowaé przepustnica
i wysokosciag lotu drona. Dron nie oferuje funkcji wspomagania lotu, takich jak automatyczna
stabilizacja, i moze osiagna¢ dowolng wysokos¢. Tylko doswiadczeni piloci powinni uzywaé trybu
recznego. Nieprawidfowa obstuga w tym trybie stanowi zagrozenie dla bezpieczenstwa, a nawet
moze doprowadzi¢ do katastrofy drona.

Tryb reczny jest domyslinie wytaczony. Przed wigczeniem trybu recznego, upewnij sig, ze przefacznik
w goglach jest ustawiony na tryb reczny. Bez przetaczenia przetgcznika w goglach dron pozostanie w
trybie normalnym albo sportowym. Przejdz do opcji Settings > Control > Remote Controller (Ustawienia
> Sterowanie > Kontroler zdalnego sterowania), wybierz opcje Button Customization (Dostosowywanie
przyciskéw) i w opcji Custom Mode (Tryb niestandardowy) wybierz Manual Mode (Tryb reczny).

Przed wigczeniem trybu recznego zalecamy wyregulowanie sruby na tylnej czesci drazka przepustnicy
tak, aby drazek nie wyposrodkowywat sig, oraz prze¢wiczenie latania w tym trybie w aplikacji DJI
Virtual Flight.

Podczas pierwszego uzywania trybu recznego, maksymalna wysoko$¢ drona zostanie ograniczona.
Po zapoznaniu sig z lataniem w trybie recznym mozna wytaczy¢ w goglach ograniczenie wysoko$ci.
Przejdz do opcji Settings > Control > Remote Controller > Gain & Expo (Ustawienia > Sterowanie >
Kontroler zdalnego sterowania) i wybierz opcje M Mode Attitude Limit (Ograniczenie wysokosci w
trybie recznym).

Gdy dron skreca z duzg predkoscig w trybie recznym, moze utraci¢ stabilno$¢ lotu. Aby zapewnic
stabilny lot, unikaj ruchéw drona w bok.
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A « Jedli korzysta sie z trybu recznego przy niskim poziomie natadowania akumulatora, moc wyjsciowa
drona jest ograniczona i nalezy lata¢ ostroznie.

* Maksymalna predko$¢ i droga hamowania drona w trybie sportowym znacznie wzrastajg. W
warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga hamowania wynoszgca 30 m.

« Czuto$¢ drona w trybie sportowym znacznie wzrasta, co oznacza, ze maty ruch drgzka sterowniczego
na kontrolerze zdalnego sterowania przektada si¢ na duzg odlegto$¢ przebyta przez drona. Nalezy
zachowa¢ odpowiednig przestrzen manewrowg podczas lotu.

Wskaznik stanu drona

DJI Avata ma wskaznik statusu drona na gorze.

|

—— Wskaznik stanu drona

Wskaznik stanu drona pokazuje stan systemu kontroli lotu drona. Wiecej informacji na temat wskaznika stanu

drona znajduje sie w ponizszej tabeli.

Opisy wskaznikéw stanu drona

Stany normalne

Miga na przemian na
czerwono, z6tto i zielono

. . AR Miga powoli na zielono
DT Miga powoli na z6tto
Stany ostrzegawcze

SR Miga szybko na z6tto

SO Miga powoli na czerwono
: o SRR Miga szybko na czerwono
O LLELLL Miga na czerwono

o0 — Swieci na czerwono

Miga na przemian na
czerwono i zétto

Wigczanie i wykonywanie testow autodiagnostycznych

GNSS lub system wizyjny wigczony do pozycjonowania

GNSS i system wizyjny wytaczone

Utrata sygnatu urzadzenia zdalnego sterowania
Niski poziom akumulatora

Krytycznie niski poziom natadowania akumulatora
Bfad IMU

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu
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Powrét do punktu startu

Funkcja Powrdét do punktu startu (Return to Home, RTH) powoduje, ze dron powraca do ostatniego
zarejestrowanego punktu startu i lgduje, kiedy sygnat GNSS jest silny. Istniejg trzy rodzaje funkcji RTH: Smart RTH
(Inteligentny powrét do punktu startu), Low Battery RTH (Powrdt do punktu startu przy niskim stanie natadowania
akumulatora) i Failsafe RTH (Powrdt do punktu startu przy usterce). Jesli dron pomysinie zarejestrowat punkt
startu, a sygnat GNSS jest silny, powrét do punktu startu zostanie wyzwolony, gdy uzytkownik uruchomi funkcje
Smart RTH, poziom akumulatora drona bedzie niski lub sygnat miedzy urzadzeniem zdalnego sterowania a
dronem zostanie utracony. Powrét do punktu startu zostanie wyzwolony réwniez w nietypowych scenariuszach,
na przyktad w przypadku zaniku transmisji wideo.

GNSS Opis

Domys$inym punktem startu jest pierwsza lokalizacja, w ktérej dron odebrat

Punkt startu 020 silny lub umiarkowanie silny sygnat GNSS (biaty symbol). W celu potwierdzenia
¥ zarejestrowaniu punktu startu wskaznik stanu drona miga szybko na zielono, a w
goglach pojawi sie monit.
Smart RTH

Jesli sygnat GNSS jest wystarczajacy, funkcje Smart RTH mozna wykorzystaé, aby sprowadzi¢ drona z powrotem
do punktu startu. Smart RTH moze by¢ inicjowany lub anulowany przez urzadzenia zdalnego sterowania. Po
wyjéciu z funkeji RTH uzytkownik odzyskuje kontrole nad dronem.

Low Battery RTH

Kiedy poziom natadowania inteligentnego akumulatora lotniczego lotu jest zbyt niski i nie ma wystarczajacej ilosci
energii na powrét do punktu startu, wyladuj dronem jak najszybciej.

Aby unikng¢ niepotrzebnego niebezpieczenstwa zwigzanego z niewystarczajacg energig, dron DJI Avata w
inteligentny sposob okredla, czy aktualny poziom natadowania akumulatora jest wystarczajacy na powrot
do punktu startu na podstawie aktualnej lokalizacji. Tryb Low Battery RTH uruchamia sig, kiedy inteligentny
akumulator lotniczy wyczerpie sig az tak, ze moze to zagrozi¢ bezpieczenstwu powrotu drona.

RTH mozna anulowa¢ za pomoca urzgdzen zdalnego sterowania. Jesli procedura RTH zostanie odwotana
po ostrzezeniu o niskim poziomie natadowania akumulatora, inteligentny akumulator lotniczy moze nie mie¢
wystarczajgcej energii, aby dron mogt bezpiecznie wyladowac, co moze doprowadzi¢ do rozbicia lub zgubienia drona.

Dron wyladuje automatycznie, jesli aktualny poziom natadowania akumulatora bedzie w stanie obstuzy¢ drona
tylko na tyle diugo, by zszedt z aktualnego putapu. Za pomocg urzadzen zdalnego sterowania mozna zmieni¢
kierunek lotu drona podczas lgdowania. Nacisnigcie akceleratora podczas uzywania kontrolera ruchu do
ladowania moze spowodowac zatrzymanie opadania i lot na biezgcej wysokosci w celu regulacji pozyciji poziomej.
Po zwolnieniu akceleratora dron bedzie nadal zjezdzat.

Failsafe RTH

Jedli punkt startu zostat pomy$inie zarejestrowany, a kompas dziata prawidtowo, procedura Failsafe RTH aktywuje
sig automatycznie po utracie sygnatu zdalnego sterowania na diuzej niz 3,5 sekundy.

Dron bedzie leciat do tytu przez 50 m po swojej pierwotnej trasie lotu i przejdzie do procedury RTH po linii prostej.
Dron wejdzie w funkcje Straight Line RTH, jesli sygnat zdalnego sterowania zostanie przywrécony podczas
dziatania funkgcji Failsafe RTH.

Reakcje drona na utrate sygnatu bezprzewodowego mozna zmieni¢ w goglach. Dron nie bedzie wykonywat
funkgiji Failsafe RTH, jesli w ustawieniach wybrano ladowanie lub zawisanie.
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Inne scenariusze RTH

Jezeli sygnat potgczenia wideo zostanie utracony podczas lotu, ale urzadzenie zdalnego sterowania nadal bedzie
mogto sterowac¢ ruchami drona, w goglach pojawi sie monit i zostanie zainicjowana funkcja RTH.

RTH (po linii proste;j)

1. Automatyczna rejestracja punktu startu.

2. Funkcja RTH jest uruchomiona.

3. Jedli dron jest oddalony o mniej niz 5 m od punktu startu w momencie rozpoczecia procedury RTH, od razu
laduje.
Jesli dron znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 5 m od punktu startu w momencie rozpoczecia dziatania
funkcji RTH i mniejszej niz 50 m, wréci do punktu startu z maksymalng predkoécia pozioma 3 m/s.
Jesli dron jest oddalony o wiecej niz 50 m od punktu startu w momencie rozpoczecia procedury RTH, dron
wzniesie sig na putap RTH i poleci do punktu startu z predkoscig poziomag 12 m/s. Jesli aktualny putap jest
wyzszy niz putap RTH, dron poleci do punktu startu na aktualnym putapie.

4. Po dotarciu do punktu startu dron lgduje, a silniki sie zatrzymuija.

A ¢ Podczas procedury RTH nie moga by¢ wykrywane ani omijane przeszkody wokét drona ani nad nim.

« Dron nie moze wréci¢ do punktu startu, jesli sygnat GNSS jest staby lub niedostepny. Jesli sygnat
GNSS stanie sig staby lub niedostepny po wywotaniu procedury Failsafe RTH, przed lagdowaniem dron
bedzie przez pewien czas wisiat w migjscu.

* Wazne jest, aby przed kazdym lotem wejs¢ w goglach do ustawien bezpieczenstwa i wybra¢
odpowiedni putap RTH.

« Jesli dron leci do przodu podczas wykonywania RTH, a sygnat kontrolera zdalnego sterowania
jest normalny, uzytkownik moze za pomocg kontrolera zdalnego sterowania DJI FPV 2 sterowaé
predkoscig i wysokoscig lotu drona, ale nie moze kontrolowac¢ orientacji ani lata¢ w lewo czy w prawo.
Ustawienie i poziome potozenie drona mozna kontrolowa¢ podczas opadania. Gdy dron wznosi sie
lub leci do przodu, uzytkownik moze wytaczy¢ RTH, przesuwajac drazek sterowniczy catkowicie w
przeciwnym kierunku.

« Dron zawi$nie w miejscu, jesli wleci do strefy GEO podczas wykonywania procedury RTH.

« Dron moze nie by¢ w stanie wréci¢ do punktu startu, gdy predkos¢ wiatru jest zbyt duza. Nalezy lata¢
ostroznie.

Ochrona przy ladowaniu

Ochrona przy ladowaniu aktywuje sie w trakcie procedury Smart RTH. Funkcja Ochrona przy lagdowaniu jest

wigczana, gdy dron zaczyna ladowac.

1. Po ustaleniu przez funkcje Ochrona przy ladowaniu, ze podioze nadaje sie do ladowania, dron wyladuje delikatnie.

2. Jesli podtoze okaze sie nieodpowiednie do ladowania, dron przerwie ladowanie, zawisnie i zaczeka na
potwierdzenie pilota.

3. Jedli Ochrona przy ladowaniu nie dziata, gogle wyswietla monit o lgdowanie, gdy dron obnizy lot do putapu
ponizej 0,25 m. Nacidnij i przytrzymaj przycisk blokady na kontrolerze ruchu lub $ciagnij w dét drazek
przepustnicy pilota zdalnego sterowania, aby wylgdowac.

A « Podczas lotu przy siinym wietrze dron oszczedza energig na ladowaniu, automatycznie dostosowujac
orientacje do kierunku wiatru przed ladowaniem.
« Ochrona lgdowania dziata tylko przy niektérych scenariuszach i nie moze zastgpi¢ kontroli i osadu
uzytkownika. Podczas lgdowania nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie punktu docelowego i unikaé
przeszkdd, ktdre uniemozliwiajg lagdowanie, takich jak drzewa, gatezie i krzewy.
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Systemy widocznosci i system czujnikéw podczerwieni

Dron DJI Avata jest wyposazony zaréwno w system czujnikéw podczerwieni, jak i system widocznosci w dét.
System widocznosci w dot sktada sig z dwoch kamer. System czujnikéw podczerwieni sktada sig z dwoch
modutdw 3D na podczerwien. System widocznosci w dét i system czujnikéw podczerwieni pomagajg dronowi
w utrzymaniu aktualnej pozycji, bardziej precyzyjnym zawisaniu w miejscu, a takze w lataniu w przestrzeniach
zamknietych oraz innych miejscach, w ktorych sygnat GNSS jest niedostepny.

System czujnikéw podczerwieni

, O((]D) now
System widocznosci % @7 System widoczno$ci

Zakres wykrywania
System widocznosci w dét dziata najlepiej, kiedy dron znajduje sie na putapie od 0,5 do 10 m, a jego zakres
roboczy wynosi od 0,5 do 20 m. Pole widzenia z przodu i z tytu wynosi 106°, a w prawo i w lewo 90°.

—,

900 K 90°,

10ge  +|05-20m
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Kalibracja kamer systeméw widocznos$ci

Kalibracja automatyczna

Kamery systemu widocznosci w dét zainstalowane na dronie sg kalibrowane przed wysytka. Jesli w kamerze
systemu widocznosci zostanie wykryta jakakolwiek nieprawidiowos$¢, dron automatycznie przeprowadzi kalibracje,
a w goglach pojawi sie monit. Nie sg wymagane zadne dalsze dziatania w celu rozwigzania problemu.

Kalibracja zaawansowana

Jesli po kalibracji automatycznej nieprawidtowo$¢ nie zniknie, w goglach pojawi sie monit o wymég kalibracji
zaawansowanej. Przy kalibracji zaawansowanej trzeba korzysta¢ z aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones
Series). Aby skalibrowa¢ kamery systemu wizyjnego, nalezy wykona¢ ponizsze czynnosci.

Skieruj drona w strone ekranu. Dopasuj ramki. Przesuwaj i przechylaj drona.

Korzystanie z systemu widocznosci

Funkcja pozycjonowania systemu widocznosci w dét ma zastosowanie, gdy sygnaty GNSS sg niedostepne lub
sfabe. Jest automatycznie wigczana w trybie Normal lub Sport.

@,
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A ¢ Zwro¢ uwage na warunki lotu. Systemy widocznosci w dét oraz system czujnikow podczerwieni
dziatajg tylko w okreslonych scenariuszach i nie moga zastapi¢ ludzkiej kontroli i oceny. Podczas lotu
nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie i ostrzezenia na goglach. Zachowuj przez caly czas kontrole nad
dronem.

Maksymalna wysoko$¢ zawisu drona to 20 m podczas korzystania z systemu widoczno$ci w otwartym
i ptaskim srodowisku o wyraznej teksturze. Najlepszy zakres wysoko$ci pozycjonowania systemu
widocznosci wynosi od 0,5 do 10 m. Jako$¢ pracy pozycjonowania przez system widocznosci moze
spas¢ podczas lotu poza ten zasieg. Nalezy lata¢ ostroznie.

System widocznosci w dét moze nie dziata¢ prawidtowo, kiedy dron leci nad woda. Dlatego dron moze
nie by¢ w stanie aktywnie unika¢ wody ponizej podczas lagdowania. Zaleca si¢ zachowanie kontroli
nad lotem przez caty czas, dokonywanie rozsadnych osadéw w oparciu o otaczajace $rodowisko oraz
unikanie polegania na systemie widocznosci w doét.

Nalezy pamigta¢, ze system widoczno$ci w dét oraz system czujnikdw podczerwieni moga nie dziataé
prawidtowo, gdy dron leci zbyt szybko.

System widocznosci moze nie dziata¢ prawidtowo nad powierzchniami, ktére nie maja wyraznej

zmienno$ci rzezby, albo przy stabym lub zbyt mocnym oswietleniu. System widocznosci moze nie

dziata¢ prawidtowo w kazdej z nastepujacych sytuacii:

a) Latanie nad monochromatycznymi powierzchniami (np. w catosci czarnymi, biatymi, czerwonymi
albo zielonymi).

b) Latanie nad silnie odblaskowymi powierzchniami.

¢) Latanie nad wodg lub przezroczystymi powierzchniami.

d) Latanie nad ruchomymi powierzchniami lub obiektami.

e) Latanie w migjscach, w ktérych o$wietlenie zmienia sie czesto i znacznie.

f) Latanie nad powierzchniami skrajnie ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 40 000 luksow).

g) Latanie nad powierzchniami, ktére silnie odbijaja lub pochtaniaja fale podczerwone (np. lustra).

h) Latanie nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub struktury (np. stup energetyczny).

i) Latanie nad powierzchniami z powtarzajacymi sie identycznymi rzezbami lub strukturami (np. ptytki
o tym samym wzorze).

j) Latanie nad przeszkodami o matych powierzchniach (np. gatezie drzew).

Nalezy zawsze dba¢ o czystos¢ sensoréw. NIE WOLNO manipulowaé sensorami. NIE WOLNO

uzywa¢ drona w miejscach zapylonych ani wilgotnych. NIE WOLNO zastania¢ systemu czujnikow

podczerwieni.

Jedli dron brat udziat w kolizji, moze by¢ konieczne skalibrowanie systemu wizyjnego. Skalibruj system

wizyjny, jesli aplikacja Cig o to poprosi.

NIE lataj, gdy pada deszcz, jest smog lub widocznos¢ jest mniejsza niz 100 m.

Kazdorazowo przed startem sprawdz nastepujace punkty:

a) Upewnij sig, ze nie ma zadnych naklejek ani innych przeszkdd na szklanych elementach systemu
czujnikdw podczerwieni czy systemu widocznos$ci w dot.

b) Jesli na szklanych elementach systemu czujnikéw podczerwieni albo systemach widocznosci w dét
znajduje sie brud, pyt lub woda, przeczys¢ je migkka $ciereczka. NIE stosuj plyndw czyszczacych z
alkoholem.

¢) W razie uszkodzenia szkta w systemie czujnikobw podczerwieni albo systemie widocznosci w dét
skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej firmy DJI.

Rejestrator lotu

Dane lotu, w tym telemetria lotu, informacije o stanie drona i inne parametry, sg automatycznie zapisywane w
wewnetrznym rejestratorze danych drona. Dostgp do danych mozna uzyska¢ za pomoca aplikacji DJI Assistant 2
(Consumer Drones Series).
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Smigta
Istnieja dwa rodzaje $migiet drona DJI Avata, ktére sg przeznaczone do wirowania w réznych kierunkach. Zadbaj

0 dopasowanie $migta i silnika wedtug instrukcji.

Smigta Z oznaczeniami Bez oznaczen

llustracja

Mocowanie na silnikach bez oznaczen

Pozycja montazu Mocowanie na silnikach z oznaczeniami

Mocowanie $migiet

Odwrd¢ drona tak, aby dolna cze$¢ byta skierowana do gory, i zamontuj zaznaczone $migta na silnikach z
oznaczeniami. Wiozy¢ $migto do podstawy silnika, lekko obroci¢ $migto, aby wyréwnaé otwory pozycjonujace i
wiozy¢ je, a nastepnie za pomoca $rubokreta wkreci¢ dwie sruby. Zamontowac nieoznaczone $migta na silnikach

bez oznaczen.
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Demontaz $migiet

Odwrdci¢ drona tak, aby dolna czes¢ byta skierowana do gory, poluzowa¢ dwie $ruby za pomoca $rubokreta i
odtaczy¢ $migta od silnikow.

A

topatki $migiet sg ostre. Nalezy z nimi postepowac ostroznie.

Nalezy stosowa¢ wytgcznie oryginalne $migta marki DJI. NIE WOLNO miesza¢ réznych rodzajow
Smigiet.

S’mig’ra sa materiatem eksploatacyjnym. W razie potrzeby kup dodatkowe $migta.

Kazdorazowo przed lotem upewnij sie, ze $migta i silniki sg bezpiecznie zamocowane.

Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta sg w dobrym stanie. NIE WOLNO uzywa¢ starych,
wyszczerbionych ani potamanych $migiet.

Nie wolno zbliza¢ sie do wirujgcych $migiet i silnikéw, aby nie odnies¢ urazéw.

Upewnij sie, ze silniki sg zamontowane bezpiecznie i obracaja sie ptynnie. Jesli silnik sie zatnie albo nie
bedzie obracac sig ptynnie, natychmiast sprowadz drona na ziemie.

NIE WOLNO prébowaé modyfikowaé konstrukcii silnikow.

NIE WOLNO dotyka¢ ani pozwala¢ na stycznos¢ rgk czy innych czesci ciata z silnikami po locie,
poniewaz moga by¢ gorace.

NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych na silnikach lub korpusie drona.

Upewnij sig, ze po wigczeniu zasilania ESC brzmig prawidtowo.
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Inteligentny akumulator lotniczy

Inteligentny akumulator lotniczy drona Avata to akumulator 14,76 V, 2420 mAh z funkgcjg inteligentnego tadowania
i roztadowywania.

Wiasciwos$ci akumulatora

1.

Wys$wietlacz poziomu natadowania akumulatora: Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazuja
aktualny poziom nafadowania akumulatora.

Funkcja automatycznego roztadowywania: Aby zapobiec puchnieciu, akumulator automatycznie roziadowuje
sie do 96% poziomu natadowania, gdy jest bezczynny przez jeden dzien, i okoto 60% poziomu natadowania,
gdy jest bezczynny przez pig¢ dni. To normalne, ze podczas roztiadowywania akumulatora emitowane jest
umiarkowane ciepto.

Zrébwnowazone tadowanie: Podczas tadowania napiecie ogniw akumulatorowych jest automatycznie
rownowazone.

Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Akumulator przestaje sig tadowac automatycznie po catkowitym
natadowaniu.

Wykrywanie temperatury: W celu ochrony przed uszkodzeniem akumulator taduje sie jedynie wtedy, gdy
temperatura miesci sie w przedziale od 5 do 40°C (od 41 do 104°F). tadowanie jest wstrzymywane
automatycznie, jesli temperatura akumulatora przekroczy podczas procesu tadowania 50°C.

Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przestaje sie tadowa¢ w przypadku wykrycia nadmiaru pradu.
Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zatrzymuje sie automatycznie, aby
zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy akumulator nie jest uzywany. Zabezpieczenie przed nadmiernym
roztadowaniem: nie jest wigczone, kiedy akumulator jest uzywany.

Zabezpieczenie przed zwarciami: Zasilanie jest automatycznie odcinane w przypadku wykrycia zwarcia.
Zabezpieczenie przed uszkodzeniem ogniw akumulatorowych: W przypadku wykrycia uszkodzenia ogniwa
akumulatorowego gogle DJI wys$wietlajg monit ostrzegawczy.

. Tryb hibernaciji: Akumulator wytgcza sie po 20 minutach braku aktywno$ci, aby oszczedzaé energie. Jesli

poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 10%, akumulator przechodzi w tryb hibernagji, aby zapobiec
nadmiernemu roztadowaniu po szes$ciu godzinach bezczynnosci. W trybie hibernacji wskazniki poziomu
natadowania akumulatora nie $wieca. Aby wybudzi¢ akumulator z hibernacii, nalezy go natadowac.

. kacznos¢: informacja o napieciu, pojemnosci i pradzie akumulatora jest przekazywana do drona.

& * Przed przystgpieniem do uzytkowania drona Avata nalezy zapozna¢ sie z zasadami bezpieczenstwa

i naklejkami na akumulatorze. Uzytkownicy biora na siebie petng odpowiedzialno$¢ za wszystkie
dziatania i uzytkowanie.

Korzystanie z akumulatora
Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora.

Przycisk zasilania Diody LED poziomu

natadowania akumulatora
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Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazujg poziom natadowania akumulatora drona podczas

tadowania i roztadowywania. Statusy diod LED opisano ponizej:

O Dioda LED $wieci. O Dioda LED nie $wieci. O Dioda LED miga.
LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

@) @) @) O 89%-100%
@) @) @) OF 76%-88%
O O O O 64%-75%
@) @) Q O 51%-63%
O O O O 39%-50%
O @ O O 26%-38%
O O O O 14%-25%
Q @) @) @) 1%-13%

Witaczanie i wytgczanie zasilania

Nacisnij przycisk zasilania raz, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby witaczy¢ lub
wytgczy¢ dron. Diody LED poziomu nafadowania akumulatora wskazujg poziom natadowania akumulatora, gdy
dron jest wigczony. Diody LED poziomu natadowania akumulatora wytgczaja sig, gdy dron jest wytaczony.

Uwagi dotyczace niskich temperatur

1.

Pojemnos$¢ akumulatora znacznie spada w przypadku lotéw w niskich temperaturach od —10° do 5°C.
Pamietaj, aby przed startem catkowicie natadowa¢ akumulator.

2. Akumulatoréw nie mozna uzywaé w skrajnie niskich temperaturach ponizej —10°C.

3. W warunkach niskich temperatur nalezy zakonczy¢ lot, gdy tylko gogle wy$wietla ostrzezenie o niskim

poziomie napiecia akumulatora.

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ akumulatora, nalezy utrzymywac¢ temperature akumulatora powyzej
20°C.

Zmniejszona pojemnos$¢ akumulatora w warunkach niskich temperatur zmniejsza odpornos$¢ drona na
predko$¢ wiatru. Nalezy lata¢ ostroznie.

Szczegdlnie ostroznie nalezy lata¢ na duzych wysokosciach.

A * W zimnych miejscach nalezy wtozy¢ akumulator do komory akumulatora i przed startem wigczy¢

drona, aby sie rozgrzat.

kadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy catkowicie natadowa¢ akumulator.

1.

Podtgcz tadowarke USB do zrédta zasilania (100-240 V, 50/60 Hz). W razie potrzeby nalezy uzy¢ adaptera
zasilania.

Podtacz wytaczony inteligentny akumulator lotniczy do tadowarki USB, uzywajgc adaptera DJI Avata.

3. Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazuja aktualny poziom natadowania akumulatora podczas

fadowania.

Inteligentny akumulator lotniczy jest catkowicie natadowany, gdy wszystkie diody LED poziomu natadowania
akumulatora sg wytaczone. Odtacz adapter, gdy akumulator bedzie w petni natadowany.

va zastrzezone
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230 W
USB PD

Q ¢ Zalecamy stosowanie tadowarki DJI 30W USB-C lub innych fadowarek z technologig USB Power
Delivery.

Czas tadowania to okoto 90 minut.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa podczas transportu nalezy utrzymywa¢ akumulatory na niskim poziomie
natadowania. Przed transportem zalecamy roztadowywanie akumulatora do poziomu 30% lub
nizszego.

B

NIE WOLNO tadowa¢ inteligentnego akumulatora lotniczego od razu po locie, poniewaz jego
temperatura moze by¢ zbyt wysoka. Przed tadowaniem odczekaj, az akumulator ostygnie do
temperatury pokojowe;.

tadowarka przerywa tadowanie akumulatora, jezeli temperatura ogniwa akumulatorowego nie miesci
sie w zakresie roboczym od 5 do 40°C. Idealna temperatura tadowania wynosi od 22 do 28°C.

Koncentrator tadujgcy (brak w zestawie) moze tadowaé nawet cztery akumulatory. Wiecej informacii
mozna znalez¢ w oficjalnym sklepie internetowym firmy DJI.

Petne tadowanie akumulatora nalezy przeprowadza¢ co najmniej raz na trzy miesigce w celu
utrzymania jego dobrej kondycii.

DJI nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane nieuzywaniem adaptera DJI Avata
lub koncentratora tadowania DJI Avata.

Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania akumulatora podczas tadowania.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
0; Ly O O 1%-50%
@) O O O 51%-75%
@) O O ¥ 76%-99%
O O O O 100%
Opisy diod LED stanu adaptera DJI Avata
Wskaznik LED Opis
Swieci ciggle na zétto Brak podfgczonego akumulatora
Pulsuje na zielono tadowanie
Swieci na zielono W petni natadowany
Miga na zétto Zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura akumulatora (odczekad)

Btad zasilania lub akumulatora (odtaczy¢ i podtaczy¢ akumulatory lub

WIECI na Czerwono {adowarke)
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Mechanizmy zabezpieczajgce akumulator

Diody LED poziomu natadowania akumulatora moga wys$wietlaé powiadomienia o ochronie akumulatora
wywotane nieprawidtowymi warunkami tadowania.

Mechanizmy zabezpieczajace akumulator

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Sposéb migania Stan
Dioda LED2 miga dwa razy na sekunde Wykryto przetezenie
Dioda LED2 miga trzy razy na sekunde Btad systemu

Dioda LED3 miga dwa razy na sekunde Wykryto przetadowanie

. . Wykryto tadowarke o zbyt
Dioda LED3 1 kund

ioda miga trzy razy na sekunde s EErEl
Temperatura tadowania jest

Dioda LED4 miga dwa razy na sekunde Zbyt niska

Temperatura tadowania jest

. =

O o O O 00O
O 0O O O 00w

O 0O O £ &0O0
oo O O O00O0

Dioda LED4 miga cztery razy na sekunde | Adapter inny niz DJI

W przypadku aktywacji mechanizméw zabezpieczajacych akumulator, aby wznowi¢ tadowanie, nalezy odtaczy¢
akumulator od fadowarki, a nastepnie podtaczy¢ go ponownie. Jedli temperatura fadowania jest nieprawidtowa,
poczekaj, az powrdci do normy, a akumulator automatycznie wznowi tadowanie bez koniecznoéci odtgczania i
ponownego podtgczania tadowarki.

Instalowanie/wyjmowanie akumulatora

Przed uzyciem nalezy zainstalowa¢ w dronie inteligentny akumulator lotniczy. Wt6z inteligentny akumulator lotniczy
do komory akumulatora w dronie. Przed podtaczeniem akumulatora do zasilania upewnij sig, ze jest bezpiecznie
zamocowany i ze sprzaczki akumulatora sg zatrzasnigte w miejscu.

Kiiknij
Il

e ©

%A

Odtacz gniazdo zasilania i naciénij sprzaczki akumulatora na bokach Inteligentnego akumulatora lotniczego, aby
wyja¢ go z komory.

=
(2] s ©
o’
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/\  + NIE WOLNO wkiadaé ani wyjmowa¢ akumulatora, gdy dron jest wigczony.
« Upewnij sig, ze akumulator jest dobrze zamontowany.

Konserwacja

Wykonaj procedure powrotu do punktu startowego lub odpowiednio wyladuj, jesli w goglach pojawi sie monit o
koniecznosci serwisowania inteligentnego akumulatora lotniczego.

1. Catkowicie nataduj akumulator.
2. Pozostaw akumulator na 24 godziny.

3. Widz akumulator do drona i po starcie zawisnij na wysokosci do 2 m. Gdy stan natadowania akumulatora
spadnie do 20%, wylgduj dronem, a nastepnie odtgcz od zasilania i wyjmij akumulator.
4. Pozostaw akumulator na 6 godzin.

5. Na tym powinna zakonczy¢ sie procedura konserwacji akumulatora, ktéry jest teraz gotowy do uzycia. Jesli w
goglach znéw pojawi sie monit o koniecznej konserwacji, powtdrz powyzsze kroki.

Gimbal i kamera

Charakterystyka gimbala

Gimbal drona DJI Avata zapewnia stabilno$¢ kamery, umozliwiajac robienie wyraznych i stabilnych zdje¢ oraz
filméw przy duzej predkosci lotu. Zakres kontrolowanego nachylenia od -80° do +65°. Za pomoca urzadzenia
zdalnego sterowania mozna sterowa¢ nachyleniem kamery.

Tryb gimbal
Tryb gimbala wigcza sie automatycznie stosownie do trybu lotu.

Tryb normalny/ sportowy: gimbal jest w trybie stabilizacji wysokosci. Kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny w
stosunku do ptaszczyzny poziomej.

Tryb normalny: gimbal jest w trybie zablokowania. Kgt nachylenia gimbala pozostaje stabilny w stosunku do
korpusu drona.

va zastrzezone



DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Gdy dron jest wigczony, NIE stukaj ani nie uderzaj gimbala. Aby zabezpieczy¢ gimbal podczas startu,
nalezy startowa¢ z otwartego i ptaskiego terenu.

A

Elementy precyzyjne w gimbalu moga ulec uszkodzeniu podczas zderzenia lub uderzenia, co moze
spowodowac nieprawidtowe funkcjonowanie gimbala.

Zapobiegaj przedostawaniu sie pytu lub piasku do gimbala, szczegdlinie do silnikéw gimbala.

Jesli dron znajduje sig na nieréwnym poditozu, gimbal jest zablokowany Iub jesli gimbal do$wiadczyt
uderzenia lub kolizji, moze wystapi¢ btad silnika gimbala.

NIE WOLNO wywiera¢ sity zewnetrznej na gimbal po jego wigczeniu. NIE WOLNO wywieraé
dodatkowego obcigzenia uzytkowego na gimbal, poniewaz moze to spowodowaé nieprawidtowe
funkcjonowanie gimbala lub nawet doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

Przed wtgczeniem zasilania drona upewnij sig, ze ostona gimbala zostata zdjeta. Pamietaj, aby
zamontowa¢ ochraniacz gimbala, gdy dron nie jest uzywany.

Latanie w gestej mgle lub w chmurach moze spowodowac¢, ze gimbal bedzie mokry, co moze
prowadzi¢ do chwilowej awarii. Gimbal odzyska petng sprawnos$¢ po wyschnigciu.

Kamera

DJI Avata uzywa kamery z matrycg 1/1,7" CMOS o rozdzielczosci do 48 milionéw efektywnych pikseli. Przystona
obiektywu to F2.8, zakres ostrosci wynosi 0,6 m do nieskonczonos$ci, a pole widzenia obiektywu moze wynosi¢
155°,

Kamera Avata moze nagrywa¢ obraz o rozdzielczosci do 4K z 60 Kl./s i robi¢ zdjecia 4K.

A * Upewnij sig, ze temperatura i wilgotno$¢ sa odpowiednie dla kamery podczas uzytkowania i
przechowywania.
* Do czyszczenia obiektywu nalezy uzywa¢ specjalnych $rodkéw czyszczacych, aby unikna¢ ich
uszkodzenia albo pogorszenia jakosci obrazu.
* NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych w kamerze i gimbalu, poniewaz generowane
ciepto moze uszkodzi¢ urzadzenie i spowodowac urazy.

Przechowywanie zdjec i filméw

DJI Avata ma 20 GB wbudowanej pamieci i obstuguje karty microSD do przechowywania zdje¢ i fimow. Ze
wzgledu na szybko$¢ odczytu i zapisu danych wideo o wysokiej rozdzielczosci, wymagana jest karta microSD
klasy UHS-I Speed Grade 3 lub lepsza. Wiecej informacji na temat zalecanych kart microSD podano w sekcii
Dane techniczne.

Q * Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia podgladu zdje¢ i filméw nagranych przez dron. Wtoz karte microSD z
drona do gniazda karty microSD w goglach.

A * Nie wyjmuj karty microSD z drona, gdy jest on wigczony. Mogtoby to spowodowa¢ uszkodzenie karty
microSD.

* Przed uzyciem sprawdz ustawienia kamery, aby upewni¢ sig, ze sg one prawidtowo skonfigurowane.

* Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub fimoéw wykonaj kilka zdje¢, aby sprawdzi¢, czy kamera dziata
prawidtowo.

* Pamigtaj, aby prawidtowo wytaczy¢ drona. W przeciwnym razie parametry kamery nie zostang
zapisane, a nagrane filmy moga zosta¢ uszkodzone. Firma DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek straty spowodowane przez zdjecia lub filmy zapisane w sposéb uniemozliwiajacy ich
maszynowe odczytanie.
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Gogle

DJI Goggles 2

DJI Goggles 2 wyposazone sa w podwdjne wyswietlacze o wysokiej wydajnosci i transmisje obrazu o bardzo
niskim opdznieniu do uzytku z dronami DJI, zapewniajac widok z lotu ptaka FPV (First Person View - Widok z
pierwszej osoby) w czasie rzeczywistym. Funkcja strumieniowania (streamingu) bezprzewodowego umoZzliwia
wy$wietlanie obrazu na zywo z telefonu komérkowego lub komputera na ekran gogli, zapewniajac wciagajace
wrazenia wizualne. DJI Goggles 2 obstugujg funkcje Sledzenia gtowy. Dzigki tej funkcji dronem i gimbalem mozna
sterowac za pomoca ruchéw gtowy. Gdy uzywa sie jej w potaczeniu z kontrolerem ruchu DJI, mozna swobodnie
sterowa¢ dronem i kamerg na gimbalu, aby fimowac tak, jak wymagajg tego rézne warunki i scenariusze. Panel
dotykowy umozliwia tatwe wykonywanie operacji jedng rekg bez odrywania wzroku od ekranu. Aby zapewni¢
wiekszy komfort uzytkownikom z wadg wzroku, gogle obstuguja regulacje dioptrii, dzieki czemu nie sg potrzebne
okulary korekcyjne.

Zasilanie

Uzyj dotaczonego przewodu zasilajgcego, aby podtaczy¢ port zasilania gogli do akumulatora gogli.

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie gogli.

Zaleca sie stosowanie tfadowarki USB Power Delivery, gdy poziom natadowania baterii gogli jest niski.

R )
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Jak uzywacé oprawek na okulary

Gogle te obstuguja regulacje dioptrii w zakresie od -8,0 D do +2,0 D bez korekgji astygmatyzmu. Jesli potrzebna
jest korekcja astygmatyzmu lub jesli dioptrie gogli sa nieodpowiednie, mozesz zakupi¢ dodatkowe soczewki i uzyé
oprawek na okulary, aby zatozy¢ je na gogle.

A * Przed zakupem soczewek zanie$ oprawki okularowe (pare) do profesjonalnego sklepu optycznego,
aby upewnic¢ sig, ze ksztatt, rozmiar, 0$ astygmatyzmu i grubo$¢ krawedzi (<2,8 mm) soczewek
spetniajg wymagania montazowe oprawek okularowych.

* Catkowita warto$¢ dioptrii to suma dioptrii gogli i dioptrii soczewek dodatkowych. Pamietaj, aby przed
zatozeniem oprawek okularowych najpierw wyregulowac¢ dioptrie gogli i zablokowac pokretta.

 Jezeli zatozona soczewka obstuguje korekcje astygmatyzmu, po zatozeniu oprawki okularow nie
nalezy obraca¢ pokretlem. W przeciwnym razie o$ astygmatyzmu przesunie sie, powodujgc nieostre
widzenie. Pamigtaj, aby przed zatoZzeniem oprawek okularowych wyregulowa¢ dioptrie gogli.

1. Wyjmij oprawki okularowe i usun oryginalne atrapy soczewek.

2. Zatdz przygotowane soczewki, jak pokazano. Pamietaj, aby nie zamieni¢ lewej soczewki na prawa.

<28 mm

3. Dostosuj dioptrie gogli do swoich potrzeb i zablokuj pokretta.
Na przyktad, jesli zwykle nosisz okulary -6,0 D, a dodatkowe soczewki maja warto$¢ -3,0 D, musisz
wyregulowa¢ dioptrie gogli na -3,0 D, aby mie¢ pewnos$c¢, ze tgczna wartos¢ dioptrii po zatozeniu oprawek
okularowych na gogle wynosi -6,0 D.
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4. Zatdz lewa i prawg oprawke na gogle. Zaktadajac je upewnij sig, ze znak na gorze oprawki jest skierowany do
gory, a trojkatna strzatka jest zrownana z biatg kropka na gornej krawedzi soczewki gogli.

Obstuga
Panel dotykowy umozliwia obstuge jedng reka.

& * Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu przy korzystaniu z kontrolera ruchu, nacisnij raz przycisk hamulca,
aby zahamowac i zawiesi¢ dron przed uruchomieniem panelu dotykowego gogli. Nieprzestrzeganie
tego zalecenia stanowi zagrozenie dla bezpieczenstwa i moze prowadzi¢ do utraty kontroli nad
dronem lub obrazen ciata.

d

Przesun w dét od goéry: Przejdz do menu skrétéw

!

S >

Przesun palcem od dotu do géry: Wprowadz ustawienia kamery
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Przesun palcem po panelu od lewej w prawo: Wejdz do menu

& |

Przesun palcem w goére/w doét/w prawo/w lewo:

o Jedno dotkniecie: Potwierdz/wybierz
Poruszanie sie po menu

)

Dotknigcie dwoma palcami: Wstecz Nacignigcie i przytrzymanie dwoma palcami na ekranie
gtéwnym: Zablokuj/odblokuj ekran

C

Podczas odtwarzania wideo:

Przesun w lewo lub w prawo: Przesuniecie w goére/dét: Dostosuj Dotknij jeden raz: Wstrzymanie/
Kontroluj pasek postgpu gtosnose odtwarzanie

Q * Aby zmaksymalizowa¢ doktadnos¢ dziatan na panelu dotykowym nalezy stosowaé przeciagniecia
powolne i precyzyjne.
* Mozesz zmieni¢ ustawienia, aby wej$¢ do Menu, przeciggajac palcem w lewo od prawej. Aby
wprowadzi¢ zmiany, przejdz do zaktadki Settings > Control > Invert Horizontal Swipe (Ustawienia >
Sterowanie > Odwrdcone przesuwanie poziome).
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Ekran gtéwny

| |

|
13 12 11 10 9 8 7 6 5

1. Wskaznik kierunku lotu
Gdy kontroler ruchu jest nieruchomy, wskazuje srodek ekranu. Po przemieszczeniu kontrolera ruchu wskazuje
on zmiane orientacji drona lub nachylenia gimbala.

2. Informacje o pamieci

Wyswietla pozostatg pojemnos¢ drona i gogli. Podczas nagrywania pojawi sie migajaca ikona.
3. Suwak gimbala

Wyswietla kat nachylenia gimbala, gdy suwak lub pokretto gimbala jest przetgczane.

4. Monity
Wyswietla powiadomienia i informacie, takie jak zastosowanie nowego trybu lub niski poziom baterii.

5. Poziom natadowania akumulatora gogli
Wyswietlajg poziom natadowania akumulatora gogli.

6. Stan GNSS
Wyswietla aktualna site sygnatu GNSS drona.
7. Szybkos¢ transmisji bitéw wideo
Wyswietla biezgca szybko$¢ transmisji bitdw wideo widoku na zywo.
8. Sita sygnatu do pobierania wideo i komunikacji z urzadzeniem zdalnego sterowania
Wyswietla site sygnatu miedzy urzadzeniem zdalnego sterowania a dronem oraz jakos¢ transmisji wideo
migdzy dronem i goglami.
Gdy sygnaly pilota zdalnego sterowania lub transmisji obrazu sg stabe, na dole ekranu pojawi sie monit
wizualny. Uzytkownik moze nadal lata¢ lub wykonywa¢ RTH.
Pomaranczowy: dosy¢ staby sygnat
Czerwony: sfaby sygnat

9. Pozostaly czas lotu
Wyswietla pozostaly czas lotu drona po uruchomieniu silnikéw.
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10. Poziom natadowania akumulatora drona

11. Odlegtos¢ od ziemi
Wyswietla informacje o aktualnej wysokosci drona nad ziemia, gdy dron znajduje sie mnigj niz 10 m nad
ziemig.

12. Telemetria lotu
Wyswietla odlegtos¢ pozioma (D) i predkos¢, a takze odlegtos¢ pionowa (H) i predkos¢ miedzy dronem a
punktem startu.

13. Tryby lotu
Wyswietla aktualny tryb lotu.

14. Punkt startu
Wskazuje lokalizacje punktu startu.

Q * Gdy gogli nie uzywa sie przez dtuzszy czas lub gdy odtaczy sie je od drona, pojawi sie w nich
wygaszacz ekranu. Dotknij panelu dotykowego, aby wytaczy¢ wygaszacz ekranu. Ponownie przytacz
gogle do drona, a powrdci transmisja obrazu.

« Jesdli urzadzenia nie sa uzywane przez diuzszy czas, wyszukiwanie sygnatu GNSS moze zaja¢ wigcej
czasu niz zwykle. Jedli sygnat jest niezaktocony, wyszukiwanie sygnatu GNSS podczas wigczania i
wytgczania z krétkim odstepem czasu zajmie okoto 20 sekund.

& « Jesli wybierzesz opcje nagrywania zaréwno z drona, jak i z gogli, na ekranie gtbwnym zostang
wyswietlone informacje o przechowywaniu danych dla drona i gogli. Jesli wybierzesz opcje nagrywania
tylko z drona lub tylko z gogli, na ekranie gtéwnym zostang wy$wietlone informacje o karcie
przechowywaniu danych dla odpowiedniego urzadzenia.

Menu

Menu skrétow
Przesun palcem w dét od gory panelu dotykowego, aby przejé¢ do menu skrétow i wykonaé nastepujace funkcie:

® Rozpocznij/zatrzymaj nagrywanie ® Zablokuj/odblokuj ekran
* \Wigczanie/wytaczanie rozszerzonego wyswietlacza * Wigcz/wytacz sledzenie glowy
® Dostosuj jasnos¢ ® Dostosuj gto$nosc
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Ustawienia aparatu
Przesun palcem od dotu w gére panelu dotykowego, aby wejs¢ do ustawien kamery i szybko zmieni¢ jej
parametry.

Menu
Przesun palcem od lewej w prawo po panelu dotykowym, aby otworzy¢ menu gogli.

1. Stan
Wyswietla model uzywanego drona i szczegdtowe informacje o alertach ostrzegawczych. Aby zmieni¢ dron,
uzyj funkcji przetacznika w prawym gérnym rogu.

2. Album
Pokazuje zdjecia lub filmy zapisane na karcie microSD gogli. Wybierz plik i potwierdz, aby wyswietli¢ podglad.

va zastrzezone
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3. Transmisja
Menu Transmisja zawiera podmenu Pilot i podmenu Publicznosé.
e Ustawienia transmisji wideo dla obecnego urzadzenia mozna ustawi¢ w podmenu Pilot, w tym miedzy
innymi:

a.

Wiacz lub wytacz tryb rozgtaszania. Po wiaczeniu trybu rozgtaszania pojawi sie numer urzadzenia, ktory
pozwoli innym urzadzeniom na znalezienie tego urzadzenia i wyboér kanatu, ktéry umozliwi widok z
kamery.

. Ustaw tryb ostrosci na wigczony, wytgczony lub automatyczny. Jesli tryb ostrosci jest wigczony, $rodek

ekranu bedzie wyrazniejszy, a krawedzie bedg rozmazane.
Ustaw tryb kanatu na automatyczny lub reczny. Zalecamy wybranie opcji automatycznej, co pozwoli na
inteligentne przetaczanie kanatu o najlepszym sygnale.

d. Ustaw pasmo czestotliwosci. Obstugiwane jest tylko pasmo czestotliwosci 5,8 GHz.

Ustaw pasmo dla transmisji wideo. Liczba dostgpnych kanatéw zalezy od przepustowosci pasma.
Mozna recznie wybra¢ kanat o najlepszej sile sygnatu.

Im wigksza przepustowos$¢, tym wiekszg szeroko$¢ pasma zajmuje, co pozwala osiggna¢ szybsza
transmisje obrazu o lepszej jakosci. Jednak zwigkszy to takze ryzyko zakidcen transmisji oraz zmniejszy
liczbe urzadzen, ktére moga jednoczesnie jg realizowa¢. Aby unikngé zaktdcen w scenariuszach
wieloosobowych, recznie wybierz statg przepustowos¢ i kanat.

o Jesli w jakim$ pobliskim urzadzeniu do transmisji wideo wiaczy sie tryb rozgtaszania, urzadzenie to i jego site
sygnatu mozna wyswietli¢ w podmenu Publicznos¢. Wybierz kanat, aby zobaczy¢ widok z kamery.

4. Ustawienia
® Bezpieczenstwo

a.

Ustaw parametry bezpieczenstwa, takie jak maksymalna wysokos$¢ lotu, maksymalna odlegto$¢ lotu
i wysokos¢ RTH. Uzytkownicy moga réwniez aktualizowaé punkt startu oraz przeglada¢ stan IMU i
kompasu i kalibrowac je w razie potrzeby.

. Funkcja Znajdz mojego drona pomaga odnalez¢ lokalizacje drona na ziemi z wykorzystaniem wideo

zapisanego W pamieci podrecznej gogli. Jesli w dronie nadal znajduje sie akumulator, wtacz sygnat
dzwigkowy ESC, aby utatwi¢ znalezienie drona przy uzyciu dzwigku.

Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa obejmujg utrate sygnatu drona, wigczanie i wytgczanie
AirSense i awaryjne zatrzymanie $migta. Drona mozna skonfigurowa¢ tak, by w razie utraty sygnatu
z urzadzenia zdalnego sterowania zawist, wylgdowat lub wrécit do punktu startu. Jesli wigczona jest
funkcja awaryjnego zatrzymania $migta, silniki mozna zatrzymac w trakcie lotu w dowolnym momencie,
naciskajgc dwukrotnie przycisk blokady na kontrolerze ruchu lub wykonujac polecenie drazka
taczonego (CSC) na kontrolerze zdalnego sterowania. Jesli dezaktywowano ten przetgcznik, silniki
mozna zatrzyma¢ w czasie lotu tylko w sytuacji awaryjnej dwukrotnie wciskajac przycisk blokady lub
specjalnym ruchem drazkéw (Combination Stick Command, CSC), na przyktad w przypadku zderzenia,
zgasdniecia silnika, przechylenia sie drona w powietrzu lub braku kontroli nad dronem i bardzo szybkiego
wznoszenia sie lub opadania.

Zatrzymanie silnikéw w czasie lotu spowoduje rozbicie drona.

® Sterowanie
a.

b
c.
d
e.
f.

Ustaw tryb drazka i dostosuj funkcje niektorych przyciskéw kontrolera zdalnego sterowania. W trybie
recznym mozna ustawi¢ poziom precyzji. Mozna takze skalibrowa¢ kontroler zdalnego sterowania.

. Skalibruj kontroler ruchu lub obejrzyj jego film instruktazowy.

Skalibruj gimbal lub dostosuj predkos¢ nachylenia gimbala.

. Ustaw urzadzenie lub odwr6¢ poziome przeciaggnigcie dla panelu dotykowego.

Uzyj funkcji odwracania.
Obejrzyj samouczek dotyczacy gogli.
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* Kamera
a. Ustaw jako$¢ wideo, pole widzenia kamery, EIS (elektroniczna stabilizacja obrazu), siatki, wiacz lub
wytgcz srodkowy punkt ekranu i sformatuj karte microSD. Po sformatowaniu karty odzyskanie danych
nie jest mozliwe. Wykonuj te czynno$¢ z nalezytg ostroznoscia.
b. W zaawansowanych ustawieniach kamery uzytkownicy moga ustawi¢ urzgdzenie nagrywajace, kolor
i przeciwdziatanie migotaniu, a takze wigczy¢ lub wytgczy¢é automatyczne nagrywanie podczas startu i
napisy w filmach.
c. Wybierz opcje Resetuj parametry kamery, aby przywroci¢ wszystkie ustawienia kamery do wartosci
domyslinych.
® Ekran
Dostosuj jasno$¢ ekranu, powigkszenie oraz wyswietl lub ukryj punkt startu.
® Informacje
a. Wyswietl informacje o urzadzeniu, takie jak numer seryjny i wersje oprogramowania sprzetowego gogli i

potaczonych urzgdzen.

b. Wybierz jezyk systemu.

Wybierz opcje Zresetuj wszystko, aby zresetowa¢ gogle i potaczone urzadzenia do ustawien
domysinych.

. Wybierz opcje Select Clear All Data (Wyczy$¢ wszystkie dane), aby wyczysci¢ wszystkie dane drona, w

tym dane z wewnetrznej pamieci drona i karty SD, licencje odblokowujace, dzienniki drona i inne dane
uzytkownika przechowywane w dronie, a dron zostanie zresetowany do ustawien domysinych.

A

 Usunietych danych nie mozna przywroci¢. Nalezy postepowac ostroznie.

5. Wiecej
Funkcja przesytania strumieniowego pozwala przesyta¢ wideo odtwarzane na urzadzeniu mobilnym na ekran
gogli (odtwarzacz wideo musi obstugiwac¢ funkcje przesytania ekranu).

Korzystanie z funkciji $ledzenia gtowy

DJI Avata obstuguje funkcje $ledzenia gtowy, ktéra mozna wiaczy¢, klikajac @ w menu skrétow gogli.

Po wigczeniu $ledzenia gtowy mozna sterowa¢ pozioma orientacjg drona i nachyleniem gimbala za pomoca
ruchéw gtowy. Urzadzenie zdalnego sterowania bedzie sterowac tylko $ciezka lotu drona. Urzadzenie zdalnego
sterowania nie bedzie mogto sterowa¢ gimbalem.

Korzystanie z funkcji strumieniowania bezprzewodowego

Funkcja strumieniowania (streamingu) bezprzewodowego umozliwia wy$wietlanie wideo odtwarzanego na
telefonie komoérkowym lub komputerze na wyséwietlaczu gogli. Aby to dziatato, odtwarzacz wideo musi obstugiwaé
funkcje przesytania ekranu.

Aby skorzysta¢ z tej funkciji, otwdrz menu gogli i wybierz More (Wiecej), a nastepnie dotknij Wireless Streaming
(Strumieniowanie bezprzewodowe) i postepuj zgodnie z wy$wietlanymi na ekranie instrukcjami.
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Gogle FPV DJI V2

Gogle DJI FPV V2 maja wysokiej jakosci wyswietlacz i obstuguja wyswietlacz obraz HD 810p 120 kl./s oraz
transmisje dzwigku w czasie rzeczywistym. Przez odbidr sygnatu wideo z drona uzytkownicy moga na zywo
oglada¢ widoki z lotu ptaka z pierwszej osoby. Mozna ich réwniez uzywaé do odtwarzania filméw nagranych przez
gogle i ustawiania parametréw transmisji, sterowania dronem i kamery.

Zasilanie
Uzyj dotaczonego kabla zasilania do gogli (USB-C), aby podtaczy¢ port zasilania gogli do akumulatora gogli.

™

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢ lub wytgczy¢ zasilanie gogli.

Jesli poziom natadowania akumulatora gogli jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.

Wszelkie prawa zastrzezone
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Obstuga

Przycisk 5D
Nacisnij przycisk, aby przewing¢ menu. Naciénij
przycisk, aby potwierdzi¢.

Na ekranie poczgtkowym nacisénij przycisk, aby
wejé¢ do menu. Przetacz w lewo lub w prawo, aby
dostosowac jasnos¢ ekranu. Przefacz w gére lub w
daét, aby dostosowac gtosnosc.

Podczas odtwarzania filmu nacisnij przycisk 5D, aby
wstrzymac albo wznowi¢ odtwarzanie, nacisnij go w
lewo lub w prawo, aby dostosowaé pasek postepu, i w
gore lub w dét, aby dostosowac gtosnose.

Przycisk Migawka/Nagrywanie

Nacisnij raz, aby zrobi¢ zdjecia lub rozpoczaé¢ albo
zatrzymac¢ nagrywanie. Naciénij i przytrzymaj, aby
przetaczy¢ sig migdzy trybem zdje¢ lub wideo.

Przycisk wstecz
Nacisnij, aby wréci¢ do poprzedniego menu lub wyjs¢ z

biezacego trybu.

Ekran gtéwny

13
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Przyciski zmiany kanatow
Woeiskaj przycisk strzatki w gore
lub w dé&t, aby przefacza¢ kanaty
(funkcja dostgpna tylko w trybie
recznej zmiany kanatow).

Wyswietlacz numeru
kanatu

Wyswietla biezacy kanat roboczy
gogli (w trybie automatycznej
zmiany kanatow wyswietla sie A).



DJI Avata Podrecznik uzytkownika

1. Wskaznik kierunku lotu
Gdy kontroler ruchu jest nieruchomy, wskazuje srodek ekranu. Po przemieszczeniu kontrolera ruchu
wskazuje on zmiane orientacji drona lub nachylenia gimbala.

2. Informacje o pamieci
Wyswietla pozostatg pojemnos¢ drona i gogli. Podczas nagrywania pojawi sie migajaca ikona.
3. Suwak gimbala
Wyswietla kat nachylenia gimbala, gdy suwak lub pokretto gimbala jest przefaczane.
4.  Monity
Wyswietla powiadomienia i informacje, takie jak zastosowanie nowego trybu lub niski poziom baterii.
5. Poziom natadowania akumulatora gogli
Wyswietlajg poziom natadowania akumulatora gogli. Jesli poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski,
gogle wyemitujg sygnat dzwigkowy.
6. Stan GNSS
Wyswietla aktualng site sygnatu GNSS.
7. Sita sygnatu do pobierania wideo i komunikacji z urzadzeniem zdalnego sterowania
Wyswietla site sygnatu miedzy urzadzeniem zdalnego sterowania a dronem oraz jako$¢ transmisji wideo
miedzy dronem i goglami.
8. Pozostaty czas lotu
Wyswietla pozostaty czas lotu drona po uruchomieniu silnikéw.
9. Poziom natadowania akumulatora drona
Wyswietla aktualny poziom natadowania Inteligentnego akumulatora lotniczego drona.
10. Odlegtos¢ od ziemi
Wyswietla informacje o aktualnej wysokos$ci drona nad ziemia, gdy dron znajduje sie mniej niz 10 m nad
Ziemia.
11. Telemetria lotu
Wyswietla odlegtos¢ pozioma (D) i predkosc, a takze odlegtos¢ pionowa (H) i predkos¢ miedzy dronem a
punktem startu.
12. Tryby lotu
Wyswietla aktualny tryb lotu.
13. Punkt startu
Wskazuije lokalizacje punktu startu.

Q « Jesli gogle nie sg uzywane przez dtuzszy czas lub gdy zostang odtgczone od drona, pojawi sie w
nich wygaszacz ekranu. Aby przywrdcic wyswietlanie transmisji wideo, nacisnij dowolny przycisk na
goglach lub potacz je ponownie z dronem.

« Jesli urzadzenia nie sa uzywane przez diuzszy czas, wyszukiwanie sygnatu GNSS moze zaja¢ wigcej
czasu niz zwykle. Jedli sygnat jest niezaktocony, wyszukiwanie sygnatu GNSS podczas wigczania i
wylaczania z krétkim odstepem czasu zajmie okoto 20 sekund.

& « Jesli wybierzesz opcje nagrywania zaréwno z drona, jak i z gogli, na ekranie gtbwnym zostang
wyswietlone informacje o przechowywaniu danych dla drona i gogli. Jesli wybierzesz opcje nagrywania
tylko z drona lub tylko z gogli, na ekranie gtéwnym zostang wys$wietlone informacje o karcie
przechowywaniu danych dla odpowiedniego urzadzenia.
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Menu

Aby wejé¢ na pasek menu, naci$nij przycisk 5D na goglach.

1. Stan

Wyswietla szczegdtowe informacije dotyczace aktualnych ostrzezen.

2. Album
Pokazuje zdjecia lub filmy zapisane na karcie microSD gogli. Wybierz plik i potwierdz, aby wyswietli¢ podglad.

3. Transmisja
Menu Transmisja zawiera podmenu Pilot i podmenu Publicznosé.
® Tryb transmisji wideo dla obecnego urzadzenia mozna ustawi¢ w podmenu Pilot, w tym migdzy innymi:

a.

Wiacz lub wytacz tryb rozgtaszania. Po wigczeniu trybu rozgtaszania pojawi sie numer urzadzenia, ktory
pozwoli innym urzgdzeniom na znalezienie tego urzgdzenia i wybor kanatu, ktéry umozliwi widok z
kamery.

. Ustaw tryb ostrosci na wigczony, wytgczony lub automatyczny. Jesli tryb ostrosci jest wigczony, $rodek

ekranu bedzie wyrazniejszy, a krawedzie beda rozmazane.
Ustaw tryb kanatu na automatyczny lub reczny. Zalecamy wybranie opcji automatycznej, co pozwoli na
inteligentne przetaczanie kanatu o najlepszym sygnale.

d. Ustaw pasmo czestotliwoéci. Obstugiwane jest tylko pasmo czestotliwosci 5,8 GHz.

Ustaw pasmo dla transmisji wideo. Liczba dostgpnych kanatéw zalezy od przepustowosci pasma.
Mozna recznie wybra¢ kanat o najlepszej sile sygnatu.

Im wigksza przepustowos¢, tym wigkszg szeroko$¢ pasma zajmuje, co pozwala osiggnaé szybsza
transmisje obrazu o lepszej jakosci. Jednak zwigkszy to takze ryzyko zakidcen transmisji oraz zmniejszy
liczbe urzadzen, ktére moga jednoczesnie jg realizowa¢. Aby unikngé zaktdcen w scenariuszach
wieloosobowych, recznie wybierz statg przepustowosc¢ i kanat.

o Jesli w jakim$ pobliskim urzadzeniu do transmisji wideo wiaczy sie tryb rozgtaszania, urzadzenie to i jego site
sygnatu mozna wyswietli¢ w podmenu Publicznos¢. Wybierz kanat, aby zobaczy¢ widok z kamery.

4. Ustawienia
® Bezpieczenstwo

a.

46 o

Ustaw parametry bezpieczenstwa, takie jak maksymalna wysokos$¢ lotu, maksymalna odlegto$¢ lotu
i wysokos¢ RTH. Uzytkownicy moga réwniez aktualizowa¢ punkt startu oraz przeglada¢ stan IMU i
kompasu i kalibrowac je w razie potrzeby.

. Funkcja Znajdz mojego drona pomaga odnalez¢ lokalizacje drona na ziemi z wykorzystaniem wideo

zapisanego w pamieci podrecznej gogli.
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C.

Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa obejmuja utrate sygnatu drona, wiaczanie i wytaczanie
AirSense i awaryjne zatrzymanie $migta. Dron mozna skonfigurowa¢ tak, by w razie utraty sygnatu
z urzadzenia zdalnego sterowania zawist, wylgdowat lub wrécit do punktu startu. Jesli wigczona jest
funkcja awaryjnego zatrzymania $migfa, silniki mozna zatrzymac w trakcie lotu w dowolnym momencie,
naciskajac dwukrotnie przycisk blokady na kontrolerze ruchu lub wykonujac polecenie drazka
taczonego (CSC) na kontrolerze zdalnego sterowania. Jesli dezaktywowano ten przetgcznik, silniki
mozna zatrzyma¢ w czasie lotu tylko w sytuacji awaryjnej dwukrotnie wciskajac przycisk blokady lub
specjalnym ruchem drazkéw (Combination Stick Command, CSC), na przykitad w przypadku zderzenia,
zgasniecia silnika, przechylenia sie drona w powietrzu lub braku kontroli nad dronem i bardzo szybkiego
wznoszenia sie lub opadania.

Zatrzymanie silnikbw w czasie lotu spowoduije rozbicie drona.

® Sterowanie
Ustaw parametry kontrolera zdalnego sterowania lub sterownika ruchu. Skalibruj gimbal lub dostosuj
parametry drona takie jak predko$¢ nachylenia gimbala.

* Kamera

a.

Mozesz ustawi¢ parametry kamery, takie jak ISO, migawke, EV i balans bieli. Ponadto mozna takze
ustawi¢ automatyczny lub reczny tryb kamery.

. Ustaw jakos¢ wideo, pole widzenia kamery, EIS (elektroniczna stabilizacja obrazu), siatki, wtacz lub

wytgcz srodkowy punkt ekranu i sformatuj karte microSD. Po sformatowaniu karty odzyskanie danych
nie jest mozliwe. Wykonuj te czynno$¢ z nalezyta ostroznoscia.

W zaawansowanych ustawieniach kamery uzytkownicy moga ustawi¢ urzadzenie nagrywajace, kolor
i przeciwdziatanie migotaniu, a takze wigczy¢ lub wytaczy¢é automatyczne nagrywanie podczas startu i
napisy w filmach.

. Wybierz opcje Resetuj parametry kamery, aby przywroci¢ wszystkie ustawienia kamery do warto$ci

domysinych.

® Ekran
Dostosuj jasno$¢ ekranu, powigkszenie oraz wyswietl lub ukryj punkt startu.

e Informacije

a.

Wyswietl informacje o urzadzeniu, takie jak numer seryjny i wersje oprogramowania sprzetowego gogli i
potgczonych urzadzen.

b. Wybierz jezyk systemu.

Wybierz opcje Zresetuj wszystko, aby zresetowa¢ gogle i potaczone urzadzenia do ustawien
domysinych.

. Przetagcz model drona.




Urzadzenia zdalnego sterowania

Kontroler ruchu DJI

Kontroler ruchu DJI, uzywany z goglami, zapewnia wciggajace i intuicyjne wrazenia podczas lotu, ktore pozwalajg
uzytkownikom tatwo sterowac¢ dronem za pomocg ruchéw rgk. Kontroler ruchu DJI Motion Controller ma
wbudowang technologie transmisji DJI O3+, ktéra zapewnia maksymalny zasigg transmisji 10 km. Kontroler ruchu
pracuje w pasmie zaréwno 2,4 GHz, jak i 5,8 GHz, i automatycznie wybiera najlepszy kanat transmisiji.

Obstuga

Wiaczanie i wylgczanie zasilania

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie kontrolera
ruchu.

tadowanie akumulatora
Uzyj kabla USB-C, aby podtgczy¢ tadowarke do portu USB-C kontrolera ruchu.

” s ; 5V,1A/2?

A * kadowarki USB Power Delivery nie sg obstugiwane.

Obstuga kamery

1. Przycisk migawki/nagrywania: Nacisnij raz, aby wykona¢ zdjecie lub rozpoczaé/zatrzymaé nagrywanie.
Nacisénij i przytrzymaj, aby przetaczy¢ sie miedzy trybem zdje¢ lub wideo.

2. Suwak pochylenia gimbala: Przesuwaj w gore i w dot, aby dostosowaé pochylenie gimbala (dostepne tylko
przed startem, podczas RTH lub ladowania).

Suwak pochylenia gimbala
Przycisk Migawka/Nagrywanie

va zastrzezone
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Sterowanie dronem

Kontroler ruchu ma dwa tryby: Tryb normalny i tryb sportowy. Tryb normalny wybrany jest domysinie.

Q * Zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego w goglach przed pierwszym uzyciem. PrzejdZ do zakfadki
Settings > Control > Motion Controller > Flight Control > First Flight Tutorial (Ustawienia > Sterowanie >
Kontroler ruchu > Sterowanie lotem > Samouczek pierwszego lotu).

* Przed pierwszym uzyciem pocwicz latanie z kontrolerem ruchu przy uzyciu aplikacji DJI Virtual Flight.

Kontroler ruchu

Ekran dronéw i gogli

Uwagi

-

—=0=>

Nacisnij akcelerator, aby dron leciat w kierunku
oznaczonym w goglach koétkiem.

Aby przyspieszy¢, nacisnij mocniej. Zwolnij,
aby dron sie zatrzymat i zawist.

Orientacja drona mozna sterowag,
przechylajgc kontroler ruchu w lewo i w prawo.

Przechyl w lewo, aby obrdci¢ dron w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, i w
prawo, aby obrdéci¢ dron zgodnie z ruchem
wskazdwek zegara. Dron zawisa, jesli
kontroler ruchu jest zamocowany pionowo.
Kat nachylenia odpowiada predkosci katowej
obrotu drona. Im wigkszy kat przechylenia
kontrolera ruchu, tym szybciej dron bedzie sig
obracat.

Kétko w goglach przesunie sig w lewo i
W prawo, a transmisja wideo zmieni sie
odpowiednio.

“\
=157
%

=03

e s =
v

Przechyl kontroler ruchu w gore lub w dét, aby
kontrolowa¢ pochylenie gimbala.

Nachylenie gimbala zmienia sie wraz z
odpowiednim nachyleniem kontrolera ruchu

i jest zawsze zgodne z orientacjg kontrolera
ruchu.

Koétko w goglach przesunie sie w gore i w dét,
a transmisja wideo zmieni sig odpowiednio.

Aby sterowa¢ wznoszeniem lub opadaniem
drona, najpierw przechyl kontroler ruchu o
90° w gore lub w dét. Gdy okrag w goglach
wejdzie w symbol wznoszenia Q lub
opadania nacisénij akcelerator, aby dron
wznidst sie lub opadt.

astrzezone
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Przycisk blokady

Przycisk hamulca
Przycisk trybu

Przycisk blokady

Nacisnij dwukrotnie, aby uruchomi¢ silniki drona.

Nacisnij i przytrzymaj, aby dron wystartowat automatycznie, wzniost sie na okoto 1,2 m i zawisnat.
Nacisnij i przytrzymaj, gdy dron zawisnie, aby wylgdowat automatycznie i wytaczyt silniki.

Nacisnij jeden raz, aby anulowa¢ odliczanie Low Battery RTH (powrdt do punktu startu przy niskim poziomie
natadowania akumulatora), gdy w goglach pojawi sie monit, a dron nie rozpocznie procedury Lower Battery RTH.

A * Ladowania w stanie krytycznie niskiego natadowania akumulatora nie mozna anulowac.

Przycisk hamulca
Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawist w miejscu. Naci$nij ponownie, aby odblokowa¢ zawis na tej wysokosci.

Gdy dron wykonuje procedure RTH lub ladowanie automatyczne, mozesz nacisna¢ ten przycisk jeden raz, aby
anulowa¢ RTH lub ladowanie.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk hamulca, az kontroler ruchu wyda dzwiek wskazujacy, ze funkcja RTH zaczeta
dziata¢. Nacisnij ten przycisk ponownie, aby odwota¢ procedurg RTH i odzyska¢ kontrole nad dronem.

Przycisk trybu
Nacisnij raz, aby przetaczy¢ migdzy trybami Normalnym i Sportowym. Biezacy tryb jest wyswietlany w goglach.

Alert kontrolera ruchu

Podczas procedury RTH kontroler ruchu emituje alert dzwigkowy. Alertu tego nie mozna anulowac. Kontroler
ruchu emituje alert dzwiekowy, gdy poziom natadowania akumulatora wynosi od 6 do 15%. Alert niskiego
poziomu natadowania akumulatora mozna anulowac¢, naciskajac przycisk zasilania. Jednak alertu krytycznego
poziomu natadowania akumulatora emitowanego przy natadowaniu akumulatora ponizej 5% nie mozna anulowac.
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Strefa optymalnej transmisji
Sygnat pomiedzy dronem a kontrolerem ruchu jest najbardziej niezawodny, gdy kontroler jest ustawiony wzgledem
drona w sposoéb przedstawiony ponizej.

Strefa optymalnej transmisji

& * Aby unikng¢ zaktdcen w kontrolerze ruchu NIE uzywaj innych urzadzen bezprzewodowych na tych
samych pasmach czestotliwosci.

Kalibracja kontrolera ruchu

Kompas, IMU i akcelerator kontrolera ruchu mozna kalibrowaé. Niezwtocznie skalibruj dowolny z modutéw, gdy
zostaniesz do tego wezwany.

W goglach przejdz do Settings > Control > Motion Controller > Motion Controller Calibration (Ustawienia,
Sterowanie, Kontroler ruchu > Kalibracja kontrolera ruchu). Wybierz modut i aby dokonczy¢ kalibracje postepuj
zgodnie z wy$wietlanymi instrukcjami.

Q * NIE WOLNO kalibrowa¢ kompasu w miejscach o silnych zaktéceniach magnetycznych, takich
jak poblize magneséw, parkingi lub miejsca budowy z podziemnymi konstrukcjami betonowymi

wzmacnianymi.
* Podczas kalibracji NIE WOLNO mie¢ przy sobie przedmiotow (takich jak telefony komdrkowe), ktore
zawierajg materiaty ferromagnetyczne.

B1 ©2023 DJI Wszelkie prawa zastrzezone
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Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV 2

Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV Remote Controller 2 ma wbudowang technologie transmisji DJI O3+,
ktéra zapewnia maksymalny zasieg transmisji 10 km. Przyciski zapewniajg ptynne sterowanie dronem i kamerg, a
odtgczane drazki sterownicze utatwiajg przechowywanie kontrolera zdalnego sterowania.

Obstuga

Wiaczanie i wytgczanie zasilania

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie kontrolera
zdalnego sterowania.

tadowanie akumulatora
Uzyj kabla USB-C, aby podtaczy¢ tadowarke USB do portu USB-C kontrolera zdalnego sterowania.

Obstuga kamery

1. Przycisk migawki/nagrywania: Nacisnij raz, aby wykona¢ zdjecie lub rozpoczaé/zatrzymaé nagrywanie.
Nacisénij i przytrzymaj, aby przetaczy¢ sie miedzy trybem zdje¢ lub wideo.

2. Pokretto gimbala: Stuzy do sterowania nachyleniem gimbala.

//\\

Pokretto gimbala ———— H
Przycisk Migawka/Nagrywanie
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Sterowanie dronem

Listwy sterujgce mozna obstugiwaé w trybie 1, 2 lub 3,

Tryb 1 Lewy drazek Do przodu

i

@@»Ql)

D e

Skret w lewo

jak pokazano ponizej.

Prawy drazek

W gére

« \D

W dot

= »

Lewo Prawo

&
® «©
® =

Typ2 Lewy drazek Prawy drazek Do przodu
W gore ﬁ
5 i N
i o
b 3
Do, tylu
Skret w lewo Lewo Prawo
Tryb 3 Lewy drgzek Do przodu Prawy drazek
W gére
i
‘ ®

¥

Do tylu

Lewo

i3

® «®
ORS

&

\4 3

W doh

om) (1)

Skret w lewo Skret w prawo

Domyslnym trybem sterowania wtaczonym w kontrolerze zdalnego sterowania jest Tryb 2. W niniejszej instrukcji
do ilustracji sposobu uzycia drazka sterowniczego jako przyktad wykorzystano Tryb 2.

 Drazek neutralny/ punkt srodkowy: Drazki sterownicze sg na $rodku.

* Poruszanie drazkiem sterowniczym: W trybie recznym odchyl drazek sterowniczy od $rodka lub
popchnij drazek przepustnicy od najnizszego potozenia.
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Kontroler zdalnego
sterowania Dron Uwagi
(«n wskazuje kierunek dziobu)
(Tryb 2)
Drazek przepustnicy: przesuwanie lewego drazka w goére
lub w dét zmienia putap drona.
Popchnij drazek w gére, aby podwyzszy¢ lot, i w dét, aby
obnizy¢ lot. Drazek zawsze nalezy popychaé delikatnie,
aby zapobiec nagtym i nieoczekiwanym zmianom putapu.
J— Tryb normalny/sportowy
TN Jesli drazek jest na $rodku, dron zawisa w miejscu.
“’ @ P Uzyj lewego drazka, aby przy silnikach wirujacych z
/ { [oXdl predkoscia jatowag podnies¢ dron. Im bardziej drazek

jest odsuwany od srodka, tym szybciej dron zmienia
WysokosSE.

Tryb reczny

Drazek przepustnicy nie ma srodka. Przed lotem wyregulyj
drazek przepustnicy tak, aby nie wracat na srodkowe
potozenie.

Drazek odchytu (yaw): przesuwanie lewego drazka w lewo
lub w prawo steruje orientacja drona.
Popchnij drazek w lewo, aby obrdci¢ dron w lewo, i w

| @Oj prawo, aby obrdéci¢ dron w prawo. Jesli drazek jest na

[ - $rodku, dron zawisa w miejscu.

{ / Im bardziej drazek jest odsuwany od pozycji centralnej,
N tym szybociej dron sie obraca.

Drazek pochylenia (pitch): przesuwanie prawego drazka w

j—,% gore i w dét zmienia pochylenie drona.
. @ ‘ Popchnij drazek w gére, aby lecie¢ do przodu, i w dét, aby
50 ' lecieC do tytu. Jesli drazek jest na $rodku, dron zawisa w

miejscu.
Im bardziej drazek jest odsuwany od pozycji centralnej,
tym szybciej dron sig porusza.

Drazek obrotu (roll): przesuwanie prawego drazka w lewo
lub w prawo zmienia obrét drona.

Popchnij drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo, i w prawo, aby
lecie¢ w prawo. Jesli drazek jest na $rodku, dron zawisa w
miejscu.

Im bardziej drazek jest odsuwany od pozycji centralnej,
tym szybciej dron sig porusza.

Przetacznik trybu lotu
Przestawiaj przetacznik, aby wybra¢ zadany tryb lotu.

Potozenie Tryb lotu

M Tryb reczny

S Tryb sport

N Tryb normalny

A
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Tryb reczny jest domyslinie wytaczony. Przed wigczeniem trybu recznego, upewnij sig, ze przetacznik w goglach
jest ustawiony na tryb reczny. Bez przetgczenia przetgcznika w goglach dron pozostanie w trybie normalnym albo
sportowym. Przejdz do opciji Settings > Control > Remote Control (Ustawienia > Sterowanie > Kontroler zdalnego
sterowania), wybierz opcje Button Customization (Dostosowywanie przyciskéw) i w opcji Custom Mode (Tryb
niestandardowy) wybierz warto$¢ Manual Mode (Tryb reczny).

Przed wiaczeniem trybu recznego zalecamy dokrecenie $ruby F2 na tylnej czesci drazka przepustnicy tak, aby
drazek nie wyposérodkowywat sie, oraz dopasowanie oporu drazka za pomoca $ruby F1.

& * W trybie recznym dron nie oferuje funkcji wspomagania lotu, takich jak automatyczna stabilizacja.
Przed uzyciem trybu recznego przecwicz latanie w tym trybie za pomoca aplikacji DJI Virtual Flight.
Pozwoli to zagwarantowa¢ bezpieczne latanie.
» Ustaw drazek przepustnicy przed samym startem drona. NIE ustawiaj go podczas lotu.

Przycisk Start/stop
W trybie recznym naciénij dwa razy, aby uruchomi¢ lub zatrzymac silnik.

W trybie Normal lub Sport nacisnij jeden raz, aby anulowa¢ odliczanie Low Battery RTH (powr6t do punktu startu
przy niskim poziomie natadowania akumulatora), gdy w goglach pojawi sie monit, a dron nie rozpocznie procedury
Lower Battery RTH

Przycisk Flight Pause/RTH

Nacisnij raz, aby dron zahamowat i zawist w miejscu. Upewnij sie, ze drazek pochytu i drazek przechytu powracaja
do potozenia centralnego i popchnij drgzek przyspieszenia, aby odzyska¢ kontrole nad lotem. Gdy dron wykonuje
procedure RTH lub ladowanie automatyczne, mozesz nacisna¢ ten przycisk jeden raz, aby anulowa¢ RTH lub
ladowanie.

Gdy dron jest w trybie recznym, nacisnij przycisk, aby zahamowac i zawisng¢ w miejscu. Wysokos¢ drona wraca
do poziomu, a tryb lotu automatycznie przetgcza sig na tryb normaliny.

Naciénij i przytrzymaj przycisk RTH, az kontroler zdalnego sterowania wyda dzwigk wskazujacy, ze funkcja RTH

zaczeta dziata¢. Nacisnij ten przycisk ponownie, aby odwota¢ procedure RTH i odzyska¢ kontrole nad dronem.
Wiecej informaciji o procedurze RTH podano w punkcie Return to Home (Powrét do punktu startu).
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Przyciski programowalne

Funkcje konfigurowalnych przyciskéw, w tym przycisku C1, przetacznika C2 i trybu niestandardowego, mozna
ustawi¢ w ustawieniach kontrolera zdalnego sterowania w goglach.

Przycisk C1 i przefacznik C2 moga by¢ uzywane jako skréty do funkgji, takich jak podnoszenie, opuszczanie lub
ponowne centrowanie gimbala, obracanie drona albo wigczanie lub wytaczanie sygnatu dzwiekowego ESC.

Tryb niestandardowy mozna ustawi¢ na tryb reczny lub sportowy.

Tryb niestandardowy

Przycisk C1 | h |
N \ J

~ Przetgcznik C2

Alert kontrolera zdalnego sterowania

Podczas procedury RTH kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy. Alertu tego nie mozna anulowac.
Kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwigkowy, gdy poziom natadowania akumulatora wynosi od 6 do
15%. Alert niskiego poziomu natadowania akumulatora mozna anulowa¢, naciskajac przycisk zasilania. Jednak
alertu krytycznego poziomu nafadowania akumulatora emitowanego przy natadowaniu akumulatora ponizej 5%
nie mozna anulowac.

Strefa optymalnej transmisji

Sygnat pomigdzy dronem a kontrolerem zdalnego sterowania jest najbardziej niezawodny, gdy anteny sa
ustawione wzgledem drona w sposdb pokazany ponizej.

Strefa optymalnej transmisji

A * Aby unikng¢ zaktdcen w kontrolerze zdalnego sterowania, NIE uzywaj innych urzgdzen
bezprzewodowych na tych samych pasmach czestotliwosci.

zastrzezone
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Regulacja drazka
Podczas uzywania trybu recznego dostosuj drazek przepustnicy stosownie do trybu drazka tak, aby uzyskac jak
najwygodniejszg obstuge drona.

1. Odwrd¢ kontroler zdalnego sterowania i wyjmij tylny gumowy uchwyt z wewnetrznego rowka.

2. Sruby pod uchwytem regulujg odpowiedni drazek z przodu kontrolera zdalnego sterowania. Uzyj klucza
imbusowego H1,5, aby wyregulowac opdr drazka, i ponownie wyposrodkuj drazek w pionie. Opor sterowania
rosnie, gdy $ruba F1 jest dokrecana, i maleje, gdy éruba F1 jest odkrecana. Ponowne $rodkowanie jest
wytaczone, gdy $ruba F2 jest dokrecona, i wigczone, gdy Sruba F2 jest poluzowana.

(ORNO] (ONNO)
HE] E20 ©F1 [F2C
@ Sruba regulacji oporu prawego drazka @ Sruba regulacji oporu lewego drazka F1
F1 (pionowa) (pionowa)
@ Sruba regulacji wyposrodkowywania @ Sruba regulacji wyposrodkowywania
prawego drazka F2 (pionowa) lewego drazka F2 (pionowa)

3. Po zakonczeniu regulacji ponownie zatdz gumowy uchwyt.




Aplikacja DJI Fly

Podtacz gogle do urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly i wejdZ na ekran gtéwny. Dotknij GO FLY, aby
wyswietli¢ transmisje wideo, ktéra umozliwia udostgpnianie widoku FPV.

©) RecommendZon Fly Spots |@| Academy

Album @ SkyPixel 9 profile
~N B

Punkty lotu
Wyswietlaj lub udostgpniaj w poblizu odpowiednie miejsca latania i fotografowania, dowiedz sig wiecej o strefach
GEO, a takze podgladaj zdjecia lotnicze réznych miejsc wykonane przez innych uzytkownikdw.

Academy

Dotknij ikony w prawym gérnym rogu, aby wejs¢ do Academy i wyswietli¢ samouczki dotyczace produktu,
wskazowki dotyczace lotu, aspekty bezpieczenstwa lotu i dokumenty instruktazowe.

SkyPixel

W obszarze SkyPixel mozna przegladac filmy i zdjgcia udostepniane przez innych uzytkownikow.

Profile

Przegladaj informacje o koncie, zapisy lotéw, forum firmy DJI, sklep internetowy, funkcje Znajdz mojego drona i
inne ustawienia.

Q * Niektére kraje i regiony wymagajg raportowania w czasie rzeczywistym lokalizacji latajgcego drona. Oznacza
to, ze konieczne jest podtgczenie gogli do urzadzenia mobilnego i uruchomienie aplikacji DJI Fly. Pamigtaj, aby
przestrzega¢ lokalnych przepisdw.

A * Pamigtaj, aby catkowicie natladowa¢ urzadzenie mobilne przed uruchomieniem aplikacji DJI Fly.

¢ Podczas korzystania z aplikacji DJI Fly wymagane sg mobilne dane komdrkowe. Skontaktuj sie z operatorem
sieci bezprzewodowej w celu uzyskania informacji o optatach za transmisje danych.

¢ Jesdli uzywasz telefonu komdérkowego jako urzadzenia wyswietlajacego, NIE odbieraj potgczen telefonicznych
ani nie uzywaj funkcji wysytania wiadomosci tekstowych podczas lotu.

¢ Przeczytaj uwaznie wszystkie wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa, komunikaty ostrzegawcze i zrzeczenie
sie odpowiedzialnosci. Zapoznaj sie z odpowiednimi przepisami obowigzujgcymi w Twojej okolicy. Ponosisz
wytaczng odpowiedzialno$¢ za zapoznanie sie z wszystkimi obowigzujacymi przepisami i latanie w sposob
zgodny z przepisami.

¢ Skorzystaj z samouczka w aplikacji, aby przeéwiczy¢ swoje umiejetnosci latania, jesli nie masz doswiadczen w
sterowaniu dronem lub jesli nie masz wystarczajacego doswiadczenia, aby pewnie obstugiwa¢ drona.

¢ Aplikacja zostata zaprojektowana tak, aby wspomdc Twojg prace. Korzystaj ze zdrowego rozsadku i NIE
polegaj na aplikacji przy sterowaniu dronem. Korzystanie z aplikacji podlega Warunkom uzytkowania aplikacji
DJI Fly i Polityce prywatnoéci firmy DJI. Przeczytaj je uwaznie w aplikacii.

astrzezone
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Lot

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem zaleca sie prze¢wiczenie umiejetnosci latania i bezpieczne latanie.
Pamigtaj, ze wszystkie loty powinny odbywac sig na otwartym terenie. Wysoko$¢ lotdéw jest ograniczona do
500 m. NIE WOLNO przekracza¢ tej wysokosci. Podczas lotu nalezy $cisle przestrzega¢ lokalnych przepiséw
i regulacji. Pamietaj, aby przed lotem przeczyta¢ zrzeczenie si¢ odpowiedzialnosci i wytyczne dotyczace
bezpieczenstwa drona DJI Avata, aby przyswoi¢ sobie informacije dotyczace bezpieczenstwa.

Wymagane warunki sSrodowiskowe podczas lotu

1. Nie nalezy korzysta¢ z drona w trudnych warunkach pogodowych, w tym przy predkosciach wiatru
przekraczajacych 10,7 m/s, przy opadach sniegu, deszczu i we mgle.

2. Nalezy lata¢ wytacznie na otwartej przestrzeni. Wysokie budowle i duze metalowe konstrukcje moga wptywacé
na doktadno$¢ kompasu poktadowego i systemu GNSS. Zaleca sig trzymaé drona w odlegtosci co najmniej 5
m od budowli.

3. Unikaj przeszkdd, tumow, drzew i zbiornikéw wodnych. Zalecana wysoko$¢ lotu nad wodg to co najmniej 3 m.

4. Minimalizuj zaktécenia poprzez unikanie obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, takich jak miejsca
w poblizu linii energetycznych, stacji bazowych, podstacii elektrycznych i wiez nadawczych.

5. Wydajnos$¢ drona i akumulatora podczas lotéw na duzych wysoko$ciach spada. Nalezy zachowaé¢ ostrozno$é
podczas lotéw na wysokosci 5000 m lub wigkszej nad poziomem morza.

6. Dron nie moze korzysta¢ z systemu GNSS w obrebie regiondw polarnych. Zamiast tego korzystaj z systemu
wizyjnego.

7. NIE WOLNO startowac z poruszajacych sig obiektdw, takich jak samochody i statki.

8. W silnych wiatrach predko$¢ pionowa drona moze by¢ ograniczona. Ustawienie czota drona do lotu z wiatrem
moze zmniejszy¢ utrate mocy i zwigkszy¢ predkos¢ pionowa.

9. Gdy dron skreca z duzg predkoscig lub nagle hamuje bokiem przy silnym wietrze, moze utraci¢ stabilno$¢
pofozenia przestrzennego. Prosze lata¢ ostroznie.

Ograniczenia dotyczace lotow

System GEO (Geospatial Environment Online)

System DJI GEO to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym dostarcza informacji na temat
bezpieczenstwa lotéw i aktualnych ograniczen przestrzennych oraz zapobiega wlatywaniu do przestrzeni objetej
ograniczeniami. W wyjagtkowych okolicznosciach mozna wymusi¢ mozliwo$¢ wlotu do takiej przestrzeni. Przedtem
jednak uzytkownik musi tego zazada¢, stosownie do biezacego poziomu ograniczenia w obszarze planowanego
lotu. System GEO moze nie by¢ w petni zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami. Uzytkownicy ponoszg
samodzielng odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo lotu i przed ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w
obszarze objetym ograniczeniami musza potwierdzi¢ sytuacje prawna. Wiecej informacji na temat systemu GEO
jest dostepnych na stronie https://www.dji.com/flysafe.

Limity lotu

Ze wzgleddw bezpieczenstwa limity lotu sg domysinie wigczone, aby pomdc uzytkownikom w bezpiecznej
obstudze drona. Uzytkownicy moga ustawia¢ limity lotu na wysoko$¢ i odlegto$¢. Limity putapu, odlegtosci i stref
GEO funkcjonujg jednoczesnie w celu zarzgdzania bezpieczenstwem lotu, gdy dostepny jest sygnat GNSS. Gdy
sygnat GNSS jest niedostepny, tylko putap moze by¢ ograniczony.

Limity putapu i odlegtosci lotu
Maksymalna wysoko$¢ lotu ogranicza wysoko$¢ lotu drona, natomiast maksymalna odlegtos¢ lotu ogranicza

promien lotu drona wokét punktu startu . W celu zwigkszenia bezpieczenstwa lotéw limity te mozna ustawi¢ w
goglach.
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Maksymalny putap

Punkt startu

Maksymalny promien

)

Wysoko$¢ drona po wigczeniu zasilania

Punkt startu nie zostat recznie zaktualizowany podczas lotu

Silny sygnat GNSS

Ograniczenie Gogle
Maksymalny Putap drona nie moze przekroczy¢ okreslonej wartosci ustawionej  Monit: Osiggnieto
putap w goglach. maksymalny putap lotu.
Monit: Osiggniet
Maksymalny Odlegto$¢ w linii prostej od drona do punktu startu nie moze mZEIS m:::grlzlz 1086
promien przekroczy¢ maksymalnej odlegtosci lotu ustalonej w goglach. ot o a 9
Staby sygnat GNSS
Ograniczenie Gogle
Wysokos$¢ jest ograniczona do 50 m od punktu startu przy
mocnym $wietle.
Maksymalny V\{yslokos'lé jgst ograniczona do 3 m nfad pod{oiemlprlzy stabym Monit: Osiagnieto
oswietleniu i pracy na system czujnikéw podczerwieni.
putap maksymalny putap lotu.
Wysokos¢ jest ograniczona do 50 m od punktu startowego,
jesli oswietlenie jest stabe, a system czujnikéw podczerwieni nie
dziata.
Mak: |
@ s.y rTwa ny Bez ograniczen
promien

A » Limit wysokosci zostanie wytaczony, gdy jako$¢ sygnatu GNSS w czasie lotu spadnie, o ile przy
wigczonym dronie sygnat GNSS byt silniejszy niz staby (biate lub zétte paski sygnatu).
« Jesli dron osiggnie jeden z limitéw, nadal mozna nim sterowac, ale nie mozna nim polecie¢ dalej. Jesli
dron wyleci poza maksymalny promien, automatycznie poleci z powrotem w zasiegu, gdy sygnat
GNSS jest silny.
* Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie nalezy lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, dworcéw kolejowych, linii
kolejowych, centréw miast i innych wrazliwych obszaréw. Lataj dronem tylko w zasiegu wzroku.
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Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne lokalizacje lotow, zapewnia poziomy zagrozenia oraz informacje o
bezpieczenstwie dla poszczegdlinych lotéw oraz oferuje informacje o ograniczeniach przestrzeni powietrznej.
Wszystkie obszary z ograniczeniami to tzw. strefy GEO, ktére sg dalej podzielone na strefy ograniczone, strefy
autoryzaciji, strefy ostrzezenia, rozszerzone strefy ostrzezenia i strefy ograniczenia wysokosci. Uzytkownicy
moga przegladac takie informacje w czasie rzeczywistym w DJI Fly. Strefy GEO to konkretne obszary lotéw,
w tym migdzy innymi lotniska, miejsca duzych wydarzen, miejsca sytuacji awaryjnych (takie jak pozary laséw),
otoczenie elektrowni jagdrowych, wigzienia, obiekty rzgdowe i obiekty wojskowe. Domysinie system GEO
ogranicza mozliwo$¢ startu i wiotu do stref, ktére moga budzi¢ obawy dotyczace bezpieczenstwa. Mapa stref
GEO zawierajgca wyczerpujgce informacije na temat stref GEO na catym $wiecie jest dostepna na oficjalnej stronie
internetowej DJI: https://www.dji.com/flysafe/geo-map.

Lista kontrolna przed lotem

1. Upewnij sie, ze gogle, urzadzenia zdalnego sterowania, urzgdzenie mobilne i inteligentny akumulator lotniczy
sg w petni natadowane.

Upewnij sie, ze $migta sa prawidtowo i bezpiecznie zamontowane.

Upewnij sie, ze Inteligentny akumulator lotniczy i gogle sa bezpiecznie zamontowane.

Upewnij sig, ze port USB-C i ostona gniazda karty microSD sg prawidtowo i bezpiecznie zamknigte.
Upewnij sig, ze gimbal i kamera dziatajg prawidtowo.

Upewnij sig, ze nic nie blokuje silnikow i ze dziatajg one prawidtowo.

Upewnij sie, ze gogle dziatajg normalnie i wyswietlaja transmisje wideo.

Upewnij sig, ze ostona gimbala jest odtgczona, a obiektyw kamery i sensory sg czyste.
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Upewnij sie, ze anteny gogli sa bezpiecznie zamocowane, a antena kontrolera zdalnego sterowania jest
uniesiona.

10. Uzywaj tylko oryginalnych czesdci marki DJI lub czesci dopuszczonych przez firme DJI. Nieautoryzowane
czesci moga spowodowac nieprawidtowe dziatanie systemu i zagrozi¢ bezpieczenstwu lotu.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Kontroler ruchu DJI

Przycisk blokady

Naci$nij dwukrotnie przycisk blokady, aby uruchomi¢ silniki drona.

va zastrzezone
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Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, aby dron wystartowat automatycznie, wznidst sie na okoto 1,2 m i zawisnat.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy dron zawiénie, aby wylgdowat automatycznie i wytaczyt silniki.

Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV 2

Uruchamianie silnikow

Tryb normalny/sportowy:

Do uruchamiania silnikéw stuzy polecenie drazka taczonego (CSC). Popchnij oba drgzki do dolnych naroznikow

wewnetrznych lub zewnetrznych, aby uruchomi¢ silniki. Gdy silniki zaczna sie obraca¢, zwolnij oba drazki
jednoczesnie.

Tryb reczny:
Aby uruchomi¢ silniki, upewnij sie, ze drazek przepustnicy jest w najnizszym potozeniu i nacisnij dwukrotnie
przycisk start/stop.

Drazek przepustnicy

Zatrzymywanie silnikéw

Tryb normalny/sportowy:

Silniki mozna zatrzyma¢ na dwa sposoby:

Metoda 1: Kiedy dron wyladuje, popchnij drazek przepustnicy w dét i przytrzymaj. Silniki zatrzymaja sie po trzech
sekundach.

Metoda 2: Kiedy dron wyladuje, popchnij drazek przepustnicy w dét i przeprowadz te samg procedure CSC, co ta
uzyta do uruchomienia silnikéw. Po zatrzymaniu silnikéw zwolnij oba drazki.

Metoda 1 Metoda 2
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Tryb reczny:
Naci$nij dwa razy przycisk Start/stop, aby po wylagdowaniu drona zatrzymac silniki.

Zatrzymywanie silnikéw w czasie lotu

W trybie normalnym i sportowym, w sytuacji awaryjnej silniki mozna zatrzyma¢ w czasie lotu wciskajac dwukrotnie
przycisk blokady na kontrolerze ruchu lub przez polecenie CSC z kontrolera zdalnego sterowania, na przyktad w
przypadku zgasnigcia silnika drona, zderzenia, niekontrolowanych obrotéw, utraty kontroli albo bardzo szybkiego
wznoszenia sie lub opadania. Domysine ustawienie mozna zmieni¢ w goglach.

W trybie recznym nacisnij dwa razy przycisk Start/stop na kontrolerze zdalnego sterowania, aby zatrzymac silniki
w dowolnym momencie.

/\  *Zatrzymanie silnikow w czasie lotu spowoduie rozbicie drona.

Wszelkie prawa zastrzezone
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Lot prébny

Procedury startu/ladowania

1.
2.
3.

Ustaw drona na otwartym, ptaskim obszarze, z tylem drona skierowanym w Twojg strone.

Wiacz zasilanie gogli, urzadzenia zdalnego sterowania i drona.

Poczekaj, az wskazniki statusu drona bedg miga¢ na zielono, wskazujac, ze punkt startu zostat zarejestrowany,
i zatéz gogle.

4. Uruchom silniki.

5. W kontrolerze ruchu DJI nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, aby dron wystartowat automatycznie, wznidst

Su
1,
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sig na okofo 1,2 m i zawisnat.

W przypadku kontrolera zdalnego sterowania FPV DJI V2 delikatnie popchnij dragzek przepustnicy, aby
wystartowaé.

W kontrolerze ruchu DJI naci$nij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy dron zawisnie, aby wylgdowat
automatycznie i wytgczyt silniki.

W przypadku kontrolera zdalnego sterowania FPV DJI V2 nalezy pociagna¢ drazek przepustnicy w dét, aby
wylagdowa¢ dronem. Po wylagdowaniu zatrzymaj silniki.

Wylacz zasilanie drona, gogli i urzgdzenia zdalnego sterowania.

gestie i wskazowki dotyczgce nagrywania filméw

Lista kontrolna przed lotem zostata zaprojektowana tak, aby poméc Ci bezpiecznie lata¢ i nagrywaé filmy
podczas lotu. Przed kazdym lotem przejdz przez cafg liste kontrolng przed lotem.

Wybierz zgdany tryb pracy gimbala.

Do robienia zdje¢ lub nagrywania filmoéw zalecamy uzywanie trybu normalnego.

NIE LATAJ w ztg pogode, np. w deszczowe lub wietrzne dni.

Wybierz ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowiadajg Twoim potrzebom.

Przeprowad? loty prébne w celu ustalenia tras lotu i uchwycenia podgladu scen.

Delikatnie popychaj drazki sterownicze, aby utrzymaé ptynny i stabilny ruch drona.

Przy trybie recznym lataj na otwartych przestrzeniach, z dala od skupisk ludzi tak, aby zapewni¢
bezpieczenstwo lotu.

Wazne jest, aby poznaé¢ podstawowe wytyczne dotyczace latania, co pozwoli zapewni¢
bezpieczenstwo zaréwno sobie, jak i osobom wokaét.
PAMIETAJ, aby przeczyta¢ wytyczne dotyczace bezpieczenstwa.
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Konserwacija

Dron

Aby wymieni¢ elementy drona, takie jakosfona $migta lub gérna rama, nalezy wykona¢ ponizsze czynnosci.

Q  Zaleca sie wyjecie $migiet i inteligentnego akumulatora lotniczego przed wymiang osfony $migta i
gornej ramy.

Ostona $migta

Odtaczanie

1. Odwré¢ drona, odkre¢ dwie sruby, jak pokazano na ponizszym rysunku, a nastepnie delikatnie wyjmij modut
wizyjny i odtgcz ztacze FPC. Aby uniknaé nieodwracalnego uszkodzenia, NIE WOLNO nadmiernie rozciggac
przewodu.

2. Wykre¢ cztery érubki z podwozia i zdejmij ostony anten. Sciénij naklejke, aby wyjaé plytke anteny, a potem
wyjmij przewody anteny z rowka.
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3. Wykre¢ cztery $rubki na spodzie i dwie $rubki na gérze drona, a nastepnie delikatnie obré¢ w lewo i w prawo
ostone $migta, aby ja zdja¢. Aby uniknaé uszkodzenia przewoddw, nalezy uwazaé, aby nie wyciaga¢ ostony
Smigta na site.
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Mocowanie
1. Aby unikna¢ uszkodzenia przewoddw antenowych, wtéz je do szczeliny z boku modutu srodkowego.
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2. Przygotuj nowa ostone smigta i przetdz dwie plytki antenowe przez otwor w jej $rodku. Ustaw ostone smigta
tak, aby kwadratowy rowek z tytu wyréwnac z gniazdem akumulatora.

STy %
W —
-

3. Podczas instalowania powoli przechylaj i wciskaj najpierw strone z gniazdem USB-C i pokrywa gniazda karty
microSD. Uwazaj, aby przewdd anteny nie zostat po tej stronie, a nastepnie delikatnie obréci¢ ostone Smigta w
lewo i w prawo, aby zabezpieczy¢ drugg strone.

Gniazdo USB-C i pokrywa
\/ gniazda karty microSD
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4. Sprawdz znaki L i R na ptytce anteny i wewnatrz ostony smigta, a nastepnie zainstaluj ptytke anteny na
odpowiednim podwoziu. Przechyl ptytke anteny tak, aby $cisle pasowata do szczeliny po wewngtrznej stronie
podwozia, a nastgpnie utdz przewdd antenowy tak, aby umiesci¢ go w rowku.
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5. Dokre¢ dwie srubki M2x4,3 i dwie $rubki M1,6x5 na spodzie, a nastepnie dwie $rubki M2x4,3 na gorze
drona. (Nalezy pamieta¢, ze dwie $rubki M1,6x5 z tytu dolnej czgsci sg dtuzsze).

7 €T 9
Sia
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6. WsadZ koncéwke ostony anteny do podwozia, naciénij ostone anteny aby dopasowac ja do ostony $migta,
a nastgpnie dokre¢ cztery srubki M2x4,3. Upewnij sig, ze anteny i ostony anten po obu stronach sg pewnie
zalozone.
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7. Sprawdz ksztatt modutu wizyjnego i potozenie otworu w srodku ostony $migta, a nastepnie prawidtowo
podtacz przewdd FPC do modutu wizyjnego. Po upewnieniu sig, ze przewdd FPC jest catkowicie umieszczony
wewnatrz ostony $migta, dokre¢ dwie Srubki M2x6,3, aby zakoriczy¢ instalacje.

A * Sprawdz, czy gniazdo USB-C i ostona gniazda karty microSD sa prawidtowo i bezpiecznie zamknigte,
aby nie stykaly sie ze Smigtami.
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Rama gérna

Odtaczanie
1. Wykre¢ dwie srubki po obu stronach gérnej ramy.

2. Odwro¢ drona, odkreci¢ szes¢ Srubek, jak pokazano na ponizszym rysunku, a nastepnie zdejmij goérna rame.
Delikatnie zdejmij gorng rame, aby unikna¢ uszkodzenia modutu GNSS nad nia.

Mocowanie
1. Przygotuj nowg gorng rame i zatoz jg na gorze drona. Aby unikngé uszkodzenia, nalezy upewnic sig, ze
odpowiednie otwory sg wyrdwnane oraz ze gimbal i przewdd kamery znajduja sie w rowku.
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2. Ustaw potozenie modutu GNSS tak, aby otwory na $rubki w tym module byly wyréwnane z otworami na
$rubki po obu stronach gérnej ramy, a nastepnie dokreci¢ dwie $rubki M2x4,3.

- o® M2x4.3
,/""VS
M2x4.3 & ( )

3. Dokre¢ sze$¢ srubek M1.6x5 na spodzie, aby zakoriczy¢ montaz.
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Gogle

DJI Goggles 2

Wymiana anten

Jesli antena zostanie uszkodzona, mozesz skontaktowac sie z obstuga posprzedazowg DJI, aby kupi¢ nowa w
celu wymiany.

Aby zdja¢ antene, przytrzymaj ja za dolng czg$¢ i pociagnij ja do gory.

Przy instalacji rozroznij anteny lewa i prawg i upewnij sig, ze antena jest prawidtowo ustawiona wzgledem jaj portu.

Wymiana wyscidtki piankowej
1. Przytrzymaj spod wyscidtki piankowej i delikatnie ja wyjmij, jak pokazano ponize;.
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A * NIE nalezy ciggng¢ za boki podczas zdejmowania wysciotki piankowej. W przeciwnym razie mozna
uszkodzi¢ dron.

2. Dopasuj stupki pozycjonujace nowej wysciotki piankowej do otwordw pozycjonujgcych w goglach, wtéz je
w nie i dociénij z lewej i prawej strony. Po ustyszeniu ,Klikniecia” sprawdz i upewnij sie, ze migdzy piankowa
wysciotka a goglami nie ma szczeliny.

Czyszczenie i konserwacja soczewek
Miekka, suchg i czysta Sciereczkg wytrzyj obie soczewki okreznymi ruchami od $rodka do zewnetrznych krawedzi.

Ponownie zatéz ostone ekranu, aby chroni¢ soczewki, gdy gogle nie sg uzywane.

& * Pamigtaj, aby przed czyszczeniem odtaczy¢ gogle od gniazdka elektrycznego i upewnij sie, ze nie sg

podtgczone zadne przewody.

* NIE WOLNO czysci¢ soczewek alkoholem.

* Soczewki sg delikatne. Czys¢ je ostroznie. NIE WOLNO ich skroba¢, poniewaz wptynie to na jako$¢
widoku.

* Przechowuj gogle w suchym miejscu w temperaturze pokojowej, aby unikna¢ uszkodzenia soczewek i
innych elementéw optycznych przez wysoka temperature i wilgo€.

* Soczewki nalezy trzyma¢ z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby uniknaé uszkodzen
ekranu.




DJI Avata Podrecznik uzytkownika

Gogle FPV DJI V2

Czyszczenie

Przed czyszczeniem odtacz gogle od gniazdka elektrycznego i upewnij sig, ze nie sg poditgczone zadne kable.
Wyczys¢ powierzchnie gogli miekka, sucha i czysta szmatka. Aby wyczysci¢ wyscidtke piankowa, zwilz szmatke
czysta woda i wytrzyj ja.

Wymiana wyscidtki piankowej

Wypetnienie z pianki mocowane jest do gogli na rzepy. W celu wymiany wysciotki piankowej, nalezy ja odczepia¢
stopniowo od lewej lub prawej strony. Dopasuj nowa wysciotke piankowa do gogli i docisnij jg tak, aby byta
dobrze zamocowana.

Konserwacja soczewek

Delikatnie wytrzyj soczewki szmatkg do czyszczenia.

1. Zwilz szmatke do czyszczenia alkoholem lub srodkiem do czyszczenia soczewek.
2. Przecieraj okreznymi ruchami od $rodka do zewnegtrznych krawedzi soczewek.

A * NIE czys¢ wyscidtki piankowej alkoholem.
* Soczewki sg delikatne. Czys¢ je ostroznie. NIE WOLNO ich skroba¢, poniewaz wptynie to na jako$¢
widoku.
* Przechowuj gogle w suchym pomieszczeniu w temperaturze pokojowej, aby unikna¢ uszkodzenia
soczewek przez wysoka temperature i wilgo¢.

DJI Wszelkie prawa zastrzezone



Dodatek

Dane techniczne

DJI Avata

Dron

Model QF2W4K

Masa startowa Ok.410¢g
Wymiary (at. x szer. x wys.) 180 x 80 x 80 mm
Odlegto$¢ diagonalna 120 mm

Maksymalna predkos$¢
wznoszenia

Maksymalna predkos¢
opadania

Maksymalna predko$¢
pozioma

(w poblizu poziomu morza,
bez wiatru)

Maksymalny putap praktyczny
nad poziomem morza
Maksymalny czas zawisu
Maksymalna odlegtos¢ lotu
Maksymalna odpornos¢ na
predko$¢ wiatru
Temperatura pracy

GNSS

Zakres dokfadnosci zawisu

Anteny
Pamig¢ wewnetrzna

Obstugiwane gogle DJI

Obstugiwane urzgdzenia
zdalnego sterowania DJI

Transmisja
Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)
Szeroko$¢ pasma transmisii

Tryby wys$wietlania na zywo i
opdznienia

6 m/s (tryb normalny/sport)

6 m/s (tryb normalny/sport)

8 m/s (tryb normalny)
14 m/s (tryb sportowy)
27 m/s (tryb reczny)

5000 m

Ok. 18 min
11,6 km

10,7 m/s

Od -10° do 40°C

GPS + Galileo + BeiDou

W pionie: 0,1 m (przy pozycjonowaniu wizyjnym)

+0,5 m (przy pozycjonowaniu GNSS)

W poziomie: 0,3 m (przy pozycjonowaniu wizyjnym)
+1,5 m (przy pozycjonowaniu GNSS)

Dwie anteny 2T2R

20 GB

DJI Goggles 2

DJI FPV Goggles V2

DJI Goggles Integra

Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV 2

Kontroler ruchu DJI

DJI RC Motion 2

2,400-2,4835 GHz (Rx)

5,725-5,850 GHz (Tx/Rx)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Do 40 MHz

Z goglami DJI 2

1080p przy 100 kl./s Najnizsze opdznienie transmisji wynosi 30 ms
1080p przy 60 kl./s Najnizsze opdznienie transmisji wynosi 40 ms

Gogle FPV DJI V2
810p przy 120 Kl./s: Najnizsze opdznienie transmisji wynosi 28 ms
810p przy 60 kl./s: Najnizsze opdznienie transmisji jest nizsze niz 40 ms
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Maksymalna predkos¢
transmisji wideo
Maksymalny zasigg transmisji
Transmisja dzwigku
Gimbal

Zakres mechaniczny
Regulowany zakres obrotu
Stabilizacja

Maksymalna predko$é
sterowania

Zakres drgan katowych
Elektroniczna o$ przechytu
System czujnikéw

System widocznosci w dét

Warunki pracy

Kamera
Czujnik obrazu

Obiektyw

Zakres 1ISO

Czas migawki

Tryby zdje¢
Maks. rozmiar zdjecia
Format zdje¢

Rozdzielczo$¢ wideo

Format wideo
Maksymalna predkos¢
transmisji wideo
Profile kolorow
RockSteady EIS
Korekcja znieksztatcen

Obstugiwany system plikow

50 Mb/s

10 km (FCC), 2 km (CE), 6 km (SRRC)
Nie

Nachylenie: od -95° do +75°
Nachylenie: od -80° do +65°
Jednoosiowa (pochylenie)

60°/s

+0.01° (tryb normalny)
Korekta widoku na zywo nie jest obstugiwana, obstuguje korekcje wideo

Zakres pomiaréw czujnika podczerwieni: 10 m

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 0,5-10 m

Zakres efektywnego pomiaru: 0,5-20 m

Nieodblaskowe, rozpoznawalne powierzchnie o wspétczynniku odbicia
rozproszonego > 20%

Odpowiednie oswietlenie w luksach > 15

1/1,7" CMOS, liczba efektywnych pikseli: 48 MP
Pole widzenia: 155°

Roéwnowazna dtugos¢ ogniskowej: 12,7 mm
Rzeczywista dtugo$¢ ogniskowej: 2,34 mm
Przystona: /2.8

Tryb ostrosci: Stata ostros¢é

Zakres ogniskowej: od 0,6 m do e
100-6400 (auto)

100-25600 (recznie)

Zdjecie: od 1/8000 do 1/50 s

Film: 1/8000-1/50 s

Single shot

4000x3000

JPEG

4K przy 30/50/60 Kl./s

2.7K przy 30/50/60/100/120 kl./s

1080p przy 30/50/60/100/120 kl./s

MP4

150 Mb/s

Standardowy, D-Cinelike

Obstugiwane (wyt., RockSteady, HorizonSteady)

Obstugiwane (standardowa, szerokokatna, bardzo szerokokatna)
exFAT (zalecany)

FAT32
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Inteligentny akumulator lotniczy

Pojemnosé 2420 mAh
Standardowe napiecie 14,76 V
Maksymalne napiecie

Iadovyania > v

Typ akumulatora Li-ion

Uktad chemiczny LiNiIMnCoO2
Energia 35,71 Wh @ 0,5°C
Szybkos¢ rozladowania 7C (typowa)

Waga Ok. 162 g
Temperatura tadowania Od 5° do 40°C
Karty SD

Obstuga kart microSD Karta microSD klasy UHS-I Speed Grade 3

Zalecane karty microSD

SanDisk Extreme 32GB U3 V30 A1 microSDXC

SanDisk Extreme Pro 32GB U3 V30 A1 microSDXC
Kingston Canvas GolPlus 64GB U3 V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB U3 V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB U3 V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB U3 V90 A1 microSDXC
Samsung PRO Plus 256GB V30 U3 V30 A2 microSDXC

A

* DJI Avata rozprasza ciepto, wykorzystujac przeptyw powietrza przez $migta, aby zapobiec przegrzaniu
drona. Gdy dron znajduje sie przez diugi czas w trybie czuwania, temperatura moze wzrosna¢. W
takiej sytuacji wbudowany system sterowania temperaturg moze wykry¢ aktualng temperature i
automatycznie wytaczy drona, aby zapobiec przegrzaniu. Typowe okresy trybu gotowosci drona w
stanie stacjonarnym podano ponizej. Jesli czas zostanie przekroczony, dron moze automatycznie
wylgczy¢ sie, aby zapobiec przegrzaniu (testowano w srodowisku wewnetrznym przy temperaturze
otoczenia 25°C).

a. W trybie gotowosci na podtozu: okoto 21 minut;

b. Podczas aktualizowania oprogramowania uktadowego: okoto 18 minut (prosze zaktualizowaé
w ciggu 10 minut od wigczenia zasilania drona, w przeciwnym razie aktualizacja moze zosta¢
przerwana z powodu przegrzania);

c. Po podtgczeniu do komputera za pomocg portu USB-C dron nie przegrzewa sie i moze by¢
uzywany przez dtuzszy czas.

Te specyfikacje zostaty okre$lone w testach przeprowadzonych przy uzyciu najnowszego
oprogramowania sprzetowego. Aktualizacje oprogramowania sprzetowego moga poprawi¢
wydajnos¢. Zdecydowanie zalecamy aktualizacje do najnowszej wersji oprogramowania sprzgtowego.
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DJI Goggles 2

Gogle

Model RCDS18

Waga Okoto 290 g (z patakiem)

Wymiary 167,4 x 103,9 x 81,31 mm (z anteng ztozona)

196,69 x 103,9 x 104,61 mm (z anteng roztozonag)
Rozmiar ekranu (pojedynczy

i) 0,49 cala

Ro%dzelczosc ekranu 1920 x 1080

(pojedynczy ekran)

Szybkos¢ odswiezania ekranu  Maks. 100 Hz

FOV 51°

Zakres IPD 56-72 mm

Zakres dioptrii +2,0D do -8,0D

Transmisja

Czestotliwos¢ pracy 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC/KC)

Moc nadajnika (EIRP
oc nadajnika (EIRF) 5,8 GHz: <30 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC), <14 dBm (CE/KC)

Protokot
Wi-Fi Wi-Fi 802.11b/a/g/n/ac
2,400-2,4835 GHz
Czestotliwos¢ pracy 5150-5250 GHz (tylko do uzytku wewnetrznego)

5725 - 5850 GHz
2,4 GHz: <20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC/KC)
Moc nadajnika (EIRP) 5,1 GHz: <20 dBm (FCC/CE/MIC/KC)
5,8 GHz: <20 dBm (FCC/SRRC/KC), <14 dBm (CE)

Protokét

Bluetooth Bluetooth 5.2

Czestotliwos¢ pracy 2,400-2,4835 GHz

Moc nadajnika (EIRP) <8 dBm

Maksymalna predko$¢

transri]isji WidFe)f 50 Mb/s

Opsluglwany format rejestraciji MOV

wideo

Obstugiwany format MP4, MOV

odtwarzania wideo (Format wideo: H.264, H.265; Format audio: ACC, PCM)
Bezprzewodowe

strurp;ieniowanie Wi-Fi DLNA

Temperatura pracy Od -10° do 40°C

Moc wejsciowa Akumulator do DJI Goggles 2
Obstuga kart microSD microSD Card, maks. 256 GB
Akumulator do DJI Goggles 2

Waga Ok. 122 g

Wymiary 73,04x40,96x26 mm
Pojemnosé 1800 mAh

Napiecie 7-9V=15A

Typ akumulatora Li-ion
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Uktad chemiczny LiINIMnCoO2

Energia 18 Wh

Temperatura fadowania Od 0° do 45°C

Maksymalna moc tadowania 12,6 W(BV=2A/9V=14A)
Czas pracy Okoto 2 godzin

Gogle FPV DJI V2

Gogle

Model FGDB28

Waga ok. 420 g (z opaska na gtowe i antenami)
) 184 x 122 x 110 mm (bez anten)

Wymiary

202 x 126 x 110 mm (z antenami)
Wielko$¢ ekranu 2 cale

Rozdzielczos¢ ekranu

(Jeden ekran)

Szybkos¢ odéwiezania ekranu 144 Hz

1440x810

FOV Od 30° do 54°C; rozmiar obrazu: 50-100%
Zakres IPD 58-70 mm
Czestotliwos¢ pracy 2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/ SRRC/ MIC)

5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Szeroko$¢ pasma transmisji Do 40 MHz

Maksymalna predko$¢
transmisji wideo

Obstugiwany format rejestracii

Moc nadajnika (EIRP)

50 Mb/s

MOV (format wideo: H.264)

wideo

Obstugiwany format MP4, MOV, MKV (format wideo: H.264; format audio: AAC-LC, AAC-HE, AC-3,
odtwarzania wideo MP3)

Temperatura pracy Od 0° do 40°C

Moc wejsciowa Akumulator gogli DJI FPV Goggles Battery
Obstuga kart microSD microSD Card, maks. 256 GB
Akumulator gogli DJI FPV

Goggles Battery

Waga Ok.119g

Wymiary 73,04x40,96x26 mm

Pojemnosé 1800 mAh

Napiecie Do9V

Typ akumulatora LiPo 25

Uktad chemiczny LiINiMnCoO2

Energia 18 Wh

Temperatura tadowania Od 0° do 45°C

Maksymalna moc tadowania 10 W

Czas pracy Okoto 1 godziny i 50 minut
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Kontroler ruchu DJI

Model
Waga
Czestotliwosc¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

Temperatura pracy
Czas pracy

FC7BMC

Ok. 167 g

2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: 28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/ SRRC/ MIC)

5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Od -10° do 40°C

Ok. 5 godzin

Kontroler zdalnego sterowania DJI FPV 2

Model

Waga

Wymiary
Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

Temperatura pracy
Czas tadowania
Czas pracy

FC7BGC

Ok. 346 g

190 x 140 x 51 mm

2,400-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: 28,5 dBm (FCC), <20 dBm (CE/ SRRC/ MIC)

5,8 GHz: <31,5 dBm (FCC), <19 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Od -10° do 40°C

2h 30 min

Ok. 9 godzin
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Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzgtowe, uzyj jednej z nastepujacych metod:

1.

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe catego zestawu urzgdzen, w tym drona, gogli i urzgdzenia

zdalnego sterowania, uzyj aplikacji DJI Fly.

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzgtowe pojedynczego urzadzenia, uzyj aplikacji DJI Assistant 2

(Consumer Drones Series).

Korzystanie z aplikacji DJI Fly

Wigcz zasilanie drona, gogli i urzadzenia zdalnego sterowania. Upewnij sig, ze wszystkie urzadzenia sg potgczone.
Aby przeprowadzi¢ aktualizacje, podtacz gogle przez USB-C do urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly
i postepuj zgodnie z instrukcjami. Wymagane jest potaczenie z Internetem.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

1.

Wiacz urzadzenie i podtacz je do komputera za pomoca kabla USB-C.

2. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) i zaloguj sie na konto DJI.

Wybierz urzadzenie i kliknij po lewej stronie opcje Firmware Update (Aktualizacja oprogramowania

sprzetowego).

4. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.

5. Oprogramowanie zostanie pobrane i automatycznie zaktualizowane.

6. Urzadzenie zostanie automatycznie zrestartowane po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

A

Upewnij sie, ze wykonate$ wszystkie kroki, aby zaktualizowaé oprogramowanie, w przeciwnym razie
aktualizacja moze sig nie powies¢.

Aktualizacja oprogramowania sprzgtowego trwa kilka minut. Podczas aktualizacji oprogramowania
sprzetowego gimbal moze zachowywac si¢ dziwnie, a dron uruchamia¢ sie ponownie. Poczekaj
cierpliwie, az aktualizacja zostanie zakonczona.

Upewnij sig, ze podczas aktualizacji komputer jest podtaczony do Internetu.

Przed aktualizacjg oprogramowania sprzetowego upewnij sig, ze urzadzenie jest dostatecznie
nafadowane.

Podczas aktualizacji nie odtgczaj kabla USB-C.

Jesdli masz dodatkowy akumulator, ktéry wymaga aktualizacji po zakonczeniu trwajacej aktualizacii,
wi6z go do drona i wigcz zasilanie drona. W goglach pojawi sie monit o aktualizacje akumulatora.
Pamietaj, aby przed startem zaktualizowaé akumulator.

Pamietaj, ze aktualizacja moze zresetowac¢ rézne parametry lotu, takie jak wysokos¢ RTH i
maksymalna odlegtos$¢ lotu. Przed aktualizacjg zwrd¢ uwage na preferowane ustawienia i dostosuj je
ponownie po aktualizacji.

Informacje posprzedazowe

Odwiedz strone https://www.dji.com/support, aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat zasad obstugi posprzedaznej,
ustug naprawczych i wsparcia.




Kontakt
WSPARCIE DJI

https://www.dji.com/support

Tre$¢ moze ulec zmianie.

Pobierz najnowsza wersje z
https://www.dji.com/avata

Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczace tego dokumentu, skontaktuj
sie z firmg DJI, wysytajac wiadomo$¢ na adres DocSupport@diji.com.

DJli DJI AVATA sg znakami towarowymi DJI.
Copyright © 2023 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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