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Disclaimer

Thank you for purchasing the D-RTK™ (hereinafter referred to as “product”). Read this disclaimer carefully
before using this product. By using this product, you hereby agree to this disclaimer and signify that

you have read it fully. Please install and use this product in strict accordance with this manual. SZ DJI
Technology Co., Ltd. and its affiliated companies assume no liability for damage(s) or injuries incurred
directly or indirectly from using, installing or refitting this product improperly, including but not limited to
using non-designated accessories.

DJI™ s a trademark of SZ DJI Technology Co., Ltd. (abbreviated as “DJI") and its affiliated companies.
Names of products, brands, etc., appearing in this manual are trademarks or registered trademarks

of their respective owner companies. This product and manual are copyrighted by DJI with all rights
reserved. No part of this product or manual shall be reproduced in any form without the prior written
consent of or authorization from DJI.

This disclaimer is produced in various languages. In the event of variance among different versions, the
Simplified Chinese version shall prevail when the product in question is purchased in Mainland China, and
the English version shall prevail when the product in question is purchased in any other region.

Warnings

. Ensure all parts are connected correctly and OFFSET values are configured correctly in DJI Assistant 2

when using the D-RTK for the first time.

DO NOT bend or fold the antenna cable excessively.

Be sure that the Ground System antenna is perfectly level when mounted.

Only operate in an open environment free from radio interference.

Ensure that the Air System and the Ground System antennas are unobstructed when used.

The two Air System antennas should be kept at the same height.

. Make sure that the DATALINK PRO antennas DO NOT obstruct each other when used.

When the D-RTK'’s course does not match that of the compass, there will be a system error alert. DO NOT

take off until you have changed the OFFSET values via DJI Assistant 2 and the system error alert has stopped.

9. At least one A3 series GPS module is required.

10. Only use genuine DJI parts or parts certified by DJI. Unauthorized parts or parts from non-DJl-certified
manufacturers may cause the system to malfunction and compromise safety.

11. Ensure that the D-RTK and its components are free from contamination (e.g. water, oil, soil and sand).

12. Download the latest version of the user manual or software for any related DJI product that is required

when using this product.

© N OO 0N
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Introduction

The D-RTK is a GPS and barometer system specially designed to provide centimeter-level positioning accuracy
for the DJI A3 series flight controllers. Using dual antennas, its heading reference is more accurate than a normal
compass sensor, and it is able to withstand magnetic interference from metal structures.

Depending on the region of purchase, the D-RTK uses either GPS and BeiDou or GPS and GLONASS to

perform at the highest standards.

Overview

D-RTK Processor %2

GNSS Antenna x 3

Antenna Cable x3

B—1

Antenna Bracket I x 1

Antenna Bracket II x 2

Base Board x 1

-

e

DATALINK PRO Bracket x 1 Thumb Screw x 1 8-pin Cable x 1
<
> S e

4-pin CAN Cable x 1

Micro USB Cable x 1

Ground System Power Cable x 1

s s w [
Air System Power Cable I X1 | Air System Power Cable IT X 1 Screw Others
M25 x5 Velcro
M3.0 x8 Double-sided
E it njg | [(H e =B | CupheadFul | Tape
Thread Screw Hexagonal
M3 & M3 Nut L-wrench
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Matrice 600 Accessories™

Upper Expansion Plate X 1 | Bracket x 4 Assistant Bracket X 2 Antenna Bracket III x 4

s aesce—— S L EENES

Antenna Clip X 2 Screw

M2.5%5
M3.0x8

*Complimentary with purchase of both the DJI Matrice 600 and D-RTK.

Ground System Installation and Connection
The following uses the DJI A3 Flight Control System, DJI DATALINK PRO 900 and DJ!I Intelligent Flight
Battery to illustrate a typical installation and connection.

Installation

1. Mount the DATALINK PRO Bracket onto the Base Board with two M2.5x5 screws.

2. Mount the GNSS Antenna onto the Antenna Bracket I with three M3.0x8 screws, and then fix the
Antenna Bracket I onto the Base Board.

3. Fix the D-RTK Processor onto the Base Board as the Ground System.

4. Fix the DATALINK PRO Base Station onto the DATALINK PRO Bracket.

5. Fix the battery in place with velcro and then fix the Base Board onto an appropriate tripod*.

*Supports ordinary camera and camcorder tripods mounted with 1/4-20 screws.

4 ©2016
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Connection

1. Connect the Ground System and the GNSS Antenna with an Antenna Cable.

2. Connect the Ground System and the DATALINK PRO Base Station with an 8-pin Cable.
3. Connect the Ground System to the battery with the Ground System Power Cable.




Air Syst Ir llation and Connecti
The following uses the Antenna Bracket I1I, DJI DATALINK PRO 900, DJI Matrice 600, D-RTK and DJI A3
Flight Control System to illustrate a typical installation and connection.

Installation

1. Mount the two GNSS Antennas to the Antenna Bracket III with four M3.0x6.5 screws.

2. Attach the D-RTK Processor (working as the Air System) and the DATALINK PRO Mobile Station to the
Upper Expansion Plate with double-sided tape.

& * Use the Antenna Bracket II if using other types of aircraft and follow the requirements below:
a. Ensure that the two Antenna Brackets II form a straight line through the aircraft’s center of gravity,
and the distance between the two Antennas is greater than 25 cm (the farther apart, the better).
b. The two Antenna Brackets II should be equidistant from the aircraft’s center of gravity.
c. The two Air System antennas should be kept at the same height.

Connection

1. Using the Antenna Cables, connect the Ground System’s “ANT1” port to one Antenna as the Master
Antenna, and the “ANT2" port to the other Antenna as the Slave Antenna.

2. Attach the DATALINK PRO Mobile Station’s Antennas and tidy them with clips.

3. Connect the Air System CAN/UART port to the DATALINK PRO Mobile Station CAN/UART port with an
8-pin Cable.

4. Connect the Air System “CAN1” port to any CAN1 port on the A3 flight controller with a 4-pin CAN Cable.

5. Connect the Air System “POWER” port to the power port on the aircraft with an Air System Power Cable 1.
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A * Use the Air System Power Cable I if using the D-RTK with other types of aircraft.

Usage

Configuring P: Using DJI Assistant 2

IMPORTANT: The Ground System and Air System should be connected to the computer separately and

activated. Be sure to configure parameters with DJI Assistant 2 for first time use.

1. Download DJI Assistant 2 from www.dji.com and install it on your computer.

2. Connect the Ground System to the computer with DJI Assistant 2 launched, and then go to Connected
Devices > D-RTK to configure the coordinates.

3. When configuring the Air System, ensure the A3 Flight Control System is connected. Connect the
Flight Control System to the computer with DJI Assistant 2 launched. Select the connected Flight
Control System from the Connected Devices page, and then go to DJI Devices > Air System Antenna
to configure antenna offset parameters.

Configuring the Ground System Configuring the A )

é * Connect the Ground System and the Air System one by one to the computer for firmware
upgrade. Power cycle the DATALINK PRO, Flight Control System and D-RTK after upgrading.
* Supports Windows 7 (or later) or Mac OS X 10.9 (or later).
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Usage Procedures

Use the D-RTK in an open environment free from radio interference and follow the procedures below:
1. Power on the Ground System, and wait for the Working Status LED to turn solid green.

2. Power on the Air System, and wait for the Working Status LED to turn solid green.

3. The D-RTK is ready to work when the A3 Flight Control System’s Flight Status LED blinks green and
blue alternately.

& * DO NOT power on the Air System before the Ground System’s Working Status LED turns solid green.
* Ensure the Air System and the Ground System’s antennas are unobstructed when used.

* Download the User Manual from www.dji.com to learn more.

* The DATALINK PRO Base Station and Mobile Station’s 4-position Switches should be toggled to
the UART_SW1 position if the D-RTK is only used with the DATALINK PRO, otherwise the D-RTK
will fail to receive data from the DATALINK PRO. If also using DJI Assistant 2 Ground Station,
the 4-position Switches should be toggled to the COMBO_SW4 position. Refer to the “DATALINK
PRO User Manual” for more details.

* Set the A3 Flight Control System to P mode or F mode.

Updating the Ground System’s Position

Each time it is used, the Ground System automatically detects the offset distance from its previous
position. If the offset distance is > 50 meters, the Ground System will update the new position coordinates
automatically. If the position has changed but the Ground System does not update automatically, you

will need to update manually. Press the Update Button and hold for 5 seconds until the Ground System
recalculates the position coordinates. The Working Status LED will blink green quickly if the position is
updated successfully (DJI GO will prompt you once the Ground System’s position is updated successfully).

é * DO NOT move the Ground System during positioning.
* The Ground System’s position coordinates can be set in DJI Assistant 2.




Working Status LED

Ground System
W — Solid White Ground System is initializing or not activated.

Blinking White Slowly  Initialization failure.

(R — Solid Red D-RTK not positioned.

R -+ Blinking Red Slowly Setting the Ground System’s position.

— Solid Green Ground System’s position is set.
Blinking Green Quickly ~ Ground System’s position is updated.

Air System

W- —  Solid White Air System is initializing or not activated.

+ Blinking White Slowly Initialization failure.

— Solid Yellow Ground System not positioned but differential data received.

— Solid Red Ground System not positioned, differential data not received.
+ Blinking Yellow Slowly  Ground System positioned with single point, differential data received.

Ground System positioned with single point, but differential data not

- Blinking Red Slowly received

Blinking Purple Slowly  D-RTK is executing floating-point mode.

- Blinking Green Slowly ~ D-RTK is executing calculation mode.

(G- — Solid Green D-RTK is executing fixed mode.

016 DJI All Rights Re




Specifications

Positioning Accuracy

Horizontal: 1 cm + 1 ppm
Vertical: 2cm + 1 ppm

Orientation Accuracy

(0.2/R)*
R is the baseline distance (distance between the two Air
System antennas) in meters

Root Mean Square (RMS)

0.03 m/s

Frequency Used

Global version: GPS L1&L2, GLONASS F1&F2
Asia-Pacific version: GPS L1&L2, BEIDOU B1&B2

Interface Type

CAN, UART, USB

Input Voltage

3Sto 128 (120 52V)

Power Consumption

52W

Current

045A (@ 12V)

D-RTK Processor Dimensions

112.3 mm X 63 mm % 18.6 mm

D-RTK Processor Weight

13959

Operating Temperature

32° to 113°F (0° to 45°C)

Storage Temperature

-40° to 185°F (-40° to 85°C)

This content is subject to change.

Download the latest version from

www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ is a trademark of DJI.

Copyright © 2016 DJI All Rights Reserved
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D-RTK &1 A3 BRI KITIEHIR G KR, 5165 GPS FISEITEMS =L, BEBKRIR
FEERR . SiERHHERIAL, ERRENERATNMIEEES, MEREERAIEHET
HEED, EeEk. SREENSEBH TG MREATFRE ©T. D-RTK ERRRIRKIgRME
GPS+ Jt3tgk GPS+GLONASS HER, MREFIEEEE.

MmiEe

D-RTK QbHBEE x 2

GNSS X% x3

KRR >3

REIZRI X1

REZERI X2

—

e

DATALINK PRO 3722 x 1

Firiges <1

S
2 ®
4%t CAN £ x 1 Micro USB £ x 1 RIS < 1
REunEBiREL 1 X1 RESUmEE IR 11 x 1 23 HE
e mee
e <= | O <= T\A‘Ta‘& Pl iygjﬁmﬁ;@}&i
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Matrice 600 Bgfs *

EIRIR <1 HEE x4 INGEAF x 2 KSR x4
_—
RegFETF x2 [
M3.0x8
@ M3.0%6.5

*MBSE DJI Matrice 600 F1 D-RTK FZERIAINE SR o

iR EES

TEZEELLL DI A3 KTIEHIRSE, DJI DATALINK PRO 900 #1 DJI £985 &/ TR th otERyiH

(s

zZ %

1. {EFFEE M2.5 X 5 124£3G DATALINK PRO 222 EfE L .
2. {EFA=% M3.0x 8 #2425 GNSS RELLEEFIRLL 22 1 IR, ARIGREL 1 REEFIR

Bk,

3. ERFITRLE— D-RTK L I2EREE T ERE LI RtbER o
4. (EFAFIFI244EE DATALINK PRO ELif%] DATALINK PRO 3728,
5. EREAMEEE, FHREESIISS TR REEERSEN=A%RLE .

" SFFEBARHAR GG 1/4-20 1222,
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1. EFAREIRAIERE ANTT 5% GNSS K.

2. 818 8 FH&EEIEE CAN/UART 3% DATALINK PRO Eif#9 CAN/UART i
3. fEEIRFEIRZIER: POWER OZIMBH




RERBTEES

TELESEELIRESTZE 111, DJI DATALINK PRO 900, DJI Matrice 600 F1 DJI A3 k4754

ARG AREI TG,

=%

1. D BIEFIUER M3.0 % 6.5 124245 GNSS RELRIERIRLZZR I L.

2. {FERNERE— D-RTK L1282 (1ERFESU ) #1 DATALINK PRO Balin &35 K128/
e,

==k

A - NRLEFEE W7, ERMIRERI, FEBUTER:
a BPREZR T M WTREBOMRRISTE—RESL L, BRI XREZENESET
BE/NF 25cm (RATAEKX) »
b. MR R I WIRATF KATREEORIIFR o
c. I KENZESEXRIRT .

i &

1. DRIEFAREIREIE BRI N K, HPR ANT1 iGERNEATRE, ANT2 0]
EEREAEANRE

2. %% DATALINK PRO Bahisiksk, HAXGEFEET .

3. {85/ 8 FHRIERERZSIR CAN/UART iM% DATALINK PRO #ahis CAN/UART M o

4. {#F3 4 5t CAN £ R =815 CANT OF A3 Eie#E— CAN1 $#0,

5. {ERX=ImEBIR [ & POWER % DJI Matrice 600 EHYEBIRIEC .
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EARx

ERFASRHRESH

EDR(EFRT/RAER DJI Assistant 2 BSHRI4H BIERRSIRFIEIRS S, FHT2408E.

1. A DI B Rk www.dji.com FEIES T RO FHERIFT TR, ARBTESRM .

2 JEEOEIREIEBEAN, A D-RTK URE, RESE LR,

3 RBRTIRAY, DIUERE A3 KTIRRIRSE. EE WTIESRARIRM, BHAPMERE WTE
FIRFAIRE, 7 DJIIRE -> RETREXEREE .

putial REEL KRS HR L

& « IERIES D B RRTSIRAIEG, FHRSEREIES YA A3 HTIEHIRS
AR D-RTK &3 L.
BSIRAFER Win7 RILERSS Mac OS X 10.9 RIAERS,
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2. FEREHER, SHETERSERISITES.
3. A3 KTIRHIRGIRSIERITHIERTEN, AIERT .
A - WRESIER LRSS S B2 E R IHRE R

- {EFRIARAIR D-RTK RESIHAIBEIRIIREII RS2

- EM DIl EF5 R www.dji.com FEMBPAFM, TRESIFINS.

+ { DATALINK PRO 5 D-RTK —i2f#f3AT, DATALINK PRO EibfI#animIFt><
WABIHER) UART_SW1 {7E, &N D-RTK Fi%iZU DATALINK PRO %8, A DJI
Assistant 2 #hEiE—Ei%#E DATALINK PRO i, DATALINK PRO FF<@AkE!
COMBO_SW4 (/& , i&505i% ( DATALINK PRO FBFRFM ) , TRESHEMANS.

+ A3 KATIEHI RS ERIEIUL AN P iElek F iR,

RIFE R E

BRGERR, WEIREIENS EORMUBRNREIES, —BIEEEBIT 50 KN BMRIHALIR.
WMRMEIRAVUER E—RRETW, BFFNREEREYLIR, WREEFRH . KRR
§E5%, SEMHIKENITELTR, —BRIFRI, NITIFRSIETATIS RINSATE TR (10
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A - gz, 1% ahibmEis.
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. K 1cm + 1 ppm

AL EH: 2cm+ 1 zzm

N (02R)°

FERE R N RSS2 R, Sk
MEKSE (RMS ) 0.03 m/s

SHp
B CAN, UART, USB

i 52W

EBEER 12-52V (3S-12S)

BB 045A (@12V)

D-RTK &hEEER~ 112.3 mm X 63 mm X 18.6 mm

D-RTK 4MBESEHRE 139.5¢

TERRIRE 0CZ 45T

EEFRNREE -40CZE 85T

RES B EH, BASITIEN.
ERILE DIl B RS EIERIRA
www.dji.com/product/d-rtk
D-RTK™ 2A3EE)
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Haftungsausschluss

Vielen Dank, dass Sie das System D-RTK™ gekauft haben (es wird im Folgenden als ,Produkt*
bezeichnet). Lesen Sie sich diesen Haftungsausschluss aufmerksam durch, bevor Sie dieses Produkt
verwenden. Durch die Verwendung dieses Produkts erkléren Sie sich mit diesem Haftungsausschluss
einverstanden und bestatigen, dass Sie ihn volistandig gelesen haben. Bitte montieren und verwenden
Sie dieses Produkt unter strikter Einhaltung der vorliegenden Bedienungsanleitung. Die SZ DJI
Technology Co., Ltd. und seine verbundenen Unternehmen tibernehmen keine Haftung fir Schédden oder
Verletzungen, die direkt oder indirekt aus unsachgemaBer Nutzung, Montage oder Neumontage dieses
Produkts entstehen, einschlieBlich, der Verwendung von nicht vorgesehenem Zubehdr.

DJI™ ist ein Warenzeichen von SZ DJI Technology Co., Ltd. (kurz: ,DJI) und seiner verbundenen
Unternehmen. Namen von Produkten, Marken, usw., die in dieser Bedienungsanleitung enthalten

sind, sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Besitzer. Dieses Produkt und
die Bedienungsanleitung sind urheberrechtlich geschtitztes Eigentum von DJI und alle Rechte sind
vorbehalten. Kein Teil dieses Produkts oder der Bedienungsanleitung darf in irgendeiner Form ohne
vorherige schriftliche Zustimmung oder Genehmigung von DJI reproduziert werden.

Dieser Haftungsausschluss wird in verschiedenen Sprachen erstellt. Im Fall von Abweichungen zwischen
den verschiedenen Versionen ist die im vereinfachten Chinesisch verfasste Version maBgeblich, wenn
das jeweilige Produkt in Festlandchina erworben wurde, bzw. die englische Version, wenn das jeweilige
Produkt in anderen Regionen erworben wurde.

Warnhinweise

1. Stellen Sie vor der erstmaligen Verwendung des D-RTK sicher, dass samtliche Teile ordnungsgeman
angeschlossen und OFFSET-Werte in DJI Assistant 2 richtig konfiguriert sind.
. Biegen Sie das Antennenkabel NICHT UbermaBig, und knicken Sie es NICHT.
. Achten Sie darauf, dass die Antenne des Bodensystems nach der Montage absolut waagerecht
ausgerichtet ist.
4. Betreiben Sie das Produkt ausschlieBlich im Freien in einer Umgebung, in der keine Funkstorsignale auftreten.
5. Stellen Sie sicher, dass die Antennen von Flugsystem und Bodensystem wahrend der Verwendung
nicht verdeckt sind.
. Die beiden Antennen des Flugsystems sollten auf gleicher Hohe montiert werden.
. Stellen Sie sicher, dass die DATALINK PRO-Antennen einander wahrend der Verwendung NICHT verdecken.
. Wenn die Flugbahn des D-RTK nicht der des Kompasses entspricht, gibt das System eine
Warnmeldung mit Hinweis auf einen Systemfehler aus. Starten Sie erst, NACHDEM Sie die OFFSET-
Werte Uber DJI Assistant 2 gedndert haben und wenn die Warnmeldung mit Hinweis auf einen
Systemfehler nicht mehr ausgegeben wird.
9. Es ist mindestens ein GPS-Modul der Serie A3 erforderlich.
10. Nur DJI-Originalteile oder Teile mit DJI-Freigabe verwenden! Nicht freigegebene Teile oder Teile von Fremd-
herstellern kénnen Systemstérungen verursachen und die Betriebssicherheit des Produkts beeintréachtigen.
11. Stellen Sie sicher, dass das D-RTK und seine Bauteile keine Verunreinigungen aufweisen (z. B.
Wasser, Ol, Erde, Sand).
12. Laden Sie die neueste Version der Bedienungsanleitung oder der Software von DJI-Produkten
herunter, die fir die Verwendung dieses Produkts erforderlich sind.

wn
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Einleitung

Das D-RTK ist ein GPS- und Barometer-System, das auf eine zentimetergenaue Positioniergenauigkeit
des Flugcontrollers der Serie DJI A3 ausgelegt ist. Dank der Verwendung von zwei Antennen ist

die Referenz der Flugrichtung genauer als die eines normalen Kompasssensors, auBerdem ist es
unempfindlich gegentiber magnetischen Interferenzen durch Metallkonstruktionen.

Je nachdem, in welcher Region es gekauft wurde, kommt im D-RTK entweder GPS mit BeiDou oder GPS
mit GLONASS zum Einsatz, um die bestmdgliche Leistung zu erzielen.

Ubersicht

D-RTK-Prozessor %2

GNSS-Antenne X3

Antennenkabel %3

B+

Antennenhalterung I x 1

Antennenhalterung I x 2

Grundplatte % 1

—

e

DATALINK PRO-Halterung * 1

Réandelschraube X 1

8-poliges Kabel x 1

S

o 1]

4-poliges CAN-Kabel x 1

Micro-USB-Kabel * 1

Bodensystem-Stromkabel x 1

Er—es—d 1

s

ur

Flugsystem-Stromkabel I X 1 | Flugsystem-Stromkabel II x 1 Schraube Sonstiges
M2,5 x5 Klettband
M3,0 x8 Doppelseitiges
HOw e = g@: alE | Rundkopfschraube | Klebeband
mit Vollgewinde L-formiger
M3 und M3-Mutter | Inbusschlissel
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Zubehér fur Matrice 600"

Obere Erweiterungsplatte x 1 |Halterung x 4 Halterung fur Antennenhalterung
Assistant X2 1% 4

%

Antennenclip X2 Schraube

M2,5 x5
M3,0 x8

*Kostenlos beiliegend bei Kauf eines DJI Matrice 600 oder D-RTK

Installation und Anschluss des Bodensystems

Zur Darstellung von Installation und Anschluss werden im Folgenden der Flugcontroller DJI A3, DJI DATALINK
PRO 900 sowie die DJI Intelligent Flight Battery verwendet.

Installation

. Befestigen Sie die DATALINK PRO-Halterung mithilfe der beiden Schrauben (M2,5 x 5) an der Grundplatte.
. Montieren Sie die GNSS-Antenne mithilfe der drei Schrauben (M3,0 x 8) an der Antennenhalterung 1,
und fixieren Sie anschlieBend die Antennenhalterung T auf der Grundplatte.

Befestigen Sie den D-RTK-Prozessor als Bodensystem auf der Grundplatte.

Befestigen Sie die DATALINK PRO-Basisstation auf der DATALINK PRO-Halterung.

Fixieren Sie den Akku mithilfe des Klettbands, und befestigen Sie anschlieBend die Grundplatte auf
einem geeigneten Stativ*.

CESSNE

*Unterstltzt gangige Kamera- und Camcorder-Stative mit Befestigung durch 1/4-20-Schrauben
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AnschlieBen

1. SchlieBen Sie das Bodensystem und die GNSS-Antenne mit einem Antennenkabel an.

2. SchlieBen Sie das Bodensystem und die DATALINK PRO-Basisstation mit einem 8-poligen Kabel an.
3. SchlieBen Sie das Bodensystem mithilfe des Bodensystem-Stromkabels an den Akku an.
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Installation und Anschluss des Flugsystems

Zur Darstellung von Installation und Anschluss werden im Folgenden die Antennenhalterung I1I, DJI DATA-
LINK PRO 900, DJI Matrice 600, D-RTK und der Flugcontroller DJI A3 verwendet.

Installation

1. Befestigen Sie die beiden GNSS-Antennen mithilfe der vier Schrauben (M3,0 x 6,5) an der
Antennenhalterung III.

2. Bringen Sie den D-RTK-Prozessor (der als Flugsystem fungiert) und die mobile DATALINK PRO-Station
mit doppelseitigem Klebeband an der oberen Erweiterungsplatte an.

 Verwenden Sie die Antennenhalterung 11, wenn Sie andere Fluggeréte einsetzen, und beachten

Sie dazu die nachstehenden Anforderungen:

a. Stellen Sie sicher, dass die beiden Antennenhalterungen I eine gerade Linie durch den
Schwerpunkt des Fluggeréts bilden und dass der Abstand zwischen den beiden Antennen
groBer als 25 cm ist (je groBer, desto besser).

b. Die beiden Antennenhalterungen 11 soliten denselben Abstand zum Schwerpunkt des
Fluggeréts haben.

c. Die beiden Antennen des Flugsystems sollten auf gleicher Hohe montiert werden.

AnschlieBen

1. Verbinden Sie den Anschluss ,ANT1* des Bodensystems mithilfe der Antennenkabel mit einer Antenne
als Master-Antenne und den Anschluss ,ANT2“ mit der anderen Antenne als Slave-Antenne.

2. Befestigen Sie die Antennen der mobilen DATALINK PRO-Station, und sichern Sie sie mit Clips.

3. Verbinden Sie den CAN/UART-Anschluss des Flugsystems mit dem CAN/UART-Anschluss der mobilen
DATALINK PRO-Station mithilfe eines 8-poligen Kabels.

4. Verbinden Sie den Anschluss ,CAN1* des Flugsystems mit einem beliebigen CAN1-Anschluss am
Flugcontroller A3 mithilfe eines 4-poligen CAN-Kabels

5. Verbinden Sie den Anschluss ,POWER" des Flugsystems mithilfe eines Flugsystem-Stromkabels T mit
dem Stromanschluss des Fluggeréts.
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& * Verwenden Sie das Flugsystem-Stromkabel II, wenn Sie das D-RTK mit anderen Fluggeréten einsetzen.

Verwendung

Parameter mit DJI Assistant 2 konfigurieren

WICHTIG: Das Bodensystem und das Flugsystem sollten separat mit dem Computer verbunden und

aktiviert werden. Stellen Sie sicher, dass die Parameter mit DJI Assistant 2 fir die erstmalige Verwendung

konfiguriert werden.

Laden Sie DJI Assistant 2 von www.dji.com herunter, und installieren Sie das Programm auf Ihrem Computer.

. SchlieBen Sie das Bodensystem nach Aufrufen von DJI Assistant 2 an den Computer an, und wechseln
Sie anschlieBend zu Angeschlossene Geréate > D-RTK, um die Koordinaten zu konfigurieren.

. Stellen Sie bei der Konfiguration des Flugsystems sicher, dass der Flugcontroller A3 angeschlossen ist.
SchlieBen Sie den Flugcontroller bei aufgerufenem DJI Assistant 2 an den Computer an. Wahlen Sie
auf der Seite Angeschlossene Geréte den angeschlossenen Flugcontroller, und wechseln Sie zu DJI-
Gerate > Flugsystemantenne, um die Offset-Parameter der Antenne zu konfigurieren.

[\

w

Bodensystem konfigurieren Flugsystem konfigurieren

A * SchlieBen Sie das Bodensystem und das Flugsystem nacheinander an den Computer an, um
ein Upgrade der Firmware vorzunehmen. Schalten Sie DATALINK PRO, Flugcontroller und D-RTK
nach dem Upgrade aus und wieder ein.
* Untersttitzt Windows 7 (oder hoher) und Mac OS X 10.9 (oder héher).
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Das Produkt verwenden

Verwenden Sie das D-RTK im Freien in einer Umgebung ohne Funkstérsignale, und beachten Sie die

nachstehenden Verwendungshinweise:

1. Schalten Sie das Bodensystem ein, und warten Sie, bis die Status-LED permanent griin leuchtet.

2. Schalten Sie das Flugsystem ein, und warten Sie, bis die Status-LED permanent griin leuchtet.

3. Das D-RTK ist betrigbsbereit, sobald die Flugstatus-LED am Flugcontroller A3 abwechselnd griin und
blau leuchtet.

A * Schalten Sie das Flugsystem ERST ein, wenn die Status-LED des Systems permanent griin leuchtet.
 Stellen Sie sicher, dass die Antennen von Flugsystem und Bodensystem wahrend der Verwen-
dung nicht verdeckt sind.

* Laden Sie die Bedienungsanleitung von www.dji.com herunter, um weitere Informationen zu
erhalten.

* Die 4-Positionsschalter der DATALINK PRO-Basisstation und der mobilen DATALINK PRO-
Station sollten in die Position UART_SW1 geschaltet werden, wenn das D-RTK ausschlieBlich mit
DATALINK PRO verwendet wird, da das D-RTK anderenfalis keine Daten tiber DATALINK PRO
empfangt. Bei gleichzeitiger Verwendung der DJI Assistant 2 Bodenstation sollten die 4-Positi-
onsschalter in die Position COMBO_SW4 geschaltet werden. Genauere Informationen finden Sie
in der ,DATALINK PRO-Bedienungsanleitung®.

* Aktivieren Sie den Modus P oder dem Modus F des Flugcontrollers A3.

Position des Bodensystems aktualisieren

Das Bodensystem erkennt bei jedem Einschalten automatisch den Abstand zu seiner vorherigen
Position. Ist der Abstand > 50 Meter, aktualisiert das Bodensystem die Koordinaten der neuen Position
automatisch. Aktualisiert sich das Bodensystem bei geénderter Position nicht automatisch, mussen
Sie es manuell aktualisieren. Halten Sie die Aktualisierungstaste 5 Sekunden lang gedriickt, bis das
Bodensystem die Koordinaten seiner Position neu berechnet. Die Status-LED blinkt schnell griin,
wenn die Position erfolgreich aktualisiert wird (DJI GO zeigt eine Meldung an, sobald die Position des
Bodensystems erfolgreich aktualisiert wurde).

Aktualisierungstaste

A * Bewegen Sie das Bodensystem wahrend der Positionierung NICHT.
* Die Koordinaten der Position des Bodensystems kénnen in DJI Assistant 2 eingegeben werden.
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Status-LED

Bodensystem

Leuchtet permanent wei
- Blinkt langsam weil3
Leuchtet permanent rot

- Blinkt langsam rot

Leuchtet permanent griin

Blinkt schnell griin

Flugsystem

W- — Leuchtet permanent weiB
W oo Blinkt langsam weiB

(Y — Leuchtet permanent gelb

Leuchtet permanent rot
+ Blinkt langsam gelb

- Blinkt langsam rot

+ Blinkt langsam violett

+ Blinkt langsam griin

&

Leuchtet permanent griin

Bodensystem initialisiert sich oder ist nicht aktiviert.
Initialisierung fehgeschlagen.

D-RTK nicht positioniert.

Position des Bodensystems wird eingestellt.
Position des Bodensystems ist eingestellt.

Position des Bodensystems ist aktualisiert.

Flugsystem initialisiert sich oder ist nicht aktiviert.
Initialisierung fehgeschlagen.

Bodensystem ist nicht positioniert, Differenzdaten werden jedoch
empfangen.

Bodensystem ist nicht positioniert, es werden keine Differenzdaten
empfangen.

Bodensystem ist mit einem Punkt positioniert, Differenzdaten
werden empfangen.

Bodensystem ist mit einem Punkt positioniert, es werden jedoch
keine Differenzdaten empfangen.

D-RTK wird in einem Gleitkommamodus betrieben.
D-RTK wird in einem Berechnungsmodus betrieben.

D-RTK wird in einem festen Modus betrieben.
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Technische Daten

Positioniergenauigkeit

Horizontal: 1 cm + 1 ppm
Vertikal: 2 cm + 1 ppm

Ausrichtungsgenauigkeit

(0,2/R)°
R ist der Grundlinienabstand (Abstand zwischen zwei
Flugsystemantennen) in Metern.

Effektivwert (RMS)

0,03 m/s

Verwendete Frequenz

Globale Version: GPS L1&L2, GLONASS F1&F2
Version fur Asien-Pazifik-Raum: GPS L1&L2, BEIDOU B1&B2

Schnittstellentyp

CAN, UART, USB

Eingangsspannung

38 bis 128 (12 bis 52 V)

Leistungsaufnahme

52W

Strom

0,45 A (bei 12 V)

Abmessungen des
D-RTK-Prozessors

112,3 mm X 63 mm X 18,6 mm

Gewicht des D-RTK-Prozessors

139,59

Betriebstemperatur

0 bis 45 °C (32 bis 113 °F)

Lagertemperatur

-40 bis 85 °C (-40 bis 185 °F)

Anderungen vorbehalten

Die aktuelle Fassung finden Sie auf
www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ ist eine Marke von DJI.

Copyright © 2016 DJI Alle Rechte vorbehalten.




Renuncia de responsabilidad

Gracias por adquirir el D-RTK™ (en lo sucesivo denominado el "producto”). Lea esta renuncia de
responsabilidad detenidamente antes de usar este producto. Al utilizar este producto, manifiesta su
conformidad con esta clausula de renuncia de responsabilidad y confirma que la ha leido completamente.
Instale y utilice este producto siguiendo estrictamente las instrucciones de este manual. SZ DJI
Technology Co., Ltd. y sus empresas filiales no asumen ninguna responsabilidad por dafios o lesiones
causados directa o indirectamente por un uso, instalacién o montaje deficiente del producto, sin incluir el
uso de accesorios no designados.

DJ™ es una marca comercial de SZ DJI Technology Co., Ltd. (abreviado como *"DJI") y sus filiales. Los
nombres de productos, marcas, etc., que aparecen en este manual son marcas comerciales o marcas
comerciales registradas de sus respectivas empresas propietarias. Este producto y el manual estan
protegidos por los derechos de autor de DJI con todos los derechos reservados. Ni la totalidad ni parte de
este manual o producto debera ser reproducida en forma alguna sin el consentimiento previo por escrito o
la autorizacion de DJI.

Esta renuncia se proporciona en diversos idiomas. En el caso de que haya diferencias entre las distintas
versiones, prevalecera la version en chino simplificado si el producto en cuestion se ha comprado en
China continental. La versidn inglesa prevalecera si el producto en cuestion se ha adquirido en cualquier
otra region.

Advertencias

Antes de usar el D-RTK por primera vez, asegurese de que todas las piezas estén conectadas
correctamente y que los valores de OFFSET se hayan configurado correctamente en DJI Assistant 2.
NO doble ni pliegue excesivamente el cable de la antena.

Aseglrese de que la antena de Ground System queda perfectamente alineada una vez montada.

Utilice el sistema Unicamente en espacios abiertos sin interferencias de radio.

Aseglrese de que las antenas del Air System y el Ground System estan libres de obstéaculos al usarlas.

Las dos antenas del Air System deben mantenerse a la misma altura.

Aseglrese de que las antenas del DATALINK PRO no se obstaculizan mutuamente al usarlas.

Cuando el rumbo del D-RTK no se corresponda con el de la brjula, se emitira una alerta de error del

sistema. NO despegue hasta que haya cambiado los valores de OFFSET mediante DJI Assistant 2 y

se haya detenido la alerta de error de sistema.

9. Se requiere al menos un médulo de GPS de la serie A3.

10. Utilice solo piezas originales de DJI o certificadas por DJI. Las piezas no autorizadas o piezas de
fabricantes no certificados por DJI pueden causar un mal funcionamiento del sistema y comprometer
la seguridad.

11. Asegurese de que el D-RTK'y sus componentes no estan contaminados (p.ej., con agua, aceite,
tierra o arena).

12. Descargue la ltima versién del manual de usuario o software de cualquier producto DJI relacionado

que necesite al usar este producto.

ONO GO AN
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Introduccion

El D-RTK es un sistema de GPS y barémetro disefiado especialmente para proporcionar precision de
posicionamiento del orden de centimetros para los controladores de vuelo DJI de la serie A3. Mediante el
uso de dos antenas, la referencia de rumbo es més precisa que la de un sensor de brujula normal y no se
ve afectada por interferencias magnéticas causadas por estructuras metélicas.

En funcién de la regién donde se haya comprado, el D-RTK emplea GPS y BeiDou 0 GPS y GLONASS

para un rendimiento insuperable.

Descripcion general

Procesador D-RTK x 2

Antena GNSS %3

Cable de antena %3

(1S — ]

Soporte de antenal X 1

Soporte de antena IT X 2

Placa base X1

-

e

Soporte DATALINK PRO x 1

Tornillo de apriete manual X 1

Cable de 8 pines X 1

S

e

Cable CAN de 4 pines x 1

Cable MicroUSB x 1

Cable de alimentacion de
Ground System X 1

Pﬂﬁ

g;;fn?f 3|;memacwon de Air g;a:tl;ndlel a)i\Tentaclon de Air Tornillos Otros
M2.5 x5 Velcro
M3.0 x8 Cinta
- S - < | ot s
&osmyp[lsleama Vs Llave allen
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Accesorios para el Matrice 600*

Placa de expansion supe- |Soporte x4 Soporte de Soporte de antena
rior x 1 asistencia x 2 1< 4

—_—

Clip de la antena x 2 Tornillos

M2.5 x5
@ M3.0 x8

*Incluidos con la compra conjunta del DJI Matrice 600 y el D-RTK.

Instalacién y conexion de Ground System

A continuacion, se usa como ejemplo el sistema de control de vuelo DJI A3, el DJI DATALINK PRO 900 y
la Bateria de Vuelo Inteligente DJI para ilustrar una instalacion y conexion tipicas.

Instalacion

. Monte el soporte del DATALINK PRO sobre la placa base con dos tornillos M2.5 x 5.

. Monte la antena GNSS sobre el soporte de la antena I con tres tornillos M3.0 x 8, v fije el soporte de la
antena [ a la placa base.

Fije el procesador D-RTK a la placa base asi como el Ground System.

Fije la estacion base DATALINK PRO al soporte DATALINK PRO.

Fije la bateria en su sitio con el velcro y luego monte la placa base sobre un tripode adecuado*.

o -

o p e

*Admite tripodes de videocédmara y cdmara normales de montaje con tornillo de 1/4-20.
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Conexién

1. Conecte el Ground System y la antena GNSS mediante un cable de antena.
2. Conecte el Ground System vy la estacién base DATALINK PRO mediante un cable de 8 pines.

3. Conecte el Ground System a la bateria mediante el cable de alimentacién del Ground System.




Instalacién y conexién de Air System

A continuacion, se usa como ejemplo el soporte de antena III, el DJI DATALINK PRO 900, el DJI Matrice
600, el D-RTK y el sistema de control de vuelo DJI A3 para ilustrar una instalacién y conexion tipicas.

Instalacién

1. Monte las dos antenas GNSS en el soporte de antena III con cuatro tornillos M3.0 x 6,5.

2. Utilizando cinta de doble cara, fije el procesador D-RTK (funcionando como Air System) y la estacion
movil DATALINK PRO a la placa de expansion superior.

A * Si usa otros tipos de aeronave, utilice el soporte de antena I1 y siga los requisitos siguientes:

a. Asegurese de que los dos soportes de antena II forman una linea recta a través del centro de
gravedad y que la distancia entre ambas antenas es de méas de 25 cm (cuanto mas alejadas,
mejor).

b. Los dos soportes de antena II deben estar equidistantes del centro de gravedad de la aeronave.
c. Las dos antenas del Air System deben mantenerse a la misma altura.

Conexién

. Utilizando los cables de antena, conecte el puerto “ANT1” del Ground System a una antena como
antena maestra (Master), y el puerto “ANT2” a la otra antena como antena esclava (Slave).

. Conecte las antenas de la estacion mévil DATALINK PRO vy fijelas con abrazaderas.

. Conecte el puerto CAN/UART del Air System al puerto CAN/UART de la estacion movil DATALINK
PRO con un cable de 8 pines.

. Conecte el puerto “CAN1” del Air System a cualquier puerto CAN1 del controlador de vuelo A3
mediante un cable CAN de 4 pines.

5. Conecte el puerto “POWER” del Air System al puerto de alimentacion de la aeronave mediante un

cable de alimentacion de Air System 1.

wn =

~
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A « Utilice el cable de alimentacion del Air System 11 si va a usar el D-RTK con otros tipos de aeronave.

Uso

Configuracion de los parametros con DJI Assistant 2

IMPORTANTE: El Ground System y el Air System deben estar conectados al ordenador por separado y

activados. Asegurese de configurar los parametros con DJI Assistant 2 antes de usarlo por primera vez.

1. Descargue DJI Assistant 2 de www.dji.com e instélelo en el ordenador.

2. Conecte el Ground System al ordenador con DJI Assistant 2 iniciado, y vaya a Connected Devices >
D-RTK para configurar las coordenadas.

3. Al configurar el Air System, asegurese de que el sistema de control de vuelo A3 esté conectado.
Conecte el sistema de control de vuelo al ordenador con DJI Assistant 2 iniciado. En la pagina
Connected Devices, seleccione el sistema de control de vuelo conectado y a continuacién vaya a DJI
Devices > Air System Antenna para configurar los parametros de desviacién de la antena.

Configuracién del Ground System Configuracion del Air System

* Conecte el Ground System y el Air System uno a uno al ordenador para efectuar la actualizacion
de firmware. Apague y vuelva a encender el DATALINK PRO, el sistema de control de vuelo y el
D-RTK después de la actualizacion.

* Compatible con Windows 7 (o posterior) o Mac OS X 10.9 (o posterior).
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Procedimientos de uso

Use el D-RTK en un entorno libre de interferencias de radio y siga estos procedimientos:

1. Encienda el Ground System y espere a que el LED de estado de funcionamiento muestre una luz verde
fija.

2. Encienda el Air System y espere a que el LED de estado de funcionamiento muestre una luz verde fija.

3. EI D-RTK estara listo para funcionar cuando el LED de estado de vuelo del sistema de control de vuelo
A3 parpadee alternativamente en verde y azul.

* NO encienda el Air System antes de que la luz del LED de estado de funcionamiento del
Ground System se quede fija en verde.

* Asegurese de que las antenas del Air System y el Ground System estén libres de obstaculos al
usarlas.

* Descargue el manual del usuario en www.dji.com para obtener mas informacion.

* Los interruptores de 4 posiciones de la estacion base y la estacion movil DATALINK PRO deben
colocarse en la posicion UART_SW1 si el D-RTK se utiliza solo con el DATALINK PRO; de lo
contrario, el D-RTK no podré recibir datos del DATALINK PRO. Si también utiliza la estacion base de
DJI Assistant 2, los interruptores de 4 posiciones se deben colocar en la posicion COMBO_SW4.
Consulte el “Manual del usuario de DATALINK PRO” para obtener mas informacion.

* Sittie el sistema de control de vuelo A3 en modo P o modo F.

Actualizacién de la posicién del Ground System

Cada vez que se usa, el Ground System detecta automaticamente la distancia de desviacion respecto
de su posicion anterior. Si la distancia de desviacion es > 50 metros, el Ground System actualizara las
nuevas coordenadas de posicion automéaticamente. Si la posicion ha cambiado pero el Ground System
no se actualiza automaticamente, el usuario debera efectuar la actualizacion manualmente. Mantenga
pulsado el botdn de actualizacion durante 5 segundos hasta que el Ground System vuelva a calcular
las coordenadas de posicion. El LED de estado de funcionamiento parpadearé en verde rapidamente
si la posicion se actualiza correctamente (cuando la posicién del Ground System se actualice
satisfactoriamente, DJI GO lo confirmara mediante un mensaje).

Botén de actualizacion

& * NO mueva el Ground System durante el posicionamiento.
* Las coordenadas de posicion del Ground System se pueden establecer en DJI Assistant 2.
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LED de estado de funcionamiento

Ground System

— Blanco fijo

. Parpadeo lento en
blanco

(R — Rojo fijo
(R Parpadeo lento en rojo
GF —  Verde fio

Parpadeo rapido en
verde

Air System
Blanco fijo

. Parpadeo lento en
blanco

Amarillo fijo

Rojo fijo

. Parpadeo lento en
amarillo

Parpadeo lento en rojo
. Parpadeo lento en
purpura

. Parpadeo lento en
verde

Verde fijo

El Ground System se esta inicializando o no esta activado.
Fallo de inicializacion.

D-RTK no posicionado.
La posicion del Ground System se esta estableciendo.

Posicién del Ground System establecida.

Posicién del Ground System actualizada.

El Air System se esta inicializando o no estéa activado.

Fallo de inicializacion.

Ground System no posicionado, pero datos diferenciales recibidos.
Ground System no posicionado, datos diferenciales no recibidos.
Ground System posicionado con un punto, datos diferenciales recibidos.

Ground System posicionado con un punto pero datos diferenciales
no recibidos.

D-RTK estéa ejecutando modo en vuelo estético.
D-RTK esta ejecutando modo de célculo.

D-RTK estéa ejecutando modo fijo.




Especificaciones

Precisioén de posicionamiento

Horizontal: 1 cm + 1 ppm
Vertical: 2cm + 1 ppm

Precision de la orientacion

(0,2/R)°
R es la distancia de linea base (distancia entre ambas antenas
del Air System) en metros.

Media cuadrética (RMS)

0,03 m/s

Frecuencia empleada

Version global: GPS L1&L2, GLONASS F1&F2
Versioén Asia-Pacifico: GPS L1&L2, BEIDOU B1&B2

Tipo de interfaz

CAN, UART, USB

Voltaje de entrada

3Sa12s(12a52V)

Potencia consumida

52W

Corriente

045 A (a12V)

Procesador D-RTK

112,3 mm x 63 mm x 18,6 mm

Peso del procesador D-RTK

13959

Temperatura de funcionamiento

De 32° a 45°C (de 0° a 113°F)

Temperatura de aimacenamiento

De -40° a 85°C (de -40° a 185°F)

Este contenido esta sujeto a cambios.

Descarga la tltima version de
www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ es una marca comercial de DJI
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Clause d'exclusion de responsabilité

Merci d'avoir acheté le D-RTK™ (ci-aprés dénommé le « produit »). Lisez attentivement la présente
clause d'exclusion de responsabilité avant d'utiliser ce produit. En utilisant ce produit, vous acceptez

la présente clause d'exclusion de responsabilité et confirmez I'avoir lue dans son intégralité. Installez et
utilisez ce produit conformément au présent manuel. SZ DJI Technology Co., Ltd. et ses sociétés affiliées
déclinent toute responsabilité en cas de dommage ou de blessure causé(e) directement ou indirectement
par I'utilisation, I'installation ou le remontage incorrect(e) de ce produit, y compris mais sans s'y limiter,
I'utilisation d'accessoires non autorisés.

DJI™ est une marque commerciale de SZ DJI Technology Co., Ltd. (abrégée en « DJI ») et de ses sociétés
affiliées. Les noms de produits, de marques, etc., apparaissant dans le présent manuel sont des marques
commerciales ou des marques déposées de leurs détendeurs respectifs. Ce produit et le présent manuel
sont la propriété de DJI, tous droits réservés. Aucune partie de ce produit ou du présent manuel ne peut
étre reproduite sous quelque forme que ce soit sans |'autorisation ou le consentement écrit préalable de
DJl.

La présente clause d'exclusion de responsabilité est traduite dans plusieurs langues. En cas de
divergence entre les différentes versions, la version chinoise prévaudra si le produit concerné a été acheté
en Chine continentale et la version anglaise prévaudra si le produit concerné a été acheté dans toute
autre région.

Avertissements

. Lorsque vous utilisez le D-RTK pour la premiére fois, vérifiez que tous les éléments sont bien connectés

et que les valeurs OFFSET sont configurées correctement dans DJI Assistant 2.

Ne pliez PAS et ne recourbez PAS le cable des antennes de maniére excessive.

Veillez a ce que I'antenne du systéeme au sol soit parfaitement a la verticale.

Utilisez uniquement le produit dans un environnement dégagé exempt d’interférences radio.

Faites en sorte qu'aucun obstacle ne géne les antennes du systéme aérien et du systéme au sol.

Les deux antennes du systéme aérien doivent toujours étre a la méme hauteur.

Assurez-vous que les antennes du DATALINK PRO ne se génent PAS mutuellement lors de I'utilisation.

Lorsque la trajectoire du D-RTK ne correspond pas a celle du compas, une erreur systéme se

produit. Ne faites PAS décoller I'appareil tant que vous n'avez pas changé les valeurs OFFSET avec

DJI Assistant 2 et que I'erreur systéme est encore présente.

. Au moins un module GPS de la gamme A3 est nécessaire.

10. N'utilisez que des pieces officielles DJI ou certifiées par DJI. Les pieces non autorisées ou les pieces
de fabricants non agréés par DJI sont susceptibles d'entrainer un dysfonctionnement du systéme et
de compromettre la sécurité.

11. Veillez a ce que le D-RTK et ses composants soient protégés de toute contamination (par exemple :
eau, huile, terre ou sable).

12. Téléchargez la derniére version du manuel de I'utilisateur ou du logiciel pour tout produit DJI associé

requis lorsque vous utilisez ce produit.

ONOT AN
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Introduction

Le D-RTK est un systeme GPS doté d'un barométre. Il est spécialement congu pour offrir une précision
centimétrique aux controleurs de vol A3 de DJI. Avec ses deux antennes, son point de référence est
plus précis qu'un capteur de compas et il présente I'avantage de ne pas étre sensible aux interférences
magnétiques des ouvrages métalliques.

Selon la région d'achat, le D-RTK utilise une navigation GPS et BeiDou ou une navigation GPS et
GLONASS afin d'offrir le positionnement le plus efficace qui soit.

Vue d'ensemble

Processeur D-RTK x 2 Antenne GNSS x3 Cable d'antenne %3

B——H

Support d'antenne I x 1 Support d'antenne I X 2 Carte x1

— —

Support pour

DATALINK PRO x 1 Vis a serrage manuel X 1 Cable a 8 broches X 1

l;:? © [

Cable CAN @ 4 broches X1 | Cable Micro-USB X 1 cable d'alimentation du systeme

au sol x1
Tk cal @: L
Cable d'alimentation I du Cable d'alimentation IT du "
2 2 2 &n Vis Autres
systéme aérien X1 systéme aérien X1
M25 x5 Bande Velcro
M3 X? Bande adhésive
E ot S Y N =« | Visatéteronde | gopje face
Vis filetée Clé hexagonale
M3 et écrou M3
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Accessoires pour Matrice 600*

Plaque d'extension Support x4 Support pour systeme | Support d'antenne III x 4
supérieure X 1 Assistant x 2

= | || ———

Clip d'antenne x2 Vis

M2,5 x5
M3 x8

*Fournis pour I'achat d'un Matrice 600 et d'un D-RTK de DJI.

Installation et connexion du systéme au sol

La procédure suivante explique comment réaliser I'installation et la connexion du produit en utilisant a titre
d'exemple le systeme de controle de vol A3, le DATALINK PRO 900 et I'Intelligent Flight Battery de DJI.

Installation

1. Installez le support du DATALINK PRO sur la carte a I'aide de deux vis M2,5 x 5 mm.

. Installez I'antenne GNSS sur le support d'antenne I a I'aide de trois vis M3 x 8 mm, puis fixez le
support d'antenne I sur la carte.

. Fixez le processeur D-RTK sur la carte en tant que systéme au sol.

. Fixez la station de base DATALINK PRO sur son support.

. Fixez la batterie a son emplacement a I'aide de la bande Velcro, puis installez la carte sur un trépied
adapté”.

S}

(SN

* Carte compatible avec les trépieds classiques destinés aux appareils photo et caméscopes (vis de
6,3 mm ou 1/4 de pouce et 20 filets au pouce)
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Connexion

1. Connectez le systéme au sol et I'antenne GNSS a I'aide d'un cible d'antenne.

2. Connectez le systeme au sol et la station de base DATALINK PRO a I'aide du céble & 8 broches.
3. Connectez le systeme au sol et la batterie a I'aide du cable d'alimentation de celui-ci.




Installation et connexion du systéme aérien

La procédure suivante expliqgue comment réaliser I'installation et la connexion du produit en utilisant a titre
d'exemple le support d'antenne III, le DATALINK PRO 900, le Matrice 600, le D-RTK et le systeme de
contréle de vol A3 de DJI.

Installation

1. Installez les deux antennes GNSS sur le support d'antenne III & I'aide de quatre vis M3 x 6,5 mm.

2. Fixez le processeur D-RTK (en tant que systéme aérien) et la station mobile DATALINK PRO a la plaque
d'extension supérieure a |'aide de la bande adhésive double face.

I

S
z|
hir

A * Si vous possédez un autre type d'appareil, utilisez le support d'antenne I et respectez les
recommandations suivantes :
a. Les deux supports d'antenne II doivent étre diamétralement opposés par rapport au centre
de gravité et les antennes doivent étre séparées d'au moins 25 cm.
b. Les deux supports d'antenne Il doivent étre placés a égale distance du centre de gravité de
I'appareil.
c. Les deux antennes du systeme aérien doivent étre a la méme hauteur.

Connexion
. Al'aide des cables d'antenne, reliez le port ANT1 du systéme au sol & I'antenne principale et le
port ANT2 a I'antenne secondaire.

2. Installez les antennes de la station mobile DATALINK PRO et fixez-les avec les clips.

3. A l'aide du cable & 8 broches, reliez le port CAN/UART du systéme aérien au port CAN/UART de la
station mobile DATALINK PRO.

4. Al'aide du cable CAN & 4 broches, reliez le port CAN1 du systéme aérien & n'importe quel port CAN1
du controleur de vol A3.

5. A l'aide du cable d'alimentation I du systéme aérien, reliez le port POWER du systéme aérien au port

d'alimentation de I'appareil.
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A * Sivous utilisez le D-RTK avec un autre type d'appareil, effectuez les connexions avec le cable
d'alimentation II du systéme aérien.

Utilisation

Configuration des parameétres avec DJI Assistant 2

IMPORTANT : le systéme au sol et le systéme aérien doivent étre connectés a I'ordinateur séparément et

activés. Veillez a configurer les paramétres avec DJI Assistant 2 avant la premiére utilisation.

1. Téléchargez DJI Assistant 2 sur www.dji.com, puis installez-le sur votre ordinateur.

2. Connectez le systéme au sol a I'ordinateur sur lequel DJI Assistant 2 est lancé, puis sélectionnez Connected
Devices > D-RTK afin de définir les coordonnées.

3. Lorsque vous configurez le systéme aérien, le systéme de controle de vol A3 doit étre connecté.
Connectez-le a I'ordinateur sur lequel DJI Assistant 2 est lancé. Sélectionnez le systéme de contréle de
vol sur la page Connected Devices, puis accédez a DJI Devices > Air System Antenna pour configurer
les paramétres de décalage de I'antenne.

Configuration d Configurat

&  Connectez le systéme au sol et le systéme aérien a I'ordinateur, I'un apres I'autre, pour la mise &
niveau du micrologiciel. Eteignez et rallumez le DATALINK PRO, le systéme de contrdle de vol et

le D-RTK apres la mise a niveau.
* Compatible avec Windows 7 (ou versions ultérieures) et Mac OS X 10.9 (ou versions ultérieures).
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Mode d'emploi

Utilisez le D-RTK dans un environnement dégagé, exempt d'interférences radio, et respectez la procédure

suivante :

1. Mettez en marche le systéme au sol et attendez que le voyant d'état de fonctionnement devienne vert.

2. Mettez en marche le systéme aérien et attendez que le voyant d'état de fonctionnement devienne vert.

3. Le D-RTK est prét dés que les voyants d'état de vol du systeme de contréle de vol A3 clignotent
alternativement en vert et bleu.

A * Ne mettez PAS le systéme aérien en marche tant que le voyant d'état de fonctionnement du
systéme au sol n'est PAS vert.

* Faites en sorte qu'aucun obstacle ne géne les antennes du systéme aérien et du systéme au sol.

* Téléchargez le manuel de |'utilisateur sur www.dji.com pour en savoir plus.

* Sivous utilisez le D-RTK uniquement avec le DATALINK PRO, les commutateurs & 4 positions de la
station de base et de la station mobile DATALINK PRO doivent étre mis sur la position UART_SW1.
A défaut, le D-RTK ne pourra pas recevoir les données transmises par le DATALINK PRO. Si
vous utilisez également la station au sol DJI Assistant 2, le commutateur a 4 positions doit étre
mis sur la position COMBO_SW4. Pour plus d'informations, consultez le manuel de |'utilisateur
du DATALINK PRO.

* Configurez le systéme de contrdle de vol A3 sur le mode P ou F.

Mise a jour de la position du systéme au sol

Chagque fois que vous |'utilisez, le systéme au sol détecte automatiquement la distance qui le sépare de
sa précédente position. Si cette distance est supérieure a 50 métres, les coordonnées sont automatique-
ment mises a jour. Si la position a changé, mais que le systéme au sol ne procéde pas automatiquement
a la mise a jour, vous devez effectuer cette opération manuellement. Appuyez sur le bouton Update
pendant 5 secondes jusqu'a ce que le systéme au sol recalcule les coordonnées de la position. Le voyant
d'état de fonctionnement clignote rapidement en vert quand la mise a jour de la position est terminée
(I'application DJI GO vous I'indique également par un message).

Bouton Upc

A * Ne déplacez PAS le systéme au sol pendant le calcul de la position.
* Les coordonnées du systéme au sol peuvent étre définies dans DJI Assistant 2.
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Voyant d'état de fonctionnement

Systéme au sol

Blanc fixe

. Clignote lentement en
blanc

Rouge fixe

. Clignote lentement en
rouge

Vert fixe

@ Clignote rapidement en
a vert

Systéme aérien

W- — Blanc fixe

- ... Clignote lentement en
blanc

Jaune fixe

Rouge fixe

. Clignote lentement en
jaune

Clignote lentement en
rouge

. Clignote lentement en
violet

. Clignote lentement en
vert

Vert fixe

Le systeme au sol est en cours d'initialisation ou n'est pas activé.
L'initialisation a échoué.

Le D-RTK n'est pas positionné.

La position du systéme au sol est en cours de configuration.

La position du systéme au sol est configurée.

La position du systéme au sol est mise a jour.

Le systeme aérien est en cours d'initialisation ou n'est pas activé.
L'initialisation a échoueé.

Le Systéme aérien n'est pas positionné, mais des données
différentielles ont été recues.

Le systeme au sol n'est pas positionné et aucune donnée différentielle
n'a été regue.

Le systeme au sol est positionné avec un seul point et des données
différentielles ont été recues.

Le systeme au sol est positionné avec un seul point, mais aucune
donnée différentielle n'a été regue.

Le D-RTK est en mode flottant.
Le D-RTK est en mode de calcul.

Le D-RTK est en mode fixe.
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Caractéristiques techniques

Précision de positionnement

Horizontale : 1 cm + 1 ppm
Verticale : 2 cm + 1 ppm

Précision de l'orientation

(0,2/R)°
R est la distance de base (distance entre les deux antennes du
systéme aérien) en metres

Moyenne quadratique

0,03 m/s

Fréquence utilisée

Version internationale : L1 et L2 (GPS), F1 et F2 (GLONASS)
Version Asie-Pacifique : L1 et L2 (GPS), B1 et B2 (BEIDOU)

Type d'interface

CAN, UART, USB

Tension d'entrée

12452V (3sai2s)

Consommation électrique

52W

Courant

045Aen12V

Dimensions du processeur D-RTK

112,3mm X 63 mm x 18,6 mm

Poids du processeur D-RTK

139,59

Température de fonctionnement

324113 °F (0445 °C)

Température de stockage

-40 2186 °F (-40 285 °C)

Contenu sujet a modifications.

Téléchargez la derniére version a I'adresse

www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ est une marque commerciale de DJI.
Copyright © 2016 DJI Tous droits réservés.




Limitazioni di responsabilita

Grazie per aver acquistato D-RTK™ (di seguito indicato come "prodotto"). Leggere attentamente le
presenti limitazioni di responsabilita prima di utilizzare questo prodotto. Utilizzando il prodotto, I'utente
accetta le presenti limitazioni di responsabilita e dichiara di averle lette per intero. Si prega di installare e
usare questo prodotto attenendosi strettamente a questo manuale utente. SZ DJI Technology Co., Ltd.

e le sue societa affiliate declinano ogni responsabilita per danni o lesioni direttamente o indirettamente
imputabili all'utilizzo, all'installazione o alla riparazione impropri del prodotto, ivi compreso, ma non
limitatamente a, I'uso di accessori non destinati ad esso.

DJI™ & un marchio di SZ DJI Technology Co., Ltd. (abbreviato come "DJI") e sue societa affiliate. | nomi di
prodotti, marchi, ecc. che compaiono nel presente manuale sono marchi registrati delle rispettive societa
proprietarie. Il presente prodotto e il relativo manuale sono protetti da copyright di proprieta di DJI. Tutti i
diritti riservati. Nessuna parte di questo prodotto o del relativo manuale potra essere riprodotta in qualsiasi
forma senza previo consenso o autorizzazione scritto/a da parte di DJI.

Le presenti limitazioni di responsabilitd sono fornite in varie lingue. In caso di difformita tra le diverse
versioni, prevarra la versione in cinese semplificato qualora il prodotto in questione venga acquistato sul
territorio della Cina continentale e la versione in inglese qualora il prodotto venga acquistato in qualunque
altra regione.

Avvertimenti

. Verificare che tutti i componenti siano collegati e che i valori di OFFSET siano impostati correttamente

in DJI Assistant 2 quando si utilizza D-RTTK per la prima volta.

NON flettere o piegare eccessivamente il cavo dell'antenna.

Assicurarsi che I'antenna del sistema di collegamento a massa sia perfettamente a livello quando montata.

Utilizzare il sistema esclusivamente all’aperto, in un ambiente libero da interferenze radio.

Assicurarsi che le antenne del sistema aereo e del sistema terrestre non siano ostruite quando utilizzate.

Le due antenne del sistema aereo dovrebbero essere mantenute alla stessa altezza.

Assicurarsi che le antenne DATALINK PRO non si ostacolino a vicenda quando utilizzate.

Quando I'orientamento del D-RTK non corrisponde a quello della bussola, il sistema emette un avviso

di errore. NON decollare fino a quando non si sono modificati i valori di OFFSET tramite DJI Assistant 2

e l'awiso di errore emesso dal sistema non sia cessato.

9. E richiesto almeno un modulo GPS serie A3.

10. Utilizzare solo componenti originali DJI o certificati da DJI. | componenti non autorizzati o i pezzi pro-
venienti da costruttori sprowvisti di certificazione DJI possono causare il malfunzionamento del sistema
e comprometterne la sicurezza.

11. Assicurarsi che D-RTK e i relativi componenti siano privi di qualsiasi contaminazione (ad es. acqua,
olio, terra e sabbia).

12. Scaricare la versione piti recente del manuale utente o del software per qualsiasi prodotto DJI

correlato, necessario per |'utilizzo di questo prodotto.

O N oA 0N
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Introduzione

I D-RTK & un sistema a GPS e barometro appositamente progettato per fornire una precisione di
posizionamento al livello del centimetro per i controllori di volo DJI serie A3. Con I'uso di doppie antenne,
il riferimento direzionale & piu preciso di quello fornito da un normale sensore a bussola ed & in grado di

resistere alle interferenze magnetiche causate da strutture metalliche.

In funzione della regione di acquisto, il D-RTK utilizza il GPS e il BeiDou o il GPS e il GLONASS per ottenere

prestazioni del piti alto livello.

Panoramica

2 processori D-RTK

3 antenne GNSS

3 cavi per antenna

BHB——H

1 staffa per antenna [

2 staffe per antenna Il

1 piastra di base

M

e

1 staffa per DATALINK PRO

1 vite con testa ad alette

gﬁf}

®

1 cavo CAN a 4 pin

1 cavo micro-USB

1 cavo di alimentazione per sistema
terrestre

[—e—d T

(———

[ —

1 cavo di alimentazione per 1 cavo di alimentazione per -
. M Vite Altro

sistema aereo [ sistema aereo II
M2.5 x5 Velcro
M3.0 x8 Nastro

& e e o B | Testaatazzapiena | biadesivo

Vite filettata Chiave
M3 e dado M3 esagonale a L
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Accessori Matrice 600"

1 piastra di espansione 4 staffe 2 staffe per Assistant 4 staffe per antenna 11T
superiore
2 clip per antenna Vite

M2.5 x5

M3.0 x8

*Gratuito con l'acquisto di DJI Matrice 600 e D-RTK.

Installazione e cc nento del si terrestre

Qui si utilizzano il sistema di controllo di volo DJI A3, il DJI DATALINK PRO 900 e la batteria di volo intelli-
gente DJI per illustrare una tipica procedura di installazione e collegamento.

Installazione

. Montare la staffa per DATALINK PRO sulla piastra di base con due viti M2.5 x 5.

. Montare I'antenna GNSS sulla staffa per antenna I con tre viti M3.0 x 8, quindi fissare la staffa per anten-
na sulla piastra di base.

Fissare il processore del D-RTK sulla piastra di base come sistema terrestre.

. Fissare la stazione base del DATALINK PRO sulla staffa per DATALINK PRO.

. Fissare in sede la batteria con velcro, quindi fissare la piastra di base su un apposito cavalletto*.

[

[SIESEA

*Sostiene una normale fotocamera e i treppiedi per videocamera montati con viti 1/4-20.
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Collegamento
1. Collegare il sistema terrestre e I'antenna GNSS con un cavo per antenna.
2. Collegare il sistema terrestre e la stazione base del DATALINK PRO con un cavo a 8 pin.

3. Collegare il sistema terrestre alla batteria con il cavo di alimentazione del sistema terrestre.




Installazione e collegamento del sistema aereo

Qui si utilizzano la staffa per antenna III, il DJI DATALINK, il PRO 900, il DJI Matrice 600, il D-RTK e il
sistema di controllo di volo DJI A3 per una tipica procedura di installazione e collegamento.

Installazione

1. Montare le due antenne GNSS sulla staffa per antenna III con quattro viti M3.0 x 6.5.

2. Collegare il processore del D-RTK (funziona come sistema aereo) e la stazione mobile del DATALINK
PRO alla piastra di espansione superiore con del nastro biadesivo.

Mol /
= .

& * Utilizzare la staffa per antenna 11 in caso di utilizzo di altri tipi di aeromobili e rispettare i requisiti
seguenti:
a. Verificare che le due staffe per antenna II formino una linea retta passante per il centro di gravita del
velivolo e che la distanza tra le due antenne sia maggiore di 25 cm (piti sono distanti meglio &).
b. Le due staffe per antenna II dovrebbero essere equidistanti dal centro di gravita del velivolo.
¢. Le due antenne del sistema aereo dovrebbero essere mantenute alla stessa altezza.

Collegamento

. Utilizzando i cavi per antenna, collegare la porta "ANT1" del sistema terrestre a un'antenna come

antenna master, e la porta "ANT2" all'altra antenna come antenna slave.

Collegare le antenne della stazione mobile del DATALINK PRO e fissare i cavi mediante delle clip.

. Collegare la porta CAN/UART del sistema aereo alla porta CAN/UART della stazione mobile del
DATALINK PRO con un cavo a 8 pin.

. Collegare la porta "CAN1" del sistema aereo a qualsiasi porta CAN1 del controllore di volo A3 con un

cavo CAN a 4 pin.

Collegare la porta "POWER" del sistema aereo alla porta di alimentazione del velivolo con un cavo di

alimentazione I del sistema aereo.

23N
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o
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A  Usare il cavo di alimentazione II del sistema aereo se si utilizza il D-RTK con altri tipi di aeromobile.

Uso

Configurazione dei parametri con DJI Assistant 2

IMPORTANTE: il sistema terrestre e il sistema aereo devono essere collegati separatamente al computer e

attivati. Assicurarsi di configurare i parametri con DJI Assistant 2 quando vengono utilizzati per la prima volta.

. Scaricare DJI Assistant 2 dal sito Web www.dji.com e installarlo sul computer.

. Collegare il sistema terrestre al computer dopo aver lanciato il DJI Assistant 2, quindi, per configurare le
coordinate, andare su Dispositivi collegati > D-RTK.

. Quando si configura il sistema aereo, assicurarsi che il sistema di controllo di volo A3 sia collegato.
Collegare il sistema di controllo di volo al computer dopo aver lanciato il DJI Assistant 2. Selezionare il
collegamento del sistema di controllo di volo dalla pagina Dispositivi collegati, quindi, per configurare i
parametri di offset dell'antenna, andare su Dispositivi DJI > Antenna del sistema aereo.

N o=

w

A * Collegare il sistema terrestre e il sistema aereo uno ad uno al computer per I'aggiornamento del
firmware. Dopo I'aggiornamento, eseguire un ciclo di funzionamento del DATALINK PRO, del
sistema di controllo di volo e del D-RTK.
* Supporta Windows 7 (o successivi) 0 Mac OS X 10.9 (o successivi).
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Procedure di utilizzo

Utilizzare il D-RTK all'aperto dove non ci siano interferenze radio e seguire le procedure riportate di seguito:

1. Accendere il sistema terrestre e attendere che il LED di stato operativo diventi verde fisso.

2. Accendere il sistema aereo e attendere che il LED di stato operativo diventi verde fisso.

3. 1 D-RTK & operativo quando il LED di stato di volo del sistema di controllo di volo A3 lampeggia di colore
verde e blu in modo alternato.

A * Non accendere il sistema aereo prima che il LED di stato operativo del sistema terrestre diventi
verde fisso.

* Assicurarsi che le antenne del sistema aereo e del sistema terrestre non siano ostruite quando
utilizzate.

* Per saperne di piu, scaricare il Manuale utente da www.dji.com.

* | commutatori a 4 posizioni della stazione base e della stazione mobile devono essere portati
sulla posizione UART_SW1 se il D-RTK viene usato solo con il DATALINK PRO, altrimenti il D-RTK
non riesce a ricevere dati dal DATALINK PRO. Se si utilizzano anche la stazione di terra DJI Assistant
2, i commutatori a 4 posizioni devono essere portati sulla posizione COMBO_SW4. Per ulteriori
dettagli, Fare riferimento al "Manuale utente DATALINK PRO"

* Impostare il sistema di controllo di volo A3 in modalita P o in modalita F.

Aggiornamento della posizione del sistema terrestre

Ogni volta che viene utilizzato, il sistema terrestre rileva automaticamente la distanza di scostamento
dalla sua posizione precedente. Se la distanza di scostamento & > 50 metri, il sistema terrestre aggiorna
automaticamente le nuove coordinate di posizione. Se la posizione & cambiata ma il sistema terrestre non
si aggiorna automaticamente, & necessario aggiornarlo manualmente. Premere il pulsante Aggiorna e te-
nerlo premuto per 5 secondi fino a quando il sistema terrestre non ricalcola le coordinate della posizione.
Il LED di stato operativo lampeggia rapidamente di colore verde se la posizione viene aggiornata corretta-
mente (DJI GO avverte una volta che la posizione del sistema terrestre & aggiornata correttamente).

C * Non spostare il sistema terrestre durante la fase di posizionamento.
* Le coordinate di posizione del sistema terrestre possono essere impostate con DJI Assistant 2.
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LED dello stato di funzionamento

Sistema terrestre
W- — Bianco fisso

..., Bianco lampeggiante
lentamente

— Rosso fisso

... Rosso lampeggiante

lentamente
@ — Verde fisso
o Verde lampeggiante

rapidamente

Sistema d'aria

— Bianco fisso

..., Bianco lampeggiante
lentamente

— Giallo fisso

— Rosso fisso
Giallo lampeggiante
lentamente

Rosso lampeggiante
lentamente

..., Viola lampeggiante
lentamente

Verde lampeggiante
lentamente

— Verde fisso

Il sistema terrestre € in fase di inizializzazione o non ¢ attivato.

Errore d'inizializzazione.
D-RTK non posizionato.
Impostazione della posizione del sistema terrestre.

La posizione del sistema terrestre & impostata.

La posizione del sistema terrestre & aggiornata.

Il sistema d’aria € in fase di inizializzazione o non & attivato.
Errore d'inizializzazione.

Sistema terrestre non posizionato, ma dati differenziali ricevuti.
Sistema terrestre non posizionato, dati differenziali non ricevuti.

Sistema terrestre posizionato con un singolo punto, dati differenziali
ricevuti.

Sistema terrestre posizionato con un singolo punto, ma dati
differenziali non ricevuti.

D-RTK & in esecuzione in modalita flottante.

D-RTK & in esecuzione in modalita di calcolo.

D-RTK & in esecuzione in modalita fissa.

JI Al Rig|
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Caratteristiche tecniche

Precisione di posizionamento

Orizzontale: 1 cm + 1 ppm
Verticale: 2 cm + 1 ppm

Precisione di orientamento

(0,2/R)°
R & la distanza della linea di base (distanza fra due antenne del
sistema aereo) in metri.

Radice quadrata della media dei
quadrati (RMS)

0,03 m/s

Frequenza utilizzata

Versione globale: GPS L1&L2, GLONASS F1&F2
Versione Asia-Pacifico: GPS L1&L2, BEIDOU B1&B2

Tipo d'interfaccia

CAN, UART, USB

Tensione d'ingresso

3Sa 128 (12a52V)

Consumo energetico

52W

Attuale

0,45A(a12V)

Dimensioni del processore D-RTK

112,3mm X 63 mm X 18,6 mm

Peso del processore D-RTK

13959

Temperatura di esercizio

Da 0°C a 45 °C (da 32 °F a 113 °F)

Temperatura di stoccaggio

Da -40 °C a 85 °C (da -40 °F a 185 °F)

Il contenuto del documento potrebbe cambiare

Scaricare I'ultima versione dal sito
www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ & un marchio di DJI
Copyright © 2016 DJI Tutti i diritti riservati.




Disclaimer

Dank u voor uw aankoop van de D-RTK™ (hierna 'product’ genoemd). Lees deze disclaimer zorgvuldig
door voordat u dit product gaat gebruiken. Door dit product te gebruiken, geeft u aan dat u instemt
met deze disclaimer en geeft u aan dat u deze hebt gelezen. Installeer en gebruik dit product in
overeenstemming met deze handleiding. SZ DJI Technology Co., Ltd. en haar dochterondernemingen
aanvaarden geen enkele aansprakelijkheid voor schade(s) of blessures die direct of indirect voortvioeien
uit het onjuiste gebruik, de onjuiste installatie of montage van dit product, met inbegrip van maar niet
beperkt tot het gebruik van niet-aangewezen accessoires.

DJlis een handelsmerk van SZ DJI Technology Co., Ltd. (afgekort als 'DJI') en haar dochterondernemingen.
Namen van producten, merken, enz., in deze handleiding zijn handelsmerken of gedeponeerde
handelsmerken van hun respectieve eigenaren. Het copyright voor dit product en deze handleiding rust
bij DJI met alle rechten voorbehouden. Geen enkel onderdeel van dit product of handboek mag worden
gereproduceerd in welke vorm dan ook zonder voorafgaande schriftelijke toestemming van DJI.

Deze disclaimer is geproduceerd in verschillende talen. In geval van tegenspraak tussen verschillende
versies heeft de Chinese versie voorrang indien het product in kwestie is gekocht op het vasteland

van China en heeft de Engelstalige versie voorrang indien het product in kwestie in een andere regio is
gekocht.

Waarschuwingen

1. Zorg ervoor dat alle onderdelen correct zijn aangesloten en de OFFSET-waarden correct zijn
geconfigureerd in DJI Assistant 2 wanneer u de D-RTK voor de eerste keer gebruikt.

2. Buig of vouw de antennekabel NIET overmatig.

3. Zorg dat de antenne van het grondsysteem helemaal rechtop staat als deze is gemonteerd.

4. Alleen gebruiken in een open omgeving zonder radiostoringen.

5. Zorg dat de antennes van het luchtsysteem en het grondsysteem tijdens gebruik vrij zijn van
belemmeringen.

6. De twee antennes van het luchtsysteem moeten op gelijke hoogte worden bevestigd.

7. Zorg dat de DATALINK PRO-antennes elkaar NIET hinderen tijdens gebruik.

8. Als de koers van de D-RTK niet overeenkomt met die van het kompas, wordt een
systeemfoutwaarschuwing weergegeven. Laat het luchtvaartuig NIET opstijgen voordat u de OFFSET-
waarden via DJI Assistant 2 hebt gewijzigd en de systeemfoutwaarschuwing is verdwenen.

9. Ten minste één A3-serie GPS-module vereist.

10. Gebruik uitsluitend originele DJI-onderdelen of onderdelen die zijn gecertificeerd door DJI. Niet-
goedgekeurde onderdelen of onderdelen van fabrikanten die niet door DJI zijn gecertificeerd, kunnen
leiden tot storingen in het systeem en de veiligheid kan in het gedrang komen.

11. Zorg ervoor dat de D-RTK en de onderdelen vrij zijn van vuil (bijv. water, olie, aarde en zand).

12. Download de nieuwste versie van de gebruikershandleiding of software voor aanverwante DJI-
producten die u nodig hebt voor gebruik van dit product.
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Inleiding

De D-RTK is een GPS- en barometersysteem dat speciaal is ontworpen om op de centimeter nauwkeurig
te kunnen navigeren met de A3-serie viuchtcontrollers van DJI. Door gebruik te maken van twee antennes
is de koersreferentie van de D-RTK nauwkeuriger dan een normale kompassensor. Het systeem is ook
bestand tegen magnetische storingen van metalen constructies.
Afhankelijk van de regio van aankoop, maakt de D-RTK gebruik van GPS en BeiDou of van GPS en
GLONASS. Dit stelt het systeem in staat op het allerhoogste niveau te presteren.

Overzicht

D-RTK-processor x2

GNSS-antenne x3

Antennekabel x3

B—+H

Antennesteun I x1

Antennesteunll x2

Grondplaat x1

o

e

DATALINK PRO-steun x1

Stelknop x1

I;g]

®

4-pins CAN-kabel x1

Micro-USB-kabel x1

Voedingskabel grondsysteem x1

i D o o
Voedingskabel luchtsysteem I x1 | Voedingskabel luchtsysteem Il x1 | Schroef Overig
M2.5x5
M3.0x8 Klittenband
Bolkopschroef Dubbelzijdig
E ol | (e =B | metvolledige | tape
schroefdraad Inbussleutel
M3 en M3-moer
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Accessoires Matrice 600"

Bovenste uitbreidingsplaat x1 | Steun x4 Hulpsteun x2 Antennesteun IlIx4

ST —_—

Antenneclip x2 Schroef
M2.5x5
M3.0x8

*Gratis bij aankoop van zowel de DJI Matrix 600 als de D-RTK

Installeren en aansluiten grondsysteem

In dit gedeelte worden het DJI A3 Flight Control System, de DJI DATALINK PRO 900 en de DJI Intelligent
Flight Battery gebruikt om een typische installatie en verbinding weer te geven.

Installatie

. Monteer de DATALINK PRO-steun met twee M2.5x5-schroeven op de grondplaat.

. Monteer de GNSS-antenne met drie M3.0x8-schroeven op antennesteun I en bevestig vervolgens
antennesteun I op de grondplaat.

Bevestig de D-RTK-processor voor het grondsysteem op de grondplaat.

. Bevestig het DATALINK PRO-basisstation op de DATALINK PRO-steun.

Bevestig de accu op zijn plaats met klittenband en bevestig vervolgens de grondplaat op een passend
statief*,

[N

o

*Ondersteunt conventionele camera- en camcorderstatieven met 1/4"-20-schroeven.
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Aansluiten

1. Sluit het grondsysteem aan op de GNSS-antenne met een antennekabel.

2. Sluit het grondsysteem aan op het DATALINK PRO-basisstation met een 8-pins kabel.
3. Sluit het grondsysteem met de voedingskabel voor het grondsysteem aan op de accu.

3
o
o



Installeren en aansluiten luchtsysteem

In dit gedeelte worden de antennebeugel 111, de DJI DATALINK PRO 900, de DJI Matrice 600, de D-RTK
en het DJI A3 Flight Control System gebruikt om een typische installatie en verbinding weer te geven.

Installatie

1. Monteer de twee GNSS-antennes op de antennebeugel Il met vier M3.0x6.5-schroeven.

2. Bevestig de D-RTK-processor voor het luchtsysteem en het DATALINK PRO-mobiele station op de
bovenste uitbreidingsplaat met dubbelzijdig tape.

A  Gebruik de antennesteun II indien andere soorten luchtvaartuigen worden gebruikt en volg de
onderstaande vereisten:

a. Zorg dat de twee antennesteunen II een rechte lijn vormen door het zwaartepunt van het
luchtvaartuig en dat de afstand tussen de twee antennes groter is dan 25 cm (hoe verder uit
elkaar, hoe beter).

b. De twee antennesteunen Il moeten zich op gelijke afstand van het zwaartepunt van het
luchtvaartuig bevinden

C. De twee antennes van het luchtsysteem moeten zich op gelijke hoogte bevinden

Aansluiten

1. Verbind met een antennekabel de ANT1-poort van het grondsysteem met een antenne, dit wordt de
master-antenne. Verbind met een tweede antennekabel de ANT2-poort met de andere antenne, dit
wordt de slave-antenne.

2. Bevestig de antennes van het DATALINK PRO-mobiele station en werk de draden weg met klemmetjes.

3. Verbind met een 8-pins kabel de CAN/UART-poort van het luchtsysteem met de CAN/UART-poort van
het DATALINK PRO-mobiele station.

4. Verbind met een 4-pins CAN-kabel de CAN1-poort van het luchtsysteem met de CAN1-poort van de
A3-vluchtcontroller.

5. Verbind met voedingskabel I van het luchtsysteem de POWER-poort van het luchtsysteem en de
power-port van het luchtvaartuig.
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A * Gebruik voedingskabel II van het luchtsysteem als u de D-RTK met andere typen luchtvaartuigen
gebruikt.

Gebruik

Instellen van parameters met DJI Assistant 2

BELANGRIJK: Het grondsysteem en het luchtsysteem moeten afzonderlijk op de computer worden aangeslo-

ten en worden geactiveerd. Zorg dat parameters worden ingesteld met DJI Assistant 2 voor het eerste gebruik.

. Download DJI Assistant 2 van www.dji.com en installeer het op uw computer.

. Sluit het grondsysteem aan op de computer terwijl DJI Assistant 2 is geopend en ga naar Aangesloten
apparaten > D-RTK om de codrdinaten in te stellen.

. Zorg dat het A3 Flight Control System is aangesloten wanneer u het luchtsysteem configureert.
Sluit het Flight Control System aan op de computer terwijl DJI Assistant 2 is geopend. Selecteer het
aangesloten Flight Control System op de pagina Connected Devices en ga naar DJI-apparaten >
Antenne luchtsysteem om de offset-parameters van de antenne in te stellen.

[

w

A * Sluit het grondsysteem en het luchtsysteem één voor één aan op de computer om de firmware
te upgraden. Zet de DATALINK PRO, het Flight Control System en de D-RTK na het upgraden
uit en weer aan.
* Ondersteunt Windows 7 (of nieuwer) of Mac OS X 10.9 (of nieuwer).
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Gebruiksprocedures

Gebruik de D-RTK in een open omgeving zonder radiostoringen en volg de onderstaande procedures:

1. Zet het grondsysteem aan en wacht tot de Working Status-LED continu groen brandt.

2. Zet het luchtsysteem aan en wacht tot de Working Status-LED continu groen brandt.

3. De D-RTK is klaar voor gebruik wanneer de Flight Status-LED van het A3 Flight Control System afwis-
selend groen en blauw knippert.

A ® Zet het luchtsysteem NIET aan voordat de Working Status-LED continu groen brandt.
* Zorg dat de antennes van het luchtsysteem en het grondsysteem tijdens gebruik vrij zijn van
belemmeringen.

* Download de gebruikershandleiding van www.dji.com voor meer informatie.

* De vierstandenschakelaar van het DATALINK PRO-basisstation en -mobiele station moeten in
de stand UART_SW1 staan als de D-RTK alleen wordt gebruikt met de DATALINK PRO, omdat
de D-RTK anders geen gegevens kan ontvangen van de DATALINK PRO. Als er ook gebruik
wordt gemaakt van het DJI Assistant 2-grondstation, moet de vierstandenschakelaar in de
stand COMBO_SW4 staan. Raadpleeg de DATALINK PRO-gebruikershandleiding voor meer
informatie.

® Zet het A3 Flight Control System in de P- of F-modus.

De positie van het grondsysteem bijwerken

ledere keer dat het grondsysteem wordt gebruikt, detecteert het automatisch de offset-afstand ten
opzicht van de vorige positie. Als de offset-afstand groter is dan 50 meter, zal het grondsysteem

de codrdinaten van de nieuwe positie automatisch bijwerken. Als de positie is veranderd maar het
grondsysteem niet automatisch wordt bijgewerkt, dient u dit handmatig te doen. Druk op de knop Update
en houd deze 5 seconden vast, totdat het grondsysteem de codrdinaten herberekent. De Working
Status-LED zal snel groen knipperen als de positie met succes is bijgewerkt (DJI GO geeft een melding
als de positie van het grondsysteem succesvol is bijgewerkt).

Knop Update

ﬁ * Beweeg het grondsysteem NIET tijdens het bepalen van de positie.
* De positiecodrdinaten van het grondsysteem kunnen worden ingesteld in DJI Assistant 2.
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Working Status-LED

Grondsysteem
Continu wit

Langzaam wit
knipperend

Continu rood

. Langzaam rood
knipperend

Continu groen

Luchtsysteem
W —  Continu wit
. Langzaam wit
knipperend
(Y- — Continu geel

(R — Continu rood

. Langzaam geel
knipperend

. Langzaam rood
knipperend

. Langzaam paars
knipperend

. Langzaam groen
knipperend

(G- — Continu groen

Snel groen knipperend

Grondsysteem wordt geinitialiseerd of is niet geactiveerd.
Initialisatie mislukt.

Positie D-RTK niet bepaald.

Positie grondsysteem wordt ingesteld.

Positie grondsysteem is ingesteld.

Positie grondsysteem is bijgewerkt.

Luchtsysteem wordt geinitialiseerd of is niet geactiveerd.
Initialisatie mislukt.

Positie grondsysteem niet bepaald, differentiaalgegevens ontvangen.

Positie grondsysteem niet bepaald, differentiaalgegevens niet
ontvangen.

Positie grondsysteem bepaald met één punt, differentiaalgegevens
ontvangen.

Positie grondsysteem bepaald met één punt, differentiaalgegevens
niet ontvangen.

D-RTK werkt in de modus variabel punt.

D-RTK voert de berekeningsmodus uit.

D-RTK werkt in de modus vast punt.
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Specificaties

Nauwkeurigheid positionering

Horizontaal: 1 cm + 1 ppm
Verticaal: 2 cm + 1 ppm

Nauwkeurigheid oriéntatie

(0.2/R)°
R is de lengte van de basislijn (afstand tussen de twee
antennes van het luchtsysteem) in meters.

Kwadratisch gemiddelde (RMS)

0,03 m/s

Gebruikte frequentie

Versie wereldwijd: GPS L1 en L2, GLONASS F1 en F2
Versie Azi¢-Stille Oceaan: GPS L1 en L2, BEIDOU B1 en B2

Type interface

CAN, UART, USB

Ingangsspanning

3S tot 125 (12 tot 52 V)

Stroomverbruik

52W

Stroomsterkte

0,45 A (bij 12 V)

Afmetingen D-RTK-processor

112,3 mm X 63 mm X 18,6 mm

Gewicht D-RTK-processor

139,59

Bedrijfstemperatuur

0 tot 45 °C (32 tot 113 °F)

Opbergtemperatuur

-40 tot 85 °C (-40 tot 185 °F)

Deze inhoud is aan verandering onderhevig.

Download de nieuwste versie op

www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ is een handelsmerk van DJI.

Copyright © 2016 DJI Alle rechten voorbehouden.




Exoneracao de responsabilidade

Agradecemos a aquisicio do D-RTK™ (a seguir designado de "produto”). Leia atentamente a presente
exoneragao de responsabilidade antes de utilizar este produto. Ao utilizar este produto, aceita a presente
exoneragao de responsabilidade e confirma que leu o documento na integra. Instale e utilize este produto
respeitando rigorosamente este manual. A SZ DJI Technology Co., Ltd. e respetivas empresas afiliadas
nao assumem qualquer responsabilidade relativa a dano(s) ou ferimentos direta ou indiretamente resul-
tantes da utilizagao, instalagao ou reequipamento deste produto de modo inadequado, incluindo, entre
outros, a utilizagao de acessorios ndo designados.

DJI™ ¢ uma marca comercial da SZ DJI Technology Co., Ltd. (abreviada como "DJI") e das respetivas
empresas afiliadas. Todos os nomes de produtos, marcas, etc. incluidos no presente manual sdo marcas
comerciais ou marcas comerciais registadas das respetivas empresas detentoras. Este produto e manual
estao protegidos por direitos de autor pela DJI, com todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste
produto ou manual devera ser reproduzida, seja de que forma for, sem o consentimento ou autorizagdo
prévios, por escrito, da DJI.

Esta exoneragéo de responsabilidade esta disponivel em diversos idiomas. Em caso de discrepancias
entre as diferentes versdes, a versao em chinés simplificado prevalece quando o produto em questao

for adquirido na China continental, e a versao em inglés prevalece quando o produto em questéo for
adquirido em qualquer outra regiao.

Avisos

. Certifique-se de que todas as pecas estdo corretamente ligadas e que os valores de DESVIO estao

corretamente configurados no DJI Assistant 2 quando utilizar o D-RTK pela primeira vez.

NAO dobre demasiado o cabo da antena.

Certifique-se de que a antena do Ground System esta perfeitamente nivelada quando é montada.

Utilize apenas em ambiente aberto, sem interferéncias de radio.

Certifique-se de que as antenas do Air System e do Ground System estéo desobstruidas quando séo

utilizadas.

. As duas antenas do Air System devem ser mantidas a mesma altura.

Certifique-se de que as antenas DATALINK PRO NAO se obstruem umas as outras quando séo utiliza-

das.

. Quando o percurso do D-RTK nao corresponder ao da bussola, havera um alerta de erro de sistema.
NAO descole sem ter alterado os valores de DESVIO através do DJI Assistant 2 e o erro de sistema ter
parado.

9. E necessério pelo menos um médulo GPS da série A3.

10. Utilize apenas pecas genuinas da DJI ou pegas certificadas pela DJI. Pecas néo autorizadas ou
pegas de fabricantes néo certificados pela DJI podem causar falhas no sistema e comprometer a
seguranga.

11. Certifique-se de que o D-RTK e os seus componentes n&o estao contaminados (por ex., agua, dleo,
terra e areia).

12. Transfira a versdo mais recente do manual do utilizador ou do software de qualquer produto DJI

relacionado que seja necessario para a utilizagéo deste produto.

N oapOoN
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Introducao

O D-RTK é um sistema de barémetro e GPS especialmente concebido para proporcionar aos controladores
de voo da série A3 da DJI uma precis@o de posicionamento ao centimetro. Utilizando antenas duplas, a sua
referéncia de rumo é mais precisa do que um sensor de bussola normal e tem capacidade para resistir a

interferéncias magnéticas de estruturas de metal.
Dependendo da regido onde é adquirido, o D-RTK utiliza GPS e BeiDou ou GPS e GLONASS para
cumprir os mais elevados padroes de qualidade.

Visao geral

Processador do D-RTK x 2

Antena de GNSS % 3

Cabo de antena 3

HB——H

Suporte de antena Ix 1

Suporte de antena II x 2

Placa de base X 1

=

e

Suporte de DATALINK PRO X 1

Parafuso manual x 1

@

Cabo CAN de 4 pinos x 1

Cabo micro USB x 1

Cabo de alimentagéo do Ground
System X 1

Pﬂ»@

Cabo de alimentagéo do Air | Cabo de alimentagéo do Air

System [x 1 System 1% 1 PSS Cuiites
M25 x5 Velcro
M3 Of 8 Fita adesiva de
Parafuso dupla face

B L ] [ aC#S | sextavado COM | cpave om |

rosca completa
Porca M3 e M3 hexagonal
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Acessorios do Matrice 600*

Placa de expansao Suporte x4 Suporte auxiliar x 2 Suporte de antena Il X 4
superior X 1

N aesce— 2 IR _—S

Grampo de antena X2 Parafuso

M25 x5
M3.0 x8

*Gratis na compra do DJI Matrice 600 e do D-RTK

Instalacéo e ligacdo do Ground System

O exemplo seguinte utiliza o Flight Control System DJI A3, o DJI DATALINK PRO 900 e a DJI Intelligent
Flight Battery para ilustrar uma instalagao e ligacao tipicas.

Instalacao

. Monte o suporte Datalink PRO a placa de base com dois parafusos M2.5 x 5.

2. Monte a antena de GNSS no suporte de antena I com trés parafusos M3.0 x 8 e, em seguida, fixe o
suporte de antena I a placa base.

. Fixe o processador do D-RTK a placa de base como o Ground System.

Fixe a estagé@o de base do DATALINK PRO ao suporte do DATALINK PRO.

Fixe a bateria com velcro e, em seguida, fixe a placa de base ao tripé adequado*.

orw

*Suporta tripés de camaras e cadmaras de video convencionais montados com parafusos de 1/4-20
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Ligagao
1. Ligue o Ground System e a antena GNSS com um cabo de antena.

2. Ligue o Ground System e a estag@o de base do DATALINK PRO com um cabo de 8 pinos.

3. Ligue o Ground System & bateria com cabo de alimentagdo do Ground System.




Instalagao e ligacao do Air System

O exemplo seguinte utiliza o suporte de antena III, o DJI DATALINK PRO 900, o DJI Matrice 600, o D-RTK
e o Flight Control System DJI A3 para ilustrar uma instalagao e ligagéo tipicas.

Instalagao

1. Fixe as duas antenas GNSS ao suporte de antena Il com quatro parafusos M3.0 x 6.5.

2. Fixe o processador do D-RTK (funcionando como o Air System) e a estagdo mével do DATALINK PRO
a placa de expansao superior com fita adesiva de dupla face.

& * Utilize o suporte de antena Il se utilizar outros tipos de aeronave e siga os seguintes requisitos:
a. Certifique-se de que os dois suportes de antena II formam uma linha reta desde o centro de
gravidade da aeronave e que a distancia entre as duas antenas é superior a 25 cm (quanto
mais afastadas, melhor).
b. Os dois suportes de antena IT devem estar equidistantes do centro de gravidade da aeronave.
c. As duas antenas do Air System devem ser mantidas a mesma altura.

Ligacao

. Com os cabos de antena, ligue a porta "ANT1" do Ground System e uma antena como a antena
principal e a porta "ANT2" a outra antena como a antena secundaria.

. Ligue as antenas da estacéo movel do DATALINK PRO e aperte-as com grampos.

Ligue a porta CAN/UART do Air System a porta CAN/UART da estagao mével do DATALINK PRO com

um cabo de 8 pinos.

. Ligue a porta "CAN1" do Air System a qualquer porta CAN1 do controlador de voo A3 com um cabo
CAN de 4 pinos.

. Ligue a porta "POWER" do Air System a porta de alimentag&o da aeronave com um cabo de
alimentagao do Air System L.

AN =
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A * Utilize o cabo de alimentagao do Air System II se utilizar o D-RTK com outros tipos de aeronave.

Utilizacao

Parametros de utilizagdo com o DJI Assistant 2

IMPORTANTE: O Ground System e Air System devem ser ligados ao computador e ativados separadamente.

Certifique-se de que configura os pardmetros com o DJI Assistant 2 para a primeira utilizag&o.

. Transfira o DJI Assistant 2 de www.dji.com e instale-o no seu computador.

Ligue o Ground System ao computador com o DJI Assistant 2 iniciado e, em seguida, aceda a

"Connected Devices" > D-RTK para configurar as coordenadas.

. Ao configurar o Air System, certifique-se de que o Flight Control System A3 esta ligado. Ligue o Flight
Control System ao computador com o DJI Assistant 2 iniciado. Selecione o Flight Control System
ligado a partir da pagina "Connected Devices" e, em seguida, aceda a "DJI Devices" > "Air System
Antenna" para configurar os parametros de desvio da antena.

[N

w

A * Ligue o Ground System e o Air System, um de cada vez, ao computador para atualizagdo do
firmware. Apos a atualizacao, reinicie o DATALINK PRO, o Flight Control System e o D-RTK.
* Suporta Windows 7 (ou posterior) ou Mac OS X 10.9 (ou posterior).

DJI All Rig



Procedimentos de utilizagdo

Utilize o D-RTK em ambiente aberto sem interferéncias de radio e siga os procedimentos descritos abaixo:

1. Ligue o Ground System e aguarde até que o LED de estado de funcionamento fique aceso a verde.

2. Ligue o Air System e aguarde até que o LED de estado de funcionamento fique aceso a verde.

3. O D-RTK esté pronto a funcionar quando o LED de estado de voo do Flight Control System A3 pisca
alternadamente a verde e azul.

& « NAO ligue o Air System antes de o LED de estado de funcionamento do Ground System ficar
aceso a verde.

* Certifique-se de que as antenas do Air System e do Ground System néo estao obstruidas
quando s&o utilizadas.

* Transfira 0 manual do utilizador a partir de www.dji.com para saber mais.

* A estacédo de base do DATALINK PRO e os interruptores de 4 posicdes da estagédo movel
devem estar na posigdo UART_SW1 se o D-RTK for utilizado apenas com o DATALINK PRO,
caso contréario o D-RTK n&o receberd os dados do DATALINK PRO. Se também utilizar a
estagdo do solo DJI Assistant 2, os interruptores de 4 posigoes devem estar na posicéo
COMBO_SW4. Consulte o "Manual do utilizador DATALINK PRO" para obter mais informacoes.

* Defina o Flight Control System A3 no modo P ou no modo F.

Atualizar a posigéo do Ground System

De cada vez que ¢ utilizado, o Ground System deteta automaticamente a distancia de desvio da sua
posicéo anterior. Se a distancia de desvio for > 50 metros, o Ground System atualizara automaticamente
as coordenadas da nova posigdo. Caso a posi¢ao seja mudada mas o Ground System n&o atualizar
automaticamente, sera necessario atualizar manualmente. Mantenha o bot&o "Update" premido durante
5 segundos até que o Ground System recalcule as coordenadas da posicéo. O LED de estado de
funcionamento pisca rapidamente a verde se a posigéo for atualizada com sucesso (a DJI GO envia-lhe
um lembrete quando a posicao do Ground System é atualizada com sucesso).

& * NAO desloque o Ground System durante o posicionamento.
* As coordenadas da posigao do Ground System podem ser definidas no DJI Assistant 2.

ghts Reserved



LED de estado de funcionamento

Ground System

o Luz branca PR A PR
W — O Ground System esté a iniciar ou ndo esta ativado.
continuamente acesa

. Luz branca intermitente
lenta
__ Luzvermelha O D-RTK né&o estéa posicionado.
continuamente acesa

Intermitente lento a
vermelho

Falha ao iniciar.

Definir a posigao do Ground System

Luz verde
continuamente acesa

Luz verde intermitente

A posicao do Ground System esta definida.

A posicao do Ground System esta atualizada.

rapida
Air System
W — Luz branca O Air System esté a iniciar ou nao esta ativado.

continuamente acesa

Luz branca intermitente il
. Falha ao iniciar.

lenta
Luz amarela O Ground System n&o esta posicionado mas os dados de diferencial
continuamente acesa  s&o recebidos.
Luz vermelha O Ground System n&o esta posicionado, os dados de diferencial nao
continuamente acesa  sdo recebidos.

. Luz vermelha O Ground System esté posicionado com um unico ponto, os dados
intermitente lenta de diferencial s@o recebidos.

. Intermitente lento a O Ground System esté posicionado com um Unico ponto, os dados
vermelho de diferencial ndo séo recebidos.

. ;uﬂz{aroxa intermitente O D-RTK esté a executar o modo de ponto flutuante.

y ‘Lel;zt;/erde EREAD O D-RTK esta a executar o modo de célculo.
Luz verde

‘ O D-RTK esté a executar o modo fixo.
continuamente acesa




Especificacoes

Precisao de posicionamento

Horizontal: 1 cm + 1 ppm
Vertical: 2cm + 1 ppm

Precisao de orientagéo

(0,2/R)°
R ¢ a distancia da linha de base (distancia entre as duas
sistemas do Air System) em metros.

Média quadratica (RMS)

0,03 m/s

Frequéncia utilizada

Vers&o global: GPS L1&L2, GLONASS F1&F2
Versao Asia-Pacifico: GPS L1&L2, BEIDOU B1&B2

Tipo de interface

CAN, UART, USB

Tensé&o de entrada 12a52V
Consumo de energia 52W
Corrente 045A (a12V)

Dimensdes do processador do
D-RTK

112,3mm X 63 mm X 18,6 mm

Peso do processador do D-RTK

1395

Temperatura de funcionamento

0°Ca45°C(32°Fa113°F)

Temperatura de armazenamento

-40 °C a 85 °C (-40 °F a 185 °F)

Este contetdo esta sujeito a alteragéo.

Faga download da versao mais recente em

www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ & uma marca comercial da DJI.

Copyright © 2016 DJI Todos os direitos reservados.




OTKa3 OT OTBETCTBEHHOCTHU

Bnaroaapum Bac 3a npuobperteHue D-RTK™ (B panbHenwem «MpoaykT»). MpounTaiite 3TOT OTKA3 OT OTBETCTBEH-
HOCTV Nepef CTIonb3oBaH1eM NpoayKTa. Mcnonb3ys AaHHI NPOAYKT, Bbl BbIpaXaeTe Cornacue ¢ 3TUM OTKa3oM
OT OTBETCTBEHHOCTY U NOATBEPX/AAETE, YTO MPOYNTANM €10 NOMHOCTLIO. YCTaHOBKA U IKCTIMyaTaLns 3Toro
npoaykTa A0MKHA OCYLLECTBAATLCA B CTPOrOM COOTBETCTBUM C AaHHbIM pykosoacTeoM. SZ DJI Technology Co.,
Ltd. v ioHepHe KOMNaHUN He HECYT HUKaKOW OTBETCTBEHHOCTM 3a YILEep6 N TPaBMbI, MOHECEHHBIE HaNPsMYI0

W KOCBEHHO W3-3a MCMIONb30BaHNS, mnm THOM Y [1aHHOTO NPOAYKTa, BKIOYas,, HO
He orp: vcnon: He ANs YCTPOIACTBa akceccyapos.

DJI™ — 570 TOBapHBIit 3Hak komnatuu SZ DJI Technology Co., Ltd. (cokpatiieHHo "DJI") 1 A0HEPHIIX KOMNAHMIA.
Ha3BaHusi NPoayKTOB, TOProBbIX Mapok v T.A., B AaHHOM TOBapHBLIMY 3Ha-

KaMu Unk 3aperncTpupOBaHHbLIMY TOBAPHLIMI 3HaKaMM1 COOTBETCTBYIOLLUMX BIAZENbLEB KOMNaHMiA. DTOT NPoaYKT 1
pykoBoziCTBO DJI OXpaHsIoTCs aBTOPCKMM MpasoM. Bce npaga 3alumiiieHsl. Hukakas 4acTb AaHHOTO MPOAyKTa Ui
PYKOBO/ICTBA HE MOXET BbiTb BOCpOM3BeaeHa B NioGoi thopMe Ge3 nNpeaBapuTENbHONO MUCEMEHHOTO COMMacks Mk
paspetuenmns DJI.

70T 0TKa3 OT OTBETCTBEHHOCTU OCTYNEH Ha HECKOMbKMX A3blkax. EC BEPCUN AAHHOTO [JOKYMEHTa pasnuyalor-
Csl, BEPCUS Ha KMTACKOM s13bike Gy/1eT MMETb NPeNMyLLIECTBEHHYIO CUMY, €CTIU AaHHBIA NPOAYKT Gbin npuoGpeTeH
B MaTepuKoBoit YacTu Kutas. Bepcusi Ha aHIMNCKOM Si3bIKe UMEET NPEUMYLLECTBEHHYIO CUMY, €CAIN NPOAYKT Gbin
npuoBpeTeH B NIOGOM APYIoM peruoHe.

Mpenynpexaexnus
Mpw nepsom ucnonb3orannn D-RTK yGeauTeck, YTo Bce MoAynu NoacoeanHeHbl NpaeuneHo, a B DJI Assistant
2 P BEpHble 3
W3beraiite upeamepHoro crnbaHus kabenst aHTeHHbI.
Y6eanTech, 4TO aHTEHHa HA3EMHOM CTAHLIMN YCTaHOBMEHa POBHO.
WcnonkayiiTe YCTPOMCTBO TONMBKO Ha OTKPBLITOM MECTHOCTW, CBOGOAHOI OT NOMeX.
Y6eauTech, H4TO aHTEHHbI in i cuctem TCTBEHHO P npu nen
ycTpoicTea.
[lBe aHTeHHbI BO3AYLIHOM CUCTEMbI [10MKHBI HAXOAUTLCS Ha OMHAKOBOW BbICOTE.
Y6epuTtech, uto aHTeHHbl DATALINK PRO HE npensitcTsytoT paGoTe apyr Apyra npu MCNOb30BaHUM YCTPOM-
crBa.
Ecnu kypc D-RTK He coBnagaer ¢ kypcom, 3ajaBaeMbiM KOMNacoM, NosiBUTCs cooblieHrne o6 ownbke cucte-
Mbl. B Takom cryyae HeoGX0aMMO CMEHNTL 3HaueHne cmelleHus ¢ nomollbio DJI Assistant 2 n yGeguTecs, uto
owuBka cuctemsl nponana. HE 3anyckaiite nerarenbHblii annapar 40 TeX Mop, NoKa He BbIMOMHUTE yKasaHHble
AencTBns.
Heobxoaum kak MUHUMYM ofuH Mopynb GPS cepum A3.
VcnonbayitTe TONbKO OPUTMHANBHBIE NN CePTUDULIMPOBAHHBIE DJI KOMMOHEHTEI. KOMNOHEHTbI CTOPOHHMX
" He cep i DJI Tenei MOryT Bbl3BaTb W CUCTEMBI 1
co3aark yrposy 6e3onacHoCTy.
11. Y6enuTech, 4to Ha D-RTK 11 ero KoMnoHeHTax OTCYTCTBYIOT 3arpsi3HeHus (HanpuMep, Bofja, Macrio, noysa 1 Necok).
12. 3arpyauTe NoCneaHIol BEPCHIO PYKOBOACTBA MOMb30BATENst UMK NPOTPaMMHOTO oBecneveHms Ans nioGbix
cBs13aHHbIX ¢ DJI NPOAYKTOB, HEOGXOAMMBIX NPU MCMOMB30BAHUM AAHHOTO NPOAYKTA.

o wN

No

®

2 ©
3¢

I AIIR

hts

101




BBegeHue

D-RTK — a10 cuctema, GPSwn OHa 6bina cn ANS NyNsTOB

ynpageneHust DJI cepun A3 1 o6ecnedmnsaeT TOHHOCTb NO3ULIMOHMPOBAHWS C MOT| Ao cat pa. b
MCIONb30BaHMIO AABYX aHTEHH KypPCOBEPTYUKarb YCTPONCTBA 06najaeT GonbLLelt TOYHOCTBIO MO CPABHEHMIO C OBbIUHBIM
KOMNACHbIM IaTHUKOM 1 MOXET BbIIEPXVIBATL MArHUTHbIE MOMEXY, UCXOAISLLINE OT METaNMMIECKMX KOHCTPYKLIA.

B 3aBMCMMOCT OT TOrO, B kakoM perioHe Gbina coseplueHa nokynka, D-RTK ucnonsayet GPS 1 BeiDou nnmn
GPS 1 GLONASS ans obecneyeHnsi MakcumarnsHON NPOU3BOANTENBHOCTA.

0630p

Mpoueccop D-RTK x2

AHTeHHa GNSS (rnobanbHoit HaBu-
FaLMOHHO CYTHUKOBOI CUCTEMBI) X3

Kabenb aHTeHHbI X3

B———H

KpoHLUTENH ANst aHTeHHb! | x1

KpOHLUTENH ANst aHTEHHB! Il x2

OcHosHas nnata x1

KpoHweitH anst DATALINK PRO x1

BWHT ¢ HakaTaHHo ronoskon x1

I;:j@"w

®

4-KOHTaKTHbIit kabenb CAN x1

Ka6enb Micro USB x1

Kabenb nutaHms HasemHoM cucTemb x 1

[ p—em—a 1

Cf———an

i —

Kabenb nuTanus sosaywroin | Kabenb nuTaHus BoanywHom Bunt Mae
cuctemsl | x1 cuctemb 11 x1
M2.5 x5 Tivnyuka
M3.0 x8 [BycTOpOHHAS
C nonykpyrnoit | Kneikas nexta
= a g | [k ~uC B | ronoBsKo LUecTuyronbHbIit
BWHT ¢ pesbboit | M-06pasHbii
M3 v raitka M3 | raeqHbIi Koy




Axceccyapbl Matrice 600*

BcnomorarensHbii

BepxHuit moayns winpenns x1 | KpoHwwTeitH x4
P oAb paclinpe poRiLTe! KPOHLLTEMH X2

KpoHLWTeH Ans aHTeHHs! |14

===z || |=—=—=—

3aXUM aHTeHHbI X2 Bunt
M2.5 x5
M3.0 x8

*Mpennaraetcs npu nokynke DJI Matrice 600 n D-RTK.

YcTaHoBKa 1 noagknyeHue Ha3eMHOW cucTemMbl

B KauecTBe NpuMepa CTaHAapTHOM YCTaHOBKM OMMCHIBAETCH NPOLECT NOA) cncTembl none-
Tom DJI A3, DJI DATALINK PRO 900 u akkymynstopa DJI Intelligent Flight.

YcraHoBka

. YcraHoBuTe kpoHwTeiH Ans DATALINK PRO Ha OCHOBHYIO NnaTy ¢ NOMOLLbIO ABYX BUHTOB M2.5 x 5.

. YcTaHoBuTe aHTeHHy GNSS (rnobanbHol HaBUraLMOHHOM CYTHUKOBOW CUCTEMbI) HA KPOHLLUTEIH ANs aHTEHHbI
1 ¢ nomoLbto Tpex BUHTOB M3.0 x 8, a 3aTeM 3aKpenuTe KPOHLUTENH ANS aHTeHHbI | Ha OCHOBHO Nnare.

. 3akpenute npouieccop D-RTK Ha ocHOBHOI nnaTe, Tak xe, kak Ha Ha3eMHoii cucTeme.

Badmkenpyitte 6asoyto craHumio DATALINK PRO Ha kpoHwTeitte DATALINK PRO.

. 3achuKCUpyiiTe akKyMynSITOp C OMOLLBIO NUMYYKY, @ 3aTeM 3aKPENUTE OCHOBHYIO NNaTy Ha NOAXOASILEM WTaTH-
Be.*

[N

LN

*UcnonbayeTcst ¢ 06bI4HON Kamepoil 1 LTaTBamMn y c BUHTOB pa3mepom
ot 1/4 proima go 20 AMoB.
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MNopknioueHne

1. CoeinHUTE Ha3eMHylo cucTeMy 1 aHTeHHY GNSS ¢ nomolLbio kaberns aHTeHHbI.

2. CoeanHuTe HasemHylo cuctemy 1 6asosyto ctaHumio DATALINK PRO ¢ nomouybto 8-KoHTaKTHOro kabens.
3. ToaKIoUNTE HA3EMHYIO CUCTEMY K aKKyMYNISITOPY C NOMOLLIBIO KaBersi MUTaHMsi HAa3EMHOII CUCTEMBI.




YcTtaHoBKa U noakmnoyeHne BOSﬂyI.IJHOﬁ CUCTeMbl

B kauecTBe np1Mepa CTaHAapTHOM YCTaHOBKM OMMCBIBAETCS MPOLIECC COBAVHEHNS KPOHILTEAHa Ans ateHHi |l
DJI DATALINK PRO 900, DJI MATRICE 600, D-TRK 1 cucTembl ynpasneHus nonetom DJI A3.

YcraHoBKka

1. YcraHoBuTe ABe aHTeHHbl GNSS Ha KpoHLLTEiH Ans aHTeHHs [1T ¢ nomolwbio BuHTOB M3.0 X 6.5

2. C nomoLLbio ABYCTOPOHHEI KNelkoii NeHTs! npukpenuTe npotieccop D-RTK (paBotatoluii kak BoayLiHas
cuctema) n MobunbHyio ctaHumio DATALINK PRO k BepxHeMy Moaynio paciumpeHns.

« MNpu paGote ¢ apyriMn TUnamu p ¥iTe KPOHLUTENH ANs aHTeHHb! [ n
A cobriopjaiiTe HWXeykasaHHble TpeGoBaHNs:
a. Y6eauTech, YTo [1Ba KPOHLUTENHA ANs aHTeHH I 06pasyioT NpsiMyio NMHMIO, NPOXOASALLYIO Yepe3
LEHTP TSXeCTn n Gonee yem B 25 cm Apyr oT Apyra (Yem
[fanbuwe, Tem nyuwe).
6. [18a KpOHLUTEIHA ANS aHTEHH || AOIMKHLI HAXOANTLCA Ha OAVHAKOBOM PACCTOSHUN OT LIEHTpa
TSKECTM NIETaTenNbLHOro annapara.
B. []Be aHTEHHbI BO3AYLIHOI CUCTEMbI JOMKHbI HAXOAUTLCS HA OAHOM BbICOTE.

MoaknioueHne

. C nomolwbio kabenen aHTeHH noakrioumnte nopt "ANT1" Ha3eMHOIt CCTeMbI K OHOW aHTeHHe (oHa Bynet
OCHOBHOI1) 1 nopT "ANT2" k Apyroii aHTeHHe (oHa ByaeT BCrioMoraTesnbHOoiA).

MpukpenuTe aHTeHHbI MO6UNbHOM cTaHuun DATALINK PRO 1 3akpenuTe ux ¢ NOMOLLbIO 3a)KIMOB.
Moakntouute nopt CAN/UART Bo3ayLuHoi cuctembl k nopTy CAN/UART moGunbHoit craHumn DATALINK PRO
C NOMOLLbH0 8-KOHTaKTHOTO kabens.

Moakntouute nopt “CAN1” Bo3ayLLHOI cucTeMbl k nio6omy nopty CAN1 Ha nynkTe ynpasneHus A3 ¢ NoOMOLLbIo
4-koHTakTHOro kabens CAN.

Moakntouute nopt “POWER” BO3AYLLIHOM CUCTEMBI K MOPTY NUTaHWS NeTaTenbHOro annaparta ¢ NOMOLLbI0
KaBensi IUTaHusi BO3AYLIHOM cncTeml [.
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C « [ina nogknioverusi D-RTK k Apyrum Tunam netatenbHbIX annapaTtoB UCMonbayiiTe kabenb nuTaxus
BO3AYLWHON cuctems! [1.

WUcnonb3osanune

Hactpoiika nap poB c to DJI Assi 2

BAXHO: HasemHas 1 Bo3fyLLHas CTaHLWUM [OMKHbI 6biTb MO OT; noa K KOl py ¥
aKTUBMpOBaHbI. Mepe/ NepBbiM UCTONb; HacTpouTe ¢ nomoubio DJI Assistant 2.

1. 3arpysute MO DJI Assistant 2 ¢ www.dji.com 1 ycTaHoBUTe €ro Ha Balll KOMMblOTEp.

N

. BanycTtute Ha komnblotepe nporpammy DJI Assistant 2, noakniounTe k HeMy Ha3eMHylo cUcTeMy 1 BbibepuTe
Connected Devices > D-RTK, 4To6bl HAaCTpOUTb KOOpAUHATbI.

. Mpu HacTpoiike BO3AYLIHOW CUCTEMBI YGeanTECh, YTO CUCTEMa Ynp: nonetom A3 noay
BanycTute Ha komnbloTepe nporpammy DJI Assistant 2 1 nogkniounTe K HeMy CUCTEMy ynpaBneH!st NoNeToM.
Bebibepute noay yio cUCTEMY nonetom Ha ctpanuue Connected Devices, a 3aTem
nepeiiaute B DJI Devices > Air System Antenna, Ansi HACTPOIIKN yrNa CMELLIEHUSI AHTEHHbI.

w

Hacrpoiika i

+ Mo ovepean noy " cucTeMbI K DY ANsi OGHOBNEHMS NPOLINBKM.
& Mocne o6HoBNEHMs BeIKNIOYMTE M CHoBa BKiounte DATALINK PRO, cuctemy ynpasneHusi nonetom u
D-RTK.
* Windows 7 (unu 6onee noaaHsisi Bepeust) unn Mac OS X 10.9 (vnu Gonee nosaHsis Bepeust).
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Ycnosusa 3Kkcnnyatauyuu

Wcnonbayitte D-RTK Ha OTKpbITOI MECTHOCTH, CBOGOAHOM OT NOMeX, 1 cobnioanTe creayioLLe UHCTPYKUMK:

. BKrllounTe Ha3eMHyIo CUCTEMY 1 NOAOKANTE, NOKA CBETOAMOAHBIA MHANKATOP PAGOUEro COCTOSHMS HauHeT
CBETUTLCS 3eMEHbIM.

2. BkniouuTe Bo: cucTemy nr , Noka i uHaMKaTop pabe He HayHeT
CBETUTLCS 3eMEHbIM.
3. Korpa D-RTK Gyaert rotos k akcnnyatauum, CBETOANOAHbBIE UHAMKATOPbI COCTOSIHUS MoneTa CUCTEMbI ynpaBne-

Hst nonetom A3 By/yT NonepemMeHHO MUraTh 3efeHbIM 1 CUHIM.

+ HE BKniovaliTe BO3AyLIHYIO CUCTEMY, NOKa CBETOAMOMHbIA MHAVKATOP PaGOYEro COCTOSIHIS HA3EMHOM

A CUCTEMbI HE HAYHET CBETUTLCS 3EMeHbIM.

Y6eanTech, 4TO aHTEHHbI BO3AYLUHOM 1 HA3EMHOII CUCTEM MOTYT paboTaTk GeCrpensTCTBEHHO.

[lononHuTenbHyIo MHHOPMALMIO MLUTE B PYKOBOACTBE MOMNb30BaTers, KOTOPOE MOXKHO CKayaTb Ha

caite www.dji.com.

* 4-no3ULMOHHBIE NepeknioyaTeni 6a3osoi n MobunbHol cTaHumuin DATALINK PRO fomkHb GbiTb
nepesezieHbl B nonoxerne "UART_SW1", ecnin ¢ D-RTK ucnonsayetcs tonsko DATALINK PRO,
B npoTuBHOM cnyyae D-RTK He cmoxeT nonyyatb Heobxoanumble AaHHble oT DATALINK PRO.
Ecnu ucnoneayetcs Take n HazemHas ctaHumus DJI Assistant 2, 4-no3uumMoHHbIe NepeknioyaTen
Heobxoaumo nepesecT B nonoxexne "COMBO_SW4". Ytobbl nonyuuts Gonee noapobHyio
WHdbopmaumio, b C BOM irens DATALINK PRO.

< N cuctemy nonetom A3 B pexum P unu pexum F.

OGHOBMNEHME NONOXEHUA Ha3eMHOW CUCTEMbI

TMpu KaXAOM MCMONb30BaHMM cuctema paccTosHue

OT NpeAplAyLIEro nonoxeHus. Ecnu paccrosHne >50m, cuctema

0BHOBUT KOOPAUHATBI 11O} . Ecnn a cuctema He [naHHble
BbINOMHUTL 0GHOBMEHMS BPYYHYt0. HaxkmuTe kHonky "Update” n

yAepxKuBaiiTe ee B TeueHue 5 CeKyHl, YToGbl Ha3eMHas CUCTEMa Onpeaenina HoBbIE KOOPAUHATE! MONOKEHMS.

Ecrm ynanocs, HbIA MHA) p pabodero ByneT GbICTPO MUraTh

3eneHbIM.

KHOKk:

A « HE nepemeluaiiTe Ha3eMHyIo CCTEMY BO BPEMS! MO3ULIMOHNPOBAHMS.
+ KoopavHaTbl MONOXEHNs Ha3eMHOW CUCTEMbI MOXHO HacTpouTb ¢ nomollbio DJI Assistant 2.
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F or i LUBeTa CBeT: 1X

AVKaTOPOB

HasemHas cuctema

Benblit uHauKaTop roput
HenpepsIBHO

Wr —

Benblit nHgvkaTop
MeaneHHo Muraet

W
KpacHslit nHaukaTop
TOpUT HENpepbIBHO

KpacHblit Havkatop
MeaneHHo MuraeT

3eneHblin nHankaTop
TOPUT HENpepbIBHO
3eneHblin nHAMKaTop
6bICTPO MUraeT

BoaaywHas cuctema

Benbiit nHAMKaTop roput

Ha3semHas cucTema BbIKMiOUYeHa UM BLINOMHAETCS NHALMANU3aLNS.

C6oit HMUManu3aumm.

He BbinonHeHo nosuuvonmposanie D-RTK.

Bapaetcs NonoXeHNe Ha3eMHoN CUCTEMBI.

MonoxeHne Ha3eMHOM CUCTEMbI 3aaHO.

TMonoxeHne HaseMHo CUCTEMbI OBHOBNEHO.

Wi cuctema nm A UHAL
HenpepbIBHO
Benbii nHAnKaro| 5
A P C6oit MHUUManuaauum.
MeaneHHo MuraeT
5 XKenTblit nHAY P Moauw i CUCTEMbI He Bbl HO
ropuT Henpept [DaHHbIe NOMyYeHbI.
/) KpacHblit nHAy P Moaut i CUCTEMbI He BbINOMHEHO,

TOPUT HerpepbIBHO
KenTblit MHAMKaTOP
MezneHHo MuraeT

KpacHblit HankaTop
MepneHHo MuraeT

DdroneTosbIil MHAVKaTOP
MezaneHHo MuraeT

BeneHblit MHAMKaTop
MeaneHHo MuraeT

3eneHblin nHankaTop
TOpUT HENpephIBHO

AvddepeHLnanbHble AaHHbIe He NomnyYeHbl.

BbINONHEHO NO3ULMOHNPOBAHME HA3EMHOM CUCTEMbI C OHO TOHKON,

AnddepeHumanbHbie AaHHbIE NOMy4eHbl.

BbiNONHEHO NO3MLMOHNPOBaHME HA3eMHOI CUCTEMbI C OAHON TOYKOW, HO

AvddepeHLnanbHble AaHHbIe He NomnyyeHbl.

D-RTK pa6otaeT B pexume nnasaroLLein TOUKM.

D-RTK paGotaeT B pexume BblYUCTIEHNS.

D-RTK pa6otaet B (hKCMPOBaHHOM pexiuMe.
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TexHuuyeckue XapakTepucTukun

TOYHOCTb NO3ULIMOHNPOBAHUS

Mo ropusonTanu: 1 cM + 1 4./mMA or YacTeit Ha MUNNNOH
Mo BepTukanu: 2 cM + 1 4./mMa or YacTeil Ha MUNNUOH

(0,2/R)”
TouHOCTb OpUeHTaLMK R — at0 6a3oBoe paccTosHne Mexay Asyms
7 cuctemsl). OHO B MeTpax.
CpepaHeksaapatuiHoe 3HaqeHne (RMS) | 0,03 m/c

Wcnonbayemas yactota

Ha mexayHapogHoi Bepcun: GPS L1&L2, GLONASS F1&F2
Ha Bepcuu Ans cTpaH asnaTcko-TUXooKeaHckoro pervoHa: GPS L1&L2,
BEIDOU B1&B2

Tun uHTepdpeiica

CAN, UART, USB

HanpsxeHnue Ha Bxone:

ot 3 10 12 Cm (ot 12 o 52 B)

Motpebnsemas MOLWHOCTL

52B

Cuna Toka

0,45A (npu 12 B)

Pa3amepbi npoueccopa D-RTK

112,3 MM x 63 MM x 18,6 MM

Bec npoueccopa D-RTK

139,51

[MuanasoH pabounx Temnepatyp

Ot 0 Ao +45 °C (o1 32 fo 113 °F)

[vianasoH TemnepaTyp XpaHeHus

Ot -40 o +85 °C (ot -40 fi0 185 °F)

CopnepaHue PyKOBO[CTBA MOXET M3MEHNTLCS.

MocnepHsas Bepcua [OCTYMNHa Ha canTe

www.dji.com/product/d-rtk

D-RTK™ sB196TCS TOBAPHBIM 3HAKOM KoMMaHu DJL.
Copyright © 2016 DJI Bce npaga 3aLLyLieHb.




Compliance Information

FCC Compliance

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept
any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance
could void the user’s authority to operate the equipment.

EU Compliance Statement
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. hereby declares that this device is in compliance with

the essential requirements and other relevant provisions of the R&TTE Directive.
A copy of the EU Declaration of Conformity is available online at www.dji.com/euro-compliance

CeEX

EU contact address: DJI GmbH, Industrie Strasse. 12, 97618, Niederlauer, Germany

Manufactured by:
14th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building NO.18 Gaoxin South 4th Ave,
Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China
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DJI Support

DJI S ARSZHF

DJI % #7374R

DJI#R— b

DJI |

DJI Support

Asistencia técnica de DJI
Assistance DJI
Assistenza DJI
DJl-ondersteuning
Suporte DJI
TexHuyeckasa nogaepxka DJI

www.dji.com/support

If you have any questions about this document,
please contact DJI by sending a message to
DocSupport@diji.com.
WMEESHRBPEHUEEINEY, EEILA TR
FEEXZIA]: DocSupport@diji.com.




