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Q Busqueda por palabras clave

Busque palabras clave como "bateria" e "instalar" para encontrar un tema. Si utiliza Adobe Acrobat
Reader para leer este documento, pulse Ctrl+F en Windows o Command+F en Mac para iniciar la
busqueda.

{h Navegacion a un tema

Ver una lista completa de temas en el indice. Haga clic en un tema para navegar hasta esa seccion.
- L.

Impresion de este documento

Este documento admite la impresion en alta resolucion.

Uso de este manual

Leyendas

@ Advertencia /N Importante Q Sugerencias Referencia

Vea los videotutoriales

Vea el siguiente videotutorial para aprender a utilizar el Cendence™ con seguridad:

http://www.dji.com/cendence/info#video

Descargue la aplicacién DJI GO 4

Asegurese de utilizar la aplicacion DJI GO™ 4 u otras aplicaciones compatibles
con la aeronave DJI durante el vuelo.

Escanee el codigo QR o visite

“https://m.dji.net/djigo4” para descargar la aplicacion.

Utilice dispositivos méviles con Android 4.4 0 iOS 9.0 o superior.

* Para obtener una mayor seguridad, el vuelo esté restringido a una altura de 30 m y a una distancia de 50 m si
no hay conexién o inicio de sesién en la aplicacién durante el vuelo, incluida DJI GO 4 y todas las aplicaciones
compatibles con la aeronave DJI.

Descargue DJI Assistant 2

Descargue e instale la aplicacion ASSISTANT™ 2 antes del uso.
http://www.dji.com/cendence/info#downloads
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Perfil del producto

Introduccién

El control remoto Cendence™ incorpora tecnologia LIGHTBRIDGE™ de DJI para una distancia méxima
de transmision de hasta 7 km (4,3 millas).* La frecuencia dual de transmisién hace que la transmision
de video HD sea estable y fiable. En el Modo de control dual, dos controles remotos pueden controlar la
aeronave y la cadmara por separado y simultdneamente. El Modo de control dual funciona incluso cuando
los usuarios estan a 100 m (328 pies) de distancia.

El control remoto Cendence funciona con una bateria Inteligente WB37 que puede cargarse
completamente con el puerto de carga en aproximadamente 2 horas y 24 minutos con un cargador de
180 W, o con el Centro de carga para Baterfas Inteligentes WCH2 en aproximadamente 1 hora y 11
minutos. El tiempo de funcionamiento méaximo del control remoto es de aproximadamente 4 horas sin
suministrar alimentacién al monitor y con el modo de control dual desactivado.*

El Cendence se puede equipar con un monitor DJI CrystalSky™ (se utiliza el modelo de 7,85 pulgadas
como ejemplo en esta gufa de usuario), que ofrece una vista HD de la camara en vivo con sus
aplicaciones integradas DJI Pilot 0 DJI GO™ 4 para una experiencia de vuelo precisa y con una respuesta
excelente.

Gracias a los diferentes botones personalizables, tiene al alcance de su mano la posibilidad de ajustar
una serie de parametros del control de vuelo, la camara y el estabilizador. La antena plana de Cendence
también ofrece una transmisién de sefal de alta ganancia y una recepcién mejorada.

A « El control remoto puede alcanzar su distancia méaxima de transmisién (FCC) en una amplia zona

abierta sin interferencias electromagnéticas a una altitud de unos 120 metros (400 pies).

» Para cumplir con las regulaciones locales, la frecuencia de 5,8 GHz no esta disponible en
algunos paises y regiones.

« El tiempo de funcionamiento maximo se calcula sin suministrar alimentacién a un dispositivo
inteligente o un monitor.

» Se pueden comprar otros productos mencionados en este manual por separado a través de la
tienda en linea oficial de DJI.

Contenido del embalaje

Control remoto Cendence x1

Bateria Inteligente WB37* x1

Soporte de montaje de monitor Cendence* x1

Estructura de soporte del control remoto Cendence* x1
Destornillador x1

Tornillos x2

Tapa de palancas de control Cendence x2

Llave de fijacion de tapas de palancas de control Cendence x1
Correa del control remoto x1

* Conectado al control remoto.
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Diagrama del control remoto

. Antenas
Transmiten las sefiales de control y video a la
aeronave.

. Soporte de montaje del monitor
Se utiliza para montar el monitor DJI CrystalSky.

. Palancas de control
Controlan la orientacién y el movimiento de la
aeronave.

4. Capucha de correa

5. Clavija de ajuste focal
Girela para establecer la distancia focal.

. Boton de regreso al punto de origen (RTH)
Manténgalo pulsado para iniciar el modo de
regreso al punto de origen (RTH).

. Puerto de alimentacion
Conecte al cargador para cargar la bateria del
control remoto.

. Boton de ajuste de EV
Pulse y gire el selector de configuracién de la
camara para establecer el EV.

. Botdn de ajuste del obturador
Pulse y gire el selector de configuracién de
la camara para establecer la velocidad del
obturador.

10. Boton de ajuste de la apertura
Pulse y gire el selector de configuracién de la
cémara para establecer la apertura.

11. Botén de ajuste de ISO
Pulse y gire el selector de configuracién de la
cémara para establecer el ISO.

12. Bot6n de pausa
Pulse una vez para salir de TapFly, ActiveTrack
u otros Modos de Vuelo Inteligente.

13. Boton de encendido
Se utiliza para encender y apagar el control
remoto.

14. Pantalla del control remoto
Muestra informacién acerca de la aeronave y
la camara.

15. Selector de configuracién de la camara
Funciona con los botones de ajuste del EV, el
obturador, la apertura y el ISO para ajustar sus
valores.

16. Menu de configuracién de botones
personalizables
Pulse para establecer las funciones de los
botones personalizables en la aplicacion DJI
GO 4.

17. Botones personalizables (BA-BH)
Se puede personalizar a través de la
aplicacion DJI GO 4.

18. Botones personalizables (C1-C4)

Se puede personalizar a través de la
aplicacion DJI GO 4.
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19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

Palanca izquierda

Se puede personalizar a través de la aplicacion
DJI GO 4.

Palanca derecha

Se puede personalizar a través de la aplicacion
DJI GO 4.

Botén de liberacion de bateria

Bateria Inteligente WB37

Indicadores LED de nivel de bateria

Muestran el nivel de la baterfa de la Bateria
Inteligente.

Botén del nivel de bateria

Pulse para ver el nivel de bateria.

Conjunto de soporte del control remoto

Brazo de maniobra

Orificios de montaje de antena plana

Se utilizan para montar la antena plana de
Cendence.

Selector izquierdo

Controla la inclinacion del estabilizador.
Interruptor de modo de vuelo

Permite cambiar entre modo P, modo Sy modo A.
Puerto USB

Conexién a un dispositivo moévil para la
aplicacion DJI GO 4 en el caso de dispositivos
moviles de terceros.

Puerto HDMI A (para salida de video)

El puerto HDMI A es para la salida de video.

Puerto de bus CAN
Se utiliza para conectar dispositivos externos.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

Puerto Micro USB
Se utiliza para actualizar firmware.

Puerto SDI (para salida de video)
Se utiliza para la salida de video.

Selector derecho
Se utiliza para controlar el giro del
estabilizador.

Boton de enfoque automatico
Pulse para enfocar automéaticamente.

Botdn de grabacion
Pulse para comenzar a grabar video. Vuelva a
pulsar para detener la grabacion.

Botdn del obturador

Pulselo para tomar una foto. También se
pueden capturar fotos durante la grabacion
de video.



Preparacion del controlador remoto

Montaje/extraccion de la Bateria Inteligente

Introduzca la bateria en la ranura y deslicela del todo hasta que escuche un clic.

/\ «Pulse el boton de extraccion de bateria antes de retirar la bateria.
« Pulse el botén de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria.

Carga de la bateria

El control remoto utiliza una Bateria Inteligente WB37, que se puede cargar a través del puerto de carga o
con el Centro de carga para Baterfas Inteligentes WCH2.

Uso del puerto de carga

A continuacién se utiliza el cargador INSPIRE™ 2 como ejemplo.

Instale la bateria en el control remoto y enchufe el conector B del puerto de carga de bateria; a
continuacion, conecte el cargador de bateria a una toma de alimentacion (100-240 V, 50/60 Hz). Una vez
finalizada la carga, la pantalla del control remoto mostrara "100 %".

Toma de
alimentacion
100~240V
(50 Hz/60 Hz)

Tiempo de carga: 2 horas y 24 minutos

Uso del puerto de carga

A continuacién se utilizan el cargador Inspire 2 y el Puerto de carga para baterias inteligentes WCH2 como
ejemplos.

Instale la baterfa en el puerto de carga y enchufe el conector B del cargador en el puerto de carga; a
continuacion, conecte el cargador de baterias a una toma de alimentacion (100-240 V, 50/60 Hz). El
puerto de carga cargara de manera inteligente las baterias secuencialmente de acuerdo con su nivel de
carga, del mas alto al més bajo. El zumbador comenzarg a emitir pitidos una vez finalizada la carga. Retire
la bateria 0 apague el interruptor del zumbador para silenciarlo.
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El centro de carga parpadea en verde durante la carga y se queda fijo en verde cuando finaliza la carga.

Toma de
alimentacion

100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Con el Puerto de carga WCH2, el tiempo de carga es de aproximadamente 1 hora 'y 11 minutos (para una
bateria).

A El puerto de alimentacion USB se puede utilizar para cargar un dispositivo movil de 5 V/2 A.

Q Consulte la Guia del usuario del Puerto de carga WCH2 para obtener mas informacion.

Montaje del monitor en el control remoto

Montaje del monitor DJI CrystalSky
Se utiliza el monitor DJI CrystalSky de 7,85 pulgadas como ejemplo en esta gufa.

Compruebe que la pieza B Fije el soporte de Utilice una moneda
esté desbloqueada. Instale montaje. para ajustar el apriete
la pieza B en la pieza A. del eje de cabeceo.

Montaje de dispositivos moviles de terceros

Para otros dispositivos moviles (p. €j., iPhones, iPads), se requiere el Soporte para dispositivos méviles
Cendence y un cable USB apropiado.

Desbloquee el soporte de montaje y Fije el soporte de
monte el soporte del dispositivo movil. montaje.

Fije el dispositivo moévil y ajuste la abrazadera para asegurarlo. Conecte el dispositivo mévil al control
remoto con un cable USB. Conecte un extremo del cable al dispositivo movil y el otro al puerto USB
situado en la parte posterior del control remoto.

8 © 2018 DJI Todos los derechos reservados



Operaciones del control remoto

Tipos de botones

Los usuarios pueden utilizar los botones preconfigurados para controlar la aeronave y la cdmara y también

pueden asignar funciones a los botones personalizables a través de la aplicacion DJI GO 4. Hay tres tipos

de botones:

1. Botones preconfigurados para el control de la aeronave, como, por ejemplo, el botén de pausa, el
boton RTH, etcétera.

2. Botones preconfigurados para el control de la cdmara, como, por ejemplo, el botén del obturador, el
botén de grabacion, la clavija de ajuste focal, etcétera.

3. Botones y clavijas personalizables que pueden configurarse con la aplicaciéon DJI GO 4.

Activacion y desactivacion del control remoto

Siga los siguientes pasos para encender y apagar el control remoto.

1. Pulse el botén de encendido una vez para comprobar el nivel actual de la bateria. Cargue el control
remoto si la bateria estéd demasiado baja.

2. A continuacion, mantenga pulsado el botén de encendido en el control remoto.

3. Repita el paso 2 para apagar el control remoto después de terminar de usarlo.

Vinculacién del control remoto

La vinculacion solo es necesaria cuando se utiliza el control remoto por primera vez. Realice los pasos

siguientes para vincular el control remoto:

1. Encienda el control remoto, conecte su dispositivo mévil e inicie la aplicacién DJI GO 4.

2. Encienda la aeronave.

3. Acceda a Camera View y pulse el botén de vinculacién del control remoto que se muestra a
continuacion.

4. La aplicacién DJI GO mostrara un cuadro con una cuenta atras; el control remoto, cuya pantalla
mostrard el mensaje "Conectando" y que emitird un pitido, estara listo para la vinculacion.



Cendence Guia del usuario

5. Localice el botén de vinculaciéon de la aeronave y pulselo para iniciar la vinculacién. La pantalla del
control remoto muestra la informacion del estado actual. El control remoto maestro muestra el estado
de la aeronave, mientras que el control remoto esclavo muestra la configuracion de la cadmara.

A Si se muestra el mensaje "No hay conexién" después de la vinculacion, repita los pasos anteriores
para volver a intentar la vinculacion.
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Uso de la aeronave

Control de la aeronave
En esta seccion se explica como controlar la orientacion de la aeronave mediante el control remoto. El
control se puede ajustar en modo 1, modo 2 o modo 3, 0 en un modo personalizado.

Modo 1

Palanca izquierda Adelante } Palanca derecha
b | =
o | i
| A
‘ | A!m
Atras !
cow) () (cem) -
1 lzquierda Derecha
Girar izquierda Girar derecha '
Modo 2
Palanca izquierda | Palanca derecha Adelante
= i i
i | i
P - W
¥ |
i Atras
Com) L) (cow) o | =
Girar izquierda Girar derecha i zquierda Derecha
Modo 3

Palanca izquierda Palanca derecha

&
®

¥

Adge 3 Arriba
: 3
(8 =
AN
§ ¥

Atras

Gom) (1))

Girar izquierda Girar derecha

i

@#@‘»

lzquierda Derecha

El modo de palanca (Stick Mode) esté configurado en el modo 2 de forma predeterminada.

Palanca neutra/punto medio: Las palancas de control no estan centradas.
Movimiento de la palanca de control: Las palancas de control se alejan de la posicién central.

11
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Control remoto

Aeronave Observaciones
(modo 2)
Al mover la palanca izquierda hacia arriba y abajo, cambia
o la elevacion de la aeronave.
Palanca izquierda Arriba

&
®

$

b
¥

Abajo

Empuje la palanca hacia arriba para ascender y hacia
abajo para descender. Cuando las dos palancas estén
centradas, la aeronave volara en modo estacionario.
Cuanto més se aleje la palanca de la posicién central, mas
répido se elevara la aeronave. Empuje siempre la palanca
con suavidad para evitar cambios de elevacion repentinos
€ imprevistos.

Palanca izquierda

&
®
$

Girar izquierda

)

Girar derecha

Al mover la palanca izquierda hacia la izquierda o la
derecha, se controlan el timén y la rotacion de la aeronave.
Empuje la palanca hacia la izquierda para que la aeronave
gire hacia la izquierda, y empujela hacia la derecha para
que la aeronave gire hacia la derecha. Si la palanca esta
centrada, la aeronave mantendré su orientacion presente.
Cuanto mas se aleje la palanca de la posicién central, mas
rapido giraré la aeronave.

Palanca derecha

£
®

A4

Adelante

i

¥

Atras

Al mover la palanca derecha hacia arriba o hacia abajo, la
aeronave cabecea hacia adelante o hacia atras.

Empuje la palanca hacia arriba para volar hacia delante y
hacia abajo para volar hacia atrés. La aeronave volara en
modo estacionario si la palanca esté centrada.

Empuje la palanca mas lejos de la posicion central para
conseguir un mayor angulo de cabeceo y un vuelo méas
rapido.

Palanca derecha

eow

&

Izquierda

»

Derecha

Al mover la palanca de control derecha hacia la izquierda
o hacia la derecha, la aeronave alabea a izquierda o
derecha.

Empuje hacia la izquierda para volar a la izquierda y a la
derecha para volar a la derecha. La aeronave volara en
modo estacionario si la palanca esté centrada.

Empuje la palanca mas lejos de la posicion central para
conseguir un mayor angulo de alabeo y un vuelo mas
répido.

Interruptor de modo de vuelo

Cambie el interruptor para seleccionar el modo de vuelo deseado. Elija entre: Modo P, modo S y modo A.

12 ©2018 DJI Todos
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Modo P (Posicion): el modo P funciona mejor con sefial GPS intensa. La aeronave utiliza GPS, un sistema
de vision estéreo y un sistema de deteccion por infrarrojos para mantener su estabilidad, esquivar
obstaculos o seguir objetos en movimiento. Funciones avanzadas, como TapFly y ActiveTrack, estan
habilitadas en este modo.

Modo S (Sport): Se ajustan los valores de ganancia de manejo de la aeronave con el fin de mejorar su
maniobrabilidad. Tenga en cuenta que los sistemas de detecciéon de obstaculos estan desactivados en
este modo.

Modo A (Atti): Cuando no estan disponibles ni el GPS ni el sistema de vision, la aeronave sélo utilizarg su
barémetro para controlar la altitud.

El conmutador de modo de vuelo se bloguea en el modo P, independientemente de la posicion del conmutador
del modo de vuelo. Para cambiar los modos de vuelo, vaya a la vista de camara en la aplicacion DJI GO 4 y
habilite varios modos de vuelo en la configuracién del controlador principal. Después de activar varios modos
de vuelo, cambie el interruptor a P para el modo de Posicién y a S para el modo Sport.

Botén RTH

Mantenga pulsado el botén RTH para iniciar el procedimiento de regreso al punto de origen (RTH). La
aeronave regresard al ultimo punto de origen registrado. Pulse este botén de nuevo para cancelar el
procedimiento de RTH y recuperar el control de la aeronave.

Determine el estado de RTH mediante el sonido:
Un pitido... Orden de regreso enviada, pero aun no se ha recibido la respuesta de la aeronave.
Pitido doble... RTH en curso.

Control del estabilizador

Utilice los selectores izquierdo y derecho para ajustar la inclinacion del estabilizador.

El selector izquierdo controla la
inclinacion del estabilizador. Gire
el selector a la derecha para que
el estabilizador quede orientado
hacia arriba. Gire el selector a la
izquierda para que el estabilizador
quede orientado hacia abajo.
La camara se mantendra en su
horizonte posicion actual cuando el selector
esté estatico.

© 2018 DJI Todos los derechos reservados 13
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! El selector derecho controla el
y giro del estabilizador. Gire el
selector a la derecha para que la
céamara quede orientada hacia
la izquierda. Gire el selector a
la derecha para que la camara
quede orientada hacia la derecha.
La camara se mantendré en su
posicion actual cuando el selector
esté estatico.

Manejo de la camara

Haga videos y fotos con el botén del obturador y el botén de grabacién de videos en el control remoto.

1.

Botén del obturador
Pulselo para tomar una foto. Si se selecciona el modo de rafaga, se tomaran varias fotos con una
pulsacion continua. Se pueden tomar fotos incluso cuando se esté grabando un video.

. Botdn de grabacion de video

Pulselo una vez para iniciar la grabacion de video y vuelva a pulsarlo para detener la grabacion.

. Botén de enfoque automatico

Pulse una vez para enfocar automaticamente.

Ajuste de la configuracién de la camara

1.

14

Ajuste de EV
Pulse el botén de ajuste de EV y gire el selector de configuracion de la camara a la vez para establecer
el valor de EV.

. Ajuste del obturador

Pulse el botén de ajuste del obturador y gire el selector de configuracion de la cdmara a la vez para
establecer la velocidad del obturador.

. Ajuste de apertura

Pulse el botén de ajuste de apertura y gire el selector de configuracién de la camara a la vez para
establecer la apertura.

. Ajuste de ISO

Pulse el boton de ajuste de ISO y gire el selector de configuracion de la camara a la vez para
establecer el valor de ISO.

. Ajuste de enfoque

Gire la clavija de ajuste focal para establecer la distancia focal.
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Botones personalizables

Vaya al menu de configuracion de botones personalizables en la aplicacion DJI GO 4. Aqui puede
establecer funciones para la palanca izquierda, la palanca derecha, los botones C1-C4 y los botones BA-BH.

Modo de control dual

El modo de dual doble permite conectar mas de un control remoto a la misma aeronave. El operador del
control remoto maestro controla la orientacion de la aeronave, mientras que el control remoto esclavo
controla el movimiento de la camara y del estabilizador. Los controles remotos maestro y esclavo se
comunican entre ellos con una conexion Wi-Fi.

A * En el modo de control dual, cuando el control remoto maestro es el primario, puede controlar
el cabeceo y el giro del estabilizador. Cuando el control remoto esclavo es el primario, puede
controlar la inclinacion, el giro y el alabeo del estabilizador.

* El modo de control dual no esta disponible en Rusia ni Israel.

Configuracién del modo de control dual

De forma predeterminada, el modo de control dual est4 desactivado. Los usuarios deben activar esta
funcién en el control remoto maestro a través de la aplicacion DJI GO 4. Siga estos pasos para realizar la
configuracion:

Control remoto maestro:

1. Conecte el control remoto a su dispositivo mévil y abra la aplicacién DJI GO 4.

2. Vaya a la opcién Camera View y toque g para acceder a la ventana de configuracién del control
remoto.

3. Seleccione Master y establezca el control remoto como Control remoto maestro.

4. Introduzca la contrasefia de conexion del control remoto esclavo.

Master and Slave

Set Remote Controller Status

Master ID: 28172d Slave ID: 14f93f

>
Connection Status:ON Authorization Code:
Remote Controller Calibration >
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Control remoto esclavo:

1. Seleccione Slave para establecer el control remoto como Esclavo.

ettings

Master and Slave

Set Remote Controller Status
Master ID: 28172d Slave ID: 14f93f
>
Connection Status:OFF
Search Master >

orientacion.

* En el modo esclavo, el control remoto no se puede vincular a la aeronave ni controlar su

« Seleccione Master en la aplicacion DJI GO 4 si quiere conectar y controlar la aeronave con el

control remoto.

2. Busque el control remoto "Master" en la zona circundante.

Master and Slave

Set Remote Controller Status

ntroller Si

Master ID: 28172d

Connection Status:OFF

Slave ID: 14f93f

Search Master

3. Seleccione el control remoto maestro de la lista Master e introduzca la contrasefia para establecer la

16

conexion.

Master RSSI
281612 -56.00 Connect
28172d -22.00 Connect




Uso de accesorios

Uso de la antena plana

Montaje de la antena plana

Siga los siguientes pasos para montar la antena plana.

1. Gire los tornillos de la antena original para extraer las antenas. Para evitar dafios, tire de las antenas
por los tornillos, no por el cuerpo de las antenas.

2. Instale la antena plana con dos tornillos, conecte dos cables de antena y conecte el cable de bus CAN
al control remoto.

iy &
&

A Asegurese de apagar el control remoto antes de extraer e instalar las antenas.

Uso

La transmision de sefial entre la aeronave y el control remoto funciona mejor dentro del rango como el que
se muestra en la siguiente imagen:

Asegurese de que la aeronave esta volando dentro del intervalo de transmision 6ptimo. Ajuste la distancia
y la posicion entre el operador y la aeronave para conseguir un rendimiento éptimo de la transmision.

© 2018 DJI Todos los derechos reservados 17
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Montaje de las tapas de las palancas de control

Siga los siguientes pasos para montar las tapas de las palancas de control.

1. Retire las anillas de las palancas con la llave de montaje de las tapas de las palancas de control y los
tornillos de la parte superior de las palancas.

2. Monte las tapas de las palancas de control en el control remoto y fijelas con la llave de montaje de
tapas de palancas de control.

3. Vuelva a colocar los tornillos en las palancas.

A Las dos tapas de la palanca de control no son iguales, asi como tampoco lo son las dos
anillas que rodean la palanca. Las siguientes figuras indican cémo distinguir las tapas y anillas
izquierdas y derechas de la palanca de control. Asegurese de que instala cada tapa de la
palanca de control en el lado correcto.

@@
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Apéndice

Actualizacion del firmware del control remoto

Uso de la aplicacion DJI GO 4

Encienda el control remoto y conéctelo con la aplicacién DJI GO 4. Si hay una actualizacién de firmware
disponible, aparecera un mensaje. Para comenzar a actualizar, conecte el dispositivo movil a Internet y
siga las instrucciones de la pantalla.

A » Asegurese de que la aplicacion DJI GO 4 tiene acceso a Internet.
« Asegurese de que la carga de la bateria del control remoto es adecuada.
* No desconecte la aeronave del ordenador durante la actualizacién del firmware.

Especificaciones

Control remoto (Cendence)
Modelo
Frecuencia de funcionamiento

Distancia de transmision maxima

(sin obsté&culos, libre de interferencia)

PIRE

Fuente de alimentacion
Baterfa Inteligente
Cargando

Potencia de salida

Puertos de salida de video
Fuente de alimentacion USB
Capacidad de dos usuarios
Temperatura de funcionamiento

Temperatura de almacenamiento

Temperatura de carga

Pantallas compatibles

Tiempo de carga

Tiempo de funcionamiento maximo

Aeronaves de DJI compatibles
Peso

GL800A

2,400-2,483 GHz; 5,725-5,825 GHz

2,4 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 3,5 km (2,2 millas, CE);
4 km (2,5 millas, SRRC)

5,8 GHz: 7 km (4,3 millas, FCC); 2 km (1,2 millas, CE);
5 km (3,1 millas, SRRC)

2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

Baterfa Inteligente Ampliada (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)
4920 mAh LiPo
Cargador DJI

20 W (con alimentacién al monitor DJI CS550);
12 W (sin suministrar alimentacién al monitor)

USB, HDMI, SDI

i0S: 1 A, 5,2V (méax.); Android: 1,5 A, 5,2 V (max.)

Conexién de maestro y esclavo

-20 a2 40 °C (-4 a 104 °F)

Menos de 3 meses: De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

Més de 3 meses: De 22° a 28 °C (de 72° a 82 °F)

de 5a40 °C (de 41 a 104 °F)

Monitor DJI CrystalSky

Dispositivos moéviles, p. ej. iPhone, iPad (se necesita un soporte
para dispositivos méviles Cendence)

Aproximadamente 2 horas y 24 minutos (a través del puerto de
carga con un cargador 180 W)

Aproximadamente 4 horas (solo con la funcién de control
remoto maestro activada y sin suministrar alimentacion al
monitor)

Series Inspire 2 y Matrice 200

1041 g




Cendence Guia del usuario

Antena plana

Dimensiones (plegado)
Dimensiones (desplegado)

Peso

Ancho de haz de media potencia
Ganancia de antena

167x153,5%22,8 mm
167x165,5%22,8 mm

330g

60° (2,4 GHz), 30° (5,8 GHz)

8 dBi (2,4 GHz), 10 dBi (5,8 GHz)
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DJl incorporates HDM™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia Interface, and the
HDMI Logo are trademarks or registered trademarks of HDMI Licensing LLC
in the United States and other countries

Contenidos sujetos a cambios.
Descargue la ultima versién en
http://www.dji.com/cendence

Si tiene dudas o preguntas sobre este documento, por favor pongase
en contacto con DJI enviando un mensaje a DocSupport@dji.com
(S6lo se admiten mensajes en inglés o chino)

© 2018 DJI Todos los derechos reservados.
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