
PHANTOM 运行流程图 V1.0（简易版）
本流程图旨在帮助您熟悉 PHANTOM 的飞行过程，更多操作请仔细阅读说明书。流程图对应的飞控系统固件为 V3.0
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绿色部分表示正常运行流程，其中
                   表示一般运行路径；
                   表示可以选择/可能出现的情况的流程路径，
具体请参照图中说明文字。
红色部分表示运行到该处时可能出现的异常的运行路径。
黄色部分表示该情况出现时可能为正常反应也可能为异常反
应，具体请对照其旁边的说明文字进行确认。
蓝色字体表示进入该正常使用路径的条件。
紫色字体表示进入该异常路径的条件。

请注意：悬停/返航过程中，切入姿态模
式后，主控会退出增强型失控保护模式，

此时您又重新获得对飞行器的控制权
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